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Módulos de E/S analógica HART PointMax

Informações importantes para o usuário
Leia este documento e os documentos listados na seção de recursos adicionais sobre a instalação, configuração e operação deste 
equipamento antes de instalar, configurar, operar ou realizar a manutenção deste produto. Os usuários são obrigados a se familiarizar com 
as instruções de instalação e fiação, além das exigências de todos os códigos, leis e normas aplicáveis.

Atividades incluindo instalação, ajustes, colocação em serviço, utilização, montagem, desmontagem e manutenção devem ser efetuadas 
por pessoas com formação adequada, de acordo com o código de prática aplicável.

Se este equipamento for usado de maneira não especificada pelo fabricante, a proteção fornecida pelo equipamento poderá ser 
prejudicada.

Em nenhum caso a Rockwell Automation, Inc. será responsável por danos indiretos ou resultantes do uso ou da aplicação deste 
equipamento.

Os exemplos e diagramas apresentados neste manual são apenas para fins ilustrativos. Devido às muitas variáveis e requisitos associados 
a qualquer instalação específica, a Rockwell Automation, Inc. não pode assumir responsabilidade pelo uso efetivo com base nos exemplos e 
diagramas.

A Rockwell Automation, Inc. não assume responsabilidade de patente quanto ao uso de informações, circuitos, equipamentos ou softwares 
descritos neste manual.

É proibida a reprodução, parcial ou total, deste manual sem a permissão por escrito da Rockwell Automation, Inc.

Ao longo deste manual, quando necessário, usamos observações para alertar sobre as considerações de segurança.

ADVERTÊNCIA:Aviso:  Identifica as informações sobre práticas ou circunstâncias que possam causar explosão numa área classificada, resultando em 
ferimentos pessoais ou morte, prejuízos a propriedades ou perdas econômicas. 

ATENÇÃO:Atenção:  Identifica as informações sobre práticas ou circunstâncias que podem causar ferimentos pessoais ou morte, prejuízos à propriedade ou 
perdas econômicas. O símbolo de atenção ajuda você a identificar e evitar um perigo e reconhecer as consequências. 

IMPORTANTE:Importante:  Identifica informações importantes para a correta aplicação e entendimento do produto. 

Essas etiquetas também podem estar sobre ou dentro do equipamento para fornecer precauções específicas.

PERIGO DE CHOQUE:  As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor de frequência ou motor) para alertar as 
pessoas da presença de tensão perigosa. 

PERIGO DE QUEIMADURA:  As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento (por exemplo, um inversor ou motor) para alertar as pessoas que as 
superfícies podem atingir temperaturas perigosas. 

PERIGO DE ARCO ELÉTRICO:  As etiquetas podem estar no equipamento ou dentro dele, por exemplo, em um centro de controle de motores, para alertar 
as pessoas quanto a arco elétrico potencial. Arcos elétricos causam ferimentos graves ou morte. Utilize equipamentos de proteção individual (EPI) 
adequados. Siga TODOS os requisitos regulatórios quanto a práticas de trabalho seguro e em relação aos equipamentos de proteção individual (EPI). 

O ícone a seguir pode aparecer no texto deste documento.

Identifica informações que são úteis e podem ajudar a facilitar a execução ou a compreensão de um processo. 

A Rockwell Automation reconhece que alguns dos termos que são usados atualmente em nosso setor e nesta publicação não estão 
alinhados com o movimento em direção a uma linguagem inclusiva em tecnologia. Estamos colaborando proativamente com os colegas 
do setor para encontrar alternativas a tais termos e fazer alterações em nossos produtos e conteúdo. Pedimos desculpas pelo uso de tais 
termos em nosso conteúdo enquanto implementamos essas alterações.

2 Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Índice

Módulos de E/S analógica HART.............................................................................................................................................................10

Criar um sistema PointMax I/O....................................................................................................................................................................................10

Acesso seguro ao sistema.............................................................................................................................................................................................11

O PointMax I/O em um sistema de controle Logix 5000........................................................................................................................................ 12

Compatibilidade do controlador e do software........................................................................................................................................................ 12

Atualizações de firmware do módulo......................................................................................................................................................................... 12

Comunicação HART........................................................................................................................................................................................................ 13

Módulos de E/S habilitados para HART...................................................................................................................................................................... 15

Módulo de entrada......................................................................................................................................................................................................... 15

Módulo de saída.............................................................................................................................................................................................................. 16

Conexões.......................................................................................................................................................................................................................... 17

Propriedade..................................................................................................................................................................................................................... 18

Intervalo do pacote requisitado.................................................................................................................................................................................. 18

Conexão unicast ou multicast..................................................................................................................................................................................... 18

Modo somente escuta................................................................................................................................................................................................... 19

Inibição do módulo........................................................................................................................................................................................................ 19

Codificação eletrônica..................................................................................................................................................................................................20

Operações protegidas....................................................................................................................................................................................................21

Travamento de alarme................................................................................................................................................................................................. 22

Conversão de escala..................................................................................................................................................................................................... 23

Tempo CIP Sync............................................................................................................................................................................................................. 24

Integração de dispositivos HART........................................................................................................................................................... 26

Identidade do dispositivo HART.................................................................................................................................................................................. 26

Barramento HART...........................................................................................................................................................................................................26

Inibição de dispositivo HART.......................................................................................................................................................................................26

Codificação eletrônica de dispositivo HART............................................................................................................................................................. 27

Configuração do tipo de conexão de dados do produtor/consumidor................................................................................................................27

Produtor/consumidor Comunicação de dispositivo HART......................................................................................................................................27

Produtor/consumidor Configuração de dados.........................................................................................................................................................28

Relatórios de falha e status........................................................................................................................................................................................28

Notificação de alteração da configuração do dispositivo HART.......................................................................................................................... 30

Registro de data e hora de dados dinâmicos/variáveis do dispositivo.............................................................................................................. 30

Executar comandos HART por meio de dados do produtor/consumidor............................................................................................................30

Executar comandos HART por meio de mensagens explícitas............................................................................................................................. 35

Operações protegidas para dispositivos HART........................................................................................................................................................ 35

Módulos de entrada analógica isolada HART.........................................................................................................................................36

Rockwell Automation, Inc. Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 3



Índice

Gravação de data e hora dos dados......................................................................................................................................................................... 36

Relatórios de qualidade dos dados do módulo........................................................................................................................................................36

Várias faixas de entrada.............................................................................................................................................................................................. 37

Filtro rejeita banda........................................................................................................................................................................................................38

Filtragem digital.............................................................................................................................................................................................................38

Alarmes de processo.....................................................................................................................................................................................................39

Alarme de taxa...............................................................................................................................................................................................................40

Offset do sensor.............................................................................................................................................................................................................41

Detecção de fio interrompido......................................................................................................................................................................................41

Detecção de perda de alimentação do lado do campo (alimentação SA)........................................................................................................... 41

Detecção de sobrecorrente......................................................................................................................................................................................... 42

Detecção de subfaixa/sobrefaixa...............................................................................................................................................................................42

Relatório de falha e status..........................................................................................................................................................................................43

Calibração....................................................................................................................................................................................................................... 44

Módulos de saída analógica HART......................................................................................................................................................... 45

Operação do módulo de saída.................................................................................................................................................................................... 45

Eco de dados..................................................................................................................................................................................................................45

Gravação de data e hora dos dados......................................................................................................................................................................... 45

Relatórios de qualidade dos dados do módulo........................................................................................................................................................45

Manuseio do modo de programação e inibição...................................................................................................................................................... 46

Manipulação de falhas de conexão............................................................................................................................................................................46

Offset de canal.............................................................................................................................................................................................................. 48

Retenção para inicialização........................................................................................................................................................................................ 48

Fixação de saída............................................................................................................................................................................................................48

Limitação de rampa/taxa de saída............................................................................................................................................................................49

Detecção de perda de alimentação do lado do campo (alimentação SA)...........................................................................................................49

Sem detecção de carga............................................................................................................................................................................................... 50

Detecção de curto-circuito......................................................................................................................................................................................... 50

Relatório de falha e status..........................................................................................................................................................................................50

Calibração........................................................................................................................................................................................................................ 51

Aplicações do módulo de E/S analógica HART......................................................................................................................................52

Adicionar um novo módulo a um projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer........................................................................................52

Descobrir módulos.............................................................................................................................................................................................. 52

Adicionar um novo módulo:.............................................................................................................................................................................. 54

Convenções de TagName de E/S................................................................................................................................................................................56

Acessar tags de E/S......................................................................................................................................................................................................56

Localização de falhas do seu módulo....................................................................................................................................................................... 57

4 Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Índice

Aplicações do dispositivo HART............................................................................................................................................................. 61

Adicionar dispositivos HART ao seu projeto............................................................................................................................................................. 61

Descobrir módulos...............................................................................................................................................................................................61

Adicionar um novo módulo............................................................................................................................................................................... 63

Importar dispositivo HART.................................................................................................................................................................................65

Adicionar arquivo EDD do HART....................................................................................................................................................................... 67

Atualizar um arquivo EDD para um dispositivo HART específico.....................................................................................................67

Adicionar um arquivo EDD para um dispositivo HART genérico...................................................................................................... 69

Convenções de TagName de E/S.................................................................................................................................................................................71

Acessar tags de E/S.......................................................................................................................................................................................................71

Localização de falhas no dispositivo HART.............................................................................................................................................................. 72

Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT................................................................................................................................................76

Especificações................................................................................................................................................................................................................76

Configuração do Módulo............................................................................................................................................................................................... 81

Visualização Visão geral.....................................................................................................................................................................................81

Visualização Informações do dispositivo.......................................................................................................................................................84

Visualização Conexão.........................................................................................................................................................................................85

Visualização de canais...................................................................................................................................................................................... 86

Visualização Calibração..................................................................................................................................................................................... 89

Visualização Sincronização de tempo............................................................................................................................................................ 90

Calibração do módulo (interativa)...............................................................................................................................................................................91

Estado do controlador durante a calibração..................................................................................................................................................91

A calibração afeta a qualidade dos dados..................................................................................................................................................... 91

Especificações de instrumentação de calibração........................................................................................................................................ 91

Procedimento de calibração..............................................................................................................................................................................91

Usar os indicadores de status para localização de falhas................................................................................................................................... 96

Definições de tags do módulo.................................................................................................................................................................................... 98

Conjunto de diagnóstico............................................................................................................................................................................................. 109

Criar tipos de conjuntos de diagnósticos definidos pelo usuário............................................................................................................109

Conjuntos de diagnóstico.......................................................................................................................................................................110

Canal de diagnóstico...............................................................................................................................................................................112

Definições para tipos de conjuntos de diagnóstico..........................................................................................................................114

Criar tags de usuário do tipo Message.......................................................................................................................................................... 118

Detalhes do 5034-OF4IH e 5034-OF4IHXT............................................................................................................................................ 120

Especificações.............................................................................................................................................................................................................. 120

Configuração do Módulo............................................................................................................................................................................................. 124

Visualização Visão geral...................................................................................................................................................................................124

Rockwell Automation, Inc. Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 5



Índice

Visualização Informações do dispositivo...................................................................................................................................................... 127

Visualização Conexão........................................................................................................................................................................................129

Visualização Canais...........................................................................................................................................................................................129

Visualização Calibração....................................................................................................................................................................................133

Visualização Sincronização de tempo........................................................................................................................................................... 133

Calibração do módulo (interativa).............................................................................................................................................................................134

Estado do controlador durante a calibração................................................................................................................................................135

Especificações de instrumentação de calibração...................................................................................................................................... 135

Procedimento de calibração............................................................................................................................................................................135

Usar os indicadores de status para localização de falhas................................................................................................................................... 141

Definições de tags do módulo...................................................................................................................................................................................143

Conjunto de diagnóstico............................................................................................................................................................................................. 152

Criar tipos de conjuntos de diagnósticos definidos pelo usuário............................................................................................................ 152

Conjuntos de diagnóstico...................................................................................................................................................................... 153

Canais de diagnóstico............................................................................................................................................................................ 155

Definições para tipos de conjuntos de diagnóstico......................................................................................................................... 157

Criar tags de usuário do tipo Message......................................................................................................................................................... 162

Detalhes do dispositivo PointMax I/O HART......................................................................................................................................... 164

Configuração do dispositivo...................................................................................................................................................................................... 164

Visualização Geral..............................................................................................................................................................................................164

Visualização Conexão........................................................................................................................................................................................170

Visualização Informações do dispositivo......................................................................................................................................................170

Definições de tag de dispositivo HART.................................................................................................................................................172

Modelo de objeto CIP de dispositivo HART........................................................................................................................................... 183

6 Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Módulos de E/S analógica HART PointMax

Prefácio
Sobre esta publicação
Este manual descreve como usar os módulos de E/S analógica PointMax™  nos sistemas de controle Logix 5000®.

Verifique se você está familiarizado com o seguinte:
• Uso de um controlador em um sistema de controle Logix 5000
• Uso de uma rede EtherNet/IP™
• Ambiente da aplicação Studio 5000 Logix Designer®

Recursos adicionais

Estes documentos contêm informações adicionais sobre os produtos relacionados da Rockwell Automation. Você pode visualizar ou fazer o 
download das publicações em rok.auto/literature.

Tabela  1. Recursos adicionais

Recursos Descrição

Dados técnicos das Especificações do Sistema PointMax I/O, publicação 
5034-TD001

Apresenta especificações do sistema PointMax I/O.

Instruções de Instalação do Sistema PointMax I/O, publicação 5034-IN001 Fornece instruções sobre a instalação de um sistema PointMax I/O completo.

Manual do usuário do Adaptador EtherNet/IP PointMax, publicação 5034-UM001 Fornece informações sobre como configurar e operar adaptadores EtherNet/IP 
PointMax.

Manual do Usuário dos módulos de E/S Digital PointMax, publicação 5034-UM002 Fornece informações sobre como configurar e operar os módulos de E/S digital 
PointMax.

Manual do usuário dos Módulos de E/S Analógica PointMax, publicação 5034-UM003 Fornece informações sobre como configurar e operar os Módulos de E/S analógica 
do PointMax.

Manual do usuário do Módulo mestre IO-Link de 4 canais PointMax, publicação 
5034-UM004

Fornece informações sobre como configurar e operar o módulo mestre IO-Link 
PointMax.

Manual do usuário do Módulo Serial PointMax, publicação 5034-UM005 Fornece informações sobre como configurar e operar o módulo serial PointMax.

PointMax High-speed Counter/SSI Encoder Module User Manual, publicação 
5034-UM006

Fornece informações sobre como configurar e operar o módulo PointMax de 
contador de alta velocidade/encoder SSI.

Módulos de E/S analógica HART PointMax, publicação 5034-UM007 Fornece informações sobre como configurar e operar os módulos de E/S analógica 
HART PointMax.

EtherNet/IP Network Devices User Manual, publicação ENET-UM006 Descreve como configurar e usar os dispositivos EtherNet/IP para se comunicar 
com a rede EtherNet/IP.

Ethernet Reference Manual, publicação ENET-RM002 Descreve conceitos básicos de Ethernet, componentes de infraestrutura e 
recursos de infraestrutura.
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Módulos de E/S analógica HART PointMax

Tabela  1. Recursos adicionais  (continuação)

Recursos Descrição

System Security Design Guidelines Reference Manual, publicação SECURE-RM001 Fornece orientação sobre como conduzir avaliações de segurança, implementar 
produtos da Rockwell Automation® em um sistema seguro, consolidar o sistema de 
controle, gerenciar o acesso do usuário e descartar os equipamentos.

Orientações de segurança para a aplicação, instalação e manutenção de controle 
de estado sólido, publicação SGI-1.1

Criado para harmonização com a publicação dos Padrões NEMA nº ICS 1.1-1987 e 
fornece orientações gerais para a aplicação, instalação e manutenção de controle 
de estado sólido na forma de dispositivos individuais ou conjuntos de pacotes 
incorporando componentes de estado sólido.

Orientações sobre fiação de automação industrial e aterramento, publicação 
1770-4.1

Fornece as orientações gerais para a instalação de um sistema industrial da 
Rockwell Automation.

Site de ferramentas de seleção e configuração de produtos, rok.auto/systemtools Ajuda a configurar códigos de catálogos válidos e completos e cria cotações 
completas com base em informações detalhadas do produto.

Site de certificações de produto, rok.auto/certifications Fornece declarações de conformidade, certificados e outros detalhes de 
certificação.

Download de firmware, Add-on Profile, EDS e outros arquivos
Você pode fazer o download do firmware e dos arquivos associados (como AOP, EDS e DTM) e acessar as notas de versão do produto na 
Central de Download e Compatibilidade de Produtos em rok.auto/pcdc.
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Módulos de E/S analógica HART PointMax

Terminologia

Esta tabela define os termos usados nesta publicação.

Tabela  2. Terminologia

Acrônimo Termo completo Definição

BP Backplane energizado Energia que é gerada a partir da energia do módulo pelo adaptador e pela energia de expansão e 
fornecida ao sistema de E/S por meio do backplane.

CIP™ Protocolo industrial comum Um protocolo de comunicação industrial usado por sistemas de automação com base no Logix 5000 em 
redes de comunicação EtherNet/IP, ControlNet® e DeviceNet®.

CIP Sync™ Sincronização do protocolo comum 
industrial

O CIP Sync proporciona maior coordenação de controle necessária para as aplicações de controle em 
que a sincronização de tempo absoluta é vital para alcançar a sincronização de tempo real entre os 
dispositivos inteligentes distribuídos e os sistemas.

DTM DataType Manager Os DTMs permitem que as ferramentas de dispositivos de campo (FDT) se comuniquem com os 
dispositivos HART.

HART Highway Addressable Remote 
Transducer

Um protocolo que habilita a comunicação analógica e digital pela mesma fiação, incluindo diagnóstico 
do dispositivo e informações de status.

MB Base de montagem Um dispositivo que fornece dados e conexões de alimentação do backplane para o módulo instalado.

MP Energia do módulo Alimentação fornecida ao adaptador e alimentação de expansão.

ODVA Associação de fornecedores Open 
DeviceNet

Uma associação sem fins lucrativos de fornecedores estabelecidos para a promoção de redes CIP.

RIUP Remoção e inserção sob alimentação Um recurso que permite que o dispositivo seja conectado e desconectado do sistema sem ter que 
remover a alimentação do sistema.

RPI Intervalo do pacote requisitado Intervalo de tempo (geralmente em milissegundos) em que os usuários estão solicitando que seus dados 
sejam trocados

RTB Bornes removíveis Um componente usado para conectar dispositivos de campo.

RTD Sensor de temperatura de resistência Um tipo de sensor cujas resistências mudam conforme a temperatura muda.

SA Atuador do sensor Um termo usado para descrever dispositivos no lado do campo.

SELV Tensão extrabaixa de segurança Um sistema elétrico em que o nível de tensão é considerado seguro em condições normais ou de falha, 
conforme definido nas normas EN e IEC.

TC Termopar Um termopar é um dispositivo que mede a temperatura ao unir dois fios de metal diferentes em uma 
extremidade. Quando a junta entre os fios aquece ou esfria, ela gera uma tensão que pode ser medida. 
Essa tensão pode ser convertida em uma leitura de temperatura.

XT Ambiente desfavorável Esses módulos têm considerações adicionais sobre proteção contra ambientes agressivos e projeto que 
adicionam um maior grau de proteção quando expostos a ambientes corrosivos e desfavoráveis.
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Capítulo 1

Módulos de E/S analógica HART
Este capítulo descreve os tipos e recursos do módulo de E/S analógica HART que são comuns 
entre os módulos de entrada HART e saída HART analógicas e como criar um sistema PointMax 
I/O.

Tabela  3. Tipos de módulos de E/S analógica HART

Tipo de E/S Código de catálogo Descrição

Módulos de 
entrada

5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT Módulo de entrada de corrente/tensão isolado 
de 4 canais com HART

Compatível com 4 canais que aceitam entrada 
de tensão ou corrente.

Os módulos de 
saída

5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT Módulo de saída de corrente/tensão isolado de 4 
canais com HART

Compatível com 4 canais que produzem saída 
de tensão ou corrente.

Todos os módulos de E/S são compatíveis com a remoção e inserção sob alimentação (RIUP). 
Você deve remover o borne removível primeiro e depois os módulos de E/S.

Para obter detalhes técnicos e de especificações ambientais, consulte Dados técnicos das 
especificações do sistema PointMax I/O, publicação 5034-TD001.

Criar um sistema PointMax I/O
O sistema PointMax I/O contém os componentes que estão ilustrados abaixo.

Figura  1. Sistema PointMax I/O

D

C

E

Item Nome do componente Descrição

A Adaptador O adaptador transfere dados entre o módulo de E/S e o 
controlador.
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Capítulo 1        Módulos de E/S analógica HART

Item Nome do componente Descrição

B Borne removível (RTB) O borne removível contém terminais para a conexão da 
fiação dos dispositivos de campo. Além disso, contém 
interfaces para estabelecer a conexão entre o borne 
removível e o módulo de E/S.

C Módulo de E/S O módulo de E/S contém a interface de alimentação 
de campo ou SA e os circuitos que são necessários 
para executar funções específicas relacionadas à sua 
aplicação.

D Base de montagem (MB) A MB contém interfaces mecânicas e elétricas para 
estabelecer a conexão entre o módulo de E/S e o 
backplane.

E Terminação É uma tampa de proteção contra poeira para o último 
módulo em um rack.

Para obter os requisitos de alimentação do sistema PointMax I/O, consulte Instruções de 
instalação do sistema PointMax I/O, publicação 5034-IN001.

Acesso seguro ao sistema
Para proteger o acesso ao dispositivo somente para usuários autorizados, considere estas 
opções:

• A senha ajuda a proteger a saída e a execução do programa de controle
• Remova a chave do controlador
• Implemente barreiras físicas como gabinetes com trancas

Para proteger o acesso ao sistema, considere estas opções:
• Siga as práticas recomendadas do setor para proteger seus computadores pessoais 

e servidores, incluindo antivírus/anti-malware e soluções de lista de permissões de 
aplicativos.
As recomendações são publicadas no centro de suporte técnico Rockwell Automation na 
Nota Técnica do Knowledgebase Rockwell Automation Customer Hardening Guidelines.

• Desenvolva e implemente políticas e procedimentos de backup e de recuperação de 
desastres. Teste os backups regularmente.

• Minimize a exposição da rede para todos os dispositivos e sistemas do sistema de 
controle e confirme que não possam ser acessados a partir da Internet.

• Posicione as redes e dispositivos do sistema de controle em firewalls e isole-os da rede 
de negócios.

• Inscreva-se na Nota Técnica do Knowledgebase Security Advisory Index, para que você 
tenha acesso às informações sobre questões de segurança que afetam os produtos 
Rockwell Automation.

Rockwell Automation, Inc. Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 11

https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/5034-in001_-pt-p.pdf
https://rockwellautomation.custhelp.com/app/answers/answer_view/a_id/546987
https://rockwellautomation.custhelp.com/app/answers/answer_view/a_id/54102


https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/td/enet-td001_-en-p.pdf
https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/enet-um006_-en-p.pdf
https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/secure-um001_-en-p.pdf
https://rok.auto/pcdc
https://rok.auto/pcdc
https://rok.auto/pcdc


Capítulo 1        Módulos de E/S analógica HART

Verifique se a versão do firmware dos módulos de E/S que você usa está correta antes de 
realizar o comissionamento do sistema. Para obter mais informações sobre como atualizar o 
firmware do módulo, consulte o Guia de início rápido do ControlFLASH Plus®, publicação CFP-
QS001.

Quando a atualização do firmware está em andamento, não é possível realizar as seguintes 
operações:

• Outra solicitação de atualização do firmware

• Solicitação de conexão do módulo

• Solicitação de redefinição do módulo

ADVERTÊNCIA:Aviso:  Ao atualizar o firmware do adaptador EtherNet/IP para PointMax, os módulos de E/S 
em seu rack podem ser reinicializados e não podem manter seu modo de programa ou estados de 
inibição. Verifique se todos os equipamentos controlados pelos módulos desse rack estão em um 
estado parado e se todas as funções críticas de segurança não foram afetadas. 

Comunicação HART
O protocolo de comunicação de campo HART é amplamente aceito na indústria como padrão 
para comunicação digitalmente aprimorada de 4 a 20mA com instrumentos de campo 
inteligentes (baseados em microprocessador). Um sinal digital é sobreposto na malha de 
corrente de 4 a 20 mA para fornecer dois meios de comunicação do dispositivo. O canal 
analógico de 4 a 20 mA permite que a variável primária de processo seja comunicada na 
taxa mais rápida possível enquanto o canal digital comunica múltiplas variáveis do processo, 
qualidade dos dados e status do dispositivo. O protocolo HART permite que estes canais de 
comunicação simultânea sejam usados de maneira complementar.

Figura  2. Protocolo HART(1)

(1) A figura é do HART Communication Protocol Specifications, abril de 2001, Revisão 6.0, HART 
Communication Foundation. Todos os direitos reservados.
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Capítulo 1        Módulos de E/S analógica HART

Os módulos de E/S analógica PointMax HART são compatíveis com o protocolo HART e fazem as 
seguintes operações:

• Conversão de sinais analógicos de 4 a 20 mA para valores numéricos digitais em 
unidades de engenharia (como kg, m ou porcentagem) que são usados no controlador 
Logix 5000.

• Conversão de valores numéricos digitais em unidades de engenharia para sinais 
analógicos de 4 a 20 mA, a fim de controlar dispositivos de processo. Modelo de 
comunicação de rede Produtor/Consumidor diretamente para cada dispositivo HART.

• Coleta automática de dados de processo dinâmico do dispositivo HART conectado. Por 
exemplo, temperatura, pressão, fluxo ou posição da válvula.

• Coleta automática de variáveis específicas do dispositivo HART conectado.
• Execução de comandos por meio do Studio 5000 Logix Designer usando tags de entrada 

e saída.
• Facilitação da configuração e localização de falhas do dispositivo de campo HART da sua 

sala de controle usando o software DTM compatível.
Com os módulos analógicos HART, tanto o controlador quanto o software para manutenção 
e gerenciamento de dispositivo podem acessar dados de dispositivos de campo. Os módulos 
analógicos HART aceitam o protocolo de comunicação de resposta a comando em uma 
arquitetura de fiação ponto a ponto:

O módulo analógico HART é o dispositivo mestre primário e obtém informações continuamente 
dos dispositivos HART conectados. O segundo mestre pode ser usado para manutenção do 
dispositivo, por exemplo, um comunicador portátil.

A maioria dos transmissores de 4 a 20 mA estão disponíveis com uma interface de protocolo 
HART. O tipo de dado disponível depende do tipo de instrumento.

Um exemplo de aplicação é um medidor de vazão em massa habilitado para o HART. O 
sinal mA padrão do medidor de vazão fornece uma medição primária, a vazão. O sinal mA 
com o HART fornece mais informações do processo. O sinal mA que representa a vazão 
ainda está disponível. A configuração HART do medidor de vazão pode ser definida para 
comunicar a variável primária (PV), a variável secundária (SV), a variável terciária (TV) e a 
variável quaternária (QV). Estes valores podem representar fluxo de massa, pressão estática, 
temperatura, fluxo total e outras condições.

Variáveis dinâmicas, variáveis específicas do dispositivo, status do dispositivo e execução de 
comando estão disponíveis por meio de tags do controlador de entrada e saída no Studio 5000 
Logix Designer.

As informações de status do dispositivo também são fornecidas por meio do HART.

A conectividade HART fornece todas essas informações sem alterações na fiação de 4 a 20 mA 
existente.
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A tecnologia DTM por meio da conectividade HART é compatível e também fornece configuração 
remota e localização de falhas de dispositivos HART por meio do software.

Módulos de E/S habilitados para HART
Os módulos de E/S analógica PointMax HART têm modems HART integrados, portanto, não 
há necessidade de instalar multiplexadores HART externos ou modems HART acopláveis. Os 
módulos têm um modem HART separado para cada canal.

A implementação do HART nos módulos de E/S analógica PointMax HART fornece uma conexão 
entre o controlador e cada dispositivo HART.

Um dispositivo HART conectado a um módulo de E/S analógica PointMax HART é compatível com 
instruções de mensagem conectadas e não conectadas.

A conexão configurável para cada dispositivo HART é compatível com:

• Até quatro variáveis dinâmicas
• Até oito variáveis de dispositivo
• Até quatro comandos HART

Para mensagens conectadas:

• Até duas conexões simultâneas Classe 3 são compatível com cada dispositivo HART.
• Até 16 conexões simultâneas Classe 3 são compatíveis com o módulo HART e todos os 

dispositivos HART conectados.
Para mensagens não conectadas:

• Até duas mensagens simultâneas não conectadas são compatíveis com cada dispositivo 
HART.

• Até 16 mensagens simultâneas não conectadas são compatíveis com o módulo mestre 
HART e todos os dispositivos HART conectados.

Módulo de entrada

Tabela  4. Recursos dos módulos de entrada

Recurso 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Intervalo do pacote requisitado ✔

Modo somente escuta ✔

Inibição do módulo ✔

Codificação eletrônica ✔

Operações protegidas ✔

integração de dispositivos HART ✔

Retenção de alarme ✔

Conversão de escala ✔

Tempo CIP Sync ✔
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Tabela  4. Recursos dos módulos de entrada  (continuação)

Recurso 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Gravação de data e hora dos dados ✔

Relatório de qualidade de dados do módulo (falha e 
incerteza)

✔

Filtro rejeita banda ✔

Filtragem digital ✔

Alarmes de processo ✔

Alarmes de taxa ✔

Offset do sensor ✔

Detecção de fio interrompido ✔

Detecção de perda de potência em campo ✔

Detecção de sobrecorrente ✔

Detecção de subfaixa/sobrefaixa ✔

Relatórios de falha e status ✔

Calibração (via AOP ou Tags de módulo) ✔

Módulo de saída

Tabela  5. Recursos do módulo de saída

Recurso 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT

Intervalo do pacote requisitado ✔

Modo somente escuta ✔

Inibição do módulo ✔

Codificação eletrônica ✔

Operações protegidas ✔

integração de dispositivos HART ✔

Retenção de alarme ✔

Conversão de escala ✔

Tempo CIP Sync ✔
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Tabela  5. Recursos do módulo de saída  (continuação)

Recurso 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT

Eco de dados ✔

Relatório de qualidade de dados do módulo (falha e 
incerteza)

✔

Manuseio do modo de programação e inibição ✔

Manipulação de falhas de conexão ✔

Offset de canal ✔

Retenção para inicialização ✔

Fixação de saída ✔

Limitação de rampa/taxa de saída ✔

Detecção de perda de potência em campo ✔

Sem detecção de carga ✔

Proteção contra curto-circuito ✔

Relatório de falha e status ✔

Calibração (via AOP ou Tags de módulo) ✔

Conexões
Uma conexão é um link de transferência de dados em tempo real entre o controlador-
proprietário e o módulo que ocupa o slot a que se refere a configuração.

Durante a configuração do módulo, o tipo de conexão determina quais dados são trocados 
entre o controlador e o módulo. Ao desinibir um módulo no modo on-line ou fazer o download do 
projeto com módulos que são desinibidos para o controlador, o controlador tenta estabelecer 
uma conexão com cada módulo e dispositivo.

O proprietário-controlador monitora a conexão com um módulo. Qualquer quebra na conexão, 
por exemplo, a perda de energia do sistema PointMax I/O, causa uma falha. A aplicação Studio 
5000 Logix Designer pode monitorar as etiquetas de status de falha para indicar quando ocorre 
uma falha em um módulo.

Comunicação produtor/consumidor
Os módulos PointMax I/O usam o modelo de comunicação produtor/consumidor para produzir 
dados sem um controlador fazer a coleta de dados deles primeiro. Os módulos produzem os 
dados e os controladores os consomem. Ou seja, o controlador-proprietário e os controladores 
com uma conexão Modo de escuta ao módulo pode consumi-los.

Quando um módulo de entrada produz os dados, os controladores podem consumi-los 
simultaneamente. O consumo simultâneo de dados elimina a necessidade de um controlador 
enviar dados para outros controladores.
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Propriedade
Cada módulo de E/S em um sistema de controle Logix 5000 deve ser propriedade de um 
controlador, também conhecido como controlador-proprietário. Quando os módulos PointMax 
I/O são utilizados em um sistema de controle Logix 5000, o controlador-proprietário faz o 
seguinte:

• Armazena dados de configuração para todos os módulos que ele possui.
• Envia dados de configuração do módulo de E/S para definir o comportamento do módulo 

e começar sua operação no sistema de controle.
Cada módulo PointMax I/O deve manter continuamente a comunicação com o controlador-
proprietário durante a operação normal.

Quando o controlador-proprietário estabelece uma conexão de E/S com o módulo, ele envia os 
dados de configuração do módulo. Dois resultados possíveis são:

• Se a configuração for apropriada para o módulo, será estabelecida uma conexão e a 
operação será iniciada.

• Se a configuração não for apropriada ao módulo, os dados são rejeitados e a 
visualização Conexão em Propriedades do módulo indica que ocorreu um erro. 
A configuração pode ser inadequada por diversos motivos. Por exemplo, uma 
incompatibilidade na codificação eletrônica que ajuda a evitar a operação em um 
módulo incompatível.

Intervalo do pacote requisitado
O Intervalo do pacote requisitado (RPI) é um parâmetro configurável que define uma taxa 
específica na qual os dados são trocados entre o controlador e o módulo.

Você define o valor do intervalo do pacote requisitado durante a configuração inicial do módulo 
e pode ajustá-lo conforme necessário depois que a operação do módulo tiver começado.

IMPORTANTE:Importante:  Se você alterar o RPI enquanto o projeto estiver on-line, a conexão com o módulo será encerrada e 
restabelecida de uma das seguintes maneiras:

• Iniba a conexão com o módulo, altere o valor do intervalo do pacote requisitado e desiniba a conexão. 
• Altere o valor do intervalo do pacote requisitado. Nesse caso, a conexão é interrompida e reiniciada 

imediatamente depois que você aplica a mudança à configuração do módulo. 

Conexão unicast ou multicast
Durante a configuração do módulo, você deve configurar a Conexão através do parâmetro 
EtherNet/IP. A escolha da configuração determina como os dados de entrada são transmitidos 
pela rede.

Os módulos PointMax I/O usam um dos seguintes métodos para transmitir dados:
• Multicast – as conexões multicast fornecem informações de um emissor para vários 

receptores simultaneamente. As cópias de uma transmissão são passadas para um 
subconjunto selecionado de destinos possíveis.

• Unicast – as conexões Unicast são transmissões ponto a ponto entre um nó de fonte e 
um nó de destino na rede. Uma transmissão é enviada para um controlador de destino.
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IMPORTANTE:Importante:  A configuração padrão é unicast. Use Unicast porque ele reduz o uso da largura de banda da 
rede. No entanto, se estiver usando um controlador ControlLogix 5580 em um sistema de alta disponibilidade, é 
necessário usar o Multicast.

Modo somente escuta
Qualquer controlador no sistema pode escutar os dados de um módulo de E/S. Um controlador-
proprietário, conforme descrito em Propriedade  (na página 18), troca dados com os módulos 
de E/S. Outros controladores podem usar uma conexão Somente escuta com o módulo de 
E/S. Nesse caso, o controlador “de escuta” só pode ouvir os dados produzidos pelo módulo. O 
controlador de escuta não é proprietário da configuração do módulo nem troca outros dados 
com ele.

Durante o processo de configuração de E/S, você pode especificar uma conexão Somente de 
escuta.

IMPORTANTE:Importante:
Lembre-se do seguinte:

• O Modo somente escuta aplica-se somente aos módulos de E/S padrão. 
• Se um controlador usar uma conexão Modo somente escuta, a conexão deve usar a opção Multicast. Neste 

caso, todas as outras conexões ao módulo, por exemplo, a conexão do controlador-proprietário, devem 
também utilizar a opção multicast. 

O valor de RPI da conexão em modo de escuta deve ser o mesmo que o valor de RPI da conexão de leitura 
de controle.

- Se um controlador tenta usar uma conexão Somente escuta para um módulo, mas a conexão 
controlador-proprietário usar a opção Unicast, a tentativa de uma conexão Modo de escuta falha. 

- O controlador “Somente escuta” recebe dados do módulo desde que uma conexão entre um 
controlador-proprietário e módulo seja mantida 

• O intervalo do pacote requisitado da conexão em modo de escuta deve ser o mesmo que a conexão de 
leitura de controle. 

• Se a conexão entre um controlador-proprietário e o módulo for interrompida, o módulo interromperá o 
envio de dados e as conexões a todos os "controladores de escuta" também serão interrompidas. 

• Devido ao multicast, a adição de uma conexão em modo de escuta não aumenta a largura de banda da 
rede. 

• Somente um controlador pode ser proprietário do módulo de E/S. Os módulos PointMax I/O não são 
compatíveis com múltiplos proprietários do mesmo módulo. Outros controladores devem usar uma 
conexão Listen Only com o módulo. 

Inibição do módulo
A inibição do módulo permite que você suspenda indefinidamente uma conexão, incluindo 
conexões Somente escuta, entre um controlador e um módulo sem ter que remover o módulo 
da configuração. Esse processo interrompe temporariamente a conexão entre o controlador e o 
módulo.

IMPORTANTE:Importante:  Sempre que você inibe um módulo com saídas, todas as saídas mudam para o estado configurado 
no modo de programa. 
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Use a inibição do módulo nos seguintes cenários:
• Para realizar a manutenção do módulo.

• Para atualizar um módulo, por exemplo, atualizar a versão do firmware do módulo.

• Se usar um programa que inclua um módulo que você ainda não possui fisicamente. Você 
não quer que o controlador procure um módulo que ainda não existe. Nesse caso, você 
pode inibir o módulo em seu programa até que ele resida fisicamente no sistema.

Use o procedimento a seguir para inibir e desinibir o módulo:
1. Iniba o módulo.

a. Acesse o modo de visualização Conexão na caixa de diálogo Propriedades do módulo 
e marque a caixa de seleção Inibir módulo.

b. Selecione Aplicar ou OK.

2. Faça a atualização necessária
3. Desiniba o módulo:

a. Acesse o modo de visualização Conexão na caixa de diálogo Propriedades do módulo 
e desmarque a caixa de seleção Inibir módulo.

b. Selecione Aplicar ou OK.

Codificação eletrônica
A codificação eletrônica reduz a possibilidade de que você use o dispositivo incorreto em um 
sistema de controle. Ele compara o dispositivo definido em seu projeto para o dispositivo 
instalado. Se a codificação falhar, ocorre uma falha. Esses atributos são comparados.

Atributo Descrição

Fornecedor O fabricante do dispositivo

Tipo de dispositivo O tipo geral do produto, por exemplo, um módulo de E/S

Código do produto O tipo específico do produto. O código do produto é mapeado para um código de 
catálogo.

Revisão principal Um número que representa as capacidades funcionais de um dispositivo

Revisão secundária Um número que representa mudanças de comportamento no dispositivo

Tabela  6. Opções de codificação eletrônica

Opção de codificação Descrição

Módulo compatível Permite que o dispositivo instalado aceite a chave do dispositivo que é definido 
no projeto quando o dispositivo instalado pode emular o dispositivo definido. Com 
o módulo compatível, você pode geralmente substituir um dispositivo por outro 
dispositivo que tenha as seguintes características:
• Código de catálogo idêntico ou compatível

• Revisão principal igual ou superior
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Tabela  6. Opções de codificação eletrônica  (continuação)

Opção de codificação Descrição

• Revisão secundária da seguinte forma:
- Se a revisão principal for igual, a revisão secundária deve ser a mesma ou 

posterior.

- Se a revisão principal for maior, a revisão secundária pode ser qualquer 
número.

• Você pode usar uma versão XT do módulo no lugar de um módulo não XT ou uma 
versão não XT do módulo no lugar de um módulo XT.

Desabilitar codificação Indica que os atributos de codificação não estão sendo considerados ao tentar 
comunicar-se com um dispositivo. Com a opção Desabilitar codificação, a 
comunicação pode ser feita com outro tipo de dispositivo que não seja o especificado 
no projeto.

ATENÇÃO:Atenção:  Tome cuidado ao usar Desabilitar codificação; se usada 
incorretamente, esta opção pode causar ferimentos pessoais ou 
morte, prejuízos a propriedades, ou perda financeira. 

Recomendamos enfaticamente que você não use a opção Desabilitar 
codificação.

Ao usar a opção Desabilitar codificação, você precisará assumir total 
responsabilidade por entender se o módulo que está sendo usado 
pode satisfazer as especificações funcionais da aplicação.

Correspondência exata Indica que todos os atributos de codificação devem combinar para estabelecer 
comunicação. Se qualquer atributo não corresponder precisamente, a comunicação 
com o dispositivo não ocorre.

Quando um módulo XT é configurado em um projeto da aplicação Studio 5000 Logix 
Designer, apenas o módulo XT instalado em uma base XT MB é considerado como 
correspondência exata. Quando um módulo não XT é configurado, apenas o módulo 
não XT (com qualquer base – MB) é considerado como correspondência exata.

Com cuidado, considere as consequências de cada opção de codificação quando selecionar 
uma.

IMPORTANTE:Importante:  A alteração on-line de parâmetros de codificação eletrônica interrompe conexões com o dispositivo 
e todos os dispositivos que estão conectados por meio dele. Conexões de outros controladores também podem ser 
interrompidas. 

Se uma conexão de E/S para um dispositivo for interrompida, o resultado pode ser uma perda de dados.

Para obter informações mais detalhadas sobre a codificação eletrônica, consulte a Técnica de 
aplicação de codificação eletrônica em sistemas de controle Logix 5000, publicação LOGIX-
AT001.

Operações protegidas
Se uma das conexões de E/S do módulo estiver aberta e em execução, ela é considerada 
como o módulo no modo de proteção. O modo de proteção é um estado em que o dispositivo 
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está operacional, mas implementou defesas contra alterações que poderiam interromper 
seu funcionamento. As operações a seguir são restritas quando o módulo está no modo de 
proteção:

• Solicitação de atualização do firmware

• Solicitação de redefinição do módulo

• Solicitação de calibração do módulo

• Mudança no formato de dados ou na conexão

As operações a seguir podem ser aplicadas na aplicação Studio 5000 Logix Designer quando o 
módulo está no modo de proteção, mas, como consequência, as conexões de E/S são fechadas 
e reabertas:

• Alterar a codificação eletrônica

• Alterar o intervalo do pacote requisitado

• Alterar o unicast/multicast

As operações a seguir são permitidas quando o módulo está no modo de proteção:
• Solicitações de conexão de modo de escuta de outros controladores

• Alteração na configuração do canal de E/S. Para aplicar a alteração de configuração sem 
interromper as conexões de E/S, há dois métodos:
- Altere as configurações e aplique-as em Propriedades do módulo.

- Altere os valores do tag de configuração e envie uma MSG de Reconfiguração do 
Módulo ao módulo para aplicar as alterações

Iniba o módulo para sair do modo de proteção. 

Travamento de alarme
O travamento do alarme permite que você trave um alarme do módulo na posição de ajuste 
assim que o alarme é acionado. O alarme permanece ativado mesmo que a condição que o 
acionou desapareça, até que o alarme seja desbloqueado.

O travamento de alarme está disponível por canal. Você pode travar os seguintes alarmes:

Tipo de E/S Alarmes disponíveis

Módulos de entrada • Alarmes de processo

• Alarme de taxa

Módulos de saída • Alarmes de fixação

• Alarme de rampa de saída

Habilitar travamento
Você pode habilitar o travamento de alarme em Propriedades do módulo:

• Para módulos de entrada, acesse a visualização Chxx - Alarmes para habilitar o 
travamento para Alarmes de processo e Alarme de taxa.

• Para módulos de saída, acesse a visualização Chxx - Limites para habilitar o travamento 
para alarmes de fixação e alarme de taxa.
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Destravar alarmes
IMPORTANTE:Importante:  Antes de destravar um alarme, certifique-se de que a condição que acionou o alarme não existe 
mais.

Uma vez travado um alarme, você deve destravá-lo manualmente. Você pode usar os tags do 
módulo para destravar um alarme. O tipo de alarme determina qual tag do módulo você deve 
alterar.

Por exemplo, para desbloquear um alarme Baixo Baixo no módulo de entrada analógica, defina o 
tag de saída Chxx.LLAlarmUnlatch  como 1.

IMPORTANTE:Importante:  Após um alarme ser destravado, altere o tag do módulo de volta de 1 para 0. 

Você deve alterar o tag do módulo de 0 para 1 para destravar o alarme cada vez que ele for acionado.

Se você não alterar o tag do módulo de volta para 0 e o alarme for travado novamente no futuro, o alarme 
permanecerá travado apesar de o valor do tag Destravar  ser 1.

Conversão de escala
Ao fazer o fator de escala de um canal, você seleciona dois pontos que representam unidades 
de sinal, ou seja, um Sinal baixo e um Sinal alto. Você também seleciona dois pontos que 
representam unidades de medida, ou seja, Low Engineering e High Engineering.

O ponto de Low Signal equaciona para o ponto de Low Engineering e o High Signal corresponde 
ao ponto de High Engineering.

IMPORTANTE:Importante:  Ao escolher dois pontos para o valor alto e baixo de sua aplicação, você não limita a faixa do 
módulo. A faixa do módulo permanece constante independente de como você definiu seu fator de escala.

O dimensionamento permite que você configure o módulo para retornar dados ao controlador 
em unidades de engenharia.

Por exemplo, se você usar o módulo 5034-IF4IH no modo Corrente com uma faixa de entrada de 
4 a 20 mA, para receber valores em Porcentagem da escala completa, configure o módulo da 
seguinte forma:

• Low Signal = 4 mA
• High Signal = 20 mA
• Low Engineering = 0%
• High Engineering = 100%

O valor retornado é indicado no tag I.Chxx.Data.

Os módulos são dispositivos CIP Sync apenas secundário.

Tabela  7. Valores de corrente representados em unidades de medida

Corrente (mA)
Valor das unidades de engenharia (%) no tag 
I.Chxx.Data

0,0 -25,00

3,0 -6,00

4,0 0,0

12,0 50,0
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Tabela  7. Valores de corrente representados em unidades de medida  (continuação)

Corrente (mA)
Valor das unidades de engenharia (%) no tag 
I.Chxx.Data

20,0 100,0

23,0 118,75

Tempo CIP Sync
Os módulos de E/S usam CIP Sync para registros de data e hora. O CIP Sync é uma 
implementação CIP do PTP (Protocolo de Tempo de Precisão) IEEE 1588. O CIP Sync proporciona 
sincronização de tempo real (tempo do mundo real) ou de tempo coordenado universal (UTC) 
de controladores e dispositivos que estejam conectados por redes CIP. Essa tecnologia aceita 
aplicações amplamente distribuídas que requerem registro de data e hora, gravação de 
sequência de eventos, controle de movimento distribuído e maior coordenação de controle.

Os módulos são dispositivos CIP Sync apenas secundário. Deve existir outro módulo na rede que 
funcione como o relógio mestre.

Os módulos de E/S podem ser usados para capturar informação de data e hora. A vantagem é 
que o CIP Sync abrange todo o sistema, portanto, os valores de data e hora são consistentes em 
todos os módulos no sistema.

IMPORTANTE:Importante:  I.CIPSyncValid  = 1 não é suficiente para uma aplicação confirmar se o módulo está pronto para 
aplicação que requer sincronização de tempo do sistema para iniciar a operação. Consulte Verificação do relógio 
Grandmaster  (na página 24)  para verificação extra necessária.

Verificação do relógio Grandmaster
A aplicação deve verificar se o módulo está sincronizado com o mesmo relógio Grandmaster 
que o controlador-proprietário.

Se a conexão de status for selecionada na caixa de diálogo Definição do dispositivo do 
adaptador EtherNet/IP PointMax, verifique se todas as seguintes condições são verdadeiras:

• O I.CipSyncValid  do módulo de E/S é 1

• O S.CipSyncValid  do adaptador é 1

• O S.GrandmasterClockID  do adaptador é o mesmo que o GrandMasterClockID do 
controlador

Se a conexão de status não for selecionada na caixa de diálogo Definição do dispositivo 
do adaptador EtherNet/IP para PointMax, verifique se todas as seguintes condições são 
verdadeiras:

• O I.CipSyncValid  do módulo de E/S é 1

• O GrandmasterClockID  do módulo de E/S no atributo GrandMasterClockInfo do objeto 
TimeSync é o mesmo que o GrandmasterClockID  do controlador
- Classe: 0x43

- Instância: 0x01

- Atributo: 0x08

- Resposta: GrandMasterClockInfo (Consulte a estrutura abaixo)
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GrandMasterClockInfo STRUCT of

ClockIdentity USINT[8]

ClockClass UINT

TimeAccuracy UINT

OffsetScaledLogVariance UINT

CurrentUtcOffset UINT

TimePropertyFlags WORD

TimeSource UINT

Priority1 UINT

Priority2 UINT

Para obter o GrandMasterClockID do controlador, acesse o objeto TIMESYNCHRONE pela 
instrução GSV. Consulte Access the TimeSynchronize object.
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Capítulo 2

Integração de dispositivos HART
Este capítulo descreve os recursos comuns disponíveis com a integração HART na aplicação 
Studio 5000 Logix Designer.

Identidade do dispositivo HART
Com o recurso de dispositivos HART altamente integrado, cada dispositivo HART tem sua própria 
identidade CIP independente.

As propriedades do dispositivo HART que identificam exclusivamente o tipo de dispositivo são:
• Tipo de dispositivo expandido HART
• Tipo de nível de revisão do dispositivo HART

Barramento HART
Cada dispositivo HART é adicionado como um nó CIP no barramento HART associado ao módulo 
de E/S HART.

Você pode usar o barramento HART na árvore de configuração de E/S para:
• Adicionar ou remover um dispositivo HART.

• Consultar o ícone de status de advertência ou inibição de um dispositivo HART 
conectado.

• Abrir as propriedades do dispositivo HART.

Inibição de dispositivo HART
Você pode suspender a troca de dados entre o controlador e dispositivos HART individuais, 
seja no modo offline (aplica-se após o download) ou no modo on-line. A inibição não impede o 
funcionamento do dispositivo. Essa opção permite a manutenção do dispositivo sem falhas com 
um relatório enviado para o controlador.

Você pode inibir os dispositivos HART na página Conexão da caixa de diálogo Propriedades do 
dispositivo HART.
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Codificação eletrônica de dispositivo HART
O recurso de codificação eletrônica para dispositivos HART compara automaticamente o 
dispositivo esperado com o dispositivo físico antes que a conexão seja estabelecida. Você pode 
usar a codificação eletrônica para impedir a conexão a um dispositivo que não corresponda ao 
tipo e revisão esperados.

Para cada dispositivo, a opção de codificação selecionada pelo usuário determina se, e como, 
uma verificação de codificação eletrônica é realizada.

As três opções de codificação disponíveis são:
• Módulo compatível (padrão)
• Correspondência exata
• Desabilitar codificação

Módulo compatível é a configuração padrão. Essa configuração permite que o dispositivo físico 
aceite a codificação do dispositivo configurado no software, se o dispositivo configurado for 
aquele que o dispositivo físico é capaz de emular. O nível exato de emulação necessário é 
definido da seguinte forma:

• O tipo de dispositivo expandido HART deve corresponder.
• A revisão principal do dispositivo físico deve ser maior ou igual à revisão principal 

configurada.

• Se a revisão principal corresponder exatamente, a revisão secundária do dispositivo 
físico deve ser maior ou igual à revisão secundária configurada se a revisão secundária 
configurada não for 0.

A opção Desabilitar codificação indica que os atributos de codificação não estão sendo 
considerados ao tentar comunicar-se com um dispositivo. Outros atributos, como tamanho 
e formato dos dados, são considerados e precisam ser aceitáveis antes de a conexão ser 
estabelecida. Com a opção Codificação desabilitada, a comunicação pode ocorrer com um 
dispositivo diferente do tipo especificado na árvore de configuração de E/S com resultados 
imprevisíveis.

ADVERTÊNCIA:Aviso:  Tome muito cuidado ao usar a opção Desabilitar codificação; se usada 
incorretamente, esta opção pode causar ferimentos pessoais ou morte, prejuízos a propriedades, ou 
perda financeira. 

Você não deve utilizar a opção Desabilitar codificação. Ao usar a opção Desabilitar codificação, 
você precisará assumir total responsabilidade por entender se o módulo que está sendo usado pode 
satisfazer as especificações funcionais da aplicação.

Configuração do tipo de conexão de dados do produtor/consumidor
Os dados do produtor/consumidor podem ser configurados para se comunicar usando um tipo 
de conexão de dados ou PlantPAx®.

A conexão PlantPAx inclui dados específicos necessários para a instrução PlantPAx HART.

Produtor/consumidor Comunicação de dispositivo HART
A comunicação produtor/consumidor entre o controlador e o dispositivo HART permite:

• Monitorar o status do dispositivo HART ou a alteração da configuração.

• Obter os dados específicos do PlantPAx necessários para a instrução PlantPAx HART.
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• Obter atualizações periódicas de dados e status de variáveis dinâmicas.

• Obter atualizações periódicas dos dados e status variáveis do dispositivo.

• Executar comandos HART sob demanda.

Produtor/consumidor Configuração de dados
Os dados produtor/consumidor podem ser configurados para incluir o seguinte para cada 
dispositivo HART:

• Até quatro variáveis dinâmicas

• Até oito variáveis de dispositivo

• Até quatro comandos HART

Relatórios de falha e status
O módulo de E/S analógica PointMax HART envia dados de falha e status para o dispositivo 
HART, variáveis dinâmicas configuradas e variáveis de dispositivo nos dados do produtor para 
cada dispositivo HART.

Tabela  8. Tags de falha e status do dispositivo HART

Tipo de dados Nome do tag Acionar evento que define o tag

ConnectionFaulted O controlador proprietário perde a conexão com o 
módulo.

Este tag fornece dados de todo o módulo e 
afeta todos os canais simultaneamente.

CurrentMismatch O valor digital HART não corresponde ao valor do canal 
do módulo analógico.

Malfunction O dispositivo detectou um erro ou falha de hardware.

<NameOfVariable>.Ch.Fa
ult

Os dados são imprecisos e não são confiáveis para uso 
na aplicação.

<NameOfVariable>.Ch.Und
errange

O sinal de entrada no canal é menor ou igual ao sinal 
mínimo detectável.

<NameOfVariable>.Ch.Over
range

O sinal de entrada no canal é maior ou igual ao sinal 
máximo detectável.

Falha

Static.Fault Indica se o conjunto de dados estáticos é válido. Apenas 
para conexão PlantPAx.

RunMode O módulo está em modo de operação.Status

DiagnosticActive Indica se qualquer diagnóstico está ativo ou se o limite 
de prognóstico foi atingido.
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Tabela  8. Tags de falha e status do dispositivo HART  (continuação)

Tipo de dados Nome do tag Acionar evento que define o tag

DiagnosticSequenceCount Um contador que incrementa quando uma condição 
de diagnóstico ocorre ou vai embora. O contador é um 
contador de rolamento que ignora 0 em sobreposições.

CorrenteSaturada A malha de corrente atingiu o limite de extremidade 
superior (ou inferior) e não pode aumentar (ou diminuir) 
ainda mais.

CurrentFixed A malha de corrente está sendo mantida em um valor 
fixo e não está respondendo às variações do processo.

MoreStatusAvailable Mais informações de status estão disponíveis do que 
podem ser retornadas no Status do dispositivo de 
campo.

ConfigurationChanged A configuração do dispositivo HART foi alterada e o 
módulo recuperou todos os dados de configuração do 
dispositivo HART para serem retornados pelo serviço 
Obter informações do dispositivo HART.

<NameOfVariable>.Ch.Unc
ertain

Indica que os dados do canal podem ser imprecisos, 
mas o grau de imprecisão é desconhecido.

<NameOfVariable>.Ch.Data O último valor válido recebido do dispositivo.

<NameOfVariable>.Ch.Rolli
ngTimestamp

RollingTimestamp é um temporizador de 15 
bits executado de forma contínua contado em 
milissegundos.

<NameOfVariable>.Class Classificação variável de dispositivo

<NameOfVariable>.Unit Código de unidade

<NameOfVariable>.Manual Indica que o valor dos dados é controlado manualmente.

<NameOfVariable>.Const
ant

Indica que o valor dos dados é constante. É definido 
como 1 quando o status da variável indica constante.

Static.PVUnit Código de unidade de PV. Apenas para conexão 
PlantPAx.

Static.HARTRevision Número de revisão principal do protocolo HART. Apenas 
para conexão PlantPAx.

Static.HARTTagName Nome atribuído do dispositivo HART. Igual ao atributo de 
identidade 15. Apenas para conexão PlantPAx.

Static.Descriptor Descritor do dispositivo HART. Apenas para conexão 
PlantPAx.
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Tabela  8. Tags de falha e status do dispositivo HART  (continuação)

Tipo de dados Nome do tag Acionar evento que define o tag

Static.PVAtSignal4 Valor de PV Faixa Inferior. Apenas para conexão 
PlantPAx.

Static.PVAtSignal20 Valor de faixa superior de PV. Apenas para conexão 
PlantPAx.

Static.AdditionalDeviceSta
tus

Status de dispositivo adicional do comando HART 48. 
Apenas para conexão PlantPAx.

ChDataAtSignal4 Esse membro é o valor da unidade de medida de 4 mA 
de acordo com a configuração do canal de entrada 
analógica correspondente do módulo. Apenas para 
conexão PlantPAx.

ChDataAtSignal20 Esse membro é o valor da unidade de medida de 20 
mA de acordo com a configuração do canal de entrada 
analógica correspondente do módulo. Apenas para 
conexão PlantPAx.

Notificação de alteração da configuração do dispositivo HART
Se algum parâmetro de configuração for alterado em um dispositivo HART por qualquer motivo, 
o bit ConfigChanged  é definido como 1 nos dados do produtor do dispositivo HART que é usado 
no controlador Logix 5000 para informar a aplicação Studio 5000 Logix Designer sobre a 
mudança. Quando isso ocorrer, o aplicativo deve:

1. Transitar do bit ResetConfigChanged  de 0 para 1 nos dados do consumidor.
2. Executar o serviço Obter informações do dispositivo HART. Para obter mais informações 

sobre o serviço Obter informações do dispositivo HART, Consulte Modelo de objeto CIP de 
dispositivo HART  (na página 183).

3. Execute qualquer outro serviço HART necessário para obter outros dados de 
configuração gerenciados pela aplicação Studio 5000 Logix Designer.

Registro de data e hora de dados dinâmicos/variáveis do dispositivo
Sempre que um módulo HART recebe novos dados dinâmicos HART ou dados variáveis de 
dispositivo de um dispositivo HART, o módulo também registra o valor de RollingTimestamp 
naquele momento. O controlador Logix 5000 usa os dois últimos valores de registro de data e 
hora para calcular a quantidade de tempo entre as amostras.

Executar comandos HART por meio de dados do produtor/consumidor
Estas são algumas diretrizes para executar comandos HART por meio de dados do produtor/
consumidor.

• A execução de um comando começa com uma borda ascendente de Command.Execute 
nos dados do consumidor.

• Command.ReadyToExecute  nos dados do produtor é relatado como 1 para um dispositivo 
HART quando o dispositivo HART não tem comandos pendentes que são iniciados a partir 
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dos dados do consumidor, e Command.Execute é 0 nos últimos dados do consumidor 
recebidos.

• Defina Command.Execute  como 1 somente quando Command.ReadyToExecute  for 1.

• Depois de iniciar a execução de um comando, defina-o de volta como 0 
quando Command.ReadyToExecute  de 0 em dados do produtor for recebido. 
Command.ReadyToExecute  mudando de 1 para 0 indica que o módulo HART recebeu a 
solicitação de execução do comando.

• Após a conclusão de um comando, verifique o status de todos os dados do produtor no 
tag Comando  antes de recuperar os dados de resposta do comando.

Figura  3. Uma sequência típica de execução de comando

1. Para executar um comando HART, defina Command.Execute como 1 nos dados do 
consumidor quando Command.ReadyToExecute  = 1 nos dados do produtor do dispositivo 
HART.

2. Após o módulo HART receber os dados do consumidor, Command.Active  = 1 e 
Command.ReadyToExecute  = 0 são relatados nos dados do produtor do dispositivo HART.

3. Quando o controlador receber Command.ReadyToExecute  = 0, o que significa que o 
módulo recebeu a solicitação de execução, você pode definir Command.Execute  como 0 
nos dados do consumidor.

Rockwell Automation, Inc. Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 31



Capítulo 2        Integração de dispositivos HART

4. Quando a execução do comando HART é concluída, o módulo HART relata 
Command.Completed  = 1 e Command.ReadyToExecute  = 1 nos dados do produtor do 
dispositivo HART junto com o resultado do comando e os dados de resposta.

5. Para iniciar a execução de outro comando, repita as etapas 1 a 4.

Figura  4. Comando concluído com um RPI

1. Para executar um comando HART, defina Command.Execute  como 1 nos dados do 
consumidor quando Command.ReadyToExecute  = 1 nos dados do produtor do dispositivo 
HART.

2. Depois que o módulo HART recebe os dados do consumidor, o comando HART é concluído 
em um RPI. Consequentemente Command.Completed  = 1 e Command.ReadyToExecute  = 0 
são relatados nos próximos dados do produtor do dispositivo HART. Um estado ativo não 
é relatado para o comando.

3. Quando o controlador recebe Command.ReadyToExecute  = 0, defina Command.Execute 
como 0 nos dados do consumidor.

4. Quando o módulo HART recebe os dados do consumidor, os próximos dados do produtor 
do dispositivo HART informarão Command.ReadyToExecute  = 1.

5. Para iniciar a execução de outro comando, repita as etapas 1 a 4.
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Figura  5. Comando com erro de parâmetro

1. Para executar um comando HART, defina Command.Execute como 1 nos dados do 
consumidor quando Command.ReadyToExecute  = 1 nos dados do produtor do dispositivo 
HART.

2. Depois que o módulo HART recebe os dados do consumidor, ele verifica os dados 
solicitados e encontra alguns parâmetros (por exemplo, caracteres inválidos para ASCII 
compactado ou comprimento de grupo maior que o configurado) que não podem ser 
convertidos para o tipo HART com sucesso. O módulo HART relata Command.Active 
= 0, <nameofcommand>.Command.ReadyToExecute  = 0, Command.Complete  = 0 e 
Command.ParameterError  = 1 nos dados do produtor do dispositivo HART.

3. Quando o módulo recebe Command.ReadyToExecute  = 0, defina Command.Execute  como 
0 nos dados do consumidor. Com o bit ParameterError  definido, a execução é rejeitada 
devido a erros nos dados de solicitação de comando. Command.ParameterErrorNumber 
nos dados do produtor indica o índice do primeiro parâmetro inválido nos dados de 
solicitação de comando.

4. Quando o controlador recebe Command.ReadyToExec  = 0, defina Command.Execute  como 
1 nos dados do produtor do dispositivo HART.

5. Inicie uma nova execução configurando Command.Execute  como 1 nos dados do 
consumidor.

6. Quando o módulo HART recebe os dados do consumidor e descobre que os dados de 
solicitação de comando nos dados do consumidor ainda apresentam erros, ele relata 
Command.ReadyToExecute  = 0 e Command.ParameterErro  = 1 nos dados do produtor do 
dispositivo HART novamente.
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7. Assim que o módulo HART receber Command.ReadyToExecute  = 0, o módulo recebe a 
solicitação de execução mais recente e você pode definir Command.Execute  como 0 nos 
dados do consumidor. Com o bit ParameterError  definido, a solicitação de execução mais 
recente é rejeitada devido a erros nos dados da solicitação de comando.

8. O módulo HART relata Command.ReadyToExecute  = 1 nos dados do produtor do dispositivo 
HART.

9. Para iniciar uma nova execução, defina Command.Execute  como 1 nos dados do 
consumidor.

10. Quando o módulo HART recebe os dados do consumidor e verifica se os dados de 
solicitação de comando são todos válidos, ele envia o comando para o dispositivo HART e 
relata Command.ReadyToExecute  = 0, Command.Active  = 1 e Command.ParameterError  = 0 
nos dados do produtor do dispositivo HART.

Figura  6. Sobreposição de comando

1. Defina Command.Execute  como 1 nos dados do consumidor quando 
Command.ReadyToExecute  = 1 nos dados do produtor do dispositivo HART.

2. Após o módulo HART receber os dados do consumidor, Command.Active  = 1 e 
Command.ReadyToExecute  = 0 são relatados nos dados do produtor do dispositivo HART.

3. Assim que o controlador receber Command.ReadyToExec  = 0, e o módulo receber a 
solicitação de execução, você pode definir Command.Execute  como 0 nos dados do 
consumidor.
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4. Sem esperar pela conclusão do comando pendente, defina Command.Execute  como 1 nos 
dados do consumidor novamente.

5. O módulo HART relata Command.Overlap  = 1 nos dados do produtor do dispositivo HART.

6. Defina Command.Execute  como 0 nos dados do consumidor.

7. Se Command.Execute  for definido como 0 na Etapa 6, após a execução do 
comando HART estar concluída, o módulo HART informa Command.Completed  = 1 e 
Command.ReadyToExecute  = 1 nos dados do produtor do dispositivo HART junto com o 
resultado do comando e dados de resposta.

8. Para iniciar a execução de outro comando, repita as etapas 1 a 7. Command.Overlap  só é 
cancelado quando uma nova execução de comando é iniciada com sucesso.

Executar comandos HART por meio de mensagens explícitas
Os módulos de E/S analógica PointMax HART permitem que você defina instruções de 
mensagem para enviar comandos aos dispositivos HART. O serviço CIP é o serviço 0x4C do 
objeto de dispositivo de processo HART definido no CIP Volume 7B “Integração de dispositivos 
HART na arquitetura CIP”, com a exceção de que a classe ID 0x3B8 deve ser usada para o objeto 
de dispositivo de processo HART.

Como a execução de comandos HART por meio de mensagens explícitas causa atrasos na 
atualização de variáveis dinâmicas ou de dispositivo nos dados do produtor do dispositivo 
HART, a execução periódica de comandos por meio de mensagens explícitas, por exemplo, 
instrução de mensagem conectada e em cache, não é recomendada.

Operações protegidas para dispositivos HART

Entrar e sair do modo de proteção
O dispositivo HART entra no modo de proteção assim que a conexão com o dispositivo é 
estabelecida e sai do modo de proteção assim que a conexão com o dispositivo é fechada.

Restrições impostas pelo modo de proteção
O modo de proteção impede o acesso a serviços que não são necessários após o dispositivo 
HART ser configurado e estar na operação normal. O modo de proteção desabilita recursos que 
podem deixar o dispositivo vulnerável a ações que causem interrupções. Ao fazer isso o modo 
de proteção ajuda a reduzir a superfície do ataque.

Quando o dispositivo HART está no modo de proteção, o dispositivo impede a execução das 
seguintes tarefas:

• Executar redefinições remotas do dispositivo
• Alterar parâmetros de intervalo do pacote requisitado
• Conectar dispositivo ou alterar o formato de dados
• Alterar parâmetros de codificação eletrônica
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Módulos de entrada analógica isolada HART
Os módulos de entrada analógica HART convertem um sinal analógico para um valor digital. Por 
exemplo, os módulos podem converter o seguinte:

• Volts
• Miliamperes

Gravação de data e hora dos dados
O registro de data e hora de rolagem representa o momento em que os dados I.Chxx.Data  atuais 
são amostrados. É um registro de data e hora contínuo de 15 bits que conta em milissegundos 
de 0 a 32.767 ms. O valor da gravação de data e hora é relatado no tag I.Chxx.RollingTimestamp 
para os módulos de E/S analógica.

O programa controlador usa os dois últimos valores de gravação de registro de data e hora para 
calcular a quantidade de tempo entre as amostras.

Uma mudança no tempo do sistema pode causar uma leve mudança na temporização da 
amostra de entrada. A gravação do registro de data e hora reflete precisamente a mudança. 
Pode haver flutuação na temporização entre amostras antes e depois da mudança de tempo do 
sistema.

Relatórios de qualidade dos dados do módulo
Os módulos de E/S indicam a qualidade dos dados do canal que é retornada ao controlador-
proprietário. Os níveis de qualidade dos dados são reportados por tags de entrada do módulo.

IMPORTANTE:Importante:  Uma vez removida a condição que causa a mudança do tag Fault ou Uncertain para 1, o tag 
é restaurado automaticamente para 0. Não é possível mudar o status dos tags. Esses tags nem sempre são 
reinicializados imediatamente após a condição ser removida e, geralmente, são reinicializados após um pequeno 
atraso. 

Os seguintes tags de entrada indicam o nível de qualidade de dados:
• I.Chxx.Fault - Quando o bit de falha é definido, esse tag indica que os dados do canal 

relatados são imprecisos e não são confiáveis para uso em seu aplicativo. Não use os 
dados reportados do canal para controle.

Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas do módulo para corrigir a causa 
da imprecisão.

Exemplos de causas de dados imprecisos incluem o seguinte:
- O canal está desabilitado

- Falha de conexão detectada

- Condição de fio interrompido

- Condição de subfaixa/sobrefaixa

- Condição de perda de potência de campo

Primeiro, você deve solucionar o problema do módulo para identificar as causas típicas. 
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• I.Chxx.Uncertain  - Este tag indica que os dados do canal relatados podem ser imprecisos, 
mas o grau de imprecisão é desconhecido. Não use os dados reportados do canal para 
controle.

Se o tag está definido como 1, você sabe que os dados podem estar imprecisos. 
Solucione os problemas do módulo para descobrir o grau dessa imprecisão.

Causas típicas de dados incertos incluem o seguinte:
- Sinal de dados fora da faixa operacional do canal
- Os dados de offset do sensor não são um número
- Falha de calibração no canal
- A calibração está em processo no canal atual ou em outro canal no módulo. Consulte 

Calibração causa indicação de qualidade de dados incerta  (na página 37)  para 
obter mais informações.

Você deve monitorar os tags em seu programa para garantir que o aplicativo esteja operando conforme o 
esperado com dados de entrada de canal precisos. 

Calibração causa indicação de qualidade de dados incerta
Quando um canal no módulo de entrada analógica está sendo calibrado, a configuração do filtro 
de encaixe para esse canal muda para 10 Hz. Isso resulta no tag I.Chxx.Uncertain  sendo definido 
como 1 para aquele canal até que a calibração seja finalizada.

As configurações do filtro de encaixe para os outros canais de entrada no módulo permanecem 
inalteradas. No entanto, como vários canais de entrada compartilham um conversor analógico 
para digital no módulo 5034-IF4IH, todos os canais de entrada no mesmo grupo desaceleram 
durante o processo de calibração. Como resultado, o tag I.Chxx.Uncertain  é definido como 1 para 
os outros canais de entrada nesse grupo também.

Consulte a seção Conexão no capítulo Detalhes do 5034-IF4IH para informações de 
agrupamento dos canais de entrada.

Várias faixas de entrada
O módulo de entrada analógica HART é compatível com múltiplas faixas de entrada. O tipo de 
entrada que você escolhe durante a configuração do módulo determina as faixas de entrada 
disponíveis. Um tipo de entrada é escolhido em uma base de canal para canal.

Tabela  9. Faixas de entrada

Tipo de entrada Faixa de entrada disponível

Corrente (mA) • 0 a 20 mA
• 4 a 20 mA

Tensão (V) • -10 a +10 V
• 0 a 5 V
• 0 a 10 V

Consulte a visualização Chxx no capítulo Detalhes do 5034-IF4IH para obter informações sobre a 
escolha de uma faixa de entrada.
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Filtro rejeita banda
O Filtro rejeita banda é um recurso incorporado do conversor Analógico para digital (ADC) que 
remove ruídos de linha na sua aplicação. A remoção do ruído de linha é conhecida também 
como imunidade a ruído.

O filtro rejeita banda atenua o sinal de entrada na frequência especificada.

Escolha um filtro rejeita banda com base em quais frequências de ruído estão presentes 
no ambiente de operação do módulo e quaisquer especificações de amostragem que são 
necessárias para controle. Por exemplo, se o ajuste de parâmetro do Filtro de encaixe é 10 Hz, 
ruído de linha de 10 Hz CA e seus sobretons são filtrados.

• 10 Hz
• 20 Hz com rejeição de ruído de 50/60 Hz
• 200 Hz
• 1.200 Hz
• 4.800 Hz para não HART
• 9.600 Hz para não HART

Se quiser filtrar um ruído de frequência mais baixa, você terá uma taxa de amostra de entrada 
mais lenta.

Filtragem digital
A filtragem digital é um filtro de atraso de primeira ordem. Ela atenua os transientes de ruído 
de dados de entrada em cada canal de entrada. Este valor especifica a constante de tempo 
para um filtro de atraso digital, de primeira ordem na entrada. A entrada é 63% da mudança de 
etapa após a decorrência da primeira constante de tempo.

O valor do filtro é especificado em unidades de milissegundos. Um valor de 0 (zero) desabilita o 
filtro. O valor padrão é 0. O filtro digital é caracterizado pela seguinte equação.

Y[n] = Y[n-1] + dt * (X[n] - Y[n-1])/(dt + T)

Em que:

T

Constante de tempo configurada (filtro digital em “ms”)

dt

Período de tempo entre as amostras
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X[n]

Valor da amostra não filtrada no tempo n

Y[n]

Valor da amostra filtrada no tempo n

IMPORTANTE:Importante:
Lembre-se do seguinte:

• Os dados de entrada de filtragem digital mudam somente quando novos dados de entrada são coletados.
• Se uma condição de Sobrefaixa ou Subfaixa é detectada antes que os dados de entrada de filtragem 

digital sejam coletados, a condição é indicada imediatamente. Uma indicação imediata também se aplica 
aos dados de falha para a entrada.

Alarmes de processo
Os alarmes de processo alertam você quando o módulo excedeu os limites alto ou baixo 
configurados para cada canal. Você pode configurar os seguintes pontos de acionamento de 
alarme em unidades de medida:

• Alto Alto
• Alto
• Baixo
• Baixo Baixo

Para usar os Alarmes de processo, você deve concluir as seguintes tarefas:
• Habilitar os alarmes
• Configurar os pontos de acionamento

Ativar alarmes de processo
Quando os tags do módulo são criados, os tags de Alarme de processo são desabilitados por 
padrão.

Para ativar, desmarque a opção Desabilitar todos os alarmes e, em seguida, habilite os alarmes 
de processo individuais nos tags de saída (exemplo: O.Chxx.LAlarmEn  = 1).

Configurar pontos de acionamento do alarme
Você deve configurar o Alarme de processo com um ponto de acionamento. Ou seja, defina 
valores em unidades de medida que, uma vez que o sinal atingi-los, o alarme será acionado.

Pontos de acionamento de alarme de processo são relacionados aos parâmetros de conversão 
de escala que você configura para o canal. As unidades de medida que são estabelecidas em 
conversão de escala determinam os pontos de acionamento de Alarme de processo. Ou seja, os 
valores de ponto de disparo disponíveis estão em unidades de engenharia.

Por exemplo, considere um canal que usa o tipo de entrada de corrente (mA), o intervalo de 
entrada de 4 a 20 mA e dimensiona os valores de engenharia alto e baixo de 100% e 0%, 
respectivamente. Os valores de Alarme de processo disponíveis variam de 0 a 100.

Nesse caso, se o alarme de limite alto for definido como 50%, quando o sinal de entrada atingir 
12 mA, o alarme de limite alto será definido. O alarme é acionado porque a conversão de escala 
foi configurada para Porcentagem do fundo de escala e um valor de sinal de 12 mA é 50% do 
fundo de escala das unidades de medida.
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IMPORTANTE:Importante:  Os valores de Alarme de processo estão em unidades de medida e devem ser recalculados quando 
os parâmetros de conversão de escala forem alterados. Recalcular unidades na caixa de diálogo Propriedades do 
módulo ajuda a recalcular os valores do Alarme de processo e todas as outras configurações com unidades de 
medida. A não atualização dos valores de Alarme de processo pode fazer com que o alerta de alarme não entre em 
vigor, o que pode ser interpretado erroneamente como um problema de hardware. 
Por exemplo, um canal de módulo de entrada analógica que usa o tipo de entrada Corrente (mA) com Alarmes de 
processo ativados tem os seguintes parâmetros de configuração:

• Valores de conversão de escala:
- Engenharia Alta = 100,0000%
- Engenharia Baixa = 0,0000%

• Alarme de processo:
- Limite Alto Alto = 100,0000%
- Limite Alto = 100,0000%
- Limite Baixo = 0,0000% 
- Limite Baixo Baixo = 0,0000% 

Se você alterar os valores de escala de Engenharia Alto/Baixo para 5 kg/0 kg, o recurso Recalcular unidades 
sugere a alteração dos valores de Alarme de processo para 5/0 para garantir que o aplicativo continue a operar 
conforme o esperado.

Zona morta de alarme
Você pode configurar a zona morta de alarme para trabalhar com esses alarmes. A zona morta 
permite que o bit de status do alarme do processo permaneça energizado, mesmo que a 
condição de alarme desapareça, desde que os dados de entrada permaneçam dentro da zona 
morta do alarme de processo.

O gráfico a seguir mostra os dados de entrada que definem cada um dos quatro alarmes em 
algum ponto durante a operação do módulo. Nesse exemplo, o travamento está desabilitado, 
portanto, cada alarme desliga quando a condição que o causou desaparece.

Figura  7. Configurações para zona morta de alarme

Alarme de taxa
O Alarme de taxa define a taxa máxima de mudança entre as amostras de entrada em unidades 
de medida por segundo. Se o Limite de alarme de taxa for excedido, o tag I.Chxx.RateAlarm  será 
definido como 1.

Para habilitar o Alarme de taxa, acesse a visualização Chxx - Alarmes em Propriedades 
do módulo, desmarque a caixa de seleção Desabilitar todos os alarmes e defina o tag 
O.Chxx.RateAlarmEn  como 1.
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Para habilitar o travamento do alarme de taxa, acesse a visualização Chxx - Alarmes em 
Propriedades do módulo, marque a caixa de seleção Habilitar travamento do alarme de taxa e, 
em seguida, Definir o limite do alarme de taxa. Uma vez travado o alarme de taxa, você deve 
alterar o tag O.Chxx.RateAlarmUnlatch  para 1.

Offset do sensor
O Offset do sensor compensa qualquer erro conhecido no sensor ou canal ao qual o sensor está 
conectado. O valor é definido em unidades de engenharia e é adicionado ao valor dos dados.

Por exemplo, considere uma aplicação que usa o tipo de entrada Corrente (mA) com a faixa 
de 4 a 20 mA e conversão de escala de 0 a 100%. Se um sensor apresenta um erro e o canal 
relata consistentemente valores de sinal de corrente 0,2 mA menores que o valor real, você 
deve definir o Offset do sensor como 1,25%.

Você deve usar o tag O.Chxx.SensorOffset  para definir o Offset do sensor. No exemplo acima, o 
tag O.Chxx.SensorOffset  = 1,25.

Detecção de fio interrompido
A Detecção de fio interrompido detecta quando um fio está desconectado do canal. Para 
habilitar a detecção de fio interrompido, acesse a visualização Canais →  Chxx em Propriedades 
do módulo e marque a caixa de seleção Habilitar detecção de fio interrompido.

Tabela  10. Condições de fio interrompido – Módulos 5034-IF4IH

Modo Causa da detecção Comportamento resultante do módulo

Corrente (mA) O sinal de entrada para um canal está 
abaixo de 92 μA.

• O tag I:Chxx.OpenWire  muda para 1.
• Uma falha ocorre e o tag I:Chxx.Fault  é 

definido como 1.
• O tag I.Chxx.Underrange  definido como 1.

Tensão (V) O valor do sinal de entrada está acima de 
11V.

• O tag I:Chxx.OpenWire  muda para 1.
• Uma falha ocorre e o tag I:Chxx.Fault  é 

definido como 1.
• O tag I.Chxx.Overrange  definido como 1.

IMPORTANTE:Importante:  O recurso Desabilitar todos os alarmes não desabilita o recurso de detecção de fio interrompido, 
mas desabilita todos os alarmes do módulo. 

O recurso de detecção de fio interrompido não é um alarme. É um indicador de que um fio foi desconectado do 
canal mas não aciona um alarme.

Para desabilitar o recurso de detecção de fio interrompido, desmarque a caixa de seleção Habilitar detecção de fio 
interrompido na visualização Chxx.

Detecção de perda de alimentação do lado do campo (alimentação SA)
O recurso Detecção de perda de tensão de campo monitora a perda de potência no lado do 
campo no barramento de força SA. Ele tem um tag de nível de canal correspondente que pode 
ser examinado no programa do usuário se ocorrer uma falha. Quando a alimentação do lado do 
campo para o módulo é perdida, o bit de perda de potência de campo e o bit de falha de nível de 
canal são definidos para todos os canais e enviados ao controlador.
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IMPORTANTE:Importante:  Quando a alimentação SA cai abaixo de 10V, é possível que você encontre um aumento nos dados da 
entrada analógica. Você pode usar o Alarme de taxa para monitorar a taxa de mudança de dados e descartar os 
dados de entrada quando o Alarme de taxa estiver definido.

Detecção de sobrecorrente
O módulo inclui proteção integrada contra condições de sobrecorrente causadas por fiação 
incorreta. Os cenários comuns de fiação incorreta incluem:

• A alimentação do sensor (24 V) V+n em curto com RTNn nos parafusos do terminal.
Durante essa condição:

- SSVOverCurrent  e SSVOverCurrentTimestamp  aparecem em Diagnóstico do canal.
- O status Falha de sobrefaixa, Falha de canal e Incerto é exibido no tag de entrada.

• O módulo está energizado externamente e a corrente de entrada causa uma condição de 
sobrefaixa.
Durante essa condição:

- O status Falha de sobrefaixa, Falha de canal e Incerto é exibido no tag de entrada.
Quando essas condições são detectadas, o módulo limita automaticamente a corrente para 
proteger os componentes internos.

NOTA:  O módulo usa limitação de corrente interna para proteger o hardware.

Detecção de subfaixa/sobrefaixa
A detecção de subfaixa/sobrefaixa detecta quando o sinal está operando além dos limites 
definidos pela faixa de entrada.

O módulo pode ler níveis de sinal de entrada fora dos valores de baixa e alta para cada faixa de 
entrada. Os limites de sinal os quais o módulo pode ler são limites. Somente quando o sinal está 
além de um limite é que uma condição de subfaixa ou sobrefaixa é detectada e indicada.

Por exemplo, se você configurar um canal do módulo 5034-IF4IH para usar a faixa de entrada de 
+ 10 V, uma condição de sobrefaixa não existirá até que o sinal de entrada exceda 10,70 V.

O módulo tem valores de zona morta para cada faixa. A zona morta deixa uma condição 
permanecer definida mesmo que ela despareça. Por exemplo, se um módulo usa um tipo de 
entrada de Corrente na faixa de 4 a 20 mA e o valor do sinal cai abaixo de 3 mA, a condição de 
subfaixa é acionada. Devido à zona morta de 0,07 mA, a condição não é restaurada até que o 
valor do sinal atinja 3,07 mA. Consulte Zona morta de alarme  (na página 40)  para obter mais 
informações.

A tabela a seguir lista as faixas de entrada dos módulos de entrada e os limites em cada faixa 
antes que o módulo detecte uma condição de subfaixa/sobrefaixa.

Tabela  11. Faixas de limite do sinal de entrada - 5034-IF4IH

Limite incerto
Tipo de entrada Faixa

Limite de 
subfaixa Baixo Alto

Limite de 
sobrefaixa

0 a 20 mA Não aplicável Não aplicável 20,633 mACorrente (mA)

4 a 20 mA 3 mA 3,667 mA 20,633 mA

23,00 mA
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Tabela  11. Faixas de limite do sinal de entrada - 5034-IF4IH  (continuação)

Limite incerto
Tipo de entrada Faixa

Limite de 
subfaixa Baixo Alto

Limite de 
sobrefaixa

-10 a +10V -10,7V -10,5V +10,5V +10,7V

0 a 5 V Não aplicável Não aplicável +5,25V +5,35V

Tensão (V)

0 a 10 V Não aplicável Não aplicável +10,5V +10,7V

IMPORTANTE:Importante:  O recurso Desabilitar todos os alarmes não desabilita o recurso Detecção de intervalo inferior/
intervalo superior, mas desabilita os alarmes no módulo. 

A detecção de subfaixa/sobrefaixa não é um alarme. É um indicador de que os dados do canal ultrapassaram o 
limite máximo ou mínimo, respectivamente, para o intervalo do canal.

Para desabilitar o recurso de detecção de subfaixa/sobrefaixa, você deve desabilitar o canal.

As condições de intervalo/fora de intervalo são indicadas quando os seguintes rótulos mudam 
para 1:

• I.Chxx.Underrange
• I.Chxx.Overrange

Relatório de falha e status
O módulo de entrada analógica envia dados de falha e status com dados do canal para o 
controlador-proprietário e controladores de escuta. Os dados são retornados por tags de 
módulo que você pode monitorar na aplicação Studio 5000 Logix Designer.

Com algumas exceções, o módulo de entrada analógica fornece o status de falhas e dados 
em um formato centrado no canal. Os nomes de tag na tabela a seguir que incluem Chxx 
representam dados centrados no canal. O xx representa o número do canal.

Tabela  12. Tags de dados de falha e status

Tipo de dados TagName Descrição

ConnectionFaulted Indica se uma conexão está em execução. O módulo define esse tag como 0 quando conectado. Se o módulo não for 
conectado, ele mudará o tag para 1.

Falha

Chxx.Fault Indica que os dados do canal são imprecisos e não podem ser confiados para uso na aplicação. Se o tag estiver 
definido como 1, solucione os problemas do módulo para corrigir a causa da imprecisão.

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição que faz com que o tag mude para 1 é removida, o tag automaticamente é 
redefinido como 0.

RunMode Estado operacional do canal.

DiagnosticActive Indica se qualquer diagnóstico está ativo ou se o limite de prognóstico foi atingido.

DiagnosticSequenceC
ount

Aumenta sempre que uma condição de diagnóstico distinta é detectada e quando uma condição de diagnóstico distinta 
passa de detectada para não detectada.

Status

Chxx.Uncertain Indica que os dados do canal podem ser imprecisos, mas o grau de imprecisão é desconhecido. Se o tag estiver 
definido como 1, solucione os problemas do módulo para corrigir a causa da imprecisão.
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Tabela  12. Tags de dados de falha e status  (continuação)

Tipo de dados TagName Descrição

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição que faz com que o tag mude para 1 é removida, o tag automaticamente é 
redefinido como 0.

Calibração
Os módulos de E/S analógica são calibrados durante o processo de fabricação. A precisão de 
cada módulo permanece alta por toda sua vida útil. Não é preciso calibrar o módulo.

Durante o processo de fabricação, os módulos de E/S analógica são calibrados à temperatura 
ambiente. Se o módulo destina-se a operar em um ambiente diferente da temperatura 
ambiente, você pode realizar a calibração de campo no ambiente de operação específico para 
melhorar a precisão. Por exemplo, se a temperatura em operação pretendida for superior a 40 
°C (104 °F).

Há duas maneiras de realizar a calibração:
• Acesse a caixa de diálogo Propriedades do módulo →  Visualização Calibração

• Use os tags de entrada e saída para executar a calibração.

Para usar esse método, você deve selecionar o tipo de conexão como Dados com 
calibração na caixa de diálogo Definição do dispositivo.
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Módulos de saída analógica HART
Os módulos de saída analógica HART convertem um valor digital para um sinal analógico. Por 
exemplo, os módulos podem converter o seguinte:

• Volts
• Miliamperes

Módulos habilitados para HART analógico decodificam as informações HART do sinal embutido 
no canal.

Operação do módulo de saída
O controlador envia dados para um módulo de saída em uma das seguintes situações:

• No RPI

• Depois que uma instrução de Saída Imediata (IOT) é executada

IMPORTANTE:Importante:  Uma instrução IOT envia dados ao módulo imediatamente e reinicia o temporizador de RPI.

Eco de dados
O Eco de dados envia automaticamente os valores de dados de canal que correspondem 
ao valor analógico que foi enviado aos terminais de parafusos do módulo. O valor ecoado é 
indicado no I.Chxx.Data  e é representado em unidades de medida. Esses dados são enviados no 
RPI.

Gravação de data e hora dos dados
Para os módulos de saída analógica, a gravação do registro de data e hora é atualizada apenas 
quando novos valores são aplicados ao Conversor digital para analógico (DAC). Os dados 
ecoados são atualizados ao mesmo tempo.

A gravação de data e hora é um registro de tempo de 15 bits rodando continuamente, que 
conta em milissegundos de 0 a 32.767 ms. O valor da gravação de data e hora é relatado no tag 
I.Chxx.RollingTimestamp para os módulos de E/S analógica.

Relatórios de qualidade dos dados do módulo
Os módulos de E/S indicam a qualidade dos dados do canal que é retornada ao controlador-
proprietário. Os níveis de qualidade dos dados são reportados por tags de entrada do módulo.

IMPORTANTE:Importante:  Uma vez removida a condição que causa a mudança do tag Falha  ou Incerto  para 1, o tag é 
restaurado automaticamente para 0. Não é possível mudar o status dos tags. Esses tags nem sempre são 
reinicializados imediatamente após a condição ser removida e, geralmente, são reinicializados após um pequeno 
atraso. 

Os seguintes tags de entrada indicam o nível de qualidade de dados:
• I.Chxx.Fault - Quando o bit de falha é definido, esse tag indica que os dados do canal 

relatados são imprecisos e não são confiáveis para uso em seu aplicativo. Não use os 
dados reportados do canal para controle.
Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas do módulo para corrigir a causa 
da imprecisão.
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Exemplos de causas de dados imprecisos incluem o seguinte:
- O canal está desabilitado
- Falha de conexão detectada
- Condição de curto-circuito
- Condição sem carga
- Condição de perda de potência de campo

Primeiro, você deve solucionar o problema do módulo para identificar as causas típicas.

• I.Chxx.Uncertain  - Este tag indica que os dados do canal relatados podem ser imprecisos, 
mas o grau de imprecisão é desconhecido. Não use os dados reportados do canal para 
controle.
Se o tag está definido como 1, você sabe que os dados podem estar imprecisos. 
Solucione os problemas do módulo para descobrir o grau dessa imprecisão.

Causas típicas de dados incertos incluem o seguinte:
- O sinal de saída solicitado está fora da faixa de operação máxima
- Os dados de saída recebidos são “Não é um número”
- Faltam dados de calibração no canal
- A calibração está em andamento no canal

Você deve monitorar os tags em seu programa para verificar se a aplicação está operando como 
esperado.

Manuseio do modo de programação e inibição
Você pode configurar canais de saída individuais para estados específicos quando o módulo 
estiver no modo de programa ou quando o módulo estiver inibido.

Estado da saída no modo de programa ou inibido
Quando o controlador muda do modo de execução para o modo de programa ou inibido, a saída 
pode se comportar das seguintes maneiras, dependendo de como você configurar o parâmetro 
Estado da saída no modo de programa:

• Manter o último estado – Faz com que a saída permaneça no último valor enviado do 
controlador antes de ser colocada no modo de programa ou no modo de inibição.

• Valor definido pelo usuário – Força a saída a fazer a transição para um valor específico 
definido pelo usuário.

Quando o módulo é inibido, o comportamento de saída segue o estado de saída na configuração 
do modo de programa.

Manipulação de falhas de conexão
Você pode configurar canais de saída individuais para estados específicos quando ocorrer uma 
falha de conexão, ou seja, quando a conexão entre o controlador-proprietário e o módulo de 
saída for interrompida inesperadamente.

Você deve definir o seguinte:
• Comportamento de saída imediatamente após uma falha de conexão
• Duração do estado de falha de comunicação após a falha de conexão
• Valor do estado final de falha de comunicação
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Comportamento de saída imediatamente após uma falha de conexão
Quando a conexão entre um controlador-proprietário e o módulo de saída é interrompida, a 
saída pode se comportar das seguintes maneiras, dependendo de como o parâmetro Estado da 
saída no modo de falha de comunicação está configurado:

• Manter o último estado – Faz com que a saída permaneça no último valor que é enviado 
do controlador antes que a falha de conexão ocorra.

• Valor definido pelo usuário – Força a saída a fazer a transição para um valor específico 
definido pelo usuário.

A saída se mantém nesses valores de estado até que ocorra o seguinte:
• A conexão com o controlador é restabelecida.

• A duração expirada, que se baseia no valor definido na Duração do estado do modo de 
falha de comunicação.

Duração do estado de falha de comunicação após a falha de conexão
Se configurar a saída para fazer transição para um valor específico após a conexão cair, você 
deverá definir por quanto tempo a saída permanecerá no valor especificado antes de passar 
para um valor de estado de falha de comunicação final.

Você pode configurar a saída para permanecer no mesmo valor específico para os seguintes 
momentos:

• Sempre
• 1 segundo
• 2 segundos
• 5 segundos
• 10 segundos

Após a expiração do tempo de duração do estado de falha de comunicação, a saída passa para 
o valor final do estado de falha de comunicação definido pelo usuário.

Valor do estado final de falha de comunicação
O Valor de estado de falha de comunicação final define o valor ao qual a saída entra após a 
Duração do estado de falha de comunicação expirar.

Quando a comunicação falha no modo de programa
Quando a comunicação falha no modo de programa, a saída pode se comportar das seguintes 
maneiras, dependendo de como você configura o parâmetro Quando a comunicação falha no 
modo de programa:

• Deixar saídas no estado do modo de programa – Faz com que a saída se comporte 
conforme definido pelo estado de saída na seleção do modo de programa.

• Alterar saídas para o estado do modo de falha de comunicação – Faz com que a saída 
se comporte conforme definido pelo estado de saída na seleção do modo de falha de 
comunicação.

Estado da saída uma vez que a conexão seja restabelecida
Uma vez que a conexão entre o controlador-proprietário e o módulo de saída é restabelecida, 
a saída retoma a operação normal se o controlador estiver no modo de operação ou vai para o 
estado de modo de programa configurado se o controlador estiver no modo de programa.
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Offset de canal
O recurso Offset de canal compensa qualquer erro conhecido no atuador ou canal ao qual o 
atuador está conectado. O valor é definido nas unidades de engenharia e é adicionado aos 
dados de saída.

Por exemplo, considere uma aplicação que usa o tipo de entrada Corrente (mA) com a faixa de 
4 a 20 mA e conversão de escala de 0 a 100%. Se um canal usado na faixa de saída de 4...20 
mA tiver um erro que resulte em uma saída consistente de 7,8 mA quando O.Chxx.Data for 8 mA, 
você deverá considerar o erro configurando o deslocamento do canal para 1,25.

Retenção para inicialização
A retenção para inicialização faz com que a saída retenha seu estado presente até que o valor 
comandado pelo controlador corresponda ao valor no terminal de parafusos de saída dentro de 
0,1% da escala total, fornecendo uma transferência ininterrupta.

Se Retenção para inicialização for selecionado, as saídas são retidas se houver uma ocorrência 
de qualquer uma dessas três condições:

• A conexão inicial é estabelecida após a energização.
• Uma nova conexão é estabelecida depois que ocorrer uma falha de comunicação.
• Há uma transição para o modo de operação do estado de programa.
• O módulo perde alimentação SA. Neste caso, o valor de eco de dados vai para 0,0.

O tag I.Chxx.InHold  para um canal indica que o canal é retido.

Fixação de saída
A fixação de saída limita a saída do módulo analógico para permanecer em uma faixa 
configurada pelo controlador, mesmo quando o controlador der o comando para uma saída fora 
de tal faixa.

IMPORTANTE:Importante:  A fixação de saída não se aplica durante o modo de programa e o modo de falha de comunicação.

Uma vez que os valores de fixação são ajustados, se dados recebidos do controlador excederem 
tais fixações, os seguintes eventos ocorrem:

• O valor de saída faz a transição para o limite de fixação, mas não para o valor solicitado.
• O alarme de limite adequado é acionado.

Por exemplo, uma aplicação pode definir uma fixação alta em um módulo para 8 V e uma 
fixação baixa para -8 V. Se um controlador enviar um valor correspondente a 9 V ao módulo, ele 
somente aplica 8 V aos seus terminais de parafuso.

Os alarmes de fixação são habilitados por padrão. Você pode desabilitar os alarmes ou 
configurar o comportamento de travamento dos alarmes por canal.
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IMPORTANTE:Importante:  Os valores de limite de fixação estão em unidades de engenharia e devem ser recalculados quando 
os parâmetros de conversão de escala são alterados. Recalcular unidades na caixa de diálogo Propriedades do 
módulo ajuda a recalcular os valores Limite de fixação e todas as outras configurações com unidades de medida. 
A não atualização dos valores de limite de fixação pode fazer com que a fixação não tenha efeito ou gerar um 
pequeno sinal de saída que pode ser interpretado erroneamente como um problema de hardware. 
Por exemplo, um canal de módulo de saída analógica que usa o tipo de saída Corrente (mA) com Fixação habilitada 
tem os seguintes parâmetros de configuração:

• Valores de conversão de escala:
- Engenharia Alta = 100,0000%
- Engenharia Baixa = 0,0000%

• Limites de fixação
- Fixação Alta = 100,0000%
- Fixação Baixa = 0,0000%

Se você alterar os valores de engenharia de escala Alto/Baixo para 2 Bar/0 Bar, o recurso de Recalcular unidades 
sugere a alteração dos valores de limite de fixação Alto/Baixo para 2/0 para garantir que o aplicativo continue a 
operar conforme o esperado.

Limitação de rampa/taxa de saída
A limitação da taxa de rampa de saída limita a velocidade na qual um sinal de saída analógico 
pode mudar. Isso evita transições rápidas na saída que danificam os dispositivos que um 
módulo de saída controla.

Tabela  13. Tipos de rampa de saída

Rampa de saída
Cenário em que a limitação da taxa de rampa de 
saída se aplica

Rampa no modo de operação Quando o valor de saída muda para o novo valor de 
saída recebido do controlador-proprietário no modo de 
operação.

Aceleração para o modo de programa Quando o valor de saída presente muda para o Valor do 
programa após um comando Program ser recebido do 
controlador.

Rampa para modo de falha e estado de falha final Quando o valor de saída presente muda para o valor de 
falha depois que uma falha de comunicação ocorrer.

Na caixa de diálogo Propriedades do módulo, acesse a visualização Chxx - Limites para 
configurar os parâmetros de limitação da taxa de rampa de saída.

A taxa máxima de mudança em saídas é expressa em unidades de engenharia por segundo e 
definida no campo Taxa de rampa.

IMPORTANTE:Importante:  Quando o HART está habilitado, a taxa de rampa máxima permitida no modo de operação é de 
833,33%/s.

Detecção de perda de alimentação do lado do campo (alimentação SA)
O recurso Detecção de perda de tensão de campo monitora a perda de potência no lado do 
campo no barramento de força SA. Ele tem um tag de nível de canal correspondente que pode 
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ser examinado no programa do usuário se ocorrer uma falha. Quando a alimentação do lado do 
campo para o módulo é perdida, o bit de perda de potência de campo e o bit de falha de nível de 
canal são definidos para todos os canais e enviados ao controlador.

Sem detecção de carga

IMPORTANTE:Importante:  Este recurso está disponível somente no modo Corrente (mA).

A Detecção sem carga detecta quando um fio está desconectado do canal ou uma carga está 
ausente para cada canal de saída. A faixa de saída usada com um módulo de saída analógica 
determina a corrente abaixo da qual uma carga é considerada ausente.

O tag I.Chxx.NoLoad  indica a presença de uma condição sem carga quando definido como 1.

O recurso de detecção de ausência de carga é desabilitado por padrão. Você deve ativar o 
recurso em seu projeto de aplicação Studio 5000 Logix Designer. Para habilitar a Detecção 
de ausência de carga, acesse Canais, depois a visualização Chxx e marque a caixa de seleção 
Habilitar detecção de ausência de carga. Selecione Aplicar ou OK para salvar a configuração.

Detecção de curto-circuito

IMPORTANTE:Importante:  Este recurso está disponível somente no modo Voltage (V).

A detecção de curto-circuito ajuda a evitar danos que podem resultar de uma fiação incorreta 
ou da condução de uma corrente do canal maior do que o nível máximo de corrente que o canal 
pode suportar.

Quando é detectada uma condição de curto-circuito, ocorre o seguinte:
• A saída é desligada.
• O tag I.Chxx.ShortCircuit  é definido como 1.

Para obter mais informações sobre a corrente máxima que pode ser aplicada a uma saída, 
consulte os Dados técnicos das especificações do sistema PointMax I/O, publicação 5034-
TD001.

Relatório de falha e status
Os módulos de saída analógica enviam dados de falha e status com dados do canal ao 
proprietário e controladores de escuta. Os dados são retornados por tags de módulo que você 
pode monitorar na aplicação Studio 5000 Logix Designer.

Tabela  14. Tags de dados de falha e status

Tipo de dados TagName Descrição

ConnectionFaulted Indica se uma conexão está em execução. O módulo define esse tag como 0 
quando conectado. Se o módulo não for conectado, ele mudará o tag para 1.

Falha

Chxx.Fault Indica que os dados do canal são imprecisos e não podem ser confiados para uso 
na aplicação. Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas do módulo 
para corrigir a causa da imprecisão.

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição que faz com que o tag mude para 1 é 
removida, o tag automaticamente é redefinido como 0.
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Tabela  14. Tags de dados de falha e status  (continuação)

Tipo de dados TagName Descrição

RunMode Estado operacional do canal.

DiagnosticActive Indica se qualquer diagnóstico está ativo ou se o limite de prognóstico foi atingido.

DiagnosticSequenceCount Aumenta sempre que uma condição de diagnóstico distinta é detectada e quando 
uma condição de diagnóstico distinta passa de detectada para não detectada.

Status

Chxx.Uncertain Indica que os dados do canal podem ser imprecisos, mas o grau de imprecisão é 
desconhecido. Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas do módulo 
para corrigir a causa da imprecisão.

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição que faz com que o tag mude para 1 é 
removida, o tag automaticamente é redefinido como 0.

Calibração
Os módulos de E/S analógica são calibrados durante o processo de fabricação. A precisão de 
cada módulo permanece alta por toda sua vida útil. Não é preciso calibrar o módulo.

Durante o processo de fabricação, os módulos de E/S analógica são calibrados à temperatura 
ambiente. Se o módulo destina-se a operar em um ambiente diferente da temperatura 
ambiente, você pode realizar a calibração de campo no ambiente de operação específico para 
melhorar a precisão. Por exemplo, se a temperatura em operação pretendida for superior a 40 
°C (104 °F).

Há duas maneiras de realizar a calibração:
• Acesse a caixa de diálogo Propriedades do módulo →  Visualização Calibração

• Use os tags de entrada e saída para executar a calibração.

Para usar esse método, você deve selecionar o tipo de conexão como Dados com 
calibração na caixa de diálogo Definição do dispositivo.

IMPORTANTE:Importante:  Durante a calibração, a saída do parafuso vai para valores de sinal de referência baixa ou de 
referência alta. Certifique-se de que o módulo de saída não esteja conectado ao atuador. 
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Aplicações do módulo de E/S analógica HART
Este capítulo descreve como configurar seus módulos de E/S analógica HART em um projeto 
da aplicação Studio 5000 Logix Designer. Você pode usar a configuração padrão do módulo ou 
editar a configuração do módulo.

Este capítulo não explica os recursos do módulo que são configuráveis pelo usuário e que você 
pode editar em diferentes telas no seu projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer.

Adicionar um novo módulo a um projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer
Você deve completar as seguintes tarefas para poder configurar o módulo:

1. Crie um projeto na aplicação Studio 5000 Logix Designer.
2. Adicione um controlador Logix 5000 ao projeto.
3. Adicione um adaptador EtherNet/IP para PointMax ao projeto.

Para obter mais informações sobre como adicionar um adaptador EtherNet/IP para 
PointMax a um projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer, consulte o Manual do 
usuário do Adaptador EtherNet/IP para PointMax , publicação 5034-UM001.

Após concluir as etapas acima, adicione seu módulo de E/S ao projeto seguindo um dos 
métodos:

• Descobrir módulos
• Novo módulo

Descobrir módulos

Para usar o método Descobrir módulos com módulos PointMax I/O, conclua estas etapas.

1. Fique on-line com sua aplicação Studio 5000 Logix Designer.
O projeto precisa incluir um adaptador EtherNet/IP para PointMax.

2. Clique com o botão direito do mouse no adaptador EtherNet/IP para PointMax e 
selecione Descobrir módulos.

A aplicação Studio 5000 Logix Designer detecta automaticamente os módulos 
disponíveis que estão conectados ao backplane. A caixa de diálogo Selecionar tipo de 
módulo é exibida com uma lista de módulos detectados.

3. Na janela Selecionar tipo de módulo, selecione Criar na coluna Ação para adicionar o 
módulo ao projeto.
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A janela Novo módulo é exibida com a caixa de diálogo Definição de dispositivo.
4. Na caixa de diálogo Definição do dispositivo, configure as propriedades do módulo e 

selecione OK.

5. Se a caixa de diálogo de advertência Aplicar alterações for exibida, selecione Sim.

6. Na caixa de diálogo de advertência Criar novo módulo on-line, selecione Criar e inibir.
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7. Após adicionar o número de módulos necessários, feche a caixa de diálogo Selecionar 
tipo de módulo.
Para adicionar mais módulos de E/S com este método, complete um dos seguintes:
- Se você marcou a caixa de seleção Fechar ao criar quando criou o primeiro 

módulo de E/S, repita as etapas 2 a 6.
- Se você não marcou a caixa de seleção Fechar ao criar quando criou o primeiro 

módulo de E/S, repita as etapas 3 a 6.

Adicionar um novo módulo:

Para usar o método Novo módulo com os módulos PointMax I/O, conclua estas etapas.

O exemplo mostra como adicionar um módulo quando o projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer 
estiver offline. 

Você pode adicionar novos módulos quando o projeto estiver on-line, se desejar. Nesse caso, as etapas 
são semelhantes às descritas em Descobrir módulos. Uma exceção é que, na Etapa 1, você deve escolher 
Novo Módulo em vez de Descobrir módulos.

1. Clique com o botão direito do mouse no adaptador EtherNet/IP PointMax e selecione 
Novo módulo.

2. Na caixa de diálogo Selecionar tipo de módulo, escolha o módulo que deseja adicionar 
e selecione Criar.
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A janela Novo módulo é exibida com a caixa de diálogo Definição de dispositivo.
3. É possível selecionar OK para utilizar a configuração padrão conforme mostrado ou 

editar a configuração do módulo.

Para adicionar mais módulos de E/S remotos com este método, complete um dos 
seguintes:
- Se você marcou a caixa de seleção Fechar ao criar quando criou o primeiro 

módulo de E/S, repita as etapas 1 a 3.
- Se você não marcou a caixa de seleção Fechar ao criar quando criou o primeiro 

módulo de E/S, repita as etapas 2 a 3.
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Convenções de TagName de E/S
Os TagNames de módulo usam convenções de nome definidas. As convenções são as seguintes:

Nome do tag de exemplo = Adapter:1:I.Ch00.Data
• Adapter = Nome do adaptador EtherNet/IP para PointMax no sistema de E/S PointMax
• 1 = Número do slot
• I = Tipo de tag

Os tipos de tag possíveis do módulo analógico PointMax são C (configuração), I (entrada) 
e O (saída).

• Ch00 = Número do canal do módulo
• Data = Função do tag

Nesse caso, os dados representam os dados de entrada retornados para o proprietário-
controlador.

Acessar tags de E/S

Para acessar os tags de E/S na aplicação Studio 5000 Logix Designer, faça o seguinte:

1. Abra o projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer.
2. Clique com o botão direito do mouse em Tags do controlador e selecione Monitorar 

tags.

3. Abra os tags conforme a necessidade para ver tags específicos.
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Localização de falhas do seu módulo
Você pode usar os métodos a seguir para localizar falhas em seu módulo:

• Indicadores de status do módulo

Consulte as respectivas seções específicas do módulo para obter mais informações 
sobre como localizar falhas usando indicadores de status do módulo.

• Aplicação Studio 5000 Logix Designer

Solução de problemas usando a aplicação Studio 5000 Logix Designer
Verifique o organizador do controlador para ver se há um ícone de advertência no módulo.

Figura  8. Ícone de advertência no Organizador do controlador

Se houver um ícone de advertência, abra as Propriedades do Módulo e verifique a barra de 
status para identificar o tipo de falha.

Figura  9. Mensagem de falha na barra de status

Se houver falha na conexão, vá para a visualização Conexão e verifique o código de erro na área 
Falha na conexão.
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Figura  10. Descrição de falha de conexão com código de erro

Código de erro Ação

0x204 1. Abra as propriedades do módulo do adaptador.
2. Acesse a visualização Informações do rack e verifique o status 

da base. Se houver uma falha, verifique os detalhes básicos para 
identificar a falha.

Erro de codificação Acesse a visualização Informações do dispositivo para confirmar se o 
módulo físico está em conformidade ou se corresponde à identidade 
configurada.

Para obter mais informações, consulte Técnica de Aplicação de Codificação 
Eletrônica em Sistemas de Controle Logix 5000, publicação LOGIX-AT001.

0x10 Acesse a visualização Informações do dispositivo e verifique a versão do 
firmware e o status de falha grave:
• Se for necessário, atualize o firmware.
• Se a falha grave for recuperável, reinicialize o módulo.
• Se a falha grave não puder ser recuperada, substitua o módulo.
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Figura  11. Exemplo para visualização de informações do dispositivo com falha grave 
presente

Se um canal apresentar falha, acesse a visualização Canais →  Chxx e selecione Diagnóstico 
para ver a condição de diagnóstico do canal.

Figura  12. Exemplo de caixa de diálogo de diagnóstico de canal com falha de curto-circuito

Se houver uma falha de sincronização de tempo, vá para a caixa de diálogo Diagnóstico 
do dispositivo para verificar o status da sincronização de tempo e a identidade do relógio 
Grandmaster.
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Figura  13. Exemplo de diagnóstico de dispositivo com Sincronização de tempo não 
sincronizada

A identidade do relógio Grandmaster deve corresponder à identidade do relógio Grandmaster da 
rede. Além disso, verifique o status de sincronização de tempo do adaptador na caixa de diálogo 
Diagnóstico do dispositivo do adaptador.

60 Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Capítulo 6

Aplicações do dispositivo HART
Este capítulo descreve como adicionar e monitorar dispositivos HART conectados ao seu 
módulo de entrada ou saída HART em um projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer.

Você deve completar as seguintes tarefas antes de configurar a conexão do dispositivo HART:
1. Crie um projeto na aplicação Studio 5000 Logix Designer.
2. Adicione um controlador ao projeto.
3. Adicionar e configurar um módulo de E/S analógica HART.

Antes de usar os recursos do HART, verifique o seguinte:
• O módulo de E/S e o dispositivo de campo associado estão funcionando corretamente no 

modo analógico de 4 a 20 mA.
• O canal está configurado na faixa de 4 a 20 mA com o HART habilitado.
• O dispositivo de campo está ativado para o HART.
• Não há mais de um dispositivo de campo HART conectado a cada canal.
• O filtro de encaixe do canal de entrada ou a taxa de rampa do canal de saída é definido 

com um valor válido.
Os dados de entrada do dispositivo HART, ou seja, o status do dispositivo, dinâmico ou valores 
e status das variáveis do dispositivo, são enviados ao controlador Logix 5000 no RPI. No 
RPI, o módulo não apenas envia dados de entrada dos dispositivos HART para o controlador, 
mas também o controlador envia dados dos dispositivos HART para o módulo. Por exemplo, 
o controlador envia dados para redefinir o status de Configuração alterada ou iniciar uma 
execução de um comando HART pré-configurado.

IMPORTANTE:Importante:  Se você mudar o controlador para o modo de programa ou inibir um módulo de saída, é possível 
fazer com que os canais de saída sejam desenergizados e o dispositivo HART não seja energizado. 

Para energizar o dispositivo HART, mude o controlador para o modo de operação e não iniba o módulo de saída.

Adicionar dispositivos HART ao seu projeto
Para adicionar dispositivos HART ao seu projeto, você pode usar os seguintes métodos.

• Descobrir módulos  (na página 61)
• Adicionar um novo módulo  (na página 63)
• Importar dispositivo HART  (na página 65)

Descobrir módulos

Para usar o método Descobrir módulos com dispositivos HART, execute estas etapas.
1. Fique on-line com o projeto.
2. Na árvore de configuração de E/S, clique com o botão direito do mouse no barramento 

HART e selecione Descobrir módulos.
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A caixa de diálogo Selecionar tipo de módulo aparece. A guia Descoberta de módulos 

mostra os dispositivos disponíveis que estão conectados ao barramento HART.

3. Selecione o dispositivo HART e escolha Create para adicionar o módulo descoberto ao 
seu projeto.

NOTA:  Se você marcou a caixa de seleção Fechar ao criar, a caixa de diálogo Selecionar tipo de 
módulo será fechada automaticamente e você deverá iniciar a partir da etapa 2 para adicionar outro 
dispositivo. 

A caixa de diálogo Novo Módulo aparece. Ela contém uma lista de visualizações no lado 
esquerdo. O número e o tipo de visualizações variam por tipo de módulo.
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4. É possível selecionar OK para utilizar a configuração padrão conforme mostrado ou 

editar a configuração do dispositivo.

Adicionar um novo módulo

Você pode usar o novo método de módulo quando o projeto estiver offline ou on-line.
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Para usar o método Novo módulo, execute as etapas a seguir.

1. Na árvore de configuração de E/S, clique com o botão direito do mouse no barramento 
HART e selecione Novo módulo.

A caixa de diálogo Selecionar tipo de módulo aparece.
2. Selecione o dispositivo e clique em Criar.

Para restringir a lista de dispositivos, use os filtros ou pesquise com palavras-chave.

A janela Novo módulo é exibida e mostra a visualização Geral.
3. Insira um nome para o dispositivo.
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4. Selecione OK para salvar a configuração.
Se estiver no modo on-line, aparecerá uma solicitação para inibir o dispositivo. 
Recomendamos inibir o dispositivo se ele não estiver totalmente configurado ou não 
estiver pronto para ser colocado em operação no momento.

5. Repita as etapas 2 a 4 para adicionar outro dispositivo ou feche a caixa de diálogo 
Selecionar tipo de módulo. Se você marcou a caixa de seleção Fechar ao criar na etapa 
2, você deverá iniciar a partir da etapa 1 para adicionar outro dispositivo.

Importar dispositivo HART

Você pode usar o método Importar módulo quando o projeto estiver offline ou on-line.

Rockwell Automation, Inc. Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 65



Capítulo 6        Aplicações do dispositivo HART

Você pode importar uma configuração do dispositivo HART exportada anteriormente para 
adicionar ao seu projeto. Para usar o método Importar módulo, execute as etapas a seguir.

1. Na árvore de configuração de E/S, clique com o botão direito do mouse no barramento 
HART e selecione Importar módulo.

A caixa de diálogo Importar módulo é exibida.
2. Navegue até o local do arquivo Logix Designer XML (L5X) e selecione Abrir.

3. A caixa de diálogo Importar configuração é exibida. Confirme se deseja preservar os 
valores de tag existentes no projeto offline.
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4. Selecione OK para fechar a caixa de diálogo.

Adicionar arquivo EDD do HART

Existem dois cenários para adicionar dispositivos HART pela caixa de diálogo Module Definition:
• Atualizar um arquivo EDD para um dispositivo HART específico.
• Adicionar um arquivo EDD para um dispositivo HART genérico.

Os arquivos EDD do dispositivo HART estão incluídos na maioria dos perfis de dispositivo HART. 
Se arquivos EDD adicionais ou mais recentes forem necessários, baixe o arquivo EDD. Esse 
arquivo pode estar disponível na página Documentos e Downloads no site do Grupo FieldComm 
www.fieldcommgroup.org. Caso contrário, solicite o arquivo do fornecedor do dispositivo HART.

Atualizar um arquivo EDD para um dispositivo HART específico
1. Na caixa de diálogo Propriedades do módulo – Visualização Geral, selecione Alterar...
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2. Na caixa de diálogo Definição do módulo, selecione Adicionar HART EDD.

3. Na caixa de diálogo Add HART EDD, navegue até o local do arquivo EDD.

4. Selecione o arquivo EDD do HART e selecione Open.
A mensagem EDD adicionado com sucesso é exibida.

68 Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Capítulo 6        Aplicações do dispositivo HART

5. Selecione OK para fechar a caixa de diálogo.

Adicionar um arquivo EDD para um dispositivo HART genérico
1. Na caixa de diálogo Propriedades do módulo – Visualização Geral, selecione Alterar...

2. Na caixa de diálogo Definição do módulo, insira a ID do tipo de dispositivo expandido 
correto para o dispositivo HART e selecione Adicionar HART EDD.
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IMPORTANTE:Importante:  A ID do tipo de dispositivo expandido deve corresponder ao seu dispositivo. Caso 
contrário, você não poderá adicionar um arquivo EDD corretamente.

3. Na caixa de diálogo Add HART EDD, navegue até o local do arquivo EDD.

4. Selecione o arquivo EDD do HART e selecione Open.
A mensagem EDD adicionado com sucesso é exibida.

70 Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Capítulo 6        Aplicações do dispositivo HART

5. Selecione OK para fechar a caixa de diálogo.

Ao configurar um dispositivo, uma mensagem de erro aparece quando:
- O arquivo selecionado não é um arquivo EDD.
- Um arquivo EDD para o dispositivo não está incluído.

Convenções de TagName de E/S
Os nomes dos tags usam convenções de nome definidas. As convenções para um exemplo de 
TagName de módulo Device:I:Data  são as seguintes:

• Device = Nome do dispositivo HART

• I = Tipo de tag

Os tipos de tag possíveis são I (entrada) e O (saída).

• Data = Função do tag

Nesse exemplo, os dados representam os dados de entrada retornados para o 
controlador.

Acessar tags de E/S

Para acessar os tags de E/S na aplicação Studio 5000 Logix Designer, faça o seguinte:

1. Abra o projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer.
2. Clique com o botão direito do mouse em Tags do controlador e selecione Monitorar 

tags.
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3. Abra os tags conforme a necessidade para ver tags específicos.

Localização de falhas no dispositivo HART
A aplicação Studio 5000 Logix Designer indica a presença de condições de falha. As condições 
de falha são reportadas das seguintes maneiras:

• Ícone de advertência no Organizador do controlador  (na página 72)

• Informações sobre falhas e status nas Propriedades do módulo  (na página 73)

• Editor de tag da aplicação Studio 5000 Logix Designer  (na página 73)

Ícone de advertência no Organizador do controlador
Verifique o organizador do controlador para ver se há um ícone de advertência no dispositivo 
HART.

Figura  14. Ícone de advertência no Organizador do controlador
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Se um sinal de advertência aparecer na árvore de configuração de E/S, verifique se:

• O dispositivo está ligado e devidamente conectado ao módulo.
• Não há incompatibilidades de codificação eletrônica.
• Não há status de falha no canal analógico.

Informações sobre falhas e status nas Propriedades do módulo
A janela Propriedades do módulo na aplicação Studio 5000 Logix Designer inclui uma série de 
visualizações. A visualização Conexão exibe mensagens de erro.

A visualização Conexão exibe a descrição de falha do módulo, que inclui um código de erro 
associado ao tipo de falha específico.

Figura  15. Descrição de falha de conexão com código de erro

Editor de tag da aplicação Studio 5000 Logix Designer
As condições de falha são indicadas nos tags do controlador para o dispositivo HART.

Figura  16. Indicação de falha em tags do controlador para dispositivos HART
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Códigos de erro CIP para dispositivos HART
Sob diferentes condições de erro, os códigos de erro são retornados para mensagens CIP 
enviadas aos dispositivos HART. Esses códigos de erro são exibidos na visualização Conexão 
ou nas respostas do sistema de mensagens CIP. A tabela a seguir descreve os códigos de erro 
comuns de dispositivos HART e a ação recomendada:

Código de erro Descrição Ação

Tempo limite.

Condições possíveis de 
tempo limite:
• O canal não está 

configurado como 
ativado para HART.

• A conexão do 
proprietário do 
módulo de E/S com 
o controlador está 
inativa.

• Nenhum dispositivo 
HART está conectado 
ao canal.

• Habilitar o HART para o canal.
• Verifique se a conexão do proprietário com o 

módulo está ativa.
• Conecte um dispositivo HART ao canal.

0x01/0x204

• O dispositivo HART 
está reiniciando.

• A descoberta do 
dispositivo HART com 
o comando 0 está em 
andamento.

Tentar novamente.

0x0C O objeto está no modo 
errado.

Tentar novamente.

0x01/0x114 • Diferença na 
codificação 
eletrônica.

• Diferença no tipo de 
dispositivo expandido 
HART.

0x01/0x116 • Diferença na 
codificação 
eletrônica.

• Diferença de 
revisão principal ou 
secundária.

Corrija a diferença.

0x02 Nenhum recurso Tentar novamente.

0x20 Parâmetro inválido 
encontrado na solicitação 
CIP.

Corrija o parâmetro.
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Código de erro Descrição Ação

Ox1E Falha no serviço - o 
comando HART falhou 
devido a um erro na 
camada de link.

Tentar novamente.
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Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT
Este capítulo apresenta as instruções detalhadas sobre como configurar, calibrar e localizar 
falhas nos módulos 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT. Ele também descreve as definições de tag do 
módulo para tags de entrada, saída e configuração.

Módulos HART analógicos de 4 entradas isoladas 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Figura  17. Diagrama de fiação do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT – Modo de corrente

Figura  18. Diagrama de fiação dos módulos 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT – Modo de tensão
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Figura  19. Diagrama de blocos funcionais do 5034-IF4IH e do 5034-IF4IHXT

Tabela  15. Especificações técnicas – 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Atributo 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Faixa de entrada, tensão -10 a +10V

0 a 10 V

0 a 5 V

Faixa de entrada, corrente 0 a 20 mA

4 a 20 mA

4 a 20 mA - HART

Impedância de entrada, tensão ≥1 MΩ

Impedância de entrada, corrente, 
típico

sem HART

155 Ω

Impedância de entrada, corrente, 
típico

com HART

265 Ω

Método de conversão do módulo Sigma-delta

ADC de 16 bits por canal

Taxa de atualização HART Geralmente 1 s

Variáveis adicionais do dispositivo, comandos configurados, mensagens 
pass-through, comunicadores portáteis, mestres secundários, erros 
de comunicação ou alterações de configuração podem aumentar 
significativamente o tempo de atualização.

Resolução, tensão

Com filtro de encaixe de 20 Hz

-10 a +10 V: 16 bits (366 μV/bit)

0 a 10 V: 15 bits (366 μV/bit)
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Tabela  15. Especificações técnicas – 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT  (continuação)

Atributo 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

0 a 5 V: 14 bits (732 μV/bit)

Resolução, corrente

Com filtro de encaixe de 20 Hz

0 a 20 mA: 15 bits (763 μA/bit)

4 a 20 mA: 15 bits (763 μA/bit)

Precisão de calibração a 25 °C (77 
°F),

HART desabilitado

Tensão: -10 a +10 V, ± 0,1% da escala total com filtro de 20 Hz

Tensão: 0 a 10 V, ± 0,1% da escala total com filtro de 20 Hz

Tensão: 0 a 5 V, ± 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz

Corrente: 0 a 20 mA, ± 0,1% da escala total com filtro de 20 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,1% da escala total com filtro de 20 Hz

Precisão de calibração a 25 °C (77 
°F),

HART habilitado

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,1% da escala total com filtro de 10 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,1% da escala total com filtro de 20 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,3% da escala total com filtro de 200 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,6% da escala total com filtro de 1.200 Hz

Precisão de calibração em toda a 
faixa de temperatura

-25 a +60 °C (-13 a +140 °F)

HART desabilitado

Tensão: -10 a +10 V, ± 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz

Tensão: 0 a 10 V, ± 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz

Tensão: 0 a 5 V, ± 0,4% da escala total com filtro de 20 Hz

Corrente: 0 a 20 mA, ± 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz

Precisão de calibração em toda a 
faixa de temperatura

-25 a +60 °C (-13 a +140 °F)

HART habilitado

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,2% da escala total com filtro de 10 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,35% da escala total com filtro de 200 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,65% da escala total com filtro de 1.200 Hz

Tempo de varredura mais rápido 1,0 ms com filtro de encaixe de 9.600 Hz

Tempo de varredura mais rápido por 
módulo

1,0 ms

Seleções do filtro de encaixe de 
entrada (Hz)

HART desabilitado: 10, 20 com rejeição de ruído de 50/60 Hz (padrão), 200, 
1200, 4800, 9600

HART habilitado: 10, 20 com rejeição de ruído de 50/60 Hz (padrão), 200, 
1200

Filtragem digital de entrada Atraso de primeira ordem, 0 ms (Padrão)

0 a 32.767 ms (32,767 s)

Proteção contra sobretensão de 
entrada, máx.

±32 Vcc
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Tabela  15. Especificações técnicas – 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT  (continuação)

Atributo 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Proteção de sobrecorrente Sim, 25 mA típico

Valor dos dados durante a condição 
de sobrecarga

Escala total, sinalização de sobrefaixa, dados incertos/falha de dados

Tempo de detecção de circuito 
aberto

Tensão: 4 s típico

Corrente: 0,5 ms típico

Alarme de dados integrados Sim

Dimensionamento para unidades de 
engenharia

Sim

Amostragem de canal em tempo real Sim

Formato de dados IEEE 754

Ponto flutuante de 32 bits

Registro de data e hora de entradas Sim

CIP sync Sim

Tabela  16. Especificações gerais – 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Atributo 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Número de entradas 4 canais, isolados individualmente

Compatível com saída de corrente e sinal de diferencial

Modo de corrente ou tensão configurável no nível do canal

Tensão de alimentação SA, nom. 24 Vcc

Faixa de tensão da alimentação SA 10 a 30 Vcc (redução para 3 canais para 10 a 18 Vcc)

Corrente de alimentação SA, nom. 125 mA

Corrente de alimentação SA, máx. 300 mA

Corrente de alimentação SA sem 
carga

27 mA

Tensão de alimentação isolada, 
mín(1)

20 Vcc

Limite de corrente de sourcing por 
canal, máx.

25 mA, comum

Detecção de sobrecorrente SSV Sim
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Tabela  16. Especificações gerais – 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT  (continuação)

Atributo 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Dissipação de energia, máx. 1,60 W

Dissipação térmica, máx. 5,46 BTU/h

Tensão de isolamento 250 V (contínuo), tipo de isolamento básico, entre o sistema e a alimentação 
SA

250 V (contínuo), tipo de isolamento básico, entre a alimentação SA e as 
portas de entrada

250V (contínua), tipo de isolamento básico, entre portas de entrada 
individuais

250 V (contínuo), tipo de isolamento básico, entre o sistema e as portas de 
entrada

Calibração Calibrado de fábrica

Calibração manual compatível

Suporte de remoção e inserção sob 
alimentação

Sim

Codificação eletrônica Codificação eletrônica via software de programação

Posições das teclas do borne 
removível (slot)

2, 6, 10

Bornes removíveis compatíveis 5034-RTB18, 5034-RTB18S

Categoria de fiação(2) 2 - portas de sinal

2 - portas de alimentação

Especificação da fiação Consulte Especificações de fiação para bornes removíveis nos dados 
técnicos das especificações do sistema PointMax I/O, publicação 
5034-TD001

Indicadores 1 indicador de status do módulo verde/vermelho

1 indicador de status de alimentação SA verde/vermelho

4 indicadores de status de E/S amarelos/vermelhos

Dimensões (AxLxP), aprox. 123,6 x 15,0 x 66,4 mm (4,87 x 0,59 x 2,61 pol.)

Peso, aprox. 51,0 g (1,80 oz.) – 5034-IF4IH

53,0 g (1,87 oz.) – 5034-IF4IHXT

Tipo de gabinetes Nenhum (estilo aberto)

Código de temperatura norte 
americano

T4
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Tabela  16. Especificações gerais – 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT  (continuação)

Atributo 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Código de temperatura UKEX/ATEX T4

Código de temperatura IECEx T4

(1) 20 Vcc é conectado ao parafuso por meio de impedância em série. A impedância da série é conforme o valor 
publicado. A tensão medida é a tensão de alimentação menos a queda de tensão na impedância da série com base 
na corrente consumida.

(2) Use essas informações de categoria do condutor para planejar o roteamento dos cabos. Consulte Orientação 
sobre fiação de automação industrial e aterramento, publicação 1770-4.1. Use essas informações de Categoria 
de condutor para planejar o roteamento de condutores conforme descrito no Manual de instalação no sistema 
apropriado.

Configuração do Módulo
Antes de começar a configurar o módulo de E/S, você deve criar um projeto da aplicação Studio 
5000 Logix Designer para o controlador Logix 5000 que é proprietário do módulo de E/S. O 
projeto inclui dados de configuração para o módulo.

A aplicação Studio 5000 Logix Designer transfere o projeto para o proprietário-controlador 
durante o download do programa. Os dados são então transferidos para os módulos de E/S pela 
rede EtherNet/IP.

Os módulos de E/S podem operar imediatamente após o recebimento dos dados de 
configuração.

Visualização Visão geral

Use a Visão geral para visualizar a definição de um dispositivo, incluindo o tipo de dispositivo, a 
revisão, a codificação eletrônica, a conexão e outros valores específicos do dispositivo.

Figura  20. Exemplo de visualização Visão geral
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Definição do dispositivo
Para alterar a definição de um dispositivo, selecione Definição do dispositivo na visualização 
Visão geral.

Figura  21. Exemplo de definição de dispositivo

A definição de dispositivo inclui esses parâmetros:

Tabela  17. Parâmetros de definição do dispositivo

Parâmetro Definição Opções disponíveis

Tipo de dispositivo Exibe o tipo e o código de catálogo do 
dispositivo.

Específico do dispositivo

Nome Insira um nome do dispositivo em 
conformidade com a IEC 61131.

Se um caractere inválido for inserido neste 
campo, ou se o nome exceder 40 caracteres, 
o software ignora o caractere.

Todos os valores válidos

Descrição Insira a descrição do dispositivo. Todos os valores válidos

Slot Especifique o número do slot em que 
o dispositivo reside. Dependendo da 
plataforma, somente slots entre 1 e o 
número máximo de dispositivos de E/S são 
válidos.

Quando o dispositivo é criado, o número 
do slot assume como padrão a primeira 
posição de slot disponível.

1 a 32
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Tabela  17. Parâmetros de definição do dispositivo  (continuação)

Parâmetro Definição Opções disponíveis

Quando o controlador é alterado para um 
que seja compatível com uma contagem 
máxima de E/S menor, o valor do slot atual 
pode não ser mais válido.

Série Especifica a série do dispositivo. Específico do dispositivo

Revisão Especifica as revisões principais e 
secundárias do dispositivo. A faixa válida 
para a revisão secundária é de 1 a 255.

Específico do dispositivo

Codificação 
eletrônica

Define a codificação eletrônica usada para 
o dispositivo. A codificação eletrônica 
compara o dispositivo definido no 
projeto com o dispositivo instalado. Se a 
codificação falhar, ocorre uma falha.

Para obter informações detalhadas sobre a 
codificação eletrônica, consulte a Técnica 
de aplicação de codificação eletrônica em 
sistemas de controle Logix 5000, publicação 
LOGIX-AT001.

• Correspondência exata

• Módulo compatível

• Desabilite a codificação

ATENÇÃO:Atenção:  Tome muito 
cuidado ao usar a opção 
Desabilitar codificação; 
se usada incorretamente, 
esta opção pode causar 
ferimentos pessoais 
ou morte, prejuízos a 
propriedades, ou perda 
financeira. 

Recomendamos 
enfaticamente que você 
não use a opção Desabilitar 
codificação.

Ao usar a opção Desabilitar 
codificação, você 
precisará assumir total 
responsabilidade por 
entender se o módulo que 
está sendo usado pode 
satisfazer as especificações 
funcionais da aplicação.

Conexão Especifique o tipo de dados transferidos 
entre o dispositivo e o controlador.

Na opção Somente escuta, o controlador 
e o dispositivo estabelecem comunicação 
sem que o controlador envie qualquer 
configuração ou dados de saída para 
o dispositivo. Uma conexão de dados 
de entrada completa é estabelecida, 

• Dados com calibração
• Dados (padrão)
• Somente escuta
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Tabela  17. Parâmetros de definição do dispositivo  (continuação)

Parâmetro Definição Opções disponíveis

mas depende da conexão entre o 
controlador-proprietário e o dispositivo.

Dados de entrada Selecione o tipo de dados de entrada para o 
dispositivo.

Dados analógicos

Visualização Informações do dispositivo

Use as informações do dispositivo para visualizar as informações do dispositivo e do status 
quando o dispositivo estiver on-line.

Use as informações do dispositivo para:
• Determine a identidade do dispositivo.
• Visualizar o estado operacional atual do dispositivo.
• Visualizar se um controlador proprietário está conectado ao dispositivo no momento.
• Recuperar as informações mais recentes do dispositivo.
• Reinicializar um dispositivo para seu estado de energização.

Figura  22. Exemplo de visualização de Informações do dispositivo

Diagnóstico do dispositivo
Para visualizar o diagnóstico do dispositivo, selecione Diagnóstico na visualização Informações 
do dispositivo.
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Figura  23. Exemplo de Diagnóstico do dispositivo

Visualização Conexão

Use a conexão para definir o comportamento do controlador para o dispositivo:
• Definir a taxa de intervalo do pacote requisitado. Para obter mais informações, consulte 

Intervalo do pacote requisitado  (na página 18).
• Selecione a conexão Unicast ou Multicast a ser usada na rede EtherNet/IP. Para obter 

mais informações, consulte Conexão unicast ou multicast  (na página 18).
• Visualize o motivo da falha de conexão.

Se houver uma falha de conexão, a área Falha de conexão exibirá o código de erro com uma 
descrição que o ajudará a solucionar o problema do módulo. Para obter mais informações, 
consulte Localização de falhas do seu módulo  (na página 57).

• Iniba o módulo. Para obter mais informações, consulte Inibição do módulo  (na página 19).
• Configure a resposta a falhas para falhas de conexão enquanto o controlador estiver no 

modo de operação.
• Habilite ou desabilite o diagnóstico automático.

ATENÇÃO:Atenção:  Se você não habilitar o diagnóstico automático, o dispositivo não publicará 
diagnósticos no FactoryTalk Alarms and Events.
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Figura  24. Exemplo de visualização de Conexão

Visualização de canais

A visualização Canais mostra uma característica geral dos valores de configuração para todos 
os canais do módulo.

Nem todas as configurações de canal estão incluídas na visualização Canais. Para visualizar ou alterar o 
conjunto completo da configuração do canal e também para visualizar as informações de diagnóstico do 
canal, use a visualização Chxx.

Você pode realizar as seguintes ações nessa visualização para todos os canais:
• Desabilitar o canal, se desejado.
• Alterar o tipo de entrada e a faixa de entrada.
• Habilitar ou desabilitar HART
• Habilitar ou desabilitar a alimentação da malha
• Habilitar ou desabilitar a detecção de fio interrompido
• Selecionar filtro de encaixe
• Definir a conversão de escala e recalcular todas as configurações com a unidade de 

engenharia
• Definir a filtragem digital
• Desabilitar alarmes

Figura  25. Exemplo de visualização Canais

Visualização Chxx
A visualização Chxx, em que xx representa o número do canal, mostra as opções de 
configuração disponíveis para o respectivo canal.
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Nessa visualização, é possível fazer o seguinte:
• Desabilitar o canal, se desejado
• Alterar o tipo de entrada e a faixa de entrada
• Habilitar ou desabilitar HART
• Habilitar ou desabilitar a alimentação da malha
• Habilitar ou desabilitar a detecção de fio interrompido
• Definir a conversão de escala e recalcular todas as configurações com a unidade de 

engenharia
• Selecionar filtro de encaixe
• Definir a filtragem digital
• Visualizar informações de diagnóstico do canal

Para travar e configurar parâmetros de alarme, acesse a visualização Alarmes.

Figura  26. Exemplo de visualização Chxx

Recalcular Unidades
A opção Recalcular Unidades permite que você recalcule todas as configurações com a unidade 
de engenharia após uma alteração de escala. Considere o seguinte:

• A opção Recalcular Unidades é ativada quando a configuração de escala é alterada.

• Ao selecionar a opção Recalcular Unidades, os novos valores recalculados com base na 
nova configuração de escala são exibidos junto com os valores antigos para que você 
possa verificar antes de alterar.

• Se você selecionar “Sim” para prosseguir com a alteração, os novos valores serão 
definidos, mas serão aplicados quando você selecionar “Aplicar/OK”.

• Se você selecionar “Não” para cancelar a alteração, os valores antigos serão mantidos. 
Você pode selecionar Recalcular Unidades novamente ou alterar manualmente essas 
configurações com base na nova conversão de escala.
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Figura  27. Exemplo de Recalcular unidades

Diagnóstico do Canalxx
Exibe as informações de diagnóstico do canal quando conectado ao módulo. Quando estiver 
on-line com o módulo, selecione Diagnóstico na visualização Chxx para ver as informações de 
diagnóstico.

Figura  28. Exemplo de diagnóstico do Canalxx

Visualização Alarmes
Cada canal no módulo de entrada tem uma visualização Alarmes. Nessa visualização, é possível 
fazer o seguinte:

• Desabilitar todos os alarmes.
• Habilitar/desabilitar o travamento e definir os limites de alarme para os alarmes de 

processo:
- Alto Alto
- Alto
- Baixo
- Baixo Baixo
- Zona morta

• Habilitar/desabilitar o travamento e definir o limite para o alarme de variação.
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O limite de alarme de variação de 0,0 desabilita o alarme de variação.

Figura  29. Exemplo de visualização Chxx - Alarmes

Visualização Calibração

A visualização Calibração apresenta informações de calibração para todos os canais no módulo. 
Você pode realizar as seguintes ações nessa visualização para todos os canais:

• Visualizar os parâmetros de calibração e o status de calibração para as faixas de entrada 
configuradas no momento.

• Executar a calibração do usuário para um ou vários canais.

• Reverter os parâmetros de calibração para os valores ajustados de fábrica.

Para obter mais informações sobre como calibrar o módulo, consulte Calibração do módulo 
(interativa)  (na página 91).

Figura  30. Exemplo de visualização de Calibração
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Visualização Sincronização de tempo

A visualização Sincronização de tempo é somente leitura e mostra as informações de status do 
CIP Sync sobre o módulo quando o projeto estiver on-line. A categoria Sincronização de tempo 
exibe as informações a seguir:

• Status de sincronização de tempo do CIP Sync
• Tempo do sistema UTC
• Informações do relógio Grandmaster
• Descrição do relógio Grandmaster
• Informações do relógio local

Figura  31. Exemplo de visualização Time Synchronization

Descrição do relógio Grandmaster
A caixa de diálogo de descrição do relógio Grandmaster fornece informações detalhadas sobre 
o relógio Grandmaster. Para visualizar a descrição do relógio Grandmaster, selecione Descrição 
na visualização Time Synchronization.

Figura  32. Exemplo de descrição do relógio Grandmaster
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Calibração do módulo (interativa)
Você pode usar a visualização Calibração em Propriedades do módulo para calibrar 
interativamente o módulo por canal ou em grupo.

Estado do controlador durante a calibração

Você deve adicionar o módulo ao seu projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer, antes de 
poder calibrá-lo.

O projeto deve estar on-line com o controlador do proprietário para calibrar os módulos 
analógicos PointMax. Você pode calibrar em qualquer uma das seguintes condições:

• O controlador está no modo de programa, ou seja, no modo de programa remoto ou no 
modo de programa.

O módulo deve estar no Modo de programa e não deve estar controlando ativamente um 
processo quando você o calibrar.

• Não há conexões com o módulo.

A calibração afeta a qualidade dos dados

Quando um canal em um módulo de entrada analógica estiver sendo calibrado, o ajuste de 
parâmetro de filtro rejeita-banda para aquele canal muda para 10 Hz. O tag I.Chxx.Uncertain é 
definido como 1 para esse canal até que a calibração seja concluída.

Especificações de instrumentação de calibração

Quando você calibrar os módulos de entrada analógica, envie sinais de referência de corrente 
ou tensão para o módulo para calibrá-lo. Para manter a precisão da calibração de fábrica do 
seu módulo, use a instrumentação com as especificações listadas na tabela a seguir.

IMPORTANTE:Importante:  Não calibre seu módulo com um instrumento que seja menos preciso do que os especificados na 
tabela a seguir. Pode resultar nos seguintes eventos:

• A calibração parece ocorrer normalmente, mas o módulo reporta dados imprecisos durante a operação.
• Uma falha de calibração ocorre, forçando a anulação da calibração. Quando isso acontece, o tag 

I.Chxx.CalFault é definido para o canal que você tentou calibrar. Você pode apagar esse tag concluindo 
uma calibração válida ou ligando a energia do módulo.

Tabela  18. Especificações do instrumento

Código de catálogo Tipo de entrada de canal
Especificações de instrumentação 
de calibração

Corrente (mA) Fonte de 4,00 a 20,00 mA ±100 nA de 
corrente

5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Tensão (V) Fonte 0 a 10 V ±2 µV de tensão

Procedimento de calibração

Este procedimento descreve como calibrar um canal no módulo de entrada analógica para uso 
com um tipo de entrada de corrente (mA). Você pode seguir o mesmo procedimento para o tipo 
de entrada de tensão, mas certifique-se de conectar o calibrador de tensão ao canal.
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Aplique referências de sinal Baixo e Alto ao módulo de entrada analógica para calibrá-lo. As 
referências devem corresponder à faixa de entrada que o canal está usando.

Tabela  19. Referências de calibração do módulo de entrada analógica

Tipo de entrada Faixa de entrada
Referência de calibração 
baixa

Referência de calibração 
alta

-10 a +10 V 0,0 V 10,0 V

0 a 10 V 0,5 V 10,0 V

Tensão (V)

0 a 5 V 0,5 V 5,0 V

Corrente (mA) 0 a 20 mA

4 a 20 mA

4,0 mA 20,0 mA

1. Conecte o calibrador de corrente ao canal que está sendo calibrado.
2. Fique on-line com o projeto e certifique-se que o controlador está no modo de 

programa.
3. Confirme se o canal a ser calibrado está configurado para a Faixa de entrada correta.
4. Na visualização Calibração, na caixa de diálogo Propriedades do módulo, selecione 

Iniciar calibração.

5. Quando a caixa de diálogo for exibida para confirmar que você deseja calibrar o canal, 
selecione OK.

6. Selecione os canais um de cada vez ou em grupos para calibrar e selecione Next.
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7. Quando a caixa de diálogo Anexar referência baixa for exibida, defina o calibrador para 
a referência baixa e aplique-o ao canal.

8. Selecione Next. A caixa de diálogo Resultados de referência baixa é exibida e indica o 
status do canal calibrado.
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9. Se o status for OK, selecione Next. Se o status não estiver OK, repita o processo de 
calibração.

10. Quando a caixa de diálogo Anexar referência alta for exibida, defina o calibrador para a 
referência alta e aplique-o ao canal.

11. Selecione Next. A caixa de diálogo Resultados de alta referência é exibida e indica o 
status do canal calibrado.
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12. Se o status for OK, selecione Next. Se o status não estiver OK, repita o processo de 
calibração.

13. Quando a caixa de diálogo Calibração concluída for exibida, selecione Concluir.

Rockwell Automation, Inc. Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 95



Capítulo 7        Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Usar os indicadores de status para localização de falhas

Os módulos PointMax I/O usam os seguintes indicadores de status:
• Indicador de alimentação SA — Esse indicador opera da mesma forma que todos os 

módulos PointMax I/O.

• Indicador de status do módulo — Este indicador opera da mesma forma que todos os 
módulos PointMax I/O.

• Indicador de status do canal — Esse indicador funciona de forma diferente com base no 
tipo de módulo que você está usando.

Indicador de status de alimentação SA

Tabela  20. Interpretar o indicador de status de alimentação SA

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

Desligado O módulo não está energizado. Realize as ações a seguir:
1. Confirme que o sistema está energizado.

2. Confirme que o módulo está instalado adequadamente.

Verde constante Há alimentação SA para o módulo. Nenhuma

Vermelho constante Não há alimentação SA para o módulo ou a tensão de alimentação SA 
não está na faixa válida.

Realize as ações a seguir:
1. Confirme se a fiação de alimentação SA está conectada 

corretamente ao adaptador, módulo de potência de expansão ou 
base de montagem 5034-MBSA.

2. Verifique o seguinte:
- Verifique se a tensão SA está na faixa correta.

- Se uma fonte de alimentação externa estiver sendo usada, 
confirme se ela está ligada.

- Certifique-se de que a base de montagem para a conexão da 
base de montagem esteja devidamente fixada.

Acesse a visualização Informações do rack nas Propriedades 
do módulo do adaptador para verificar o status de 
Alimentação de campo das bases de montagem instaladas 
em todos os slots.

Indicador de status do módulo

Tabela  21. Interpretar o indicador de status do módulo

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

Desligado O módulo não está energizado. Realize as ações a seguir:
1. Confirme que o sistema está energizado.

2. Confirme que o módulo está instalado adequadamente.

Verde constante O módulo está operacional e todas as conexões de E/S estão ativas. Nenhuma
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Tabela  21. Interpretar o indicador de status do módulo  (continuação)

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

Verde intermitente O módulo não tem conexões de E/S. Localize falhas em sua aplicação Studio 5000 Logix Designer para 
determinar o que está impedindo uma conexão do módulo ao 
controlador e corrija o problema.

Vermelho 
intermitente

Uma das seguintes condições existe:
• Uma atualização do firmware do módulo está em andamento.

• Falha na tentativa de atualização do firmware do módulo.

• O dispositivo sofreu uma falha recuperável.

• Uma conexão ao módulo excedeu o tempo limite.

Execute uma destas ações:
• Deixe o processo de atualização do firmware ser concluído.

• Tente novamente uma atualização do firmware depois que uma 
falhar.

• Use a aplicação Studio 5000 Logix Designer para determinar se 
ocorreu uma falha recuperável do módulo. Ela é mostrada na 
visualização Informações do dispositivo.

Para liberar uma falha recuperável, execute uma destas ações:
- Conecte o módulo à energia.

- Selecione Redefinir dispositivo no projeto Studio 5000 Logix 
Designer pela visualização Informações do dispositivo da 
caixa de diálogo Propriedades do módulo.

Se a falha não for eliminada após o desligamento e a 
reinicialização do módulo, entre em contato com o Suporte 
técnico da Rockwell Automation.

• Use a aplicação Studio 5000 Logix Designer para determinar se 
uma conexão excedeu o tempo limite. A visualização Conexão nas 
Propriedades do módulo indica se uma solicitação de conexão 
atingiu o tempo limite.

Se uma conexão excedeu o tempo limite de execução, determine 
a causa e corrija. Por exemplo, uma falha de cabo pode causar um 
tempo limite de conexão.

Vermelho constante O módulo sofreu uma falha irrecuperável. Realize as ações a seguir:
1. Desligue e ligue o módulo.

2. Se o indicador de status permanecer vermelho fixo, substitua o 
módulo.

Indicadores de status do canal

Tabela  22. Interpretar indicadores de status do canal de entrada analógica

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

Desligado Uma das seguintes condições existe:
• O módulo não está energizado.

• O módulo está ligado, mas a conexão do controlador com o 
módulo não foi estabelecida.

• O módulo está energizado, mas o canal de entrada está 
desabilitado.

Execute uma destas ações:
• Se você espera que o módulo esteja energizado mas ele não está, 

faça o seguinte:
- Confirme que o sistema está energizado.

- Confirme que o módulo está instalado adequadamente.

• Se o módulo estiver ligado, mas o canal não estiver funcionando 
como esperado, use a aplicação Studio 5000 Logix Designer para 

Rockwell Automation, Inc. Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 97



Capítulo 7        Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Tabela  22. Interpretar indicadores de status do canal de entrada analógica  (continuação)

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

confirmar se o canal não está desabilitado e se o módulo tem uma 
conexão com o controlador.

A visualização da conexão nas propriedades do módulo indica se 
a conexão está em execução ou com falha. Se houver falha na 
conexão, a visualização Conexão indicará as informações de erro.

• Se o canal estiver desabilitado, nenhuma ação será necessária.

Amarelo contínuo O canal de entrada está funcionando normalmente. Nenhuma

Vermelho 
intermitente

Uma das seguintes condições existe:
• Não há alimentação SA para o módulo ou a tensão de alimentação 

SA não está na faixa válida.

• O sinal de entrada está em subfaixa ou sobrefaixa. A faixa de 
sinal é definida em seu projeto da aplicação Studio 5000 Logix 
Designer.

• Uma condição de fio interrompido, isto é, um fio está 
desconectado do canal de entrada.

Execute uma destas ações:
• Se houver uma falha de energia da SA, consulte a ação 

recomendada para o estado do indicador vermelho constante na 
tabela Indicador de alimentação da SA acima.

• Verifique o sinal de entrada para determinar se está em subfaixa 
ou sobrefaixa. Neste caso, faça as alterações para que o sinal de 
entrada retorne para dentro dos limites da faixa.

• Verifique a fiação no canal de entrada. Se necessário, reconecte 
o cabo.

Amarelo/vermelho 
intermitente

Calibração em andamento. Concluir o processo de calibração com êxito.

Vermelho constante Ocorreu um problema que é interno ao módulo. Os seguintes são 
exemplos de problemas que podem fazer com que o indicador de 
status fique vermelho permanente:
• Ocorreu uma falha de calibração no canal.

• O módulo sofreu uma falha não recuperável.

Execute uma destas ações:
• Se o indicador ficar vermelho constante após um processo de 

calibração, você pode realizar uma calibração bem-sucedida ou 
desligar e ligar a alimentação para recuperar a falha.

• Se não for causado pela calibração, desligue e ligue a alimentação 
para recuperar a falha. Se a condição ainda estiver presente, 
substitua o módulo.

Definições de tags do módulo

Os tags do módulo são criados ao adicionar um módulo ao projeto da aplicação Studio 5000 
Logix Designer. O conjunto de tags de módulo associados a um módulo depende do tipo de 
módulo e opções de Definição do dispositivo escolhidas durante a configuração. A tabela 
contida nesta seção lista todos os tags disponíveis em um módulo. Nem todos os tags na lista 
são usados quando o tipo de módulo é adicionado ao projeto. O uso do tag varia conforme a 
configuração do módulo.
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Tabela  23. Tags de configuração

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

ChxxSourcing BOOL Controla se o canal fornece alimentação da malha para 
os dispositivos conectados.

• 0 = O canal não fornece alimentação da malha. Deve 
ser fornecida alimentação externa.

• 1 = O canal fornece alimentação da malha.

Chxx.SensorType SINT Não aplicável Não se aplica a este módulo

Chxx.NotchFilter SINT O filtro rejeita banda remove o ruído de linha para o 
canal.

• 0 = 10 Hz

• 16 = 20 Hz com rejeição de ruído de 50/60 Hz

• 4 = 200 Hz

• 21 = 1.200 Hz

• 22 = 4.800 Hz para não HART

• 23 = 9.600 Hz para não HART

Chxx.AlarmDisable BOOL Desabilita todos os alarmes no canal.

IMPORTANTE:Importante:  Considere o seguinte:
• Se alterar esse tag para 0, ou seja, para que os 

alarmes não sejam desabilitados, você também 
deverá habilitar os alarmes individuais para que 
eles funcionem. 

Por exemplo, se quiser usar o alarme de nível 
baixo (Low Low) para um canal, você deverá 
definir Chxx.AlarmDisable como 0 e definir o 
tag de saída Chxx.LLAlarmEn como 1 para que o 
alarme seja habilitado.

Isso se aplica a todos os alarmes no módulo.

• De modo contrário, se você definir este 
tag como 1, os alarmes são desabilitados 
independentemente do ajuste de parâmetro 
no tag de habilitação do alarme para qualquer 
alarme.

• 0 = Os alarmes estão habilitados

• 1 = Os alarmes estão desabilitados

Chxx.ProcessAlarmLatchEn BOOL Configura os alarmes de processo para travar até que 
sejam explicitamente destravados.

Os alarmes de processo incluem:

• Alarme HighHigh
• Alarme high

• 0 = Trava desabilitada

• 1 = Trava habilitada
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Tabela  23. Tags de configuração  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

• Alarme low
• Alarme LowLow

Chxx.RateAlarmLatchEn BOOL Configura o alarme de taxa para ser travado até que seja 
explicitamente destravado.

• 0 = Trava desabilitada

• 1 = Trava habilitada

Chxx.OpenWireEn BOOL Configura a detecção de OpenWire quando o fio de 
sinal é desconectado de um de seus canais ou do borne 
removível.

• 0 = A detecção de OpenWire está desabilitada

• 1 = A detecção de OpenWire está habilitada

Chxx.Disable BOOL Desabilita o canal. • 0 = O canal está habilitado

• 1 = Canal está desabilitado

Chxx.TenOhmOffset INT Não aplicável 0

Chxx.DigitalFilter INT Um dos quatro pontos usados na conversão de escala. 
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades 
de engenharia em que os valores de sinal serão 
convertidos. O termo de engenharia alta corresponde ao 
valor de sinal alto.

0 a 32.767 ms

Chxx.LowSignal REAL Um dos quatro pontos usados na conversão de escala. 
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades 
de engenharia em que os valores de sinal serão 
convertidos. O termo de engenharia alta corresponde ao 
valor de sinal alto.

Qualquer valor

Chxx.HighSignal REAL Um dos quatro pontos usados na conversão de escala. 
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades 
de engenharia em que os valores de sinal serão 
convertidos. O termo de engenharia alta corresponde ao 
valor de sinal alto.

Qualquer valor

Chxx.LowEngineering REAL Um dos quatro pontos usados na conversão de escala. 
A engenharia baixa ajuda a determinar as unidades 
de engenharia em que os valores de sinal serão 
convertidos. O termo de engenharia baixa corresponde 
ao valor de sinal baixo.

Qualquer valor

Chxx.HighEngineering REAL Um dos quatro pontos usados na conversão de escala. 
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades 
de engenharia em que os valores de sinal serão 
convertidos. O termo de engenharia alta corresponde ao 
valor de sinal alto.

Qualquer valor

Chxx.LLAlarmLimit REAL O ponto de acionamento do Alarme Baixo Baixo 
(Low Low). Causa o acionamento de Chxx.LLAlarm 
quando o sinal de entrada se move abaixo do ponto de 
acionamento configurado. O valor está em unidades de 
engenharia.

Qualquer valor

100 Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Capítulo 7        Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Tabela  23. Tags de configuração  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Chxx.LAlarmLimit REAL O ponto de acionamento de Alarme Baixo (Low). Faz com 
que o alarme Chxx.LAlarm seja acionado quando o sinal 
de entrada se move abaixo do ponto de acionamento 
configurado. O valor está em unidades de engenharia.

Qualquer valor

Chxx.HAlarmLimit REAL O ponto de acionamento de Alarme Alto (High). Faz com 
que o alarme Chxx.HAlarm seja acionado quando o sinal 
de entrada se move acima do ponto de acionamento 
configurado. O valor está em unidades de engenharia.

Qualquer valor

Chxx.HHAlarmLimit REAL O ponto de acionamento de Alarme Alto Alto (High High). 
Faz com que o alarme Chxx.HHAlarm seja acionado 
quando o sinal de entrada se move acima do ponto de 
acionamento configurado. O valor está em unidades de 
engenharia.

Qualquer valor

Chxx.RateAlarmLimit REAL O ponto de acionamento do Alarme de taxa (Rate). Faz 
com que o Chxx.RateAlarm seja acionado quando o sinal 
de entrada muda em uma taxa mais rápida do que o 
Alarme de taxa configurado. Configurado nas unidades 
de engenharia por segundo.

0 = Alarme de taxa não é usado

Qualquer valor maior que zero = Ponto de acionamento

Chxx.AlarmDeadband REAL Permite que um alarme de processo permaneça 
energizado, mesmo que a condição de alarme 
desapareça, desde que os dados de entrada 
permaneçam dentro da zona morta do alarme de 
processo.

O valor da zona morta é subtraído dos Limites de alarme 
Alto e Alto Alto para calcular os limites da zona morta 
para estes alarmes. O valor da zona morta é adicionado 
aos Limites de alarme Baixo e Baixo Baixo para calcular 
os limites da zona morta para estes alarmes.

Qualquer valor que não seja negativo

Definições de tags de entrada

Tabela  24. Tags de entrada

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

RunMode BOOL Estado operacional do canal • 0 = Ocioso

• 1 = Execução
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Tabela  24. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Quando o valor for 0, significa uma das seguintes 
opções:
- A conexão está ativa.

- A conexão foi aberta, mas o módulo não 
começou a produzir dados para a conexão.

- O módulo não está aplicando novos dados de 
tag de saída porque o controlador está no modo 
de programa.

• Quando o valor for 1, significa o seguinte:
- A conexão está ativa.
- O módulo está produzindo dados para a 

conexão.
- Os dados do tag de saída estão sendo 

aplicados.

ConnectionFaulted BOOL Indica se uma conexão está em execução.

O módulo define esse tag como 0 quando conectado. Se 
o módulo não for conectado, ele mudará o tag para 1.

• 0 = Existe uma conexão entre o módulo e o 
controlador

• 1 = A conexão atingiu o tempo limite ou está inibida

DiagnosticActive BOOL Indica se qualquer diagnóstico está ativo ou se o limite 
de prognóstico foi atingido.

• 0 = Nenhum diagnóstico está ativo

• 1 = Um ou mais diagnósticos estão ativos ou o limite 
de prognóstico foi atingido.

DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta sempre que uma condição de diagnóstico 
distinta é detectada e quando uma condição de 
diagnóstico distinta passa de detectada para não 
detectada.

-128 a +127

O valor de 0 é ignorado, exceto durante a inicialização do 
módulo.

Chxx.Fault BOOL Indica que os dados do canal são imprecisos e não 
podem ser confiados para uso na aplicação.

Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas 
do módulo para corrigir a causa da imprecisão.

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição que faz com que o 
tag mude para 1 é removida, o tag é automaticamente 
redefinido como 0.

• 0 = Não existe falha

• 1 = Existe falha

Chxx.Uncertain BOOL Indica que os dados do canal podem ser imprecisos, mas 
o grau de imprecisão é desconhecido.

Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas 
do módulo para corrigir a causa da imprecisão.

• 0 = Dados válidos

• 1 = Validade de dados incerta
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Tabela  24. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição que faz com que o 
tag mude para 1 é removida, o tag é automaticamente 
redefinido como 0.

Chxx.OpenWire BOOL O cabo do sinal está desconectado do canal ou o borne 
removível foi removido do módulo.

• 0 = Condição de fio interrompido não existe ou a 
detecção de fio interrompido está desativada

• 1 = Existe uma condição de fio interrompido, o que 
significa que o fio de sinal está desconectado do 
canal ou que o borne removível foi removido do 
módulo.

Chxx.OverTemperature BOOL Não se aplica a este módulo. N/D

Chxx.FieldPowerOff BOOL Alimentação de campo não está presente no canal. • 0 = Alimentação de campo presente

• 1 = Alimentação de campo ausente

Chxx.NotANumber BOOL Indica que o último valor recebido para o valor de dados 
de saída do canal não foi um número.

• 0 = Os últimos dados do canal recebidos eram 
números

• 1 = Os últimos dados do canal recebidos não eram 
números

Chxx.Underrange BOOL Indica que os dados do canal estão abaixo do limite de 
subfaixa para este canal.

Por exemplo, quando o canal opera na faixa de entrada 
de 4 a 20 mA, o limite de subfaixa no canal é <3,0 mA. Se 
o sinal de entrada for 0 mA, o tag é definido como 1.

• 0 = Dados do canal não estão abaixo do limite de 
subfaixa

• 1 = Dados do canal estão abaixo do limite de 
subfaixa

Chxx.Overrange BOOL Indica que os dados do canal estão acima do limite de 
sobrefaixa para este canal.

Por exemplo, quando o canal opera na faixa de saída de 
4 a 20 mA, o limite de sobrefaixa no canal é <23,0 mA. Se 
o sinal de entrada for 24 mA, o tag é definido como 1.

• 0 = Dados do canal não estão acima do limite de 
sobrefaixa

• 1 = Dados do canal estão acima do limite de 
sobrefaixa

Chxx.LLAlarm BOOL Acionado quando o valor dos dados de entrada é menor 
que o valor do Alarme Baixo Baixo (Low Low).

Se o travamento está habilitado, este alarme permanece 
acionado até que seja destravado. Se o travamento não 
estiver habilitado, o alarme será desativado depois que 
o valor dos dados de entrada for maior que o Limite Low 
Low mais a zona morta de alarme.

• 0 = O alarme não está acionado

• 1 = O alarme está acionado

Chxx.LAlarm BOOL Acionado quando o valor dos dados de entrada é menor 
que o valor do Alarme Baixo (Low).

Se o travamento está habilitado, este alarme permanece 
acionado até que seja destravado. Se o travamento não 
está habilitado, o alarme desaparece após o valor dos 

• 0 = O alarme não está acionado

• 1 = O alarme está acionado
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Tabela  24. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

dados de entrada ficar maior que o limite Low mais a 
zona morta de alarme.

Chxx.HAlarm BOOL Acionado quando o valor dos dados de entrada for maior 
que o valor do Alarme Alto (High).

Se o travamento está habilitado, este alarme permanece 
acionado até que seja destravado. Se o travamento não 
está habilitado, o alarme desaparece após o valor dos 
dados de entrada ficar menor que o limite alto menos a 
zona morta de alarme.

• 0 = O alarme não está acionado

• 1 = O alarme está acionado

Chxx.HHAlarm BOOL Acionado quando o valor dos dados de entrada for maior 
que o valor do Alarme Alto Alto (High High).

Se o travamento está habilitado, este alarme permanece 
acionado até que seja destravado. Se o travamento não 
está habilitado, o alarme desaparece após o valor dos 
dados de entrada ficar menor que o limite High High 
menos a zona morta de alarme.

• 0 = O alarme não está acionado

• 1 = O alarme está acionado

Chxx.RateAlarm BOOL Acionado quando a mudança entre amostras 
consecutivas do canal dividida pelo período de tempo 
em que as amostras foram tomadas excede o Alarme de 
taxa. Se travado, o tag permanece energizado até que 
seja destravado.

• 0 = O alarme não está acionado

• 1 = O alarme está acionado

Chxx.CalFault BOOL Indica que a última Calibração tentada para este canal 
falhou ou não há dados de calibração presentes.

Esse tag é apagado, ou seja, definido como 0, quando o 
módulo é ligado ou quando é realizada uma calibração 
bem-sucedida para o intervalo no canal.

• 0 = Não houve falha na calibração

• 1 = Falha na calibração

Chxx.Calibrating BOOL Indica que o canal está sendo calibrado no momento. • 0 = O canal não está sendo calibrado

• 1 = O canal está sendo calibrado

Chxx.CalGoodLowRef BOOL Indica que um sinal de referência baixa válido é 
amostrado nesse canal no processo de calibração.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

• 0 = Sinal de Referência baixa válido não foi 
amostrado neste canal

• 1 = Sinal de Referência baixa válido foi amostrado 
neste canal

Chxx.CalBadLowRef BOOL Indica que um sinal de referência baixa inválido foi 
amostrado nesse canal no processo de calibração. 
Você deve corrigir esta condição para calibrar o módulo 
corretamente.

• 0 = Sinal de referência baixa inválido não foi 
amostrado neste canal

• 1 = Sinal de referência baixa inválido foi amostrado 
neste canal
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Tabela  24. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Se a calibração é abortada com um sinal inválido 
de Referência baixa, o tag Chxx.CalFault é definido 
para este canal até que uma calibração correta seja 
realizada.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

Chxx.CalGoodHighRef BOOL Indica que um sinal de referência alta válido é 
amostrado nesse canal no processo de calibração.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

• 0 = Sinal de referência alta válido não foi amostrado 
neste canal

• 1 = Sinal de referência alta válido foi amostrado 
neste canal

Chxx.CalBadHighRef BOOL Indica que um sinal de referência alta inválido é 
amostrado nesse canal no processo de calibração.

Você deve corrigir esta condição para calibrar o módulo 
corretamente.

Se a calibração é abortada com um sinal de Referência 
alta inválido, o tag Chxx.CalFault é ajustado para este 
canal até que uma calibração correta seja realizada.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

• 0 = Sinal de Referência alta inválido não foi 
amostrado neste canal

• 1 = Sinal de Referência alta inválido foi amostrado 
neste canal

Chxx.CalSuccessful BOOL Indica que a calibração neste canal está concluída e o 
estado de Calibração foi encerrado.

Esse tag permanece definido após a calibração válida e 
até que um novo processo de calibração seja iniciado ou 
a conexão seja encerrada.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

• 0 = Calibração incorreta

• 1 = Um dos seguintes:
- A calibração foi correta e saiu do estado de 

calibração.
- Os dados de calibração estão presentes e 

foram aplicados.
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Tabela  24. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Chxx.Data REAL Dados do canal em unidades de engenharia 
redimensionadas.

Qualquer valor

Chxx.RollingTimestamp INT Temporizador de 15 bits de execução constante que 
conta em milissegundos.

Sempre que um módulo de entrada varre seus canais, 
ele também registra o valor do RollingTimestamp 
naquele momento. O programa do usuário usa os 
dois últimos valores de RollingTimestamp e calcula o 
intervalo entre o recebimento de dados.

0 a 32.767

Definições de tags de saída

Tabela  25. Tags de saída

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Chxx.LLAlarmEn BOOL Habilita o Alarme Baixo Baixo (Low Low).

IMPORTANTE:Importante:  Para usar este alarme, defina esse 
tag como 1 e confirme se o tag de configuração 
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal está definido 
como 0. 

Se o tag de configuração Chxx.AlarmDisable é definido 
como 1, ou seja, os alarmes estão desabilitados, este 
alarme não funciona apesar do valor do tag.

• 0 = Desabilitar o alarme

• 1 = Habilitar alarme

Chxx.LAlarmEn BOOL Habilita o Alarme Baixo (Low).

IMPORTANTE:Importante:  Para usar este alarme, defina esse 
tag como 1 e confirme se o tag de configuração 
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal está definido 
como 0. 

Se o tag de configuração Chxx.AlarmDisable é definido 
como 1, ou seja, os alarmes estão desabilitados, este 
alarme não funciona apesar do valor do tag.

• 0 = Desabilitar o alarme

• 1 = Habilitar alarme

Chxx.HAlarmEn BOOL Habilita o Alarme Alto (High). • 0 = Desabilitar o alarme

• 1 = Habilitar alarme
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Tabela  25. Tags de saída  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

IMPORTANTE:Importante:  Para usar este alarme, defina esse 
tag como 1 e confirme se o tag de configuração 
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal está definido 
como 0. 

Se o tag de configuração Chxx.AlarmDisable é definido 
como 1, ou seja, os alarmes estão desabilitados, este 
alarme não funciona apesar do valor do tag.

Chxx.HHAlarmEn BOOL Habilita o Alarme Alto Alto (High High).

IMPORTANTE:Importante:  Para usar este alarme, defina esse 
tag como 1 e confirme se o tag de configuração 
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal está definido 
como 0. 

Se o tag de configuração Chxx.AlarmDisable é definido 
como 1, ou seja, os alarmes estão desabilitados, este 
alarme não funciona apesar do valor do tag.

• 0 = Desabilitar o alarme

• 1 = Habilitar alarme

Chxx.RateAlarmEn BOOL Habilita o Alarme de taxa (Rate). • 0 = Desabilitar o alarme

• 1 = Habilitar alarme
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Tabela  25. Tags de saída  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

IMPORTANTE:Importante:  Para usar este alarme, defina esse 
tag como 1 e confirme se o tag de configuração 
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal está definido 
como 0. 

Se o tag de configuração Chxx.AlarmDisable é definido 
como 1, ou seja, os alarmes estão desabilitados, este 
alarme não funciona apesar do valor do tag.

Chxx.LLAlarmUnlatch BOOL Destrava um Alarme Baixo Baixo travado no primeiro 
momento de transição de bit de 0 para 1.

• 0 = Alarme Baixo Baixo permanece travado

• 1 = Alarme Baixo Baixo destravado

Chxx.LAlarmUnlatch BOOL Destrava um Alarme Baixo travado no primeiro momento 
de transição de bit de 0 para 1.

• 0 = Alarme Baixo permanece travado

• 1 = Alarme Baixo destravado

Chxx.HAlarmUnlatch BOOL Destrava um Alarme Alto travado no primeiro momento 
de transição de bit de 0 para 1.

• 0 = Alarme Alto permanece travado

• 1 = Alarme Alto destravado

Chxx.HHAlarmUnlatch BOOL Destrava um conjunto de Alarmes Alto Alto travados no 
primeiro momento de transição de bit de 0 para 1.

• 0 = Alarme Alto Alto permanece travado

• 1 = Alarme Alto Alto destravado

Chxx.RateAlarmUnlatch BOOL Destrava um Alarme de taxa travado no primeiro 
momento de transição de bit de 0 para 1.

• 0 = Alarme de taxa permanece travado

• 1 = Alarme de taxa destravado

Chxx.Calibrate BOOL Inicia o processo de calibração.

Este tag deve permanecer ajustado até que valores 
de Referência alta e Referência baixa válidos sejam 
aplicados à entrada.

Se as transições de valor do tag para 0 antes da 
calibração forem concluídas, o processo será 
interrompido e a calibração falhará.

• 0 = Não iniciar o processo de calibração

• 1 = Iniciar processo de calibração

Chxx.CalLowRef BOOL Elevar a borda dispara a Calibração baixa no Ponto de 
referência baixa para o valor de faixa de entrada da 
corrente.

Um sinal de Referência baixa válido deve estar 
conectado ao canal antes de ajustar este tag.

• 0 = Não iniciar amostragem de referência baixa

• 1 = Iniciar amostragem de referência baixa

108 Publicação 5034-UM007A-PT-P - Outubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Capítulo 7        Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Tabela  25. Tags de saída  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na Definição do dispositivo. Se você usar o 
tipo de conexão Data, este tag não aparece nos tags 
de módulo.

Chxx.CalHighRef BOOL Elevar a borda dispara a Calibração alta no Ponto de 
referência alta para o valor de faixa de entrada da 
corrente.

Um sinal de Referência alta válido deve estar conectado 
ao canal antes de ajustar este tag.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na Definição do dispositivo. Se você usar o 
tipo de conexão Data, este tag não aparece nos tags 
de módulo.

• 0 = Não iniciar amostragem de referência alta

• 1 = Iniciar amostragem de referência alta

Chxx.SensorOffset REAL Compensa qualquer erro de offset conhecido no sensor 
ou canal ao qual o sensor está conectado. O valor está 
em unidades de engenharia.

O valor para este tag é adicionado ao valor medido em 
unidades de engenharia e é usado no tag de entrada 
Chxx.Data.

Qualquer valor flutuante válido

Use um valor na faixa operacional do canal.

Conjunto de diagnóstico
O conjunto de diagnóstico ajuda a localizar falhas e diagnosticar a falha no sistema.

Criar tipos de conjuntos de diagnósticos definidos pelo usuário

É possível usar a aplicação Studio 5000 Logix Designer para criar tipos de conjuntos de 
diagnósticos definidos pelo usuário.

Crie um conjunto de diagnósticos definido pelo usuário seguindo as etapas abaixo:
1. No painel Controller Organizer, acesse Assets →  Data types →  User-Defined.

2. Clique com o botão direito na pasta Definido pelo usuário e selecione Novo tipo de dados.
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3. Adicione um nome e uma descrição (opcional) para o conjunto de diagnósticos.

4. Na área Membros, adicione os membros de dados com base na montagem de diagnóstico 
detalhada abaixo.

IMPORTANTE:Importante:  Os membros indicados nas tabelas são organizados de acordo com as regras de alinhamento de 
dados dos controladores. Siga rigorosamente o tipo de dados e a sequência dos membros indicados nas tabelas 
deste apêndice. Se o tipo de dados e a sequência não forem seguidos, poderá ocorrer o desalinhamento de dados 
após executar a instrução de mensagem (MSG) “Obter o atributo simples”.

Conjuntos de diagnóstico
1. Conjunto de diagnóstico para módulo de entrada analógica de 4 canais

- ID da instância: 0x801D (32797)
- Tamanho = 368 bytes

Siga as informações na tabela a seguir para adicionar cada membro.

Tabela  26. Instância do conjunto de diagnósticos 32797

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

RunMode BOOL

Infobit_Pad1 BOOL

DiagnosticActive BOOL

CIPSyncValid BOOL

CIPSyncTimeout BOOL

Infobit_Pad5 BOOL

FieldPowerOff BOOL

Infobit_Pad7 BOOL

1

DiagnosticSequenceCount SINT 1

DiagBit_Pad0 BOOL

DiagBit_Pad1 BOOL

DiagBit_Pad2 BOOL

DiagBit_Pad3 BOOL

2
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Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

Diagbit_Pad4 BOOL

Diagbit_Pad5 BOOL

Diagbit_Pad6 BOOL

Diagbit_Pad7 BOOL

Diagbit_Pad8 BOOL

Diagbit_Pad9 BOOL

Diagbit_Pad10 BOOL

Diagbit_Pad11 BOOL

FlashUpdateRequired BOOL

SelfTestFault BOOL

Diagbit_Pad14 BOOL

Diagbit_Pad15 BOOL

Pad DINT 4

LocalClockOffset LINT 8

LocalClockOffsetTimestamp LINT 8

GrandMasterClockID SINT[8] 8

FieldPowerOnTimestamp LINT 8

FieldPowerOffTimestamp LINT 8

Ch00 Diagnostic_Channel_Structure 72

Ch01 Diagnostic_Channel_Structure 72

Ch02 Diagnostic_Channel_Structure 72

Ch03 Diagnostic_Channel_Structure 72

2. Conjunto de contadores de diagnóstico para E/S
- ID de instância: 0x301 (769)
- Tamanho = 16 bytes

Siga as informações na tabela a seguir para adicionar cada membro.

Tabela  27. Instância do conjunto de diagnósticos 769

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

RunMode BOOL

Infobit_Pad1 BOOL

DiagnosticActive BOOL

Infobit_Pad3 BOOL

Infobit_Pad4 BOOL

Infobit_Pad5 BOOL

1
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Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

Infobit_Pad6 BOOL

Infobit_Pad7 BOOL

DiagnosticSequenceCount SINT 1

CIPConnections INT 2

CIPLostPackets DINT 4

CIPTimeouts DINT 4

CPUUtilization INT 2

Pad INT 2

Canal de diagnóstico
1. Canais de diagnóstico SSV

- Tamanho = 80 bytes
Esse tipo de dados é recuperado como parte da instância do conjunto de diagnósticos.

Siga as informações na tabela a seguir para adicionar cada membro.

Tabela  28. Estrutura do canal de diagnóstico SSV do 5034-IF4IH

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

Databit_Pad0 BOOL

Fault BOOL

Uncertain BOOL

OpenWire BOOL

Databit_Pad4 BOOL

OverTemperature BOOL

FieldPowerOff BOOL

Databit_Pad7 BOOL

Databit_Pad8 BOOL

Disabled BOOL

Databit_Pad10 BOOL

Databit_Pad11 BOOL

Databit_Pad12 BOOL

Databit_Pad13 BOOL

Databit_Pad14 BOOL

Databit_Pad15 BOOL

2

CalFault BOOL

Underrange BOOL

2
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Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

Overrange BOOL

DiagBit_Pad3 BOOL

Diagbit_Pad4 BOOL

Diagbit_Pad5 BOOL

Diagbit_Pad6 BOOL

Diagbit_Pad7 BOOL

Diagbit_Pad8 BOOL

Diagbit_Pad9 BOOL

Diagbit_Pad10 BOOL

Diagbit_Pad11 BOOL

Diagbit_Pad12 BOOL

Diagbit_Pad13 BOOL

Diagbit_Pad14 BOOL

Diagbit_Pad15 BOOL

Pad1 INT 2

Pad2 SINT 1

CalRange SINT 1

CalOffset REAL 4

CalGain REAL 4

CalLastDate LINT 8

OpenWireTimestamp LINT 8

Pad3 LINT 8

UnderrangeTimestamp LINT 8

OverrangeTimestamp LINT 8

FieldPowerOnTimestamp LINT 8

FieldPowerOffTimestamp LINT 8
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Definições para tipos de conjuntos de diagnóstico

Tabela  29. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

RunMode BOOL Estado operacional do canal • 0 = Inativo – Significa um dos seguintes:
- A conexão não está ativa.

- A conexão foi aberta, mas o módulo 
não começou a produzir dados para a 
conexão.

- O módulo não está aplicando novos 
dados de tag de saída porque o 
controlador está no modo de programa.

• 1 = Operação – Significa o seguinte:
- A conexão está ativa.

- O módulo está produzindo dados para a 
conexão.

- Os dados do tag de saída estão sendo 
aplicados.

DiagnosticActive BOOL Indica se qualquer diagnóstico está ativo ou se o 
limite de prognóstico foi atingido.

• 0 = Nenhum diagnóstico ativo

• 1 = Um ou mais diagnósticos estão ativos ou 
o limite de prognóstico foi atingido.

CIPSyncValid BOOL Indica se o módulo está sincronizado com um 
mestre 1588.

• 0 = O módulo não está sincronizado
• 1 = O módulo está sincronizado

DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta sempre que uma condição de 
diagnóstico distinta é detectada e quando uma 
condição de diagnóstico distinta passa de 
detectada para não detectada.

-128 a +127

O valor de 0 é ignorado, exceto durante a 
inicialização do módulo.

CIPSyncTimeout BOOL Indica se o módulo já esteve sincronizado com 
um mestre 1588, mas não está agora devido ao 
tempo limite

• 0 = Um mestre do tempo válido não atingiu 
o tempo limite.

• 1 = Um mestre do tempo válido é detectado 
no backplane, mas o mestre de tempo 
atingiu o tempo limite. O módulo está 
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Tabela  29. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico  (continuação)

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

usando seu relógio local e pode estar 
desviando do último mestre de tempo 
conhecido.

FieldPowerOff BOOL Alimentação de campo não está presente no 
canal.

• 0 = Alimentação de campo presente

• 1 = Alimentação de campo ausente

FlashUpdateRequired BOOL Indica se é necessária uma atualização de 
firmware (flash).

• 0 = Atualização de flash não necessária

• 1 = O módulo não tem firmware do programa 
aplicativo

SelfTestFault BOOL Indica se a falha está presente durante o 
autoteste do módulo.

• 0 = O código de inicialização do módulo não 
detectou nenhum erro

• 1 = O código de inicialização do módulo 
detectou um erro

LocalClockOffset LINT O offset do relógio local em relação ao horário 
do sistema. Este valor ajuda a detectar os 
horários das etapas. Este valor é atualizado 
quando recebe uma atualização PTP.

Qualquer valor

LocalClockOffsetTimestamp LINT Indica o carimbo de data e hora do desvio do 
relógio local.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é AAAA-MMDD- 
HH:mm:SS_mmm_uu_nnn(UTC-00:00)
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos
• uuu = microssegundos
• nnn = nanossegundos
• UTC-00:00 = fuso horário

GrandMasterClockID SINT A identidade EUI-64 do relógio CIP Sync 
Grandmaster com o qual o módulo está 
sincronizado.

Qualquer valor

FieldPowerOnTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última vez em 
que a alimentação de campo foi ligada.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
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Tabela  29. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico  (continuação)

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos

FieldPowerOffTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última vez em 
que a alimentação de campo foi desligada.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos

Fault BOOL Indica que os dados do canal são imprecisos e 
não podem ser confiados para uso na aplicação.

Se o tag estiver definido como 1, solucione os 
problemas do módulo para corrigir a causa da 
imprecisão.

• 0 = Não existe falha

• 1 = Existe falha

As causas típicas de falhas são as seguintes:
• O canal está desabilitado
• Condição de fio interrompido
• Condição de subfaixa/sobrefaixa
• Condição de perda de alimentação do lado 

do campo
Primeiro, você deve solucionar o problema 
do módulo para verificar se as causas típicas 
existem.

Uncertain BOOL Indica que os dados do canal podem ser 
imprecisos, mas o grau de imprecisão é 
desconhecido.

Se o tag estiver definido como 1, solucione os 
problemas do módulo para corrigir a causa da 
imprecisão.

• 0 = Dados válidos

• 1 = Validade de dados incerta

OpenWire BOOL O cabo do sinal está desconectado do canal ou o 
borne removível foi removido do módulo.

• 0 = Condição de fio interrompido não existe 
ou a detecção de fio interrompido está 
desativada

• 1 = Existe uma condição de fio interrompido, 
o que significa que o fio de sinal está 
desconectado do canal ou que o borne 
removível foi removido do módulo.

CalFault BOOL Indica que a última Calibração tentada 
para este canal falhou ou não há dados de 
calibração presentes. Este tag é restaurado, 

• 0 = Não houve falha na calibração
• 1 = Falha na calibração
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Tabela  29. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico  (continuação)

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

ou seja, definido como 0, quando há ciclo de 
alimentação para o módulo.

Underrange BOOL Indica que os dados do canal estão abaixo do 
limite de subfaixa para este canal.

Por exemplo, quando o canal opera na faixa de 
entrada de 4 a 20 mA, o limite de subfaixa no 
canal é < 3,0 mA. Se o sinal de entrada for 0 mA, 
o tag é definido como 1.

• 0 = Dados do canal não estão abaixo do 
limite de subfaixa

• 1 = Dados do canal estão abaixo do limite de 
subfaixa

Overrange BOOL Indica que os dados do canal estão acima do 
limite de sobrefaixa para este canal.

Por exemplo, quando o canal opera na faixa de 
saída de 4 a 20 mA, o limite de sobrefaixa no 
canal é > 23,0 mA. Se o sinal de entrada for 24 
mA, o tag é definido como 1.

• 0 = Dados do canal não estão acima do 
limite de sobrefaixa

• 1 = Dados do canal estão acima do limite de 
sobrefaixa

CalRange SINT Indica o valor configurado atualmente para o 
canal. Os valores são exibidos de acordo com o 
tipo de entrada selecionado.

• 0 = -10 a +10 V

• 1 = 0 a 5 V

• 2 = 0 a 10 V

• 4 = 0 a 20 mA

• 5 = 4 a 20 mA

CalOffset REAL Indica o offset em unidades de sinal conforme 
relatado pelo dispositivo.

Qualquer valor

CalGain REAL Indica o ganho de calibração informado pelo 
dispositivo.

Qualquer valor

CalLastDate LINT Indica a hora da data da última calibração para 
o canal.

Qualquer valor

OpenWireTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última vez 
em que a condição de fio interrompido foi 
detectada.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

UnderrangeTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última falha 
de subfaixa.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos
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Tabela  29. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico  (continuação)

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

OverrangeTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última falha 
de sobrefaixa.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos

CIPConnections INT Indica o número de conexões CIP abertas no 
momento.

0 a 24

CIPLostPackets DINT Indica a soma acumulada do número de 
números de sequência de itens de endereço 
sequenciado que foram ignorados nas conexões 
de Classe 0 e Classe 1 consumidas pelo 
adaptador e seus dispositivos subordinados.

0 a 2.147.483.647

CIPTimeouts DINT Indica a contagem acumulada do número de 
conexões que expiraram, tanto as originadas 
quanto as destinadas, para e através do 
adaptador.

0 a 2.147.483.647

CPUUtilization INT Indica o uso do mecanismo de computação. 0 a 100%

Criar tags de usuário do tipo Message

Crie tags de usuário do tipo MESSAGE para solicitações e tags de usuário de resposta 
associados com os novos tipos de conjuntos de diagnósticos definidos pelo usuário.

No painel Controller Organizer, expanda as opções Tarefas →  MainTask →  MainProgram:

1. Crie tags de usuário do tipo MEMSAGEM para cada solicitação.
2. Crie tags de usuário de resposta associados com o novo tipo de conjuntos de 

diagnósticos definidos pelo usuário.
3. Adicione os tags de usuário ao seu programa ladder.

4. Expanda o tag de mensagem para abrir a caixa de diálogo de configuração de 
mensagens.
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5. Na guia Configuration, selecione:
- Tipo de serviço: Obtém o atributo simples
- Classe: 4
- Atributo: 3
- Instance:

- Conjunto de diagnóstico para módulo de entrada analógica de 4 canais 
0x801D (32797)

- Conjunto de E/S de base de contadores de diagnóstico 0x301 (769)

- Elemento de destino: Tipo de dados definido pelo usuário adequado para a 
instância inserida.

6. Na guia Communication, selecione o caminho para o módulo para o qual você deseja 
enviar as mensagens.

7. Faça o download do projeto e defina-o no modo de operação.
É possível monitorar os valores do tag definido pelo usuário pela janela Parâmetros do 
programa e tags locais na tarefa MainProgram no painel Organizador do controlador.
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Detalhes do 5034-OF4IH e 5034-OF4IHXT
Este capítulo apresenta instruções detalhadas sobre como configurar, calibrar e solucionar 
problemas dos módulos 5034-OF4IH e 5034-OF4IHXT. Ele também descreve as definições de tag 
do módulo para tags de entrada, saída e configuração.

Módulos analógicos de 4 saídas 5034-OF4IH e 5034-OF4IHXT

Figura  33. Diagrama de fiação do 5034-OF4IH e 5034-OF4IHXT – Modo de corrente

Figura  34. Diagrama de fiação do 5034-OF4IH e 5034-OF4IHXT – Modo de tensão
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Figura  35. Diagrama de blocos de funções 5034-OF4IH e 5034-OF4IHXT

Tabela  30. Especificações técnicas - 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT

Atributo 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT

Faixa de saída, tensão -10 a +10V

0 a 10 V

0 a 5 V

Faixa de saída, corrente 0 a 20 mA

4 a 20 mA

4 a 20 mA - HART

Resolução, tensão -10 a +10 V: 14 bits (1,465 mV/bit)

0 a 10 V: 14 bits (732 μV/bit)

0 a 5 V: 13 bits (732 μV/bit)

Resolução, corrente Faixa de 0 a 20 mA: 14 bits (1,526 μA/bit)

Faixa de 4 a 20 mA: 14 bits (1,526 μA/bit)

Precisão de calibração a 25 °C (77 
°F)

HART desabilitado

Tensão +10 a +10 V, 0,1% da escala total

Tensão 0 a 10 V, ± 0,1% da escala total

Tensão: 0 a 5 V, ± 0,2% da escala total

Corrente: 0 a 20 mA, ± 0,1% da escala total

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,1% da escala total

Precisão de calibração em toda a 
faixa completa de temperatura

-25 a +60 °C (-13 a +140 °F)

HART desabilitado

Tensão: -10 a +10 V, ± 0,2% da escala total

Tensão: 0 a 10 V, ± 0,2% da escala total

Tensão: 0 a 5 V, ± 0,4% da escala total

Corrente: 0 a 20 mA, ± 0,2% da escala total

Corrente: 4 a 20 mA, ± 0,2% da escala total
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Tabela  30. Especificações técnicas - 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT  (continuação)

Atributo 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT

Capacidade do inversor Tensão: 3000 Ω

Corrente: 750 Ω

Carga capacitiva, máx.

Modo de tensão

1 µF

Carga indutiva, máx.

Modo de corrente

1 mH

Detecção de fio interrompido Somente modo de corrente

Detecção de curto-circuito Somente modo de tensão

Formato de dados IEEE 754

Ponto flutuante de 32 bits

Método de conversão do módulo DAC

Taxa de atualização HART Geralmente 1 s

Variáveis adicionais do dispositivo, comandos configurados, mensagens 
pass-through, comunicadores portáteis, mestres secundários, erros 
de comunicação ou alterações de configuração podem aumentar 
significativamente o tempo de atualização.

Taxa de atualização

Modo de tensão e corrente

1 ms

Tempo de resposta ao degrau até 
63% do valor, típico

HART desabilitado

Modo de tensão: 90 µs típico

Modo de corrente: 50 µs típico

Tempo de resposta do backplane ao 
parafuso (63% da escala completa)

HART desabilitado

Modo de tensão:
• 1 canal: 0,4 ms típico
• Todos os canais: 0,4 ms típico
Modo de corrente
• 1 canal: 0,4 ms típico
• Todos os canais: 0,6 ms típico

Proteção contra sobretensão, máx. 32 Vcc

Tabela  31. Especificações gerais – 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT

Atributo 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT

Número de saídas 4 canais, isolados individualmente

Modo de corrente ou tensão configurável no nível do canal
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Tabela  31. Especificações gerais – 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT  (continuação)

Atributo 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT

Tensão de alimentação SA, nom. 24 Vcc

Faixa de tensão da alimentação SA 10 a 30 Vcc

Corrente de alimentação SA, nom. 110 mA

Corrente de alimentação SA, máx. 275 mA

Corrente de alimentação SA sem 
carga

27 mA

Proteção contra polaridade reversa 
do lado do campo (SA)

Sim

Dissipação de energia, máx. 1,55 W

Dissipação térmica, máx. 5,29 BTU/h

Tensão de isolamento 250 V (contínuo), tipo de isolamento básico, entre o sistema e a alimentação 
SA

250 V (contínuo), tipo de isolamento básico, entre a alimentação SA e as 
portas de entrada

250V (contínua), tipo de isolamento básico, entre portas de entrada 
individuais

250 V (contínuo), tipo de isolamento básico, entre o sistema e as portas de 
entrada

Calibração Calibrado de fábrica

Calibração manual compatível

Suporte de remoção e inserção sob 
alimentação

Sim

Codificação eletrônica Codificação eletrônica via software de programação

Posições das teclas do borne 
removível (slot)

2, 6, 10

Bornes removíveis compatíveis 5034-RTB18, 5034-RTB18S

Categoria de fiação(1) 2 - portas de sinal

2 - portas de alimentação

Especificação da fiação Consulte Especificações de fiação para bornes removíveis nos dados 
técnicos das especificações do sistema PointMax I/O, publicação 
5034-TD001

Indicadores 1 indicador de status do módulo verde/vermelho

1 indicador de status de alimentação SA verde/vermelho
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Tabela  31. Especificações gerais – 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT  (continuação)

Atributo 5034-OF4IH, 5034-OF4IHXT

4 indicadores de status de E/S amarelos/vermelhos

Dimensões (AxLxP), aprox. 123,6 x 15,0 x 66,4 mm (4,87 x 0,59 x 2,61 pol.)

Peso, aprox. 51,0 g (1,80 oz.) – 5034-OF4IH

55,0 g (1,94 oz.) – 5034-OF4IHXT

Tipo de gabinetes Nenhum (estilo aberto)

Código de temperatura norte 
americano

T4

Código de temperatura UKEX/ATEX T4

Código de temperatura IECEx T4

(1) Use essas informações de categoria do condutor para planejar o roteamento dos cabos. Consulte Orientação 
sobre fiação de automação industrial e aterramento, publicação 1770-4.1. Use essas informações de Categoria 
de condutor para planejar o roteamento de condutores conforme descrito no Manual de instalação no sistema 
apropriado.

Configuração do Módulo
Antes de começar a configurar o módulo de E/S, você deve criar um projeto da aplicação Studio 
5000 Logix Designer para o controlador Logix 5000 que é proprietário do módulo de E/S. O 
projeto inclui dados de configuração para o módulo.

A aplicação Studio 5000 Logix Designer transfere o projeto para o proprietário-controlador 
durante o download do programa. Os dados são então transferidos para os módulos de E/S pela 
rede EtherNet/IP.

Os módulos de E/S podem operar imediatamente após o recebimento dos dados de 
configuração.

Visualização Visão geral

Use a Visão geral para visualizar a definição de um dispositivo, incluindo o tipo de dispositivo, a 
revisão, a codificação eletrônica, a conexão e outros valores específicos do dispositivo.
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Figura  36. Exemplo de visualização Visão geral

Definição do dispositivo
Para alterar a definição de um dispositivo, selecione Definição do dispositivo na visualização 
Visão geral.

Figura  37. Exemplo de definição de dispositivo

A definição de dispositivo inclui esses parâmetros:
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Tabela  32. Parâmetros de definição do dispositivo

Parâmetro Definição Opções disponíveis

Tipo de dispositivo Exibe o tipo e o código de catálogo do 
dispositivo.

Específico do dispositivo

Nome Insira um nome do dispositivo em 
conformidade com a IEC 61131.

Se um caractere inválido for inserido neste 
campo, ou se o nome exceder 40 caracteres, 
o software ignora o caractere.

Todos os valores válidos

Descrição Insira a descrição do dispositivo. Todos os valores válidos

Slot Especifique o número do slot em que 
o dispositivo reside. Dependendo da 
plataforma, somente slots entre 1 e o 
número máximo de dispositivos de E/S são 
válidos.

Quando o dispositivo é criado, o número 
do slot assume como padrão a primeira 
posição de slot disponível.

Quando o controlador é alterado para um 
que seja compatível com uma contagem 
máxima de E/S menor, o valor do slot atual 
pode não ser mais válido.

1 a 32

Série Especifica a série do dispositivo. Específico do dispositivo

Revisão Especifica as revisões principais e 
secundárias do dispositivo. A faixa válida 
para a revisão secundária é de 1 a 255.

Específico do dispositivo

Codificação 
eletrônica

Define a codificação eletrônica usada para 
o dispositivo. A codificação eletrônica 
compara o dispositivo definido no 
projeto com o dispositivo instalado. Se a 
codificação falhar, ocorre uma falha.

• Correspondência exata

• Módulo compatível

• Desabilite a codificação
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Tabela  32. Parâmetros de definição do dispositivo  (continuação)

Parâmetro Definição Opções disponíveis

Para obter informações detalhadas sobre a 
codificação eletrônica, consulte a Técnica 
de aplicação de codificação eletrônica em 
sistemas de controle Logix 5000, publicação 
LOGIX-AT001.

ATENÇÃO:Atenção:  Tome muito 
cuidado ao usar a opção 
Desabilitar codificação; 
se usada incorretamente, 
esta opção pode causar 
ferimentos pessoais 
ou morte, prejuízos a 
propriedades, ou perda 
financeira. 

Recomendamos 
enfaticamente que você 
não use a opção Desabilitar 
codificação.

Ao usar a opção Desabilitar 
codificação, você 
precisará assumir total 
responsabilidade por 
entender se o módulo que 
está sendo usado pode 
satisfazer as especificações 
funcionais da aplicação.

Conexão Especifique o tipo de dados transferidos 
entre o dispositivo e o controlador.

Na opção Somente escuta, o controlador 
e o dispositivo estabelecem comunicação 
sem que o controlador envie qualquer 
configuração ou dados de saída para 
o dispositivo. Uma conexão de dados 
de entrada completa é estabelecida, 
mas depende da conexão entre o 
controlador-proprietário e o dispositivo.

• Dados com calibração
• Dados (padrão)
• Somente escuta

Dados de saída Selecione o tipo de dados de saída para o 
dispositivo.

Dados analógicos

Visualização Informações do dispositivo

Use as informações do dispositivo para visualizar as informações do dispositivo e do status 
quando o dispositivo estiver on-line.

Use as informações do dispositivo para:
• Determine a identidade do dispositivo.
• Visualizar o estado operacional atual do dispositivo.
• Visualizar se um controlador proprietário está conectado ao dispositivo no momento.
• Recuperar as informações mais recentes do dispositivo.
• Reinicializar um dispositivo para seu estado de energização.
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Figura  38. Exemplo de visualização de Informações do dispositivo

Diagnóstico do dispositivo
Para visualizar o diagnóstico do dispositivo, selecione Diagnóstico na visualização Informações 
do dispositivo.

Figura  39. Exemplo de Diagnóstico do dispositivo
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Visualização Conexão

Use a conexão para definir o comportamento do controlador para o dispositivo:
• Definir a taxa de intervalo do pacote requisitado. Para obter mais informações, consulte 

Intervalo do pacote requisitado  (na página 18).
• Selecione a conexão Unicast ou Multicast a ser usada na rede EtherNet/IP. Para obter 

mais informações, consulte Conexão unicast ou multicast  (na página 18).
• Visualize o motivo da falha de conexão.

Se houver uma falha de conexão, a área Falha de conexão exibirá o código de erro com uma 
descrição que o ajudará a solucionar o problema do módulo. Para obter mais informações, 
consulte Localização de falhas do seu módulo  (na página 57).

• Iniba o módulo. Para obter mais informações, consulte Inibição do módulo  (na página 19).
• Configure a resposta a falhas para falhas de conexão enquanto o controlador estiver no 

modo de operação.
• Habilite ou desabilite o diagnóstico automático.

ATENÇÃO:Atenção:  Se você não habilitar o diagnóstico automático, o dispositivo não publicará 
diagnósticos no FactoryTalk Alarms and Events.

Figura  40. Exemplo de visualização de Conexão

Visualização Canais

A visualização Canais mostra uma característica geral dos valores de configuração para todos 
os canais do módulo.

Nem todas as configurações de canal estão incluídas na visualização Canais. Para visualizar ou alterar o 
conjunto completo da configuração do canal e também para visualizar as informações de diagnóstico do 
canal, use a visualização Chxx.
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Você pode realizar as seguintes ações nessa visualização para todos os canais:
• Desabilitar o canal, se desejado.
• Alterar o tipo de saída e a faixa de saída.
• Habilitar ou desabilitar a detecção de ausência de carga
• Habilitar ou desabilitar a retenção para inicialização
• Definir a conversão de escala e recalcular todas as configurações com a unidade de 

engenharia.
• Configurar a manipulação de falhas de conexão

Você pode usar essa visualização para monitorar a configuração de todos os canais do módulo. 
Para visualizar as informações de diagnóstico do canal, acesse a respectiva visualização Chxx.

Figura  41. Exemplo de visualização Canais

Visualização Chxx
A visualização Chxx, em que xx representa o número do canal, mostra as opções de 
configuração disponíveis para o respectivo canal.

Nessa visualização, é possível fazer o seguinte:
• Desabilitar o canal, se desejado
• Alterar o tipo de saída e a faixa de saída.
• Habilitar ou desabilitar HART.
• Habilitar ou desabilitar a detecção de ausência de carga
• Habilitar ou desabilitar a retenção para inicialização
• Definir as configurações de conversão de escala.
• Recalcular as unidades de medida se a configuração for alterada.
• Configurar a manipulação de falhas de conexão
• Visualizar informações de diagnóstico do canal
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Figura  42. Exemplo de visualização Chxx

Recalcular Unidades
A opção Recalcular Unidades permite que você recalcule todas as configurações com a unidade 
de engenharia após uma alteração de escala. Considere o seguinte:

• A opção Recalcular Unidades é ativada quando a configuração de escala é alterada.

• Ao selecionar a opção Recalcular Unidades, os novos valores recalculados com base na 
nova configuração de escala são exibidos junto com os valores antigos para que você 
possa verificar antes de alterar.

• Se você selecionar “Sim” para prosseguir com a alteração, os novos valores serão 
definidos, mas serão aplicados quando você selecionar “Aplicar/OK”.

• Se você selecionar “Não” para cancelar a alteração, os valores antigos serão mantidos. 
Você pode selecionar Recalcular Unidades novamente ou alterar manualmente essas 
configurações com base na nova conversão de escala.

Figura  43. Exemplo de Recalcular unidades
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Diagnóstico do Canalxx
Exibe as informações de diagnóstico do canal quando conectado ao módulo. Quando estiver 
on-line com o módulo, selecione Diagnóstico na visualização Chxx para ver as informações de 
diagnóstico.

Figura  44. Exemplo de diagnóstico do Canalxx

Visualização Limites
Cada canal do módulo de saída analógica tem uma visualização Limites à qual está associado. 
As opções de unidades de sinal correspondem ao tipo e à faixa de saída do canal.

Nessa visualização, é possível fazer o seguinte:
• Desabilitar todos os alarmes.
• Travar os alarmes de fixação e configurar o travamento de saída
• Habilitar/desabilitar a rampa de saída em diferentes modos e configurar a taxa de rampa 

(se qualquer modo de rampa estiver habilitado).

IMPORTANTE:Importante:  Quando o HART está habilitado, a taxa de rampa máxima permitida no modo de operação é 
de 833,33%/s.

Figura  45. Exemplo de visualização Chxx – Limites
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Visualização Calibração

A visualização Calibração apresenta informações de calibração para todos os canais no módulo. 
Você pode realizar as seguintes ações nessa visualização para todos os canais:

• Visualizar os parâmetros de calibração e o status de calibração para as faixas de entrada 
configuradas no momento.

• Executar a calibração do usuário para um ou vários canais.

• Reverter os parâmetros de calibração para os valores ajustados de fábrica.

Para obter mais informações sobre como calibrar o módulo, consulte Calibração do módulo 
(interativa)  (na página 134).

Figura  46. Exemplo de visualização de Calibração

Visualização Sincronização de tempo

A visualização Sincronização de tempo é somente leitura e mostra as informações de status do 
CIP Sync sobre o módulo quando o projeto estiver on-line. A categoria Sincronização de tempo 
exibe as informações a seguir:

• Status de sincronização de tempo do CIP Sync
• Tempo do sistema UTC
• Informações do relógio Grandmaster
• Descrição do relógio Grandmaster
• Informações do relógio local
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Figura  47. Exemplo de visualização Time Synchronization

Descrição do relógio Grandmaster
A caixa de diálogo de descrição do relógio Grandmaster fornece informações detalhadas sobre 
o relógio Grandmaster. Para visualizar a descrição do relógio Grandmaster, selecione Descrição 
na visualização Time Synchronization.

Figura  48. Exemplo de descrição do relógio Grandmaster

Calibração do módulo (interativa)
Você pode usar a visualização Calibração em Propriedades do módulo para calibrar 
interativamente o módulo por canal ou em grupo.
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Estado do controlador durante a calibração

Você deve adicionar o módulo ao seu projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer, antes de 
poder calibrá-lo.

O projeto deve estar on-line com o controlador do proprietário para calibrar os módulos 
analógicos PointMax. Você pode calibrar em qualquer uma das seguintes condições:

• O controlador está no modo de programa, ou seja, no modo de programa remoto ou no 
modo de programa.

O módulo deve estar no Modo de programa e não deve estar controlando ativamente um 
processo quando você o calibrar.

• Não há conexões com o módulo.

Especificações de instrumentação de calibração

Para canais de saída, use um multímetro digital (DMM) para medir o sinal de corrente ou tensão 
que está sendo enviado pelo módulo. Para manter a precisão da calibração de fábrica do seu 
módulo, use a instrumentação com as especificações listadas na tabela a seguir.

IMPORTANTE:Importante:  Não calibre seu módulo com um instrumento que seja menos preciso do que os especificados na 
tabela a seguir. Pode resultar nos seguintes eventos:

• A calibração parece ocorrer normalmente, mas o módulo reporta dados imprecisos durante a operação.
• Uma falha de calibração ocorre, forçando a anulação da calibração. Quando isso acontece, o tag 

I.Chxx.CalFault é definido para o canal que você tentou calibrar. Você pode apagar esse tag concluindo 
uma calibração válida ou ligando a energia do módulo.

Tabela  33. Especificações do instrumento de calibração

Código de catálogo Tipo de saída do canal
Especificações de instrumentação 
de calibração

Corrente (mA) DMM com resolução melhor que 
0,15 µA

5034-OF4IH e 5034-OF4IHXT

Tensão (V) DMM com resolução melhor que 
1,0 µV

Procedimento de calibração

Ao calibrar um canal de saída analógica, a aplicação Studio 5000 Logix Designer comanda o 
módulo para níveis de sinal de saída específicos. O tipo de sinal é determinado pelo tipo de 
saída sendo usado pelo canal.

Tabela  34. Referências de calibração do módulo de saída analógica

Tipo de saída Faixa de saída
Nível de referência de 
calibração baixa

Nível de referência de 
calibração alta

-10 a +10 V -10,0 V 10,0 VTensão (V)

0 a 10 V 1,0 V 10,0 V
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Tabela  34. Referências de calibração do módulo de saída analógica  (continuação)

Tipo de saída Faixa de saída
Nível de referência de 
calibração baixa

Nível de referência de 
calibração alta

0 a 5 V 1,0 V 5,0 V

0 a 20 mA 1,0 mA 20,0 mACorrente (mA)

4 a 20 mA 5,0 mA 20,0 mA

Você deve medir o nível real e registrar os resultados para justificar quaisquer imprecisões do 
módulo.

Este exemplo descreve como calibrar um canal no módulo de saída analógica para uso com um 
tipo de saída de corrente (mA). Conclua as etapas a seguir:

1. Conecte o DMM ao canal sendo calibrado.
2. Fique on-line com o projeto e certifique-se que o controlador está no modo de 

programa.
3. Confirme se o canal a ser calibrado está configurado para a Faixa de saída correta.
4. Na visualização Calibração, na caixa de diálogo Propriedades do módulo, selecione 

Iniciar calibração.

5. Quando a caixa de diálogo for exibida para confirmar que você deseja calibrar o canal, 
selecione OK.

6. Selecione os canais um de cada vez ou em grupos para calibrar e selecione Next.
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7. Quando a caixa de diálogo Referência de saída for exibida e indicar o canal a ser 
calibrado para a referência baixa, selecione Next.

A caixa de diálogo Medir e Registrar Valores é exibida para o valor de referência baixo.
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8. Use um multímetro para medir o valor de referência baixa do canal.
9. Na coluna Referência registrada, registre o valor medido e selecione Next.

A caixa de diálogo Resultados de referência baixa é exibida e indica o status do canal 
calibrado.

10. Se o status for OK, selecione Next.
Se o status não estiver OK, repita o processo de calibração.

11. Quando a caixa de diálogo Referência de saída for exibida e indicar o canal a ser 
calibrado para a referência alta, selecione Next.
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A caixa de diálogo Medir e Registrar Valores é exibida.

12. Use um multímetro para medir o valor de referência alta do canal.
13. Na coluna Referência registrada, registre o valor medido e selecione Next.

A caixa de diálogo Resultados de alta referência é exibida e indica o status do canal 
calibrado.
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14. Se o status for OK, selecione Next.
Se o status não estiver OK, repita o processo de calibração.

15. Quando a caixa de diálogo Calibração concluída for exibida, selecione Concluir.
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Usar os indicadores de status para localização de falhas

Os módulos PointMax I/O usam os seguintes indicadores de status:
• Indicador de alimentação SA — Esse indicador opera da mesma forma que todos os 

módulos PointMax I/O.

• Indicador de status do módulo — Este indicador opera da mesma forma que todos os 
módulos PointMax I/O.

• Indicador de status do canal — Esse indicador funciona de forma diferente com base no 
tipo de módulo que você está usando.

Indicador de status de alimentação SA

Tabela  35. Interpretar o indicador de status de alimentação SA

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

Desligado O módulo não está energizado. Realize as ações a seguir:
1. Confirme que o sistema está energizado.

2. Confirme que o módulo está instalado adequadamente.

Verde constante Há alimentação SA para o módulo. Nenhuma

Vermelho constante Não há alimentação SA para o módulo ou a tensão de alimentação SA 
não está na faixa válida.

Realize as ações a seguir:
1. Confirme se a fiação de alimentação SA está conectada 

corretamente ao adaptador, módulo de potência de expansão ou 
base de montagem 5034-MBSA.

2. Verifique o seguinte:
- Verifique se a tensão SA está na faixa correta.

- Se uma fonte de alimentação externa estiver sendo usada, 
confirme se ela está ligada.

- Certifique-se de que a base de montagem para a conexão da 
base de montagem esteja devidamente fixada.

Acesse a visualização Informações do rack nas Propriedades 
do módulo do adaptador para verificar o status de 
Alimentação de campo das bases de montagem instaladas 
em todos os slots.

Indicador de status do módulo

Tabela  36. Interpretar o indicador de status do módulo

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

Desligado O módulo não está energizado. Realize as ações a seguir:
1. Confirme que o sistema está energizado.

2. Confirme que o módulo está instalado adequadamente.

Verde constante O módulo está operacional e todas as conexões de E/S estão ativas. Nenhuma
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Tabela  36. Interpretar o indicador de status do módulo  (continuação)

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

Verde intermitente O módulo não tem conexões de E/S. Localize falhas em sua aplicação Studio 5000 Logix Designer para 
determinar o que está impedindo uma conexão do módulo ao 
controlador e corrija o problema.

Vermelho 
intermitente

Uma das seguintes condições existe:
• Uma atualização do firmware do módulo está em andamento.

• Falha na tentativa de atualização do firmware do módulo.

• O dispositivo sofreu uma falha recuperável.

• Uma conexão ao módulo excedeu o tempo limite.

Execute uma destas ações:
• Deixe o processo de atualização do firmware ser concluído.

• Tente novamente uma atualização do firmware depois que uma 
falhar.

• Use a aplicação Studio 5000 Logix Designer para determinar se 
ocorreu uma falha recuperável do módulo. Ela é mostrada na 
visualização Informações do dispositivo.

Para liberar uma falha recuperável, execute uma destas ações:
- Conecte o módulo à energia.

- Selecione Redefinir dispositivo no projeto Studio 5000 Logix 
Designer pela visualização Informações do dispositivo da 
caixa de diálogo Propriedades do módulo.

Se a falha não for eliminada após o desligamento e a 
reinicialização do módulo, entre em contato com o Suporte 
técnico da Rockwell Automation.

• Use a aplicação Studio 5000 Logix Designer para determinar se 
uma conexão excedeu o tempo limite. A visualização Conexão nas 
Propriedades do módulo indica se uma solicitação de conexão 
atingiu o tempo limite.

Se uma conexão excedeu o tempo limite de execução, determine 
a causa e corrija. Por exemplo, uma falha de cabo pode causar um 
tempo limite de conexão.

Vermelho constante O módulo sofreu uma falha irrecuperável. Realize as ações a seguir:
1. Desligue e ligue o módulo.

2. Se o indicador de status permanecer vermelho fixo, substitua o 
módulo.

Indicadores de status do canal

Tabela  37. Interpretar indicadores de status do canal de saída

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

Desligado Uma das seguintes condições existe:
• O módulo não está energizado.

• O módulo está ligado, mas a conexão do controlador com o 
módulo não foi estabelecida.

• O módulo está energizado, mas o canal de entrada está 
desabilitado.

Execute uma destas ações:
• Se você espera que o módulo esteja energizado mas ele não está, 

faça o seguinte:
- Confirme que o sistema está energizado.

- Confirme que o módulo está instalado adequadamente.

• Se o módulo estiver ligado, mas o canal não estiver funcionando 
como esperado, use a aplicação Studio 5000 Logix Designer para 
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Tabela  37. Interpretar indicadores de status do canal de saída  (continuação)

Estado do indicador Descrição Ação recomendada

confirmar se o canal não está desabilitado e se o módulo tem uma 
conexão com o controlador.

A visualização da conexão nas propriedades do módulo indica se 
a conexão está em execução ou com falha. Se houver falha na 
conexão, a visualização Conexão indicará as informações de erro.

• Se o canal estiver desabilitado, nenhuma ação será necessária.

Amarelo constante O canal de saída está funcionando normalmente. Nenhuma

Vermelho 
intermitente

Uma das seguintes condições existe:
• Não há alimentação SA para o módulo ou a tensão de alimentação 

SA não está na faixa válida.

• Um cabo está desconectado da saída. Isto é, uma condição de 
Sem carga existe.

• O módulo está conduzindo uma corrente se originando no canal 
maior que o nível de corrente máximo que o canal pode lidar. Isto 
é, uma condição de Curto-circuito existe.

Um dos seguintes:
• Se houver uma falha de energia da SA, consulte a ação 

recomendada para o estado do indicador vermelho constante na 
tabela Indicador de alimentação da SA acima.

• Verifique a fiação no canal de saída. Se necessário, reconecte o 
cabo.

• Localize as falhas da aplicação para certificar-se de que um nível 
aceitável de corrente é conduzido pelo canal.

Alternando 
amarelo/vermelho

Calibração em andamento. Concluir o processo de calibração com êxito.

Vermelho constante Ocorreu um problema que é interno ao módulo. Os seguintes são 
exemplos de problemas que podem fazer com que o indicador de 
status fique vermelho permanente:
• Ocorreu uma falha de calibração no canal.

• O módulo sofreu uma falha não recuperável.

Execute uma destas ações:
• Se o indicador ficar vermelho constante após um processo de 

calibração, você pode realizar uma calibração bem-sucedida ou 
desligar e ligar a alimentação para recuperar a falha.

• Se não for causado pela calibração, desligue e ligue a alimentação 
para recuperar a falha. Se a condição ainda estiver presente, 
substitua o módulo.

Definições de tags do módulo
Os tags do módulo são criados ao adicionar um módulo ao projeto da aplicação Studio 5000 
Logix Designer. O conjunto de tags de módulo associados a um módulo depende do tipo de 
módulo e opções de Definição do dispositivo escolhidas durante a configuração. A tabela 
contida nesta seção lista todos os tags disponíveis em um módulo. Nem todos os tags na lista 
são usados quando o tipo de módulo é adicionado ao projeto. O uso do tag varia conforme a 
configuração do módulo.
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Definições de tags de configuração

Tabela  38. Tags de configuração

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Chxx.Range SINT Faixa operacional do canal • 0 = -10 a +10V

• 1 = 0 a 5 V

• 2 = 0 a 10 V

• 4 = 0 a 20 mA

• 5 = 4 a 20 mA

Chxx.AlarmDisable BOOL Desabilita todos os alarmes no canal.

IMPORTANTE:Importante:  Considere o seguinte:
• Se alterar esse tag para 0, ou seja, para que os 

alarmes não sejam desabilitados, você também 
deverá habilitar os alarmes individuais para que 
eles funcionem. 

Por exemplo, se quiser usar o alarme de nível 
baixo (Low Low) para um canal, você deverá 
definir Chxx.AlarmDisable como 0 e definir o 
tag de saída Chxx.LLAlarmEn como 1 para que o 
alarme seja habilitado.

Isso se aplica a todos os alarmes no módulo.

• De modo contrário, se você definir este 
tag como 1, os alarmes são desabilitados 
independentemente do ajuste de parâmetro 
no tag de habilitação do alarme para qualquer 
alarme.

• 0 = Os alarmes estão habilitados

• 1 = Os alarmes estão desabilitados

Chxx.LimitAlarmLatchEn BOOL Configura os Alarmes de limite para travar até que sejam 
explicitamente destravados.

• 0 = Trava desabilitada

• 1 = Trava habilitada

Chxx.RampAlarmLatchEn BOOL Trava o alarme de rampa quando configurado para que 
não libere até que explicitamente destravado.

• 0 = Trava desabilitada

• 1 = Trava habilitada

Chxx.NoLoadEn BOOL Habilita o diagnóstico de entrada Sem Carga. • 0 = Desabilitado

• 1 = Habilitado

Chxx.Disable BOOL Desabilita o canal. • 0 = O canal está habilitado

• 1 = Canal está desabilitado

Chxx.FaultMode BOOL Determina a ação de saída quando uma falha de conexão 
ocorre.

Na ocorrência de falha, a saída retém o último estado 
ou muda para o valor definido no parâmetro Valor de 
falha. O canal continua o Modo de falha para o período de 

• 0 = Transição para valor definido pelo usuário

• 1 = Manter o último estado
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Tabela  38. Tags de configuração  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

tempo definido no parâmetro Duração do estado do valor 
de falha.

Chxx.ProgMode BOOL Determina a ação de saída quando o controlador passa 
para o modo de programa ou para o modo de inibição.

Na transição para o modo de programa ou modo de 
inibição, a saída retém o último estado ou muda para o 
valor definido no parâmetro Valor do programa.

• 0 = Transição para valor definido pelo usuário

• 1 = Manter o último estado

Chxx.ProgramToFaultEn BOOL Determina a ação do canal se uma conexão falha 
enquanto o módulo está em um estado seguro para o 
modo de programa.

O canal pode permanecer em um estado seguro para o 
modo de programa ou fazer a transição para um estado 
seguro para o modo de falha de comunicação.

Se o canal permanecer em um estado seguro para o 
modo de programa, o parâmetro Estado de falha final 
será ignorado.

• 0 = Permanece no estado do Programa

• 1 = Muda para o estado seguro no modo de falha

Chxx.FaultValueStateDuration SINT Determina a duração de tempo do valor do parâmetro 
FaultMode ou FaultValue mantido antes do Estado de 
falha final.

• 0 = Sempre

• 1 = 1 s

• 2 = 2 s

• 5 = 5 s

• 10 = 10 s

Chxx.FaultValue REAL Valor o qual a saída muda se o seguinte evento existir:

• modo de falha = 0
• Uma destas opções:

- O controlador está no modo de operação e a 
conexão foi perdida

- O Controlador está no modo de programa, a 
conexão foi perdida e o tag ProgamToFaultEn 
está definido

Qualquer valor

Chxx.ProgValue REAL Valor ao qual o canal muda se o seguinte evento existir:

• Modo de programa = 0
• Transições do Controlador para o modo de 

programa

Qualquer valor

Chxx.FaultFinalState REAL Se FaultValueStateDuration for diferente de zero, esse 
valor determinará o estado final da saída após o tempo 
limite configurado de FaultValueStateDuration.

Qualquer valor

Chxx.RampInRun BOOL Habilita a Aceleração de saída quando o módulo está no 
modo Run.

• 0 = Rampa desabilitada

• 1 = Aceleração habilitada no modo de execução
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Tabela  38. Tags de configuração  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

As alterações de saída durante o modo de operação são 
limitadas ao valor da taxa máxima de rampa.

Chxx.RampToProg BOOL Habilita a rampa de saída quando o controlador muda 
para o modo de programa.

As alterações na saída durante o modo de programa são 
limitadas pelo valor da taxa máxima de rampa.

• 0 = Rampa desabilitada

• 1 = Rampa habilitada no estado do modo de 
programa

Chxx.RampToFault BOOL Habilita a Aceleração de saída quando a conexão ao 
módulo falha.

Transições de saída para FaultValue e FaultFinalState 
são limitadas para MaximumRampRate.

• 0 = Rampa desabilitada

• 1 = Aceleração habilitada para estado do modo de 
falha

Chxx.HoldForInit BOOL Quando definido, configura o canal a reter, ou não 
alterar, até inicializado com um valor dentro de 0,1% do 
fundo de escala do valor de corrente quando uma das 
condições a seguir ocorre.
• Conexão inicial do módulo (energizar)
• Transição do controlador do modo de programa 

para o modo de operação
• O módulo restabelece a comunicação após uma 

falha
• A alimentação SA é restaurada após ser perdida.

• 0 = A saída O.Chxx.Data é sinalizada imediatamente

• 1= Mantém o último sinal até que haja 
correspondência de inicialização

Chxx.MaxRampRate REAL A faixa máxima a qual um canal pode realizar transição 
para unidades de engenharia/segundo.

Este tag é usado somente se, pelo menos, um dos 
seguintes modos de aceleração estiverem habilitados:

• Rampa em Execução
• Rampa para Falha
• Rampa para Programa

Se MaxRampRate = 0,0, a faixa de aceleração é limitada 
à aceleração de fundo de escala da faixa em um RPI.

Qualquer valor maior que zero = Ponto de acionamento

Chxx.LowSignal REAL Um dos quatro pontos usados na conversão de escala. 
O sinal baixo está em termos das unidades do sinal de 
entrada e corresponde ao termo de engenharia baixa 
quando redimensionado.

Qualquer valor menor que o sinal alto na faixa

Chxx.HighSignal REAL Um dos quatro pontos usados na conversão de escala. 
O sinal alto está em termos das unidades do sinal de 
entrada e corresponde ao termo de engenharia alta 
quando redimensionado.

Qualquer valor maior que o sinal baixo na faixa

Chxx.LowEngineering REAL Um dos quatro pontos usados na conversão de escala. 
A engenharia baixa ajuda a determinar as unidades 
de engenharia em que os valores de sinal serão 
convertidos. O termo de engenharia baixa corresponde 
ao valor de sinal baixo.

Qualquer valor
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Tabela  38. Tags de configuração  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Chxx.HighEngineering REAL Um dos quatro pontos usados na conversão de escala. 
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades 
de engenharia em que os valores de sinal serão 
convertidos. O termo de engenharia alta corresponde ao 
valor de sinal alto.

Qualquer valor

Chxx.LowLimit REAL Valor mínimo que a saída pode atingir. O valor do tag é 
em unidades de engenharia.

Qualquer valor menor que o HighLimit

Chxx.HighLimit REAL Valor máximo que a saída pode atingir. O valor do tag é 
em unidades de engenharia.

Qualquer valor maior que o LowLimit

Chxx.Offset REAL Compensa qualquer erro conhecido no sensor ou canal 
ao qual o sensor está conectado. O valor é definido em 
unidades de engenharia.

Qualquer valor

Use um valor pequeno.

Definições de tags de entrada

Tabela  39. Tags de entrada

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

RunMode BOOL Estado operacional do canal • 0 = Inativo – Significa um dos seguintes:
- A conexão não está ativa.

- A conexão foi aberta, mas o módulo não 
começou a produzir dados para a conexão.

- Como o controlador está no modo de programa, 
o módulo não está aplicando os dados do tag 
de saída, mas está aplicando o estado do modo 
de programa dos canais.

• 1 = Operação – Significa o seguinte:
- A conexão está ativa.

- O módulo está produzindo dados para a 
conexão.

- Os dados do tag de saída estão sendo 
aplicados.

ConnectionFaulted BOOL Indica se uma conexão está em execução.

O módulo define esse tag como 0 quando conectado. Se 
o módulo não for conectado, ele mudará o tag para 1.

• 0 = Existe uma conexão entre o módulo e o 
controlador

• 1 = A conexão atingiu o tempo limite ou está inibida

DiagnosticActive BOOL Indica se qualquer diagnóstico está ativo ou se o limite 
de prognóstico foi atingido.

• 0 = Nenhum diagnóstico está ativo

• 1 = Um ou mais diagnósticos estão ativos ou o limite 
de prognóstico foi atingido.
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Tabela  39. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta sempre que uma condição de diagnóstico 
distinta é detectada e quando uma condição de 
diagnóstico distinta passa de detectada para não 
detectada.

-128 a +127

O valor de 0 é ignorado, exceto durante a inicialização do 
módulo.

Chxx.Fault BOOL Indica que os dados do canal são imprecisos e não 
podem ser confiados para uso na aplicação.

Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas 
do módulo para corrigir a causa da imprecisão.

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição que faz com que o 
tag mude para 1 é removida, o tag é automaticamente 
redefinido como 0.

• 0 = Não existe falha

• 1 = Existe falha

Chxx.Uncertain BOOL Indica que os dados do canal podem ser imprecisos, mas 
o grau de imprecisão é desconhecido.

Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas 
do módulo para corrigir a causa da imprecisão.

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição que faz com que o 
tag mude para 1 é removida, o tag é automaticamente 
redefinido como 0.

• 0 = Dados válidos

• 1 = Validade de dados incerta

Chxx.NoLoad BOOL O cabo do sinal está desconectado do canal ou o borne 
removível foi removido do módulo.

Essa condição é detectada somente quando o canal é 
usado no modo de corrente.

• 0 = Condição Sem carga inexistente

• 1 = Condição Sem carga presente

Chxx.ShortCircuit BOOL Uma condição de Curto-circuito ou Sobrecorrente existe.

Essa condição é detectada somente quando o canal é 
usado no modo de tensão.

• 0 = Condição de Curto-circuito ou Sobrecorrente 
inexistente

• 1 = Condição de Curto-circuito ou Sobrecorrente 
existe
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Tabela  39. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Chxx.OverTemperature BOOL Não se aplica a este módulo. N/D

Chxx.FieldPowerOff BOOL Alimentação de campo não está presente no canal. • 0 = Alimentação de campo presente

• 1 = Alimentação de campo ausente

Chxx.NotANumber BOOL Indica que o último valor recebido para o valor de dados 
de saída do canal não foi um número.

• 0 = Os últimos dados do canal recebidos eram 
números

• 1 = Os últimos dados do canal recebidos não eram 
números

Chxx.InHold BOOL Indica que o canal está em espera no momento até que 
o valor dos dados recebidos estejam dentro do fundo de 
escala da faixa de 0,1% do valor de dados de corrente.

• 0 = Canal não está em espera

• 1 = Canal está em espera

Chxx.Underrange BOOL Indica que os dados de saída comandados no tag de 
saída estão abaixo do limite da subfaixa. Quando isso 
acontece, o sinal de saída real é limitado no limiar ou no 
limite inferior configurado (o que for maior).

• 0 = Dados de saída comandados não estão abaixo 
do limite da subfaixa

• 1 = Os dados de saída comandados estão abaixo do 
limite da faixa inferior

Chxx.Overrange BOOL Indica que os dados de saída comandados no tag de 
saída estão acima do limite de Intervalo. Quando isso 
acontece, o sinal de saída real é limitado no limiar ou no 
limite alto configurado (o que for menor).

• 0 = Os dados de saída comandados não estão acima 
do limite de sobrefaixa

• 1 = Os dados de saída comandados estão acima do 
limite de sobrefaixa

Chxx.LLimitAlarm BOOL Acionado quando o valor de saída solicitado está abaixo 
do valor do Low Limit configurado. Ele permanece 
energizado até que a saída solicitada estiver acima de 
Low Limit.

Se o tag Chxx.AlarmDisable for definido como 1, isto é, o 
sinal de saída ainda for fixado no valor de Low Limit. Mas 
o alarme de Low Limit não é acionado.

• 0 = O alarme não está acionado

• 1 = O alarme está acionado

Chxx.HLimitAlarm BOOL Acionado quando o valor de saída solicitado está acima 
do valor do High Limit configurado. Ele permanece 
energizado até que a saída solicitada estiver abaixo do 
High Limit.

Se o tag Chxx.AlarmDisable for definido como 1, isto é, o 
sinal de saída ainda for fixado no valor High Limit. Mas o 
alarme de High Limit não é acionado.

• 0 = O alarme não está acionado

• 1 = O alarme está acionado

Chxx.RampAlarm BOOL Indica que a saída analógica foi comandada a alterar 
seu valor de uma forma que excede a Taxa Máxima de 
Rampa.

• 0 = O alarme não está acionado

• 1 = O alarme está acionado

Chxx.CalFault BOOL Indica que a última Calibração tentada para este canal 
falhou ou não há dados de calibração presentes.

• 0 = Não houve falha na calibração

• 1 = Falha na calibração
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Tabela  39. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Esse tag é apagado, ou seja, definido como 0, quando o 
módulo é ligado ou quando é realizada uma calibração 
bem-sucedida para o intervalo no canal.

Chxx.Calibrating BOOL Indica que o canal está sendo calibrado no momento. • 0 = O canal não está sendo calibrado

• 1 = O canal está sendo calibrado

Chxx.CalGoodLowRef BOOL Indica que um sinal de referência baixa válido é 
amostrado nesse canal no processo de calibração.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

• 0 = Sinal de Referência baixa válido não foi 
amostrado neste canal

• 1 = Sinal de Referência baixa válido foi amostrado 
neste canal

Chxx.CalBadLowRef BOOL Indica que um sinal de referência baixa inválido foi 
amostrado nesse canal no processo de calibração. 
Você deve corrigir esta condição para calibrar o módulo 
corretamente.

Se a calibração é abortada com um sinal inválido 
de Referência baixa, o tag Chxx.CalFault é definido 
para este canal até que uma calibração correta seja 
realizada.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

• 0 = Sinal de referência baixa inválido não foi 
amostrado neste canal

• 1 = Sinal de referência baixa inválido foi amostrado 
neste canal

Chxx.CalGoodHighRef BOOL Indica que um sinal de referência alta válido é 
amostrado nesse canal no processo de calibração.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

• 0 = Sinal de referência alta válido não foi amostrado 
neste canal

• 1 = Sinal de referência alta válido foi amostrado 
neste canal

Chxx.CalBadHighRef BOOL Indica que um sinal de referência alta inválido é 
amostrado nesse canal no processo de calibração.

Você deve corrigir esta condição para calibrar o módulo 
corretamente.

Se a calibração é abortada com um sinal de Referência 
alta inválido, o tag Chxx.CalFault é ajustado para este 
canal até que uma calibração correta seja realizada.

• 0 = Sinal de Referência alta inválido não foi 
amostrado neste canal

• 1 = Sinal de Referência alta inválido foi amostrado 
neste canal
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Tabela  39. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

Chxx.CalSuccessful BOOL Indica que a calibração neste canal está concluída e o 
estado de Calibração foi encerrado.

Esse tag permanece definido após a calibração válida e 
até que um novo processo de calibração seja iniciado ou 
a conexão seja encerrada.

IMPORTANTE:Importante:  Esse tag está disponível somente 
quando você usa o tipo de conexão Dados com 
Calibração na caixa de diálogo Definição do 
dispositivo. Se você usar o tipo de conexão Data, este 
tag não aparece nos tags de módulo.

• 0 = Calibração incorreta

• 1 = Um dos seguintes:
- A calibração foi correta e saiu do estado de 

calibração.
- Os dados de calibração estão presentes e 

foram aplicados.

Chxx.Data REAL Indica o valor do sinal atualmente em saída no borne 
removível em unidades de engenharia redimensionadas.

Qualquer valor

Chxx.RollingTimestamp INT Temporizador de 15 bits de execução constante que 
conta em milissegundos.

Sempre que o valor de eco de dados mudar, o módulo de 
saída atualiza o valor de RollingTimestamp.

0 a 32,767

Definições de tags de saída

Tabela  40. Tags de saída

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Chxx.LLimitAlarmUnlatch BOOL Desbloqueia um Alarme de Limite Baixo Travado na 
primeira instância da transição do bit de 0 para 1.

• 0 = O alarme permanece travado

• 1 = O alarme é destravado

Chxx.HLimitAlarmUnlatch BOOL Desbloqueia um Alarme de Limite Alto Travado na 
primeira instância da transição do bit de 0 para 1.

• 0 = O alarme permanece travado

• 1 = O alarme é destravado

Chxx.RampAlarmUnlatch BOOL Desbloqueia um Alarme de Rampa Travado na primeira 
instância da transição do bit de 0 para 1.

• 0 = O alarme permanece travado

• 1 = O alarme é destravado

Chxx.Calibrate BOOL Inicia o processo de calibração. • 0 = Não iniciar o processo de calibração

• 1 = Iniciar processo de calibração
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Tabela  40. Tags de saída  (continuação)

Nome
Tipo de 
dados

Definição Valores válidos

Este tag deve permanecer ajustado até que valores 
de Referência alta e Referência baixa válidos sejam 
aplicados ao canal.

Chxx.CalOutputLowRef BOOL Uma transição de 0 a 1 comanda o canal para produzir o 
Ponto de referência de calibração baixa para a faixa de 
saída da corrente ou tensão escolhida.

• 0 = Não gerar o sinal de referência baixa de 
calibração

• 1 = Gerar sinal de referência baixa de calibração

Não defina este tag e o tag CalOutputHighRef como 
1 simultaneamente.

Chxx.CalOutputHighRef BOOL Uma transição de 0 a 1 comanda o canal para produzir 
o Ponto de referência de calibração alta para a faixa de 
saída da corrente ou tensão escolhida.

• 0 = Não gerar sinal de referência alta de calibração

• 1 = Gera sinal de Referência alta de calibração

Não defina este tag e o tag CalOutputLowRef como 1 
simultaneamente.

Chxx.CalLowRefPassed BOOL Uma transição de 0 a 1 indica que os dados do tag de 
saída Chxx.Data contém os valores de Referência baixa 
registrados para o canal que é usado pelo módulo na 
Calibração.

• 0 = Não enviando o sinal de referência baixa de 
calibração registrado nos dados de saída

• 1 = Enviando o sinal de referência baixo de 
calibração registrado nos dados de saída para 
verificação da calibração

Chxx.CalHighRefPassed BOOL Uma transição de 0 a 1 indica que os dados do tag de 
saída Chxx.Data contém os valores de Referência alta 
registrados para o canal que é usado pelo módulo na 
Calibração.

• 0 = Não enviando o sinal de referência alta de 
calibração registrado nos dados de saída

• 1 = Enviando sinal de referência alta de Calibração 
registrada nos dados de saída para verificação de 
calibração

Chxx.CalFinish BOOL Alteração do valor de dados que aciona o canal para 
concluir o procedimento de calibração, aplicando as 
Referências Baixa e Alta válidas recebidas.

O canal sai do estado de Calibração em caso de êxito.

• 0 = Não concluir o procedimento de calibração

• 1 = Concluir o procedimento de calibração

Chxx.Data REAL O valor que é convertido ao sinal no borne removível em 
unidades de engenharia redimensionadas.

Qualquer valor

Conjunto de diagnóstico
O conjunto de diagnóstico ajuda a localizar falhas e diagnosticar a falha no sistema.

Criar tipos de conjuntos de diagnósticos definidos pelo usuário

É possível usar a aplicação Studio 5000 Logix Designer para criar tipos de conjuntos de 
diagnósticos definidos pelo usuário.
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Crie um conjunto de diagnósticos definido pelo usuário seguindo as etapas abaixo:
1. No painel Controller Organizer, acesse Assets →  Data types →  User-Defined.

2. Clique com o botão direito na pasta Definido pelo usuário e selecione Novo tipo de dados.

3. Adicione um nome e uma descrição (opcional) para o conjunto de diagnósticos.

4. Na área Membros, adicione os membros de dados com base na montagem de diagnóstico 
detalhada abaixo.

IMPORTANTE:Importante:  Os membros indicados nas tabelas são organizados de acordo com as regras de alinhamento de 
dados dos controladores. Siga rigorosamente o tipo de dados e a sequência dos membros indicados nas tabelas 
deste apêndice. Se o tipo de dados e a sequência não forem seguidos, poderá ocorrer o desalinhamento de dados 
após executar a instrução de mensagem (MSG) “Obter o atributo simples”.

Conjuntos de diagnóstico
1. Conjunto de diagnóstico para módulo de saída analógica de 4 canais

- ID de instância: 0x8020 (32800)
- Tamanho = 304 bytes

Siga as informações na tabela a seguir para adicionar cada membro.

Tabela  41. Instância do conjunto de diagnósticos 32800

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

RunMode BOOL

Infobit_Pad1 BOOL

DiagnosticActive BOOL

CIPSyncValid BOOL

CIPSyncTimeout BOOL

Infobit_Pad5 BOOL

1
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Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

FieldPowerOff BOOL

Infobit_Pad7 BOOL

DiagnosticSequenceCount SINT 1

DiagBit_Pad0 BOOL

DiagBit_Pad1 BOOL

DiagBit_Pad2 BOOL

DiagBit_Pad3 BOOL

Diagbit_Pad4 BOOL

Diagbit_Pad5 BOOL

Diagbit_Pad6 BOOL

Diagbit_Pad7 BOOL

Diagbit_Pad8 BOOL

Diagbit_Pad9 BOOL

Diagbit_Pad10 BOOL

Diagbit_Pad11 BOOL

FlashUpdateRequired BOOL

SelfTestFault BOOL

Diagbit_Pad14 BOOL

Diagbit_Pad15 BOOL

2

Pad DINT 4

LocalClockOffset LINT 8

LocalClockOffsetTimestamp LINT 8

GrandMasterClockID SINT[8] 8

FieldPowerOnTimestamp LINT 8

FieldPowerOffTimestamp LINT 8

Ch00 Diagnostic_Channel_Structure 64

Ch01 Diagnostic_Channel_Structure 64

Ch02 Diagnostic_Channel_Structure 64

Ch03 Diagnostic_Channel_Structure 64

2. Conjunto de contadores de diagnóstico para E/S
- ID de instância: 0x301 (769)
- Tamanho = 16 bytes

Siga as informações na tabela a seguir para adicionar cada membro.
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Tabela  42. Instância do conjunto de diagnósticos 769

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

RunMode BOOL

Infobit_Pad1 BOOL

DiagnosticActive BOOL

Infobit_Pad3 BOOL

Infobit_Pad4 BOOL

Infobit_Pad5 BOOL

Infobit_Pad6 BOOL

Infobit_Pad7 BOOL

1

DiagnosticSequenceCount SINT 1

CIPConnections INT 2

CIPLostPackets DINT 4

CIPTimeouts DINT 4

CPUUtilization INT 2

Pad INT 2

Canais de diagnóstico
1. Canal de diagnóstico

- Tamanho = 64 bytes
Esse tipo de dados é recuperado como parte da instância do conjunto de diagnósticos.

Siga as informações na tabela a seguir para adicionar cada membro.

Tabela  43. Estrutura do canal de diagnóstico do 5034-OF4IH

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

Databit_Pad0 BOOL

Fault BOOL

Uncertain BOOL

NoLoad BOOL

ShortCircuit BOOL

Databit_Pad5 BOOL

FieldPowerOff BOOL

Databit_Pad7 BOOL

Databit_Pad8 BOOL

Disabled BOOL

Databit_Pad10 BOOL

2
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Nome Tipo de dados Tamanho em bytes

Databit_Pad11 BOOL

Databit_Pad12 BOOL

Databit_Pad13 BOOL

Databit_Pad14 BOOL

Databit_Pad15 BOOL

CalFault BOOL

DiagBit_Pad1 BOOL

DiagBit_Pad2 BOOL

DiagBit_Pad3 BOOL

Diagbit_Pad4 BOOL

Diagbit_Pad5 BOOL

Diagbit_Pad6 BOOL

Diagbit_Pad7 BOOL

Diagbit_Pad8 BOOL

Diagbit_Pad9 BOOL

Diagbit_Pad10 BOOL

Diagbit_Pad11 BOOL

Diagbit_Pad12 BOOL

Diagbit_Pad13 BOOL

Diagbit_Pad14 BOOL

Diagbit_Pad15 BOOL

2

Pad1 INT 2

InternalErrorCount SINT 1

CalRange SINT 1

CalOffset REAL 4

CalGain REAL 4

CalLastDate LINT 8

NoLoadTimestamp LINT 8

ShortCicuitTimestamp LINT 8

Pad2 LINT 8

FieldPowerOnTimestamp LINT 8

FieldPowerOffTimestamp LINT 8
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Definições para tipos de conjuntos de diagnóstico

Tabela  44. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

RunMode BOOL Estado operacional do canal • 0 = Inativo – Significa um dos seguintes:
- A conexão não está ativa.

- A conexão foi aberta, mas o módulo 
não começou a produzir dados para a 
conexão.

- Como o controlador está no modo 
de programa, o módulo não está 
aplicando os dados do tag de saída, 
mas está aplicando o estado do modo 
de programa dos canais.

• 1 = Operação – Significa o seguinte:
- A conexão está ativa.

- O módulo está produzindo dados para a 
conexão.

- Os dados do tag de saída estão sendo 
aplicados.

DiagnosticActive BOOL Indica se qualquer diagnóstico está ativo ou se o 
limite de prognóstico foi atingido.

• 0 = Nenhum diagnóstico ativo

• 1 = Um ou mais diagnósticos estão ativos ou 
o limite de prognóstico foi atingido.

CIPSyncValid BOOL Indica se o módulo está sincronizado com um 
mestre 1588.

• 0 = O módulo não está sincronizado
• 1 = O módulo está sincronizado

CIPSyncTimeout BOOL Indica se o módulo já esteve sincronizado com 
um mestre 1588, mas não está agora devido ao 
tempo limite

• 0 = Um mestre do tempo válido não atingiu 
o tempo limite.

• 1 = Um mestre do tempo válido é detectado 
no backplane, mas o mestre de tempo 
atingiu o tempo limite. O módulo está 
usando seu relógio local e pode estar 
desviando do último mestre de tempo 
conhecido.

FieldPowerOff BOOL Alimentação de campo não está presente no 
canal.

• 0 = Alimentação de campo presente

• 1 = Alimentação de campo ausente

DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta sempre que uma condição de 
diagnóstico distinta é detectada e quando uma 

-128 a +127

O valor de 0 é ignorado, exceto durante a 
inicialização do módulo.
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Tabela  44. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico  (continuação)

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

condição de diagnóstico distinta passa de 
detectada para não detectada.

FlashUpdateRequired BOOL Indica se é necessária uma atualização de 
firmware (flash).

• 0 = Atualização de flash não necessária

• 1 = O módulo não tem firmware do programa 
aplicativo

SelfTestFault BOOL Indica se a falha está presente durante o 
autoteste do módulo.

• 0 = O código de inicialização do módulo não 
detectou nenhum erro

• 1 = O código de inicialização do módulo 
detectou um erro

LocalClockOffset LINT O offset do relógio local em relação ao horário 
do sistema. Este valor ajuda a detectar os 
horários das etapas. Este valor é atualizado 
quando recebe uma atualização PTP.

Qualquer valor

LocalClockOffsetTimestamp LINT Indica o carimbo de data e hora do desvio do 
relógio local.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é AAAA-MMDD- 
HH:mm:SS_mmm_uu_nnn(UTC-00:00)
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos
• uuu = microssegundos
• nnn = nanossegundos
• UTC-00:00 = fuso horário

GrandMasterClockID SINT A identidade EUI-64 do relógio CIP Sync 
Grandmaster com o qual o módulo está 
sincronizado.

Qualquer valor

FieldPowerOnTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última vez em 
que a alimentação de campo foi ligada.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos
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Tabela  44. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico  (continuação)

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

FieldPowerOffTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última vez em 
que a alimentação de campo foi desligada.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos

Fault BOOL Indica que os dados do canal são imprecisos e 
não podem ser confiados para uso na aplicação.

Se o tag estiver definido como 1, solucione os 
problemas do módulo para corrigir a causa da 
imprecisão.

• 0 = Não existe falha

• 1 = Existe falha

As causas típicas de falhas são as seguintes:
• O canal está desabilitado
• Condição de fio interrompido
• Condição de subfaixa/sobrefaixa
• Condição de perda de alimentação do lado 

do campo
Primeiro, você deve solucionar o problema 
do módulo para verificar se as causas típicas 
existem.

Uncertain BOOL Indica que os dados do canal podem ser 
imprecisos, mas o grau de imprecisão é 
desconhecido.

Se o tag estiver definido como 1, solucione os 
problemas do módulo para corrigir a causa da 
imprecisão.

• 0 = Dados válidos

• 1 = Validade de dados incerta

OpenWire BOOL O cabo do sinal está desconectado do canal ou o 
borne removível foi removido do módulo.

• 0 = Condição de fio interrompido não existe 
ou a detecção de fio interrompido está 
desativada

• 1 = Existe uma condição de fio interrompido, 
o que significa que o fio de sinal está 
desconectado do canal ou que o borne 
removível foi removido do módulo.

CalFault BOOL Indica que a última Calibração tentada 
para este canal falhou ou não há dados de 
calibração presentes. Este tag é restaurado, 

• 0 = Não houve falha na calibração
• 1 = Falha na calibração
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Tabela  44. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico  (continuação)

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

ou seja, definido como 0, quando há ciclo de 
alimentação para o módulo.

Underrange BOOL Indica que os dados do canal estão abaixo do 
limite de subfaixa para este canal.

Por exemplo, quando o canal opera na faixa de 
entrada de 4 a 20 mA, o limite de subfaixa no 
canal é < 3,0 mA. Se o sinal de entrada for 0 mA, 
o tag é definido como 1.

• 0 = Dados do canal não estão abaixo do 
limite de subfaixa

• 1 = Dados do canal estão abaixo do limite de 
subfaixa

Overrange BOOL Indica que os dados do canal estão acima do 
limite de sobrefaixa para este canal.

Por exemplo, quando o canal opera na faixa de 
saída de 4 a 20 mA, o limite de sobrefaixa no 
canal é > 23,0 mA. Se o sinal de entrada for 24 
mA, o tag é definido como 1.

• 0 = Dados do canal não estão acima do 
limite de sobrefaixa

• 1 = Dados do canal estão acima do limite de 
sobrefaixa

CalRange SINT Indica o valor configurado atualmente para o 
canal. Os valores são exibidos de acordo com o 
tipo de entrada selecionado.

• 0 = -10 a +10 V

• 1 = 0 a 5 V

• 2 = 0 a 10 V

• 4 = 0 a 20 mA

• 5 = 4 a 20 mA

CalOffset REAL Indica o offset em unidades de sinal conforme 
relatado pelo dispositivo.

Qualquer valor

CalGain REAL Indica o ganho de calibração informado pelo 
dispositivo.

Qualquer valor

CalLastDate LINT Indica a hora da data da última calibração para 
o canal.

Qualquer valor

OpenWireTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última vez 
em que a condição de fio interrompido foi 
detectada.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

UnderrangeTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última falha 
de subfaixa.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos
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Tabela  44. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico  (continuação)

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

OverrangeTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última falha 
de sobrefaixa.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos

NoLoad BOOL Indica se uma falha de carga está presente. • 0 = Condição Sem carga inexistente.
• 1 = Condição Sem carga existe.

NoLoadTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última vez em 
que ocorreu uma falha de ausência de carga.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos

ShortCircuit BOOL Indica se uma falha de curto-circuito ou falha de 
sobrecorrente de saída está presente no ponto.

• 0 = Nenhuma condição de curto-circuito 
existente.

• 1 = Condição de curto-circuito presente.

ShortCircuitTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da última vez em 
que ocorreu uma falha de curto-circuito.

Uma hora válida ou Nenhuma se não houver hora 
de evento registrada.

O formato da hora é 
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
• AAAA = ano
• MM = mês
• DD = dia
• HH = hora (24 horas)
• mm = minutos
• SS = segundos
• mmm = milissegundos

Disabled BOOL Indica se o canal está habilitado ou desabilitado. • 0 = O canal está habilitado
• 1 = Canal está desabilitado

CIPConnections INT Indica o número de conexões CIP abertas no 
momento.

0 a 24
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Tabela  44. Definição de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnóstico  (continuação)

Nome Tipo de dados Definição Valores válidos

CIPLostPackets DINT Indica a soma acumulada do número de 
números de sequência de itens de endereço 
sequenciado que foram ignorados nas conexões 
de Classe 0 e Classe 1 consumidas pelo 
adaptador e seus dispositivos subordinados.

0 a 2.147.483.647

CIPTimeouts DINT Indica a contagem acumulada do número de 
conexões que expiraram, tanto as originadas 
quanto as destinadas, para e através do 
adaptador.

0 a 2.147.483.647

CPUUtilization INT Indica o uso do mecanismo de computação. 0 a 100%

Criar tags de usuário do tipo Message

Crie tags de usuário do tipo MESSAGE para solicitações e tags de usuário de resposta 
associados com os novos tipos de conjuntos de diagnósticos definidos pelo usuário.

No painel Controller Organizer, expanda as opções Tarefas →  MainTask →  MainProgram:

1. Crie tags de usuário do tipo MEMSAGEM para cada solicitação.
2. Crie tags de usuário de resposta associados com o novo tipo de conjuntos de 

diagnósticos definidos pelo usuário.
3. Adicione os tags de usuário ao seu programa ladder.

4. Expanda o tag de mensagem para abrir a caixa de diálogo de configuração de 
mensagens.

5. Na guia Configuration, selecione:
- Tipo de serviço: Obtém o atributo simples
- Classe: 4
- Atributo: 3
- Instance:

- Conjunto de diagnóstico para módulo de saída analógica de 4 canais 0x8020 
(32800)

- Conjunto de E/S de base de contadores de diagnóstico 0x301 (769)

- Elemento de destino: Tipo de dados definido pelo usuário adequado para a 
instância inserida.

6. Na guia Communication, selecione o caminho para o módulo para o qual você deseja 
enviar as mensagens.
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7. Faça o download do projeto e defina-o no modo de operação.
É possível monitorar os valores do tag definido pelo usuário pela janela Parâmetros do 
programa e tags locais na tarefa MainProgram no painel Organizador do controlador.
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Capítulo 9

Detalhes do dispositivo PointMax I/O HART
Este capítulo abrange as visualizações detalhadas disponíveis para dispositivos HART 
conectados aos seus módulos de entrada ou saída analógica HART em um projeto da aplicação 
Studio 5000 Logix Designer. Ele também descreve as definições de tag do módulo para tags de 
entrada e saída.

Configuração do dispositivo
Esta seção descreve como adicionar e monitorar dispositivos HART conectados ao seu módulo 
de entrada ou saída analógica HART em um projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer.

• Alguns perfis de dispositivo HART são pré-carregados na aplicação Studio 5000 Logix 
Designer e são reconhecidos quando você os conecta aos canais ativados para HART.

• Alguns dispositivos HART precisam de atualizações das informações da Descrição do 
Dispositivo Eletrônico (EDD) antes de serem usados.

• Alguns dispositivos HART não são reconhecidos e precisam de perfis genéricos para se 
conectar aos canais.

Em um módulo de saída, a energia para o dispositivo de campo é fornecida pelo canal. Se o canal não 
estiver energizado, o dispositivo HART não será ligado. 

Visualização Geral

A visualização Geral aparece primeiro ao criar um dispositivo HART. Os parâmetros nesta 
visualização variam de acordo com o tipo de dispositivo.

Use essa categoria para configurar:
• Versão do dispositivo e versão do software para o dispositivo HART.
• A codificação eletrônica para o dispositivo HART.

IMPORTANTE:Importante:  A alteração on-line da codificação eletrônica interrompe a conexão com o dispositivo e 
todos os dispositivos que estão conectados por meio dele. Se uma conexão de E/S para um dispositivo for 
interrompida, pode ocorrer uma perda de dados. 

• O tipo de conexão usada com o dispositivo HART.

O parâmetro Conexão afeta as opções de configuração disponíveis para dados de entrada e 
dados de saída e determina quais dados são trocados entre o proprietário-controlador e o 
módulo. 
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Figura  49. Exemplo da visualização Geral

Visualização Definição do módulo
Os parâmetros Definição do módulo estão disponíveis na guia Geral da caixa de diálogo 
Propriedades do módulo no projeto da aplicação Studio 5000 Logix Designer. As categorias e 
parâmetros variam de acordo com o tipo de dispositivo HART.

Figura  50. Exemplo da visualização Definição do módulo – Dispositivo HART genérico

Visualização variáveis
Use a visualização Variáveis para configurar variáveis dinâmicas e de dispositivo que serão 
incluídas no tag de entrada do dispositivo HART. Use essa visualização para executar as 
seguintes tarefas:

• Selecionar as variáveis dinâmicas.
• Selecionar as variáveis do dispositivo.
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Figura  51. Exemplo da visualização Variáveis

Tabela  45. Parâmetros de variáveis

Parâmetro Definição Opções disponíveis

Variáveis dinâmicas Exibe as variáveis dinâmicas 
inclusas

• <nenhum>

• PV

• PV, SV

• PV, SV, TV

• PV, SV, TV, QV

Variáveis de dispositivo Exibe as variáveis de dispositivo 
disponíveis e usadas.

A lista Disponível inclui os nomes 
de todas as variáveis de dispositivo 
aceitas, não incluindo as que estão 
na lista Usado.

A lista Usado contém os nomes 
das variáveis de dispositivo 
selecionadas. A lista Usado 
é limitada a oito variáveis de 
dispositivo.

Mova as variáveis do dispositivo 
entre as listas usando Adicionar e 
Remover.

—

Informações do arquivo EDD Exibe informações do arquivo EDD.
• O arquivo EDD não existe ou não 

é possível abri-lo.

Aparece se o arquivo EDD não 
usado não for encontrado. Por 

—
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Tabela  45. Parâmetros de variáveis  (continuação)

Parâmetro Definição Opções disponíveis

exemplo, quando um dispositivo 
existente ou novo é chamado 
em um computador que não 
tem o arquivo EDD instalado e 
este arquivo EDD não foi usado 
para configurar as Variáveis do 
Dispositivo ou comandos.

• O arquivo EDD que é usado para 
a configuração do dispositivo 
não existe ou não é possível 
abri-lo.
Se o arquivo EDD usado não 
for encontrado. Por exemplo, 
quando um dispositivo 
existente é chamado em um 
computador que não tem 
o arquivo EDD instalado e 
Variáveis de dispositivo e/ou 
comandos forem configuradas.

• Nenhuma variável de 
dispositivo definida no arquivo 
EDD.
Se o arquivo EDD for 
encontrado, mas não definir as 
variáveis do dispositivo.

• O arquivo EDD registrado 
não corresponde ao arquivo 
EDD que é usado para a 
configuração do dispositivo.
Se uma ou mais Variáveis de 
dispositivo e/ou comandos 
configuradas não forem 
especificadas no arquivo EDD. 
Por exemplo, quando o arquivo 
EDD é modificado e as Variáveis 
do dispositivo são removidas.

• Nenhum tipo de dispositivo 
expandido especificado.
Se a opção Usar tipo de 
dispositivo expandido não for 
selecionada no perfil geral.

Visualização Comandos
A visualização Comandos só aparece quando há um arquivo EDD associado e exibe os 
comandos que são aceitos pelo dispositivo. Você pode usar a visualização Comandos para 
definir comandos que serão executados por meio de tags de entrada e saída.
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Figura  52. Exemplo da visualização Comandos

Tabela  46. Parâmetros de variáveis

Parâmetro Definição Opções disponíveis

Disponível Exibe os nomes de todos os 
comandos aceitos. A lista exclui 
comandos contidos na lista de 
Comandos usados. Clique com o 
botão direito para classificar a lista.

• Ordenar comandos por número

• Ordenar comandos por nome

• Ordenar comandos por tipo

Usado Exibe uma lista de comandos 
selecionados para uso. A lista Usado 
pode conter quatro comandos 
(máx.).

—

Adicionar/remover Move comandos entre as listas 
Disponíveis e Usado.

—

Mover Modifica a ordem em que os 
comandos aparecem na lista Usado.

—

Detalhes para comandos 
selecionados

• Parâmetros de solicitação – 
Exibe o nome, o tipo de dados 
HART e o valor inicial para cada 
parâmetro de solicitação.

• Parâmetros de resposta – Exibe 
o nome e o tipo de dados para 
cada parâmetro de resposta.

—
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Tabela  46. Parâmetros de variáveis  (continuação)

Parâmetro Definição Opções disponíveis

Informações do arquivo EDD Exibe informações do arquivo EDD.
• O arquivo EDD não existe ou não 

é possível abri-lo.
Aparece se o arquivo EDD não 
usado não for encontrado. Por 
exemplo, quando um dispositivo 
existente ou novo é chamado 
em um computador que não 
tem o arquivo EDD instalado e 
este arquivo EDD não foi usado 
para configurar as Variáveis do 
Dispositivo ou comandos.

• O arquivo EDD que é usado para 
a configuração do dispositivo 
não existe ou não é possível 
abri-lo.
Se o arquivo EDD usado não 
for encontrado. Por exemplo, 
quando um dispositivo 
existente é chamado em um 
computador que não tem 
o arquivo EDD instalado e 
Variáveis de dispositivo e/ou 
comandos forem configuradas.

• Nenhuma variável de 
dispositivo definida no arquivo 
EDD.
Se o arquivo EDD for 
encontrado, mas não definir as 
variáveis do dispositivo.

• O arquivo EDD registrado 
não corresponde ao arquivo 
EDD que é usado para a 
configuração do dispositivo.
Se uma ou mais Variáveis de 
dispositivo e/ou comandos 
configuradas não forem 
especificadas no arquivo EDD. 
Por exemplo, quando o arquivo 
EDD é modificado e as Variáveis 
do dispositivo são removidas.

• Nenhum tipo de dispositivo 
expandido especificado.
Se a opção Usar tipo de 
dispositivo expandido não for 
selecionada no perfil geral.

—
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Visualização Conexão

Use essa visualização para executar as seguintes tarefas:
• Definir a taxa de intervalo do pacote requisitado. Todos os dispositivos HART conectados 

ao mesmo módulo HART compartilham a mesma taxa de RPI.

• Definir o tipo de conexão a usar na rede EtherNet/IP.

• Inibir o dispositivo.
• Configure a resposta a falhas para falhas de conexão enquanto o controlador estiver no 

modo de operação.

A área Falha do módulo da visualização Conexão é útil para a localização de falhas.

ADVERTÊNCIA:Aviso:  Não é possível testar a saída de dados de processo de um dispositivo de saída 
enquanto o dispositivo estiver inibido.

Visualização Informações do dispositivo

Use as informações do dispositivo para visualizar as informações do dispositivo e do status 
quando o dispositivo estiver on-line.

Use as informações do dispositivo para:
• Determine a identidade do dispositivo.
• Visualizar o estado operacional atual do dispositivo.
• Visualizar se um controlador proprietário está conectado ao dispositivo no momento.
• Recuperar as informações mais recentes do dispositivo.
• Reinicializar um dispositivo para seu estado de energização.
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Figura  53. Exemplo de visualização de Informações do dispositivo
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Definições de tag de dispositivo HART
Ao criar um dispositivo HART, a aplicação Studio 5000 Logix Designer cria um conjunto de tags 
que pode ser visualizado no Editor de tags. Cada recurso configurado em seu dispositivo tem 
um tag distinto disponível para uso na lógica do programa do controlador.

Todo tipo de dispositivo HART tem um conjunto de tags comuns. Para tags HART específicos do 
dispositivo, consulte a documentação desse dispositivo.

Tabela  47. Tags de entrada

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

ConnectionFaulted BOOL Indica se uma conexão está em 
execução.

O módulo define esse tag como 0 
quando conectado. Se o módulo não 
for conectado, ele mudará o tag para 
1.

• 0 = Conexão em execução

• 1 = A conexão não está em 
execução

DiagnosticActive BOOL Indica se qualquer diagnóstico está 
ativo ou se o limite de prognóstico 
foi atingido.

Este bit é definido quando existe 
uma destas condições:
• Qualquer falha de canal é 

definida
• O CMD HART n.º 48 retorna 

dados diferentes de zero
• Falhas  estão definidas
• MoreStatusAvailable  está 

definido
• CurrentMismatch  está definido

• 0 = –10 a +10 V

• 1 = 0 a 5 V

• 2 = 0 a 10 V

DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta sempre que uma condição 
de diagnóstico distinta é detectada 
e quando uma condição de 
diagnóstico distinta passa de 
detectada para não detectada.

Reinicialize o dispositivo ou desligue 
e ligue a alimentação para defini-lo 
como zero. Vira de 255 (-1) para 1, 
ignorando o zero.

• -128 a +127
Se o tipo de entrada for RTD, os 
valores da faixa variam com base no 
tipo de sensor:

CurrentSaturated BOOL A malha de corrente atingiu o limite 
de extremidade superior (ou inferior) 

• 0 = A corrente não está 
saturada

• 1 = A corrente está saturada
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Tabela  47. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

e não pode aumentar (ou diminuir) 
ainda mais.

CurrentFixed BOOL A malha de corrente está sendo 
mantida em um valor fixo e não 
está respondendo às variações do 
processo.

• 0 = A corrente não é fixa
• 1 = A corrente é fixa

MoreStatusAvailable BOOL Mais informações de status estão 
disponíveis do que podem ser 
retornadas no Status do dispositivo 
de campo.

O CMD HART nº48, Ler informações 
adicionais de status, fornecerá essas 
informações adicionais de status.

Se o tipo de entrada for RTD:
• 0 = O status adicional não está 

disponível
• 1 = O status adicional está 

disponível

CurrentMismatch BOOL É definido como 1 se o valor digital 
HART não corresponder ao valor do 
canal do módulo analógico.

• 0 = Corrente correspondente
• 1 = Corrente não 

correspondente

ConfigurationChanged BOOL É definido como 1 após a 
configuração do dispositivo HART 
ser alterada e o módulo recuperar 
todos os dados de configuração 
do dispositivo HART para serem 
retornados pelo serviço Obter 
informações do dispositivo HART. 
Este bit é usado pela aplicação 
Studio 5000 Logix Designer para 
permitir que ele execute qualquer 
lógica quando a configuração do 
dispositivo HART for alterada.

Consulte Notificação de alteração 
da configuração do dispositivo 
HART  (na página 30)  para obter mais 
informações sobre como usar o 
comando.

• 0 = Configuração não alterada
• 1 = Configuração alterada
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Tabela  47. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

NOTA:  Se o dispositivo HART não 
aceitar o Comando HART n.º 38, 
apenas a primeira alteração de 
configuração após a inicialização 
do dispositivo pode ser detectada 
e ConfigurationChanged  é definido 
no tag de entrada. Todas as 
mudanças de configuração 
depois disso não são detectáveis, 
e ConfigurationChanged  no tag de 
entrada não será definido para 
essas alterações.

Malfunction BOOL Um erro ou falha de hardware foi 
detectado pelo dispositivo.

Mais informações podem estar 
disponíveis por meio do CMD HART 
n.º 48.

• 0 = Nenhum erro ou falha de 
hardware é detectado pelo 
dispositivo

• 1 = Erro ou falha de hardware é 
detectado pelo dispositivo

LoopCurrent.Fault BOOL Presente quando a conexão com o 
PlantPAx está configurada. Definido 
como 1 quando:

• A falha do dispositivo no status 
do dispositivo de campo é 
definida na resposta do CMD 
HART nº3/nº9.

• A corrente de malha saturada 
no status do dispositivo de 
campo é definida na resposta 
de qualquer comando HART.

• Qualquer comando HART não 
é bem-sucedido; nenhuma 
resposta de comando válida é 
recebida após três tentativas; 
erro de comunicação é 
retornado ou o código de 
resposta indicando um erro 
é retornado na resposta do 
comando.

• 0 = Dados normais bons
• 1 = Os dados são, sem dúvida, 

ruins
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Tabela  47. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

• O valor HART retornado é NAN.
• O bit abaixo da faixa ou 

sobrefaixa está definido.

LoopCurrent.Uncertain BOOL Presente quando a conexão com o 
PlantPAx está configurada. Definir 
como 1 quando a corrente de malha 
fixa no status do dispositivo de 
campo estiver definida na resposta 
do CMD HART n.º 3.

• 0 = Nenhuma pergunta sobre 
validade dos dados

• 1 = A validade dos dados é 
questionável

LoopCurrent.Underrange BOOL Presente quando a conexão com o 
PlantPAx está configurada.

O sinal de entrada no canal é menor 
ou igual ao sinal mínimo detectável.

• 0 = A corrente da malha é > 3,8 
mA

• 1 = A corrente da malha é ≤ 3,6 
mA

LoopCurrent.Overrange BOOL Presente quando a conexão com o 
PlantPAx está configurada.

O sinal de entrada no canal é maior 
ou igual ao sinal máximo detectável.

• 0 = A corrente da malha é < 20,5 
mA

• 1 = A corrente da malha é ≥ 21,0 
mA

LoopCurrent.Data REAL Presente quando a conexão com o 
PlantPAx está configurada.

Valor da corrente da malha de 
corrente, ponto flutuante.

Qualquer valor positivo ou negativo

LoopCurrent.RollingTimest
amp

INT Presente quando a conexão com o 
PlantPAx está configurada.

RollingTimestamp  é um temporizador 
de 15 bits em execução contínua 
que conta em milissegundos (não 
relacionado ao tempo de sistema).

Para os módulos de entrada, sempre 
que o módulo faz a varredura 
dos canais, ele também registra 
o valor de RollingStamp  naquele 
momento. O programa do usuário 
pode usar os dois últimos valores 
de RollingTimestamp  e calcular o 
intervalo entre o recebimento de 
dados ou a hora em que os novos 
dados foram recebidos.

0 a 32.767

<NameOfVariable>.Ch.Fault
(1) (2)

BOOL Indica que os dados são imprecisos 
e não são confiáveis para uso na 
aplicação.

• 0 = Bom
• 1 = Defeituoso, causando falha
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Tabela  47. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição 
que faz com que o tag mude 
para 1 é removida, o tag é 
automaticamente redefinido 
como 0.

É reiniciado para 1 quando:
• Device Malfunction no status do 

dispositivo de campo é definido 
na resposta do comando para 
recuperar essa variável HART.

• O comando para recuperar 
esta variável HART não foi 
bem-sucedido; nenhuma 
resposta de comando válida é 
recebida após três tentativas; 
erro de comunicação é 
retornado ou o código de 
resposta indicando um erro 
é retornado na resposta do 
comando.

• O valor da variável HART 
retornado é NAN.

• O status da variável do 
dispositivo indica “status de 
dados do processo ruim”.

• Se esta Variável de dispositivo 
for PV - quando “variável 
primária fora dos limites no 
status do dispositivo de campo” 
é definida na resposta do 
comando para recuperar PV.

• Para dispositivos HART 5 e 6, e 
se esta variável for SV, TV ou 
QV, quando “não PV fora dos 
limites no status do dispositivo 
de campo” for definido na 
resposta do comando para 
recuperar esta variável HART.

• O bit subfaixa ou sobrefaixa 
está definido.

<NameOfVariable>.Ch.Unce
rtain

BOOL Indica que os dados do canal podem 
ser imprecisos, mas o grau de 
imprecisão é desconhecido.

• 0 = Dados bons
• 1 = Dados incertos
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Tabela  47. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

IMPORTANTE:Importante:  Quando a condição 
que faz com que o tag mude 
para 1 é removida, o tag é 
automaticamente redefinido 
como 0. 

É reiniciado para 1 quando:
• O status da variável do 

dispositivo indica “status dos 
dados do processo manual/fixo” 
ou “baixa precisão”.

• O status da variável do 
dispositivo indica “constante de 
status do limite” e o status dos 
dados do processo indica “nada 
mau”.

<NameOfVariable>.Ch.Unde
rrange

BOOL Indica que o sinal de entrada no 
canal é menor ou igual ao sinal 
mínimo detectável.

É definido como 1 quando o status 
da variável do dispositivo indica 
“baixo limite”.

• 0 = Não na subfaixa
• 1 = Subfaixa

<NameOfVariable>.Ch.Over
range

BOOL Indica que o sinal de entrada no 
canal é maior ou igual ao sinal 
máximo detectável.

É definido como 1 quando o status 
da variável do dispositivo indica 
“alto limite”

• 0 = Não na sobrefaixa
• 1 = Sobrefaixa

<NameOfVariable>.Ch.Data REAL O último valor válido recebido do 
dispositivo.

Se um valor ainda não foi recebido 
do dispositivo, o valor é 0,0.

Qualquer valor positivo ou negativo

<NameOfVariable>.Ch.Rolli
ngTimestamp

INT RollingTimestamp  é um temporizador 
de 15 bits em execução contínua 
que conta em milissegundos (não 
relacionado ao CIP Sync).

Para os módulos de entrada, sempre 
que o módulo faz a varredura 
dos canais, ele também registra 
o valor de RollingStamp  naquele 
momento. A aplicação Studio 5000 

0 a 32.767
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Tabela  47. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

Logix Designer pode usar os dois 
últimos valores de RollingTimestamp 
e calcular o intervalo entre o 
recebimento dos dados ou o 
momento em que um novo dado é 
recebido.

<NameOfVariable>.Class USINT Classificação variável de dispositivo

Se o dispositivo HART não aceitar 
variáveis de dispositivo, ele será 
definido como 0.

0 a 255

<NameOfVariable>.Unit USINT Código de unidade 0 a 255

<NameOfVariable>.Manual BOOL Indica que o valor dos dados é 
controlado manualmente.

É definido como 1 quando o status 
da variável do dispositivo indica 
“status dos dados do processo 
manual/fixo” e o status do limite é 
“não limitado”.

• 0 = Dados não manuais
• 1 = Dados manuais

<NameOfVariable>.Const
ant

BOOL Indica que o valor dos dados é 
constante. É definido como 1 
quando o status da variável indica 
“constante”.

• 0 = Dados inconstantes
• 1 = Dados constantes

Static.Fault BOOL Indica se o conjunto de dados 
estáticos é válido.

Apenas para conexão PlantPAx.

• 0 = Os dados estáticos são bons
• 1 = Dados estáticos ruins

Static.PVUnit USINT Código de unidade de PV.
Apenas para conexão PlantPAx.

1 a 253

Static.HARTRevision USINT Número de revisão principal do 
protocolo HART.

Apenas para conexão PlantPAx.

5, 6, ou 7

Static.HARTTagName STRING Nome atribuído do dispositivo HART. 
Igual ao atributo de identidade 15.

Apenas para conexão PlantPAx.

Grupo com no máximo 32 caracteres

Static.Descriptor STRING Descritor do dispositivo HART.
Apenas para conexão PlantPAx.

Grupo com no máximo 16 caracteres

Static.PVAtSignal4 REAL Valor de PV Faixa Inferior. Qualquer valor menor que 
Static.PVAtSignal20
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Tabela  47. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

Apenas para conexão PlantPAx.

Static.PVAtSignal20 REAL Valor de faixa superior de PV.
Apenas para conexão PlantPAx.

Qualquer valor maior que 
Static.PVAtSignal4

Static.AdditionalDeviceSta
tus

SINT[
25]

Status do dispositivo adicional do 
CMD HART n.º 48.
Apenas para conexão PlantPAx.

• 0 = Status adicional indisponível
• 1 = Status adicional disponível

ChDataAtSignal4 REAL Esse membro é o valor da unidade 
de engenharia de 4 mA de acordo 
com a configuração do canal de 
entrada analógica correspondente 
do módulo.
Apenas para conexão PlantPAx.

Qualquer valor menor que 
ChDataAtSignal20

ChDataAtSignal20 REAL Este membro é o valor da unidade 
de engenharia de 20 mA de acordo 
com a configuração do canal de 
entrada analógica correspondente 
do módulo.
Apenas para conexão PlantPAx.

Qualquer valor maior que 
ChDataAtSignal4

<NameOfCommand>.Ready
ToExecute

BOOL Indica que o valor dos dados é 
constante. É definido como 1 
quando o status da variável indica 
“constante”.
Consulte a Executar comandos 
HART por meio de dados do 
produtor/consumidor  (na página 30)

• 0 = Preparado para aceitar uma 
nova execução

• 1 = Não preparado para aceitar 
uma nova execução

<NameOfCommand>.Compl
eted

BOOL Indica que a execução de um 
comando foi concluída.
Consulte a Executar comandos 
HART por meio de dados do 
produtor/consumidor  (na página 30)

• 0 = Nenhum comando foi 
concluído ou a execução 
do comando atual está em 
andamento

• 1 = A execução foi concluída

<NameOfCommand>.Active BOOL Indica que a execução de um 
comando está em andamento.

• 0 = Nenhum comando foi 
concluído ou a execução 
do comando atual está em 
andamento

• 1 = A execução foi concluída
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Tabela  47. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

Consulte a Executar comandos 
HART por meio de dados do 
produtor/consumidor  (na página 30)

<NameOfCommand>.Over
lap

BOOL Indica que uma nova solicitação de 
execução de comando é recebida 
quando a execução atual ainda está 
em andamento.
Só é encerrada quando uma nova 
execução de comando foi iniciada 
com sucesso.

Consulte a Executar comandos 
HART por meio de dados do 
produtor/consumidor  (na página 30)

• 0 = Nenhuma solicitação de 
execução sobreposta recebida 
após a última execução de 
comando iniciada com sucesso.

• 1 = Solicitação de execução 
sobreposta recebida

<NameOfCommand>.ERR BOOL Indica que algum resultado 
inesperado ocorreu para a execução 
do comando mais recente. Estas 
são algumas possíveis condições de 
erro:
• Tempo limite do comando
• o bit de status de comunicação 

HART está definido
• o módulo HART detecta um erro 

de comunicação
• O valor ResponseCode  no pacote 

de resposta indica um erro.
O bit é cancelado quando uma nova 
execução é solicitada.

• 0 = Nenhum erro na última 
execução

• 1 = Erro na última execução

<NameOfCommand>.Warn
ing

BOOL É definido quando o valor 
ResponseCode no pacote de 
resposta indica um aviso.

O bit é cancelado quando uma nova 
execução é solicitada.

• 0 = Nenhuma advertência na 
última execução

• 1 = Advertência na última 
execução

<NameOfCommand>.Para
meterError

BOOL Indica que um dos valores do 
parâmetro de solicitação não pode 
ser convertido de CIP para HART.

É cancelado quando uma nova 
execução começa com sucesso com 
um parâmetro de solicitação válido.

Consulte a Executar comandos 
HART por meio de dados do 
produtor/consumidor  (na página 30)

• 0 = Nenhum erro de parâmetro 
na última execução

• 1 = Erro de parâmetro na última 
execução
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Tabela  47. Tags de entrada  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

<NameOfCommand>.Para
meterErrorNumber

SINT Se o bit ParameterError  for definido, 
este valor indicará o índice do 
primeiro parâmetro de solicitação 
que contém um valor que não pode 
ser convertido de CIP para HART.

Este número é baseado em zero.

NOTA:  Parâmetros de solicitação 
de comando que não estão 
incluídos na montagem de 
consumidor (constantes) não são 
incluídos na numeração.

0 a 127

<NameOfCommand>.Respo
nseCode

SINT Código de resposta do comando 
HART da última execução de 
comando concluída.

0 a 127

<NameOfCommand>.<Com
mandResponseParameterN
ame>

Varia
ble

Parâmetro de resposta do comando.

O nome e o tipo do parâmetro vêm 
do arquivo HART EDD.

Variável

(1) <NameOfVariable> pode ser PV, SV, TV, QV, ou <NameOfDeviceVariable>.

(2) <NameOfVariable> pode ser LoopCurrent (apenas para conexão PlantPAx).

Tabela  48. Tags de saída

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

ResetConfigurationChan
ged

BOOL Quando o módulo HART lê esta 
transição de bits de 0 para 1, ele 
redefine o bit ConfigurationChanged 
nos dados do produtor.

Consulte Notificação de alteração 
da configuração do dispositivo 
HART  (na página 30)  para obter mais 
informações sobre como usar o 
comando.

• 0 = Alteração de configuração 
não redefinida

• 1 = Alteração de configuração 
redefinida

<NameOfCommand>.Exec
ute

BOOL Quando o módulo HART lê essa 
transição de bit de 0 para 1, ele 
inicia este comando HART.

• 0 = Comando HART não 
executado

• 1 = Comando HART executado

Varia
ble

Parâmetro de solicitação do 
comando. O nome e o tipo do 

Variável
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Tabela  48. Tags de saída  (continuação)

Nome
Tipo 
de 
dados

Definição Valores válidos

<NameOfCommand>.<Com
mandRequestParameterNa
me>

parâmetro vêm do arquivo HART 
EDD.
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Modelo de objeto CIP de dispositivo HART
As informações neste capítulo fornecem orientações para a comunicação com controladores 
ControlLogix 5580 que usam CIP.

Modelo de objeto de dispositivo HART
A Tabela a seguir define os objetos CIP para cada dispositivo HART.

Tabela  49. Modelo de objeto CIP de dispositivo HART

Classe do objeto Número de instâncias Serviços de apoio

Identidade (1, 1hex) 1 Consulte a especificação CIP, 
Volume 7B.

Roteador de mensagem (2, 2hex) 1 • Obter um atributo – obter 
atributo 1

• Obter todos os atributos – obter 
atributo 1

Objeto do gerenciador de conexão (6, 
6hex)

1 • Obter um atributo – obter 
atributos 1 a 8

• Definir atributo – redefinir 
atributos 1 a 8 para 0

• Obter todos os atributos – obter 
atributos 1 a 8

• Definir todos os atributos – 
redefinir atributos 1 a 8 para 0

• Abrir conexão e Fechar conexão 
para conexões Classe 3

Dispositivo de processo HART 
estendido (952, 3B8hex)

1 Consulte a Tabela 50: Serviços 
específicos de objeto do dispositivo 
de processo HART estendido  (na 
página 183)

Serviços específicos de objeto do dispositivo de processo HART estendido
A Tabela a seguir define serviços específicos de objeto adicionais do dispositivo de processo 
HART estendido.

Tabela  50. Serviços específicos de objeto do dispositivo de processo HART estendido

Código de 
serviço(Hex)

Classe Instância Nome do serviço
Descrição do 
serviço

0x4B 3B8hex 1 Execute_Command_
HART_Types

Definido no objeto 
Dispositivo de 
processo HART, 
Capítulo 5 da 
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Tabela  50. Serviços específicos de objeto do dispositivo de processo HART estendido 
(continuação)

Código de 
serviço(Hex)

Classe Instância Nome do serviço
Descrição do 
serviço

Especificação CIP 
Volume 7B.

0x4C 3B8hex 1 Execute_Command_
CIP_Types

Executa o comando 
HART especificado. 
Os bytes de dados 
de solicitação 
e resposta de 
comando são 
especificados em 
tipos CIP.

0x4E 3B8hex 1 Get_HART_Device_Inf
ormation

Retorna uma cópia 
das informações 
de configuração do 
dispositivo em cache 
lidas anteriormente 
do dispositivo HART. 
Os dados retornados 
por este serviço 
são relativamente 
estáticos: identidade, 
tag, dispositivo de 
variável dinâmica, 
código de variável, 
unidade e assim por 
diante.

Execute_Command_CIP_Types Service (0x4C)
O Serviço 4C do Dispositivo de processo HART estendido segue a definição do Serviço 4C 
do Objeto de dispositivo de processo HART na Especificação CIP, Volume 7B, com algumas 
exceções.

A Tabela a seguir define as exceções que substituem o HART para o mapeamento de tipo CIP 
definido na Especificação CIP, Volume 7B.

Tabela  51. Sobreposições de mapeamento de tipo HART para CIP

Tipo HART Definição de tipo HART Tipo CIP

Latin-1 67 (43) seguido por USINT 
especificando o número de 
caracteres

Grupo Logix (1)(2)

Empacotado 68 (44) seguido por USINT 
especificando o número de 
caracteres

Logix Str1(1)(2)
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Tabela  51. Sobreposições de mapeamento de tipo HART para CIP  (continuação)

Tipo HART Definição de tipo HART Tipo CIP

(1) O Logix STRING é composto de dois membros: Logix STRING.LEN (DINT) e Logix STRING.DATA (Vetor de SINT). O 
valor do membro LEN é o índice do primeiro membro DADOS com valor 0. Se não houver nenhum membro DADOS 
com valor 0, o valor do membro LEN será definido como o tamanho do vetor DADOS.

(2) A nota de rodapé (1) se aplica à versão descompactada do grupo.

Serviço GET_HART_DEVICE_INFORMATION (0x4E)
A Tabela a seguir define os parâmetros de uma resposta Get bem-sucedida.

Offset de bytes na 
resposta

Nome Tipo de dados Descrição do parâmetro

0 ExpandedDeviceType USINT CMD#0, Bytes 1 a 2

2 Preamble USINT CMD#0, Byte 3

3 UnivCmdCode USINT CMD#0, Byte 4

4 TransSpecRev USINT CMD#0, Byte 5

5 SoftwareRevision USINT CMD#0, Byte 6

6 HardwareRevision USINT CMD#0, Byte 7

7 Flags USINT CMD#0, Byte 8

8 DeviceIDNumber BYTE CMD#0, Bytes 9 a 11

(3 bytes) Número de ID 
do dispositivo mais um 
byte de pad (valor 0), no 
formato little endian.

12 MinPreambles UDINT CMD#0, Byte 12 (0 se 
UnivCmdCode  for 5)

13 MaxDeviceVariables USINT CMD#0, Byte 13 (0 se 
UnivCmdCode  for 5)

14 ConfigChangeCounter USINT CMD#0, Bytes 14 a 15 (0 se 
UnivCmdCode  for 5)

16 ExtendedFieldDeviceStatus BYTE CMD#0, Byte 16 (0 se 
UnivCmdCode  for 5)

17 Bloco 1 para alinhamento Octeto O valor é 0.

18 ManufacturerIDCode UINT CMD#0, Bytes 17 a 18 se 
UnivCmdCode  for 7 ou mais 
alto
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Offset de bytes na 
resposta

Nome Tipo de dados Descrição do parâmetro

CMD#0, Byte 1 convertido 
para um UINT se 
UnivCmdCode  for 5 ou 6

20 PrivateLabelDistCode UINT CMD#0, Bytes 19 a 20 (0 se 
UnivCmdCode  for 5 ou 6)

22 DeviceProfile USINT CMD#0, Byte 21 (0 se 
UnivCmdCode  for 5 ou 6)

23 Bloco 2 para alinhamento Octet O valor é 0.

24 TagSize UDINT Número de caracteres na 
TagString. Sempre 8 bytes.

NOTA:  TagSize  e 
TagString  podem ser 
representados no 
Studio 5000 Logix 
Designer como um tipo 
de dados de Grupo (com 
comprimento máximo 
de 8).

28 TagString USINT[8]

(ASCII descompactado de 
8 bytes)

CMD#13, Bytes 0 a 5(1)

36 DescriptorSize UDINT Número de caracteres na 
DescriptorString. Sempre 8 
bytes.

NOTA:  DescriptorSize 
e DescriptorString 
combinam para formar 
um tipo de dados de 
Grupo do Logix. 

40 DescriptorString USINT[16]

(ASCII descompactado de 
16 bytes)

CMD#13, Bytes 6 a 17

56 DataDay USINT CMD#13, Byte 18(2)

57 DataMonth USINT CMD#13, Byte 19

58 DataYear UINT CMD#13, Byte 20 (+ 1900)

60 LongTagSize UDINT Número de caracteres na 
LongTagString. 0 byte ou 32 
bytes.
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Offset de bytes na 
resposta

Nome Tipo de dados Descrição do parâmetro

NOTA:  LongTagSize  e 
LongTagString  podem 
ser representados 
no Studio 5000 Logix 
Designer como um tipo 
de dados de Grupo (com 
comprimento máximo 
de 32). Esse valor será 
0 quando o dispositivo 
HART não aceitar o 
CMD#20.

64 LongTagString USINT[32]

(ASCII descompactado de 
32 bytes)

CMD#20, Bytes 0 a 31

96 FinalAssemblyNumber UDINT CMD#16, Bytes 0 a 2 (3 
bytes) mais um byte 
de bloco (valor 0) para 
alinhamento de 32 bits, no 
formato little-endian. Ou 
seja, representação CIP, 
não representação HART.

Esse valor normalmente 
identifica os materiais 
e eletrônicos que 
compreendem o 
dispositivo.

100 MessageSize UDINT Número de caracteres na 
MessageString. Sempre 
32 bytes. Alguns podem 
ser espaços e outros 
caracteres especiais.

Este e o campo a seguir 
se combinam para formar 
um tipo de dados de grupo 
Logix padrão.

104 MessageString USINT[32]

(ASCII descompactado de 
32 bytes)

CMD#12, Bytes 0 a 23, 
descompactado para 
representação ASCII 
normal

136 PVCode USINT CMD#50, Byte 0, 0xff se 
não for compatível. Código 
de atribuição PV
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Offset de bytes na 
resposta

Nome Tipo de dados Descrição do parâmetro

137 SVCode USINT CMD#50, Byte 1, 0xff se 
não for compatível. Código 
de atribuição SV

138 TVCode USINT CMD#50, Byte 2, 0xff se 
não for compatível. Código 
de atribuição TV

139 QVCode USINT CMD#50, Byte 3, 0xff se 
não for compatível. Código 
de atribuição QV

140 PVUnits USINT CMD#3, Byte 4

141 SVUnits USINT CMD#3, Byte 9, 0 se não 
estiver presente

142 TVUnits USINT CMD#3, Byte 14, 0 se não 
estiver presente

143 QVUnits USINT CMD#3, Byte 19, 0 se não 
estiver presente

144 TransferFunction USINT CMD#15, Byte 1

145 RangeUnits USINT CMD#15, Byte 2

146 Bloco 3 para alinhamento Octet [2] O valor é 0.

148 PVUpperRange REAL CMD#15, Bytes 3 a 6

152 PVLowerRange REAL CMD#15, Bytes 7 a 10

156 DampingValue REAL CMD#15, Bytes 11 a 14

160 WriteProtectCode USINT CMD#15, Byte 15

161 Bloco 4 para alinhamento Octet [3] O valor é 0.

(1) A representação nativa HART compacta caracteres ASCII em 6 bits cada. É uma representação expandida, 
adequada para exibição direta em dispositivos ASCII.

(2) Um código de data que é usado pelo mestre para manutenção de registros (por exemplo, Última ou Próxima data 
de calibração).
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Use estes recursos para acessar as informações de suporte.

Centro de suporte técnico Encontre ajuda em vídeos tutoriais, perguntas frequentes, chats, fóruns de 
usuários e notificações de atualização de produtos.

rok.auto/support

Números de telefone do suporte técnico 
local

Localize o número de telefone do seu país. rok.auto/phonesupport

Central de documentação técnica Acesse e faça download rapidamente das especificações técnicas, instruções de 
instalação e manuais do usuário.

rok.auto/techdocs

Biblioteca de Literatura Encontre instruções de instalação, manuais, folhetos e publicações de dados 
técnicos.

rok.auto/literature

Central de Download e Compatibilidade 
de Produtos

Obtenha ajuda sobre como os produtos interagem, verifique funcionalidades e 
capacidades e encontre firmware associado.

rok.auto/pcdc

Comentários sobre a documentação
Seus comentários ajudarão a melhorar nossa documentação. Se você tiver alguma sugestão sobre como melhorar nosso conteúdo, 
preencha o formulário em rok.auto/docfeedback.

Resíduos dos equipamentos elétricos e eletrônicos (WEEE)
No fim da vida útil, esses equipamentos devem ser coletados separadamente de qualquer lixo municipal não selecionado. 

A Rockwell Automation mantém informações ambientais dos produtos atuais em seu site rok.auto/pec.

Allen-Bradley, CompactLogix, ControlLogix, GuardLogix, expanding human possibility, FactoryTalk, Logix 5000, PlantPAx, PointMax, Rockwell 
Automation, Studio 5000 Logix Designer e TechConnect são marcas comerciais da Rockwell Automation, Inc.

CIP, CIP Sync, ControlNet, DeviceNet e EtherNet/IP são marcas comerciais da ODVA, Inc.

As marcas comerciais que não pertencem à Rockwell Automation são propriedade de suas respectivas empresas.

https://www.rockwellautomation.com/pt-br/support.html
https://rok.auto/phonesupport
https://www.rockwellautomation.com/pt-br/support/documentation.html
https://www.rockwellautomation.com/pt-br/support/documentation/literature-library.html
https://rok.auto/pcdc
https://www.rockwellautomation.com/pt-br/support/documentation/feedback.html
https://www.rockwellautomation.com/pt-br/company/product-environmental-compliance.html
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