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Madulos de E/S analégica HART PointMax

Informacoes importantes para o usuario

Leia este documento e os documentos listados na segao de recursos adicionais sobre a instalacao, configuracao e operagao deste
equipamento antes de instalar, configurar, operar ou realizar a manutengao deste produto. Os usuarios sao obrigados a se familiarizar com
as instrucdes de instalacao e fiagao, além das exigéncias de todos os cddigos, leis e normas aplicaveis.

Atividades incluindo instalagao, ajustes, colocacao em servigo, utilizagao, montagem, desmontagem e manutengao devem ser efetuadas
por pessoas com formagao adequada, de acordo com o codigo de pratica aplicavel.

Se este equipamento for usado de maneira nao especificada pelo fabricante, a protecao fornecida pelo equipamento podera ser
prejudicada.

Em nenhum caso a Rockwell Automation, Inc. sera responsavel por danos indiretos ou resultantes do uso ou da aplicagao deste
equipamento.

Os exemplos e diagramas apresentados neste manual sao apenas para fins ilustrativos. Devido as muitas variaveis e requisitos associados
a qualquer instalacao especifica, a Rockwell Automation, Inc. nao pode assumir responsabilidade pelo uso efetivo com base nos exemplos e
diagramas.

A Rockwell Automation, Inc. nao assume responsabilidade de patente quanto ao uso de informagaes, circuitos, equipamentos ou softwares
descritos neste manual.

E proibida a reprodugdo, parcial ou total, deste manual sem a permissdo por escrito da Rockwell Automation, Inc.

Ao longo deste manual, quando necessario, usamos observagoes para alertar sobre as consideragoes de seguranca.

ADVERTENCIA: |dentifica as informagdes sobre praticas ou circunstancias que possam causar explosdo numa area classificada, resultando em
ferimentos pessoais ou morte, prejuizos a propriedades ou perdas econdmicas.

ATENGAO: Identifica as informagdes sobre praticas ou circunstancias que podem causar ferimentos pessoais ou morte, prejuizos a propriedade ou
perdas ecandmicas. 0 simbolo de atengao ajuda vocé a identificar e evitar um perigo e reconhecer as consequéncias.

IMPORTANTE: |dentifica informacGes importantes para a correta aplicagao e entendimento do produto.

Essas etiquetas também podem estar sobre ou dentro do equipamento para fornecer precaugoes especificas.

PERIGO DE CHOQUE: As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor de frequéncia ou motor) para alertar as
pessoas da presenca de tensao perigosa.

PERIGO DE QUEIMADURA: As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento (por exemplo, um inversor ou motor) para alertar as pessoas que as
superficies podem atingir temperaturas perigosas.

PERIGO DE ARCO ELETRICO: As etiquetas podem estar no equipamento ou dentro dele, por exemplo, em um centro de controle de motores, para alertar
as pessoas quanto a arco elétrico potencial. Arcos elétricos causam ferimentos graves ou morte. Utilize equipamentos de protecao individual (EPI)
adequados. Siga TODOS os requisitos regulatdrios quanto a praticas de trabalho seqguro e em relacao aos equipamentos de protegdo individual (EPI).

0 icone a sequir pode aparecer no texto deste documento.

|dentifica informagdes que sao Uteis e podem ajudar a facilitar a execugao ou a compreensao de um processo.

A Rockwell Automation reconhece que alguns dos termos que sao usados atualmente em nosso setor e nesta publicagao nao estao
alinhados com 0 movimento em dire¢ao a uma linguagem inclusiva em tecnologia. Estamos colaborando proativamente com os colegas
do setor para encontrar alternativas a tais termos e fazer alteragoes em nossos produtos e conteudo. Pedimos desculpas pelo uso de tais
termos em nosso contetdo enquanto implementamos essas alteragoes.
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Madulos de E/S analégica HART PointMax

Prefacio

Sobre esta publicacao

Este manual descreve como usar os mddulos de E/S analdgica PointMax™ nos sistemas de controle Logix 5000°.

Verifique se vocé esta familiarizado com o sequinte:
*  Uso de um controlador em um sistema de controle Logix 5000
» Uso de uma rede EtherNet/IP™
» Ambiente da aplicacao Studio 5000 Logix Designer®

Recursos adicionais

Estes documentos contém informacgoes adicionais sobre os produtos relacionados da Rockwell Automation. Vocé pode visualizar ou fazer o

download das publicagdes em rok.auto/literature.

Tabela 1. Recursos adicionais

Recursos

Descrigao

Dados técnicos das Especificagdes do Sistema PointMax I/0, publicacao
5034-TD001

Apresenta especificaces do sistema PointMax /0.

Instrugdes de Instalagao do Sistema PointMax 1/0, publicagao 5034-IN0Q1

Fornece instrugdes sobre a instalagao de um sistema PointMax I/0 completo.

Manual do usuério do Adaptador EtherNet/IP PointMax, publicagdo 5034-UMO01

Fornece informagées sobre como configurar e operar adaptadores EtherNet/IP
PointMax.

Manual do Usuario dos madulos de E/S Digital PointMax, publicagao 5034-UM002

Fornece informagdes sobre como configurar e operar os madulos de E/S digital
PointMax.

Manual do usuario dos Madulos de E/S Analdgica PointMax, publicagao 5034-UM003

Fornece informagoes sobre como configurar e operar os Modulos de E/S analégica
do PointMax.

Manual do usuario do Modulo mestre [0-Link de 4 canais PointMax, publicagao
5034-UMO04

Fornece informagoes sobre como configurar e operar o médulo mestre 10-Link
PointMax.

Manual do usuario do Madulo Serial PointMax, publicagao 5034-UM005

Fornece informagdes sobre como configurar e operar 0 madulo serial PointMax.

PointMax High-speed Counter/SSI Encoder Module User Manual, publicagao
5034-UM006

Fornece informagdes sobre como configurar e operar o modulo PointMax de
contador de alta velocidade/encoder SSI.

Madulos de E/S analogica HART PointMax, publicagao 5034-UM007

Fornece informagdes sobre como configurar e operar os madulos de E/S analdgica
HART PointMax.

EtherNet/IP Network Devices User Manual, publicagao ENET-UMO06

Descreve como configurar e usar os dispositivos EtherNet/IP para se comunicar
com a rede EtherNet/IP.

Ethernet Reference Manual, publicagao ENET-RM002

Descreve conceitos basicos de Ethernet, componentes de infraestrutura e
recursos de infraestrutura.

Rockwell Automation, Inc.
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Madulos de E/S analégica HART PointMax

Tabela 1. Recursos adicionais (continuagao)

Recursos

Descricao

System Security Design Guidelines Reference Manual, publicagao SECURE-RMO01

Fornece orientagao sobre como conduzir avaliagées de seguranga, implementar
produtos da Rockwell Automation® em um sistema sequro, consolidar o sistema de
controle, gerenciar o acesso do usuario e descartar os equipamentos.

Orientagdes de sequranca para a aplicacao, instalagao e manutengao de controle
de estado sélido, publicacao SGI-1.1

Criado para harmonizagao com a publicagao dos Padrdes NEMA n? ICS 1.1-1987 e
fornece orientagdes gerais para a aplicagao, instalagao e manutencao de controle
de estado solido na forma de dispositivos individuais ou conjuntos de pacotes
incorporando componentes de estado sélido.

Orientacdes sobre fiacao de automacao industrial e aterramento, publicagao
1770-4.1

Fornece as orientacoes gerais para a instalagao de um sistema industrial da
Rockwell Automation.

Site de ferramentas de selecao e configuragdo de produtos, rok.auto/systemtools

Ajuda a configurar cadigos de catélogos validos e completos e cria cotagdes
completas com base em informagdes detalhadas do produto.

Site de certificagdes de produto, rok.auto/certifications

Fornece declaractes de conformidade, certificados e outros detalhes de
certificacao.

Download de firmware, Add-on Profile, EDS e outros arquivos

Vocé pode fazer o download do firmware e dos arquivos associados (como AQP, EDS e DTM) e acessar as notas de versao do produto na

Central de Download e Compatibilidade de Produtos em rok.auto/pcdc.
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Terminologia

Esta tabela define os termos usados nesta publicagao.

Tabela 2. Terminologia

Acrdnimo Termo completo Definicao
BP Backplane energizado Energia que é gerada a partir da energia do mddulo pelo adaptador e pela energia de expansao e
fornecida ao sistema de E/S por meio do backplane.
CIP™ Protocolo industrial comum Um protocolo de comunicagao industrial usado por sistemas de automagao com base no Logix 5000 em
redes de comunicacao EtherNet/IP, ControlNet® e DeviceNet®.
CIP Sync™ Sincronizagao do protocolo comum 0 CIP Sync proporciona maior coordenagao de controle necessaria para as aplicages de controle em
industrial que a sincronizacao de tempo absoluta é vital para alcangar a sincronizagao de tempo real entre os
dispositivos inteligentes distribuidos e os sistemas.
DTM DataType Manager 0s DTMs permitem que as ferramentas de dispositivos de campo (FDT) se comuniquem com os
dispositivos HART.
HART Highway Addressable Remote Um protocolo que habilita a comunicacao analdgica e digital pela mesma fiagao, incluindo diagnéstico
Transducer do dispositivo e informacoes de status.
MB Base de montagem Um dispositivo que fornece dados e conexdes de alimentagao do backplane para o0 mddulo instalado.
MP Energia do modulo Alimentacao fornecida ao adaptador e alimentagao de expansao.
ODVA Associacao de fornecedores Open Uma associagao sem fins lucrativos de fornecedores estabelecidos para a promogao de redes CIP.
DeviceNet
RIUP Remogao e insergao sob alimentagao Um recurso que permite que o dispositivo seja conectado e desconectado do sistema sem ter que
remover a alimentagao do sistema.
RPI Intervalo do pacote requisitado Intervalo de tempo (geralmente em milissegundos) em que os usuarios estao solicitando que seus dados
sejam trocados
RTB Bornes removiveis Um componente usado para conectar dispositivos de campo.
RTD Sensor de temperatura de resisténcia | Um tipo de sensor cujas resisténcias mudam conforme a temperatura muda.
SA Atuador do sensor Um termo usado para descrever dispositivos no lado do campo.
SELV Tensao extrabaixa de seguranca Um sistema elétrico em que o nivel de tensao é considerado seguro em condigdes normais ou de falha,
conforme definido nas normas EN e IEC.
1C Termopar Um termopar é um dispositivo que mede a temperatura ao unir dois fios de metal diferentes em uma
extremidade. Quando a junta entre os fios aquece ou esfria, ela gera uma tensao que pode ser medida.
Essa tensao pode ser convertida em uma leitura de temperatura.
XT Ambiente desfavoravel Esses madulos tém consideragdes adicionais sobre protecao contra ambientes agressivos e projeto que

adicionam um maior grau de protegao quando expostos a ambientes corrosivos e desfavoraveis.

Rockwell Automation, Inc.
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Capitulo 1

Criar um sistema PointMax 1/0

10

Modulos de E/S analégica HART

Este capitulo descreve os tipos e recursos do madulo de E/S analégica HART que sao comuns
entre os modulos de entrada HART e saida HART analdgicas e como criar um sistema PointMax
/0.

Tabela 3. Tipos de médulos de E/S analdgica HART

Tipode E/S | Cadigo de catalogo Descricao
Médulos de 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT Modulo de entrada de corrente/tensao isolado
entrada de 4 canais com HART

Compativel com 4 canais que aceitam entrada
de tensao ou corrente.

Madulo de saida de corrente/tensao isolado de 4
canais com HART

0s modulos de
saida

5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT

Compativel com 4 canais que produzem saida
de tensdo ou corrente.

Todos os madulos de E/S sdo compativeis com a remogao e insergao sob alimentagao (RIUP).
Vocé deve remover o borne removivel primeiro e depois os modulos de E/S.

Para obter detalhes técnicos e de especificagoes ambientais, consulte Dados técnicos das
especificagoes do sistema PointMax I/0, publicagao 5034-TD0O1.

0 sistema PointMax I/0 contém os componentes que estao ilustrados abaixo.

Figura 1. Sistema PointMax 1/0

(7]

Item Nome do componente Descricao

A Adaptador 0 adaptador transfere dados entre o modulo de E/Se 0
controlador.
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Acesso seguro ao sistema
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Item Nome do componente Descricao

B Borne removivel (RTB) 0 borne removivel contém terminais para a conexao da
fiacao dos dispositivos de campo. Além disso, contém
interfaces para estabelecer a conexao entre o borne
removivel e 0 mddulo de E/S.

C Modulo de E/S 0 mddulo de E/S contém a interface de alimentacao
de campo ou SA e os circuitos que sao necessarios
para executar fungdes especificas relacionadas a sua

aplicacao.

D Base de montagem (MB) A MB contém interfaces mecanicas e elétricas para
estabelecer a conexao entre o mddulo de E/Se o
backplane.

E Terminagao E uma tampa de protegdo contra poeira para o (ltimo

maddulo em um rack.

Para obter os requisitos de alimentacao do sistema PointMax |/0, consulte Instrugoes de
instalacao do sistema PointMax 1/0, publicagao 5034-INOO1.

Para proteger o acesso ao dispositivo somente para usuarios autorizados, considere estas
opgoes:
» Asenha ajuda a proteger a saida e a execucao do programa de controle
» Remova a chave do controlador
» Implemente barreiras fisicas como gabinetes com trancas
Para proteger o acesso ao sistema, considere estas opgoes:
+ Siga as praticas recomendadas do setor para proteger seus computadores pessoais
e servidores, incluindo antivirus/anti-malware e solugdes de lista de permissoes de
aplicativos.
As recomendagoes sao publicadas no centro de suporte técnico Rockwell Automation na
Nota Técnica do Knowledgebase Rockwell Automation Customer Hardening Guidelines.

» Desenvolva e implemente politicas e procedimentos de backup e de recuperacao de
desastres. Teste os backups reqularmente.

+ Minimize a exposi¢ao da rede para todos os dispositivos e sistemas do sistema de
controle e confirme que nao possam ser acessados a partir da Internet.

» Posicione as redes e dispositivos do sistema de controle em firewalls e isole-o0s da rede
de negécios.

 Inscreva-se na Nota Técnica do Knowledgebase Security Advisory Index, para que vocé
tenha acesso as informagoes sobre questdes de sequranga que afetam os produtos
Rockwell Automation.
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Comunicacgao HART
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Verifique se a versao do firmware dos madulos de E/S que vocé usa esta correta antes de
realizar o comissionamento do sistema. Para obter mais informacoes sobre como atualizar o
firmware do modulo, consulte o Guia de inicio rapido do ControlFLASH Plus®, publicagao CFP-

0S001.

Quando a atualizagao do firmware esta em andamento, nao € possivel realizar as sequintes
operagoes:
+ Qutra solicitacao de atualizacao do firmware

 Solicitagao de conexao do mddulo

» Solicitagao de redefinicao do modulo

ADVERTENCIA: Ao atualizar o firmware do adaptador EtherNet/IP para PointMax, os médulos de E/S
em seu rack podem ser reinicializados e nao podem manter seu modo de programa ou estados de
inibicdo. Verifique se todos os equipamentos controlados pelos modulos desse rack estao em um
estado parado e se todas as fungdes criticas de sequranga nao foram afetadas.

0 protocolo de comunicagao de campo HART é amplamente aceito na industria como padrao
para comunicacao digitalmente aprimorada de 4 a 20mA com instrumentos de campo
inteligentes (baseados em microprocessador). Um sinal digital é sobreposto na malha de
corrente de 4 a 20 mA para fornecer dois meios de comunicagao do dispositivo. 0 canal
analdgico de 4 a 20 mA permite que a variavel primaria de processo seja comunicada na
taxa mais rapida possivel enquanto o canal digital comunica mdltiplas variaveis do processo,
qualidade dos dados e status do dispositivo. 0 protocolo HART permite que estes canais de
comunicagao simultanea sejam usados de maneira complementar.

Figura 2. Protocolo HART(!

HART Signal

20mA 9

Analog
Signal

R

Analog C = Command
4mA Signal R =Response

Time (seconds)

W figura é do HART Communication Protocol Specifications, abril de 2001, Revisao 6.0, HART
Communication Foundation. Todos os direitos reservados.
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0s modulos de E/S analdgica PointMax HART sao compativeis com o protocolo HART e fazem as
sequintes operagées:

» Conversao de sinais analdgicos de 4 a 20 mA para valores numéricos digitais em
unidades de engenharia (como kg, m ou porcentagem) que sdo usados no controlador
Logix 5000.

» Conversao de valores numéricos digitais em unidades de engenharia para sinais
analdgicos de 4 a 20 mA, a fim de controlar dispositivos de processo. Modelo de
comunicagao de rede Produtor/Consumidor diretamente para cada dispositivo HART.

» Coleta automatica de dados de processo dinamico do dispositivo HART conectado. Por
exemplo, temperatura, pressao, fluxo ou posigao da valvula.

+ Coleta automatica de varidveis especificas do dispositivo HART conectado.

» Execucao de comandos por meio do Studio 5000 Logix Designer usando tags de entrada
e saida.

 Facilitagao da configuragao e localizacao de falhas do dispositivo de campo HART da sua
sala de controle usando o software DTM compativel.

Com os madulos analdgicos HART, tanto o controlador quanto o software para manutencao
e gerenciamento de dispositivo podem acessar dados de dispositivos de campo. 0s modulos
analdgicos HART aceitam o protocolo de comunicacao de resposta a comando em uma
arquitetura de fiagao ponto a ponto:

0 mddulo analégico HART é o dispositivo mestre primario e obtém informagdes continuamente
dos dispositivos HART conectados. 0 sequndo mestre pode ser usado para manutencao do
dispositivo, por exemplo, um comunicador portatil.

4‘

A maioria dos transmissores de 4 a 20 mA estao disponiveis com uma interface de protocolo
HART. 0 tipo de dado disponivel depende do tipo de instrumento.

Um exemplo de aplicacao é um medidor de vazao em massa habilitado para o HART. 0

sinal mA padrao do medidor de vazao fornece uma medicao primaria, a vazao. 0 sinal mA
com o HART fornece mais informagdes do processo. 0 sinal mA que representa a vazao
ainda esta disponivel. A configuracao HART do medidor de vazao pode ser definida para
comunicar a variavel primaria (PV), a variavel secundaria (SV), a variavel terciaria(TV) e a
variavel quaternaria (QV). Estes valores podem representar fluxo de massa, pressao estatica,
temperatura, fluxo total e outras condigoes.

Variaveis dindmicas, variaveis especificas do dispositivo, status do dispositivo e execugao de
comando estao disponiveis por meio de tags do controlador de entrada e saida no Studio 5000
Logix Designer.

As informagoes de status do dispositivo também sao fornecidas por meio do HART.

A conectividade HART fornece todas essas informacoes sem alteragdes na fiagao de 4 a 20 mA
existente.
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A tecnologia DTM por meio da conectividade HART é compativel e também fornece configuragao
remota e localizagao de falhas de dispositivos HART por meio do software.

Madulos de E/S habilitados para HART

Modulo de entrada

Rockwell Automation, Inc.

0s modulos de E/S analdgica PointMax HART tém modems HART integrados, portanto, nao
ha necessidade de instalar multiplexadores HART externos ou modems HART acoplaveis. Os
maddulos tém um modem HART separado para cada canal.

Aimplementagao do HART nos madulos de E/S anal6gica PointMax HART fornece uma conexao
entre o controlador e cada dispositivo HART.

Um dispositivo HART conectado a um madulo de E/S analdgica PointMax HART é compativel com
instruges de mensagem conectadas e nao conectadas.

A conexao configuravel para cada dispositivo HART é compativel com:

+ Até quatro variaveis dindmicas

 Até oito variaveis de dispositivo

+ Até quatro comandos HART
Para mensagens conectadas:

+ Até duas conexoes simultaneas Classe 3 sao compativel com cada dispositivo HART.
» Até 16 conexdes simultaneas Classe 3 sao compativeis com o mddulo HART e todos os
dispositivos HART conectados.
Para mensagens nao conectadas:

+ Até duas mensagens simultaneas nao conectadas sao compativeis com cada dispositivo
HART.

» Até 16 mensagens simultaneas nao conectadas sao compativeis com o mddulo mestre
HART e todos os dispositivos HART conectados.

Tabela 4. Recursos dos médulos de entrada

Recurso 5034-1F4IH, 5034-IF4IHXT
Intervalo do pacote requisitado v
Modo somente escuta v
Inibigdo do madulo v
Codificagdo eletrdnica v
Operagdes protegidas v
integracdo de dispositivos HART v
Retengao de alarme v
Conversao de escala v
Tempo CIP Sync v
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Moddulo de saida
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Tabela 4. Recursos dos madulos de entrada (continuagao)

Recurso 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT
Gravagao de data e hora dos dados v
Relatério de qualidade de dados do mddulo (falha e v
incerteza)

Filtro rejeita banda v
Filtragem digital v
Alarmes de processo v
Alarmes de taxa v
Offset do sensor v
Deteccao de fio interrompido v
Detecgao de perda de poténcia em campo v
Detecgao de sobrecorrente v
Deteccao de subfaixa/sobrefaixa v
Relatérios de falha e status v
Calibragao (via AOP ou Tags de modulo) v

Tabela 5. Recursos do madulo de saida

Recurso 5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT
Intervalo do pacote requisitado v
Modo somente escuta v
Inibigao do modulo v
Codificacao eletrdnica v
Operagdes protegidas v
integracao de dispositivos HART v
Retencao de alarme v
Conversao de escala v
Tempo CIP Sync v
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Conexoes

Rockwell Automation, Inc.

Tabela 5. Recursos do médulo de saida (continuagao)

Recurso 5034-0F4IH, 5034-0F 4IHXT
Eco de dados v
Relatdrio de qualidade de dados do mddulo (falha e v
incerteza)

Manuseio do modo de programagao e inibicao v
Manipulacao de falhas de conexao v
Offset de canal v
Retengdo para inicializagdo v
Fixagdo de saida v
Limitagao de rampa/taxa de saida v
Deteccao de perda de poténcia em campo v
Sem detecgao de carga v
Protecao contra curto-circuito v
Relatorio de falha e status v
Calibragao (via AOP ou Tags de mddulo) v

Uma conexao é um link de transferéncia de dados em tempo real entre o controlador-
proprietario e 0 mdédulo que ocupa o slot a que se refere a configuragao.

Durante a configuragao do modulo, o tipo de conexao determina quais dados sao trocados
entre o controlador e 0 modulo. Ao desinibir um maédulo no modo on-line ou fazer o download do
projeto com madulos que sao desinibidos para o controlador, o controlador tenta estabelecer
uma conexao com cada madulo e dispositivo.

0 proprietario-controlador monitora a conexao com um madulo. Qualquer quebra na conexao,
por exemplo, a perda de energia do sistema PointMax I/0, causa uma falha. A aplicacao Studio
5000 Logix Designer pode monitorar as etiquetas de status de falha para indicar quando ocorre
uma falha em um madulo.

Comunicagao produtor/consumidor

0s modulos PointMax 1/0 usam o modelo de comunicacao produtor/consumidor para produzir
dados sem um controlador fazer a coleta de dados deles primeiro. Os madulos produzem os
dados e os controladores os consomem. Ou seja, 0 controlador-proprietario e os controladores
com uma conexao Modo de escuta ao mddulo pode consumi-los.

Quando um mddulo de entrada produz os dados, os controladores podem consumi-los
simultaneamente. 0 consumo simultdneo de dados elimina a necessidade de um controlador
enviar dados para outros controladores.
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Propriedade

Intervalo do pacote requisitado

Conexao unicast ou multicast

18

Cada mddulo de E/S em um sistema de controle Logix 5000 deve ser propriedade de um
controlador, também conhecido como controlador-proprietério. Quando os médulos PointMax
/0 sdo utilizados em um sistema de controle Logix 5000, o controlador-proprietério faz o
sequinte:

» Armazena dados de configuracao para todos os madulos que ele possui.

 Envia dados de configuragao do médulo de E/S para definir o comportamento do modulo

e comecar sua operagao no sistema de controle.

Cada mddulo PointMax I/0 deve manter continuamente a comunicagao com o controlador-
proprietario durante a operagao normal.

Quando o controlador-proprietario estabelece uma conexao de E/S com o madulo, ele envia os
dados de configuracao do mddulo. Dois resultados possiveis sao:
» Se a configuracao for apropriada para 0 médulo, sera estabelecida uma conexao e a
operagao sera iniciada.

 Se a configuracao nao for apropriada ao madulo, os dados sao rejeitados e a
visualizacao Conexao em Propriedades do modulo indica que ocorreu um erro.
A configuracao pode ser inadequada por diversos motivos. Por exemplo, uma
incompatibilidade na codificacao eletrénica que ajuda a evitar a operagao em um
madulo incompativel.

0 Intervalo do pacote requisitado (RPI) é um parametro configuravel que define uma taxa
especifica na qual os dados sao trocados entre o controlador e 0 mddulo.

Vocé define o valor do intervalo do pacote requisitado durante a configuragao inicial do mddulo
e pode ajusta-lo conforme necessario depois que a operagao do madulo tiver comegado.

IMPORTANTE: Se vocé alterar o RPI enquanto o projeto estiver on-line, a conexao com o madulo seré encerrada e
restabelecida de uma das seguintes maneiras:
» Iniba a conexao com o médulo, altere o valor do intervalo do pacote requisitado e desiniba a conexao.
«  Mitere o valor do intervalo do pacote requisitado. Nesse caso, a conexao € interrompida e reiniciada
imediatamente depois que vocé aplica a mudanca a configuragao do madulo.

Durante a configuracao do modulo, vocé deve configurar a Conexao através do pardmetro
EtherNet/IP. A escolha da configuracao determina como os dados de entrada sao transmitidos
pela rede.

0s modulos PointMax 1/0 usam um dos sequintes métodos para transmitir dados:
» Multicast - as conexdes multicast fornecem informagdes de um emissor para varios
receptores simultaneamente. As copias de uma transmissao sao passadas para um
subconjunto selecionado de destinos possiveis.

» Unicast - as conexdes Unicast sao transmissdes ponto a ponto entre um né de fonte e
um n¢ de destino na rede. Uma transmissao é enviada para um controlador de destino.
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Modo somente escuta

Inibicao do madulo

Rockwell Automation, Inc.

IMPORTANTE: A configuracao padrao é unicast. Use Unicast porque ele reduz o uso da largura de banda da
rede. No entanto, se estiver usando um controlador ControlLogix 5580 em um sistema de alta disponibilidade, &
necessario usar o Multicast.

Qualquer controlador no sistema pode escutar os dados de um mddulo de E/S. Um controlador-
proprietario, conforme descrito em Propriedade (na pagina 18), troca dados com os mddulos
de E/S. Outros controladores podem usar uma conexao Somente escuta com o mddulo de

E/S. Nesse caso, o controlador “de escuta” s6 pode ouvir os dados produzidos pelo médulo. 0
controlador de escuta nao é proprietario da configuracao do mddulo nem troca outros dados
com ele.

Durante o processo de configuracao de E/S, vocé pode especificar uma conexao Somente de
escuta.

IMPORTANTE:
Lembre-se do sequinte:
« 0 Modo somente escuta aplica-se somente aos mddulos de E/S padrao.
»  Seum controlador usar uma conexao Modo somente escuta, a conexao deve usar a opgao Multicast. Neste
caso, todas as outras conexdes ao mddulo, por exemplo, a conexao do controlador-proprietario, devem
também utilizar a opgao multicast.

0 valor de RPI da conexao em modo de escuta deve ser o mesmo que o valor de RPI da conexao de leitura
de controle.

- Se um controlador tenta usar uma conexao Somente escuta para um modulo, mas a conexao
controlador-proprietario usar a opcao Unicast, a tentativa de uma conexao Modo de escuta falha.
- 0 controlador “Somente escuta” recebe dados do modulo desde que uma conexao entre um
controlador-proprietario e madulo seja mantida
» Ointervalo do pacote requisitado da conexao em modo de escuta deve ser 0 mesmo que a conexao de
leitura de controle.
» Seaconexao entre um controlador-proprietario e o modulo for interrompida, 0 mddulo interrompera o
envio de dados e as conexdes a todos os "controladores de escuta” também serao interrompidas.
»  Devido ao multicast, a adi¢ao de uma conexao em modo de escuta nao aumenta a largura de banda da
rede.
»  Somente um controlador pode ser proprietario do médulo de E/S. Os mdédulos PointMax 1/0 ndo sao
compativeis com mdltiplos proprietarios do mesmo mddulo. Outros controladores devem usar uma
conexao Listen Only com o médulo.

Ainibicao do madulo permite que vocé suspenda indefinidamente uma conexao, incluindo
conexoes Somente escuta, entre um controlador e um maddulo sem ter que remover o modulo
da configuracao. Esse processo interrompe temporariamente a conexao entre o controlador e o
maddulo.

IMPORTANTE: Sempre que vocé inibe um mddulo com saidas, todas as saidas mudam para o estado configurado
no modo de programa.
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Use a inibicao do mddulo nos sequintes cenarios:
 Pararealizar a manutencao do modulo.

* Para atualizar um madulo, por exemplo, atualizar a versao do firmware do modulo.

 Seusar um programa que inclua um mddulo que vocé ainda nao possui fisicamente. Vocé
nao quer que o controlador procure um madulo que ainda nao existe. Nesse caso, vocé
pode inibir o modulo em seu programa até que ele resida fisicamente no sistema.

Use o procedimento a sequir para inibir e desinibir o modulo:
1. Iniba o médulo.

a. Acesse 0 modo de visualizagao Conexao na caixa de dialogo Propriedades do modulo
e marque a caixa de sele¢ao Inibir madulo.

b.  Selecione Aplicar ou OK.

2. Faca a atualizacao necessaria
3. Desiniba o médulo:

a. Acesse 0 modo de visualizagao Conexao na caixa de dialogo Propriedades do modulo
e desmarque a caixa de selecao Inibir moédulo.

b.  Selecione Aplicar ou OK.

Codificacao eletrdnica

A codificacao eletrénica reduz a possibilidade de que voceé use o dispositivo incorreto em um
sistema de controle. Ele compara o dispositivo definido em seu projeto para o dispositivo
instalado. Se a codificacao falhar, ocorre uma falha. Esses atributos sao comparados.

Atributo Descricao

Fornecedor 0 fabricante do dispositivo

Tipo de dispositivo 0 tipo geral do produto, por exemplo, um mddulo de E/S

Cadigo do produto 0 tipo especifico do produto. 0 cadigo do produto é mapeado para um cddigo de
catélogo.

Revisao principal Um numero que representa as capacidades funcionais de um dispositivo

Revisao secundaria Um numero que representa mudangas de comportamento no dispositivo

Tabela 6. Opcoes de codificacao eletrdnica

Opcao de codificagdo Descricao

Modulo compativel Permite que o dispositivo instalado aceite a chave do dispositivo que é definido
no projeto quando o dispositivo instalado pode emular o dispositivo definido. Com
0 médulo compativel, vocé pode geralmente substituir um dispositivo por outro
dispositivo que tenha as sequintes caracteristicas:

» Cddigo de catalogo idéntico ou compativel

»  Revisao principal igual ou superior
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Operagoes protegidas
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Tabela 6. Opgdes de codificacao eletrdnica (continuagao)

Opcao de codificagao Descricao

» Revisao secundaria da sequinte forma:
- Searevisdo principal for igual, a revisao secundaria deve ser a mesma ou
posterior.

- Searevisdo principal for maior, a revisdo secundéria pode ser qualquer
nimero.

»  Voceé pode usar uma versao XT do modulo no lugar de um médulo nao XT ou uma
versao nao XT do médulo no lugar de um mddulo XT.

Desabilitar codificagao Indica que os atributos de codificagao nao estao sendo considerados ao tentar
comunicar-se com um dispositivo. Com a opcao Desabilitar codificacao, a
comunicagao pode ser feita com outro tipo de dispositivo que ndo seja o especificado
no projeto.

ATENGAO: Tome cuidado ao usar Desabilitar codificagao; se usada
incorretamente, esta opgao pode causar ferimentos pessoais ou
morte, prejuizos a propriedades, ou perda financeira.

Recomendamos enfaticamente que vocé nao use a opgao Desabilitar
codificagao.

Ao usar a opgao Desabilitar codificagao, vocé precisara assumir total
responsabilidade por entender se 0 médulo que esta sendo usado
pode satisfazer as especificagoes funcionais da aplicagao.

Correspondéncia exata Indica que todos os atributos de codificagao devem combinar para estabelecer
comunicagao. Se qualquer atributo nao corresponder precisamente, a comunicagao
com o dispositivo nao acorre.

Quando um madulo XT é configurado em um projeto da aplicacao Studio 5000 Logix
Designer, apenas o madulo XT instalado em uma base XT MB é considerado como
correspondéncia exata. Quando um médulo nao XT é configurado, apenas 0 médulo
nao XT (com qualquer base - MB) é considerado como correspondéncia exata.

Com cuidado, considere as consequéncias de cada opc¢ao de codificagao quando selecionar
uma.

IMPORTANTE: A alteracao on-line de parametros de codificagao eletrdnica interrompe conexdes com o dispositivo
e todos os dispositivos que estao conectados por meio dele. Conexdes de outros controladores também podem ser
interrompidas.

Se uma conexao de E/S para um dispositivo for interrompida, o resultado pode ser uma perda de dados.

Para obter informacoes mais detalhadas sobre a codificagao eletrdnica, consulte a Técnica de
aplicagao de codificacao eletronica em sistemas de controle Logix 5000, publicagao LOGIX-
ATOO1.

Se uma das conexdes de E/S do modulo estiver aberta e em execucao, ela é considerada
como 0 modulo no modo de protecao. 0 modo de protecao & um estado em que o dispositivo
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esta operacional, mas implementou defesas contra alteracoes que poderiam interromper
seu funcionamento. As operagdes a sequir sao restritas quando o modulo esta no modo de
protecao:

+ Solicitagao de atualizagao do firmware

 Solicitagao de redefinicao do modulo
 Solicitagao de calibracao do modulo
« Mudanca no formato de dados ou na conexao

As operagoes a sequir podem ser aplicadas na aplicagao Studio 5000 Logix Designer quando o
madulo esta no modo de protegao, mas, como consequéncia, as conexoes de E/S sao fechadas
e reabertas:

 Alterar a codificagao eletronica
 Alterar o intervalo do pacote requisitado
 Alterar o unicast/multicast

As operagoes a sequir sao permitidas quando o modulo esta no modo de protegao:
 Solicitagoes de conexao de modo de escuta de outros controladores

 Alteragao na configuracao do canal de E/S. Para aplicar a alteragao de configuragao sem
interromper as conexoes de E/S, ha dois métodos:

- Altere as configuragtes e aplique-as em Propriedades do médulo.

- Altere os valores do tag de configuracao e envie uma MSG de Reconfiguragao do
Modulo ao modulo para aplicar as alteragées

Iniba 0 médulo para sair do modo de protecao.

Travamento de alarme

0 travamento do alarme permite que vocé trave um alarme do mddulo na posicao de ajuste
assim que o alarme € acionado. 0 alarme permanece ativado mesmo que a condicao que o
acionou desapareca, até que o alarme seja desbloqueado.

0 travamento de alarme esta disponivel por canal. Vocé pode travar os sequintes alarmes:

Tipo de E/S Alarmes disponiveis

Modulos de entrada +  Alarmes de processo

» Alarme de taxa

Madulos de saida » Alarmes de fixacao

 Alarme de rampa de saida

Habilitar travamento
Voceé pode habilitar o travamento de alarme em Propriedades do madulo:
» Paramddulos de entrada, acesse a visualizagao Chxx - Alarmes para habilitar o
travamento para Alarmes de processo e Alarme de taxa.
» Paramddulos de saida, acesse a visualizagao Chxx - Limites para habilitar o travamento
para alarmes de fixacao e alarme de taxa.
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Conversao de escala
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Destravar alarmes

IMPORTANTE: Antes de destravar um alarme, certifique-se de que a condigao que acionou o alarme nao existe
mais.

Uma vez travado um alarme, vocé deve destrava-lo manualmente. Vocé pode usar os tags do
madulo para destravar um alarme. 0 tipo de alarme determina qual tag do modulo vocé deve
alterar.

Por exemplo, para desbloquear um alarme Baixo Baixo no médulo de entrada analdgica, defina o
tag de saida Chxx.LLAlarmUnlatch como 1.

IMPORTANTE: Apds um alarme ser destravado, altere o tag do mddulo de volta de 1 para 0.

Vocé deve alterar o tag do mddulo de 0 para 1 para destravar o alarme cada vez que ele for acionado.

Se vocé nao alterar o tag do mddulo de volta para 0 e o alarme for travado novamente no futuro, o alarme
permanecera travado apesar de o valor do tag Destravar ser 1.

Ao fazer o fator de escala de um canal, vocé seleciona dois pontos que representam unidades
de sinal, ou seja, um Sinal baixo e um Sinal alto. Vocé também seleciona dois pontos que
representam unidades de medida, ou seja, Low Engineering e High Engineering.

0 ponto de Low Signal equaciona para o ponto de Low Engineering e o High Signal corresponde
ao ponto de High Engineering.

IMPORTANTE: Ao escolher dois pontos para o valor alto e baixo de sua aplicagao, vocé nao limita a faixa do
madulo. A faixa do madulo permanece constante independente de como voceé definiu seu fator de escala.

0 dimensionamento permite que vocé configure o0 modulo para retornar dados ao controlador
em unidades de engenharia.

Por exemplo, se vocé usar 0 mdadulo 5034-1F4IH no modo Corrente com uma faixa de entrada de
4 a20 mA, para receber valores em Porcentagem da escala completa, configure o modulo da
sequinte forma:

* Low Signal =4 mA

* High Signal =20 mA

* Low Engineering=0%

 High Engineering =100%
0 valor retornado € indicado no tag I.Chxx.Data.

0s modulos sao dispositivos CIP Sync apenas secundario.

Tahela 7. Valores de corrente representados em unidades de medida

Corrente (mA) Valor das unidades de engenharia (%) no tag
I.Chxx.Data

00 -25,00

30 -6,00

40 00

12,0 50,0
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Tabela 7. Valores de corrente representados em unidades de medida (continuagao)

Corrente (mA) Valor das unidades de engenharia (%) no tag
I.Chxx.Data

20,0 1000

23,0 118,75

Tempo CIP Sync

0s modulos de E/S usam CIP Sync para registros de data e hora. 0 CIP Sync é uma
implementagao CIP do PTP (Protocolo de Tempo de Precisao) IEEE 1588. 0 CIP Sync proporciona
sincronizagao de tempo real (tempo do mundo real) ou de tempo coordenado universal (UTC)
de controladores e dispositivos que estejam conectados por redes CIP. Essa tecnologia aceita
aplicagoes amplamente distribuidas que requerem registro de data e hora, gravagao de
sequéncia de eventos, controle de movimento distribuido e maior coordenagao de controle.

0s madulos sao dispositivos CIP Sync apenas secundario. Deve existir outro madulo na rede que
funcione como o reldgio mestre.

0s modulos de E/S podem ser usados para capturar informacao de data e hora. A vantagem é
que o CIP Sync abrange todo o sistema, portanto, os valores de data e hora sao consistentes em
todos os mddulos no sistema.

IMPORTANTE: /.CIPSyncValid = 1 nao é suficiente para uma aplicagao confirmar se 0 modulo esté pronto para
aplicacao que requer sincronizagao de tempo do sistema para iniciar a operacao. Consulte Verificagao do reldgio
Grandmaster (na pagina 24) para verificagdo extra necessaria.

Verificagao do relogio Grandmaster
A aplicagao deve verificar se 0 modulo esta sincronizado com o mesmo reldgio Grandmaster
que o controlador-proprietario.

Se a conexao de status for selecionada na caixa de dialogo Definigao do dispositivo do
adaptador EtherNet/IP PointMax, verifique se todas as sequintes condigoes sao verdadeiras:
» 0 1.CipSyncValid do médulo de E/S é1

* 0 S.CipSyncValid do adaptador é 1

» 0 S.GrandmasterClockID do adaptador é o0 mesmo que o GrandMasterClockID do
controlador

Se a conexao de status nao for selecionada na caixa de dialogo Definigao do dispositivo
do adaptador EtherNet/IP para PointMax, verifique se todas as sequintes condigées sao
verdadeiras:

» 01/.CipSyncValid do médulo de E/S é1

» 0 GrandmasterClockID do modulo de E/S no atributo GrandMasterClockInfo do objeto
TimeSync é o mesmo que o GrandmasterClockID do controlador
- Classe: 0x43

- Instancia: 0x01
- Atributo: 0x08

- Resposta: GrandMasterClockInfo (Consulte a estrutura abaixo)
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GrandMasterClockinfo STRUCT of
Clockldentity USINT[8]
ClockClass UINT
TimeAccuracy UINT
0ffsetScaledLogVariance UINT
CurrentUtcOffset UINT
TimePropertyFlags WORD
TimeSource UINT
Priorityl UINT
Priority2 UINT

Para obter o GrandMasterClockID do controlador, acesse o objeto TIMESYNCHRONE pela

instrucao GSV. Consulte Access the TimeSynchronize object.
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Capitulo 2

Integracao de dispositivos HART

Este capitulo descreve os recursos comuns disponiveis com a integragao HART na aplicagao
Studio 5000 Logix Designer.

Identidade do dispositivo HART

Com o recurso de dispositivos HART altamente integrado, cada dispositivo HART tem sua propria
identidade CIP independente.

As propriedades do dispositivo HART que identificam exclusivamente o tipo de dispositivo sao:
« Tipo de dispositivo expandido HART
+ Tipo de nivel de revisao do dispositivo HART

Barramento HART

Cada dispositivo HART ¢ adicionado como um né CIP no barramento HART associado ao maodulo
de E/S HART.

Vocé pode usar o barramento HART na arvore de configuracao de E/S para:
 Adicionar ou remover um dispositivo HART.

» Consultar o icone de status de adverténcia ou inibi¢ao de um dispositivo HART
conectado.

 Abrir as propriedades do dispositivo HART.

Inibicao de dispositivo HART

Vocé pode suspender a troca de dados entre o controlador e dispositivos HART individuais,

seja no modo offline (aplica-se apos o download) ou no modo on-line. A inibi¢ao nao impede o
funcionamento do dispositivo. Essa opgao permite a manutengao do dispositivo sem falhas com
um relatério enviado para o controlador.

Voceé pode inibir os dispositivos HART na pagina Conexao da caixa de dialogo Propriedades do
dispositivo HART.
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Codificacao eletrdnica de dispositivo HART

0 recurso de codificacao eletronica para dispositivos HART compara automaticamente o

dispositivo esperado com o dispositivo fisico antes que a conexao seja estabelecida. Vocé pode
usar a codificacao eletronica para impedir a conexao a um dispositivo que nao corresponda ao

tipo e revisao esperados.

Para cada dispositivo, a opcao de codificacao selecionada pelo usuario determina se, e como,
uma verificacao de codificacao eletronica é realizada.

As trés opgdes de codificagao disponiveis sao:
Modulo compativel (padréo)
» Correspondéncia exata
 Desabilitar codificacao

Modulo compativel é a configuragao padrao. Essa configuragao permite que o dispositivo fisico

aceite a codificacao do dispositivo configurado no software, se o dispositivo configurado for
aquele que o dispositivo fisico é capaz de emular. 0 nivel exato de emulagao necessario é
definido da sequinte forma:

 0Otipo de dispositivo expandido HART deve corresponder.
» Arevisao principal do dispositivo fisico deve ser maior ou igual a revisao principal
configurada.

« Searevisao principal corresponder exatamente, a revisao secundaria do dispositivo
fisico deve ser maior ou igual & revisao secundaria configurada se a revisao secundaria
configurada nao for 0.

A opcao Desabilitar codificacao indica que os atributos de codificagao nao estao sendo
considerados ao tentar comunicar-se com um dispositivo. Outros atributos, como tamanho
e formato dos dados, sao considerados e precisam ser aceitaveis antes de a conexao ser
estabelecida. Com a opcao Codificagao desabilitada, a comunicacao pode ocorrer com um
dispositivo diferente do tipo especificado na arvore de configuragao de E/S com resultados
imprevisiveis.

ADVERTENCIA: Tome muito cuidado ao usar a opgao Desabilitar codificagdo; se usada
incorretamente, esta opcao pode causar ferimentos pessoais ou morte, prejuizos a propriedades, ou
perda financeira.

Vocé nao deve utilizar a opgao Desabilitar codificagao. Ao usar a opgao Desabilitar codificagao,
vocé precisara assumir total responsabilidade por entender se 0 médulo que esta sendo usado pode
satisfazer as especificagdes funcionais da aplicagao.

Configuracao do tipo de conexao de dados do produtor/consumidor

Os dados do produtor/consumidor podem ser configurados para se comunicar usando um tipo
de conexao de dados ou PlantPAx®.

A conexao PlantPAx inclui dados especificos necessarios para a instrugao PlantPAx HART.

Produtor/consumidor Comunicacao de dispositivo HART

Rockwell Automation, Inc.

A comunicagao produtor/consumidor entre o controlador e o dispositivo HART permite:
 Monitorar o status do dispositivo HART ou a alteracdo da configuragao.

Obter os dados especificos do PlantPAx necessarios para a instrugao PlantPAx HART.
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Obter atualizagdes periddicas de dados e status de variaveis dindmicas.
 Obter atualizagdes periddicas dos dados e status variaveis do dispositivo.

» Executar comandos HART sob demanda.

Produtor/consumidor Configuracao de dados

Os dados produtor/consumidor podem ser configurados para incluir o sequinte para cada
dispositivo HART:
+ Até quatro variaveis dindmicas

+ Até oito variaveis de dispositivo

» Até quatro comandos HART

Relatdrios de falha e status

0 mddulo de E/S analdgica PointMax HART envia dados de falha e status para o dispositivo
HART, variaveis dindmicas configuradas e variaveis de dispositivo nos dados do produtor para
cada dispositivo HART.

Tahela 8. Tags de falha e status do dispositivo HART

Tipo de dados Nome do tag Acionar evento que define o tag
Falha ConnectionFaulted 0 controlador proprietario perde a conexao com o
madulo.

Este tag fornece dados de todo 0 mddulo e
afeta todos os canais simultaneamente.

CurrentMismatch 0 valor digital HART nao corresponde ao valor do canal
do médulo analdgico.

Malfunction 0 dispositivo detectou um erro ou falha de hardware.

<NameOfVariable>.Ch.Fa | Os dados sao imprecisos e nao sao confiaveis para uso
ult na aplicacao.

<NameOfVariable>.Ch.Und | O sinal de entrada no canal é menor ou igual ao sinal
errange minimo detectavel.

<NameOfVariable>.Ch.0ver | 0 sinal de entrada no canal é maior ou igual ao sinal
range maximo detectavel.

Static.Fault Indica se o conjunto de dados estaticos é valido. Apenas
para conexao PlantPAx.

Status RunMode 0 mddulo estd em modo de operagao.

DiagnosticActive Indica se qualquer diagndstico esta ativo ou se o limite
de progndstico foi atingido.
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Tabela 8. Tags de falha e status do dispositivo HART (continuacao)

Tipo de dados

Nome do tag

Acionar evento que define o tag

DiagnosticSequenceCount

Um contador que incrementa quando uma condigao
de diagndstico ocorre ou vai embora. 0 contador é um
contador de rolamento que ignora 0 em sobreposigaes.

CorrenteSaturada A malha de corrente atingiu o limite de extremidade
superior (ou inferior) e ndo pode aumentar (ou diminuir)
ainda mais.

CurrentFixed A malha de corrente esta sendo mantida em um valor

fixo e ndo esta respondendo as variagdes do processo.

MoreStatusAvailable

Mais informag0es de status estao disponiveis do que
podem ser retornadas no Status do dispositivo de
campo.

ConfigurationChanged

A configuragao do dispositivo HART foi alterada e o
madulo recuperou todos os dados de configuragao do
dispositivo HART para serem retornados pelo servigo
Obter informagdes do dispositivo HART.

<NameOfVariable>.Ch.Unc
ertain

Indica que os dados do canal podem ser imprecisos,
mas o grau de imprecisao é desconhecido.

<NameOfVariable>.Ch.Data

0 altimo valor vélido recebido do dispositivo.

<NameOfVariable>.Ch.Rolli
ngTimestamp

RollingTimestamp é um temporizador de 15
hits executado de forma continua contado em
milissegundos.

<NameOfVariable>.Class

Classificagao variavel de dispositivo

<NameOfVariable>.Unit

Cadigo de unidade

<NameOfVariable>.Manual

Indica que o valor dos dados é controlado manualmente.

<NameOfVariable>.Const
ant

Indica que o valor dos dados & constante. E definido
como 1quando o status da variavel indica constante.

Static.PVUnit Cadigo de unidade de PV. Apenas para conexao
PlantPAx.

Static.HARTRevision Nimero de revisao principal do protocolo HART. Apenas
para conexao PlantPAx.

Static.HARTTagName Nome atribuido do dispositivo HART. Igual ao atributo de

identidade 15. Apenas para conexao PlantPAx.

Static.Descriptor

Descritor do dispositivo HART. Apenas para conexao
PlantPAx.

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 8. Tags de falha e status do dispositivo HART (continuacao)

Tipo de dados Nome do tag Acionar evento que define o tag
Static.PVAtSignal4 Valor de PV Faixa Inferior. Apenas para conexao
PlantPAx.
Static.PVAtSignal20 Valor de faixa superior de PV. Apenas para conexao
PlantPAx.

Static.AdditionalDeviceSta | Status de dispositivo adicional do comando HART 48.
tus Apenas para conexao PlantPAx.

ChDataAtSignal4 Esse membro é o valor da unidade de medida de 4 mA
de acordo com a configuracao do canal de entrada
analdgica correspondente do mddulo. Apenas para
conexao PlantPAx.

ChDataAtSignal20 Esse membro é o valor da unidade de medida de 20
mA de acordo com a configuragao do canal de entrada
analdgica correspondente do mddulo. Apenas para
conexao PlantPAx.

Notificacao de alteragao da configuragao do dispositivo HART

Se algum parametro de configuragao for alterado em um dispositivo HART por qualquer motivo,
0 bit ConfigChanged é definido como 1nos dados do produtor do dispositivo HART que é usado
no controlador Logix 5000 para informar a aplicagao Studio 5000 Logix Designer sobre a
mudanca. Quando isso ocorrer, 0 aplicativo deve:

1. Transitar do bit ResetConfigChanged de 0 para 1 nos dados do consumidor.

2. Executar o servico Obter informagdes do dispositivo HART. Para obter mais informagoes
sobre o servico Obter informacoes do dispositivo HART, Consulte Modelo de objeto CIP de
dispositivo HART (na pagina 183).

3. Execute qualquer outro servico HART necessério para obter outros dados de
configuracao gerenciados pela aplicagao Studio 5000 Logix Designer.

Registro de data e hora de dados dinamicos/variaveis do dispositivo

Sempre que um modulo HART recebe novos dados dinamicos HART ou dados variaveis de
dispositivo de um dispositivo HART, o modulo também registra o valor de RollingTimestamp
naquele momento. 0 controlador Logix 5000 usa os dois ultimos valores de registro de data e
hora para calcular a quantidade de tempo entre as amostras.

Executar comandos HART por meio de dados do produtor/consumidor

Estas sao algumas diretrizes para executar comandos HART por meio de dados do produtor/
consumidor.

» Aexecucao de um comando comeca com uma borda ascendente de Command.Execute
nos dados do consumidor.

»  Command.ReadyToExecute nos dados do produtor € relatado como 1 para um dispositivo
HART quando o dispositivo HART nao tem comandos pendentes que sao iniciados a partir
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dos dados do consumidor, e Command.Execute € 0 nos ultimos dados do consumidor
recebidos.

* Defina Command.Execute como 1somente quando Command.ReadyToExecute for 1.

 Depois de iniciar a execugao de um comando, defina-o de volta como 0
quando Command.ReadyToExecute de 0 em dados do produtor for recebido.
Command.ReadyToExecute mudando de 1para 0 indica que 0 modulo HART recebeu a
solicitacao de execucao do comando.

» Apos a conclusao de um comando, verifique o status de todos os dados do produtor no
tag Comando antes de recuperar os dados de resposta do comando.

Figura 3. Uma sequéncia tipica de execucao de comando

Steps

4
1

ReadyToExec

Execute

2
1
[
1
1
1
1
1
1

Active

Completed

3
I
1
1
1
[
i
1
1
1
1
1
1
1

1. Para executar um comando HART, defina Command.Execute como 1nos dados do
consumidor quando Command.ReadyToExecute =1nos dados do produtor do dispositivo
HART.

2. Apods o modulo HART receber os dados do consumidor, Command.Active =1e
Command.ReadyToExecute = 0 sao relatados nos dados do produtor do dispositivo HART.

3. Quando o controlador receber Command.ReadyToExecute = 0, o que significa que o
modulo recebeu a solicitagao de execugao, vocé pode definir Command.Execute como 0
nos dados do consumidor.
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5.

ReadyToExec !

Quando a execucao do comando HART é concluida, o modulo HART relata
Command.Completed =1 e Command.ReadyToExecute = 1nos dados do produtor do
dispositivo HART junto com o resultado do comando e os dados de resposta.

Para iniciar a execugao de outro comando, repita as etapas 1a 4.

Figura 4. Comando concluido com um RPI

Steps 1 2 3 4

Execute

Active

Completed

Para executar um comando HART, defina Command.Execute como 1nos dados do
consumidor quando Command.ReadyToExecute = 1nos dados do produtor do dispositivo
HART.

Depois que 0 madulo HART recebe os dados do consumidor, o comando HART é concluido
em um RPI. Consequentemente Command.Completed = 1e Command.ReadyToExecute = 0

sao relatados nos proximos dados do produtor do dispositivo HART. Um estado ativo nao
é relatado para o comando.

Quando o controlador recebe Command.ReadyToExecute = 0, defina Command.Execute
como 0 nos dados do consumidor.

Quando o modulo HART recebe os dados do consumidor, os proximos dados do produtor
do dispositivo HART informarao Command.ReadyToExecute =1.

Para iniciar a execugao de outro comando, repita as etapas 1a 4.
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Steps 1 2
1

Figura 5. Comando com erro de parametro
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Para executar um comando HART, defina Command.Execute como 1nos dados do
consumidor quando Command.ReadyToExecute =1nos dados do produtor do dispositivo
HART.

Depois que o madulo HART recebe os dados do consumidor, ele verifica os dados
solicitados e encontra alguns parametros (por exemplo, caracteres invalidos para ASCI
compactado ou comprimento de grupo maior que o configurado) que nao podem ser
convertidos para o tipo HART com sucesso. 0 madulo HART relata Command.Active

= 0, <nameofcommand>.Command.ReadyToExecute = 0, Command.Complete =0 e
Command.ParameterError =1nos dados do produtor do dispositivo HART.

Quando o modulo recebe Command.ReadyToExecute = 0, defina Command.Execute como
0 nos dados do consumidor. Com o bit ParameterError definido, a execucdo é rejeitada
devido a erros nos dados de solicitagdo de comando. Command.ParameterErrorNumber
nos dados do produtor indica o indice do primeiro parametro invalido nos dados de
solicitacao de comando.

Quando o controlador recebe Command.ReadyToExec = 0, defina Command.Execute como
1nos dados do produtor do dispositivo HART.

Inicie uma nova execucao configurando Command.Execute como 1nos dados do
consumidor.

Quando o modulo HART recebe os dados do consumidor e descobre que os dados de
solicitacao de comando nos dados do consumidor ainda apresentam erros, ele relata
Command.ReadyToExecute = 0 e Command.ParameterErro =1 nos dados do produtor do
dispositivo HART novamente.
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7. Assim que o modulo HART receber Command.ReadyToExecute = 0, o médulo recebe a
solicitacao de execucao mais recente e vocé pode definir Command.Execute como 0 nos
dados do consumidor. Com o bit ParameterError definido, a solicitagao de execugao mais
recente € rejeitada devido a erros nos dados da solicitagao de comando.

8. 0 modulo HART relata Command.ReadyToExecute = 1nos dados do produtor do dispositivo

HART.

9. Parainiciar uma nova execucao, defina Command.Execute como 1nos dados do

consumidor.

10.  Quando o mddulo HART recebe os dados do consumidor e verifica se os dados de
solicitagao de comando sao todos validos, ele envia 0 comando para o dispositivo HART e
relata Command.ReadyToExecute = 0, Command.Active = 1e Command.ParameterError =0
nos dados do produtor do dispositivo HART.

Figura 6. Sobreposicao de comando
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1. Defina Command.Execute como 1nos dados do consumidor quando
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Command.ReadyToExecute =1 nos dados do produtor do dispositivo HART.

2. Apés o madulo HART receber os dados do consumidor, Command.Active =1e
Command.ReadyToExecute = 0 sao relatados nos dados do produtor do dispositivo HART.

3. Assim que o controlador receber Command.ReadyToExec = 0, e 0 modulo receber a
solicitagao de execugao, vocé pode definir Command.Execute como 0 nos dados do

consumidor.
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4. Sem esperar pela conclusao do comando pendente, defina Command.Execute como 1nos
dados do consumidor novamente.

5. 0 mddulo HART relata Command.Overlap =1 nos dados do produtor do dispositivo HART.
6. Defina Command.Execute como 0 nos dados do consumidor.

1. Se Command.Execute for definido como 0 na Etapa 6, apds a execugao do
comando HART estar concluida, o médulo HART informa Command.Completed =1e
Command.ReadyToExecute = 1nos dados do produtor do dispositivo HART junto com o
resultado do comando e dados de resposta.

8. Parainiciar a execugao de outro comando, repita as etapas 1a 7. Command.Overlap s6 é
cancelado quando uma nova execucao de comando € iniciada com sucesso.

Executar comandos HART por meio de mensagens explicitas

0s modulos de E/S analdgica PointMax HART permitem que vocé defina instrugdes de
mensagem para enviar comandos aos dispositivos HART. 0 servigo CIP é o servico 0x4C do
objeto de dispositivo de processo HART definido no CIP Volume 7B “Integragao de dispositivos
HART na arquitetura CIP”, com a excegao de que a classe ID 0x3B8 deve ser usada para o objeto
de dispositivo de processo HART.

Como a execucao de comandos HART por meio de mensagens explicitas causa atrasos na
atualizacao de variaveis dinamicas ou de dispositivo nos dados do produtor do dispositivo
HART, a execucao periodica de comandos por meio de mensagens explicitas, por exemplo,
instrucao de mensagem conectada e em cache, nao é recomendada.

Operagoes protegidas para dispositivos HART

Entrar e sair do modo de protegao
0 dispositivo HART entra no modo de protecao assim que a conexao com o dispositivo é
estabelecida e sai do modo de protegao assim que a conexao com o dispositivo é fechada.

Restrigoes impostas pelo modo de protegao

0 modo de protecao impede 0 acesso a Servigos que nao sao necessarios apos o dispositivo
HART ser configurado e estar na operagao normal. 0 modo de protecao desabilita recursos que
podem deixar o dispositivo vulneravel a agdes que causem interrupcoes. Ao fazer isso 0 modo
de protecao ajuda a reduzir a superficie do ataque.

Quando o dispositivo HART esta no modo de protecao, o dispositivo impede a execucao das
sequintes tarefas:

» Executar redefinicées remotas do dispositivo

* Alterar parametros de intervalo do pacote requisitado

» Conectar dispositivo ou alterar o formato de dados

 Alterar parametros de codificacao eletronica
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0s mddulos de entrada analdgica HART convertem um sinal analdgico para um valor digital. Por
exemplo, os mddulos podem converter o sequinte:

+ Volts
* Miliamperes

Gravacao de data e hora dos dados

0 registro de data e hora de rolagem representa 0 momento em que os dados I.Chxx.Data atuais
sa0 amostrados. E um registro de data e hora continuo de 15 bits que conta em milissequndos
de 0 a 32.767 ms. 0 valor da gravacao de data e hora é relatado no tag I.Chxx.RollingTimestamp
para 0s mddulos de E/S analégica.

0 programa controlador usa os dois Ultimos valores de gravagao de registro de data e hora para
calcular a quantidade de tempo entre as amostras.

Uma mudanga no tempo do sistema pode causar uma leve mudanga na temporizagao da
amostra de entrada. A gravagao do registro de data e hora reflete precisamente a mudanca.

Pode haver flutuacao na temporizagao entre amostras antes e depois da mudanga de tempo do
sistema.

Relatérios de qualidade dos dados do modulo

0s madulos de E/S indicam a qualidade dos dados do canal que é retornada ao controlador-
proprietario. Os niveis de qualidade dos dados sao reportados por tags de entrada do modulo.

IMPORTANTE: Uma vez removida a condicao que causa a mudanca do tag Fault ou Uncertain para 1, o tag
é restaurado automaticamente para 0. Nao é possivel mudar o status dos tags. Esses tags nem sempre sao

reinicializados imediatamente apds a condigao ser remavida e, geralmente, sao reinicializados apés um pequeno
atraso.

Os seguintes tags de entrada indicam o nivel de qualidade de dados:

 |.Chxx.Fault - Quando o bit de falha é definido, esse tag indica que os dados do canal
relatados sao imprecisos e nao sao confidveis para uso em seu aplicativo. Nao use os
dados reportados do canal para controle.

Se o tag estiver definido como 1, solucione 0s problemas do mddulo para corrigir a causa
da imprecisao.

Exemplos de causas de dados imprecisos incluem o seguinte:
- 0 canal esta desabilitado

- Falha de conexao detectada
- Condicao de fio interrompido
- Condicao de subfaixa/sobrefaixa

- Condicao de perda de poténcia de campo

Primeiro, vocé deve solucionar o problema do médulo para identificar as causas tipicas.
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Varias faixas de entrada

Rockwell Automation, Inc.

|.Chxx.Uncertain - Este tag indica que os dados do canal relatados podem ser imprecisos,
mas 0 grau de imprecisao é desconhecido. Nao use os dados reportados do canal para
controle.

Se o tag estéa definido como 1, vocé sabe que os dados podem estar imprecisos.
Solucione os problemas do médulo para descobrir o grau dessa imprecisao.

Causas tipicas de dados incertos incluem o sequinte:

- Sinal de dados fora da faixa operacional do canal

- 0Os dados de offset do sensor ndo sao um nimero

- Falha de calibragao no canal

- Acalibracao esta em processo no canal atual ou em outro canal no médulo. Consulte
Calibracao causa indicacao de qualidade de dados incerta (na pagina 37) para
obter mais informagoes.

Vocé deve monitorar os tags em seu programa para garantir que o aplicativo esteja operando conforme o
esperado com dados de entrada de canal precisos.

Calibragao causa indicagao de qualidade de dados incerta

Quando um canal no médulo de entrada analdgica esta sendo calibrado, a configuragao do filtro
de encaixe para esse canal muda para 10 Hz. Isso resulta no tag I.Chxx.Uncertain sendo definido
como 1para aquele canal até que a calibragao seja finalizada.

As configuragdes do filtro de encaixe para os outros canais de entrada no mdédulo permanecem
inalteradas. No entanto, como varios canais de entrada compartilham um conversor analdgico
para digital no madulo 5034-IF4IH, todos os canais de entrada no mesmo grupo desaceleram
durante o processo de calibragao. Como resultado, o tag I.Chxx.Uncertain é definido como 1 para
0s outros canais de entrada nesse grupo também.

Consulte a se¢ao Conexao no capitulo Detalhes do 5034-IF4IH para informagoes de
agrupamento dos canais de entrada.

0 mddulo de entrada analdgica HART é compativel com multiplas faixas de entrada. 0 tipo de
entrada que vocé escolhe durante a configuragao do madulo determina as faixas de entrada
disponiveis. Um tipo de entrada é escolhido em uma base de canal para canal.

Tabela 9. Faixas de entrada

Tipo de entrada Faixa de entrada disponivel
Corrente (mA) e 0a20mA

e 4a20mA
Tensao (V) e -10a+0V

e QabV

« 0alov

Consulte a visualizagao Chxx no capitulo Detalhes do 5034-IF4IH para obter informag6es sobre a
escolha de uma faixa de entrada.
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Filtro rejeita banda

Filtragem digital

38

0 Filtro rejeita banda é um recurso incorporado do conversor Analdgico para digital (ADC) que
remove ruidos de linha na sua aplicagao. A remocao do ruido de linha é conhecida também
como imunidade a ruido.

0 filtro rejeita banda atenua o sinal de entrada na frequéncia especificada.

Escolha um filtro rejeita banda com base em quais frequéncias de ruido estao presentes

no ambiente de operagao do médulo e quaisquer especificagdes de amostragem que sao
necessarias para controle. Por exemplo, se 0 ajuste de pardmetro do Filtro de encaixe é 10 Hz,
ruido de linha de 10 Hz CA e seus sobretons sao filtrados.

 10Hz

» 20 Hz com rejeicao de ruido de 50/60 Hz
o 200Hz

* 1200 Hz

»  4.800 Hz para nao HART

» 9.600 Hz para nao HART
Se quiser filtrar um ruido de frequéncia mais baixa, vocé tera uma taxa de amostra de entrada
mais lenta.

A filtragem digital € um filtro de atraso de primeira ordem. Ela atenua os transientes de ruido
de dados de entrada em cada canal de entrada. Este valor especifica a constante de tempo
para um filtro de atraso digital, de primeira ordem na entrada. A entrada é 63% da mudanca de
etapa apos a decorréncia da primeira constante de tempo.

0 valor do filtro é especificado em unidades de milissegundos. Um valor de 0 (zero) desabilita o
filtro. 0 valor padrao é 0. O filtro digital é caracterizado pela sequinte equacao.

Y[n]=Y[n-11+dt *(X[n] - Y[n-1])/(dt + T)
Em que:
T
Constante de tempo configurada (filtro digital em “ms”)
dt

Periodo de tempo entre as amostras
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X[n]
Valor da amostra nao filtrada no tempo n
Y[n]

Valor da amostra filtrada no tempo n

IMPORTANTE:
Lembre-se do sequinte:
»  0sdados de entrada de filtragem digital mudam somente quando novos dados de entrada sao coletados.
»  Seuma condicao de Sobrefaixa ou Subfaixa é detectada antes que os dados de entrada de filtragem
digital sejam coletados, a condicao é indicada imediatamente. Uma indicagao imediata também se aplica
aos dados de falha para a entrada.

Os alarmes de processo alertam vocé quando o modulo excedeu os limites alto ou baixo
configurados para cada canal. Vocé pode configurar os sequintes pontos de acionamento de
alarme em unidades de medida:

« Alto Alto

« Alto

» Baixo
 Baixo Baixo

Para usar os Alarmes de processo, vocé deve concluir as sequintes tarefas:
* Habilitar os alarmes
 Configurar os pontos de acionamento

Ativar alarmes de processo
Quando os tags do madulo sao criados, os tags de Alarme de processo sao desabilitados por
padrao.

Para ativar, desmarque a opcao Desabilitar todos os alarmes e, em sequida, habilite os alarmes
de processo individuais nos tags de saida (exemplo: 0.Chxx.LAlarmEn =1).

Configurar pontos de acionamento do alarme
Voceé deve configurar o Alarme de processo com um ponto de acionamento. Ou seja, defina
valores em unidades de medida que, uma vez que o sinal atingi-los, o alarme serd acionado.

Pontos de acionamento de alarme de processo sao relacionados aos parametros de conversao
de escala que vocé configura para o canal. As unidades de medida que sao estabelecidas em
conversdo de escala determinam os pontos de acionamento de Alarme de processo. Ou seja, 0s
valores de ponto de disparo disponiveis estao em unidades de engenharia.

Por exemplo, considere um canal que usa o tipo de entrada de corrente (mA), o intervalo de
entrada de 4 a 20 mA e dimensiona os valores de engenharia alto e baixo de 100% e 0%,
respectivamente. Os valores de Alarme de processo disponiveis variam de 0 a 100.

Nesse caso, se 0 alarme de limite alto for definido como 50%, quando o sinal de entrada atingir
12 mA, o alarme de limite alto sera definido. 0 alarme é acionado porque a conversao de escala
foi configurada para Porcentagem do fundo de escala e um valor de sinal de 12 mA é 50% do
fundo de escala das unidades de medida.
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Alarme de taxa

40

IMPORTANTE: Os valores de Alarme de processo estao em unidades de medida e devem ser recalculados quando
os parametros de conversao de escala forem alterados. Recalcular unidades na caixa de dialogo Propriedades do
madulo ajuda a recalcular os valores do Alarme de processo e todas as outras configuragées com unidades de
medida. A nao atualizacao dos valores de Alarme de processo pode fazer com que o alerta de alarme nao entre em
vigor, 0 que pode ser interpretado erroneamente como um problema de hardware.
Por exemplo, um canal de mddulo de entrada analdgica que usa o tipo de entrada Corrente (mA) com Alarmes de
processo ativados tem os sequintes pardmetros de configuragao:
+  Valores de conversao de escala:
- Engenharia Alta =100,0000%
- Engenharia Baixa = 0,0000%
o Alarme de processo:
- Limite Alto Alto =100,0000%
- Limite Alto =100,0000%
- Limite Baixo = 0,0000%
- Limite Baixo Baixo = 0,0000%
Se vocé alterar os valores de escala de Engenharia Alto/Baixo para 5 kg/0 kg, o recurso Recalcular unidades

sugere a alteragao dos valores de Alarme de processo para 5/0 para garantir que o aplicativo continue a operar
conforme o esperado.

Zona morta de alarme

Vocé pode configurar a zona morta de alarme para trabalhar com esses alarmes. A zona morta
permite que o bit de status do alarme do processo permanega energizado, mesmo que a
condicao de alarme desapareca, desde que os dados de entrada permanegam dentro da zona
morta do alarme de processo.

0 grafico a sequir mostra os dados de entrada que definem cada um dos quatro alarmes em
algum ponto durante a operagao do modulo. Nesse exemplo, o travamento esta desabilitado,
portanto, cada alarme desliga quando a condigdo que o causou desaparece.

Figura 7. Configuragdes para zona morta de alarme

}@ @®  0alarme Atoliga
Alto alto 0 alarme Alto Alto liga,
e A (e 0 alarme Alto permanece ligado.
® 0 alarme Alto Alto desliga.
0 alarme Alto permanece ligado.
fito ©  0alarme Ato desiiga
(®)  0alarme Baixo liga.
Baixo < Faixa de entrada normal () 0deme i Baioiga.
0 alarme Baixo permanece ligado.
(@  0dlame i Baio desia.
o\ 0D o 0 alarme Baixo permanece ligado.
(H) 0 alarme Baixo desiiga.
BaixoBaixo — — - ————-——----—————————————~ -4~~~ @~
®/V 7777777 Zonas mortas de alarme

0 Alarme de taxa define a taxa maxima de mudanga entre as amostras de entrada em unidades
de medida por seqgundo. Se o Limite de alarme de taxa for excedido, o tag I.Chxx.RateAlarm sera
definido como 1.

Para habilitar o Alarme de taxa, acesse a visualizagao Chxx - Alarmes em Propriedades
do madulo, desmarque a caixa de selecao Desabilitar todos os alarmes e defina o tag
0.Chxx.RateAlarmEn como 1.
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Para habilitar o travamento do alarme de taxa, acesse a visualizagao Chxx - Alarmes em
Propriedades do modulo, marque a caixa de selecao Habilitar travamento do alarme de taxa e,
em seguida, Definir o limite do alarme de taxa. Uma vez travado o alarme de taxa, vocé deve
alterar o tag 0.Chxx.RateAlarmUnlatch para 1.

Offset do sensor

0 Offset do sensor compensa qualquer erro conhecido no sensor ou canal ao qual o sensor esta
conectado. 0 valor é definido em unidades de engenharia e é adicionado ao valor dos dados.

Por exemplo, considere uma aplicacao que usa o tipo de entrada Corrente (mA) com a faixa
de 4 a 20 mA e conversao de escala de 0 a 100%. Se um sensor apresenta um erro e o canal
relata consistentemente valores de sinal de corrente 0,2 mA menores que o valor real, vocé
deve definir o Offset do sensor como 1,25%.

Vocé deve usar o tag 0.Chxx.Sensor0Offset para definir o Offset do sensor. No exemplo acima, 0
tag 0.Chxx.SensorOffset =1,25.
Deteccao de fio interrompido

A Deteccao de fio interrompido detecta quando um fio esta desconectado do canal. Para
habilitar a deteccao de fio interrompido, acesse a visualizagao Canais — Chxx em Propriedades
do modulo e marque a caixa de selecao Habilitar deteccao de fio interrompido.

Tabela 10. Condicdes de fio interrompido - Médulos 5034-IF4IH

Modo Causa da detecgao Comportamento resultante do médulo
Corrente (mA) 0 sinal de entrada para um canal esta 0 tag I:Chxx.0OpenWire muda para 1.
abaixo de 92 pA. + Uma falha ocorre e o tag I:Chxx.Fault é

definido como 1.
« 0tag I.Chxx.Underrange definido como 1.

Tensao (V) 0 valor do sinal de entrada esta acima de »  0tag I:Chxx.OpenWire muda para 1.

v. » Uma falha ocorre e o tag I:Chxx.Fault é
definido como 1.

0 tag |.Chxx.0verrange definido como 1.

IMPORTANTE: 0 recurso Desabilitar todos os alarmes nao desabilita o recurso de detecgao de fio interrompido,
mas desabilita todos os alarmes do mddulo.

0 recurso de deteccdo de fio interrompido ndo é um alarme. £ um indicador de que um fio foi desconectado do
canal mas nao aciona um alarme.

Para desabilitar o recurso de deteccao de fio interrompido, desmarque a caixa de selegao Habilitar deteccao de fio
interrompido na visualizagao Chxx.

Deteccao de perda de alimentagao do lado do campo (alimentacao SA)

0 recurso Deteccao de perda de tensao de campo monitora a perda de poténcia no lado do
campo no barramento de forga SA. Ele tem um tag de nivel de canal correspondente que pode
ser examinado no programa do usudrio se ocorrer uma falha. Quando a alimentagao do lado do
campo para 0 modulo é perdida, o bit de perda de poténcia de campo e o bit de falha de nivel de
canal sao definidos para todos os canais e enviados ao controlador.
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Deteccao de sobrecorrente

IMPORTANTE: Quando a alimentagao SA cai abaixo de 10V, é possivel que vocé encontre um aumento nos dados da
entrada analdgica. Vocé pode usar o Alarme de taxa para monitorar a taxa de mudanca de dados e descartar os
dados de entrada quando o Alarme de taxa estiver definido.

0 médulo inclui protegao integrada contra condigdes de sobrecorrente causadas por fiagao
incorreta. Os cenarios comuns de fiacao incorreta incluem:

 Aalimentagao do sensor (24 V) V+n em curto com RTNn nos parafusos do terminal.
Durante essa condicao:

- SSVOverCurrent e SSVOverCurrentTimestamp aparecem em Diagndstico do canal.
- 0 status Falha de sobrefaixa, Falha de canal e Incerto é exibido no tag de entrada.
» 0 modulo esta energizado externamente e a corrente de entrada causa uma condigao de
sobrefaixa.
Durante essa condicao:

- 0 status Falha de sobrefaixa, Falha de canal e Incerto é exibido no tag de entrada.
Quando essas condigoes sao detectadas, 0 mddulo limita automaticamente a corrente para
proteger 0s componentes internos.

NOTA: 0 mddulo usa limitacao de corrente interna para proteger o hardware.

Deteccao de subfaixa/sobrefaixa

42

A deteccao de subfaixa/sobrefaixa detecta quando o sinal esta operando além dos limites
definidos pela faixa de entrada.

0 mddulo pode ler niveis de sinal de entrada fora dos valores de baixa e alta para cada faixa de
entrada. Os limites de sinal os quais 0 mddulo pode ler sao limites. Somente quando o sinal esta
além de um limite é que uma condicao de subfaixa ou sobrefaixa é detectada e indicada.

Por exemplo, se vocé configurar um canal do mddulo 5034-IF4IH para usar a faixa de entrada de
+10V, uma condigao de sobrefaixa nao existira até que o sinal de entrada exceda 10,70 V.

0 médulo tem valores de zona morta para cada faixa. A zona morta deixa uma condicao
permanecer definida mesmo que ela despareca. Por exemplo, se um modulo usa um tipo de
entrada de Corrente na faixa de 4 a 20 mA e o valor do sinal cai abaixo de 3 mA, a condicao de
subfaixa é acionada. Devido a zona morta de 0,07 mA, a condi¢ao nao é restaurada até que o
valor do sinal atinja 3,07 mA. Consulte Zona morta de alarme (na pagina 40) para obter mais
informagoes.

A tabela a sequir lista as faixas de entrada dos mddulos de entrada e os limites em cada faixa
antes que o0 madulo detecte uma condigao de subfaixa/sobrefaixa.

Tabela 11. Faixas de limite do sinal de entrada - 5034-IF4IH

. . Limite de Limite incerto Limite de
Tipo de entrada | Faixa R .
subfaixa Baixo Alto sobrefaixa
Corrente (mA) 0a20mA Nao aplicavel Nao aplicavel 20,633 mA 23,00 mA
4a20mA S mA 3,667 mA 20,633 mA

Publicacao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025

Rockwell Automation, Inc.



Capitulo3  Mddulos de entrada analdgica isolada HART

Relatorio de falha e status

Tabela 12. Tags de dados de falha e status

Tabela 11. Faixas de limite do sinal de entrada - 5034-IF4IH (continuagao)

. . Limite de Limite incerto Limite de
Tipo de entrada | Faixa . .
subfaixa Baixo Alto sobrefaixa
Tensao (V) -10a+10V -10,7v -10,5V +10,5V +10,7V
0abV Nao aplicavel Nao aplicavel +5,25V +5,35V
0al0Vv Nao aplicavel Nao aplicavel +10,5V +10,7V

IMPORTANTE: 0 recurso Desabilitar todos os alarmes nao desabilita o recurso Detecgao de intervalo inferior/
intervalo superior, mas desabilita os alarmes no madulo.

A deteccao de subfaixa/sobrefaixa ndo é um alarme. E um indicador de que os dados do canal ultrapassaram o
limite maximo ou minimo, respectivamente, para o intervalo do canal.

Para desabilitar o recurso de detecgao de subfaixa/sobrefaixa, vocé deve desabilitar o canal.

As condigoes de intervalo/fora de intervalo sao indicadas quando os sequintes rgtulos mudam
paral:

 |.Chxx.Underrange

|.Chxx.Overrange

0 mddulo de entrada analdgica envia dados de falha e status com dados do canal para o
controlador-proprietario e controladores de escuta. Os dados sao retornados por tags de
madulo que vocé pode monitorar na aplicagao Studio 5000 Logix Designer.

Com algumas excegoes, 0 mddulo de entrada analdgica fornece o status de falhas e dados
em um formato centrado no canal. Os nomes de tag na tabela a sequir que incluem Chxx
representam dados centrados no canal. 0 xx representa o nimero do canal.

Tipo de dados TagName Descrigao
Falha ConnectionFaulted Indica se uma conexao esta em execugao. 0 madulo define esse tag como 0 quando conectado. Se 0 médulo nao for
conectado, ele mudard o tag para 1.
Chxx.Fault Indica que os dados do canal sdo imprecisos e nao podem ser confiados para uso na aplicacao. Se o tag estiver
definido como 1, solucione os problemas do médulo para corrigir a causa da imprecisao.
IMPORTANTE: Quando a condicao que faz com que o tag mude para 1é removida, o tag automaticamente é
redefinido como 0.
Status RunMode Estado operacional do canal.

DiagnosticActive

Indica se qualquer diagndstico esta ativo ou se o limite de progndstico foi atingido.

DiagnosticSequenceC

ount

Aumenta sempre que uma condicao de diagnéstico distinta é detectada e quando uma condicao de diagndstico distinta

passa de detectada para nao detectada.

Chxx.Uncertain

Indica que os dados do canal podem ser imprecisos, mas o grau de imprecisao é desconhecido. Se o tag estiver
definido como 1, solucione os problemas do médulo para corrigir a causa da imprecisao.
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Tabela 12. Tags de dados de falha e status (continuacao)

Tipo de dados

TagName

Descricao

IMPORTANTE: Quando a condicao que faz com que o tag mude para 1é removida, o tag automaticamente é
redefinido como 0.

Calibragao

4

0s madulos de E/S analdgica sao calibrados durante o processo de fabricagao. A precisao de
cada modulo permanece alta por toda sua vida Util. Nao é preciso calibrar o madulo.

Durante o processo de fabricacao, os madulos de E/S analdgica sao calibrados a temperatura
ambiente. Se 0 madulo destina-se a operar em um ambiente diferente da temperatura
ambiente, vocé pode realizar a calibragao de campo no ambiente de operagao especifico para
melhorar a precisao. Por exemplo, se a temperatura em operacao pretendida for superior a 40
°C (104 °F).

Ha duas maneiras de realizar a calibragao:
» Acesse a caixa de dialogo Propriedades do médulo — Visualizagao Calibragao

» Use os tags de entrada e saida para executar a calibragao.

Para usar esse método, vocé deve selecionar o tipo de conexao como Dados com
calibragao na caixa de dialogo Definigao do dispositivo.
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Operacao do médulo de saida

Eco de dados

Modulos de saida analégica HART

0s mddulos de saida analdgica HART convertem um valor digital para um sinal analdgico. Por
exemplo, os mddulos podem converter o sequinte:

* Volts

* Miliamperes
Mddulos habilitados para HART analdgico decodificam as informagoes HART do sinal embutido
no canal.

0 controlador envia dados para um mddulo de saida em uma das seguintes situagoes:
* NoRPI

« Depois que uma instrugao de Saida Imediata (I0T) é executada

IMPORTANTE: Uma instrucao I0T envia dados ao médulo imediatamente e reinicia o temporizador de RPI.

0 Eco de dados envia automaticamente os valores de dados de canal que correspondem

ao valor analdgico que foi enviado aos terminais de parafusos do madulo. 0 valor ecoado é
indicado no I.Chxx.Data e é representado em unidades de medida. Esses dados sao enviados no
RPI.

Gravacao de data e hora dos dados

Para os mddulos de saida analdgica, a gravagao do registro de data e hora é atualizada apenas
quando novos valores sao aplicados ao Conversor digital para analdgico (DAC). Os dados
ecoados sao atualizados ao mesmo tempo.

A gravacao de data e hora é um registro de tempo de 15 bits rodando continuamente, que
conta em milissegundos de 0 a 32.767 ms. 0 valor da gravagao de data e hora é relatado no tag
.Chxx.RollingTimestamp para os mddulos de E/S analdgica.

Relatorios de qualidade dos dados do médulo

Rockwell Automation, Inc.

0s modulos de E/S indicam a qualidade dos dados do canal que é retornada ao controlador-
proprietario. Os niveis de qualidade dos dados sao reportados por tags de entrada do médulo.

IMPORTANTE: Uma vez removida a condigao que causa a mudanga do tag Falha ou Incerto para 1, 0 tag é
restaurado automaticamente para 0. Nao é possivel mudar o status dos tags. Esses tags nem sempre sao
reinicializados imediatamente apds a condigao ser removida e, geralmente, sdo reinicializados apds um pequeno
atraso.

0s seguintes tags de entrada indicam o nivel de qualidade de dados:
|.Chxx.Fault - Quando o bit de falha é definido, esse tag indica que os dados do canal
relatados sao imprecisos e nao sao confidveis para uso em seu aplicativo. Nao use os
dados reportados do canal para controle.
Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas do modulo para corrigir a causa
da imprecisao.
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Exemplos de causas de dados imprecisos incluem o sequinte:
- 0 canal esta desabilitado

- Falha de conexao detectada

- Condicao de curto-circuito

- Condicao sem carga

- Condicao de perda de poténcia de campo

Primeiro, vocé deve solucionar o problema do mddulo para identificar as causas tipicas.

|.Chxx.Uncertain - Este tag indica que os dados do canal relatados podem ser imprecisos,
mas 0 grau de imprecisao é desconhecido. Nao use os dados reportados do canal para
controle.

Se o tag esta definido como 1, vocé sabe que os dados podem estar imprecisos.
Solucione os problemas do médulo para descobrir o grau dessa imprecisao.

Causas tipicas de dados incertos incluem o sequinte:

- 0Osinal de saida solicitado esté fora da faixa de operagao maxima
- Os dados de saida recebidos sao "Nao é um nimero”

- Faltam dados de calibracao no canal

- Acalibracao esta em andamento no canal

Vocé deve monitorar os tags em seu programa para verificar se a aplicagao esta operando como
esperado.

Manuseio do modo de programacao e inibicao

Vocé pode configurar canais de saida individuais para estados especificos quando 0 médulo
estiver no modo de programa ou quando 0 modulo estiver inibido.

Estado da saida no modo de programa ou inibido

Quando o controlador muda do modo de execucdo para o modo de programa ou inibido, a saida
pode se comportar das seguintes maneiras, dependendo de como vocé configurar o pardmetro
Estado da saida no modo de programa:

» Manter o (ltimo estado - Faz com que a saida permaneca no ultimo valor enviado do
controlador antes de ser colocada no modo de programa ou no modo de inibigao.

« Valor definido pelo usuario - Forga a saida a fazer a transicao para um valor especifico
definido pelo usuario.

Quando o madulo é inibido, 0 comportamento de saida segue o estado de saida na configuracao
do modo de programa.

Manipulacao de falhas de conexao

Vocé pode configurar canais de saida individuais para estados especificos quando ocorrer uma
falha de conexao, ou seja, quando a conexao entre o controlador-proprietario e o mddulo de
saida for interrompida inesperadamente.

Vocé deve definir o sequinte:
» Comportamento de saida imediatamente apds uma falha de conexao
 Duracao do estado de falha de comunicacao apds a falha de conexao
« Valor do estado final de falha de comunicacao
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Comportamento de saida imediatamente apés uma falha de conexao
Quando a conexao entre um controlador-proprietario e o modulo de saida é interrompida, a
saida pode se comportar das sequintes maneiras, dependendo de como o pardmetro Estado da
saida no modo de falha de comunicacao esta configurado:
« Manter o Ultimo estado - Faz com que a saida permaneca no ultimo valor que é enviado
do controlador antes que a falha de conexao ocorra.

« Valor definido pelo usuario - Forca a saida a fazer a transigao para um valor especifico
definido pelo usudrio.

A saida se mantém nesses valores de estado até que ocorra o sequinte:
» A conexao com o controlador é restabelecida.

» Aduracao expirada, que se baseia no valor definido na Duragao do estado do modo de
falha de comunicacao.

Duracao do estado de falha de comunicagao apés a falha de conexao

Se configurar a saida para fazer transi¢ao para um valor especifico apds a conexao cair, vocé
deverd definir por quanto tempo a saida permanecera no valor especificado antes de passar
para um valor de estado de falha de comunicagao final.

Voceé pode configurar a saida para permanecer no mesmo valor especifico para os sequintes
momentos:

» Sempre

* 1segundo

» 2segundos

» bsegundos

» 10 sequndos
Apos a expiragao do tempo de duragao do estado de falha de comunicagao, a saida passa para
o valor final do estado de falha de comunicacao definido pelo usuario.

Valor do estado final de falha de comunicagao
0 Valor de estado de falha de comunicagao final define o valor ao qual a saida entra ap6s a
Duragao do estado de falha de comunicagao expirar.

Quando a comunicacao falha no modo de programa
Quando a comunicagao falha no modo de programa, a saida pode se comportar das sequintes
maneiras, dependendo de como vocé configura o parametro Quando a comunicacao falha no
modo de programa:
* Deixar saidas no estado do modo de programa - Faz com que a saida se comporte
conforme definido pelo estado de saida na selecao do modo de programa.

 Alterar saidas para o estado do modo de falha de comunicagao - Faz com que a saida
se comporte conforme definido pelo estado de saida na selegao do modo de falha de
comunicagao.

Estado da saida uma vez que a conexao seja restabelecida

Uma vez que a conexao entre o controlador-proprietario e o madulo de saida é restabelecida,
a saida retoma a operacao normal se o controlador estiver no modo de operagao ou vai para 0
estado de modo de programa configurado se o controlador estiver no modo de programa.
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Offset de canal

Retencao para inicializacao

Fixacao de saida

48

0 recurso Offset de canal compensa qualquer erro conhecido no atuador ou canal ao qual o
atuador esta conectado. 0 valor é definido nas unidades de engenharia e ¢ adicionado aos
dados de saida.

Por exemplo, considere uma aplicacao que usa o tipo de entrada Corrente (mA) com a faixa de
4220 mA e conversdo de escala de 0 a 100%. Se um canal usado na faixa de saida de 4...20
mA tiver um erro que resulte em uma saida consistente de 7,8 mA quando 0.Chxx.Data for 8 mA,
vocé devera considerar o erro configurando o deslocamento do canal para 1,25.

A retencao para inicializacao faz com que a saida retenha seu estado presente até que o valor
comandado pelo controlador corresponda ao valor no terminal de parafusos de saida dentro de
01% da escala total, fornecendo uma transferéncia ininterrupta.

Se Retencao para inicializacao for selecionado, as saidas sao retidas se houver uma ocorréncia
de qualquer uma dessas trés condigoes:

» Aconexao inicial é estabelecida apds a energizagao.

« Uma nova conexao é estabelecida depois que ocorrer uma falha de comunicagao.

» Hauma transicao para o0 modo de operacao do estado de programa.

« 0 modulo perde alimentagao SA. Neste caso, o valor de eco de dados vai para 0,0.
0 tag I.Chxx.InHold para um canal indica que o canal é retido.

A fixacao de saida limita a saida do modulo analdgico para permanecer em uma faixa
configurada pelo controlador, mesmo quando o controlador der o comando para uma saida fora
de tal faixa.

IMPORTANTE: A fixagao de saida nao se aplica durante o modo de programa e 0 modo de falha de comunicagao.

Uma vez que os valores de fixacao sao ajustados, se dados recebidos do controlador excederem
tais fixagoes, 0s sequintes eventos ocorrem:
0 valor de saida faz a transicao para o limite de fixagao, mas nao para o valor solicitado.
0 alarme de limite adequado € acionado.
Por exemplo, uma aplicacao pode definir uma fixagao alta em um médulo para 8 V e uma
fixacao baixa para -8 V. Se um controlador enviar um valor correspondente a 9 V ao madulo, ele
somente aplica 8 V aos seus terminais de parafuso.

Os alarmes de fixagao sao habilitados por padrao. Vocé pode desabilitar os alarmes ou
configurar o comportamento de travamento dos alarmes por canal.
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IMPORTANTE: Os valores de limite de fixagao estao em unidades de engenharia e devem ser recalculados quando
os parametros de conversao de escala sao alterados. Recalcular unidades na caixa de dialogo Propriedades do
madulo ajuda a recalcular os valores Limite de fixagao e todas as outras configuragdes com unidades de medida.
A nao atualizacao dos valores de limite de fixacao pode fazer com que a fixagao nao tenha efeito ou gerar um
pequeno sinal de saida que pode ser interpretado erroneamente como um problema de hardware.
Por exemplo, um canal de mddulo de saida analdgica que usa o tipo de saida Corrente (mA) com Fixagao habilitada
tem os sequintes parametros de configuragao:
+  Valores de conversao de escala:
- Engenharia Alta =100,0000%
- Engenharia Baixa = 0,0000%
e Limites de fixacao
- Fixagao Alta =100,0000%
- Fixagao Baixa = 0,0000%

Se vocé alterar os valores de engenharia de escala Alto/Baixo para 2 Bar/0 Bar, o recurso de Recalcular unidades
sugere a alteragao dos valores de limite de fixagao Alto/Baixo para 2/0 para garantir que o aplicativo continue a
operar conforme o esperado.

Limitagao de rampa/taxa de saida

Alimitacao da taxa de rampa de saida limita a velocidade na qual um sinal de saida analdgico
pode mudar. Isso evita transigoes rapidas na saida que danificam os dispositivos que um
madulo de saida controla.

Tabela 13. Tipos de rampa de saida

Cenario em que a limitagao da taxa de rampa de

Rampa de saida ) A
saida se aplica

Rampa no modo de operagao Quando o valor de saida muda para o novo valor de
saida recebido do controlador-proprietéario no modo de
operacao.

Aceleragao para 0 modo de programa Quando o valor de saida presente muda para o Valor do
programa apds um comando Program ser recebido do
controlador.

Rampa para modo de falha e estado de falha final Quando o valor de saida presente muda para o valor de
falha depois que uma falha de comunicacao ocorrer.

Na caixa de didlogo Propriedades do mddulo, acesse a visualizagao Chxx - Limites para
configurar os parametros de limitagao da taxa de rampa de saida.

A taxa maxima de mudanga em saidas é expressa em unidades de engenharia por sequndo e
definida no campo Taxa de rampa.

IMPORTANTE: Quando o HART est4 habilitado, a taxa de rampa maxima permitida no modo de operagao é de
833,33%/s.

Deteccao de perda de alimentagao do lado do campo (alimentacao SA)

0 recurso Detecgao de perda de tensao de campo monitora a perda de poténcia no lado do
campo no barramento de forca SA. Ele tem um tag de nivel de canal correspondente que pode
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Sem deteccao de carga

Deteccao de curto-circuito

Relatdrio de falha e status

Tabela 14. Tags de dados de falha e status

ser examinado no programa do usuario se ocorrer uma falha. Quando a alimentagao do lado do
campo para 0 madulo é perdida, o bit de perda de poténcia de campo e o bit de falha de nivel de
canal sao definidos para todos os canais e enviados ao controlador.

IMPORTANTE: Este recurso esta disponivel somente no modo Corrente (mA).

A Deteccao sem carga detecta quando um fio esta desconectado do canal ou uma carga esta
ausente para cada canal de saida. A faixa de saida usada com um mddulo de saida analdgica
determina a corrente abaixo da qual uma carga é considerada ausente.

0 tag I.Chxx.NoLoad indica a presenga de uma condigdo sem carga quando definido como 1.

0 recurso de deteccao de auséncia de carga é desabilitado por padrao. Vocé deve ativar o
recurso em seu projeto de aplicacao Studio 5000 Logix Designer. Para habilitar a Deteccao
de auséncia de carga, acesse Canais, depois a visualizagao Chxx e marque a caixa de selecao
Habilitar detecgao de auséncia de carga. Selecione Aplicar ou OK para salvar a configuragao.

IMPORTANTE: Este recurso esta disponivel somente no modo Voltage (V).

A deteccao de curto-circuito ajuda a evitar danos que podem resultar de uma fiagao incorreta
ou da condugao de uma corrente do canal maior do que o nivel maximo de corrente que o canal
pode suportar.

Quando é detectada uma condigao de curto-circuito, ocorre o sequinte:
* Asaida é desligada.
 0tag [.Chxx.ShortCircuit é definido como 1.
Para obter mais informagGes sobre a corrente maxima que pode ser aplicada a uma saida,

consulte os Dados técnicos das especificagoes do sistema PointMax I/0, publicagao 5034-
TD001.

0s modulos de saida analdgica enviam dados de falha e status com dados do canal ao
proprietario e controladores de escuta. Os dados sao retornados por tags de mddulo que vocé
pode monitorar na aplicagao Studio 5000 Logix Designer.

Tipo de dados TagName Descrigao

Falha ConnectionFaulted Indica se uma conexao esta em execucao. 0 madulo define esse tag como 0

guando conectado. Se 0 mddulo nao for conectado, ele mudara o tag para 1.

Chxx.Fault Indica que os dados do canal sao imprecisos e nao podem ser confiados para uso

na aplicacao. Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas do médulo
para corrigir a causa da imprecisao.

IMPORTANTE: Quando a condicao que faz com que o tag mude para1é
removida, o tag automaticamente é redefinido como 0.

50
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Tabela 14. Tags de dados de falha e status (continuagao)

Tipo de dados TagName Descricao
Status RunMode Estado operacional do canal.
DiagnosticActive Indica se qualquer diagndstico esta ativo ou se o limite de prognéstico foi atingido.
DiagnosticSequenceCount Aumenta sempre que uma condicao de diagnéstico distinta é detectada e quando
uma condicao de diagnostico distinta passa de detectada para nao detectada.
Chxx.Uncertain Indica que os dados do canal podem ser imprecisos, mas o grau de imprecisao é
desconhecido. Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas do mddulo
para corrigir a causa da imprecisao.
IMPORTANTE: Quando a condicao que faz com que o tag mude paralé
removida, o tag automaticamente é redefinido como 0.
Calibracao

Rockwell Automation, Inc.

0s modulos de E/S analdgica sao calibrados durante o processo de fabricagao. A precisao de
cada madulo permanece alta por toda sua vida Gtil. Nao é preciso calibrar o madulo.

Durante o processo de fabricacao, os madulos de E/S analdgica sao calibrados a temperatura
ambiente. Se 0 modulo destina-se a operar em um ambiente diferente da temperatura

ambiente, vocé pode realizar a calibragao de campo no ambiente de operagao especifico para
melhorar a precisao. Por exemplo, se a temperatura em operacao pretendida for superior a 40

°C (104 °F).

Ha duas maneiras de realizar a calibragao:
» Acesse a caixa de dialogo Propriedades do mddulo — Visualizacdo Calibracao

» Use os tags de entrada e saida para executar a calibragao.

Para usar esse método, vocé deve selecionar o tipo de conexao como Dados com
calibracao na caixa de dialogo Definigao do dispositivo.

IMPORTANTE: Durante a calibracao, a saida do parafuso vai para valores de sinal de referéncia baixa ou de
referéncia alta. Certifiqgue-se de que 0 médulo de saida nao esteja conectado ao atuador.
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Este capitulo descreve como configurar seus mddulos de E/S analdgica HART em um projeto
da aplicacao Studio 5000 Logix Designer. Vocé pode usar a configuragao padrao do madulo ou
editar a configuracao do mddulo.

Este capitulo nao explica os recursos do madulo que sao configuraveis pelo usuario e que vocé
pode editar em diferentes telas no seu projeto da aplicacao Studio 5000 Logix Designer.

Adicionar um novo médulo a um projeto da aplicagao Studio 5000 Logix Designer

Vocé deve completar as sequintes tarefas para poder configurar o médulo:
1. Crie um projeto na aplicacao Studio 5000 Logix Designer.
2. Adicione um controlador Logix 5000 ao projeto.
3. Adicione um adaptador EtherNet/IP para PointMax ao projeto.
Para obter mais informag6es sobre como adicionar um adaptador EtherNet/IP para
PointMax a um projeto da aplicacao Studio 5000 Logix Designer, consulte o Manual do
usuario do Adaptador EtherNet/IP para PointMax , publicagao 5034-UMOO.

Apds concluir as etapas acima, adicione seu madulo de E/S ao projeto sequindo um dos
métodos:

» Descobrir médulos
»  Novo modulo

Descobrir modulos

Para usar 0 método Descobrir mddulos com mddulos PointMax 1/0, conclua estas etapas.

1. Figue on-line com sua aplicacao Studio 5000 Logix Designer.
0 projeto precisa incluir um adaptador EtherNet/IP para PointMax.

2. Clique com o botao direito do mouse no adaptador EtherNet/IP para PointMax e
selecione Descobrir mdadulos.

A aplicagao Studio 5000 Logix Designer detecta automaticamente os modulos
disponiveis que estao conectados ao backplane. A caixa de dialogo Selecionar tipo de
madulo é exibida com uma lista de médulos detectados.

3. Najanela Selecionar tipo de mddulo, selecione Criar na coluna Agao para adicionar o
madulo ao projeto.
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4,

.

6.

A janela Novo modulo é exibida com a caixa de dialogo Definigao de dispositivo.
Na caixa de dialogo Definigao do dispositivo, configure as propriedades do madulo e
selecione OK.

Se a caixa de dialogo de adverténcia Aplicar alteragées for exibida, selecione Sim.

Na caixa de dialogo de adverténcia Criar novo madulo on-line, selecione Criar e inibir.
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7. Apos adicionar o nimero de mddulos necessarios, feche a caixa de dialogo Selecionar
tipo de madulo.
Para adicionar mais mddulos de E/S com este método, complete um dos seguintes:
- Se vocé marcou a caixa de selegao Fechar ao criar quando criou o primeiro
madulo de E/S, repita as etapas 2 a 6.
- Se vocé nao marcou a caixa de selecao Fechar ao criar quando criou o primeiro
madulo de E/S, repita as etapas 3 a 6.

Adicionar um novo modulo:

Para usar 0 método Novo mddulo com os mddulos PointMax 1/0, conclua estas etapas.

0 exemplo mostra como adicionar um médulo quando o projeto da aplicagao Studio 5000 Logix Designer
estiver offline.

Vocé pode adicionar novos madulos quando o projeto estiver on-line, se desejar. Nesse caso, as etapas
sao semelhantes as descritas em Descobrir mddulos. Uma excecao é que, na Etapa 1, vocé deve escolher
Novo Mddulo em vez de Descobrir médulos.

1. Clique com o botao direito do mouse no adaptador EtherNet/IP PointMax e selecione
Novo madulo.

2. Na caixa de didlogo Selecionar tipo de madulo, escolha 0 médulo que deseja adicionar
e selecione Criar.
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3.

A janela Novo modulo é exibida com a caixa de dialogo Definigao de dispositivo.
E possivel selecionar OK para utilizar a configuragao padrao conforme mostrado ou
editar a configuracao do mddulo.

Para adicionar mais madulos de E/S remotos com este método, complete um dos

sequintes:

- Se vocé marcou a caixa de selegao Fechar ao criar quando criou o primeiro
madulo de E/S, repita as etapas 1a 3.

- Se vocé nao marcou a caixa de selegao Fechar ao criar quando criou o primeiro
madulo de E/S, repita as etapas 2 a 3.
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Convencoes de TagName de E/S

0s TagNames de madulo usam convengdes de nome definidas. As convengbes sao as sequintes:

Nome do tag de exemplo = Adapter:1:1.Ch00.Data

+ Adapter = Nome do adaptador EtherNet/IP para PointMax no sistema de E/S PointMax
* 1=Ndmero do slot

* |=Tipode tag
Os tipos de tag possiveis do madulo analdgico PointMax sao C (configuragao), | (entrada)
e 0 (saida).

« Ch00 = Numero do canal do médulo

» Data=Funcao do tag

Nesse caso, os dados representam os dados de entrada retornados para o proprietério-
controlador.

Acessar tags de E/S

Para acessar os tags de E/S na aplicagao Studio 5000 Logix Designer, faga o sequinte:

1. Abra o projeto da aplicagao Studio 5000 Logix Designer.

2. Clique com o botao direito do mouse em Tags do controlador e selecione Monitorar
tags.

3. Abra os tags conforme a necessidade para ver tags especificos.
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Localizagao de falhas do seu modulo

Vocé pode usar os métodos a sequir para localizar falhas em seu médulo:
 Indicadores de status do modulo

Consulte as respectivas secdes especificas do mdédulo para obter mais informagoes
sobre como localizar falhas usando indicadores de status do madulo.

* Aplicagao Studio 5000 Logix Designer

Solucao de problemas usando a aplicagao Studio 5000 Logix Designer
Verifique o organizador do controlador para ver se ha um icone de adverténcia no médulo.

Figura 8. icone de adverténcia no Organizador do controlador

Se houver um icone de adverténcia, abra as Propriedades do Madulo e verifique a barra de
status para identificar o tipo de falha.

Figura 9. Mensagem de falha na barra de status

Se houver falha na conexao, va para a visualizacao Conexao e verifique o cadigo de erro na area
Falha na conexao.
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Figura 10. Descrigao de falha de conexao com codigo de erro

Cadigo de erro

Agdo

0x204

1. Abra as propriedades do médulo do adaptador.

2. Acesse a visualizagao Informagdes do rack e verifique o status
da base. Se houver uma falha, verifique os detalhes basicos para
identificar a falha.

Erro de codificacao

Acesse a visualizagao Informagoes do dispositivo para confirmar se o
madulo fisico esta em conformidade ou se corresponde a identidade
configurada.

Para obter mais informagdes, consulte Técnica de Aplicagao de Codificagao
Eletronica em Sistemas de Controle Logix 5000, publicagao LOGIX-ATOO1.

0x10

Acesse a visualizagao Informagdes do dispositivo e verifique a versao do
firmware e o status de falha grave:

»  Sefor necessario, atualize o firmware.

» Se afalha grave for recuperavel, reinicialize 0 médulo.

» Se afalha grave nao puder ser recuperada, substitua o médulo.
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Capitulo 5

Aplicagées do modulo de E/S analégica HART

Figura 11. Exemplo para visualizagao de informacgées do dispositivo com falha grave
presente

Se um canal apresentar falha, acesse a visualizagao Canais — Chxx e selecione Diagndstico
para ver a condigao de diagndstico do canal.

Figura 12. Exemplo de caixa de didlogo de diagnéstico de canal com falha de curto-circuito

Se houver uma falha de sincronizagao de tempo, va para a caixa de dialogo Diagnostico
do dispositivo para verificar o status da sincronizagao de tempo e a identidade do relégio
Grandmaster.
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Figura 13. Exemplo de diagnéstico de dispositivo com Sincronizacao de tempo nao
sincronizada

Aidentidade do relogio Grandmaster deve corresponder & identidade do reldgio Grandmaster da
rede. Além disso, verifique o status de sincronizagao de tempo do adaptador na caixa de didlogo
Diagnéstico do dispositivo do adaptador.
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Aplicagoes do dispositivo HART

Este capitulo descreve como adicionar e monitorar dispositivos HART conectados ao seu
madulo de entrada ou saida HART em um projeto da aplicagao Studio 5000 Logix Designer.

Vocé deve completar as sequintes tarefas antes de configurar a conexao do dispositivo HART:
1. Crie um projeto na aplicacao Studio 5000 Logix Designer.
2. Adicione um controlador ao projeto.
3. Adicionar e configurar um madulo de E/S analdgica HART.
Antes de usar os recursos do HART, verifique o sequinte:
» 0 modulo de E/S e o dispositivo de campo associado estao funcionando corretamente no
modo analdgico de 4 a 20 mA.
» 0 canal esta configurado na faixa de 4 a 20 mA com o HART habilitado.
0O dispositivo de campo esta ativado para o HART.
» Nao ha mais de um dispositivo de campo HART conectado a cada canal.
0 filtro de encaixe do canal de entrada ou a taxa de rampa do canal de saida é definido
com um valor vélido.
Os dados de entrada do dispositivo HART, ou seja, o status do dispositivo, dindmico ou valores
e status das varidveis do dispositivo, sdo enviados ao controlador Logix 5000 no RPI. No
RPI, 0 médulo nao apenas envia dados de entrada dos dispositivos HART para o controlador,
mas também o controlador envia dados dos dispositivos HART para o mddulo. Por exemplo,
o controlador envia dados para redefinir o status de Configuragao alterada ou iniciar uma
execucao de um comando HART pré-configurado.

IMPORTANTE: Se vocé mudar o controlador para 0 modo de programa ou inibir um mddulo de saida, é possivel
fazer com que os canais de saida sejam desenergizados e o dispositivo HART nao seja energizado.

Para energizar o dispositivo HART, mude o controlador para o0 modo de operacao e nao iniba 0 médulo de saida.

Adicionar dispositivos HART ao seu projeto

Descobrir modulos

Rockwell Automation, Inc.

Para adicionar dispositivos HART ao seu projeto, vocé pode usar os sequintes métodos.
Descobrir mddulos (na pagina 61)
« Adicionar um novo mddulo (na pagina 63)
 Importar dispositivo HART (na pagina 65)

Para usar o0 método Descobrir madulos com dispositivos HART, execute estas etapas.
1. Fique on-line com o projeto.
2. Naarvore de configuragao de E/S, cliqgue com o botao direito do mouse no barramento
HART e selecione Descobrir mdadulos.
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A caixa de dialogo Selecionar tipo de mddulo aparece. A guia Descoberta de modulos

mostra os dispositivos disponiveis que estao conectados ao barramento HART.

Selecione o dispositivo HART e escolha Create para adicionar o modulo descoberto ao
seu projeto.

NOTA: Se vocé marcou a caixa de selecao Fechar ao criar, a caixa de dialogo Selecionar tipo de
modulo sera fechada automaticamente e vocé devera iniciar a partir da etapa 2 para adicionar outro
dispositivo.

A caixa de dialogo Novo Mddulo aparece. Ela contém uma lista de visualizagdes no lado
esquerdo. 0 namero e o tipo de visualizagées variam por tipo de modulo.
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Adicionar um novo modulo

Rockwell Automation, Inc.

4.

E possivel selecionar OK para utilizar a configuragao padrao conforme mostrado ou

editar a configuracao do dispositivo.

Vocé pode usar o novo método de madulo quando o projeto estiver offline ou on-line.
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Para usar 0 método Novo madulo, execute as etapas a sequir.

1. Naérvore de configuragao de E/S, clique com o botao direito do mouse no barramento
HART e selecione Novo modulo.

A caixa de dialogo Selecionar tipo de mddulo aparece.

2. Selecione o dispositivo e clique em Criar.
Para restringir a lista de dispositivos, use os filtros ou pesquise com palavras-chave.

A janela Novo mddulo é exibida e mostra a visualizagao Geral.
3. Insira um nome para o dispositivo.
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4. Selecione OK para salvar a configuragao.
Se estiver no modo on-line, aparecera uma solicitagao para inibir o dispositivo.
Recomendamos inibir o dispositivo se ele nao estiver totalmente configurado ou nao
estiver pronto para ser colocado em operagao no momento.

5. Repita as etapas 2 a 4 para adicionar outro dispositivo ou feche a caixa de dialogo
Selecionar tipo de mddulo. Se vocé marcou a caixa de selegao Fechar ao criar na etapa
2, voce deverd iniciar a partir da etapa 1 para adicionar outro dispositivo.

Importar dispositivo HART

Vocé pode usar o método Importar médulo quando o projeto estiver offline ou on-line.
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Vocé pode importar uma configuragao do dispositivo HART exportada anteriormente para
adicionar ao seu projeto. Para usar o método Importar modulo, execute as etapas a sequir.

1. Naérvore de configuracao de E/S, clique com o botao direito do mouse no barramento
HART e selecione Importar médulo.

A caixa de dialogo Importar modulo € exibida.
2. Navegue até o local do arquivo Logix Designer XML (L5X) e selecione Abrir.

3. Acaixa de dialogo Importar configuracao € exibida. Confirme se deseja preservar os
valores de tag existentes no projeto offline.
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4. Selecione OK para fechar a caixa de dialogo.

Adicionar arquivo EDD do HART

Existem dois cenarios para adicionar dispositivos HART pela caixa de didlogo Module Definition:
* Atualizar um arquivo EDD para um dispositivo HART especifico.
* Adicionar um arquivo EDD para um dispositivo HART genérico.
Os arquivos EDD do dispositivo HART estao incluidos na maioria dos perfis de dispositivo HART.
Se arquivos EDD adicionais ou mais recentes forem necessarios, baixe o arquivo EDD. Esse
arquivo pode estar disponivel na pagina Documentos e Downloads no site do Grupo FieldComm
www.fieldcommgroup.org. Caso contrario, solicite o arquivo do fornecedor do dispositivo HART.

Atualizar um arquivo EDD para um dispositivo HART especifico

1. Na caixa de dialogo Propriedades do maédulo - Visualizacao Geral, selecione Alterar...
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2. Na caixa de didlogo Definicao do madulo, selecione Adicionar HART EDD.

3. Nacaixa de dialogo Add HART EDD, navegue até o local do arquivo EDD.

4, Selecione o arquivo EDD do HART e selecione Open.
A mensagem EDD adicionado com sucesso é exibida.
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h.  Selecione OK para fechar a caixa de dialogo.

Adicionar um arquivo EDD para um dispositivo HART genérico

1. Na caixa de didlogo Propriedades do mddulo - Visualizacao Geral, selecione Alterar...

2. Nacaixa de didlogo Definicao do madulo, insira a ID do tipo de dispositivo expandido
correto para o dispositivo HART e selecione Adicionar HART EDD.

Rockwell Automation, Inc. Publicagao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025
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IMPORTANTE: A ID do tipo de dispositivo expandido deve corresponder ao seu dispositivo. Caso
contrério, vocé nao poderd adicionar um arquivo EDD corretamente.

3. Na caixa de didlogo Add HART EDD, navegue até o local do arquivo EDD.

4, Selecione o arquivo EDD do HART e selecione Open.
A mensagem EDD adicionado com sucesso é exibida.

70 Publicagao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Capitulo6  Aplicacdes do dispositivo HART

h.  Selecione OK para fechar a caixa de dialogo.

Ao configurar um dispositivo, uma mensagem de erro aparece quando:
- 0 arquivo selecionado ndo é um arquivo EDD.
- Um arquivo EDD para o dispositivo nao esta incluido.

Convencoes de TagName de E/S

Os nomes dos tags usam convengdes de nome definidas. As convengdes para um exemplo de
TagName de madulo Device:I:Data sao as sequintes:
»  Device = Nome do dispositivo HART

* |=Tipode tag
Os tipos de tag possiveis sao | (entrada) e 0 (saida).

+ Data=Funcao do tag

Nesse exemplo, os dados representam os dados de entrada retornados para o
controlador.

Acessar tags de E/S
Para acessar os tags de E/S na aplicagao Studio 5000 Logix Designer, faga o sequinte:
1. Abra o projeto da aplicagao Studio 5000 Logix Designer.

2. Clique com o botao direito do mouse em Tags do controlador e selecione Monitorar
tags.
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3. Abra os tags conforme a necessidade para ver tags especificos.

Localizagao de falhas no dispositivo HART

A aplicacao Studio 5000 Logix Designer indica a presenca de condicoes de falha. As condicoes
de falha sao reportadas das sequintes maneiras:
« icone de adverténcia no Organizador do controlador (na pagina 72)

« Informacdes sobre falhas e status nas Propriedades do mddulo (na pégina 73)

« Editor de tag da aplicaco Studio 5000 Logix Designer (na pagina 73)

icone de adverténcia no Organizador do controlador
Verifique o organizador do controlador para ver se ha um icone de adverténcia no dispositivo
HART.

Figura 14. icone de adverténcia no Organizador do controlador
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Se um sinal de adverténcia aparecer na arvore de configuragao de E/S, verifique se:

0O dispositivo esta ligado e devidamente conectado ao madulo.
» Nao ha incompatibilidades de codificacao eletrénica.
» Nao ha status de falha no canal analdgico.

Informagoes sobre falhas e status nas Propriedades do médulo
A janela Propriedades do mddulo na aplicagao Studio 5000 Logix Designer inclui uma série de
visualizagdes. A visualizagao Conexao exibe mensagens de erro.

Avisualizagao Conexao exibe a descrigao de falha do madulo, que inclui um cédigo de erro
associado ao tipo de falha especifico.

Figura 15. Descrigao de falha de conexao com cédigo de erro

Editor de tag da aplicacao Studio 5000 Logix Designer
As condigdes de falha sao indicadas nos tags do controlador para o dispositivo HART.

Figura 16. Indicacao de falha em tags do controlador para dispositivos HART
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Cadigos de erro CIP para dispositivos HART

Sob diferentes condiges de erro, 0s codigos de erro sao retornados para mensagens CIP
enviadas aos dispositivos HART. Esses cddigos de erro sao exibidos na visualizagao Conexao
ou nas respostas do sistema de mensagens CIP. A tabela a sequir descreve os c6digos de erro
comuns de dispositivos HART e a acao recomendada:

Cadigo de erro

Descricao

Agao

0x01/0x204

Tempo limite.

Condigdes possiveis de
tempo limite:

0 canal nao esta
configurado como
ativado para HART.
A conexao do
proprietario do
madulo de E/S com
o controlador esta
inativa.

Nenhum dispositivo
HART esta conectado
ao canal.

« Habilitar o HART para o canal.

» Verifique se a conexao do proprietario com o
madulo esta ativa.

» Conecte um dispositivo HART ao canal.

0 dispositivo HART
esta reiniciando.

A descoberta do
dispositivo HART com
o0 comando 0 estd em
andamento.

Tentar novamente.

0x0C

0 objeto esta no modo
errado.

Tentar novamente.

0x01/0xT14

Diferenga na
codificagao
eletrénica.

Diferenca no tipo de
dispositivo expandido
HART.

0x01/0x116

Diferenca na
codificacao
eletronica.
Diferenca de
revisao principal ou
secundaria.

Corrija a diferenca.

0x02

Nenhum recurso

Tentar novamente.

0x20

Parametro invalido
encontrado na solicitagao

CIP.

Corrija o pardmetro.
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Cadigo de erro Descricao

Agao

0x1E

Falha no servigo - 0
comando HART falhou
devido a um erro na
camada de link.

Tentar novamente.
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Detalhes do 5034-I1F4IH e 5034-IF4IHXT

Este capitulo apresenta as instrugdes detalhadas sobre como configurar, calibrar e localizar
falhas nos madulos 5034-1F4IH e 5034-1F4IHXT. Ele também descreve as definicoes de tag do
madulo para tags de entrada, saida e configuragao.

Modulos HART analégicos de 4 entradas isoladas 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Figura 17. Diagrama de fiagao do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT - Modo de corrente

5034-RTBI18
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Figura 18. Diagrama de fiagao dos madulos 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT - Modo de tensao

5034-RTB18

Input 0/SSV 0 (In-0/V+0)
Return 0 (RTNO)

Not used

Not used

Input 1/SSV 1(In-1/V+1)
Return 1(RTNT)

Not used

Not used

Input 2/S8V 2 (In-2/V+2)
Return 2 (RTN2)
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Not used

Input 3/SSV 3 (In-3/V+3)
Return 3 (RTN3)

Not used

Not used

Not used

Not used
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Figura 19. Diagrama de blocos funcionais do 5034-IF4IH e do 5034-IF4IHXT
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Tabela 15. Especificagoes técnicas - 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Atributo 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT
Faixa de entrada, tensao -10a +10V

0aloVv

0abV
Faixa de entrada, corrente 0a20mA

4320 mA

4220 mA - HART

Impedancia de entrada, tensao =1 M0
Impedancia de entrada, corrente, 1550
tipico
sem HART
Impedancia de entrada, corrente, 2650
tipico
com HART
Método de conversdo do madulo Sigma-delta
ADC de 16 bits por canal

Taxa de atualizagao HART

Geralmente 1s

significativamente o tempo de atualizagao.

Resolucao, tensao

Com filtro de encaixe de 20 Hz

-10 a +10 V: 16 bits (366 pV/bit)
0a10 V:15 bits (366 pV/bit)
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Tabela 15. Especificagdes técnicas - 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT (continuagao)

Atributo

5034-1F4IH, 5034-1F4IHXT

0 a5 V: 14 bits (732 pV/bit)

Resolugdo, corrente

Com filtro de encaixe de 20 Hz

0 a 20 mA: 15 bits (763 pA/bit)
4 a 20 mA: 15 bits (763 pA/bit)

Precisao de calibragao a 25 °C (77
°F),

HART desabilitado

Tensdo: -10a +10 V, + 0,1% da escala total com filtro de 20 Hz
Tensao: 0a 10V, +0,1% da escala total com filtro de 20 Hz
Tensdo: 0 a5V, = 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz
Corrente: 0 a 20 mA, £ 0,1% da escala total com filtro de 20 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, = 0,1% da escala total com filtro de 20 Hz

Precisao de calibragao a 25 °C (77
°F),

HART habilitado

Corrente: 4 a 20 mA, + 0,1% da escala total com filtro de 10 Hz
Corrente: 4 a 20 mA, = 0,1% da escala total com filtro de 20 Hz
Corrente: 4 a 20 mA, = 0,3% da escala total com filtro de 200 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, + 0,6% da escala total com filtro de 1.200 Hz

Precisao de calibragao em toda a
faixa de temperatura

-25 a +60 °C (-13 a +140 °F)
HART desabilitado

Tensdo: -10a +10 V, + 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz
Tensdo: 0a10 V, = 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz
Tensdo: 0 a5V, = 0,4% da escala total com filtro de 20 Hz
Corrente: 0 a 20 mA, +0,2% da escala total com filtro de 20 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, = 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz

Precisao de calibragao em toda a
faixa de temperatura

-25 a +60 °C (-13 a +140 °F)
HART habilitado

Corrente: 4 a 20 mA, + 0,2% da escala total com filtro de 10 Hz
Corrente: 4 a 20 mA, = 0,2% da escala total com filtro de 20 Hz
Corrente: 4 a 20 mA, = 0,35% da escala total com filtro de 200 Hz

Corrente: 4 a 20 mA, + 0,65% da escala total com filtro de 1.200 Hz

Tempo de varredura mais rapido

1,0 ms com filtro de encaixe de 9.600 Hz

Tempo de varredura mais rapido por

modulo

1,0 ms

Selecdes do filtro de encaixe de
entrada (Hz)

HART desabilitado: 10, 20 com rejeicao de ruido de 50/60 Hz (padrao), 200,

1200, 4800, 9600

HART habilitado: 10, 20 com rejeicao de ruido de 50/60 Hz (padrao), 200,

1200

Filtragem digital de entrada

Atraso de primeira ordem, 0 ms (Padrao)

0 a 32.767 ms (32,767 s)

Protecdo contra sobretensao de
entrada, max.

+32 Ve
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Tabela 15. Especificagdes técnicas - 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT (continuagao)

Atributo

5034-1F4IH, 5034-1F4IHXT

Protecao de sobrecorrente

Sim, 25 mA tipico

Valor dos dados durante a condigao
de sobrecarga

Escala total, sinalizacao de sobrefaixa, dados incertos/falha de dados

Tempo de detecgao de circuito
aberto

Tensao: 4 s tipico

Corrente: 0,5 ms tipico

Alarme de dados integrados Sim

Dimensionamento para unidades de | Sim

engenharia

Amostragem de canal em tempo real | Sim

Formato de dados [EEE 754

Ponto flutuante de 32 bits

Registro de data e hora de entradas | Sim

CIP sync Sim

Tabela 16. Especificagoes gerais - 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Atributo

5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT

Numero de entradas

4 canais, isolados individualmente
Compativel com saida de corrente e sinal de diferencial

Modo de corrente ou tensao configuravel no nivel do canal

Tensao de alimentagao SA, nom.

24 Vce

Faixa de tensao da alimentagao SA

10 a 30 Ve (reducao para 3 canais para 10 a 18 Vcc)

Corrente de alimentagao SA, nom. 125 mA
Corrente de alimentagao SA, max. 300 mA
Corrente de alimentagao SA sem 27 mA

carga

Tensao de alimentagao isolada, 20 Vce

min(!)

Limite de corrente de sourcing por | 25 mA, comum
canal, max.

Detecgao de sobrecorrente SSV Sim
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Tabela 16. Especificacdes gerais - 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT (continuagao)

Atributo 5034-1F4IH, 5034-1F4IHXT
Dissipacao de energia, max. 160 W
Dissipagao térmica, max. 546 BTU/h

Tensao de isolamento

250 V (continuo), tipo de isolamento basico, entre o sistema e a alimentagao

SA

250 V (continuo), tipo de isolamento basico, entre a alimentagao SA e as
portas de entrada

250V (continua), tipo de isolamento basico, entre portas de entrada
individuais

250 V (continuo), tipo de isolamento basico, entre o sistema e as portas de

entrada

Calibracao

Calibrado de fabrica

Calibragao manual compativel

Suporte de remogao e insergao sob
alimentacao

Sim

Codificacao eletrdnica

Codificacao eletrdnica via software de programagao

Posigoes das teclas do borne
removivel (slot)

2,6,10

Bornes removiveis compativeis

5034-RTB18, 5034-RTB18S

Categoria de fiaggo?)

2 - portas de sinal

2 - portas de alimentagao

Especificacao da fiacao

Consulte Especificacdes de fiacao para bornes removiveis nos dados
técnicos das especificagdes do sistema PointMax I/0, publicagao
5034-TD0O01

Indicadores

Tindicador de status do modulo verde/vermelho
Tindicador de status de alimentagao SA verde/vermelho

4 indicadores de status de E/S amarelos/vermelhos

Dimensdes (AxLxP), aprox.

123,6 x 15,0 x 66,4 mm (4,87 x 0,59 x 2,61 pol.)

Peso, aprox. 51,0 g (1,80 0z.) - 5034-IF4IH
53,0 g (1,87 0z.) - 5034-IF4IHXT
Tipo de gabinetes Nenhum (estilo aberto)

Cadigo de temperatura norte
americano

T4
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Tabela 16. Especificacdes gerais - 5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT (continuagao)

Atributo 5034-1F4IH, 5034-1F4IHXT

Codigo de temperatura UKEX/ATEX | T4

Cadigo de temperatura [ECEx T4

(1)20 Ve é conectado ao parafuso por meio de impedancia em série. A impedancia da série é conforme o valor
publicado. A tensao medida é a tensao de alimentagao menos a queda de tensdo na impedancia da série com base
na corrente consumida.

(2) Use essas informagdes de categoria do condutor para planejar o roteamento dos cabos. Consulte Orientagao
sobre fiagcdo de automacao industrial e aterramento, publicacao 1770-4.1. Use essas informagdes de Categoria
de condutor para planejar o roteamento de condutores conforme descrito no Manual de instalacao no sistema
apropriado.

Antes de comegar a configurar 0 modulo de E/S, vocé deve criar um projeto da aplicagao Studio
5000 Logix Designer para o controlador Logix 5000 que € proprietario do modulo de E/S. 0
projeto inclui dados de configuragao para o madulo.

A aplicacao Studio 5000 Logix Designer transfere o projeto para o proprietario-controlador
durante o download do programa. Os dados sao entao transferidos para os madulos de E/S pela
rede EtherNet/IP.

0s madulos de E/S podem operar imediatamente apds o recebimento dos dados de
configuragao.

Use a Visao geral para visualizar a defini¢ao de um dispositivo, incluindo o tipo de dispositivo, a
revisao, a codificacao eletrdnica, a conexao e outros valores especificos do dispositivo.

Figura 20. Exemplo de visualizagao Visao geral
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Defini¢ao do dispositivo
Para alterar a defini¢ao de um dispositivo, selecione Definigao do dispositivo na visualizagao
Visao geral.

Figura 21. Exemplo de definicao de dispositivo

A definicao de dispositivo inclui esses parametros:

Tabela 17. Parametros de definicao do dispositivo

Parametro Defini¢ao Opcdes disponiveis

Tipo de dispositivo | Exibe o tipo e o cédigo de catélogo do Especifico do dispositivo
dispositivo.

Nome Insira um nome do dispositivo em Todos os valores validos

conformidade com a |EC 61131.

Se um caractere invalido for inserido neste
campo, ou se 0 nome exceder 40 caracteres,
0 software ignora o caractere.

Descricao Insira a descricao do dispositivo. Todos os valores validos

Slot Especifique o numero do slot em que 1ad2
o dispositivo reside. Dependendo da
plataforma, somente slots entre e 0
numero maximo de dispositivos de E/S sao
vélidos.

Quando o dispositivo € criado, 0 nimero
do slot assume como padrao a primeira
posicao de slot disponivel.

82 Publicagao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.



Capitulo7  Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Rockwell Automation, Inc.

Tabela 17. Parametros de definicao do dispositivo (continuagao)

Parametro Defini¢ao Opcdes disponiveis
Quando o controlador ¢ alterado para um
que seja compativel com uma contagem
maxima de E/S menor, o valor do slot atual
pode nao ser mais valido.
Série Especifica a série do dispositivo. Especifico do dispositivo
Revisao Especifica as revisdes principais e Especifico do dispositivo
secundarias do dispositivo. A faixa valida
para a revisao secundaria é de 1a 255.
Codificagao Define a codificacao eletronica usadapara | « Correspondéncia exata
eletronica o dispositivo. A codificagdo eletrfnica , ]
+  Médulo compativel
compara o dispositivo definido no
projeto com o dispositivo instalado. Se a *  Desabilite a codificagao
codificagao falhar, ocorre uma falha.
Para obter informagoes detalhadas sobre a ATENGAO: Tome muito
codificacao eletronica, consulte a Técnica cuidado 0 usar a opgao
de aplicacao de codificagao eletronica em Desabilitar codificagao:
sistemas de controle Logix 5000, publicagao se usada incorretamente,
LOGIX-ATOOL. esta opgao pode causar
ferimentos pessoais
ou morte, prejuizos a
propriedades, ou perda
financeira.
Recomendamos
enfaticamente que vocé
nao use a opcao Desabilitar
codificagao.
Ao usar a opgao Desabilitar
codificacao, vocé
precisara assumir total
responsabilidade por
entender se 0 modulo que
esta sendo usado pode
satisfazer as especificagoes
funcionais da aplicagao.
Conexao Especifique o tipo de dados transferidos  Dados com calibracao

entre o dispositivo e o controlador.

Na opgao Somente escuta, o controlador
e o dispositivo estabelecem comunicagao
sem que o controlador envie qualquer
configuracao ou dados de saida para

o dispositivo. Uma conexao de dados

de entrada completa é estabelecida,

»  Dados (padrao)
< Somente escuta
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Tabela 17. Parametros de definicao do dispositivo (continuagao)

Parametro Defini¢ao Opcdes disponiveis

mas depende da conexao entre o
controlador-proprietario e o dispositivo.

Dados de entrada Selecione o tipo de dados de entrada para o | Dados analdgicos
dispositivo.

Visualizagao Informacoes do dispositivo

Use as informagoes do dispositivo para visualizar as informagoes do dispositivo e do status
guando o dispositivo estiver on-line.

Use as informagoes do dispositivo para:
» Determine a identidade do dispositivo.
 Visualizar o estado operacional atual do dispositivo.
« Visualizar se um controlador proprietario esta conectado ao dispositivo no momento.
» Recuperar as informagoes mais recentes do dispositivo.
* Reinicializar um dispositivo para seu estado de energizagao.

Figura 22. Exemplo de visualizagao de Informacaes do dispositivo

Diagnéstico do dispositivo
Para visualizar o diagndstico do dispositivo, selecione Diagnéstico na visualizagao Informagoes
do dispositivo.
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Visualizagao Conexao
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Figura 23. Exemplo de Diagnéstico do dispositivo

Use a conexao para definir o comportamento do controlador para o dispositivo:

Definir a taxa de intervalo do pacote requisitado. Para obter mais informagoes, consulte
Intervalo do pacote requisitado (na pagina 18).

Selecione a conexao Unicast ou Multicast a ser usada na rede EtherNet/IP. Para obter
mais informagoes, consulte Conexao unicast ou multicast (na pagina 18).

Visualize o motivo da falha de conexao.

Se houver uma falha de conexao, a area Falha de conexao exibira o cédigo de erro com uma
descri¢ao que o ajudara a solucionar o problema do médulo. Para obter mais informagdes,
consulte Localizagdo de falhas do seu médulo (na pagina 57).

Iniba 0 madulo. Para obter mais informagdes, consulte Inibicdo do mddulo (na pagina 19).
Configure a resposta a falhas para falhas de conexao enquanto o controlador estiver no
modo de operagao.

Habilite ou desabilite o diagnéstico automatico.

ATENGAO: Se vocé nao habilitar o diagndstico automatico, o dispositivo nao publicara
diagnésticos no FactoryTalk Alarms and Events.
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Figura 24. Exemplo de visualizagao de Conexao

Visualizagao de canais

A visualizagao Canais mostra uma caracteristica geral dos valores de configuragao para todos
0s canais do madulo.

Nem todas as configuragdes de canal estao incluidas na visualizacao Canais. Para visualizar ou alterar o
conjunto completo da configuragao do canal e também para visualizar as informacdes de diagndstico do
canal, use a visualizagao Chxx.

Vocé pode realizar as sequintes agoes nessa visualizagao para todos os canais:
 Desabilitar o canal, se desejado.
 Alterar o tipo de entrada e a faixa de entrada.
 Habilitar ou desabilitar HART
 Habilitar ou desabilitar a alimentacao da malha
+ Hahilitar ou desabilitar a deteccao de fio interrompido
 Selecionar filtro de encaixe
+ Definir a conversao de escala e recalcular todas as configuragdes com a unidade de
engenharia
*  Definir a filtragem digital
* Desabilitar alarmes

Figura 25. Exemplo de visualizagao Canais

Visualizagao Chxx
A visualizagao Chxx, em que xx representa o numero do canal, mostra as opgoes de
configuragao disponiveis para o respectivo canal.
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Nessa visualizagao, é possivel fazer o sequinte:

Desabilitar o canal, se desejado

Alterar o tipo de entrada e a faixa de entrada

Habilitar ou desabilitar HART

Habilitar ou desabilitar a alimentacao da malha

Habilitar ou desabilitar a deteccao de fio interrompido

Definir a conversao de escala e recalcular todas as configuragoes com a unidade de
engenharia

Selecionar filtro de encaixe

Definir a filtragem digital

Visualizar informagoes de diagndstico do canal

Para travar e configurar pardmetros de alarme, acesse a visualizagao Alarmes.

Figura 26. Exemplo de visualizagae Chxx

Recalcular Unidades
A opcao Recalcular Unidades permite que vocé recalcule todas as configuragoes com a unidade
de engenharia apds uma alteragao de escala. Considere o seguinte:

A opcao Recalcular Unidades é ativada quando a configuracao de escala é alterada.

Ao selecionar a opgao Recalcular Unidades, os novos valores recalculados com base na
nova configuragao de escala sao exibidos junto com os valores antigos para que vocé
possa verificar antes de alterar.

Se vocé selecionar “Sim” para prossequir com a alteragao, 0s novos valores serao
definidos, mas serao aplicados quando vocé selecionar “Aplicar/0K".

Se vocé selecionar “Nao” para cancelar a alteracao, os valores antigos serao mantidos.
Vocé pode selecionar Recalcular Unidades novamente ou alterar manualmente essas
configuragoes com base na nova conversao de escala.
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Figura 27. Exemplo de Recalcular unidades

Diagnéstico do Canalxx

Exibe as informacdes de diagndstico do canal quando conectado ao médulo. Quando estiver
on-line com 0 médulo, selecione Diagnéstico na visualizacao Chxx para ver as informagoes de
diagnastico.

Figura 28. Exemplo de diagnéstico do Canalxx

Visualizagao Alarmes
Cada canal no mddulo de entrada tem uma visualizagao Alarmes. Nessa visualizagao, é possivel
fazer o sequinte:
+ Desabilitar todos os alarmes.
 Habilitar/desabilitar o travamento e definir os limites de alarme para os alarmes de
processo:
- Alto Alto
- Alto
- Baixo
- Baixo Baixo
- Zonamorta

* Hahilitar/desabilitar o travamento e definir o limite para o alarme de variagao.
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Visualizagao Calibragao
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0 limite de alarme de variagao de 0,0 desabilita o alarme de variagao.

Figura 29. Exemplo de visualizagao Chxx - Alarmes

A visualizagao Calibracao apresenta informacoes de calibracdo para todos os canais no mddulo.
Voceé pode realizar as sequintes agoes nessa visualizagao para todos 0s canais:
+ Visualizar os parametros de calibracao e o status de calibragao para as faixas de entrada
configuradas no momento.

 Executar a calibragao do usuario para um ou varios canais.
» Reverter os pardmetros de calibracao para os valores ajustados de fabrica.

Para obter mais informagdes sobre como calibrar 0 médulo, consulte Calibracao do mddulo
(interativa) (na pagina 91).

Figura 30. Exemplo de visualizacao de Calibragao

5034-IF4IH, analog_hart
Parent: Adapter
Siot 6

A Contrller connection: Weiing. Devicestalus: Faulted Connected|

INFORMATION

Calibration

G| @EEERT Calibration ~ Calibration | Last Calibration  Calibration

Gain Offset Date Status
] 4mA to 20mA 0999637 0001057 1998-01-02 oK
o 4mA to 20mA 0999707 0001093 1998-01-02 oK
02 4mA to 20mA 0999732 0001133 1998-01-02 oK

03 4mA to 20mA 0999669 0001125 1998-01-02 oK
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Visualizagao Sincronizagao de tempo

A visualizagao Sincronizagao de tempo é somente leitura e mostra as informagoes de status do
CIP Sync sobre o0 madulo quando o projeto estiver on-line. A categoria Sincronizagao de tempo
exibe as informagoes a sequir:

» Status de sincronizacao de tempo do CIP Sync

» Tempo do sistema UTC

 Informagoes do reldgio Grandmaster

* Descrigao do reldgio Grandmaster

 Informagaes do reldgio local

Figura 31. Exemplo de visualizagao Time Synchronization

5034-IF4IH, analog_hart

Parent: Adapter

Siot 6

A Controller connection: Waiting. Device status: Faulted Connected
INFORMATION

on
De

Time Synchronization

CONFIGURATION
Connection

1/20/1670 34203

~ Channels
» choo
s cho Grandmaster Clock Local Clock

idertiy dentiy

Bcra99FFFEODS208 BCra09RFFEOASIaS

oK Cancel Help

Descricao do relogio Grandmaster

A caixa de didlogo de descrigao do reldgio Grandmaster fornece informagodes detalhadas sobre
o reldgio Grandmaster. Para visualizar a descricao do reldgio Grandmaster, selecione Descrigao
na visualizacao Time Synchronization.

Figura 32. Exemplo de descri¢ao do reldgio Grandmaster
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Calibragao do modulo (interativa)

Vocé pode usar a visualizacao Calibracao em Propriedades do modulo para calibrar
interativamente o madulo por canal ou em grupo.

Estado do controlador durante a calibracao

Vocé deve adicionar o0 mddulo ao seu projeto da aplicagao Studio 5000 Logix Designer, antes de
poder calibra-lo.

0 projeto deve estar on-line com o controlador do proprietario para calibrar os modulos
analdgicos PointMax. Vocé pode calibrar em qualquer uma das seguintes condigdes:

+ 0 controlador esta no modo de programa, ou seja, no modo de programa remoto ou no
modo de programa.

0 mddulo deve estar no Modo de programa e nao deve estar controlando ativamente um
processo quando vocé o calibrar.

» Nao ha conexoes com 0 madulo.

A calibracao afeta a qualidade dos dados

Quando um canal em um mddulo de entrada analdgica estiver sendo calibrado, o ajuste de
parametro de filtro rejeita-banda para aquele canal muda para 10 Hz. 0 tag I.Chxx.Uncertain é
definido como 1 para esse canal até que a calibracao seja concluida.

Especificagoes de instrumentagao de calibragao
Quando vocé calibrar os madulos de entrada analdgica, envie sinais de referéncia de corrente

ou tensao para o0 madulo para calibra-lo. Para manter a precisao da calibragao de fabrica do
seu madulo, use a instrumentagao com as especificagoes listadas na tabela a sequir.

IMPORTANTE: Nao calibre seu mddulo com um instrumento que seja menos preciso do que os especificados na
tabela a sequir. Pode resultar nos sequintes eventos:
» Acalibragao parece ocorrer normalmente, mas o modulo reporta dados imprecisos durante a operagao.
»  Uma falha de calibragao acorre, forcando a anulagao da calibracao. Quando isso acontece, o tag
I.Chxx.CalFault é definido para o canal que vocé tentou calibrar. Vocé pode apagar esse tag concluindo
uma calibracao valida ou ligando a energia do médulo.

Tabela 18. Especificagées do instrumento

. 3 ) Especificagées de instrumentagao
Cadigo de catalogo Tipo de entrada de canal i ~
de calibragao
5034-IF4IH, 5034-IF4IHXT Corrente (mA) Fonte de 4,00 a 20,00 mA +100 nA de
corrente
Tensao (V) Fonte 0210 V +2 pV de tensao

Procedimento de calibragao

Este procedimento descreve como calibrar um canal no mddulo de entrada analdgica para uso
com um tipo de entrada de corrente (mA). Vocé pode sequir o0 mesmo procedimento para o tipo
de entrada de tensao, mas certifique-se de conectar o calibrador de tensao ao canal.

Rockwell Automation, Inc. Publicagao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025 9



Capitulo7  Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Aplique referéncias de sinal Baixo e Alto ao modulo de entrada analdgica para calibra-lo. As
referéncias devem corresponder a faixa de entrada que o canal esta usando.

Tahela 19. Referéncias de calibracao do médulo de entrada analdgica

Tipo de entrada

Faixa de entrada

Referéncia de calibragao
baixa

Referéncia de calibragao
alta

Tensao (V) -0a+10V 00V 10,0V
0alov 05V 100V
0abV 05V 50V

Corrente (mA) 0a20mA 4,0 mA 20,0 mA
4a20mA

1. Conecte o calibrador de corrente ao canal que esta sendo calibrado.
2. Fique on-line com o projeto e certifique-se que o controlador esta no modo de

programa.

3. Confirme se o canal a ser calibrado esta configurado para a Faixa de entrada correta.
4. Navisualizacdo Calibracdo, na caixa de dialogo Propriedades do madulo, selecione
Iniciar calibragao.

5. Quando a caixa de dialogo for exibida para confirmar que vocé deseja calibrar o canal,

selecione OK.

6. Selecione os canais um de cada vez ou em grupos para calibrar e selecione Next.
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1.

8.

Quando a caixa de dialogo Anexar referéncia baixa for exibida, defina o calibrador para
a referéncia baixa e aplique-o ao canal.

Selecione Next. A caixa de dialogo Resultados de referéncia baixa é exibida e indica o
status do canal calibrado.
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9. Se o status for 0K, selecione Next. Se o status nao estiver OK, repita o processo de
calibracao.
10.  Quando a caixa de dialogo Anexar referéncia alta for exibida, defina o calibrador para a
referéncia alta e aplique-o ao canal.

1. Selecione Next. A caixa de dialogo Resultados de alta referéncia é exibida e indica o
status do canal calibrado.
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12.

13.

Se o status for 0K, selecione Next. Se o status nao estiver OK, repita o processo de
calibracao.
Quando a caixa de dialogo Calibracao concluida for exibida, selecione Concluir.
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Usar os indicadores de status para localizacao de falhas

0s médulos PointMax I/0 usam os sequintes indicadores de status:
* Indicador de alimentagao SA — Esse indicador opera da mesma forma que todos os

madulos PointMax 1/0.

 Indicador de status do mddulo — Este indicador opera da mesma forma que todos o0s

madulos PointMax 1/0.

» Indicador de status do canal — Esse indicador funciona de forma diferente com base no
tipo de mddulo que vocé esta usando.

Indicador de status de alimentagao SA

Tabela 20. Interpretar o indicador de status de alimentagao SA

Estado do indicador

Descricao

Acao recomendada

Desligado

0 mddulo nao esta energizado.

Realize as ag0es a sequir:
1. Confirme que o sistema esta energizado.

2. Confirme que o mddulo esté instalado adequadamente.

Verde constante

Ha alimentagao SA para o madulo.

Nenhuma

Vermelho constante

Nao hé alimentacao SA para 0 mddulo ou a tensao de alimentacao SA
nao esta na faixa valida.

Realize as agdes a sequir:

1. Confirme se a fiagao de alimentagao SA esta conectada
corretamente ao adaptador, médulo de poténcia de expansao ou
base de montagem 5034-MBSA.

2. Verifique o sequinte:
- Verifique se a tensdo SA est4 na faixa correta.

- Se uma fonte de alimentagao externa estiver sendo usada,
confirme se ela esta ligada.

- Certifique-se de que a base de montagem para a conexao da
base de montagem esteja devidamente fixada.

Acesse a visualizagao Informagdes do rack nas Propriedades
do mddulo do adaptador para verificar o status de
Aimentacao de campo das bases de montagem instaladas
em todos os slots.

Indicador de status do médulo

Tabela 21. Interpretar o indicador de status do médulo

Estado do indicador

Descricao

Acao recomendada

Desligado

0 mddulo nao esta energizado.

Realize as ag0es a sequir:
1. Confirme que o sistema esté energizado.

2. Confirme que 0 médulo est4 instalado adequadamente.

Verde constante

0 mddulo esta operacional e todas as conexoes de E/S estao ativas.

Nenhuma
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Tabela 21. Interpretar o indicador de status do médulo (continuagao)

Estado do indicador

Descricao

Acao recomendada

Verde intermitente

0 mddulo nao tem conexdes de E/S.

Localize falhas em sua aplicagao Studio 5000 Logix Designer para
determinar o que est& impedindo uma conexao do mddulo ao
controlador e corrija o problema.

Vermelho
intermitente

Uma das sequintes condigdes existe:

» Falha na tentativa de atualizagao do firmware do médulo.
» 0 dispositivo sofreu uma falha recuperavel.

»  Uma conexao ao mdédulo excedeu o tempo limite.

» Uma atualizagao do firmware do médulo esta em andamento.

Execute uma destas acgoes:
»  Deixe o processo de atualizagao do firmware ser concluido.

« Tente novamente uma atualizagao do firmware depois que uma
falhar.

» Use a aplicacao Studio 5000 Logix Designer para determinar se
ocorreu uma falha recuperavel do médulo. Ela é mostrada na
visualizacao Informacées do dispositivo.

Para liberar uma falha recuperavel, execute uma destas agoes:
- Conecte 0 modulo a energia.

- Selecione Redefinir dispositivo no projeto Studio 5000 Logix
Designer pela visualizacao Informacoes do dispositivo da
caixa de dialogo Propriedades do madulo.

Se a falha nao for eliminada apés o desligamento e a
reinicializacao do médulo, entre em contato com o Suporte
técnico da Rockwell Automation.

» Use a aplicacao Studio 5000 Logix Designer para determinar se
uma conexao excedeu o tempo limite. A visualizagao Conexao nas
Propriedades do médulo indica se uma solicitagao de conexao
atingiu o tempo limite.

Se uma conexao excedeu o tempo limite de execugao, determine
a causa e corrija. Por exemplo, uma falha de cabo pode causar um
tempo limite de conexao.

Vermelho constante

0 madulo sofreu uma falha irrecuperavel.

Realize as ag0es a sequir:
1. Desligue e ligue 0 modulo.

2. Seoindicador de status permanecer vermelho fixo, substitua o

madulo.
Indicadores de status do canal
Tabela 22. Interpretar indicadores de status do canal de entrada analégica
Estado do indicador | Descrigao Acao recomendada
Desligado Uma das sequintes condigées existe: Execute uma destas agoes:

» 0 mddulo n3o esta energizado.

» 0 mddulo esta ligado, mas a conexao do controlador com o
madulo ndo foi estabelecida.

+ 0 modulo esta energizado, mas o canal de entrada esta
desabilitado.

» Sevocé espera que 0 modulo esteja energizado mas ele nao esta,
faga o sequinte:
- Confirme que o sistema esta energizado.

- Confirme que o modulo esta instalado adequadamente.

»  Se o modulo estiver ligado, mas o canal nao estiver funcionando
como esperado, use a aplicagao Studio 5000 Logix Designer para

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 22. Interpretar indicadores de status do canal de entrada analégica (continuagao)

Estado do indicador

Descricao

Acao recomendada

confirmar se o canal nao esta desabilitado e se 0 mddulo tem uma
conexao com o controlador.

A visualizagao da conexao nas propriedades do mddulo indica se
a conexao esta em execugao ou com falha. Se houver falha na
conexao, a visualizagao Conexao indicara as informagdes de erro.

Se o canal estiver desabilitado, nenhuma agao sera necessaria.

Amarelo continuo

0 canal de entrada esta funcionando normalmente.

Nenhuma

Vermelho
intermitente

Uma das sequintes condigoes existe:

» Ndo hé alimentacao SA para o modulo ou a tensdo de alimentacao

SA nao esta na faixa valida.

« 0 sinal de entrada esta em subfaixa ou sobrefaixa. A faixa de
sinal é definida em seu projeto da aplicacao Studio 5000 Logix
Designer.

« Uma condigdo de fio interrompido, isto é, um fio esta
desconectado do canal de entrada.

Execute uma destas agoes:

Se houver uma falha de energia da SA, consulte a agéo
recomendada para o estado do indicador vermelho constante na
tabela Indicador de alimentagao da SA acima.

Verifique o sinal de entrada para determinar se esta em subfaixa
ou sobrefaixa. Neste caso, faca as alteragdes para que o sinal de
entrada retorne para dentro dos limites da faixa.

Verifique a fiagao no canal de entrada. Se necessario, reconecte
0 cabo.

Amarelo/vermelho
intermitente

Calibragao em andamento.

Concluir o processo de calibragao com éxito.

Vermelho constante

Ocorreu um problema que € interno ao médulo. Os sequintes sao
exemplos de problemas que podem fazer com que o indicador de
status fique vermelho permanente:

»  Ocorreu uma falha de calibragao no canal.

0 modulo sofreu uma falha nao recuperavel.

Execute uma destas agoes:

Se o indicador ficar vermelho constante apds um processo de
calibracao, vocé pode realizar uma calibragao bem-sucedida ou
desligar e ligar a alimentagao para recuperar a falha.

Se nao for causado pela calibracao, desligue e ligue a alimentagao
para recuperar a falha. Se a condigao ainda estiver presente,
substitua o médulo.

Definicoes de tags do médulo

98

0s tags do madulo sao criados ao adicionar um maédulo ao projeto da aplicagao Studio 5000
Logix Designer. 0 conjunto de tags de mddulo associados a um madulo depende do tipo de
maddulo e opgoes de Defini¢ao do dispositivo escolhidas durante a configuragao. A tabela
contida nesta secao lista todos os tags disponiveis em um modulo. Nem todos os tags na lista
sao usados quando o tipo de mddulo é adicionado ao projeto. 0 uso do tag varia conforme a

configuragao do mddulo.
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Tabela 23. Tags de configuragao

Tipo de . -
Nome Definicao Valores validos
dados
ChxxSourcing BOOL Controla se o canal fornece alimentagao damalhapara |« 0=0 canal ndo fornece alimentagao da malha. Deve
os dispositivos conectados. ser fornecida alimentagao externa.
e 1=0canal fornece alimentagao da malha.
Chxx.SensorType SINT Nao aplicével Nao se aplica a este madulo
Chxx.NotchFilter SINT 0 filtro rejeita banda remove o ruido de linha para o * 0=10Hz
canal. «16.=20 Hz com rejeicdo de ruido de 50/60 Hz
* 4=200Hz
e 21=1.200 Hz
* 22=4.800 Hz para nao HART
* 23=9.600 Hz para nao HART
Chxx.AlarmDisable BOOL Desabilita todos os alarmes no canal. » 0=0s alarmes estao habilitados
IMPORTANTE: Considere o seguinte: * 1= 0s alarmes estao desabilitados
» Sealterar esse tag para 0, ou seja, para que 0s
alarmes nao sejam desabilitados, vocé também
devera habilitar os alarmes individuais para que
eles funcionem.
Por exemplo, se quiser usar o alarme de nivel
baixo (Low Low) para um canal, vocé devera
definir Chxx.AlarmDisable como 0 e definir o
tag de saida Chxx.LLAlarmEn como 1 para que 0
alarme seja habilitado.
Isso se aplica a todos os alarmes no médulo.
« De modo contrério, se vocé definir este
tag como 1, os alarmes sao desabilitados
independentemente do ajuste de parametro
no tag de habilitagao do alarme para qualquer
alarme.
Chxx.ProcessAlarmLatchEn BOOL Configura os alarmes de processo para travar até que + 0=Trava desabilitada

sejam explicitamente destravados.
Os alarmes de processo incluem:

» Marme HighHigh
» Alarme high

e 1=Trava habilitada

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 23. Tags de configuragao (continuagao)

Tipo de
dados

Definigao

Valores validos

¢ Alarme low
e Alarme LowLow

Chxx.RateAlarmLatchEn

BOOL

Configura o alarme de taxa para ser travado até que seja
explicitamente destravado.

e (0 =Trava desabilitada

e 1=Trava habilitada

Chxx.0penWireEn

BOOL

Configura a detecgao de OpenWire quando o fio de
sinal é desconectado de um de seus canais ou do borne
removivel.

» 0=Adeteccao de OpenWire esta desabilitada

» 1=Adeteccao de OpenWire esta habilitada

Chxx.Disable

BOOL

Desabilita o canal.

e (0=0canal esta habilitado

« 1=Canal esta desabilitado

Chxx.TenOhmOffset

INT

Nao aplicavel

0

Chxx.DigitalFilter

INT

Um dos quatro pontos usados na conversao de escala.
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades

de engenharia em que os valores de sinal serao
convertidos. 0 termo de engenharia alta corresponde ao
valor de sinal alto.

0a32.767 ms

Chxx.LowSignal

REAL

Um dos quatro pontos usados na conversao de escala.
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades

de engenharia em que os valores de sinal serao
convertidos. 0 termo de engenharia alta corresponde ao
valor de sinal alto.

Qualquer valor

Chxx.HighSignal

REAL

Um dos quatro pontos usados na conversao de escala.
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades

de engenharia em que os valores de sinal serao
convertidos. 0 termo de engenharia alta corresponde ao
valor de sinal alto.

Qualquer valor

Chxx.LowEngineering

REAL

Um dos quatro pontos usados na conversao de escala.
A engenharia baixa ajuda a determinar as unidades

de engenharia em que os valores de sinal serao
convertidos. 0 termo de engenharia baixa corresponde
ao valor de sinal baixo.

Qualquer valor

Chxx.HighEngineering

REAL

Um dos quatro pontos usados na conversao de escala.
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades

de engenharia em que os valores de sinal serao
convertidos. 0 termo de engenharia alta corresponde ao
valor de sinal alto.

Qualquer valor

Chxx.LLAlarmLimit

REAL

0 ponto de acionamento do Alarme Baixo Baixo

(Low Low). Causa o acionamento de Chxx.LLAlarm
quando o sinal de entrada se move abaixo do ponto de
acionamento configurado. O valor esta em unidades de
engenharia.

Qualquer valor
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Tabela 23. Tags de configuragao (continuagao)

Tipo de .
Nome Definicao
dados

Valores validos

Chxx.LAlarmLimit REAL 0 ponto de acionamento de Alarme Baixo (Low). Faz com
que o alarme Chxx.LAlarm seja acionado quando o sinal
de entrada se move abaixo do ponto de acionamento
configurado. 0 valor est4 em unidades de engenharia.

Qualquer valor

Chxx.HAlarmLimit REAL 0 ponto de acionamento de Alarme Alto (High). Faz com
que o alarme Chxx.HAlarm seja acionado quando o sinal
de entrada se move acima do ponto de acionamento
configurado. 0 valor esta em unidades de engenharia.

Qualquer valor

Chxx.HHAlarmLimit REAL 0 ponto de acionamento de Alarme Alto Alto (High High).
Faz com que o alarme Chxx.HHAlarm seja acionado
quando o sinal de entrada se move acima do ponto de
acionamento configurado. O valor esta em unidades de
engenharia.

Qualquer valor

Chxx.RateAlarmLimit REAL 0 ponto de acionamento do Alarme de taxa (Rate). Faz
com que o Chxx.RateAlarm seja acionado quando o sinal
de entrada muda em uma taxa mais répida do que 0
Alarme de taxa configurado. Configurado nas unidades
de engenharia por segundo.

0 = Alarme de taxa nao é usado

Qualquer valor maior que zero = Ponto de acionamento

Chxx.AlarmDeadband REAL Permite que um alarme de processo permaneca
energizado, mesmo que a condicao de alarme
desapareca, desde que os dados de entrada
permanegam dentro da zona morta do alarme de
processo.

0 valor da zona morta € subtraido dos Limites de alarme
Alto e Alto Alto para calcular os limites da zona morta
para estes alarmes. 0 valor da zona morta é adicionado
aos Limites de alarme Baixo e Baixo Baixo para calcular
os limites da zona morta para estes alarmes.

Qualquer valor que nao seja negativo

Definicoes de tags de entrada

Tabela 24. Tags de entrada

Tipo de . -
Nome Definicao Valores validos
dados
RunMode BOOL Estado operacional do canal » 0=_0cioso
» 1=Execucao
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Tabela 24. Tags de entrada (continuagao)

Tipo de . -
Nome Definicao Valores validos
dados

Quando o valor for 0, significa uma das seguintes

opgoes:

- Aconexao estd ativa.

- Aconexao foi aberta, mas 0 médulo nao
comegou a produzir dados para a conexao.

- 0 mddulo ndo esta aplicando novos dados de
tag de saida porgque o controlador esta no modo
de programa.

*  Quando o valor for 1, significa o sequinte:

- Aconexao esta ativa.

- 0 madulo esta produzindo dados para a
conexao.

- 0s dados do tag de saida estao sendo
aplicados.

ConnectionFaulted BOOL Indica se uma conexao esta em execucao. » 0=Existe uma conexao entre o mddulo e 0
0 mddulo define esse tag como 0 quando conectado. Se controlador
0 médulo ndo for conectado, ele mudara o tag para 1. » 1=Aconexao atingiu 0 tempo limite ou esta inibida
DiagnosticActive BOOL Indica se qualquer diagndstico esta ativo ou se o limite | « 0= Nenhum diagndstico esté ativo
de progndstico foi atingido. * 1=Um ou mais diagnésticos estao ativos ou o limite
de prognéstico foi atingido.
DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta sempre que uma condigao de diagndstico -128 a +127
d!stlnt,a ? det?ct.ada & quando uma condicao de- 0 valor de 0 é ignorado, exceto durante a inicializagao do
diagnostico distinta passa de detectada para nao médulo.
detectada.
Chxx.Fault BOOL Indica que os dados do canal sdo imprecisos e nao » 0=Nao existe falha
podem ser confiados para uso na aplicagao. « 1= Existe falha
Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas
do mddulo para corrigir a causa da imprecisao.
IMPORTANTE: Quando a condicao que faz com que 0
tag mude para 1é removida, o tag € automaticamente
redefinido como 0.
Chxx.Uncertain BOOL Indica que os dados do canal podem ser imprecisos, mas | « 0= Dados vélidos
0 grau de imprecisao é desconhecido. « 1= Validade de dados incerta
Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas
do mddulo para corrigir a causa da imprecisao.
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Tabela 24. Tags de entrada (continuagao)

Tipo de

Nome Definigao Valores validos
dados
IMPORTANTE: Quando a condicao que faz com que 0
tag mude para 1é removida, o tag € automaticamente
redefinido como 0.
Chxx.0penWire BOOL 0 cabo do sinal esta desconectado do canal ou o borne | « 0= _Condicéo de fio interrompido nao existe ou a
removivel foi removido do madulo. deteccao de fio interrompido esta desativada
« 1= Existe uma condicao de fio interrompido, o que
significa que o fio de sinal esta desconectado do
canal ou que o borne removivel foi removido do
modulo.
Chxx.OverTemperature BOOL Nao se aplica a este madulo. N/D
Chxx.FieldPower0ff BOOL Alimentacao de campo nao esta presente no canal. + 0=Alimentacao de campo presente
+ 1=Alimentacao de campo ausente
Chxx.NotANumber BOOL Indica que o Gltimo valor recebido para o valor de dados | » 0= 0s tltimos dados do canal recebidos eram
de saida do canal nao foi um niimero. nimeros
» 1=0s ultimos dados do canal recebidos ndo eram
numeros
Chxx.Underrange BOOL Indica que os dados do canal estdo abaixo do limitede | « 0 =Dados do canal ndo estao abaixo do limite de
subfaixa para este canal. subfaixa
Por exemplo, quando o canal opera na faixade entrada | « 1= Dados do canal estdo abaixo do limite de
de 4 a 20 mA, o limite de subfaixa no canal é <3,0 mA. Se subfaixa
o sinal de entrada for 0 mA, o tag é definido como 1.
Chxx.0verrange BOOL Indica que os dados do canal estdo acima do limite de » 0=Dados do canal nao estao acima do limite de
sobrefaixa para este canal. sobrefaixa
Por exemplo, quando o canal opera na faixa de saidade |« 1=Dados do canal estdo acima do limite de
4220 mA, o limite de sobrefaixa no canal é <23,0 mA. Se sobrefaixa
o sinal de entrada for 24 mA, o tag é definido como 1.
Chxx.LLAlarm BOOL Acionado quando o valor dos dados de entrada é menor | « 0= 0 alarme ndo est4 acionado
que o valor do Alarme Baixo Baixo (Low Low). « 1= 0 alarme est4 acionado
Se o travamento esta habilitado, este alarme permanece
acionado até que seja destravado. Se o travamento nao
estiver habilitado, o alarme sera desativado depois que
o valor dos dados de entrada for maior que o Limite Low
Low mais a zona morta de alarme.
Chxx.LAlarm BOOL Acionado quando o valor dos dados de entrada é menor | « 0= 0 alarme ndo est4 acionado

que o valor do Alarme Baixo (Low).

Se o travamento esta habilitado, este alarme permanece
acionado até que seja destravado. Se o travamento nao
esta habilitado, 0 alarme desaparece ap6s o valor dos

e 1=0alarme esta acionado
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Tabela 24. Tags de entrada (continuagao)

Tipo de . L
Nome Definicao Valores validos
dados
dados de entrada ficar maior que o limite Low mais a
zona morta de alarme.
Chxx.HAlarm BOOL Acionado quando o valor dos dados de entrada for maior | 0 =0 alarme nao esté acionado
que o valor do Alarme Alto (High). « 1= 0 alarme est4 acionado
Se o travamento esta habilitado, este alarme permanece
acionado até que seja destravado. Se o travamento nao
esta habilitado, o alarme desaparece ap6s o valor dos
dados de entrada ficar menor que o limite alto menos a
zona morta de alarme.
Chxx.HHAlarm BOOL Acionado quando o valor dos dados de entrada for maior | » 0 =0 alarme nao esté acionado
que o valor do Alarme Alto Alto (High High). « 1=0 alarme est4 acionado
Se o travamento esta habilitado, este alarme permanece
acionado até que seja destravado. Se o travamento nao
esta habilitado, o alarme desaparece apds o valor dos
dados de entrada ficar menor que o limite High High
menos a zona morta de alarme.
Chxx.RateAlarm BOOL Acionado quando a mudanca entre amostras » 0=0alarme nao esta acionado
consecutivas do canal dividida pelo periodo de tempo . 1=0alarme est acionado
em que as amostras foram tomadas excede o Alarme de
taxa. Se travado, o tag permanece energizado até que
seja destravado.
Chxx.CalFault BOOL Indica que a Gltima Calibragdo tentada para este canal | = 0= N&o houve falha na calibracao
falhou ou nao ha dados de calibragao presentes. « 1= Falha na calibracio
Esse tag é apagado, ou seja, definido como 0, quando o
madulo é ligado ou quando é realizada uma calibragao
bem-sucedida para o intervalo no canal.
Chxx.Calibrating BOOL Indica que o canal esté sendo calibrado no momento. » 0=0 canal ndo esta sendo calibrado
» 1=0 canal esta sendo calibrado
Chxx.CalGoodLowRef BOOL Indica que um sinal de referéncia baixa valido & + 0=Sinal de Referéncia baixa vélido nao foi
amostrado nesse canal no processo de calibragao. amostrado neste canal
o » 1=Sinal de Referéncia baixa valido foi amostrado
IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
. . - neste canal
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibragao na caixa de dialogo Definicao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexao Data, este
tag nao aparece nos tags de mddulo.
Chxx.CalBadLowRef BOOL Indica que um sinal de referéncia baixa invalido foi « 0=Sinal de referéncia baixa invélido ndo foi
amostrado nesse canal no processo de calibragao. amostrado neste canal
Vocé deve corrigir esta condiao para calibrar o modulo | , 1= Sinal de referéncia baixa invalido foi amostrado
corretamente.
neste canal
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Tabela 24. Tags de entrada (continuagao)

Tipo de
dados

Definigao

Valores validos

Se a calibragao é abortada com um sinal invalido
de Referéncia baixa, o tag Chxx.CalFault é definido
para este canal até que uma calibracao correta seja
realizada.

IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibragao na caixa de didlogo Definigao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexao Data, este
tag nao aparece nos tags de modulo.

Chxx.CalGoodHighRef

BOOL

Indica que um sinal de referéncia alta valido &
amostrado nesse canal no processo de calibragao.

IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibracao na caixa de didlogo Definigao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexdo Data, este
tag nao aparece nos tags de mddulo.

« (0 =Sinal de referéncia alta valido nao foi amostrado

neste canal

« 1=Sinal de referéncia alta valido foi amostrado
neste canal

Chxx.CalBadHighRef

BOOL

Indica que um sinal de referéncia alta invélido é
amostrado nesse canal no processo de calibracao.

Vocé deve corrigir esta condigao para calibrar o médulo
corretamente.

Se a calibragao é abortada com um sinal de Referéncia
alta invalido, o tag Chxx.CalFault é ajustado para este
canal até que uma calibracao correta seja realizada.

IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibragao na caixa de dialogo Definicao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexao Data, este
tag nao aparece nos tags de médulo.

« 0 =Sinal de Referéncia alta invalido nao foi
amostrado neste canal

» 1=Sinal de Referéncia alta invalido foi amostrado
neste canal

Chxx.CalSuccessful

BOOL

Indica que a calibragao neste canal esta concluida e o
estado de Calibragao foi encerrado.

Esse tag permanece definido apds a calibragao vélida e
até que um novo processo de calibracao seja iniciado ou
a conexao seja encerrada.

IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibragao na caixa de dialogo Definicao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexao Data, este
tag nao aparece nos tags de mddulo.

» (0 =Calibracao incorreta

* 1=Um dos sequintes:
- Acalibracao foi correta e saiu do estado de
calibragao.
- 0s dados de calibragao estao presentes e
foram aplicados.

Rockwell Automation, Inc.

Publicacao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025

105



Capitulo 7

Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Tabela 24. Tags de entrada (continuagao)

Tipo de
dados

Definigao

Valores validos

Chxx.Data

REAL

Dados do canal em unidades de engenharia
redimensionadas.

Qualquer valor

Chxx.RollingTimestamp

INT

Temporizador de 15 bits de execucao constante que
conta em milissegundos.

Sempre que um mddulo de entrada varre seus canais,
ele também registra o valor do RollingTimestamp
naquele momento. 0 programa do usuario usa 0s
dois ultimos valores de RollingTimestamp e calcula o
intervalo entre o recebimento de dados.

04a32.767

Tabela 25. Tags de saida

Definicoes de tags de saida

Tipo de
dados

Defini¢ao

Valores validos

Chxx.LLAlarmEn

BOOL

Habilita o Alarme Baixo Baixo (Low Low).

IMPORTANTE: Para usar este alarme, defina esse
tag como 1e confirme se o tag de configuragao
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal esta definido
como 0.

Se o tag de configuragao Chxx.AlarmDisable é definido
como 1, ou seja, os alarmes estao desabilitados, este
alarme nao funciona apesar do valor do tag.

« (0 =Desabilitar o alarme

e 1=Habilitar alarme

Chxx.LAlarmEn

BOOL

Habilita o Alarme Baixo (Low).

IMPORTANTE: Para usar este alarme, defina esse
tag como 1e confirme se o tag de configuragao
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal esté definido
como 0.

Se o tag de configuragao Chxx.AlarmDisable é definido
como 1, ou seja, 0s alarmes estao desabilitados, este
alarme nao funciona apesar do valor do tag.

e (0 =Desabilitar o alarme

» 1=Habilitar alarme

Chxx.HAlarmEn

BOOL

Habilita o Alarme Alto (High).

e 0 =Desabilitar o alarme

1=Habilitar alarme
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Tabela 25. Tags de saida (continuacao)

Tipo de
dados

Definigao

Valores validos

IMPORTANTE: Para usar este alarme, defina esse
tag como 1e confirme se o tag de configuragao
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal esta definido
como 0.

Se o tag de configuragao Chxx.AlarmDisable é definido
como 1, ou seja, os alarmes estao desabilitados, este
alarme nao funciona apesar do valor do tag.

Chxx.HHAlarmEn

BOOL

Habilita o Alarme Alto Alto (High High).

IMPORTANTE: Para usar este alarme, defina esse
tag como 1e confirme se o tag de configuragao
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal esté definido
como 0.

Se o tag de configuragao Chxx.AlarmDisable é definido
como 1, ou seja, os alarmes estao desabilitados, este
alarme nao funciona apesar do valor do tag.

» (0 =Desabilitar o alarme

* 1=Habilitar alarme

Chxx.RateAlarmEn

BOOL

Habilita o Alarme de taxa (Rate).

e (0 =Desabilitar o alarme

e 1=Habilitar alarme

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 25. Tags de saida (continuacao)

Tipo de

Nome Definigao Valores validos
dados
IMPORTANTE: Para usar este alarme, defina esse
tag como 1e confirme se o tag de configuragao
Chxx.AlarmDisable para o mesmo canal esta definido
como 0.
Se o tag de configuragao Chxx.AlarmDisable é definido
como 1, ou seja, os alarmes estao desabilitados, este
alarme nao funciona apesar do valor do tag.
Chxx.LLAlarmUnlatch BOOL Destrava um Alarme Baixo Baixo travado no primeiro » 0=Alarme Baixo Baixo permanece travado
momento de transicao de bit de 0 para 1. « 1= Alarme Baixo Baixo destravado
Chxx.LAlarmUnlatch BOOL Destrava um Alarme Baixo travado no primeiro momento | « 0 = Alarme Baixo permanece travado
de transicao de bit de 0 paral. « 1= Narme Baixo destravado
Chxx.HAlarmUnlatch BOOL Destrava um Alarme Alto travado no primeiro momento | « 0= Alarme Alto permanece travado
de transicao de bit de 0 paral. « 1= Alarme Alto destravado
Chxx.HHAlarmUnlatch BOOL Destrava um conjunto de Alarmes Alto Alto travadosno | « 0 =Alarme Alto Alto permanece travado
primeiro momento de transicao de bit de 0 para 1. « 1= Alarme Alto Alto destravado
Chxx.RateAlarmUnlatch BOOL Destrava um Alarme de taxa travado no primeiro + 0=Alarme de taxa permanece travado
momento de transicao de bit de 0 para 1. « 1= Marme de taxa destravado
Chxx.Calibrate BOOL Inicia o processo de calibracao. » 0=Naoiniciar o processo de calibragao
Este tag deve permanecer ajustado até que valores * 1=Iniciar processo de calibragao
de Referéncia alta e Referéncia baixa validos sejam
aplicados a entrada.
Se as transigoes de valor do tag para 0 antes da
calibragao forem concluidas, o processo sera
interrompido e a calibragao falhara.
Chxx.CalLowRef BOOL Elevar a borda dispara a Calibrag&o baixa no Ponto de +  0=Nao iniciar amostragem de referéncia baixa
referéncia baixa para o valor de faixa de entrada da e .
* 1=lIniciar amostragem de referéncia baixa
corrente.
Um sinal de Referéncia baixa valido deve estar
conectado ao canal antes de ajustar este tag.
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Tabela 25. Tags de saida (continuacao)

Tipo de
dados

Definigao

Valores validos

IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibracao na Definigao do dispositivo. Se vocé usar o
tipo de conexao Data, este tag nao aparece nos tags
de madulo.

Chxx.CalHighRef

BOOL

Elevar a borda dispara a Calibragao alta no Ponto de
referéncia alta para o valor de faixa de entrada da
corrente.

Um sinal de Referéncia alta valido deve estar conectado
ao canal antes de ajustar este tag.

IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibragao na Definigao do dispositivo. Se vocé usar o
tipo de conexao Data, este tag nao aparece nos tags
de madulo.

» 0=Nao iniciar amostragem de referéncia alta

* 1=Iniciar amostragem de referéncia alta

Chxx.SensorOffset

REAL

Compensa qualquer erro de offset conhecido no sensor
ou canal ao qual o sensor esta conectado. 0 valor esta
em unidades de engenharia.

0 valor para este tag é adicionado ao valor medido em
unidades de engenharia e é usado no tag de entrada
Chxx.Data.

Qualquer valor flutuante valido

Use um valor na faixa operacional do canal.

Conjunto de diagnéstico

0 conjunto de diagndstico ajuda a localizar falhas e diagnosticar a falha no sistema.

Criar tipos de conjuntos de diagnésticos definidos pelo usuario

Rockwell Automation, Inc.

E possivel usar a aplicagao Studio 5000 Logix Designer para criar tipos de conjuntos de

diagnasticos definidos pelo usuario.

Crie um conjunto de diagnésticos definido pelo usuario sequindo as etapas abaixo:
1. No painel Controller Organizer, acesse Assets — Data types — User-Defined.

2. Clique com o botao direito na pasta Definido pelo usuario e selecione Novo tipo de dados.
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3.
4.

Adicione um nome e uma descrigao (opcional) para o conjunto de diagndsticos.

Na érea Membraos, adicione os membros de dados com base na montagem de diagndstico

detalhada abaixo.

IMPORTANTE: Os membros indicados nas tabelas sao organizados de acordo com as regras de alinhamento de
dados dos controladores. Siga rigorosamente o tipo de dados e a sequéncia dos membros indicados nas tabelas
deste apéndice. Se o tipo de dados e a sequéncia nao forem sequidos, podera ocorrer o desalinhamento de dados

apos executar a instrugao de mensagem (MSG) “Obter o atributo simples”.

Conjuntos de diagnastico

1.

10

Conjunto de diagndstico para modulo de entrada analdgica de 4 canais
- ID dainstancia: 0x801D (32797)

- Tamanho = 368 bytes
Siga as informacdes na tabela a sequir para adicionar cada membro.

Tabela 26. Instancia do conjunto de diagndsticos 32797

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
RunMode BOOL
Infobit_Pad1 BOOL
DiagnosticActive BOOL
CIPSyncValid BOOL
CIPSyncTimeout BOOL
Infobit_Pad5 BOOL
FieldPower0ff BOOL
Infobit_Pad7 BOOL
DiagnosticSequenceCount SINT
DiagBit_Pad0 BOOL
DiagBit_Pad1 BOOL
DiagBit_Pad2 BOOL
DiagBit_Pad3 BOOL

Publicacao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025
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2.

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
Diagbit_Pad4 BOOL

Diaghit_Pad5 BOOL

Diaghit_Pad6 BOOL

Diagbit_Pad7 BOOL

Diaghit_Pad8 BOOL

Diagbit_Pad9 BOOL

Diagbit_Pad10 BOOL

Diagbit_PadTl BOOL

FlashUpdateRequired BOOL

SelfTestFault BOOL

Diagbit_Pad14 BOOL

Diagbit_Pad15 BOOL

Pad DINT 4
LocalClockOffset LINT 8
LocalClockOffsetTimestamp LINT 8
GrandMasterClockID SINT[8] 8
FieldPowerOnTimestamp LINT 8
FieldPower0ffTimestamp LINT 8
Ch0o Diagnostic_Channel_Structure 72
Ch01 Diagnostic_Channel_Structure 72
Ch02 Diagnostic_Channel_Structure 72
Ch03 Diagnostic_Channel_Structure 72

Conjunto de contadores de diagnéstico para E/S
- ID de instancia: 0x301(769)

- Tamanho =16 bytes

Siga as informacdes na tabela a sequir para adicionar cada membro.

Tabela 27. Instancia do conjunto de diagnésticos 769

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
RunMode BOOL 1

Infobit_Pad1 BOOL

DiagnosticActive BOOL

Infobit_Pad3 BOOL

Infobit_Pad4 BOOL

Infobit_Padb BOOL
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Canal de diagndstico

2

1.

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
Infobit_Pad6 BOOL

Infobit_Pad7 BOOL

DiagnosticSequenceCount SINT 1

CIPConnections INT 2

CIPLostPackets DINT 4

CIPTimeouts DINT 4

CPUUtilization INT 2

Pad INT 2

Canais de diagndstico SSV

- Tamanho = 80 bytes

Esse tipo de dados € recuperado como parte da instancia do conjunto de diagnésticos.

Siga as informagdes na tabela a sequir para adicionar cada membro.

Tabela 28. Estrutura do canal de diagndstico SSV do 5034-IF4IH

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
Databit_Pad0 BOOL 2
Fault BOOL

Uncertain BOOL

OpenWire BOOL

Databit_Pad4 BOOL

OverTemperature BOOL

FieldPower0ff BOOL

Databit_Pad7 BOOL

Databit_Pad8 BOOL

Disabled BOOL

Databit_Pad10 BOOL

Databit_Pad1l BOOL

Databit_Pad12 BOOL

Databit_Pad13 BOOL

Databit_Padl4 BOOL

Databit_Pad15 BOOL

CalFault BOOL 2
Underrange BOOL
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Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
Overrange BOOL

DiagBit_Pad3 BOOL

Diaghit_Pad4 BOOL

Diaghit_Pad5 BOOL

Diaghit_Pad6 BOOL

Diagbit_Pad7 BOOL

Diaghit_Pad8 BOOL

Diagbit_Pad9 BOOL

Diagbit_Pad10 BOOL

Diagbit_PadTl BOOL

Diagbit_Pad12 BOOL

Diagbit_Pad13 BOOL

Diagbit_Pad14 BOOL

Diagbit_Pad15 BOOL

Pad1 INT 2
Pad2 SINT 1
CalRange SINT 1
CalOffset REAL 4
CalGain REAL 4
CalLastDate LINT 8
OpenWireTimestamp LINT 8
Pad3 LINT 8
UnderrangeTimestamp LINT 8
OverrangeTimestamp LINT 8
FieldPowerOnTimestamp LINT 8
FieldPower0ffTimestamp LINT 8

Publicacao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025
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Definigoes para tipos de conjuntos de diagnéstico

Tabela 29. Definicao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico

Nome Tipo de dados | Definicao Valores validos
RunMode BOOL Estado operacional do canal + 0=Inativo - Significa um dos seguintes:
- Aconexao nao esta ativa.
- Aconexao foi aberta, mas 0 médulo
nao comegou a produzir dados para a
conexao.
- 0 modulo nao esta aplicando novos
dados de tag de saida porque o
controlador esta no modo de programa.
» 1=0peracao - Significa o seguinte:
- Aconexdo esta ativa.
- 0 modulo esta produzindo dados para a
conexao.
- Os dados do tag de saida estao sendo
aplicados.
DiagnosticActive BOOL Indica se qualquer diagndstico esta ativoouse o | 0 =Nenhum diagndstico ativo
limite de progndstico foi atingido. » 1=Um ou mais diagnésticos estao ativos ou
o limite de progndstico foi atingido.
CIPSyncValid BOOL Indica se 0 mddulo esté sincronizado com um »  0=0modulo ndo esta sincronizado
mestre 1588. * 1=0moédulo esta sincronizado
DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta sempre que uma condigao de -128 a +127
dlango?tmo d|§t|nt? e.dete.ct?da e quando uma 0 valor de 0 é ignorado, exceto durante a
condicao de diagnéstico distinta passa de inicializagéo do médulo.
detectada para nao detectada.
CIPSyncTimeout BOOL Indica se 0 madulo ja esteve sincronizadocom |« 0=Um mestre do tempo vélido ndo atingiu
um mestre 1588, mas nao esta agora devido ao o tempo limite.
tempo limite * 1=Um mestre do tempo valido é detectado
no backplane, mas o mestre de tempo
atingiu o tempo limite. 0 mddulo esta
T4 Publicacao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025 Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 29. Definigao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico (continuagao)

Nome Tipo de dados | Definicao Valores validos
usando seu relégio local e pode estar
desviando do ultimo mestre de tempo
conhecido.
FieldPowerOff BOOL Alimentacao de campo ndo esta presente no » 0= Alimentagao de campo presente
canal. * 1=Alimentagao de campo ausente
FlashUpdateRequired BOOL Indica se é necessaria uma atualizacao de + 0=Atualizacao de flash ndo necesséria
firmware (flash). * 1=0modulo nao tem firmware do programa
aplicativo
SelfTestFault BOOL Indica se a falha esta presente durante o + 0=0cddigo de inicializagao do modulo nao
autoteste do madulo. detectou nenhum erro
* 1=0cddigo de inicializagao do médulo
detectou um erro
LocalClockOffset LINT 0 offset do reldgio local em relagao ao horario | Qualquer valor
do sistema. Este valor ajuda a detectar os
horérios das etapas. Este valor ¢ atualizado
quando recebe uma atualizagao PTP.
LocalClockOffsetTimestamp LINT Indica o carimbo de data e hora do desvio do Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
reldgio local. de evento registrada.
0 formato da hora é AAAA-MMDD-
HH:mm:SS_mmm_uu_nnn(UTC-00:00)
e MAA=ano
+ MM=més
» DD=dia
e HH=hora(24 horas)
* mm = minutos
» SS=segundos
« mmm = milissegundos
*  uuu = microssegundos
*  nnn = nanossegundos
» UTC-00:00 = fuso horério
GrandMasterClockID SINT Aidentidade EUI-64 do relégio CIP Sync Qualquer valor
Grandmaster com o qual 0 mddulo esta
sincronizado.
FieldPowerOnTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima vez em | Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora

que a alimentagao de campo foi ligada.

de evento registrada.

0 formato da hora é
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.

e AMA=ano
e MM=més
* DD=dia

»  HH=hora (24 horas)

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 29. Definigao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico (continuagao)

Tipo de dados | Definicao

Valores validos

e mm = minutos
» SS=sequndos
*  mmm = milissegundos

FieldPower0ffTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima vez em | Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
que a alimentacao de campo foi desligada. de evento registrada.
0 formato da hora é
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
* MAA=ano
e MM=més
+ DD=dia
HH=hora (24 horas)
*  mm = minutos
» SS=sequndos
« mmm = milissegundos
Fault BOOL Indica que os dados do canal sao imprecisose |« 0=Nao existe falha
nao podem ser confiados para uso na aplicagdo. | 1= Existe falha
Se o tag estiver definido como 1, solucione 0s - < .
bl do méd L. p As causas tipicas de falhas sao as sequintes:
Pro er!1a~s 0 mddulo para corrigir a causa da « 0 canal ests desabilitado
'mprecisao. » Condicao de fio interrompido
» Condigao de subfaixa/sobrefaixa
» Condicao de perda de alimentagao do lado
do campo
Primeiro, vocé deve solucionar o problema
do mddulo para verificar se as causas tipicas
existem.
Uncertain BOOL Indica que os dados do canal podem ser » 0=Dados validos
imprecisos, mas 0 grau de imprecisao & « 1= Validade de dados incerta
desconhecido.
Se o tag estiver definido como 1, solucione os
problemas do madulo para corrigir a causa da
imprecisao.
OpenWire BOOL 0 cabo do sinal esta desconectado do canalouo | = 0= Condicao de fio interrompido nao existe
borne removivel foi removido do médulo. ou a deteccao de fio interrompido esta
desativada
« 1= Existe uma condicao de fio interrompido,
o que significa que o fio de sinal esta
desconectado do canal ou que o borne
removivel foi removido do madulo.
CalFault BOOL Indica que a Ultima Calibracao tentada * 0=Nao houve falha na calibragao
para este canal falhou ou ndo ha dados de * 1=Falha na calibragao
calibracao presentes. Este tag é restaurado,
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Capitulo7  Detalhes do 5034-IF4IH e 5034-IF4IHXT

Tabela 29. Definigao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico (continuagao)

Nome Tipo de dados | Definicao Valores validos
ou seja, definido como 0, quando hé ciclo de
alimentagao para o modulo.
Underrange BOOL Indica que os dados do canal estao abaixo do +  0=Dados do canal nao estao abaixo do
limite de subfaixa para este canal. limite de subfaixa
Por exemplo, quando o canal operanafaixade |+ 1=Dados do canal estao abaixo do limite de
entrada de 4 a 20 mA, o limite de subfaixa no subfaixa
canal é < 3,0 mA. Se o sinal de entrada for 0 mA,
0 tag é definido como 1.
Overrange BOOL Indica que os dados do canal estao acima do + 0=Dados do canal ndo estao acima do
limite de sobrefaixa para este canal. limite de sobrefaixa
Por exemplo, quando o canal operana faixade | 1=Dados do canal estao acima do limite de
saida de 4 a 20 mA, o limite de sobrefaixa no sobrefaixa
canal é > 23,0 mA. Se o sinal de entrada for 24
mA, o tag é definido como 1.
CalRange SINT Indica o valor configurado atualmente para o « 0=-10a+0V
canal. Os valores sao exibidos de acordo com o _
« 1=0abV
tipo de entrada selecionado.
« 2=0al0V
e 4=0a20mA
« 5=4a320mA
CalOffset REAL Indica o offset em unidades de sinal conforme | Qualquer valor
relatado pelo dispositivo.
CalGain REAL Indica o ganho de calibragéo informado pelo Qualquer valor
dispositivo.
CalLastDate LINT Indica a hora da data da ltima calibragao para | Qualquer valor
o canal.
OpenWireTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima vez Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
em que a condicao de fio interrompido foi de evento registrada.
detectada.
UnderrangeTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima falha | Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora

de subfaixa.

de evento registrada.

0 formato da hora é
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.

« AMA=ano
e MM=mes
« DD=dia

»  HH=hora(24 horas)

e mm = minutos

» SS=segundos

*  mmm = milissegundos

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 29. Definigao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico (continuagao)

Tipo de dados

Definigao

Valores validos

OverrangeTimestamp

LINT

Indica o registro de data e hora da ltima falha
de sobrefaixa.

Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
de evento registrada.

0 formato da hora é
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
e MAA=ano

e MM=més

- DD=dia

e HH=hora(24 horas)

e mm =minutos

» SS=segundos

* mmm = milissegundos

CIPConnections

INT

Indica o nimero de conexoes CIP abertas no
momento.

0a24

CIPLostPackets

DINT

Indica a soma acumulada do nimero de
numeros de sequéncia de itens de endereco
sequenciado que foram ignorados nas conexdes
de Classe 0 e Classe 1consumidas pelo
adaptador e seus dispositivos subordinados.

0 a 2.147.483.647

CIPTimeouts

DINT

Indica a contagem acumulada do niimero de
conexdes que expiraram, tanto as originadas
guanto as destinadas, para e através do
adaptador.

0 a 2.147.483.647

CPUULtilization

INT

Indica o uso do mecanismo de computagao.

0a100%

Criar tags de usuario do tipo Message

18

Crie tags de usudrio do tipo MESSAGE para solicitagoes e tags de usuario de resposta
associados com os novos tipos de conjuntos de diagndsticos definidos pelo usuario.

No painel Controller Organizer, expanda as opgoes Tarefas — MainTask — MainProgram:

1. Crie tags de usuario do tipo MEMSAGEM para cada solicitacao.

2. Crie tags de usuario de resposta associados com o novo tipo de conjuntos de
diagnésticos definidos pelo usuario.

3. Adicione os tags de usuério ao seu programa ladder.

4, Expanda o tag de mensagem para abrir a caixa de dialogo de configuracao de
mensagens.

Publicacao 5034-UMO07A-PT-P - Qutubro de 2025
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6.
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Na guia Configuration, selecione:

- Tipo de servigo: Obtém o atributo simples
- Classe: 4

- Atributo: 3
- Instance:

Conjunto de diagnéstico para médulo de entrada analdgica de 4 canais
0x801D (32797)

Conjunto de E/S de base de contadores de diagnéstico 0x301(769)

Elemento de destino: Tipo de dados definido pelo usuario adequado para a
instancia inserida.

Na guia Communication, selecione o caminho para 0 médulo para o qual vocé deseja
enviar as mensagens.

Faca o download do projeto e defina-0 no modo de operagao.

E possivel monitorar os valores do tag definido pelo usuério pela janela Parametros do
programa e tags locais na tarefa MainProgram no painel Organizador do controlador.
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Capitulo 8

Detalhes do 5034-0F41H e 5034-0F 4IHXT

Este capitulo apresenta instrucdes detalhadas sobre como configurar, calibrar e solucionar
problemas dos mddulos 5034-0F4IH e 5034-0F4IHXT. Ele também descreve as definigoes de tag
do modulo para tags de entrada, saida e configuragao.

Modulos analégicos de 4 saidas 5034-0F4IH e 5034-0F4IHXT

Figura 33. Diagrama de fiagao do 5034-0F4IH e 5034-0F4IHXT - Modo de corrente
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Figura 34. Diagrama de fiagao do 5034-0F4IH e 5034-0F4IHXT - Modo de tensao
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Figura 35. Diagrama de blocos de fungées 5034-0F4IH e 5034-0F4IHXT
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Tabela 30. Especificagdes técnicas - 5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT

Atributo 5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT
Faixa de saida, tensao -10a+10V

0al0Vv

0abV
Faixa de saida, corrente 0a20mA

4320 mA

4220 mA - HART

Resolugao, tensao -10 a +10 V: 14 bits (1,465 mV/bit)
0a10V: 14 bits (732 pV/bit)
0 a5 V: 13 bits (732 pV/bit)

Resolugao, corrente Faixa de 0 a 20 mA: 14 bits (1,526 pA/bit)
Faixa de 4 a 20 mA: 14 bits (1,526 pA/bit)

Precisao de calibragao a 25 °C (77 Tensao +10 a+10 V, 0,1% da escala total
OF)

HART desabilitado

Tensao 0a 10V, + 0,1% da escala total
Tensao: 0a b5V, +0,2% da escala total
Corrente: 0 a 20 mA, + 0,1% da escala total

Corrente: 4 a 20 mA, = 0,1% da escala total

Precisao de calibragao em toda a Tensao: -10a+10 V, £ 0,2% da escala total

faixa completa de temperatura Tensdo: 0210V,  0,2% da escala total
95 2 +60 °C (-13 a +140 °F)

HART desabilitado

Tensao: 0ab5V, +0,4% da escala total
Corrente: 0 a 20 mA, + 0,2% da escala total

Corrente: 4 a 20 mA, £ 0,2% da escala total
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Tabela 30. Especificacées técnicas - 5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT (continuagao)
Atributo 5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT
Capacidade do inversor Tensao: 3000 0
Corrente: 750 ()
Carga capacitiva, max. TuF
Modo de tensao
Carga indutiva, max. TmH
Modo de corrente
Detecgao de fio interrompido Somente modo de corrente
Detecgao de curto-circuito Somente modo de tensao
Formato de dados IEEE 754
Ponto flutuante de 32 bits
Método de conversao do mddulo DAC
Taxa de atualizagao HART Geralmente 1s
Varidveis adicionais do dispositivo, comandos configurados, mensagens
pass-through, comunicadores portateis, mestres secundarios, erros
de comunicacgao ou alteragdes de configuragao podem aumentar
significativamente o tempo de atualizagao.
Taxa de atualizacao Tms
Modo de tensao e corrente
Tempo de resposta ao degrau até Modo de tensdo: 90 s tipico
6% do valor, tipico Modo de corrente: 50 ps tipico
HART desabilitado
Tempo de resposta do backplane ao | Modo de tensao:
parafuso (63% da escala completa) | «  1canal: 0,4 ms tipico
HART desabilitado »  Todos os canais: 0,4 ms tipico
Modo de corrente
e Tcanal: 04 ms tipico
» Todos os canais: 0,6 ms tipico
Protegao contra sobretensao, max. | 32 Vcc
Tabela 31. Especificagdes gerais - 5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT
Atributo 5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT
Nimero de saidas 4 canais, isolados individualmente
Modo de corrente ou tensao configuravel no nivel do canal
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Tabela 31. Especificacdes gerais - 5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT (continuagao)

Atributo 5034-0F4IH, 5034-0F 4IHXT
Tensao de alimentagao SA, nom. 24 Vee
Faixa de tensao da alimentagao SA |10 a 30 Vcc
Corrente de alimentagao SA, nom. 10 mA
Corrente de alimentagao SA, max. 275 mA
Corrente de alimentagao SA sem 27 mA
carga

Protegao contra polaridade reversa | Sim

do lado do campo (SA)

Dissipagao de energia, max. 155 W
Dissipagao térmica, méax. 529 BTU/h

Tensao de isolamento

250 V (continuo), tipo de isolamento basico, entre o sistema e a alimentagao
SA

250 V (continuo), tipo de isolamento basico, entre a alimentagao SA e as
portas de entrada

250V (continua), tipo de isolamento basico, entre portas de entrada
individuais

250 V (continuo), tipo de isolamento basico, entre o sistema e as portas de
entrada

Calibragao

Calibrado de fabrica

Calibragao manual compativel

Suporte de remogao e inser¢ao sob
alimentacao

Sim

Codificacao eletrdnica

Codificacao eletrdnica via software de programagao

Posicdes das teclas do borne
removivel (slot)

2,610

Bornes removiveis compativeis

5034-RTB18, 5034-RTB18S

Categoria de fiagaol!)

2 - portas de sinal

2 - portas de alimentagdo

Especificacao da fiagao

Consulte Especificagoes de fiagao para bornes removiveis nos dados
técnicos das especificagdes do sistema PointMax I/0, publicagao
5034-TD001

Indicadores

Tindicador de status do modulo verde/vermelho

1indicador de status de alimentacao SA verde/vermelho
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Configuracao do Médulo

Visualizagao Visao geral

124

Tabela 31. Especificacdes gerais - 5034-0F4IH, 5034-0F4IHXT (continuagao)

Atributo 5034-0F4lH, 5034-0F4IHXT

4 indicadores de status de E/S amarelos/vermelhos

Dimensdes (AXLxP), aprox. 123,6 x 15,0 x 66,4 mm (4,87 x 0,59 x 2,61 pol.)

Peso, aprox. 51,0 g (1,80 0z.) - 5034-0F4lH
55,0 g (194 0z.) - 5034-0F4IHXT

Tipo de gabinetes Nenhum (estilo aberto)
Cadigo de temperatura norte T4
americano

Codigo de temperatura UKEX/ATEX | T4

Codigo de temperatura [ECEx T4

(1) Use essas informagdes de categoria do condutor para planejar o roteamento dos cabos. Consulte Orientagao
sobre fiagao de automacao industrial e aterramento, publicagao 1770-4.1. Use essas informagdes de Categoria
de condutor para planejar o roteamento de condutores conforme descrito no Manual de instalagao no sistema
apropriado.

Antes de comecar a configurar o modulo de E/S, vocé deve criar um projeto da aplicagéo Studio
5000 Logix Designer para o controlador Logix 5000 que é proprietario do modulo de E/S. 0
projeto inclui dados de configuragao para o madulo.

A aplicacao Studio 5000 Logix Designer transfere o projeto para o proprietario-controlador
durante o download do programa. Os dados sao entao transferidos para os madulos de E/S pela
rede EtherNet/IP.

0s modulos de E/S podem operar imediatamente apds o recebimento dos dados de
configuragao.

Use a Visao geral para visualizar a definicao de um dispositivo, incluindo o tipo de dispositivo, a
revisao, a codificagao eletrdnica, a conexao e outros valores especificos do dispositivo.
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Figura 36. Exemplo de visualizagae Visao geral

Defini¢ao do dispositivo
Para alterar a defini¢ao de um dispositivo, selecione Definigao do dispositivo na visualizagao
Visao geral.

Figura 37. Exemplo de definicao de dispositivo

A definicao de dispositivo inclui esses parametros:
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Tabela 32. Parametros de definigao do dispositivo

Parametro

Defini¢ao

Opcdes disponiveis

Tipo de dispositivo

Exibe o tipo e o cddigo de catalogo do
dispositivo.

Especifico do dispositivo

Nome

Insira um nome do dispositivo em
conformidade com a IEC 6T131.

Se um caractere invalido for inserido neste
campo, ou se 0 nome exceder 40 caracteres,
0 software ignora o caractere.

Todos os valores validos

Descricao

Insira a descricao do dispositivo.

Todos os valores validos

Slot

Especifique o numero do slot em que

o dispositivo reside. Dependendo da
plataforma, somente slots entre e 0
numero maximo de dispositivos de E/S sao
vélidos.

Quando o dispositivo € criado, 0 nimero
do slot assume como padrdo a primeira
posicao de slot disponivel.

Quando o controlador é alterado para um
que seja compativel com uma contagem
maxima de E/S menor, o valor do slot atual
pode nao ser mais valido.

1a32

Série

Especifica a série do dispositivo.

Especifico do dispositivo

Revisao

Especifica as revisdes principais e
secundarias do dispositivo. A faixa valida
para a revisao secundaria é de 1a 255.

Especifico do dispositivo

Codificacao
eletronica

Define a codificagao eletrénica usada para
o dispositivo. A codificagao eletrénica
compara o dispositivo definido no

projeto com o dispositivo instalado. Se a
codificacao falhar, ocorre uma falha.

« Correspondéncia exata
e Médulo compativel

» Desabilite a codificagao
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Tabela 32. Parametros de definigao do dispositivo (continuagao)

Parametro

Defini¢ao

Opcdes disponiveis

Para obter informagdes detalhadas sobre a
codificacao eletronica, consulte a Técnica
de aplicacao de codificagao eletronica em
sistemas de controle Logix 5000, publicacao
LOGIX-AT0O1.

ATENGAO: Tome muito
cuidado ao usar a opgao
Desabilitar codificagao;
se usada incorretamente,
esta opcao pode causar
ferimentos pessoais

ou morte, prejuizos a
propriedades, ou perda
financeira.

Recomendamos
enfaticamente que vocé
nao use a opgao Desabilitar
codificagao.

Ao usar a opgao Desabilitar
codificagao, vocé

precisara assumir total
responsabilidade por
entender se 0 mddulo que
esté sendo usado pode
satisfazer as especificacoes
funcionais da aplicagao.

Conexao

Especifique o tipo de dados transferidos
entre o dispositivo e o controlador.

Na opgao Somente escuta, o controlador
e o dispositivo estabelecem comunicagao
sem que o controlador envie qualquer
configuracao ou dados de saida para

o dispositivo. Uma conexao de dados

de entrada completa é estabelecida,

mas depende da conexao entre o
controlador-proprietario e o dispositivo.

» Dados com calibragao
«  Dados (padrao)
« Somente escuta

Dados de saida

Selecione o tipo de dados de saida para o
dispositivo.

Dados analdgicos

Visualizagao Informacoes do dispositivo

Use as informagaes do dispositivo para visualizar as informagoes do dispositivo e do status
guando o dispositivo estiver on-line.

Use as informacgaes do dispositivo para:
* Determine a identidade do dispositivo.

+ Visualizar o estado operacional atual do dispositivo.

 Visualizar se um controlador proprietario esta conectado ao dispositivo no momento.
* Recuperar as informagdes mais recentes do dispositivo.
* Reinicializar um dispositivo para seu estado de energizagao.

Rockwell Automation, Inc.
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Figura 38. Exemplo de visualizagao de Informacaes do dispositivo

Diagnaéstico do dispositivo
Para visualizar o diagndstico do dispositivo, selecione Diagnéstico na visualizagao Informagdes
do dispositivo.

Figura 39. Exemplo de Diagnéstico do dispositivo
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Visualizagao Conexao

Use a conexao para definir o comportamento do controlador para o dispositivo:
« Definir a taxa de intervalo do pacote requisitado. Para obter mais informagoes, consulte
Intervalo do pacote requisitado (na pagina 18).
 Selecione a conexao Unicast ou Multicast a ser usada na rede EtherNet/IP. Para obter
mais informagoes, consulte Conexao unicast ou multicast (na pagina 18).
+ Visualize o motivo da falha de conexao.

Se houver uma falha de conexao, a area Falha de conexao exibira o cédigo de erro com uma
descri¢ao que o ajudaré a solucionar o problema do médulo. Para obter mais informagdes,
consulte Localizagdo de falhas do seu médulo (na pagina 57).

« Iniba 0 mddulo. Para obter mais informagdes, consulte Inibicao do madulo (na pagina 19).

» Configure a resposta a falhas para falhas de conexao enquanto o controlador estiver no
modo de operagao.

* Habhilite ou desabilite o diagnéstico automatico.

ATENGAO: Se vocé nao habilitar o diagndstico automatico, o dispositivo nao publicara
diagnésticos no FactoryTalk Alarms and Events.

Figura 40. Exemplo de visualizagao de Conexao

Visualizagao Canais

Avisualizacao Canais mostra uma caracteristica geral dos valores de configuracao para todos
0s canais do madulo.

Nem todas as configuragdes de canal estao incluidas na visualizagao Canais. Para visualizar ou alterar o
conjunto completo da configuracao do canal e também para visualizar as informacoes de diagnéstico do
canal, use a visualizacao Chxx.
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Vocé pode realizar as sequintes agées nessa visualizagao para todos os canais:

 Desabilitar o canal, se desejado.

 Alterar o tipo de saida e a faixa de saida.

« Habilitar ou desabilitar a detecgao de auséncia de carga

* Hahilitar ou desabilitar a retengao para inicializacao

« Definir a conversao de escala e recalcular todas as configuragdes com a unidade de

engenharia.

 Configurar a manipulagao de falhas de conexao
Voceé pode usar essa visualizagao para monitorar a configuragao de todos os canais do médulo.
Para visualizar as informagdes de diagndstico do canal, acesse a respectiva visualizagao Chxx.

Figura 41. Exemplo de visualizagao Canais

Visualizagao Chxx
A visualizagao Chxx, em que xx representa o numero do canal, mostra as opgoes de
configuragao disponiveis para o respectivo canal.

Nessa visualizagao, é possivel fazer o sequinte:
*  Desabilitar o canal, se desejado
 Alterar o tipo de saida e a faixa de saida.
* Habilitar ou desabilitar HART.
* Habilitar ou desabilitar a deteccao de auséncia de carga
 Habilitar ou desabilitar a retengao para inicializacao
« Definir as configuragdes de conversao de escala.
+ Recalcular as unidades de medida se a configuracao for alterada.
 Configurar a manipulagao de falhas de conexao
« Visualizar informacdes de diagnéstico do canal
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Figura 42. Exemplo de visualizagao Chxx

Recalcular Unidades
A opcao Recalcular Unidades permite que voceé recalcule todas as configuragoes com a unidade
de engenharia ap6s uma alteracao de escala. Considere o sequinte:

A opcao Recalcular Unidades é ativada quando a configuragao de escala ¢ alterada.

Ao selecionar a op¢ao Recalcular Unidades, os novos valores recalculados com base na
nova configuragao de escala sao exibidos junto com os valores antigos para que vocé
possa verificar antes de alterar.

Se vocé selecionar “Sim” para prossequir com a alteragao, 0s novos valores serao
definidos, mas serao aplicados quando vocé selecionar “Aplicar/OK".

Al

Se voceé selecionar “Nao” para cancelar a alteragao, os valores antigos serao mantidos.
Voceé pode selecionar Recalcular Unidades novamente ou alterar manualmente essas
configuragdes com base na nova conversao de escala.

Figura 43. Exemplo de Recalcular unidades
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Diagnéstico do Canalxx
Exibe as informagdes de diagndstico do canal quando conectado ao mddulo. Quando estiver
on-line com o modulo, selecione Diagnéstico na visualizagao Chxx para ver as informagoes de
diagnastico.
Figura 44. Exemplo de diagnéstico do Canalxx
Visualizagao Limites
Cada canal do madulo de saida analégica tem uma visualizagao Limites a qual esté associado.
As opgdes de unidades de sinal correspondem ao tipo e a faixa de saida do canal.
Nessa visualizagao, é possivel fazer o seguinte:
+ Desabilitar todos os alarmes.
 Travar os alarmes de fixagao e configurar o travamento de saida
* Habilitar/desabilitar a rampa de saida em diferentes modos e configurar a taxa de rampa
(se qualquer modo de rampa estiver habilitado).
IMPORTANTE: Quando o HART est4 habilitado, a taxa de rampa maxima permitida no modo de operagao é
de 833,33%/s.
Figura 45. Exemplo de visualizagao Chxx - Limites
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Visualizagao Calibragao

A visualizagao Calibracao apresenta informagoes de calibragao para todos os canais no mddulo.
Vocé pode realizar as sequintes agoes nessa visualizagao para todos os canais:

« Visualizar os parametros de calibracao e o status de calibragao para as faixas de entrada
configuradas no momento.

» Executar a calibragdo do usuério para um ou varios canais.
» Reverter os parametros de calibracao para os valores ajustados de fabrica.

Para obter mais informacdes sobre como calibrar 0 médulo, consulte Calibracao do mddulo
(interativa) (na pagina 134).

Figura 46. Exemplo de visualizagao de Calibracao

Visualizagao Sincronizagao de tempo

A visualizagao Sincronizagao de tempo é somente leitura e mostra as informagoes de status do
CIP Sync sobre 0 mddulo quando o projeto estiver on-line. A categoria Sincronizacao de tempo
exibe as informacaes a sequir:

» Status de sincronizagao de tempo do CIP Sync

» Tempo do sistema UTC

 Informagdes do reldgio Grandmaster

 Descrigao do reldgio Grandmaster

 Informagdes do reldgio local
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Figura 47. Exemplo de visualizagao Time Synchronization

Descrigao do reldgio Grandmaster

A caixa de dialogo de descrigao do reldgio Grandmaster fornece informagdes detalhadas sobre
0 reldgio Grandmaster. Para visualizar a descrigao do reldgio Grandmaster, selecione Descrigao
na visualizacao Time Synchronization.

Figura 48. Exemplo de descrigao do reldgio Grandmaster

Calibracao do modulo (interativa)

Vocé pode usar a visualizacao Calibragao em Propriedades do médulo para calibrar
interativamente o modulo por canal ou em grupo.
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Estado do controlador durante a calibragao

Vocé deve adicionar o modulo ao seu projeto da aplicagao Studio 5000 Logix Designer, antes de
poder calibra-lo.

0 projeto deve estar on-line com o controlador do proprietario para calibrar os modulos
analdgicos PointMax. Vocé pode calibrar em qualquer uma das sequintes condigoes:
0 controlador esta no modo de programa, ou seja, no modo de programa remoto ou no
modo de programa.

0 mddulo deve estar no Modo de programa e nao deve estar controlando ativamente um
processo quando voceé o calibrar.

» Nao ha conexoes com o modulo.

Especificagoes de instrumentacgao de calibragao

Para canais de saida, use um multimetro digital (DMM) para medir o sinal de corrente ou tensao
gue esta sendo enviado pelo médulo. Para manter a precisao da calibracao de fabrica do seu
madulo, use a instrumentacao com as especificagdes listadas na tabela a sequir.

IMPORTANTE: Nao calibre seu madulo com um instrumento que seja menos preciso do que os especificados na
tabela a sequir. Pode resultar nos seguintes eventos:
» Acalibragao parece ocorrer normalmente, mas o modulo reporta dados imprecisos durante a operagao.
» Uma falha de calibracao ocorre, forgando a anulacdo da calibragao. Quando isso acontece, o0 tag
.Chxx.CalFault é definido para o canal que vocé tentou calibrar. Vocé pode apagar esse tag concluindo
uma calibracao valida ou ligando a energia do madulo.

Tabela 33. Especificagdes do instrumento de calibragao

Especificagoes de inst taca
Cadigo de catalogo Tipo de saida do canal spec! lca(;:) es e Instrumentagao
de calibragao
5034-0F4IH e 5034-0F4IHXT Corrente (mA) DMM com resolugao melhor que
0,15 pA
Tensao (V) DMM com resolugdo melhor que
10V

Procedimento de calibracao

Ao calibrar um canal de saida analdgica, a aplicagao Studio 5000 Logix Designer comanda o
maddulo para niveis de sinal de saida especificos. 0 tipo de sinal é determinado pelo tipo de
saida sendo usado pelo canal.

Tabela 34. Referéncias de calibragao do médulo de saida analégica

. i . i Nivel de referéncia de Nivel de referéncia de
Tipo de saida Faixa de saida ) . ) .
calibragao baixa calibracao alta
Tensao (V) -10a+10V -100V 10,0V
0al0v 10V 100V
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Tabela 34. Referéncias de calibragao do médulo de saida analégica (continuagao)

Nivel de referéncia de

Nivel de referéncia de

Tipo de saida Faixa de saida calibragao baixa calibragao alta
0abV 1.0V 50V

Corrente (mA) 0a20mA 1.0mA 20,0 mA
4a20mA 5,0 mA 20,0 mA

Vocé deve medir o nivel real e registrar os resultados para justificar quaisquer imprecisdes do

modulo.

Este exemplo descreve como calibrar um canal no médulo de saida analdgica para uso com um
tipo de saida de corrente (mA). Conclua as etapas a sequir:

1. Conecte o DMM ao canal sendo calibrado.
2. Fique on-line com o projeto e certifique-se que o controlador esta no modo de

programa.

3. Confirme se o canal a ser calibrado esta configurado para a Faixa de saida correta.
4. Navisualizacdo Calibracdo, na caixa de dialogo Propriedades do madulo, selecione
Iniciar calibragao.

5. Quando a caixa de didlogo for exibida para confirmar que vocé deseja calibrar o canal,

selecione OK.

6. Selecione 0s canais um de cada vez ou em grupos para calibrar e selecione Next.

136 Publicagdo 5034-UMOO7A-PT-P - Outubro de 2025

Rockwell Automation, Inc.



Capitulo 8

Detalhes do 5034-0F4IH e 5034-0F 4IHXT

1.
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Quando a caixa de dialogo Referéncia de saida for exibida e indicar o canal a ser
calibrado para a referéncia baixa, selecione Next.

A caixa de dialogo Medir e Registrar Valores é exibida para o valor de referéncia baixo.
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8. Use um multimetro para medir o valor de referéncia baixa do canal.

9. Na coluna Referéncia registrada, registre o valor medido e selecione Next.
A caixa de dialogo Resultados de referéncia baixa é exibida e indica o status do canal
calibrado.

10.  Se o status for 0K, selecione Next.
Se o status nao estiver OK, repita o processo de calibragao.

T.  Quando a caixa de dialogo Referéncia de saida for exibida e indicar o canal a ser
calibrado para a referéncia alta, selecione Next.
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A caixa de didlogo Medir e Registrar Valores é exibida.

12. Use um multimetro para medir o valor de referéncia alta do canal.

13.  Na coluna Referéncia registrada, registre o valor medido e selecione Next.
A caixa de didlogo Resultados de alta referéncia é exibida e indica o status do canal
calibrado.
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14, Se o status for OK, selecione Next.
Se o status nao estiver OK, repita o processo de calibragao.
15.  Quando a caixa de dilogo Calibragao concluida for exibida, selecione Concluir.
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Usar os indicadores de status para localizacao de falhas

Tabela 35. Interpreta

0s médulos PointMax I/0 usam os sequintes indicadores de status:
* Indicador de alimentagao SA — Esse indicador opera da mesma forma que todos os

madulos PointMax 1/0.

 Indicador de status do mddulo — Este indicador opera da mesma forma que todos o0s

madulos PointMax 1/0.

» Indicador de status do canal — Esse indicador funciona de forma diferente com base no
tipo de mddulo que vocé esta usando.

Indicador de status de alimentagao SA

r o indicador de status de alimentagao SA

Estado do indicador

Descricao

Acao recomendada

Desligado

0 mddulo nao esta energizado.

Realize as ag0es a sequir:
1. Confirme que o sistema esta energizado.

2. Confirme que o mddulo esté instalado adequadamente.

Verde constante

Ha alimentagao SA para o madulo.

Nenhuma

Vermelho constante

Nao hé alimentacao SA para 0 mddulo ou a tensao de alimentacao SA
nao esta na faixa valida.

Realize as agdes a sequir:

1. Confirme se a fiagao de alimentagao SA esta conectada
corretamente ao adaptador, médulo de poténcia de expansao ou
base de montagem 5034-MBSA.

2. Verifique o sequinte:
- Verifique se a tensdo SA est4 na faixa correta.

- Se uma fonte de alimentagao externa estiver sendo usada,
confirme se ela esta ligada.

- Certifique-se de que a base de montagem para a conexao da
base de montagem esteja devidamente fixada.

Acesse a visualizagao Informagdes do rack nas Propriedades
do mddulo do adaptador para verificar o status de
Aimentacao de campo das bases de montagem instaladas
em todos os slots.

Indicador de status do médulo

Tabela 36. Interpretar o indicador de status do médulo

Estado do indicador

Descricao

Acao recomendada

Desligado

0 mddulo nao esta energizado.

Realize as ag0es a sequir:
1. Confirme que o sistema esté energizado.

2. Confirme que 0 médulo est4 instalado adequadamente.

Verde constante

0 mddulo esta operacional e todas as conexoes de E/S estao ativas.

Nenhuma

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 36. Interpretar o indicador de status do madulo (continuagao)

Estado do indicador

Descricao

Acao recomendada

Verde intermitente

0 mddulo nao tem conexdes de E/S.

Localize falhas em sua aplicagao Studio 5000 Logix Designer para
determinar o que est& impedindo uma conexao do mddulo ao
controlador e corrija o problema.

Vermelho
intermitente

Uma das sequintes condigdes existe:

» Falha na tentativa de atualizagao do firmware do médulo.
» 0 dispositivo sofreu uma falha recuperavel.

»  Uma conexao ao mdédulo excedeu o tempo limite.

» Uma atualizagao do firmware do médulo esta em andamento.

Execute uma destas acgoes:
»  Deixe o processo de atualizagao do firmware ser concluido.

« Tente novamente uma atualizagao do firmware depois que uma
falhar.

» Use a aplicacao Studio 5000 Logix Designer para determinar se
ocorreu uma falha recuperavel do médulo. Ela é mostrada na
visualizacao Informacées do dispositivo.

Para liberar uma falha recuperavel, execute uma destas agoes:
- Conecte 0 modulo a energia.

- Selecione Redefinir dispositivo no projeto Studio 5000 Logix
Designer pela visualizacao Informacoes do dispositivo da
caixa de dialogo Propriedades do madulo.

Se a falha nao for eliminada apés o desligamento e a
reinicializacao do médulo, entre em contato com o Suporte
técnico da Rockwell Automation.

» Use a aplicacao Studio 5000 Logix Designer para determinar se
uma conexao excedeu o tempo limite. A visualizagao Conexao nas
Propriedades do médulo indica se uma solicitagao de conexao
atingiu o tempo limite.

Se uma conexao excedeu o tempo limite de execugao, determine
a causa e corrija. Por exemplo, uma falha de cabo pode causar um
tempo limite de conexao.

Vermelho constante

0 madulo sofreu uma falha irrecuperavel.

Realize as ag0es a sequir:
1. Desligue e ligue 0 modulo.

2. Seoindicador de status permanecer vermelho fixo, substitua o

madulo.
Indicadores de status do canal
Tabela 37. Interpretar indicadores de status do canal de saida
Estado do indicador | Descrigao Acao recomendada
Desligado Uma das sequintes condigées existe: Execute uma destas agoes:
» 0 mddulo n3o esta energizado. » Sevocé espera que 0 modulo esteja energizado mas ele nao esta,
0 mddulo esta ligado, mas a conexao do controlador com 0 faga o se?”'”tez ) )
, A . - Confirme que o sistema esta energizado.
madulo ndo foi estabelecida.
« 0 modulo esté energizado, mas o canal de entrada est - Confirme que o modulo esta instalado adequadamente.
desabilitado. Se o modulo estiver ligado, mas o canal nao estiver funcionando
como esperado, use a aplicagao Studio 5000 Logix Designer para
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Tabela 37. Interpretar indicadores de status do canal de saida (continuagao)

Estado do indicador

Descricao

Acao recomendada

confirmar se o canal nao esta desabilitado e se 0 mddulo tem uma
conexao com o controlador.

A visualizagao da conexao nas propriedades do mddulo indica se
a conexao esta em execugao ou com falha. Se houver falha na
conexao, a visualizagao Conexao indicara as informagdes de erro.

« Seocanal estiver desabilitado, nenhuma agao sera necessaria.

Amarelo constante

0 canal de saida esta funcionando normalmente.

Nenhuma

Vermelho
intermitente

Uma das sequintes condigoes existe:
» Ndo hé alimentacao SA para o modulo ou a tensdo de alimentacao
SA nao esta na faixa valida.

» Um cabo esta desconectado da saida. Isto é uma condicao de
Sem carga existe.

» 0 mddulo esta conduzindo uma corrente se originando no canal
maior que o nivel de corrente maximo que o canal pode lidar. Isto
é, uma condicao de Curto-circuito existe.

Um dos sequintes:

»  Se houver uma falha de energia da SA, consulte a agao
recomendada para o estado do indicador vermelho constante na
tabela Indicador de alimentagao da SA acima.

« Verifique a fiagao no canal de saida. Se necessario, reconecte o
cabo.

Localize as falhas da aplicagao para certificar-se de que um nivel
aceitavel de corrente é conduzido pelo canal.

Alternando
amarelo/vermelho

Calibragao em andamento.

Concluir o processo de calibragao com éxito.

Vermelho constante

Ocorreu um problema que € interno ao modulo. Os sequintes sao
exemplos de problemas que podem fazer com que o indicador de
status fique vermelho permanente:

»  Ocorreu uma falha de calibragao no canal.

0 modulo sofreu uma falha nao recuperavel.

Execute uma destas agoes:

» Seoindicador ficar vermelho constante aps um processo de
calibracao, vocé pode realizar uma calibragao bem-sucedida ou
desligar e ligar a alimentacao para recuperar a falha.

» Senao for causado pela calibragao, desligue e ligue a alimentagao
para recuperar a falha. Se a condigao ainda estiver presente,
substitua o modulo.

Definicoes de tags do médulo

Rockwell Automation, Inc.

Os tags do madulo sao criados ao adicionar um madulo ao projeto da aplicagao Studio 5000
Logix Designer. 0 conjunto de tags de mddulo associados a um modulo depende do tipo de
madulo e opgoes de Defini¢cao do dispositivo escolhidas durante a configuragao. A tabela
contida nesta secao lista todos os tags disponiveis em um maédulo. Nem todos os tags na lista
sao usados quando o tipo de mddulo é adicionado ao projeto. 0 uso do tag varia conforme a

configuragao do madulo.
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Tabela 38. Tags de configuragao

Definicoes de tags de configuracao

Tipo de

Nome Definigao Valores validos
dados
Chxx.Range SINT Faixa operacional do canal e 0=-10a+10v
« 1=0abV
« 2=0al0V
« 4=0a20mA
+ 5=4a20mA
Chxx.AlarmDisable BOOL Desabilita todos os alarmes no canal. » 0=0s alarmes estao habilitados
IMPORTANTE: Considere o seguinte: * 1= 0s alarmes estao desabilitados
» Sealterar esse tag para 0, ou seja, para que 0s
alarmes nao sejam desabilitados, vocé também
devera habilitar os alarmes individuais para que
eles funcionem.
Por exemplo, se quiser usar o alarme de nivel
baixo (Low Low) para um canal, vocé devera
definir Chxx.AlarmDisable como 0 e definir o
tag de saida Chxx.LLAlarmEn como 1 para que 0
alarme seja habilitado.
Isso se aplica a todos os alarmes no médulo.
+ De modo contrério, se vocé definir este
tag como 1, os alarmes sao desabilitados
independentemente do ajuste de pardmetro
no tag de habilitagao do alarme para qualquer
alarme.
Chxx.LimitAlarmLatchEn BOOL Configura os Alarmes de limite para travar até que sejam | « 0= Trava desabilitada
explicitamente destravados. « 1= Trava habilitada
Chxx.RampAlarmLatchEn BOOL Trava o alarme de rampa quando configurado paraque |« 0= Trava desabilitada
nao libere até que explicitamente destravado. «  1=Trava habilitada
Chxx.NoLoadEn BOOL Habilita o diagndstico de entrada Sem Carga. » 0=Desabilitado
* 1=Habilitado
Chxx.Disable BOOL Desabilita o canal. + 0=0 canal est habilitado
» 1=Canal esta desabilitado
Chxx.FaultMode BOOL Determina a agao de saida quando uma falha de conexdo | « 0= Transicao para valor definido pelo usuério
ocorre. * 1=Manter o (ltimo estado
Na ocorréncia de falha, a saida retém o ltimo estado
ou muda para o valor definido no pardmetro Valor de
falha. 0 canal continua o Modo de falha para o periodo de
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Tabela 38. Tags de configuragao (continuagao)

Tipo de

Nome Definigao Valores validos

dados
tempo definido no parametro Duragao do estado do valor
de falha.

Chxx.ProgMode BOOL Determina a agdo de saida quando o controlador passa | 0= Transicao para valor definido pelo usuério
para 0 modo de programa ou para 0 modo de inibicao. « 1= Manter o dltimo estado
Na transi¢ao para o modo de programa ou modo de
inibicao, a saida retém o Gltimo estado ou muda para o
valor definido no pardmetro Valor do programa.

Chxx.ProgramToFaultEn BOOL Determina a agao do canal se uma conexao falha » 0=Permanece no estado do Programa
enquanto o modulo estd em um estado sequro para o « 1= Muda para o estado seguro no modo de falha
modo de programa.

0 canal pode permanecer em um estado seguro para o
modo de programa ou fazer a transigao para um estado
seguro para o modo de falha de comunicagao.

Se o canal permanecer em um estado sequro para o
modo de programa, o pardmetro Estado de falha final
sera ignorado.

Chxx.FaultValueStateDuration SINT Determina a duracao de tempo do valor do parametro » 0=Sempre
FaultMode ou FaultValue mantido antes do Estado de . 1-1s
falha final.

e 2=2s
+ b5=5s
« 10=10s

Chxx.FaultValue REAL Valor o qual a saida muda se o sequinte evento existir: | Qualquer valor
» modo de falha=0
»  Uma destas opgoes:

- 0 controlador esta no modo de operagao e a
conexao foi perdida

- 0 Controlador esta no modo de programa, a
conexao foi perdida e o tag ProgamToFaultEn
esta definido

Chxx.ProgValue REAL Valor ao qual o canal muda se o sequinte evento existir: | Qualquer valor
* Modo de programa=0
« Transicdes do Controlador para o0 modo de

programa

Chxx.FaultFinalState REAL Se FaultValueStateDuration for diferente de zero, esse Qualquer valor
valor determinard o estado final da saida apés o tempo
limite configurado de FaultValueStateDuration.

Chxx.RampInRun BOOL Habilita a Aceleragdo de saida quando o modulo estano | « 0 =Rampa desabilitada

modo Run.

» 1=Aceleragao habilitada no modo de execugao

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 38. Tags de configuragao (continuagao)

Tipo de

Nome Definigao Valores validos
dados
As alteracoes de saida durante 0 modo de operagao sao
limitadas ao valor da taxa maxima de rampa.
Chxx.RampToProg BOOL Habilita a rampa de saida quando o controlador muda » 0=Rampa desabilitada
para 0 modo de programa. * 1=Rampa habilitada no estado do modo de
As alteracGes na saida durante 0 modo de programa sao programa
limitadas pelo valor da taxa maxima de rampa.
Chxx.RampToFault BOOL Habilita a Aceleracao de saida quando a conexao ao » 0=Rampa desabilitada
médulo falha. » 1=Aceleracao habilitada para estado do modo de
Transicoes de saida para FaultValue e FaultFinalState falha
sao limitadas para MaximumRampRate.
Chxx.HoldForlnit BOOL Quando definido, configura o canal a reter, ou nao + 0=Asaida 0.Chxx.Data é sinalizada imediatamente
alterar, até inicializado com um valor dentro de 0,1% do _ e , .
* 1= Mantém o dltimo sinal até que haja
fundo de escala do valor de corrente quando uma das T
o ) correspondéncia de inicializagao
condigdes a sequir ocorre.
«  Conexao inicial do madulo (energizar)
» Transicao do controlador do modo de programa
para 0 modo de operagao
« 0 modulo restabelece a comunicagao apds uma
falha
» Aalimentagao SA é restaurada apos ser perdida.
Chxx.MaxRampRate REAL A faixa maxima a qual um canal pode realizar transicao | Se MaxRampRate = 0,0, a faixa de aceleragao é limitada
para unidades de engenharia/segundo. a aceleracao de fundo de escala da faixa em um RPI.
Este tag é usado somente se, pelo menos, um dos Qualquer valor maior que zero = Ponto de acionamento
seguintes modos de aceleracao estiverem habilitados:
*  Rampa em Execugao
* Rampa para Falha
» Rampa para Programa
Chxx.LowSignal REAL Um dos quatro pontos usados na conversao de escala. | Qualquer valor menor que o sinal alto na faixa
0 sinal baixo esta em termos das unidades do sinal de
entrada e corresponde ao termo de engenharia baixa
guando redimensionado.
Chxx.HighSignal REAL Um dos quatro pontos usados na conversao de escala. | Qualquer valor maior que o sinal baixo na faixa
0 sinal alto esta em termos das unidades do sinal de
entrada e corresponde ao termo de engenharia alta
quando redimensionado.
Chxx.LowEngineering REAL Um dos quatro pontos usados na conversao de escala. | Qualquer valor

A engenharia baixa ajuda a determinar as unidades

de engenharia em que os valores de sinal serao
convertidos. 0 termo de engenharia baixa corresponde
ao valor de sinal baixo.
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Tabela 38. Tags de configuragao (continuagao)

Tipo de

Nome Definigao Valores validos
dados
Chxx.HighEngineering REAL Um dos quatro pontos usados na conversao de escala. | Qualquer valor
A engenharia alta ajuda a determinar as unidades
de engenharia em que os valores de sinal serao
convertidos. 0 termo de engenharia alta corresponde ao
valor de sinal alto.
Chxx.LowLimit REAL Valor minimo que a saida pode atingir. 0 valor do tag € | Qualquer valor menor que o HighLimit
em unidades de engenharia.
Chxx.HighLimit REAL Valor méximo que a saida pode atingir. 0 valor do tag € | Qualquer valor maior que o LowLimit
em unidades de engenharia.
Chxx.Offset REAL Compensa qualquer erro conhecido no sensor ou canal | Qualquer valor
ao qual o sensor esta conectado. 0 valor é definido em
) ; Use um valor pequeno.
unidades de engenharia.
Defini¢des de tags de entrada
Tabela 39. Tags de entrada
Tipo de
Nome P Definigao Valores validos
dados
RunMode BOOL Estado operacional do canal » 0=1Inativo - Significa um dos sequintes:
- Aconexao ndo est4 ativa.
- Aconexao foi aberta, mas 0 médulo nao
comegou a produzir dados para a conexao.
- Como o controlador esta no modo de programa,
o mddulo nao esta aplicando os dados do tag
de saida, mas esta aplicando o estado do modo
de programa dos canais.
» 1=0peracao - Significa o seguinte:
- Aconexdo esta ativa.
- 0 madulo esta produzindo dados para a
conexao.
- 0s dados do tag de saida estao sendo
aplicados.
ConnectionFaulted BOOL Indica se uma conexao esta em execugao. + 0 =Existe uma conexao entre 0 mddulo e o
0 madulo define esse tag como 0 quando conectado. Se controlador
0 mddulo nao for conectado, ele mudara o tag para 1. » 1=Aconexao atingiu 0 tempo limite ou esta inibida
DiagnosticActive BOOL Indica se qualquer diagndstico estd ativo ou se o limite | » 0= Nenhum diagndstico est4 ativo

de progndstico foi atingido.

* 1=Um ou mais diagnésticos estao ativos ou o limite
de progndstico foi atingido.
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Tabela 39. Tags de entrada (continuagao)

Tipo de . -
Nome Definicao Valores validos
dados
DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta sempre que uma condigao de diagndstico -128 a +127
distinta é detectada e quando uma condigao de 0 valor de 0 é ignorado, exceto durante a inicializagao do
diagnéstico distinta passa de detectada para nao modulo
detectada.
Chxx.Fault BOOL Indica que os dados do canal sao imprecisos e nao » 0=Nao existe falha
podem ser confiados para uso na aplicagao. 1= Existe falha
Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas
do mddulo para corrigir a causa da imprecisao.
IMPORTANTE: Quando a condicao que faz com que 0
tag mude para 16 removida, o tag € automaticamente
redefinido como 0.
Chxx.Uncertain BOOL Indica que os dados do canal podem ser imprecisos, mas | = 0= Dados vélidos
0 grau de imprecisao é desconhecido. « 1=Validade de dados incerta
Se o tag estiver definido como 1, solucione os problemas
do madulo para corrigir a causa da imprecisao.
IMPORTANTE: Quando a condicao que faz com que o
tag mude para 1é removida, o tag é automaticamente
redefinido como 0.
Chxx.NoLoad BOOL 0 cabo do sinal esta desconectado do canal ou o borne | « 0= Condicao Sem carga inexistente
removivel foi removido do mddulo. _ -
* 1=Condigao Sem carga presente
Essa condicao é detectada somente quando o canal é
usado no modo de corrente.
Chxx.ShortCircuit BOOL Uma condicao de Curto-circuito ou Sobrecorrente existe. | + 0= Condigéo de Curto-circuito ou Sobrecorrente
Essa condicao é detectada somente quando o canal & nexistente
usado no modo de tensao. » 1=Condicao de Curto-circuito ou Sobrecorrente
existe
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Tabela 39. Tags de entrada (continuagao)

Tipo de

Nome Definigao Valores validos
dados
Chxx.OverTemperature BOOL N3o se aplica a este mddulo. N/D
Chxx.FieldPowerOff BOOL Alimentagao de campo nao esta presente no canal. « 0=Alimentagao de campo presente
+ 1=Alimentacao de campo ausente
Chxx.NotANumber BOOL Indica que o Gltimo valor recebido para o valor de dados | * 0= 0s ultimos dados do canal recebidos eram
de saida do canal ndo foi um nimero. nimeros
» 1=0s tltimos dados do canal recebidos nao eram
nimeros
Chxx.InHold BOOL Indica que o canal est4 em espera no momento até que | « 0= Canal ndo esta em espera
o valor dos dados recebidos estejam dentro do fundo de _ .
) « 1=Canal est4 em espera
escala da faixa de 0,1% do valor de dados de corrente.
Chxx.Underrange BOOL Indica que os dados de saida comandados no tag de +  0=Dados de saida comandados nao estao abaixo
saida estao abaixo do limite da subfaixa. Quando isso do limite da subfaixa
z?co.nte.ce, 0. sinal d? saida real & I|m|tad0. no limiarouno | 1= 0s dados de saida comandados estio abaixo do
limite inferior configurado (o que for maior). _ R
limite da faixa inferior
Chxx.0verrange BOOL Indica que os dados de saida comandados no tag de « (0=0s dados de saida comandados nao estdo acima
saida estao acima do limite de Intervalo. Quando isso do limite de sobrefaixa
eTco'ntece, 0 sm.al de saida real é limitado no limiarouno | 1= Os dados de saida comandados estio acima do
limite alto configurado (o que for menor). - .
limite de sobrefaixa
Chxx.LLimitAlarm BOOL Acionado quando o valor de saida solicitado estd abaixo | « 0= 0 alarme ndo esté acionado
do valor do Low Limit configurado. Ele permanece _ -
) ) ) o ] ) + 1=0alarme esta acionado
energizado até que a saida solicitada estiver acima de
Low Limit.
Se o tag Chxx.AlarmDisable for definido como 1, isto &, o
sinal de saida ainda for fixado no valor de Low Limit. Mas
0 alarme de Low Limit ndo é acionado.
Chxx.HLimitAlarm BOOL Acionado quando o valor de saida solicitado estd acima | » 0 =0 alarme n&o est4 acionado
do val.or do High Limit conﬂguraéo. Ele p?rmane?e « 1= 0 alarme ests acionado
energizado até que a saida solicitada estiver abaixo do
High Limit.
Se o tag Chxx.AlarmDisable for definido como 1, isto &, 0
sinal de saida ainda for fixado no valor High Limit. Mas o
alarme de High Limit nao é acionado.
Chxx.RampAlarm BOOL Indica que a saida analdgica foi comandada a alterar » 0=0alarme nao esta acionado
seu valor de uma forma que excede a Taxa Maxima de _ -
» 1=0 alarme est4 acionado
Rampa.
Chxx.CalFault BOOL Indica que a Gltima Calibragao tentada para este canal | 0 =Nao houve falha na calibragao

falhou ou nao ha dados de calibragao presentes.

* 1=Falha na calibragao
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Tabela 39. Tags de entrada (continuagao)

Tipo de . L
Nome Definicao Valores validos
dados
Esse tag é apagado, ou seja, definido como 0, quando o
madulo é ligado ou quando é realizada uma calibragao
bem-sucedida para o intervalo no canal.
Chxx.Calibrating BOOL Indica que o canal esta sendo calibrado no momento. * 0=0canal ndo esta sendo calibrado
» 1=0 canal esta sendo calibrado
Chxx.CalGoodLowRef BOOL Indica que um sinal de referéncia baixa valido é « 0=Sinal de Referéncia baixa vélido ndo foi
amostrado nesse canal no processo de calibragao. amostrado neste canal
o « 1=Sinal de Referéncia baixa valido foi amostrado
IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
A . - neste canal
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibragao na caixa de didlogo Definigao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexdo Data, este
tag nao aparece nos tags de modulo.
Chxx.CalBadLowRef BOOL Indica que um sinal de referéncia baixa invélido foi + 0=_Sinal de referéncia baixa invalido ndo foi
amostrado nesse canal no processo de calibragao. amostrado neste canal
Voce deve corrigir esta condicao para calibrar omadulo | | _ i o oraran i b o i slido foi amostrado
corretamente.
neste canal
Se a calibragao é abortada com um sinal invalido
de Referéncia baixa, o tag Chxx.CalFault é definido
para este canal até que uma calibragao correta seja
realizada.
IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibracao na caixa de didlogo Definigao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexao Data, este
tag ndo aparece nos tags de mddulo.
Chxx.CalGoodHighRef BOOL Indica que um sinal de referéncia alta valido é + 0=Sinal de referéncia alta vélido nao foi amostrado
amostrado nesse canal no processo de calibragao. neste canal
o « 1=Sinal de referéncia alta valido foi amostrado
IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
A . - neste canal
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibragao na caixa de dialogo Definicao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexao Data, este
tag nao aparece nos tags de médulo.
Chxx.CalBadHighRef BOOL Indica que um sinal de referéncia alta invalido é + 0=Sinal de Referéncia alta invélido nao foi
amostrado nesse canal no processo de calibragao. amostrado neste canal
Vocé deve corrigir esta condigao para calibrar o mddulo | « 1= Sinal de Referéncia alta invalido foi amostrado
corretamente. neste canal
Se a calibragao é abortada com um sinal de Referéncia
alta invalido, o tag Chxx.CalFault é ajustado para este
canal até que uma calibracao correta seja realizada.
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Tabela 39. Tags de entrada (continuagao)

Tipo de . -
Nome Definicao Valores validos
dados
IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibragao na caixa de didlogo Definigao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexao Data, este
tag nao aparece nos tags de mddulo.
Chxx.CalSuccessful BOOL Indica que a calibragao neste canal esté concluida e o + 0=_Calibragdo incorreta
estado de Calibragao foi encerrado. - 1=Um dos seguintes:
Esse tag permanece definido apds a calibragao valida e - Acalibracao foi correta e saiu do estado de
até que um novo processo de calibragao seja iniciado ou calibragao.
a conexao seja encerrada. - 0s dados de calibracao estao presentes e
foram aplicados.
IMPORTANTE: Esse tag esta disponivel somente
quando vocé usa o tipo de conexao Dados com
Calibragao na caixa de didlogo Definigao do
dispositivo. Se vocé usar o tipo de conexao Data, este
tag ndo aparece nos tags de modulo.
Chxx.Data REAL Indica o valor do sinal atualmente em saida no borne Qualquer valor
removivel em unidades de engenharia redimensionadas.
Chxx.RollingTimestamp INT Temporizador de 15 bits de execugao constante que 04a 32,767
conta em milissegundos.
Sempre que o valor de eco de dados mudar, 0 médulo de
saida atualiza o valor de RollingTimestamp.
Definicoes de tags de saida
Tabela 40. Tags de saida
Tipo de . -
Nome Definigao Valores validos
dados
Chxx.LLimitAlarmUnlatch BOOL Desbloqueia um Alarme de Limite Baixo Travado na * 0=0alarme permanece travado
primeira instancia da transigao do bit de 0 para 1. . 1=0alarme é destravado
Chxx.HLimitAlarmUnlatch BOOL Desblogueia um Alarme de Limite Alto Travado na « 0=0alarme permanece travado
primeira instancia da transigao do bit de 0 para 1. . 1=0alarme é destravado
Chxx.RampAlarmUnlatch BOOL Desbloqueia um Alarme de Rampa Travado na primeira | = 0 =0 alarme permanece travado
instancia da transigao do bit de 0 para 1. . 1=0alarme é destravado
Chxx.Calibrate BOOL Inicia o processo de calibragdo. + 0=Nao iniciar o processo de calibragao

* 1=Iniciar processo de calibragao
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Tabela 40. Tags de saida (continuagio)

Tipo de . -

Nome Definicao Valores validos

dados
Este tag deve permanecer ajustado até que valores
de Referéncia alta e Referéncia baixa validos sejam
aplicados ao canal.

Chxx.CalOutputLowRef BOOL Uma transicao de 0 a 1comanda o canal para produziro | « 0= Nao gerar o sinal de referéncia baixa de
Ponto de referéncia de calibracao baixa para a faixa de calibragao
saida da corrente ou tensao escolhida. » 1=Gerar sinal de referéncia baixa de calibragao

Nao defina este tag e o tag CalOutputHighRef como
1simultaneamente.

Chxx.CalOutputHighRef BOOL Uma transigao de 0 a 1comanda o canal para produzir » 0=Nao gerar sinal de referéncia alta de calibragao
o Ponto de referéncia de c~allbra(;a9 altaparaafaixade | 1= Gera sinal de Referéncia alta de calibracdo
saida da corrente ou tensao escolhida.

Nao defina este tag e o tag CalOutputLowRef como 1
simultaneamente.

Chxx.CalLowRefPassed BOOL Uma transicao de 0 a Tindica que os dados do tag de » 0=Nao enviando o sinal de referéncia baixa de
saida Chxx.Data contém os valores de Referéncia baixa calibragdo registrado nos dados de saida
rce?'lstra[{os para o canal que € usado pelo modulo na * 1=Enviando o sinal de referéncia baixo de

alibragao. calibracao registrado nos dados de saida para
verificacao da calibragao

Chxx.CalHighRefPassed BOOL Uma transicao de 0 a Tindica que os dados do tag de » 0=Nao enviando o sinal de referéncia alta de
saida Chxx.Data contém os valores de Referéncia alta calibragao registrado nos dados de saida
Ee?}stra({os para o canal que € usado pelo m6dulo na * 1=Enviando sinal de referéncia alta de Calibragao

alibragao. registrada nos dados de saida para verificagao de
calibracao

Chxx.CalFinish BOOL Alteragao do valor de dados que aciona o canal para 0=Nao concluir o procedimento de calibracao
concluir o procedimento de calibragao, aplicando as « 1= Concluir o procedimento de calibracéo
Referéncias Baixa e Alta vélidas recebidas.

0 canal sai do estado de Calibragao em caso de éxito.
Chxx.Data REAL 0 valor que é convertido ao sinal no borne removivel em | Qualquer valor

unidades de engenharia redimensionadas.

Conjunto de diagnéstico

0 conjunto de diagndstico ajuda a localizar falhas e diagnosticar a falha no sistema.

Criar tipos de conjuntos de diagnésticos definidos pelo usuario

152

E possivel usar a aplicacdo Studio 5000 Logix Designer para criar tipos de conjuntos de

diagnasticos definidos pelo usuario.
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Crie um conjunto de diagnésticos definido pelo usuario sequindo as etapas abaixo:
1. No painel Controller Organizer, acesse Assets — Data types — User-Defined.

2. Clique com o botao direito na pasta Definido pelo usuério e selecione Novo tipo de dados.

3. Adicione um nome e uma descricao (opcional) para o conjunto de diagndsticos.

4. Na éarea Membros, adicione os membros de dados com base na montagem de diagnéstico
detalhada abaixo.

IMPORTANTE: Os membros indicados nas tabelas sao organizados de acordo com as regras de alinhamento de
dados dos controladores. Siga rigorosamente o tipo de dados e a sequéncia dos membros indicados nas tabelas
deste apéndice. Se o tipo de dados e a sequéncia nao forem sequidos, podera ocorrer o desalinhamento de dados
apos executar a instrugao de mensagem (MSG) “Obter o atributo simples”.

Conjuntos de diagnastico

1. Conjunto de diagnostico para modulo de saida analdgica de 4 canais
- ID de instancia: 0x8020 (32800)
- Tamanho = 304 bytes
Siga as informacoes na tabela a sequir para adicionar cada membro.

Tabela 41. Instancia do conjunto de diagnésticos 32800

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
RunMode BOOL 1

Infobit_Pad1 BOOL

DiagnosticActive BOOL

CIPSyncValid BOOL

CIPSyncTimeout BOOL

Infobit_Pad5 BOOL
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Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
FieldPowerOff BOOL

Infobit_Pad7 BOOL

DiagnosticSequenceCount SINT 1
DiagBit_Pad0 BOOL 2
DiagBit_Pad1 BOOL

DiagBit_Pad2 BOOL

DiagBit_Pad3 BOOL

Diagbit_Pad4 BOOL

Diagbit_Pad5 BOOL

Diagbit_Pad6 BOOL

Diagbit_Pad7 BOOL

Diagbit_Pad8 BOOL

Diagbit_Pad9 BOOL

Diagbit_Pad10 BOOL

Diagbit_PadTl BOOL

FlashUpdateRequired BOOL

SelfTestFault BOOL

Diagbit_Pad14 BOOL

Diagbit_Pad15 BOOL

Pad DINT 4
LocalClockOffset LINT 8
LocalClockOffsetTimestamp LINT 8
GrandMasterClockID SINT[8] 8
FieldPowerOnTimestamp LINT 8
FieldPower0ffTimestamp LINT 8
Choo Diagnostic_Channel_Structure 64
Ch01 Diagnostic_Channel_Structure 64
Ch02 Diagnostic_Channel_Structure 64
Ch03 Diagnostic_Channel_Structure 64

2. Conjunto de contadores de diagnostico para E/S
- ID de instancia: 0x301(769)
- Tamanho =16 bytes
Siga as informagoes na tabela a sequir para adicionar cada membro.
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Canais de diagnaéstico

Rockwell Automation, Inc.

1.

Tabela 42. Instancia do conjunto de diagnésticos 769

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
RunMode BOOL 1
Infobit_Pad1 BOOL

DiagnosticActive BOOL

Infobit_Pad3 BOOL

Infobit_Pad4 BOOL

Infobit_Pad5 BOOL

Infobit_Pad6 BOOL

Infobit_Pad7 BOOL

DiagnosticSequenceCount SINT 1
CIPConnections INT 2
CIPLostPackets DINT b
CIPTimeouts DINT b
CPUUtilization INT 2
Pad INT 2

Canal de diagnostico

- Tamanho = 64 bytes

Esse tipo de dados € recuperado como parte da instancia do conjunto de diagnésticos.

Siga as informag0des na tabela a sequir para adicionar cada membro.

Tabela 43. Estrutura do canal de diagnéstico do 5034-0F4IH

Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
Databit_Pad0 BOOL 2
Fault BOOL

Uncertain BOOL

NoLoad BOOL

ShortCircuit BOOL

Databit_Pad5 BOOL

FieldPowerOff BOOL

Databit_Pad7 BOOL

Databit_Pad8 BOOL

Disabled BOOL

Databit_Pad10 BOOL
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Nome Tipo de dados Tamanho em bytes
Databit_Padl BOOL
Databit_Pad12 BOOL
Databit_Pad13 BOOL
Databit_Pad14 BOOL
Databit_Pad15 BOOL
CalFault BOOL
DiagBit_Pad1 BOOL
DiagBit_Pad2 BOOL
DiagBit_Pad3 BOOL
Diagbit_Pad4 BOOL
Diagbit_Pad5 BOOL
Diagbit_Pad6 BOOL
Diagbit_Pad7 BOOL
Diagbit_Pad8 BOOL
Diagbit_Pad9 BOOL
Diagbit_Pad10 BOOL
Diagbit_PadTl BOOL
Diagbit_Pad12 BOOL
Diagbit_Pad13 BOOL
Diagbit_Pad14 BOOL
Diagbit_Pad15 BOOL
Pad1 INT
InternalErrorCount SINT
CalRange SINT
CalOffset REAL
CalGain REAL
CalLastDate LINT
NoLoadTimestamp LINT
ShortCicuitTimestamp LINT
Pad2 LINT
FieldPowerOnTimestamp LINT
FieldPower0ffTimestamp LINT
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Definigoes para tipos de conjuntos de diagnéstico

Tabela 44. Definicao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico

Tipo de dados

Definicao

Valores validos

RunMode

BOOL

Estado operacional do canal

» 0 =lInativo - Significa um dos seguintes:
- Aconexao nao esta ativa.

- Aconexao foi aberta, mas 0 modulo
nao comegou a produzir dados para a
conexao.

- Como o controlador estd no modo
de programa, 0 modulo nao esta
aplicando os dados do tag de saida,
mas esta aplicando o estado do modo
de programa dos canais.

» 1=0peragao - Significa o sequinte:
- Aconexao esta ativa.

- 0 modulo esta produzindo dados para a
Conexao.

- Os dados do tag de saida estao sendo
aplicados.

DiagnosticActive

BOOL

Indica se qualquer diagndstico esta ativo ou se o
limite de prognéstico foi atingido.

+  0=Nenhum diagndstico ativo

* 1=Um ou mais diagnésticos estao ativos ou
o limite de progndstico foi atingido.

CIPSyncValid

BOOL

Indica se 0 modulo esta sincronizado com um
mestre 1588.

e 0=0mddulo nao esta sincronizado
e 1=0modulo esta sincronizado

CIPSyncTimeout

BOOL

Indica se 0 mddulo ja esteve sincronizado com
um mestre 1588, mas nao esta agora devido ao
tempo limite

*  0=Um mestre do tempo valido nao atingiu
o tempo limite.

* 1=Um mestre do tempo valido é detectado
no backplane, mas o mestre de tempo
atingiu o tempo limite. 0 mddulo esta
usando seu relégio local e pode estar
desviando do ultimo mestre de tempo
conhecido.

FieldPowerOff

BOOL

Alimentacao de campo ndo esta presente no
canal.

» 0= Alimentagao de campo presente

* 1=Alimentagao de campo ausente

DiagnosticSequenceCount

SINT

Aumenta sempre que uma condigao de
diagndstico distinta é detectada e quando uma

-128 a +127

0 valor de 0 é ignorado, exceto durante a
inicializagao do médulo.
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Tabela 44. Definigao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico (continuagao)

Nome Tipo de dados | Definicao Valores validos

condicao de diagnastico distinta passa de
detectada para nao detectada.

FlashUpdateRequired BOOL Indica se é necesséria uma atualizacao de » 0=Atualizacao de flash nao necesséria

firmware (flash). * 1=0médulo nao tem firmware do programa

aplicativo
SelfTestFault BOOL Indica se a falha esta presente durante o « 0=0cadigo de inicializagao do médulo ndo
autoteste do médulo. detectou nenhum erro

« 1=0codigo de inicializagao do médulo
detectou umerro

LocalClockDffset LINT 0 offset do reldgio local em relagao ao horéario | Qualquer valor
do sistema. Este valor ajuda a detectar os
horarios das etapas. Este valor ¢ atualizado
quando recebe uma atualizagao PTP.

LocalClockOffsetTimestamp LINT Indica o carimbo de data e hora do desvio do Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
reldgio local. de evento registrada.

0 formato da hora é AAAA-MMDD-
HH:mm:SS_mmm_uu_nnn(UTC-00:00)

e AMA=ano
e MM=més
« DD=dia

»  HH=hora(24 horas)

e mm = minutos

» SS=sequndos

e mmm = milissegundos

e Uuu = microssegundos

*  nnn = nanossegundos

» UTC-00:00 = fuso horario

GrandMasterClockID SINT Aidentidade EUI-64 do reldgio CIP Sync Qualquer valor
Grandmaster com o qual 0 médulo esta
sincronizado.

FieldPowerOnTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da ultima vez em | Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
que a alimentacao de campo foi ligada. de evento registrada.

0 formato da hora é
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.

e AMA=ano
e MM=més
« DD=dia

» HH=hora(24 horas)

e mm = minutos

» SS=sequndos

e mmm = milissequndos
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Tabela 44. Definigao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico (continuagao)

Nome Tipo de dados | Definicao Valores validos
FieldPower0ffTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima vez em | Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
que a alimentagao de campo foi desligada. de evento registrada.
0 formato da hora &
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
+ MAA=ano
e MM=més
+ DD=dia
» HH=hora(24 horas)
* mm=minutos
» SS=segundos
* mmm = milissegundos
Fault BOOL Indica que os dados do canal sdo imprecisose | * 0= Nao existe falha
ndo podem ser confiados para uso na aplicagdo. | 1= Existe falha
Se o tag estiver definido como 1, solucione os - ~ .
bi do mécl L. 4 As causas tipicas de falhas sao as seguintes:
Fro erT1a~s 0 mddulo para corrigir a causa da « 0 canal esté desabilitado
mprecisao. . - .
mprect » Condicao de fio interrompido
» Condigao de subfaixa/sobrefaixa
+ Condigao de perda de alimentagao do lado
do campo
Primeiro, vocé deve solucionar o problema
do mddulo para verificar se as causas tipicas
existem.
Uncertain BOOL Indica que os dados do canal podem ser + 0=Dados validos
|mpremsos., mas o grau de imprecisao & « 1=Validade de dados incerta
desconhecido.
Se o tag estiver definido como 1, solucione os
problemas do mddulo para corrigir a causa da
imprecisao.
OpenWire BOOL 0 cabo do sinal esta desconectado do canalouo | « 0= Condicao de fio interrompido nao existe
borne removivel foi removido do madulo. ou a deteccao de fio interrompido esta
desativada
 1=Existe uma condigao de fio interrompido,
o que significa que o fio de sinal esta
desconectado do canal ou que o0 borne
removivel foi removido do madulo.
CalFault BOOL Indica que a Ultima Calibragao tentada »  0=Nao houve falha na calibragao
para este canal falhou ou nao ha dados de » 1=Falha na calibragao
calibracao presentes. Este tag é restaurado,
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Tabela 44. Definigao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico (continuagao)

Nome Tipo de dados | Definicao Valores validos
ou seja, definido como 0, quando hé ciclo de
alimentagao para o modulo.
Underrange BOOL Indica que os dados do canal estao abaixo do +  0=Dados do canal nao estao abaixo do
limite de subfaixa para este canal. limite de subfaixa
Por exemplo, quando o canal operanafaixade |+ 1=Dados do canal estao abaixo do limite de
entrada de 4 a 20 mA, o limite de subfaixa no subfaixa
canal é < 3,0 mA. Se o sinal de entrada for 0 mA,
0 tag é definido como 1.
Overrange BOOL Indica que os dados do canal estao acima do + 0=Dados do canal ndo estao acima do
limite de sobrefaixa para este canal. limite de sobrefaixa
Por exemplo, quando o canal operana faixade | 1=Dados do canal estao acima do limite de
saida de 4 a 20 mA, o limite de sobrefaixa no sobrefaixa
canal é > 23,0 mA. Se o sinal de entrada for 24
mA, o tag é definido como 1.
CalRange SINT Indica o valor configurado atualmente para o « 0=-10a+0V
canal. Os valores sao exibidos de acordo com o _
« 1=0abV
tipo de entrada selecionado.
« 2=0al0V
e 4=0a20mA
« 5=4a320mA
CalOffset REAL Indica o offset em unidades de sinal conforme | Qualquer valor
relatado pelo dispositivo.
CalGain REAL Indica o ganho de calibragéo informado pelo Qualquer valor
dispositivo.
CalLastDate LINT Indica a hora da data da ltima calibragao para | Qualquer valor
o canal.
OpenWireTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima vez Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
em que a condicao de fio interrompido foi de evento registrada.
detectada.
UnderrangeTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima falha | Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora

de subfaixa.

de evento registrada.

0 formato da hora é
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.

« AMA=ano
e MM=mes
« DD=dia

»  HH=hora(24 horas)

e mm = minutos

» SS=segundos

*  mmm = milissegundos
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Tabela 44. Definigao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico (continuagao)

Nome Tipo de dados | Definicao Valores validos
OverrangeTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima falha | Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
de sobrefaixa. de evento registrada.
0 formato da hora &
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
+ MAA=ano
e MM=més
+ DD=dia
» HH=hora(24 horas)
* mm=minutos
» SS=segundos
* mmm = milissegundos
NoLoad BOOL Indica se uma falha de carga esté presente. » 0=_Condicao Sem carga inexistente.
* 1=Condicao Sem carga existe.
NoLoadTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima vez em | Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
que ocorreu uma falha de auséncia de carga. de evento registrada.
0 formato da hora &
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
e MAA=ano
* MM=més
+ DD=dia
»  HH=hora(24 horas)
e mm = minutos
» SS=sequndos
*  mmm = milissegundos
ShortCircuit BOOL Indica se uma falha de curto-circuito ou falhade | « 0 =Nenhuma condicao de curto-circuito
sobrecorrente de saida esta presente no ponto. existente.
« 1=Condigao de curto-circuito presente.
ShortCircuitTimestamp LINT Indica o registro de data e hora da Gltima vez em | Uma hora valida ou Nenhuma se nao houver hora
que ocorreu uma falha de curto-circuito. de evento registrada.
0 formato da hora &
AAAA-MM-DD-HH:mm:SS.mmm.
* MAA=ano
e MM=més
+ DD=dia
» HH=hora(24 horas)
* mm=minutos
» SS=segundos
*  mmm = milissegundos
Disabled BOOL Indica se o canal estd habilitado ou desabilitado. | « 0 =0 canal esta habilitado
« 1=Canal esté desabilitado
CIPConnections INT Indica o numero de conexdes CIP abertas no 0a24
momento.

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 44. Definigao de membros nos tipos de dados do conjunto de diagnéstico (continuagao)

Nome Tipo de dados | Definicao Valores validos

CIPLostPackets DINT Indica a soma acumulada do nimero de 0a2.147.483.647
numeros de sequéncia de itens de endereco
sequenciado que foram ignorados nas conexdes
de Classe 0 e Classe 1consumidas pelo
adaptador e seus dispositivos subordinados.

CIPTimeouts DINT Indica a contagem acumulada do nimero de 0 a 2.147.483.647
conexdes que expiraram, tanto as originadas
guanto as destinadas, para e através do
adaptador.

CPUUtilization INT Indica o uso do mecanismo de computagao. 0a100%

Criar tags de usuario do tipo Message

Crie tags de usudrio do tipo MESSAGE para solicitagoes e tags de usuario de resposta
associados com os novos tipos de conjuntos de diagndsticos definidos pelo usuario.

No painel Controller Organizer, expanda as opgoes Tarefas — MainTask — MainProgram:

1. Crie tags de usuario do tipo MEMSAGEM para cada solicitacao.

2. Crie tags de usuario de resposta associados com o novo tipo de conjuntos de
diagnosticos definidos pelo usuario.

3. Adicione os tags de usudrio ao seu programa ladder.

4, Expanda o tag de mensagem para abrir a caixa de dialogo de configuracao de
mensagens.

5. Naquia Configuration, selecione:
- Tipo de servigo: Obtém o atributo simples
- Classe: 4
- Atributo: 3
- Instance:

- Conjunto de diagnéstico para mddulo de saida analdgica de 4 canais 0x8020
(32800)

- Conjunto de E/S de base de contadores de diagnéstico 0x301(769)

- Elemento de destino: Tipo de dados definido pelo usuario adequado para a
instancia inserida.

6. Naguia Communication, selecione o caminho para o madulo para o qual vocé deseja
enviar as mensagens.
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Faga o download do projeto e defina-o no modo de operagao.
E possivel monitorar os valores do tag definido pelo usuario pela janela Parametros do
programa e tags locais na tarefa MainProgram no painel Organizador do controlador.
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Detalhes do dispositivo PointMax 1/0 HART

Este capitulo abrange as visualizagoes detalhadas disponiveis para dispositivos HART
conectados aos seus modulos de entrada ou saida analdgica HART em um projeto da aplicagao
Studio 5000 Logix Designer. Ele também descreve as definigoes de tag do mddulo para tags de
entrada e saida.

Configuracao do dispositivo

Esta secao descreve como adicionar e monitorar dispositivos HART conectados ao seu mddulo
de entrada ou saida analégica HART em um projeto da aplicagao Studio 5000 Logix Designer.
* Aguns perfis de dispositivo HART sao pré-carregados na aplicagao Studio 5000 Logix
Designer e sao reconhecidos quando vocé os conecta aos canais ativados para HART.

 Aguns dispositivos HART precisam de atualizagdes das informagdes da Descrigao do
Dispositivo Eletranico (EDD) antes de serem usados.

 Aguns dispositivos HART nao sao reconhecidos e precisam de perfis genéricos para se
conectar aos canais.

Em um mddulo de saida, a energia para o dispositivo de campo é fornecida pelo canal. Se o canal nao
estiver energizado, o dispositivo HART nao sera ligado.

Visualizagao Geral

A visualizagao Geral aparece primeiro ao criar um dispositivo HART. Os parametros nesta
visualizagao variam de acordo com o tipo de dispositivo.

Use essa categoria para configurar:
+ Versao do dispositivo e versao do software para o dispositivo HART.
» Acodificagao eletrénica para o dispositivo HART.

IMPORTANTE: A alteracao on-line da codificagao eletronica interrompe a conexao com o dispositivo e
todos os dispositivos que estao conectados por meio dele. Se uma conexao de E/S para um dispositivo for
interrompida, pode ocorrer uma perda de dados.

» 0 tipo de conexao usada com o dispositivo HART.

0 parametro Conexao afeta as opgoes de configuragao disponiveis para dados de entrada e
dados de saida e determina quais dados sao trocados entre o proprietario-controlador e o
madulo.
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Figura 49. Exemplo da visualizagao Geral

Visualizagao Definigao do modulo

Os parametros Definicao do madulo estao disponiveis na guia Geral da caixa de dialogo
Propriedades do mddulo no projeto da aplicacao Studio 5000 Logix Designer. As categorias e
parametros variam de acordo com o tipo de dispositivo HART.

Figura 50. Exemplo da visualizagao Definicao do médulo - Dispositivo HART genérico

Visualizagao variaveis

Use a visualizagao Variaveis para configurar varidveis dindmicas e de dispositivo que serao
incluidas no tag de entrada do dispositivo HART. Use essa visualizagao para executar as
sequintes tarefas:

» Selecionar as variaveis dinamicas.
 Selecionar as variaveis do dispositivo.
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Figura 51. Exemplo da visualizagao Variaveis

Tabela 45. Parametros de variaveis

Parametro Defini¢ao Opgcoes disponiveis
Variaveis dindmicas Exibe as variaveis dindmicas * <nenhum>
inclusas R
« PVSV
e PV,SV,TV
e PV,SV,TV,QV

Variaveis de dispositivo

Exibe as variaveis de dispositivo
disponiveis e usadas.

A lista Disponivel inclui os nomes
de todas as variaveis de dispositivo
aceitas, nao incluindo as que estao
na lista Usado.

Alista Usado contém os nomes
das varidveis de dispositivo
selecionadas. A lista Usado

é limitada a oito variaveis de
dispositivo.

Mova as variaveis do dispositivo
entre as listas usando Adicionar e
Remover.

Informagdes do arquivo EDD

Exibe informagdes do arquivo EDD.
e 0 arquivo EDD nao existe ou nao
é possivel abri-lo.

Aparece se o arquivo EDD n&o
usado nao for encontrado. Por
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Tabela 45. Parametros de variaveis (continuagao)

Parametro Definigao Opcdes disponiveis

exemplo, quando um dispositivo
existente ou novo é chamado
em um computador que nao
tem o arquivo EDD instalado e
este arquivo EDD nao foi usado
para configurar as Variaveis do
Dispositivo ou comandos.

0 arquivo EDD que ¢ usado para
a configuragao do dispositivo
nao existe ou nao é possivel
abri-lo.

Se 0 arquivo EDD usado nao
for encontrado. Por exemplo,
quando um dispositivo
existente é chamado em um
computador que nao tem

0 arquivo EDD instalado e
Variaveis de dispositivo e/ou
comandos forem configuradas.

» Nenhuma variavel de
dispositivo definida no arquivo
EDD.

Se o arquivo EDD for
encontrado, mas nao definir as
variaveis do dispositivo.

* 0arquivo EDD registrado
nao corresponde ao arquivo
EDD que é usado para a
configuracao do dispositivo.
Se uma ou mais Variaveis de
dispositivo e/ou comandos
configuradas nao forem
especificadas no arquivo EDD.
Por exemplo, quando o arquivo
EDD é modificado e as Variaveis
do dispositivo sao removidas.

« Nenhum tipo de dispositivo
expandido especificado.
Se a op¢ao Usar tipo de
dispositivo expandido nao for
selecionada no perfil geral.

Visualizacao Comandos

A visualizacao Comandos s6 aparece quando ha um arquivo EDD associado e exibe os
comandos que sao aceitos pelo dispositivo. Vocé pode usar a visualizacao Comandos para
definir comandos que serao executados por meio de tags de entrada e saida.
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Figura 52. Exemplo da visualizagao Comandos

Tabela 46. Parametros de variaveis

Parametro

Definicao

Opcaes disponiveis

Disponivel

Exibe os nomes de todos os
comandos aceitos. A lista exclui
comandos contidos na lista de
Comandos usados. Clique com o
botdo direito para classificar a lista.

Ordenar comandos por nimero
Ordenar comandos por nome

Ordenar comandos por tipo

Usado

Exibe uma lista de comandos
selecionados para uso. A lista Usado
pode conter quatro comandos
(max.).

Adicionar/remover

Move comandos entre as listas
Disponiveis e Usado.

Mover

Modifica a ordem em que 0s
comandos aparecem na lista Usado.

Detalhes para comandos
selecionados

« Parametros de solicitagao -
Exibe 0 nome, o tipo de dados
HART e o valor inicial para cada
parametro de solicitagao.

«  Par&metros de resposta - Exibe
0 nome e 0 tipo de dados para
cada parametro de resposta.
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Tabela 46. Parametros de variaveis (continuagao)

Parametro

Definigao

Opcdes disponiveis

Informagodes do arquivo EDD

Exibe informagdes do arquivo EDD.

.

0 arquivo EDD nao existe ou ndo
é possivel abri-lo.

Aparece se 0 arquivo EDD nao
usado ndo for encontrado. Por
exemplo, quando um dispositivo
existente ou novo é chamado
em um computador que nao
tem o arquivo EDD instalado e
este arquivo EDD nao foi usado
para configurar as Variaveis do
Dispositivo ou comandos.

0 arquivo EDD que ¢ usado para
a configuragao do dispositivo
nao existe ou nao é possivel
abri-lo.

Se 0 arquivo EDD usado nao
for encontrado. Por exemplo,
quando um dispositivo
existente é chamado em um
computador que nao tem

0 arquivo EDD instalado e
Variaveis de dispositivo e/ou
comandos forem configuradas.

Nenhuma variavel de
dispositivo definida no arquivo
EDD.

Se o arquivo EDD for
encontrado, mas nao definir as
variaveis do dispositivo.

0 arquivo EDD registrado

nao corresponde ao arquivo
EDD que é usado para a
configuracao do dispositivo.
Se uma ou mais Variaveis de
dispositivo e/ou comandos
configuradas nao forem
especificadas no arquivo EDD.
Por exemplo, quando o arquivo
EDD é modificado e as Variaveis
do dispositivo sao removidas.

Nenhum tipo de dispositivo
expandido especificado.

Se a opcao Usar tipo de
dispositivo expandido nao for
selecionada no perfil geral.
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Visualizagao Conexao

Use essa visualizagao para executar as seguintes tarefas:

Definir a taxa de intervalo do pacote requisitado. Todos os dispositivos HART conectados
ao mesmo madulo HART compartilham a mesma taxa de RPI.

Definir o tipo de conexao a usar na rede EtherNet/IP.

Inibir o dispositivo.
Configure a resposta a falhas para falhas de conexao enquanto o controlador estiver no
modo de operacao.

A area Falha do médulo da visualizagao Conexao é Gtil para a localizagao de falhas.

ADVERTENCIA: Nao ¢ possivel testar a saida de dados de processo de um dispositivo de saida
enquanto o dispositivo estiver inibido.

Visualizagao Informacoes do dispositivo

Use as informagdes do dispositivo para visualizar as informagoes do dispositivo e do status
quando o dispositivo estiver on-line.

Use as informagdes do dispositivo para:

170

Determine a identidade do dispositivo.

Visualizar o estado operacional atual do dispositivo.

Visualizar se um controlador proprietario esta conectado ao dispositivo no momento.
Recuperar as informagoes mais recentes do dispositivo.

Reinicializar um dispositivo para seu estado de energizacao.
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Figura 53. Exemplo de visualizagao de Informacaes do dispositivo
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Definicoes de tag de dispositivo HART

Ao criar um dispositivo HART, a aplicagao Studio 5000 Logix Designer cria um conjunto de tags
gue pode ser visualizado no Editor de tags. Cada recurso configurado em seu dispositivo tem
um tag distinto disponivel para uso na légica do programa do controlador.

Todo tipo de dispositivo HART tem um conjunto de tags comuns. Para tags HART especificos do
dispositivo, consulte a documentacao desse dispositivo.

Tabela 47. Tags de entrada

Tipo
de
dados

Defini¢ao

Valores validos

ConnectionFaulted

BOOL

Indica se uma conexao esta em
execucao.

0 médulo define esse tag como 0
guando conectado. Se 0 médulo nao
for conectado, ele mudara o tag para
1.

* (0=Conexao em execugao

¢ 1=Aconexao nao esta em
execucao

DiagnosticActive

BOOL

Indica se qualquer diagndstico esta
ativo ou se o limite de prognéstico
foi atingido.

Este bit é definido quando existe

uma destas condigdes:

¢ Qualquer falha de canal é
definida

e 0 CMD HART n.2 48 retorna
dados diferentes de zero

* Falhas estao definidas

e MoreStatusAvailable esta
definido

»  CurrentMismatch esta definido

« 0=-10a+10V
* 1=0abV
« 2=0al0V

DiagnosticSequenceCount

SINT

Aumenta sempre que uma condi¢ao
de diagndstico distinta é detectada
e quando uma condigao de
diagndstico distinta passa de
detectada para nao detectada.

Reinicialize o dispositivo ou desligue
e ligue a alimentagao para defini-lo
como zero. Vira de 255 (-1) para 1,
ignorando o zero.

o -128a+127

Se o tipo de entrada for RTD, os
valores da faixa variam com base no
tipo de sensor:

CurrentSaturated

BOOL

A malha de corrente atingiu o limite
de extremidade superior (ou inferior)

« 0=Acorrente nao esta
saturada
« 1=Acorrente esta saturada
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Tabela 47. Tags de entrada (continuagao)

Tipo

Nome de Definigao Valores validos

dados
e ndo pode aumentar (ou diminuir)
ainda mais.

CurrentFixed BOOL | A malha de corrente esta sendo e 0=Acorrente nao é fixa
mantida em um valor fixo e nao ¢ 1=Acorrente é fixa
esta respondendo as variagoes do
processo.

MoreStatusAvailable BOOL | Mais informagdes de status estdo Se o tipo de entrada for RTD:
disponiveis do que podem ser e 0=0 status adicional nao esta
retornadas no Status do dispositivo disponivel
de campo. » 1=0 status adicional esta
0 CMD HART 248, Ler informacdes disponivel
adicionais de status, fornecera essas
informag0es adicionais de status.

CurrentMismatch BOOL | E definido como 1se o valor digital | + 0= Corrente correspondente
HART nao corresponder ao valordo | » 1=Corrente nao
canal do mddulo analdgico. correspondente

ConfigurationChanged BOOL | E definido como 1apés a » 0=Configuragao nao alterada

configuracao do dispositivo HART
ser alterada e o modulo recuperar
todos os dados de configuragao
do dispositivo HART para serem
retornados pelo servigo Obter
informacdes do dispositivo HART.
Este bit é usado pela aplicagao
Studio 5000 Logix Designer para
permitir que ele execute qualquer
|6gica quando a configuragao do
dispositivo HART for alterada.

Consulte Notificacao de alteracao
da configuracao do dispositivo
HART (na pagina 30) para obter mais
informagdes sobre como usar o
comando.

» 1=Configuragao alterada

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 47. Tags de entrada (continuagao)

Definigao

Valores validos

NOTA: Se o dispositivo HART nao
aceitar o Comando HART n.2 38,
apenas a primeira alteracao de
configuracao apés a inicializagdo
do dispositivo pode ser detectada
e ConfigurationChanged é definido
no tag de entrada. Todas as
mudancas de configuragao
depois disso nao sao detectaveis,
e ConfigurationChanged no tag de
entrada nao sera definido para
essas alteracoes.

Um erro ou falha de hardware foi
detectado pelo dispositivo.

Mais informagdes podem estar
disponiveis por meio do CMD HART
n.248.

.

0 = Nenhum erro ou falha de
hardware ¢ detectado pelo
dispositivo

1=Erro ou falha de hardware é
detectado pelo dispositivo

Tipo
Nome de

dados
Malfunction BOOL
LoopCurrent.Fault BOOL

Presente quando a conexao com 0
PlantPAx esté configurada. Definido
como 1quando:

« Afalha do dispositivo no status
do dispositivo de campo é
definida na resposta do CMD
HART n23/n%9.

« Acorrente de malha saturada
no status do dispositivo de
campo é definida na resposta
de qualquer comando HART.

*  Qualquer comando HART nao
é bem-sucedido; nenhuma
resposta de comando valida é
recebida apds trés tentativas;
erro de comunicagao é
retornado ou o cddigo de
resposta indicando um erro
é retornado na resposta do
comando.

0 = Dados normais bons
1=0s dados sao, sem divida,
ruins
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Tabela 47. Tags de entrada (continuagao)

Tipo
de
dados

Definigao

Valores validos

e 0 valor HART retornado é NAN.
« 0 bit abaixo da faixa ou
sobrefaixa esta definido.

LoopCurrent.Uncertain BOOL

Presente quando a conexao com o
PlantPAx esta configurada. Definir
como 1quando a corrente de malha
fixa no status do dispositivo de
campo estiver definida na resposta
do CMD HART n.2 3.

*  0=Nenhuma pergunta sobre
validade dos dados

¢ 1=Avalidade dos dados é
questionavel

LoopCurrent.Underrange | BOOL

Presente quando a conexao com o
PlantPAx esté configurada.

0 sinal de entrada no canal é menor
ou igual ao sinal minimo detectavel.

e 0=Acorrente damalha é> 338
mA

e T1=Acorrente damalha é<3,6
mA

LoopCurrent.Overrange BOOL

Presente quando a conexao com o
PlantPAx esta configurada.

0 sinal de entrada no canal € maior
ou igual ao sinal maximo detectavel.

e 0=Acorrente da malha é <20,5
mA

¢ 1=Acorrente damalha é >210
mA

LoopCurrent.Data REAL

Presente quando a conexao com 0
PlantPAx esta configurada.

Valor da corrente da malha de
corrente, ponto flutuante.

Qualquer valor positivo ou negativo

LoopCurrent.RollingTimest

amp

NT

Presente quando a conexdo com o
PlantPAx esté configurada.

RollingTimestamp é um temporizador
de 15 bits em execucao continua

que conta em milissegundos (nao
relacionado ao tempo de sistema).

Para os mddulos de entrada, sempre
que 0 mddulo faz a varredura

dos canais, ele também registra

o valor de RollingStamp naguele
momento. 0 programa do usudrio
pode usar os dois Gltimos valores
de RollingTimestamp e calcular o
intervalo entre o recebimento de
dados ou a hora em que 0s novos
dados foram recebidos.

0a 32.767

<NameOfVariable>.Ch.Fault | BOOL

(M(2)

Indica que os dados sao imprecisos
e nao sao confiaveis para uso na
aplicacao.

¢ 0=Bom
e 1=Defeituoso, causando falha
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Tabela 47. Tags de entrada (continuagao)

Tipo
de
dados

Definigao Valores validos

IMPORTANTE: Quando a condigao
que faz com que o tag mude
para1é removida, o tag €
automaticamente redefinido
como 0.

E reiniciado para 1 quando:

»  Device Malfunction no status do
dispositivo de campo é definido
na resposta do comando para
recuperar essa variavel HART.

» 0 comando para recuperar
esta variavel HART nao foi
bem-sucedido; nenhuma
resposta de comando valida é
recebida ap0s trés tentativas;
erro de comunicagao é
retornado ou o cédigo de
resposta indicando um erro
é retornado na resposta do
comando.

»  0valor da variavel HART
retornado é NAN.

o 0 status da variavel do
dispositivo indica “status de
dados do pracesso ruim”.

» Seesta Variavel de dispositivo
for PV - quando “variavel
primaria fora dos limites no
status do dispositivo de campo”
é definida na resposta do
comando para recuperar PV.

» Paradispositivos HART 5 e 6, e
se esta variavel for SV, TV ou
0V, quando “ndo PV fora dos
limites no status do dispositivo
de campo” for definido na
resposta do comando para
recuperar esta variavel HART.

« 0 bit subfaixa ou sobrefaixa
esta definido.

<NameOfVariable>.Ch.Unce | BOOL

rtain

Indica que os dados do canal podem | « 0= Dados bons
ser imprecisos, mas o grau de e 1=Dados incertos
imprecisao é desconhecido.
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Tabela 47. Tags de entrada (continuagao)

Tipo
de
dados

Definigao

Valores validos

IMPORTANTE: Quando a condigao
que faz com que o tag mude
para1é removida, o tag €
automaticamente redefinido
como 0.

E reiniciado para 1 quando:

o 0 status da variavel do
dispositivo indica “status dos
dados do processo manual/fixo”

Son

ou “baixa precisao”.

» 0 status da varidvel do
dispositivo indica “constante de
status do limite” e o status dos
dados do processo indica “nada

"

mau-.

<NameOfVariable>.Ch.Unde
rrange

BOOL

Indica que o sinal de entrada no
canal é menor ou igual ao sinal
minimo detectavel.

E definido como 1quando o status
da variavel do dispositivo indica
“baixo limite".

¢ 0=Nao na subfaixa
« 1=Subfaixa

<NameOfVariable>.Ch.Over
range

BOOL

Indica que o sinal de entrada no
canal é maior ou igual ao sinal
maximo detectavel.

E definido como 1quando o status
da variavel do dispositivo indica
“alto limite”

e 0=Nao na sobrefaixa
« 1=Sobrefaixa

<NameOfVariable>.Ch.Data

REAL

0 Gltimo valor valido recebido do
dispositivo.

Se um valor ainda nao foi recebido
do dispositivo, o valor € 0,0.

Qualquer valor positivo ou negativo

<NameOfVariable>.Ch.Rolli | INT

ngTimestamp

RollingTimestamp é um temporizador
de 15 bits em execucao continua

que conta em milissegundos (nao
relacionado ao CIP Sync).

Para os mddulos de entrada, sempre
que 0 mddulo faz a varredura

dos canais, ele também registra

o valor de RollingStamp naguele
momento. A aplicacao Studio 5000

0a32.767

Rockwell Automation, Inc.
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Tabela 47. Tags de entrada (continuagao)

Tipo
de
dados

Definigao

Valores validos

Logix Designer pode usar os dois
(ltimos valores de RollingTimestamp
e calcular o intervalo entre 0
recebimento dos dados ou 0
momento em que um novo dado é
recebido.

<NameOfVariable>.Class

USINT

Classificagao variavel de dispositivo

Se o dispositivo HART nao aceitar
variaveis de dispositivo, ele sera
definido como 0.

0a255

<NameOfVariable>.Unit

USINT

Cadigo de unidade

0a255

<NameOfVariable>.Manual

BOOL

Indica que o valor dos dados &
controlado manualmente.

E definido como 1quando o status
da variavel do dispositivo indica
“status dos dados do processo
manual/fixo” e o status do limite é
“ndo limitado”.

e 0=Dados nao manuais
« 1=Dados manuais

<NameOfVariable>.Const
ant

BOOL

Indica que o valor dos dados &
constante. E definido como 1
quando o status da variavel indica
“constante”.

e 0=Dados inconstantes
¢ 1=Dados constantes

Static.Fault

BOOL

Indica se o conjunto de dados
estaticos é valido.

Apenas para conexao PlantPAx.

e 0=0s dados estaticos sao bons
« 1=Dados estaticos ruins

Static.PVUnit

USINT

Caodigo de unidade de PV.
Apenas para conexao PlantPAx.

1a253

Static.HARTRevision

USINT

Nimero de revisao principal do
protocolo HART.

Apenas para conexao PlantPAx.

56.0u7

Static.HARTTagName

STRING

Nome atribuido do dispositivo HART.
Igual ao atributo de identidade 15.

Apenas para conexao PlantPAx.

Grupo com no maximo 32 caracteres

Static.Descriptor

STRING

Descritor do dispositivo HART.
Apenas para conexao PlantPAx.

Grupo com no méaximo 16 caracteres

Static.PVAtSignal4

REAL

Valor de PV Faixa Inferior.

Qualquer valor menor que
Static.PVAtSignal20
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Tabela 47. Tags de entrada (continuagao)

Tipo
Nome de Definigao Valores validos
dados

Apenas para conexao PlantPAx.
Static.PVAtSignal20 REAL | Valor de faixa superior de PV. Qualquer valor maior que

Apenas para conexao PlantPAx. Static.PVAtSignal4
Static.AdditionalDeviceSta | SINT[ | Status do dispositivo adicional do » 0 =Status adicional indisponivel
tus 25] CMD HART n.2 48. 1= Status adicional disponivel

Apenas para conexao PlantPAx.
ChDataAtSignal4 REAL | Esse membro é o valor da unidade | Qualquer valor menor que

de engenharia de 4 mA de acordo ChDataAtSignal20

com a configuracao do canal de

entrada analdgica correspondente

do médulo.

Apenas para conexao PlantPAx.
ChDataAtSignal20 REAL | Este membro é o valor da unidade Qualquer valor maior que

de engenharia de 20 mA de acordo | ChDataAtSignal4

com a configuragao do canal de

entrada analdgica correspondente

do médulo.

Apenas para conexao PlantPAx.
<NameOfCommand>.Ready | BOOL | Indica que o valor dos dados é e 0=Preparado para aceitar uma
ToExecute constante. E definido como 1 nova execugao

quando o status da varidvel indica » 1=Nao preparado para aceitar

“constante”. uma nova execugao

Consulte a Executar comandos

HART por meio de dados do

produtor/consumidor (na pagina 30)
<NameOfCommand>.Compl | BOOL | Indica que a execugao de um ¢ 0=Nenhum comando foi
eted comando foi concluida. concluido ou a execugao

Consulte a Executar comandos do comando atual esta em

HART por meio de dados do andamento

produtor/consumidor (na pagina 30) | « 1= A execugao foi concluida
<NameOfCommand>.Active | BOOL | Indica que a execucao de um »  0=Nenhum comando foi

comando esta em andamento.

concluido ou a execugao
do comando atual estad em
andamento

» 1=Aexecucao foi concluida
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Tabela 47. Tags de entrada (continuagao)

Tipo
Nome de Definigao Valores validos
dados
Consulte a Executar comandos
HART por meio de dados do
produtor/consumidor (na pagina 30)
<NameOfCommand>.0ver | BOOL | Indica que uma nova solicitagao de | » 0= Nenhuma solicitagao de
lap execucao de comando € recebida execucgao sobreposta recebida
quando a execucao atual ainda esta ap0s a Ultima execucao de
em andamento. comando iniciada com sucesso.
S6 é encerrada quando uma nova e 1=Solicitagao de execugao
execucgao de comando foi iniciada sobreposta recebida
COm SuCesso.
Consulte a Executar comandos
HART por meio de dados do
produtor/consumidor (na pagina 30)
<NameOfCommand>.ERR | BOOL | Indica que algum resultado *  0=Nenhum erro na tltima
inesperado ocorreu para a execugao execucao
do comando mais recente. Estas e 1=Erro na tltima execucao
sao algumas possiveis condigdes de
erro:
»  Tempo limite do comando
* 0 bit de status de comunicagao
HART esta definido
* 0modulo HART detecta um erro
de comunicagao
» 0 valor ResponseCode no pacote
de resposta indica um erro.
0 bit é cancelado quando uma nova
execucao é solicitada.
<NameDfCommand>Warn | BOOL | £ definido quando o valor »  0=Nenhuma adverténcia na
ing ResponseCode no pacote de Ultima execugao
resposta indica um aviso. » 1=Adverténcia na Gltima
0 bit é cancelado quando uma nova Bxecugao
execucao é solicitada.
<NameOfCommand>.Para | BOOL | Indica que um dos valores do » 0=Nenhum erro de pardmetro

meterError

parametro de solicitacao nao pode
ser convertido de CIP para HART.

E cancelado quando uma nova
eXecucao comega com SUCESSO Com
um parametro de solicitagao valido.

Consulte a Executar comandos
HART por meio de dados do

produtor/consumidor (na pagina 30)

na Ultima execugao
e 1=Erro de pardmetro na dltima
execucao
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Tabela 47. Tags de entrada (continuagao)

Tipo
Nome de Definigao Valores validos
dados
<NameOfCommand>.Para | SINT Se o bit ParameterError for definido, | 0a127
meterErrorNumber este valor indicara o indice do
primeiro parametro de solicitagao
que contém um valor que nao pode
ser convertido de CIP para HART.
Este niimero é baseado em zero.
NOTA: Parametros de solicitacao
de comando que nao estao
incluidos na montagem de
consumidor (constantes) ndo séo
incluidos na numeragao.
<NameOfCommand>.Respo | SINT | Codigo de resposta do comando 0a127
nseCode HART da ultima execugao de
comando concluida.
<NameOfCommand>.<Com | Varia | Pardmetro de resposta do comando. | Variavel
mandResponseParameterN [ ble 0 nome e o tipo do parametro vém
ame> do arquivo HART EDD.
(1) <NameOfVariable> pode ser PV, SV, TV, QV, ou <NameOfDeviceVariable>.
(2) <NameOfVariable> pode ser LoopCurrent (apenas para conexao PlantPAx).
Tabela 48. Tags de saida
Tipo
Nome de Definigao Valores validos
dados
ResetConfigurationChan BOOL | Quando o modulo HART Ié esta » 0=Alteragao de configuragao
ged transicao de bits de 0 para 1, ele nao redefinida
redefine o bit ConfigurationChanged | « 1= Alteracao de configuragao
nos dados do produtor. redefinida
Consulte Notificacao de alteracao
da configuracao do dispositivo
HART (na pagina 30) para obter mais
informag0es sobre como usar o
comando.
<NameOfCommand>.Exec | BOOL | Quando o mddulo HART Ié essa » 0=_Comando HART néo
ute transicao de bit de 0 para 1, ele executado
inicia este comando HART. ¢ 1=Comando HART executado
Varia | Parmetro de solicitagao do Variavel
ble comando. 0 nome e o tipo do
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Tabela 48. Tags de saida (continuagao)

Tipo
de
dados

Definigao

Valores validos

<NameOfCommand>.<Com
mandRequestParameterNa
me>

parametro vém do arquivo HART
EDD.
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Modelo de objeto CIP de dispositivo HART

As informacgoes neste capitulo fornecem orientagoes para a comunicagao com controladores

ControlLogix 5580 que usam CIP.

Modelo de objeto de dispositivo HART

A Tabela a sequir define os objetos CIP para cada dispositivo HART.

Tabela 49. Modelo de objeto CIP de dispositivo HART

Classe do objeto

Namero de instancias

Servicos de apoio

Identidade (1, They)

Consulte a especificacao CIP,
Volume 7B.

Roteador de mensagem (2, 2h0y)

—_

e (Obter um atributo - obter
atributo 1

«  (Obter todos os atributos - obter
atributo 1

Objeto do gerenciador de conexao (6,
Bhex)

—_

e Obter um atributo - obter
atributos 1a 8

«  Definir atributo - redefinir
atributos Ta 8 para 0

«  (Obter todos os atributos - obter
atributos1a 8

«  Definir todos os atributos -
redefinir atributos 1a 8 para 0

»  Abrir conexao e Fechar conexao
para conexoes Classe 3

Dispositivo de processo HART
estendido (952, 3B8jey)

Consulte a Tabela 50: Servigos
especificos de objeto do dispositivo
de processo HART estendido (na

pagina 183)

Servigos especificos de objeto do dispositivo de processo HART estendido
A Tabela a sequir define servigos especificos de objeto adicionais do dispositivo de processo

HART estendido.

Tabela 50. Servigos especificos de objeto do dispositivo de processo HART estendido

Cadigo de . A Descricao do
: Classe Instancia Nome do servico .
servigo(Hex) servico
0x4B 3B8hex 1 Execute_Command_ | Definido no objeto
HART_Types Dispositivo de
processo HART,
Capitulo 5 da
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Tabela 50. Servigos especificos de objeto do dispositivo de processo HART estendido

(continuagao)

Cadigo de
servigo(Hex)

Classe

Instancia

Nome do servigo

Descricao do
servico

Especificagao CIP
Volume 7B.

0x4C

3B8hex

Execute_Command._
CIP_Types

Executa o comando
HART especificado.
Os bytes de dados
de solicitagao

e resposta de
comando sao
especificados em
tipos CIP.

Ox4E

3B8hex

Get_HART_Device_Inf
ormation

Retorna uma cépia
das informacoes

de configuracao do
dispositivo em cache
lidas anteriormente
do dispositivo HART.
Os dados retornados
por este servico

sao relativamente
estaticos: identidade,
tag, dispositiva de
variavel dinamica,
cddigo de variavel,
unidade e assim por
diante.

Execute_Command_CIP_Types Service (0x4C)

0 Servico 4C do Dispositivo de processo HART estendido seque a definicao do Servigo 4C
do Objeto de dispositivo de processo HART na Especificagao CIP, Volume 7B, com algumas

excecoes.

A Tabela a sequir define as excecbes que substituem o HART para o mapeamento de tipo CIP
definido na Especificacao CIP, Volume 7B.

Tabela 51. Sobreposigoes de mapeamento de tipo HART para CIP

Tipo HART

Definicao de tipo HART

Tipo CIP

Latin-1

67 (43) sequido por USINT
especificando o nimero de
caracteres

Grupo Logix (X2)

Empacotado

68 (44) sequido por USINT
especificando o nimero de
caracteres

Logix strih2)
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Tabela 51. Sobreposicdes de mapeamento de tipo HART para CIP (continuagao)

Tipo HART

Definigao de tipo HART

(1) 0 Logix STRING é composto de dois membros: Logix STRING.LEN (DINT) e Logix STRING.DATA (Vetor de SINT). 0
valor do membro LEN é o indice do primeiro membro DADOS com valor 0. Se ndo houver nenhum membro DADOS

com valor 0, o valor do membro LEN sera definido como o tamanho do vetor DADOS.

(2) A nota de rodapé (1) se aplica a versao descompactada do grupo.

Servigo GET_HART_DEVICE_INFORMATION (0Ox4E)

A Tabela a sequir define os pardmetros de uma resposta Get bem-sucedida.

Offset de bytes na . - R
Nome Tipo de dados Descrigao do parametro

resposta

0 ExpandedDeviceType USINT CMD#0, Bytes1a 2

2 Preamble USINT CMD#0, Byte 3

3 UnivCmdCode USINT CMD#0, Byte 4

b TransSpecRev USINT CMD#0, Byte 5

5 SoftwareRevision USINT CMD#0, Byte 6

6 HardwareRevision USINT CMD#0, Byte 7

7 Flags USINT CMD#0, Byte 8

8 DevicelDNumber BYTE CMD#0, Bytes9am
(3 bytes) Nimero de ID
do dispositivo mais um
byte de pad (valor 0), no
formato little endian.

12 MinPreambles UDINT CMD#0, Byte 12(0 se
UnivCmdCade for 5)

13 MaxDeviceVariables USINT CMD#0, Byte 13 (0 se
UnivCmdCade for 5)

14 ConfigChangeCounter USINT CMD#0, Bytes 14a15(0 se
UnivCmdCode for 5)

16 ExtendedFieldDeviceStatus | BYTE CMD#0, Byte 16 (0 se
UnivCmdCade for 5)

17 Bloco 1para alinhamento | Octeto 0 valor ¢ 0.

18 ManufacturerlDCode UINT CMD#0, Bytes 17 a 18 se

UnivCmdCode for 7 ou mais
alto
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Offset de bytes na
y Nome Tipo de dados Descricao do parametro
resposta
CMD#0, Byte 1 convertido
para um UINT se
UnivCmdCode for 5 ou 6

20 PrivateLabelDistCode UINT CMD#0, Bytes 19.a 20 (0 se
UnivCmdCode for 5 ou 6)

22 DeviceProfile USINT CMD#0, Byte 21(0 se
UnivCmdCode for 5 ou 6)

23 Bloco 2 para alinhamento | Octet 0 valor é 0.

24 TagSize UDINT Numero de caracteres na
TagString. Sempre 8 bytes.

NOTA: TagSize e
TagString podem ser
representados no
Studio 5000 Logix
Designer como um tipo
de dados de Grupo (com
comprimento maximo
de 8).
28 TagString USINT[8] CMD#13, Bytes 0 a 51

(ASCII descompactado de

8 bytes)

36 DescriptorSize UDINT Nimero de caracteres na
DescriptorString. Sempre 8
bytes.

NOTA: DescriptorSize
e DescriptorString
combinam para formar
um tipo de dados de
Grupo do Logix.
40 DescriptorString USINT[16] CMD#13, Bytes 6 a 17

(ASCII descompactado de

16 bytes)

56 DataDay USINT CMD#13, Byte 18(2)

57 DataMonth USINT CMD#13, Byte 19

58 DataYear UINT CMD#13, Byte 20 (+1900)

60 LongTagSize UDINT Nimero de caracteres na

LongTagString. 0 byte ou 32
bytes.
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Offset de bytes na
resposta

Tipo de dados

Descricao do parametro

NOTA: LongTagSize e
LongTagString podem
ser representados

no Studio 5000 Logix
Designer como um tipo
de dados de Grupo (com
comprimento maximo
de 32). Esse valor sera
0 quando o dispositivo
HART nao aceitar o
CMD#20.

64

LongTagString

USINT[32]

(ASCII descompactado de
32 bytes)

CMD#20, Bytes 0 a 31

96

FinalAssemblyNumber

UDINT

CMD#16, Bytes 0 a 2(3
bytes) mais um byte

de bloco (valor 0) para
alinhamento de 32 bits, no
formato little-endian. Ou
seja, representacao CIP,
nao representagao HART.

Esse valor normalmente
identifica os materiais
e eletrdnicos que
compreendem o
dispositivo.

100

MessageSize

UDINT

Namero de caracteres na
MessageString. Sempre
32 bytes. Alguns podem
Ser espacos e outros
caracteres especiais.

Este e 0 campo a sequir
se combinam para formar
um tipo de dados de grupo
Logix padrao.

104

MessageString

USINT[32]

(ASCII descompactado de
32 bytes)

CMD#12, Bytes 0 a 23,
descompactado para
representagao ASCII
normal

136

PVCode

USINT

CMD#50, Byte 0, Oxff se
nao for compativel. Cadigo
de atribuicao PV

Rockwell Automation, Inc.
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Offset de byt
setdehyles na Nome Tipo de dados Descricao do parametro

resposta

137 SVCode USINT CMD#50, Byte 1, Oxff se
nao for compativel. Codigo
de atribuicao SV

138 TVCode USINT CMD#50, Byte 2, Oxff se
nao for compativel. Codigo
de atribuicao TV

139 QVCode USINT CMD#50, Byte 3, Oxff se
nao for compativel. Codigo
de atribuicao QV

140 PVUnits USINT CMD#3, Byte 4

14 SVUnits USINT CMD#3, Byte 9, 0 se nao
estiver presente

142 TVUnits USINT CMD#3, Byte 14, 0 se nao
estiver presente

143 QVUnits USINT CMD#3, Byte 19, 0 se nao
estiver presente

14k TransferFunction USINT CMD#15, Byte 1

145 RangeUnits USINT CMD#15, Byte 2

146 Bloco 3 para alinhamento | Octet [2] 0 valor é 0.

148 PVUpperRange REAL CMD#15, Bytes 3 a 6

152 PVLowerRange REAL CMD#15, Bytes7a10

156 DampingValue REAL CMD#15, Bytes N a 14

160 WriteProtectCode USINT CMD#15, Byte 15

161 Bloco 4 para alinhamento | Octet [3] 0 valor ¢ 0.

(1) A representacao nativa HART compacta caracteres ASCI| em 6 bits cada. E uma representagao expandida,
adequada para exibigao direta em dispositivos ASCII.

(2) Um codigo de data que é usado pelo mestre para manutengéo de registros (por exemplo, Ultima ou Proxima data

de calibragao).
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