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Informacion importante
para el usuario

Los equipos de estado sélido tienen caracteristicas de funcionamiento diferentes

de las de los equipos electromecénicos. El documento Safery Guidelines for the
Application, Installation and Maintenance of Solid State Controls (publicacién SGI-1.1,
disponible a través de la oficina local de Rockwell Automation o en linea en
http://www.ab.com/manuals/gi) describe algunas diferencias importantes entre los equi-
pos de estado sélido y los dispositivos electromecénicos cableados de logica

cableada. Debido a esta diferencia, y también a la gran diversidad de usos de los equipos
de estado sdlido, todas las personas responsables de aplicar este equipo deben

asegurarse de la idoneidad de cada una de las aplicaciones concebidas para estos equipos.

En ningtin caso Rockwell Automation, Inc. serd responsable ni asumird ninguna
obligacién por dafios indirectos o consecuentes que resulten del uso o de la aplicacién de
estos equipos.

Los ejemplos y los diagramas que aparecen en este manual se incluyen tnicamente con
fines ilustrativos. Debido a las muchas variables y a los numerosos requisitos relacionados
con cualquier instalacién en particular, Rockwell Automation, Inc., no puede hacerse
responsable ni asumir obligaciones por el uso de equipos basado en ejemplos y diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna obligacién de patente con respecto al uso
de la informacidn, los circuitos, los equipos o el software descritos en este manual.

Esta prohibida la reproduccidn del contenido de este manual, en todo o en parte, sin el
permiso por escrito de Rockwell Automation, Inc.

En este manual se utilizan notas para informarle de consideraciones de seguridad.

ADVERTENCIA Identifica informacidn sobre pricticas o circunstancias que pueden
provocar una explosién en un ambiente peligroso, lo que
podria causar lesiones personales o la muerte, dafios materiales o

pérdidas econémicas.

IMPORTANTE Idcntiﬁca.i{lformacién importante para la correcta aplicacién y
comprension del producto.

. Identifica informacién sobre practicas o circunstancias que
ATENCION P !

pueden provocar lesiones personales o la muerte, dafios materiales o
pérdidas econdmicas. Las notas de "Atencidén’ le ayudaran a:

e identificar un peligro

e cvitar un peligro

® reconocer 13.5 consecuencias

PELIGRO Puede haber etiquetas en el interior o en el exterior del variador que
DE CHOQUE indican que puede haber voltaje peligroso.

PELIGRO Puede haber etiquetas en el interior o en el exterior del variador que
DE QUEMADURA indican que la temperatura de las superficies puede ser peligrosa.
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Resumen de cambios

Desde la tltima impresion, se anadieron a este manual

los médulos 1769-1F8, -OF8C y -OF8V.
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Resumen de cambios 2

Notas:
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Prefacio

A quién esta dirigido este manual

(omo usar este manual

Lea este prefacio para familiarizarse con el resto del manual. Este prefacio trata los

siguientes temas:

® a quién estd dirigido este manual
e cémo usar este manual
e publicaciones relacionadas

e convenciones utilizadas en este manual

e servicio de asistencia técnica de Rockwell Automation

Lea este manual si su trabajo tiene que ver con el diseno, la instalacidn, la

programacion o la resolucion de problemas de sistemas de control que utilicen

Compact™I/O de Allen-Bradley.

Este manual ha sido disefiado, en la medida de lo posible, para explicar, mediante
la descripcién de tareas sucesivas, como instalar, configurar, programar, utilizar y
resolver los problemas de un sistema de control que utiliza médulos de E/S

analdgicas 1769.

Contenido del manual

Sidesea... Consulte
Una descripcion general de los mddulos de entrada y salida analdgicas Capitulo 1
Pautas de instalacién y cableado (apitulo 2
Informacion sobre el direccionamiento, la configuracion y el estado del mddulo de entrada Capitulo 3
Informacién sobre el direccionamiento, la configuracién y el estado del mddulo de salida (apitulo 4
Informacidn sobre diagndsticos y resolucién de problemas del modulo (apitulo 5
Especificaciones de médulos de entrada y salida Apéndice A
Informacion sobre direccionamiento y configuracién mediante MicroLogix 1500 y RSLogix 500 Apéndice B
Informacion sobre configuracién de modulos mediante CompactLogix y RSLogix 5000 Apéndice C
Informacion sobre configuracién de modulos mediante el adaptador 1769-ADN DeviceNet y Apéndice D
RSNetWorx

Informacion sobre nimeros binarios de complemento a 2 Apéndice £
Definiciones de términos utilizados en este manual Glosario
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Prefacio 2

Documentacion relacionada

La siguiente tabla presenta una lista de las publicaciones que contienen
informacién importante acerca de los sistemas MicroLogix 1500.

Si desea Lea este documento Numero de publicacién
Un manual del usuario que contenga informacion sobre cémo instalar, | MicroLogix™ 1500 User Manual 1764-UM001
usary programar el controlador MicroLogix 1500.

Un manual del usuario que contenga informacion sobre cémo instalary | DeviceNet Adapter User Manual 1769-UM001
usar el adaptador 1769-ADN DeviceNet.

Un manual del usuario que contenga informacién sobre cémo instalar, | CompactLogix User Manual 1769-UM007
usar y programar el controlador CompactLogix.

Una descripcion general de médulos de E/S discretas 1769 Compact 1769 Compact Discrete Input/Output Modules Product Data 1769-2.1

Una descripcion general del sistema MicroLogix 1500, que incluya el | MicroLogix™ 1500 System Overview 1764-50001
1769 Compact I/0.

Informacion detallada sobre la conexién a tierra y el cableado de Pautas de conexidn a tierra y cableado de controladores programables 1770-4.1
controladores programables Allen-Bradley. Allen-Bradley

Si desea obtener un manual, puede:

e descargar una version electrénica gratuita de Internet, en la direcciéon
www.ab.com/literature

L4 comprar un manual impreso:

— comuniquese con el distribuidor local o con el representante de
Rockwell Automation

— llame al 1.800.963.9548 (EE.UU./Canad4) o al
001.330.725.1574 (fuera de EE.UU./Canad4)

Convenciones utilizadas En este manual se han aplicado las convenciones siguientes:
en este manual

e Las listas con vifietas (como ésta) proporcionan informacién, no pasos de
procedimientos.

e Las listas numeradas describen pasos secuenciales o informacién dispuesta
jerarquicamente.

e Para resaltar un texto se utiliza cursiva.

e El texto que aparece en esta fuente indica palabras o frases que deben
escribirse.
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Prefaco 3

Servicio de asistencia técnica de
Rockwell Automation

Rockwell Automation ofrece servicios de asistencia técnica en todo el mundo,
con mas de 75 oficinas de ventas/asistencia técnica, 512 distribuidores
autorizados y 260 integradores de sistemas autorizados en los Estados Unidos,
ademds de los representantes de Rockwell Automation en la mayoria de los paises
del mundo.

Asistencia técnica local para productos

Comuniquese con su representante local de Rockwell Automation para:

e asistencia de ventas y pedidos
® capacitacion técnica sobre productos
e soporte de garantia

e acuerdo de servicio de asistencia técnica

Asistencia técnica para productos

Si necesita comunicarse con Rockwell Automation para obtener asistencia
técnica, revise primero la informacién proporcionada en el Capitulo 5,
Diagndsticos y resolucion de problemas de médulos. Luego comuniquese con su
representante local de Rockwell Automation.

Sus preguntas o comentarios sobre este manual

Si usted encuentra algtn problema con este manual, sirvase comunicarse con
nosotros. Si tiene alguna sugerencia sobre cémo podria mejorarse este manual,
comuniquese con nosotros a la direccién que aparece a continuacion:

Rockwell Automation

Automation Control and Information Group
Technical Communication, Dept. A602V
P.O. Box 2086

Milwaukee, W1 53,201-2086
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Notas:
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Capitulo 1

Como usar las E/S analdgicas

Descripcion general

Este capitulo explica cdmo se usan los datos analégicos y describe los médulos
de entrada analdgica 1769-1F4 ¢ -IF8 y los mddulos de salida
analédgica 1769-OF2, -OF8C y -OF8V. Incluye informacién sobre:

e ¢l uso de E/S analdgicas
e las caracteristicas de hardware y diagndsticos de los médulos

e una descripcion general de la operacién del sistema
de entrada analdgica 1769

e una descripcién general de la operacién del sistema

de salida analdgica 1769

El término analdgico se refiere a la representacién de cantidades numéricas por la
medicién de variables fisicas continuas. Las aplicaciones analdgicas estin
presentes en muchas formas. La siguiente aplicacién muestra un uso tipico de los
datos analdgicos.

En esta aplicacion, el procesador controla la cantidad de fluido en un tanque de
retencién ajustando la abertura de la valvula. La vélvula inicialmente esta abierta
al 100%. A medida que el nivel en el tanque se acerca al punto preseleccionado,

el procesador modifica la salida para cerrar la vélvula 90%, 80%, y asi consecutiva-
mente, ajustando la valvula continuamente para mantener el nivel de fluido.

Figura 1.1 Ejemplo de aplicacion de E/S analdgicas

-

| Salida analdgica

E cableada a la valvula

Vélvula

Médulo de E/S
Controlador analdgicas

Nivel del sensor —»

Entrada analdgica cableada
altanque

—
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Descripcion general
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Los médulos de entrada analégica 1769-1F4 y -IE8 convierten y almacenan
digitalmente datos analdgicos para ser recuperados por controladores, tales como
el CompactLogix™ o el MicroLogix™ 1500. El médulo acepta conexiones de
cualquier combinacién hasta de cuatro sensores analégicos de corriente o voltaje
para el 1769-1F4 y hasta ocho para el 1769-IF8. Los canales de entrada de alta
impedancia pueden cablearse como entradas unipolares o diferenciales.

El médulo de salida 1769-OF2 proporciona dos canales de salida analdgica
unipolar, cada uno configurable individualmente para voltaje o corriente.
Los mddulos de salida 1769-OF8C y -OF8V proporcionan cada uno ocho

canales de salida analégica unipolar.

Ambos médulos proporcionan los siguientes tipos/rangos de entrada/salida:

Tabla 1.1 Rangos normal y completo

Rango de entrada de operacién normal Rango completo del médulo
+10V(C +10.5V(C
TasvC 0.5a5.25VCC
0asVvCC -0.5+5.25V(C
0atoVvcC -0.5+10.5VCC
0a20mA 0a21mA
4320 mA 32a21mA

Los datos pueden configurarse en el frente de cada médulo como:

e Unidades de medicién
e Escalado para PID
e Porcentaje

e Datos generales/proporcionales
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(Caracteristicas del hardware

Los médulos contienen bloques de terminales extraibles. Los canales del
1769-1F4 y del -IF8 pueden cablearse como entradas unipolares o diferenciales.
Los canales del 1769-OF2, del -OF8C y del -OF8V son unipolares solamente.
Normalmente, la configuracion del médulo se realiza mediante el software de
programacion del controlador. Ademds, algunos controladores aceptan confi-

guracién mediante el programa de usuario. En cualquier caso, la configuracion del

modulo se almacena en la memoria del controlador. Vea el manual del usuario

del controlador para obtener més informacion.

Figura 1.2 Caracteristicas de hardware de los médulos analdgicos 1769-0F2, -OF8C, -OF8V e -IF4

1 2a

= Erengl

'
v

)
PRIV B)

7b j ]— b

8b

Tabla 1.2 Descripciones de caracteristicas de 1769-0F2, -OF8C, -OF8V e -IF4

ftem Descripcion

1 palanca de bus (con funcién de enclavamiento)

22 lengiieta de montaje en panel superior

2b lengiieta de montaje en panel inferior

3 indicadores LED de estado de mdulo

4 puerta de mddulo con etiqueta de identificacion de terminales

5a conector de bus mévil con pines hembra

5b conector de bus estacionario con pines macho

6 etiqueta de placa del fabricante

7a ranuras machihembradas superiores

b ranuras machihembradas inferiores

8a enclavamiento de riel DIN superior

8h enclavamiento de riel DIN inferior

9 etiquetas de escritura para identificacién del usuario

10 bloque de terminales extraible (RTB) con cubierta de proteccién contra
contacto accidental

10a tornillo superior de retencién del blogue de terminales extraible

10b tornillo inferior de retencién del blogue de terminales extraible

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005



1-4  Descripcion general

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005

Figura 1.3 Caracteristicas de hardware del médulo analégico 1769-1F8

I

B

10a

1
10b

200000000

=)
LR

=

30538-M

Tabla 1.3 Descripcion de las caracteristicas del 1769-1F8

ftem Descripcion

1 palanca de bus (con funcién de enclavamiento)

22 lengiieta de montaje en panel superior

2b lengiieta de montaje en panel inferior

3 indicadores LED de diagnésticos de E/S

4 puerta de mddulo con etiqueta de identificacion de terminales

5a conector de bus mdvil con pines hembra

5b conector de bus estacionario con pines macho

6 etiqueta de placa del fabricante

7a ranuras machihembradas superiores

7h ranuras machihembradas inferiores

8a enclavamiento de riel DIN superior

8b enclavamiento de riel DIN inferior

9 etiquetas de escritura para identificacién del usuario

10 bloque de terminales extraible (RTB) con cubierta de proteccién contra
contacto accidental

10a tornillo superior de retencion del blogue de terminales extraible

10b tornillo inferior de retencién del bloque de terminales extraible
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Descripcion general del sistema

Caracteristicas generales de diagnéstico

Los médulos analdgicos contienen caracteristicas de diagnéstico que pueden
ayudar a identificar el origen de los problemas que pueden ocurrir al

poner en marcha o durante la operacién normal del canal. Estos diagndsticos
de puesta en marcha y de canal se explican en el capitulo 6, Diagndsticos y
resolucion de problemas de médulos.

Los médulos se comunican con el controlador mediante la interface de bus.

Los médulos también reciben alimentacién eléctricade 5 VCCy 24 VCC a
través de la interface del bus. Los médulos 1769-1F4, -OF2, -OF8C y -OF8V
cuentan con un interruptor de alimentacién de 24 VCC externo, que
proporciona la opcidn de usar una fuente de alimentacion eléctrica externa.

Vea Interruptor de alimentacion eléctrica externa en la pdgina 2-10 para obtener
informacién adicional.

Usted puede instalar tantos médulos anal6gicos como acepte su fuente de
alimentacion eléctrica. Sin embargo, los médulos tienen una clasificacién de
distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica de 8, lo que significa que

no pueden ubicarse a mas de 8 médulos de distancia con respecto a la fuente de
alimentacion eléctrica.

Figura 1.4 Determine la distancia con respecto a la fuente de alimentacion eléctrica

o
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§ 23S | o = = 2 15 o o o g
=58 | 3o = = g 3 = = = |g
S S - tw} te] o >
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S
4 3 1 1 2 3 Distancia con respectoa la
fuente de alimentacion eléctrica
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£
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Controlador MicroLogix 1500 = = = S |s
R az 2 i [ tw] kel >
con fuente de alimentacion eléctrica § g g g £
del sistema integrada S S S S |82
=
1 ) 3 Distancia con respecto a la fuente de

alimentacion eléctrica
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Operacion del sistema

Al momento del encendido, el médulo realiza una verificacién de sus circuitos
internos, memoria y funciones bésicas. Durante este tiempo, el indicador LED de
estado del médulo permanece apagado. Si no se encuentran fallos durante los
diagndsticos de la puesta en marcha, el indicador LED de estado del médulo se
enciende.

Después de que concluyen las verificaciones de puesta en marcha, el médulo
espera recibir datos de configuracion de canal vélidos. Si se detecta una
configuracion no vélida, el médulo genera un error de configuracién. Una vez
que un canal estd correctamente configurado y habilitado, comienza el proceso de
conversién de analdgico a digital o de digital a analdgico.

Mddulos de entrada

Cada vez que un canal es leido por los médulos de entrada, ese valor de datos es
probado por los médulos para determinar si existe una condicién de sobrerrango
o de bajo rango. Si se detecta dicha condicién, se establece un bit tnico en la
palabra de estado del canal. La palabra de estado de canal se describe en Archivo
de datos de entrada 1769-1F4 en la pagina 3-2 y en Archivo de datos de entrada
1769-1F8 en la pagina 3-18.

El controlador lee los datos analégicos convertidos a binario de complemento a 2
de los médulos. Esto tipicamente ocurre al final del escdn del programa o cuando
lo ordena el programa de control. Si el controlador y el médulo determinan que la
transferencia de datos de bus se realizé sin error, los datos se usan en su programa
de control.

Mddulos de salida

Los médulos de salida monitorean los canales para determinar la presencia de
condiciones de sobrerrango y de bajo rango, asi como cables de salida rotos y
resistencia de alta carga (en el modo de corriente solamente). Si se detecta dicha
condicion, se establece un bit tnico en la palabra de estado del canal. La palabra
de estado de canal se describe en Archivo de datos de salida 1769-OF2 en la
pagina 4-2 y en Archivo de datos de salida del 1769-OF8C y el -OF8V en la
pagina 4-17.

El médulo de salida recibe valores binarios de complemento a 2 provenientes del
maestro de bus. Esto tipicamente ocurre al final del escdn del programa o cuando
lo ordena el programa de control. Si el controlador y el médulo el médulo
determinan que la transferencia de bus se realizé sin error, el médulo de salida
convierte los datos a una senal de salida analégica.
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Operacion del modulo

Diagrama de blogues del mddulo de entrada

El circuito de entrada del médulo de entrada consta de cuatro entradas analdgicas
diferenciales multiplexadas en un convertidor de analégico a digital (A/D).

El convertidor A/D lee la sefial de entrada seleccionada y la convierte a un valor
digital que se presenta al controlador. El multiplexor secuencialmente conmuta
cada canal de entrada al convertidor de A/D del médulo.

Figura 1.5 Diagrama de bloques del 1769-IF4
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Diagramas de blogues del mddulo de salida

El médulo de salida usa un convertidor de digital a analégico (D/A) para leer
datos de salida digital provenientes del controlador y los convierte en una senal de
salida analogica.

Figura 1.7 Diagrama de bloques del 1769-0F2

Salida Alslamlgnto
galvanico

VAT | VS1 r——n-
b T | | |
| | |
| I |
XD | | |
/A A Lo
I lout | ! I
out+ @ AS‘C
MCU : |
| |
Encla- RXD | | |
Refout amient M
mien | |
s A | |
oM I | 2 |
I | [
A-GND | I i
____________ | | |
r il
I i [ Fuente de s I
I alimentacion I I
|
I Seleccionar VAT de CC/CC I
| ' VA2 V52 | I
| | Encl i I
e | nclavamiento ™ Q I9—°_ | :
(las mismas caracterfsticas listadas ! I |
anteriormente) VA3£ ——a7] : I
; | I —
(CNeutro A-GND S-GND
[,
(o)
+24V(C

Figura 1.8 Diagrama de bloques del 1769-0F8Cy del -OF8V

El siguiente diagrama muestra solo una de ocho salidas. Por cada salida analégica,
solo se implementa una de las secciones mostradas en cuadros de lineas
discontinuas. El médulo 1769-OF8C usa solo la seccién Current Out mientras
que el mdédulo 1769-OF8V usa solo la seccion Voltage Out.
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Calibracion en campo del médulo

Los médulos de entrada 1769-1F4 y -IF8 realizan una autocalibracién cuando se
habilita inicialmente un canal. Ademds, si un canal se configura de

manera diferente que el canal previamente escaneado, se ejecuta un ciclo de
autocalibracién como parte del proceso de reconfiguracion.

La calibracién de los médulos de salida 1769-OF2, -OF8C y -OF8V estd

garantizada por su diseno. No se requiere calibracién en campo.



Capitulo 2

Cumplimiento de las directivas
de la Union Europea

Instalacion y cableado

Este capl'tulo muestra cOmo:

determinar los requisitos de alimentacién eléctrica para los mdédulos
e evitar el dafio electrostitico

e instalar el médulo

e cablear el bloque de terminales del médulo

e cablear los dispositivos de entrada

e cablear los dispositivos de salida

Este producto estd aprobado para instalacién dentro de regiones de la Unién
Europea y regiones de EEA. Se ha disenado y probado para cumplir las siguientes
directivas.

Directiva de compatibilidad electromagnética

Los médulos analdgicos se prueban para determinar su conformidad con la
Directiva 89/336/EEC del Consejo sobre Compatibilidad Electromagnética
(EMC), y los siguientes estandares, en su totalidad o en parte, documentados en
un archivo de construccién técnica:

e EN 50081-2
EMC - Estandar sobre Emisiones Genéricas, Parte 2 —
Ambiente Industrial

e EN 50082-2
EMC - Estandar sobre Inmunidad Genéricas, Parte 2 —
Ambiente industrial

Este producto ha sido disefiado para ser usado en ambientes industriales.

Directiva de bajo voltaje

Este producto se prueba para determinar su conformidad con la

Directiva 73/23/EEC del Consejo sobre bajo voltaje, mediante la aplicacion de
los requisitos de seguridad de EN 61131-2 para controladores programables,
Parte 2: Requisitos y pruebas de equipos.

Para conocer la informacién especifica que exige la norma EN61131-2, consulte
las secciones correspondientes en esta publicacion, asi como las siguientes
publicaciones de Allen-Bradley:

o Pautas de cableado y conexion a tierra de equipos de automatizacién
industrial, publicacién 1770-4.1

o Automation Systems Catalog, publicacién B113

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005



2-2  Instalaciony cableado

Requisitos de alimentacion Los mddulos reciben alimentacién eléctrica a través de la interface de bus
léctri proveniente de la fuente de alimentacién del sistema de +5 VCC/+24 VCC.
electrica Algunos médulos también pueden recibir alimentacién de 24 VCC mediante

una fuente de alimentacién eléctrica externa conectada al bloque de terminales
del médulo.

Tabla 2.1 Consumo maximo de corriente

Médulo 5VcC 24V(CC
1769-IF4 (Serie A) No aplicable
1769-IF4 (Serie B) 120 mA 60 Al
1769-1F8 (Serie A) 70 mA
1769-0F2 (Serie A) 120 mA No aplicable
1769-0F2 (Serie B) 120mA®

1769-0F8C (Serie A) 160 mA(
1769-0F8V (Serie A) 1om 125 mA(

(" Sise usa la fuente de alimentacion de 24 VCC Clase 2 opcional, el consumo de corriente de 24 VCC del bus es 0 mA.

Consideraciones genera|es El médulo Compact I/O es adecuado para ser usado en ambientes industriales
cuando se instala de acuerdo a estas instrucciones. Especificamente, este
equipo estd concebido para ser empleado en entornos limpios y secos (grado de

contaminacién 2(1) y para ser conectado en circuitos que no excedan
la categoria de sobretension @ (IEC 60664—1).(3)

El grado de contaminacin 2 es un entorno en el que, normalmente, solo se produce contaminacién no conductora, exceptuando el caso de que
se pueda producir ocasionalmente una conductividad temporal causada por condensacién.

El sobrevoltaje de Categoria Il es la seccion del nivel de carga de un sistema de distribucién eléctrica. A este nivel los voltajes transitorios
permanecen bajo control y no exceden el mdximo voltaje de choque que puede soportar el aislamiento del producto.

La Comision Electrotécnica Internacional (IEC) estipula el grado de contaminacién 2 y el sobrevoltaje de Categorfa Il.
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Consideraciones sobre zonas peligrosas

Este equipo es adecuado para uso en lugares Clase I, Divisién 2, Grupos A, B,
C, D, 0 en zonas no peligrosas solamente. La siguiente notade ADVERTENCIA
rige para uso en zonas pcligrosas.

PELIGRO DE EXPLOSION

VAN

e La sustitucion de componentes puede afectar la
idoneidad para la Clase I, Divisién 2.

¢ No sustituya componentes ni desconecte equipos a
menos que se haya desconectado la alimentacién eléctrica
o que se sepa que la zona no es peligrosa.

e No conecte ni desconecte componentes a menos que se
haya desconectado la alimentacién eléctrica o que se sepa
que la zona no es peligrosa.

e Este producto debe estar instalado en un envolvente.

e Todo el cableado debe cumplir con el articulo 501-4(b)
del N.E.C.

Prevencion de descargas electrostaticas

ATENCION

Las descargas electrostaticas pueden danar los circuitos
integrados y los semiconductores si una persona toca los pines
del conector de bus del médulo de E/S analégicas o el bloque
de terminales en el modulo de entrada. Siga las siguientes
pautas al usar este médulo:

e Toque un objeto que esté conectado a tierra para
descargar el potencial electrostatico de su cuerpo.

e Use una mufiequera conductiva aprobada.

¢ No toque ¢l conector ni los pines del bus.

¢ No toque los componentes del circuito dentro del
madulo.

e Siempre que sea posible, utilice una estacién de trabajo a
prueba de cargas electrostaticas.

e Cuando no lo use, mantenga el médulo en su caja
antiestatica.
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Desconecte la alimentacion eléctrica

ATENCION Desconecte la alimentacién eléctrica antes de extraer o de
introducir este médulo. Si retira o introduce un médulo
mientras la alimentacién eléctrica estd aplicada, es posible que

se produzca un arco eléctrico. Los arcos eléctricos pueden
provocar lesiones personales o dafios materiales:

e al enviar una sefial errénea a alguno de los dispositivos del
sistema que ponga en funcionamiento involuntariamente
la maquina

e al causar una explosion en un ambiente peligroso

e Los arcos eléctricos causan desgaste excesivo de los
contactos del médulo y del conector correspondiente, y
pueden causar un fallo prematuro.

Reduccion de ruido

La mayoria de las aplicaciones requieren instalacién en un envolvente industrial a
fin de reducir los efectos de la interferencia eléctrica. Las entradas y las salidas
analdgicas son altamente sensibles al ruido eléctrico. El ruido eléctrico, acoplado a
las entradas analdgicas reduce el rendimiento (la precisién) del médulo.

Agrupe sus médulos para minimizar los efectos adversos causados por el calor y el
ruido eléctrico radiado. Considere las siguientes condiciones al seleccionar una
ubicacién para el médulo analdgico. Posicién del médulo:

e lcjos de fuentes de ruido eléctrico tales como contactos cableados, relés y
variadores de motor de CA

® lcjos de mdédulos que generan significativo calor radiado, tal como el
1769-1A16. Consulte las especificaciones referentes a disipacion de calor
del médulo.

Ademis, encamine el cableado de entrada y salida analdgicas, blindado, de par
trenzado, separadamente del cableado de E/S de alto voltaje.

Proteccion de la tarjeta de circuitos contra contaminacion

Las tarjetas de circuitos impresos de los médulos analégicos deben protegerse
contra la suciedad, el aceite, la humedad y otros contaminantes llevados por el
aire. Para proteger estas tarjetas, el sistema debe instalarse en un envolvente
apropiado para el entorno. El interior del envolvente debe mantenerse limpio y la
puerta del envolvente debe mantenerse cerrada siempre que sea posible.
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Ensamblaje del sistema

El médulo se puede conectar al controlador o a un médulo de E/S adyacente
antes o después del montaje. Si desea leer las instrucciones de montaje, consulte
Montaje en panel usando la plantilla de medidas en la pdgina 2-7, o Montaje en
riel DIN en la pdgina 2-8. Para trabajar con un sistema ya montado, vea
Reemplazo de un solo médulo dentro de un sistema en la pagina 2-9.

Figura 2.1 Ensamblaje del sistema Compact 1/0

. Desconecte la alimentacidn eléctrica.

Verifique que la palanca de bus del médulo a instalar esté en posicidén
desbloqueada (totalmente a la derecha).

Use las ranuras de machihembrado superior e inferior (1) para asegurar que
los médulos se mantengan juntos (o queden conectados al controlador).

Mueva el médulo hacia atrés a lo largo de las ranuras machihembradas
hasta que los conectores del bus (2) queden alineados entre si.

Empuje la palanca de bus hacia atrs lentamente hasta librar la lengiieta de
posicionamiento (3). Hagalo con los dedos o con un destornillador
pequeno.

Para permitir la comunicacién entre el controlador y el médulo, desplace la

palanca de bus hasta el tope izquierdo (4), hasta que se encastre con un clic.
Asegurese de que haya quedado bien enclavada en el lugar debido.

ATENCION Cuando conecte los mddulos de E/S, es muy
importante que los conectores de bus estén enclavados

firmemente juntos para asegurar que 13. conexiéon
CléCtI’iC& se€a correcta.
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7. Instale una terminacién de tapa de extremo (5) al tltimo médulo del
sistema, haciendo uso de las ranuras de machihembrado del mismo modo
descrito anteriormente.

8. Fije la terminacién de bus de tapa de extremo (6).

IMPORTANTE Debe usarse una terminacién de tapa de extremo 1769-ECR
0 1769-ECL derecha o izquierda respectivamente para
terminar el extremo de bus.

Montaje

ATENCION Durante la instalacién en panel o en riel DIN de todos los
dispositivos, aseguirese de que no caigan materias residuales
(rebabas metalicas, hilos de cable, etc.) dentro del modulo.
Las materias residuales que caigan en el interior del médulo
podrian ocasionar danos durante el encendido.

Separacion minima

Mantenga la separacion requerida entre las paredes del envolvente, las canaletas de
cables, los equipos adyacentes, etc. Deje un espacio de 50 mm (2 pulg.) a todos los
lados para que la ventilacion pueda ser adecuada.

Figura 2.2 Requisitos de espacio
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Montaje en panel

Monte el médulo a un panel con dos tornillos por médulo. Utilice tornillos de
cabeza plana M4 o #8. Necesita tornillos de montaje para cada médulo.

Figura 2.3 Montaje en panel usando la plantilla de medidas

Para mas de 2 mddulos: (nimero de mddulos — 1) X 35 mm (1.38 pulg.)-
Consulte la documentacion del controlador anfitrion para determinar esta dimension. #—‘ (1:.3358)
¢ <+ <+

[}
=]
(@3]

N
=

+

Compact1/0
Compact /0

122.6+0.2
(4.826+0.008)

Controlador anfitrién
Compact /0
Tapa de extremo derecha

NOTA: Todas las dimensiones se proporcionan en mm
(pulgadas). Tolerancia de separaci6n entre agujeros:
+0.04 mm (0.016 pulg.). ¢ + + +

Figura 2.4 Montaje en panel para el 1769-IF8 con la plantilla de medidas

Separacion entre médulos de anchura sendilla: 35 mm (1.378 pulg.)
Separacién entre modulos de una y media anchura: 52.5 mm (2.067 pulg.)

Consulte la documentacion del controlador anfitrion para determinar esta dimension:
$ [0 &

(o]
(o]
&

P O ¢ O O O

NOTA: Tolerancia general de separacion
entre agujeros: 0.4 mm (0.016 pulg.)

Controlador anfitrion

Ubique los agujeros cada 17.5 mm (0.689 pulg.) para permitir una
combinacién de médulos de anchura sencilla y modulos de una y
media anchura (por ej. 1769-0A16).

$l0 b 0 04 04 0 0 O

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005



2-8  Instalacion y cableado

Procedimiento para el montaje en panel usando mddulos a modo de plantilla

A continuacién explicamos cémo utilizar los médulos montados como plantilla
para perforar agujeros en el panel. Si tiene un equipo complejo de montaje en
panel, puede utilizar la plantilla de medidas proporcionada en la pagina 2-7. Dada
la tolerancia entre agujeros de montaje del médulo es importante que siga estos
procedimientos:

1. En una superficie de trabajo limpia, ensamble no mas de tres médulos.

2. Use los médulos ensamblados como plantilla para marcar con cuidado el
centro de todos los taladros de fijacién de médulos en el panel.

3. Vuelva a colocar los médulos ensamblados sobre la superficie de trabajo
limpia, asi como cualquier médulo que haya montado anteriormente.

4. Taladre y rosque los agujeros de montaje para los tornillos M4 o #8
recomendados.

5. Coloque los médulos nuevamente en el panel y verifique la alineacién
adecuada del orificio.

6. Instale los médulos en el panel con los tornillos de montaje.

SUGERENCIA Siva a montar més médulos, fije solamente el tltimo de este
grupo y deje el resto a un lado. De este modo, tardara menos

en taladrar y roscar el siguiente grupo.

7. Repita los pasos del 1 al 6 con los médulos restantes.

Montaje en riel DIN

El médulo se puede montar utilizando los siguientes rieles DIN:

35x7.5mm (EN 50022 - 35x7.5) 0 35x 15 mm (EN 50 022 - 35 x 15).

Antes de montar el médulo en un riel DIN, cierre los seguros del riel DIN.
Presione contra el riel DIN la superficie del médulo que tiene que

quedar montada en el riel. Los enclavamientos se abren momentaneamente
y se fijan en su lugar.
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Reemp|azo de un solo modulo El médulo se puede reemplazar mientras el sistema esté montado en un panel

dentro de un sistema

1.

2.

(0 en un riel DIN). Realice estos pasos en orden:

Desconecte la alimentacién eléctrica. Vea la nota importante en la 2-4.

En el médulo que se va a desmontar, quite los tornillos superior
e inferior de montaje (o abra los seguros DIN con una cuchilla plana o un

destornillador tipo Phillips).

Desplace la palanca de bus hacia la derecha para desconectar (desenclavar)

el bus.

En el médulo de la derecha mueva la palanca de bus hacia la derecha
(desbloquear) para desconectarla del médulo a extraer.

Deslice con cuidado el médulo desconectado hacia adelante. Si siente
demasiada resistencia, verifique que el médulo esté desconectado del bus 'y
que ambos tornillos hayan sido retirados (o que los seguros del riel DIN
estén abiertos).

SUGERENCIA Quizés sea necesario balancear suavemente el médulo de
adelante hacia atrds para extraerlo, o, en un sistema montado

6.

9.

en panel, aflojar los tornillos de los médulos adyacentes.

Antes de instalar el médulo de repuesto, asegtirese de que la palanca de bus
del médulo a instalar, y la del médulo contiguo del lado derecho, estén en
la posicién desenclavada (en el tope derecho).

Deslice el médulo de repuesto dentro de la ranura abierta.
Conecte los médulos enclavando las palancas de bus (totalmente hacia la
izquierda) en el médulo de repuesto y en el médulo adyacente del lado

derecho.

Vuelva a colocar los tornillos de montaje (o encaje el médulo
en el riel DIN).
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Interruptor de alimentacion
eléctrica externa

Los médulos analdgicos tienen un interruptor de alimentacién eléctrica

de 24 VCC externa que le ofrece la opcidn de usar una fuente de alimentacion
eléctrica externa. El interruptor estd ubicado en la porcidn inferior izquierda

de la tarjeta de circuitos del médulo, como se muestra a continuacién. Con el
interruptor presionado en la parte superior (predeterminado), se consume
alimentacién de 24 VCC proveniente de la fuente de alimentacion eléctrica

del sistema 1769 mediante el bus de E/S 1769. Si se presiona la parte inferior, se
consume alimentacién de 24 VCC proveniente de la fuente de alimentacion
eléctrica externa.

Cablee la fuente de alimentacion eléctrica externa al médulo mediante el bloque
de terminales del médulo. La fuente de alimentacién eléctrica externa debe
tener clasificacién Clase 2 con un rango de 24 VCC de 20.4 226.4 VCC y una
clasificacion de corriente minima que satisfaga las necesidades de los médulos
usados en su aplicacién. Consulte Consumo méximo de corriente en la

pagina 2-2.

Solo los médulos 1769-1F4 y -OF2 Serie B tienen el
interruptor de alimentacién de 24 VCC.

Figura 2.5 Interruptor de alimentacion eléctrica externa

Médulos 1769-1F4 y -0F2 Médulos 1769-0F8Cy -0F8V
f i
Interruptor de fuente de | Interruptor de alimentacién eléctrica externa
alimentacion eléctrica externa it] Presionado en la parte superior de M il
IE] alimentacion de bus T it
Alimentacion Ic] (predeterminado) * E It it]
eléctrica de bus E Presionado en la parte inferior * % it}
(predeterminado) * E it] de alimentacidn eléctrica externa IE E
Alimentacién ¥ IE] Ic il
eléctrica externa L It % il
Conexiones de cableado Conexidn a tierra
en el campo
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Este producto estd disefiado para montarse en una superficie con conexién

a tierra, como un panel metélico. No se requieren conexiones a tierra adicionales
desde las lengiietas de montaje del médulo o del riel DIN, si se utiliza, a

menos que la superficie de montaje no pueda ser conectada a tierra. Consulte el
documento Pautas de cableado y conexion a tierra de equipos de automatizacion
industrial, publicacién de Allen-Bradley 1770-4.1, para obtener informacién
adicional.
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Pautas de cableado del sistema

Considere lo siguiente al realizar el cableado de su sistema:
Generalidades

e Todos los comunes de médulo (ANLG COM) estan coenctados en el
mddulo analégico. El comun analégico (ANLG COM) no esté conectado
a tierra dentro del médulo.

e Los canales no estan aislados entre si.

® No use los terminales NC del médulo analégico como puntos de
conexion.

e Para asegurar dptima precision, limite la impedancia del cable
manteniendo el cable lo més corto posible. Coloque el sistema de E/S lo
mds cerca posible de sus sensores o accionadores, segun lo permita la
aplicacion.

e Utilice cable Belden™ 8761, o un cable blindado equivalente.

e Mantenga la conexion de blindaje a tierra tan corta como sea posible.

e Bajo condiciones normales, el cable de tierra y la unién deben estar
conectados a tierra mediante un tornillo de montaje del panel o del riel

DIN en el extremo del médulo de E/S analégicas.(l)
Mddulos de entrada 1769-IF4 e -IF§

e Si se usan multiples fuentes de alimentacidn eléctrica con entradas
analdgicas, los comunes de las fuentes de alimentacién eléctrica deben estar
conectados entre si.

o Los médulos 1769-1F4 e -IF8 no proporcionan alimentacién de lazo para
las entradas analdgicas. Use una fuente de alimentacién eléctrica apropiada
segun las especificaciones del transmisor de entrada.

e Las entradas analégicas diferenciales tienen mayor inmunidad al ruido que
las entradas analégicas unipolares.

e Los voltajes en Vin+, V/Iin- y lin+ de los médulos 1769-1F4 ¢ -IF8 deben
estar dentro de £10 VCC del comtn analégico.

Mddulos de salida 1769-0F2, -OF8C y -0F8V

e Las salidas de voltaje (Vout 0+ y Vout 1+ para el 1769-OF2, Vout 0+ hasta
Vout 7+ para el 1769-OF8V) de los médulos de salida son referenciadas a
ANLG COM. La resistencia de carga para un canal de salida de voltaje
debe ser igual o mayora 1 K Q)

e Las salidas de corriente (Iout 0+ y Iout 1+ para el 1769-OF2, Iout 0+
hasta Iout 7+ para el 1769-OF8C) de los médulos de salida surten la
corriente que regresa a ANLG COM. La resistencia de carga de un canal
de salida de corriente debe permanecer entre 0y 500 €2

" En ambientes donde puede haber ruido de alta frecuencia es necesario conectar directamente a tierra los blindajes en el extremo del médulo y
mediante un condensador de 0.1 uF en el extremo del sensor.
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Efecto de impedancia sequn la longitud del cable entre el transductor/sensor en la exactitud de la
entrada de voltaje

En entradas de voltaje, la longitud del cable usado entre el transductor/sensor en
el médulo 1769-1F4 o -IF8 puede afectar la exactitud de los datos proporcionados
por el mddulo.

Figura 2.6 Exactitud de entrada de voltaje

Rs Rc

+

s () . N

Donde:
Rc= Resistencia de CC del cable (cada conductor) de acuerdo a la
longitud del cable
Rs=Impedancia de fuente de entrada analégica de transductor/sensor
Ri= Impedancia de entrada de voltaje
(220 KQ para 1769-1F4 y -IF8)
Vs = Fuente de voltaje

(voltaje en el dispositivo de entrada de transductor/sensor)

Vin = Potencial medido en la entrada del médulo

%Ai = Imprecisién porcentual afadida en un sistema basado en voltaje
debido a la impedancia de la fuente y del cable.

[Rix Vs]

Vin = [Rs+ (2 x Re) + Ri]

Por ejemplo, para el cable blindado de dos conductores Belden 8761:

Re=16Q/1,000pies g 47 - (1..417) < 100
Rs = 0 (fuente ideal) Vs
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Tabla 2.2 Efecto de la longitud del cable en la exactitud de entrada

Longitud del cable (m) Resistencia de CC del cable, Rc (Q?) Efecto sobre exactitud
en el médulo de entrada
50 2625 0.00238%
100 525 0.00477%
200 10.50 0.00954%
300 15.75 0.0143%

A medida que aumenta la impedancia de la fuente de entrada (Rs) y/o la
resistencia (CC) del cable (Rc), disminuye la exactitud del sistema. Si determina
que el error de imprecision es significativo, implementar la siguiente ecuacién en
el programa de control puede compensar el error de imprecision afadido debido a
la impedancia de la fuente y del cable.

Vs = Vinx [Rs+ (2 x Re) + Ril
h Ri

SUGERENCIA En un sistema con lazo de corriente, la impedancia de fuente y

de cable no afecta la exactitud del sistema.

Efecto de la impedancia de salida del cable y del dispositivo sobre la exactitud del mddulo

El maximo valor de la impedancia de salida se muestra en el ¢jemplo a
continuacion, porque crea la mayor desviacion con respecto a una fuente de
voltaje ideal.

Figura 2.7 Exactitud del médulo de salida

Rs Re

— — —
N
Vs <> Vin ” Ri
I A
Re
Donde:
Rc= Resistencia de CC del cable (cada conductor) de acuerdo a la
longitud del cable
Rs=Impedancia de fuente
(15 Q para 1769-OF2 y 1 Q para 1769-OF8V)
Ri= Impedancia de entrada de voltaje

(220 KQ para 1769-1F4)
Vs = Voltaje en la salida del 1769-OF2
Vin = Potencial medido en la entrada del médulo

%Ai = Imprecisién porcentual anadida en un sistema basado en voltaje
debido a impedancia de fuente y cable.

[Rix Vs]
[As+ (2 x Re) + Ril

Vin =
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Por ejemplo, para el cable blindado de dos conductores Belden 8761 y un médulo
de entrada 1769-1F4:

Rc =16 /1,000 pies ) Vin
Rs = ISQ %A/ = (14@) x 100
Ri =220 KQ

Tabla 2.3 Efecto de laimpedancia de salida y la longitud del cable en la exactitud

Longitud del cable (m) Resistencia de CC del cable Efecto sobre exactitud en el
Rc () mddulo de entrada
50 2625 0.00919%
100 525 0.01157%
200 10.50 0.01634%
300 15.75 0.02111%

A medida que aumenta la impedancia de la salida (Rs) y/o la resistencia (CC) del
cable (Rc), disminuye la exactitud del sistema. Si determina que el error de

imprecision es significativo, implementar la siguiente ecuacién en el programa de
control puede compensar el error de imprecisién anadido debido a la impedancia

del mddulo de salida y del cable.

Rs+ (2 x Re) + Ri]

_vins L
Vs = Vinx 7

SUGERENCIA En un sistema con lazo de corriente, la impedancia de fuente y

cable no afecta la exactitud del sistema.
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Etiquetado de terminales

Se proporciona una etiqueta editable extraible con el médulo. Retire la etiqueta
de la puerta, marque la identificacién de cada terminal con tinta permanente, y
deslice la etiqueta de nuevo en la puerta. Sus marcas (etiqueta de ID) deben
quedar visibles al cerrar la puerta del médulo.

Figura 2.8 Etiquetas de terminales

cableado del bloque de
terminales con proteccion
contra contacto accidental

tornillo de retencion superior

S

N

tornillo de retencion inferior

Desmontaje del bloque de terminales con proteccion contra contacto accidental

Al realizar el cableado de los dispositivos del campo al médulo no es necesario
retirar el bloque de terminales. Si desmonta el bloque de terminales, use la
etiqueta para escritura ubicada al lado del bloque de terminales para identificar la
ubicacion de las ranuras y el tipo del médulo. La posicion del bloque de
terminales extraible puede indicarse encerrando en un circulo la ‘R’ para lado

derecho (Right) o la ‘L’ para lado izquierdo (Left).

Figura 2.9 Bloque de terminales con proteccion contra contacto accidental

& SI0T#
MODULE TYPE

Para retirar el bloque de terminales afloje los tornillos de retencidn inferiores y
superiores. El bloque de terminales se mueve separdndose del médulo mientras se
sacan los tornillos. Al volver a colocar el bloque de terminales, aplique par de
apriete de 0.46 Nm (4.1 pulg.-Ibs) a los tornillos de retencidn.

Publicacion 1769-UMO002B-ES-P — Julio 2005
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Cableado del bloque de terminales con proteccion contra contacto accidental

Cuando cablee el bloque de terminales, mantenga en su lugar la cubierta para
q & g
proteccién contra contacto accidental.

1. Afloje los tornillos terminales que serdn cableados.

2. Comience a cablear en la parte inferior del bloque de terminales y prosiga
en sentido ascendente.

3. Encamine el cable por debajo de la placa de presion terminal. Puede utilizar
un cable pelado o una lengiicta de espada. Los terminales aceptan un

terminal de lengiicta de espada de 6.35 mm (0.25 pulg.).

SUGERENCIA Los tornillos de terminales no son cautivos. Por lo tanto es
posible utilizar un terminal de anillo [didm. exterior maximo
de 1/4 pulgada con un didm. interno maximo de 0.139

(M3.5)] con el médulo.

4. Ajuste el tornillo terminal asegurandose de que la placa de presién asegure
el cable. El par recomendado para apretar los tornillos de los terminales es

0.68 Nm (6 pulg.-Ibs).

Si necesita retirar la cubierta de proteccién contra contacto
accidental, inserte un destornillador en uno de los agujeros
de cableado cuadrados y aplique palanca suavemente para
retirarla. Si realiza el cableado del bloque de terminales sin la
cubierta de proteccidn contra contacto accidental instalada,

no serd posible colocarla nuevamente en el bloque de
terminales ya que los cables interferirdn.

Calibre de cables y par de apriete de tornillos terminales

Cada terminal acepta hasta dos cables.

Tabla 2.4 Consideraciones de cable de terminal

Tipo de cable Calibre de cable Par de apriete de Par de tornillo
tornillos de terminales de retencion
Macizo Cu-90°C (194 °F) #14a#22 AWG 0.68 Nm (6 pulg.-Ihs) 0.46 Nm (4.1 pulg.-Ibs)
Trenzado (u-90°C (194 °F) #16a#22 AWG 0.68 Nm (6 pulg.-Ibs) 0.46 Nm (4.1 pulg. Ibs)
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Cableado de modulos

ATENCION

Para evitar el peligro de choque, debe tenerse cuidado al
cablear el médulo a las fuentes de senales analdgicas. Antes de
cablear algin médulo analégico, desconecte la alimentacion
de la fuente de alimentacion eléctrica del sistemay de
cualquier otra fuente al médulo.

Después de que el médulo analégico esté correctamente instalado, siga el
procedimiento de cableado indicado a continuacién. Para asegurar la correcta
operaci6n y alta inmunidad al ruido eléctrico, siempre use cable Belden™ 8761
(blindado, de par trenzado) o un cable equivalente.

ATENCION

Al cablear una entrada analégica, tenga cuidado para evitar
conectar una fuente de voltaje a un canal configurado

para entrada de corriente. Puede producirse una operaciéon
incorrecta del médulo o danos a la fuente de voltaje.

Nunca conecte una fuente de voltaje o de corriente a un canal
de salida analdgica.

Figura 2.10 Cable Belden 8761

cable de sefial

cable de sefal

Corteel blindajey el
cable de tierra

blindaje cable de sefial ~ cable de sefial

cable de tierra
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Para cablear el médulo siga estos pasos.

1. En cada extremo del cable, pele un poco el forro para exponer los hilos
individuales.

2. Recorte los cables de seial a una longitud de 2 pulgadas. Pele
aproximadamente 3/16 pulg. (5 mm) del aislamiento para dejar expuesto
el extremo del cable.

Tenga cuidado al pelar los cables. Si se cae algtin
fragmento de los cables dentro del médulo, este puede

f} sufrir dafios al momento del encendido.

3. Enun extremo del cable, trence entre si el cable de tierra y el blindaje.

Bajo condiciones normales, este cable de tierra y la unién deben estar
conectados a tierra mediante un tornillo de montaje del panel o del riel
DIN en el extremo del médulo de E/S analdgicas. Mantenga la longitud
del cable de tierra lo més corta posible.

En ambientes donde puede haber ruido de alta frecuencia puede ser
necesario conectar a tierra los blindajes de cableado en el extremo del
modulo y mediante un condensador de 0.1 pF en el extremo del sensor
para entradas analdgicas y en el extremo de la carga para salidas analdgicas.

4. En el otro extremo del cable, corte el cable de tierra y el blindaje, hasta el
cable nuevamente.

5. Conecte los cables de senal al bloque de terminales como se muestra en las
secciones Cableado de mddulos de entrada analdgica en la pagina 2-19 y
Cableado de médulos de salida analdgica en la pagina 2-24. Conecte el
otro extremo del cable al dispositivo de entrada o salida analdgica.

6. Repita los pasos 1 a5 para cada canal en el médulo.

Etiqueta de la puerta del terminal

Se proporciona una etiqueta editable extraible con el médulo. Retire la etiqueta
de la puerta, marque la identificacién de cada terminal con tinta permanente, y
deslice la etiqueta de nuevo en la puerta. Sus marcas (etiqueta de ID) deben
quedar visibles al cerrar la puerta del médulo.
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(Cableado de mddulos de entrada analdgica

Figura 2.11 Configuracion de terminales del 1769-1F4

@ 1 No retire el blogue de terminales extraible
con la alimentacion eléctrica conectada
3 menos que sea una zona no eligrosa.
Vin0+ Vin0+
V/lin0- @ V/lin0-
. i
)| 1m0+ MG | lin0+
ANLG Com Com Vinl+
Viin1 Vin 1+ V/lin1-
n . o] i+
ANLG Com Com .
. Vin2+ V/lin2-
V/lin2- G lin 2+
ANLG Com ® e Com [~
. V/lin3-
) Vin3+ -
V/lin3- | NG lin3+
in3+
ANLG Com (((;?UT +24VCC
+24VCC
CCNEUT Asegurese de que la palanca de
bus adyacente esté desenclavada/
enclavada antes/después de
retirar/insertar el mcdu\%mg_lF4

Figura 2.12 Diagrama de cableado del 1769-IF4 que muestra entradas diferenciales

Cable Belden 8761 (o0 equivalente) ay .
1769- |F4 Fuente
analégica
V/lin 0- DE tni- /Z +
lin 0+
ANLG Com . e
V/lin1- ' conecte a tierra
ANLGC el blindaje
. Vin2+ localmente en el
V/lin 2- - mddulo
ANLG Com .
V/lin3- @ g
ANCLCGN(EOLTT‘ |z 124VCC
] Fuente de alimentacion
@ O+ eléctrica externa
® de 24 vec®

O - (opcional)@

(1) Lafuente de alimentacin eléctrica externa debe tener clasificacion Clase 2, con un rango de 24 VCC de 20.4 a 26.4 V(Cy 60 mA como minimo
para un solo médulo de entrada.

(2)  Los médulos Serie By posteriores proporcionan esta opcion.
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Figura 2.13 Cableado de tipos de sensor/transmisor unipolares del 1769-1F4

Bloque de terminales 1769-IF4

Suministrodel T O
sensor/transmisor — O

Transmisor de Qvino+
corriente O vitino-
+ .
O Senal [O lin0+
O miscom
Qv+

Transmisor de O viin1-
voltaje O+
+  Tem O s
—O o el Qvinz+
I :
T Oviin2-
Transmisor de Q'in2+
Lo voltaje O ANLG Com
o T‘ega Sefil Ovinz+

— O viin3-
O3+

&—{ O w6 com

QO +uvc
— O neur

HID 3D F<«

Fuente de alimentacién
eléctricaexternade  + O

24y (op(iona\)(z) —0

(1) Lafuente de alimentacidn eléctrica externa debe tener clasificacion Clase 2, con un rango de 24 VCC de 20.4 a 26.4 VCCy 60 mA como minimo
para un solo médulo de entrada.

(2)  Los médulos Serie By posteriores proporcionan esta opcion.
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Figura 2.14 Cableado de tipos de transmisores combinados del 1769-IF4

il

Sefial Bloque de terminales 1769-IF4
Transmisor de [\
voltaje unipolar QvVino+
¥ Oviiino-
B | = [ Olino+
OANLG Com
- + A Ovinl+
Transmisor de [ Sefal ( ] _
voltaje diferencial [— E { Oviini-
Qlin1+
_ OANLG Com
Suministro
A Ovin2+
- — QOvitin2-
Transmisor de  [Sefal [ ] »
corriente T Orin2+
diferencial ,% @6 Com
A - Ovin3+
Suministro [~ QV/iin3-
\} Qlin3+
| O ANLG Com
Transmisor de — O+
corriente de Sefial — O CCNEUT
2 cables +
Suministro del +0
sensor/transmisor
-0

Fuente de alimentacion
eléctrica externa de
24\(C

(opcional)(1>

(1) Lafuente de alimentacidn eléctrica externa debe tener clasificacion Clase 2, con un rango de 24 VCC de 20.4 a 26.4 VCCy 60 mA como minimo
para un solo médulo de entrada.

(2)  Los médulos Serie By posteriores proporcionan esta opcion.
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Figura 2.15 Configuracion de terminales del 1769-1F8

V/lin0-

ANLG Com

Viin1

ANLG Com

Vlin2

ANLG Com

V/lin3-

ANLG Com

[ENE

&)

RR®[R)[RNS][R[R[)]

Vin0+

1in0

Vin1+

lin1

Vin2+

lin2

Vin3+

lin3

® RS [R[RI]

Figura 2.16 Entradas diferenciales de cableado del 1769-1F8

V/lin0-|

ANLG Com
Vi 1-|
ANLG Com
V/lin 2+
ANLG Com
V/lin3-

ANLG Com
NC|

lin 1+

® ] ADVERTENCIA —No retire
el bloque de terminales extrafble a menos
que sea una zona no peligrosa
Vind+
Viin4- )
" —Vin0+ 1 Vind+
G V/lin 0- Vilin4-—
, lin 0+ lin 4+
. Vs ANLG Com ANLG Com
VilinS: .
. ) —Vin1+ Vin5+
ANLG Com v V/in1- V/lin5- -
\ Vs lin 1+ lin 5+
e e ANLG Com ANLG Com |—
Vin 24 ———Vin6+
VAin 2~ \Vilin6-| -
o lin 2+ lin 6+
Vin7+ ANLG Com ANLG Com
Viiin Vin3+ Vin7+
Vilin3- Vilin7-
ANLG Com [in3+ lin7+
" ANLG Com ANLG Com
. gL
® 1769-IF8
(able Belden 8761 (0 equivalente) fuente analogica
PaX _ A\ —
X
+ V/lin4- @ — —I_
l¥l lin 4+ l¥l
ANLG Com @ Voot
V/lin 5- @ Inse
conecte a tierra fisica el blindaje Com ANLG @
localmente en el médulo Vin. @ Viné+
lin6
Com ANLG ner
Vin7+
Vilin7- @ -
Com ANLG @ «
NG
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Figura 2.17 Cableado de tipos de sensor/transmisor unipolares del 1769-1F8

(1

Suministro + O4=—

del sensor/ - @4
transmisor'”)

Blogue de terminales 1769-IF8

Transmisor de Ovino+
coriente rOWMHO—
o et LOMn[H
O s om
OVmH
Transmisor de Oviini-
voltaje O\mH—
i O G Com
B Tiera  gaga
Q Vin2+
| O viina-
Transmisor de I:Omh
Voltaje (O HiLG Com
B Tierra Sefial P OVMJr
O viin3-
l_om3+
o ANLG Com
O«
NC

Fl cableado para los canales 4-7 es idéntico.

Figura 2.18 Cableado de tipos de transmisores combinados del 1769-IF8

Q)

Bloque de terminales 1769-1F8

El cableado para los canales 4-7 es idéntico.

Sefial
Transmisor de
voltaje |
o 0 OVmO+
unipolar : { Qviino-
- = [O\m0+
Seial QNG Com
Transmisor de £ r\l Qvint+
voltaje — Ov/ini-
diferencial i Qi+
— | Sumi- |+ QMILGCom
Nistro Ovin2+
T A QViiin2-
ransmisor de  ["Sefa] [ ]
coriente [~ Oin2+
diferendial I¥ OMGCom
T I+ OVmH
nistro f\ Oviin3-
l Qlin3+
l QO ANLG Com
Transmisor de [ Sefial 7 Onrc
corriente de O
2 cables +
suministo 4+ @
del sensor/
transmisor o

La fuente de alimentacion eléctrica externa debe tener clasificacion Clase 2, con un rango de 24 VCC de 20.4 a 26.4 V(Cy 60 mA como minimo
para un solo médulo de entrada.

La fuente de alimentacion eléctrica externa debe tener clasificacion Clase 2, con un rango de 24 VCC de 20.4 a 26.4V(Cy 60 mA como minimo
para un solo médulo de entrada.
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(ableado de mddulos de salida analdgica

Figura 2.19 Configuracién de terminales del 1769-0F2
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Figura 2.20 Diagrama de cableado del 1769-0F2
Blogue de terminales del 1769-0F2

[\ A OvVout0+
| | o
Vi Vi O MNLG Com
Tierra fisica /’7 Onc
OvVout1+
/\ Olout1+
| Corriente de carga | [ ( ) O MGG

\/
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Fuente de alimentacién o) |_O +24VCC

eléctrica externa de 24 V(C O CCNEUT
(opdonal)(l) -O I

(1) Lafuente de alimentacion eléctrica externa debe tener clasificacion Clase 2, con un rango de 24 VCC de 20.4a 26.4V(Cy 120 mA como minimo
por modulo de salida.
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Figura 2.21 Configuracion de terminales del 1769-0F8C

’7® PELIGRO
No retire el blogue de terminales extraible
con la alimentacién eléctrica conectada

g— amenos que sea una zona no eligrosa.
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Figura 2.22 Diagrama de cableado del 1769-0F8C
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(1) Lafuente de alimentacion eléctrica externa debe tener clasificacion Clase 2, con un rango de 24 VC(C de 20.4 a 26.4 V(Cy 120 mA como minimo
por modulo de salida.
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Figura 2.23 Configuracion de terminales del 1769-0F8V
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enclavada antes/después de
® retirar/insertar el modulo
1769-0F8V

Figura 2.24 Diagrama de cableado del 1769-0F8V

@ ANLG Com
Vout0+ @
@ ANLG Com
Vout 1+ @
@ ANLG Com
Vout2+ @
ANLG Com
(arga de voltaje - @ >
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(1) Lafuente de alimentacion eléctrica externa debe tener clasificacion Clase 2, con un rango de 24 VCC de 20.4a 26.4V(Cy 120 mA como minimo
por médulo de salida.
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Capitulo 3

Configuracion de datos de mddulo, estado y canales de
maddulos de entrada

Este capitulo examina la tabla de datos, el estado de canales, y la palabra de
configuracion de canal de médulos de entrada analégica. Sigue a continuacién la
informaciéon del mdédulo 1769-1F4. Para obtener informacién sobre el médulo

1769-1F8, consulte la pigina 3-16.

Direccionamiento del modulo El mapa de memoria 1769-IF4 muestra las tablas de imagen de configuraciony
de entrada 1769-IF4 entradas para el 1769-1F4. Puede encontrar informacién detallada sobre la tabla
de imagen de entrada en la secciéon Archivo de datos de entrada 1769-1F4 en la
pagina 3-2.
Figura 3.1 Mapa de memoria del 1769-IF4
Mapa de memoria
Palabra de datos canal 0 Palabra 0
Palabra de datos canal 1 Palabra 1
| e Palabra de datos canal 2 Palabra 2
——————————— Imagen de entrada
Imagen de entrada 6 palabras Pa!abra de datos canal 3 Palab@ 3
Bits de estado general Palabra 4, bits0 a3
Archivo Bits de sobrerrango y bajo rango Palabra 5, bits 0a 15
Archivo de
Imagen de salida configuracion Palabra de configuracion canal 0 Palabra 0
4 palabras Palabra de configuracion canal 1 Palabra 1
Archivo Palabra de configuraci6n canal 2 Palabra 2
Palabra de configuracion canal 3 Palabra 3
___________ Bit 15 Bit
ranura e
Archivo de
configuracion
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Archivo de datos de entrada

1769-IF4

Imagen de entrada del 1769-1F4

El archivo de imagen de entrada del 1769-1F4 representa las palabras de datos y
los bits de estado. Las palabras de entrada 0 a 3 contienen los datos de

entrada que representan el valor de las entradas analégicas para los canales 0 a 3.
Estas palabras de datos son vélidas solo cuando el canal esta habilitado y no

hay errores. Las palabras de entrada 4 y 5 contienen los bits de estado. Para recibir
informacién de estado valida, el canal debe estar habilitado.

SUGERENCIA Se puede obtener accesc.) a la informacién del arf:hivo (.16
imagen de entrada mediante la pantalla de configuracion del

software de programacion.

Archivo de configuracion del 1769-IF4

El archivo de configuracién contiene informacién que se usa para definir la
manera que funciona un canal especifico. El archivo de configuracién se
explica en més detalle en la seccién Archivo de datos de configuracion del

1769-1F4 en la pagina 3-4.

SUGERENCIA No todos los controladores aceptan acceso del programa al

archivo de configuracion. Consulte el manual del usuario de
su controlador.

La tabla de datos de entrada le permite obtener acceso a los datos de lectura del
modulo de entrada analdgica para uso en el programa de control, mediante acceso
a palabras y bits. La estructura de la tabla de datos se muestra en la tabla a
continuacion.

Tabla 3.1 Tabla de datos de entrada 1769-IF4

Palabra/Bit 15 14 | 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Palabra 0 SGN Valor de datos de entrada analdgica canal 0
Palabra 1 SGN Valor de datos de entrada analdgica canal 1
Palabra 2 SGN Valor de datos de entrada analdgica canal 2
Palabra 3 SGN Valor de datos de entrada analdgica canal 3
Palabra 4 No se usan (bits establecidos en 0) ‘ 33 ‘ S2 ‘ S1 ‘ N
Palabra 5 uo ‘ 00 ‘ U1 ‘ 01 ‘ U2 ‘ 02 ‘ U3 ‘ 03 ‘ Establecidos en cero
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Valores de datos de entrada 1769-IF4

Las palabras 0 a 3 contienen los datos de entrada analégica convertidos
provenientes del dispositivo de campo. El bit mds significativo (MS) es el bit de
signo.

Bits de estado general (S0 al $3)

La palabra 4, bits 0 a 3 contiene los bits de estado de operacién general para los
canales de entrada 0 a 3. Si se establecen (1), estos bits indican un error asociado
con ese canal. Los bits de sobrerrango y de bajo rango para los canales 0 al 3

son operados mediante la funcién 16gica OR al bit de estado general apropiado.

Bits indicadores de sobrerrango (00 al 03)

Los bits de sobrerrango para los canales 0 al 3 estan contenidos en la palabra 5,
bits 8, 10, 12y 14. Aplican a todos los tipos de entradas. Cuando se establece (1),
este bit indica sefiales de entrada més all4 del rango de operacion normal. Sin
embargo, el médulo contintia convirtiendo datos analégicos hasta el valor
maximo del rango. El bit es restablecido (0) autométicamente por el médulo
cuando se borra la condicién de sobrerrango y el valor de datos esta dentro del
rango de operacién normal.

Bits indicadores de bajo rango (U0 al U3)

Los bits de bajo rango para los canales 0 al 3 estin contenidos en la palabra 5, bits
9,11, 13y 15. Aplican a todos los tipos de entradas. Cuando se establece (1),

este bit indica sefales de entrada por debajo del rango de operacién normal. Tam-
bién puede indicar una condicién de circuito abierto, cuando el médulo esta
configurado para el rango de 4 2 20 mA. Sin embargo, el médulo continta convir-
tiendo datos analdgicos hasta el valor minimo del rango. El bit es restablecido (0)
automdticamente por el médulo cuando se borra la condicion de bajo rango y el
valor de datos esta dentro del rango de operacion normal.
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Archivo de datos de configuracién El archivo de configuracién le permite determinar como operard cada canal de
del 1769-IF4 entrada individual. Los pardmetros como Input Type y Data Format se
€ configuran usando este archivo. Este archivo de datos es de escritura y de lectura.
El valor predeterminado de la tabla de datos de configuracion es todos en cero.
La estructura del archivo de configuracién de canal se muestra a continuacion.

Tabla 3.2 Tabla de datos de configuracion 1769-IF40

Palabra/Bit 15 14 ] 13 ] 2 [ njw0] 9[8[ 7 [6]5]4[3]2[1]0
Formato de datos de ) )
Palabra 0 Habilitar canal 0 entrada T|p0/rango de entrada Reservado F||tro'de entrada
) Seleccionar canal 0 Seleccionar canal 0
Seleccionar canal 0
" Formato de datos de Tipo/rango de entrada Filtro de entrada
Palabra 1 Habilitar canal 1 entrada ) Reservado )
) Seleccionar canal 1 Seleccionar canal 1
Seleccionar canal 1
Formato de datos de . )
Palabra 2 Habilitar canal 2 entrada T|po/rango de entrada Reservado F||troAde entrada
) Seleccionar canal 2 Seleccionar canal 2
Seleccionar canal 2
" Formato de datos de Tipo/rango de entrada Filtro de entrada
Palabra 3 Habilitar canal 3 entrada ) Reservado :
) Seleccionar canal 3 Seleccionar canal 3
Seleccionar canal 3

U capacidad de cambiar estos valores mediante su programa de control no esta disponible en todos los controladores. Obtenga mds informacion en el manual del controlador.

El archivo de configuracién generalmente se modifica mediante la pantalla de
configuracion del software de programacién. Para obtener informacién sobre la
configuracion del médulo mediante MicroLogix 1500 y RSLogix 500, consulte
el Apéndice B; para CompactLogix y RSLogix 5000, consulte el Apéndice C;
para el adaptador 1769-ADN DeviceNet y RSNetWorx, consulte el Apéndice D.

El archivo de configuracién también puede modificarse mediante el programa de
control, si es compatible con el controlador. La estructura y el posicionamiento de
bits se muestran en la seccién Configuracién de canales en la pégina 3-5.
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Configuracion de canales

Cada palabra de configuracién de canal consta de campos de bits, los ajustes de los
cuales determinan c6mo opera el canal. Vea la tabla a continuacién y las
descripciones que siguen para obtener informacién sobre ajustes de configuracién
validos y sus significados. El estado de bit predeterminado del archivo de
configuracion es todos en cero.

Tabla 3.3 Definiciones de bits para palabras 0 a 3 de configuracion de canal

Bit(s)

Definen

Estos posicionamientos de bit . o
Indican lo siguiente

15

14

B|12|1M|10|9 8|7 6/5| 4

0a3

Seleccion de filtro de
entrada

0 | 60Hz

o O©

11 50Hz

o

No se usa

ol Ol O] O] N

11 1 | 250Hz

ol ol ol ol o] w

110 1] 0 | 500Hz

Nose usa”

4a7

Reservado

Reservado®

8all

Seleccion de tipo/rango de
entrada

010 -10a-+10VCC

0a5VCC

110 0a10VvCC

O O O O
[

1 1 4320mA

No se usa
Ta5VCC

o
o

Ol O O O O O

1 0|1 0a20mA

No se usa!

12214

Seleccion de formato
de datos de entrada

0 0 Datos generales/
proporcionales

0 1 Unidades de medicion

1 0 Escalado para Pt

1 1 Rango porcentual

No se usa’

15

Habilitar canal

1

Habilitado

0

Inhabilitado

Cualquier intento de escribir una configuracién de bit no vélida (no usada) en cualquier campo de seleccién causa un error de configuracién de médulo. Consulte la seccién Errores de configuracin en la pagina 5-6.

Silos bits reservados no son cero, se produce un error de configuracién.

Este rango aplica a la funcion PID del controlador compacto MicroLogix 1500y a los controladores PLC o SLC. Los controladores Logix pueden usar este o uno de los otros rangos para sus funciones PID.
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Habilitacion/inhabilitacion del canal

Esta seleccion de configuracién permite que cada canal se habilite
individualmente.

SUGERENCIA Cuando un canal no est4 habilitado (0), el convertidor A/D

no proporciona entrada de voltaje ni corriente al controlador.

Seleccion de filtro de entrada

El campo Input Filter Selection le permite seleccionar la frecuencia de filtro para
cada canal y proporciona el ajuste del filtro de entrada para los canales 0 a 3

de entrada analdgica. La frecuencia de filtro afecta las caracteristicas de rechazo de
ruido, como se explica a continuacién. Seleccione una frecuencia de

filtro considerando el ruido y el tiempo de respuesta de paso aceptables.

Rechazo de ruido

El 1769-1F4 usa un filtro digital que proporciona rechazo de ruido para las
senales de entrada. El filtro es programable, lo que permite seleccionar entre
cuatro frecuencias de filtro para cada canal. El filtro digital proporciona el més
alto rechazo de ruido en la frecuencia de filtro seleccionada. Menor frecuencia
(60 Hz vs 250 Hz) puede proporcionar mejor rechazo de ruido, pero aumenta el
tiempo de actualizacion de canal. El ruido de la fuente de alimentacidn eléctrica
del transductor, el ruido del circuito del transductor o las irregularidades en las
variables del proceso también pueden ser fuentes de ruido del modo normal.

El rechazo del modo comun es mejor que 60 dB a 50 y 60 Hz, con los filtros

de 50 y 60 Hz seleccionados, respectivamente. El médulo se desempena bien en
presencia de ruido del modo comun, siempre que las sefiales aplicadas a los
terminales de entrada més y menos del usuario no excedan la clasificaciéon de
voltaje del modo comun (+10 V) del médulo. Una tierra fisica inadecuada puede
ser una fuente de ruido del modo comun.

Repuesta de paso de canal

La frecuencia de filtro de canal seleccionada determina la respuesta de paso de
canal. La repuesta de paso es el tiempo requerido para que la sefial de entrada
analdgica llegue al 100% de su valor final esperado. Esto significa que si una sefial
de entrada cambia més rdpido que la repuesta de paso del canal, una porcion de
dicha senal serd atenuada por el filtro del canal.

Tabla 3.4 Frecuencia de filtro y repuesta de paso

Frecuencia de filtro Frecuencia de corte Repuesta de paso
50Hz 13.1Hz 60 ms
60 Hz 15.7Hz 50 ms
250 Hz 65.5Hz 12ms
500 Hz 131Hz 6 ms
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Frecuencia de corte de canal

La frecuencia de -3 dB es la frecuencia de corte de filtro. La frecuencia de corte se
define como el punto en la curva de respuesta de frecuencia donde los componen-
tes de frecuencia de la senal de entrada se pasan con 3 dB de atenuacion. Todos
los componentes de frecuencia de entrada al nivel o por debajo de la frecuencia de
corte pasan por el filtro digital con menos de 3 dB de atenuacién. Todos los
componentes de frecuencia por arriba de la frecuencia de corte se atentian cada
vez mds, como se muestra en las graficas a continuacion.

La frecuencia de corte para cada canal es definida por su seleccion de frecuencia
de filtro. Seleccione una frecuencia de filtro de modo que su senal de cambio mas
rapida sea menor que la frecuencia de corte del filtro. La frecuencia de corte no
debe confundirse con el tiempo de actualizacién. La frecuencia de corte se rela-
ciona con la manera en que el filtro digital atentia los componentes de frecuencia
de la sefial de entrada. El tiempo de actualizacién define el régimen al cual se esca-
nea el canal de entrada y se actualiza su palabra de datos de canal.

Figura 3.2 Gréficas de respuesta a frecuencia

Frecuencia de filtro de entrada de 50 Hz Frecuencia de filtro de entrada de 60 Hz
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Tiempo de actualizacion de mddulo y proceso de escaneado

El tiempo de actualizacién de médulo se define como el tiempo requerido para
que el médulo muestree y convierta las sefiales de entrada de todos los canales de
entrada habilitados y proporcione los valores de datos resultantes al procesador. El
tiempo de actualizacion del médulo puede calcularse al obtener la suma de todos
los tiempos de canales habilitados. Los tiempos de canales incluyen el tiempo de
escdn de canal, el tiempo de conmutacidn de canal y el tiempo de reconfiguracion.
El médulo muestrea secuencialmente los canales en un lazo continuo.

Figura 3.3 Muestreo secuencial

(anal 0 inhabilitado (anal 1inhabilitado (anal 2 inhabilitado (anal 3 inhabilitado
Muestreo Muestreo Muestreo Muestreo
Habiliado | canal0 Habilitado ~| canal 1 Habiliado ~| canal2 Habilitado ~|  canal3

La Tabla 3.5 muestra los tiempos de actualizacién de canal. El tiempo de actuali-
zacién mds rdpido del médulo ocurre cuando un solo canal est habilitado

con un filtro de 500 Hz (4 ms). Si mas de un canal est4 habilitado, el tiempo de
actualizacién es mas rapido si ambos canales tienen la misma configuracion.

Vea el primer ejemplo en la pégina 3-9. El tiempo de actualizacién mas lento del
mddulo ocurre cuando los cuatro canales estan habilitados con configuraciones
diferentes. Vea el segundo ejemplo en la pégina 3-9.

Tabla 3.5 Tiempo de actualizacion de canal

Frecuencia de filtro Tiempo de actualizacion de
canal
50Hz 22'ms
60 Hz 19ms
250Hz 6ms
500 Hz 4ms

Tiempos de conmutacion de canal y de reconfiguracion

La siguiente tabla proporciona los tiempos de conmutacion de canal y
reconfiguracién de canal.

Tabla 3.6 Tiempos de conmutacion de canal y de reconfiguracion

Descripcion Duracién
50 Hz 60 Hz 250Hz | 500Hz
Tiempo de conmutacion El tiempo que requiere el mddulo para conmutar de un canal a otro. 46 ms 39ms 14ms 10ms
de canal
Tiempo de reconfiguracion El tiempo que requiere el médulo para cambiar sus ajustes de configuracién debido a 116 ms 96 ms 20ms 8ms
de canal a canal una diferencia en configuracién entre y canal y otro.
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Ejemplos de cdlculo de tiempo de actualizacion de mddulos

EJEMPLO 1. Dos canales habilitados con configuraciones idénticas

En el siguiente ejemplo se presenta el célculo del tiempo de actualizacién del médulo 1769-1F4 para
dos canales habilitados con la misma configuracién y un filtro de 500 Hz.

Tiempo de actualizacion de médulo = [Tiempo de actualizacion Cn 0 + Tiempo de conmutacién Cn 0] + [Tiempo de actualizacion Cn 1+ Tiempo de
conmutacion Cn 1]

28 =[4ms+ 10ms] + [4 ms + 10 ms]

EJEMPLO 2. Tres canales habilitados con configuraciones diferentes

En el siguiente ejemplo se calcula el tiempo de actualizacion del médulo para tres canales con las
siguientes configuraciones:

e Canal 0: £10 VCC con filtro de 60 Hz
e Canal 1: +10 VCC con filtro de 500 Hz
e Canal 2: 4220 mA con filtro de 250 Hz

Tiempo de actualizacién de médulo = [Tiempo de reconfiguracién Cn 0 + Tiempo de actualizacién Cn 0 + Tiempo de conmutacién C(n 0]
+
[Tiempo de reconfiguracion Cn 1+ Tiempo de actualizacion Cn 1+ Tiempo de conmutacién Cn 1]
+

[Tiempo de reconfiguracién Cn 2 + Tiempo de escdn Cn 2 + Tiempo de conmutacién Cn 2]

216 = [96ms+ 19ms+39ms] + [8ms+4ms+10ms] +[20ms + 6 ms+ 14 ms]

Seleccion de tipo/rango de entrada

Esta seleccién, junto con el cableado de entrada correcto, le permite configurar
cada canal individualmente para rangos de corriente o voltaje, y proporciona la
capacidad de leer las selecciones de rango de corriente.
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Formatos de seleccion de datos de entrada

Esta seleccion configura los canales 0 al 3 para presentar datos analdgicos en
cualquiera de los siguientes formatos:

e Datos generales/proporcionales
e Unidades de medicién
e Escalado para PID

e Rango porcentual
Datos generales/proporcionales

El valor presentado al controlador es proporcional a la entrada seleccionada y
escalada al méximo rango de datos permitido por la resolucion de bit del
convertidor A/D y el filtro seleccionado. El rango completo para una entrada de
usuario de £10 VCC es -32,767 a +32,767. Vea la Tabla 3.7 Datos de entrada
validos en la pdgina 3-11.

Unidades de medicidn

El médulo escala los datos de entrada analdgica a los valores reales de corriente o
de voltaje para el rango de entrada seleccionado. La resolucién del formato de
unidades de medicién depende del rango seleccionado y del filtro seleccionado.
Vea la Tabla 3.7 Datos de entrada vilidos en la pagina 3-11.

Escalado para PID

El valor presentado al controlador es un niimero entero con signo, con el cero
representando el rango inferior de usuario y 16,383 representando el rango
superior de usuario. Los controladores de Allen-Bradley, tales como el
MicroLogix 1500, usan este rango en sus ecuaciones PID. La magnitud de
sobrerrango y de bajo rango de usuario (rango de escala total -410 a 16,793)
también se incluye. Vea la Tabla 3.7 Datos de entrada validos en la pagina 3-11.

Rango porcentual

Los datos de entrada se presentan como porcentaje del rango de usuario. Por

ejemplo, 0 Va 10 VCC es igual a 0% a 100%. Vea la Tabla 3.7 en la pagina 3-11.

SUGERENCIA El rango de £10 VCC no es compatible con el formato de

datos de rango porcentual de usuario.
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Rangos/formatos de palabras de datos de entrada vdlidos

La siguiente tabla muestra los formatos vélidos y los rangos de datos min./max.
proporcionados por el médulo.

Tabla 3.7 Datos de entrada validos

Rango de entrada | Valor de entrada Ejemplode | Condicionde | Datosgenera- | Unidades de Escalado para | Rango
del 1769-IF4 datos rango de les/proporcio- | medicion PID porcentual
entrada nales total
Rango decimal | Rangodecimal | Rango Rango
decimal decimal
-10Va+10VCC Méas de 10.5 VCC +11.0 V(C Sobrerrango 32,767 (max.) 10,500 (méx.) 16,793 (max.) N/A
+10.5V(C +10.5V(C Sobrerrango 32,767 (mdx.) 10,500 (mdx.) 16,793 (mdx.) N/A
-10Va+10VCC +10.0VCC Normal 31,206 10,000 16,383 N/A
0.0 VCC Normal 0 0 8,192 N/A
-10.0VCC Normal -31,206 -10,000 0 N/A
-10.5VCC -10.5VCC Bajorango -32,767 (min.) -10,500 (min.) -410 (min.) N/A
Menos de -10.5 VCC -11.0VCC Bajo rango -32,767 (min.) -10,500 (min.) -410 (min.) N/A
0VasvcC Més de 5.25 V(C 55VCC Sobrerrango 32,767 (mdx.) 5,250 (méx.) 17,202 (mdx.) 10,500 (mdx.)
5.25V(C 5.25VCC Sobrerrango 32,767 (mdx.) 5,250 (méx.) 17,202 (mdx.) 10,500 (mdx.)
0.0V(Ca5.0vCC 50VCC Normal 31,206 5,000 16,383 10,000
0.0VCC Normal 0 0 0 0
-0.5V(C -0.5V(C Bajo rango -3,121 (min.) -500 (min.) -1,638 (min.) -1,000 (min.)
Menos de -0.5 VCC -1.0V(C Bajo rango -3,121 (min.) -500 (min.) -1,638 (min.) -1,000 (min.)
0Val10VvcC Mas de 10.5 VCC 11.0VCC Sobrerrango 32,767 (mdx.) 10,500 (max.) 17,202 (méx.) 10,500 (max.)
+10.5V(C 10.5VCC Sobrerrango 32,767 (méx.) 10,500 (mdx.) 17,202 (mdx.) 10,500 (mdx.)
0.0V(Ca10.0VCC 10.0 VCC Normal 31,206 10,000 16,383 10,000
0.0VCC Normal 0 0 0 0
-0.5V(C -0.5V(C Bajo rango -1,560 (min.) -500 (min.) -819 (min.) -500 (min.)
Menos de -5.0 VCC -1.0V(C Bajo rango -1,560 (min.) -500 (mfn.) -819 (mfn.) -500 (mfn.)
4mAa20mA Més de 21.0 mA 22.0mA Sobrerrango 32,767 (max.) 21,000 (mdx.) 17,407 (méx.) 10,625 (max.)
21.0mA 21.0mA Sobrerrango 32,767 (mdx.) 21,000 (mdx.) 17,407 (méx.) 10,625 (méx.)
40mAa20.0mA 20.0 mA Normal 31,206 20,000 16,383 10,000
4.0mA Normal 6,241 4,000 0 0
3.2mA 3.2mA Bajorango 4,993 (min.) 3,200 (min.) -819 (min.) -500 (min.)
Menos de 3.2 mA 0.0mA Bajo rango 4,993 (min.) 3,200 (min.) -819 (min.) -500 (min.)
1.0Va5 Vv Méds de 5.25 V(C 55VCC Sobrerrango 32,767 (mdx.) 5,250 17,407 10,625
+5.25V(C 5.25VCC Sobrerrango 32,767 (méx.) 5250 17,407 10,625
1.0Va5.0VvCC 50VCC Normal 31,206 5,000 16,383 10,000
1.0vCC Normal 6,243 1,000 1 1
0.5VCC 0.5V(C Bajorango 3,121 (min.) 500 -2,048 -1,250
Menos de 0.5 VCC 0.0VCC Bajo rango 3,121 (min.) 500 -2,048 -1,250
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Tabla 3.7 Datos de entrada validos

Rango de entrada | Valor de entrada Ejemplode | Condicionde | Datosgenera- | Unidades de Escalado para | Rango
del 1769-IF4 datos rango de les/proporcio- | medicion PID porcentual
entrada nales total
Rango decimal | Rangodecimal | Rango Rango
decimal decimal
0mAa20mA Més de 21.0 mA 22.0mA Sobrerrango 32,767 21,000 17,202 10,500
21.0mA 21.0mA Sobrerrango 32,767 21,000 17,202 10,500
0.0mAa20.0mA 20.0 mA Normal 31,206 20,000 16,383 10,000
0.0mA Normal 0 0 0 0
Menos de 0.0 mA 0.0mA Bajo rango 0 0 0 0
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Resolucion eficaz

La resolucion eficaz para un canal de entrada depende de la frecuencia de filtro
seleccionada para ese canal. Las siguientes tablas proporcionan la resoluciéon
eficaz para las cuatro frecuencias de cada seleccion de rango.

Tabla 3.8 Resolucion eficaz de 50 Hz/60 Hz

Rango de Datos generales/proporcionales Unidades de medicion Escalado para PID Porcentaje
entrada del sobre el rango de entrada total sobre el rango de entrada sobre el rango de entrada sobre el rango de entrada
1769-1F4 total total total
Resolucionde | Rangodecimal | Resolucion Rango Resolucion Rango Resolucion Rango
bits yunidades | yvalorde decimal y decimal y decimal y
de medicion conteo valor de valor de valor de
conteo conteo conteo
-10a Signo +14 +32,767 1.00mV/ +10,500 1.22mv/ -4102 No aplicable No aplicable
+10VCC 0.64mV/ Conteo por 2 1 conteo Conteopor 1| 1conteo +16,793
2 conteos (onteo por 1
0a+5V(C Signo +13 3,121 1.00mV/ -500a 0.92mV/ -1,638a 1.00mV/ -1,000a
0.64mV/ +32,767 1 conteo +5,250 3 conteos +17,202 2 conteos +10,500
4 conteos (onteo por 4 (onteo por 1 (onteo por 3 (onteo por 2
0a+10VCC Signo +14 -1,560a 1.00 mV/ -500a 1.22mV/ -819a 1.00 mV/ -500a
0.64mV/ +32,767 1 conteo +10,500 2 conteos +17,202 1 conteo +10,500
2 conteos (onteo por 2 (onteo por 1 (onteo por 2 (onteo por 1
+43 Signo +14 +4993a 2.00 uA/ 43,2002 1.95 uA/ -819a 1.60 uA/ -5004a
+20mA 1.28 pA/ +32,767 2 conteos +2,100 2 conteos +17,407 1 conteo +10,625
2 conteos (onteo por 2 (onteo por 2 (onteo por 2 (onteo por 1
+1a+5V(C Signo +13 +3,121a 1.00mV/ +500a 0.73mV/ -2,0483a 0.80mV/ -1,250a
0.64mV/ +32,767 1 conteo +5,250 3 conteos +17,407 2 conteos +10,625
4 conteos (onteo por 4 (onteo por 1 (onteo por 3 (onteo por 2
0a+20mA Signo +14 0a+32,767 2.00 pA/ 0a+21,000 | 244pA/ 0a+17,202 | 2.00pA/ 0a+710,500
1.28 A/ Conteo por 2 2 conteos Conteopor2 | 2 conteos Conteopor2 | 1conteo (onteo por 1
2 conteos
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Tabla 3.9 Resolucion eficaz de 250 Hz

Rango de Datos generales/proporcionales | Unidades de medicién Escalado para PID Porcentaje
entradadel | sobreelrango de entradatotal | sobre el rango de entrada sobre el rango de entrada sobre el rango de entrada
1769-IF4 total total total

Resolucion de Rango Resolucion Rango Resolucion Rango Resolucion Rango

bits y unidades | decimaly decimaly decimaly decimaly

de medicion valor de valor de valor de valor de

conteo conteo conteo conteo

-10a Signo +11 +32,767 6.00 mV/ +10,500 6.10mV/ -410a No aplicable No aplicable
+10V(C 513 mv/ (onteopor 16| 6 conteos (onteo por 6 5 conteos +16,793

16 conteos (onteo por 5
0a Signo +10 -3121a 6.00 mV/ -500a+5,250 | 5.19mV/ -1,638a 5.50mVv/ -1,000 a
+5V(C 513mV/ +32,767 6 conteos (onteo por 6 17 conteos +17,202 11 conteos +10,500

32 conteos (onteo por 32 Conteo por 17 (onteo por 11
0a Signo +11 -1,560 a 6.00mV/ -500a 549 mV/ -819a 6.00mV/ -500a
+10V(C 513mV/ +32,767 6 conteos +10,500 9 conteos +17,202 6 conteos +10,500

16 conteos (onteo por 16 (onteo por 6 Conteo por 9 (onteo por 6
+43a Signo +11 +4,993 a 11.00 pA/ +3,200a 10.74 A/ -819a 11.20 pA/ -500a
+20 mA 10.25 pA/ +32,767 11 conteos +2,100 +17,407 7 conteos +10,625

16 conteos (onteo por 2 Conteo por 11 11 conteos (onteo por 11 (onteo por 7
+1a Signo +10 +3,121a 6.00 mV/ +500 a 537mV/ -2,0483a 520mV/ -1,250 a
+5V(C 513 mV/ +32,767 6 conteos +5,250 22 conteos +17,407 13 conteos +10,625

32 conteos (onteo por 32 (onteo por 6 (onteo por 22 (onteo por 13
0a Signo +11 0a+32,767 11.00 pA/ 0a+21,000 10.99 pA/ 0a+17,202 12.00 pA/ 0a+10,500
+20mA 10.25 uA/ (Conteopor 16| 11 conteos Conteopor 11| 9 conteos Conteo por 9 6 conteos (onteo por 6

16 conteos
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Tabla 3.10 Resolucion eficaz de 500 Hz

Rango de Datos generales/proporcionales | Unidades de medicién Escalado para PID Porcentaje
entradadel | sobreelrango de entradatotal | sobre el rango de entrada total | sobre el rango de entrada sobre el rango de entrada total
1769-IF4 total
Resolucionde | Rango Resolucion Rango Resolucién Rango Resolucién Rango
bitsy decimaly decimaly decimaly decimaly
unidades de valor de valor de valor de valor de
medicion conteo conteo conteo conteo
-10a Signo +9 +32,767 21.00mVv/ +10,500 20.75mV/ -4103 No aplicable No aplicable
+10V(C 2051 mv/ Conteo por 64 21 conteos (onteo por 21 17 conteos +16,793
64 conteos (onteo por 17
0a Signo +8 -3,121a 21.00 mV/ -500a+5250 | 20.75mV/ -1,638a 21.00mV/ -1,000a
+5V(C 2051 mV/ +32,767 21 conteos (onteo por 21 68 conteos +17,202 42 conteos +10,500
128 conteos (onteo por 128 (onteo por 68 Conteo por 42
0a Signo +9 -1,560a 21.00mV/ -500a 20.75mV/ -819a 21.00mV/ -500a
+10V(C 2051 mV/ +32,767 21 conteos +10,500 34 conteos +17,202 21 conteos +10,500
64 conteos (onteo por 64 (onteo por 21 (onteo por 34 Conteo por 21
+42 Signo +9 +49%3 42.00 pA/ +3,200a 41.02 yA/ -819a 41.60 A/ -500a
+20 mA 41.02 uA/ +32,767 42 conteos +2,100 42 conteos +17,407 26 conteos +10,625
64 conteos (onteo por 64 (onteo por 42 (onteo por 42 (onteo por 26
+1a Signo +8 +3,121a 21.00 mV/ +500a 20.75mV/ -2,048a 208mV/ -1,250a
+5V(C 2051 mV/ +32,767 21 conteos +5,250 84 conteos +17,407 52 conteos +10,625
128 conteos (onteo por 128 (onteo por 21 (onteo por 84 Conteo por 52
0a Signo +9 0a+32,767 42.00 yA/ 0a+21,000 4151 A/ 0a+17,202 42.00 pA/ 0a+10,500
+20mA 41.02 pA/ (onteo por 64 42 conteos (onteo por 42 (onteopor 34 | 21 conteos (onteo por 21
64 conteos 34 conteos
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Direccionamiento del modulo de El mapa de memoria del 1769-1F8 muestra las tablas de configuracién, de entrada

entrada 1769-1F8 y de salida para el 1769-IF8.
Figura 3.4 Mapa de memoria del 1769-1F8

Mapa de memoria
Palabra de datos canal 0 Palabra 0
Palabra de datos canal 1 Palabra 1
T Tome | Palabra de datos canal 2 Palabra 2
________ Imagen deentrada
Archivo de imagen E— 12 palabras Palabra de datos canal 3 Palabra 3
de entradas Palabra de datos canal 4 Palabra 4
________ Palabra de datos canal 5 Palabra 5
fanurae — Palabra de datos canal 6 Palabra 6
Archivo de Palabra de datos canal 7 Palabra 7
imagen de salida Palabra de valor de sello de hora Palabra 8
bits de estado general Palabra 9, bits0a 7
T Taue ~ Alarmas baja/alta de sobrerrango/bajo rango Palabra 10
Archivo de Alarmas baja/alta de sobrerrango/bajo rango Palabra 11
configuracién
Imagen de salida
1 palabra Bits restablecidos de alarma enclavada Palabra 0
Régimen de muestreo en tiempo real Palabra 0
Archivo de configuracién Habilitar sello de hora Palabra 1, bit 15
N
50 palabi
" patabias Palabras de configuracion canal 0 Palabras 2a7
Palabras de configuracion canal 1 Palabras 82 13
Palabras de configuracion canal 2 Palabras 14219
Palabras de configuracion canal 3 Palabras 20a 25
Palabras de configuracion canal 4 Palabras 26 a 31
Palabras de configuracion canal 5 Palabras 32 a 37
Palabras de configuracion canal 6 Palabras 38 a 43
Palabras de configuracion canal 7 Palabras 44 a 49
Bit 15 Bit0
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Imagen de entrada del 1769-1F8

El archivo de imagen de entrada del 1769-1F8 representa las palabras de datos y
los bits de estado. Las palabras de entrada 0 a 7 contienen los datos de entrada que
representan el valor de las entradas analdgicas para los canales 0 a 7. Estas palabras
de datos son vélidas solo cuando el canal esta habilitado y no hay errores. Las
palabras de entrada 9y 11 contienen los bits de estado. Para recibir informacién
de estado vélida, el canal debe estar habilitado.

SUGERENCIA Se puede obtener aCCCS(.) a la informacién del ar.chivo (.ic
imagen de entrada mediante la pantalla de configuracion del

software de programacion.

Imagen de salida del 1769-IF8

El archivo de imagen de salida 1769-1F8 contiene los bits de control de
restablecimiento de alarma para los bits de alarma alta y baja en cada canal de
entrada. Estos bits se usan para restablecer alarmas cuando las alarmas estin
enclavadas.

SUGERENCIA Se puede obtejner acccfso a la informacidn del flrchiv? de
imagen de salida mediante la pantalla de configuracion del

software de programacion.

Archivo de configuracion del 1769-IF8

El archivo de configuracién contiene informacién que se usa para definir la
manera que funciona un canal especifico. El archivo de configuracién se explica
en més detalle en la seccién Archivo de datos de configuracion del 1769-1F8 en la
pagina 3-20.

SUGERENCIA No todos los controladores aceptan acceso del programa al

archivo de configuracion. Consulte el manual del usuario de
su controlador.

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005



3-18  (onfiguracién de datos de médulo, estado y canales de médulos de entrada

Archivo de datos de entrada
1769-1F8
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La tabla de datos de entrada le permite obtener acceso a los datos de lectura del
modulo de entrada analdgica para uso en el programa de control, mediante acceso
a palabras y a bits. La estructura de la tabla de datos se muestra en la tabla a
continuacion. En cada médulo de entrada, la ranura x, palabras 0 a 7 en el archivo
de datos de entrada contienen los valores anal6gicos de las entradas.

Tabla 3.11 Tabla de datos de entrada 1769-1F8

£ Posicion de bit
S| 5 ulnB|n|nfwofo[s]7]e|5]4[3][2][1]0

0 | SGN Datos de entrada analdgica canal 0

1] SGN Datos de entrada analdgica canal 1

2 | SGN Datos de entrada analdgica canal 2

31 SGN Datos de entrada analdgica canal 3

4| SGN Datos de entrada analdgica canal 4

51 SGN Datos de entrada analdgica canal 5

6 | SGN Datos de entrada analdgica canal 6

7 | SGN Datos de entrada analdgica canal 7

8 | Nu Valor de sello de hora

9 | Nu | Nu{ Nu | Nu|NufNu fNu|fNu|S7]S6|S5|S4|S3|S2]|S1|S0
0 13 [ H3[U3[03| L2 |H2|[U2[02|L1|HI|UI|O1|LO|HO|UO OO
M| 7 |H [ U7 |07 | L6 |Ho|U6|O6|LS|HS|US|OS|L4]|HE|Us]| 04

Valores de datos de entrada 1769-1F8

Las palabras 0 a 7 contienen los datos de entrada analégica convertidos prove-
nientes del dispositivo de campo. El bit més significativo (MS) es el bit

de signo, que es el formato de complemento a 2. (Nu indica que no se usa con el
bit establecido en 0.)

Bits de estado general (S0 al 57)

La palabra 9, bits 0 a 7 contiene los bits de estado de operacién general para los
canales de entrada 0 a 7. Si se establecen (1), estos bits indican un error asociado
con ese canal. Los bits de sobrerrango y de bajo rango y los bits de alarma alta y
baja para los canales 0 a 7 son operados mediante la funcién légica OR al bit de
estado general apropiado.

Bits indicadores de alarma baja (L0 al L7)

La palabra 10, bits 3,7, 11y 15 y la palabra 11, bits 3,7, 11, 15 contienen bits
indicadores de alarma baja para los canales de entrada 0 a 7. Si se establecen (1),
estos bits indican que la sefial de entrada estd fuera del rango definido por el
usuario. El médulo continta convirtiendo datos analégicos a valores minimos del
rango completo. El bit se restablece (0) automaticamente cuando se borra la
condicion de alarma baja, a menos que los bits de alarma de canal estén enclava-
dos. Si los bits de alarma de canal estan enclavados, un bit indicador de alarma
baja establecido (1) se restablece mediante el bit de borrado de enclavamiento de
alarma en su archivo de datos de salida.
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Bits indicadores de alarma alta (HO al H7)

La palabra 10, bits 2, 6, 10, 14 y la palabra 11, bits 2, 6, 10, 14 contienen los bits
indicadores de alarma alta para los canales de entrada 0 a7, y se aplica a todos los
tipos de entrada. Si se establece (1), la sefial de entrada estd fuera del rango
definido por el usuario. El médulo continta convirtiendo datos analédgicos a
valores maximos del rango completo. El bit se restablece (0) autométicamente
cuando se borra la condicién de alarma alta, a menos que los bits de alarma de
canal estén enclavados. Si los bits de alarma de canal estdn enclavados, un bit
indicador de alarma alta establecido (1) se restablece mediante el bit de borrado
de enclavamiento de alarma en su archivo de datos de salida.

Bits indicadores de sobrerrango (00 al 07)

Los bits de sobrerrango para los canales 0 a 7 estdn contenidos en la palabra 10,
bits 0,4, 8, 12 y en la palabra 11, bits 0, 4, 8, 12. Aplican a todos los tipos de
entradas. Cuando se establece (1), este bit indica sefales de entrada mas alla del
rango de operacién normal. Sin embargo, el médulo contintia convirtiendo datos
analdgicos hasta el valor méximo del rango completo. El bit es restablecido (0)
automdticamente por el médulo cuando se borra la condicién de sobrerrango y el
valor de datos esta dentro del rango de operacion normal.

Bits indicadores de bajo rango (U0 al U7)

Los bits de bajo rango para los canales 0 a 7 estén contenidos en la palabra 10,
bits 1,5,9, 13 yla palabra 11, bits 1, 5,9, 13. Aplican a todos los tipos de entradas.
Cuando se establece (1), este bit indica sefiales de entrada por debajo del rango de
operacion normal. También puede indicar una condicién de circuito abierto,
cuando el médulo estd configurado para el rango de 4 a 20 mA. Sin embargo, el
modulo continta convirtiendo datos analdgicos hasta el valor minimo del rango
completo. El bit es restablecido (0) automdticamente por el médulo cuando se
borra la condicién de bajo rango y el valor de datos estd dentro del rango de
operacion normal.

Valor de sello de hora (palabra 8)

El 1769-1F8 es compatible con un sello de hora periddico de 15 bits que se
actualiza durante cada nuevo periodo de muestreo de las entradas analdgicas. El
sello de hora tiene una resolucién de 1 ms. El valor de sello de hora se coloca en el
archivo de imagen de entrada, palabra 8, por cada actualizacién de datos de
entrada del médulo (si la funcién de sello de hora estd habilitada). Habilite y/o
inhabilite este sello de hora en el archivo de configuracion.
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Archivo de datos de salida
1769-1F8

Archivo de datos de configuracion

del 1769-F8

La tabla de datos de salida le permite obtener acceso a los datos de escritura del
modulo de salida analdgica para uso en el programa de control, mediante acceso a
palabras y bits. La estructura de la tabla de datos se muestra en la tabla a
continuacién.

Tabla 3.12 Tabla de datos de salida 1769-IF8

Posicion de bit

15 4 (13(12{1M|{10]|9 |87 |6|5|4|3[2]|1]0

< | Palabra

A fqowlalalalalalalalalalalalalala
¥ L6 | H6 | LS | H5 | L4 | H4 | 13| H3 | L2|H2|Li{|Hl]|LO]Ho

" L Lx = Cancelacion del enclavamiento de alarma baja de proceso x. Esto le permite cancelar individualmente cada enclavamiento de alarma
baja de proceso. Cancelacién = 1.

@ L Hx = Cancelacion del enclavamiento de alarma alta de proceso x. Esto le permite cancelar individualmente cada enclavamiento de alarma
alta de proceso.

Estos bits se escriben durante el modo de marcha para restablecer cualquier
alarma de proceso alta o baja enclavada. La alarma se desenclava cuando el bit de
desenclavamiento se establece (1) y la condicién de alarma ya no existe. Si la
condicion de alarma persiste, entonces el bit de desenclavamiento no surte efecto
mientras la condicién de alarma no se haya corregido. Debe mantener el bit de
desenclavamiento establecido hasta la verificacion de la palabra de estado de canal
de entrada apropiada de que se ha restablecido (0) el bit de estado de alarma.
Luego debe restablecer (0) el bit de desenclavamiento. El médulo no enclava una
condicién de alarma si ocurre una transicién de no alarma a alarma mientras esta
establecido el bit de borrar enclavamiento de un canal.

El archivo de configuracién le permite determinar cémo operara cada canal de
entrada individual. Los pardmetros como Input Type y Data Format se
configuran usando este archivo. Este archivo de datos es de escritura y lectura. El
valor predeterminado de la tabla de datos de configuracién es todos en cero.

La estructura del archivo de configuracién de canal se muestra a continuacion.

Tabla 3.13 Tabla de datos de configuracion 1769-IF8

© Posicion de bit
':ri 15 14 13 12 1 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
(=W
0 Real Time Sample Value
1 ETs Reservado
2 EC Reservado EA ‘ AL ‘ g Reservado Input Filter Sel Chl0
3 Reservado Inpt Dta Fm Chl0 Reservado Inpt Tp/RngeSel Chi0
4 S Process Alarm High Data Value Channel 0
5 S Process Alarm Low Data Value Channel 0
6 S Alarm Dead Band Value Channel 0
7 Reservado
8 EC Reservado EA ‘ AL ‘ g Reservado Inpt Filter Sel Chl1
9 Reservado Inpt Dta Fm Chl1 Reservado Inpt Tp/RngeSel Chi1
10 S Process Alarm High Data Value Channel 1
11 S Process Alarm Low Data Value Channel 1
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Tabla 3.13 Tabla de datos de configuracion 1769-1F8

3-21

12 S | Alarm Dead Band Value Channel 1

13 Reservado

14 i ‘ Reservado EA ‘ AL ‘ £ Reservado Input Filter Sel Chi2
15 Reservado Inpt Dta Fm ChI2 Reservado Inpt Tp/RngeSel Chi2
16 S Process Alarm High Data Value Channel 2

17 S Process Alarm Low Data Value Channel 2

18 S Alarm Dead Band Value Channel 2

19 Reservado

20 EC Reservado EA ‘ AL ’ () Reservado Input Filter Sel Chi3
21 Reservado Inpt Dta Fm ChI3 Reservado Inpt Tp/RngeSel Chi3
22 S Process Alarm High Data Value Channel 3

23 S Process Alarm Low Data Value Channel 3

24 S Alarm Dead Band Value Channel 3

25 Reservado

26 EC Reservado EA ‘ AL ’ g Reservado Input Filter Sel Chl4
27 Reservado Inpt Dta Fm Chl4 Reservado Inpt Tp/RngeSel Chl4
28 S Process Alarm High Data Value Channel 4

29 S Process Alarm Low Data Value Channel 4

30 S Alarm Dead Band Value Channel 4

31 Reservado

32 EC Reservado EA | AL | g Reservado Input Filter Sel Chl5
33 Reservado Inpt Dta Fm ChI5 Reservado Inpt Tp/RngeSel Chl5
34 S Process Alarm High Data Value Channel 5

35 S Process Alarm Low Data Value Channel 5

36 S Alarm Dead Band Value Channel 5

37 Reservado

38 EC Reservado EA | AL | g Reservado Input Filter Sel Chl
39 Reservado Inpt Dta Fm Chl6 Reservado Inpt Tp/RngeSel Chl6
40 S Process Alarm High Data Value Channel 6

4 S Process Alarm Low Data Value Channel 6

42 S Alarm Dead Band Value Channel 6

43 Reservado

44 EC Reservado EA ‘ AL ‘ g Reservado Input Filter Sel Chl7
45 Reservado Inpt Dta Fm Chi7 Reservado Inpt Tp/RngeSel Chl7
46 S Process Alarm High Data Value Channel 7

47 S Process Alarm Low Data Value Channel 7

48 S Alarm Dead Band Value Channel 7

49 Reservado

(1)

Los controladores CompactLogix L43 aceptan estas interrupciones.

El archivo de configuracién generalmente se modifica mediante la pantalla de
configuracion del software de programacion. Para obtener informacidn sobre la
configuracion del médulo mediante MicroLogix 1500 y RSLogix 500, consulte
el Apéndice B; para CompactLogix y RSLogix 5000, consulte el Apéndice C;
para el adaptador 1769-ADN DeviceNet Adapter y RSNetWorx, consulte el
Apéndice D.

El archivo de configuracién también puede modificarse mediante el programa de
control, si es compatible con el controlador. La estructura y el posicionamiento de
bits se muestran en la seccién Configuracién de canales en la pagina 3-22.
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Configuracion de canales

Cada palabra de configuracién de canales consta de campos de bits, cuyos ajustes
determinan c6mo opera el canal. Vea la tabla a continuacion y las descripciones
que siguen para obtener informacidn sobre ajustes de configuracion validos y sus
significados. El estado de bit predeterminado del archivo de configuracion es
todos en cero.

Tabla 3.14 Definiciones de bits para palabras de configuracion de canales

Definir Para seleccionar Hacer estos posicionamientos de bits
15 14|13 |12 |11 10 (9 (8 |74 |3 (2 (1|0
Seleccionde | 60 Hz 010 |0 (0
frecuenciade |50 H 0 1o [o 1
filtro de 0hz 0 1o 17 1o
S v ONNL
3dB 500 Hz 0 (1 (0|0
Interrupcionde | Habilitar 1
habilitacion [ Inhabilitar 0
Enclavamiento | Habilitar 1
dealarma de [ nhabilitar 0
proceso
Habilitar Habilitar 1
alarmas de Inhabilitar 0
proceso
Habilitar canal | Habilitar 1
Inhabilitar 0
Tabla 3.15 Definiciones de bits para rango de entrada y datos de entrada
Definir Indicar lo siguiente |Estos posicionamientos de bit
15-11 0 (9 |8 (74 3 (2110
Selecciénde  [-10a+10VCC 0 10 |0 |0
ranqo de 0a5VCC 010 |0 |1
eads oV o o [1 o
4320mA 0 (0 |1 |1
Ta5VCC 0 (110 10
0a20mA 0 {1 10 N
Selecciénde | Conteos generales/ 0 |0 |0
formato de proporcionales
datos de Unidades de medicion 0 [0 |1
entrada Fscalado para PID o 1o
Rango porcentual 0o |11 N

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005



Configuracion de datos de modulo, estado y canales de modulos de entrada ~ 3-23

Habilitacion/inhabilitacion del canal

Esta seleccién de configuracion permite habilitar cada canal individualmente.

SUGERENCIA Cuando un canal no est4 habilitado (0), el convertidor A/D

no proporciona entrada de voltaje ni corriente al controlador.

Seleccion de filtro de entrada

El campo Input Filter Selection le permite seleccionar la frecuencia de filtro para
cada canal y proporciona el ajuste del filtro de entrada para los canales 0 a 3

de entrada analdgica. La frecuencia de filtro afecta las caracteristicas de rechazo de
ruido, como se explica a continuacién. Seleccione una frecuencia de

filtro considerando el ruido y el tiempo de respuesta de paso aceptables.

Rechazo de ruido

El 1769-IF8 usa un filtro digital que proporciona rechazo de ruido para las
senales de entrada. El filtro es programable, lo que permite seleccionar entre
cuatro frecuencias de filtro para cada canal. El filtro digital proporciona
atenuacién de -3 db (50% de amplitud) en la frecuencia de filtro seleccionada.
Menor frecuencia (60 Hz vs 250 Hz) puede proporcionar mejor rechazo de
ruido, pero aumenta el tiempo de actualizacién de canal. El ruido de la fuente de
alimentacién eléctrica del transductor, el ruido del circuito del transductor o las
irregularidades en las variables del proceso también pueden ser fuentes de ruido
normal.

El rechazo del modo comun es mejor que 60 dB a 50 y 60 Hz, con los filtros

de 50 y 60 Hz seleccionados, respectivamente. El médulo se desempena bien en
presencia de ruido del modo comun, siempre que las sefiales aplicadas a los
terminales de entrada més y menos del usuario no excedan la clasificaciéon de
voltaje del modo comtn (+ 10 V) del médulo. Una tierra fisica inadecuada
puede ser una fuente de ruido del modo comun.

Repuesta de paso de canal

La frecuencia de filtro de canal seleccionada determina la respuesta de paso de
canal. La repuesta de paso es el tiempo requerido para que la sefial de entrada
analégica llegue al 100% de su valor final esperado. Esto significa que si una sefial
de entrada cambia més rdpido que la repuesta de paso del canal, una porcién de
dicha senal serd atenuada por el filtro del canal.
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Frecuencia de corte de canal

La frecuencia de -3 dB es la frecuencia de corte de filtro. La frecuencia de corte se
define como el punto en la curva de respuesta de frecuencia donde los
componentes de frecuencia de la sefial de entrada se pasan con 3 dB de
atenuacion. Todos los componentes de frecuencia de entrada al nivel o por debajo
de la frecuencia de corte pasan por el filtro digital con menos de 3 dB de
atenuacion. Todos los componentes de frecuencia por arriba de la frecuencia de
corte se atendan cada vez mds.

La frecuencia de corte para cada canal es definida por su seleccién de frecuencia
de filtro y es igual al ajuste de frecuencia de filtro. Seleccione una frecuencia de
filtro de modo que su senal de cambio mds rdpida sea menor que la frecuencia de
corte del filtro. La frecuencia de corte no debe confundirse con el tiempo de
actualizacién. La frecuencia de corte se relaciona con la manera en que el filtro
digital atentia los componentes de frecuencia de la senal de entrada. El tiempo de
actualizacién define el régimen al cual se escanea el canal de entrada y se actualiza
su palabra de datos de canal.

Tiempo de actualizacidn de mddulo y proceso de escaneado

El tiempo de actualizacién de médulo se define como el tiempo requerido para
que el médulo muestree y convierta las sefiales de entrada de todos los canales de
entrada habilitados y proporcione los valores de datos resultantes al procesador. El
tiempo de actualizacion del médulo puede calcularse al obtener la suma de todos
los tiempos de canales habilitados. Los tiempos de canal incluyen el tiempo de
escan de canal, el tiempo de conmutacion de canal y el tiempo de reconfiguracion.
El mbédulo muestrea secuencialmente los canales en un lazo continuo.

El 1769-1F8 utiliza dos lazos de muestreo paralelos como se muestra en la

Figura 3.5 para actualizar todo el médulo (los 8 canales) en un tiempo igual a la
actualizacién de cuatro canales solamente. El médulo realiza muestreo de canales
paralelos en parejas de entradas. Los canales 0 y 4 son una pareja. Las otras parejas
de canales de entradason 1y5,2y6y3y7.
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Figura 3.5 Muestreo secuencial

Inhabilitar Inhabilitar Inhabilitar Inhabilitar
W Muestreo Muestreo vl Muestreo |  Muestreo
> - > >
AT a0 Habilitar canal 1 canal 2 cnal 3
Inhabilitar Inhabilitar Inhabilitar Inhabilitar
Muestreo | Muestreo | Muestreo Muestreo
> canal 4 Habilitaf |  canal " canal 6 canal 7
Esperar |, Habiltar Actualizar
RIS < datos de
entrada
Inhabilitar

El tiempo de actualizacion del médulo se calcula de la siguiente manera:

e El tiempo mids lento de actualizacion de canal de la pareja 0y 4
(determinado por el ajuste de filtro seleccionado para cada canal y los
tiempos de actualizacién de canal provenientes de la Tabla 3.16, tiempos de
actualizacién de canal, para un canal que no est4 habilitado es igual a 0)

MAS

e El tiempo de actualizacién de canal més lento de la pareja 1y 5

MAS

e El tiempo de actualizacién de canal més lento de la pareja2y 6

MAS

e El tiempo de actualizacién de canal més lento de la pareja3y7
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Si usted usa muestreo en tiempo real, se usa el régimen de muestreo configurado

por el usuario como tiempo de actualizacién del médulo.

Tabla 3.16 Frecuencia de filtro y tiempos de actualizacion

Frecuencia de filtro Tiempo de actualizacion | Tiempo de actualizacién
por canal por médulo
10 Hz 100 ms 400 ms
50 Hz 30ms 120 ms
60 Hz 30ms 120 ms
250Hz 9ms 36ms
500 Hz 6ms 24ms

(U] tiempo de actualizacion del modulo aplica si usted usa todas las parejas de canales y todos los canales habilitados, y

todos los canales habilitados usan la frecuencia de filtro de la primera columna.

Ejemplos de cdlculo de tiempo de actualizacion de mddulos

EJEMPLO 1. Dos canales habilitados con ajuste de filtro idéntico, pero no son una pareja de canales

En el siguiente ejemplo se presenta el célculo del tiempo de actualizacién del médulo 1769-1F8 para
dos canales habilitados con cualquier configuracion y un filtro de 500 Hz, pero los canales habilitados

no son una pareja de canales.

e Canal 0: +10 VCC con filtro de 500 Hz
e Canal 1: 0a 10 VCC con filtro de 500 Hz

Tiempo de actualizacion de médulo = [Mayor que tiempo de actualizacién de canal 0 o tiempo de actualizacion de canal 4]
+ [Mayor que tiempo de actualizacion de canal 1 o tiempo de actualizacion de canal 5]

12 ms = [Mayor que 6 ms 0 0 ms] + [Mayor que 6 ms 0 0 ms]
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EJEMPLO 2. Dos canales habilitados con ajuste de filtro diferencial pero son una pareja de canales

En el siguiente ejemplo se presenta el célculo del tiempo de actualizacién del médulo 1769-1F8 para
dos canales habilitados con cualquier configuracion, con ajustes de filtro diferencial, pero son una
pareja de canales.

e Canal 0: £10 VCC con filtro de 60 Hz
e Canal4: 0a 10 VCC con filtro de 500 Hz

Tiempo de actualizacion de mddulo = [Mayor que tiempo de actualizacién de canal 0 o tiempo de actualizacion de canal 4]

30 ms = [Mayor que 30 ms 0 6 ms]

Configurar el médulo 1769-1F8 para aprovechar las parejas

de canales puede resultar en tiempos de actualizacién de
modulo significativamente mds rapidos que configurar los
modulos 1769-1F8 sin dicha optimizacién de asignacion de
canales.

Seleccion de tipo/rango de entrada

Esta seleccién, junto con el cableado de entrada correcto, le permite configurar
cada canal individualmente para rangos de corriente o voltaje, y proporciona la
capacidad de leer las selecciones de rango configuradas.

Formatos de seleccion de datos de entrada

Esta seleccién configura los canales 0 al 3 para presentar datos analdgicos en
cualquiera de los siguientes formatos:

e Datos generales/proporcionales
e Unidades de medicién
e Escalado para PID

e Rango porcentual
Datos generales/proporcionales

El valor presentado al controlador es proporcional a la entrada seleccionada y
escalada al médximo rango de datos permitido por la resolucién de bit del
convertidor A/D y el filtro seleccionado. El rango completo para una entrada de
usuario de £10 VCC es -32,767 a +32,767. Vea la Tabla 3.17 Datos de entrada
validos en la pagina 3-28.
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Unidades de medicidn

El médulo escala los datos de entrada analégica a los valores reales de corriente o
de voltaje para el rango de entrada seleccionado. La resolucion del formato de
unidades de medicion depende del rango seleccionado y del filtro seleccionado.
Vea la Tabla 3.17 Datos de entrada validos en la pagina 3-28.

Escalado para PID

El valor presentado al controlador es un niimero entero con signos el cero
representa el rango inferior de usuario y EL 16,383 representa el rango superior de
usuario. Los controladores de Allen-Bradley, tales como el MicroLogix 1500,
usan este rango en sus ecuaciones PID. También se incluye la magnitud de
sobrerrango y de bajo rango de usuario (rango de escala total -410 a 16,793). Vea
la Tabla 3.17 Datos de entrada vélidos en la pagina 3-28.

Rango porcentual

Los datos de entrada se presentan como porcentaje del rango de usuario. Por

ejemplo, 0 Va 10 VCC es igual a 0% a 100%. Vea la Tabla 3.17 en la pégina 3-28.

Rangos/formatos de palabras de datos de entrada vdlidos

La siguiente tabla muestra los formatos vélidos y los rangos de datos min./max.

proporcionados por el médulo.

Tabla 3.17 Datos de entrada validos

Rango de Rango completo Datos gene- | Unidades de Escalado para PID Porcentaje
entrada de (incluye cantidades de | rales/pro- medicién
operacion sobrerrango y de porcionales
normal del bajo rango durante
1769-IF8 operacion normal) Rango total Rango fi,e Rango total Rango fi,e Rango
operacion operacion completo
normal normal
-10Va +105Va-105V -32,767 a -10,500 a -410a16,793 -100a +100% -105.00a
+10V(C +32,767 +10,500 105.00%
0Va5vcC 00Va525V -27,068 a 0a5,250
+32,767
0a17,202 03a 105.00%
0Va1ovcc 00Val05Vv -29,788a 0a 10,500
+32,767
0a16,383
4mAa 3.2mAa2TmA 3,200 21,000 -819a+17,407 02 100% -5.00a
20mA ’ +106.25%
1.0VasvcC 05Vas525V -32,767 a 500a5,250 -2,048 217,407 -1250a
+32,767 +106.25%
0mAa OmAa2lmA 0a 21,000 0a17,202 0.00a 105.00%
20mA
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Muestreo en tiempo real del 1769-1F8

Este pardmetro instruye al médulo con qué frecuencia escanear sus canales de
entrada y obtener todos los datos disponibles. Después de que todos los canales
son escaneados, el médulo coloca los datos en el archivo de datos de entrada. Esta
funcién se aplica a nivel de todo el médulo.

Durante la configuraciéon del médulo usted especifica un periodo de muestreo en
tiempo real (RTS) al introducir un valor en la palabra 0 del archivo de
configuracion de datos. Este valor introducido en la palabra 0 puede estar en el
rango de 0 a 5,000, ¢ indica el régimen de muestreo que usard el médulo en
incrementos de 1 ms.

Siintroduce un 0 en la opcién Real Time Sample Rate, el médulo debe escanear
sus entradas al régimen mds rdpido posible, controlado por el nimero de canales
habilitados y el ajuste de filtro seleccionado para dichos canales.

El médulo compara el valor del régimen de muestreo en tiempo real introducido
en la palabra 0 del archivo de configuracién de datos con un tiempo de
actualizacién de médulo calculado, nuevamente basado en el nimero de canales
habilitados y en el ajuste de filtro seleccionado para dichos canales. Si el valor
introducido como régimen de muestreo en tiempo real es menor que el tiempo de
actualizaciéon de médulo calculado, el médulo indica un error de configuracién.

El régimen de muestreo en tiempo real mas largo aceptado por

el 1769-1F8 es 5 s, el valor méximo para la palabra 0 del archivo de datos de
configuracion es 5,000 decimal.
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Alarmas de proceso del 1769-IF8

La alarmas de proceso le alertan cuando el médulo excede los limites alto o bajo
configurados para cada canal. Las alarmas de proceso pueden ser enclavadas.
Estas se establecen en dos puntos de activacion de alarma configurables:

e Alarma de proceso alta

e Alarma de proceso baja

Las alarmas de proceso de cada canal de entrada son controladas por bits en el
archivo de datos de configuracién. Para habilitar las alarmas de un canal
establezca (1) el bit EA para dicho canal. Establezca (1) el bit AL de un canal para
habilitar el enclavamiento de alarmas.

Los valores de datos alto y bajo de alarmas de proceso para cada canal se
establecen al introducir valores en las palabras correspondientes del archivo de
datos de configuracién de dicho canal.

Los valores introducidos como valores de datos de alarmas del proceso de un
canal deben estar dentro del rango de datos de operacién normal, segun lo
establecido por el formato de datos de entrada seleccionado para dicho canal.
Si se introduce un valor de datos de alarma del proceso que estd fuera del
rango de datos de operacién normal de un canal, el médulo indica un error de
configuracién.
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Baja

Banda muerta de alarma

Se puede configurar una banda muerta de alarma para que funcione con las
alarmas de proceso. La banda muerta permite que el bit de estado de alarma de
proceso permanezca establecido, a pesar de que haya desaparecido la condiciéon de
alarma, siempre que los datos de entrada permanezcan dentro de la banda muerta
de la alarma de proceso.

La Figura 3.6 muestra el dato de entrada que establece cada una de las dos alarmas
en el mismo punto durante la operacién del médulo. En este ejemplo, el
enclavamiento estd inhabilitado; por lo tanto, cada alarma se desactiva cuando se
elimina la condicién que la haya causado.

Figura 3.6 Bandas muertas de alarma

La alarma alta se activa La alarma alta se desactiva

L NARR

a—— Rango de entrada normal

La alarma baja se activa La alarma baja se desactiva
) x‘ L g A
— — — Bandas muertas de alarma

El valor introducido como valor de banda muerta de alarma de un canal debe
estar dentro del rango de datos de operacién normal, segun lo establecido por el
formato de datos de entrada seleccionado para dicho canal. Si se introduce un
valor de banda muerta de alarma fuera del rango de datos de operacién normal de
un canal, el médulo indica un error de configuracion.

El médulo también verifica la presencia de un valor de banda muerta de alarma
menor que 0 o suficientemente alto como para exceder uno o ambos limites de
rango completo del canal. Cuando estd presente una de estas condiciones, el
modulo cambia el valor de banda muerta de alarma no valido por uno valido. Un
valor de banda muerta menor que 0 se establece en 0. Un valor de banda muerta
que al sumarse al valor de dato bajo de alarma del proceso, o al restarse del valor de
dato alto de alarma del proceso, resulta en un valor que excede los limites del
rango completo del canal, se ajusta al primer valor menor que elimina esta
violacién del rango completo.
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Notas:
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Capitulo 4

Configuracion de datos de mddulo, estado y canales de
maddulos de salida

Este capitulo examina el archivo de datos de salida, el archivo de datos de entrada,
el estado de canales, y las palabras de configuracién de canal de médulos de salida
analégica.

Mapa de memoria del modulo El mapa de memoria 1769-OF2 muestra las tablas de configuracién, de entrada y

de Sal|da I 769-0FZ e salida parae 7 2

Mapa de memoria
Bits de diagndstico y estado Palabra 0, bits0a 1,122 15
Bits de sobrerrango y de bajo rango Palabra 1, bits 12215
| e ] Imagen de entrada Eco de datos de salida de canal 0(1) Palabra 2
| Archivo de imagen | Fco de datos de salida de canal 1() Palabra 3
de entradas 4palabres
" Tonuge T ] Imagen de salida Palabra de datos canal 0 Palabra 0
T iede Palabra de datos canal 1 Palabra 1
imagen de salida 2 palabras
| e~ Archivo de configuracién Palabra de configuracion canal 0 Palabra 0
| Achivode | Palabra de configuracion canal 1 Palabra 1
configuracion 6 plabras Palabra de valor de fallo canal 0 Palabra 2
Palabra de modo de inactividad de programa canal 0 Palabra 3
Palabra de valor de fallo canal 1 Palabra 4
Palabra de modo de inactividad de programa canal 1 Palabra
(1) Veala pagina 20. Bit 15 Bit 0
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Archivo de datos de salida
1769-0F2

Archivo de datos de entrada
1769-0F2
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La estructura del archivo de datos de salida se muestra en la tabla a continuacién.
Las palabras 0 y 1 contienen los datos de salida analdgica para los canales 0y 1
respectivamente. El bit mds significativo es el bit de signo.

Tabla 4.1 Tabla de datos de salida 1769-0F2

Palabra/ 15 4113|1211 |(10(9 8|7 [6|5|4[3|2(|1]0
Bit

Palabra 0 SGN Datos de salida analdgica canal 0

Palabra 1 SGN Datos de salida analdgica canal 1

Este archivo de tabla de datos proporciona acceso inmediato a informacion de
diagndstico de canales y a los datos de salida analédgica en el médulo para uso en el
programa de control. Para recibir datos validos, usted debe habilitar el canal.

La estructura de la tabla de datos se describe a continuacién.

Tabla 4.2 Tabla de datos de entrada 1769-0F2

Palabra/ 15 14 |13 (12 | 11| 10 876|543 1 0
Bit

Palabra 0 DO HO | D1 H1 No se usan (bits establecidos en 0) ST | 90

Palabra 1 o 00 | U1 | 01 Bits 0a 11 establecidos en 0

Palabra 2 SGN (anal 0 — Conexidn en bucle/eco de datos de salida

Palabra 3 SGN (anal T— Conexidn en bucle/eco de datos de salida

Bits de diagndstico 1769-0F2 (D0 y D1)

Cuando se establecen (1), estos bits indican un cable de salida roto o una
resistencia de alta carga (no usados en salidas de voltaje). El bit 15 representa el
canal 0, el bit 13 representa el canal 1.

Bits de retener dltimo estado 1769-0F2 (HO y H1)

Estos bits indican cuando el canal 0 (bit 14) o el canal 1 (bit 12) estd en la
condicién retener tltimo estado. Cuando se establece uno de estos bits (1), el
canal correspondiente estd en el modo de retencién. Los datos de salida no
cambian mientras no se elimine la condicién que causé la funcién retener ultimo
estado. El bit se restablece (0) para el resto de las condiciones.

SUGERENCIA Los controladores MicroLogix 1500 no aceptan la funcién

retener tltimo estado. Consulte el manual del usuario de su
controlador para obtener mas informacién.
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Bits indicadores de sobrerrango 1769-0F2 (00y 01)

Los bits de sobrerrango para los canales 0y 1 estin contenidos en la palabra 1,
bits 14 y 12. Cuando se establece, el bit de sobrerrango indica que el controlador
est tratando de accionar la salida analdgica a un nivel superior a su rango de
operacién normal. Sin embargo, el médulo contintia convirtiendo datos de salida
analdgica hasta el valor méximo del rango completo. El bt es restablecido (0)
automdticamente por el médulo cuando se borra la condicién de sobrerrango (la
salida esta dentro del rango de operacién normal). Los bits de sobrerrango aplican
a todos los rangos de salida. Consulte la Tabla 4.5 Tabla de datos de salida validos
del 1769-OF2 en la pagina 4-12 para ver las dreas de sobrerrango y de operacién
normal.

Bits indicadores de bajo rango 1769-0F2 (U0 y U1)

Los bits de bajo rango para los canales 0 y 1 estan contenidos en la palabra 1,

bits 15 y 13. Cuando se establece (1), el bit de bajo rango indica que el controla-
dor estd tratando de accionar la salida analdgica a un nivel inferior a su rango de
operacién normal. Sin embargo, el médulo contintia convirtiendo datos de salida
analdgica hasta el valor minimo del rango completo. El bit es restablecido (0)
automdticamente por el médulo cuando se borra la condicién de bajo rango (la
salida esta dentro del rango de operacién normal). Los bits de bajo rango aplican a
todos los rangos de salida. Consulte la Tabla 4.5 Tabla de datos de salida vilidos
del 1769-OF2 en la pagina 4-12 para ver las 4reas de bajo rango y de operacion
normal.

Bits de estado general 1769-0F2 (S0y S1)

La palabra 0, bits 0 y 1 contiene informacién de estado general para los canales de
salida 0y 1. Si se establecen (1), estos bits indican un error asociado con ese canal.
Los bits de sobrerrango y de bajo rango y el bit de diagndstico son operados
mediante la funcién 16gica OR a esta posicion.
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Conexion en bucle/eco de datos de salida 1769-0F2

Las palabras 2 y 3 proporcionan conexién en bucle/eco de datos de salida a través
de la matriz de entrada para los canales 0 y 1 respectivamente. El valor del eco

de datos es el valor analdgico que actualmente esté siendo convertido en el
modulo por el convertidor D/A. Esto asegura que el estado dirigido por la logica
de la salida sea verdadero. De lo contrario, el estado de la salida podria variar

de acuerdo al modo del controlador.

Bajo condiciones de operacién normales, el valor de eco de datos es el mismo
valor que esté siendo enviado del controlador al médulo de salida.
Bajo condiciones anormales, los valores pueden diferir. Por ejemplo:

1. Durante el modo de marcha, el programa de control podria dirigir el
modulo a un valor que esté sobre o por debajo del rango definido. En dicho
caso, el médulo aumenta el indicador de sobrerrango o de bajo rango y
continua convirtiendo y emitiendo eco de datos hasta el rango completo
definido. Sin embargo, al llegar al valor maximo superior o inferior del
rango, el médulo deja de convertir y emitir en eco dicho valor méximo
superior o inferior del rango, no el valor que se estd enviando desde el
controlador.

2. Durante el modo de programacién o fallo con Hold Last State o
User-Defined Value seleccionado, el médulo transmite en eco el valor de
retener tltimo estado o el valor alternativo que usted haya seleccionado.
Para obtener mas informacién sobre las opciones mantener tltimo estado y
valores definidos por el usuario, consulte Valor de fallo del 1769-OF2
(canales 0y 1) en la pagina 4-11 y Valor de programacién/inactividad del
1769-OF2 (canales 0y 1) en la pdgina 4-11.
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Archivo de datos de configuracion

1769-0F2

El archivo de configuracion le permite determinar cémo operaré cada canal de
salida individual. Los pardmetros como Output Type/Range y Data Format

se configuran usando este archivo. El archivo de datos de configuracion es de
escritura y de lectura. El valor predeterminado del archivo de datos de
configuracion es todos en cero. La estructura del archivo de configuracién de
canal se explica a continuacion. Las palabras 0y 1 son las palabras de
configuracion de canal para los canales 0 y 1. Estas se describen en la secciéon
Configuracion canal 1769-OF2 en la pégina 4-6. Las palabras 2 a 5 se explican
comenzando en la pigina 4-11.

Tabla 4.3 Tabla de datos de configuracion 1769-0F2"

Palabra/Bit | 15 14 13 12 " 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Palabra 0 E Formato de datos de Tipo/rango de salida No se usan FMO PMO No se usan PFEO
salida Seleccionar canal 0 (establecidos en 0) (establecidos en 0)
Seleccionar canal 0
Palabra 1 E Formato de datos de Tipo/rango de salida No se usan FM1 PM1 No se usan PFET
salida Seleccionar canal 1 (establecidos en 0) (establecidos en 0)
Seleccionar canal 1
Palabra 2 S Valor de fallo — Canal 0
Palabra 3 S Valor de programa (inactividad) — Canal 0
Palabra 4 S Valor de fallo — Canal 1
Palabra 5 S Valor de programa (inactividad) — Canal 1

0 1a capacidad de cambiar estos valores mediante su programa de control no esta disponible en todos los controladores. Obtenga mds informacion en el manual del controlador.

El archivo de configuracién generalmente se modifica mediante la pantalla de
configuracion del software de programacion. Para obtener informacién sobre la
configuracion del médulo mediante MicroLogix 1500 y RSLogix 500, consulte
el Apéndice B; para CompactLogix y RSLogix 5000, consulte el Apéndice C;
para el adaptador 1769-ADN DeviceNet Adapter y RSNetWorx, consulte el
Apéndice D.

El archivo de configuracién también puede modificarse mediante el programa de
control, si es compatible con el controlador. La estructura y el posicionamiento de
bits se muestran en la seccién Configuracién canal 1769-OF2 en la pagina 4-6.
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Configuracion canal 1769-0F2

Ambas palabras de configuracién de canal (0 y 1) constan de campos de bits, los
ajustes de los cuales determinan cdmo opera el canal correspondiente. Vea la tabla
a continuacion y las descripciones que siguen para obtener informacion sobre
ajustes de configuracion validos y sus significados.

Tabla 4.4 Definiciones de bits 1769-0F2 para palabras 0 a 1 de configuracion de canal

Bits Definen Estos posicionamientos de bit Indican lo siguiente
5143121 |10]9]s 7|6‘5‘4 31210
0 Programacion/inactivida 0 | Datos de modo de programacion
d a habilitacion de fallo aplicados

1| Datos de modo de fallo aplicados

1 Reservado Reservado
2 Modo de programa- 0 Modo de programacion, retener
cién/inactividad (ltimo estado
1 Modo de programacién, valor
definido por el usuario
3 Modo de fallo 0 Modo de fallo, retener dltimo
estado
1 Modo de fallo, valor definido por
el usuario
4-7 | Reservado Reservado!V
8-11 | Seleccion de tipo/rango 0|0]0f0 -10VCCa+10VCC
de salida ol ool1] Noseusa 0a5VCC
0|0 ]110 0a10VvCC
0 0 [ 111 4a20mA
0| 1]0f0 TasvcC
0 T 101 0a20mA
Nose usa®
12-14 | Seleccion de formato de 01010 Datos generales/proporcionales
datos de salida 00 1 Unidades de medicién
0 1 0 Escalado para pp®
0 1 1 Rango porcentual
No se usa
15 habilitar canal 1 Habilitado
0 Inhabilitado

0" i los bits reservados no son igual a cero, se producird un error de configuracion.
@ Cualquier intento de escribir una configuracién de bit no vdlida (no usada) en cualquier campo de seleccién causard un error de configuracién de modulo. Consulte Errores de configuracion en la pgina 5-6.

G e rango aplica a la funcién PID del controlador compacto MicroLogix 1500 y los controladores PLC o SLC. Los controladores Logix pueden usar este o uno de los otros rangos para sus funciones PID.
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Habilitacion/inhabilitacion del canal del 1769-0F2

Esta seleccién de configuracion (bit 15) permite que cada canal sea habilitado
individualmente.

SUGERENCIA Un canal que no est4 habilitado tiene cero voltaje o corriente

en su terminal.

Seleccion de formato de datos de salida del 1769-0F2

Esta seleccion configura cada canal para interpretar los datos presentados al
mismo por el controlador en cualquiera de los siguientes formatos:

e Datos generales/proporcionales
e Unidades de medicién
e Escalado para PID

e Rango porcentual total
Datos generales/proporcionales del 1769-0F2

El programa de control presenta el maximo valor de datos sin procesar permitidos
por la resolucién de bit del convertidor D/A. El rango completo para una entrada
de usuario de +10 VCC es -32,767 a +32,767. Vea la Tabla 4.5 Tabla de datos de
salida validos del 1769-OF2 en la pégina 4-12.

Unidades de medicion del 1769-0F2

El programa de control presenta un valor de datos de medicién al médulo dentro
del rango de corriente o de voltaje permitido por el convertidor D/A. El médulo
entonces escala los datos al valor de salida analégica apropiado para el rango de
usuario seleccionado. Vea la Tabla 4.5 Tabla de datos de salida validos del
1769-OF2 en la pagina 4-12.

Escalado para PID del 1769-0F2

El programa de control presenta un valor de nimero entero al médulo; el cero
representa el rango inferior de usuario y el 16,383 representa el rango superior de
usuario, para conversion por el convertidor D/A. El médulo entonces escala este
dato al valor de salida analégica aproximado para el rango de usuario
seleccionado. Vea la Tabla 4.5 Tabla de datos de salida validos del 1769-OF2 en la
pagina 4-12.

SUGERENCIA Los controladores de Allen-Bradley, tales como el
MicroLogix 1500, usan este rango en sus ecuaciones PID para

salidas de proceso controladas.
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Rango completo porcentual 1769-0F2

El programa de control presenta el dato de salida analégica al médulo como
porcentaje del rango completo de salida analdgica (por ejemplo, valvula 50%
abierta). El mddulo entonces escala este dato al valor de salida analdgica
apropiado para el rango de usuario seleccionado. Por ejemplo, 0 a 100% es igual a
0210 VCC. Vea la Tabla 4.5 Tabla de datos de salida validos del 1769-OF2 en la
pagina 4-12.

SUGERENCIA El rango de +10 VCC no es compatible con el rango
completo porcentual.

Seleccion de tipo/rango de salida del 1769-0F2

Esta seleccion, junto con el cableado de salida correcto le permite configurar cada
canal de salida individualmente para rangos de corriente o de voltaje, y
proporciona la capacidad de leer la seleccién de rango.

Modo de fallo del 1769-0F2 (FMO y FM1)

Esta seleccién de configuracion proporciona la seleccién del modo de fallo
individual para los canales de salida analdgica 0 (palabra 0, bit 3) y 1 (palabra 1,
bit 3). Cuando esta seleccidn estd inhabilitada [el bit se restablece (0)] y el sistema
entra al modo de fallo, el médulo retiene el valor del #ltimo estado de salida. Esto
significa que la salida analdgica permanece en el Gltimo valor convertido antes de
la condicién que causé que el sistema entre al modo de fallo.

IMPORTANTE Retener tltimo estado es la condicién predeterminada para el
1769-OF2 durante un cambio del modo de marcha al modo
de fallo del sistema de control.

SUGERENCIA El MicroLogix 1500™ no.acepta la f.unci(')n retener ﬁltim(.)
estado del mddulo de salida analdgica, y restablece las salidas
analdgicas a cero cuando el sistema entra al modo de fallo.
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Si esta seleccidn estd habilitada [el bit se establece (1)] y el sistema entra al modo
de fallo, este le ordena al médulo que convierta el valor entero especificado por el
usuario de la palabra del valor de fallo del canal (2 0 4) a la salida analdgica
apropiada para el rango seleccionado. Si se introduce el valor predeterminado,
0000, la salida generalmente se convierte al valor minimo correspondiente al
rango seleccionado.

e Sise selecciona el formato de datos no procesados/
proporcionales o unidades de medicién, y se introducen
ceros (0000) en el rango de operacién de +10 VCC,
el valor resultante seria 0 VCC.

e Siel formato de datos no procesados/proporcionales o
unidades de medicion estd seleccionado y se introdujo
cero como valor de fallo, ya sea en el rangode 125 VCC
ode4a20 mA, se produce un error de configuracion.

e Veala Tabla 4.5 Tabla de datos de salida validos del
1769-OF2 en la pagina 4-12 para obtener més ejemplos.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con esta funcién.

Consulte el manual del usuario de su controlador para
obtener mas informacién.

Modo de programacion/inactividad del 1769-0F2 (PM0 y PM1)

Esta seleccion de configuracién proporciona la seleccion del modo de
programacién/inactividad para los canales analégicos 0 (palabra 0, bit 2) y 1
(palabra 1, bit 2). Cuando esta seleccién estd inhabilitada [el bit se restablece (0)],
el médulo reiene el dltimo estado, lo que significa que la salida analdgica
permanece en el tltimo valor convertido antes de que se produzca la condicién
que causé que el sistema de control entre al modo de programacién.

IMPORTANTE Retener ultimo estado es la condicién predeterminada para el
1769-OF2 durante un cambio del modo de marcha al modo
de programacion del sistema de control.

SUGERENCIA MicroLogix ISOOT‘“ no aceptaj la funcién retener ultimo estado
del mddulo de salida analdgica, y restablece las
salidas analdgicas a cero cuando el sistema entra al modo de
programacion.
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Si esta seleccidn estd habilitada [el bit se establece (1)] y el sistema entra al modo
de programacion, este le ordena al médulo que convierta el valor especificado por el
usuario de la palabra del valor de programacién/inactividad del canal (30 5) ala
salida analdgica apropiada para el rango seleccionado.

EJEMPLO e Sise usa el valor predeterminado, 0000, y el rango
seleccionado es 0 a 20 mA, el médulo establece la salida

0 mA para todos los formatos de datos.

e Siestd seleccionado el formato de datos no procesados/
proporcionales o unidades de medicién, y si se introdujo
cero como valor de programacion/inactividad ya sea en el
rango de 1 a5 VCC 04 a 20 mA, se produce un error de
configuracion.

e Veala Tabla 4.5 Tabla de datos de salida validos del
1769-OF2 en la pagina 4-12 para obtener mas ejemplos.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con esta funcion.

Consulte el manual del usuario de su controlador para
obtener més informacién.

Programacion/inactividad a habilitacion de fallo del 1769-OF2 (PFEO y PFE1)

Siun sistema que estd en el modo de programacién/inactividad entra en fallo, este
ajuste (palabra 0, bit 0; palabra 1, bit 0) determina si se aplica a la salida el modo
de programacién/inactividad o el modo de fallo. Si la seleccidn estd habilitada [el
bit se establece (1)], el médulo aplica el valor de datos del modo de fallo. Si la
seleccién estd inhabilitada [el bit se restablece (0)], el médulo aplica el valor de
datos del modo de programacién/inactividad. El ajuste predeterminado es

inhabilitado.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con esta funcién.

Consulte el manual del usuario de su controlador para
obtener mas informacién.
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Valor de fallo del 1769-0F2 (canales 0y 1)

Al usar las palabras 2 y 4 para los canales 0y 1, usted puede especificar los valores
que asumirdn las salidas cuando el sistema entre al modo de fallo. El valor
predeterminado es 0. Los valores vélidos dependen del rango seleccionado en el
campo de seleccidén de rango. Si el valor introducido estd fuera del rango de
operacion normal para el rango de salida seleccionado, el médulo genera un error
de configuracién.

Por ejemplo, si selecciona unidades de medicién para el rango £10 VCCe
introduce un valor de fallo dentro del rango de operacién normal (0 a 10,000), el
modulo se configura y funciona correctamente. Sin embargo, si introduce un
valor fuera del rango de operacién normal (por ejemplo 11,000) el médulo indica
un error de configuracién.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con esta funcién.

Consulte el manual del usuario de su controlador para
obtener mas informacién.

Valor de programacion/inactividad del 1769-0F2 (canales 0y 1)

Use las palabras 3 y 5 para establecer los valores enteros que asumen las salidas
cuando el sistema entra al modo de programacién. Los valores dependen

del rango seleccionado en el campo de seleccion de rango. Si el valor introducido
est fuera del rango de operacién normal para el rango de salida seleccionado,

el médulo genera un error de configuracién. El valor predeterminado es 0.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con
esta funcién. Consulte el manual del usuario

de su controlador para obtener mds informacidn.
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Rangos/formatos de palabras de datos de salida vdlidos del 1769-0F2

La siguiente tabla muestra los formatos vélidos y los rangos de datos aceptados
por el médulo.

Tabla 4.5 Tabla de datos de salida validos del 1769-0F2

Rango Valor de Ejemplo de datos Estado Datos genera- Unidades de Escalado paraPID | Rango
desalida | entrada derango | les/proporcionales | medicion porcentual total
del OF2 de salida Rango decimal Rango decimal Rango decimal Rango decimal
=5 =5 =5 =5 =5
22 | 22 | o B2 | o |BR | o |BE | o
2 e S 2 E = 2 E =S 2 E =S 2 E =S
g8 |2 g8 |8 |g§5 |E% |gs |2% |88 |2¢
ST A ST S 3 ST A3 ST A3 ST K3
+10VCC | Masde +11.0VCC | +105VCC | Masde N/A N/A 11,000 10,500 17,202 16,793 N/A N/A
10.5VCC
+10.5VCC | +10.5VCC | +10.5VCC | Masde 32,767 32,767 10,500 10,500 16,793 16,793 N/A N/A
-10Va +10.0VCC | +10.0VCC | Normal 31,207 31,207 10,000 10,000 16,383 16,383 N/A N/A
1oV 0.0VCC 0.0VCC Normal 0 0 0 0 8,192 8,192 N/A N/A
-10.0 VCC -10.0VCC | Normal -31,207 | -31,207 | -10,000 | -10,000 | 0 0 N/A N/A
-105VCC | -10.5VCC -105VCC | Menosde | -32,767 | -32,767 | -10,500 | -10,500 | -410 -410 N/A N/A
Menosde | -11.0VCC -11.0VCC Menosde | N/A N/A -11,000 | -10,500 | -819 -410 N/A N/A
-10.5VCC
0Va Mas de 55V(C +5.25VCC | Mésde N/A N/A 5,500 5,250 18,021 17,202 11,000 | 10,500
5VCC 5.25VCC
5.25VCC 5.25VCC +5.25VCC | Mésde 32,767 32,767 5,250 5,250 17,202 17,202 10,500 10,500
0.0VCCa 50VCC +50VCC | Normal 31,207 31,207 5,000 5,000 16,383 16,383 10,000 | 10,000
oV 0.0VCC 0.0VCC Normal 0 0 0 0 0 0 0 0
-0.5V(C -0.5V(C -0.5V(C Menosde | -3,121 -3,121 -500 -500 -1,638 -1,638 -1,000 | -1,000
Menosde | -1.0V(C -0.5V(C Menosde | -6,241 =312 -500 -500 -3,277 -1,638 -2,000 | -1,000
-0.5VCC
0Va Mas de 11.0VCC +105VCC | Mésde N/A N/A 11,000 10,500 18,021 17,202 11,000 10,500
10VCC 10.5VCC
+105VCC | +10.5VCC +10.5VCC Mas de 32,767 32,767 10,500 10,500 17,202 17,202 10,500 10,500
0.0VCCa +10.0VCC +10.0VCC | Normal 31,207 31,207 10,000 10,000 16,383 16,383 10,000 10,000
10.0VCC
0.0V(C 0.0VCC Normal 0 0 0 0 0 0 0 0
-0.5V(C -0.5V(C -0.5VCC Menos de -1,560 -1,560 -500 -500 -819 -819 -500 -500
Menos de -1.0V(C -0.5V(C Menos de -3,121 -1,560 -1,000 -500 -1,638 -819 -1,000 -500
-5.0VCC
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Tabla 4.5 Tabla de datos de salida validos del 1769-0F2

Rango Valor de Ejemplo de datos Estado Datos genera- Unidades de Escalado paraPID | Rango
desalida | entrada derango | les/proporcionales | medicion porcentual total
del OF2 de salida Rango decimal Rango decimal Rango decimal Rango decimal
g3 55 55 55 55
2 |a 2 | o |22 | ¢ |22 | 2 |22 | g
2 £ S 2 E = 2 E =9 2 E =S 2 E =S
g8 |2 g8 |8 |E§5 |E% |g§s5 |2% |85 (=€
ST A ST K 3 ST [V ST [V ST b
4mAa Més de +22.0mA +21.0mA Més de N/A N/A 22,000 21,000 18,431 17,407 11,250 10,625
20 mA 21.0mA
21.0mA +21.0mA +21.0mA Mds de 32,767 32,767 21,000 21,000 17,407 17,407 10,625 10,625
40mAa +20.0mA +20.0mA Normal 31,207 31,207 20,000 20,000 16,383 16,383 10,000 10,000
20.0 mA
+4.0mA +40mA Normal 6,241 6,241 4,000 4,000 0 0 0 0
3.2mA +3.2mA +3.2mA Menos de 4,993 4,993 3,200 3,200 -819 -819 -500 -500
Menos de 0.0 mA +3.2mA Menosde | 0 4,993 0 3,200 -4,096 -819 -2,500 -500
3.2mA
10Va Mds de +5.5VCC +5.25V(C Mds de N/A N/A 5,500 5,250 18,431 17,407 11,250 10,625
5vCC 5.25V(C
+525VCC | +5.25VCC +5.25V(C Mas de 32,767 32,767 5,250 5,250 17,407 17,407 10,625 10,625
10Va +5.0VCC +5.0V(C Normal 31,207 31,207 5,000 5,000 16,383 16,383 10,000 10,000
5.0VCC
+1.0VCC +1.0VCC Normal 6,241 6,241 1,000 1,000 0 0 0 0
0.5V(C +0.5VCC +0.5VCC Menos de 3,121 3121 500 500 -2,048 -2,048 -1,250 -1,250
Menos de 0.0VCC 0.0V(C Menosde | 0 3,121 0 500 -4,09 -2,048 -2,500 -1,250
0.5V(C
OmAa Mds de +22.0mA +21.0mA Mds de N/A N/A 22,000 21,000 18,201 17,202 11,000 10,500
20mA 21.0mA
21.0mA 21.0mA +21.0mA Mds de 32,767 32,767 21,000 21,000 17,202 17,202 10,500 10,500
0.0mAa 20.0mA +20.0mA Normal 31,207 31,207 20,000 20,000 16,383 16,383 10,000 10,000
20.0 mA
0.0mA 0.0mA Normal 0 0 0 0 0 0 0 0
Menos de -1.0mA 0.0mA Menos de -1,560 0 0 -1,000 -819 0 -500 0
0.0mA

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005



4-14  (Configuracion de datos de mddulo, estado y canales de modulos de salida

Resolucion del madulo 1769-0F2

La resolucién de un canal de salida analégica depende del tipo/rango de saliday
del formato de datos seleccionados. La Tabla 4.6 proporciona informacién de
resolucion detallada sobre el 1769-OF2.

Tabla 4.6 Resolucion de salida del 1769-0F2

Rangode | Datos generales/proporcionales | Unidades de medicion Escalado para PID Porcentaje
salidadel | sobreelrango de entradatotal | sobre el rango de entrada sobre el rango de entrada total | sobre el rango de entrada total
1769-0F2 total

Resolucion de Rango Resolucion Rango Resolucién Rango Resolucién Rango

bits y unidades | decimaly decimaly decimal y decimaly

de medicion valor de valor de valor de valor de

conteo conteo conteo conteo

-10a Signo +14 +32,767 2.00mV/ +10,500 244mvV/ -410a No aplicable No aplicable
+10VCC 0.64mV/ Conteopor2 | 2 conteos Conteopor2 | 2 conteos +16,793

2 conteos Conteo por 2
0a Signo +13 -3,121a 2.00mV/ -500 a 0.92mV/ -1,638 2 1.00 mV/ -1,000a
+5V(C 0.64mV/ +32,767 2 conteos +5,250 3 conteos +17,202 2 conteos +10,500

4 conteos (onteo por 4 (onteo por 2 (onteo por 3 (onteo por 2
0a Signo +14 -1,560a 2.00mV/ -500a 1.22mV/ -819a 2.00mV/ -500a
+10V(C 0.64 mV/ +32,767 2 conteos +10,500 2 conteos +17,202 2 conteos +10,500

2 conteos (onteo por 2 (onteo por 2 (onteo por 2 (onteo por 2
+43 Signo +14 +4,993a 2.00 pA/ +3,200 3 1.95uA/ -819a 3.20 uA/ -5004a
+20mA 1.28 A/ +32,767 2 conteos +2,100 2 conteos +17,407 2 conteos +10,625

2 conteos (onteo por 2 (onteo por 2 (onteo por 2 (onteo por 2
+1a Signo +13 +3,121a 2.00 mV/ +500a 0.73mV/ -2,048a 0.80 mV/ -1,250
+5VCC 0.64 mV/ +32,767 2 conteos +5,250 3 conteos +17,407 2 conteos +10,625

4 conteos (onteo por 4 (onteo por 2 (onteo por 3 (onteo por 2
0a Signo +14 0a+32,767 | 2.00pA/ 0a+21,000 | 244pA/ 0a+17,202 | 4.00 A/ 0a+10,500
+20 mA 1.28 uA/ (onteo por 2 2 conteos (onteo por 2 2 conteos (onteo por 2 2 conteos (onteo por 2

2 conteos
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El mapa de memoria 1769-OF8C muestra las tablas de configuracién, de entrada

Mapa de memoria del médulo
y de salida para el 1769-OF8C.

de salida 1769-0F8(

Figura 4.2 Mapa de memoria del 1769-0F8C

Bit 15

Bit0

Mapa de memoria
Bits de estado general Palabra 0, bits 02 8
T e Qircuto abierto, salida retenida sobrerrango/bajo fango Palabra 1
________ Imagen deentrada — - - -
Archivo de imagen 11 palabras Circuito abierto, salida retenida sobrerrango/bajo rango Palabra 2
de entradas Palabra de datos canal 0 Palabra 3
Palabra de datos canal 1 Palabra 4
ranura e Palabra de datos canal 2 Palabra 5
Archivo de Palabra de datos canal 3 Palabra 6
imagen de salida Palabra de datos canal 4 Palabra 7
Palabra de datos canal 5 Palabra 8
T _ra/Era_e B Palabra de datos canal 6 Palabra 9
- ;d;/o_de_ 7 Palabra de datos canal 7 Palabra 10
configuracién
Palabra de datos canal 0 Palabra 0
Palabra de datos canal 1 Palabra 1
Palabra de datos canal 2 Palabra 2
Imagen de salida Palabra de datos canal 3 Palabra 3
9 palabras
Palabra de datos canal 4 Palabra 4
Palabra de datos canal 5 Palabra 5
Palabra de datos canal 6 Palabra 6
Palabra de datos canal 7 Palabra 7
Desenclavar bits de sobrerrango y de bajo rango Palabra 8
Palabra de configuracion canal 0 Palabras0 a7
Archivo de configuracion Palabra de configuracién canal 1 Palabras 8a 15
64 palabras Palabra de configuraci6n canal 2 Palabras 16 a 23
Palabra de configuracion canal 3 Palabras 24 a 31
Palabra de configuracion canal 4 Palabras 32239
Palabra de configuracion canal 5 Palabras 40 a 47
Palabra de configuracion canal 6 Palabras 48 a 55
Palabra de configuracion canal 7 Palabras 56 a 63
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Configuracion de datos de mddulo, estado y canales de modulos de salida

Mapa de memoria del médulo

de salida 1769-0F8V

El mapa de memoria 1769-OF8V muestra las tablas de configuracién, de entrada

y de salida para el 1769-OF8V.

Figura 4.3 Mapa de memoria del 1769-0F8V

Mapa de memoria

Archivo de imagen
de entradas

Archivo de
imagen de salida

Archivo de

configuracién

Imagen deentrada
11 palabras

Bits de estado general

Circurto abierto, salida retenida sobrerrango/bajo rango

(ircuito abierto, salida retenida sobrerrango/bajo rango

Palabra de datos canal 0

Palabra de datos canal 1

Palabra de datos canal 2

Palabra de datos canal 3

Palabra de datos canal 4

Palabra de datos canal 5

Palabra de datos canal 6

Palabra de datos canal 7

Imagen de salida
9 palabras

Palabra de datos canal 0

Palabra de datos canal 1

Palabra de datos canal 2

Palabra de datos canal 3

Palabra de datos canal 4

Palabra de datos canal 5

Palabra de datos canal 6

Palabra de datos canal 7

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005

Archivo de configuracién
64 palabras

Desenclavar bits de sobrerrango y de bajo rango

Palabra de configuracion canal 0

Palabra de configuracion canal 1

Palabra de configuracion canal 2

Palabra de configuracion canal 3

Palabra de configuracion canal 4

Palabra de configuracion canal 5

Palabra de configuracion canal 6

Palabra de configuracion canal 7

Bit 15

Bit0

Palabra 0, bits 0 a 8
Palabra 1

Palabra 2

Palabra 3
Palabra 4

Palabra 5
Palabra 6

Palabra 7
Palabra 8

Palabra 9
Palabra 10

Palabra 0

Palabra 1

Palabra 2
Palabra 3
Palabra 4
Palabra 5

Palabra 6

Palabra 7
Palabra 8

PalabrasOa 7
Palabras8a 15

Palabras 162 23
Palabras 24 a 31

Palabras 32239
Palabras 40 a 47

Palabras 48 a 55

Palabras 56 a 63
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Archivo de datos de salida del La estructura del archivo de datos de salida se muestra en la tabla a continuacién.

Las palabras 0 a 7 contienen los datos de salida analdgica comandados
1769-0F8C y el -OF8V para los canales 0 a 7 respectivamente. El bit més significativo es el bit de signo. La
palabra 8 contiene los bits de control para desenclavar alarmas.

Tabla 4.7 Tabla de datos de salida del 1769-OF8Cy del -OF8V

= Posicion de bit
AEE ulnlu|injo|ofs|7][e[s5][a]3]2]1]0
0 | SGN Datos de salida analdgica canal 0
T 1 SGN Datos de salida anal6gica canal 1
2 | SGN Datos de salida analdgica canal 2
3 | SGN Datos de salida analégica canal 3
4 | SGN Datos de salida analdgica canal 4
5 | SGN Datos de salida anal6gica canal 5
6 | SGN Datos de salida analdgica canal 6
7 | SGN Datos de salida anal6gica canal 7
8 | UU7 [ U7 | UUs | UOs | UUS | UOS | UU4 [ U4 | UU3 | U03 | UU2 | U02 | UUT | UOT | UUO |6U00

Desenclavamiento de alarma de canal

Estos bits se escriben durante el modo de marcha para restablecer cualquier limite
inferior y superior y alarmas de bajo rango y sobrerrango. La alarma se desenclava
cuando se establece (1) el bit de desenclavamiento y la condicién de alarma ya no
existe. Si la condicidn de alarma persiste, entonces el bit de desenclavamiento no
surte efecto. Es necesario mantener el bit de desenclavamiento establecido hasta
que la verificacién de la palabra de estado de canal apropiada diga que se ha
restablecido (0) el bit de estado de alarma. Luego es necesario restablecer (0) el bit
de desenclavamiento. El médulo no enclava una condicién de alarma cuando
ocurre una transicién de no alarma a alarma mientras est4 establecido el bit de
borrar enclavamiento de un canal.

Tabla 4.8 Desenclavamiento de alarma de canal

Posicion de bit
15 14 | 13|12 11]10] 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
uu7 |yo7@ |UU6 [UO6 [UUS |UOS |UU4 [UO4 [UU3 |UO3 {UU2 [UO2 [UUT |UOT |UUO |UOO

M Desenclavar alarma de bajo rango o limite inferior excedido de canal x.

@ Desenclavar alarma de sobrerrango o limite superior excedido de canal x.
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Archivo de datos de entrada
del 1769-0F8Cy el -OF8V
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Este archivo de tabla de datos proporciona acceso inmediato a informacion de
diagndstico de canales y a los datos de salida analdgica en el médulo para uso en el
programa de control. Para recibir datos validos, usted debe habilitar el canal.

La estructura de la tabla de datos se describe a continuacién.

Tabla 4.9 Tabla de datos de entrada del 1769-0F8Cy del -OF8V
Posicion de bit
514|312/ 1M(10(9 |8 |7 |6 |54 |3 |2|1T]0
PE | S7T|S6| S5 ]S4 |S3]S2]S1T|S0
D3 [H3 | U3 |03 |D2|H2{U2[02]|D1|H [UT]01]|DO|H|UO]| OO
D7 | H7 | U7 | 07 | D6 | H6 | U6 | 06 | D5 | HS | US| 05 | D4 | H4 | U4 | 04
Valor de datos canal 0

Valor de datos canal 1

Valor de datos canal 2

Valor de datos canal 3

Valor de datos canal 4

Valor de datos canal 5

ol oo| w| | | =] w| o] —| o |Palabra

Valor de datos canal 6

=l

Valor de datos canal 7

Valores de datos del 1769-OF8Cy del -OF8V

Las palabras 3 al 10 contienen eco de los datos analdgicos actualmente
comandados por el mddulo para cada salida.

Bit de fallo de alimentacion eléctrica (PF) del 1769-0F8Cy del -OF8V (PF)

La palabra 0, bit 8, contiene informacién de fallo de la alimentacién eléctrica
analdgica para los canales de salida (que estd aislada de la alimentacién eléctrica
del backplane del sistema). Si se establece (1), este bit indica que fall6 la
alimentacion eléctrica analdgica del canal de salida aislado. Si se selecciona la
alimentacion eléctrica externa de usuario para el médulo, la fuente de
alimentacién eléctrica externa puede cablearse incorrectamente o no suministrar
alimentacién eléctrica. Si desea alimentacién eléctrica interna (backplane),
asegurese de que el interruptor selector del médulo esté en la posicion de
alimentacién eléctrica interna.

Bits de estado general del 1769-0F8C y del -OF8V (S0 hasta el 57)

La palabra 0, bits 0 a 7 contiene informacién de estado general para los canales de
salida 0 a 7. Si se establecen (1), estos bits indican un error asociado con ese canal.
Los bits de sobrerrango y de bajo rango y el bit de diagndstico son operados
mediante la funcién l6gica OR a esta posicion.
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Bits indicadores de sobrerrango del 1769-0F8C y del -0F8V (00 al 07)

La palabra 1, bits 0, 4, 8 y 12, y la palabra 2, bits 0, 4, 8 y 12 contienen los bits de
sobrerrango para los canales 0 a 7. Cuando se establece, el bit de sobrerrango
indica que el controlador esta tratando de accionar la salida anal6gica a un nivel
superior a su rango de operacién normal o superior al nivel de limite alto del canal
(si ese canal tiene limites de fijacidn establecidos). Sin embargo, el médulo
continda convirtiendo datos de salida analégica hasta el valor méximo del rango
completo si no se han establecido niveles de fijacion para el canal.

Sino se ha habilitado enclavamiento de alarma para el canal, el bit es restablecido
(0) autométicamente por el médulo cuando se borra la condicién de sobrerrango
o el valor comandado ya no excede el limite superior (se ordené a la salida que
regrese dentro del rango normal permitido). Los bits de sobrerrango aplican a
todos los rangos de salida. Consulte la Tabla 4.17 Tabla de datos de salida validos
del 1769-OF8C en la pagina 4-32 y la Tabla 4.18 Tabla de datos de salida véalidos
del 1769-OF8V en la pdgina 4-33 para ver las dreas de sobrerrango y de operacion
normal.

Bits indicadores de bajo rango del 1769-0F8C y del -OF8V (U0 al U7)

La palabra 1, bits 1, 5,9 y 13, y la palabra 2, bits 1, 5, 9 y 13 contienen los bits de
bajo rango para los canales 0 a 7. Cuando se establece (1), el bit de bajo rango
indica que el controlador esta tratando de accionar la salida analégica a un nivel
inferior a su rango de operacién normal o inferior al nivel de limite bajo del canal
(si ese canal tiene limites de fijacién establecidos). Sin embargo, el médulo
continta convirtiendo datos de salida analdgica hasta el valor minimo del rango
completo si no se han establecido niveles de fijacién para el canal.

Sino se ha habilitado enclavamiento de alarma para el canal, el bit es restablecido
(0) autométicamente por el mdédulo cuando se borra la condicién de bajo rango o
el valor comandado ya no excede el limite inferior (se ordené a la salida que
regrese dentro del rango normal permitido). Los bits de bajo rango aplican a
todos los rangos de salida. Consulte la Tabla 4.17 Tabla de datos de salida validos
del 1769-OF8C en la pagina 4-32 y Tabla 4.18 Tabla de datos de salida validos
del 1769-OF8V en la pdgina 4-33 para ver las dreas de bajo rango y de operacion
normal.

Bits de diagndstico del 1769-0F8C y del -0F8V (D0 al D7)

La palabra 1, bits 3,7, 11y 15, y la palabra 2, bits 3,7, 11 y 15 contienen los bits
de diagndstico de circuito abierto para los canales de entrada 0 a 7. Cuando se
establecen (1), estos bits indican la presencia de un cable de salida roto o una
resistencia de alta carga. Estos bits siempre se restablecen (0) para el médulo
1769-OF8V puesto que los diagnésticos de circuito abierto no aplican para las
salidas de voltaje analdgico.
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Bits de retencidn de salida del 1769-0F8C y del -OF8V (HO al H7)

La palabra 1, bits 2, 6, 10 y 14, y la palabra 2, bits 2, 6, 10 y 14 contienen los bits
de retencidn de salida para los canales de entrada 0 a 7. Cuando uno de estos bits
se establece (1), el canal correspondiente estd en estado de retencién. Los datos de
salida no cambian mientras el valor ordenado por el controlador no coincida con
el valor que esté siendo retenido por el médulo para cualquier canal de salida
retenida.

Cuando el valor ordenado para un canal por el controlador coincide con el valor
que estd siendo retenido por el mddulo, se restablece (0) el bit de salida

retenida para dicho canal. El canal de salida puede nuevamente ser controlado
directamente por los valores ordenados en el archivo de datos de salida por

el controlador. El control puede determinar el valor de salida que esté siendo
retenido por el médulo para cualquier canal cuyo bit de salida retenida

estd establecido (1) al leer las palabras 3 a 10 del archivo de datos de entrada.

Conexidn en bucle/eco de datos de salida del 1769-OF8Cy del -OF8V

Las palabras 3 a 10 proporcionan conexién en bucle/eco de datos de salida a
través de las matrices de entrada para los canales 0 a 7. El valor del eco de datos es
el valor analégico que esta siendo convertido actualmente en el médulo por el
convertidor D/A. Esto asegura que el estado dirigido por la 16gica de la salida sea
verdadero. De lo contrario, el estado de la salida podria variar de acuerdo al modo
del controlador.

Bajo condiciones de operacién normales, el valor de eco de datos es el mismo
valor que estd siendo enviado desde el controlador al médulo de salida. Bajo
condiciones anormales, los valores pueden diferir. Por ejemplo:

1. Durante el modo de marcha, el programa de control podria dirigir el
mddulo a un valor sobre o por debajo del rango completo definido. En
dicho caso, el médulo aumenta el indicador de sobrerrango o de bajo rango
y continta convirtiendo y emitiendo eco de datos hasta el rango definido.
Sin embargo, al llegar al valor maximo superior o inferior del rango, el
modulo deja de convertir y emitir en eco dicho valor maximo superior o
inferior del rango completo, no el valor que esta siendo enviado desde el
controlador.

2. Durante el modo de programacién o fallo con Hold Last State o
User-Defined Value seleccionado, el médulo transmite en eco el valor de
retener tltimo estado o el valor alternativo que usted haya seleccionado.
Para obtener mas informacion sobre las opciones mantener tltimo estado y
valores definidos por el usuario, consulte Valor de fallo del 1769-OF8C y
del -OF8V en la pagina 4-30 y Valor de programacién/inactividad del
1769-OF8C y del -OF8V en la pigina 4-31.

3. Cuando uno o mis bits de retencién de salida de canal de salida se
establecen (1). Consulte Bits de retencién de salida del 1769-OF8C
y del -OF8V (HO al H7) en la pagina 4-20.



Configuracion de datos de modulo, estado y canales de modulos de salida ~ 4-21

Archivo de datos de configuracion

del 1769-0F8Cy del -OF8V

El archivo de configuracién le permite determinar cémo opera cada canal de

salida individual. Los pardmetros como Output Type/Range y Data Format se
configuran usando este archivo. El archivo de datos de configuracién es de
escritura y de lectura. El valor predeterminado del archivo de datos de
configuracion es todos en cero. La estructura del archivo de configuracién de
canal se explica a continuacidn. Las palabras de configuracién de canal, las
primeras dos palabras de cada grupo de ocho palabras, se describen en

la Tabla 4.10 Archivo de datos de configuracién del 1769-OF8C y del -OF8V en
la pdgina 4-21.

Tabla 4.10 Archivo de datos de configuracion del 1769-OF8Cy del -OF8V

Palabra | Descripcion Palabra | Descripcion

0 Palabra de configuracién 0 canal 0 24 Palabra de configuracién 0 canal 3

1 Palabra de configuracién 1 canal 0 25 Palabra de configuracién 1 canal 3

2 Palabra de valor de fallo canal 0 26 Palabra de valor de fallo canal 3

3 Palabra de modo de inactividad de programa 27 Palabra de modo de inactividad de programa
canal 0 canal 3

4 Limite inferior canal 0 28 Limite inferior canal 3

5 Limite superior canal 0 29 Limite superior canal 3

6 Régimen de rampa canal 0 30 Régimen de rampa canal 3

7 Canal 0 adicional 31 (anal 3 adicional

8 Palabra de configuracion 0 canal 1 32 Palabra de configuracion 0 canal 4

9 Palabra de configuracién 1 canal 1 33 Palabra de configuracién 1 canal 4

10 Palabra de valor de fallo canal 1 34 Palabra de valor de fallo canal 4

11 Palabra de modo de inactividad de programa 35 Palabra de modo de inactividad de programa
@nal 1 @nal 4

12 Limite inferior canal 1 36 Limite inferior canal 4

13 Limite superior canal 1 37 Limite superior canal 4

14 Régimen de rampa canal 1 38 Régimen de rampa canal 4

15 Canal 1 adicional 39 (anal 4 adicional

16 Palabra de configuracién O canal 2 40 Palabra de configuracién 0 canal 5

17 Palabra de configuracién 1 canal 2 4 Palabra de configuracién 1 canal 5

18 Palabra de valor de fallo canal 2 4 Palabra de valor de fallo canal 5

19 Palabra de modo de inactividad de programa 4 Palabra de modo de inactividad de programa
cnal 2 canal 5

20 Limite inferior canal 2 44 Limite inferior canal 5

21 Limite superior canal 2 45 Limite superior canal 5

22 Régimen de rampa canal 2 46 Régimen de rampa canal 5

23 (anal 2 adicional 47 Canal 5 adicional
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Palabra | Descripcion Palabra | Descripcion

48 Palabra de configuracién 0 canal 6 56 Palabra de configuracion 0 canal 7

49 Palabra de configuracién 1 canal 6 57 Palabra de configuracién 1 canal 7

50 Palabra de valor de fallo canal 6 58 Palabra de valor de fallo canal 7

51 Palabra de modo de inactividad de programa 59 Palabra de modo de inactividad de programa

@nal 6 @nal 7

52 Limite inferior canal 6 60 Limite inferior canal 7

53 Limite superior canal 6 61 Limite superior canal 7

54 Régimen de rampa canal 6 62 Régimen de rampa canal 7

55 (anal 6 adicional 63 (anal 7 adicional

Tabla 4.11 Descripciones de bits de palabra 0 y palabra 1 del 1769-0F8Cy del -OF8V
Palabra/ | 15 | 14 | 13 | 12 |11 | 10| 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Bit
Palabra0 | E Reservado SU | SI0 | LA | ER | FM | PM | HI | PFE
Palabra 1 Reservado Seleccion de formato Reservado Tipo/rango de salida
de datos de salida

El archivo de configuracion generalmente se modifica mediante la pantalla de
configuracion del software de programacion. Para obtener informacién sobre la
configuracion del médulo mediante MicroLogix 1500 y RSLogix 500, consulte
el Apéndice B; para CompactLogix y RSLogix 5000, consulte el Apéndice C;
para el adaptador 1769-ADN DeviceNet Adapter y RSNetWorx, consulte el
Apéndice D.

El archivo de configuracién también puede modificarse mediante el programa
de control, si es compatible con el controlador. La estructura y el posicionamiento
de bits se muestran en la seccién Configuracion de canales del 1769-OF8C

y del -OF8V en la pagina 4-23.
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Configuracion de canales del 1769-OF8Cy del -OF8V

Las primeras dos palabras de cada grupo de ocho palabras en el archivo de
configuracion permiten cambiar los pardmetros de cada canal
independientemente. Por ejemplo, las palabras 8 y 9 corresponden al canal 1
mientras que las palabras 56 y 57 corresponden al canal 7.

Tabla 4.12 Configuracion de canales 1769-0F8¢"

Definen Indican lo Estos posicionamientos de bit
siguiente 15{14(13(12|11(10| 9 |8 |7 |6 |5[4|3|2|1]0
Programacién Datos de modo de
(inactividad) a programacion
habilitacién de fallo (inactividad)
aplicados(Z)
Datos de modo de 1
fal\oaplicados(z)
Retener hasta Inhabilitado 0
inicializacion Habilitado 1
Modo de programacién |Retener tltimo 0
(inactividad) estado®
Valor definido por el 1
usuario?
Modo de fallo Retener dltimo 0
estado”
Valor de fallo 1
definido por el
usuario?
Habilitacion de rampa | Inhabilitado 0
Habilitado 1
Habilitacion de limite/ | Inhabilitado 0
Enclavamiento Habilitado 1
de alarma
Habilitacion de limite | Inhabilitado 0
superior/ Habilitado 1
Interrupcion de alarma
Habilitacion de limite | Inhabilitado 0
inferior/ Habilitado 1
Interrupcion de alarma
habilitar canal Inhabilitado 0
Habilitado 1

" Consulte a tabla Configuracion de canales de salida del 1769-0F8Cy del -OF8V.

@

informacion en el manual del controlador.

Estas funciones no estan disponibles para todos los controladores (por ej. MicroLogix 1500) que usen cualquier método de configuracién. Obtenga més

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005



4-24  (onfiguracion de datos de mddulo, estado y canales de modulos de salida

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005

Tabla 4.13 Configuracion de canales de salida del 1769-OF8Cy del -OF8V

Definen Indican lo Estos posicionamientos de bit
siguiente 15(14(13(12|11(10{ 9 (8|7 |6 |5|4|3|2|1|0
Seleccién [0a20mA (C 010
derango 4320 mA (C 0101
de salida
2 Seleccién | Conteos genera- 01010
: dedaﬁos les/proporcionales
= desalida [ypidades de 01011
medicion
Escalado para PID 01110
Rango porcentual 011

Seleccion |-10a+10VCC

derango [0 3 5v(C

Oo|lo|l o) o
— | —]| o o
— o] — | ©

de salida 03 T0veC
= Tasvcc
S Seleccion | Conteos genera- 01010
§ de datos |les/proporcionales
— desalida [Unidades de 0011
medicion
Escalado para PID 01110
Rango porcentual 0111

Habilitacion/inhabilitacion de canales 1769-0F8Cy -OF8V

Esta seleccién de configuracion (bit 15) permite que cada canal se habilite
individualmente.

SUGERENCIA Un canal que no est4 habilitado tiene cero voltaje o corriente

en su terminal.

Fijacion/limitacion

La fijacién limita la salida del médulo analégico para que permanezca dentro del
rango configurado por el controlador, aun cuando el controlador ordena que
una salida se salga de dicho rango. Esta funcién de seguridad establece un limite
superior y un limite inferior.

Una vez que se han determinado los limites para un médulo, cualquier dato
recibido del controlador que exceda dichos limites establece una alarma

de limite apropiada y transiciona la salida a dicho limite, pero no més all4 del
valor solicitado.
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Por ejemplo, una aplicacién puede establecer el limite alto de un médulo
1769-OF8C en 15 mA y el limite bajo en 5 mA. Si un controlador envia un valor
correspondiente a 16 mA al médulo, el médulo solo aplica 15 mA a sus
terminales de tornillo.

La fijacién se inhabilita canal por canal al introducir un valor de 0 para los limites
superior e inferior en el archivo Configuration Data. Las interrupciones

se generan con alarma alta o baja al establecer (1) el bit SIO (para alarma de
sobrerrango o limite superior), o al establecer (1) el bit SIU (para alarma

de bajo rango o limite inferior). Las alarmas causadas por exceder los limites de
fijacién o de sobrerrango/bajo rango pueden enclavarse al establecer (1)

el bit LA, canal por canal.

Alarmas de fijacion/limite

Esta funcién funciona directamente con fijacion. Cuando un médulo recibe un
valor de datos del controlador que excede los limites de fijacion, este aplica valores
de senal al limite de fijacién pero también envia un bit de estado al controlador
para notificar que dicho valor enviado excede los limites de fijacion.

Con referencia al ejemplo provisto en la seccién Fijacién/limitacion, si un
mddulo 1769-OF8C tiene limites de fijacién de 15 mA y 5 mA pero luego recibe
datos para aplicar 16 mA, solo se aplican 15 mA a los terminales de tornillo.

El médulo envia un bit de estado de nuevo al controlador para informar que el
valor de 16 mA excede los limites de fijacion del médulo.

Rampa

La rampa limita la velocidad a la que puede cambiar la senal de salida analégica.
Esto evita que las transiciones rdpidas en las salidas dafien los dispositivos que
controla un médulo de salida.

Tabla 4.14 Tipos de rampa
Tipo de rampa Descripcion
Modo de rampa a fallo Este tipo de rampa ocurre cuando el valor de salida

presenta cambia al valor de fallo después de que ocurre
un fallo de comunicacién. Este es el tnico tipo de rampa
para los médulos 1769-0F8Cy -OF8V.

El régimen de rampa se define en términos del rango/formato en unidades por
segundo seleccionado. Por ¢jemplo, en el rango de 0 2 20 mA y porcentaje del
formato de escala total, un régimen de rampa de 1,000 es 10%/segundo (puesto
que 1,000 es 10% del nimero total de conteos en la escala total del rango de
0220 mA) o un maximo de 2 mA por segundo. La Tabla 4.15 y la Tabla 4.16
describen cémo se define el régimen de rampa para todos los rangos/tipos de
salida y formatos de datos de salida.
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Tabla 4.15 Rangos/tipos de salida y formatos de datos de salida del 1769-0F8C

Formato de datos
desalida
Rango/tipo de salida

Total de conteos en la
escala total

Nimero de conteos
por cada 1% del
régimen de rampa

Unidades
reales/segundo por
cada 1% del régimen
derampa

Conteos proporcionales

0a20mA 65,534 655 0.2mA/s
4320mA 0.16 mA/s
Unidades de medicién

0a20mA 21,000 210 0.2mA/s
4320 mA 17,800 178 0.16 mA/s
Escalado para PID

0a20mA 16,383 164 0.2mA/s
4320mA 0.16mA/s
Porcentaje de la escala total

0a20mA 10,000 100 0.2mA/s
4320 mA 0.16 mA/s

Tabla 4.16 Rangos/tipos de salida y formatos de datos de salida del 1769-0F8V

Formato de datos
desalida
Rango/tipo de salida

Total de conteos en la
escala total

Nimero de conteos
por cada 1% del
régimen de rampa

Unidades
reales/sequndo por
cada 1% del régimen
de rampa

Conteos proporcionales

-10a+10V 65,534 655 0.2V/s
0a5V 0.05V/s
0al0V 0.1V/s
TasV 0.04V/s
Unidades de medicion

-10a+10V 21,000 210 0.2V/s
0asV 5750 58 0.05V/s
0alov 11,000 110 0.1V/s
TasvV 4,750 48 0.04V/s
Escalado para PID

-10a+10V 16,383 164 0.2V/s
0asV 0.05V/s
0al0V 0.1V/s
TasyV 0.04V/s
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Tabla 4.16 Rangos/tipos de salida y formatos de datos de salida del 1769-0F8V

Formato de datos
de salida
Rango/tipo de salida

Total de conteos enla
escala total

Nimero de conteos
por cada 1% del
régimen de rampa

Unidades
reales/segundo por
cada 1% del régimen
de rampa

Porcentaje de la escala total

-10a+10V 10,000 100 0.2V/s
0asV 0.05V/s
0aloVv 0.1V/s
TasV 0.04V/s

La funcién de rampa se lleva a cabo, si estd configurada, solo cuando a la salida se
le ordena entrar a un estado de fallo. La rampa no se realiza durante la operacién
de marcha normal. Los valores de régimen de rampa se introducen en el archivo
Configuration Data y son aceptados como vélidos solo si:

e El ntimero de conteos introducidos para régimen de rampa de un canal es
mayor o igual a un minimo de 1% del numero total de conteos a escala
total para el formato de datos seleccionado del canal (veala Tabla 4.14 y la
Tabla 4.15 para obtener los valores minimos).

O BIEN

e El numero de conteos introducidos para el régimen de rampa de un canal
puede ser igual a 0 si la rampa no estd establecida para el canal.

Retener hasta inicializacion

La funcién retener hasta inicializacion causa que la salidas retengan su estado
presente hasta que el valor ordenado por el controlador sea igual al valor retenido
por el mdédulo que proporciona una transferencia sin perturbaciones.

Si se selecciona Hold for Initialization, las salidas se retienen si ocurre cualquiera
de estas tres condiciones:

e la conexi6n inicial se establece después del encendido
® una nueva conexion se establece después de un fallo de comunicacién

e transicion al modo de marcha del estado de programacién

El bit de retencién de salida (vea el archivo Input Data) para un canal indica que
el canal estd reteniendo.
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Deteccion de cable abierto (1769-0F8C solamente)

Esta funcién detecta cuando el flujo de corriente no esta presente en un canal de
salida que esté habilitado y tiene un valor de salida diferente a cero ordenado.

Cuando ocurre una condicién de cable abierto en un canal, se establece el bit de
diagndsticos (bit D en las palabras de estado del archivo Input Date) para dicho
canal.

Modo de fallo (FM) del 1769-0F8Cy del -OF8V

Esta seleccion de configuracién proporciona seleccion de modo de fallo
individual para los canales analdgicos. Cuando esta seleccién esta inhabilitada [el
bit se restablece (0)], el médulo retiene el iiltimo estado, lo que significa que la
salida analdgica permanece en el tltimo valor convertido antes de que se produzca
la condicién que causé que el sistema de control entre al modo de programacién.

IMPORTANTE Retener ultimo estado es la condicién predeterminada para el
1769-OF8C y -OF8V durante un cambio del modo

de marcha al modo de programacién del sistema de control.

SUGERENCIA MicroLogix 1 SOOT’“ no acept:?. la funcién retener dltimo estado
del mddulo de salida analdgica, y restablece las

salidas analdgicas a cero cuando el sistema entra al modo de
programacion.

Si esta seleccidn estd habilitada [el bit se establece (1)] y el sistema entra al modo
de programacion, este le ordena al médulo que convierta el valor especificado por el
usuario de la palabra de modo de fallo del canal a la salida anal6gica apropiada
para el rango seleccionado.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con esta funcion.

Consulte el manual del usuario de su controlador para
obtener mas informacién.
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Modo de programacion/inactividad (PM) del 1769-OF8Cy del -OF8V

Esta seleccién de configuracion proporciona la seleccién de modo de
programacién/inactividad individual para los canales analégicos 0. Cuando esta
seleccidn estd inhabilitada [el bit se restablece (0)], el médulo retiene el #itimo
estado, lo que significa que la salida analdgica permanece en el tltimo valor
convertido antes de que se produzca la condicién que causé que el sistema de
control entre al modo de programacién.

IMPORTANTE Retener tltimo estado es la condicién predeterminada para el
1769-OF8C y -OF8V durante un cambio del modo de

marcha al modo de programacién del sistema de control.

SUGERENCIA MicroLogix ISOOT“‘ no accpt:?. la funcién retener ﬁlt.imo estado
del mddulo de salida analdgica, y restablece las salidas
analdgicas a cero cuando el sistema entra al modo de

programacioén.

Si esta seleccion estd habilitada [el bit se establece (1)] y el sistema entra al modo
de programacion, este le ordena al médulo que convierta el valor especificado por el
usuario de la palabra de modo de programacién/inactividad del canal a la salida
analdgica apropiada para el rango seleccionado.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con esta funcion.

Consulte el manual del usuario de su controlador para
obtener mas informacién.
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Programacion/inactividad a habilitacion de fallo (PFE) del 1769-OF8Cy del -OF8V

Siun sistema que estd en el modo de programacién/inactividad entra en fallo, este
ajuste determina si se aplica a la salida el modo de programacién/inactividad o
fallo. Si la seleccion estd habilitada [el bit se establece (1)], el médulo aplica el
valor del fallo. Si la seleccién estd inhabilitada [el bit se restablece (0)], el médulo
aplica el valor de datos del modo de programacién/inactividad. El ajuste
predeterminado es inhabilitado.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con esta funcion.

Consulte el manual del usuario de su controlador para
obtener mas informacién.

Valor de fallo del 1769-0F8Cy del -OF8V

Al usar la palabra de valor de fallo de cada canal, usted puede especificar los
valores que asumirdn las salidas cuando el sistema entre al modo de fallo. El valor
predeterminado es 0. Los valores validos dependen del rango seleccionado en el
campo de seleccion de rango. Si el valor introducido esté fuera del rango de
operacion normal para el rango de salida seleccionado, el médulo genera un error
de configuracion.

Por ejemplo, si selecciona unidades de medicién para el rangode 0 a20 mA e
introduce un valor de fallo dentro del rango de operacién normal (0 220,000), el
modulo se configura y funciona correctamente. Sin embargo, si introduce un
valor fuera del rango de operacién normal (por ejemplo 21,000) el médulo indica
un error de configuracién.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con esta funcién.
Consulte el manual del usuario de su controlador para
obtener més informacién.

EJEMPLO e Sise usa el valor predeterminado, 0000, y el rango
seleccionado es 0 2 20 mA, el mddulo establece la salida
0 mA para todos los formatos de datos.

e Siel formato de datos no procesados/proporcionales o de
unidades de medicion esté seleccionado y se introdujo
cero como palabra de modo de programacién/inactividad
en el rango de 4 220 mA (para el 1769-OF8C) o el
rango 1 a5V (para el 1769-OF8V), se produce un error
de configuracién.

e Veala Tabla 4.17 Tabla de datos de salida validos del
1769-OF8C en la pagina 4-32 y Tabla 4.18 Tabla de
datos de salida validos del 1769-OF8V en la pagina 4-33

para obtener més ejemplos.
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Valor de programacion/inactividad del 1769-OF8Cy del -OF8V

Use la palabra del modo de programacién/inactividad de cada canal para
establecer valores enteros que asumen las salidas cuando el sistema entra al modo
de programacion. Los valores dependen del rango seleccionado en el campo de
seleccion de rango. Si el valor introducido est4 fuera del rango de operacién
normal para el rango de salida seleccionado, el médulo genera un error de
configuracién. El valor predeterminado es 0.

Por ejemplo, si selecciona unidades de medicién para el rango de 0 a20 mA e
introduce un valor de programacién/inactividad dentro del rango de operacién
normal (0 2 20,000), el mddulo se configura y funciona correctamente. Sin
embargo, si introduce un valor fuera del rango de operacién normal (por ejemplo
21,000) el médulo indica un error de configuracion.

obtener mas informacién.

EJEMPLO e Sise usa el valor predeterminado, 0000, y el rango
seleccionado es 0 a 20 mA, el médulo establece la salida
0 mA para todos los formatos de datos.

SUGERENCIA No todos los controladores son compatibles con esta funcion.
Consulte el manual del usuario de su controlador para

e Siel formato de datos no procesados/proporcionales o
unidades de medicion estd seleccionado y se introdujo
cero como palabra de modo de programacion/inactividad
en el rango de 4 2 20 mA (parael 1769-OF8C) o el
rango 1 a5V (para el 1769-OF8V), se produce un error

de configuracién.

e Veala Tabla 4.17 Tabla de datos de salida validos del
1769-OF8C en la pdgina 4-32 y Tabla 4.18 Tabla de
datos de salida validos del 1769-OF8V en la pagina 4-33

para obtener mas ejemplos.
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Rangos/formatos de palabras de datos de salida vdlidos del 1769-0F8C

La siguiente tabla muestra los formatos vélidos y los rangos de datos aceptados
por el médulo.

Tabla 4.17 Tabla de datos de salida validos del 1769-0F8C

Rangode | Valorde | Ejemplo de datos Estado Datos genera- Unidades de Escalado paraPID | Rango porcentual
operacion | entrada derango | les/proporcionales | medicion total
normal de salida - - - -
Rango decimal Rango decimal Rango decimal Rango decimal
del OF8C
s S s S == s s 53
SE B =2 | B |55 |8 |58 |.g |5% |.Z
s |S e [=5 |€E |=5 |8t [=5 |8t |=5
g8 |2 €8 |85 (g8 |25 |&: |25 |g& |23
ST ] S3 ]! 3 ST ] 3 ST ] 3 ST |83
4mAa Mds de +220mA | +21.0mA | Mdsde N/A N/A 22,000 21,000 18,431 17,407 11,250 10,625

20 mA 21.0mA

21.0mA +21.0mA | +21.0mA | Mésde 32,767 32,767 21, 21,000 17,407 17,407 10,625 10,625

o
(=]
(e}

40mAa +200mA | +200mA | Normal 29,085 29,085 20,000 20,000 16,383 16,383 10,000 10,000

20.0mA
+4.0mA +4.0mA Normal -29822 | -29,822 | 4,000 4,000 0 0 0 0
3.2mA +3.2mA +3.2mA Menos de -32,767 -32,767 3,200 3,200 -819 -819 -500 -500
Menosde | 0.0mA +3.2mA Menos de N/A N/A 0 3,200 -4,096 -819 -2,500 -500
3.2mA
OmAa Més de +220mA | +21.0mA Mds de N/A N/A 22,000 21,000 18,201 17,202 11,000 10,500
20mA 21.0mA
21.0mA 21.0mA +21.0mA Mas de 32,767 32,767 21,000 21,000 17,202 17,202 10,500 10,500
0.0mAa 20.0mA +20.0 mA Normal 29,646 29,646 20,000 20,000 16,383 16,383 10,000 10,000
20.0mA
0.0mA 0.0mA Normal -32,767 -32,767 0 0 0 0 0 0
Menosde | -1.0mA 0.0 mA Menos de N/A N/A -1,000 0 -819 0 -500 0
0.0mA
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Rangos/formatos de palabras de datos de salida vdlidos del 1769-0F8V

La siguiente tabla muestra los formatos vélidos y los rangos de datos aceptados
por el médulo.

Tabla 4.18 Tabla de datos de salida validos del 1769-0F8V

Rangode | Valorde | Ejemplo de datos Estado Datos genera- Unidades de Escalado paraPID | Rango completo
salidade | entrada derango | les/proporcionales | medicion porcentual
zgf: ;;on de salida Rango decimal Rango decimal Rango decimal Rango decimal
SE B £ | B |5 | B |5% | g |3f |8
2 E S 2 E =0 2 E =] 2 E =0 2 e =0
S3 ] ST |&3 S3 !}3 |&3 ] 3 ST |8&¢
+10VCC Mas de +11.0VCC | +105VCC | Mdsde N/A N/A 11,000 | 10,500 | 17,202 | 16,793 | 11,000 | 10,500
10.5VCC
+105VCC | +105VCC | +105VCC | Mésde 32,767 | 32,767 | 10,500 | 10,500 | 16,793 | 16,793 | 10,500 | 10,500
-10Va +10.0VCC | 4+10.0VCC | Normal 31,207 | 31,207 | 10,000 | 10,000 | 16,383 | 16,383 | 10,000 | 10,000
v 0.0VCC 0.0VCC Normal 0 0 0 0 8,192 8,192 0 0
-10.0VCC | -10.0VCC | Normal -31,207 | -31,207 | -10,000 | -10,000 | 0 0 -10,000 | -10,000
-105VCC | -10.5VCC | -10.5VCC | Menosde | -32,767 | -32,767 | -10,500 | -10,500 | -410 -410 -10,500 | -10,500
Menosde | -11.0VCC | -11.0VCC | Menosde | N/A N/A -11,000 | -10,500 | -819 -410 -11,000 | -10,500
-0.5VCC
0Va Mas de 55VCC +5.25VCC | Mdsde N/A N/A 5,500 5,250 18,021 17,202 | 11,000 | 10,500
5V(C 5.25V(C
5.25VCC 5.25VCC +5.25V(C | Mésde 32,767 32,767 5,250 5,250 17,202 17,202 10,500 10,500
0.0VCCa | 5.0vCC +50VCC | Normal 29918 | 29918 | 5,000 5,000 16,383 | 16,383 | 10,000 | 10,000
S0V 0.0VCC 0.0VCC Normal 27,068 | -27,068 | 0 0 0 0 0 0
-0.5VCC -0.5VCC -0.5VCC Menosde | -32,767 | -32,767 | -500 -500 -1,638 | -1,638 | -1,000 | -1,000
Menosde | -1.0V(C -0.5VCC Menosde | N/A N/A -1,000 -500 -3,277 | -1,638 | -2,000 | -1,000
-0.5V(C
0Va Mds de 11.0VCC +10.5VCC | Mésde N/A N/A 11,000 10,500 18,021 17,202 11,000 10,500
10VCC 10.5VCC
+105VCC | +105VCC | +105VCC | Mdsde 32,767 32,767 10,500 10,500 17,202 17,202 10,500 10,500
0.0VCCa +100VCC | +10.0VCC | Normal 29,788 29,788 10,000 10,000 16,383 16,383 10,000 10,000
10.0VCC
0.0V(C 0.0VCC Normal -29,788 | -29,788 | 0 0 0 0 0 0
-0.5V(C -0.5V(C -0.5V(C Menosde | -32,767 | -32,767 -500 -500 -819 -819 -500 -500
Menos de -1.0VCC -0.5VCC Menosde | N/A N/A -1,000 -500 -1,638 -819 -1,000 -500
-5.0vCC
1.0Va Mds de +5.5V(C +525VCC | Mésde N/A N/A 5,500 5,250 18,431 17,407 11,250 10,625
5VCC 5.25VCC
+525VCC | +525VCC | +525VCC | Mdsde 32,767 32,767 5,250 5,250 17,407 17,407 10,625 10,625
1.0Va +5.0V(C +5.0V(C Normal 29,318 29,318 5,000 5,000 16,383 16,383 10,000 10,000
50vCC
+1.0V(C +1.0V(C Normal -25,869 | -25,869 1,000 1,000 0 0 0 0
0.5VCC +0.5V(C +0.5V(C Menosde | -32,767 | -32,767 500 500 -2,048 -2,048 -1,250 -1,250
Menos de 0.0vCC 0.0vCC Menosde | N/A N/A 0 500 -4,0% -2,048 -2,500 -1,250
0.5VCC
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Notas:
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Capitulo 5

Consideraciones de sequridad

Diagndsticos y resolucion de problemas de mddulos

Este capitulo describe la resolucién de problemas de los médulos de entrada y
salida analdgicas. Este capitulo contiene informacién sobre:

e consideraciones de seguridad para la resoluciéon de problemas
e operacién de médulo vs. operacién de canal

e las caracteristicas de diagnésticos del médulo

® crrores criticos vs. no criticos

e datos sobre condicién del médulo

Las consideraciones de seguridad son un elemento importante para realizar
correctamente los procedimientos de resolucién de problemas. Es de primordial
importancia pensar activamente en su seguridad y en la de los demas, asi como en
la condicién del equipo.

Las siguientes secciones describen varias precauciones de seguridad que debe
conocer al realizar la resolucién de problemas de su sistema de control.

ATENCION Nunca meta la mano en una maguma paré a.cc1one'1r un
Interruptor, ya que puede ocurrir un movimiento 1ncsperado

y causar lesiones.

Desconecte toda la alimentacién eléctrica mediante los
desconectadores de la alimentacién principal antes

de revisar las conexiones eléctricas o las entradas/salidas que
causan el movimiento de la maquina.

Luces indicadoras

Cuando el indicador LED verde del médulo analégico estd encendido, indica que
la alimentaci6n eléctrica esta conectada al médulo.

Activacion de dispositivos al realizar la resolucion de problemas

Al realizar la resolucién de problemas, nunca introduzca la mano en una méquina
para accionar un dispositivo. Podria ocurrir un movimiento inesperado de la
maquina.
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Operacion de modulo vs.
operacion de canal
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No se acerque a la maquina

Al resolver cualquier problemas del sistema, todo el personal debe permanecer
alejado de la maquina. El problema podria ser intermitente y podria ocurrir

un movimiento inesperado y repentino de la maquina. Tenga a una persona lista
para operar un interruptor de paro de emergencia en caso de que sea necesario
desconectar la alimentacion eléctrica de la maquina.

Alteracion del programa

Hay varias causas posibles de alteracién del programa de usuario, incluso
condiciones ambientales extremas, interferencia electromagnética (EMI),
conexidn a tierra incorrecta, conexiones de cableado incorrectas e intrusién no
autorizada. Si usted sospecha que un programa ha sido alterado, contréstelo
contra un programa maestro guardado anteriormente o contra un médulo de

memoria EEPROM o UVPROM.

Circuitos de seguridad

Los circuitos que estan instalados en la médquina por motivos de seguridad, como
interruptores de fin de carrera, botones pulsadores de paro y enclavamientos,
siempre deben estar cableados directamente al relé de control maestro. Estos
dispositivos deben estar cableados en serie de manera que cuando cualquier
dispositivo abra el circuito, el relé de control maestro sea desenergizado, y asi se
desconecte la alimentacion eléctrica de la maquina. Nunca modifique estos
circuitos para anular su funcién. Podrian producirse lesiones graves o danos a la
maquina.

El médulo realiza operaciones a dos niveles:

e nivel de médulo

e nivel de canal

Las operaciones a nivel de médulo incluyen funciones tales como puesta en
marcha, configuracién y comunicacién con un maestro de bus, tal como un
controlador MicroLogix 1500.

Las operaciones a nivel de canal describen funciones relacionadas a los canales,
tales como conversién de datos y deteccion de sobrerrango y bajo rango.

Los diagnésticos internos se realizan a ambos niveles de operacion. Cuando

se detectan, las condiciones de error del médulo son indicadas inmediatamente
por el indicador de estado LED del médulo. Las condiciones de error de
configuracién de canal y de hardware del modulo son indicadas al controlador.
Las condiciones de sobrerrango y de bajo rango son indicadas en la tabla de datos
de entrada del médulo. Los errores de hardware del médulo normalmente son
reportados en el archivo de estado de E/S del controlador. Obtenga mas
informacién en el manual del controlador.
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Diagnésticos al momento

del encendido

Diagnésticos de canal

Al momento del encendido del médulo, se realizan una serie de pruebas de
diagndstico internas. Estas pruebas de diagnéstico deben realizarse
satisfactoriamente o el indicador LED de estado del médulo permanece apagado,
lo que resulta en un error del médulo que serd reportado al controlador.

Tabla 5.1 Diagnésticos

Si elindicador LED | Condicién Accidn correctiva:
de estado del indicada:
mddulo esta:
Encendido Operacion correcta | No se requiere accion.
Apagado Fallo del modulo Desconecte y vuelva a conectar la alimentacion eléctrica. Sila

condicion persiste, reemplace el mddulo. Llame al distribuidor local
0 a Rockwell Automation para obtener asistencia.

Parpadeando'” | Alimentacion Revise el ajuste del interruptor de alimentacion eléctrica externa
eléctricade 24V Revise el cableado a los terminales de la fuente de alimentacién
aislada no presente | eléctrica externa. Revise la fuente de alimentacion eléctrica externa.

M 1769-0F8V y -OF8C solamente.

Cuando un canal de médulo de entrada o de salida est4 habilitado, el médulo
realiza una verificacién de diagndstico para ver si el canal estd correctamente
configurado. Ademds, el médulo revisa cada canal en cada escan para determinar
la presencia de condiciones de error de configuracion, sobrerrango y bajo rango,
circuito abierto (médulo de entrada en el rango de 4 a 20 mA solamente) y cable
de salida roto/resistencia de alta carga (mddulo de salida solamente).

Deteccién de condicion fuera de rango (mddulos de entrada y salida)

En el caso de mddulos de entrada, cada vez que los datos recibidos en la palabra de
canal estan fuera del rango de operacién definido, se indica un error de
sobrerrango o de bajo rango en el archivo Input Data.

En el caso de mddulos de salida, cada vez que el controlador esta controlando
datos sobre o bajo el rango de operacién definido, se indica un error de
sobrerrango o de bajo rango en el archivo Input Data.

Deteccion de circuito abierto (modulos de entrada solamente)

El médulo realiza una prueba de entrada de circuito abierto en todos los canales
habilitados configurados para entradas de 4 a 20 mA. Cada vez que ocurre una
condicién de circuito abierto, el bit de bajo rango para dicho canal se establece en
el archivo Input Data.

Las posibles causas de un circuito abierto son:

e cl dispositivo de deteccidon puede estar defectuoso
e un cable puede estar suelto o cortado

e cl dispositivo detector puede no estar instalado en el canal configurado
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Errores no criticos vs. criticos
del modulo

Tabla de definicion de errores

del modulo

(able de salida roto/resistencia de alta carga (mddulos de salida solamente)

Se realiza una verificacién en todos los canales habilitados para determinar si
existe una condicion de cable de salida roto o si la resistencia de carga es alta, en el
caso de salidas en modo de corriente. Cada vez que una de estas condiciones estd
presente, el bit de diagndsticos para dicho canal se establece en el archivo Input

Data.

Los errores no criticos del médulo generalmente son recuperables. Los errores de
canal (sobrerrango o bajo rango) no son criticos. Las condiciones de errores

no criticos se indican en la tabla de datos de entrada del médulo. Los errores de
configuracion no criticos son indicados por el cédigo de error ampliado.
Consulte la Tabla 5.4 Cddigos de error ampliados del 1769-IF4y -OF2 en la
pagina 5-6.

Los errores criticos del médulo son condiciones que impiden la operacién
normal o recuperable del sistema. Cuando ocurren estos tipos de errores, el
sistema normalmente sale del modo de marcha o de programacion hasta que
puede resolverse el error. Los errores criticos del médulo se indican en

la Tabla 5.4 Cédigos de error ampliados del 1769-1F4 y -OF2 en la pagina 5-6.

Los errores del médulo analdgico se expresan en dos campos como formato
hexadecimal de cuatro digitos, con el digito mas significativo como "no importa” e
irrelevante. Los dos campos son “Module Error” y “Extended Error Information”.
La estructura de datos de error de médulo se muestran a continuacion.

Tabla 5.2 Tabla de errores de médulo

Bits “no importa”

Error del médulo Informacion de error ampliada

15 14 13 12 N 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Digito hex 4 Digito hex 3 Digito hex 2 Digito hex 1
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Campo Module Error

El propésito del campo Module Error es clasificar los errores de médulos en tres
grupos diferentes, como se describe en la tabla a continuacién. El tipo de

error determina qué tipo de informacion existe en el campo Extended Error
Information. Estos tipos de errores de médulo normalmente son reportados

en el archivo de estado de E/S del controlador. Obtenga més informacion en el
manual del controlador.

Tabla 5.3 Tipos de errores de médulo

Tipo de Valor del campo Descripcion
error Module Error
Bits 11 al 09
(bandeja)
Sin errores 000 Ninguin error presente. EI campo Extended Error no tiene
informacion adicional.
Errores de 001 Los c6digos de error de hardware generales y especificos se
hardware especifican en el campo Extended Error Information.
Errores de 010 Los cddigos de error especificos se indican en el campo Extended
configuracion Error. Estos c6digos de error corresponden a opciones que usted
puede cambiar directamente. Por ejemplo, Ia seleccién de rango
de entrada o filtro de entrada.

Campo Extended Error Information

Revise el campo Extended Error Information cuando un valor diferente a cero
esté presente en el campo Module Error. De acuerdo al valor en el campo Module
Error, el campo Extended Error Information puede contener c6digos de error
especificos al médulo o comunes a todos los médulos analégicos 1769.

SUGERENCIA Si no hay errores presentes en el c.ampo Module Error, el
campo Extended Error Information se establece en cero.
Errores de hardware

Los errores de hardware generales o especificos del médulo son indicados por el
cddigo de error de médulo 2. Vea la Tabla 5.4 Cédigos de error ampliados del
1769-1F4 y -OF2 en la pégina 5-6, Tabla 5.5 Cédigos de error ampliados del
1769-1F8 en la pagina 5-7 y la Tabla 5.6 Cédigos de error ampliados del
1769-OF8C y del -OF8V en la pigina 5-10.
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Errores de configuracion

Si establece los campos en el archivo de configuracién en valores no validos o no
compatibles, el médulo ignora la configuracién no valida, genera un error no
critico y mantiene la operacion con la configuracion previa.

Cada tipo de m6dulo analdgico tiene diferentes funciones y cédigos de error. Vea
la Tabla 5.4 Cédigos de error ampliados del 1769-1F4 y -OF2 en la pagina 5-6,
Tabla 5.5 Cédigos de error ampliados del 1769-1F8 en la pagina 5-7, y la Tabla 5.6
Coédigos de error ampliados del 1769-OF8C y del -OF8V en la pagina 5-10.

C6d|gos de error Los c6digos de error pueden ayudar a resolver problemas con su médulo.
Tabla 5.4 Cédigos de error ampliados del 1769-1F4 y -0F2
Tipo de error Equivalente (édigo (Cédigo Descripcion del error
hexadecimal™" de error de informacién
del modulo | de error ampliado
Binario Binario
No hay error X000 000 00000 0000 No hay error
Error de hardware X200 001 000000000 Error de hardware general, sin informacién adicional
comin genera X201 001 000000001 Estado de restablecimiento de encendido
Error especifico de X300 001 01000 0000 Error de hardware general, pérdida de alimentacién de 24 VCC externa
hardware X301 001 01000 0001 Error de hardware de microprocesador
Error de configuracion X400 010 00000 0000 Error de configuracién general, sin informacion adicional
especifico del 1769-1F4 X401 010 000000001 rango de entrada no vélido seleccionado (canal 0)
X402 010 000000010 rango de entrada no vélido seleccionado (canal 1)
X403 010 000000011 rango de entrada no vélido seleccionado (canal 2)
X404 010 000000100 rango de entrada no vdlido seleccionado (canal 3)
X405 010 000000101 filtro de entrada no valido seleccionado (canal 0)
X406 010 000000110 filtro de entrada no valido seleccionado (canal 1)
X407 010 000000111 filtro de entrada no valido seleccionado (canal 2)
X408 010 00000 1000 filtro de entrada no vélido seleccionado (canal 3)
X409 010 000001001 formato de entrada no valido seleccionado (canal 0)
X40A 010 000001010 formato de entrada no valido seleccionado (canal 1)
X408 010 000001011 formato de entrada no valido seleccionado (canal 2)
X40C 010 000001100 formato de entrada no valido seleccionado (canal 3)
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Tabla 5.4 Cédigos de error ampliados del 1769-IF4 y -0F2

Tipo de error Equivalente (édigo (édigo Descripcion del error
hexadecimal" de error de informacién
del modulo | de error ampliado
Binario Binario
Error de configuracion X400 010 00000 0000 Error de configuracién general, sin informacion adicional
espectico del 1769-0F2 X401 010 000000001 rango de salida no vdlido seleccionado (canal 0)
X402 010 000000010 rango de salida no vdlido seleccionado (canal 1)
X403 010 000000011 formato de datos de salida no vélido seleccionado (canal 0)
X404 010 000000100 formato de datos de salida no valido seleccionado (canal 1)
X405 010 000000101 valor de fallo no vdlido introducido para formato de datos seleccionado (canal 0)
X406 010 000000110 valor de fallo no vélido introducido para formato de datos seleccionado (canal 1)
X407 010 000000111 valor de programa no vdlido introducido para formato de datos seleccionado (canal 0)
X408 010 00000 1000 valor de programa no vdlido introducido para formato de datos seleccionado (canal 1)
" X representa el digito “No importa”
Tabla 5.5 Cédigos de error ampliados del 1769-IF8
Tipo de error Equivalente (édigo (édigo Descripcion del error
hexadecimal® | deerror de informacion
del médulo | de error ampliado
Binario Binario
No hay error X000 000 00000 0000 No hay error
Error de hardware X200 001 000000000 Error de hardware general, sin informacién adicional
Comin genera X201 001 000000001 Estado de restablecimiento de encendido
Error especifico X300 001 01000 0000 Error de hardware general, pérdida de alimentacién de 24 VCC externa
de hardware X301 001 01000 0007 Error de hardware de microprocesador
X302 001 100000010 Error de comunicacidn de convertidor D/A
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Tabla 5.5 Cédigos de error ampliados del 1769-IF8

Tipo de error Equivalente (édigo (édigo Descripcion del error
hexadecimal" de error de informacién
del modulo | de error ampliado
Binario Binario

Error de configuracion X400 010 00000 0000 Error de configuracion general, sin informacién adicional

espectico del 1769-IF8 X401 010 000000001 rango de entrada no vdlido seleccionado (canal 0)
X402 010 000000010 rango de entrada no vdlido seleccionado (canal 1)
X403 010 000000011 rango de entrada no valido seleccionado (canal 2)
X404 010 000000100 rango de entrada no vélido seleccionado (canal 3)
X405 010 000000101 rango de entrada no valido seleccionado (canal 4)
X406 010 000000110 rango de entrada no vélido seleccionado (canal 5)
X407 010 000000111 rango de entrada no vdlido seleccionado (canal 6)
X408 010 00000 1000 rango de entrada no vdlido seleccionado (canal 7)
X409 010 00000 1001 filtro de entrada no valido seleccionado (canal 0)
X40A 010 000001010 filtro de entrada no valido seleccionado (canal 1)
X408 010 000001011 filtro de entrada no valido seleccionado (canal 2)
X40C 010 00000 1100 filtro de entrada no vélido seleccionado (canal 3)
X40D 010 00000 1101 filtro de entrada no valido seleccionado (canal 4)
X40F 010 000001110 filtro de entrada no vdlido seleccionado (canal 5)
X40F 010 00000 1111 filtro de entrada no valido seleccionado (canal 6)
X410 010 000010000 filtro de entrada no valido seleccionado (canal 7)
X411 010 000010001 formato de entrada no valido seleccionado (canal 0)
X412 010 000010010 formato de entrada no valido seleccionado (canal 1)
X413 010 000010011 formato de entrada no valido seleccionado (canal 2)
X414 010 000010100 formato de entrada no vdlido seleccionado (canal 3)
X415 010 000010101 formato de entrada no valido seleccionado (canal 4)
X416 010 000010110 formato de entrada no valido seleccionado (canal 5)
X417 010 000010111 formato de entrada no valido seleccionado (canal 6)
X418 010 000011000 formato de entrada no valido seleccionado (canal 7)
X419 010 000011001 alarma no habilitada (canal 0)
X41A 010 000011010 alarma no habilitada (canal 1)
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Tabla 5.5 Cédigos de error ampliados del 1769-IF8

Tipo de error Equivalente (édigo (édigo Descripcion del error
hexadecimal" de error de informacién
del modulo | de error ampliado
Binario Binario
Error de configuracion X418 010 00001101 alarma no habilitada (canal 2)
espectico del 1769-IF8 X41C 010 000011100 alarma no habilitada (canal 3)
X41D 010 00001 1101 alarma no habilitada (canal 4)
X41E 010 000011110 alarma no habilitada (canal 5)
X41F 010 00001 1111 alarma no habilitada (canal 6)
X420 010 000100000 alarma no habilitada (canal 7)
X421 010 000100001 dato de alarma no vdlido seleccionado (canal 0)
X422 010 000100010 dato de alarma no vdlido seleccionado (canal 1)
X423 010 000100011 dato de alarma no vdlido seleccionado (canal 2)
X424 010 000100100 dato de alarma no valido seleccionado (canal 3)
X425 010 000100101 dato de alarma no valido seleccionado (canal 4)
X426 010 000100110 dato de alarma no valido seleccionado (canal 5)
X427 010 000100111 dato de alarma no vdlido seleccionado (canal 6)
X428 010 000101000 dato de alarma no vdlido seleccionado (canal 7)
X429 010 000101001 valor de régimen de muestreo en tiempo real no vdlido

U representa el digito “No importa”.
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Tabla 5.6 Cédigos de error ampliados del 1769-0F8Cy del -OF8V

Tipo de error Equivalente (édigo (édigo Descripcion del error
hexadecimal" de error de informacién
del modulo | de error ampliado
Binario Binario
No hay error X000 000 000000000 No hay error
Error de hardware X200 001 00000 0000 Error de hardware general, sin informacién adicional
Comin genera X201 001 00000 0001 Estado de restablecimiento de encendido
X216 001 000010110 Error de temporizador de vigilancia de microprocesador
X220 001 000100000 Firmware alterado (fallo de suma de comprobacion)
X221 001 000100001 Error de suma de comprobacidn de firmware en NVRAM (fallo de suma de
comprobacion de datos de calibracién)
Error especifico de X300 001 10000 0000 Error de hardware general (ASIC)
hardware
Error de configuracion X401 010 000000001 rango de entrada no valido seleccionado (canal 0)
?;%%Clg%g?l del -OF8V X402 010 000000010 rango de entrada no vélido seleccionado (canal 1)
X403 010 000000011 rango de entrada no vélido seleccionado (canal 2)
X404 010 000000100 rango de entrada no vélido seleccionado (canal 3)
X405 010 000000101 rango de entrada no vdlido seleccionado (canal 4)
X406 010 000000110 rango de entrada no vdlido seleccionado (canal 5)
X407 010 000000111 rango de entrada no valido seleccionado (canal 6)
X408 010 00000 1000 rango de entrada no valido seleccionado (canal 7)
X409 010 00000 1001 formato de datos no vélido seleccionado (canal 0)
X40A 010 000001010 formato de datos no valido seleccionado (canal 1)
X40B 010 00000 1011 formato de datos no valido seleccionado (canal 2)
X40C 010 00000 1100 formato de datos no vélido seleccionado (canal 3)
X40D 010 00000 1101 formato de datos no vélido seleccionado (canal 4)
X40E 010 000001110 formato de datos no vélido seleccionado (canal 5)
X40F 010 00000 1111 formato de datos no vélido seleccionado (canal 6)
X410 010 000010000 formato de datos no valido seleccionado (canal 7)
X411 010 000010001 valor de fallo no valido (canal 0)
X412 010 000010010 valor de fallo no vélido (canal 1)
X413 010 000010011 valor de fallo no valido (canal 2)
X414 010 000010100 valor de fallo no valido (canal 3)
X415 010 000010101 valor de fallo no valido (canal 4)
X416 010 000010110 valor de fallo no valido (canal 5)
X417 010 000010117 valor de fallo no valido (canal 6)
X418 010 00001 1000 valor de fallo no vélido (canal 7)
X419 010 00001 1001 valor de inactividad no valido (canal 0)
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Tabla 5.6 Cédigos de error ampliados del 1769-0F8Cy del -OF8V

Tipo de error Equivalente (édigo (édigo Descripcion del error
hexadecimal" de error de informacién
del modulo | de error ampliado
Binario Binario
Error de configuracion X41A 010 000011010 valor de inactividad no valido (canal 1)
especiico de X418 010 000011011 | valor de inactividad no valido (canal 2)
1769-0F8Cy del -OF8V
X41C 010 00001 1100 valor de inactividad no valido (canal 3)
X41D 010 000011011 valor de inactividad no valido (canal 4)
X41E 010 000011100 valor de inactividad no valido (canal 5)
X41F 010 00001 1101 valor de inactividad no valido (canal 6)
X420 010 000100000 valor de inactividad no valido (canal 7)
X421 010 000100001 limites no vélidos (canal 0)
X422 010 000100010 limites no validos (canal 1)
X423 010 000100011 [imites no validos (canal 2)
X424 010 000100100 [imites no validos (canal 3)
X425 010 000100101 [imites no validos (canal 4)
X426 010 000100110 [imites no validos (canal 5)
X427 010 000100111 limites no validos (canal 6)
X428 010 000101000 limites no validos (canal 7)
X429 010 00010 1001 régimen de rampa no vdlido (canal 0)
X420 010 000101010 régimen de rampa no vdlido (canal 1)
X428 010 00010 1011 régimen de rampa no vdlido (canal 2)
X42( 010 000101100 régimen de rampa no vdlido (canal 3)
X420 010 000101101 régimen de rampa no vélido (canal 4)
X42k 010 000101110 régimen de rampa no vdlido (canal 5)
X42F 010 00010 1111 régimen de rampa no vdlido (canal 6)
X430 010 000110000 régimen de rampa no vdlido (canal 7)
X431 010 000110001 bits no validos de palabra 0 de configuracion establecidos (canal 0)
X432 010 000110010 bits no vdlidos de palabra 0 de configuracion establecidos (canal 1)
X433 010 000110011 bits no vdlidos de palabra 0 de configuracion establecidos (canal 2)
X434 010 000110100 bits no vdlidos de palabra 0 de configuracion establecidos (canal 3)
X435 010 000110101 bits no validos de palabra 0 de configuracion establecidos (canal 4)
X436 010 000110110 bits no validos de palabra 0 de configuracion establecidos (canal 5)
X437 010 00011101 bits no validos de palabra 0 de configuracion establecidos (canal 6)
X438 010 000111000 bits no vdlidos de palabra 0 de configuracion establecidos (canal 7)
X439 010 000111001 bits no vdlidos de palabra 1 de configuracion establecidos (canal 0)
X43A 010 000111010 bits no vdlidos de palabra 1 de configuracion establecidos (canal 1)
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5-12  Diagnésticos y resolucién de problemas de médulos

Tabla 5.6 Cédigos de error ampliados del 1769-0F8Cy del -OF8V

Tipo de error Equivalente (édigo (édigo Descripcion del error
hexadecimal™ | deerror de informacion
del modulo | de error ampliado
Binario Binario
Error de configuracion X438 010 000111011 bits no vdlidos de palabra 1 de configuracion establecidos (canal 2)
especifico del ) " — -
1769-0F8C y el -0FY X43C 010 000111100 bits no validos de palabra 1de configuracion establecidos (canal 3)
X43D 010 000111101 bits no vdlidos de palabra 1 de configuracién establecidos (canal 4)
X43E 010 000111110 bits no validos de palabra 1 de configuracion establecidos (canal 5)
X43F 010 00011 1117 bits no vdlidos de palabra 1 de configuracion establecidos (canal 6)
X440 010 001000000 bits no vdlidos de palabra 1 de configuracion establecidos (canal 7)

- x representa el digito “No importa”.

Funcion de inhibicion del modulo

(omo comunicarse con
Rockwell Automation
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Controladores CompactLogix son compatibles con la funcién de inhibicién de

modulo. Obtenga detalles en el manual del controlador.

Cada vez que se inhiben los médulos de salida, los médulos entran en el modo de
programacion y el canal de salida cambia al estado configurado para el modo

de programacion. Cada vez que se inhiben los médulos de entrada, los médulos
contintan proporcionando informacién acerca de los cambios en sus entradas

al maestro de bus 1769 Compact (por ¢jemplo, un controlador CompactLogix).

Si necesita comunicarse con Rockwell Automation para obtener asistencia, tenga

ala mano la siguiente informacién al momento de llamar:

informacion clara sobre el problema, incluida una descripcién de lo que el
sistema estd haciendo. Observe el estado del indicador LED, también anote

las palabras de imagen de entrada y de salida del médulo.

procesador).

una lista de las correcciones que haya intentado hacer

el tipo del procesador v el ndmero de firmware (vea la etiqueta en el
p p y q

los tipos de hardware en el sistema, incluidos todos los médulos de E/S

el cédigo de fallo si el procesador entr6 en fallo



Apéndice A

Especificaciones generales
para los modulos 1769-IF4,
-IF8, -OF2, -OF8Cy -OF8V

Especificaciones

Tabla A.1 Especificaciones generales

Especificacion

Valor

Dimensiones

118 mm (alto) x 87 mm (profundidad) x 35 mm (ancho)

[52.5 mm (ancho) para el 1769-IF8]

La altura, si se incluyen las lengiietas de montaje, es 138 mm
4.65 pulg (alto) x 3.43 pulg. (profundidad) x 1.38 pulg. (ancho)
[2.07 pulg. (ancho) para el 1769-IF8]

La altura, si se incluyen las lengietas de montaje, es 5.43 pulg.

Peso de envio aproximado (con caja)

300 (0.65 Ibs)
1769-IF8 — 450 g (0.99 Ibs.)

Temperatura de almacenamiento

-40°Ca+85°C(-40 °Fa+185°F)

Temperatura de funcionamiento

0°Ca+60°C(32°Fa+140°F)

Humedad de funcionamiento

59% a 95%, sin condensacion

Altitud de funcionamiento

2,000 metros (6,561 pies)

Vibracién En operacidén: 10 500 Hz, 5 G, 0.030 pulg. pico a pico
Operacion de relé: 2 G
Choque En operacién: 30 g, 11 ms, montaje en panel

(20 g, 11 ms, montaje en riel DIN)

Operacion de relé: 7.5 g montado en panel

(5 g montado en riel DIN)

Fuera de operacion: 40 g, montaje en el panel
(30 g, montaje en riel DIN)

(lasificacién de distancia respecto a la fuente
de alimentacion eléctrica del sistema

8 (El'mddulo no puede estar a una distancia mayor de 8 médulos
de separacién de una fuente de alimentacion eléctrica del
sistema.)

Rango de voltaje de fuente de alimentacion
eléctrica Clase 2 de 24 VCC opcional U

20.4Va 264 V(C

(able recomendado

Belden™ 8761 (blindado)

Longitud mdxima de cable

1769-IF4 e -IF8: Vea “Efecto de impedancia seqgtin la longitud del
cable entre el transductor/sensor en la exactitud de la entrada de
voltaje” en la pdgina 2-12

1769-0F2, -OF8Cy -OF8V: Vea “Ffecto de la impedancia de salida
del cable y del dispositivo sobre la exactitud del médulo” en la
pagina 2-13

Certificacion

o (ertificado sequin c-UL (seqtn CSA (22.2 No 142)
o [ista UL 508

o Cumple las especificaciones de CE para todas las
directivas aplicables.

(lase de ambiente peligroso

Zona peligrosa Clase |, Divisién 2, Grupos A, B, C, D (UL 1604, C-UL
seqn (SA (22.2 No. 213)

Emisiones radiadas y conducidas

EN50081-2 Clase A

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005



A2 Especificaciones

Especificacion

Valor

Fléctricas/EMC:

El mddulo ha superado las pruebas en los siquientes niveles:

o [nmunidad ESD (IEC1000-4-2)

e 4KV contacto, 8 kV aérea, 4 kV indirecta

o Inmunidad a frecuencias radiadas

(IEC1000-4-3)

e 10V/m, de 80 a 1,000 MHz, 80% modulacién de
amplitud, +900 MHz portador codificado

o Réfaga de fenémeno transitorio

répido (IEC1000-4-4)

o 2KV, 5kHz

e Inmunidad a sobretensién
(IEC1000-4-5)

o Tubo galvnico de 1kV

e Inmunidad a frecuencias
conducidas (IEC1000-4-6)

e 10V,0.15280 MHZ?

médulo.

de 30 MHz a 1,000 MHz.
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Sino se usa una fuente de alimentacion eléctrica Clase 2 sin regulaciones dentro de estos limites se podria causar una operacion incorrecta del

£l rango de inmunidad a frecuencias conducidas puede ser de 150 kHz a 30 MHz si el rango de inmunidad a frecuencias radiadas es



Especificaciones ~ A-3

Especificaciones de entrada

del 1769-IF4

Tabla A.2 Especificaciones del 1769-IF4

Especificacion

1769-IF4 (Serie B y posteriores)

Rangos de operacion analdgica
normal

Voltaje: +10 VCC,0a 10 VCC,0a 5VCC, Ta 5 VCC
Corriente; 02 20 mA, 42 20 mA

Rangos analdgicos de escala total”

Voltaje: +10.5 V(C,-0.5a 10.5V((,-0.525.25V((, 0.5a5.25 V(C

Corriente: 02 21mA,3.2a21 mA

Nimero de entradas

4 diferenciales o unipolares

Consumo de corriente de bus (max.)

120mAa 5 V(C

60 mA a 24 vic(?)

Disipacion de calor

2.63 watts totales (los watts por punto, mds el minimo de watts, con
todos los puntos activados).

Tipo de convertidor

Delta Sigma

Velocidad de respuesta por canal

Sequn el filtro de entrada y la configuracidn. Vea “Repuesta de paso de
canal” en la pagina 3-6.

Resolucion (mdx.) 14 bits (unipolar)

14 bits mds signo (bipolar)

Vea “Resolucién eficaz” en la pagina 3-13.
Voltaje de trabajo nominal® 30 VCA30VCC

Rango de voltaje de modo comin®?

+10 V méximo por canal

Rechazo del modo comin

superiora 60 dB con 50y 60 Hz y con el filtro de 50 0 60 Hz seleccionado,
respectivamente

Relacién de rechazo del modo comin

-50 dB a 50/60 Hz con el filtro de 50 0 60 Hz seleccionado,
respectivamente

Impedancia de entrada

Terminal de voltaje: 220 K €2 (Tipico)

Terminal de corriente: 250

Exactitud generalw

Terminal de voltaje: £0.2% de escala total a 25 °C

Terminal de corriente: £0.35% de escala total a 25 °C

Deriva de exactitud con temperatura

Terminal de voltaje: +:0.003% por °C

Terminal de corriente: £0.0045% por °C

(alibracion

El mddulo realiza la autocalibracion al momento de habilitar canales y al
cambiar configuracién entre canales.

No linealidad (en porcentaje de escala
total)

+0.03%

Repetibilidad®

+0.03%

Error de médulo en todo el rango de
temperatura
(0a-+60°C[+32°Fa+140°F)

Voltaje: £0.3%

Corriente: £0.5%

Configuracién de canales de entrada

mediante la pantalla del software de configuracion o el programa de
usuario (al escribir un tnico patron de bits en el archivo de configuracion
del médulo). Consulte el manual de su controlador para determinar sila
configuracion del programa de usuario es compatible.
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A4 Especificaciones

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005

Especificacion 1769-IF4 (Serie B y posteriores)

Indicador LED OK del médulo Encendido: el mddulo tiene alimentacion eléctrica, ha superado el
diagnéstico interno y se comunica mediante el bus.

Apagado: No se cumplen las condiciones anteriores.

Diagnosticos de canales Sobrerrango o bajo rango segtn informe de bits

Sobrecarga mdxima en los terminales | Terminal de voltaje: +-30 V continuos, 0.1 mA

de entrada®
Terminal de corriente: =32 mA continuos, =7.6 V

Grupo de entradas al aislamiento del | 500 VCA 0 710 VCC durante 1 minuto (prueba de calificacion)
backplane
Voltaje de funcionamiento de 30 VCA/30 VCC (aislamiento reforzado IEC

(lase 2)
(6digo de ID del proveedor 1
(4digo de tipo de producto 10
(6digo de producto 35

Elindicador de sobrerrango o de bajo rango se enciende cuando se excede el rango normal de operacidn (por sobrerrango/bajo rango).
£l mdulo contintia convirtiendo la entrada analdgica hasta el méximo rango de la escala total. El indicador se restablece automaticamente
cuando estd dentro del rango de operacion normal.

Fl voltaje de funcionamiento nominal es el voltaje continuo maximo que puede aplicarse al terminal de entrada, que incluye la sefial de entrada
y el valor que flota sobre el potencial de tierra (por ejemplo, sefial de entrada de 10 VCCy potencial sobre tierra de 20 VCC).

Para que la operacién sea correcta, los terminales de entrada + y - deben estar dentro de un rango de =10 VCC del com(n analdgico.
Incluye términos de offset, ganancia, no linealidad y error de repetibilidad.

La capacidad de repetibilidad es la capacidad del mdulo de entrada de registrar la misma lectura en mediciones sucesivas para la misma sefial
de entrada.

Puede dafarse el circuito de entrada si se excede este valor.

Si'se usa la fuente de alimentacién de 24 VCC Clase 2 opcional, el consumo de corriente de 24 VCC del bus es 0 mA.



Especificaciones

A-5

Especificaciones de entrada
del 1769-1F8

Tabla A.3 Especificaciones del 1769-IF8

Especificacion

1769-1F8

Rangos de operacion analdgica
normal'”

Voltaje: +10 VCC,0a 10 VCC,0a 5 VCC, Ta 5 V(C
Corriente: 0a 20 mA, 4a 20 mA

Rangos analdgicos a escala
otal”

Voltaje: 10.5VCC,0a 10.5VCC, 0a5.25VCC, 0.5a5.25 VCC
Corriente: 02 21 mA,3.2a21mA

Ndmero de entradas

8 diferenciales o unipolares

Consumo de corriente de bus
(mdx.)

120mAa 5 V(C
70mAa 24 V(C

Disipacién de calor

3.24 total watts (los watts por punto, més el minimo de watts, con todos los
puntos activados)

Tipo de convertidor Delta Sigma
Velocidad de respuesta por canal | Segun el filtro de entrada y a configuracién. Consulte el manual del usuario.
Resolucion (max,)? 16 bits (unipolar)
15 bits mds signo (bipolar)
Voltaje de trabajo nominal® 30 VCA/30 VCC
Rango de voltaje de modo +10 VCCmdximo por canal
comdn®

Rechazo del modo comin

mayor que 60 dB a 50y 60 Hz con el filtro de 10 Hz seleccionado,
respectivamente.

Relacion de rechazo del modo
comin

-50 dBa 50y 60 Hz con el filtro de 10 Hz seleccionado, respectivamente.

Impedancia de entrada

Terminal de voltaje: 220 K € (tipico)
Terminal de corriente; 250

Exactitud general(S)

Terminal de voltaje: £0.2% de escala total a 25 °C
Terminal de corriente: 0.35% de escala total a 25 °C

O Elindicador de sobrerrango o de bajo rango se enciende cuando se excede el rango normal de operacién (por sobrerrango/bajo rango). El modulo continta

convirtiendo la entrada analdgica hasta el maximo rango de la escala total. El indicador se restablece automaticamente cuando esté dentro del rango de

operacion normal.

@ Laresolucién depende de la seleccion del filtro. La méxima resolucion se logra con el filtro de 10 Hz seleccionado. Para obtener mds informacion sobre la
resolucion con otras selecciones de filtro, consulte el manual del usuario, publicacion 1769-UM002.

A voltaje de funcionamiento nominal es el voltaje continuo méaximo que puede aplicarse al terminal de entrada, que incluye la sefial de entrada y el valor que

flota sobre el potencial de tierra (por ejemplo, sefial de entrada de 10 VCCy potencial sobre tierra de 20 VCC).

@ para que la operacion sea correcta, los terminales de entrada + y - deben estar dentro de un rango de 10 VCC del com(n analdgico.

6) Incluye términos de offset, ganancia, no linealidad y error de repetibilidad.
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Especificacion 1769-1F8

Deriva de exactitud con Terminal de voltaje: +:0.003% por °C

temperatura Terminal de corriente: +0.0045% por °C

(alibracion El médulo efectda una calibracién automdtica en habilitacion de canales y en
cambios de configuracion entre canales.

No linealidad (en porcentaje de +0.03%

escala total)
+0.03%

Repetibilidadm

Error del médulo en todo el rango
de temperatura
(0a+60°C[+32°Fa+140°F))

Voltaje: +0.3%

(orriente; £0.5%

Configuracién de canales de entrada

mediante la pantalla del software de configuracion o el programa de usuario
(al escribir un tnico patrén de bits en el archivo de configuracién del modulo).
Consulte el manual del usuario del controlador para determinar si se admite la
configuracién del programa de usuario.

Indicador LED OK del mddulo

Encendido: el médulo tiene alimentacion eléctrica, ha superado el
diagndstico interno y se comunica mediante el bus.

Apagado: No se cumplen las condiciones anteriores.

Diagndsticos de canales

Margen superior o inferior en informe de bits, alarmas de proceso

Sobrecarga mdxima en los
terminales de entrada?

Terminal de voltaje: 30 VCC continuos, 0.1 mA
Terminal de corriente; 32 mA continuos, 7.6 V(C

(lasificacién de distancia respecto a
|a fuente de alimentacion eléctrica
del sistema

8 (El mddulo no puede estar a una distancia de més de 8 médulos de la
fuente de alimentacion eléctrica del sistema.)

(able recomendado

Belden™ 8761 (blindado)

Aislamiento de grupo de entradas a
bus

500 VCA 0710 VCC durante 1 minuto (prueba de calificacién)
30 VCA/30 VCC de voltaje de funcionamiento (aislamiento reforzado IEC
(lase 2)

(6digo de ID del proveedor 1
(6digo de tipo de producto 10
(6digo de producto 38

LT capacidad de repetibilidad es la capacidad del médulo de entrada de registrar la misma lectura en mediciones sucesivas para la misma sefial de entrada.

@ puede dafiarse el circuito de entrada si se excede este valor.



Especificaciones

Especificaciones de salida
del 1769-0F2

Tabla A.4 Especificaciones del 1769-0F2

Especificacion

1769-0F2 (Serie B y posteriores)

Rangos analégicos“)

Voltaje: +10 VCC,0a 10 VCC,0a 5 VCC, Ta 5 VCC
Corriente; 02 20 mA, 42 20 mA

Rangos anal6gicos a escala total

Voltaje: £10.5VCC, -0.5a 10.5 V(C,-0.5a5.25 V(C, 0.5a 5.25 V(C

Corriente: 02 21mA,3.2a21 mA

Nimero de salidas 2 unipolares

Consumo de corriente de bus (max.) 120mA a5 VCC
120mAa 24V

Disipacién de calor 2.52 total watts (los watts por punto, mds el minimo de watts, con todos
los puntos activados).

Tipo de convertidor Sigma-Delta

Formato de datos analdgicos

14 bits, complemento a 2. El bit mds significativo es el bit de signo.

Resolucion digital en el rango completo

14 bits (unipolar)
14 bits mds signo (bipolar)
Vea “Resolucién del modulo 1769-0F2" en la pdgina 4-14.

Max. velocidad de conversién (todos los
canales)

2.5ms

Respuesta de paso a 639%

2.9ms

(arga de corriente en salida de voltaje

10 mA max.

(arga resistiva en salida de corriente

0t0 500 €2 (incluye resistencia de cable)

Rango de carga en salida de voltaje

>1kQ a 10 V(C

Max. carga inductiva 0.1mH
(salidas de corriente)
Mdx. carga capacitiva TuF

(salidas de voltaje)

Exactitud generalB)

Terminal de voltaje: £0.5% de escala total a 25 °C

Terminal de corriente: £0.35% de escala total a 25 °C

Deriva de exactitud con temperatura

Terminal de voltaje: +-0.0086% de escala total por °C

Terminal de corriente: +0.0058% de escala total por °C

Fluctuacion de salida; )
rango 0a 50 kHz
(referido a rango de salida)

+0.05%

(alibracion

No se requiere (garantizado por disefio de hardware).

No linealidad
(en porcentaje de escala total)

+0.05%

Repetibilidad®®
(en porcentaje de escala total)

+0.05%

Error de salida en todo el
rango de temperatura
(0a60°C[32°Fa+140°F)

Voltaje: £0.8%

Corriente: £0.55%

Error de offset de salida +0.05%
(0a60°C[32a-+140 °F])
Impedancia de salida 15 €2 (tfpico)
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Especificacion 1769-0F2 (Serie B y posteriores)
Proteccién contra circuito abierto y St

cortocircuito

Corriente de cortocircuito maxima 21mA

Proteccidn contra sobrevoltaje de salida Si

Tiempo para detectar una condicién de 10 ms tipico

cable abierto (modo de corriente) 13.5 ms mdximo

Respuesta de salida ante activacién y +0.5V pico durante <5 ms

desactivacion

Voltaje de trabajo nominal © 30 VCA30VCC

Indicador LED OK del mddulo Encendido: el médulo tiene alimentacion eléctrica, ha superado el

diagndstico interno y se comunica mediante el bus.

Apagado: No se cumplen las condiciones anteriores.

Diagndsticos de canal Sobrerrango o bajo rango segun informe de bits

(able de salida roto o resistencia de carga alta sequn informe de bits
(modo de corriente solamente)

Grupo de salidas al aislamiento del 500 VCA 0 710 VCC durante T minuto (prueba de calificacién)
backplane
Voltaje de funcionamiento de 30 VCA/30 VCC (aislamiento reforzado
IECClase 2)
(6digo de ID del proveedor 1
(6digo de tipo de producto 10
(6digo de producto 32

Elindicador de sobrerrango o de hajo rango se enciende cuando se excede el rango normal de operacién (por sobrerrango/bajo rango). £l médulo
continda convirtiendo la entrada analégica hasta el maximo rango de la escala total. El indicador se restablece automadticamente cuando esté
dentro del rango de operacién normal.

La respuesta de paso es el tiempo entre el momento en que el convertidor D/A recibe la instruccién de ir del rango minimo al rango completo
hasta el momento en que el dispositivo estd a 63% del rango completo. Se aplica el tiempo a uno 0 ambos canales.

Incluye términos de offset, ganancia, no linealidad y error de repetibilidad.
La fluctuacion de salida es la magnitud que una salida fija varfa con el tiempo, suponiendo carga y temperatura constantes.

La repetibilidad es la capacidad de un mddulo de salida para reproducir las lecturas de salida cuando el mismo valor del controlador se aplica a i
mismo de manera consecutiva, bajo las mismas condiciones y en la misma direccién.

El voltaje de funcionamiento nominal es el voltaje continuo mdximo que puede aplicarse al terminal de entrada, que incluye la sefial de entrada y
el valor que flota sobre el potencial de tierra (por ejemplo, sefial de entrada de 10 VCCy potencial sobre tierra de 20 VCC).

Sise usa la fuente de alimentacidn de 24 VCC Clase 2 opcional, el consumo de corriente de 24 VCC del bus es 0 mA.



Especificaciones ~ A-9

Especificaciones de salida
del 1769-0F8(C

Tabla A.5 Especificaciones del 1769-0F8C

Especificacion

1769-0F8C

Rangos de operacion analdgica normal "

0a20mA, 4a20mA

Rangos analdgicos a escala total”

0a21mA 32221 mA

Nimero de salidas 8 unipolares
Consumo de corriente de bus (mdx.) 145mA a5 VCC
160 mA a 24 vcc?

Disipacion de calor

2.69 total watts (todos los puntos — 21 mA dentro de 250 €3 — el peor de
los casos calculado).

Resolucion digital en todo el rango

16 bits (unipolar)

+4 2420 mA: 15.59 bits, 0.323 pA/bit
0a-+20 mA: 15.91 bits, 0.323 pA/bit

Max. velocidad de conversion (todos los
canales)

5ms

Respuesta de paso a 639"

<29ms

(arga resistiva en salida de corriente

010 500 € (incluye resistencia de cable)

(arga inductiva méx.

0.1 mH

(alibracin en el campo

No se requiere

Exactitud generalw

+0.35% de escala total a 25 °C

M Hindicador de sobrerrango o de bajo rango se enciende cuando se excede el rango normal de operacion (por sobrerrango/bajo rango). £l médulo contindia
convirtiendo la entrada analdgica hasta el méximo rango de la escala total. El indicador se restablece automdticamente cuando estd dentro del rango de
operacion normal, a menos que esté configurado para enclavamiento.

@ Sjse usala fuente de alimentacién de 24 VCC Clase 2 opcional, el consumo de corriente de 24 VCC del bus es 0 mA.

O L respuesta de paso es el tiempo entre el momento en que el convertidor D/A recibe la instruccion de ir del rango minimo al rango completo hasta el momento

en que el dispositivo esté a 63% del rango completo.

@ Incluye términos de error de repetibilidad, ganancia, deriva, offset, no linealidad.
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Especificacion 1769-0F8C

Deriva de exactitud con temperatura +0.0058% de escala total por °C
Fluctuacién de salida; (" +0.05%

rango 0a 50 kHz

(referido a rango de salida)

No linealidad (en porcentaje de escala ~ {+0.05%

total)

Repetibilidad? +0.05%

(en porcentaje de escala total)

Error de salida en todo el rango de
temperatura
(0a60°C[+32 °Fa+140 °F])

Corriente:; +0.55%

Error de offset de salida +0.05%
(0a60°C[+32a+140 °F])

Impedancia de salida >TMQ
Proteccién contra circuito abierto y St
cortocircuito

Corriente de cortocircuito maxima 21mA
Proteccién contra sobrevoltaje de salida | Sf
Tiempo para detectar condicién de cable |5 ms

abierto

Respuesta de salida ante activacién y
desactivacion del sistema

+0.5 Ve pico durante <5 ms

Voltaje de trabajo nominal®

30 VCA/30 VCC

Aislamiento de grupo de salidas a bus

500 VCA 0710 VCC durante 1 minuto (prueba de calificacién)

Voltaje de funcionamiento de 30 VCA/30 VCC (aislamiento reforzado [EC
(lase 2)

Indicador LED OK del mddulo

Encendido: el modulo tiene alimentacidn eléctrica, ha superado el
diagndstico interno y se comunica mediante el bus.

Parpadeante: fallo de alimentacion eléctrica externa.

Apagado: No se cumplen las condiciones anteriores.

Diagnésticos de canal

Sobrerrango o bajo rango sequn informe de bits

(able de salida roto o resistencia de carga alta segtin informe de bits

" Lafluctuacion de salida es la magnitud que una salida fija varia con el tiempo, suponiendo carga y temperatura constantes.

@1, repetibilidad es la capacidad de un médulo de salida para reproducir las lecturas de salida cuando el mismo valor del controlador se aplica a sf mismo de
manera consecutiva, bajo las mismas condiciones y en la misma direccion.

A voltaje de funcionamiento nominal es el voltaje continuo méximo que puede aplicarse al terminal de entrada, que incluye la sefial de entrada y el valor que
flota sobre el potencial de tierra (por ejemplo, sefial de entrada de 10 VCC'y potencial sobre tierra de 20 VCC).



Especificaciones ~ A-11

Especificaciones de salida
del 1769-0F8V

Tabla A.6 Especificaciones del 1769-0F8V

Especificacion

1769-0F8V

Rangos de operacion analdgica normal "

+10VCC 0a10VCC 0a5VCC Ta5VCC

Rangos analdgicos a escala total”

+10.5VCC,-0.5a105VC(, -0.525.25VCC,

0.5a5.25V(C
Nimero de salidas 8 unipolares
Consumo de corriente de bus (méx.) 145mAa5VCC

125mAa 24V

Disipacion de calor

2.16 total watts (todos los puntos —10.5'V dentro de TkC2 — el peor de
los casos calculado).

Resolucion digital en el rango completo

16 bits mds signo (bipolar)

10 VCC: 15.89 bits, 330 pV/bit
0a+5 VCC: 13.89 bits, 330 pV/bit
04a-+10VCC 14.89 bits, 330 pv/bit
+12a45VCC 13.57 bits, 330 pV/bit

Max. velocidad de conversion (todos los 5.0 ms

canales)

Respuesta de paso a 63%") <2.9ms

Salida de corriente de carga 10 mA mdx.
Salida en rango de carga > TkQ a10V(C
(arga capacitiva méx. TuF

(alibracidn en el campo

No se requiere

Exactitud generalw

+0.5% de escala total a 25 °C

M Hindicador de sobrerrango o de bajo rango se enciende cuando se excede el rango normal de operacion (por sobrerrango/bajo rango). £l médulo contindia
convirtiendo la entrada analdgica hasta el méximo rango de la escala total. El indicador se restablece automdticamente cuando estd dentro del rango de

operacion normal.

@ Sjse usa la fuente de alimentacién de 24 VCC Clase 2 opcional, el consumo de corriente de 24 VCC del bus es 0 mA.

B s respuesta de paso es el tiempo entre el momento en que el convertidor D/A recibe la instruccion de ir del rango minimo al rango completo hasta el momento

en que el dispositivo esté a 63% del rango completo.

@ Incluye términos de error de repetibilidad, ganancia, deriva, offset, no linealidad.
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Especificacion 1769-0F8V
Deriva de exactitud con temperatura +0.0086% de escala total por °C
Fluctuacién de salida; (" +0.05%
rango 0a 50 kHz

(referido a rango de salida)

No linealidad (en porcentaje de escala ~ {+0.05%
total)

Repetibilidad? +0.05%

(en porcentaje de escala total)

Error de salida en todo el rango de +0.8%
temperatura

(0260 °C[+32 °F a+140 °F])

Error de offset de salida +0.05%
(0a60°C[+32a+140 °F])

Impedancia de salida <1Q
Proteccién contra circuito abierto y St
cortocircuito

Corriente de cortocircuito maxima 30mA
Proteccién contra sobrevoltaje de salida | Sf

Respuesta de salida ante activacién y
desactivacion del sistema

+0.5 Ve pico durante < 5ms

Voltaje de trabajo nominal®

30 VCA/30 VCC

Aislamiento de grupo de salidas a bus

500 VCA 0710 VCC durante 1 minuto (prueba de calificacién)

Voltaje de funcionamiento de 30 VCA/30 VCC (aislamiento reforzado IEC
(lase 2)

Indicador LED OK del mddulo

Encendido: el modulo tiene alimentacidn eléctrica, ha superado el
diagndstico interno y se comunica mediante el bus.

Parpadeante: fallo de alimentacion eléctrica externa.

Apagado: No se cumplen las condiciones anteriores.

Diagndsticos de canal

Sobrerrango o bajo rango sequin informe de bits

0 Lafluctuacion de salida es la magnitud que una salida fija varfa con el tiempo, suponiendo carga y temperatura constantes.

@1, repetibilidad es la capacidad de un médulo de salida para reproducir las lecturas de salida cuando el mismo valor del controlador se aplica a sf mismo de
manera consecutiva, bajo las mismas condiciones y en la misma direccion.

I voltaje de funcionamiento nominal es el voltaje continuo méximo que puede aplicarse al terminal de entrada, que incluye la sefial de entrada y el valor que
flota sobre el potencial de tierra (por ejemplo, sefial de entrada de 10 VCC'y potencial sobre tierra de 20 VCC).



Apéndice B

Direccionamiento de mddulos

de entrada

Direccionamiento y configuracion de modulos con
MicroLogix 1500

Este capitulo examina el esquema de direccionamiento de médulos analégicos’ y
describe la configuraciéon de médulos usando RSLogix 500 y MicroLogix 1500.

En el siguiente ejemplo se usa el 1769-IF4. Puede encontrar informacién
detallada sobre la tabla de imagen de entrada en la seccién Archivo de datos de

entrada 1769-1F4 en la pagina 3-2.

Figura B.1 Mapa de memoria del 1769-1F4, incluida la configuracion

Mapa de memoria

Palabra de datos canal 0

Imagen de entrada

Archivo

Imagen de salida

Archivo

Imagen de entrada
6 palabras

Palabra de datos canal 1

Palabra de datos canal 2

Palabra de datos canal 3

Bits de estado general

Bits de sobrerrango y bajo rango

Archivo de
configuracién
4 palabras

Palabra de configuracién canal 0

Palabra de configuracion canal 1

Palabra de configuracion canal 2

Archivo de
configuracion

Palabra de configuracion canal 3

Bit 15

Bit0

Palabra 0
Palabra 1
Palabra 2
Palabra 3
Palabra 4, bits0a 3

Palabra 5, bits0a 15

Palabra 0
Palabra 1
Palabra 2
Palabra 3

Vea el manual del
controlador para
obtener
informacidn sobre
las direcciones.
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B-2  Direccionamiento y configuracion de médulos con MicroLogix 1500

Imagen de entrada de modulos de entrada

El archivo de imagen de entrada de médulos de entrada representa las palabras de
datos y los bits de estado. Las palabras de entrada de 0 a 3 contienen los datos

de entrada que representan el valor de las entradas anal6gicas para los canales del
0 al 3. Estas palabras de datos son vélidas solo cuando el canal estd habilitado y no
hay errores. Las palabras de entrada 4 y 5 contienen los bits de estado. Para recibir
informacién de estado valida, el canal debe estar habilitado.

Por ejemplo, para obtener el estado general del canal 2 del médulo analégico
ubicado en la ranura 3, use la direccién 1:3.4/2.

Ranura Palabra Bit

=y
Tipo de archivo de entrada —>I . 3 ‘4<2
T

Delimitador de elemento  Delimitadorde  pejimitador de bit

palabra

o o
2 212 |2 |&
= = IS S |2
=> < < < et
o o o o
= £ £ E [T
S S S S |2
= =

| 0 1 2 3 |

Ntmero de ranura

SUGERENCIA La tapa de extremo no utiliza una direccién de ranura.
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Archivo de configuracion de mddulos de entrada

El archivo de configuracién contiene informacién que usted usa para definir la
manera que funciona un canal especifico. El archivo de configuracion se explica
en més detalle en el capitulo 4.

El archivo de configuracion se modifica mediante la pantalla de configuracién del
software de programacién. Para obtener un ejemplo de un médulo de
configuracion que utiliza RSLogix 500, consulte la seccion Configuracién de
modulos de E/S analdgicas en un sistema MicroLogix 1500 en la pégina B-4.

SUGERENCIA La opcién de configuracién predeterminada del RSLogix 500

es habilitar cada canal de entrada analdgica. Para obtener
mejor rendimiento del médulo de entrada analégica,
inhabilite los canales zo #sados.

Tabla B.1 Valores predeterminados de configuracion de canal de software

1769-IF4 e -IF8: 1769-0F2, -OF8Cy -OF8V
Pardmetro Ajuste predeterminado Parametro Ajuste predeterminado
Enable/Disable Channel™ Enabled Enable/Disable Channel Enabled
Filter Selection 60 Hz Output Range Selection +10V dc
Input Range +10V dc Data Format Raw/Proportional
Data Format Raw/Proportional

U]

Los mddulos 1769-IF4, -IF8, -OF2, -OF8C y -OF8V estan inhabilitados de manera predeterminada. Es necesario habilitar los canales.
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B-4  Direccionamiento y configuracion de médulos con MicroLogix 1500

Configuracion de médulos de E/S
analdgicas en un sistema
MicroLogix 1500

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005

Este ejemplo sirve de guia para configurar médulos de salida y entrada analégica
1769 con el software de programacién RSLogix 500. Este ejemplo de

aplicacién supone que sus médulos de entrada y salida estan instalados como E/S
de expansion en un sistema MicroLogix 1500, y que RSLinx™ estd

configurado correctamente y que se ha establecido un vinculo de comunicacién
entre el procesador MicroLogix y RSLogix 500.

Inicie RSLogix y cree una aplicacién MicroLogix 1500. Aparece la siguiente

pantalla:

*H: RSLogix 500 - Untitled
File Edit “iew Search Comms Tool: ‘Window Help

- [0 x]

D@ E|&| % 8o =ono

Jaanryeaan [«

OFFLINE Mo Forces

Mo Edits 4| |Forces Enabled
Diriver: AB_DF1-1

4=

| LR
.S

El--.—.trae%oﬂ;»ac»m:.es El

\User

Bit A TimeriCounter A InputiOutput A Compare 4

[_ {0 x]

3 Project
& Help

Enp—

=3 Controller S
i Controller Properties
Q Processor Status

Q Function Files

m 12 Configuration

i)}E Channel Configuration
{3 Program Files

(] Data Files

-] Force Files

-0 Custom Data Monitors
E|D Database

For Help. press F1

[ p]\File 2 / K E

|XREF [2:0000 [APP [READ

Mientras estd fuera de linea, haga doble clic en el icono IO Configuration bajo la
carpeta del controlador y aparece la siguiente pantalla IO Configuration.

I/ Configuration

Aead |0 Config I

Hide: A8 Cardz

| Part it | Descsiption

0 Bul 1764 tficrabogix 1500 LSF Seie: C
Ay 1769 UnPresered Cable

- 1765FA2 Paweer Supply

1 17/6%0F2 Analog 2 Channel Oulput Modue

2 176940FEC Analiog 8 Chan Cunnant Dutput

3 1IERIFEY Analng B ChanYokage Outpul

4 1765HF fnalog 8 Chan lnput

5 1/68F4 Anang 4 Channel Ingut Module

f

o

4

10 =|

_ 0] x|
Curent Cards Avaiable
Filtia i.l'-‘dlll'l L

[ Pat t [ Descrgtian [«]

s HAR ThAnput 31 32 VAl

] ! el gk M

NTEHFLA0F?  Anaog 4 Chan Inps2 Chan Out
[17ESHFY Andog 8 Chan [nput
NTEHM12 T 2nput 159265 VAL
17E301E TEdnput 10/30VDC
N PESHOE-TWY Einput 24 VDL, 4-Qulput (RLY]
17631016F T6-Input High Speed 24 WOC
NTEHO 2 Anput Hgh Density 24 VDT
17654R6 B Chanrel ATD Module
NTEHTE B Chenrel Thaimoecuple Madule
17ES0AR 3:0kput 120,240 VAC
NFES0ATE TE-Dulput 1200240 VAT =
1763088 8-0eput High Cumant 24 V0T
N/ESH0B1E TEDulpud 24 %DC Seunce
176308167 Te-Oulput 24 VDT Source w' Protection
7650832 A2 0ulput High Dereily 24 WD
1768-0F2 Analog 2 Channel Dutpu: Modue
N7ES-0FEC Andog 8 Chan Cunent Dulpu
17RS0FEY Anaing 8 Chan Volage Dutput
N7ESHIVIE 16 Dulput 24 VDT Sink, :_!

Esta pantalla le permite introducir manualmente médulos expansores en ranuras
expansoras para leer automaticamente la configuracién del controlador. Para leer
la configuracién existente del controlador, haga clic en el botén Read IO Config.
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Aparece un didlogo de configuracion que identifica la configuracién de
comunicaciones actual de modo que usted pueda verificar el controlador
receptor. Si los ajustes de comunicacién son correctos, haga clic en

Read IO Config.

Read 10 Configration from Online Processor

Drriver Foute Processor Hode:
J4B_DF1-1 =] Jlecal [ getcill']nal[ﬂ
ctal

Last Configured

|4B_DF1-1 Node 1d local -

Reply Timeout:

I‘I i] [Sec.) Wiho Active..

Cancel Help

Se muestra en pantalla la configuraciéon de E/S actual. En este ejemplo se observa

un segundo nivel de E/S conectadas al procesador MicroLogix 1500.
I/ Configuration

Fead 10 Conhig. I

1 il Irput Module
NTEHFEOF?  Anaog 4 Chan Inpd2 Chan Dut
[17654F3 Anaog 3 Chan Input
M7EHM12 T 24nput 158/265 VAL
Pail # Dreacoiption - 1763HA16 TE-nput 10/30VDC

0 Bul 1764 Mizialagis 1500 LS Seiie: C [176SHOETWY Bdnpul 24 VDL, d-Oulput [RLY)

e Ay 17E3 UnPowsered Cable (17654016F  1Ednput High Speed 24 VDT

S Fawet Supply e A24rput High Density 24 VDT

1 17680F2 Andog 2 Channel Duput Module 176HAL E Channal ATD Module

2 17690FeC Anding 8 Chan Curent Dutpik N7EHTE & Charresl Thelmncnluple Madule

3 1TRSOFEY Anaog B Chan Vakage Output 1763048 B 0ukput 1207240 VAC

4 17554F Analog 8 Chan Inpul N7630416  1E-Qutput 1200240 VAL -

5 17658F4 Anaog 4 Channel Input Module 1763088 8:0ukput High Cument 24 YDIC
N7E5-0B16 TEDulput 24 WDC Seuice

] 17ES0BTER  TE-Duiput 24 VDT Sounce s’ Protectio

8 17630832 A2-0ulpud High Dersily 24%0C

| 17630F2 Analog 2 Channel Duput Module:

10 ‘:l N 7ESH0FEC Anaiog 8 Chan Cunient Dupu
17RSOFEY Analog 8 Chan Vokage Output

pdvtoni | Hew | Mide AlCacde | | [17630VIE  1E0ulput 24VDC Sk =
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B-6  Direccionamiento y configuracion de médulos con MicroLogix 1500

Configuracion de mddulos de entrada

En este ejemplo, el médulo de entrada analdgica 1769-1F4 estd instalado en la
ranura 1. Para configurar el médulo, haga doble clic en el médulo/ranura.

(onfiguracion de entrada analdgica

Cada una de las cuatro palabras de entrada analdgica (canales) estdn habilitadas
de manera predeterminada. Para habilitar un canal, haga clic en su cuadro Enable,
de modo que aparezca una seia de comprobacién en el mismo. Para obtener
rendimiento 6ptimo del modulo, inhabilite cualquier canal que no esté cableado a
una entrada real. Luego seleccione su opcién para Filter Frequency, Input Range y
Data Format para cada canal.

Module #5: 1769-TF4 - Analog 4 Channed Tnput Module ﬂ

Expansion Genaial Configuraion  Analog Input Corfiguration ] Geneiic: Extia Data Coniig |

~ Channel 0 Filler Charnel 1 i
4
¥ Ensbls  [60H: =] ¥ Enable |ﬁnnz -]
Irput Renge Input Rangs
A0t « 10D 'I A0ke +10VDT 'I
Ciata Fomat Diata Format
1F|aw.-'FmD0|u'md j |F-'M"F'rmnt0nal LI
- Channel 2 Fite: Charnel 3 Fatee
¥ Enable |EEIHz vi W Enable [E0 Hz -
Imput Rangs Inpul Fange
A0t +10VDC vE 10t +10VDC -l
[Dista Faimst Digls Formal
|FIaw.|’F‘|c|pn|I|md ﬂ [ﬁm‘f’mpntnml il
ok | cancel | Aoy | He |
Module #4: 1769-IF8 - Analog 8 Chan Inpuk x|
Chan 45 | Chan 67 | Genenc Exira Data Config |
Expansion Gieneral Conligusbon Chan0-1 |  chanza
ety ¥ Enable ! ¥ Enable
v
Irpiit B Selection Iput A Sedaction
IlDIoo'ID\p'DE 'I 10t «10VDT 'I
Dt Foemat [rala Fonmat
F 3 R aws/Proportional 'I
L Files
Engreerng Unit: Iﬁ
Scaied far PID E0H:
Percent Vahe
Az High Alarn Alam High Blzim
o [Ma Alarm = |Nn Alaim =]
Alarm Low Aloem Love
IU :
Alam Deacband Alarm [padband
0
Peal Time 5ample rats [mS] |ﬂ ™ EnableATS

T i i

SUGERENCIA Para obtener maxima inmunidad al ruido, seleccione 50 Hz.

Para obtener la més alta velocidad (deteccidn de sefal mas
rdpida), seleccione 250 Hz.
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Direccionamiento y configuracién de modulos con Micrologix 1500 B-7
Configuracion de mddulos de salida
En este ejemplo, el médulo de salida analdgica 1769-OF2 estd instalado en la
ranura 2. Para configurar el médulo 1769-OF2, haga doble clic en el
médulo/ranura.
L/l CRNGUESEE el
Fites [A110 -
Read 10 Config. : fetk | Qeuciuin |}

Anaog 2 Channel Dulput Modue
Andog 3 Chan Cutnent Dulput
Anang B Chan Vakage Dulput
Andiog 8 Chan lnpul

Andog 4 Channel Input Module

= L0 00 ~JEgin &= LF P = |
-
e
&
o=

=

La siguiente pantalla de configuracion general aparece para los médulos de salida
1769-OF2, -OF8C y -OF8V.

Module #1: 1769-0F2 - Analeg Z Channel Dutput Modele

Espansion Genessl Canfiguration | Analng Output Configuration | Ganeric Estra Data Canfig |

Wendat D

Product Type :

Product Cods

Senes/Mapr AevMnoiey
It Waids

Dupuit 'wards

Exira Data Length:
lgriore Configuration Emor -

|1 Pant b | Descrption [~
0 Bul1764 Micialgis 1500 LSP Seties C
.................... Any 1763 UnPossered Cable

1765PA2 Pawiet Supply

TE-Anput 79/132 VAL

1 Fi ay 4 L
N TBHF4<0F2 Analog 4 Chan Inp.-'? Chan Dut

=

17ESHFE Anaog 3 Chan Input

NTEHM12 T 24nput 1587265 VAL

76531016 1Ednput 10/30VDC

N7EHOETW B-nput 24 VDL, 4-0ulput [RLY)
763016F  1Ednpuwt High Speed 24VDC
/e '324er thl:lensil_l,l 24VDC
753RE B Chanral ATD Modue

NTEHTE B Cherrel Theaimoscuple Maodule
1763048 8:0utput 1207240 VAC

N7ES0ATE TE-Dulput 120024040 b
1763088 8- 0uiput High Cumnant 24 VDT
17E5H0E1E Te-Dulput 24 WDC Souice
17630816F  TE-Output 24 VDT Source w Prictectio
7650832 32-Dulput High Dersily 24%DC
1763-0F2 Analog 2 Channel Duput Module:
N76S0FEC Andog 8 Chan Cunant Duput

1 TRSOFEY Analng 8 Chan Vokage Dutput
N7ESHOVIE 1E-Dulput 24 WDC Sink.
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Configuracion de salida analdgica

Ambas palabras de salida (canales) estan habilitadas de manera predeterminada.
Para habilitar un canal, haga clic en su cuadro Enable, de modo que aparezca una
sefia de comprobacién en el mismo. Para obtener rendimiento éptimo del
modulo, inhabilite cualquier canal que no esté cableado a una entrada real. Luego
seleccione su opcion de Filter Frequency, Input Range y Data Format para cada
canal.

Module #1: 1 769-0F2 - Analog 2 Channel Dutput Module _ﬁj
Ewparwion Geneeal Configuration  Anaiog Dutput Configursbon | Genesic Extra D ata Config |
Chanrel @

= Enabls

Output Aarge Selection

I-1Dln +10WOE -

Diata Fomnat
Riaw/Fropoitonal -
~ Charnal 1

[+ Enshle

Dutput Farge Selection

I-lEI!u +10VDC 1-1

Diala Foimal
R/ Froportonal -
[ ok ]| camee | Ak | He
Module #2: 1 769-0FBL - Analog 8 Chan Current Dutpat _!S_I
Chan 45 | Chan 67 | Genesic Eafra Clata Conbig
Espanizion Gensa Corfguralion Chan 01 Chan 23
Chan 0 Chan 1
F Ensble ¥ Enatie
Dutpui Fange Selection Oiutput Flange Selection
ID to 20 s - Il to 20 e 'I
Dt Fioemat Drata Foamiat
IFHawr'Plonctl'nnal vi !Engneethg Unitz -
I Laich Clamp Alam I Latch Clamp Alarm
High Clamp Lo Clamp High Clamp Lows Clamp
Io Io [0 e
ok | cewsl | oAb | Hep
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Notas:
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Apéndice C

Configuracion usando el perfil genérico RSLogix 5000
para controladores CompactLogix

Para configurar un médulo de E/S analdgico 1769 para un controlador
CompactLogix en RSLogix 5000 usando el perfil genérico, primero debe
comenzar un nuevo proyecto en RSLogix 5000. Haga clic en el icono de nuevo
proyecto en el ment desplegable FILE y seleccione NEW. Aparece la siguiente
pantalla:

MNew Controller x|
Wendar: Allen-Bradiey

Tupe: IWEEI-LSEE CompactLogi=5335E Eontrolj Ok I
Rewision: 13 b Cancel |
[T Bedundancy Enabled Help |

Mame:; I

Description: ﬂ
=

Ehassis Type: |<n0ne> j

Slak: IU 3:
Create Irn; |E:\F|SLogiHEDDD\F'rniect$ Browsze. . |
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(-2 (onfiguracién usando el perfil genérico RSLogix 5000 para controladores CompactLogix

Seleccione el tipo de controlador e introduzca un nombre para su proyecto, luego
haga clic en OK. Aparece la siguiente pantalla principal RSLogix 5000:

o, RS Logix 5000 - sabrinascreens [1763-L20]
Fie Ed View Geach Logie Communicaons ool Window Help

IR EN= S ENE T T
Mo Edits vl Forces Disabled vl

Path™ AB_DF1-1

I =1 = e e et H

||\ Favorites B A_Timeraumsr A puiowne

[_[F]x]

(23 Pawer-Up Handler
B Tasks
48 MainTask
-8 MainProgiam
: Program Tags
: MainRioutine
(23 Unscheduled Programs
3 Trends
25 Data Types
[y UserDefined
Ly Predefined
gy Module Defined
=45 140 Configuration
[0] CompactBus Local

Ready |

La tltima entrada en Controller Organizer, a la izquierda de la pantalla mostrada
arriba, es una linea etiquetada “[0] CompactBus Local’. Haga clic con el botén
derecho del mouse en esta linea y seleccione “New Module”; aparece la siguiente
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pantalla:
ZI
Type: I‘I TEIHSC
T High
17691416 18 Paint 120 AC Input
1763148 8 Paint |solated 1200 AC Input
17E3-IF4 4 Channel CurrentAVVoltage Analog Input
17E3-IF4=0F2 4 Channel Input/2 Channel Output Low Resolution Analog
17691M12 12 Paint 240 AC Input
17691016 16 Paint 24 DC Input, Sink/Source
1769-1016F 16 Point 24 DC High Speed Input
17691032 32 Point High Density 24y DC Input
1769 Q60w 4 E Paint 24 DC Sink/Source [nput, 4 Point AC/DC Relay Output
1763 IRE E Channel RTD/Direct Resistance Analog Input
17E3TE E Channel Thermaocouple/mt Analog [nput
1763-t0DLLE Generic 1765 Module
1769-0416 16 Paint 100-2400 AC Output LI
— Sho
Wendor: IAII j ¥ Other ¥ Specialy 140 Select Al |
V¥ Analog W Digital [V Communication [V Motion [V Contraller Clear Al |
()8 I Cancel | Help |
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Esta pantalla reduce su busqueda de médulos de E/S a configurar en su sistema.
Haga clic en el botéon OK; aparece la siguiente pantalla de perfil genérico
predeterminada:

Module Properties - Local [1769-MODULE 1.1)

Type: 1763-MODULE Generic 1769 Module
et — — Connection Parameters

Azzembly _

Instance: Size:
Hame: I Input; I'ID'I |2 ﬁ [1E-hit)
Description: d Dutput: |1 04 IIJ

=] | Corfiguation: [102 [0 = nebi

Carnrn Farmat: IInput Data-INT j

Slat: 1 _:I

Cancel | < Brack: | MHeut » | Finizh > I Help |

Esta es la pantalla de perfil genérico predeterminada. La primera drea allenar en la
pantalla Generic Profile es el nombre. Esto ayuda a identificar ficilmente el tipo
de médulo configurado en el bus Compact local. El campo “Description” es
opcional y puede usarse para proporcionar mas detalles respecto a este médulo de
E/S en su aplicacion.

El siguiente pardmetro a configurar es “Comm Format”. Haga clic en la flecha
abajo de este pardmetro para ver las opciones. En el caso de mddulos
1769-OF8C y -OF8YV, se usa “Data — INT”. “Input Data — INT” se usa para el
médulo 1769-1F8.

A continuacién debe seleccionarse el nimero de ranura, aunque este comienza
con el primer niimero de ranura disponible, 1, e incrementa automaticamente en
cada perfil genérico subsiguiente que configure.
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Use la tabla siguiente para los valores de “Comm Format”, “Assembly Instance” y
“Size” de los médulos 1769-1F8, -OF8C y -OF8V si tiene una version previa a la
version 15 de RSLogix5000.

Médulos Comm Format Parametro Assembly Size
de /51769
Instance (16-bits)

IF8 Input Data — INT Input 101 12
Output 100 1

Config 102 50

OF8Cy OF8Y Data— INT Input 101 11
Output 100 9

(onfig 102 64

M Los mdulos 1769-0F2 y -IF4 no usan el perfil genérico.

Tome nota de los numeros de Comm Format, Assembly Instance y sus tamanos
asociados para cada médulo de E/S analdgicas e introduzcalos en el perfil

genérico.
i Module Properties - Local:1 {1769-MODULE 1.1) ) =|

General | Connection |

Type: 173 MODULE Genenc 1769 Modue
Parent: Local - Cormaclioe Paiamelei:
fzzambly
Irtarce Sipe:
Maps: o inog Ireut: [ 2 =] peww

Drescghion

Output 100 1 _J? [16-bit]

i e
§
g
¥
=
2

Coerin Ecurniat: |I ata - INT
Slat 1 - |

Shalug Oifirs 0k I Cancal I Anply Help
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En este punto, haga clic en “Finish” para completar la configuracion de su médulo
de E/S. Si hace clic en “Next’, aparece la siguiente pantalla:

Module Properties - Local:1 [1769-MODULE 1.1]

Requested Packet Interval [RPI): I 2.03: mz  [20-2.0ms]

[ Inhibit Module

[ Major Fault On Controller If Connection Fails ‘While in Bun Mode

Module Fault

Cancel | < Back I Mest » I Firizh > | Help |

Usted puede seleccionar inhibir el médulo o que el controlador entre en fallo si
falla la conexion a este médulo de E/S. Los valores predeterminados de estos

dos pardmetros son no inhibir el médulo y que no entre en fallo el controlador si
falla una conexién del médulo de E/S.

SUGERENCIA Consulte las pantallas de ayuda en RSLogix 5000, bajo

“Connection Tab Overview”, para obtener una explicacién
completa de estas funciones.

Ahora puede hacer clic en “Finish” para completar la configuraciéon de

su modulo de salida analdgica. Si hace clic en “Next”, aparece la pantalla Module
Information, la cual solo se llena cuando usted est4 en linea con su controlador.
Si hizo clic en “Next” para ir a la pantalla Module Information, haga clic en
“Finish” para completar la configuraciéon de su médulo de E/S.

Configure cada médulo de E/S analdgicas de esta manera.
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cOnﬁguracién de modulos de E/S Una vez que usted ha creado perfiles genéricos para cada médulo de E/S

analdgicas en su sistema, debe introducir la informacién de configuracion

en la base de datos de tags que se cre6 automaticamente a partir de la informacién
del perfil genérico que introdujo para cada uno de estos médulos. Esta
informacién de configuracién se descarga a cada médulo al momento de descarga
del programa, al momento de entrar al modo de marcha y al momento

de poner en marcha.

Esta seccién muestra como y dénde introducir los datos de configuracién para
cada mddulo de E/S analdgicas, una vez que se han creado los perfiles genéricos
para ellos.

Primero debe introducir la base de datos de tags del controlador, haciendo doble
clic en “Controller Tags” en la porcién superior del Controller Organizer.

El ¢jemplo siguiente demuestra c6mo introducir datos de configuracion para los
modulos 1769-OF2 y -1F4.

Para fines de demostracion se han creado perfiles genéricos para los médulos
1769-1F8, -OF8C y -OF8V. La pantalla Controller Tags es similar a la siguiente:

{z RSLogix 5000 - My_Process [1769-L3SET™

Fie -S4t View Search Logic Communications Took Window Help

(alslEl & dmle| oo o sinlellE el alal]

3 |calslal )|

B .-“ .
[T L o—— T ]
e A : | B
Wo Forcss »,\::UK = 'il'_ !
b 1 i = o] |
- _!J | \Favorit T, S|
T — [ —— ~ioix
2 contrater Tags Scoge: [My_Procesdconich v] Shgwe vl ~] So [Dessiion v
[ Controler Fauk Hander _
(3 Power-Up Handier Ty Name: | Vel | Fosce Mack # [ Siyle [ Type | Deseiiption =]
2] Tasks =FLocal1.C final Liss) |AB1769_MODULE.C.O
B4d M;nT-“k [# Local1:C Reseived 1 Decimal |DINT
i kil #-Locat1:CData el [oee) | Hen [INTT58)
[ Unscheduled Programs = — T T T o ]
25 Motion Groups | jShocatl LR L JABII76 MODUEE INT_ 28t |
[ Ungrouped Axes Fault 0 Decimd |DINT
= Trends [+ Locat1:l Data sy Loa b Decmal IINTIZ| 1l
3 Data Types P |=iLocal 10 [ G | {AB1769_MODULE_INT_ytes0:0 |
[ User-Defined -Local1:0.Data ] fro0) | Decmal [INT[]
FHCg Strings =
1L Predefined
1 (48 Modue-Defined
5 10 Corfiguraticn
AP [1]1760-195 Etberret Part LocaENB
[l Compactfius Lacal
) [1] 1769-MODLLE 1F8_Analog
] O]
Modue Faut L
4l | || ]y monitor Tags A Edk Tags [ el 7
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Las direcciones de tags se crean automdticamente para los médulos de E/S.
Todas las direcciones de E/S locales estdn precedidas por la palabra Local. Estas
direcciones tienen el siguiente formato:

e Input Data: Local:s.I
e Output Data: Local:s.O

e Configuration Data: Local:s.C

Donde s es el nimero de ranura asignado al médulo de E/S en los perfiles
genéricos.

Para configurar un médulo de E/S, debe abrir el tag de configuraciéon
de dicho médulo haciendo clic en el signo de més, situado a la izquierda de su tag
de configuracién en la base de datos de tags.

Configuracion de modulos de salida analdgica

Para configurar los médulos 1769-OF8C o -OF8V en la ranura 1, haga clic

en el signo de mds, situado a la izquierda de Local:1:C. Los datos de
configuracion se introducen bajo el tag Local:1:C.Data. Haga clic en el signo de
mds, situado a la izquierda de Local:1:C.Data para revelar 8 palabras de

datos enteros donde pueden introducirse los datos de configuracion para el

moédulo 1769-OF8C o -OF8V.

Configuracion de mddulos de entrada analdgica

Para configurar médulos de entrada en la ranura 2, haga clic en el signo de mis,
situado a la izquierda de Local:2:C. Haga clic en el signo de mas, situado a la
izquierda de Local:2:C.Data para revelar 4 palabras de datos enteros donde
pueden introducirse los datos de configuracion para el médulo. Las direcciones
de tags para estas 4 palabras son desde Local:2.C.Data[0] hasta
Local:2.C.Data[3].
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Notas:

Publicacién 1769-UM002B-ES-P — Julio 2005



Apéndice D

Descripcion general

Configuracion de modulos en un sistema DeviceNet
remoto con un adaptador 1769-ADN DeviceNet

En este ejemplo, los médulos 1769-1F4 y 1769/OF8C estén en un sistema
DeviceNet remoto controlado por un adaptador 1769-ADN DeviceNet.

El software RSNetWorx para DeviceNet, versién 2.23 o posterior, se usa para
configurar la red y los médulos de E/S.

El método de configuracién descrito aqui debe realizarse antes de configurar el
adaptador DeviceNet en la lista de escan de un escdner DeviceNet. Esto aplica si
usted esta configurando un médulo de E/S fuera de linea, y descargando al
adaptador, o si realiza la configuracién en linea. Después de que el adaptador se
coloca en la lista de escan del escaner, usted solo puede configurar o reconfigurar
los médulos de E/S mediante mensajes explicitos o retirando el adaptador de la
lista de escén del escédner, modificar la configuracién del médulo de E/S y luego
afadir el adaptador nuevamente a la lista de escan del escaner.

Para obtener informacién adicional sobre cémo configurar los escaneres y
adaptadores DeviceNet, consulte la documentacion correspondiente a esos
productos. El documento DeviceNet Adapter User Manual, publicacién
1769-UMO001, contiene ejemplos sobre cémo modificar configuraciones del
modulo de E/S con mensajes explicitos, mientras el sistema estd funcionando.

IMPORTANTE Usted debe usar un adaptador 1769-ADN Serie B con los
moédulos 1769-1F8, -OF8C y -OF8V.

SUGERENCIA Después de establecer cada ranura, asegtirese de seleccionar

Apply.
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Anada el adaptador DeviceNet
alalista de escan
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En esta parte del ejemplo, el adaptador 1769-ADN se afiade ala lista de escén del
escaner DeviceNet.

1. Inicie el software RSNetWorx para DeviceNet.

%7 DeviceMet - RSNetWorx for DeviceNet ME |

HEHE Edit View Metwok Device Tools Help

EEEE PRI =
Hardware————————————— x| =l
=) Devicehet
Category
AL Drive

Barcode Scamer
Communicalion Adapler
DieviceNet to SCANpart
Dodge EZLINK

General Purpose Discrete /0
Geneic Device

Humen Machine Interface
Inductive Prosimiy Switch
Limit Switch

Mator Protector

Phatoslectiic Sensor
Rockwell Automation miscela
SCANpart Adapter

Smart MCC

endor

Fiockwell Automation - Aller: B
Fiockwell Automation - Dodge
Fiockwell Automation - Electro-
Fiockwell Automation - Rian

K 4] ¥ W[\ Graph | Spicadsheet | Master/Ske | ¢

Offline.

L,LI.

2. En la columna izquierda, bajo Category, haga clic en el signo “+” situado
junto a Communication Adapters.

3. Enlalista de productos, haga doble clic en 1769-ADN para colocarlo en la

red.

L DeviceNet - RSNefWorx for DeviceNet P E

”El\e Edit Yiew MNetwork Device Tooks Help

[al=-alaels =y eall-lE|E- &35

Hardware

x|

EHTJ Devicehet
Category

AL Diive

Barcode Scanner

Communication Adapler
1747-5DN Scanner Modul

J 1771-5DN Scanner Modd

B 1764PLIDS DeviceNet 5

) 1734:4DN DeviceNet Fles

Vendor

1756-DNB/A
1761-NET-DHI Dievice Nej
1761-NET-DHI Series B D
1763-4DN 4

-z 1770KFD RS232 Interface

1784-CPCIDS DeviceNet

1784-PCD PCMCIA Interfa)
1784-PCDS Scanner

8] 1784-PCID DeviceNet Inte

£29 17688.CN2DN Linking Dev

7] Modular DS&

DeviesNet to SCANpart
Dodge EZLINK.

General Purpse Discrete 110
Generic Deviee

Human Machine Interface
Inductive Proximily Switch
Limit Swich

Motor Protector

Phataslectic Sensor
Rlackwel futomalion miscela
SCANport Adaper

Smart MCC

Rockwel Automation - Aller B
Rockwel Automation - Dodge
Rockwel Automation - Electro:

Rockwel Autamation - Relian
»

1763-ADN/A

M|/«|»| W]\, Graph [ Spieadshesl § Master/Sl: |

SUGERENCIA

Offfne.

Si1769-ADN no es una opcidn, usted tiene una version
anterior del software RSNetWorx para DeviceNet.

=

L'LI.
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4. Para configurar las E/S para el adaptador, haga doble clic en el icono de
adaptador que aparece en la red.

General | Madule Corfiguration | 140 Summary | Transactions |

L1 769-ADN Compact 1/D Adapter

m 17E3:ADM Compact 14D Adaprer

M ame:

Descnphiar:

Addisss: 0 =

~ Device kdanthy [ Primany | -

Versdor: |Hndcml Butomation - Alen-Bradiep [1]
Type: [Commurication Adaptes [12]
Devicet  [17B9:ADN Compact 10 Adapter [E5]
Catsiog  [176-ADN/E
Revision:  [2001 il ﬂ

(176200 Como 19 o - R

2

ok | cemest | i | W ]

5. Haga clic en la ficha Module Configuration.

=~ 1 769-ADN Compact 10 Adapter ol |
General  Madule Cordgustion | 1/0 Summany | Transactions |
Select and configuee the adapter, and any associabed modules,
- that reside i the curent chazsiz
Chiassie Type: Display Hardware By, B Lk
i-?E‘-}&"" _:.J ":'\.;-j:n-u'_-d
Handware: + + > 5 PBoperties
176481 =] Siot | Bank ModulaTyps =
1TESF 44 [} wa 1 [T76SA0ME
[ 17e30FaE J
1763FE40F 2 -
Ewa&-lmm »
176312
i 17e30018
17EHET6/PW Few 11
17E3-CEF 4
1763103244
Bl —
F 4 [ 3
o | ceeel | e | Hee |

SUGERENCIA

La ficha I/O Summary proporciona el tamano configurado y

formato de los datos de E/

S.

La ficha Transaction permite enviar servicios compatibles con
este dispositivo. La transaccién “Clear/Reset Memory”
regresa la configuracion del médulo a los valores

predeterminados en la fabrica, es decir, en blanco. Esta

operacién no puede deshacerse.
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Configure el ejemplo de modulo
de entrada 1769-IF4
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El adaptador 1769-ADN aparece en la ranura 0. Los médulos de E/S, las fuentes
de alimentacion eléctrica, tapas de extremo y cables de interconexion deben
introducirse en el orden correcto, siguiendo las reglas de E/S 1769 contenidas en
el documento DeviceNet Adapter User Manual, publicacién 1769-UMO001A.
Para simplificar este ejemplo, colocamos el 1769-1F4 en la ranura 1 para mostrar
cémo se configura.

1. Para colocar el médulo de entrada en la ranura 1, haga clic en Module
Configuration.

Aparece una lista de todos los productos 1769 posibles.

=+ 1 769-ADMN Compact 10 Adapber i |
General Mol Configuration lh{l Sumenary | Transactions |
Select and confiqure the adapler, and any aszocialed modules,
- that negide in the cunent chagsiz.
Chassis Type! Diisplay Hardwate By B Liphasd
eachibogr 4 T+ > [EFopete:
1769CLLY . CLL3 - Slat  Bank | Moduls Type -
1769CRLY .- CRLI drnia 1 [(765ADNA_
1769-CRR1.- CAR3
17ESECL |
[ 1me9£cR =» [
r 1IBSHEL
RIS
' 17R98TBAAPW Fev 21 |
E 17ESLAR [ :
17ESF A A )
17894F4/8 = =
L B LI_I : : LI_!
Ok | Caeal | iy | mep |

2. Seleccione el 1769-1F4/B.
La ranura 1 aparece a la derecha del 1769-IF4.
3. Bajo la ficha General, seleccione el banco apropiado.

En esta fecha se seleccioné Bank 1.

General |Advanced F‘arametersl Configuration Settingsl EDS FiIeI

1769-4 Channel dnalog Input/B

Mame: |1 76594 Channel Analog |nput/B

Slat; 0

Yendor: Rockwell Automation - Allen-Bradley [1]
Type: General Purpoze dnalog 140 [10]
Device: 1769-4 Channel Analog |nput/B[35]
Catalog: 1769-F4/E

External ID:

Each module has to be azzigned to a 'Bank'. Pleaze input the ‘Bank' in
which this module belongs.

Bark: 1
Ok I Cancel Help
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4. Haga doble clic en este cuadro de ranura 1.
2%

General | Advanced Parameters  Corfiguration Seltings IEE'S File |

Select the parameter that you wank o conbigure and rshiate an
actian uting the baclbar,
B Giraups i Pectors T Help
ID Parameter Current Valus
2 Channel 0
= 100 Charnel0 Enable =]
101  Fiker Freguency &0 He
102 Input Type <10 ko 410V dc =
103 [aka Format Engineering Urets &
'Ji) Channel 1
i~ 200 Channel 8 Disable -
201  Fiter Fraquency &0 Hz =
202 Input Type 4 ba 20 mdy ".I
203 Daka Format Sealed-fer-PID =]
_5) Channel 2
_&| Channel 3

0k | cCawel | Hep |

De manera predeterminada, el 1769-1F4 mddulos contiene seis palabras de
entrada y ninguna palabra de salida.

5. Haga clic en el botén Data Description para ver lo que representan las seis
salidas.

Las primeras cuatro palabras son los datos de entrada analdgica, mientras
que las ultimas dos palabras contienen los bits de sobrerrango y de bajo
rango y estado para los cuatro canales.

6. Haga clic en OK o Cancel para salir de esta pantalla y regresar a la pantalla
Configuration.

7. Sila aplicacién requiere solo cuatro palabras de datos y no la informacion
de estado, haga clic en el botén Set for I/O only

El tamafio de entrada cambia a cuatro palabras. El nimero de revision para
el médulo 1769-1F4 Serie B es dos. Con este ajuste usted puede dejar la
opcién Electronic Keying en Exact Match. No se recomienda inhabilitar la
codificacién, pero si no estd seguro de la revision exacta de su médulo, al
seleccionar Compatible Module permite que su sistema opere, y el sistema
requiere un médulo 1769-1F4 en la ranura 1.

El médulo 1769-1F4 Serie B es diferente del médulo serie A solo en el
hecho de que este permite alimentacion eléctrica de 24 VCC externa. La
conexién de alimentacién eléctrica externa permite consumir alimentacion
de 24 VCC del médulo para su fuente externa, en el caso de que la fuente
de alimentacion eléctrica 1769 no proporcione suficiente alimentacién de
24 VCC para su conjunto particular de médulos de E/S 1769.
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Si usted estd usando alimentacién de 24 VCC para su médulo 1769-1F4,
debe hacer clic en el cuadro blanco a la izquierda de “Using External +24v
Power Source”, de modo que aparezca una seia de comprobacién en el

cuadro. No haga clic en el cuadro si no estd usando alimentacién de
24 VCC externa.

Los cuatro canales de entrada analdgica estin inhabilitados de manera
predeterminada. Para habilitar un canal, haga clic en su cuadro Enable de
modo que aparezca una seia de comprobacién en el mismo. Luego
seleccione su opcion de Filter Frequency, Input Range y Data Format para
cada canal. Consulte el capitulo 4 de este manual para obtener una
descripcién completa de estas categorias de configuracion.

Ejemplo de alimentacion eléctrica externa del 1769-1F4

En este ejemplo se usan los canales del 0 al 4, y la alimentacion eléctrica externa es
suministrada por una fuente de alimentacién de 24 VCC externa. Ademas, los
canales 0 y 1 son accionados por transductores de 4 a 20 mA, mientras que los
canales 2y 3 son accionados por dispositivos que generan senales analdgicas de 0 a

10 VCC.

El rendimiento efectivo no es una preocupacion en esta aplicacién. Sin embargo,
silo es la inmunidad al ruido. Por lo tanto, se seleccioné la frecuencia de filtro
para la méxima inmunidad al ruido, 50 Hz. La entrada analdgica en el canal 0 se
usa como valor PV (entrada) para un lazo PID. Por lo tanto, la opcién para el
pardmetro Data Format correspondiente a este canal es Scaled-for-PID. Los
canales 1 a 3 no se usan con un lazo PID y se han configurado con la opcién
Raw/Proportional en Data Format para méxima resolucion.

ot 01" - 1769-1F4/B 2] x|

Genersl Advanced Parameters | Configueation Setings | EDS Fie |

Select ihe parameter thal pou want b configure and inibate an
aclion uging the toakbar

bt Fesore T Help
[ ] Parameter | Current Vel
1 Input Cata Size Al Inpuk Daka (6 WORDS) [=
5] Electronic Keying Compatible Modulks %
7 Carfigured Minor Revigion 1
g

# nctual Minoe Revision 1

Haga clic en OK y habr terminado la configuracién para el médulo de entrada

analdgica 1769-1F4.
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Configure el ejemplo de modulo

de salida 1769-0F8(C

Después de salir de la pantalla de configuracion del 1769-1F4, la pantalla I/O
Bank 1 para el adaptador 1769-ADN debe ser similar a la siguiente:

5. 1769-ADN Compact 1/0 Adapter EiES

General Hnﬂlal:uﬁwubnlwsml Transactions |
. Wldmhnhﬁ;ldmmﬂﬂlﬂmdﬁa

that resde in the curent
Chaszts Type: [risplay Hardveare By B pioad
R | [catsiogHame = W Dosnicad
ey sy |
Haschware: + T X 5 Bopertes]
[l 1750816 =] Skt | Bank| Modue Type =
il 17908168 a1 [7eseonE
17690B16/8/FW Aev 3 Hom v [7esFew
17ES-OB1ERA > —
176808 16R/E
[l 17590832
1 7RSO8/, J
1TESOF 24
1768028
[] 17e90FaCa
17EOFEY i =
- TR A |

ok | coe | sy | Hew

1. Tal como hizo con el mdédulo 1769-IF4, haga clic en la flecha desplegable
junto a la ranura vacfa y esta vez seleccione el 1769-OF8C.

2. Haga clic en el botdn Slot 2 que aparece a la derecha

del médulo 1769-OF8C.

Slok 02" - 1769-0FBC/A

Genesal  Advanced Paramatees | Configuration Settngs | EDS File |
Selact the parameter that pou want bo configure and initiabe an

21

aclion usirg the toabar
LiRestors 0] Help
© | ] Parameter [ Current Value
Input Data Size 11 Input Words Alocated , (=
Cubput Dats Size 9 Cutput Wards Mocated =
Electronic Keying Compatible Madule -

# Ackual Minor Revision i

4
5
&
T Configured Minar Rendsion 1
g
Q Liza External Powssr Souncs 1

[+

ok | caca | Hep |

De manera predeterminada, el médulo 1769-OF8C contiene once

palabras de entrada y nueve palabras de salida.
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3. Haga clic en el botén Configuration Settings para ver lo que las once
palabras de entrada y las nueve palabras de salida representan.

Las once palabras de entrada contienen datos de diagnésticos de canal para
los ocho canales. Las nueve palabras de salida contienen los datos de salida
analégica para los ocho canales, junto con una palabra adicional que
contiene los bits de control para desenclavar alarmas.

4. Haga clic en OK o en Cancel para salir de esta pantalla y regresar ala
pantalla Configuration.

5. Seleccione No Input Data bajo Input Data Size si su aplicacién requiere
solo las palabras de datos y no la informacién de estado.

El valor de Input Size cambia a 0, mientras que el valor de Output Size
continta en nueve palabras. El nimero de revision para el médulo
1769-OF8C Serie B es dos. Con este ajuste usted puede dejar la opcidn
Electronic Keying en Exact Match. No se recomienda inhabilitar la
codificacién, pero si no estd seguro de la revisién exacta de su médulo, al
seleccionar Compatible Module permite que su sistema opere, a la vez que
sigue requieriendo un médulo 1769-OF8C en la ranura 2.

Ejemplo de alimentacion eléctrica externa del 1769-0F8C

El médulo 1769-OF8C Serie B es diferente del médulo serie A solo en el hecho
de que este permite alimentacion eléctrica de 24 VCC externa. La conexion

de alimentacidn eléctrica externa permite consumir alimentacién de 24 VCC del
modulo para su fuente externa, en el caso de que la fuente de alimentacién
eléctrica 1769 no proporcione suficiente alimentacion de 24 VCC para su
conjunto particular de médulos de E/S 1769.

Si estd usando alimentacién de 24 VCC para su mddulo 1769-OF8C, debe hacer
clic en el cuadro blanco a la izquierda de “Using External +24v Power Source”,
de modo que aparezca una sefia de comprobacion en el cuadro. No haga clic en el
cuadro si no estd usando alimentacién de 24 VCC externa.



Configuracion de médulos en un sistema DeviceNet remoto con un adaptador 1769-ADN DeviceNet ~ D-9

Ejemplo de canales de salida del 1769-0F8C

Los dos canales de salida analégica estdn inhabilitados de manera
predeterminada. Para habilitar un canal, haga clic en su cuadro Enable, de modo
que aparezca una sefia de comprobacién en el mismo. Luego seleccione sus
opciones para Output Range, Data Format y el estado de sus salidas si el
procesador de control se coloca en el modo de programacién, de fallo o si pierde
comunicacion.

Program State y Fault State tienen dos opciones:
e Hold Last State

La opcién Hold Last State retiene la salida analégica en el altimo valor
recibido antes de que el procesador fuera colocado en el modo de
programacion o antes de que entre en fallo.

e User-defined State

Al seleccionar User-defined State, usted debe especificar un valor al cual
revierta la salida analdgica si el procesador se coloca en el modo de
programacion o de fallo. Los valores usados para User-defined State deben
ser valores vélidos determinados por las selecciones de Data Format y
Output Range. Si las comunicaciones fallan, usted también puede
seleccionar si sus opciones para Program State o Fault State se efecttian
para cada canal.

En este ejemplo, los canales 0 y 1 estédn habilitados y configurados para rangos de
salida de 4 220 mA. La opcién de Data Format para el canal 0 es Scaled-for-PID,
ya que este es el valor CV (salida) proveniente de su instruccién PID. Se
selecciond Hold Last State para todas las posibles condiciones, excepto el modo
de marcha para el canal 0.

El canal 1 también estd habilitado y configurado para un rango de salida

de 4220 mA. Se seleccioné la opcidn Raw/Proportional en Data Format para
lograr la méxima resolucién. Ademds, un requisito del sistema es que esta salida
analdgica siempre debe estar en 4 mA si el sistema no estd en control de la misma.
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Por lo tanto, debe usarse un valor de 6241 (decimal) en caso de que el procesador
de control se coloque en el modo de programacién, entre en fallo o pierda
comunicacién. El nimero decimal 6241 representa4 mA, cuando se usa la opcién
Raw/Proportional para Data Format.

Slot ‘0" - 1769-DFBC/A ; 2%

Geneeal | Advanced Paameters  Configuiation Settings | EDS Fie |

Select the pwamdcflhql o vaank bo :nr\.‘qun: and mbae an

[ Groups Int Restare ] Help

B Paramater Current ¥she E|
4 Channel 1
= 400 Programjldeto FaukEna...  Lesve Oukpubs in Program
= 401 Hold foe inialzation Chi Dizabled
- 402 Program Mode Chl Hiold Last State

403 Fault Mode Chi Hiold Last State

404 Ensdle Ramping Chi Dissbled
- 405 Enable Alam Latching Chi  Disabled
i~ 406  Enabls User Irberrupt on,,, Disabled

407  Enable User Interrupt on .., Disabled
409 Channel 1 Enable Enabled
= 410 Output Range Chl 4 bo 20 ma DC

Oukpik Daka Format Ch Scabed For PID

420 Fault Value Chi 1] -

[ P —- i:H

ok | Cacel | Heb |

Haga clic en OK, y habra terminado la configuracién para el médulo de salida

analédgica 1769-OF8C.

EX.1769-ADN Compact 10 Adapter 2] x|
General Module Configuration | 10 Summary | Transactions
Select and configure the adapter, and any azsociated modules,
- that regide in the cunent chassis.
Chassiz Type: Display Hardware By: B Upload
I'IT-"EEI Bug j ICataIng MHarne j *1 Download
Hardware: + + X @Ernperties
il 17538500 - Slat | Bank | Modue Type
aP1765-CLLY - CLL3 [ nta 1 [17E3ADN/E
dP1789-CRLY - CRL3 o 1 [1763F4E
#P1763-CRR1.- CRR3 » [Joz 1 [i7e90FGC/HA  —
17RSECL [ ] 1 [17Ea-FAZ
1763-ECR 1 [17E3ECR
lil 1783HsC I —
Il 176944168
[l] 1769416/8/PW Rew 3.1
il 176544
il 17694F 42 - =
[El a=rnim Y
4] | _>|_I 4| | 3|
(] I Cancel | Apply | Help |

IMPORTANTE Asegurese de anadir las fuentes de alimentacion eléctrica y las

tapas de extremo apropiadas.
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Numeros binarios de complemento a 2

La memoria del procesador almacena niimeros binarios de 16 bits. El binario de
complemento a 2 se usa al realizar célculos matematicos internos al procesador.
Los valores de entrada analdgica provenientes de los médulos analdgicos se
devuelven al procesador en formato binario de complemento a 2 de 16 bits. En el
caso de niimeros positivos, la anotacién binaria y la anotacién binaria de
complemento a 2 son idénticas.

Como se indica en la figura de la siguiente pégina, cada posicién en el numero
tiene un valor decimal, comenzando a la derecha con 2° y terminando a la

izquierda con 215 Cada posicién puede ser 0 o 1 en la memoria del procesador.
Un 0 indica un valor de 0; un 1 indica el valor decimal de la posicion. El valor
decimal equivalente del nimero binario es la suma de los valores de posicion.

Valores decimales positivos La posicién del extremo izquierdo siempre es 0 para los valores positivos.

Esto limita el valor decimal positivo méximo a 32,767 (todas las posiciones son 1,
excepto la posicion del extremo izquierdo).

Figura E.1 Valores decimales positivos
— 1x2' = 16384 16384
—1x2'% =8192 8192
—1x2' =4096 4096
—1x2" =2048 2048
—1x2'0 =1024 1024
—1x2% = 512 512
— 1x28 =256 256
—1x27 =128 128
—1x28 =64 64
—1x25 =32 32
1x24 =16 16
1x2% =8 8
1x22 =4 4
1x2' =2 2

0 _
T’—U(Z =1 1

[0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 11 1] 32767

0x2'5 =0 Estaposicién siempre es 0 para nimeros positivos.
L
_ 11498493 +92491 _
EJEMPLO 00001007100001110=2""2""2""2""2" =
2,0484+256+8+4+2=2,318

001000110010 1000 = 213+2%+28++)3 =
8,192+512+256+32+8 = 9,000
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Valores decimales negativos En laanotacién de complemento a 2, la posicion del extremo izquierdo siempre es
1 en valores negativos. El valor decimal equivalente del ntimero binario se obtiene
restando el valor de la posicién del extremo izquierdo, 32,768, de la suma de los

valores de las demds posiciones. En la Figura E.2 todas las posiciones son 1y el
valor es 32,767 - 32,768 = -1.

Figura E.2 Valores decimales negativos

— 1x2" = 16384 16384
—1x21% =8192 8192
—1x2'2 =4096 4096
—1x2'" =2048 2048
—1x2'0 =1024 1024
—1x2% = 512 512
— 1x28 =256 256
—1x27 =128 128
—1x26 =64 64
—1x25 =32 32
1x2% =16 16
1x2°% =8 8
1x22 =4
1x2" =2
T F1 x20 =1

‘11111111111 32767

L1 x 215 = 32768 Esta posicion siempre es 1en el caso de nimeros negativos.

EJEMPLO 111110000010 0011 = (212132124140 14)0 )P =

(16,384+4-8,192+4,096+2,048+3242+41) - 32,768 =
30,755-32,768 =-2,013
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Glosario

En este manual se utilizan los siguientes términos y las siguientes abreviaturas.
Para obtener definiciones de términos no listados aqui consulte el documento
Allen-Bradley’s Industrial Automation Glossary, publicaciéon AG-7.1.

alternar vltimo estado — Una seleccion de configuracion que instruye al modulo
a que convierta un valor especificado por el usuario de la palabra de fallo de canal
o programacion/inactividad al valor de salida cuando el médulo entra al modo de
fallo o de programacién.

atenuacion — La reduccion en magnitud de una sefial mientras pasa a través de un
sistema.

canal — Se refiere a las interfaces de entrada o de salida analégicas disponibles en
el bloque de terminales del médulo. Cada canal se configura para conexién a un
dispositivo de entrada o de salida de corriente o de voltaje variable, y tiene sus
propias palabras de estado de diagnésticos y datos.

conector de bus — Un conector hembra y macho de 16 pines que proporciona
interconexion eléctrica entre los médulos.

convertidor de A/D - Se refiere al convertidor de analdgico a digital inherente al
mddulo. El convertidor produce un valor digital cuya magnitud es proporcional a
la magnitud de una sefial de entrada analdgica.

convertidor de A/D - Se refiere al convertidor de analdgico a digital inherente al
modulo de salida. El convertidor produce una senal analdgica de corriente o de
voltaje de CC cuya magnitud instantdnea es proporcional a la magnitud de un
valor digital.

dB - (decibel) Una medicién logaritmica de la relacién de dos niveles de sefal.

eco de datos — El valor analédgico que actualmente estd siendo convertido por el
convertidor D/A y mostrado en las palabras 2 y 3 del archivo de datos de entrada
del mddulo de salida. Bajo condiciones de operacién normales, el valor de eco de
datos es el mismo valor que estd siendo enviado del maestro de bus al médulo de
salida.

error de escala total — (error de ganancia) Diferencia en pendiente entre las
funciones de transferencia analdgica real e ideal.

error de linealidad — Entrada o salida anal6gica compuesta de una serie de
valores de voltaje o de corriente que corresponden a cédigos digitales. En una
entrada o en una salida analdgica ideal, los valores estdn en linea recta separados
por voltaje o corriente correspondiente a 1 bit menos significativo. Cualquier
desviacién de la salida real o entrada convertida desde esta linea es el error de
linealidad de la entrada o de la salida.
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La linealidad se expresa en porcentaje de la entrada o de la salida de escala total.
Vea la variacién de la linea recta debido a un error de linealidad (exagerado) en el
ejemplo a continuacion.

Funcion de ,

transferencia real el

.’| Fundén de
‘ transferencia ideal

escala total — Magnitud de voltaje o de corriente sobre la cual se permite la
operacién normal.

filtro — Dispositivo que pasa una senal o un rango de sefiales y elimina el resto.

filtro digital — Un filtro de paso bajo incorporado al convertidor de A/D. El
filtro digital proporciona atenuacién muy empinada sobre su frecuencia de corte,
lo cual proporciona un alto rechazo al ruido de frecuencia.

frecuencia de filtro — (frecuencia de -3 dB) Frecuencia seleccionable por el
usuario.

imagen de entrada — Entrada del médulo al controlador. La imagen de entrada
contiene las palabras de datos y los bits de estado del médulo.

imagen de salida — Salida del controlador al médulo de salida. La imagen de
salida contiene los datos de salida analdgica.

LSB - (Bit menos significativo) Bit que representa el menor valor dentro de una
cadena de bits. En médulos analégicos se usan c6digos binarios de complemento
a2, 16 bits, en la imagen de E/S en la tarjeta.

En entradas analdgicas, el bit menos significativo se define como el bit del
extremo derecho, bit 0, del campo de 16 bits. En salidas analdgicas, los

tres bits del extremo derecho no son significativos, y el bit menos significativo se
define como el tercer bit desde la derecha, bit 2, del campo de 16 bits.

modulo de entrada analégica — Un médulo que contiene circuitos que
convierten senales de entrada de corriente o de voltaje analdgico a valores digitales
que pueden ser manipulados por el procesador.

modulo de salida analégica — Médulo de E/S que contiene circuitos que
establecen la salida de una senal de corriente o de voltaje de CC analdgica
proporcional a un valor digital transferido al médulo desde el procesador.

multiplexor — Sistema de conmutacién que permite que varias sefiales compartan
un convertidor de A/D o D/A comun.

numero de bits significativos — Potencia de dos que representa el nimero total
de codigos digitales completamente diferentes a la que puede convertirse una
sefal analdgica o a partir de la cual puede generarse.
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operacion diferencial — La diferencia en voltaje entre el terminal positivo y el
negativo de un canal.

palabra de configuracién — Contiene la informacién de configuracion de canal
que necesita el moédulo para configurar cada canal.

palabra de datos — Un ntmero entero de 16 bits que representa el valor del canal
de entrada o de salida analégica. La palabra de datos de canal es vélida solo
cuando el canal estd habilitado y no hay errores de canal. Cuando el canal se
inhabilita, la palabra de datos de canal se restablece (0).

palabra de estado — Contiene informacién de estado acerca de la configuracién
actual del canal y el estado de operacién. Usted puede usar esta informacién en su
programa de légica de escalera para determinar si la palabra de datos del canal es
vélida.

precision de salida — Diferencia entre el valor de salida analdgica real y lo
esperado cuando se aplica un codigo digital dado al convertidor de d/a. Se expresa
como + porcentaje de la escala total. El error incluye elementos de ganancia,
offset y deriva, y se define a 25 °C, y también sobre el rango completo de
temperatura de funcionamiento (0 a 60 °C).

precision general — Desviacion en el peor de los casos de la corriente o del voltaje
de salida con respecto al ideal en el rango de salida total es la precision general.
En el caso de entradas, la desviacion en el peor de los casos de la representacion
digital de la senal de entrada con respecto al ideal en el rango de entrada total es la
precision general. Esto se expresa en porcentaje de escala total.

El error de ganancia, el error de offset y el error de linealidad contribuyen a la
precision de los canales de entrada y salida.

rango de escala total — (FSR) Diferencia entre los valores de entrada analdgica
méximo y minimo especificados.

rango de operacién normal — Sefiales de entrada y salida dentro del rango
configurado. Vea la pagina 1-2 para obtener una lista de tipos/rangos de entradas
y salidas.

rango de voltaje del modo comin — En entradas analdgicas, la mayor diferencia
de voltaje permitida entre el terminal positivo o negativo y el comun anal6gico
durante la operacién diferencial normal.

rechazo del modo comin — (rechazo del modo diferencial) Medicién
logaritmica, en dB, de la capacidad de un dispositivo para rechazar senales de
ruido entre dos o mas conductores de senal de circuito.

rechazo del modo comin - En entradas analdgicas, el maximo nivel al cual

aparece un voltaje de entrada del modo comun en el valor numérico leido por el
procesador, expresado en dB.
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relacién de rechazo del modo comin (CMRR) - La relacién de la ganancia de
voltaje diferencial de un dispositivo respecto a la ganancia de voltaje del modo
comun. Expresada en dB, CMRR es una medida comparativa de la capacidad de
un dispositivo de rechazar la interferencia causada por un voltaje comun a sus
terminales de entrada con respecto a tierra. CMRR=20 Log (v1/v2)

repetibilidad — Grado de coincidencia entre mediciones repetidas de la misma
variable bajo las mismas condiciones.

resoluciéon — Cambio més pequefio detectable en una medicion, tipicamente
expresado en unidades de medicién (por ¢j. 1 °C) o como nimero de bits. Por
ejemplo, un sistema de 12 bits tiene 4,096 estados de salida posibles. Por lo tanto
puede medir 1 parte en 4,096.

retener dltimo estado — Seleccion de configuracién que instruye al médulo para
que mantenga las salidas en el tltimo valor convertido antes de la condicién que
causo que el sistema de control entre al modo de fallo 0 al modo de programacién.

tiempo de actualizacién — vea “tiempo de actualizacién de médulo”

tiempo de actualizacién de canal — El tiempo requerido para que el médulo
muestree y convierta las sefiales de entrada de un canal de entrada habilitado y
actualice la palabra de datos del canal.

tiempo de actualizacién de médulo — En médulos de entrada, el tiempo
requerido para que el médulo muestree y convierta las sefiales de entrada de todos
los canales de entrada habilitados y ponga valores de datos a disposicion del
procesador. En médulos de salida, el tiempo que el médulo requiere para recibir
el cédigo digital desde el procesador, convertirlo a la senal de salida analégicay
enviarlo al canal de salida.

tiempo de escin del médulo - igual que el tiempo de actualizacion de médulo

tiempo de repuesta de paso — En entradas, es el tiempo requerido para que la
seial de palabra de datos de canal alcance un porcentaje especificado de su valor
final esperado, dado un cambio de paso grande en la sefial de entrada.

voltaje del modo comun - En entradas analdgicas, la diferencia de voltaje entre
el terminal negativo y el comun analégico durante la operacién diferencial
normal.
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