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Die Verbrauchernachfrage nach erweiterten Angeboten,
personalisierten Produkten und schnelleren Lieferzeiten
ist ungebrochen.

Und es ist zu erwarten, dass die Anforderungen kinftig noch steigen werden. Wenn Sie

& versuchen, diese mit vorhandenen Designs zu erfullen, kann das zur Belastung fir Ihren
Ine neu e r Betrieb werden und sich negativ auf die Produktionsleistung, die Kundenzufriedenheit

und die Betriebsrentabilitdt auswirken.

[ J
vo n M a s c h I n e Durch neue Denkansatze im Hinblick auf die Steuerungsarchitektur der Maschine

kénnen Unternehmen diese Herausforderungen meistern und den Betrieb auf
effizientere und rentablere Systeme umstellen.

n i m m t G e St a | t a n Diese neuen Konzepte bieten die Méglichkeit zur:

« Maximierung von Flexibilitdt und Modularitat

« Vereinfachung von Betrieb und Wartung

» Forderung von Nachhaltigkeitszielen
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Mehr mit weniger erreichen
durch dezentrale Steuerung

Auf dem heutigen wettbewerbsintensiven Industriemarkt ist die Redewendung ,Zeit ist
Geld” zutreffender denn je. Unsere On-Machine™-Ldsungen sind dafiir ausgelegt,
Maschinenkonzepte zu vereinfachen, Bau- und Installationszeiten zu verkiirzen

und Maschinen produktiver zu machen. Mit einer dezentralen Steuerungsarchitektur
kdnnen Sie auf groBe, zentrale Gehause flr die Unterbringung der elektrischen
Komponenten verzichten und stattdessen Ihre Gerate direkt an Orten montieren, die fir
die Benutzer bequem zu erreichen und auf Ihre Anwendungen optimal abgestimmt sind.

Dezentrale Steuerung sorgt fir:
« Beschleunigung von Automatisierungsdesign und -entwicklung

« Verringerung der Maschinenverkabelung/Abschliisse um bis zu 90 %.

« Senkung der Installationskosten um durchschnittlich 30 %
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Dezentrale rmorKinetix—Serv‘tri de

Bahn frei fiir lhre neue Generation von intelligent‘1aschinen

Lassen Sie sich Uberzeugen von einer Technologie, die schnellere
Bereitstellungen und leistungsfahigere intelligente Maschinen moglich
macht. Die dezentralen ArmorKinetix®-Servoantriebe bieten die
hohe Leistung der Kinetix® 5700-Plattform in einem kompakten
On-Machine-Formfaktor, wodurch lhre Maschinen effizienter;
flexibler und kostenglnstiger werden als je zuvor. Mit den dezentralen
ArmorKinetix-Servoantrieben haben Sie die Freiheit, Ihren eigehErT
Weg zu gehen. Treffen Sie Ihre Wahl zwischen motornahen und
integrierten Motorantriebsoptionen, um lhr ultimatives Design zu
entwickeln und das Potenzial Ihrer nachsten Maschine zu maximieren:

Innovatives Design Erweiterte Sensorik Integrierte Sicherheit

Mehr Produktivitat und weniger Platzbedarf Ihre intelligente Maschine ist jetzt nochintelligenter Schiitzen, was am wichtigsten ist
Die dezentralen ArmorKinetix-Servoantriebe sind fir die Sie missen das Maximum aus Ihren Maschinen herausholen, Vereinfachen Sie Ihr Sicherheitsnetzwerk und schiitzen
Montage auBerhalb eines Schaltschranks konzipiert und um mit der Nachfrage Schritt zu halten und auf einem Sie Ihre Mitarbeiter, Ausriistung und Rentabilitat
dank Schutzart IP66/67 flir die Spritzwasserreinigung sich standig erneuernden Markt wettbewerbsfahig zu . . .

. N . } : . . . . mit Unterstltzung von CIP Security und CIP Safety
geeignet. Strom-und Kommunikationskabel kdnnen sein. Integrierte Vibrations- und Warmesensoren bieten o ) z )
miteinander verkettet werden, um ein schlankes Motion- datenbasierte Einblicke in lhre Maschinen - und setzen damit mn einer Einkabellosung. Durch Funktionen zur
Netzwerk zu schaffen, das den Platzbedarf des Systems Optimierungspotenzial frei: Uberwachung der sicheren Geschwindigkeit und zur
weiter reduziert. Profitieren Sie jetzt von: sicheren Drehmomentabschaltung missen Sie auch

» Durchfiihrung erweiterter Maschinenanalysen
« Vereinfachten Maschinendesigns  Verbesserung der vorausschauenden Instandhaltung
» Reduzierten oder ganz tiberfllissigen elektrischen Gehausen « Maximierung von Maschinenleistung und Anlagen-Lebenszyklus
» Gestéarkten Mitarbeitern, die schneller handeln kénnen

keine Abstriche bei der Produktivitdt machen, um die
Sicherheit zu gewahrleisten.
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Mehr Wertschopfung
in jeder Phase |hres
Maschinen-Lebenszyklus:

Design
- Optimierte Prozesse mit weniger zu verwaltenden Teilen

- Vereinfachte Maschinen und reduzierter Verdrahtungs-
aufwand dank mehrerer Netzwerktopologien

» Leistungs- und benutzerfreundliches Design durch
Montage der Antriebe in beliebiger Ausrichtung

Bau

- Geringere Risiken durch weniger Abschlisse

2

« Kostenersparnisse durch weniger Integrationsaufwand
« Hohere Ertrédge durch schnellere Systemeinfihrungen

Betrieb

Erleichterter Support durch Diagnose der Antriebe ohne

Holen Sie mehr aus lhren Maschinen heraus:

Offnen des Steuerungsschaltschranks verringerung der Gesamtsystemkosten
- Geringerer Energieverbrauch durch Reduzierung oder A .=

Abschaffung der Schaltschrankklimatisierung Erhohung der Produktivitat
« Weniger Ausfallzeiten durch erweiterte vorbeugende Wartung Ver|5ngerung der Betriebszeit

Verstarkung der BemGhungen um Nachhaltigkeit
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Technische Daten

Eine neue Artvon
Maschine nimmt Gestaltan erreichen durch
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Dezentraler Servoantrieb
und Motor von ArmorKinetix

Der dezentrale Servoantrieb mit integriertem
Kinetix®-VPL-Motor bietet:

« Produkt der Klasse 200/400 V

« CIP Security

« Schutzklasse bis IP66/67

» Device Level Ring-fahig

» Anschluss einer beliebigen Kombination von
24 dezentralen Servoantrieben und dezentralen
Servoantrieben und Motoren in jedem Ring

« Standard-Encoder oder
Sicherheits-SIL-2-Encoder

+ Option fir Haltebremse

» l|deal fur Schleifringanwendungen

Verfiigt (iber einen integrierten Kinetix®-VPL-
Motor in den folgenden BaugroBen:

« 75mm

+ 100 mm

+ 115mm

+ 130 mm

Mehr mit weniger

dezentrale Steuerung
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Bahn frei flir eine
neue Generationvon
intelligenten Maschinen

Dezentraler Servoantrieb
von ArmorKinetix

Der kompakte dezentrale Servoantrieb bietet:
« Produkt der Klasse 200/400 V

« CIP Security

» Schutzklasse IP66/67

« Device Level Ring-fahig

« Anschluss einer beliebigen Kombination von
24 dezentralen Servoantrieben und dezentralen
Servoantrieben und Motoren in jedem Ring

- Erweiterte integrierte Sicherheit - bis SIL 3
« Zero-Stacking-Montage

Unterstiitzt die folgenden Motoren:

« Kinetix®-VP-Motoren in BaugréBen von 63 mm
bis 130 mm

« Kinetix®~-MP-Motoren mit Hiperface-Sin/Cos-
Feedback in BaugréBen von 100 mm bis 130 mm

» Linearmotoren

« Asynchrone Motoren mit offenem
oder geschlossenem Regelkreis

Mehr Wertschdépfung Technische Daten
injeder Phase lhres S.6
Maschinen-Lebenszyklus
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Stromschnittstellenmodul

Spezifikationen:

15 kW Ausgangsleistung
Unterstiitzung von 24 Achsen - Steuerspannung

Mehrere PIMs kdnnen fur die Steuerung von mehr
als 24 Achsen verwendet werden

Klasse 200/400 V

Leistungsmerkmale:

Einsetzbar sowohl fiir dezentralen Servoantrieb
als auch fur dezentralen Servoantrieb und Motor

Ethernet-CIP-Achssteuerungsgerat

Switch mit zwei Anschlissen
fir Kommunikationskabel

Kinetix® 5700-Anzeige mit Tastatur an
der Frontseite

Fehlererkennung:
Durchgebrannte DC-Bus-Sicherung und DC-Bus

Uberstrom/Uberlast
Auswechselbare Sicherungen

Bus-Energieverwaltung zur Uberwachung von
Ausgangsstrom und -spannung
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Anlagenschema - Uberblick - Konfiguration A

In-Cabinet Kinetix® 5700 Drives
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Anlagenschema - Uberblick - Konfiguration B

In-Cabinet Kinetix® 5700 Drives
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IPIM] IPIMZ Ilnverter

3 mto 50 m length

3 m to 50 m length

Bahn frei flreine Mehr Wertschdépfung
neue Generationvon injeder Phase lhres
intelligenten Maschinen  Maschinen-Lebenszyklus
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Folgen Sie uns. ﬂ m

rockwellautomation.com

AMERIKA: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W153204-2496 USA, Tel: +
EUROPA/NAHER OSTEN/AFRIKA: Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Bell -
ASIEN/AUSTRALIEN/PAZIFIKRAUM: Rockwell Automation SEA Pte Ltd, 2 Corporation Road, #04-05, Main Lobby, Corporation Place, Singap
DEUTSCHLAND: Rockwell Automation GmbH, ParsevalstraBe 11, 40468 Disseldorf, Tel: +49(0)211 4155

SCHWEIZ: Rockwell Automation AG, Industriestrasse 20, CH-5001 Aarau, Tel: +41(62) 889 77 77, Customer Service - Tel: 0848 /
OSTERREICH: Rockwell Automation, KotzinastraBe 9, A-4030 Linz, Tel: +43(0)732 38 909 0 - .
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Allen-Bradley, ArmorKinetix, expanding human possibility, Kinetix und On-Machine sind Marken von Rockwell Automation, Inc.

Marken, die nicht Rockwell Automation gehdren, sind das Eigentum der jeweiligen Unternehme
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https://www.facebook.com/ROKAutomation
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