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Informations importantes
destinées a l'utilisateur

Les équipements électroniques possédent des caractéristiques de fonctionnement
différentes de celles des équipements électromécaniques. La publication SGI-1.1

« Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State
Controls » ainsi que le sitattp://www.ab.com/manuals/gidécrivent certaines de

ces différences. En raison de ces différences et de la grande variété d'utilisation des
équipements électroniques, les personnes qui en sont responsables doivent s’assurer
de I'acceptabilité de chaque application.

La société Allen Bradley ne saurait en aucune fagon étre tenue responsable ou
redevable des dommages indirects ou consécutifs a I'utilisation ou a I'application
de ces équipements.

Les exemples et schémas contenus dans ce manuel ne sont présentés qu'a titre
indicatif. En raison des nombreuses variables et des impératifs associés a chaque
installation particuliere, la société Allen-Bradley ne saurait étre tenue responsable
ou redevable des suites d'utilisations réelles basées sur les exemples et schémas
présentés dans ce manuel.

La société Allen-Bradley décline également toute responsabilité en matiere de
propriété industrielle et intellectuelle concernant les informations, circuits,
équipements ou logiciels décrits dans ce manuel.

Toute reproduction partielle ou totale du présent manuel, sans I'autorisation écrite
de la société Allen-Bradley, est interdite.

Tout au long de ce manuel, des messages attireront votre attention sur les mesures
de sécurité a respecter.

ATTENTION : Actions ou situations risquant d’entrainer des blessures
pouvant étre mortelles, des dégats matériels ou des pertes financiéres.

Les messages « Attention » vous aident a :
« identifier un danger

« éviter ce danger

e en discerner les conséquences

Important :  informations particulierement importantes dans le cadre de
I'utilisation du produit.

I'intérieur du variateur signalent la présence éventuelle de tensions

6 Risque de décharges électriqudses étiquettes appliquées sur ou a
électriques dangereuses.

SCANport est une marque commerciale de Rockwell Automation.

PLC est une marque déposée de Rockwell Automation.

COLOR-KEYED est une marque déposée de Thomas & Betts Corporation.
IBM est une marque déposée d’International Business Machines Corporation.
Windows 95 est une marque déposée de Microsoft Corporation.
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Chapitre 1

Objet de ce manuel

A qui s’adresse ce manuel

Introduction

Ce manuel est un guide de référence pour le variateur 1336 IMPACT.

Le chapitre 2 de ce guide de référence vous fournit les descriptions détaillées
de tous les parameétres du 1336 IMPACT.

Un tableau numérique complet de parameétres avec les renvois de page est
également fourni pour vous aider a localiser les descriptions de paramétre.

Le chapitre 3 fournit des schémas qui donnent une vue générale des diverses
fonctions de contréle du variateur 1336 IMPACT.

Ce manuel est destiné au personnel de maintenance qualifié responsable de
la configuration et de la maintenance du variateur 1336 IMPACT.

Vous devez avoir une expérience antérieure et une connaissance de base de I:
terminologie électrique, des procédures de programmation, de I'équipement
requis et des précautions de sécurité lors de I'application des informations
contenues dans ce manuel de référence technique.

IMPACT et les équipements associés doit planifier ou réaliser
l'installation, la mise en service et la maintenance ultérieure du
variateur. L'inobservation de ces régles peut entrainer des
blessures et/ou endommager I'équipement.

ATTENTION : Ce variateur contient des composants et des
assemblages sensibles aux décharges électrostatiques (ESD). Des
précautions de controle de I'électricité statique sont nécessaires
lorsqu'on installe, teste, maintient ou répare cet équipement. Une
détérioration de composant peut survenir si les procédures de
contr6le des ESD ne sont pas appliquées. Si vous n'étes pas
familiarisé avec les procédures de controle de I'électricité statique,
reportez-vous a la publication A-B 8000-4.5.2, « Guarding

Against Electrostatic Damage » ou a tout autre traité concernant
la protection contre les ESD.

e ATTENTION : Seul le personnel familiarisé avec le 1336
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1-2 Introduction

Cette page est laissée intentionnellement vierge

1336 IMPACT-5.6 — Décembre, 1999



Chapitre 2

Objet du chapitre

Compréhension des fichiers et
des groupes de parameétres

Parametres

Le Chapitre 2 fournit des informations concernant les paramétres que vous
pouvez utiliser pour programmer le variateur 1336 IMPACT.

Ce sujet : Commence a la page :
Fichiers et groupes de parametres 2-1
Liste numérique des parameétres 2-5
Liste alphabétique des parameétres 2-7
Conventions des paramétres 2-9
Descriptions des paramétres 2-10

Important : Lorsque vous changez la valeur d’'un parametre, la valeur est
automatiguement mémorisée.

Pour faciliter la programmation et I'accés par I'opérateur, les parameétres
sont repartis dans sept fichiers. Ces fichiers sont divisés en groupes, et
chaque paramétre est un élément d’'un groupe spécifique. Les parametres
peuvent étre utilisés comme éléments dans plus d’'un groupe.

Vous pouvez aussi voir les paramétres dans une liste linéaire. Ceci vous
permet de voir le tableau complet des parameétres dans I'ordre numérique.
Vous pouvez accéder a la liste linéaire a partir de la fin de n'importe quel
groupe.

Les tableaux suivants énumerent les parametres qui sont disponibles dans
chaque fichier et groupe.
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Parametres

Programme

|

Surveillance
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Controle

— Etat du moteur

Vitesse Moteur (par 81)
Fréquence Moteur (par 89)
Intens Moteur (par 83)
Tension Moteur (par 85)

% Tension Moteur (par 234)
% Couple Moteur (par 86)
% Flux Moteur (par 88)

% Puiss Moteur (par 90)
Retour Codr LSW (par 227)
Retour Codr MSW (par 228)
Réf Couple Int (par 229)

—1 Etat Var/Ond

Tension Bus CC (par 84)
Etat Entrées Log (par 14)
Etat Command/Ond (par 15)
Etat Comm/Ond 2 (par 196)
Etat Ond Marche (par 16)
Etat Command Vit (par 82)
Etat Lim Couple (par 87)
Sortie Régul Vit (par 225)
Erreur Vitesse (par 226)
Réf Couple Int (par 229)
Retour Codr LSW (par 227)
Retour Codr MSW (par 228)

Etat SCANport

Contr Dir/Réf (par 128)

Contr Dém/Arrét (par 129)
Contr P a P1/2 (par 130)
Contr Ramp/Réarm (par 131)
Contr Flux/Régl (par 132)

| Etat Défaut

Défaut Démarrage (par 219)
Etat Défaut Ncfg (par 220)
Etat Défaut 1 (par 221)

Etat Défaut 2 (par 222)

Etat Alarme 1 (par 223)
Etat Alarme 2 (par 224)

— Points Test

Données Essai 1 (par 92)
Sélect Essai 1 (par 93)
Données Essai 2 (par 94)
Sélect Essai 2 (par 95)

Configuration défaut

Sélection Logique Variateur

Options Logiques (par 17)
Arrét Temporisé (par 18)

Tol Vitesse Zéro (par 19)

Vit Temp Démarr (par 193)
Tempo Démarrage (par 194)

Config. Défaut

Sélect Défaut 1 (par 20)
Sélect Alarme 1 (par 21)
Sélect Défaut 2 (par 22)
Sélect Alarme 2 (par 23)

Limites Commande

Limites Défaut

Limite Vit Ar (par 40)
Limite Vit Av (par 41)

Lim Int Pos Mot (par 72)
Lim Int Nég Mot (par 73)
Limit Couple Pos (par 74)
Limit Couple Nég (par 75)
Lim Int Réinj (par 76)

Lim Taux Chg Int (par 77)
Intens Maxi Mot (par 195)
Limite Vit Mini (par 215)

Survit Absolue (par 24)
Temp Bloc Moteur (par 25)
% Surch Moteur (par 26)
Ss-tens Secteur (par 27)

Points Test

Données Essai 1 (par 92)
Sélect Essai 1 (par 93)
Données Essai 2 (par 94)
Sélect Essai 2 (par 95)

Mode Vitesse/Cple

Sél Mde Vit/Cple (par 68)

Référence Vitesse

Réf Vit IMSW (par 29)
Echelle Vit 1 (par 30)
Réf Vitesse 2 (par 31)
Réf Vitesse 3 (par 32)
Réf Vitesse 4 (par 33)
Réf Vitesse 5 (par 34)
Réf Vitesse 6 (par 35)
Réf Vitesse 7 (par 36)
Echelle Vit 7 (par 37)
Vit Pas a Pas 1 (par 38)
Vit Pas a Pas 2 (par 39)

Accél/Décél

Temps Accél 1 (par 42)
Temps Accél 2 (par 43)
Temps Décél 1 (par 44)
Temps Décél 2 (par 45)
% Courbe S (par 47)

Retour Vitesse

Référence Couple

Réac Vit Proport (par 63)
Sél Filtre Réac (par 65)
Gain Filtre Réac (par 66)
Bde Pas Fil Réac (par 67)
Fréq Fil Cpe-bde (par 185)
Q Filtre Cpe-hde (par 186)

Réf Couple 1 (par 69)
% Couple Second (par 70)

Régulateur Vitesse

Dispositif de Retour

Type Disp Réac (par 64)
Impuls/tr Codeur (par 8)

Inertie Totale (par 157)
Bde Pas Vit Ond (par 161)
Bcle Vitesse Ki (par 158)
Bcle Vitesse Kp (par 159)
Bcle Vitesse Kf (par 160)
Bde Pas Fil Err (par 162)
% Réduction (par 46)




Parametres 2-3

[

Interface/Comm

Config Numérique

Mode Option L (par 116)
Etat Entr Opt L (par 117)
Config Relais 1 (par 114)
Pt Régl Relais 1 (par 115)
Config Relais 2 (par 187)
Pt Régl Relais 2 (par 188)
Config Relais 3 (par 189)
Pt Régl Relais 3 (par 190)
Config Relais 4 (par 191)
Pt Régl Relais 4 (par 192)
Incr Pot Mot (par 118)
Valeur Pot Mot (par 119)
Impuls par tr (par 120)
Fac Ech Ent Imp (par 121)
Talon Ent Impuls (par 122)
Valeur Ent Impul (par 123)

Entrées Analogiques

Val Ent Analog 1 (par 96)
Talon Ent Ana 1 (par 97)
Fac Ech Ent Ana 1 (par 98)
Filtre Ent Ana 1 (par 182)
Val Ent Analog 2 (par 99)
Talon Ent Ana 2 (par 100)
Fac Ech Ent Ana 2 (par 101)
Filtre Ent Ana 2 (par 183)
Valeur Entrée mA (par 102)
Talon Entrée mA (par 103)
Fac Ech Entr mA (par 104)
Filtre Entrée mA (par 184)

Sorties Analogiques

Valeur Sort An 1 (par 105)
Talon Sort Ana 1 (par 106)
Fac Ech Sort Anl (par 107)
Valeur Sort An 2 (par 108)
Talon Sort Ana 2 (par 109)
Fac Ech Sort An2 (par 110)
Valeur Sortie mA (par 111)
Talon Sortie mA (par 112)
Fac Ech Sort mA (par 113)

Config SCANport

Valid 2 Fils SP (par 181)
Msq Val SCANport (par 124)
Masque Dir/Réf (par 125)
Msq Dém/P a P (par 126)
Msq Réar/Cnf Déf (par 127)

Etat SCANport

Contr Dir/Réf (par 128)

Contr Dém/Arrét (par 129)
Contr P a P 1/2 (par 130)
Contr Ramp/Réarm (par 131)
Contr Flux/Régl (par 132)

[

Moteur/Onduleur

SCANport Analogique

Sél Ent Ana 1 SP (par 133)
Val Ent Ana 1 SP (par 134)
Ech Ent Ana 1 SP (par 135)
Sél Ent Ana 2 SP (par 136)
Val Ent Ana 2 SP (par 137)
Ech Ent Ana 2 SP (par 138)
Sortie Ana SP (par 139)

Passerelle Entrées Données

Entr Données Al (par 140)
Entr Données A2 (par 141)
Entr Données B1 (par 142)
Entr Données B2 (par 143)
Entr Données C1 (par 144)
Entr Données C2 (par 145)
Entr Données D1 (par 146)
Entr Données D2 (par 147)

Passerelle Sortie Données

Sort Données Al (par 148)
Sort Données A2 (par 149)
Sort Données B1 (par 150)
Sort Données B2 (par 151)
Sort Données C1 (par 152)
Sort Données C2 (par 153)
Sort Données D1 (par 154)
Sort Données D2 (par 155)

Plaque Moteur

Puiss Nominale (par 2)
Vitesse Nominale (par 3)
Intens Nominale (par 4)
Tension Nominale (par 5)
Fréq Nominale (par 6)
Péles Moteur (par 7)
Facteur Service (par 9)

Données Codeur

Impuls/tr Codeur (par 8)

Onduleur

Fréquence MLI (par 10)
Intens Onduleur (par 11)
Tens Onduleur (par 12)

Constantes Moteur

Résist. Stator (par 166)
Inductance (par 167)
Intensité Flux (par 168)
Gain Glissement (par 169)
Péles Moteur (par 7)
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Parametres

Application

— Freinage par Flux

Option Bus/Frein (par 13)

—1 Freinage CC/Verrouillage

Option Bus/Frein (par 13)
Int Freinage CC (par 79)
Temps Frein CC (par 80)

1 Imax Moteur 400 %

Intens Maxi Mot (par 195)

— Montée Rapide Flux

Option Bus/Frein (par 13)
Niv Flux Rapide (par 78)

—1 Démarrage

Vit Temp Démarr (par 193)
Tempo Démarrage (par 194)

— Fonction Prog

Entr Fonction 1 (par 198)
Masg/Val Fonct 1 (par 199)
Sél Eval Fonct 1 (par 200)
Entr Fonction 2 (par 201)
Masg/Val Fonct 2 (par 202)
Sél Eval Fonct 2 (par 203)
Entr Fonction 3 (par 204)
Masg/Val Fonct 3 (par 205)
Sél Eval Fonct 3 (par 206)
Entr Fonction 4 (par 207)
Entr Fonction 5 (par 208)
Entr Fonction 6 (par 209)
Entr Fonction 7 (par 210)
Entr Fonction 8 (par 211)
Entr Fonction 9 (par 232)
Entr Fonction 10 (par 233)
Sélect Fonction (par 212)
Sort Fonction 1 (par 213)
Sort Fonction 2 (par 214)

Ajustement Process

Réglage Auto

Sort Ajust Proc (par 48)
Réf Ajust Proc (par 49)
Réac Ajust Proc (par 50)
Sél Ajust Proc (par 51)
BP Fil Aj P (par 52)
Charg Ajust Proc (par 53)
Ajust Proc Ki (par 54)
Ajust Proc Kp (par 55)
Lim Inf Aj Proc (par 58)
Lim Sup Aj Proc (par 59)
Gain Sort Aj Pr (par 60)
Régl Vit Ar Maxi (par 61)
Régl Vit Av Maxi (par 62)

Donnée Test Profil

Départ a la volée

Sél Démarr Volée (par 216)
Vit Démarr Volée (par 217)

Commande Profil

Valid Profil (par 235)

Etat Profil (par 236)

Dist Parcourue (par 246)
Erreur Gain Proc (par 237)
Cde Profil LSW (par 247)
Cde Profil MSW (par 248)
Dist Parcourue (par 245)
Tolérance Valeur (par 244)

Actions Fin Profil

Sél Fin Action (par 238)
Vit Fin Action (par 239)
Vers Fin Action (par 240)
Entr Fin Action (par 241)
Comp Fin Action (par 242)
Val Fin Action (par 243)

1 Rég Bus/Controle

Option Bus/Frein (par 13)
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Vitesse Pas 1 (par 249)
Valeur Pas 1 (par 250)
Type Pas 1 (par 251)
Vitesse Pas 2 (par 252)
Valeur Pas 2 (par 253)
Type Pas 2 (par 254)
Vitesse Pas 3 (par 255)
Valeur Pas 3 (par 256)
Type Pas 3 (par 257)
Vitesse Pas 4 (par 258)
Valeur Pas 4 (par 259)
Type Pas 4 (par 260)
Vitesse Pas 5 (par 261)
Valeur Pas 5 (par 262)
Type Pas 5 (par 263)
Vitesse Pas 6 (par 264)
Valeur Pas 6 (par 265)
Type Pas 6 (par 266)
Vitesse Pas 7 (par 267)
Valeur Pas 7 (par 268)
Type Pas 7 (par 269)
Vitesse Pas 8 (par 270)
Valeur Pas 8 (par 271)
Type Pas 8 (par 272)
Vitesse Pas 9 (par 273)
Valeur Pas 9 (par 274)
Type Pas 9 (par 275)
Vitesse Pas 10 (par 276)
Valeur Pas 10 (par 277)
Type Pas 10 (par 278)
Vitesse Pas 11 (par 279)
Valeur Pas 11 (par 280)
Type Pas 11 (par 281)
Vitesse Pas 12 (par 282)
Valeur Pas 12 (par 283)
Type Pas 12 (par 284)
Vitesse Pas 13 (par 285)
Valeur Pas 13 (par 286)
Type Pas 13 (par 287)
Vitesse Pas 14 (par 288)
Valeur Pas 14 (par 289)
Type Pas 14 (par 290)
Vitesse Pas 15 (par 291)
Valeur Pas 15 (par 292)
Type Pas 15 (par 293)
Vitesse Pas 16 (par 294)
Valeur Pas 16 (par 295)
Type Pas 16 (par 296)

— Config Réglage Auto

Sél Autorég/Diag (par 173)
Conf Diag Trans (par 172)
Couple Autorégl (par 164)
Vit Autoréglage (par 165)

— Etat ReglAuto

Etat Autoréglage (par 156)
Diag Onduleur 1 (par 174)
Diag Onduleur 2 (par 175)
Erreurs Autorég| (par 176)

L Résultats Réglage Automatique

Résist. Stator (par 166)
Inductance (par 167)
Intensité Flux (par 168)
Gain Glissement (par 169)
Inertie Totale (par 157)
Bde Pas Vit Ond (par 161)




Parametres

2-5

Liste numeérique des

Le tableau suivant énumeére les paramétres dans I'ordre numérique.

parametres
N° Nom Page
1 | Sélection Langue 2-10
2 | Puiss Nominale 2-10
3 | Vitesse Nominale 2-10
4 | Intens Nominale 2-10
5 | Tension nominale 2-10
6 | Fréq Nominale 2-10
7 | Poles Moteur 2-11
8 | Impuls/tr Codeur 2-11
9 | Facteur Service 2-11
10 |Fréquence MLI 2-11
11 | Intens Onduleur 2-11
12 | Tens Onduleur 2-11
13 | Option Bus/Frein 2-12
14 | Etat Entrées Log 2-13
15 | Etat Command/Ond 2-13
16 | Etat Ond Marche 2-14
17 | Options Logiques 2-14
18 | Arrét Temporisé 2-14
19 | Tol Vitesse Zéro 2-15
20 | Sélect Défaut 1 2-15
21 | Sélect Alarme 1 2-16
22 | Sélect Défaut 2 2-16
23 | Sélect Alarme 2 2-17
24 | Survit Absolue 2-17
25 | Temp Bloc Moteur 2-17
26 | % Surch Moteur 2-17
27 | Ss-tens Secteur 2-17
28 | Réf Vit 1 LSW 2-18
29 | RéfVit 1 MSW 2-18
30 |Echelle Vit 1 2-18
31 | Réf Vitesse 2 2-18
32 | Réf Vitesse 3 2-18
33 | Réf Vitesse 4 2-18
34 | Réf Vitesse 5 2-19
35 | Réf Vitesse 6 2-19
36 | Réf Vitesse 7 2-19
37 | Echelle Vit 7 2-19
38 |VitPasaPas1 2-19
39 |VitPas aPas 2 2-19
40 | Limite Vit Ar 2-20
41 | Limite Vit Av 2-20
42 | Temps Accel 1 2-20
43 | Temps Accel 2 2-20
44 | Temps Décel 1 2-20
45 | Temps Décel 2 2-20
46 | % Réduction 2-21
47 | % Courbe S 2-21

N° Nom Page
48 | Sort Ajust Proc 2-21
49 | Réf Ajust Proc 2-21
50 | Réac Ajust Proc 2-21
51 | Sélect Ajust Proc 2-22
52 |BP FilAjP 2-22
53 | Charg Ajust Proc 2-22
54 | Ajust Proc Ki 2-22
55 | Ajust Proc Kp 2-22
56 | Réservé 2-23
57 | Réservé 2-23
58 | Lim Inf Aj Proc 2-23
59 | Lim Sup Aj Proc 2-23
60 |Gain Sort Aj Pr 2-23
61 | Régl Vit Ar Maxi 2-24
62 | Régl Vit Av Maxi 2-24
63 | Réac Vit Proport 2-24
64 | Type Disp Réac 2-24
65 | Sél Filtre Réac 2-24
66 | Gain Filtre Réac 2-25
67 | Bde Pas Fil Réac 2-25
68 | Sél Mde Vit/Cple 2-25
69 | Réf Couple 1 2-25
70 | % Couple Second 2-26
71 | Niv. Flux Mini 2-26
72 | Lim Int Pos Mot 2-26
73 | Lim Int Nég Mot 2-26
74 | Lim Couple Pos 2-26
75 | Lim Couple Nég 2-27
76 | Lim Int Réinj 2-27
77 | Lim Taux Chg Int 2-27
78 | Niv Flux Rapide 2-27
79 |Int Freinage CC 2-27
80 | Temps Frein CC 2-27
81 | Vitesse Moteur 2-28
82 | Etat Vit Command 2-28
83 | Intens Moteur 2-28
84 | Tension Bus CC 2-28
85 | Tension Moteur 2-28
86 | % Couple Moteur 2-28
87 | Etat Lim Couple 2-29
88 | % Flux Moteur 2-29
89 | Fréguence Moteur 2-29
90 | % Puiss Moteur 2-29
91 |%lq 2-30
92 | Données Essai 1 2-30
93 | Sélect Essai 1 2-30
94 | Données Essai 2 2-30

N° Nom Page
95 | Sélect Essai 2 2-31
96 | Val Ent Analog 1 2-32
97 | Talon Ent Ana 1 2-32
98 |Fac EchEntAn1 2-32
99 | Val Ent Analog 2 2-32
100 | Talon Ent Ana 2 2-33
101 | Fac Ech Ent An 2 2-33
102 | Valeur Entrée mA 2-33
103 | Talon Entrée mA 2-33
104 | Fac Ech Entr mA 2-33
105 | Valeur Sort An 1 2-33
106 | Talon Sort Ana 1 2-34
107 |Fac Ech Sort Anl 2-34
108 | Valeur Sort An 2 2-34
109 | Talon Sort Ana 2 2-34
110 | Fac Ech Sort An2 2-34
111 | Valeur Sortie mA 2-34
112 | Talon Sortie mA 2-35
113 | Fac Ech Sort mA 2-35
114 | Config Relais 1 2-35
115 | Pt Régl Relais 1 2-36
116 | Mode Option L 2-36
117 | Etat Entr Opt L 2-37
118 | Incrémt Pot Mot 2-37
119 | Valeur Pot Mot 2-37
120 |Impuls par tr 2-37
121 |Fac Ech Ent Imp 2-37
122 | Talon Ent Impuls 2-38
123 | Valeur Ent Impul 2-38
124 | Msq Val SCANport 2-38
125 | Masque Dir/Réf 2-39
126 |Msqg Dém/P aP 2-39
127 | Msqg Réar/Cnf Déf 2-40
128 | Contr Dir/Réf 2-40
129 | Contr Dém/Arrét 2-41
130 |ContrPa P 1/2 2-41
131 | Contr Ramp/Réarm 2-42
132 | Contr Flux/Régl 2-42
133 | Sél Ent Ana 1 SP 2-43
134 | Val Ent Ana 1 SP 2-43
135 | Ech Ent Ana 1 SP 2-43
136 | Sél Ent Ana 2 SP 2-43
137 |Val Ent Ana 2 SP 2-43
138 |Ech Ent Ana 2 SP 2-44
139 | Sort Ana SP 2-44
140 | Entr Données Al 2-44
141 | Entr Données A2 2-44
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2-6 Paramétres

N° Nom Page N° Nom Page N° Nom Page
142 | Entr Données B1 2-44 194 | Tempor Démarrage 2-58 246 | Dist Parcourue 2-74
143 | Entr Données B2 2-44 195 |Intens Maxi Mot 2-58 247 | Cde Profil LSW 2-74
144 | Entr Données C1 2-45 196 |Etat Comm/Ond 2 2-59 248 | Cde Profil MSW 2-74
145 | Entr Données C2 2-45 197 | Entr Log Cde 2-59 249 | Vitesse Pas 1 2-74
146 | Entr Données D1 2-45 198 | Entr Fonction 1 2-60 250 |Valeur Pas 1 2-74
147 | Entr Données D2 2-45 199 |Masqg/Val Fonct 1 2-60 251 | Type Pas 1 2-74
148 | Sort Données Al 2-45 200 | Sél Eval Fonct 1 2-61 252 | Vitesse Pas 2 2-75
149 | Sort Données A2 2-45 201 | Entr Fonction 2 2-61 253 | Valeur Pas 2 2-75
150 | Sort Données B1 2-46 202 | Masg/Val Fonct 2 2-62 254 | Type Pas 2 2-75
151 | Sort Données B2 2-46 203 | Sél Eval Fonct 2 2-62 255 | Vitesse Pas 3 2-75
152 | Sort Données C1 2-46 204 | Entr Fonction 3 2-63 256 | Valeur Pas 3 2-75
153 | Sort Données C2 2-46 205 | Masq/Val Fonct 3 2-63 257 | Type Pas 3 2-75
154 | Sort Données D1 2-46 206 | Sél Eval Fonct 3 2-64 258 | Vitesse Pas 4 2-76
155 | Sort Données D2 2-46 207 | Entr Fonction 4 2-64 259 | Valeur Pas 4 2-76
156 | Etat Autoréglage 2-47 208 | Entr Fonction 5 2-65 260 | Type Pas 4 2-76
157 | Inertie Totale 2-47 209 | Entr Fonction 6 2-65 261 | Vitesse Pas 5 2-76
158 | Bcle Vitesse Ki 2-47 210 | Entr Fonction 7 2-65 262 | Valeur Pas 5 2-76
159 | Bcle Vitesse Kp 2-47 211 | Entr Fonction 8 2-66 263 | Type Pas 5 2-76
160 | Bcle Vitesse Kf 2-48 212 | Sélect Fonction 2-66 264 | Vitesse Pas 6 2-77
161 | Bde Pas Vit Ond 2-48 213 | Sort Fonction 1 2-67 265 | Valeur Pas 6 2-77
162 | Bde Pas Fil Err 2-48 214 | Sort Fonction 2 2-67 266 | Type Pas 6 2-77
163 | Réservé 2-48 215 | Limite Vit Mini 2-67 267 | Vitesse Pas 7 2-77
164 | Couple Autorégl 2-48 216 | Sél Démarr Volée 2-67 268 | Valeur Pas 7 2-77
165 | Vit Autoréglage 2-49 217 | Vit Démarr Volée 2-68 269 |Type Pas 7 2-77
166 | Résist. Stator 2-49 218 | Réservé 2-68 270 | Vitesse Pas 8 2-78
167 | Inductance 2-49 219 | Défaut Démarrage 2-68 271 | Valeur Pas 8 2-78
168 | Intensité Flux 2-49 220 | Etat Défaut Ncfg 2-68 272 | Type Pas 8 2-78
169 | Gain Glissement 2-49 221 | Défaut 1 2-69 273 | Vitesse Pas 9 2-78
170 | Vd Maxi 2-50 222 | Défaut 2 2-69 274 | Valeur Pas 9 2-78
171 | Vq Maxi 2-50 223 |Alarme 1 2-69 275 | Type Pas 9 2-78
172 | Config Diag Trans 2-50 224 | Alarme 2 2-70 276 | Vitesse Pas 10 2-79
173 | Sél Autorég/Diag 2-50 225 | Sortie Régul Vit 2-70 277 | Valeur Pas 10 2-79
174 | Diag Onduleur 1 2-51 226 | Erreur Vitesse 2-70 278 | Type Pas 10 2-79
175 | Diag Onduleur 2 2-51 227 | Retour Codr LSW 2-70 279 | Vitesse Pas 11 2-79
176 | Erreur Autorégl 2-52 228 | Retour Codr MSW 2-70 280 | Valeur Pas 11 2-79
177 | Ki Régul Fréq 2-52 229 | Réf Couple Int 2-71 281 | Type Pas 11 2-79
178 | Kp Régul Fréq 2-52 230 | Talon Iq 2-71 282 | Vitesse Pas 12 2-80
179 | Kf Régul Fréq 2-52 231 | Talon Id 2-71 283 | Valeur Pas 12 2-80
180 | Filtre Rtr Fréq 2-53 232 | Entr Fonction 9 2-71 284 | Type Pas 12 2-80
181 | Valid 2 Fils SP 2-53 233 | Entr Fonction 10 2-71 285 | Vitesse Pas 13 2-80
182 | Filtre Ent Ana 1 2-53 234 | % Tension Moteur 2-71 286 | Valeur Pas 13 2-80
183 | Filtre Ent Ana 2 2-53 235 | Valid Profil 2-72 287 | Type Pas 13 2-80
184 | Filtre Entrée mA 2-53 236 | Etat Profil 2-72 288 | Vitesse Pas 14 2-81
185 | Fréq Fil Cpe-bde 2-54 237 | Erreur Gain Proc 2-72 289 | Valeur Pas 14 2-81
186 | Q Filtre Cpe-bde 2-54 238 | Sél Fin Action 2-72 290 | Type Pas 14 2-81
187 | Config Relais 2 2-55 239 | Vit Fin Action 2-72 291 | Vitesse Pas 15 2-81
188 | Pt Régl Relais 2 2-55 240 | Vers Fin Action 2-73 292 |Valeur Pas 15 2-81
189 | Config Relais 3 2-56 241 | Entr Fin Action 2-73 293 | Type Pas 15 2-81
190 | Pt Régl Relais 3 2-56 242 | Comp Fin Action 2-73 294 | Vitesse Pas 16 2-82
191 | Config Relais 4 2-57 243 | Val Fin Action 2-73 295 | Valeur Pas 16 2-82
192 | Pt Régl Relais 4 2-57 244 | Tolérance Valeur 2-73 296 | Type Pas 16 2-82
193 | Vit Démarr 2-58 245 | Pts par Unité 2-73
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Parametres 2-7

Liste alphabétique des Ce qui suit est une liste alphabétique des paramétres.
parametres

Nom N° Page Nom N° Page Nom N° Page
% Couple Moteur 86 2-28 Entr Données B2 143 2-44 Incrémt Pot Mot 118 2-37
% Couple Second 70 2-26 Entr Données C1 144 2-45 Inductance 167 2-49
% Courbe S 47 2-21 Entr Données C2 145 2-45 Inertie Totale 157 2-47
% Flux Moteur 88 2-29 Entr Données D1 146 2-45 Int Freinage CC 79 2-27
% Iq 91 2-30 Entr Données D2 147 2-45 Intens Maxi Mot 195 2-58
% Puiss Moteur 90 2-29 Entr Fin Action 241 2-73 Intens Moteur 83 2-28
% Réduction 46 2-21 Entr Fonction 1 198 2-60 Intens Nominale 4 2-10
% Surch Moteur 26 2-17 Entr Fonction 2 201 2-61 Intens Onduleur 11 2-11
% Tension Moteur 234 2-71 Entr Fonction 3 204 2-63 Intensité Flux 168 2-49
Ajust Proc Ki 54 2-22 Entr Fonction 4 207 2-64 Kf Régul Fréq 179 2-52
Ajust Proc Kp 55 2-22 Entr Fonction 5 208 2-65 Ki Régul Fréq 177 2-52
Alarme 1 223 2-69 Entr Fonction 6 209 2-65 Kp Régul Fréq 178 2-52
Alarme 2 224 2-70 Entr Fonction 7 210 2-65 Lim Couple Nég 75 2-27
Arrét Temporisé 18 2-14 Entr Fonction 8 211 2-66 Lim Couple Pos 74 2-26
Bcle Vitesse Kf 160 2-48 Entr Fonction 9 232 2-71 Lim Inf Aj Proc 58 2-23
Bcle Vitesse Ki 158 2-47 Entr Fonction 10 233 2-71 Lim Int Nég Mot 73 2-26
Bcle Vitesse Kp 159 2-47 Entr Log Cde 197 2-59 Lim Int Pos Mot 72 2-26
BP Fil Aj P 52 2-22 Erreur Gain Proc 237 2-72 Lim Int Réinj 76 2-27
Bde Pas Fil Err 162 2-48 Erreur Vitesse 226 2-70 Lim Sup Aj Proc 59 2-23
Bde Pas Fil Réac 67 2-25 Erreurs Autorég| 176 2-52 Lim Taux Chg Int 77 2-27
Bde Pas Vit Ond 161 2-48 Etat Autoréglage 156 2-47 Limite Vit Ar 40 2-20
Cde Profil LSW 247 2-74 Etat Comm/Ond 2 196 2-59 Limite Vit Av 41 2-20
Cde Profil MSW 248 2-74 Etat Vit Command 82 2-28 Limite Vit Mini 215 2-67
Charg Ajust Proc 53 2-22 Etat Command/Ond 15 2-13 Masg/Val Fonct 1 199 2-60
Comp Fin Action 242 2-73 Etat Défaut Ncfg 220 2-68 Masg/Val Fonct 2 202 2-62
Config Diag Trans 172 2-50 Etat Entr Opt L 117 2-37 Masg/Val Fonct 3 205 2-63
Config Relais 1 114 2-35 Etat Entrées Log 14 2-13 Masque Dir/Réf 125 2-39
Config Relais 2 187 2-55 Etat Lim Couple 87 2-29 Mode Option L 116 2-36
Config Relais 3 189 2-56 Etat Ond Marche 16 2-14 Msq Dém/P a P 126 2-39
Config Relais 4 191 2-57 Etat Profil 236 2-72 Msqg Réar/Cnf Déf 127 2-40
Contr Dém/Arrét 129 2-41 Fac Ech Ent An 1 98 2-32 Msq Val SCANport 124 2-38
Contr Dir/Réf 128 2-40 Fac Ech Ent An 2 101 2-33 Niv Flux Rapide 78 2-27
Contr Flux/Régl 132 2-42 Fac Ech Ent Imp 121 2-37 Niv. Flux Mini 71 2-26
ContrP aP 1/2 130 2-41 Fac Ech Entr mA 104 2-33 Option Bus/Frein 13 2-12
Contr Ramp/Réarm 131 2-42 Fac Ech Sort Anl 107 2-34 Options Logiques 17 2-14
Couple Autorégl 164 2-48 Fac Ech Sort An2 110 2-34 Péles Moteur 7 2-11
Défaut 1 221 2-69 Fac Ech Sort mA 113 2-35 Pt Régl Relais 1 115 2-36
Défaut 2 222 2-69 Facteur Service 9 2-11 Pt Régl Relais 2 188 2-55
Défaut Démarrage 219 2-68 Filtre Ent Ana 1 182 2-53 Pt Régl Relais 3 190 2-56
Diag Onduleur 1 174 2-51 Filtre Ent Ana 2 183 2-53 Pt Régl Relais 4 192 2-57
Diag Onduleur 2 175 2-51 Filtre Entrée mA 184 2-53 Pts par Unité 245 2-73
Dist Parcourue 246 2-74 Filtre Rtr Fréq 180 2-53 Puiss Nominale 2 2-10
Données Essai 1 92 2-30 Fréq Fil Cpe-bde 185 2-54 Q Filtre Cpe-bde 186 2-54
Données Essai 2 94 2-30 Fréq Nominale 6 2-10 Réac Ajust Proc 50 2-21
Ech Ent Ana 1 SP 135 2-43 Fréquence MLI 10 2-11 Réac Vit Proport 63 2-24
Ech Ent Ana 2 SP 138 2-44 Fréquence Moteur 89 2-29 Réf Ajust Proc 49 2-21
Echelle Vit 1 30 2-18 Gain Filtre Réac 66 2-25 Réf Couple 1 69 2-25
Echelle Vit 7 37 2-19 Gain Glissement 169 2-49 Réf Couple Int 229 2-71
Entr Données Al 140 2-44 Gain Sort Aj P 60 2-23 Réf Vit 1 LSW 28 2-18
Entr Données A2 141 2-44 Impuls par tr 120 2-37 Réf Vit 1 MSW 29 2-18
Entr Données B1 142 2-44 Impuls/tr Codeur 8 2-11
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2-8 Parametres

Nom N° Page Nom N° Page
Réf Vitesse 2 31 2-18 Survit Absolue 24 2-17
Réf Vitesse 3 32 2-18 Talon Ent Ana 1 97 2-32
Réf Vitesse 4 33 2-18 Talon Ent Ana 2 100 2-33
Réf Vitesse 5 34 2-19 Talon Ent Impuls 122 2-38
Réf Vitesse 6 35 2-19 Talon Entrée mA 103 2-33
Réf Vitesse 7 36 2-19 Talon Id 231 2-71
Régl Vit Ar Maxi 61 2-24 Talon Iq 230 2-71
Régl Vit Av Maxi 62 2-24 Talon Sort Ana 1 106 2-34
Réservé 163 2-48 Talon Sort Ana 2 109 2-34
Réservé 218 2-68 Talon Sortie mA 112 2-35
Réservé 56 2-23 Temp Bloc Moteur 25 2-17
Réservé 57 2-23 Tempor Démarrage 194 2-58
Résist. Stator 166 2-49 Temps Accel 1 42 2-20
Retour Codr LSW 227 2-70 Temps Accel 2 43 2-20
Retour Codr MSW 228 2-70 Temps Décel 1 44 2-20
Sélect Ajust Proc 51 2-22 Temps Décel 2 45 2-20
Sél Autorég/Diag 173 2-50 Tens Onduleur 12 2-11
Sél Démarr Volée 216 2-67 Tension Bus CC 84 2-28
Sél Ent Ana 1 SP 133 2-43 Tension Moteur 85 2-28
Sél Ent Ana 2 SP 136 2-43 Tension nominale 5 2-10
Sélect Essai 1 93 2-30 Tol Vitesse Zéro 19 2-15
Sélect Essai 2 95 2-31 Tolérance Valeur 244 2-73
Sél Eval Fonct 1 200 2-61 Temps Frein CC 80 2-27
Sél Eval Fonct 2 203 2-62 Type Disp Réac 64 2-24
Sél Eval Fonct 3 206 2-64 Type Pas 1 251 2-74
Sél Filtre Réac 65 2-24 Type Pas 2 254 2-75
Sél Fin Action 238 2-72 Type Pas 3 257 2-75
Sél Mde Vit/Cple 68 2-25 Type Pas 4 260 2-76
Sélect Alarme 1 21 2-16 Type Pas 5 263 2-76
Sélect Alarme 2 23 2-17 Type Pas 6 266 2-77
Sélect Défaut 1 20 2-15 Type Pas 7 268 2-77
Sélect Défaut 2 22 2-16 Type Pas 8 272 2-78
Sélect Fonction 212 2-66 Type Pas 9 275 2-78
Sélection Langue 1 2-10 Type Pas 10 278 2-79
Sort Ajust Proc 48 2-21 Type Pas 11 281 2-79
Sort Ana SP 139 2-44 Type Pas 12 284 2-80
Sort Données Al 148 2-45 Type Pas 13 287 2-80
Sort Données A2 149 2-45 Type Pas 14 290 2-81
Sort Données B1 150 2-46 Type Pas 15 293 2-81
Sort Données B2 151 2-46 Type Pas 16 296 2-82
Sort Données C1 152 2-46 Val Ent Ana 1 SP 134 2-43
Sort Données C2 153 2-46 Val Ent Ana 2 SP 137 2-43
Sort Données D2 155 2-46 Val Ent Analog 1 96 2-32
Sort Donnés D1 154 2-46 Val Ent Analog 2 99 2-32
Sort Fonction 1 213 2-67 Val Fin Action 243 2-73
Sort Fonction 2 214 2-67 Valeur Ent Impul 123 2-38
Sortie Régul Vit 225 2-70 Valeur Entrée mA 102 2-33
Ss-tens Secteur 27 2-17 Valeur Pas 1 250 2-74
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Nom N° Page
Valeur Pas 2 253 2-75
Valeur Pas 3 256 2-75
Valeur Pas 4 259 2-76
Valeur Pas 5 262 2-76
Valeur Pas 6 265 2-77
Valeur Pas 7 269 2-77
Valeur Pas 8 271 2-78
Valeur Pas 9 274 2-78
Valeur Pas 10 277 2-79
Valeur Pas 11 280 2-79
Valeur Pas 12 283 2-80
Valeur Pas 13 286 2-80
Valeur Pas 14 289 2-81
Valeur Pas 15 292 2-81
Valeur Pas 16 295 2-82
Valeur Pot Mot 119 2-37
Valeur Sort An 1 105 2-33
Valeur Sort An 2 108 2-34
Valeur Sortie mA 111 2-34
Valid 2 Fils SP 181 2-53
Valid Profil 235 2-72
Vd Maxi 170 2-50
Vers Fin Action 240 2-73
Vit Autoréglage 165 2-49
Vit Démarr Volée 217 2-68
Vit Fin Action 239 2-72
Vit Pas a Pas 1 38 2-19
Vit Pas a Pas 2 39 2-19
Vit Démarr 193 2-58
Vitesse Moteur 81 2-28
Vitesse Nominale 3 2-10
Vitesse Pas 1 249 2-74
Vitesse Pas 2 252 2-75
Vitesse Pas 3 255 2-75
Vitesse Pas 4 258 2-76
Vitesse Pas 5 261 2-76
Vitesse Pas 6 264 2-77
Vitesse Pas 7 267 2-77
Vitesse Pas 8 270 2-78
Vitesse Pas 9 273 2-78
Vitesse Pas 10 276 2-79
Vitesse Pas 11 279 2-79
Vitesse Pas 12 282 2-80
Vitesse Pas 13 285 2-80
Vitesse Pas 14 288 2-81
Vitesse Pas 15 291 2-81
Vitesse Pas 16 294 2-82
Vg Maxi 171 2-50




Parametres 2-9

Conventions de parametres Le reste de ce chapitre décrit les parametres disponibles pour le variateur
1336 IMPACT. Les descriptions de paramétres se conforment a ces
conventions.

N° Par Nom du parametre N° du paramétre n°
Description du paramétre Fichier : groupe\ .flct.ner et groupe

Type de paramétre destination ou source

Affichage unités utilisateur

Valeur usine réglage usine du variateur

valeur minimum acceptable

valeur maximum acceptable

unités variateur = unités d’affichage
valeurs

Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Liste des valeurs

© 00 N o o A W N P

1 N°du parameétre : Un numéro unique est attribué a chaque parametre. Le numéro est utilisé pour lire ou écrire des informations dans et
depuis ce parametre.

2 Fichier : groupe : Ceciindique le fichier et le groupe dans lesquels est situé le parameétre. Un parametre peut étre mentionné dans plus d’'un
fichier et d’'un groupe. D’autres parametres n’apparaissent dans aucun fichier ou groupe et ne sont accessibles que par la liste linéaire.

3 Type de parametre : Trois types de paramétres sont disponibles :
source : La valeur est modifiée uniquement par le variateur et utilisée pour surveiller des valeurs.
destination : La valeur est modifiée par programmation. Les destinations sont des valeurs constantes.
destination associable : Cette valeur peut étre associée soit a un autre parametre, soit a une valeur constante.

4 Affichage : Ce sont les unités que vous voyez sur la console HIM, telles que bits, Hz, secondes, volts, etc.

5 Valeurusine: C'estlavaleur attribué en usine a chaque paramétre. La valeur usine des paramétres source est indiquée comme inapplicable
parce que les valeurs des parameétres source proviennent d’autres parametres.

Valeur minimum : C’est la valeur admissible la plus basse pour le parametre.
Valeur maximum : C'est la valeur admissible la plus haute pour le parametre.

Conversion : Ce sont les unités internes utilisées pour communiquer par le port série et pour mettre correctement les valeurs a I'échelle
lorsqu’on lit ou écrit dans le variateur.

9 Liste des valeurs : Ce sont les textes descriptifs associés aux bits individuels.

> Dans les descriptions suivantes, la vitesse de base du moteur est égale a la
valeur de Vitesse Nominale (parameétre 3).
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2-10 Parametres
1 Sélection Langue N° du parametre 1
i Sélecti hoisi al incioal Fichier : groupe aucun
Utilisez Sélection Langye pour choisir entre la langue principale Type de paramétre SEsinE(ion fesarEbE
et une autre langue. Sélectionnez : Affichage x
« 0 pour choisir la langue principale Valeur usine 0
» 1 pour choisir la langue secondaire Valeur minimum 0
Valeur maximum 1
Conversion 1=1
2 Puiss Nominale N° du parametre 2
. inal ) | | de | . inale d Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Plague Moteur
Puiss Nominale contient aya eur de la pwssa'nce nominale du Type de paramétre P
moteur que vous avez entrée pendant la procédure de mise en Affichage xx hp
service. Typiquement, cette valeur est indiquée sur la plaque du VEIELT USTTE 30,0 v (22 4' KW)
moteur. Valeur minimum 0,2 cv (0,15 kW)
Valeur maximum 2000,0 cv (1492 kW)
Conversion 10=1,0
3 Vitesse Nominale N° du paramétre 3
. nal ient | | de la vi inale d Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Plaque Moteur
Vitesse Nominale contient :alva eur de la V|tes§e nominale du Type de paramétre e AP
moteur que vous avez entrée pendant la procédure de mise en Affichage -
service. Typiquement, cette valeur est indiquée sur la plaque du VEIELT UEiTE 1750 tr/min
moteur. Cette valeur ne doit pas étre la vitesse synchrone du VEIEDT FfiTiTmw AL i
moteur. Valeur maximum 15000 tr/min
Conversion 1=1
4 Intens Nominale N° du paramétre 4
inal ient | d inal d Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Plague Moteur
Intens Nominale cor,ment a valeur du clourant nominal du mo_teur Type de paramétre e P
que vous avez entrée pendant la procédure de mise en service. Affichage o A
Typiquement, cette valeur est indiquée sur la plaque du moteur. ValEur Ui 0'2 A
Le variateur utilise cette information pour s’adapter correctement VEIEDT FifiTiTmw 01A
au moteur. Valeur maximum calculée
Conversion 10=1,0
5 Tension Nominale N° du parametre 5
Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Plaque Moteur
Tension Nominale contient la valeur de la tension nominale du T);fpehde Rl destmanorl‘n
moteur que vous avez entrée pendant la procédure de mise en C I'C age 460X VIOt
service. Typiquement, cette valeur est indiquée sur la plaque du Bl usme volts
moteur Valeur minimum 75 volts
' Valeur maximum 575 volts
Conversion 1=1
6 Fréq Nominale N° du parametre 6
. , . , . Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Plague Moteur
Fréq Nominale contient la valeur de la fréquence nominale du Type de paramétre -
moteur que vous avez entrée pendant la procédure de mise en Affichage 52 |12
service. Typiquement, cette valeur est indiquée sur la plaque du VEIELT USTTE 60 '0 Haz
moteur. Valeur minimum 1,0 Hz
Valeur maximum 250,0 Hz
Conversion 10=1,0
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Parametres 2-11
7 Péles Moteur N° du parametre 7
. . R ) Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Plague Moteur
Pobles Moteur contient le nombre de p6les moteur. Le variateur Moteur/Onduleur : Constantes Moteur
calcule cet’te valeur pgndant la pgrtle Réglage Rapide du moteur Type de paramétre T -
de la procédure de mise en service. Affichage x poles
Valeur usine 4 pdles
Valeur minimum 2 poles
Valeur maximum 40 poles
Conversion 1=1
8 Impuls/tr Codeur N° du paramétre 8
. . Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Données Codeur
Impuls/tr Codeur contient la valeur nominale du nombre de Contréle : Dispositif de Retour
points par tour du dispositif de retour lorsque vous utilisez un Type de paramétre T Ep——
codeur pour déterminer la vitesse du moteur. Affichage X pts/tr
Valeur usine 1024 pts/tr
Valeur minimum calculée
Valeur maximum 20 000 pts/tr
Conversion 1=1
9 Facteur Service N° du parametre 9
) . ) Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Plague Moteur
Entrez le niveau de courant minimum qui provoque un Type de paramétre -
déclenchement pour surcharge du moteur (IZT) en Affichage —
fonctionnement permanent. Les niveaux de courant inférieurs a VealEur L 1.15
cette valeur ne provoquent jamais de déclenchement pour VEIELT mfiTim 1,00
surcharge. Par exemple, un facteur de service de 1,15 implique VIR TR 2.00
un fonctionnement permanent jusqu'a 115 % du courant nominal e 4096 = 1,00
du moteur.
10 Fréquence MLI N° du paramétre 10
3 , ) Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Onduleur
Entrez la fréquence en Hz de la fréquence porteuse du variateur. Type de paramétre .
Le fréquence porteuse du variateur dépend de votre application Affichage % Hz
et de la taille du variateur. La fréquence de la porteuse du VElEDT USTTE 4000 Hz
variateur influe sur le niveau sonore de votre moteur. VElEUr EiAmE 1000 Hz
Valeur maximum selon le type de variateur
Conversion 1=1
11 Intens Onduleur N° du paramétre 1
) Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Onduleur
Intens Onduleur fournit la valeur du courant de I'onduleur. Le Type de paramétre SR
variateur établit automatiquement la valeur de Intens Onduleur & Affichage —
la mise sous tension. Valeur usine inapplicable
Valeur minimum 0,1A
Valeur maximum selon le type de variateur
Conversion 10=1,0
12 Tens Onduleur N° du parametre 12
. . o, Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Onduleur
Tens Onduleur est la tension nominale de I'onduleur indiquée sur Type de paramétre ——
la plaque du variateur. Le variateur établit automatiquement la Affichage s vl
valeur de Tens Onduleur a la mise sous tension. VEIELT UEiTE inapplicable
Valeur minimum 75 volts
Valeur maximum 575 volts
Conversion 1=1
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Parametres

13

Option Bus/Frein

Option Bus/Frein vous permet de choisir les options pour la
référence du filtre du bus, les conditions de précharge/tenues
aux micros-coupures et de freinage.

Utilisez les bits 0 a 4 pour établir la vitesse de variation du
détecteur de tension du bus. Le détecteur de tension de bus suit
lentement les variations de la tension du bus. Si la tension réelle
du bus tombe a 150 volts ou plus en dessous de la valeur
courante du détecteur de tension de bus, le variateur désactive
automatiquement la modulation et entre en précharge. Les bits
0 a 4 sélectionnent la sensibilité du détecteur de tension de bus
aux changements de la tension réelle du bus. Si aucun des bits
(0 & 4) ne sont mis a 1, le taux de variation est de 0,05
V/seconde.

La fonction de précharge du variateur limite le courant envoyé
aux condensateurs du bus quand la puissance est initialement
appliquée au variateur. La fonction de précharge est terminée
aprés un temps minimum de 300 ms, une tension de bus
supérieure d’au moins 30 volts au seuil de sous-tension et une
tension de bus stabilisée. Le dispositif de tenue aux micros-
coupures fournit un temps de fonctionnement accru si
I'alimentation est coupée pendant la marche du variateur. Si la
fonction de précharge est validée, le dispositif de tenue aux
micros-coupures fournit aussi une protection contre le courant
d’appel en faisant une précharge dans le cas ou I'alimentation
revient.

Les bits sont définis comme suit :

Bit Description
0 Taux Variatn 1
Mis & 1 pour choisir un taux de variation de 10 V/s.
1 Taux Variatn 2
Mis & 1 pour choisir un taux de variation de 5 V/s.
2 Taux Variatn 3
Mis a 1 pour choisir un taux de variation de 0,5 V/s.
3 Taux Variatn 4
Mis a 1 pour choisir un taux de variation de 0,05 V/s.
4 Taux Variatn 5
Mis a 1 pour choisir un taux de variation de 0,005 V/s.
5 Lim Hte Bus
Mettez ce bit & 1 uniquement quand le bit 10 est mis
a 1 et que le frein utilisé sur le variateur est sous
dimensionné.
6 Freinage par Flux
Mis a 1 pour utiliser une augmentation du courant de
magnétisation du moteur pour accroitre les pertes
moteur et permettre un temps de décélération plus
rapide lorsqu’il N’y a pas de frein a chopper ou de
capacité de régénération.
7 Maintien CC
Mis a 1 pour valider le maintien CC. Ce dispositif injecte
du courant continu dans le moteur pour tenter de
maintenir une vitesse zéro en fonctionnement sans
codeur quand le variateur est arrété.

N° du parametre 13
Fichier : groupe Application : Flux Freinage
Application : Freinage CC/Verrouillage

Application : Montée Rapide Flux

Application : Rég Bus/Contrdle

Type de parametre destination associable
Affichage bits
Valeur usine 00000000,00000000
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 11111111,11111111
Conversion 1=1

Important : Si vous ajoutez un freinage dynamique apres avoir
terminé la mise en service du variateur, vous devez refaire une
mise en service ou ajuster manuellement Lim Int Réinj
(parametre 76) a la valeur adéquate. Sinon, le variateur sera
limité a une régénération de 25 %.

Bit Description

8 Mte Flux Rap
Mis a 1 pour valider la montée rapide du flux de
magnétisation. Niv Flux Rapide (parametre 78) établit le
niveau de courant utilisé pour générer le flux de
magnétisation dans le moteur.

9 Freinage CC
Mis a 1 pour injecter du courant continu dans le moteur
lorsqu’un arrét est demandé. Int Freinage CC
(parametre 79) établit le niveau et Temps Frein CC
(parametre 80) établit le temps.

10 Frein/Regen
Mis a 1 pour indiguer qu’un frein a chopper, un bus
commun ou une capacité de régénération est présent.
0 = Le controleur de tension du bus est activé.
1 = Le contréleur de tension du bus est désactivé sauf
si le bit 5 est validé (1).

11 Sort Prech
Mis a 1 pour forcer la sortie du mode précharge apres
un dépassement du temps de précharge.

12 Val Bus Comm
Mis a 1 pour autoriser la précharge du bus commun.
L'entrée de défaut externe est utilisée comme
autorisation de précharge.

13 Inh Prech Tm
Mis a 1 pour inhiber la précharge du bus et les défauts
de sous-tension tant que le variateur est désactive.

14 Inh Mult Pre
Mis a 1 pour désactiver toutes les précharges apres la
premiére mise sous tension.

15 Inh McroCoup
Mis a 1 pour désactiver toutes les tenues aux micros-
coupures.
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Parametres 2-13
14 Etat Entrées Log N° du parametre 14
. ) . . . Fichier : groupe Surveillance : Etat Variateur/Onduleur
Ut||_|sez Eta_t Entr_ees Log pour voir le fongtlonneme_ntllogque du_ Type de paramétre SR
variateur. Si un bit est vrai (1), cette fonction est validée. Si un bit Affichage -
est faux (0), cette fonction est inhibée (inactive). VEIELT USTTE inapplicable
Valeur minimum 00000000,00000000
Les bits sont définis comme suit : Valeur maximum 11111111,11111111
Conversion 1=1
Bit Description Bit Description Bit  Description
0 Arrét Normal 5 Arriére 10  Valid Flux
Une rampe d’arrét est Une marche arriere a été Le flux de magnétisation est
sélectionnée. commandée. validé.
1 Marche 6 Pas a Pas 2 11  Ajust Process
Un démarrage est en cours. Une marche Pas a Pas 2 est La boucle process est
2 Pas a Pas 1 en cours. validée. CBA
Une marche PasaPaslest 7 Arrét Lim | 12 RéfVitA 0 0 0 Sans Charge
en cours. Un arrét en limite de courant |13  Réf Vit B 0 0 1 Réf Vitesse 1
3 RAZ Défaut est sélectionné. 14 RéfvVitC 0 1 0 Réf Vitesse 2
Une remise a zéro est en 8 Arrét R Libr 15 Réarm Var 0 1 1 Reéf Vitesse 3
cours. Un arrét en roue libre est Le variateur a recu un 1 0 0 Réf Vitesse 4
4 Avant sélectionnée. ordre de réarmement. 1 0 1 ReéfVitesse 5
oz ) 1 1 0 Réf Vitesse 6
Une marche avant a été 9 Inh Rampe Vit 111 Réf Vitesse 7
commandée. Les rampes sont désactivées.
15 Etat Command/Ond N° du parametre 15
. . ) . Fichier : groupe Surveillance : Etat Variateur/Onduleur
_Utlllsez Etat Cqmmand/Ond pour voir les gtats/condltlo_n_s Type de paramétre ——
internes du variateur. Quand un bit est vrai (1), la condition Affichage it
correspondante dans le variateur est vraie. ValEur Ui inapplicable
Valeur minimum 00000000,00000000
Les bits sont définis comme suit : Valeur maximum 11111111,11111111
Conversion 1=1
Bit Description Bit Description Bit  Description
0 Prét Marche 4 En Accel 10 Arrété
Le variateur est prét a Sia 1, le moteur accélére. Si a1, le variateur est arrété.
fonctionner. Aucun bit n’est 5 En Décel 11  Arréten Crs
vrai dans Etat Ond Marche Sia 1, le moteur décélére. Si a1, un arrét du variateur
(paramétre 16) 6 Alarme est en cours.
1 En Marche Si a1, une alarme s’est 12 A Vit Zéro
Le variateur suit une produite.* Correspond a Tol Vitesse
référence de vitesse/couple. 7 En Défaut Zéro (paramétre 19).
2 Dir Commande Sia 1, un défaut sest 13 RéfVitA S 8 B s Charae
Montre quelle direction a produit.? 14 RéfVitB 00 1 Réf Vitessgl
été demandée ; 1 pour avant g Vit Atteinte 15 RéfVit C 0 1 0 R&f Vitesse 2
et 0 pour arriére. Le moteur est & la vitesse 0 1 1 Réf Vitesse 3
3 Dir Rotation demandée. 1 0 0 Réf Vitesse 4
Montre le sens dans lequel 9 Voyant Valid 1 0 1 Réf Vitesse 5
tourne actuellement le Le variateur est validé. 11 0 Ref Vitesse 6
moteur ; 1 pour avant et 0 11 1 Réf Vitesse 7

pour arriére.

1 Siune alarme s’est produite, vérifiez la file d’attente des alarmes pour plus d’'information.

2 Siun défaut s’est produit, vérifiez la file d’attente des défauts pour plus d’information.
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2-14 Paramétres
16 Etat Ond Marche N° du parametre 16
) , . n Fichier : groupe Surveillance : Etat Variateur/Onduleur
Aff_|chezAEtat Ond Marche pour' déterminer quelle e_:st la con_d|t|on Type de paramétre —
qui empéche le variateur de démarrer ou de fonctionner. Si tous Affichage s
les bits sont faux (0), le variateur (_jevra!t (?emarrer. §| le variateur VEIEDT USTTE inapplicable
est_en mar,cheAet que ce mot devient différent de zéro, le VEIEDT FifiiTmw 00000000,00000000
variateur s‘arretera. Valeur maximum 11111111,11111111
. P . Conversion 1=1
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Mode RglAuto 5 Pas Validé 10 Marche/P a P
Le variateur est actuellement Pas d’entrée cablée de validation Marche et/ou Pas a Pas est vrai.
réglage-automatique. du variateur. 11 Réservé
1 Précharge 6 Perte Flux Laissez a 0.
Le variateur est arrété et en Le variateur a laissé retomber 12 Fonction EE
précharge de bus. 'acquittement de la validation du Le variateur est arrété une
2 Arrét R Lbr variateur. fonction EE est active.
Entrée d'arrét en roue libre (TOR 7 Réservé 13 Arrét RglAut
ou logicielle). Laissez a 0. Arrét du réglage automatique.
3 Defaut Extern 8 Arrét Hrdwre 14 Arrét Diag
L'entrée de défaut externe est N'importe quelle entrée d'arrét Inhibition par diagnostic variateur.
ouverte. cablée. 15 Défaut Var
4 Def Arrét RL 9 Arrét Softwr Toute condition de défaut.
Une condition de défaut d’arrét N’'importe quelle entrée d’arrét
en roue libre s’est produite. logicielle.
17 Options Logiques N° du parametre 17
. . . L . Fichier : groupe Controle : Sélect Logique Variateur
Ut|||s_ez Options Loglques pour_ sélectionner les options du Type de paramétre JESTEEn fesarEE
fonctionnement logique du variateur. Affichage s
Si vous mettez a 1 les bits 1, 2 et 3, le variateur effectue un arrét  \/gleur usine 00010000,00001000
en roue libre. Pour plus d'information & propos des types d'arrét et \/gleur minimum 00000000,00000000
des priorités, reportez-vous a Chapter B, Control Block Diagrams. \/aleur maximum 01111111,11111111
Les bits sont définis comme suit : Conversion 1=1
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Réservé 7 RLibre P a P 11 Vréf Bipolar
Laissez a 0. 1 sélectionne I'arrét en roue libre 1 sélectionne une référence
1 Arrét RLibre 1 de la marche pas a pas. bipolaire.
Mis & 1 pour utiliser un arrét en 0 sélectionne un arrét en 0 sélectionne une référence
roue libre. régénération de la marche pas a unipolaire.
2 ArrétLim 1 1 pas. 12 Arrét RLibre 2
Mis & 1 pour utiliser un arrét en 8 Démarr Diag Mis & 1 pour utiliser un arrét en
limite de courant. Faire les diagnostics chaque fois roue libre. Utilisé uniqguement
3 Arrét Rampe 1 que le variateur démarre. quand Mode Option L (par. 116)
Mis a 1 pour utiliser une rampe 9 Marche Auto vaut 3, 13, ou 16.
de décélération. Mis a 1 pour autoriser le dispositif 13 Arrét Lim | 2
4-5 Réservé de démarrage automatique a la Mis & 1 pour utiliser un arrét en
Laissez a 0. mise sous tension si un ordre de limite de courant. Utilisé
6 val Ramp PaP marche est présent. uniq'uement quand Mode
Mis & 1 pour utiliser une rampe 10 Reserve Option L (par. 116) vaut 3, 13,
en marche pas a pas. Laissez a 0. ou 16.
18 Arrét Temporisé N° du parametre 18

Utilisez Arrét Temporisé pour définir un temps réglable retardant
la désactivation des régulateurs de vitesse et de couple par le

variateur lorsqu’un arrét a été généré.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Controle : Sélect Logique Variateur

destination associable
XX S

0,0s

0,0s

10,0 s

10=1,0
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Parametres 2-15

N° du parametre 19
Fichier : groupe Controle : Sélect Logique Variateur
Type de parametre destination associable

Tol Vitesse Zéro

Utilisez Tol Vitesse Zéro pour établir une plage autour de la
vitesse zéro qui est utilisée pour déterminer quand le

A N . . . N Affichage X.X tr/min
variateur est a la vitesse zéro. Le bit 12 (A Vit Zéro) de VEIELT USTTE ViEsEs MemihelE feiEyHies G
Etat Command/Ond (parameétre 15) indique cela. T 0.0 tr/min

8 x vitesse nominale moteur tr/min
4096 = vitesse nominale moteur

Valeur maximum
Conversion

N° du parametre 20
Fichier : groupe Réglage Défaut : Config Défaut
Type de parametre destination associable

Sélect Défaut 1

Utilisez Sélect Défaut 1 pour spécifier comment le variateur
devrait gérer certaines conditions. Chaque bit de ce parametre

o . ) Affichage bits
correspf)nd aux d(_eflnltlons de bit de Selec_t Alarme 1 . VEIELT USTTE 01111110,00100011
(param‘etre 21). $| vous mettez un Ol:l plusieurs bit(s) a 1 da_n_s €€ \/aleur minimum 00000000,00000000
parametr_e, Ie_z variateur signale un de_faut guand cet_te cond_|t|on VElEr e Emum 01111111,00111111
se prod_u_lt. Si vous mettez le ouJes bit(s) a 0, le variateur signale o . 1=1
la condition en se basant sur Sélect Alarme 1.
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 TpsMicrCoup 6-7 Réservé 12 Timeout SP 4
Un dépassement de temps de Laissez a 0. Une perte de communication
tenue aux micros-coupures s’'est 8 Entrée mA avec le dispositif SCANport 4
produit. Une perte du signal d’entrée s’est s’est produite.
1 Tps Précharge produite. 13 Timeout SP 5
Un dépassement de temps de 9 Timeout SP 1 Une perte de communication
précharge s’est produit. Une perte de communication avec le dispositif SCANport 5
2 Baisse Bus avec le dispositif SCANport 1 s’est produite.
Un abaissement de 150 volts s’est produite. 14 Timeout SP 6
s'est produit sur le bus. 10 Timeout SP 2 Une perte de communication
3 SousTens Bus Une perte de communication avec le dispositif SCANport 6
Une sous-tension du bus s’est avec le dispositif SCANport 2 s'est produite.
produite. s’est produite. 15 Erreur SP
4 Cycles Bus>5 11 Timeout SP 3 Trop d’erreurs de communication

Plus de 5 micros-coupures se sur le SCANport.
sont produites successivement.
5 Crcuit Ouvert
Le courant de montée rapide du
flux est <50 %.

Une perte de communication
avec le dispositif SCANport 3
s’est produite.
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2-16 Paramétres
21 Sélect Alarme 1 N° du parametre 21
N ; L ) Fichier : groupe Réglage Défaut : Config Défaut
Ut|||se_z S'elect Ala(me 1 pou_r_specmer comment le vanateu‘r Type de paramétre T ——_—
devrait gérer certaines conditions. Chaque bit de ce paramétre Affichage i
correspf)nd aux d(_eflnltlons de bit de _Sz?lect Défaut 1_ VEIELT USTTE 00000000,00011100
(parametre 20). Si vou§ mette'z un bit & 1 et que le bit _ T 00000000,00000000
cprrespondant dans Sélect Défaut 1 g;t faux (0), Ig var.lateur Y — 01111111,00111111
signale une alarme quand cette condition se produit. Si les deux o 1=1
bits correspondant dans Sélect Défaut 1 et Sélect Alarme 1 sont
a 0, le variateur ignore la condition quand elle se produit.
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 TpsMicrCoup 6-7 Réservé 12 Timeout SP 4
Un dépassement de temps de Laissez a 0. Une perte de communication
tenue aux micros-coupures s'est 8 Entrée mA avec le dispositif SCANport 4
produit. Une perte du signal d’entrée s’est s'est produite.
1 Tps précharge produite. 13 Timeout SP 5
Un dépassement de temps de 9 Timeout SP 1 Une perte de communication
précharge s’est produit. Une perte de communication avec le dispositif SCANport 5
2 Baisse Bus avec le dispositif SCANport 1 s'est produite.
Un abaissement de 150 volts s'est produite. 14 Timeout SP 6
s’est produit sur le bus. 10 Timeout SP 2 Une perte de communication
3 SousTens Bus Une perte de communication avec le dispositif SCANport 6
Une sous-tension du bus s’est avec le dispositif SCANport 2 s’est produite.
produite. s'est produite. 15 Erreur SP
4 Cycles Bus>5 11 Timeout SP 3 Trop d’erreurs de communication
Plus de 5 micros-coupures se Une perte de communication sur le SCANport.
sont produites successivement. avec le dispositif SCANport 3
5 Crcuit Ouvert s'est produite.
Le courant de montée rapide du
flux est <50 %.
22 Sélect Défaut 2 N° du parametre 22
N . . L ) Fichier : groupe Réglage Défaut : Config Défaut
Ut|||se_z S,elect Def_autz pOUIf _specmer comm_ent le vanateur\ Type de paramétre T ——
devrait gérer certaines conditions. Chaque bit de ce paramétre Affichage s
correspf)nd aux d(_eflnltlons de bit de _Sfelect Alarme 2 _ VEIELT USTTE 10000000,00010001
(p,arametre 23). Si vous_rr_mettez un b|t_a 1,_ le variateur S|gna_|e\un VEIEDT T 00000000,00000000
defauF quand_cette condltlon_se produit. Sivous metFez un bita o, VElEUr e Emum 11111111 11111111
le variateur signale la condition en se basant sur Sélect o 1=1
Alarme 2.
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Perte RtrVit 5 Mtr Bloqué 11 - 12 Réservé
Une perte du signal de retour Le moteur s’est bloqué. Laissez a 0.
s'est produite. 6 Entr Déf Ext 13 En SrChrgOnd
1 En SrChf Ond L'entrée externe est ouverte. Une surcharge (IT) de I'onduleur
Une surchauffe de I'onduleurest 7-8 Réservé est imminente.
imminente. Laissez a 0. 14 Réservé
2 Réservé 9 Limite Param Laissez a 0.
Laissez a 0. Un paramétre est hors limite. 15 Déf SChrgOnd
3 En SrChrgMtr 10 Limite Math Déclenchement de I'onduleur en

Une surcharge du moteur (I2T)
est imminente.

4 Déf SChrgMtr
Déclenchement en surcharge
moteur (I2T)

Une limite mathématique s’est
produite.

surcharge (IT).
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Parametres 2-17
23 Sélect Alarme 2 N° du parametre 23
N . L ) Fichier : groupe Réglage Défaut : Config Défaut
Utilisez Sélect Alarme 2 pour spécifier comment le variateur Type de paramétre I ———
devrait gérer certaines conditions. Chaque bit de ce paramétre Affichage i
correspond aux définitions de bit de Sélect Défaut 2 VEIELT USTTE 10100000,00001010
(parametre 22). Si vous mettez un bit a 1 et que le bit VIR mfiTim 00000000,00000000
correspondant dans Sélect Défaut 2 est faux (0), le variateur Y — 11111111,11111111
signale une alarme quand cette condition se produit. Si les deux o 1=1
bits correspondant dans Sélect Défaut 2 et Sélect Alarme 2 sont
a 0, le variateur ignore la condition quand elle se produit.
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Perte RtrVit 5 Mtr Bloqué 11 - 12 Réservé
Une perte du signal de retour Le moteur s’est bloqué. Laissez a 0.
s'est produite. 6 Entr Déf Ext 13 En SrChrgOnd
1 En SrChf Ond L'entrée externe est ouverte. Une surchauffe (IT) de I'onduleur
Une surchauffe de I'onduleurest 7-8 Réservé est imminente.
imminente. Laissez a 0. 14 Réservé
2 Réservé 9 Limite Param Laissez a 0.
Laissez a 0. Un paramétre est hors limite. 15 Déf SChrgOnd
3 En SrChrgMtr 10 Limite Math Déclenchement de I'onduleur en
Une surcharge du moteur (I2T) Une limite mathématique s’est surcharge (IT).
est imminente. produite.
4 Déf SChrgMtr
Déclenchement en surcharge
moteur (12T)
24 Survit Absolue N° du parametre 24
o, ) ; . ) Fichier : groupe Réglage Défaut : Limites Défaut
Entrez I'incrément de vitesse tolérable au-dessus de Limite Vit Type de paramétre T i p———
Av (parametre 41) ou au dessous de Limite Vit Ar (parametre 40) Affichage s et
avant que le variateur indique que sa vitesse est hors de la plage VElEDT USTTE vitesse nominale moteur x 0.1 tr/min
par un défaut Survit Absolue (code de défaut 03025). VEIELT mfiTim 0.0 tr/min
Valeur maximum vitesse nominale moteur tr/min
Conversion 4096 = 100 % survitesse
25 Temp Bloc Moteur N° du parametre 25
, ) o Fichier : groupe Réglage Défaut : Limites Défaut
Entrez la durée pendant laquelle le variateur doit étre en Type de paramétre JESTTETEn fesaaEE
limitation de courant et a vitesse zéro avant qu'il indique un Affichage -
défaut Mtr Bloqué (code défaut 01053). Vous pouvez utiliser le VEIELT UEiTE 10s
bit 5 de Sélect Défaut 2 (paramétre 22) et Sélect Alarme 2 VEIEDT FfiiTm 01s
(parametre 23) pour configurer la fagon dont le variateur devra VEIELT TR 32767 s
indiquer le défaut Mir Blogué. o . 10=10
26 % Surch Moteur N° du parametre 26
) ) ) . Fichier : groupe Réglage Défaut : Limites Défaut
Entrez le niveau de courant qui provoquera un défaut Déf Type de paramétre JESTTETEn AesaaEnE
SChrgMitr (code défaut 01052) apres 60 secondes. Vous pouvez Affichage X %
utiliser le bit 4 de Sélect Défaut 2 (parameétre 22) et Sélect VEIELT USTTE 200,0 %
Alarme 2 (parameétre 23) pour configurer la fagon dont le VEIEDT T 110,0 %
variateur devra indiquer le défaut Déf SChrgMir. Y — 4000 %
Conversion 4096 = 100 % Iq pendant 60 secondes
27 Ss-tens Secteur N° du paramétre 27

Entrez en pourcentage de la tension secteur, le seuil minimum
est comparé avec Tension Bus CC (parameétre 84) pour vérifier la

condition de sous-tension du bus.

Fichier : groupe
Type de paramétre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Réglage Défaut : Limites Défaut
destination associable

X.X %

61,5 %

10,0 %

90,0 %

1024 =100,0 %
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2-18 Parametres
28 Ré&f Vit 1 LSW N° du paramétre 28
i Vi s f irl ie décimale de | Fichier : groupe aucun
U,t' ]sez Re V’t_l LSW pour fournir la partl,e' ecimale _e a Type de parametre destination associable
référence de vitesse externe 1 quand la référence de vitesse est Affichage x
sélectionnée dans Etat Entrées Log (paramétre 14). VEIEDT USTTE 0
Valeur minimum 0
Valeur maximum 65535
Conversion 1 = 1/2"28 vitesse nominale moteur
29 Réf Vit 1 MSW N° du paramétre 29
la réfé de vi | . d i Fichier : groupe Controle : Référence Vitesse
Entrez a’re érence de V|tess_e_que e variateur ,evra utiliser Type de paramétre e eesasElE
quand Réf Vitesse 1 est choisie dans Etat Entrées Log Affichage P —-—
(parametre 14). Réf Vit 1 MSW fournit la partie entiére de la VElEDT USTTE _0'0 -
référence de vitesse. Vous pouvez utiliser Réf Vit 1 LSW VEIENT R 5 s Ve M moteljr tr/min
(parametre 28) pour spécifier la partie décimale de la référence Y —— 2 s VTESER (el e T
de vitesse. Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
30 Echelle Vit 1 N° du parametre 30
| ltinli q in utilisé 5 réchelle | Fichier : groupe Controle : Référence Vitesse
E'nt’rez e mu tlp icateur de gain utilisé pour mettre a I'échelle la Type de paramétre e eesasEE
référence de vitesse 1. Affichage PYS—
Valeur usine +1,0000
Valeur minimum -3,9999
Valeur maximum +3,9999
Conversion 8192 = 1,0000
31 Réf Vitesse 2 N° du parametre 31
la réfé de vi | . d i Fichier : groupe Controle : Référence Vitesse
Entrez a’re erence de vness_e_que e variateur ,evra utiliser Type de paramétre e eesaaEE
quand Réf Vitesse 2 est choisie dans Etat Entrées Log Affichage PN .
(parametre 14). Valeur usine 0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale moteur tr/min
Valeur maximum +8 x vitesse nominale moteur tr/min
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
32 Réf Vitesse 3 N° du paramétre 32
£ la réfé de vi | . d i Fichier : groupe Controle : Référence Vitesse
ntrez a're grence e vness.e.que e variateur 'evra utiliser Type de paramétre e S S W o
quand Réf Vitesse 3 est choisie dans Etat Entrées Log Affichage P S
(paramétre 14). Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale moteur tr/min
Valeur maximum +8 x vitesse nominale moteur tr/min
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
33 Réf Vitesse 4 N° du paramétre 33

Entrez la référence de vitesse que le variateur devra utiliser
quand Réf Vitesse 4 est choisie dans Etat Entrées Log

(parameétre 14).

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Controle : Référence Vitesse
destination associable

+X.X tr/min

+0,0 tr/min

-8 x vitesse nominale moteur tr/min
+8 x vitesse nominale moteur tr/min
4096 = vitesse nominale moteur
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Parameétres 2-19
34 Réf Vitesse 5 N° du paramétre 34
o . . . Fichier : groupe Controle : Référence Vitesse
Entrez Ia’refgrence de wtess_e_que le variateur c'ievra utiliser Type de paramétre T ————_—
quand I?ef Vitesse 5 est choisie dans Etat Entrées Log Affichage s Gl
(parametre 14). Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale moteur tr/min
Valeur maximum +8 x vitesse nominale moteur tr/min
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
35 Réf Vitesse 6 N° du parametre 35
o . . . Fichier : groupe Controle : Référence Vitesse
Entrez Ia,ref_erence de wtess_e_que le variateur cfievra utiliser Type de paramétre AEsiinEiEn AesasEhE
quand Ref Vitesse 6 est choisie dans Etat Entrées Log Affichage Sy it
(parametre 14). Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale moteur tr/min
Valeur maximum +8 x vitesse nominale moteur tr/min
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
36 Réf Vitesse 7 N° du parametre 36
. ) ) . Fichier : groupe Contréle : Référence Vitesse
Entrez Ialreft_erence de wtess_e_que le variateur L?evra utiliser Type de paramétre AEsiinEiEn AesasEhE
quand Ref Vitesse 7 est choisie dans Etat Entrées Log Affichage Sy il
(parametre 14). Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale moteur tr/min
Valeur maximum +8 x vitesse nominale moteur tr/min
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
37 Echelle Vit 7 N° du parametre 37
o o, s Fichier : groupe Controle : Référence Vitesse
eqrez_ le multlpllcatel{r de gain utilisé pour mettre a I'échelle Type de paramétre AsiinEiEn fesasEhE
REéf Vitesse 7 (paramétre 36). Affichage P—
Valeur usine +1,0000
Valeur minimum -3,9999
Valeur maximum +3,9999
Conversion 8192 = 1,0000
38 Vit Pas a Pas 1 N° du parametre 38
. ) ) . Fichier : groupe Contréle : Référence Vitesse
Entrez la référence d.e. vitesse que le va,rlateur devra utjllser Type de paramétre AEsiingiten AesaEhiE
quand Jog 1 est choisie dans Etat Entrées Log (paramétre 14). Affichage -
Valeur usine +100,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale moteur tr/min
Valeur maximum +8 x vitesse nominale moteur tr/min
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
39 Vit Pas a Pas 2 N° du parametre 39

Entrez la référence de vitesse que le variateur devra utiliser

quand Jog 2 est choisie dans Etat Entrées Log (paramétre 14).

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Controle : Référence Vitesse
destination associable

+X.X tr/min

+0,0 tr/min

-8 x vitesse nominale moteur tr/min
+8 x vitesse nominale moteur tr/min
4096 = vitesse nominale moteur
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2-20 Parametres

40 Limite Vit Ar

Utilisez Limite Vit Ar pour fixer la limite de la vitesse dans la
direction négative. Entrez une valeur négative ou zéro.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

40

Contréle : Limites Commande
destination

-X.X tr/min

-vitesse nominale moteur tr/min

-6 x vitesse nominale moteur tr/min
0,0 tr/min

-4096 = vitesse nominale moteur

41 Limite Vit Av

Utilisez Limite Vit Av pour fixer la limite de la vitesse dans la
direction positive. Entrez une valeur positive ou zéro.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

41

Contréle : Limites Commande
destination

X.X tr/min

+vitesse nominale moteur tr/min
0,0 tr/min

+6 X vitesse nominale moteur tr/min
+4096 = vitesse nominale moteur

42 Temps Accel 1

Entrez la durée allouée au variateur pour accélérer de 0 tr/min
jusqu'a la vitesse nominale.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre

42
Controle : Accel/Décel
destination associable

43 Temps Accel 2

Entrez la durée allouée au variateur pour accélérer de 0 tr/min
jusqu'a la vitesse nominale. Temps Accel 2 est disponible

Affichage X.X S
Valeur usine 50s
Valeur minimum 0,0s
Valeur maximum 6553,5s
Conversion 10=1,0
N° du parametre 43

Fichier : groupe
Type de parametre

Controle : Accel/Décel
destination associable

. ) N Affichage X.X S
uniguement quand la valeur de Mode Option L (paramétre 116) ValEur Ui 100s
vaut4, 11 ou 14. Valeur minimum 0,0s

Valeur maximum 6553,5s
Conversion 10=1,0
N° du parametre 44

44 Temps Décel 1

Entrez la durée allouée au variateur pour décélérer de la vitesse
nominale jusqu’a O tr/min. C'est utilisé pour une rampe d'arrét.

Fichier : groupe
Type de parametre

Controle : Accel/Décel
destination associable

45 Temps Décel 2

Entrez la durée allouée au variateur pour décélérer de la vitesse
nominale jusqu’a O tr/min. C'est utilisé pour une rampe d'arrét.
Temps Décel 2 est disponible uniguement quand la valeur de
Mode Option L (parameétre 116) vaut 4, 11 ou 14.

Affichage X.X S
Valeur usine 50s
Valeur minimum 0,0s
Valeur maximum 6553,5s
Conversion 10=1,0
N° du parametre 45

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Contr6le : Accel/Décel
destination associable
X.X S

100 s

0,0s

6553,5s

10=1,0
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Parametres 2-21
46 % Réduction N° du parametre 46
N . . L ) Fichier : groupe Controle : Régulateur Vitesse
Utilisez % Réduction pour spécifier le pourcentage de vitesse Type de paramétre AesiiEin cesaakie
nominale dont la référence de vitesse est réduite quand le couple Affichage X %
de pleine charge est appliqué. Vous pouvez utiliser ce dispositif VEIEDT USTTE 0'0 %
pour réduire la vitesse du moteur quand la charge augmente. T O’O %
Valeur maximum 25,5 %
Conversion 10=1,0
47 0 1 N° du parametre 47
% Courbe S Fichier : groupe Contréle : Accel/Décel
Utilisez % Courbe S pour créer une rampe en courbe S Type de paramétre destination associable
ajustable. % Courbe S contrdle le niveau de filtrage qui est Affichage X.X %
appliqué sur la sortie de la rampe d'accélération et de Valeur usine 0,0 %
décélération. Valeur minimum 0,0 %
Valeur maximum 100,0 %
Si % Courbe S vaut : Alors la Courbe S est Conversion 10=1,0%
0 Inutilisée. Reportez-vous a la section Présentation de la boucle de process
L o du chapitre 3
Appliquée pendant la moitié du
50 %
temps de rampe.
100 % Appliguée pendant toute la rampe.
1 9% Courbe S a été ajouté dans la Version 2.xx.
48 Sort Ajust Proc N° du parametre 48
. 3 L o, Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Sort Ajust Proc représente la sortie mise a I'échelle et limitée de Type de paramétre SR
la fonction process. Vous pouvez utiliser Sort Ajust Proc comme Affichage XX %
paramétre source ou pour décaler la référence de vitesse ou de VEIELT USTTE inapp?ic.able
couple. Pour décaler la référence de vitesse ou de couple, vous VIR mfiTim -800.0 %
devez choisir soit le bit 0, soit le bit 1 de Sélect Ajust Proc - S— +800'O %
(paramétre 51). Conversion 4096 = 100,0 %
Reportez-vous a la section Présentation de la boucle de process
du chapitre 3
49 Réf Ajust Proc N° du parametre 49
. 3 . Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Réf Ajust Proc est la valeur d'entrée de référence pour la Type de paramétre e Y
correction de process. Réf Ajust Proc et Réac Ajust Proc Affichage XX %
(parametre 50) sont comparés et utilisés pour mettre a jour VEIELT UEiiE ;0'0 %
Sort Ajust Proc (paramétre 48). VEIELT mfiTim -800.0 %
Valeur maximum +800,0 %
Conversion 4096 = 100,0 %
Reportez-vous a la section Présentation de la boucle de process
du chapitre 3
50 Réac Ajust Proc N° du parametre 50

Réac Ajust Proc est la valeur d'entrée du signal de retour pour la
fonction process. Réac Ajust Proc et Réf Ajust Proc

(parametre 49) sont comparés et utilisés pour mettre a jour

Sort Ajust Proc (paramétre 48).

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Application : Ajustement Process
destination associable

+X.X %

+0,0 %

-800,0 %

+800,0 %

4096 = 100,0 %

Reportez-vous a la section Présentation de la boucle de process

du chapitre 3
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2-22 Paramétres
51 Sélect Ajust Proc N° du parametre 51
- p . L . Fichier : groupe Application : Ajustement Process
U’t|||sez Selec{ Ajust Proc pour selectpnner I_es options du Type de paramétre eSS e EeseriEhiE
régulateur d’ajustement de process. Si les bits 0 et 1 sont tous Affichage bits
les deux vrais qu tous I?s faug, les !'eferences de vitesse et de VEIEDT USTTE 00000000
cou_ple re;tent |nch_ange_es. Si les bits 3 et 4 sont tous les deux VElEUr EiAmE 00000000
vrais, le bit 3 est prioritaire. M — 11111111
) o ] Conversion 1=1
Les bits sont définis comme suit : Reportez-vous a la section Trim Control Overview du chapitre 3
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Trim vitesse 3 Choix Sortie 6 Valid Trim
Mis a 1 pour corriger la référence Choix de I'option de sortie. Validation de la correction de
de vitesse. 4 Présel Intég process. En OU avec le bit 11,
1 Trim Couple Présélection option intégrateur. Trim Process, dans Etat Entrées
Mis a 1 pour corriger la référence 5 Limitr Trim Log (paramétre 14).
de couple. Forgage a 1 de l'option de 7 Réservé
2 Entr Vitesse limitation de la correction. Laissez a 0.
Sélectionne les entrées de
vitesse.
52 BP Fil Aj P N° du parametre 52
- - - - Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez BP F//A/ P pout deflplr |€jl bande passante d_un filtre Type de paramétre eSS e EeseriEhiE
passe-bas’ ut|I|§e avert I'entrée d 9rrfeur dela correcitlor? de ) Affichage S, —
process:. L'entrée du’flltre _est la différence fentre Réf Ajust Reac VEIEDT USTTE 0.0 radian/s
(par_ametre 49) e’t Réac Ajust F"roc (parametre 50). La sortie _de T 0.0 radian/s
ce filtre est utilisé comme entrée sur le régulateur de correction Y — 240,0 radians/s
du process. Conversion 10=1,0
Reportez-vous a la section Trim Control Overview du chapitre 3
53 Charg Ajust Proc N° du parametre 53
- . o . Fichier : groupe Application : Ajustement Process
U,tI|ISGZ Charg Ajust Proc pour presglgctlonngr la sgrtle du ‘ Type de paramétre SESEiTe EesEriEE
régulateur process quand vous cl’10|'5|ssez soit le bit 3 (Choix de Affichage XX %
I'option fje §0rt|e), soit le bltfl (présélection option intégrateur) VealEur L 0.0 %
dans Sél Ajust Proc (paramétre 51). VEIELT mfiTim -800.0 %
Valeur maximum +800,0 %
Conversion 4096 = 100,0 %
Reportez-vous a la section Trim Control Overview du chapitre 3
54 Ajust Proc Ki N° du paramétre 54
. . . . o . Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Aju_st_Proc Kipour contrdler le gam mtlegral du régulateur Type de paramétre AESIEie EesEEEnE
process. ’SI Ki process vaut 1,0, la sortie du regulateur Pl Affichage p—
process égale 1 pu par 1 seconde pour 1 pu d’erreur. VEIRLT UEiTE 1,000
Valeur minimum 0,000
Valeur maximum 16,000
Conversion 4096 = 1,000
Reportez-vous a la section Trim Control Overview du chapitre 3
55 Ajust Proc Kp N° du paramétre 55

Utilisez Ajust Proc Kp pour contr6ler le gain proportionnel du
régulateur process. Si Kp process vaut 1,0, la sortie du
régulateur Pl process égale 1 pu pour 1 pu d’erreur.

Fichier : groupe
Type de parametre

Application : Ajustement Process
destination associable

Affichage X.XXX
Valeur usine 1,000
Valeur minimum 0,000
Valeur maximum 16,000
Conversion 4096 = 1,000

Reportez-vous a la section Trim Control Overview du chapitre 3
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Parameétres 2-23
56 Réservé N° du parametre 56
. . . Fichier : groupe
Laissez ce parametre a 0. Type de paramétre
Affichage
Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion
57 Réservé N° du parametre 57
. . . Fichier : groupe
Laissez ce parametre a 0. Type de paramétre
Affichage
Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion
58 Lim Inf Aj Proc N° du parametre 58
. . . L . Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utlllsez_ Lim In'fA/ Proc pour spécifier Ia_Ilmlte l?asse de la valeur Type de paramétre e
de s_ort_let du regulat_eu_r process. La sortie du régulateur process Affichage £3X %
est limitée par des limites haute et basse. VEIELT UEiTE -100,0 %
Valeur minimum -800,0 %
Valeur maximum +800,0 %
Conversion 4096 = 100,0 %
Reportez-vous a la section Trim Control Overview du chapitre 3,
pour plus d’'information.
59 Lim Sup Aj Proc N° du paramétre 59
. . . Lo . Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Ut|||sez_ Lim Spr Aj Proc pour spécifier Ig Ilmltelhaute de la valeur Type de paramétre T ————_—
de s.ort.le' du regulatgur process. La sortie du régulateur process Affichage X% %
est limitée par des limites haute et basse. VEIEDT USTTE +100,0 %
Valeur minimum -800,0 %
Valeur maximum +800,0 %
Conversion 4096 = 100,0 %
Reportez-vous a la section Trim Control Overview du chapitre 3,
pour plus d’information.
60 Gain Sort Aj Pr N° du parametre 60

La sortie du régulateur process est mis a I'échelle par un facteur
de gain. Ceci se produit avant les limites haute et basse. Utilisez
Gain Sort Aj Pr pour spécifier la valeur de gain a utiliser. Une
valeur de gain négative inverse la sortie process.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Application : Ajustement Process
destination associable

X XXX

+1,000

-8,000

+8,000

4096 = +1,000

Reportez-vous a la section Trim Control Overview du chapitre 3,
pour plus d’information.
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2-24 Parametres

61 Régl Vit Ar Maxi

Utiliser Régl Vit Ar Maxi pour limiter la valeur minimum de la
référence de vitesse apres I'addition des sorties de correction de
process et de correction de vitesse externe.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

61

Application : Ajustement Process
destination associable

+X.X tr/min

-vitesse nominale moteur tr/min

-6 x vitesse nominale moteur tr/min
0,0 tr/min

-4096 = vitesse nominale moteur

62 Régl Vit Av Maxi

Utilisez Régl Vit Av Maxi pour limiter la valeur maximum de la
référence de vitesse aprées la correction de process.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

62

Application : Ajustement Process
destination associable

+Xx.X tr/min

+vitesse nominale moteur tr/min
0,0 tr/min

+6 X vitesse nominale moteur tr/min
4096 = vitesse nominale moteur

63 Réac Vit Proport N° du parametre 63
Réac Vi . ise 4 l'échelle d q Fichier : groupe Contrdle : Retour Vitesse
éac lt;,)_roportest une version mise & I'échelle du retour de Type de paramétre —
vitesse. L'inverse de Echelle Vit 1 (paramétre 30) ou de Echelle Affichage a5
Vit 7 (paramétre 37) est utilisé. VEIRLT UEiTE inapplicable
Valeur minimum -32767
Valeur maximum +32767
Conversion 1=1
64 Type Disp Réac N° du paramétre 64
i . . hoisir | d d Fichier : groupe Contr6le : Dispositif de retour
Uy isez Type Disp Reac_ pour c .OISII' a_source- u retour de Type de paramétre desiiingiten
vitesse du moteur parmi les options suivantes : Affichage .
Valeur Description Valeur usine 1
1 Sans codeur Valeur minimum i
Utilisez ce mode si vous n'avez pas de codeur. Valeur maximum 3
2 Codeur _ Conversion 1=1
Utilisez ce mode si vous avez un codeur.
3 Simulateur
Utilisez ce mode pour simuler un moteur.
Chaque fois que c’est possible, vous devriez utiliser la procédure
de mise en service pour changer le type du dispositif de retour,
parce que la procédure de mise en service réajuste
automatiquement les gains de la boucle de vitesse quand vous
changez le fonctionnement avec ou sans codeur.
65 Sél Filtre Réac N° du parametre 65

Utilisez Sél Filtre Réac pour sélectionner le type du filtre de
signal de retour. Vous pouvez choisir parmi les filtres suivants :

Valeur Description

Utilisez cette option si vous ne voulez pas filtrer le signal

Utiliser un filtre de retour de ler ordre de 35/49 radians.

Utiliser un filtre de retour de 2éme ordre de 20/40

0 Sans Filtre
de retour.

1 35/49 rad

2 20/40 rad
radians.

3 Avance/Retard

Utiliser un filtre de retour avance/retard a un pdle. Vous
devez paramétrer Gain Filtre Réac (par. 66) et Bde Pas

Fil Réac (par. 67).
4 Réjection

Utiliser un filtre de réjection. Vous devez paramétrer Fréq
Fil Cpe-bde (par. 185) et Q Filtre Cpe-bde (par. 186).

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Contrdle : Retour Vitesse
destination associable

P A~ OO X

1=

Reportez-vous au chapitre 3, pour plus d’'information sur Sé/

Filtre Réac.
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Parametres 2-25
66 Gain Filtre Réac N° du parametre 66
i Gain Fil B scifie | au il Fichier : groupe Controle : Retour Vitesse
Uti |sez/ amdFétre Rea_c potijr sr:jeu |_e eltzrme Kn du filtre Type de paramétre T om———
avance/retard de premier ordre du signal de retour. Affichage P
Valeur usine +1,00
Si Kn vaut : Alors : Valeur minimum -5,00
Plus grand que 1,0 | Un filtre d’avance de phase est mis en Maleln maX|mum +5,00
ceuvre. Conversion 256 = 1,00
Plus petit que 1,0 | Un filtre de retard de phase est mis en
ceuvre.
Egala 1,0 Le filtre de retour est désactivé.
Egala 0,0 Un simple filtre passe-bas est mis en
ceuvre.
Vous devez programmer ce paramétre si Sél Filtre Réac
(parametre 65) vaut 3.
67 Bde Pas Fil Réac N° du parametre 67
Util Bde Pas Fil Ré stablir la fré q Fichier : groupe Contrdle : Retour Vitesse
t |seczj_ e dasf_l i ~eac po/ur et:; dlr a requdenc_e € coupure Type de parametre destination associable
(en radians) du filtre avance/retar ( u re_tout e_wtess,e. Affichage T
Vous d(?vezepsrogram:;ner ce parametre si Sél Filtre Réac VealEur L 100,0 radians/s
(paramétre 65) vaut 3. Valeur minimum 0,2 radian/s
Valeur maximum 900,0 radians/s
Conversion 10=1,0
68 Sél Mde Vit/Cple N° du parametre 68
i Sél Mde Vit/Col slecti | del Fichier : groupe Controle : Mode Vitesse/Cple
U,t' ]sez el Mde Vit/Cple p(_)ur se ect'lonner a}source € _a Type de parametre destination associable
référence de couple du variateur. Sé/ Mde Vit/Cple fonctionne Affichage it
comme un cozjn[nutat_eurlde ielegtlond. Lla pc'st’|t|0n dud VElEDT USTTE 1
comrlnutateur ete_rmme a sélection de la référence de VIR mfiTim 0
couple comme suit : S —— 5
Conversion 1=1
Pour une description plus détaillée de ces bits, reportez-vous au
chapitre 3.
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
0 Couple Zéro 3 Cpl/Vit Mini 5 Som Cpl/Vit
Couple Zéro Sélectionne la plus faible des Sélectionne la somme de la
1 Régul Vit valeurs quand la référence de référence de couple et
Régulation de vitesse couple et le couple engendré en du couple du mode vitesse.
2 Régul Couple mode vitesse sont comparés.
Couple externe 4 Cpl/Vit Maxi
Sélectionne la plus grande des
valeurs quand la référence de
couple et le couple engendré en
mode vitesse sont comparés.
69 Réf Coup|e 1 N° du parametre 69

Utilisez Réf Couple 1 pour fournir au variateur une référence de
couple moteur externe. Pour sélectionner la référence de couple
externe, paramétrez une valeur 2 dans Sél Mde Vit/Cple
(parametre 68).

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Controle : Référence Couple
destination associable

+X.X %

+0,0 %

-800,0 %

+800,0 %

4096 = 100,0 %
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70 % Couple Second N° du parametre 70
N L ) Fichier : groupe Controle : Référence Couple
Utilisez % Coup(e \_S,econ'd pour spécifier la Yaleur de gain par Type de paramétre I —————
laquelle est multipliée Réf Couple 1 (paramétre 69). Affichage e O
Valeur usine +100,00 %
Valeur minimum -200,00 %
Valeur maximum +200,00 %
Conversion 4096 = 1,00 %
71 Niv. Flux Mini N° du parametre 71
- ) . e . L Fichier : groupe aucun
Ut.ll.ls?z Niv. Flux Mini po.ur définir Ig plus petit nl\{eau dg flux Type de paramétre AEsiTE e EesarEklE
utlllst? au-dessus de’la V|tes§e nominale. Paramétrer Niv. Flux Affichage X %
Mini a_une valfeur inférieure g 100 %, telle que 25 %, augmentera VealEur L 100,0 %
Ies. gains du régulateur dg vitesse .pour compenser la .perte de VEIELT mfiTim 12.5 %
galn/_bandse passante qw se produn au-dessus de Ia’vn(_esse ' e aa— 100,0 %
nommglg ? cagse de l'affaiblissement du champ. Refiuue Niv. Cavereiam 4096 = 100,0 %
Flux Mini & moins de 100 % peut provoquer un fonctionnement
instable au-dessus de la vitesse nominale en mode sans codeur.
72 Lim Int Pos Mot N° du paramétre 72
. . Fichier : groupe Contréle : Limites Commande
_Entrez\ le plus grand courant posmfge stf_;ltc?r moteur admlss_|ble, Type de paramétre i
jusqu'a 200 % ou 400 %, comme déterminé par Intens Maxi Mot Affichage X %
(pargmetre %95). Des valeurs supérieures 5115_0 % du courant VEIEDT USTTE 200,0 %
nominal de | onduleuAr (ou 135 % pour Ig chéssis H 46Q /800 VElEUr EiAmE 0.0 %
CV) peL‘Jvent ne.pa.s étre obtenugs. Le bit 0 dan; EtatL/m Couple Y — ealenltEe
(parametre 87) indique quand Lim Int Pos Mot limite activement o 4096 = 100,0 %
le courant.
Modifier Lim Int Pos Mot affecte Lim Couple Pos (paramétre 74).
Si vous abaissez Lim Int Pos Mot, vous pouvez aussi abaisser la
plage de Lim Couple Pos. Si ensuite vous augmentez Lim Int Pos
Mot, Lim Couple Pos peut rester a la valeur la plus basse a
cause de la modification de la plage.
Vous ne pouvez pas modifier cette valeur pendant le
fonctionnement du variateur.
73 Lim Int Nég Mot N° du parametre 73
L . Fichier : groupe Contréle : Limites Commande
_Entrez\ le plus grand courant negat|f'de st_atf)r moteur adm|ss_|ble, Type de paramétre i
jusqu'a 200 % ou 400 %, comme déterminé par Intens Maxi Mot Affichage XX %
(pargmetre %95). Des valeurs supérieures 5115_0 % du courant VEIEDT USTTE -200.0 %
nominal de | onduleuAr (ou 135 % pour Ig chéssis H 46Q /800 T calculée
CV) peL‘Jvent ne.pa.s étre obtenugs. Le blt, 0 dang EFatUm Couple - S—— 0.0 %
(parametre 87) indique quand Lim Int Nég Mot limite activement o . -4096 = -100,0 %
le courant.
Modifier Lim Int Nég Mot affecte Lim Couple Nég (paramétre 75).
Sivous abaissez Lim Int Nég Mot, vous pouvez aussi abaisser la
plage de Lim Couple Nég. Si ensuite vous augmentez Lim Int
Nég Mot, Lim Couple Nég peut rester a la valeur la plus basse a
cause de la modification de la plage.
Vous ne pouvez pas modifier cette valeur pendant le
fonctionnement du variateur.
74 Lim Couple Pos N° du parametre 74

Entrez la limite de couple pour les valeurs positives de la
référence de couple. La référence positive de couple moteur ne
sera pas autorisée a dépasser cette valeur. Lim Int Pos Mot
(parametre 72) affecte la valeur maximum de Lim Couple Pos.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Contréle : Limites Commande
destination associable

X.X %

200,0 %

0,0 %

calculée

4096 = 100,0 %
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Parameétres 2-27
75 Lim Couple Nég N° du paramétre 75
e L Fichier : groupe Controdle : Limites Commande
Entrez la limite de couple pour les valeurs négatives de la Type de paramétre AEsilneiten fesaEhiE
référence de couple. La référence négative de couple moteur ne Affichage SR
sera pas autorisée a dépasser cette valeur. Lim Int Nég Mot VEIEDT USTTE _200'0 %
(parametre 73) affecte la valeur minimum de Lim Couple Nég. VElEUr EiAmE calcyulée
Valeur maximum 0,0 %
Conversion -4096 =-100,0 %
76 Lim Int Réinj N° du paramétre 76
. . L, Fichier : groupe Controdle : Limites Commande
Entrez le niveau de courant maximum réinjecté dans le bus C.C. Type de paramétre M
Si vous utilisez un frein dynamique externe, vous devez Affichage XX %
paramétrer Lim Int Réinj a la valeur par défaut. VEIELT USTTE _200'0 %
Valeur minimum -800,0%
Valeur maximum 0,0 %
Conversion -4096 =-100,0 %
77 Lim Taux Chg Int N° du parametre 77
o . . . . Fichier : groupe Contrdle : Limites Commande
Spécifiez le taux de variation maximum admissible pour le signal Type de paramétre AESiEieR EesaEiEsE
de référence de courant. Ce nombre est exprimé en unités de Affichage 752 O
maximum d’unité de courant toutes les 2 ms. VEIELT UEiTE 20'0 %
Valeur minimum calculée
Valeur maximum 200,0 %
Conversion 4096 = 100,0 %
78 Niv Flux Rapide N° du parametre 78
) R Fichier : groupe Application : Augmt Rapide Flux
Entrez le pourcentage de courant nominal moteur devant étre Type de paramétre dEsimaien
utilisé pour magnétiser rapidement le moteur. Plus la valeur est Affichage X %

grande, plus vite le moteur atteindra le flux de magnétisation ValEur Ui 200.0 %
nominal. Pour activer le dispositif de magnétisation rapide, vous '

R . . ] N Valeur minimum 100,0 %

devez mettre a 1 le bit 8 de Option Bus/Frein (paramétre 13). VElEUE e calculée
Conversion 4096 = 100,0 %

79 ; 1 N° du paramétre 79
Int Frelnage cc Fichier : groupe Application : Freinage CC/Maintien

Entrez le pourcentage de courant moteur qui sera utilisé pour Type de paramétre destination associable

freiner le moteur par injection de C.C. Pour activer le freinage Affichage X.X %

C.C., vous devez paramétrer le bit 9 de Option Bus/Frein Valeur usine 50,0 %
(paramétre 13). Valeur minimum 0,0 %

. ek i . Valeur maximum calculée

1 Int Freinage CC a été ajouté dans la Version 2.xx. o e - 4096 = courant 100,0 %

80 ; 1 N° du parametre 80
Temps Frein. CC Fichier : groupe Application : Freinage CC/Maintien

Entrez la durée pendant laguelle le courant de freinage C.C. doit Type de paramétre destination

étre appliqué apres qu'un arrét ait é&t¢ commandé. Pour activer le  Affichage X.X S

freinage C.C., vous devez paramétrer le bit 9 de Option Bus/Frein Valeur usine 100 s
(paramétre 13). Valeur minimum 0,0s

Valeur maximum 6553,5 s

1 Temps Frein CC a été ajouté dans la Version 2.xx.

Conversion

10=1,0 seconde
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2-28 Parametres

81 Vitesse Moteur

Vitesse Moteur conteint la version filtrée du retour de vitesse. La
valeur affichée dans Vitesse Moteur est passée par un filtre
passe-bas ayant une constante de temps de 125 ms.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

81

Surveillance : Etat Moteur
source

+X.X tr/min

inapplicable

-8 x vitesse nominale moteur
+8 X vitesse nominale moteur
4096 = vitesse nominale moteur

82 Etat Vit Command

Etat Command Vit est le mot de poids fort d’'une quantité de
référence de vitesse au format 32-bits. C'est le terme d’entrée du

régulateur Pl de vitesse.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

82

Surveillance : Etat Variateur/Onduleur
source

+X.X tr/min

inapplicable

-8 X vitesse nominale moteur

+8 X vitesse nominale moteur

4096 = vitesse nominale moteur

83 Intens Moteur

Utilisez Intens Moteur pour visualiser la valeur efficace actuelle
du courant moteur telle que déterminée par les capteurs de
courant (LEM). Cette valeur moyenne est mise a jour toutes les

50 ms.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

83

Surveillance : Etat Moteur

source

XX A

inapplicable

0,0A

6553,5 A

4096 = intensité nominale onduleur

84 Tension Bus CC N° du parametre 84
. , ) , Fichier : groupe Surveillance : Etat Variateur/Onduleur

Tension Bus CC r_epresente la tension rseelle du bgs en volts telle Type de paramétre ——

que lue par le logiciel sur un port d’entrée analogique. Affichage Y volt

Valeur usine inapplicable

Valeur minimum 0 volts

Valeur maximum 1000 volts

Conversion 1=1

85 Tension Moteur N° du parametre 85
. . ) ) ) Fichier : groupe Surveillance : Etat Moteur

UtI|IS.eZ Te.nS/on Moteur pour visualiser la valeur réelle de la Type de paramétre —

tension efficace fondar_nen\te_lle entre phases du moteur. Cette Affichage X volt

valeur moyenne est mise a jour toutes les 50 ms. ValEur L inapplicable

Valeur minimum 0 volts

Valeur maximum +3000 volts

Conversion 1=1

86 % Couple Moteur N° du paramétre 86
. . ) Fichier : groupe Surveillance : Etat Moteur

Utilisez % Cogple Moteur pour visualiser la Yaleur du couple Type de paramétre SR

moteur calculée par le variateur. La valeur réelle du couple QU _ Affichage +x.x % couple

moteur est dans les 5 % de cette valeur. Cette valeur est mise a VEIELT USTTE inapplicable

Jour toutes les 2 ms. Valeur minimum -800,0 %

Valeur maximum +800,0 %

Conversion

4096 = 100,0 %
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Parametres 2-29
87 Etat Lim Couple N° du parametre 87
. . ) ) 3 , 3 . Fichier : groupe Surveillance : Etat Variateur/Onduleur
Utilisez Etat L/m Couple pogr \_/lsualls'er'un résumeé codé sur bit Type de paramétre SR
de toute condition pouvant limiter la référence de courant ou de Affichage -
couple. Valeur usine inapplicable
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 01111111,11111111
) o ] Conversion 1=1
Les bits sont définis comme suit : Reportez-vous au Chapter B, Control Block Diagrams, pour plus
d’'information sur les limiteurs CTN et IT de I'onduleur.
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
0 Lim +lg Mot 6 Cpl+ RégAuto 12 Lim couple-
Limite positive du courant moteur Couple positif de réglage Limite du couple négatif
1 Lim +CTN automatique 13 Lim Pss Cpl-
Limiteur de protection NTC positif 7 Réservé Limite de puissance du couple
de I'onduleur Laissez a 0. négatif
2 Limiteur +IT 8 Lim -Iq Mot 14 Cpl- RégAuto
Limiteur de protection IT positif Limite négative du courant Couple négatif de réglage
de I'onduleur moteur automatique
3 Flux+ Frein 9 Lim -CTN 15 Réservé
Iq limité par le flux de freinage. Limiteur de protection CTN Laissez a 0.
4 Lim couple+ négative de 'onduleur
Limite du couple positif 10 Limiteur -IT
5 Lim Pss Cpl+ Limiteur de protection IT négative
Limite de puissance du couple de l'onduleur
positif 11 Flux- Frein
Iq limité par le flux de freinage.
88 % Flux Moteur N° du parametre 88
. ) . ) Fichier : groupe Surveillance : Etat Moteur
UtI|IS€"Z_% Flux Moteur pour wsqahser le nlyeau du champ de Type de paramétre e —
magnétisation du moteur calculé par le variateur. Affichage X %
Valeur usine inapplicable
Valeur minimum 12,5 %
Valeur maximum 100,0 %
Conversion 4096 = 100,0 %
89 Fréquence Moteur N° du parametre 89
) ) ) Fichier : groupe Surveillance : Etat Moteur
Use Frz?quence Moteur pour visualiser la valeur actuelle en Hz Type de paramétre —
de la fréquence du stator du moteur. Affichage s ik
Valeur usine inapplicable
Valeur minimum -250,000 Hz
Valeur maximum +250,000 Hz
Conversion 128 = 1,000
90 % Puiss Moteur N° du parametre 90
% Puiss Moteur est le produit calculé de la référence de couple Fichier : groupe surveillance : Etat Moteur
o ; ) Type de parametre source
multipliée par Ie_ret{)ur de vngsse du moteur. Un flltrqge de Affichage 2575 O PUTSSETEE
_125_ ms est apphql_)e sur ce res_ultat. Des valeurs p(?sm\_/es VEIEDT USTTE inapplicable
!nd!quent dela pu!ssance rr}ot’nc? et _des valeurs négatives VElEUr EiAmE -800,0 %
indiquent de la puissance régénératrice. VEIELT TR +800.0 %

Conversion

4096 = 100,0 %
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2-30 Parametres

91 % Iq N° du paramétre 91
o | | de la réfé d d | . Fichier : groupe aucun
% Iq rr)ontre fava eur de la référence de cqurant e couple qui Type de paramétre .
est présente a la sortie du limiteur de variation de courant. 100 % Affichage R O
est égal a 1 par unité (pu) de couple nominal du moteur. VEIELT USTTE inapp?ic.able
Valeur minimum -800,0 %
Valeur maximum +800,0 %
Conversion 4096 = 100,0 %
92 Données Essai 1 N° du parametre 92
i . . isuali leur d'inf ) Fichier : groupe Surveillance : Points Test
Ut|_ isez Donnee§ Essai 1 pOl’JI’ V|s_ua |s’er uneva gur in ormatlon Config Défaut : Points Test
qui correspond a la valeur sélectionnée dans Sélect Essai 1 Type de paramétre —
(parametre 93). Données Essai 1 est un outil de diagnostic utilisé Affichage -
pour visualiser des parametres internes du variateur. VEIEDT USTTE inapplicab_le
Valeur minimum -32768
Valeur maximum +32767
Conversion 1=1
93 Sélect Essai 1 N° du parametre 93
. . . . . » Fichier : groupe Surveillance : Points Test
Sélect Essai 1 est un outil de diagnostic que vous pouvez utiliser Config Défaut : Points Test
pour accéder a des points de test spécifiques. La valeur que Type de paramétre destinatior-l eseEEbiE
vous entrez spécifie la valeur de donnée qui devrait étre affichée Affichage .
dans Données Essai 1 (paramétre 92). VETELT U 0
Valeur minimum 0
Valeur maximum 65535
Conversion 1=1

Sivous entre; cette valgur dans. Select Alors, la valeur dans Données Essai 1 (parametre 92) représente :

Essai 1 (parametre 93) :
12 Etat précharge
86 Temps approximatif de magnétisation

94 Données Essai 2 N° du parametre 94

Utilisez Données Essai 2 pour visualiser une valeur d'information
qui correspond a la valeur sélectionnée dans Sélect Essai 2
(parametre 95). Données Essai 2 est un outil de diagnostic utilisé
pour visualiser des parametres internes du variateur.

Fichier : groupe

Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Surveillance : Points Test
Config Défaut : Points Test
source

X

inapplicable

-32768

+32767

1=1
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Parametres 2-31

95

Sélect Essai 2

Sélect Essai 2 est un outil de diagnostic que vous pouvez utiliser
pour accéder a des points de test spécifiques. La valeur que
vous entrez spécifie la valeur de donnée qui devrait étre affichée
dans Données Essai 2 (parameétre 94). Pour les valeurs de
11100 & 11232 de Sélect Essai 2, vous devez tout d'abord entrer
une valeur 111xx pour connaitre le nombre d’heures depuis la
mise sous tension, puis entrer une valeur 112xx pour connaitre

N° du parametre 95
Fichier : groupe Surveillance : Points Test

Config Défaut : Points Test
Type de parametre destination associable
Affichage X
Valeur usine 0
Valeur minimum 0
Valeur maximum 65535
Conversion 1=1

le nombre de minutes et de secondes depuis la mise sous

tension.

Si vous entrez cette valeur pour

Sélect Essai 2 (paramétre 95) :

Alors, la valeur dans Données Essai 2 (parametre 94) représente :

9728

9730

9987

9988

9990

9991

10000

10264

10503

10504

10505

10506

10507

10508

10509
heures
11100
11101
11102
11103
11104
11105
11106
11107
11108
11109
11110
11111
11112
11113
11114
11115
11116
11117
11118
11119
11120
11121
11122
11123

minutes/
secondes

11200
11201
11202
11203
11204
11205
11206
11207
11208
11209
11210
11211
11212
11213
11214
11215
11216
11217
11218
11219
11220
11221
11222
11223

La version mise a I'échelle de Réf Couple 1 (parametre 69)

La somme mise a I'échelle de Réf Couple 1 (paramétre 69) et de Sort Ajust Proc
(parametre 48)

Limite supérieure de courant (4096 @ courant moteur nominal positif)
Limite inférieure de courant (-4096 @ courant moteur nominal négatif)
Limite supérieure de couple (4096 @ couple moteur nominal positif)
Limite inférieure de couple (-4096 @ couple moteur nominal négatif)
% Flux Moteur (paramétre 88) limité & Niv. Flux Mini (paramétre 71)
Valeur de Etat Entrées Log (par. 14) au moment du dernier événement d’'arrét.
Conditions de limite de paramétre

Conditions de limite de paramétre

Limites mathématiques de la référence de vitesse

Limites mathématiques du retour de vitesse

Limites mathématiques du régulateur de vitesse

Limites mathématiques de la référence de couple

Limites mathématiques de la correction process

Temps réel cumulé depuis la mise sous tension

Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 1 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 2 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 3 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 4 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 5 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 6 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 7 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 8 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 9 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 10 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 11 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 12 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 13 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 14 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 15 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 16 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 17 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 18 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 19 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 20 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 21 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 22 s’est produit
Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 23 s’est produit
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2-32 Paramétres
S‘;;;)elft thsr:izzciggr\;izrrepg;)r : Alors, la valeur dans Données Essai 2 (paramétre 94) représente :
heures minutes/
secondes
11124 11224 Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 24 s’est produit
11125 11225 Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 25 s’est produit
11126 11226 Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 26 s’est produit
11127 11227 Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 27 s’est produit
11128 11228 Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 28 s’est produit
11129 11229 Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 29 s’est produit
11130 11230 Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 30 s’est produit
11131 11231 Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 31 s’est produit
11132 11232 Temps écoulé depuis la mise sous tension au moment ou le défaut en position 32 s’est produit
58144 Version logiciel du variateur (exemple : 101)
58146 Type de structure de puissance du variateur
58220 Sortie du régulateur de vitesse
58228 Erreur de vitesse (référence — retour)
58230 Retour de vitesse non filtré (4096 @ Vitesse nominale en tr/min)
58250 Référence interne de couple (4096 @ couple moteur nominal)
58296 Retour de température de I'onduleur (°Celsius)
96 Val Ent Analog 1 N° du parametre 96
. . . . Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques
Ut|||sez_Va/ eqAnalog 1 pou'r V|sual|s_er la valeur analogique Type de paramétre e —
convertie du signal sur I'entrée analogique 1. Affichage a5
Valeur usine inapplicable
Valeur minimum -32767
Valeur maximum +32767
Conversion 1=1
97 Talon Ent Ana 1 N° du parametre 97
. , , . Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques
Utilisez Talon Er_7tAna 1 pour pzararr]etrer le d_ecalage appliqué a Type de paramétre AEsinEien fesaeEhE
la valeur anqlog@uye; brute de_l entre_:e afnalogl_que 1 avant que le Affichage s VS
fa}:teur de mise a | e’cheII('e soit app!lque. Ceci vous permet de VEIRLT UEiTE 0,000 volt
décaler la plage de I'entrée analogique. VEIEDT FfiiTmw -19,980 volts
Valeur maximum +19,980 volts
Conversion 205 = 1,000
98 Fac Ech EntAn 1 N° du parametre 98
. , y Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques
Utl_llsez Fac E'ch EntAq 1 pour paramétrer le fact?ur d ech(_elle ou Type de paramétre AEsinEien AesaEEhE
gain de I’entrge analogique 1. La valeur’de 'entrée analog}que 1 Affichage F
est cqnvert|e a+2048, 'pFIIS le facte_ur d’échelle est appliqué. Ceci ValEur L +2.000
fournit une plage numérique effective de +32767. VEIELT mfiTim -16,000
Valeur maximum +16,000
Conversion 2048 = 1,000
99 Val Ent Analog 2 N° du parametre 99
. . . . Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques
Ut|||sez_Va/ eqAnalog ?pot{r V|sual|s_er la valeur analogique Type de paramétre SRR
convertie du signal sur I'entrée analogique 2. Affichage -
Valeur usine inapplicable
Valeur minimum -32767
Valeur maximum +32767
Conversion 1=1
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Parametres 2-33

100 Talon Ent Ana 2 N° du paramétre 100
- , , ., . Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques

Utilisez Talon Ent Ana 2 pour paramétrer le décalage appliqué a Type de paramétre e

la valeur analogique brute de I'entrée analogique 2 avant que le Affichage L

facteur de mise a I'échelle soit appliqué. Ceci vous permet de VEIEDT USTTE - 0 000 volt

décaler la plage de I'entrée analogique. VEIELT mfiTim 19 £’980 -

Valeur maximum +19,980 volts

Conversion 205 = 1,000

101 Fac Ech Ent An 2 N° du parametre 101
- , L Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques

Ut|_||sez Fac E'ch Ent An_ 2 pour paramétrer le factf}ur d eche_zlle ou Type de paramétre AESEieR EesaEEsE

gain de I'entrée analogique 2. La valeur de I'entrée analogique 2 Affichage PAp——

est convertie & +2048, puis le facteur d’échelle est appliqué. Ceci VElEDT USTTE +_2 '000

fournit une plage numérique effective de +32767. VEIEDT FfiAiTmw -16’000

Valeur maximum +16,000

Conversion 2048 = 1,000

102 Valeur Entrée mA N° du parametre 102
. ) ) . . Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques

Utilisez Valeur Entrée mA pour visualiser la valeur analogique Type de paramétre i

convertie de I'entrée mA. Affichage re

Valeur usine inapplicable

Valeur minimum -32767

Valeur maximum +32767

Conversion 1=1

103 Talon Entrée mA N° du paramétre 103
- ) ) , . Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques

Utilisez Talon Entrée mA pour paramétrer le décalage appliqué a Type de paramétre ESEieR EeseEiEsE

la valeur analogique brute de I'entrée mA avant que le facteur de Affichage P—

mise a I'échelle soit appliqué. Ceci vous permet de décaler la VEIRLT UEiTE +_0 boo mA

plage de I'entrée analogique. VEIENT MR -32.000 mA

Valeur maximum +32,000 mA

Conversion 128 = 1,000

104 Fac Ech Entr mA N° du parametre 104
o . . Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques

Entrez le facteur de mise a I'échelle ou gain de I'entrée mA. La Type de paramétre CESTTR(TEn EesarEE

valeur de I'entrée mA est convertie a +2048, puis le facteur Affichage Pap—

d’échelle est appliqué. Ceci fournit une plage numérique effective VEIELT UEiiE +_2 '000

de +32767. Valeur minimum -16,000

Valeur maximum +16,000

Conversion 2048 = 1,000

105 Valeur Sort An 1 N° du parametre 105

Utilisez Valeur Sort An 1 pour convertir une valeur numérique
+32767 en une sortie +10 volts. Ceci est la valeur de la sortie

analogique 1.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Interface/Comm : Sorties Analogiques
destination associable

X

+0

-32767

+32767

1=1
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2-34 Parametres

106 Talon Sort Ana 1

Utilisez Talon Sort Ana 1 pour paramétrer le décalage appliqué
sur la sortie analogique brute 1. Le décalage est appliqué aprés

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre

106
Interface/Comm : Sorties Analogiques
destination associable

NN Affichage +X.XXX Volts

la mise a 'échelle. Valeur usine +0,000 volt

Valeur minimum -20,000 volts

Valeur maximum +20,000 volts

Conversion 205 = 1,000

107 Fac Ech Sort Anl N° du paramétre 107

Utilisez Fac Ech Sort An1 pour paramétrer le facteur d’échelle ou
gain de la sortie analogique 1. Une valeur numérique +32767 est

Fichier : groupe
Type de parametre

Interface/Comm : Sorties Analogiques
destination associable

. N . . Affichage X XXX

convertie par le facteur_de mise a | ech(_elle. Ceci au'torls,e une ValEur ueihe +0,500

plage_ numérique effective de +2048 qui est alors décalée pour Vellsur mirim -1,000

fournir une plage de +10 volts. Valeur maximum +1,000
Conversion 32767 = 1,000

108 Valeur Sort An 2 N° du paramétre —

Utilisez Valeur Sort An 2 pour convertir une valeur numérique
+32767 en une sortie +10 volts. Ceci est la valeur de la sortie

Fichier : groupe
Type de parametre

Interface/Comm : Sorties Analogiques
destination associable

) Affichage +X

analogique 2. Valeur usine +0

Valeur minimum -32767

Valeur maximum +32767

Conversion 1=1

109 Talon Sort Ana 2 N° du parametre 109

Utilisez Talon Sort Ana 2 pour paramétrer le décalage appliqué
sur la sortie analogique brute 2. Le décalage est appliqué apres

Fichier : groupe
Type de parametre

Interface/Comm : Sorties Analogiques
destination associable

NS Affichage +X.XXX Volts

la mise a échelle. Valeur usine +0,000 volt

Valeur minimum -19,980 volts

Valeur maximum +19,980 volts

Conversion 205 = 1,000

110 Fac Ech Sort An2 N° du parametre 110

Utilisez Fac Ech Sort An2 pour paramétrer le facteur d'échelle ou
gain de la sortie analogique 2. Une valeur numérique +32767 est

Fichier : groupe
Type de parametre

Interface/Comm : Sorties Analogiques
destination associable

. B . . Affichage £X.XXX

convertie p'ar le facteur_de mise a | echglle. Ceci au'tons'e une ValEur Ui +0,500

plagg numérique effective de +2048 qui est alors décalée pour VEIELT mfiTim -1,000

fournir une plage de +10 volts. VEIEDT FER T +1,000
Conversion 32767 = 1,000

111 Valeur Sortie mA N° du parametre 111

Utilisez Valeur Sortie mA pour convertir une valeur numérique
+32767 en une sortie 4 — 20 mA. Ceci est la valeur de la sortie mA.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Interface/Comm : Sorties Analogiques
destination associable

X

+0

-32767

+32767

1=1
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Parametres 2-35
112 Talon Sortie mA N° du parametre 112
. . , 3 o, Fichier : groupe Interface/Comm : Sorties Analogiques
Utilisez Tg/on Sortie mA pot{r paramétrer le Qe(:’alagt? appl|que _ Type de paramétre dasifiiEion sesedkkE
S’l:ll' la sortie mA brute. Le décalage est appliqué aprés la mise a Affichage P——
Féchelle. Valeur usine +0,000 mA
Valeur minimum -32,000 mA
Valeur maximum +32,000 mA
Conversion 128 = 1,000
113 Fac Ech Sort mA N° du parametre 113
. , . Fichier : groupe Interface/Comm : Sorties Analogiques
Ut|_||sez Fac E_ch Sort mA pour paramfet_rer le facteur d’échelle qu Type de paramétre JESTTETEn feserEnhE
gain de la sortie mA_\. Ur\]ey\’/aleur numeflque ‘f32767 est convertie Affichage 25T
par I<? facteur de mise a | echelle._CeC| autorls:e urlle plage  Valeur usine +0,500
numérique effective de +2048 qui est alors décalée pour fournir VEIEDT FfiAiTmw -1,000
une plage de +20 mA. Valeur maximum +1,000
Conversion 32767 = 1,000
114 Config Relais 1 N° du parametre 114
. ) ) L . Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Utlllsez_ Config Relais 1 pour sel?ctlpnner la fonction de la borne Type de paramétre s
de sortie 1 de TB10 (pour les chassis A1 — A4) ou de TB11 (pour Affichage .
les chassis B - H). Valeur usine 13
Valeur minimum 0
Config Relais 1 peut prendre une des valeurs suivantes : Valeur maximum 36
Conversion 1=1
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
0 Désactivé 16 Pas Vit Zéro 29 En défaut *
Le relais est désactivé. Le moteur n'est pas a la vitesse zéro. Un défaut s’est produit.
1 Prét Marche 17 Flux Prét 30 Pas en Déf!
Le variateur est prét a fonctionner. Le moteur est prét a étre magnétisé. Un défaut ne s’est pas produit.
2 MA Pas Prét 18 Flux Pas Prt 31 Alarme !
Le variateur n'est pas prét a Le moteur n'est pas prét a étre Une alarme s’est produite.
fonctionner. magnétisé. 32 Pas Alarme 1
3 En Marche 19 Flux établi Une alarme ne s’est pas produite.
La vitesse commandée est Le variateur détecte que le moteur 33 Validé
différente de zéro. est magnétisé. La puissance est appliquée au
4 Pas en Mrche 20 Pas de Flux moteur.
La vitesse commandée est zéro. Le variateur détecte que le moteur 34 Pas Validé
5 En Arrét n'est pas magnétise. La puissance n’est pas appliquée
Le variateur s’arréte. 21 En Pas a Pas au moteur.
6 Pas en Arrét Le moteur effectue une marche en 35 Val Fonction *
Le variateur ne s’arréte pas. pas a pas. Vrai quand la valeur de Sort
7 Arrété 22 PasenPaP Fonction 1 (par. 213) et/ou la
Le variateur est arrété. Le moteur n’effectue pas une marche valeur de Sort Fonction 2
8 Pas en Arrét en pas a pas. (par. 214) sont a zéro.
Le variateur n’est pas arrété. 23 En Limite 36 Pas Val Fonc !
9 En Accel Le moteur est a la limite affichée dans Vrai quand les valeurs de Sort
Le moteur accélére. Etat Lim Couple (paramétre 87). Fonction 1 (par. 213) et de Sort
10 Pas Accel 24 Pas en Lim Fonction 2 (par. 214) sont a zéro.
Le moteur n'accélére pas. Le moteur n'est pas a la limite affichée 37 Fonction V/IF
11 En Décel dans Etat Lim Couple (paramétre 87). Vrai quand le temporisateur ou
Le moteur décélere. 25 >= Vitesse I'état logique de add/sous ou de
12 Pas Décel La vitesse du moteur est plus grande mult/div est vrai selon le bloc
Le moteur ne décélére pas. ou égale au Pt Régl Relais 1 fonctionnel sélectionné.
13 Vit Atteinte (parametre 115). 38 Pas Fonc V/F
Le moteur est a la vitesse 26 < Vitesse Faux quand le temporisateur ou
demandée. La vitesse du moteur est inférieure a I'état logique de add/sous ou de
14 Pas Vit Att Pt Régl Relais 1 (paramétre 115). mult/div est faux selon le bloc
Le moteur n'est pas a la vitesse 27 >=Courant fonctionnel sélectionné.
demandée. Le courant du moteur est plus grand
15 A Vit Zéro ou égal au Pt Régl Relais 1
Le moteur est a la vitesse zéro. (parametre 115).
28 <Courant

1 Ajouté a la Version 2.xx.

Le courant du moteur est inférieur a
Pt Régl Relais 1 (parametre 115).
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2-36 Parametres
115  PtRégl Relais 1 N° du paramétre 15
, . L . . Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Pt R(_egl Relais 1 vqus permet de spécifier le 'seun du_ point de Type de paramétre e ———
coInS|gne pour Ig v!tesse oule coura}nt.’ Pt Régl Rglals 1 gst Affichage X % %
unlquerpent actif si la valeur paramétrée de Config Relais 1 VEIELT USTTE +0,0 %
(parametre 114) est 25, 26, 27 ou 28. T -800,0 %
Valeur maximum +800,0 %
Conversion 4096 = 100,0 %
116 Mode Option L N° du parametre 116
. . L . Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Ut|||§ez Mode th/on L pour sel_ect|onner les fonctions des Type de paramétre s
entr_ees de I'option L sur TB3. Si vous_ changez Ia'valeu_r de Mode Affichage 7
Opt/(_)_n L,_vous _dev_ez mettre hors puis sous tension afin que la VEIELT USTTE 1
modification soit prise en compte. VEIEDT T 1
Valeur maximum 30
Ce qui suit est I'information sur le mode : Conversion 1=1
Mode TB3-19 TB3-20 TB3-22 TB3-23 TB3-24 TB3-26 TB3-27 TB3-28
1 Etat Arrét Etat Etat Etat Etat Etat Etat
2 Marche Arrét Arr/Avt Pas a Pas Défaut Ext Vit 3 Vit 2 Vit 1
3 Marche Arrét Arr/Avt 2/1 Type Arrét Défaut Ext Vit 3 Vit 2 Vit 1
4 Marche Arrét Arr/Avt 2/1 Accel Défaut Ext 2/1 Décel Vit 2 Vit 1
5 Marche Arrét Arr/Avt Pot + Défaut Ext Pot - Vit 2 Vit 1
6 Marche Arrét Arr/Avt Pas a Pas Défaut Ext Loc/Rem Vit 2 Vit 1
7 Marche Arrét Arr Avt Défaut Ext Pas a Pas Vit 2 Vit 1
8 Marche Arrét Arr Avt Défaut Ext Vit 3 Vit 2 Vit 1
9 Marche Arrét Pot+ Pot - Défaut Ext Vit 3 Vit 2 Vit 1
10 Marche Arrét Arr Avt Défaut Ext Pot + Pot - Vit 1
11 Marche Arrét lére Accel 2éme Accel Défaut Ext lere Décel 2éme Décel Vit 1
12 Mrch Avt Arrét Mrch Arr Loc/Rem Défaut Ext Vit 3 Vit 2 Vit 1
13 Mrch Avt Arrét Mrch Arr 2/1 Type Arrét Défaut Ext Vit 3 Vit 2 Vit 1
14 Mrch Avt Arrét Mrch Arr 2/1 Accel Défaut Ext  2/1 Décel Vit 2 Vit 1
15 Mrch Avt Arrét Mrch Arr Pot + Défaut Ext Pot - Vit 2 Vit 1
16 Mrch Avt Arrét Mrch Arr Loc/Rem Défaut Ext  2/1 Type Arrét Vit 2 Vit 1
17 Marche Arrét Arr/Avt Ajust Proc Défaut Ext Rampe Vit 2 Vit 1
18 Marche Arrét Arr/Avt VId Flux Défaut Ext Réarm Vit 2 Vit 1
19 Marche Arrét Vit/Cpl 3 Vit/Cpl 2 Défaut Ext  Vit/Cpl 1 Ajust Proc  Vit1
20 Marche Arrét Vit/Cpl 3 Vit/Cpl 2 Défaut Ext  Vit/Cpl 1 VId Flux Vit 1
21 Marche Arrét Arr Avt Défaut Ext ~ Rampe Réarm Vit 1
22 Marche Arrét Vit/Cpl 3 Vit/Cpl 2 Défaut Ext  Vit/Cpl 1 Vit 2 Vit 1
23 Mrch Avt Arrét Mrch Arr Ajust Proc Défaut Ext ~ Réarm Vit 2 Vit 1
24 Mrch Avt Arrét Mrch Arr VId Flux Défaut Ext Réarm Vit 2 Vit 1
25 Mrch Avt Arrét Mrch Arr Ajust Proc Défaut Ext  Rampe Vit 2 Vit 1
26! Mrch Avt Arrét Mrch Arr Pas a Pas Défaut Ext Vit 3 Vit 2 Vit 1
272 Marche Arrét Arr/Avt Pot + Défaut Ext Pot - Vit 2 Vit 1
282 Marche Arrét Pot+ Pot - Défaut Ext Vit 3 Vit 2 Vit 1
292 Marche Arrét Arr Avt Défaut Ext Pot + Pot - Vit 1
302 Mrch Avt Arrét Mrch Arr Pot + Défaut Ext Pot - Vit 2 Vit 1

1 Ajouté a la Version 2.01.
2 Ajouté a la Version 2.02.
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Parameétres 2-37
117 Etat Entr Opt L N° du parametre 117
- — , . Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Utilisez Etat Entr Opt L pour voir I'état des entrées de I'option L. Type de paramétre .
Affichage bits
Valeur usine inapplicable
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 00000001,11111111
Conversion 1=1
Bit  Description Bit Description Bit Description Bit Description
0 TB3-19 3 TB3-23 6 TB3-27 9 - 15 Réservé
1 TB3-20 4 TB3-24 7 TB3-28 Laissez a 0.
2 TB3-22 5 TB3-26 8 TB3-30 (validation)
118 Incrémt Pot Mot N° du parametre 118
- ) ) . Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Utilisez Incrémt Pot Mot pour paramétrer le taux d’augmentation Type de paramétre A i 4
ou de diminution de la valeur en tr/min/s du potentiometre Affichage x.x tr/min (tr/min/s)
motorisé (MOP). Incrémt Pot Mot est disponible uniquement VealEur L 10 % de la vitesse. Y —_—
quand la valeur de Mode Option L (paramétre 116) vaut 5, 9, 10 VEIEDT Ffiim 0.0
ou 15. Valeur maximum vitesse nominale moteur
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
119 Valeur Pot Mot N° du parametre 119
. ) . R Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Utilisez Valeur Pot Mot pour visualiser la valeur du potentiométre Type de paramétre T
motorisé (MOP). Vous devez relier Valeur Pot Mot & une Affichage T
référence, telle que Réf Vit 1 MSW (paramétre 29) pour que le VEIELT UEiTE into\p'plicable
variateur suive la commande de vitesse du MOP. VEIELT mfiTim 0.0
Valeur maximum vitesse nominale moteur
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
120 |mpu|s par tr N° du paramétre 120
- , . . Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Utilisez Impuls par tr pour paramétrer le nombre d’'impulsions Type de paramétre A -
par tour. Affichage x Pts/tr
Valeur usine 1024
Valeur minimum 500
Valeur maximum 20 000
Conversion 1=1
121 Fac Ech Ent Imp N° du parametre 121
o L , Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Entrez la valeur & utiliser pour mettre a I'échelle I'entrée Type de paramétre A -
d'impulsion. Le facteur d’échelle est un rapport. Par exemple, Affichage —_—
vous devrez entrer 0,5 si vous voulez mettre I'entrée a I'échelle VElELT USTTE 1 '00
un demi. Valeur minimum 0,01
Valeur maximum 10,00
Conversion 100 = 1,00
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2-38 Parametres
122 Talon Ent Impuls N° du parametre 122
. . . , - . Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Entrez la vitesse minimum & laquelle I'entrée d'impulsion ira. Type de paramétre e,
Affichage +x.X tr/min
Valeur usine +0,0
Valeur minimum -vitesse nominale moteur
Valeur maximum +vitesse nominale moteur
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
123 Valeur Ent Impul N° du parametre 123
. . ) , , Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
UPhsez Va/eur Ent Impul po_ur visualiser la valeu\r del entreeﬁ Type de paramétre SOEE
d |mpl{|5|on. Vous devez relier Valeur Ent Impul & un paramétre Affichage Sy it
de référence. Valeur usine inapplicable
Valeur minimum 0,0
Valeur maximum +8 X vitesse nominale moteur
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
124 Msq Val SCANport N° du paramétre 124

Utilisez Msq Val SCANport pour sélectionner les dispositifs
SCANport qui peuvent commander le variateur. Vous avez le

choix entre :

0 = Commande désactivée
1 = Commande validée

L'arrét est toujours actif, méme si vous désactivez un dispositif.

Les bits sont définis comme suit :

Bit Description
0 Valide Opt L

Validation de la carte Option L.

1 Valide SP 1
Validation du dispositif
SCANport 1.

2 Valide SP 2
Validation du dispositif
SCANport 2.

Bit

3

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Description

Valide SP 3

Validation du dispositif
SCANport 3.

Valide SP 4

Validation du dispositif
SCANport 4.

Valide SP 5

Validation du dispositif
SCANport 5.

Interface/Comm : Config SCANport
destination associable

bits
11111111
00000000
11111111
1=1
Bit Description
6 Valide SP 6
Validation du dispositif
SCANport 6.
7 Valide P197

Validation de Entr Log Cde
(paramétre 197).
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Parametres 2-39
125 Masque Dir/Réf N° du parametre 125
. , . . Lo, Fichier : groupe Interface/Comm : Config SCANport
uns p9uvez ut|||s'er | qctet de po!ds fa!t_JIe de Masque _D/f/Re*f Type de paramétre T ——_—_—
(bits 0 & 7) pour sélectionner le dispositif SCANport qui peut Affichage i
dé_livrer\ une référen'ce. \_/ous pouvez utiIis(_er I'octet de poid_s fort VEIELT USTTE 11111111,11111111
(bits 8 a 1’5) pour sélectionner les dlsp_osm_fs SCANport_gw T 00000000,00000000
peuvent émettre gne commande de direction avant/arriére. Y — 11111111,11111111
Vous avez le choix entre : o 1=1
0 = Commande désactivée
1 = Commande validée
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Réf Option L 6 Réf SP 6 12 Dir SP 4
Permet & la carte Option L de Permet au dispositif SCANport 6 Permet au dispositif SCANport 4
contréler la référence. de contréler la référence. de contréler la direction.
1 Réf SP 1 7 Réf P197 13 Dir SP 5
Permet au dispositif SCANport 1 Permet a Entr Log de Cde Permet au dispositif SCANport 5
de contréler la référence. (paramétre 197) de contréler la de contrdler la direction.
2 Réf SP 2 référence. 14 Dir SP 6
Permet au dispositif SCANport2 8 Dir Option L Permet au dispositif SCANport 6
de contréler la référence. Permet a la carte Option L de de contrdler la direction.
3 Réf SP 3 contréler la direction. 15 Dir P197
Permet au dispositif SCANport3 9 Dir SP 1 Permet & Entr Log de Cde
de contréler la référence. Permet au dispositif SCANport 1 (parametre 197) de contréler la
4 Réf SP 4 de contréler la direction. direction.
Permet au dispositif SCANport4 10 Dir SP 2
de contréler la référence. Permet au dispositif SCANport 2
5 Réf SP 5 de contréler la direction.
Permet au dispositif SCANport5 11 Dir SP 3
de contréler la référence. Permet au dispositif SCANport 3
de contréler la direction.
126 Msq Dém/P aP N° du parameétre 126
. , . . , . Fichier : groupe Interface/Comm : Config SCANport
uns p9uvez ut|||s§r | qctet de po!ds fa_lt_)le de Msq Dem/P apr Type de paramétre JESTTEdEn fesarERE
(bits 0 & 7) pour sélectionner le dispositif SCANport qui peut Affichage s
(’jellvrer une _reference_ de rr]arche pas a,pas._ Vous pouvez utll_lger VEIELT USTTE 11111111,11111111
I'octet de pmds fort (b|t§ 8 & 15) pour sélectionner les dispositifs VEIEDT T 00000000,00000000
SCANport q.w peuvent émettre un ordre de marche. Vous avez le VElEUr e Emum 11111111,11111111
choix entre : Conversion 1=1
0 = Commande désactivée
1 = Commande validée
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 PaPOptL 6 PaPSP6 12 Marche SP 4
Permet & la carte Option L de Permet au dispositif SCANport 6 Permet au dispositif SCANport 4
controler les marches pas a pas. de contréler les marches en pas de contréler les démarrages.
1 PaPSP1 apas. 13 Marche SP 5
Permet au dispositif SCANport1 7 PaPP197 Permet au dispositif SCANport 5
de contr6ler les marches en pas Permet & Entr Log de Cde de contr6ler les démarrages.
a pas. (parametre 197) de contrdlerles 14 Marche SP 6
2 PaPSP2 marches pas a pas. Permet au dispositif SCANport 6
Permet au dispositif SCANport2 8 Marche Opt L de contréler les démarrages.
de contr6ler les marches en pas Permet a la carte Option L de 15 Marche P197
a pas. contrdler les démarrages. Permet & Entr Log Cde
3 PaPSP3 9 Marche SP 1 (paramétre 197) de contréler les
Permet au dispositif SCANport 3 Permet au dispositif SCANport 1 démarrages.
de contréler les marches en pas de contréler les démarrages.
a pas. 10 Marche SP 2
4 PaPSP4 Permet au dispositif SCANport 2
Permet au dispositif SCANport 4 de contréler les démarrages.
de contrOler les marches en pas 11 Marche SP 3
a pas. Permet au dispositif SCANport 3
5 PaPSP5 de contréler les démarrages.

Permet au dispositif SCANport 5
de contréler les marches en pas
a pas.
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2-40 Paramétres
127 Msq Réar/Cnf Déf N° du parametre 127
. , . . B .. Fichier : groupe Interface/Comm : Config SCANport
uns p9uvez utllls'er | qctet de p0|_ds fa!ple de Msq Rea_r/Cnf Déf Type de paramétre dasifinaiion sesadEhlE
(bits 0 & 7) pour sélectionner le dispositif SCANport qui peut Affichage -
dgl_lvrer’un ordre de_ rearmement qu variateur. ’Vous_ pouvez VEIELT USTTE 11111111,11111111
u_tlllser_l‘octet de poids f(_)rt (bits 8 a} 15) pour sélectionner I_es ~ Valeur minimum 00000000,00000000
d|§p05|t|fs §CANport qui peuvent emettre un ordre de remise a Y — 11111111,11111111
zéro des défauts. Vous avez le choix entre : o 1=1
0 = Commande désactivée
1 = Commande validée
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Réarm Opt L 7 Réarm P197 12 RazDéf SP 4
Permet a la carte Option L de Permet a Entr Log de Cde Permet au dispositif SCANport 4
contrdler les réarmements. (paramétre 197) de contrdler les de contr6ler les commandes de
1 Réarm SP 1 réarmements. remise a zéro des défauts.
Permet au dispositif SCANport1 8 RazDéf Opt L 13 RazDéf SP 5
de contréler les réarmements. Permet a la carte Option L de Permet au dispositif SCANport 5
2 Réarm SP 2 contrdler les commandes de de contr6ler les commandes de
Permet au dispositif SCANport 2 remise a zéro des défauts. remise a zéro des défauts.
de contr6ler les réarmements. 9 RazDéf SP 1 14 RazDéf SP 6
3 Réarm SP 3 Permet au dispositif SCANport 1 Permet au dispositif SCANport 6
Permet au dispositif SCANport 3 de contrbler les commandes de de controler les commandes de
de contrdler les réarmements. remise a zéro des défauts. remise a zéro des défauts.
4 Réarm SP 4 10 RazDéf SP 2 15 RazDéf P197
Permet au dispositif SCANport 4 Permet au dispositif SCANport 2 Permet & Entr Log Cde
de controler les réarmements. de contréler les commandes de (parametre 197) de contréler les
5 Réarm SP 5 remise a zéro des défauts. commandes de remise a zéro
Permet au dispositif SCANport 5 11 RazDéf SP 3 des défauts.
de contréler les réarmements. Permet au dispositif SCANport 3
6 Réarm SP 6 de contréler les commandes de
Permet au dispositif SCANport 6 remise a zéro des défauts.
de contréler les réarmements.
128 Contr Dir/Réf N° du paraméetre 128
. , ) ) o Fichier : groupe Surveillance : Etat SCANport
uns p9uvez utlllsgr | qctet de po!ds fa_ll?le de Contr Dlr_/Ref Interface/Comm : Etat SCANport
(bits 9 av) pou_r select|on_n_er Ig dispositif ?C’:ANport quiale Type de paramétre SEUITEE
contréle exclusif des modifications de la référence. Vous pouvez Affichage -
u_tlllser_l_octet de poids _fort (bits 8 & 15) pour v0|Ar quel est_le VEIEDT USTTE inapplicable
dispositif SCANpor_t qU|_ a actuellement le cor_1tr0|e exclusif des VElEUr iR 00000000,00000000
changements de direction. Vous avez le choix entre : Y —— 11111111,11111111
0 = Entrée référence/direction absente Conversion 1=1
1 = Entrée référence/direction présente
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Réf Opt L 6 Réf SP 6 1 Dir SP 3
La carte Option L contréle la Le dispositif SCANport 6 controle Le dispositif SCANport 3 controle
commande de référence. la commande de référence. la commande de direction.
1 Réf SP 1 7 Réf P197 12 Dir SP 4
Le dispositif SCANport 1 controle Entr Log de Cde (parameétre 197) Le dispositif SCANport 4 controle
la commande de référence. contrdle la commande de la commande de direction.
2 Réf SP 2 référence. 13 DirSP5
Le dispositif SCANport 2 contrdle 8 Dir Opt L Le dispositif SCANport 5 contrdle
la commande de référence. La carte Option L contrdle la la commande de direction.
3 Réf SP 3 commande de direction. 14 Dir SP 6
Le dispositif SCANport 3 controle 9 Dir SP 1 Le dispositif SCANport 6 controle
la commande de référence. Le dispositif SCANport 1 contrdle la commande de direction.
4 Réf SP 4 la commande de direction. 15 Dir P197

Le dispositif SCANport 4 controle 10
la commande de référence.
5 Réf SP 5
Le dispositif SCANport 5 contrdle
la commande de référence.

Dir SP 2
Le dispositif SCANport 2 contrdle
la commande de direction.

Entr Log Cde (paramétre 197)
contréle la commande de
direction.
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Parametres 2-41

129 Contr Dém/Arrét N° du parametre 129
. , . . , . Fichier : groupe Surveillance : Etat SCANport
uns pf)uvez ut|||se_3r I'octet dg p0|d_s_ faible de Contr Pe{n/Arret Interface/Comm : Etat SCANport
(bits0 a 7)Apour voir quel(s) dlsp05|t|f(§) SCANport gengre(nt) un Type de paramétre ——
ordre d’arrét valable. Vous pouvez utiliser I'octet de poids fort Affichage e
(bits 8 & 15) pour voir quel(s) dispositif(s) SCA_Nport génére(nt) VealEur L inapplicable
un ordre de marche valable. Vous avez le choix entre : VEIELT mfiTim 00000000,00000000
0 = Entrée arrét/marche absente Valeur maximum 11111111,11111111
1 = Entrée arrét/marche présente Conversion 1=1
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Arrét Opt L 6 Arrét SP 6 11 Marche SP 3
La carte Option L contr6le I'arrét. Le dispositif SCANport 6 contrdle Le dispositif SCANport 3 contrdle
1 Arrét SP 1 I'arrét. la marche.
Le dispositif SCANport 1 contrdle 7 Arrét P197 12 Marche SP 4
I'arrét. Entr Log de Cde (parameétre 197) Le dispositif SCANport 4 controle
2 Arrét SP 2 contrdle I'arrét. la marche.
Le dispositif SCANport 2 contrdle 8 Marche Opt L 13 Marche SP 5
I'arrét. L'option L contréle la marche. Le dispositif SCANport 5 controle
3 Arrét SP 3 9 Marche SP 1 la marche.
Le dispositif SCANport 3 controle Le dispositif SCANport 1 controle 14 Marche SP 6
I'arrét. la marche. Le dispositif SCANport 6 contrdle
4 Arrét SP 4 10 Marche SP 2 la marche.
Le dispositif SCANport 4 contrdle Le dispositif SCANport 2 contrdle 15 Marche P197
I'arrét. la marche. Entr Log Cde (paramétre 197)
5 Arrét SP 5 contrdle la marche.
Le dispositif SCANport 5 contrdle
I'arrét.
130 ContrPaP1/2 N° du parametre 130
. , . . . Fichier : groupe Surveillance : Etat SCANport
uns pf)uvez ut|||se_3r I'octet dg p0|d_s_ faible de Contr P a{ P12 Interface/Comm : Etat SCANport
(bits0a7) pqur voir quel(s) dispositif(s) SCANport génere(nt) un Type de paramétre SEITEE
ordre de pas a pas 2 valable. Vous pouvez utiliser I'octet de poids Affichage e
fo,rt §b|ts 8 a 15) pour voir ql{el(s) dispositif(s) SCANport _ VElEDT USTTE inapplicable
génere(nt) un ordre de pas a pas 1 valable. Vous avez le choix VElEUr EiAmE 00000000,00000000
entre : Valeur maximum 11111111,11111111
0 = Entrée pas a pas 1/pas a pas 2 absente Conversion 1=1
1 = Entrée pas a pas 1/pas a pas 2 présente
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 PaP20OptL 6 PaP2SP6 1 PaP1SP3
La carte Option L contréle le pas Le dispositif SCANport 6 controle Le dispositif SCANport 3 controle
apas 2. le pas a pas 2. le pas a pas 1.
1 PaP2SP1 7 P aP2P197 12 PaP1SP4
Le dispositif SCANport 1 contrdle Entr Log de Cde (parametre 197) Le dispositif SCANport 4 contrdle
le pas a pas 2. contrdle le pas a pas 2. le pas a pas 1.
2 PaP2SP2 8 PaP10OptL 13 PaP1SP5
Le dispositif SCANport 2 contrdle L'option L contrdle le pas a pas 1. Le dispositif SCANport 5 contrdle
le pas a pas 2. 9 PaP1SP1 le pas a pas 1.
3 PapP2SP3 Le dispositif SCANport 1 controle 14 PaP1SP6
Le dispositif SCANport 3 controle le pas a pas 1. Le dispositif SCANport 6 controle
le pas a pas 2. 10 PaP1SP2 le pas a pas 1.
4 PaP2SP4 Le dispositif SCANport 2 controle 15 P aP1P197

Le dispositif SCANport 4 contrdle

le pas a pas 2.
5 PaP2SP5

Le dispositif SCANport 5 contrdle

le pas a pas 2.

le pas a pas 1.

Entr Log Cde (paramétre 197)
contrdle le pas a pas 1.
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131 Contr Ramp/Réarm N° du parametre 131
" , ) ) , Fichier : groupe Surveillance : Etat SCANport
uns ps)uvez ut|||se_r I'octet de_p0|ds_ falble de Contr R('am\p/Rearm Interface/Comm : Etat SCANport
(bits 0 & 7) pour voir qu.el(s} d|§p05|tlf(§) SCANport genere(nﬁ) Type de paramétre ——
une commande de remise ? zéro de défaut. Vous pouvez utiliser Affichage it
'octet de p0|'ds\fort (bits 8 & 15) pour voir quel(s) dispositif(s) VelEur L inapplicable
SCANport genere(nt) une commande de rampe valable. Vous VIR mfiTim 00000000,00000000
avez le choix entre : Valeur maximum 11111111,11111111
0 = Entrée Ramp/Réarm absente Conversion 1=1
1 = Entrée Ramp/Réarm présente
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description Bit Description
0 RazDéf Opt L 5 RazDéf SP 5 11 Rampe SP 3
La carte Option L contrdle le Le dispositif SCANport 5 controle Le dispositif SCANport 3 controle
reset défaut. le reset défaut. la rampe.
1 RazDéf SP 1 6 RazDéf SP 6 12 Rampe SP 4
Le dispositif SCANport 1 contrble Le dispositif SCANport 6 controle Le dispositif SCANport 4 controle
le reset défaut. le reset défaut. la rampe.
2 RazDéf SP 2 7 RazDéf P197 13 Rampe SP 5
Le dispositif SCANport 2 contrble Entr Log de Cde (parametre 197) Le dispositif SCANport 5 controle
le reset défaut. contr6le la remise a zéro défaut. la rampe.
3 RazDéf SP 3 8 Rampe Opt L 14 Rampe SP 6
Le dispositif SCANport 3 contrble L’option L contrdle la rampe. Le dispositif SCANport 6 controle
le reset defaut. 9 Rampe SP 1 la rampe.
4 RazDéf SP 4 Le dispositif SCANport 1 contréle 15 Rampe P197
Le dispositif SCANport 4 contrble la rampe. Entr Log Cde (paramétre 197)
le reset défaut. 10 Rampe SP 2 contrdle la rampe.
Le dispositif SCANport 2 controle
la rampe.
132 Contr Flux/Rég| N° du paramétre 132

Vous pouvez utiliser I'octet de poids faible de Contr Flux/Régl
(bits 0 a 7) pour voir quel(s) dispositif(s) SCANport génére(nt)
une commande de correction process. Vous pouvez utiliser
I'octet de poids fort (bits 8 a 15) pour voir quel(s) dispositif(s)
SCANport génére(nt) une commande de flux. Vous avez le choix
entre :

0 = Entrée flux/régl absente
1 = Entrée flux/régl présente

Les bits sont définis comme suit :

Bit Description Bit

0 Régl Opt L 6
La carte Option L contrdle la
correction de process.

1 Régl SP 1 7
Le dispositif SCANport 1 controle
la correction de process.

2 Régl SP 2 8
Le dispositif SCANport 2 contrdle
la correction de process.

3 Régl SP 3 9
Le dispositif SCANport 3 contrdle
la correction de process.

4 Régl SP 4 10
Le dispositif SCANport 4 controle
la correction de process.

5 Régl SP 5
Le dispositif SCANport 5 contrdle
la correction de process.

Description
Régl SP 6

Régl P197

Flux Opt L

Flux SP 1

Flux SP 2

Le dispositif SCANport 6 contrdle
la correction de process.

Entr Log de Cde (parameétre 197)
contrdle la correction de process.

L'option L contréle le flux de
magnétisation.

Le dispositif SCANport 1 contrdle
le flux de magnétisation.

Le dispositif SCANport 2 controle
le flux de magnétisation.

Fichier : groupe Surveillance : Etat SCANport

Interface/Comm : Etat SCANport

Type de parametre source
Affichage bits
Valeur usine inapplicable
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 11111111,11111111
Conversion 1=1

Bit Description

11 Flux SP 3
Le dispositif SCANport 3 contrdle
le flux de magnétisation.

12 Flux SP 4
Le dispositif SCANport 4 controle
le flux de magnétisation.

13 Flux SP 5
Le dispositif SCANport 5 contrdle
le flux de magnétisation.

14 Flux SP 6
Le dispositif SCANport 6 contrdle
le flux de magnétisation.

15 Flux P197
Entr Log Cde (paramétre 197)
contrdle le flux de magnétisation.
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133 Sél Ent Ana 1 SP N° du parametre 133
- . L . . Fichier : groupe Interface/Comm : SCANport Analogique
Utilisez Sél Ent Ana 1 SP pour sélectionner le dispositif Type de paramétre T
analogique SCANport qui est utilisé dans Val Ent Ana 1 SP Affichage 7
(paramétre 134). Valeur usine 1
Valeur minimum 1
Valeur maximum 6
Conversion 1=1
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
1 SP1 3 SP 3 5 SP5
Utilisation du dispositif Utilisation du dispositif Utilisation du dispositif
SCANport 1. SCANport 3. SCANport 5.
2 SP 2 4 SP 4 6 SP 6
Utilisation du dispositif Utilisation du dispositif Utilisation du dispositif
SCANport 2. SCANport 4. SCANport 6.
134 Val Ent Ana 1 SP N° du parametre 134
. ) ) Fichier : groupe Interface/Comm : SCANport Analogique
Utilisez Val Ent Ana 1 SP pour voir la valeur analogique du Type de paramétre SOEE
dispositif SCANport qui a été sélectionné dans Sél Ent Ana 1 SP Affichage 15
(param\etre 133). Vou's dgvez relier Val Er]tAna 1SPaun VealEur L inapplicable
paramétre tel que Réf Vit 1 MSW (parameétre 29). VEIEDT FfiiTmw 32767
Valeur maximum +32767
Conversion 1=1
135 Ech Ent Ana 1 SP N° du parametre 135
. L Fichier : groupe Interface/Comm : SCANport Analogique
Utilisez Ech Ent Ana 1 SP pour mettre a I'échelle Val Ent Ana 1 Type de paramétre JESTEEn AesaEhE
SP (paramétre 134). Affichage 2T
Valeur usine +0,125
Valeur minimum -1,000
Valeur maximum +1.000
Conversion 32767 = 1,000
136 Sél Ent Ana 2 SP N° du parametre 136
- . L . . Fichier : groupe Interface/Comm : SCANport Analogique
Utilisez Sél Ent Ana 2 SP pour sélectionner le dispositif Type de paramétre T
analogique SCANport qui est utilisé dans Val Ent Ana 2 SP Affichage x
(parametre 137). Valeur usine 6
Valeur minimum 1
Valeur maximum 6
Conversion 1=1
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
1 SP1 3 SP 3 5 SP5
Utilisation du dispositif Utilisation du dispositif Utilisation du dispositif
SCANport 1. SCANport 3. SCANport 5.
2 SP 2 4 SP 4 6 SP 6
Utilisation du dispositif Utilisation du dispositif Utilisation du dispositif
SCANport 2. SCANport 4. SCANport 6.
137 Val Ent Ana 2 SP N° du parametre 137
. ) ) Fichier : groupe Interface/Comm : SCANport Analogique
Utilisez Val Ent Ana 2 SP pour voir la valeur analogique du Type de paramétre e
dispositif SCANport qui a été sélectionné dans Sél Ent Ana 2 SP Affichage -
(param‘etre 136). Vot{s d_evez relier Val E{rtAna 2SPaun VEIEDT USTTE inapplicable
paramétre tel que Réf Vit 1 MSW (parameétre 29). VElEUr EiAmE 32767
Valeur maximum +32767
Conversion 1=1
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138 Ech Ent Ana 2 SP N° du parametre 138
- L Fichier : groupe Interface/Comm : SCANport Analogique
Utilisez Ech Ent Ana 2 SP pour mettre a I'échelle Val Ent Ana 2 Type de paramétre S A i
SP (paramétre 137). Affichage Py
Valeur usine +0,125
Valeur minimum -1,000
Valeur maximum +1,000
Conversion 32767 = 1,000
139 Sort Ana SP N° du paramétre 139
- . . . . Fichier : groupe Interface/Comm : SCANport Analogique
Utilisez Sort Ana SP pour visualiser la valeur analogique qui est Type de paramétre JESEie AesarEnE
envoyée a tous les dispositifs SCANport. Affichage 157
Remarque : Si une liaison est faite ou modifiée, vous pouvez Valeur usine +0
avoir a couper et remettre sous tension les terminaux SCANport valeur minimum -32767
pour visualiser I'information correcte. Valeur maximum +32767
Conversion 1=1
140 Entr Données Al N° du parametre 140
- . . ) ) )} Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Entr Données
Utilisez Entr Données A1 pour visualiser I'image des données Type de paramétre I —
provenant d’un dispositif SCANport quelconque dans la table Affichage -
d’entrée SCANport du variateur. Dans le manuel de votre module VEIRLT UEiTE inapplicab_le
de communication, cette image peut étre appelée Image des E/S VEIEDT FfiTiTmw 32767
SCANport ou Liaison de données. VElRUE fEs R +32767
Conversion 1=1
141 Entr Données A2 N° du paramétre 141
- . . ) ) )} Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Entr Données
Utilisez Entr Données A2 pour visualiser I'image des données Type de paramétre —
provenant d’un dispositif SCANport quelconque dans la table Affichage 15
d’entrée SCANport du variateur. Dans le manuel de votre module ValEur Ui inapplicab_le
de communication, cette image peut étre appelée Image des E/S VEIEDT FifiTiTmw 32767
SCANport ou Liaison de données. VEIELT e +32767
Conversion 1=1
142 Entr Données B1 N° du paramétre 142
- . . ) ) )} Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Entr Données
Utilisez Entr Données B1 pour visualiser I'image des données Type de paramétre —
provenant d’un dispositif SCANport quelconque dans la table Affichage -
d’entrée SCANport du variateur. Dans le manuel de votre module ValEur L inapplicab_le
de communication, cette image peut étre appelée Image des E/S VEIELT mfiTim 32767
SCANport ou Liaison de données. S —— +32767
Conversion 1=1
143 Entr Données B2 N° du paramétre 143
- . . . . , Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Entr Données
Utilisez Entr Données B2 pour visualiser 'image des données Type de paramétre —
provenant d’un dispositif SCANport quelconque dans la table Affichage .
d’entrée SCANport du variateur. Dans le manuel de votre module VEIELT USTTE inapplicab_le
de communication, cette image peut étre appelée Image des E/S VElEUr EiAmE 32767
SCANport ou Liaison de données. /M — +32767
Conversion 1=1
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144 Entr Données C1 N° du paramétre 144
- . . . . , Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Entr Données

Utilisez Entr Données C1 pour visualiser 'image des données Type de paramétre -
provenant d'un dispositif SCANport quelconque dans la table Affichage re

d’entrée SCANport du variateur. Dans le manuel de votre module VEIELT USTTE inapplicab_le

de communication, cette image peut étre appelée Image des E/S T 32767
SCANport ou Liaison de données. M — +32767
Conversion 1=1

145 Entr Données C2 N° du paramétre 145
- . . . . , Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Entr Données

Utilisez Entr Données C2 pour visualiser 'image des données Type de paramétre —

provenant d’un dispositif SCANport quelconque dans la table Affichage re

d’entrée SCANport du variateur. Dans le manuel de votre module VEIELT USTTE inapplicab_le

de communication, cette image peut étre appelée Image des E/S VEIEDT T 32767
SCANBport ou Liaison de données. - —— +32767
Conversion 1=1

146 Entr Données D1 N° du parametre 146
- ) . . ) ) Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Entr Données

Utilisez Entr Données D1 pour visualiser I'image des données Type de paramétre A
provenant d'un dispositif SCANport quelconque dans la table Affichage re

d’entrée SCANport du variateur. Dans le manuel de votre module VEIRLT UEiTE inapplicab_le

de communication, cette image peut étre appelée Image des E/S VEIEDT FfiTiTmw 32767
SCANport ou Liaison de données. - S—— +32767
Conversion 1=1

147 Entr Données D2 N° du parametre 147
- ) . . ) ) Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Entr Données

Utilisez Entr Données D2 pour visualiser I'image des données Type de paramétre A
provenant d'un dispositif SCANport quelconque dans la table Affichage 157

d’entrée SCANport du variateur. Dans le manuel de votre module ValEur Ui inapplicab_le

de communication, cette image peut étre appelée Image des E/S VEIEDT FifiTiTmw 32767
SCANBport ou Liaison de données. S —— +32767
Conversion 1=1

148 Sort Données Al N° du paramétre 148
- ) . ) . Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Sorties Données

Utilisez Sort Données A1 pour visualiser dans la table de sortie Type de paramétre CESTTRiTE EeserEbE
SCANBport du variateur, 'image des données envoyées a un Affichage 157

dispositif SCANport quelconque. Dans le manuel de votre ValEur L J:O

module de communication, cette image peut étre appelée Image VEIELT mfiTim 32767

des E/S SCANport ou Liaison de données. S —— +32767
Conversion 1=1

149 Sort Données A2 N° du parametre 149

Utilisez Sort Données A2 pour visualiser dans la table de sortie
SCANport du variateur, I'image des données envoyées a un
dispositif SCANport quelconque. Dans le manuel de votre
module de communication, cette image peut étre appelée Image
des E/S SCANport ou Liaison de données.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Interf/Comm :

Passerelle Sorties Données
destination associable

+X

+0

-32767

+32767

1=1
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150 Sort Données B1 N° du paramétre 150
i . . . . Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Sorties Données
Utilisez Sort Don/_vees Bl_ pour visualiser qans la tab}e d? sortie Type de paramétre A e
SCANport du variateur, I'image des données envoyées a un Affichage 157
dispositif SCANport quelconque. Dans le manuel de votre VEIELT USTTE ;0
module de communication, cette image peut étre appelée Image T 32767
des E/S SCANport ou Liaison de données. M — +32767
Conversion 1=1
151 Sort Données B2 N° du parametre 151
i . . . . Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Sorties Données
Utilisez Sort Don/_vees 82 pour visualiser qans la tab’le d? sortie Type de paramétre S A I
SCANport du variateur, I'image des données envoyées a un Affichage i~
dispositif SCANport quelconque. Dans le manuel de votre VEIELT USTTE ;0
module de communication, cette image peut étre appelée Image VEIEDT T 32767
des E/S SCANport ou Liaison de données. - —— +32767
Conversion 1=1
152 Sort Données C1 N° du parametre 152
- ) . . ) Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Sorties Données
Utilisez Sort Données C1 pour visualiser dans la table de sortie Type de paramétre A A VI
SCANport du variateur, I'image des données envoyées a un Affichage 157
dispositif SCANport quelconque. Dans le manuel de votre VEIRLT UEiTE J:O
module de communication, cette image peut étre appelée Image VEIEDT FfiTiTmw 32767
des E/S SCANport ou Liaison de données. - S—— +32767
Conversion 1=1
153 Sort Données C2 N° du paramétre 153
- ) . . ) Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Sorties Données
Utilisez Sort Données C2 pour visualiser dans la table de sortie Type de paramétre N i VI
SCANport du variateur, I'image des données envoyées a un Affichage i
dispositif SCANport quelconque. Dans le manuel de votre ValEur Ui J:O
module de communication, cette image peut étre appelée Image VEIEDT FifiTiTmw 32767
des E/S SCANport ou Liaison de données. S ——— +32767
Conversion 1=1
154 Sort Données D1 N° du paramétre 154
- ) . . ) Fichier : groupe Interf/Comm : Passerelle Sorties Données
Utilisez Sort Données D1 pour visualiser dans la table de sortie Type de paramétre N
SCANport du variateur, 'image des données envoyées a un Affichage 157
dispositif SCANport quelconque. Dans le manuel de votre ValEur L :0
module de communication, cette image peut étre appelée Image VEIELT mfiTim 32767
des E/S SCANport ou Liaison de données. S —— +32767
Conversion 1=1
155 Sort Données D2 N° du paramétre 155
Fichier : groupe Interf/lComm : Passerelle Sorties Données

Utilisez Sort Données D2 pour visualiser dans la table de sortie
SCANport du variateur, I'image des données envoyées a un
dispositif SCANport quelconque. Dans le manuel de votre
module de communication, cette image peut étre appelée Image
des E/S SCANport ou Liaison de données.

Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

destination associable
+X

+0

-32767

+32767

1=1
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156 Etat Autoréglage N° du parametre 156
. ) ) ) Fichier : groupe Réglage Auto/Etat Autoréglage
EtatAutoreglage fournit des |n_format|0ns concernant la Type de paramétre SO
procédure de réglage automatique. Affichage -
Valeur usine inapplicable
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 00110000,11111111
Les bits sont définis comme suit : Conversion 1=1
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Exécution 4 Flux Actif 8-11 Réservé
Le réglage automatique est en Le moteur est magnétisé. Laissez a 0.
cours d'exécution. 5 Pas Prét 12 Timeout
1 Terminé Le variateur n'est pas prét pour Le réglage automatique a
Le réglage automatique est démarrer le réglage automatique. dépassé son temps. Le test
terminé. 6 Pas Vit Zéro d’inertie n’a pas réussi a
2 Erreur Le variateur ne peut pas acceélérer la charge.
Une erreur est survenue. commencer le réglage 13 Pas Lim Cple
3 Abandon automatique. Le test d'inertie n'a pas réussi a
Le réglage automatique a été 7 En Marche atteindre la limite de couple.
interrompu par un ordre d’'arrét. Le moteur est en marche. 14 - 15 Réservé
Laissez a 0.
157 Inertie Totale N° du parametre 157
. 3 Fichier : groupe Contréle : Régulateur Vitesse
Inertie Tf)t:a/e représente le temps, en, s}econdes1 qug le n_10teur Réglage Auto : Résultats Réglage Auto
accquple a ung F:harge met pour acpelerer de zéro ala V|.tesse Type de paramétre -
nominale en_utlllsant le couple nomlnf:ll du mote}Jr. Le variateur Affichage T -
calcule l_nert/e Totale penda_nt la proc,edure de reglage ValEur L 200s
aut’oma}thue guand les routines de réglage automatique sont VEIELT mfiTim 0.01s
executees. Valeur maximum 655,00 s
Le variateur 1336 IMPACT utilise Inertie Totale et Bde Pas Vit Conversion 100 = 1,00
Ond (parametre 161) pour calculer les gains de la boucle de
vitesse (parametres 158 et 159). Si vous ne pouvez pas exécuter
le test d’inertie du réglage automatique, vous devrez estimer
Inertie Totale et le programmer manuellement.
158 Bcle Vitesse Ki N° du paraméetre 158
N ) . . o, Fichier : groupe Contréle : Régulateur Vitesse
U't|||se2 Bcle V/?esse Ki pour contréler le gain intégral du Type de paramétre JEsElen fesaEhE
régulateur de vitesse. Affichage .
Le variateur 1336 IMPACT ajuste automatiquement Bcle Vitesse vgleur usine 8,0
Kiquand vous entrez une valeur différente de zéro dans Bde Pas \/3leur minimum 0,0
Vit Ond (paramétre 161). Normalement, vous devez ajuster Bde \/aleur maximum 4095,9
Pas Vit Ond et laisser le variateur calculer les gains. Si un Conversion 8=1,0
réglage manuel est nécessaire (par exemple, si I'inertie ne peut
pas étre déterminée), le variateur met a zéro Bde Pas Vit Ond
pour vous lorsque ce gain est modifié.
159 Bcle Vitesse Kp N° du parametre 159

Utilisez Bcle Vitesse Kp pour contrdler le gain proportionnel du

régulateur de vitesse.

Fichier : groupe
Type de paramétre
Affichage

Le variateur 1336 IMPACT ajuste automatiquement Bcle Vitesse vjaleur usine

Kp quand vous entrez une valeur différente de zéro dans Bde
Pas Vit Ond (parameétre 161). Normalement, vous devez ajuster
Bde Pas Vit Ond et laisser le variateur calculer les gains. Si un

Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

réglage manuel est nécessaire (par exemple, si I'inertie ne peut
pas étre déterminée), le variateur met a zéro Bde Pas Vit Ond

pour vous lorsque ce gain est modifié.

Controle : Régulateur Vitesse
destination associable

X.X

8,0

0,0

200,0

8=1,0
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160 Bcle Vitesse Kf N° du parametre 160
i e Vi . sler | in dranticination d Fichier : groupe Controle : Régulateur Vitesse
Uy isez Bce' Vitesse Ki po_ur controler e,galn anFlmpatJon e Type de paramétre dasinsiien aesaskiblE
vitesse du régulateur de vitesse. Paramétrer le gain Kf & une Affichage p—
valeur inférieure a 1 réduit le dépassement du retour de vitesse VEIELT USTTE 1 '000
résultant d'un changement instantané de la référence de vitesse. VIR mfiTim 0'500
Valeur maximum 1,000
Conversion 65535 =1,0
161 Bde Pas Vit Ond N° du parametre 161
N ) oL Fichier : groupe Contréle : Régulateur Vitesse
Utilisez Bde Pas Vit Ond pour spécifier la bande passante de la Réglage Auto : Résultats Réglage Auto
boucle de v!tesse et définir le comportement dynamique de la Type de paramétre T
boucle de vitesse. A mesure que vous augmentez la bande Affichage Ty My
passante, la boucle de vitesse devient plus réactive et peut VEIEDT USTTE 5'00 i
suivre une référence de vitesse changeant plus rapidement. T 0,00 radian/s
Lorsque vous ajustez le paramétrage de la bande passante, le  valeur maximum calculée
variateur 1336 IMPACT calcule et modifie les gains Bcle Vitesse conversion 100=1
Ki (parametre 158) et Bcle Vitesse Kp (parametre 159). Pour les
réglages d’applications particulieres, une valeur zéro de la bande
passante vous permet d'ajuster les gains de la boucle de vitesse
indépendamment de la bande passante.
Remarque : Vous devez avoir entré la valeur correcte d'Inertie
Totale (paramétre 157) avant de paramétrer la bande passante
de la boucle de vitesse. Inertie Totale est mesurée par la routine
de réglage automatique (mise en service).
162 Bde Pas Fil Err N° du parametre 162
. . , Fichier : groupe Contr6le : Régulateur Vitesse
Utilisez Bde Pas Fil Err pour paramétrer les bandes passantes Type de paramétre sl fecErEhE
de deux filtres passe-bas en cascade dans le chemin de I'erreur Affichage v ERlERes
Kf du régulateur PI de vitesse. VEIRLT UEiTE 500,0 radians/s
Valeur minimum calculée
Valeur maximum 1500,0 radians/s
Conversion 10=1,0
163 Réservé N° du parametre 163
) R Fichier : groupe
Laissez ce paramétre a 0. Type de paramétre
Affichage
Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion
164  Couple Autoregl N° du paramétre 164
. . L ) Fichier : groupe Réglage Auto : Config Réglage Auto
Utilisez Couple Autorégl pour spécifier le couple moteur qui est Type de paramétre -
appliqué au moteur pendant les tests de courant de Affichage X %
magnétisation et d'inertie. VEIEDT USTTE 50'0 %
Valeur minimum 25,0 %
Valeur maximum 100,0 %

Conversion

4096 = 100,0 %
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Parametres 2-49

165 Vit Autoréglage N° du parametre 165
N ) . 3 ) ) Fichier : groupe Réglage Auto/Config Réglage Auto

Utilisez Vit Autoréglage pour paramétrer la vitesse maximum du Type de paramétre s

moteur pendant les tests de courant de magnétisation et Affichage PSR-

dinertie. Valeur usine vitesse nominale moteur x 0,85

Valeur minimum vitesse nominale moteur x 0,3

Valeur maximum vitesse nominale moteur

Conversion 4096 = vitesse nominale moteur

166 Résist. Stator N° du parametre 166
. R Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Constantes Moteur

Entrez la somme des résistances du stator et du cable du moteur Réglage Auto/Résultats Réglage Auto

en pourcentage. La procédure de réglage automatique mesure la Type de paramétre Tt
résistance du stator pendant la partie Réglage Rapide du Moteur Affichage s

de la mise en service. VEIEDT USTTE 1,49 %

Valeur minimum 0,00 %

Valeur maximum 100,00 %

Conversion 4096 = 100,00 %

167 Inductance N° du parametre 167
) . Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Constantes Moteur

Entrez la somme des inductances du stator, du rotor et du cable Réglage Auto : Résultats Réglage Auto

moteur en pourcentage. La procédure de réglage automatique Type de paramétre i

mesure celles-ci pendant la partie Réglage Rapide du Moteur de Affichage s

la mise en service. Valeur usine 17,99 %

Valeur minimum 0,00 %

Valeur maximum 100,00 %

Conversion 4096 = 100,00 %

168 Intensité Flux N° du parametre 168
- L Lo Lo Fichier : groupe Moteur/Onduleur : Constantes Moteur

Utilisez Intensité Flux pour Spécifier pécifier le courant de Réglage Auto : Résultats Réglage Auto
magnétisation qui produit le flux nominal dans le moteur en Type de paramétre -
poucentage. La procédure de réglage automatique mesure le Affichage s O

courant de magnétisation pendant la partie Réglage Rapide du VelEur L 30,00 %

Moteur_ ) Valeur minimum 0,00 %

de la mise en service. VEIEDT FER T 75,00 %
Conversion 4096 = 100,00 %

169 Gain Glissement N° du parametre 169

Utilisez Gain Glissement pour régler précisement la constante de
glissement du moteur afin d’améliorer la régulation de vitesse en

mode sans codeur.

Fichier : groupe

Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Moteur/Onduleur : Constantes Moteur
Réglage Auto : Résultats Réglage Auto
destination

X.X %

100,0 %

0,0 %

400,0 %

1024 =100,0 %
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2-50 Parametres
170 Vd Maxi N° du paramétre 170
i d . isuali | . . d Fichier : groupe aucun
Uti |se,z_V 'MaXI pou_r y|sua iser la tension max_lmum ? Type de paramétre desiineien
magnétisation autorisée sur le moteur. La routine de réglage Affichage R -
automatique calcule la valeur de Vd Maxi. Vous ne devez pas VEIELT USTTE célculée
changer cette valeur. Valeur minimum 0,0 volts
Vd est I'abréviation pour tension de magnétisation. Valeur maximum 468.8 volts
Conversion 16=1,0
171 Vg Maxi N° du paramétre 171
. . . . R . Fichier : groupe aucun
Utilisez Vg Maxi pour visualiser la tension a partir de laquelle le Type de paramétre s
moteur entre en réduction de flux. La routine de réglage Affichage R .
automatique calcule la valeur de Vg Maxi. Vous ne devez pas VEIELT USTTE célculée
changer cette valeur. Valeur minimum 0,0 volts
Vq est I'abréviation pour cette tension. Valeur maximum 468.8 volts
Conversion 16=1,0
172 Config Diag Trans N° du parametre 172
- . , . . . . Fichier : groupe Réglage Auto : Config Réglage Auto
Utilisez Config Diag Trans pour désactiver certains diagnostics Type de paramétre AESE e EESeEEE
de transistor. Affichage bits
Valeur usine 00000000,00000000
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 00001111,11011111
Les bits sont définis comme suit : Conversion 1=1
Bit Désactive : Bit Désactive : Bit Désactive :
0 Rtr Intens U 5 Réservé 9 Trstor V Inf
Décalage retour | phase U Laissez a 0. Tous les tests sur le transistor V
1 Rtr Intens W 6 Trstor U Sup inférieur
Décalage retour | phase W Tous les tests sur le transistor U~ 10 Trstor W Sup
2 Trstor C-C supérieur Tous I_es tests sur le transistor W
Tests de transistor en court- 7 Trstor U Inf supérieur
circuit Tous les tests sur le transistor U~ 11 Trstor W Inf
3 Défaut Terre inférieur _Tous_ les tests sur le transistor W
Tests de défaut de terre 8 Trstor V Sup inférieur
4 Tst Ouvrture Tous les tests sur le transistor V. 12 — 15 Réservé
Tests composant ouvert supérieur Laissez a 0.
173 Sél Autorég/Diag N° du paramétre 173

Utilisez Sél Autorég/Diag pour sélectionner le diagnostic
variateur et le test de mise en service.

Les bits sont définis comme suit :

Bit Sélectionne: Bit Sélectionne:

0 Diag Trstor 2 Mesure Indct
Diagnostics transistor Test d’'inductance
de 'onduleur 3 Mes. Résist.

1 Rot Phas Mot Tests de la résistance
Test de rotation des du stator

phases du moteur

Fichier : groupe
Type de paramétre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum

Conversion
Bit Sélectionne:
4 Mesure Id

Mesure du courant de

magnétisation

5 Inertie

Tests d'inertie

Réglage Auto : Config Réglage Auto
destination associable

bits

00000000,00000000
00000000,00000000
00000000,00111111

1=1
Bit Sélectionne:
6—-15 Réservé
Laissez a 0.
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Parametres 2-51
174 Diag Onduleur 1 N° du paramétre 174
. 3 ) ) Fichier : groupe Réglage Auto : Etat Autoréglage
Diag _Ondu/z?u'r 1 montre les resultan des test_s_d_e d_|agnost|c de Type de paramétre SO
tran5|§tor. Sil'un quelconqugldes bits est vrai, il indique un Affichage -
probléme avec le test associé. VEIELT USTTE inapplicable
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 00111111,11111111
Conversion 1=1
Les bits sont définis comme suit :
Bit Description Bit Description
0 Déf Logiciel 8 Surtension
Un défaut logiciel s’est produit. Un défaut de surtension sur le matériel s’est produit.
1 Mtr Abs/FBus 9 Désaturation
Pas de moteur connecté ou fusible de bus coupé. Un défaut de désaturation du matériel s’est produit.
2 C-C Phs U-W 10 Défaut Terre
Les phases U et W sont en court-circuit. Un défaut de terre sur le matériel s’est produit.
3 C-C Phs U-V 11 Surintensité
Les phases U et V sont en court-circuit. Un défaut de surintensité de phase du matériel s’est
4 C-C Phs V-W produit.
Les phases V et W sont en court-circuit. 12 Trstor Ouvert
5 C-C Module Transistor(s) de puissance ouvert(s).
Modules en court-circuit. 13 Pas Rtr Intens
6 Défaut Terre Défaut(s) de retour de courant.
Défaut Terre. 14 - 15 Réservé
7 Déf Avt Test Laissez a 0.
Défaut avant le test de module en court-circuit.
175 Diag Onduleur 2 N° du parametre 175
. 3 ) ) Fichier : groupe Réglage Auto : Etat Autoréglage
Diag _Ondu/z?u'r 2 montre les resultan des test_s_d_e d_|agnost|c de Type de paramétre SO
trans[stor. Sil'un quelconqu(_e’des bits est vrai, il indique un Affichage it
probléme avec le test associé. VElEDT USTTE inapplicable

Les bits sont définis comme suit :

Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

00000000,00000000
11111111,11111111
1=1

Bit Description Bit Description Bit Description

0 C-C U Sup 6 Décalage U 11 V Inf OQuvert
Le transistor U supérieur est en Le décalage du retour de courant Le transistor V inférieur est
court-circuit de la phase U est trop grand. ouvert.

1 C-C U Inf 7 Décalage W 12 W Sup Ouvert
Le transistor U inférieur est en Le décalage du retour de courant Le transistor W supérieur est
court-circuit de la phase W est trop grand. ouvert.

2 C-C V Sup 8 U Sup Ouvert 13 W Inf Ouvert
Le transistor V supérieur est en Le transistor U supérieur est Le transistor W inférieur est
court-circuit ouvert. ouvert.

3 C-C V Inf 9 U Inf Ouvert 14 U Ouvert
Le transistor V inférieur est en Le transistor U inférieur est Le retour de courant de la phase
court-circuit ouvert. U est ouvert.

4 C-C W Sup 10 V Sup Ouvert 15 W Ouvert
Le transistor W supérieur est en Le transistor V supérieur est Le retour de courant de la phase
court-circuit ouvert. W est ouvert.

5 C-C W Inf

Le transistor W inférieur est en
court-circuit
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2-52 Parametres

176 Erreurs Autorégl

Erreurs Autorégl montre les résultats des tests de réglage
automatique. Les résultats de test sont divisés en quatre
catégories : calculs de glissement, tests d'inductance, tests de
résistance et tests du courant de magnétisation. Si un défaut
s’est produit pendant les tests de réglage automatique, le bit
approprié est mis a 1 dans Erreurs Autorégl. Si aucun bit n'est

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum

176

Réglage Auto : Etat Autoréglage
source

bits

inapplicable
00000000,00000000
11111111,11111111

RN . . B Conversion 1=1
mis a 1, le variateur a passé tous les tests de réglage
automatique.
Les bits sont définis comme suit :
Bit  Description Bit  Description Bit  Description
0 Glissmt <=0 Tests de résistances Tests courant de flux
Le glissement est 0 ou négatif. 6 Res- Vit> 0 11  Régl FIx Bas
Test d’inductance Pas a la vitesse zéro. Le point de consigne du réglage
1 Ind- Vit >0 7 Err Sign Rés automatique est trop bas.
Pas a la vitesse zéro. Erreur de signe. 12 FIx-Flux<0
2 Err Sign Ind 8 Int Rés 0 Flux inférieur a zéro.
Erreur de signe ou somme Courant zéro. 13 I-Flux>I-Mtr
inductance négative. 9 Err S/IW Rés Courant de flux > courant nominal
3 Ind- Int O Erreur logiciel. moteur.
Courant zéro. 10 Rés Perte En 14  FIx Perte En
4 Ind Débt A/D Perte de la validation. Perte de la validation.
Débordement A/D au gain 15 FIx Chrg Hte

minimum.

5 Ind Perte En
Perte de la validation.

La charge est trop grande.

177 Ki Régu| Fréq N° du parametre 177
L . . o, ; B Fichier : groupe aucun

Ki Régul Fréq contient le gain intégral du régulateur de fréquence Type de paramétre desiEiian

en moqe sans codeur. Ne changez pas la valeur de ce Affichage .
parametre. Valeur usine 300

Valeur minimum 0

Valeur maximum 32767

Conversion 1=1

178 Kp Régu| Fréq N° du parametre 178
. B . . . ; Fichier : groupe aucun

Kp Régul Fréq contient le gain proportionnel du régulateur de Type de paramétre desiEiian
fréquence en mode sans codeur. Ne changez pas la valeur de ce Affichage .
parametre. Valeur usine 800

Valeur minimum 0

Valeur maximum 32767

Conversion 1=1

179 Kf Régu| Fréq N° du parametre 179
. . . . e . Fichier : groupe aucun

Kp Régul Fréq contient le gain d’'anticipation de vitesse du Type de paramétre s
régulateur de fréquence en mode sans codeur. Ne changez pas Affichage .

la valeur de ce parametre. VEIELT USTTE 1.0

Valeur minimum 0,0

Valeur maximum 128,0

Conversion 256 =1,0
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Parameétres 2-53
180 Filtre Rtr Fréq N° du parametre 180
. ) . ) Fichier : groupe aucun
E’n mode sans c'odeur, Filtre Rtr Fréq contient le filtre du Type de paramétre s
regulat‘eur de fréquence. Ne changez pas la valeur de ce Affichage .
parametre. Valeur usine 5000
Valeur minimum 0
Valeur maximum 32767
Conversion 1=1
181 i i 1 N° du parametre 181
Valid 2 Fils SP Fichier : groupe Interface/Comm : Config SCANport
Valid 2 Fils SP vous permet de préciser si le dispositif SCANport  Type de paramétre destination
spécifié utilise un contréle 2 fils ou 3 fils. Lorsque vous Affichage bits
fonctionnez en contréle a 2 fils, le bouton marche agit comme un Valeur usine 00000000
jog. Valeur minimum 00000000
1 Valid 2 fils SP a été ajouté dans la Version 2.xx. VEIET m_ammum 111111_10
Conversion 1=1
Bit Description Bit Description
0 Réservé 4 SP 4
Laissez a 0. Mis a 1 pour valider le contrdle 2 fils du dispositif
1 SP1 connecté au SCANport 4.
Mis a 1 pour valider le contrdle 2 fils du dispositif 5 SP5
connecté au SCANport 1. Mis & 1 pour valider le contrdle 2 fils du dispositif
2 SP2 connecté au SCANport 5.
Mis a 1 pour valider le contrdle 2 fils du dispositif 6 SP 6
connecté au SCANport 2. Mis & 1 pour valider le contrdle 2 fils du dispositif
3 SP 3 connecté au SCANport 6.
Mis & 1 pour valider le contrdle 2 fils du dispositif 7 P197
connecté au SCANport 3. Mis a 1 pour valider Entr Log de Cde (parameétre 197)
pour le contrdle 2 fils.
182 i 1 N° du parametre 182
Filtre Ent Ana 1 Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques
Utilisez Filtre Ent Ana 1 pour mettre en service un filtre passe- Type de paramétre destination associable
bas sur I'entrée analogique 1. Ce filire ajuste la bande passante Affichage X.X radians/s
pour obtenir un meilleur filtrage. En utilisant le filtre passe-bas,  Valeur usine 0,0 radian/s
vous perdez un peu de bande passante, mais la valeur devient  Valeur minimum 0,0 radian/s
plus stable. Valeur maximum 200,0 radians/s
1 Filtre Ent Ana 1 a été ajouté a la Version 2.xx. Conversion 10=1
183 ; 1 N° du parametre 183
Filtre Ent Ana 2 Fichier : groupe Interface/Comm : Entrées Analogiques
Utilisez Filtre Ent Ana 2 pour mettre en service un filtre passe- Type de paramétre destination associable
bas sur I'entrée analogique 2. Ce filire ajuste la bande passante Affichage X.X radians/s
pour obtenir un meilleur filtrage. En utilisant le filtre passe-bas,  Valeur usine 0,0 radian/s
vous perdez un peu de bande passante, mais la valeur devient  Valeur minimum 0,0 radian/s
plus stable. Valeur maximum 200,0 radians/s
1 Filtre Ent Ana 2 a été ajouté a la Version 2.xx. Conversion 10=1
184 Filtre Entrée mA 1 N° du paramétre 184

Utilisez Filtre Entrée mA pour mettre en service un filtre passe-
bas sur I'entrée analogique 4 — 20 mA. Ce filtre ajuste la bande
passante pour obtenir un meilleur filtrage. En utilisant le filtre
passe-bas, vous perdez un peu de bande passante, mais la
valeur devient plus stable.

1 Filtre Entrée mA a été ajouté a la Version 2.xx.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Interface/Comm : Entrées Analogiques
destination associable

X.X radians/s

0,0 radian/s

0,0 radian/s

200,0 radians/s

10=1
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2-54 Paramétres
185 An i _ 1 N° du parametre 185
Freq Fil Cpe bde Fichier : groupe Controle : Retour Vitesse
Utilisez Fréq Fil Cpe-bde pour paramétrer la fréquence centrale  Type de paramétre destination associable
d'un filtre de réjection 2-p6les optionnel. Pour valider le filtre de  Affichage X.X Hz
réjection, vous devez paramétrer Sél Filtre Réac (parameétre 65) Valeur usine 135,0 Hz
a la valeur 4. Valeur minimum 5,0 Hz
1 Fréq Fil Cpe-bde a été ajouté a la Version 2.xx. haand maximum 135’0_HZ
Conversion 8=1
Reportez-vous a Torque Reference Overview dans le chapitre 3,
pour plus d’information sur le filtre de réjection.
186 Q Filtre Cpe-bde 1 N° du parametre 186

Utilisez Q Filtre Cpe-bde pour paramétrer le facteur de qualité Q
du fitre de réjection a 2 péles. Pour valider le filtre de réjection,
vous devez paramétrer Sél Filtre Réac (parameétre 65) a la
valeur 4.

1 Q Filtre Cpe-bde a été ajouté a la Version 2.xx.

Contrdle : Retour Vitesse
destination associable

Fichier : groupe
Type de paramétre

Affichage X
Valeur usine 50
Valeur minimum 2
Valeur maximum 500
Conversion 1=1

Reportez-vous a Torque Reference Overview dans le chapitre 3,
pour plus d'information sur le filtre de réjection.
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Parametres 2-55

187 d ; 1 N° du paramétre 187
COI’]fIg Relais 2 Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Utilisez Config Relais 2 pour sélectionner la fonction de la borne Type de paramétre destination
de sortie 3 de TB10 (pour les chassis Al — A4) ou de TB11 (pour Affichage X
les chassis B — H). Valeur usine 33
1 Config Relais 2 a été ajouté dans la Version 2.xx. Nl m'”'f“”m 0

Valeur maximum 36
Config Relais 2 peut prendre une des valeurs suivantes : Conversion 1=1
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
0 Devalide 16 Pas Vit Zéro 29 En défaut
Le relais est désactivé. Le moteur n'est pas a la vitesse zéro. Un défaut s’est produit.
1 Prét Marche 17 Flux Prét 30 Pas en Déf
Le variateur est prét a fonctionner. Le moteur est prét a étre magnétisé. Un défaut ne s’est pas produit.
2 Mrch Pas Prt 18 Flux Pas Prt 31 Alarme
Le variateur n’est pas prét a Le moteur n'est pas prét a étre Une alarme s’est produite.
fonctionner. magnétisé. 32 Pas d'Alarme
3 En Marche 19 Flux établi Une alarme ne s’est pas produite.
La vitesse commandée est Le variateur détecte que le moteur 33 Validation
différente de zéro. est magnétisé. La puissance est appliquée au
4 Pas en Mrche 20 Pas de Flux moteur.
La vitesse commandée est zéro. Le variateur détecte que le moteur 34 Pas Validé
5 En Arret n’est pas magnétisé. La puissance n’'est pas appliquée
Le variateur s’'arréte. 21 A-Coups au moteur.
6 Pas en Arrét Le moteur effectue une marche en 35 Val Fonction
Le variateur ne s’arréte pas. pas a pas. Vrai quand la valeur de la Sort
7 Arrété 22 PasenPaP Fonction 1 (par. 213) et/ou la
Le variateur est arrété. Le moteur n'effectue pas une valeur de Sort Fonction 2
8 Pas en Arrét marche en pas a pas (par. 214) sont a zéro.
Le variateur n'est pas arrété. 23 En Limite 36 Pas Val Fonction
9 En Accél Le moteur est a la limite indiquée dans Vrai quand les valeurs de
Le moteur accélére. Etat Lim Couple (paramétre 87). Sort Fonction 1 (par. 213) et
10 Pas Accel 24 Pas en Lim Sort Fonction 2 (par. 214)
Le moteur n'accélére pas. Le moteur n’est pas a la limite sont a zéro.
11 En Decel indiquée dans Etat Lim Couple 37 Fonction V/F
Le moteur décélére. (parametre 87). Vrai quand la tempo ou I'état
12 Pas Décel 25 >= Vitesse logique de add/sous ou mul/div
Le moteur ne décélére pas. La vitesse du moteur est plus est vrai en se basant sur le bloc
13 Vit Atteinte grande ou égale a Pt Régl Relais 3 fonction choisi.
Le moteur est a la vitesse (parametre 190). 38 Fonction V/F
demandée vitesse. 26 < Vitesse Faux quand la tempo ou I'état
14 Pas Vit Sél La vitesse du moteur est inférieure logique de add/sous ou mul/div
Le moteur n'est pas a la a Pt Régl Relais 3 (parametre 190). est faux en se basant sur le bloc
demandée vitesse. 27 >=|ntensité fonction choisi.
15 A Vit Zéro L'intensité du moteur est plus
Le moteur est & la vitesse zéro. grande ou égale a Pt Régl Relais 3
(parametre 190).
28 <Intensité
L'intensité du moteur est inférieure a
Pt Régl Relais 3 (paramétre 190).
188 Pt Régl Relais 2 1 N° du parametre 188

Pt Régl Relais 2 vous permet de spécifier le seuil du point de
consigne pour la vitesse ou le courant. Pt Régl Relais 2 est
uniquement actif si la valeur paramétrée de Config Relais 2

(parametre 187) est 25, 26, 27 ou 28.

1 Pt Régl Relais 2 a été ajouté dans la Version 2.xx.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Interface/Comm : Config Numérique

destination associable
+X.X %

+0,0 %

-800,0 %

+800,0 %

4096 = 100,0 %
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2-56 Paramétres
189 d ; 1 N° du paramétre 189
COI’]fIg Relais 3 Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Utilisez Config Relais 3 pour sélectionner la fonction des bornes  Type de paramétre destination
de sortie 4, 5 et 6 de TB10 (pour les chassis A1 — A4) ou de Affichage X
TB11 (pour les chéassis B — H). Valeur usine 30
1 Config Relais 3 a été ajouté dans la Version 2.xx. Nl m'”'f“”m 0
Valeur maximum 36
Config Relais 3 peut prendre une des valeurs suivantes : Conversion 1=1
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
0 Devalide 16 Pas Vit Zéro 29 En défaut
Le relais est désactivé. Le moteur n'est pas a la vitesse zéro. Un défaut s’est produit.
1 Prét Marche 17 Flux Prét 30 Pas en Déf
Le variateur est prét a Le moteur est prét a étre magnétisé. Un défaut ne s’est pas produit.
fonctionner. 18 Flux Pas Prt 31 Alarme
2 Mrch Pas Prt Le moteur n’est pas prét a étre Une alarme s’est produite.
Le variateur n’est pas prét a magnétisé. 32 Pas d’Alarme
fonctionner. 19 Flux établi Une alarme ne s’est pas produite.
3 En Marche Le variateur détecte que le moteur est 33 Validation
La vitesse commandée est magnétisé. La puissance est appliquée au
différente de zéro. 20 Pas de Flux moteur.
4 Pas en Mrche Le variateur détecte que le moteur 34 Pas Validé
La vitesse commandée est n'est pas magnétise. La puissance n’est pas appliquée
Zéro. 21 A-Coups au moteur.
5 En Arret Le moteur effectue une marche en pas 35 Val Fonction
Le variateur s'arréte. a pas. Vrai quand la valeur de la Sort
6 Pas en Arrét 22 PasenP aP Fonction 1 (par. 213) et/ou le
Le variateur ne s’arréte pas. Le moteur n’effectue pas une marche valeur de Sort Fonction 2
7 Arrété en pas a pas. (par. 214) sont a zéro.
Le variateur est arrété. 23 En Limite 36 Pas Val Fonction
8 Pas en Arrét Le moteur est a la limite indiquée dans Vrai quand les valeurs de
Le variateur n'est pas arrété. Etat Lim Couple (parameétre 87). Sort Fonction 1 (par. 213) et
9 En Accél 24 Pas en Lim Sort Fonction 2 (par. 214)
Le moteur accélere. Le moteur n'est pas a la limite indiquée sont a zéro.
10 Pas Accel dans Etat Lim Couple (paramétre 87). 37 Fonction V/F
Le moteur n’accélére pas. 25 >= Vitesse Vrai quand la tempo ou I'état
11 En Decel La vitesse du moteur est plus grande logique de add/sous ou mul/div
Le moteur décélere. ou égale a Pt Régl Relais 3 est vrai en se basant sur le bloc
12 Pas Décel (paramétre 190). fonction choisi.
Le moteur ne décélére pas. 26 < Vitesse 38 Fonction V/IF
13 Vit Atteinte La vitesse du moteur est inférieure a Faux quand la tempo ou I'état
Le moteur est a la vitesse Pt Régl Relais 3 (paramétre 190). logique de add/sous ou mul/div
demandée vitesse. 27 >=Intensité est faux en se basant sur le bloc
14 Pas Vit Sél L'intensité du moteur est plus grande fonction choisi.
Le moteur n'est pas a la vitesse ou égale a Pt Régl Relais 3
demandée vitesse. (parametre 190).
15 A Vit Zéro 28 <Intensité
Le moteur est a la vitesse zéro. L'intensité du moteur est inférieure a
Pt Régl Relais 3 (paramétre 190).
190 Pt Régl Relais 3 1 N° du parametre 190

Fichier : groupe

Interface/Comm : Config Numérique

Pt Régl Relais 3 vous permet de spécifier le seuil du point de
consigne pour la vitesse ou le courant. Pt Régl Relais 3 est
uniquement actif si la valeur paramétrée de Config Relais 3
(parametre 189) est 25, 26, 27 ou 28.

1 Pt Régl Relais 3 a été ajouté dans la Version 2.xx.

Type de parametre destination associable

Affichage +X.X %
Valeur usine +0,0 %
Valeur minimum -800,0 %
Valeur maximum +800,0 %

Conversion 4096 = 100,0 %
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Parametres 2-57
191 d ; 1 N° du paramétre 191
COI’]fIg Relais 4 Fichier : groupe Interface/Comm : Config Numérique
Utilisez Config Relais 4 pour sélectionner la fonction des bornes  Type de paramétre destination
de sortie 7, 8 et 9 de TB10 (pour les chassis A1 — A4) ou de Affichage X
TB11 (pour les chéassis B — H). Valeur usine 32
1 Config Relais 4 a été ajouté dans la Version 2.xx. Nl m'”'f“”m 0
Valeur maximum 36
Conversion 1=1
Config Relais 4 peut prendre une des valeurs suivantes :
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
0 Devalide 16 Pas Vit Zéro 29 En défaut
Le relais est désactivé. Le moteur n'est pas a la vitesse zéro. Un défaut s’est produit.
1 Prét Marche 17 Flux Prét 30 Pas en Déf
Le variateur est prét a Le moteur est prét a étre magnétisé. Un défaut ne s’est pas produit.
fonctionner. 18 Flux Pas Prt 31 Alarme
2 Mrch Pas Prt Le moteur n'est pas prét a étre Une alarme s’est produite.
Le variateur n’est pas prét a magnétisé. 32 Pas d'Alarme
fonctionner. 19 Flux établi Une alarme ne s’est pas
3 En Marche Le variateur détecte que le moteur est produite.
La vitesse commandée est magnétisé. 33 Validation
différente de zéro. 20 Pas de Flux La puissance est appliquée au
4 Pas en Mrche Le variateur détecte que le moteur moteur.
La vitesse commandée est zéro. n'est pas magnétisé. 34 Pas Validé
5 En Arret 21 A-Coups La puissance n’est pas
Le variateur s'arréte. Le moteur effectue une marche en pas appliqguée au moteur.
6 Pas en Arrét a pas. 35 Val Fonction
Le variateur ne s’arréte pas. 22 PasenP aP Vrai quand la valeur de la
7 Arrété Le moteur n’effectue pas une marche Sort Fonction 1 (par. 213)
Le variateur est arrété. en pas a pas. et/ou le valeur de Sort
8 Pas en Arrét 23 En Limite Fonction 2 (par. 214) sont a zéro.
Le variateur n'est pas arrété. Le moteur est a la limite indiquée dans Pas Val Fonction
9 En Accél Etat Lim Couple (parameétre 87) Vrai quand les valeurs de
Le moteur accélére. 24 Pas en Lim 36 Sort Fonction 1 (par. 213) et
10 Pas Accel Le moteur n'est pas a la limite indiquée Sort Fonction 2 (par. 214)
Le moteur n'accélére pas. dans Etat Lim Couple (parameétre 87). sont a zéro.
11 En Decel 25 >= Vitesse 37 Fonction V/F
Le moteur décélére. La vitesse du moteur est plus grande Vrai quand la tempo ou I'état
12 Pas Décel ou égale a Pt Régl Relais 4 logique de add/sous ou
Le moteur ne décélére pas. (paramétre 192). mul/div est vrai en se basant
13 Vit Atteinte 26 < Vitesse sur le bloc fonction choisi.
Le moteur est a la vitesse La vitesse du moteur est inférieure a 38 Fonction V/F
demandée vitesse. Pt Régl Relais 4 (paramétre 192). Faux quand la tempo ou I'état
14 Pas Vit Sél 27 >=|ntensité logique de add/sous ou mul/div
Le moteur n’est pas a la vitesse L'intensité du moteur est plus grande est faux en se basant sur le
demandée vitesse. ou égale a Pt Régl Relais 4 bloc fonction choisi.
15 A Vit Zéro (parametre 192).
Le moteur est a la vitesse zéro. 28 <Intensité
L'intensité du moteur est inférieure a
Pt Régl Relais 4 (paramétre 192).
192 N° du parametre 192

Pt Régl Relais 4

Pt Régl Relais 4 vous permet de spécifier le seuil du point de
consigne pour la vitesse ou le courant. Pt Régl Relais 4 est
uniquement actif si la valeur paramétrée de Config Relais 4

(parametre 191) est 25, 26, 27 ou 28.

1 Config Relais 4 a été ajouté dans la Version 2.xx.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

Interface/Comm : Config Numérique
destination associable

+X.X %

+0,0 %

-800,0 %

+800,0 %

4096 = 100,0 %
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2-58 Parameétres
193 DA 1 N° du parametre 193
Vit Démarr Fichier : groupe Contrdle : Sélect Logique Variateur
Vit Temp Démarr vous permet de paramétrer la vitesse que le Type de paramétre destination associable
variateur délivre immédiatement quand un ordre de démarrage  Affichage +Xx.X tr/min
est émis. Aucune rampe d’'accélération n'est utilisée. Vous devez Valeur usine +0,0 tr/min
entrer une valeur de temps dans Tempo Démarrage (paramétre  Valeur minimum -0,1 x vitesse nominale moteur
194). Valeur maximum +0,1 x vitesse nominale moteur
. . fen i . Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
1 Vit Temp Démarr a été ajouté dans la Version 2.xx. . ) ) )
Reportez-vous a la section Speed Reference Selection Overview
du chapitre 3, pour plus d'information.
194 A 1 N° du parametre 194
Tempor Démarrage Fichier : groupe Contrdle : Sélect Logique Variateur
Tempor Démarrage vous permet de spécifier le temps pendant  Type de paramétre destination associable
lequel vous voulez que le variateur continue d'utiliser Vit Temp  Affichage X.X S
Démarr (parametre 193) avant d’accélérer progressivement Valeur usine 0,0s
jusqu'a la référence de vitesse que vous avez sélectionnée Valeur minimum 0,0s
(références de vitesse 1 a 7). Valeur maximum 10,0 s
. . Conversion secondes x 10
1 Tempor Démarrage a été ajouté dans la Version 2.xx. Vers! . . ] X ]
Reportez-vous a la section Speed Reference Selection Overview
du chapitre 3, pour plus d’'information.
195 Intens Maxi Mot 1 N° du parametre 195

Utilisez Intens Maxi Mot pour augmenter le courant moteur
maximum de 200 % & 400 % si vous utilisez un variateur

surdimensionné par rapport au moteur.
Choisissez : Pour sélectionner :
0 courant moteur maximum 200 %
1 courant moteur maximum 400 %

Quelle que soit votre sélection, le variateur limite le courant &
150 % du courant nominal de l'onduleur.

1 Intens Maxi Mot a été ajouté dans la Version 2.xx.

Contrdle : Limites Commande
Application : 200/400 % Int Mtr
destination

Fichier : groupe

Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion 1

P P OO X
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Parametres 2-59
196 1 N° du parametre 196
Etat Comm/Ond 2 Fichier : groupe Surveillance : Etat Variateur/Onduleur
Utilisez Etat Command/Ond 2 pour voir les états/conditions Type de paramétre source
internes du variateur. Quand un bit est vrai (1), la condition Affichage bits
correspondante dans le variateur est vraie. Valeur usine inapplicable
s o . Valeur minimum 00000000,00000000
1 Etat Command/Ond 2 a été ajouté dans la Version 2.xx. Valeur maximum 11111111 11111111
Quand ils sont vrais, les bits sont définis comme suit : Conversion 1=1
Bit Description Bit Description Bit Description
0 Flux Prét 6 Recherche 12 Pt Rég Rel 1
Le moteur est prét a étre Démarrage a la volée : en cours Le relais 1 atteint le seuil de Pt
magnétisé. de synchronisation avec le Régl Relais 1 (paramétre 115).
1 Flux établi moteur. 13 Pt Rég Rel 2
Le moteur est magnétisé. 7 Réservé Le relais 2 atteint le seuil de Pt
2 Freinage CC Laissez a 0. Régl Relais 2 (parameétre 188).
Le freinage CC est en cours 8 En Limite 14 Pt Rég Rel 3
d'utilisation. Le moteur est au point de Le relais 3 atteint le seuil de Pt
3 Réservé consigne En Limite. Régl Relais 3 (parameétre 190).
Laissez a 0. 9 Sortie Fonct 15 Pt Rég Rel 4
4 Mcro-Cpr Bus Sort Fonction 1 (parameétre 213) Le relais 4 atteint le seuil de Pt
Le variateur est dans une et/ou Sort Fonction 2 Régl Relais 4 (paramétre 192).
condition de tenue aux micros- (parametre 214) sont différents
coupures bus. de zéro.
5 A-Coups 10-11 Réservé
Le moteur effectue une marche Laissez a 0.
en pas a pas.
197 Entr Log Cde 1 N° du paramétre 197
Fichier : groupe aucun
Utilisez Entr Log Cde pour modifier le bloc d’évaluation logique. Type de paramétre destination associable
Les bits que vous modifiez ici sont répercutés dans Etat Entrées Affichage bits
Log (paramétre 14). Valeur usine 00000000,00000000

1 Etat Entrée Log a été ajouté dans la Version 2.xx.

Les bits sont définis comme suit :

Bit Description Bit

0 Arrét Normal 5
Une rampe d’arrét est
sélectionnée.

1 Marche 6
Un démarrage est en cours.

2 Pas a Pas 1
Une marche PasaPaslest 7
en cours.

3 RAZ Défaut
Une remise a zéro est en 8
cours.

4 Avant
Une marche avant a été 9
commandée.

Valeur minimum
Valeur maximum

00000000,00000000
11111111,11111111

Conversion 1=1

Description Bit  Description
Arriére 10  Valid Flux
Une marche arriere a été Le flux de magnétisation est
commandée. validé.
Pas a Pas 2 11  Ajust Process
Une marche Pas a Pas 2 est La boucle process est
en cours. validé_e. CBA
Arrét Lim | 12 RéfVitA 0 0 0 Sans Charge
Un arrét en limite de courant (13 Réf Vit B 0 0 1 Réf Vitesse 1
est sélectionné. 14 RéfVitC 0 1 0 Réf Vitesse 2
Arrét R Libr 15 Réarm Var 011 Ré:f V?tesse 3
Un arrét en roue libre est Le variateur a recu un 1 0 0 Réf Vitesse 4
sélectionnée. ! 1 0 1 Réf Vitesse 5

_ ordre de réarmement. 11 0 Réf Vitesse 6
Inh Rampe Vit 111 Réf Vitesse 7

Les rampes sont désactivées.
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2-60 Paramétres
198 ; 1 N° du parametre 198
Entr Fonction 1 Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Entr Fonction 1 pour fournir une entrée dans le bloc Type de paramétre destination associable
fonction du variateur 1336 IMPACT. Vous pouvez choisir soit Conversion 1=1
d’évaluer la valeur d’entrée, soit de transmettre la valeur Si Sél Eval Fonct 1 (paramétre 200) vaut 0 ou 6 — 11, alors :
directement au bloc fonction. Affichage +x
Pour évaluer Entr Fonction 1, vous devez également utiliser Valeur usine 0
Masgq/val Fonct 1 (parameétre 199) et Sél Eval Fonct 1 Valeur minimum -32767
(paramétre 200). Valeur maximum +32767
Pour transmettre la valeur directement au bloc fonction, entrez un  Sj Sé/ Eval Fonct 1 (paramétre 200) vaut 1 — 5, alors :
valeur 0 dans Sél Eval Fonct 1. Affichage bits
. ek i . Valeur usine 00000000,00000000
1 Entr Fonction 1 a été ajouté dans la Version 2.xx. Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 11111111,11111111
Si Sél Eval Fonct 12 (paramétre 200) vaut 12 — 15, alors :
Affichage X
Valeur usine 0
Valeur minimum 0
Valeur maximum 65535
199 MasqNaI Fonct 1 1 N° du paramétre 199

Utilisez Masg/Val Fonct 1 pour entrer un masque ou valeur
auquel Entr Fonction 1 (paramétre 198) sera comparé, en
fonction de la valeur que vous sélectionnez dans Sél Eval
Fonct 1 (parametre 200).

1 Masq/Val Fonct 1 a été ajouté dans la Version 2.xx.

Fichier : groupe
Type de parametre

Application : Ajustement Process
destination associable

Conversion 1=1
Si Sél Eval Fonct 1 (parametre 200) vaut O ou 6 — 11, alors :

Affichage +X
Valeur usine -1
Valeur minimum -32767
Valeur maximum +32767

Si Sél Eval Fonct 1 (paramétre 200) vaut 1 — 5, alors :

Affichage bits
Valeur usine 11111111,11111111
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 11111111,11111111

Si Sél Eval Fonct 12 (parametre 200) vaut 12 — 15, alors :

Affichage X
Valeur usine 65535
Valeur minimum 0

Valeur maximum 65535
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Parametres 2-61

200 4 1 N° du parametre 200
Sél Eval Fonct 1 Fichier : groupe Application : Ajustement Process

Sél Eval Fonct 1 vous permet de choisir la fagon dont vous Type de paramétre destination

voulez évaluer Entr Fonction 1 (parametre 198). Affichage X

1 Sél Eval Fonct 1 a été ajouté dans la Version 2.xx. ML usine E

Valeur minimum 0

Valeur maximum 17

Conversion 1=1

Valeur Description

0

Aucun

Passer la valeur directement au
bloc fonction.

Masque

Masquer des bits spécifiques.
Tous bits On

Vérifiez que tous les bits qui sont
mis a 1 (On) dans Masg/Val
Fonct 1 (parameétre 199) sont mis
a 1 dans Entr Fonction 1
(paramétre 198).

Ts bits Off

Vérifiez que tous les bits qui sont
mis a 1 (On) dans Masg/Val
Fonct 1 sont mis a 0 dans Entr
Fonction 1.

Bit gcq On

Vérifiez que au moins un des bits
qui sont mis a 1 (On) dans
Masq/Val Fonct 1 est mis a 1 dans
Entr Fonction 1.

Bit qcq Off

Vérifiez que au moins un des bits
qui sont mis a 1 (On) dans
Masq/Val Fonct 1 est mis a 0 dans
Entr Fonction 1.

Valeur Description

6

10

11

1=V

Vérifiez que Entr Fonction 1 est
égal a Masq/Val Fonct 1.

| Pas =V

Veérifiez que Entr Fonction 1 n'est
pas égal a Masq/Val Fonct 1.

| Signé<Vv

Vérifiez que la valeur signée de
Entr Fonction 1 est inférieure a la
valeur de Masq/Val Fonct 1.

| Signé<=V

Veérifiez que la valeur signée de
Entr Fonction 1 est inférieure ou
égale a la valeur de Masg/Val
Fonct 1.

| Signé>V

Vérifiez que la valeur signée de
Entr Fonction 1 est supérieure a la
valeur de Masq/Val Fonct 1.

| Signé>=V

Vérifiez que la valeur signée de
Entr Fonction 1 est supérieure ou
égale a la valeur de Masg/Val
Fonct 1.

Valeur Description

12

13

14

15

16

17

I Nonsigné<V

Vérifiez que la valeur non signée
de Entr Fonction 1 est inférieure a
la valeur de Masq/Val Fonct 1.

I Nonsign<=V

Vérifiez que la valeur non signée
de Entr Fonction 1 est inférieure
ou égale a la valeur de Masq/Val
Fonct 1.

I Nonsigné>V

Veérifiez que la valeur non signée
de Entr Fonction 1 est supérieure
a la valeur de Masq/Val Fonct 1.

I Nonsign>=V

Vérifiez que la valeur non signée
de Entr Fonction 1 est supérieure
ou égale a la valeur de Masq/Val
Fonct 1.

Inverse

Passer la valeur inverse au bloc
fonction.

Absolue

Passer une valeur positive au bloc
fonction.

201

Entr Fonction 2 1

Utilisez Entr Fonction 2 pour fournir une entrée dans le bloc
fonction du variateur 1336 IMPACT. Vous pouvez choisir soit
d’évaluer Entr Fonction 2, soit de transmettre la valeur

directement au bloc fonction.

Pour évaluer Entr Fonction 2, vous devez également utiliser
Masq/val Fonct 2 (parametre 202) et Sél Eval Fonct 2

(parametre 203).

Pour transmettre la valeur directement au bloc fonction, entrez un

valeur 0 dans Sél Eval Fonct 2.

1 Entr Fonction 2 a été ajouté dans la Version 2.xx.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Conversion

Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum

Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum

201

Application : Ajustement Process
destination associable

1=1

Si Sél Eval Fonct 2 (parametre 203) vaut 0 ou 6 — 11, alors :

+X

0
-32767
+32767

Si Sél Eval Fonct 2 (paramétre 203) vaut 1 — 5, alors :

bits
00000000,00000000
00000000,00000000
11111111,11111111

Si Sél Eval Fonct 2 (paramétre 203) vaut 12 — 15, alors :

Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum

65535
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Parametres

202 Masg/Val Fonct 2 1

Utilisez Masg/Val Fonct 2 pour entrer un masque ou valeur
auquel Entr Fonction 2 (parametre 201) sera comparé, en
fonction de la valeur que vous sélectionnez dans Sél Eval

Fonct 2 (parametre 203).

1 Masq/Val Fonct 2 a été ajouté dans la Version 2.xx.

N° du parametre
Fichier : groupe
Type de parametre
Conversion

Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum

202

Application : Ajustement Process
destination associable

1=1

Si Sél Eval Fonct 2 (parameétre 203) vaut O ou 6 — 11, alors :

+X

-1
-32767
+32767

Si Sél Eval Fonct 2 (parametre 203) vaut 1 — 5, alors :

Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum

bits
11111111,11111111
00000000,00000000
11111111,11111111

Si Sél Eval Fonct 2 (paramétre 203) vaut 12 — 15, alors :

Affichage X

Valeur usine 65535

Valeur minimum 0

Valeur maximum 65535

203 A 1 N° du paramétre 203
Sel Eval Fonct 2 Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Sél Eval Fonct 2 vous permet de choisir la fagon dont vous Type de paramétre destination
voulez évaluer Entr Fonction 2 (paramétre 201). Affichage X
1 Sél Eval Fonct 2 a été ajouté dans la Version 2.xx. N usine 0
Valeur minimum 0

Valeur maximum 17

Conversion 1=1

Valeur Description

0

Aucun

Passer la valeur directement au
bloc fonction.

Masque

Masquer des bits spécifiques.
Tous hits On

Vérifiez que tous les bits qui sont
mis a 1 (On) dans Masg/Val
Fonct 2 (parametre 202) sont mis
a 1 dans Entr Fonction 2
(parametre 201).

Ts bits Off

Veérifiez que tous les bits qui sont
mis a 1 (On) dans Masg/Val
Fonct 2 sont mis a 0 dans Entr
Fonction 2.

Bit gcq On

Vérifiez que au moins un des bits
qui sont mis a 1 (On) dans
Masq/Val Fonct 2 est mis a 1 dans
Entr Fonction 2.

Bit gcq Off

Vérifiez que au moins un des bits
qui sont mis a 1 (On) dans
Masq/Val Fonct 2 est mis & 0 dans
Entr Fonction 2.

Valeur Description

6

10

1=V

Vérifiez que Entr Fonction 2 est
égal a Masq/Val Fonct 2.

| Pas =V

Vérifiez que Entr Fonction 2 n'est
pas égal a Masq/Val Fonct 2.

| Signé<Vv

Veérifiez que la valeur signée de
Entr Fonction 2 est infériueure a la
valeur de Masq/Val Fonct 2.

| Signé<=V

Vérifiez que la valeur signée de
Entr Fonction 2 est inférieure ou
égale a la valeur de Masg/Val
Fonct 2.

| Signé>V

Veérifiez que la valeur signée de
Entr Fonction 2 est supérieure a la
valeur de Masqg/Val Fonct 2.

| Signé>=V

Veérifiez que la valeur signée de
Entr Fonction 2 est supérieure ou
égale a la valeur de Masg/Val
Fonct 2.

Valeur Description

12

13

14

15

16

17

I Nonsigné<V

Veérifiez que la valeur non signée
de Entr Fonction 2 est inférieure a
la valeur de Masq/Val Fonct 2.

I Nonsign<=V

Veérifiez que la valeur non signée
de Entr Fonction 2 est inférieure
ou égale a la valeur de Masq/Val
Fonct 2.

I Nonsigné>V

Vérifiez que la valeur non signée
de Entr Fonction 2 est supérieure
a la valeur de Masqg/Val Fonct 2.

| Nonsign>=V

Veérifiez que la valeur non signée
de Entr Fonction 2 est supérieure
ou égale a la valeur de Masq/Val
Fonct 2.

Inverse

Passer la valeur inverse au bloc
fonction.

Absolue

Passer une valeur positive au bloc
fonction.
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Parametres 2-63
204 : 1 N° du parametre 204
Entr Fonction 3 Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Entr Fonction 3 pour fournir une entrée dans le bloc Type de paramétre destination associable
fonction du variateur 1336 IMPACT. Vous pouvez choisir soit Conversion 1=1
d’évaluer la valeur d’entrée, soit de transmettre la valeur Si Sél Eval Fonct 3 (paramétre 206) vaut 0 ou 6 — 11, alors
directement au bloc fonction. Affichage +X
Pour évaluer Entr Fonction 3, vous devez également utiliser Valeur usine 0
Masgq/val Fonct 3 (parameétre 205) et Sél Eval Fonct 3 Valeur minimum -32767
(parameétre 206). Valeur maximum +32767
Pour transmettre la valeur directement au bloc fonction, entrez un  Sj Sé/ Eval Fonct 3 (paramétre 206) vaut 1 — 5, alors :
valeur 0 dans Sél Eval Fonct 3. Affichage bits
. ST . Valeur usine 00000000,00000000
1 Entr Fonction 3 a été ajouté dans la Version 2.xx. VU mi T 00000000,00000000
Valeur maximum 11111111,11111111
Si Sél Eval Fonct 3 (paramétre 206) vaut 12 — 15, alors :
Affichage X
Valeur usine 0
Valeur minimum 0
Valeur maximum 65535
205 MasqNaI Fonct 3 1 N° du parametre 205

Utilisez Masg/Val Fonct 3 pour entrer un masque ou valeur
auquel Entr Fonction 3 (paramétre 204) sera comparé, en
fonction de la valeur que vous sélectionnez dans Sél Eval
Fonct 3 (parametre 206).

1 Masq/Val Fonct 3 a été ajouté dans la Version 2.xx.

Fichier : groupe
Type de parametre

Application : Ajustement Process
destination associable

Conversion 1=1
Si Sél Eval Fonct 3 (parametre 206) vaut 0 ou 6 — 11, alors :

Affichage +X
Valeur usine -1
Valeur minimum -32767
Valeur maximum +32767

Si Sél Eval Fonct 3 (paramétre 206) vaut 1 — 5, alors :

Affichage bits
Valeur usine 11111111,11111111
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 11111111,11111111

Si Sél Eval Fonct 3 (parametre 206) vaut 12 — 15, alors :

Affichage X
Valeur usine 65535
Valeur minimum 0

Valeur maximum 65535
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206 Sél Eval Fonct 3 1 N° du paramétre 206
Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Sél Eval Fonct 3 vous permet de choisir la fagon dont vous Type de paramétre destination
voulez évaluer Entr Fonction 3 (parametre 204). Affichage X
1 Sél Eval Fonct 3 a été ajouté dans la Version 2.xx. ML usine Y
Valeur minimum 0
Valeur maximum 17
Conversion 1=1
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
0 Aucun 6 1=V 12 I Nonsigné<V
Passez la valeur directement au Vérifiez que Entr Fonction 3 est Vérifiez que la valeur non signée
bloc fonction. égal a Masq/Val Fonct 3. de Entr Fonction 3 est inférieure a
1 Masque 7 | Pas = V la valeur de Masq/Val Fonct 3.
Masquez des bits spécifiques. Veérifiez que Entr Fonction 3n’est 13 I Nonsign<=V
2 Tous bits On pas égal a Masq/Val Fonct 3. Vérifiez que la valeur non signée
Vérifiez que tous les bits qui sont 8 | Signé<Vv de Entr Fonction 3 est inférieure
mis a 1 (On) dans Masqg/Val Vérifiez que la valeur signée de ou égale a la valeur de Masqg/Val
Fonct 3 (parametre 205) sont mis Entr Fonction 3 est inférieure a la Fonct 3.
a 1 dans Entr Fonction 3 valeur de Masq/Val Fonct 3. 14 I Nonsigné>V
(paramétre 204). 9 | Signé<=V Veérifiez que la valeur non signée
3 Ts bits Off Vérifiez que la valeur signée de de Entr Fonction 3 est supérieure
Vérifiez que tous les bits qui sont Entr Fonction 3 est inférieure ou a la valeur de Masgq/Val Fonct 3.
mis a 1 (On) dans Masg/Val égale a la valeur de Masg/Val 15 I Nonsign>=V
Fonct 3 sont mis a 0 dans Entr Fonct 3. Vérifiez que la valeur non signée
Fonction 3. 10 | Signé>V de Entr Fonction 3 est supérieure
4 Bit qcq On Vérifiez que la valeur signée de ou égale a la valeur de Masq/Val
Vérifiez que au moins un des bits Entr Fonction 3 est supérieure a la Fonct 3.
qui sont mis a 1 (On) dans valeur de Masq/Val Fonct 3. 16 Inverse
Masq/Val Fonct 3estmisaldans 11 | Signé>=V Passer la valeur inverse au bloc
Entr Fonction 3. Vérifiez que la valeur signée de fonction.
5 Bit qcq Off Entr Fonction 3 est supérieure ou 17 Absolue
Vérifiez que au moins un des bits égale a la valeur de Masg/Val Passer une valeur positive au bloc
qui sont mis a 1 (On) dans Fonct 3. fonction.
Masq/Val Fonct 3 est mis a 0 dans
Entr Fonction 3.

207 : 1 N° du parametre 207
Entr Fonction 4 Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Entr Fonction 4 pour fournir une entrée dans le bloc Type de paramétre destination associable
fonction du variateur 1336 IMPACT. Conversion 1=1
Pour les blocs de temporisation et d’état de la machine, Entr Si Sélect Fonction (parametre 212) vaut 0 — 8, alors :

Fonction 4 est utilisé pour spécifier le temps de retard s’écoulant Affichage XXX.XX minutes
entre la retombée du signal d’entrée et la retombée du signal de Valeur usine 0,00 minutes
sortie du temporisateur. Quand il est utilisé pour ces modes, le  Valeur minimum 0,00 minutes

signal de la temporisation de retard doit étre présent pendant au
moins le temps spécifié dans Entr Fonction 4.

Pour le bloc de comptage croissant/décroissant, Entr Fonction 4
spécifie la quantité qui doit étre ajoutée a la valeur quand Entr
Fonction 1 (paramétre 198) indique qu’un front montant s’est
produit.

Pour le bloc multiplication/division, Entr Fonction 4 précise si la
fonction doit étre réalisée en tant que fonction par unité ou en
tant que fonction mathématique.

Pour le bloc de mise a I'échelle, Entr Fonction 4 représente le
mot de poids fort que vous voulez utiliser comme valeur
minimum ou maximum pour la sortie. Le mot de poids faible de
cette valeur est spécifié dans Entr Fonction 5 (paramétre 208).

1 Entr Fonction 4 a été ajouté dans la Version 2.xx.

Valeur maximum 655,35 minutes

Si Sélect Fonction (paramétre 212) vaut 9 — 12, alors :

Affichage X
Valeur usine 0
Valeur minimum 0
Valeur maximum 65535
Si Sélect Fonction (parameétre 212) vaut 13, alors :

Affichage +X
Valeur usine 0
Valeur minimum -32767
Valeur maximum +32767
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208 ; 1 N° du parametre 208
Entr Fonction 5 Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Entr Fonction 5 pour fournir une entrée dans le bloc Type de paramétre destination associable
fonction du variateur 1336 IMPACT. Conversion 1=1
Pour les blocs de temporisation et d’état de la machine, Entr Si Sélect Fonction (parametre 212) vaut 0 — 8, alors :

Fonction 5 est utilisé pour spécifier le temps de retard s’écoulant Affichage XXX.XX minutes
entre la montée du signal d’entrée et la montée du signal de Valeur usine 0,00 minutes
sortie du temporisateur. Quand il est utilisé pour ces modes, le  Valeur minimum 0,00 minutes
signal de la temporisation doit étre présent pendant au moins le  Valeur maximum 655,35 minutes
temps spécifié dans Entr Fonction 5. Si Sélect Fonction (parameétre 212) vaut 9 — 13, alors :

Pour le bloc de comptage croissant/décroissant, Entr Fonction 5 Affichage X
spécifie la quantité qui doit étre soustraite de la valeur quand Valeur usine 0
Entr Fonction 2 (paramétre 201) indique qu’un front montant Valeur minimum 0
s'est produit. Valeur maximum 65535
Pour le bloc de mise a I'échelle, Entr Fonction 5 représente le

mot de poids faible que vous voulez utiliser comme valeur

minimum ou maximum pour la sortie. Le mot de poids fort de

cette valeur est spécifié dans Entr Fonction 4 (paramétre 207).

1 Entr Fonction 5 a été ajouté dans la Version 2.xx.

209 ; 1 N° du paramétre 209
Entr Fonction 6 Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Entr Fonction 6 pour fournir une entrée dans le bloc Type de paramétre destination associable
fonction du variateur 1336 IMPACT. Conversion 1=1
Pour le bloc fonction temporisateur, Entr Fonction 6 spécifie la  Sj Sélect Fonction (paramétre 212) vaut 0 — 10 ou 12, alors :
valeur a transmettre & Sort Fonction 1 (paramétre 213) lorsque la  Affichage bits
sortie du temporisateur est vraie. Valeur usine 00000000,00000000
Pour le bloc fonction d'état de la machine, Entr Fonction 6 est ~ Valeur minimum 00000000,00000000
utilisée pour la sortie si I'évaluation de Entr Fonction 2 Valeur maximum 11111111,11111111
(parametre 201) est fausse et que I'évaluation de Entr Fonction 1 Si Sélect Fonction (paramétre 212) vaut 11, alors :
(parametre 198) et que la fonction de temporisateur au travail Affichage X
sont vraies. Valeur usine 0
Pour la fonction de compteur/décompteur, Entr Fonction 6 Valeur minimum 0
spécifie si la sortie est un mot double (si Entr Fonction 6 est vrai) Valeur maximum 65535
ou un mot simple (si Entr Fonction 6 est faux). Si Sélect Fonction (paramétre 212) vaut 13, alors :
Pour le bloc de mise a I'échelle, Entr Fonction 6 représente le  Affichage *X
mot de poids fort que vous voulez utiliser comme valeur Valeur usine 0
minimum ou maximum pour la sortie. Le mot de poids faible de  Valeur minimum -32767
cette valeur est spécifié dans Entr Fonction 7 (paramétre 210).  Valeur maximum +32767
1 Entr Fonction 6 a été ajouté dans la Version 2.xx.

210 Entr Fonction 7 1 N° du parametre 210

Utilisez Entr Fonction 7 pour fournir une entrée dans le bloc
fonction du variateur 1336 IMPACT.

Pour le bloc fonction temporisateur, Entr Fonction 7 spécifie la
valeur a transmettre a Sort Fonction 1 (paramétre 213) lorsque la
sortie du temporisateur est fausse.

Pour le bloc fonction d’état de la machine, Entr Fonction 7 est
utilisée pour la sortie si I'évaluation de Entr Fonction 2
(parametre 201) est vraie et que I'évaluation de Entr Fonction 1
(parametre 198) et que la fonction de temporisateur au travail
sont fausses.

Pour le bloc de mise a I'échelle, Entr Fonction 7 représente le mot
de poids faible de la valeur que vous voulez utiliser comme valeur
minimum ou maximum pour la sortie. Le mot de poids fort de cette
valeur est spécifié dans Entr Fonction 6 (parameétre 209).

Pour la fonction compteur, Entr Fonction 7 est utilisée pour la
valeur d'initialisation. Par défaut, cette valeur est 0. L'utilisateur
peut changer cette valeur.

1 Entr Fonction 7 a été ajouté dans la Version 2.xx.

Fichier : groupe
Type de parametre

Application : Ajustement Process
destination associable

Conversion 1=1
Si Sélect Fonction (parametre 212) vaut 0 — 10, 12, alors :

Affichage bits
Valeur usine 00000000,00000000
Valeur minimum 00000000,00000000

Valeur maximum 11111111,11111111

Si Sélect Fonction (parametre 212) vaut 11, alors :

Affichage +X
Valeur usine 0
Valeur minimum -32767
Valeur maximum +32767
Si Sélect Fonction (paramétre 212) vaut 13, alors :

Affichage X
Valeur usine 0
Valeur minimum 0
Valeur maximum 65535
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211 ; 1 N° du parametre 211
Entr Fonction 8 Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Entr Fonction 8 pour fournir une entrée dans le bloc Type de paramétre destination associable
fonction du variateur 1336 IMPACT. Affichage bits
Pour le bloc fonction d'état de la machine, Entr Fonction 8 est Valeur usine 00000000,00000000
utilisée pour la sortie si I'évaluation de Entr Fonction 2 Valeur minimum 00000000,00000000
(paramétre 201) est vraie et que I'évaluation de Entr Fonction 1 Valeur maximum 11111111,11111111
(parametre 198) et que la fonction de temporisateur au travail Conversion 1=1
sont vraies.

1 Entr Fonction 8 a été ajouté dans la Version 2.xx.

212 A ion 1 N° du paramétre 212
Select Fonction Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Sélect Fonction pour choisir la fonction que vous Type de paramétre destination
aimeriez voir exécuter par le bloc fonction. Affichage X
1 Sélect Fonction a été ajouté dans la Version 2.xx. Valeur usine 0

Valeur minimum 0
Valeur maximum 27
Conversion 1=1
Valeur Description Valeur Description Valeur Description
0 Ou Tempo 10 Max/Min 20 Ou Et Add
Prendre le OU de l'entrée 1 et de Comparer 'entrée 1 avec Prendre le résultat du OU de
I'entrée 2 et utiliser le résultat pour I'entrée 2 et en fonction de I'entrée 1 et de I'entrée 2 et faire
I'entrée du temporisateur. I'entrée 3, sortir la valeur qui est la un ET avec I'entrée 3. Puis, utiliser
1 Ni Tempo plus grande ou la plus petite. le résultat pour I'entrée add/soust.
Prendre le NI de I'entrée 1 et de 11 Compteur 21 Et Ou Add
I'entrée 2 et utiliser le résultat pour Compter (entrée 1) ou décompter Prendre le résultat du ET de
I'entrée du temporisateur. (entrée 2). I'entrée 1 et de I'entrée 2 et faire
2 Et Tempo 12 Mult/Div un OU avec I'entrée 3. Puis,
Prendre le ET de I'entrée 1 et de Multiplier I'entrée 1 et I'entrée 2, utiliser le résultat pour I'entrée
I'entrée 2 et utiliser le résultat pour ensuite diviser par I'entrée 3. add/soust.
I'entrée du temporisateur. 13 Echelle 22 Ou Mult
3 Non Tempo Mettre a I'échelle la valeur de Prendre le OU de l'entrée 1 et de
Prendre le NON de I'entrée 1 et de I'entrée 1 d’'une plage & une autre. I'entrée 2 et utiliser le résultat pour
I'entrée 2 et utiliser le résultat pour 14 Hystérésis I'entrée mult/div.
I'entrée du temporisateur. Créer une plage d’hystérésis (In4- 23 Ni Mult
4 Ou Et Tempo Hte, In5-Bas) pour 'entrée 1. Prendre le NI de I'entrée 1 et de
Prendre le résultat du OU de 15 Bande I'entrée 2 et utiliser le résultat pour
I'entrée 1 et de I'entrée 2 et faire Créer une bande (In4-Hte, In5- I'entrée mult/div.
un ET avec I'entrée 3. Puis, utiliser Bas) pour 'entrée 1. 24 Et Mult
le résultat pour I'entrée du 16 Ou Add Prendre le ET de I'entrée 1 et de
temporisateur. Prendre le OU de I'entrée 1 et de I'entrée 2 et utiliser le résultat pour
5 Et Ou Tempo I'entrée 2 et utiliser le résultat pour I'entrée mult/div.
Prendre le résultat du ET de 'entrée add/soust. 25 Non Mult
I'entrée 1 et de I'entrée 2 et faire 17 Ni Add Prendre le NON de I'entrée 1 etde
un OU avec l'entrée 3. Puis, Prendre le NI de I'entrée 1 et de I'entrée 2 et utiliser le résultat pour
utiliser le résultat pour I'entrée du I'entrée 2 et utiliser le résultat pour I'entrée mult/div.
temporisateur. I'entrée add/soust. 26 Ou Et Mult
6 Tempo Ou Et 18 Et Add Prendre le résultat du OU de
Utilisez I'entrée 1 comme entrée Prendre le ET de I'entrée 1 et de I'entrée 1 et de I'entrée 2 et faire
du temporisateur et faire un OU I'entrée 2 et utiliser le résultat pour un ET avec I'entrée 3. Puis, utiliser
avec l'entrée 2. Puis, faire un ET I'entrée add/soust. le résultat pour I'entrée mult/div.
avec l'entrée 3. 19 Non Add 27 Et Ou Mult
7 Tempo Et Ou Prendre le NON de I'entrée 1 et de Prendre le résultat du ET de
Utilisez I'entrée 1 comme entrée I'entrée 2 et utiliser le résultat pour I'entrée 1 et de I'entrée 2 et faire
du temporisateur et faire un ET 'entrée add/soust. un OU avec I'entrée 3. Puis,
avec l'entrée 2. Puis, faire un OU utiliser le résultat pour I'entrée
avec I'entrée 3. mult/div.
8 Etat Machine
Changer la valeur de sortie en
fonction de la valeur de
I'entrée 1/tempo et de I'entrée 2.
9 Add/Soust

Additionner I'entrée 1 et I'entrée 2.
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213 i 1 N° du parametre 213
Sort Fonction 1 Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Sort Fonction 1 pour voir les résultats du bloc de Type de paramétre source
fonction. Sort Fonction 1 est soit une valeur de mot, soit 'octet de Valeur usine inapplicable
poids fort d’'un mot double, selon la valeur de Sélect Fonction Conversion 1=1
(paramétre 212). Si Sélect Fonction (paramétre 212) vaut 0 — 8, alors :
1 Sort Fonction 1 a été ajouté dans la Version 2.xx. Affichage bits
Valeur minimum 00000000,00000000
Valeur maximum 11111111,11111111
Si Sélect Fonction (parametre 212) vaut 9, 10, 12 ou 13, alors :
Affichage +X
Valeur minimum -32767
Valeur maximum +32767
Si Sélect Fonction (parametre 212) vaut 11, alors :
Affichage X
Valeur minimum 0
Valeur maximum 65535
214 ; 1 N° du parametre 214
Sort Fonction 2 Fichier : groupe Application : Ajustement Process
Utilisez Sort Fonction 2 pour voir les résultats du bloc de Type de paramétre source
fonction. Sort Fonction 2 est I'octet de poids faible d’'un mot Affichage X
double quand Sélect Fonction (parameter 212) vaut 11, 12, Valeur usine inapplicable
ou 13. Valeur minimum 0
1 Sort Fonction 2 a été ajouté dans la Version 2.xx. VEIET maX'mum 655_35
Conversion 1=1
215 (e st 1 N° du parametre 215
Limite Vit Mini Fichier : groupe Contr6le : Limites Commande
Utilisez Limite Vit Mini pour spécifier la vitesse minimum a Type de paramétre destination associable
laquelle vous voulez faire tourner le moteur. Limite Vit Mini se Affichage X.X tr/min
substitue a toutes les références qui seraient plus basses. Valeur usine 0,0 tr/min
1 Limite Vit Mini a été ajouté dans la Version 2.xx. Valeur minimum . . L
Valeur maximum vitesse nominale moteur
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
216 Sél Démarr Volée 1 N° du parametre 216

Utilisez Sél Démarr Volée pour activer la dispositif de démarrage
a la volée lorsqu’on fonctionne en mode Sans codeur. Ceci
permet au mode sans codeur de se reconnecter sur un moteur
en rotation et de reprendre le fonctionnement.

Remarque : Le mode Codeur se reconnectera automatiquement
et n'utilise pas le parameétre Sél Démarr Volée.

1 Sél Démarr Volée a été ajouté dans la Version 3.xx.

Fichier : groupe
Type de parametre
Affichage

Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

N° Affichage  Texte Affiché Description

0 Désactivé Démarrage a la volée désactivé
1 Derniéere Vitesse

2 Param Vitesse

(parametre 217)

Application : Démarrage a la volée
destination associable

P N OO X

Démarrage a la volée validé — Commence la recherche de la derniére vitesse
Démarrage a la volée validé — Commence la recherche a partir de Vit Démarr Volée
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217 Vit Démarr Volée 1 N° du paramétre 217
Fichier : groupe Application : Démarrage a la volée
Utilisez Vit Démarr Volée pour paramétrer le point de départ de  Type de paramétre destination associable
la recherche de la vitesse. Ce parameétre n’est actif que pendant Affichage X.X tr/min
le fonctionnement de Sél Démarr Volée en mode 2 (Param Valeur usine +vitesse nominale moteur tr/min
Vitesse). Valeur minimum Limite Vit Ar (Param 40)
Pour optimiser les performance de reconnexion, paramétrez Valeur maximum Limite Vit Av (Param 41)
toujours Vit Démarr Volée a une valeur légérement supérieure & Conversion +4096 = vitesse nominale moteur
la vitesse espérée de reconnexion du moteur.
1 Vit Démarr Volée a été ajouté dans la Version 3.xx.
218 Réservé N° du parametre 218
) R Fichier : groupe :
Laissez ce paramétre a 0. Type de paramétre
Affichage
Valeur usine
Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion
219 A A 1 N° du paramétre 219
Défaut Demarrage Fichier : groupe Surveillance : Etat Défaut
Défaut Démarrage indique qu’une condition de défaut a été Type de paramétre source
détectée pendant la mise sous tension ou le réarmement du Affichage bits
variateur. Quand un bit est a « 1 », la condition est vraie ; sinon, Valeur usine 0000 0000 0000 0000
elle est fausse. Valeur minimum 0000 0000 0000 0000
1 Défaut Démarrage a été ajouté dans la Version 3.xx. VEIET maximum 1111 1111 1111 1{11
Conversion 1=1
Bit Condition Bit Condition Bit Condition
0 EPROM CP 6 Réservé 12 MBI VP
1 RAM Int CP 7 Réservé 13 Réservé
2 RAM Ext CP 8 EPROM VP 14 Checksum EE
3 Ram Pile CP 9 Ram Int CP 15 L/E EE
4 MBI VP 10 Ram Ext CP
5 Réservé 11 Ram Pile CP
220 A 1 N° du parametre 220
Etat Défaut NCfg Fichier : groupe Surveillance : Etat Défaut
Etat Défaut Ncfg indique qu'une condition de défaut NE PEUT  Type de paramétre source
PAS étre configurée en alarme. Quand un bitesta « 1 », la Affichage bits
condition est vraie ; sinon, la condition est fausse. Les bits 0 — 3  Valeur usine 0000 0000 0000 0000
sont détectés par le matériel. Les bits 4 —15 sont détectés par le Valeur minimum 0000 0000 0000 0000
logiciel. Valeur maximum 1111 1111 1111 1211
1 Etat Défaut Ncfg a été ajouté dans la Version 3.xx. Conversion 1=1
Bit Condition Bit Condition Bit Condition
0 Surtens Bus 6 Type Var Dif 12 Déf Temp Ond
1 Désat Trstor 7 Type Var lll 13 Débord Tache
2 Défaut Terre 8 Echange CP 14 Interrupt I
3 I0C 9 Survitesse 15 Timeout Mode
4 Echange VP 10 Tol +/- 15V
5 Ver SW Diff 11 Auto/Diag
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221 A 1 N° du parametre 221
Etat Defaut 1 Fichier : groupe Surveillance : Etat Défaut
Etat Défaut 1 montre les conditions de défaut qui ont été Type de paramétre source
configurées pour étre signalées comme des conditions de défaut Affichage bits
du variateur. Chaque bit de configuration correspond aux Valeur usine 0000 0000 0000 0000
définitions de bit de Sélect Défaut 1 (paramétre 20) et Sélect Valeur minimum 0000 0000 0000 0000
Défaut 2 (paramétre 22). Quand un bit est a « 1 », la condition  Valeur maximum 1111 1111 1111 1111
est vraie ; sinon, la condition est fausse. Conversion 1=1
1 Etat Défaut 1 a été ajouté dans la Version 3.xx.

Bit Condition Bit Condition Bit Condition

0 TpsMicrCoup 6 Réservé 12 Timeout SP 4
1 Tps Précharge 7 Réservé 13 Timeout SP 5
2 Baisse Bus 8 Entrée mA 14 Timeout SP 6
3 SousTens Bus 9 Timeout SP 1 15 Erreur SP

4 Cycles Bus>5 10 Timeout SP 2

5 Crcuit Ouvert 11 Timeout SP 3

222 4 1 N° du parametre 222
Etat Defaut 2 Fichier : groupe Surveillance : Etat Défaut
Etat Défaut 2 montre les conditions de défaut qui ont été Type de paramétre source
configurées pour étre signalées comme des conditions de défaut Affichage bits
du variateur. Chaque bit de configuration correspond aux Valeur usine 0000 0000 0000 0000
définitions de bit de Sélect Défaut 1 (paramétre 20) et Sélect Valeur minimum 0000 0000 0000 0000
Défaut 2 (paramétre 22). Quand un bit est a « 1 », la condition  Valeur maximum 1111 1111 1111 1111
est vraie ; sinon, la condition est fausse. Conversion 1=1
1 Etat Défaut 2 a été ajouté dans la Version 3.xx.

Bit Condition Bit Condition Bit Condition

0 Perte RtrVit 6 Entr Déf Ext 12 Réservé

1 En SrChf Ond 7 Réservé 13 En SrChrgOnd
2 Réservé 8 Réservé 14 Réservé

3 En SrChrgMtr 9 Limite Param 15 Déf SChrgOnd
4 Déf SChrgMtr 10 Limite Math

5 Mtr Bloqué 11 Réservé

223 1 N° du parametre 223
Etat Alarme 1 Fichier : groupe Surveillance : Etat Défaut
Etat Alarme 1 montre les conditions de défaut qui ont été Type de paramétre source
configurées pour étre signalées comme des conditions d'alarme  Affichage bits
du variateur. Chaque bit de configuration correspond aux Valeur usine 0000 0000 0000 0000
définitions de bit de Sélect Alarme 1 (paramétre 21) et Sélect Valeur minimum 0000 0000 0000 0000
Alarme 2 (parameétre 23). Quand un bit est a « 1 », la condition  Valeur maximum 1111 1111 1111 1111
est vraie ; sinon, la condition est fausse. Conversion 1=1
1 Etat Alarme 1 a été ajouté dans la Version 3.xx.

Bit Condition Bit Condition Bit Condition

0 TpsMicrCoup 6 Réservé 12 Timeout SP 4
1 Tps Précharge 7 Réservé 13 Timeout SP 5
2 Baisse Bus 8 Entrée mA 14 Timeout SP 6
3 SousTens Bus 9 Timeout SP 1 15 Erreur SP

4 Cycles Bus>5 10 Timeout SP 2

5 Crcuit Ouvert 11 Timeout SP 3
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224 1 N° du parametre 224
Etat Alarme 2 Fichier : groupe Surveillance : Etat Défaut
Etat Alarme 2 montre les conditions de défaut qui ont été Type de paramétre source
configurées pour étre signalées comme des conditions d'alarme  Affichage bits
du variateur. Chaque bit de configuration correspond aux Valeur usine 0000 0000 0000 0000
définitions de bit de Sélect Alarme 1 (parameétre 21) et Sélect Valeur minimum 0000 0000 0000 0000
Alarme 2 (parameétre 23). Quand un bit est a « 1 », la condition  Valeur maximum 1111 1111 1111 1111
est vraie ; sinon, la condition est fausse. Conversion 1=1
1 Etat Alarme 2 a été ajouté dans la Version 3.xx.
Bit Condition Bit Condition Bit Condition
0 Perte RtrVit 6 Entr Déf Ext 12 Réservé
1 SrChauff Ond 7 Réservé 13 En SrChrgOnd
2 Réservé 8 Réservé 14 Réservé
3 En SrChrgMtr 9 Limite Param 15 Surcharg Ond
4 Déf SChrgMtr 10 Limite Math
5 Mtr Blog2 11 Réservé
225 L o1 N° du paramétre 225
Sortie RegUI Vit Fichier : groupe Surveillance : Etat Command/Ond
Sortie Régul Vit montre la valeur de la référence de couple qui  Type de paramétre source
apparait a la sortie du régulateur Pl de vitesse. C'est I'entrée Affichage +X.XX %
pour la sélection de couple et elle est utilisée comme valeur de  Valeur usine +0,0 %
référence de couple du variateur quand Sél Mde Vit/Cple Valeur minimum -300,0 %
(parametre 68) est paramétré a 2. Valeur maximum +300,0 %
1 Sort Régul Vit a été ajouté dans la Version 3.xx. Conversion 4096 = 100 % lq moteur
226 ; 1 N° du paramétre 226
Erreur Vitesse Fichier : groupe Surveillance : Etat Command/Ond
Erreur Vitesse contient une valeur qui est la difference entre la  Type de paramétre source
partie entiere de la référence d’'entrée du régulateur de vitesse et Affichage +X.XX tr/min
le retour de vitesse. Valeur usine +0,0 tr/min
1 Erreur Vitesse a été ajouté dans la Version 3.xx. Valeur minimum 8 x v!tesse nom!nale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
227 1 N° du parametre 227
Retour Codr LSW Fichier : groupe Surveillance : Etat Moteur
Retour Codr LSW montre le mot de poids faible d'un Type de paramétre source
accumulateur d'impulsions codeur a 32 bits. Chaque front codeur  Affichage X
en quadrature sera compté, ce qui produit une multiplication par Valeur usine 0
4. Il en résulte que ce parametre sera mis a I'échelle de fagon @  Valeur minimum 0
ce que le changement de position par tour moteur soit égala 4  Valeur maximum 65535
fois le nombre d'impulsions par tour du codeur. Conversion 1=1
1 Retour Codr LSW a été ajouté dans la Version 3.xx.
228 1 N° du parametre 228
Retour Codr MSW Fichier : groupe Surveillance : Etat Moteur
Retour Codr MSW montre le mot de poids fort d’un accumulateur Type de paramétre source
d'impulsions codeur a 32 bits qui a été décrit pour le paramétre  Affichage X
précédent. Ce mot changera de 1 unité pour chaque Valeur usine 0
changement de 65 536 impulsions codeur en quadrature dans le  Valeur minimum 0
mot de poids faible. Valeur maximum 65535
Conversion 1=1

1 Retour Codr MSW a été ajouté dans la Version 3.xx.
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229 Ref Couple Int ' I’;licr?il:erp?;:)nueptge Surveillance : Etat Motzezl,l?'
Réf Couple Int montre la valeur de la référence de couple qui est Type de paramétre source
présente a la sortie du limiteur de couple. Affichage +X.X %
. ek i . Valeur usine 0,0 %
1 Réf Couple Int a été ajouté dans la Version 3.xx. VETENT i -800 %
Valeur maximum +800 %
Conversion 4096 = Couple nominal
230 Talon Iq ' I’;licrc:il:erp ég??ue;;e auiig
Talon Ig contient le décalage LEM U nécessaire pour annuler Type de paramétre destination associable
I'erreur de courant (pas de circulation de courant moteur). Ce Affichage +X
décalage est réglé automatiquement en exécutant les Valeur usine 0
diagnostics de transistor. Valeur minimum -100
N . Val i +100
1 Talon Ig a été ajouté dans la Version 3.xx. aleur maximum _
Conversion 1=1
23t Talonig! Fiier - groupe. aueun
Talon Id contient le décalage LEM W nécessaire pour annuler Type de paramétre destination associable
I'erreur de courant (pas de circulation de courant moteur). Ce Affichage +X
décalage est réglé automatiquement en exécutant les Valeur usine 0
diagnostics de transistor. Valeur minimum -100
N . Val i +100
1 Talon Id a été ajouté dans la Version 3.xx. aleur maximum _
Conversion 1=1
282 Entr Fonction 9 ' Eicﬁiifégigqui};e Application : Fonction Pzris
Utilisez Entr Fonction 9 pour fournir une entrée dans le bloc Type de paramétre source
fonction du variateur 1336 IMPACT. Affichage X
. fe . Valeur usine 0
1 Entr Fonction 9 a été ajouté dans la Version 3.xx. VBT mi T 32767
Valeur maximum +32767
Conversion 1=1
233 Entr Fonction 10 ' Eicﬁiifégigqui)t;e Application : Fonction Pzrig
Utilisez Entr Fonction 10 pour fournir une entrée dans le bloc Type de paramétre source
fonction du variateur 1336 IMPACT. Affichage X
. fe . Valeur usine 0
1 Entr Fonction 10 a été ajouté dans la Version 3.xx. Y - 32767
Valeur maximum +32767
Conversion 1=1
234 0 : 1 N° du parametre 234
% Tension Moteur Fichier : groupe Surveillance : Etat Moteur
Utilisez % Tension Moteur pour visualiser la valeur réelle de la  Type de paramétre source
tension efficace fondamentale entre phases du moteur. Cette Affichage X.X %
valeur moyenne est mise a jour toutes les 50 ms. Valeur usine inapplicable
- o
1 9% Tension Moteur a été ajouté dans la Version 3.xx. Nl mlnlmum 0%
Valeur maximum 800 %

Conversion

4096 = tension moteur
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235 Valid Profil N° du parametre 235
. . ) . Fichier : groupe Commande Profil
Valid Profil est le mot de commande pour le profilage de vitesse. Type de paramétre Configuration
Bit 0 - Etablit la position d'origine, il doit étre mis a 1 pour faire  Affichage bits
fonctionner le profilage. Valeur usine 0
Bit 1 - Doit étre mis a 1 pour exécuter la séquence de profilde  Valeur minimum 0000hex
vitesse qui est programmee. Valeur maximum FFFFhex
Bit 2 - Quand il est mis a 1, la transition d’'un pas sera ignorée. Conversion
Bit 3 - Est utilisé avec les pas séquentiels du codeur et empéche
que la vitesse retombe a zéro a la fin de chaque pas.
Bits 4-7 - Réservés
236 Etat Profil N° du parametre 236
o y . ) Fichier : groupe Commande Profil
Etat Profil indique I'état de la routine de profilage. Type de paramétre Configuration
Bits 0-4 - Indiquent la valeur binaire du pas actif, 1-16. Affichage bits
Bit 5 - Validé quand ce bitesta 1 Valeur usine 0
Bit 6 - Marche Séquence vraie quand ce bit est a 1. Ce bit Valeur minimum 0000hex
retombe a zéro quand la séquence est terminée. Valeur maximum FFFFhex
Bit 7 - Arrét est actif quand ce bitesta 1. Conversion
Bit 8 - Le mode Ench Vit Cod est sélectionné quand ce bit
estal.
237 Erreur Gain Proc N° du parametre 237
. ) . ) ) Fichier : groupe Commande Profil
Etablit le galn‘pour le contréle de la vitesse de profil fjans une Type de paramétre Configuration
plage d_e 1,0a }6,0. Lorsque les \{gleurs sont envoyées par une Affichage s TS
connexion de réseau, le facteur d’échelle est 128 = 1,0. VEIRLT UEiTE >
Valeur minimum 0,5
Valeur maximum 16,0
Conversion 128=1,0
238 Sél Fin Action N° du parametre 238
. . ) Fichier : groupe Actions Fin Profil
I’_e Qara_metre 238 Permet de ch9|3|_r (’:omment la fin de Type de paramétre Configuration
I'exécution de la séquence est réalisée. Affichage -
0 = Arrét Valeur usine 0
1 = Aller au pas, utilisez P240 pour déterminer le pas vers lequel Valeur minimum 0
on se dirigera quand la fin est atteinte. Valeur maximum 3
2 = Entrée TB3, utilisez P241 pour sélectionner la borne TB3 a4  Conversion
utiliser.
3 = Comparer, utilisez P242 comme valeur de comparaison.
4 = Origine codeur, retourne a la position d’origine déterminée
qguand la fonction est validée.
239 Vit Fin Action N° du parametre 239
. L ) o ) Fichier : groupe Actions Fin Profil
Le paramétre 239 établit la vitesse pour I'action de fin. Type de paramétre Configuration
4096 = Vitesse nominale Affichage +/-x.X tr/min
Valeur usine +0,0 tr/min

Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion

-8 X vitesse nominale
+8 x vitesse nominale
4096 = vitesse nominale
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240 Vers Fin Action N° du paramétre 240
N o ) Fichier : groupe Actions Fin Profil
Iﬁzggr_arretre 240 définit le pas auquel il faut se rendre quand Type de paramétre Configuration
T Affichage x n° du pas
Valeur usine 1
Valeur minimum 0
Valeur maximum 16
Conversion
241 Entr Fin Action N° du paramétre 241
L Stre 241 sélecti lab de TB3 & util d Fichier : groupe Actions Fin Profil
zggr:a\r;etre sélectionne la borne de a utiliser quan Type de paramétre Configuration
P oo Affichage X
0=TB3-19 Valeur usine 0
1=TB3-22 Valeur minimum 0
2 =TB3-23 Valeur maximum 5
3=TB3-26 Conversion
4 =TB3-27
5=TB3-28
6 = Réservé
242 Comp Fin Action N° du paramétre 242
N e S _ Fichier : groupe Actions Fin Profil
Le parameétre 242 établit la valeur utilisée quand P283 = 3. Type de paramétre Configuration
Affichage X
Valeur usine 1
Valeur minimum 1
Valeur maximum 296
Conversion
243 Val Fin Action N° du paramétre 243
Stre 243 ilisé dle choi Faction de fi Fichier : groupe Actions Fin Profil
Le parameétre 243 est utilisé quand le choix pour I'action de fin Type de paramétre Configuration
est « Comparer ». Affichage -
Valeur usine 0
Valeur minimum -32767
Valeur maximum 32767
Conversion
244 Tolérance Valeur N° du parametre 244
N ilisé dle choi Faction de fi Fichier : groupe Commandes Profil
Le pag;tmetre 244 est utilisé quand le choix pour I'action de fin Type de paramétre Configuration
est « Comparer ». Affichage X Impulsions codeur
Valeur usine 20
Valeur minimum -32767
Valeur maximum 32767
Conversion
245 Pts par Unité N° du paramétre 245
N $ 3 4 fois | bre d Fichier : groupe Commandes Profil
Le.par/amet(;e 24?1 est programmeé a 4 fois le nombre de Type de paramétre Configuration
points/tour du codeur. Affichage x Impulsions codeur
(Facteur d’échelle 10 = 1,0). Valeur usine 4096
Valeur minimum 1
Valeur maximum 32767
Conversion Impulsions codeur/4
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246 Dist Parcourue N° du paramétre 246
R R . . Fichier : groupe Commande Profil
Le paramétre 246 est un parametre de lecture uniquement qui Type de paramétre Configuration
montre la distance parcourue depuis la position « Origine ». Affichage R TG
Valeur usine 4096
Valeur minimum -3276,7
Valeur maximum 3276,7
Conversion 10 = 1 unité
247 Cde Profil LSW N° du parametre 247
R . . o Fichier : groupe Commande Profil
Le parameétre 247 est le mot de poids faible de la référence de Type de paramétre Configuration
vitesse codée sur 32 bits. Il doit étre relié a P28 [Réf Vit 1 LSW]. Affichage YR —-—
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
248 Cde Profil MSW N° du paraméetre 248
N . L Fichier : groupe Commande Profil
Le paramétre 248 est le mot de poids fort de la référence de Type de paramétre Configuration
vitesse codée sur 32 bits. Il doit étre relié a P29 [Réf Vit 1 MSW]. Affichage YR —-—
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
249 Vitesse Pas 1 N° du parametre 249
. L ) Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 249 établit la valeur en tr/min pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage Y-
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
250 Valeur Pas 1 N° du paramétre 250
. L Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameétre 250 établit le temps en secondes pour les pas Type de paramétre Configuration
temporels, les points par unité pour les pas codeur et I'entrée Affichage SR G 7% o WA
TB3 de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur Valeur usine o ’0'0 0.0.0
d'échelle : Valeur minimum 0,0, 0, 0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
251 Type Pas 1 N° du parametre 251
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 251 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P249 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P250. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P249 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion

3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P249
pendant le temps indiqué dans P250.
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252 Vitesse Pas 2 N° du parametre 252
. B . . Fichier : groupe Donnée Test Profil

Le parameyt,re 252 établit la vgleur en tr/m|n pour ce pas. Type de paramétre Configuration

(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage Y-

Valeur usine +0,0 tr/min

Valeur minimum -8 x vitesse nominale

Valeur maximum +8 x vitesse nominale

Conversion 4096 = vitesse nominale moteur

253 Valeur Pas 2 N° du paramétre 253
R ; . Fichier : groupe Donnée Test Profil

Le parameétre 253 établit le temps en secondes pour les pas Type de paramétre Configuration

temporels, les points par unité pour les pas codeur et I'entrée Affichage

’ N X.X S, X, X.X Unités
T'BjS de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIELT USTTE 00, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0, 0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
254 Type Pas 2 N° du paramétre 254
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameétre 254 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P252 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P253. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P252 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P252
pendant le temps indiqué dans P253.
255 Vitesse Pas 3 N° du parametre 255
. L ) Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameyt,re 255 établit la vr.slleur en tr/mln pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage YRR
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
256 Valeur Pas 3 N° du paramétre 256
R ; . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 25§ établit le t_e'mps en secondes pour Ie’s pa§ Type de paramétre Configuration
temporels’, les points par unité pour les pas CPdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
T'BrS de declenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIEDT USTTE 0.0, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
257 Type Pas 3 N° du parameétre 257
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 257 sélectionne le type de pas & utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P255 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P256. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P255 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion

3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P255
pendant le temps indiqué dans P256.
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258 Vitesse Pas 4 N° du parametre 258
stre 258 établit | | i Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le param;t,reh ?I .eta it i\va_l eur en tr r_mnI pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage o s il
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
259 Valeur Pas 4 N° du paramétre 259
L stre 259 établit | d | Fichier : groupe Donnée Test Profil
e parar:wetlre ) établit le t_e[nps erll secon ez pour T’S pa§ Type de paramétre Configuration
tempore s es points par unité pour les pas cg eur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
TB3 de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIELT USTTE 0.0.0.0.0
d'échelle : Valeur minimum 010: 0: 0:0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
260 Type Pas 4 N° du parametre 260
N flecti | d 2 util Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parametre 260 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P258 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P259. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P258 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P258
pendant le temps indiqué dans P259.
261 Vitesse Pas 5 N° du parametre 261
stre 261 établit | | i Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le param;t,reh II1 .eta it i\va_l eur en tr r_mnI pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage o s il
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
262 Valeur Pas 5 N° du paramétre 262
L stre 262 établit | d | Fichier : groupe Donnée Test Profil
e parametre . établit le t_e[nps en secondes pour e’s pa§ Type de paramétre Configuration
temporels', les points par unité pour les pas cpdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
TB3 de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIEDT USTTE 0.0.0.0.0
d'échelle : Valeur minimum 010: 0: 0:0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
263 Type Pas 5 N° du parametre 263
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parametre 263 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P261 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P262. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P261 Valeur maximum 3

jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie.
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P261
pendant le temps indiqué dans P262.

Conversion
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235 Valid Profil N° du parametre 235
. . ) . Fichier : groupe Commande Profil
Valid Profil est le mot de commande pour le profilage de vitesse. Type de paramétre Configuration
Bit 0 - Etablit la position d'origine, il doit étre mis a 1 pour faire  Affichage bits
fonctionner le profilage. Valeur usine 0
Bit 1 - Doit étre mis a 1 pour exécuter la séquence de profilde  Valeur minimum 0000hex
vitesse qui est programmée. Valeur maximum FFFFhex
Bit 2 - Quand il est mis a 1, la transition d’un pas sera ignorée. Conversion
Bit 3 - Est utilisé avec les pas séquentiels du codeur et empéche
que la vitesse retombe a zéro a la fin de chaque pas.
Bits 4-7 - Réservés
236 Etat Profil N° du parametre 236
L y . ) Fichier : groupe Commande Profil
Etat Profil indique I'état de la routine de profilage. Type de paramétre Configuration
Bits 0-4 - Indiquent la valeur binaire du pas actif, 1-16. Affichage bits
Bit 5 - Validé quand ce bitesta 1 Valeur usine 0
Bit 6 - Marche Séquence vraie quand ce bit est a 1. Ce bit Valeur minimum 0000hex
retombe a zéro quand la séquence est terminée. Valeur maximum FFFFhex
Bit 7 - Arrét est actif quand ce bitesta 1. Conversion
Bit 8 - Le mode Ench Vit Cod est sélectionné quand ce bit
estal.
237 Erreur Gain Proc N° du parametre 237
. ) . ) ) Fichier : groupe Commande Profil
Etablit le galn‘pour le contréle de la vitesse de profil fjans une Type de paramétre Configuration
plage d_e 1,0a }6,0. Lorsque les \{gleurs sont envoyées par une Affichage s TS
connexion de réseau, le facteur d’échelle est 128 = 1,0. VEIRLT UEiTE >
Valeur minimum 0,5
Valeur maximum 16,0
Conversion 128 =1,0
238 Sél Fin Action N° du parametre 238
. . ) Fichier : groupe Actions Fin Profil
I’_e Qara_metre 238 Permet de Ch(?ISI_I' (j,omment la fin de Type de paramétre Configuration
I'exécution de la séquence est réalisée. Affichage -
0 = Arrét Valeur usine 0
1 = Aller au pas, utilisez P240 pour déterminer le pas vers lequel Valeur minimum 0
on se dirigera quand la fin est atteinte. Valeur maximum 3
2 = Entrée TB3, utilisez P241 pour sélectionner la borne TB3 a4  Conversion
utiliser.
3 = Comparer, utilisez P242 comme valeur de comparaison.
4 = Origine codeur, retourne a la position d’origine déterminée
qguand la fonction est validée.
239 Vit Fin Action N° du parametre 239
. L ) . ) Fichier : groupe Actions Fin Profil
Le paramétre 239 établit la vitesse pour I'action de fin. Type de paramétre Configuration
4096 = Vitesse nominale Affichage +/-x.X tr/min
Valeur usine +0,0 tr/min

-8 X vitesse nominale
+8 x vitesse nominale
4096 = vitesse nominale

Valeur minimum
Valeur maximum
Conversion
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240 Vers Fin Action N° du paramétre 240
N o ) Fichier : groupe Actions Fin Profil
Iﬁzggr_arretre 240 définit le pas auquel il faut se rendre quand Type de paramétre Configuration
T Affichage x n° du pas
Valeur usine 1
Valeur minimum 0
Valeur maximum 16
Conversion
241 Entr Fin Action N° du parametre 241
L Stre 241 sélecti lab de TB3 & util d Fichier : groupe Actions Fin Profil
ezé)gr_ar;etre sélectionne la borne de a utiliser quan Type de paramétre Configuration
P oo Affichage X
0=TB3-19 Valeur usine 0
1=TB3-22 Valeur minimum 0
2 =TB3-23 Valeur maximum 5
3=TB3-26 Conversion
4 =TB3-27
5=TB3-28
6 = Réservé
242 Comp Fin Action N° du paramétre 242
N e S _ Fichier : groupe Actions Fin Profil
Le parameétre 242 établit la valeur utilisée quand P283 = 3. Type de paramétre Configuration
Affichage X
Valeur usine 1
Valeur minimum 1
Valeur maximum 296
Conversion
243 Val Fin Action N° du paramétre 243
Stre 243 ilisé d le choi Paction de fi Fichier : groupe Actions Fin Profil
Le parameétre 243 est utilisé quand le choix pour I'action de fin Type de paramétre Configuration
est « Comparer ». Affichage -
Valeur usine 0
Valeur minimum -32767
Valeur maximum 32767
Conversion
244 Tolérance Valeur N° du parametre 244
N ilisé dle choi Paction de fi Fichier : groupe Commandes Profil
Le parametre 244 est utilisé quand le choix pour I'action de fin Type de paramétre Configuration
est « Comparer ». Affichage X Impulsions codeur
Valeur usine 20
Valeur minimum -32767
Valeur maximum 32767
Conversion
245 Pts par Unité N° du paramétre 245
N $ 34 fois | bre d Fichier : groupe Commandes Profil
Le.par/amet(;e 242 est programmeé a 4 fois le nombre de Type de paramétre Configuration
points/tour du codeur. Affichage x Impulsions codeur
(Facteur d’échelle 10 = 1,0). Valeur usine 4096
Valeur minimum 1
Valeur maximum 32767

Conversion

Impulsions codeur/4
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246 Dist Parcourue N° du paramétre 246
R R . . Fichier : groupe Commande Profil
Le paramétre 246 est un parametre de lecture uniquement qui Type de paramétre Configuration
montre la distance parcourue depuis la position « Origine ». Affichage R TG
Valeur usine 4096
Valeur minimum -3276,7
Valeur maximum 3276,7
Conversion 10 = 1 unité
247 Cde Profil LSW N° du parametre 247
R . . L Fichier : groupe Commande Profil
Le parameétre 247 est le mot de poids faible de la référence de Type de paramétre Configuration
vitesse codée sur 32 bits. Il doit étre relié a P28 [Réf Vit 1 LSW]. Affichage YR —-—
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
248 Cde Profil MSW N° du paraméetre 248
N . L, Fichier : groupe Commande Profil
Le paramétre 248 est le mot de poids fort de la référence de Type de paramétre Configuration
vitesse codée sur 32 bits. Il doit étre relié a P29 [Réf Vit 1 MSW]. Affichage YR —-—
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
249 Vitesse Pas 1 N° du parametre 249
. L ) Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 249 établit la valeur en tr/min pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage Y-
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
250 Valeur Pas 1 N° du paramétre 250
. L Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 250 établit le temps en secondes pour les pas Type de paramétre Configuration
temporels, les points par unité pour les pas codeur et I'entrée Affichage SR G 7% o WA
TB3 de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur Valeur usine o ’0'0 0.0.0
d'échelle : Valeur minimum 0,0, 0, 0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]

251 Type Pas 1 N° du parametre 251
N —— o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 251 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P249 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P250. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P249 Valeur maximum 3

jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion

3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P249
pendant le temps indiqué dans P250.
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252 Vitesse Pas 2 N° du parametre 252
. B . . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameﬁre 252 établit la va_lleur en tr/mm pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage Y-
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
253 Valeur Pas 2 N° du paramétre 253
R B . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 253 établit le t_e[nps en secondes pour Ie’s pa§ Type de paramétre Configuration
temporels', les points par unité pour les pas cpdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
TB:S de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIELT USTTE 00, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0, 0, 0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
254 Type Pas 2 N° du paramétre 254
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 254 sélectionne le type de pas & utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P252 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P253. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P252 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P252
pendant le temps indiqué dans P253.
255 Vitesse Pas 3 N° du parametre 255
. L ) Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameﬁre 255 établit la vgleur en tr/mln pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage YR
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
256 Valeur Pas 3 N° du paramétre 256
R B . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 25§ établit le t_e[nps en secondes pour Ie’s pa§ Type de paramétre Configuration
temporels’, les points par unité pour les pas CPdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
TB;S de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIEDT USTTE 0.0, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
257 Type Pas 3 N° du parametre 257
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 257 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P255 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P256. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P255 Valeur maximum 3

jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie.
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P255
pendant le temps indiqué dans P256.

Conversion
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258 Vitesse Pas 4 N° du parametre 258
. B . . Fichier : groupe Donnée Test Profil

Le parameyt,re 258 établit la vgleur en tr/m|n pour ce pas. Type de paramétre Configuration

(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage o s il

Valeur usine +0,0 tr/min

Valeur minimum -8 x vitesse nominale

Valeur maximum +8 x vitesse nominale

Conversion 4096 = vitesse nominale moteur

259 Valeur Pas 4 N° du paramétre 259
R ; . Fichier : groupe Donnée Test Profil

Le parameétre 259 établit le temps en secondes pour les pas Type de paramétre Configuration

temporels, les points par unité pour les pas codeur et I'entrée Affichage

’ N X.X S, X, X.X Unités
T'BjS de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIELT USTTE 00, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 =0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
260 Type Pas 4 N° du parametre 260
. L o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameétre 260 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P258 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P259. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P258 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P258
pendant le temps indiqué dans P259.
261 Vitesse Pas 5 N° du parametre 261
. B . . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameyt,re 261 établit la vgleur en tr/m|n pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage o s il
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
262 Valeur Pas 5 N° du paramétre 262
R ; . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 262_ établit le t_e'mps en secondes pour Ie’s pa§ Type de paramétre Configuration
temporels', les points par unité pour les pas cpdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
T'BjS de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIELT USTTE 00, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
263 Type Pas 5 N° du parametre 263
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameétre 263 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P261 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P262. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P261 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion

3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P261
pendant le temps indiqué dans P262.
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264 Vitesse Pas 6 N° du parametre 264
. B . . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameﬁre 264 établit la va_lleur en tr/mm pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage o s il
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
265 Valeur Pas 6 N° du paramétre 265
R B . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 265_ établit le t_e[nps en secondes pour les pa§ Type de paramétre Configuration
temporels', les points par unité pour les pas cpdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
TB:S de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIELT USTTE 00, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0, 0, 0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
266 Type Pas 6 N° du paramétre 266
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 266 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P264 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P265. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P264 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P264
pendant le temps indiqué dans P265.
267 Vitesse Pas 7 N° du parametre 267
. L ) Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameﬁre 267 établit la vgleur en tr/mln pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage YR
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
268 Valeur Pas 7 N° du paramétre 268
R B . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 268_ établit le t_e[nps en secondes pour Ie’s pa§ Type de paramétre Configuration
temporels’, les points par unité pour les pas CPdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
TB;S de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIEDT USTTE 0.0, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
269 Type Pas 7 N° du parametre 269
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 269 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P267 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P268. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P267 Valeur maximum 3

jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie.
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P267
pendant le temps indiqué dans P268.

Conversion
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270 Vitesse Pas 8 N° du parametre 270
. B . . Fichier : groupe Donnée Test Profil

Le parameyt,re 270 établit la vgleur en tr/m|n pour ce pas. Type de paramétre Configuration

(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage o s il

Valeur usine +0,0 tr/min

Valeur minimum -8 x vitesse nominale

Valeur maximum +8 x vitesse nominale

Conversion 4096 = vitesse nominale moteur

271 Valeur Pas 8 N° du paramétre 271
R ; . Fichier : groupe Donnée Test Profil

Le parameétre 271 établit le temps en secondes pour les pas Type de paramétre Configuration

temporels, les points par unité pour les pas codeur et I'entrée Affichage

’ N X.X S, X, X.X Unités
T'BjS de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIELT USTTE 00, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0, 0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
272 Type Pas 8 N° du paramétre 272
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameétre 272 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P270 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P271. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P270 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P270
pendant le temps indiqué dans P271.
273 Vitesse Pas 9 N° du parametre 273
. L ) Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameyt,re 273 établit la vr.slleur en tr/mln pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage YRR
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
274 Valeur Pas 9 N° du paramétre 274
R ; . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 274_ établit le t_e'mps en secondes pour Ie’s pa§ Type de paramétre Configuration
temporels’, les points par unité pour les pas CPdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
T'BrS de declenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIEDT USTTE 0.0, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
275 Type Pas 9 N° du parameétre 275
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 275 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P273 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P274. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P273  Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion

3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P273
pendant le temps indiqué dans P274.
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276 Vitesse Pas 10 N° du parametre 276
stre 276 établit | | i Fichier : groupe Donnée Test Profil
LFe param;tfeh TI -etj‘ogl:s i\ l//a eur en tr mml pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d'échelle : = Vitesse nominale). Affichage o s il
Valeur usine 0,00 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion
277 Valeur Pas 10 N° du paramétre 277
L stre 277 établit | d | Fichier : groupe Donnée Test Profil
e parametre _ établit le t_e[nps en secondes pour e’s pa§ Type de paramétre Configuration
temp(cj)re(ljs', Iles pﬁmts par unltle pour les pas cpdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
TB:S e déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur ValEur ueihe 0,0,0, 0,0
d'échelle : Valeur minimum 0,0, 0, 0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
278 Type Pas 10 N° du paramétre 278
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 278 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P276 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P277. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P276 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P276
pendant le temps indiqué dans P277.
279 Vitesse Pas 11 N° du parametre 279
L stre 279 établit | | i Fichier : groupe Donnée Test Profil
IS param[;e’treh I 'eTOQIZS ? ba euren tr mlnl pour ce pas. Type de parametre Configuration
(Facteur d'échelle : = Vitesse nominale). Affichage YR
Valeur usine 0,00 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
280 Valeur Pas 11 N° du parametre 280
stre 280 établit | d | Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parar:wetlre _ établit le t_e[nps erll secon ez pour T’S pa§ Type de paramétre Configuration
terr;pgreds’, |es pr(]Jmts par unltf pour les pas c? eur et I'entrée Affichage XX S, X, XX UNités
TE’I> e déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur Valsur ueihe 0,0, 0, 0,0
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
281 Type Pas 11 N° du parametre 281
N . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 281 sélectionne le type de pas & utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P279 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P280. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P279  Valeur maximum 3

jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie.
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P279
pendant le temps indiqué dans P280.

Conversion
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282 Vitesse Pas 12 N° du parametre 282
. B . . Fichier : groupe Donnée Test Profil

Le parameyt,re 282 établit la vgleur en tr/m|n pour ce pas. Type de paramétre Configuration

(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage o s il

Valeur usine +0,00 tr/min

Valeur minimum -8 x vitesse nominale

Valeur maximum +8 x vitesse nominale

Conversion 4096 = vitesse nominale moteur

283 Valeur Pas 12 N° du paramétre 283
R ; . Fichier : groupe Donnée Test Profil

Le parameétre 283 établit le temps en secondes pour les pas Type de paramétre Configuration

temporels, les points par unité pour les pas codeur et I'entrée Affichage

’ N X.X S, X, X.X Unités
T'BjS de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIELT USTTE 00, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0, 0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
284 Type Pas 12 N° du paramétre 284
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameétre 284 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P282 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P283. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P282 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P282
pendant le temps indiqué dans P283.
285 Vitesse Pas 13 N° du parametre 285
. L ) Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameyt,re 285 établit la vr.slleur en tr/mln pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage YRR
Valeur usine +0,00 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 x vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
286 Valeur Pas 13 N° du paramétre 286
R ; . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 28§ établit le t_e'mps en secondes pour Ie’s pa§ Type de paramétre Configuration
temporels’, les points par unité pour les pas CPdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
T'BrS de declenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIEDT USTTE 0.0, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
287 Type Pas 13 N° du parameétre 287
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 287 sélectionne le type de pas & utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P285 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P286. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P285 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion

3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P285
pendant le temps indiqué dans P286.
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288 Vitesse Pas 14 N° du parametre 288
. B . . Fichier : groupe Donnée Test Profil
LFe param;tfehZ?IB -etj‘(?gl;élé l//a_lleur en tr/r_mnI pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d'échelle : = Vitesse nominale). Affichage o s il
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
289 Valeur Pas 14 N° du paramétre 289
R B . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 289 établit le t_e[nps en secondes pour Ie’s pa§ Type de paramétre Configuration
temp(cj)re(ljs', Iles pﬁmts par unltle pour les pas cpdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
'(Ij"BI;Sh e|| (.ec enchement pour les pas sur entrée TB. Facteur ValEur ueihe 0,0,0, 0,0
echefle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
290 Type Pas 14 N° du paramétre 290
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 290 sélectionne le type de pas & utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P288 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P289. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P288 Valeur maximum 3
jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie. Conversion
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P288
pendant le temps indiqué dans P289.
291 Vitesse Pas 15 N° du parametre 291
. L ) Fichier : groupe Donnée Test Profil
L|:e param(;e’trehZ?ll (.etj\(l):\gélaj b@leur en tr/r.mnI pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d'échelle : = Vitesse nominale). Affichage YR
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
292 Valeur Pas 15 N° du parametre 292
R B . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 292_ établit le t_e[nps en secondes pour les pa§ Type de paramétre Configuration
temporels, les points par unité pour les pas codeur et I'entrée Affichage SR G 7% o WA
TB3 de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur Valeur usine o ’0'0 0.0.0
d'échelle : Valeur minimum 0,0, 0, 0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 = 0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 = 1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
293 Type Pas 15 N° du parametre 293
N . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 293 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P291 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P292. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P291  Valeur maximum 3

jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie.
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P291
pendant le temps indiqué dans P292.

Conversion
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294 Vitesse Pas 16 N° du parametre 204
. B . . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameyt,re 294 établit la vgleur en tr/m|n pour ce pas. Type de paramétre Configuration
(Facteur d’échelle : 4096 = Vitesse nominale). Affichage Y-
Valeur usine +0,0 tr/min
Valeur minimum -8 x vitesse nominale
Valeur maximum +8 X vitesse nominale
Conversion 4096 = vitesse nominale moteur
295 Valeur Pas 16 N° du paramétre 295
R ; . Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le paramétre 295_ établit le t_e'mps en secondes pour Ie’s pa§ Type de paramétre Configuration
temporels', les points par unité pour les pas cpdeur et I'entrée Affichage XX S, X, X.X UNités
T'EjS de déclenchement pour les pas sur entrée TB. Facteur VEIELT USTTE 00, 0,00
d'échelle : Valeur minimum 0,0,0,0,0
Pas temporel : 10 x valeur désirée (10 =0,1 s) Valeur maximum 3276,7, 5, 3276,7
Pas codeur : 1 =1 tour Conversion 10=1,0 s, x TBin, 10 = 1 unité
Entrée pas TB : dépend de [Mode Option L]
296 Type Pas 16 N° du paramétre 296
R B . o Fichier : groupe Donnée Test Profil
Le parameétre 296 sélectionne le type de pas a utiliser Type de paramétre Configuration
0 = Inutilisé (ceci force une Fin Action) Affichage X
1 = Pas temporel, fonctionne a la vitesse affichée dans P294 Valeur usine 0
pendant le temps indiqué dans P295. Valeur minimum 0
2 = Pas Entrée TB3, fonctionne a la vitesse affichée dans P294 Valeur maximum 3

jusqu'a ce que cette entrée devienne vraie.
3 = Pas codeur, fonctionne a la vitesse affichée dans P294

pendant le temps indiqué dans P295.

Conversion
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Chapitre 3

Schémas fonctionnels du contrble

Objet du chapitre Le chapitre 3 fournit les descriptions des schémas fonctionnels du controle.
Présentation de ce sujet : Commence a la page :
Carte de commande du moteur 3-2
Sélection de la référence de vitesse 3-4
Commande de process 3-10
Retour de vitesse 3-13
Régulateur Pl de vitesse 3-16
Référence de couple 3-19
Bloc de couple 3-24
Détection de défauts du variateur 3-27
Surcharge onduleur 3-32
Réglage automatique de la boucle de vitesse 3-35
Temps de transmission 3-38

Dans toute cette annexe :

Ce

symbole - Indique :

Un paramétre source.

<zB>
37> | Un paramétre destination.
el

Un bit particulier. Par exemple, les symboles suivants identifient le bit 6

(Val Ramp Jog) dans Options Logiques :
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3-2 Schémas fonctionnels du contrble

Ce qui suit est une présentation de la maniére dont le variateur traite
l'information

L2

Présentation de la carte de
contréle du moteur

Auto réglage
de la boucle
de vitesse

Page -35

Ajustement Couple A

! pt}
Contréle A\ Limitation Couple
T viesses —3 Référence Ajustement Regglateur < AR ZADAY
résélectionnees .
presele Vitesse Process Pl Vitesse
ZV|tgsses —> - P)
pasapas Page -4 Page -10 Gains _ Page -16 —
% Réduction
Ajustement Process
Vi (H‘
. Commande Couple
Contréle lﬁ
R.etour Sans codeur
Vitesse
Page -13

Symboles des connexions

Sortie Vitesse Régulateur PI Référence Vitesse

VAN

Ajustement Vitesse

Sortie Rampe Vitesse

Commande Processeur Courant Ajustement Couple

Référence Is Filtrée Erreur Ajustement Process

Référence Iq Limite Supérieure Couple Référence Courant Stator

Commande Logique Active Limite Inférieure Couple Fréquence Electrique ou Statorique

Commande Couple

Mot Commande Logique

Mode Couple Actif Retour Vitesse
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Détection &—  Entrées Locales
Défaut
—> Variateur &——  Piles Défaut et Alarme
Page -27

. \ v

A ﬁk Réf Iq (C.A.
Controle Bloc Couple laCr) Régulateur

Référence ; . :
(Convertisseur Réf Id (C.A.) Analogique
Couple * > C.CICA) Courant

fe

Moteur
C.A.

Référence
Couple —>» Page -19

Externe Page -24 Page -34
Codeur
A Incrémental
Sans codeur
@
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3-4 Schémas fonctionnels du contrble

Présentation de la sélection de Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel suivant pour voir comment le

la référence de vitesse variateur utilise les différents parametres de sélection de la référence de vitesse
pour déterminer la vitesse et le sens dans lequel il doit fonctionner.

s
Wir%

_— Etat Entrées Log Etat Entrées Log T

- Vit Temp Tempor —~
T Démarr  Démarrage < 14 > —

- Echelle Vitesse 1 % Autoréglage
RéfVit At
HATNED I EE !@

—> A
Echelle 0 000 f B
@ 8192 > ' '
1
Réfvit1Msw | Echelle | Retvitesse 2 (31) — 010 i v _|,
il
Réfvitesses — 0 11 Vit Pas ' ' Autoréglage
Echelle Vit7  Refvitesse 4 (33) — 100 - aPasl Vo Sélection
@D rorvmses GD—w- 1012 Pause Démarrage] - (GBI Reference
6f Vi v utoréglage
Réf Vitesse 7 Re’fvnessee — 1 10 [ o
.@ > Echelle
8192 > 111 —m_“
Vit Pas
Echelle A Pas 2
Sélection Référence Sélection Référence
Vitesse Vit Pas a Pas
Etat Entrées Log
<14 o] 7]s]
"
Sélection Al <
Maxi

Etat Entrées Log

O
Unipolaire 0 —] : —] 0 ——|
) G H e
Bipolaire __|.
-32767 Commande Arrét

<D, Type Réf Vitesse

Options Logiques Options Logiques
Limite

Vit Av

Limite By-pass Rampe
Etat Entrées Log C41 D Vit Mini
<z >{[5] %D

Etat
Y Command/Ond
’ \ .
: =8| |/ S RET
— | - Vit ® : vl m— B
' Mini \ ’
. % Courbe S —
N I
N @
15 I Rampe Accél/Décél
' m Linéaire
|| 17 —
' u Limite
Options Logiques Vit Ar
Sélection
Sens
m
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Schémas fonctionnels du contrble 3-5

fichier : Commande

groupe : Référence de vitesse

Sélection des références de vitesse et de pas a pas

Plusieurs parameétres peuvent influer sur les références de vitesse et de pas ¢
pas. Ces parameétres sont les suivants :

fichier : Surveillance

groupe : Etat Command/Ond

Est représenté
Ce groupe de P Eta
. . par les L
parametres : N . cette fonction :
parametres :
Référence de N Fournit les références de vitesse que le
) 28,29, et31a36 | outies retere vitesse qu
vitesse variateur doit utiliser.
Facteur de mise a Etablit le multiplicateur de gain qui est utilisé
I'échelle de la 30 et 37 pour mettre a I'échelle les références de
vitesse vitesse.
Vitesse pas a pas | 38 et 39 Etablit la référence de vitesse pas a pas.

Quand on détermine la référence de vitesse, les bits 12, 13, eEldt de
Entrées Logparametre 14) identifient le parameétre de référence de vitesse
ou de vitesse présélectionnée qui doit étre utilisé :

S I:St;it: 14 Etle bit 13 est: Etlebit12 est: Alors la référence de vitesse est :

0 0 0 Zéro

0 0 1 Réf Vitesse 1
0 1 0 Réf Vitesse 2
0 1 1 Réf Vitesse 3
1 0 0 Réf Vitesse 4
1 0 1 Réf Vitesse 5
1 1 0 Réf Vitesse 6
1 1 1 Réf Vitesse 7

De méme, quand on détermine la référence de pas a pas, les bits 2 et 6 de
Etat Entrées Logndiquent quel paramétre de vitesse de pas a pas est utilisé.

Utilisation d'une temporisation de démarrage

Vous pouvez utiliseYit Temp Démarr(paramétre 193) diempor
Démarrage(parametre 194) pour fixer la durée pendant laquelle le variateur
ira immédiatement a cette vitesse initiale lorsqu'un ordre de démarrage est
envoyé. Lorsque le temps spécifié s'est écoulé, le variateur accélére jusqu'a la
vitesse que vous avez sélectionnée parmi les références de vitesse 1 a 7.

Vitesse ,
Tempor Démarrage

(parameétre 194)

Vit Temp Démarr_g,, .
(parametre 193)

O J—
| R Temps
0 Ordre de Démarrage
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3-6 Schémas fonctionnels du controle

Choix d'une commande d'arrét

Vous devez spécifier comment vous voulez que le variateur arréte le moteur
lorsqu'un ordre d'arrét est émis. Vous avez trois options :

Est spécifié par ce

Ce type A p Et peut étre représenté par le schéma
\ ){p- bit de Etat Entrées p P . -p
d'arrét : - suivant :
Log :
Vitesse Commande d'arrét émise
. I \
Roue libre 8 / N
Temps
Ceci produit un arrét de lI'onduleur.
Vitesse Commande d'arrét émise
Limite de / \
7 i
courant ‘
Temps

Ceci produit I'arrét le plus rapide possible.

Vitesse Commande d'arrét émise
)

Normal 0 n

(Rampe) \

Temps
Vous déterminez
la durée

Par défaut, I'arrét normal (bit 0) est utilisé.

Pour voir quel est le type d'arrét actuellement sélectionné dans votre
variateur, regardez quel bit (0, 7, ou 8) est a 1 dans Etat Entrées Log. Si
plusieurs bits sont a 1, I'ordre de priorité est bit 8 (arrét en roue libre), bit 7
(arrét en limite de courant), et enfin bit 0 (arrét normal).

> La méthode de freinage que vous avez sélectionnée, s'il y en a une, affecte
également la fagon dont le variateur s'arréte. Reportez-vous a la
description de Option Bus/Frein (paramétre 13), pour des informations sur
les méthodes de freinage disponibles.
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Schémas fonctionnels du contrble 3-7

fichier : Commande

groupe : Sélection Logique
Variateur

fichier : Commande

groupe : Limites de contrdle

Choix d'une direction

Pour les moteurs, avant et arriere sont des directions arbitraires. Pour cette
section, avant correspond au sens anti-horaire si I'on se place du c6té de
|'arbre du moteur.

Le variateur 1336 IMPACT vous permet de changer le sens de rotation avant
ou arriere du moteur. La direction dépendra de I'état du bit Qptiens
Logiques(parametre 17) qui sélectionne unipolaire ou bipolaire.

Sile

bit 11 Alors le variateur recoit Pour changer la direction
est établi | des références qui sont : vous devez :

pour :

Positionner le bit avant/arriere dans la carte
Option L ou dans le mot de commande. Ce
bit est affiché dans les bits 4 (avant) et 5
(arriere) de Etat Entrées Log.

Unipolaire | Toutes positives

Changer le signe de la référence.

Utilisez ce qui suit pour
Pour ce type q ) P
) ) N o de référence : changer le signe de la
Bipolaire | Positif et négatif . référence
Analogique tensions +
Numérique nombres +

Quelle que soit la maniére dont vous changez la direction, vous pouvez
spécifier jusqu'a quelle vitesse le variateur peut aller dans chaque sens (avant
ou arriere). Pour cela, vous devez établir les valeurs maximad.uhaibes Vit

Av (paramétre 41) dtimite Vit Ar(parameétre 40).

Vous pouvez également spécifier la vitesse minimum a laquelle vous voulez
gue le variateur fonctionne. Pour cela, entrez la vitesse minimunhidaites

Vit Mini (parameétre 215). Quand vous fixez la vitesse minimum, vous

pouvez toujours aller d'une référence positive a une référence négative.
Quand vous appuyez sur le bouton arrét, la vitesse descendra jusqu'a zéro.

Utilisation des rampes de vitesse

Le variateur 1336 IMPACT vous permet d'établir les rampes d'accélération et
de décélération en spécifiant le temps que mettra le variateur pour aller de
0 tr/min a la vitesse nominale et retourner de la vitesse nominale & 0 tr/min.

Sens Avant
accélération décélération
Vitesse Constante
]
. I
Vitesse ) :
] ]
' ]
] ]
] ]
0 — ] 1
| Temps | Temps | Temps |
o Accél Deécel
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fichier : Commande

groupe : Accél/Décél

1336 IMPACT-5.6 — Décembre, 1999

Accélération et décélération sont des termes relatifs. L'accélération se réfere
a un changement de vitesse s'éloignant de 0 tr/min, et la décélération est un
changement de vitesse se rapprochant de 0 tr/min Par exemple, le temps
d'accélération pourrait étre utilisé pour accroitre la vitesse dans le sens
négatif :

s 0 Temps Temps

Sens Arriére | Accel | \ Décel \

I ] ]

] '

] ]

Vitesse ) :

] ]

' ]

] ]

] ]

Vitesse Constante

accélération Temps décélération

Vous pouvez utilisefemps Accél {parameétre 42) eiemps Accél 2
(parameétre 43) pour modifier la rampe d'accélératidrertps Décél 1
(parameétre 44) efemps Décél Zparametre 45) pour changer la rampe de
décélération.

Si votre systéme ne posséde pas de frein, le régulateur du bus limite Temps
Décél 1 pour éviter qu'une situation de surtension de bus ne se produise.

Temps Accél 2 et Temps Décél 2 ne sont disponibles que si vous avez la
carte Option L et que vous avez réglé Mode Option L (paramétre 116) a la
valeur 4, 11 ou 14.

Vous pouvez utilise¥o-Courbe Sparameétre 47) pour contrdler le niveau de
filtrage qui sera appliqgué aux rampes d'accélération et de décélération.

Si %-Courbe S vaut : Alors :

Aucune courbe S ne sera utilisée.

Vitesse

Rampe de sortie

0%
0 0 Temps (en secondes)
La courbe S est appliquée a 10 % du temps de la rampe.
Vitesse Rampe de sortie
10 %

0 Temps (en secondes)




Schémas fonctionnels du contrble 39

Si %-Courbe S vaut : Alors :
La courbe-S est appliquée a 50 % du temps de la rampe.

Vit i
ltesse Rampe de sortie

50 % ’

0 Temps (en secondes)

La courbe-S est appliquée a 100 % du temps de la rampe.

Vi i
tesse Rampe de sortie

100 % /

0 Temps (en secondes)

Pour court-circuiter les rampes d'accélération et de décélération, utilisez un
module de communication ou une carte Option L pour mettre a 1 le bit 9 de
Etat Entrées Logparameétre 14). Vous pouvez également court-circuiter les
rampes en donnant une valeur zéro aux parametres Temps Accél/Décél
appropriés (parametres 42, 43, 44 et 45).
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Présentation de la boucle
process

Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel suivant pour voir comment le

variateur utilise les parameétres de la boucle process pour modifier les valeurs
de référence de vitesse et de couple que le moteur utilise.

)
W v [ 1
> S

L]

Sortie de rampe

Sél Ajust Proc

Ajustement du Process ;h
(Sélection Entrée Vitesse)

Bde Pas Fil Aj P

GYH
)
_'l
Réf Ajust Proc . + Filtre
— Passe
)
! _
)

]

Bas

Réac Ajust Proc

Vitesse Moteur

Sél Ajust Proc

Lim Sup Aj Proc (Sélection Sortie Vitesse)
<> sortaust (5L 0] Arrét
Proc
Ajustement Process v 78
Sélection Sortie Vitesse T
Régulateur Pl I/- \ ' '
. > e Y w»l 11
Ajustement Process bl LU AT
) ]
Charg Ajust Proc @—P Données A 0 __1'/[_ 0 __|' —
1 1
Ajust Proc Ki K,/4096 —
imite
AjustProckp (G5 )| Kpl4096 Vitesse Asutement Référence
Gain Ajust Proc Gain Sortie/4096 G Zéro
T . LimInf Aj Proc
Sél Ajust Proc (Choix Sortie) Validation

Vers Référence
Couple

(- 1. L
THT
Sél Ajust Proc (Présél Intég.) @ ou

Y Sél Ajust Proc 0

)
1
g
) (validation) !
. Ajust. Process @. - J
Etat Entrées 1

Sél Ajust Proc -
(Sélect Couple) Ajust. Couple

Ajust. Vitesse

Régl Vit
Sél Ajust Proc Av Maxi
(Limiteur Ajust.) @ Etat
@ Command Vit
— > N
'
' -A Vers Régulateur
N----- Pl Vitesse
Limite Ajust. Limite Fréq.
Limite l !
Régl Vit Ar Maxi Fréq Nominale
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fichier : Application

groupe : Ajustement process

Compréhension de la boucle process

La boucle process vous permet d'ajuster la vitesse ou le couple du moteur.
Réf Ajust Progparameétre 49) contient I'entrée de la valeur de référence pour
le processeur contrélRéac Ajust Pro¢parameétre 50) contient I'entrée de la
variable de process qui est controlée. Ces valeurs sont comparées. Le
régulateur ajust8ort Ajust Prodparameétre 48) de facon a ce que la
différence entr&éf Ajust ProetRéac Ajust Protendent vers 0.

La figure A.1 montre le cycle d'ajustement du process.

Figure A.1
Boucle process

Référence
Ajustement ——3»| Moteur

Process . Sortie
Régulateur |—— Ajustement Process
Réaction Process
Ajustement >
Process ‘

Le régulateur PI (proportionnel intégral) de la boucle process prend des
entrées d€harg Ajust Prodparametre 53)Ajust Proc Ki(paramétre 54),
Ajust Proc Kp(parameétre 55), €2él Ajust Pro¢parametre 51).

Sél Ajust Provous permet de sélectionner les options spécifiques pour le
régulateur d'ajustement du process. Les options suivantes sont disponibles :

Pour sélectionner Mettez ce
cette option : bital:

Ajustement de la référence de vitesse. 0

Ajustement de la référence de couple. 1

Configurer comme boucle extérieure d'ajustement de vitesse. Mettez le
bit 2 & 1 pour préconfigurer les valeurs de Réf Ajust Proc (paramétre 49)
et Réac Ajust Proc (paramétre 50) pour utiliser les signaux sortie de
rampe de vitesse et retour de vitesse.

Choix de l'option de sortie. Quand vous mettez le bit 3 a 1, la sortie suit
Charg Ajust Proc (parameétre 53) avec le bit de validation de I'ajustement
du process a 0. La mise a 1 du bit de validation de I'ajustement de
process forcera le terme intégral du régulateur d'ajustement de process a
débuter la Sort Ajust Proc (parametre 48) a la valeur de l'information
d'entrée.

Option de présélection de l'intégrateur. Quand vous mettez a 1 le bit 4,
Sort Ajust Proc vaut zéro si le bit de validation d'ajustement de process
esta 0. La mise a 1 du bit de validation forcera l'intégrateur comme pour
le bit d'option 3.

Option de forgage ON de la limite d'ajustement. Quand vous mettez le
bit 5 a 1, la fonction de limitation de I'ajustement de vitesse est toujours
active. Quand il est effacé (bit 5 = 0), le limiteur d'ajustement de vitesse
est automatiquement désactivé.

Validation de I'ajustement du process. 6

Si les bits 3 et 4 sont effacés (8prt Ajust Prodparamétre 48) se met a

zéro avec le bit de validation a zéro, et le terme intégral est initialisé a zéro.
Si les hits 3 et 4 sont mis tous les deux a 1, l'option 3 (option de contréle de
la sortie) devient prioritaire.
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3-12 Schémas fonctionnels du controle

La fonction de limitation vous permet de sélectionner les valeurs minimum

et maximum.
Pour entrer le : Entrez une valeur dans ce parametre :
Niveau minimum Lim Inf Aj Proc (paramétre 58)
Niveau maximum Lim Sup Aj Proc (paramétre 59)

Des que la valeur sort de la fonction de limite, Sélect Ajus Proc
(parameétre 51) détermine si la valeur doit étre utilisée comme ajustement de
vitesse ou comme ajustement de couple.

Sicebitestal: Alors :
0 La référence de vitesse est utilisée.
1 La référence de couple est utilisée.
A la fois le bit O et le bit 1 Les références de vitesse et de couple resteront
Ni le bit O ni le bit 1 inchangées.
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Présentation du retour de Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel suivant pour voir comment le
vitesse variateur utilise les parameétres de retour de vitesse.

| ri A
é 7
V—[ Y

M | A

Echelle  Echelle

Réac Vit Vit 1 Vit 7
Proport @?
X 3 Sélection
Type Disp Sél Filtre 8192 [ €— Référence
Réac Réac — i
Echelle Vitesse
[ 1
T N Vers Régulateur
' ' Pl Vitesse
) 1 O N
' L) -4 b
) l ]
Sans codeur ——|: W1 35/49
[
Codeur V2 ' Filtre
[ ' Filtre
' 125 ms
'3 "2 20/40
Voie A Simulateur —+—J1 ' Filtre Vitesse
Traitement ' ' Moteur
Voie B Signal ' 1 3
' I Avance/Retard —.—.‘E.
Codeur ' ! -
, ' Filtre
)
1
' 2
- ]
>, —ﬁ OGP,
N Vers Réoulat Gain  Bde
> ers Regulateur Filtre Pas Fil
: , > Vers
v 1,3 Pl Vitesse Réac Réac Fonction
Szurcharge
Sélection 5T Moteur
. . Survitesse
Dispositif Absolue
Retour

J

Intégrateur

Sélection du type de votre capteur de retour

Vous pouvez utilisefype Disp Réafparamétre 64) pour choisir le type de

fichier : Commande . . . .
votre dispositif de retour. Vous avez les options suivantes :

groupe : Capteur de retour

Si vous voulez utiliser Sélectionnez
ce type de dispositif de retour : cette valeur :
Sans codeur. C'est le dispositif de retour par défaut. 1

Avec codeur. Les codeurs ne sont disponibles qu'au travers de la

carte Option L. 2

Avec simulation moteur. Ceci est utile pour tester le fonctionnement
du variateur et vérifier l'interface lorsque le moteur n'est pas 3
disponible ou ne peut pas étre utilisé.
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Important : Bien queType Disp Réawous permette de modifier le type de
dispositif de retour, vous devrez utiliser la procédure de mise en service pour
changer le type de votre dispositif de retour. La procédure de mise en service
modifie automatiquement plusieurs parameétres associés. En changeant
manuellemenType Disp Réaces paramétres ne seront pas réinitialisés.

Sélection du filtre de signal de retour

Vous pouvez utiliseBél Filtre Réagparameétre 65) pour sélectionner le type
de filtre du signal de retour. Vous pouvez choisir parmi les filtres suivants :

fichier : Commande

groupe : Retour de vitesse

Pour sélectionner Sélectionnez
ce type de filtre : cette valeur :
gain
Pas de filtre 0db 0
rad/s
gain
Un filtre de
retour de ler 0db | 1
ordre de 35/49 x
radians —6db +—
| |
35 49 rad/s
gain
Un filtre de
retour de 0db | 2
2éme ordre de l
20/40 radians | _1o gp—- | I
20 40 rad/s
gain
" x
Pour Par. 66 — |
Un filtre de Entre O et 1,0 oar 67 radis
retour ' 3
avance/retard ain
a un seul pble g
Bde Pas
0db
Pour Par. 66 — |
Egala 0 oar 67 radis

Remarquez que les paramet@sin Filtre Réadparametre 66) 8de Pas

Fil Réac(parameétre 67) sont utilisés pour le filtre avance/retard & un seul
pble.Gain Filtre Réacosous permet de spécifier le terme Kn du filtre
avance/retard de premier ordre.

SiKn est: Alors :
supérieur a 1,0 un filtre d'avance de phase est généré.
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SiKnest: Alors :
inférieur a 1,0 un filtre de retard de phase est généré.
égala 1,0 le filtre de retour est désactivé.
égal a 0,0 un simple filtre passe-bas est généré.

Bde Pas Fil Réawous permet de fixer la fréquence de coupure (en radians)
du filtre avance/retard du retour de vitesse. La fréquence de coupure est
indiquée paBP.

Un filtre de réjection est également disponible par l'intermédiaire de Sél
Filtre Réac. Les informations concernant le filtre de réjection sont
disponibles dans la section Présentation de la référence de couple de cette

annexe.
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Présentation du régulateur PI Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel suivant pour voir comment le
de vitesse variateur utilise les parametres du régulateur PI de vitesse.

| rin

Ma

AAA

65,535 (pour autoréglage) Bd 50 (pour autoréglage)
) e
Etat Command Vit pas ril (162
< 82 > Err
Référence + Fil
Vitesse K iltre
> f Passe = Kp Vot
De Controle 65,535 - Bas 8 Commande
Ajust. Proc. Logique
Bcle Vitesse Kf |_’
T 159 -
Anticipation O Gain
Vitesse Bcle Vitesse Kp Proportionnel
De Contréle cm\ml;r:nde
Retour + 600 % ? Référence
' Couple
+ '
Etat Lim Couple —.——'. A
<87 > F0 + 1 .
Etat Lim Couple 0
N\—| —600%
Validation
Limiteur Couple Régulateur
ou
] 1
L)
Maintien
8 (pour autoréglage)
Maintien
+ | + O
> 8 >
éé_ S 9= K
y —_—
8
Bcle Vitesse Ki -
Intégrateur Gain
: Intégrateur
Retour de
Controle

. % Réduction
Gain X,X %
Réduction
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Référence
de vitesse

+
Erreur de vitesse
—X

Le variateur 1336 IMPACT prend la référence de vitesse que vous lui avez
indiquée et la compare avec la valeur du retour de vitesse qui provient du
moteur. Le variateur essaie de faire coincider ces valeurs le plus précisément
possible en envoyant une valeur d'erreur de vitesse au régulateur Pl. Le
régulateur PI de vitesse utilise les gains Kp (proportionnel) et Ki (intégral)
pour ajuster la valeur de la référence de couple qui est envoyée au moteur
pour essayer d'approcher la vitesse réelle du moteur le plus prés possible de
la vitesse que vous avez spécifiée. Ceci peut étre représenté comme :

Régulateur de vitesse

Moteur

A4

Kp f—

Codeur

Retour de vitesse

Ki

[

A

Les gains Kp et Ki sont établis pendant la procédure de réglage automatique.
Une fois que vous avez déterminé des gains qui fournissent une bonne
réponse de vitesse pour votre systéme sans le rendre instable, vous ne deve:
plus modifier les parametres Kp et Ki. L'information suivante concernant Kp
est également fournie pour montrer ce qui arrive si vous n'utilisez pas les
gains appropriés pour votre systeme.

SiKpest: Alors :

Le temps de réponse décroit. Ce qui signifie que le régulateur met plus
Trop bas | de temps a rapprocher la valeur de la vitesse de retour de la valeur de
référence de vitesse que vous avez spécifiée.

Une oscillation de couple peut se produire. Si vous avez un codeur sur
votre systéme, l'oscillation de couple peut typiquement se produire

Trop haut ) :
P quand Kp vaut environ 50. Si vous n'avez pas de codeur sur votre
systeme, le maximum est inférieur a 50.
0 Le régulateur Pl de vitesse est strictement un régulateur intégral. Ceci

provoque un fonctionnement instable.

L'information suivante est fournie a propos de Ki :

SiKiest: Alors :

Le temps de récupération d'une perturbation de vitesse ou de charge
augmente. Ce qui signifie que le régulateur met plus de temps a
rapprocher la valeur de la vitesse de retour de la valeur de référence
de vitesse que vous avez spécifiée.

Trop bas

Trop haut | Votre systéme sera instable, et peut osciller.

0 Le régulateur Pl de vitesse est strictement un régulateur proportionnel.

Utilisation du gain Kf

En plus des gains Kp et Ki, le régulateur PI de vitesse utilise aussi un gain
Kf. Le gain Kf affecte le dépassement de vitesse résultant d'un changement
instantané de la référence de vitesse. Vous pouvez ajuster le paramétre de
gain Kf a tout moment, indépendamment des gains proportionnel et intégral
sans affecter la stabilité du systéme.
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fichier : Commande

groupe : Régulateur de vitesse

1336 IMPACT-5.6 — Décembre, 1999

Mise a I'échelle des gains du régulateur PI de vitesse

Bcle Vitesse Kfparameétre 160Bcle Vitesse Kfparameétre 159), &cle

Vitesse Kiparamétre 158) sont disponibles pour mettre les gains a I'échelle.
Le facteur de mise a I'échelle de chacun de ces paramétres est le huitieme
(8=1,0).

Utilisation de la Bande Passante du Filtre Erreur

Bde Pas Fil Err(paramétre 162) fournit un filtre passe-bas pour les
applications nécessitant plus de filtrage du bruit. En cas d'utilisatiBdeale

Pas Fil Err, maintenez la valeur de ce parametre entre 3 et 5 fois supérieure
a la valeur d&de Pas Vit Ondparamétre 161), qui représente la bande
passante de la boucle de vitesse.

Réglage de la vitesse du moteur en fonction des variations
de charge (% Réduction)

Pour certaines applications, vous pouvez souhaiter réduire la vitesse du
moteur lors d'une augmentation de la charge. Dans ces cas, vous pouvez
utiliser % Réductior(parametre 46) pour spécifier le pourcentage de vitesse
nominale dont la référence de vitesse sera réduite quand le couple pleine
charge est appliqué.
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Présentation de la référence de Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel suivant pour voir comment le
couple variateur utilise les parameétres de reférence de couple.

4 O]
J

Mt

_— < l | \\\\
i —
— e —

_—— —_—

—_— —
I
i
—
—— , . . .
— Sélection des LimiteS  option Bus/Frein o ,
(Frein/Régén) Limitations Puissance Lim Couple
. @ Pos
Régulateur du bus <D
+
(76 H)— e Limite puissance
- +  couple positif Alecti
Lim Int Réinj > ple p | Selection ﬁ
Mini
+ ¥+ Redresseur +
Régulateur Limite Double Couple
PITension Alternance Autorégl
Bus
—I+ —
Tension Bus CC le’\?ét;unle
Retourdeb
vitesse s
Limite
puissance -
couple négatif o
:&_» Sélection ﬂ
Limite Puissance Moteur = + 800 % -1 Maxi

Sélection Couple

% Couple
Second

Sél Mde Slecti
Sélection
Vit/Cple couple

Réf 0
Couple 1 Echelle 0—>
—_— Vitesse 1
4096 o=
A Couple 2 Sél Filtre Réac
A > (Cpe-bde : quand valeur = 4)
De controle X
ajust. Proc,  Alust. (65D
Couple
o—
MIN 3 | i 2
N—
L 2 \y Y
Avax |5 4 ®
I e Filtre
Réjection
TN\
De régulateur / P!

Pl vitesse
—’@‘— (185) Fréq Fil Cpe-bde
+ Lt Somme | 5 (186) QFiltre Cpe-Bde

Sélection Mode Couple
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Présentation de la référence de couple, suite

- —— —
[ - —— — — N
' Surveillance Etat-Moteur
)
: % Couple Moteur
i H ! % Flux
leltatlon Couple : Moteur }x{ Flltre % Puiss
' 125 ms .m Moteur
i ini )
Niv. Flux Mini . Iq % m
-
' Filtre Vi
d itesse
; Reou de 125 ms Moteur
q| X
' b oo oo e e e eeeeeeeeeeeeeeeeoeeoeeoeeeeeeseseeeeees
)
1
' Lim Int Pos Mot 3 I .
3 - Intensité Flux Limitations de courant
i Flax
1
[ % Flux Limite
: Moteur Surcharge Limite CTN _ Séle.ct@on Supérieure Igq
' Onduleur Mini +
)
' Page -34
Freinage
Flux
Lim Int Nég Mot
Limite
Sélection Iq Basse
-1 Maxi —
B
Intensité Flux (Id)

Kig =\ 1= 142 _ + Lim Tau>%D
Chg Int

- +
vV v %1q
m
&. f——  Flux — K > > . .
/ "
J
Couple vers — + + Référence
Vers Bloc
T Courant
Limite Couple Limite o Couple
T Intensité Limiteur Taux d
L ntensite
Etat Lim C+> Etat Limite Chg Ig
Couple 87 + —
1 Param Limite Iq
"_H Limite CTN o
. ﬂ | blmltaﬂons % Elux Moteur
0—._._ Limite (IT) Onduleur e courant Flux Limité Sélection
Maxi
r Freinage Flux [
{ Niv. Flux Mini
— D)
lb—n—.— Param Lim Flux '
4] !
Lo Limitations 'I— 100 %
[ Param Lim Puiss — Couple X
L Param Lim Autoréglage | Sans codeur
E —_— en mode vitesse

La référence de couple est divisée en 6 zones : le régulateur de bus, les
limites de puissance, la sélection de couple, la limitation de couple et la
surveillance d'état du moteur.
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fichier :

groupe :

Application

Contréle du bus

Compréhension du régulateur de bus

Le régulateur de bus limite la tension maximum de bus pour les systémes
n‘ayant pas de dispositifs de freinage ou de régénération.

Si le bit 10 de
Option Bus/Frein Alors :
(parametre 13) est :

fichier :

groupe :

Commande

Limites de contréle

fichier :

groupe :

Autoréglage

Configuration
Autoréglage

fichier :

groupe :

Commande

Limites de controle

Mis a (1) pour indiquer
gue le systeme posséde | Le variateur utilise la valeur de Lim Int Réinj
un dispositif de freinage | (parameétre 76).

ou de régénération.

Le régulateur de bus limite la tension maximum du bus en
ajustant automatiquement la valeur de Lim Int Réinj. Dans
ce cas, vous devrez utiliser une valeur par défaut de -25 %.
Si le systeme d’entrainement a des pertes significatives,
vous pouvez diminuer cette valeur jusqu'a ce que des
défauts de tension de bus se produisent.

Mis a (0) pour indiquer
gue le systeme ne
posséde pas de
dispositif de freinage ou
de régénération.

Compréhension des limites de puissance

Les limites de puissance vous permettent de fixer les valeurs de puissance
maximum dans les directions positive et négative. Sans ces limites, vous
pourriez recevoir un déclenchement pour surtension du bus, qui est un défaut
du matériel.

Les limites de puissance exécutent tout d'abord un redressement pleine
alternance pour séparer I'entrée et le régulateur de bus en une valeur positive et
une valeur négative. Une fois que ces valeurs sont séparées, les fonctions de
sélection de minimum/maximum comparent les valeurs provenant du
redressement pleine alternance avec la valeGptieAutoréglparameétre 164)

et soit la valeur deim Couple Pogparamétre 74), soit la valeur dien Couple
Nég(parametre 75) pour trouver la valeur la plus proche de zéro (la valeur la
plus sécurisante). Le variateur transmet alors ces valeurs a la fonction de
limitation du couple.

Compréhension de la limitation de couple

La fonction de limitation de couple utilise les valeurs qu’elle recoit de la
fonction de limitation de puissance.

Si Niv. Flux Mini Les valeurs
(parametre 71) vaut : sont:
Pas 100 % Passées directement au sélecteur de limite de couple.

Multipliées par 1/flux et % Flux Moteur (paramétre 88) est
Mis a 100 % appliqué avant que les valeurs soient transmises au
sélecteur de limite de couple.

Si une valeur limite le couple ou le courant dans une des directions positive
ou négative, un bit est mis & 1 d&ttat Lim Couplgparamétre 87).

Cebitestmisal
pour des limitations

Si ceci : Est limité par : dans cette direction :
Positive | Négative
Les parametres de Iimitation de Iq : Lim Int Pos Mot 0 8
(parameétre 72) ou Lim Int Nég Mot (paramétre 73)
Courant | La limitation CTN 1 9
La limitation (IT) de I'onduleur 2 10
Freinage par flux 3 11
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Ce bitestmisa 1

. . o pour des limitations
Si ceci: Estlimité par : dans cette direction :

Positive | Négative

Les parametres de limite de couple : Lim Couple
Pos (paramétre 74) ou Lim Couple Nég 4 12
(parametre 75)

Couple Les parametres de limite de puissance (du
. 5 13
régulateur de bus)
Les parametres de limite du réglage automatique 6 14

Compréhension de la sélection du couple

Sél Mde Vit/Cpldéparamétre 68) vous permet de choisir entre le mode
vitesse et le mode couple.

fichier : Commande

groupe : Mode Vit/Cple

Si vous
fichier : Commande choisissez Alors votre référence provient :
groupe : Référence de couple ce mode :

Vitesse Du régulateur PI de vitesse.

Du contrdle de process et de Réf Couple 1 (paramétre 69). Vous
Couple pouvez aussi utiliser % Couple Second (paramétre 70) pour mettre
a I'échelle Réf Couple 1.

Sél Mde Vit/Cpldournit les options suivantes :

Mettez ce bit a . )

1 Si vous voulez que :

0 Le couple zéro soit utilisé.

1 La source de la référence de couple du variateur provienne du
régulateur de vitesse.

2 La source de la référence de couple du variateur provienne d’'un
couple externe.
Comparer les valeurs de la sortie du régulateur de vitesse avec la

3 somme de la référence de couple et sélectionner la valeur la plus
petite.
Comparer les valeurs de la sortie du régulateur de vitesse avec la

4 somme de la référence de couple et sélectionner la valeur la plus
grande.

5 Utiliser la somme numérique de la sortie de régulateur de vitesse
plus la somme de la référence de couple.

Vous pouvez visualiser les valeurs de la sortie du régulateur de vitesse et de
la somme de la référence de couple.
Pour voir la valeur de la sortie du régulateur de vitesse :
1. Mettez la valeur 58220 da®®lect Essai Zparameétre 95).
2. Lavaleur de la sortie du régulateur de vitesse est visibleiamses
Essai 2(paramétre 94).
Pour voir la valeur de la somme de la référence de couple :
1. Mettez la valeur 9730 daiBglect Essai Pparamétre 95).
2. Lavaleur de la sortie du régulateur de vitesse est visibleiamses
Essai 2(paramétre 94).
Si une valeur 4 est mise d&Bél Filtre Réagparamétre 65), la sortie passera
dans un filtre de réjection avant d'étre utilisée par la limitation de c&ugteFil
groupe : Retour de vitesse Cpe-bdg(paramétre 185) établit la fréquence centrale du filtre de réjection a 2
pbles, en Filtre Cpe-bddparameétre 186) établit le facteur de qualité. Ce qui
suit est un exemple de filtre de réjection.

fichier : Surveillance

groupe : Points de test

fichier : Commande
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fichier : Commande

groupe : Limites de contrdle

gain Q Filtre Cpe-bed
(parametre 185)
[~—

Fréq Fil Cpe-bde
(parametre 186)

Hz

D'autres filtres sont disponibles par l'intermédiaire de Sél Filtre Réac. Ces
filtres sont traités dans la section Présentation du retour de vitesse de cette
annexe.

Compréhension des limitations de courant

La fonction de limitation de courant utilise une routine de sélection de valeur
minimum et maximum pour sélectionner les limites supérieure et inférieure
de Ig. La limite supérieure de Iq est la valeur la plus basse giraridt Pos

Mot (parametre 72), la limite CTN et la limite IT sont comparées. La limite
inférieure de Iq est la valeur la plus grande quanmdint Nég Mot

(paramétre 73), la limite NTC et la limite IT sont comparées.

Les limites de courant moteur affectent le niveau du courant statorique total
(Is). Pour convertir le courant statorique (Is) en courant de couple (Ig), on
doit tenir compte du courant de magnétisation (Id). Ceci est effectué en
faisant la soustraction vectorielle bieensité Fluxparamétre 168) et de la
limite du courant moteur.

Pendant le freinage par magnétisation, la limite Iq est réduite de fagon
significative pour autoriser des niveaux plus hauts de courant Id. Pour
obtenir un freinage par magnétisation, un grand courant Id est requis.

Compréhension de la surveillance de I'état du moteur

Les parameétres de visualisation de I'état du moteur sont disponibles pour
afficher les valeurs de diverses fonctions relatives a la puissance. Des valeurs
positives indiquent de la puissance motrice, et les valeurs négatives indiquent
de la puissance régénératrice.
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Présentation du bloc de couple

Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel suivant pour voir comment le
variateur utilise les parametres du bloc de couple.

| rvn

\ 4
—> — < =
A4 T
A —
—
i —
_— - < T —
—
-
— -
— Conditionnement Commande Courant
— " N
_— %Iq Valn_iatlon
— Variateur
<91 >
¢ Maxi = 8192
[
8192 | 1 (la) ‘ 1 - lo°® I
Iq R 1T ‘ 4 >
De B Synchrone
référence AL|_m|teur avec la
couple Mini = - 8192 .
transformation
idati statique
Validation Maxi = 3072 q ‘
Variateur ] (Conversion
Intensité Flux l/ e ceaca)
8192 | S 1 |
@s—% | — u —
R Limiteur
Mini =0
Limitation/Mise a I'échelle
Péles
Conditionnement Retour Codeur Moteur
7
Compteur 2 ge
2
Voie A R +
Circuits Comptage |ncremental‘ 1024 (Poles) or ‘f
Voie B 1 ptsir 4 - T\l +
Compteur — A
Codeur Compteur 1
Numérique
gs
D
Pts/tr
Codeur
Gain Glissement
KGLISS Iq_Cde o
Usy 1024 - 5
A
Conditionnement
Retour Sans
codeur
Fréquence
Moteur
fs (fgliss) .
y +
D o \_fe
ot (rotor) IU (fréq électrique ou statorique)
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Présentation du bloc de couple, suite

Tension en 1A = 2,5V créte avec intensité

/7\[/ nominale moteur débitée dans le moteur

1
— 1A ' :
T 2048 ! '
- * ,
. (Gain) ' Capteur de courant
' résistance Burden
+ | - ' '
1
Commande T
CDA I8 Tension aux bornes de Burden = 2,5V quand
le variateur délivre I'intensité créte nominale
CDA Régulateur de courant Moteur
c.a.
L |
DA Commande M tfl
esure courant Tlux
Ids F e e e = = = = 4
— 1 1
1 1
c 1 '
T 2048 ! :
Retour [Gain] X Capteur de courant
' résistance Burden \
Tension en 1C = 5V créte avec intensité 1 '
nominale moteur débitée dans le moteur — [
b e e e e e e e e e e e - a

Tension aux bornes de Burden = 2,5V quand le

variateur délivre l'intensité créte nominale

U —>
W —» Maxi
V ——>

Courant Total
Intens
Moteur
e e I e
X,X A
MULT

Intens Onduleur
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fichier :

groupe :

Moteur/Onduleur

Constantes Moteur

fichier :

groupe :

Surveillance

Etat du moteur

fichier :

groupe :

Moteur/Onduleur

Données codeur de la
plague moteur
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La fonction de limitation/mise a I'échelle utilise les donnée¥ de
(paramétre 91), la référence de coupléntensité Fluxparamétre 168) pour
effectuer des vérifications de limitation et de mise a I'échelle sur les deux
valeurs. La fonction de Limitation/Mise a I'échelle fournit les valeurs
synchrones (ou électriques) de la commande de coup)e{idu courant de

magnétisation (Ig.
Ces valeurs, lget Id,, sont converties en valeurs statiques. Pour convertir les

valeurs, la routine de conversion prend également en compte I'entrée du
dispositif de retour.

Si le dispositif

de retour est : Alors :

La valeur de la Fréquence Moteur (paramétre 89) est intégrée
Sans codeur pour obtenir les unités appropriées et ensuite utilisée pour la
conversion.

Le variateur utilise les valeurs de Péles Moteur (paramétre 7) et
de Impuls/tr Codeur (paramétre 8) pour ajuster la valeur

Avec codeur provenant du codeur. La valeur de Gain Glissement

(parametre 169) est intégrée pour obtenir les unités appropriées
et ensuite ajoutée a la valeur provenant du codeur.

Une fois que les valeurs ont été converties en valeurs statiques, elles sont
envoyées au régulateur de courant.
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Présentation de la détection de Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel suivant pour voir comment le
défauts du variateur variateur détecte les défauts.
Kt
| Y A —
1 T —
R A J \ 4 T —
il —
—> —> — —
o m ¥
/
/
/
/
— Défauts configurables
-~ Type disp Réac
— = codeur (2
_— Codeur @
— Perte Quadrat, ——»—— ?:?E)%Ctty |I Code défaut 5048
Perte Phase —g»— 1 Niveau
Etat Lim
Couple < 87 > Arrété
rrétes
: 4 ET [~® TEMPO 5
Etat Vitesse zéro Code défaut 1053
Command/Ond@@ I\l
\
Temps
Moteur Rotor Bloqué Etat
Command/Ond
A Déclenchmt 12T
Is Filtrée > code 1052 Surcharge
& 4096 __ B_|A>B? Moteur
(100 %)
Calculs
Facteur >
Service @ o . . @ ,
A 12T Imminent Sélect Défaut 1 Sélect Alarme 1
Code 1051
i > 3g91 __ B |A>B? — e
lﬁgtrgnr @ o (95 %) Sélect Defaut 2 | Sélect Alarme 2
- 'If Condition
Fonction Surcharge Moteur "I2T" . = Aarme
- |
I|— —— Condition
Défaut
Sélect Défaut 1 (parameétre 20) Sélect Défaut 2 (paramétre 22) Sélection
Sélect Alarme 1 (paramétre 21) Sélect Alarme 2 (paramétre 23)
Code Défaut Bit  Description Code Défaut Bit ~ Description
12064 0 TpsMicrCoup 5048 0 Perte RtrVit
12065 1 Tps Précharge 2049 1 En SrChf Ond
12066 2 Baisse Bus 2 Réservé
12067 _ _[3 | SousTensBus_ _ _ 1051 _ _ _[3_|_EnsSrChrgMtr _ _ _
12068 4 Cycles Bus>5 1052 4 Dft SChrgMtr
12069 5 Crcuit Ouvert 1053 5 Mtr Bloqué
6 Réservé 5054 6 Entr Dft Ext
______ |7 | Réservé .. __|7| Résere
3072 8 Entrée mA 8 Réservé
6073 9 Timeout SP 1 3057 9 Limite Param
6074 10| Timeout SP 2 3058 10| Limite Math
6075 (1] TimeoutSP3 _ W | _____._ [11] Reservé
6076 12| Timeout SP 4 12| Réservé
6077 13| Timeout SP5 2061 13| En SrChrgOnd
6078 14| Timeout SP 6 14| Réservé
6079 15| Erreur SP 2063 15| Dft SChrgOnd
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Présentation de la détection de défauts du variateur, suite

Défauts Non-Configurables — —
Alimentation Tempo Code défaut 3026
analogique Echelle  [—{(13V - 18V) [~ 200 ms
15 volts

Tolérance Alimentation Analogique

Filtrée

Retour Variateur Pas Arrété
Etat
de Vitesse &‘ Command/Ond E

X_-_-_-_

_. - - - - F
P - !
Limite vitav (AL - %] Tem Code défaut 3025
po
L >
J_ 100 ms
Limite Vit Ar Vet Plage o
- 2028
Survitesse Absolue
<-20°C
I e A
>100°C '
Vérif. Température Onduleur

1
1
1
1
1
1
|
1
1
1
1
1
1
l
|
1
1
1
|
1
Survitesse *

] ) —
' Absolue
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
1
1
l
1
1

Echauff. Transistor
de Puissance, °C

PN

A

Echauff. Radiateur Table de
Transistor de Puiss. —> . > Tempo Code défaut 2049
(CTN) p Comparaison —
Entrée Chaud 05s
CTN

Surchauffe Onduleur en Cours

Vous pouvez configurer le compte-rendu de certaines situations (défaut
variateur, alarme ou ignoré), tandis que d’autres situations seront toujours
groupe : Config Défaut signalées comme étant des défauts. Pour les défauts configurables, quatre
parameétres sont fournisSglect Défaut {paramétre 20%5élect Alarme 1
(paramétre 21)5élect Défaut Zparamétre 22), edélect Alarme 2

(parametre 23). Cette section explique comment certains défauts sont
provoqués et détectés.

fichier : Réglage Défaut

Défaut de perte du retour de vitesse

Perte RtrVitest un défaut configurable contr6lé par le bit (Bdéect

Défaut 2et deSélect Alarme 2Vous ne pouvez recevoir un défaut/alarme
Perte RtrVitque si vous avez un codeur sur votre systéme, ce qui est indiqué
par une valeur 2 dafiype Disp Réafparametre 64). Un défaut/alarme

Perte RtrVitse produit lorsque le matériel détecte une perte d'entrée codeur.
Ceci peut se produire pour deux raisons :
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Ce type _de Se produit quand :
perte :
Quadrature Il'y a une perte de quadrature. La cause la plus probable est un haut

niveau de parasites sur un ou les deux canaux du codeur.

Le matériel détecte que I'un des quatre fils (A, NON A, B, NON B) est

Phase
manquant.

fichier :

groupe :

Surveillance

Etat Command/var

fichier :

groupe :

Réglage Défaut

Limites Défaut

Défaut Mtr Bloqué

Mtr Bloquéest un défaut configurable contrdlé par le bit Sdkect Défaut 2

et deSélect Alarme 2Un défaut Mtr Bloqué se produit lorsque le moteur ne
tourne pas (vitesse nulle) et que le variateur est en condition de limitation (le
variateur délivre le couple, le courant ou la puissance maximum).

Cette condition : Est indiqué par :

Le bit 12 de Etat Command/Ond
(parametre 15) est mis a 1.

Le moteur ne tourne pas

Le variateur est dans une condition de | Etat Lim Couple (paramétre 87) a une
limitation valeur différente de 0.

Vous pouvez utilisefemp Bloc Moteufparamétre 25) pour entrer la durée
pendant laquelle le variateur doit &tre en limitation de courant et a vitesse
nulle avant qu'il n'indique un défaMitr Bloqué

Défauts En SrChrgMtr et Déf SChrgMtr (I 2T)

En SrChrgMtret Déf SChrgMtrsont des défauts configurables a I'aide des
bits 3 et 4 de&Sélect Défaut 2t deSélect Alarme 2 es défauts sont générés
guand des points de la courbe de surcharge du moteur sont atteints. Vous
pouvez utilisefFacteur Servic€paramétre 9) €% Surch Moteur

(paramétre 26) pour modifier la courbe.

Les courbes suivantes ne s'appliquent pas au chéassis H. L'information
concernant le chassis H n’est pas disponible au moment de I'impression de
cette publication.
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Pourcentage Intensité
Nominale Moteur 5 o,

190 %
180 %
170 %
160 %
150 %
140 %
130 %
120 %
110 %

100 %

Pourcentage Intensité
Nominale Moteur
200 %
190 %
180 %
170%
160 %
150 %
140 %

130 %

120 %
110 %

100 %
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Courbes de Surcharge Moteur (12T) Pour un Facteur de Service de 100 %

\
\\
AN
\\
AN
\ Etabli par Facteur Service
D (paramétre 9).
SIS \ 1]
T ———
10 1000 10000

/ 100

Limite de surcharge 60
secondes, établie par %
Surch Moteur (paramétre 26).

Secondes

e S| rcharge Moteur 200 %
Surcharge Moteur 175 %
Surcharge Moteur 150 %

Courbes de Surcharge Moteur (12T) Pour un Facteur de Service de 110 %

\
\\
NNEAY
N\
\ \
N\
N \\\
N
\Q\\ Etabli par Facteur Service
(paramétre 9).
\\\ \
S~ T — \
10 100 1000 10000
/ Secondes

Limite de surcharge 60
secondes, établie par %
Surch Moteur (paramétre 26).

e Surcharge Moteur 200 %
Surcharge Moteur 175 %

Surcharge Moteur 150 %
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Défaut Tol Alim Analog

Tol Alim Analogest un défaut non configurable. Il indique que les tensions
provenant de l'alimentation analogique sont en dehors des limites
appropriées (13 V a 18 V). Si vous recevez un défaluAlim Analog vous
avez trés probablement un probleme avec votre alimentation.

Défaut Survit Absolue

Survit Absoluesst un défaut non configurable qui se produit quand le
o régulateur de retour de vitesse indique que la vitesse du moteur est plus
groupe : Limites de controle grande que les valeurs maxima spécifiées Hams/itesse Agparameétre 41)

fichier : Commande

etLim Vitesse Afparamétre 40). Vous pouvez utilisaurvit Absolue

(paramétre 24) pour spécifier le dépassement de vitesse tolérable au dela des
vitesses maxima spécifiées damm Vitesse AetLim Vitesse Aavant que

le variateur ne génére un déf&utrvit Absolue

Défauts En SrChf Ond et Déf SChf Ond

En SrChf Ondest un défaut configurable contrblé par le bit Sdéect

Défaut 2et deSélect Alarme 2Le variateur surveille la température du
radiateur. Si la température atteint envirorf@0Qvous recevrez un défdtin

SrChf Ond

Déf SChf Onekst un défaut non configurable. Vous recevrez un dBréut

SChf Ondsi la température du radiateur n’est pas comprise entre€-20
100°C.

L'origine de ces deux défauts peut étre un capteur coupé ou en court-circuit,
un ventilateur d’onduleur obstrué ou en panne, ou un fonctionnement
prolongé du variateur au-dela du courant nominal.
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Présentation de la surcharge

de I'onduleur

Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel suivant pour voir comment le
variateur utilise les parametres pour la détection de surcharge de I'onduleur.

! J[’ a1

=
—>] —> — =
— =
4_‘]/ ~_
/
_— - \
- Intensité Flux ~_
/ \
/
/ \
- 1 S~
1
1
h’ ' Etat Lim Couple
' L . + -
" , Limiteur de Protection CTN
< > [lg] X ' Echauff. °C
Intens X + + 400 %
: ] i Erreur
Nominale X RJC Transistor > Vers sélection
- — , 30 °C—> + - » limitation
Conversion Unités , MULT courant
Moteur Onduleur ' 120 °C — moteur
' Limiteur
L -
, Intégrateur
' Température Radiateur
Onduleur, °C
Intensité Flux : veu
(> . @& |
1
|
Olr?c‘iilnesur 100 % x o _+©_ : 100 % Iq nominale onduleur en moteur par unités
- \Y |
1
1
Conversion Unités 1
Moteur Onduleur ! Protection IT Onduleur Etat Lim Couple
1 - + —_
1
| 60's @ 150 % Courant Onduleur 87 LITE
1
! .
' Filtre
Intensité Flux : 125ms A A
150 % x - ! I i
oX — !
M 4 _ , Onduleur B
08
P Ve
! « (EnLimitation) | amon
Conversion Unités ! Protection ! — fimitation
Moteur Onduleur ' ! courant
| O 1 (Pas en Instance) moteur
1
1
1
: 1 Sélection
1
! B
1
: 150 % Iq nominale onduleur en moteur par unités

: C22Dl3] sélect Défaut 2
' C23Dfi3]  select Alarme 2

La protection de surcharge onduleur est congue pour fournir des limites
assurant que les caractéristiques nominales des semi-conducteurs de
puissance ne sont pas dépassées. Le circuit de surcharge de I'onduleur
détecte les températures excessives dans les composants et un courant
excessif dans le temps (IT).
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fichier : Surveillance

groupe : Etat Command/var

Aussi bien pour les tests de température que pour les tests de courant dans le
temps, la référence interne Is est mise a I'échelle en termes de pourcentage
du courant nominal du moteur. Elle est également mise a I'échelle en

fonction de I'onduleur. Pour ces conversidngens Nominaléparamétre 4)
etIntens Onduleufparameétre 11) sont également utilisés.

Compréhension du limiteur de protection CTN

Le test de protection CTN détecte les températures excessives a l'intérieur
des composants. Pour réaliser cela :

1. Lavaleur ded qui a été convertie en unités d’onduleur, est multipliée
par 30°C.

2. Cette valeur représente une élévation de température qui est ajoutée a la
température réelle du radiateur de I'onduleur.

3. 120°C sont soustraits du résultat de cette somme.
4. Le résultat est une valeur d'erreur qui est intégrée et limitée.

Si le limiteur CTN prédit que la température interne des composants excéde
120°C, alors le courant du moteur est limité (provoquant une condition de
limitation).

Si le courant du moteur a été limité dans la direction positive a cause d’'une
température excessive, le bit 1 est mis a 1 &atsLim Couple

(paramétre 87). Le bit 9 indique une limitation de courant dans la direction
négative a cause d’'une température excessive de I'onduleur.

Compréhension de la protection IT de I'onduleur

Le test de protection IT de I'onduleur détecte un courant excessif dans le
temps. Dans la plupart des variateurs, le test utilise a la fois les valeurs 100
% et 150% du courant nominal onduleur exprimées en unités moteur. (Pour
les chassis variateur-H 460/800 CV, le test utilise 100 % et 135 %). Si le
courant se maintient ou dépasse les 150 % du courant nominal de I'onduleur
pendant 60 secondes, le test limite le courant a 100 % du courant nominal de
I'onduleur. Quand un variateur limite le courant, soit le bit 2 (valeurs
positives), soit le bit 10 (valeurs négatives)at Lim Couple

(paramétre 87) est mis a 1.

Vous pouvez aussi décider d’'étre averti lorsque le variateur limite le courant.

Pour : Vous devez :

Mettez a 1 le bit 13 dans Sélect Défaut 2

Recevoir un défaut (paramétre 22).

Mettez a 1 le bit 13 de Sélect Alarme 2 (parameétre 23)

Recevoir une alarme et remettez a zéro le bit 13 dans Sélect Défaut 2.

Ignorer la condition de Remettez a 0 le bit 13 a la fois dans Sélect Défaut 2 et
limitation dans Sélect Alarme 2.

Ce qui suit est la courbe de surcharge onduleur pour les chéssis A — G. Cette
courbe de surcharge onduleur s'applique aussi au chassis H, a I'exception du
modéle 460 V/800 CV.
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10000

TN | [ [ []]
E 190 % \ Tendance 30 secondes @ 150 % ‘
3 180%
=
o
T 170%
= \ /‘ Surcharge 60 secondes @ 150 %
S  160% // —
8 150 % e
3
o 140% N
g \\
S 130% N
5 120% \\
oo \ \\ L L ‘ 105 %
100 % ‘ |
10 100 Secondes 1000 10000
Surcharge Onduleur
Tendance Surcharge Onduleur
Ce qui suit est la courbe de surcharge onduleur pour
la taille H 460 V/800 CV.
200 %
190 % \\ \
180 %
E 170%
f=
o
E
= 160 %
E Tendance 30 secondes @ 135 %
s 150 %
o
o
S
s 140 %
c
§ “‘ Surcharge 60 secondes @ 135 %
3 130 %
\\
1% \\
.|
N~
110 % — py
— 105 %
T
100 % ‘ ‘ ‘
10 100 1000
Secondes
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Présentation du réglage Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel suivant pour voir comment le
automatique de la boucle de variateur utilise les paramétres pour le réglage automatique de la boucle de

| ri‘ A
v :é lw—[\v

—>> —> - _ ‘
% (YY) I A N
yd Couple Vit Etat
/ Autorég| Autoréglage  Command/Ond \
s @@ <> Etat b
/ Autoréglage
Marche/Arrét Variateur
/ Sél Autorég/Diag (inertie) 156
0 | En exécution
e
aol—— - - - 1 Inhibition 1 | Termine
| Autoréglage ermine
! 2 Raté
1
3 | Abandonné
0 v | 1
Attente “1 Marche
Etat -
Bde Pas Vit Ond A Autoréglage 4 Flux Actif
x,xx rad/s | _A
@: Y 5 | Pas Prét
Autoréglage .
Inertie Totale o 2 Actif 6 | Pas Vit Zéro
= X,XX S S § ause 7 | En Marche
A _I
12 | Timeout Profil
4 3
Arrét Mesure 13 | Limite Couple
1] L
Bcle Vitesse Ki
Calculs Gain Etat Autoréglage

Bcle Vitesse Kp Boucle

de Vitesse

Bcle Vitesse Kf —>

Sél Bde Lim
Filtre Pas Taux
Réac Fil Err Chg Int

1336 IMPACT-5.6 — Décembre, 1999



3-36 Schémas fonctionnels du controle

fichier : Autoréglage

groupe : Configuration
Autoréglage

fichier : Application

groupe : Contrdle/Rég Bus

Avec un Frein :
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Le test de réglage automatique de la boucle de vitesse mesure

essentiellement

l'inertie. Pour cela, le test passe par cing états :

Dans cet état :

Le test:

0 (Attente)

Attend que le bit 5 dans Sél AutoRég/Diag (parameétre 173) soit
mis a 1. Ceci se produit normalement lorsque vous lancez le
réglage automatique depuis la routine Réglage Rapide du
Moteur.

1 (Démarrage)

Attend que vous appuyez sur marche.

Attend pendant un temps fixe que le flux de magnétisation dans

2 (Pause) le moteur se stabilise.

3 (Mesure) Mesure l'inertie en appliquant au moteur la quantité de couple
spécifié dans Couple Autorégl (paramétre 164).

4 (Arrét) Commande un arrét.

Mesure de l'inertie

Pour mesurer l'inertie, le test de réglage automatique de la boucle de vitesse :

1. Applique au moteur la quantité de couple spécifié Gmsmple
AutoRégl(parameétre 164).

2. Augmente progressivement la vitesse jusqu'a la vitesse spécifiée dans
Vit AutoRéglparamétre 165).

3. Décroit la vitesse jusqu'a 0.

4. Mesure la pente croissante et décroissante pour déterminer l'inertie.

Une fois que le couple est appliqué, la facon dont le test mesure l'inertie

dépendra de I'état du bit 10 @gtion Bus/Freinparamétre 13).

Sile bit 10 est a 1, la vitesse est diminuée jusqu'a 0 aprées que le moteur a
atteint la vitesse spécifiée davis Autoréglage En méme temps, le couple

prend une valeur négative et reste négatif jusqu'a ce que la vitesse atteigne O.
Ce qui se représente ainsi :

Vitesse

Vit Autoréglage |- - - -
(paramétre 165)

Pente utilisée pour calculer I'inertie

Temps
0 Pause Temps
\
0
Couple
Couple Autorégl - - - -
(paramétre 164)
Temps
Pause
0— Temps
Couple Autorégl
(parameétre164) |~~~ T T T T T 77

Sile bit 10 n'est pas a 1, la vitesse ralentit en roue libre jusqu'a 0 apres que le
moteur a atteint la vitesse spécifiée deinAutoréglagelLe couple devient
aussi 0 a ce point. Ce qui est représenté ainsi :
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in: Vitesse
sans frem: i 9 Pente utilisée pour calculer l'inertie
Vit Autoréglage |- = = == === - -
(parametre 165)
'
'
Temps :
0 Pause‘ : v Temps
\ : . .
] . '
0 . . )
] . '
' ' '
' ' '
Couple : ' :
'
Couple Autorégl |- - - - ;
(parametre 164) X
'
'
Temps :
Pause
0— L Temps

\
0

Une fois que l'inertie est déterminée, la valeur est placédmamie Totale
(paramétre 157). La valeur @&le Pas Vit Ongparameétre 161) peut alors
groupe : Régulateur de vitesse atre déterminée.

fichier : Commande

Une fois que ces valeurs sont connues, le test d'autoréglage de la boucle de
vitesse exécute les calculs de gain de la boucle de vitesse pour déterminer les
valeurs des parametres suivants :

fichier : Commande Ce parametre : A cette définition :
groupe : Régulateur de vitesse Bcle Vitesse Ki . L . i ]
Retour de vitesse (paramétre 158) Contrdle le gain intégral de l'erreur du régulateur de vitesse.
Limites de controle - — - - -
Bcle Vitesse Kp Contrdle le gain proportionnel de I'erreur du régulateur de
(parametre 159) vitesse.
Bcle Vitesse Kf Controle le gain d'anticipation de vitesse du régulateur de
(parametre 160) vitesse.
Sél Filtre Réac

(parameétre 65) Sélectionne le type de filtre du signal de retour.

Etablit les bandes passantes de deux filtres passe-bas en

Bde Pa§ Fil Err cascade dans le chemin de I'erreur Kf du régulateur PI de
(parametre 162) .

vitesse.
Lim Taux Chg Int Spécifie le taux de variation maximum admissible pour le
(parametre 77) signal de référence de courant.

Pendant le réglage automatique de la boucle de vitesse, vous pouvez

fichier : Autorégl . , - . A
wloreglage contrdler I'état du test en utilisaitat Autoréglagdparamétre 156). Les

groupe : Etat Autoréglage quatre premiers bits (0 — 3) identifient I'état actuel :
Sice bitestal: Alors :
0 Le test est en cours d'exécution.
1 Le test est terminé.
2 Une erreur est survenue.
3 Le test a été abandonné car un ordre d'arrét a été émis.
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Les bits 4 — 7, 12 et 13 identifient la raison pour laquelle le bit 2 a pu étre

mis a 1.
Sicebitestal: Alors :
4 Le moteur a un flux magnétique actif.
5 Le variateur n'est pas prét pour dématrrer le réglage automatique.
6 Le variateur n'est pas a la vitesse zéro.
7 Le moteur est en marche.
Le test de réglage automatique est en dépassement de temps car
le test d'inertie n'a pas pu accélérer la charge. La charge doit
12 Ay .
accélérer a une cadence de 5 % de changement de vitesse par
minute ou plus.
13 Le test d'inertie n'a pas réussi a atteindre la limite de couple.
Temps de transmission Vous pouvez utiliser le schéma fonctionnel et le tableau suivant pour

déterminer le temps maximum qu'une commande mettra pour étre exécutée.

Entrées Frain Référence Couple
dimpulsions Référence Vélocité
(4 ms)

Entrées
Analogiques
(4 ms)

Compensation

Procés Y
(12,5 ms)
> Contréle

Entrées Commande
Codeur a Controle Adaptatif F.O.C. Courant

(2 ms) > antrglg Couple —> Sorti

Vélocité @ ms) ortie
Commutation

Référence
SCANport >

(4 ms) (L ms)

:

Evaluation .
Logique Sortl_e
Commande SCANport Analogique Tableau d'ordre d'exécution
SCANport o “Goms) (4 ms)
(4 ms) - 1 Intervalle Fonctions
';e'a.is 1ms Contrdle orienté terrain
Entrées | Commandes (1205”'nis) 2ms Entrées Codeur
Carte relais ) Gestionnaire ' Régulateur Vélocité
OptionL | Defaut | ge pgtaut Référence Couple
(8 ms) (100 ms) 4ms SCANport Référence/Commandes

Entrées train d'impulsions

Lecteur Entrées Analogiques
}4_ Liens g ‘ * Blocs de Sorties Analogiques
de Fonction Lecteur de Liens Parameétres
Parametre Programmables Référence Vélocité

@ ms) (12,5 ms) 8ms Entrées Carte Relais Option L

12,5ms Blocs de Fonction Programmables
* 12,5 ms de temps de traitement s'ajoutent Sorties de Relais
aux autres temps de lecture de E/S Proces de Compensation
50 ms Evaluation Logique SCANport
Séquence Logique Variateur Marche/Arrét

100 ms Gestionnaire de Défaut
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Par exemple, le temps mis pour convertir une référence de vitesse en un
courant de sortie peut étre déterminé comme suit :

Référence SCANport 4 ms
Commande de Vitesse/Couple 2ms
Contr6le adaptatif F.O.C./Commutation 1ms
Temps Total 7ms

Par conséquent le temps total doit étre de 7 ms (Ceci peut prendre moins de 7
ms, mais cela ne prendra pas plus de 7 ms). Remarquez que cela prendrait
aussi longtemps si une référence de vitesse analogique était utilisée.
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Remarques :

1336 IMPACT-5.6 — Décembre, 1999



Chapitre 4

Objet du chapitre

Equipement nécessaire

Gestion des défauts/alarmes

Codes de défaut

Le chapitre 4 fournit la liste des codes de défaut du variateur 1336 IMPACT.

ATTENTION : Ne dépannez ou n'effectuez pas de
maintenance sur le variateur 1336 IMPACT si vous n'étes pas
familiarisé avec votre systeme variateur et les mécanismes
associés. Vous pouvez étre blessé et/ou I'équipement peut étre
endommagé si vous ne vous conformez pas a cette regle.

Pour le dépannage, vous avez besoin d'un appareil de programmation tel que
la HIM pour lire les codes de défaut. Vous devez également disposer de la
documentation suivante avant de commencer I'une des procédures de
dépannage :

* manuel d'instruction du dispositif de programmation

Quand un probleme se produit avec votre variateur, vérifiez les voyants VP
et CP sur le variateur. La figure 4.1 montre I'emplacement des voyants VP et
CP.

Figure 4.1
Emplacements des voyants LED VP et CP

Il

Module de 2] [3]
8l I8

Langue 0848
8| |8l

8l 8

INV
EN VP CP

Yvy
OO0 = Ver
00 = Rouge

00000 [oo0000000000

CcP VP
1

|
O0000=«  mven Tailles B—H
AAddA Vert

Rouge Rouge
Vert  Vert

Tailles A1-A4

Les voyants de la carte de contréle du moteur indiquent I'état du processeur
de vitesse (VP) et du processeur de courant (CP) :
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4-2 Codes de défaut

Si le voyant LED VP ou VP est : Alors, pour ce processeur :

Vert fixe Aucun défaut ne s'est produit.

Vert clignotant Une alarme variateur s'est produite.

Rouge clignotant Un défaut logiciel du variateur s'est produit.

Rouge fixe Un défaut matériel du variateur s'est produit.

Les défauts se répartissent en trois catégories de base :

Ce type de P, . Pour éliminer ce défaut,
’yp . A la définition suivante : .
défaut : vous devez :
Déclenche le variateur et provoque | Effectuez une commande de
- son arrét. Vous ne pouvez pas Réarmement Variateur ou coupez
Matériel A )
reprendre le contrdle tant que vous | et remettez le variateur sous
n'‘avez pas réarmé le variateur. tension.
1. Corrigez la condition qui a
Logiciel Déclenche le variateur et provoque provoqué le défaut.

son arrét. 2. Exécutez une commande
Raz Défauts.

1. Corrigez la condition qui a
Indique une condition d'alarme provoqué l'alarme.

Alarme normale ou non. Le variateur ne ;
s'arréte pas. 2. Exécutez une commande

Raz Défauts.

Les défauts sont signalés sur le Module Interface Opérateur (HIM) au
moment ou ils se produisent. Les alarmes ne sont pas signalées sur la HIM.
Pour faciliter le dépannage de votre variateur 1336 IMPACT, celui-ci
enregistre tout défaut ou alarme dans une liste de défauts ou d'alarmes. Les
défauts et les alarmes qui sont contenus dans les listes sont, soit de type
configurable, soit de type non configurable.

Ce type de défaut : Se référe a des défauts que vous :

fichier : Réglage Défaut

groupe : Config Défaut
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Pouvez régler soit pour déclencher le variateur, soit pour
Configurable fournir seulement une alarme visuelle tandis que le
variateur continue de fonctionner.

Ne pouvez pas désactiver. Ces défauts sont le résultat
Non configurable d'une condition qui pourrait endommager le variateur si
elle se poursuivait.

Vous pouvez effacer les défauts en appuyant sur le bouton d’arrét de
la HIM.

Configuration des défauts et alarmes du groupe 1

Parmi les défauts suivants, vous pouvez configurer ceux qui devront
déclencher le variateur en utiliséB#lect Défaut {parametre 20) ebélect
Alarme 1(parametre 21)Sélect Défaut BtSélect Alarme bnt les mémes
définitions de bit suivantes :

Ce bit: |[Avec ce texte : Est défini comme :

Un dépassement du temps de tenue aux micro-

0 TpsMicrCoup coupures s'est produit.

1 Tps Préchrge Un dépassement du temps de précharge s'est produit.

Une chute de tension du bus de 150 V au dessous de la
tension du détecteur de tension de bus s’est produite. Ce
sujet est traité en détail plus loin dans ce chapitre.

2 Baisse Bus




Codes de défaut 4-3

Sélect Défaut Sélect Alarme

bit=1
Déclenche Variateur bit=1
o— Rapport d'Alarme
Défault —o— o—
o—o—
bit=0 o—
Rapport d'Alarme bit=0

Pas de rapport, Ignoré

Ce bit: |Avec ce texte : Est défini comme :

Une chute de la tension du bus CC a un niveau
3 SousTens Bus | inférieur a la valeur établie dans Ss-tens Secteur
(paramétre 27) s’est produite.

Plus de 5 micro-coupures se sont produites dans une

4 Cycles Bus>5 période de 20 secondes.

Le courant de magnétisation est inférieur a 50 % de la

5 Creuit Ouvert valeur commandée.
Entrée mA Perte de I'entrée mA aprés sa connexion.
Timeout SP 1 Une perte de communication avec le port SCANport 1.

10 Timeout SP 2 Perte de communication avec le port SCANport 2.

11 Timeout SP 3 Perte de communication avec le port SCANport 3.

12 Timeout SP 4 Perte de communication avec le port SCANport 4.

13 Timeout SP 5 Perte de communication avec le port SCANport 5.

14 Timeout SP 6 Perte de communication avec le port SCANport 6.

Trop d'erreurs se sont produites dans les

15 Erreur SP communications.

Les bits 6 et 7 sont réservés.

Pour chaque condition devant provoquer un défaut du variateur, mettez le bit
correspondant & 1 daSglect Défaut JQuand le variateur rencontre une
condition que vous avez validée pour déclencher un défaut du variateur, la
facon dont il réagit dépend de la condition qui s'est produite.

Pour les bitsde0a5:

* Le voyant rouge CP s'allume.

* Le moteur s'arréte en roue libre.
Pour les bits de 8 4 14 :

* Le voyant rouge VP s'allume.

* Le moteur s'arréte selon les conditions définies par la mise a 1 des bits
1 - 3 dan®ptions Logiquegparamétre 17).

Sicebitestal:

Alors ce type d'arrét est utilisé :

1 Roue libre
2 Limite de courant
3 Rampe

Pour chaque condition devant provoquer l'affichage d'une alarme de défaut
par le variateur, vous devez :

1. Mettre a 1 le bit correspondant deé3édect Alarme .1

2. Vérifier que le bit correspondant da®élect Défaut st remis a 0.

Quand le variateur rencontre une condition que vous avez sélectionnée pour
afficher une alarme :

* Le voyant CP clignote vert.

* Le variateur continue de fonctionner.

Si aucun bit n'est mis a 1 daBélect Défaut bu dansSélect Alarme Jlle
variateur ignore la condition quand elle se produit.

La plupart des options de configuration des défauts/alarmes du groupe 1
concernent des conditions du bus c.c. Ces conditions de bus sont relatives a
la précharge du bus et a tout type de conditions de tenue aux micro-coupures.
Les conditions de précharge du bus et de tenue aux micro-coupures sont
traitées plus loin dans ce chapitre.
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4-4 Codes de défaut

Si vous utilisez les bits 9 -14 pour ignorer les erreurs de communication,
veuillez lire ce qui suit ;

ATTENTION : Des risques de blessures ou de dommages
matériel existent. Si vous commandez une marche ou un jog
et déconnectez ensuite le dispositif de programmation, le
variateur ne passera pas en défaut si le défaut de
communications SCANport a été inhibé pour le port concerné.

Configuration des défauts et alarmes du groupe 2

Parmi les défauts suivants, vous pouvez configurer ceux qui devront
déclencher le variateur en utiliséB&lect Défaut Zparameétre 22) edélect
Alarme 2(parametre 23)Sélect Défaut 2tSélect Alarme ®nt les mémes

définitions de bit suivantes :

Ce bit: | Avec ce texte : Est défini comme :
. Une perte de l'information de retour de vitesse
0 Perte RurVit provenant du codeur numeérique s'est produite.
1 En SrChf Ond Une surchauffe de I'onduleur est en cours.
3 En SrChrgMtr Une surcharge du moteur (IZT) est en cours.
5 2
4 Déf SChrgMtr U‘n declenc_hement pour surcharge du moteur (1“T)
s'est produit.
Mtr Bloqué Le rotor a été bloqué.
Entr Déf Ext Un défaut extérieur s'est produit.
Limite Param Un paramétre est hors limites.
10 Limite Math Une limitation mathématique s'est produite.
13 En SrChrgOnd | Une surcharge (IT) de I'onduleur est en cours.
. Un déclenchement pour surcharge (IT) du pont
15 Déf SChrgOnd d’entrée s'est produit.

Les bits 2, 7, 8, 11, 12 et 14 sont réserves.

Pour chaque condition devant provoquer un défaut du variateur, mettez le bit
correspondant a 1 daBglect Défaut 2Quand le variateur rencontre une
condition que vous avez validée pour déclencher un défaut du variateur, la
facon dont il réagit dépend de la condition qui s'est produite.
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Codes de défaut 4-5

Sélect Défaut Sélect Alarme

bit=1
Déclenche Variateur bit=1
o— Rapport d'Alarme
Défault ——o—"_ o—
o——o—
bit=0 o—
Rapport d'Alarme bit=0

Pas de rapport, Ignoré

Affichage des listes de défauts
et d'alarmes sur la HIM

Pour les bits 0, 1, 4,5 et 15 :

* Levoyant rouge VP s'allume.

* Le moteur s'arréte en roue libre.
Pour les bits 3et6 413 :

* Le voyant rouge VP s'allume.

e Le moteur s'arréte selon les conditions définies par la mise a 1 des bits
1 - 3 danptions Logiquegparametre 17).

Sicebitestal: Alors ce type d'arrét est utilisé :
1 Roue libre
2 Limite de courant
3 Rampe

Pour chaque condition devant provoquer l'affichage d'une alarme de défaut
par le variateur, vous devez :

1. Mettre a 1 le bit correspondant dédélect Alarme 2
2. Vérifier que le bit correspondant da®élect Défaut 2st remis a 0.

Quand le variateur rencontre une condition que vous avez sélectionnée pour
afficher une alarme :

e Le voyant vert VP clignote.
» Le variateur continue de fonctionner.

Si aucun bit n'est mis a 1 daBélect Défaut u dansSélect Alarme 2e
variateur ignore la condition quand elle se produit. Par exemple, s'il y a une
perte du signal de retour et que les bits 0 d&#lsct Défaut 2t dansSélect
Alarme 2sont tous les deux a 0, le variateur ignorera la perte du signal de
retour.

Vous pouvez utiliser la HIM pour voir les listes de défauts et d'alarmes. Pour
voir la liste des défauts, vous devez :

1. Appuyez sur la touchEchapjusqu'a atteindre le nive&@hoix du Mode

2. Utilisez la touchéncrémentou Décrémenpour parcourir les options de
Choix du Modgusqu'a ce quEtat Controlsoit affiché.

3. Appuyez sur le touchéntrée

4. Utilisez la touchéncrémentouDécrémenpour parcourir les options de
Etat Controljusqu'a ce qukiste Défautsoit affiché.

5. Appuyez sur le touchEntrée
6. Appuyez sur la touchéntréequand\voir la Listeest affiché.

La liste de défauts peut contenir jusqu'a 32 défauts. Le variateur 1336
IMPACT affiche les défauts selon le format suivant :

Nom de Défaut

(LR ROVl (e il {THJ{o]
lDDI@IIDDIIIﬂ@DDI

L 1 I
Indicateur Défaut Numero Code Indicateur Posmon Dans
Défaut Declenchement Pile de Défaut
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4-6 Codes de défaut

Quelles sont les descriptions
de défaut ?
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L'indicateur de déclenchement n'est présent que si ce défaut a provoqué
l'arrét du variateur.

Le dernier numéro (1) indique la position de ce défaut dans la liste des
défauts.

Un marqueur est placé quand le premier défaut se produit aprés une
séquence de mise sous tension. Ce marqueur de mise sous tension se
présente ainsi.

1 I |
FILIC LI IT I IL I T

Le variateur 1336 IMPACT garde une trace du temps qui s'est écoulé depuis
la mise sous tension. Le variateur utilise cette information pour horodater
I'apparition d'un défaut par rapport a I'heure de mise sous tension du
variateur. Pour voir I'horodatage, vous devez utilBannées Essai 2

(paramétre 94) eélect Essai Zparamétre 95). Vous devez entrer une

valeur dansélect Essai pour voir le temps en heures depuis la mise sous
tension et une autre valeur pour voir les minutes et les secondes. Ces valeurs
sont indiquées dans la descriptionSfdect Essai 8ans Chapitre 2,

Parametres

A titre d'exemple, si vous voulez voir a quel moment le défaut en position 12
s'est produit par rapport a la mise sous tension du variateur, vous devrez faire
ce qui suit :

1. Entrez un valeur de 11112 daBélect Essai parametre 95).

2. Regardez la valeur de@onnées Essai garametre 94). Cette valeur
représente le nombre d'heures qui s'étaient écoulées depuis la mise sous
tension au moment ou le défaut en position 12 s'est produit.

3. Entrez un valeur de 11212 d&®élect Essai.2

4. Regardez la valeur d@onnées Essai gour voir le nombre de minutes
et de secondes qui s'étaient écoulées depuis la mise sous tension lorsque
le défaut en position 12 s'est produit.

Pour effacer la liste des défauts, sélectiorR&z Piledans les options de

Liste Défaut

Pour voir la liste des alarmes, sélectionbiste Alarmedans les options de

Etat Control Les étapes suivantes sont les mémes que pour la liste des

défauts.

Quand un défaut se produit, il est affiché jusqu'a ce que vous déclenchiez une
commandeéréarm Varou Raz DéfautsRéarm Varefface tous les défauts,

tandis qu'une commandRaz Défauts'efface que les défauts logiciels et les
alarmes. Vous pouvez réaliserRéarm Varet unRaz Défautsoit par des

bits dansEtat Entrées Logparamétre 14), soit a I'aide d'une console.

Les codes de défaut sont définis comme indiqué dans le Tableau 4.A.



Codes de défaut

Tableau 4.A
Descriptions des défauts

Code de défaut | Information | Type de D ioti Acti o
et intitulé Voyant défaut escription ction preconisee
Le variateur a rencontré un probléme
pendant I'exécution des tests de Vérifiez Erreurs Autorégl (paramétre 176). Pour plus
01027 VP, Rouge iciel réglage automatique. d'information sur Erreurs Autorégl, reportez-vous au
Diag Autorégl clignotant Logicie Quand cette condition se produit, le Chapitre 5, Compréhension de la procédure de réglage
variateur s'arréte en roue libre quel que | automatique.
soit le type d'arrét sélectionné.
Vérifiez si une surchauffe moteur existe.
Si latempérature du moteur est excessive, réduisez les
temps Accél/Décél (paramétres 42 a 45) ou réduisez la
Une surcharge moteur est en cours. Le charge.
01051 VP, Rouge Logiciel variateur a atteint 95 % du niveau Sil . d bl
En SrChrgMtr clignotant ogicie requis pour un déclenchement en i atempera;ture u moteur est acceptable, augmentez
surcharge moteur (voir défaut 01052). la valeur de % Surch Moteur (parameétre 26).
Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez a 0 le bit 3 dans Sélect
Défaut 2 (parametre 22).
Vérifiez si une surchauffe moteur existe.
« Sila température du moteur est excessive, réduisez
3 3 les temps Accél/Décél (parameétres 42 a 45) ou
Sur_charge moteur deglenchee. Le réduisez la charge.
01052 VP, Rouge Loaiciel variateur a atteint le niveau de courant . .
Déf SChrgMtr clignotant OgICiel | 1 oteur tel quindiqué par % Surch « Silatempérature du moteur est accePtabIe, augmentez
Moteur (paramétre 26). la valeur de % Surch Moteur (paramétre 26).
Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez a 0 le bit 4 dans Sélect
Défaut 2 (parametre 22).
) " Vérifiez Etat Lim Couple (parametre 87) pour voir quelle
Le variateur est dans une condition de | oqt |5 jimitation qui s'est produite. Augmentez le
01053 VP, Rouge - “m't‘,”“.'on dng|s une perlgd_e_ ,de temps parametre de limitation approprié ou réduisez la charge.
Mtr Bloqué clignotant Logiciel | supérieure & la valeur spef:lflee dans Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
Temp Bloc Moteur (paramétre 25) avec " s : p
le moteur a vitesse nulle. comme un défaut, mettez a 0 le bit 5 dans Sélect
Défaut 2 (parametre 22).
Vérifiez si une surchauffe moteur existe.
Si la température du moteur est excessive, réduisez les
temps Accél/Décél (paramétres 42 a 45) ou réduisez la
Surcharge moteur en cours. Le charge.
01083 VP, Vert Alarme variateur a atteint 95 % du niveau Si la température d t " tabl t
En SrChrgMtr clignotant requis pour un déclenchement en | pera; ure du moteur est acceptable, augmentez
surcharge moteur (voir défaut 01084). a valeur de % Surch Moteur (paramétre 26).
Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 3 dans Sélect
Alarme 2 (parametre 23).
Vérifiez si une surchauffe moteur existe.
Si la température du moteur est excessive, réduisez les
, , temps Accél/Décél (paramétres 42 a 45) ou réduisez la
Surcharge moteur déclenchée. Le charge.
01084 VP, Vert | variateur a atteint le niveau de courant ) .
Déf SChrgMtr clignotant Alarme moteur tel quiindiqué par % Surch Sila temperaature du moteur est acce{ptable, augmentez
Moteur (paramétre 26). la valeur de % Surch Moteur (paramétre 26).
Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 4 dans Sélect
Alarme 2 (parametre 23).
Vérifiez Etat Lim Couple (paramétre 87) pour voir
Le variateur est dans une condition de | quelle est la limitation qui s'est produite. Augmentez le
limitation depuis une période de temps | paramétre de limitation approprié ou réduisez la
01085 VP, vert Alarme | supérieure a la valeur spécifiée dans charge.
Mtr Bloqué clignotant

Temp Bloc Moteur (paramétre 25) avec
le moteur a vitesse nulle.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 5 dans Sélect
Alarme 2 (parametre 23).
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4-8 Codes de défaut
Code de défaut | Information | Type de Description Action préconisée
et intitulé Voyant défaut
Vérifiez les filtres de I'armoire, les ventilateurs et les
Déclenchement pour surchauffe de ailettes du radiateur du variateur.
I'onduleur. Le radiateur a atteint une Vérifiez le thermostat et son cablage (connecteur).
02028 VP, Rouge Loaiciel température excessive. Si c'est possible, réduisez la charge ou le cycle de travail.
Déf SChf Ond clignotant 9 Quand cette condition se produit, le Réduisez la valeur de la Fréquence MLI (parametre 10).
variateur s'arréte en roue libre quel que | Vérifiez le sens de rotation du ventilateur supérieur
soit le type d'arrét sélectionné. (chassis H uniquement). Vue du dessus, la rotation doit
étre de sens anti-horaire.
Vérifiez les filtres de I'armoire, les ventilateurs et les
refroidisseurs du variateur.
Vérifiez le thermostat et son cablage (connecteur).
Une surchauffe de l'onduleur est en Si’c'e.st possible, réduisez I:a charge ou le cycle‘.
02049 VP, Rouge Logiciel | coUrs: La température du radiateur de Rt?(j_glsez la valeur de Ia_Frequence_ MLI (parar[u?tre 10).
En SrChf Ond clignotant 9 I'onduleur approche du seuil de Verifiez le sens de rotation du ventilateur superieur
déclenchement. (chéssis H uniguement). Vue du dessus, la rotation doit
étre de sens anti-horaire.
Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez a 0 le bit 1 dans Sélect
Défaut 2 (paramétre 22).
Une surchauffe (IT) de lI'onduleur est en
cours. L'intensité dans I'onduleur a Si c'est possible, réduisez la charge ou le cycle.
02061 VP, Rouge || ..o |dépasse les 105 % de Intens Onduleur | Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
En SrChrgOnd clignotant 9 (paramétre 11) pendant trop longtemps. | comme un défaut, mettez & O le bit 13 dans Sélect
Poursuivre le fonctionnement a ce niveau | Défaut 2 (parameétre 22).
de charge provoquera une surcharge.
Surcharge (IT) de I'onduleur. L'intensité | Si c'est possible, réduisez la charge ou le cycle.
02063 VP, Rouge || ... |delonduleura dépassé les 105 % de | Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
Surcharg Ond clignotant 9 Intens Onduleur (paramétre 11) comme un défaut, mettez & 0 le bit 15 dans Sélect
pendant trop longtemps. Défaut 2 (paramétre 22).
Vérifiez les filtres de I'armoire, les ventilateurs et les
refroidisseurs du variateur.
Vérifiez le thermostat et son cablage (connecteur).
Une surchauffe de l'onduleur est en ;I,ze.St pOISSIbIIe’ regwls:e% la chargj;Lc;u le cyc[ei. 10
02081 VP, Vert Alarme cours. La température du radiateur de ?_l_“sez a valeur de _requence . (param«? _re )-
En SrChf Ond clignotant l'onduleur approche du seuil de Verlfle; le sens de rotation du ventilateur supérieur
déclenchement. (chéssis H uniquement). Vue du dessus, la rotation doit
étre de sens anti-horaire.
Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 1 dans Sélect
Alarme 2 (parametre 23).
Une surchauffe (IT) de lI'onduleur est en
cours. L'intensité dans l'onduleur a Si c'est possible, réduisez la charge ou le cycle.
02093 VP, Vert Alarme | d€passé les 105 % de Intens Onduleur | Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
En SrChrgOnd clignotant (parametre 11) pendant trop longtemps. | comme une alarme, mettez & 0 le bit 13 dans Sélect
Poursuivre le fonctionnement a ce niveau | Alarme 2 (paramétre 23).
de charge provoquera une surcharge.
Surcharge (IT) de l'onduleur. L'intensité | Si c'est possible, réduisez la charge ou le cycle.
02095 VP, Vert Alarme | 9€ I'onduleur a dépassé les 105 % de | Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
Surcharg Ond clignotant Intens Onduleur (paramétre 11) comme une alarme, mettez & 0 le bit 15 dans Sélect
pendant trop longtemps. Alarme 2 (paramétre 23).
Un dysfonctionnement du matériel a
été détecté a la mise sous tension ou
03008 VP, Rouge 1 - au réarmement. Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
L . Matériel . . A L
Panne Matériel clignotant Quand cette condition se produit, le remplacez la carte de contrdle principale.
variateur s'arréte en roue libre quel que
soit le type d'arrét sélectionné.
Un dysfonctionnement du matériel a
été détecté a la mise sous tension ou
03009 VP, Rouge 2 - au réarmement. Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
L . Matériel . . A L
Panne Matériel clignotant Quand cette condition se produit, le remplacez la carte de contrdle principale.
variateur s'arréte en roue libre quel que
soit le type d'arrét sélectionné.
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Codes de défaut 4-9

Code de défaut | Information | Type de Description Action préconisée

et intitulé Voyant défaut P P
Un dysfonctionnement du matériel a
été détecté a la mise sous tension ou
03010 VP, Rouge 3 - au réarmement. Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
L . Matériel . . A L

Panne Matériel clignotant Quand cette condition se produit, le remplacez la carte de contrdle principale.
variateur s'arréte en roue libre quel que
soit le type d'arrét sélectionné.

Un dysfonctionnement du matériel a
été détecté a la mise sous tension ou
03011 VP, Rouge 4 - au réarmement. Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
L . Matériel . . A L

Panne Matériel clignotant Quand cette condition se produit, le remplacez la carte de contrdle principale.
variateur s'arréte en roue libre quel que
soit le type d'arrét sélectionné.

Un dysfonctionnement du matériel a
été détecté a la mise sous tension ou
03012 VP, Rouge 5 - au réarmement. Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
L . Matériel . . A L

Panne Matériel clignotant Quand cette condition se produit, le remplacez la carte de contrdle principale.
variateur s'arréte en roue libre quel que
soit le type d'arrét sélectionné.

Initialisez les parameétres ou :
« Exécutez une opération de rappel des valeurs.

03014 VP, Rouge Loaiciel La base de données des paramétres | * Exécutez une opération de sauvegarde des valeurs.

Checksum EE clignotant 9 est corrompue. * Vérifiez les paramétres.

» Réarmez le variateur.
Si le défaut persiste, remplacez la carte.
03015 VP, Rouge - Un dysfonctionnement du matériel s'est Coupez etremettez sous tepsmn_. S'. le defautpe_r&stg,
Panne Matériel clignotant Logiciel produit remplacez Ig carte deAcor)trole principale (Chéssis B a
' H) ou le variateur (Chéassis A).
La carte de contrdle principale a été Exécutez une commande Réarmement Valeurs par
03022 VP, Rouge . S . - p . ) .
Type Var Diff clionotant Logiciel m_mahsee sur un variateur de taille défaut pour retabll_r les valeurs par défaut dans les
yp 9 différente. parameétres du variateur.
03023 VP, Rouge - Un dysfonctionnement du logiciel s'est Coupez etremettez sous tepsmn: S'. le defa_ut pe[5|ste,
D ) Matériel ; remplacez la carte de contrdle principale. Si le défaut
ysfonct SW fixe produit. :
persiste, remplacez la carte de commande de porte.
Un dysfonctionnement du logiciel s'est
roduit. . . . .

03024 VP, Rouge Matériel P d cett diti duit. | Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,

Dysfonct SW fixe Quan ce ,e conaition s€ produt, '€ remplacez la carte de contrdle principale.
variateur s'arréte en roue libre quel que
soit le type d'arrét sélectionné.

La vitesse du moteur a dépassé les
valeurs paramétrées de limite de Si le fonctionnement est en mode couple, vérifiez si le

03025 VP, Rouge - vitesse ‘plusz.iurwtesse Abs m?t_e_ur e;t suffisamment charge. .

Survit Absolue clignotant Logiciel | (paramétre 24). Vérifiez si les valeurs de Survit Absolue (paramétre 24)
Quand cette condition se produit, le ou des limites de vitesse (parametres 40 et 41) ne sont
variateur s'arréte en roue libre quel que | pas trop basses.
soit le type d'arrét sélectionné.

La tension d'alimentation analogique
est en dehors de la plage de tolérance . . .
5 plag L'alimentation analogique 15 V est probablement

03026 VP, Rouge - de13ValilsV. : : o

Tol Alim Analog clignotant Logiciel Quand cette condition se produit, le def_ectueu;e. Il est possible quil faille rt_em_placer

9 : S p ' I'alimentation ou la carte de controle principale.

variateur s'arréte en roue libre quel que

soit le type d'arrét sélectionné.
03029 VP, Rouge - Un dysfonctionnement du logiciel s'est | Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,

) Matériel : ~ L

Dysfonct SW fixe produit. remplacez la carte de contrdle principale.

Un dysfonctionnement du logiciel s'est

roduit. . . . .

03030 VP, Rouge Matériel P d diti duit. | Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,

Dysfonct SW fixe Quand cette condition se produit, le remplacez la carte de contréle principale.
variateur s'arréte en roue libre quel que
soit le type d'arrét sélectionné.

03031 VP, Rouge - Un dysfonctionnement du logiciel s'est | Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,

) Matériel : A P

Dysfonct SW fixe produit. remplacez la carte de contrdle principale.
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Codes de défaut

Code de défaut
et intitulé

Information
Voyant

Type de
défaut

Description

Action préconisée

03040
Entrée mA

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

Une perte de I'entrée 4 — 20 mA s'est
produite.

Vérifiez votre cablage et les connexions.

Si le défaut persiste, remplacez la carte de controle
principale.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez & 0 le bit 8 dans Sélect
Défaut 1 (paramétre 20).

03057
Limite Param

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

Une limite de paramétre a été atteinte.

Examinez les points test de limite de parametre pour
déterminer la cause exacte. Reportez-vous a la section
plus loin dans ce chapitre.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez & 0 le bit 9 dans Sélect
Défaut 2 (paramétre 22).

03058
Limite Math

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

Une limitation mathématique s'est
produite.

Examinez les points test de limite mathématique pour
déterminer la cause exacte.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez a 0 le bit 10 dans Sélect
Défaut 2 (paramétre 22).

03072
Entrée mA

VP, Vert
clignotant

Alarme

Une perte de I'entrée 4 — 20 mA s'est
produite.

Vérifiez votre cablage et les connexions.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 8 dans Sélect
Alarme 1 (parametre 21).

03089
Limite Param

VP, Vert
clignotant

Alarme

Une limite de paramétre a été atteinte.

Examinez les points test de limite de parameétre pour
déterminer la cause exacte. Reportez-vous a la section
plus loin dans ce chapitre.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 9 dans Sélect
Alarme 2 (parametre 23).

03090
Limite Math

VP, Vert
clignotant

Alarme

Une limitation mathématique s'est
produite.

Examinez les points test de limite mathématique pour
déterminer la cause exacte.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0O le bit 10 dans Sélect
Alarme 2 (paramétre 23).

05048
Perte Rtr Vit

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

Une perte du signal de retour s'est
produite.

Vérifiez le cablage du codeur.
Vérifiez que les signaux du codeur ne sont pas parasités.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez a 0 le bit 0 dans Sélect
Défaut 2 (paramétre 22).

05054
Entr Déf Externe

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

L'entrée de défaut externe provenant
de la carte Option L est ouverte.

Vérifiez le circuit externe pour trouver la cause de
I'ouverture du signal d'entrée.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez & 0 le bit 6 dans Sélect
Défaut 2 (paramétre 22).

05080
Perte Rtr Vit

VP, Vert
clignotant

Alarme

Une perte du signal de retour s'est
produite.

Vérifiez le cablage du codeur.
Vérifiez que les signaux du codeur ne sont pas parasités.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 0 dans Sélect
Alarme 2 (paramétre 23).

05086
Entr Déf Externe

VP, Vert
clignotant

Alarme

L'entrée de défaut externe provenant
de la carte Option L est ouverte.

Vérifiez le circuit externe pour trouver la cause de
I'ouverture du signal d'entrée.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 6 dans Sélect
Alarme 2 (parametre 23).

06041
Timeout SP 1

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

L'adaptateur SCANport du port 1 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 1 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

* Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez & 0 le bit 9 dans Sélect
Défaut 1 (paramétre 20).
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Codes de défaut 4-11

Code de défaut
et intitulé

Information
Voyant

Type de
défaut

Description

Action préconisée

06042
Timeout SP 2

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

L'adaptateur SCANport du port 2 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 2 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

¢ Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée

comme un défaut, mettez & O le bit 10 dans Sélect

Défaut 1 (paramétre 20).

06043
Timeout SP 3

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

L'adaptateur SCANport du port 3 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 3 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

* Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée

comme un défaut, mettez & 0 le bit 11 dans Sélect

Défaut 1 (paramétre 20).

06044
Timeout SP 4

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

L'adaptateur SCANport du port 4 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 4 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

» Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

* Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme un défaut, mettez a 0 le bit 12 dans Sélect
Défaut 1 (paramétre 20).

06045
Timeout SP 5

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

L'adaptateur SCANport du port 5 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 5 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

¢ Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée

comme un défaut, mettez & O le bit 13 dans Sélect

Défaut 1 (paramétre 20).

06046
Timeout SP 6

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

L'adaptateur SCANport du port 6 été
déconnecté et le masque logique pour
le port 6 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

* Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée

comme un défaut, mettez a 0 le bit 14 dans Sélect

Défaut 1 (paramétre 20).

06047
Erreur SP

VP, Rouge
clignotant

Logiciel

Les communications sur le port
SCANport ont été interrompues.

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez I'antiparasitage du systéme.

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

¢ Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée

comme un défaut, mettez a 0 le bit 15 dans Sélect

Défaut 1 (paramétre 20).

06073
Timeout SP 1

VP, Vert
clignotant

Alarme

L'adaptateur SCANport du port 1 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 1 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

¢ Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée

comme une alarme, mettez a 0 le bit 9 dans Sélect

Alarme 1 (paramétre 21).
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Codes de défaut

Code de défaut
et intitulé

Information
Voyant

Type de
défaut

Description

Action préconisée

06074
Timeout SP 2

VP, Vert
clignotant

Alarme

L'adaptateur SCANport du port 2 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 2 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

* Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0O le bit 10 dans Sélect
Alarme 1 (paramétre 21).

06075
Timeout SP 3

VP, Vert
clignotant

Alarme

L'adaptateur SCANport du port 3 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 3 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

* Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a O le bit 11 dans Sélect
Alarme 1 (paramétre 21).

06076
Timeout SP 4

VP, Vert
clignotant

Alarme

L'adaptateur SCANport du port 4 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 4 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

« Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 12 dans Sélect
Alarme 1 (parametre 21).

06077
Timeout SP 5

VP, Vert
clignotant

Alarme

L'adaptateur SCANport du port 5 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 5 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

* Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0O le bit 13 dans Sélect
Alarme 1 (paramétre 21).

06078
Timeout SP 6

VP, Vert
clignotant

Alarme

L'adaptateur SCANport du port 6 a été
déconnecté et le bit de masque logique
pour le port 6 est vrai (1).

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

* Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

* Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0O le bit 14 dans Sélect
Alarme 1 (paramétre 21).

06079
Erreur SP

VP, Vert
clignotant

Alarme

Les communications SCANport ont été
interrompues.

Si l'adaptateur n'a pas été débranché intentionnellement :

« Vérifiez I'antiparasitage du systeme.

« Vérifiez le cablage des adaptateurs SCANport.

+ Remplacez le cablage, et/ou le multiplexeur
SCANport, et/ou les adaptateurs SCANport et/ou la
carte de contrdle principale.

¢ Le variateur complet, si nécessaire.

Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
comme une alarme, mettez a 0 le bit 15 dans Sélect
Alarme 1 (parametre 21).
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Codes de défaut 4-13
Code de défaut | Information | Type de Description Action préconisée
et intitulé Voyant défaut P P
Surveillez la ligne c.a. pour : conditions de surtension
. . . ou transitoires.
La tension du bus c.c. a dépassé la o .
valeur maximum. Augmentez le temps de décélération ou installez une
12016 CP, Rouge Logiciel | Quand cette condition se produit, le option de freinage dynamique car la régénération du
Surtension fixe - N p ' moteur peut aussi provoquer des surtensions du bus.
variateur s'arréte en roue libre quel que > o : .
soit le type d'arrét sélectionné Reportqz-vous ala descrlpt_lon de O_pt/on Bus/Frein
' (paramétre 13) pour plus d'information sur les
surtensions de bus.
Il'y a une surintensité dans le systéme. | Lancez les diagnostics de la structure de puissance.
12017 CP, Rouge Loaiciel Quand cette condition se produit, le Vérifiez que le moteur ou le bobinage du moteur n'est
Désaturation fixe 9 variateur s'arréte en roue libre quel que | pas en court-circuit.
soit le type d'arrét sélectionné. Remplacez le variateur.
Un courant de fuite a la terre excédant
Ie'cour'ant nominal du variateur a ete Lancez les diagnostics de la structure de puissance.
détecté sur une ou plusieurs bornes de . N L.
12018 CP, Rouge . : : Vérifiez que le moteur et le cablage extérieur vers les
> ' Logiciel | sortie du variateur. . - s A
Défaut de Terre fixe " . bornes de sortie du variateur n'est pas relié a la terre.
Quand cette condition se produit, le R | | .
variateur s'arréte en roue libre quel que | RéMPlacez le variateur.
soit le type d'arrét sélectionné.
Il'y une surintensité dans le systeme. Lancez les diagnostics de la structure de puissance.
12019 CP, Rouge Loaiciel Quand cette condition se produit, le Vérifiez que le moteur ou le bobinage du moteur n'est
Surintensité fixe 9 variateur s'arréte en roue libre quel que | pas en court-circuit.
soit le type d'arrét sélectionné. Remplacez le variateur.
Il'y a eu une chute de 150 V de la Vérifiez I'arrivée et les fusibles.
12032 CP, Rouge Logiciel tension du bus c.c. et l'alimentation n'a | Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
TpsMicrCoup clignotant pas été rétablie dans les 2 secondes | comme un défaut, mettez & 0 le bit 0 dans Sélect
suivantes. Défaut 1 (parametre 20).
. Rouge | o [ précharge rapas u s termineren | 51008 U6 017 P e cot St o sgnaee
Tps Précharge clignotant moins de 30 secondes. Défaut 1 (paramétre 20).
Surveillez la ligne d'arrivée c.a. : sous-tensions ou
i 5 coupures intempestives.
12034 CP, Rouge - Iiggei?smr(\jdu bus Zstldescer_mduz a : p p B o )
Baisse Bus clignotant Logiciel > au dessous de la tension du Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
détecteur de tension de bus. comme un défaut, mettez & 0 le bit 2 dans Sélect
Défaut 1 (paramétre 20).
Surveillez la ligne d'arrivée c.a. : sous-tensions ou
. , coupures intempestives.
12035 CP, Rouge La tension du bus c.c. est tombée au Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
N Logiciel | dessous de la valeur minimum (388 I'vous ne voulez pas qu _ ition soit sig
SousTens Bus clignotant Vee 5 comme défaut, mettez & 0 le bit 3 dans Sélect Défaut 1
.C. pour une entrée 460 V c.a.) R = - .
(paramétre 20) ou diminuez le seuil de sous-tension du
bus.
Au moins 5 cycles de tenue aux micro- | Surveillez la ligne d'arrivée c.a. : sous-tensions ou
i coupures intempestives.
12036 CP, Rouge N coupures se sont produits dar_l_s une : p p N o )
Cycles Bus>5 clignotant Logiciel | période de 20 secondes. Ceci indique | Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
un probleme da au variateur ou un comme un défaut, mettez a 0 le bit 4 dans Sélect
probléme avec l'alimentation. Défaut 1 (paramétre 20).
Assurez-vous que le moteur est correctement
Le courant de magnétisation est raccordé.
12037 CP, Rouge - S > ) - o ,
Circuit Ouvert cli nota?]t Logiciel |inférieur a’50 % de la valeur Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
g commandee. comme un défaut, mettez a 0 le bit 5 dans Sélect
Défaut 1 (paramétre 20).
Vérifiez 'arrivée et les fusibles.
12064 Il'y a eu une chute de 150 V et Si | diti it sionalé
: CP, Vert fixe | Alarme |l'alimentation n'a pas été rétablie dans I vous ne voulez pas que cette condition soit signalee
TpsMicrCoup . comme une alarme, mettez a 0 le bit 0 dans Sélect
les 2 secondes suivantes. .
Alarme 1 (paramétre 21).
12065 La précharge n'a pas pu se terminer en Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
Tps Précharge CP, Vert fixe | Alarme moins de 30 secondes. comme une alarme, mettez & O le bit 1 dans Sélect

Alarme 1 (parametre 21).
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4-14 Codes de défaut
Code de défaut | Information | Type de Descrintion Action préconisée
et intitulé Voyant défaut P P
Surveillez la ligne d'arrivée c.a. : sous-tensions ou
La tension du bus est descendue a coupures intempestives.
12066 ) ; . -, e .
. CP, Vert fixe | Alarme | 150 V au dessous de la tension du Si vous ne voulez pas que cette condition soit signalée
Baisse Bus 2 - N . g
détecteur de tension de bus. comme une alarme, mettez a 0 le bit 2 dans Sélect
Alarme 1 (paramétre 21).
Surveillez la ligne d'arrivée c.a. : sous-tensions ou
La tension du bus c.c. est tombée au coupures intempestives.
12067 ) o . - . .
CP, Vert fixe | Alarme |dessous de la valeur minimum (388 Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
SousTens Bus . N . p
V c.c. pour une entrée 460 V c.a.) comme une alarme, mettez a 0 le bit 3 dans Sélect
Alarme 1 (parametre 21).
Au moins 5 cycles de tenue aux micro- | Surveillez la ligne d'arrivée c.a. : sous-tensions ou
coupures se sont produits dans une coupures intempestives.
12068 ) - A . -, e .
CP, Vert fixe | Alarme | période de 20 secondes. Ceci indique | Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
Cycles Bus>5 N - : N . >
un probléme da au variateur ou un comme une alarme, mettez a 0 le bit 4 dans Sélect
probléme avec I'alimentation. Alarme 1 (paramétre 21).
Assurez-vous que le moteur est correctement
Le courant de magnétisation est raccorde.
12069 ) S > o ) - . .
AR CP, Vert fixe | Alarme | inférieur & 50 % de la valeur Sivous ne voulez pas que cette condition soit signalée
Circuit Ouvert . N . p
commandeée. comme une alarme, mettez a 0 le bit 5 dans Sélect
Alarme 1 (parametre 21).
13000 CP, Rouge Matériel Un dysfonctionnement du matériel s'est | Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
Panne Matériel fixe produit. remplacez la carte.
13001 CP, Rouge Matériel Un dysfonctionnement du matériel s'est | Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
Panne Matériel fixe produit. remplacez la carte.
13002 CP, Rouge Matériel Un dysfonctionnement du matériel s'est | Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
Panne Matériel fixe produit. remplacez la carte.
13003 CP, Rouge Matériel Un dysfonctionnement du matériel s'est | Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
Panne Matériel fixe produit. remplacez la carte.
13004 CP, Rouge Matériel Un dysfonctionnement du matériel s'est | Coupez et remettez sous tension. Si le défaut persiste,
Panne Matériel fixe produit. remplacez la carte.
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Compréhension des défauts de Si vous recevez ubft Param Lim(03057) ou une alarme (03089), le variateur

limite de parameétre alimité la valeur de un ou de plusieurs paramétres. Lorsque vous entrez une valeur
de parametre a l'aide d'un dispositif de programmation (tel que le Module
Interface Opérateur (HIM)), le variateur vérifie la valeur par rapport a la plage
minimum et maximum du paramétre. Toutefois, les valeurs de paramétre
peuvent également changer sous l'effet d'une liaison a ce paramétre. Quand un
paramétre est modifié indirectement par une liaison, le variateur réalise une
vérification de limite supplémentaire sur plusieurs parametres critiques.

Par exemple, si vous créez une liaison entreint Pos Mot Pos

(parametre 72) afal Ent Analog I{paramétre 96)/al Ent Analog Jpourrait
changer la valeur dem Int Pos Mot Si le niveau de I'entrée analogique
dépasse la plage tam Int Pos Motle variateur limitera la valeur de la donnée

a celle mémorisée comme limite d'intensité. Quand ceci survient, une
condition de limitation de paramétre s'est produite.

Vous pouvez configurer le variateur pour signaler une condition de limitation
de paramétre comme étant un défaut ou une alarme, ou pour ignorer la
condition.

Pour : Vous devez :

Signaler la condition comme

A Mettre a 1 le bit 9 dans Sélect Défaut 2 (parametre 22).
défaut

Signaler la condition comme | Mettre a 0 le bit 9 de Sélect Défaut 2 et mettre a 1 le
alarme bit 9 dans Sélect Alarme 2 (paramétre 23).

Assurez-vous que le bit 9 a été remis a zéro a la fois

Ignorer la condition dans Sélect Défaut 2 et dans Sélect Alarme 2.

La variateur exécute la vérification de limite de parameétre quelle que soit la
maniére dont vous l'avez configuré pour rendre compte de la condition.

Utilisation des points de test de limite de paramétre

Quand un défaut ou une alarme de limite de paramétre se produit, vous devez
examiner deux points de test logiciehnnées Essai haramétre 94) et

groupe : Points de test Sélect Essai Zparamétre 95) pour identifier le(s) paramétre(s) qui est ou
sont limité(s).

Si Données Test @st différent de zéro, la valeur indique la condition de limite
de parametre qui s'est produite. Une position de bit est affectée a chaque
condition de limitation. Par conséquent, une valeur 1 correspond au bit 0, 2 au
bit 1, 4 au bit 2, et ainsi de suite. Typiqguement, a tout moment il ne se
produira qu'une seule condition de limitation de paramétre. Si plusieurs
conditions se produisent, vous devrez interpréter la valeur du point de test
comme étant la combinaison de plusieurs bits. Par exemple, les bits0et 1 =
la valeur décimale 1+2 = 3.

Pour voir les points de test :
1. Entrez un valeur de 10503 d&®élect Essai Zparametre 95).

2. Regardez la valeur d@onnées Essai paramétre 94). $données Essai 2
vaut zéro, allez a I'étape 3.[Znnées Essai @st différent de zéro, utilisez
le tableau suivant pour déterminer quel est le parameétre qui a été limité.

fichier : Réglage Défaut

Si Données Alors ce A été

Essai 2 vaut : paramétre : limité a:
1 (bit 0) Limite Vit Ar (parametre 40) Au minimum/maximum de la plage
2 (bit1) Limite Vit Av (parameétre 41) Au minimum/maximum de la plage
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Si Données Alors ce A été

Essai 2 vaut : paramétre : limité a:
4 (bit 2-) NIV, FIux Mint (parametre 71) Au minimum/maximum de la plage
8 (bit 3) Lim Int Pos Mot (paramétre 72) | Au minimum/maximum de la plage

16 (bit 4) Lim Int Nég Mot (parameétre 73) | Au minimum/maximum de la plage

Lim Taux Chg Int
(paramétre 77)

128 (bit 7) Régl Vit Ar Maxi (parametre 61) | A zéro ou des nombres négatifs
256 (bit 8) Régl Vit Av Maxi (paramétre 62) | A zéro ou des nombres positifs

32 (bit 5) A des nombres positifs

3. Entrez un valeur de 10504 d&®élect Essai Zparametre 95).

4. Regardez la valeur d@onnées Essai gparamétre 94). Ibonnées
Essai 2vaut zéro, aucun parameétre de ce groupe n'a été limité. Si
Données Essai @st différent de zéro, utilisez le tableau suivant pour
déterminer quel est le paramétre qui a été limité.

Si
Données Alors ce parametre : A été
Essai 2 P ' limité :
vaut :

4 (bit 2) | Bcle Vitesse Ki (paramétre 158) Au minimum/maximum de la plage

8 (bit 3) | Bcle Vitesse Kp (paramétre 159) | Au minimum/maximum de la plage

16 (bit 4) | Bcle Vitesse Kf (parameétre 160) Au minimum/maximum de la plage

32 (bit 5) | Type Disp Réac (paramétre 64) Au minimum/maximum de la plage

64 (bit 6) | Bde Pas Fil Réac (paramétre 67) | Au minimum/maximum de la plage

128 (bit 7) | Intens Onduleur (paramétre 11) Au minimum/maximum de la plage

512 (bit 9) | Bde Pas Fil Err (paramétre 162) Au minimum/maximum de la plage

(;i(t)212) Vitesse Nominale (parameétre 3) Au minimum/maximum de la plage

2048 N - .

(bit 11) Impuls/tr Codeur (paramétre 8) Au minimum/maximum de la plage
Au minimum/maximum de la plage.

4096 Intens Nominale (paramétre 4) Intens Nominale doit étre inférieure

(bit 12) P ou égale a deux fois Intens
Onduleur (paramétre 11)

-32768 . . N - .

(bit 15) % Réduction (paramétre 46) Au minimum/maximum de la plage

Les points de test de limite de parameétre sont remis a zéro quand vous
effacez les défauts.

Une fois que vous connaissez le(s) parameétre(s) qui a ou ont été limité(s),
vous pouvez déterminer la cause de la limitation. Dans beaucoup de cas, une
liaison entre le parameétre limité et un autre parameétre expliquera comment la
valeur limite a été atteinte. Par exemple, une liaison avec une valeur d'entrée
analogique.
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Le fait qu'une condition de limitation de parameétre s'est produite ne crée pas
un probléme pour le variateur, car celui-ci limite le paramétre a une valeur
correcte. La possibilité de configurer un défaut ou une alarme est fournie
pour vous permettre de déterminer si un probléme potentiel d'application
existe — l'action requise ne peut pas étre réalisée car une tentative a été faite
de charger un paramétre en dehors de ses limites. Si cette situation est
comprise et acceptable, vous pouvez simplement configurer le variateur pour
une alarme deimite Param(mettez a zéro le bit 9 daBglect Défaut 2
(paramétre 22) et mettez a 1 le bit 9 d&éfect Alarme Zparamétre 23) ou
ignorer complétement la condition (en mettant les deux bits a zéro). Par
défaut, cette condition est ignorée (les deux bits a zéro).
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Chapitre 5

Objet du chapitre

Qu'est ce que le réglage
automatique ?

Compréhension de la procédure de
réglage automatique

Le variateur 1336 IMPACT exécute les routines de réglage automatique
faisant partie de la routine Réglage Rapide du Moteur.

Important : Vous pouvez sauter ce chapitre si votre variateur a passeé les
tests de réglage automatique exécutés pendant la routine Réglage Rapide du
Moteur. Ce chapitre n'est nécessaire que si votre variateur est tombé en
panne pendant I'un des tests de réglage automatique.

Ce sujet : Commence a la page :

Description du réglage automatique 5-1
Ex_écution des tests dg diagnostic de la structure de 5.2
puissance et de transistor

Utilisation du test de rotation de phase 5-5
Exécution des tests séquentiels de réglage du couple 5-6
Exécution du test d'inertie 5-9
Vérification de I'état du réglage automatique 5-13

Le réglage automatique est une procédure qui implique I'exécution d'un
groupe de tests sur I'ensemble moteur/variateur. Certains tests vérifient le
matériel du variateur, tandis que d'autres tests configurent les paramétres du
variateur pour optimiser les performances avec le moteur connecté.

ATTENTION :  Pourlestests de réglage automatique, vous
devez mettre le variateur sous tension et connecter le moteur.
Certaines des tensions présentes sont au potentiel de
I'alimentation. Pour éviter les risques d'électrocution ou les
dommages a I'équipement, seul du personnel qualifié doit
réaliser les procédures suivantes.

Important : Si vous arrétez le variateur aprés que les tests de résistance,
d'inductance, de magnétisation et d'inertie ont commencé, le variateur se

mettra en défaut.
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fichier : Autoréglage

groupe : Configuration
Autoréglage

Pour exécuter manuellement le test de réglage automatique, vous devez utiliser
Sél Autorég/Diadparametre 173). Il a les définitions de bit suivantes :

Exécution des tests de
diagnostics de la structure de
puissance et de transistor

fichier : Commande

groupe : Sélection Logique
Variateur
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. . Vous devez La charge doit-elle étre
Pour exécuter ce test : N . 1
mettre ce bita 1: | couplée au moteur ?
Diagnostics de transistor de I'onduleur 0 Non
Test de rotation de phase du moteur 1 Non
Test de mesure de l'inductance 2 Non
Test de mesure de la résistance (Rs) 3 Non
Test de mesure du courant de
P 4 Non
magnétisation
Test d'inertie 5 Oui

1 Bien que le moteur n'ait pas besoin d'étre accouplé a la charge pendant ces tests,
vous pouvez lI'accoupler & la charge pour n'importe lequel de ces tests. Le moteur
doit étre relié au variateur pour tous ces tests.

Les bits 6 a 15 sont réservés ; laissez-les a 0.

Important : Vous devez exécuter le test de rotation de phase du moteur, le
test d'inductance, le test de résistance et le test d'inertie dans cet ordre.

Pour exécuter un test particulier :

1. Mettez a 1 le bit d&él Autorég/Diagjui correspond au test que vous
voulez exécuter.

2. Validez le variateur.
Quand le test est terminé, le bit est remis a zéro (0).
Vous pouvez réaliser les tests de réglage automatique individuellement.

Les routines de diagnostics de la structure de puissance et de transistor vous
permettent de déterminer si des problemes existent dans la structure de puissance
du variateur et d'identifier la cause probable de ces problemes.

Le logiciel de diagnostic identifie les probléemes de composant a l'aide d'une
série de tests systéme. Ces tests dépendent des parameétres. Les résultats des
tests dépendent de la taille du variateur, de la taille du moteur, du cablage du
systeme et d'autres facteurs comme l'impédance de charge.

Dans la plupart des cas, le logiciel peut déterminer correctement si des défauts
existent ; toutefois, il peut y avoir certaines installations ou des défauts ne
peuvent pas étre correctement vérifiés. En général, les résultats de test sont listés
comme incorrects si un cas douteux est rencontré. Vous devez contrbler les
résultats de test en fonction de I'ensemble du systeme pour interpréter
correctement si un probleme réel existe.

Vous pouvez lancer les diagnostics de transistor avant un ordre de marche en
mettant a 1 le bit 8 d®ptions Logiquegparameétre 17). Les diagnostics de
transistor nécessitent du courant moteur, par conséquent il faut une transition
sur I'entrée marche pour exécuter les tests.

Pour exécuter des diagnostics de transistor indépendamment :

1. Mettez a1 le bit O darfSél Autorég/Diagparametre 173).

2. Validez le variateur.

Le voyant vert de validation (D1) s'éclaire brievement (environ 300 ms) puis
s'éteint. Ceci n'exécute que les diagnostics de transistor et laisse le variateur
dévalidé quand les diagnostics sont termiSésAutorég/Diagst

automatiqguement remis a zéro a la fin des diagnostics.



Compréhension de la procédure de réglage automatique 5-3

Etant donné que les résultats de test dépendent de votre systéme, vous

fichier : Autoréglage pouvez désactiver les tests qui sont susceptibles de donner des défauts

groupe : Configuration douteux ou erronés. Utilis&zonf Diag Trangparamétre 172) pour
Autoréglage désactiver des tests individuels :
. - ) Alors mettez ce bit
Si vous voulez utiliser : -
al:
Tests du retour de courant de la phase U 0
Tests du retour de courant de la phase W 1
Tests de court-circuit de transistor de puissance 2
Tests de défaut de terre 3
Transistor ouvert, moteur ouvert, retour de courant ouvert,
- . 4
commande de porte ouverte et fusible de bus coupé
Tous les tests de puissance, transistor voie haute U 6
Tous les tests de puissance, transistor voie basse U 7
Tous les tests de puissance, transistor voie haute V 8
Tous les tests de puissance, transistor voie basse V 9
Tous les tests de puissance, transistor voie haute W 10
Tous les tests de puissance, transistor voie basse W 11

Les bits 5 et 12 a 15 sont réservés. \ous devez laisser ces bits a 0.

> Méme si vous mettez a 1 les bits 6 a 11 pour désactiver les tests individuels,
vous aurez toujours un défaut avec les autres tests s'il y a une coupure dans
une section particuliere.

Pour tester des modules spécifiques dans la structure de puissance, vous
pouvez désactiver n'importe quel transistor ou combinaison de transistors.
Dans la plupart des conditions, vous devez laisser tous les transistors validés.
Avant de désactiver des tests, vérifier soigneusement que des conditions de
défaut de transistor de puissance n'existent pas.

Diag Onduleur 1(paramétre 174) édiag Onduleur 2parameétre 175)
contiennent les résultats des tests de diagnostic de transistor.

groupe : Etat Autoréglage Important : De sérieuses pannes de composant peuvent se produire si des

fichier : Autoréglage

conditions de défaut de transistor de puissance non vérifiées sont ignorées ou
que les tests sont désactivés avant d'entreprendre la mise en marche en
charge du variateur.
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5-4 Compréhension de la procédure de réglage automatique

Diag Onduleur 1(paramétre 174) est défini comme suit ;

Quand ce bit
estmisa (1) :

Alors :

0

Un défaut logiciel s'est produit.

=

Il n'y a pas de moteur connecté, ou un fusible de bus est
coupé.

Les phases U et W sont en court-circuit.

Les phases U et V sont en court-circuit.

Les phases V et W sont en court-circuit.

Il'y a des modules en court-circuit.

Un défaut de terre s'est produit.

Un défaut est survenu avant que le module soit commandé.

Un défaut de surtension s'est produit.

Ol N|ola|b|wWN

Un défaut de démagnétisation s'est produit.

=
o

Un défaut de terre s'est produit.

=
=

Un défaut surintensité phase s'est produit.

=
N

Il'y a un ou plusieurs transistor(s) de puissance ouvert(s).

=
w

Il'y a des défauts de retour de courant.

Les bits 14 et 15 sont réserves.
Diag Onduleur Aparamétre 175) est défini comme suit ;

Quand ce bit
estmisa (1) :

Alors :

0

Le transistor voie haute U est en court-circuit.

Le transistor voie basse U est en court-circuit.

Le transistor voie haute V est en court-circuit.

Le transistor voie basse V est en court-circuit.

Le transistor voie haute W est en court-circuit.

Q| W|N|PF

Le transistor voie basse W est en court-circuit.

Le décalage du retour de courant de la phase U est trop
grand.

Le décalage du retour de courant de la phase W est trop
grand.

Le transistor voie haute U est ouvert.

Le transistor voie basse U est ouvert.

10

Le transistor voie haute V est ouvert.

11

Le transistor voie basse V est ouvert.

12

Le transistor voie haute W est ouvert.

13

Le transistor voie basse W est ouvert.

14

Le retour de courant de la phase U est ouvert.

15

Le retour de courant de la phase W est ouvert.

Si n'importe quel défaut du matériel se produit pendant le test de transistor
ouvert, alors ce qui suit se produira :

» Le défaut du matériel est sauvegardé.
e Un défaut entre phases est validé.
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Utilisation du test
de rotation de phase

fichier : Autoréglage

groupe : Configuration Autoréglage

e Tous les tests qui suivent sont arrétés.

» Certains composants non testés peuvent étre signalés comme étant
ouverts.

Typiguement, vous devrez réparer les défauts du matériel et relancer les tests
de circuits ouverts pour déterminer si aucun n'existe.

Qu'est-ce que les défauts de transistor ouvert indiquent ?

Des défauts de transistor ouvert peuvent indiquer une coupure nimporte ou dans
la section de commande ou de puissance qui commute le transistor concerné.
Vous devez contréler le signal de porte du transistor de puissance depuis la
carte de commande, le long du céblage vers les opto-coupleurs d'isolement,
au travers de la commande de porte et finalement le long du cablage vers le
transistor de puissance. Ceci inclut le cablage de puissance vers les bornes
du moteur et le moteur. Si la tension du bus est trop faible, des ouvertures
pourraient se produire. La tension du bus doit étre supérieure a 85 % de la
tension secteur nominale.

Que se passe-t-il si plusieurs ouvertures se produisent ?

Si des ouvertures multiples se produisent, plusieurs défauts supplémentaires
peuvent étre indiqués. Par exemple, si les transistors voie haute U et voie
basse U sont ouverts, le test indiquera aussi que le retour de courant de la
phase U est ouvert. Le courant ne pouvant pas passer au travers de la phase
U, le dispositif de retour de courant ne peut pas étre vérifié et par conséquent
est indigué comme étant défectueux. Le type d'installation détermine

souvent les parties de diagnostics de transistor qui peuvent ou ne peuvent pas
fonctionner. En conséquence, ne considérez le logiciel que comme une aide
au test de la structure de puissance

Que faire en cas de défaut logiciel ?

Si le bit 0 deDiag Onduleur lest vrai (1), une séquence erronée

d'événements s'est produite. Soit le logiciel ne peut pas distinguer ce qui se
passe, soit il y a des parasites dans le systeme. Si un défaut se reproduit
régulierement, le probléme peut provenir d'un défaut que le logiciel ne peut
pas identifier directement (par exemple, une panne de tension dans un circuit
R.C.). Dans ce cas, vous devez faire des mesures externes pour déterminer s
le probleme est réel ou s'il s'agit d'un probléme de parasitage. Dans le cas ou
un test spécifique se traduirait continuellement par des défauts intempestifs,
utilisez Conf Diag Trangparameétre 172) pour désactiver ce test.

Pour un fonctionnement correct du variateur, vous devez avoir :

e Un séquence de phase spécifique dans les fils du moteur (T1 T2 T3, T1
T3 T2, etc.)

» Un séquence spécifique des fils du codeur (Impulsion A avant B, etc.)

Ces séquences déterminent le sens de rotation de I'arbre moteur lorsque le
couple est appliqué. Si la séquence n'est pas configurée correctement, le
moteur peut tourner dans la mauvaise direction ou aucun couple n'étre
produit.

Pour exécuter le test de rotation de phase :
1. Mettez a 1 le bit 1 d8él Autorég/Diagparameétre 173).
2. Validez le variateur.
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>

Exécution des tests
séquentiels de réglage du
couple

fichier : Autoréglage

groupe : Résultats Autoréglage

fichier : Autoréglage

groupe : Configuration
Autoréglage
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3. Vérifiez que le moteur tourne dans le sens que vous avez défini comme
étant la direction positive. Si ce n'est pas le cas, arrétez le variateur,
croisez les fils T1 et T2 du moteur et retournez a I'étape 1.

4. Pour les systeme possédant un codeur, vérifiexiesse Moteur
(paramétre 81) est positive lorsque le moteur tourne dans la direction
positive. Si la valeur n'est pas positive, croisez les fils du codeur sur
TB3-32 et TB3-34, puis retournez a I'étape 1.

Pendant ce test, Vitesse Moteur vaudra 0 si un codeur n'est pas installé.

Les bits 2 & 5 d&él Autorég/Diagontrolent les tests séquentiels de réglage
de la commande de couple.

Si durant n'importe lequel des tests suivants, le bit 0 (glissement négatif ou
zéro) deErreurs Autoréglparameétre 176) est mis a 1, alviesse
Nominale(parameétre 3) est inférieur a la vitesse synchrone du moteur telle
gue déterminée a partir eeg Nominalg(paramétre 6) ée6les Moteur
(paramétre 7). Par exemple, un moteur 60 Hz 4 pdles a une vitesse
synchrone de 1800 tr/min. Dans ce cas, un moteur dont la vitesse nominale
est 1750 tr/min a un glissement de 50 tr/min ou 1,67 Hz.

Exécution du test d'inductance

Une mesure de l'inductance du moteur est nécessaire pour déterminer les
références des régulateurs qui contrdlent le couple. Ce test mesure
l'inductance du moteur et I'affiche ddnsluctance(paramétre 167).

Quand vous exécutez ce test, vous devez étre conscient de ce qui suit ;

* Le moteur ne doit pas tourner pendant ce test bien que les tensions et les
courants nominaux soient présents. Néanmoins, la possibilité d'une
rotation existe. Pour les systémes sans codeur, vous devez vérifier
visuellement que le moteur ne tourne pas.

» Ce test est exécuté au courant nominal du moteur et court-circuite les
fonctions normales de limitation de courant.

Avant d'exécuter le test d'inductance, vérifiez que vous avez entré les

informations nominales correctes du moteur.

Pour exécuter le test d'inductance :

1. Mettez a 1 le bit 2 d8él Autorég/Diagparameétre 173).

2. \Validez le variateur.

Le voyant de validation du variateur s'éteint quand le test est terminé. Le test
d'inductance dure environ 1 minute. Quand une lecture est obtenue dans
Inductance exécutez le test de résistance.

Les valeurs typiques d'inductance en pourcentage sont dans une plage de 15
a 25 % de lI'impédance du moteur. La valeur affichée ldanstancesst une

valeur en pourcentage. Si vous utilisez des cables longs, la valeur typique
d'inductance par unité doit augmenter dans le rapport des inductances du
cablage et du moteur.
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La routine de mesure de l'inductance du moteur contient plusieurs détections
de défauts spéciaux. Si le variateur tombe en défaut pendant le test
groupe : Etat Autoréglage d'inductance, vérifiez les bits 1 a SEeeurs Autorégparameétre 176) :

fichier : Autoréglage

Sicebitesta (1) : Alors :

Ind->Vit 0

Le moteur n'est pas a la vitesse zéro. En général ce bit est mis a 1 dans deux cas :

« Si le moteur tourne pendant ce test, il est probable que le résultat sera incorrect. Assurez-vous que le moteur
(désaccouplé de la charge ou du process) ne tourne pas avant ou pendant le test.

1 « Sile moteur ne tourne pas pendant ce test, recherchez alors les sources de parasites électriques sur les signaux
codeur. Un blindage défectueux du codeur ou une alimentation codeur parasitée pourrait entrainer des perturbations.

Ce défaut ne peut pas étre déterminé pour les applications sans codeur. Vous devez vérifier visuellement cette condition

sur les systémes sans codeur.

Si votre moteur tourne effectivement pendant ce test, consultez l'usine.

Err Sign-Ind

Un défaut d'erreur de signe se produit lorsque la tension moyenne est négative. Si vous recevez une erreur de signe,
2 vous devez :

1. Exécuter le test a nouveau.

2. Envisager de remplacer les cartes électroniques.

Ind Int-0
Sice bitesta 1, vous devez :

3 1. Entrer la valeur correcte de I'intensité nominale du moteur dans Intens Nominale (paramétre 4).
2. Exécuter le test a nouveau.

3. Envisager de remplacer la carte de commande.

Ind Debt-A/D
Le circuit de mesure de la tension aux bornes du moteur ne fonctionne pas correctement. Vous devez :

1. Vérifier que le moteur est raccordé.

4 2. Vérifier les connexions de cablage entre la commande de porte et les cartes de commande.
3. Envisager de remplacer les cartes électroniques.
4. Elucider des problémes de parasitage.
Ind Perte-En
5 La validation du variateur a été perdue pendant le test d'inductance. Envisagez d'exécuter a nouveau le test et de

surveiller la validation du variateur (bit 9 de Etat Command/Ond (paramétre 15) et/ou le voyant Ond En sur la carte de
commande principale.

Exécution du test de résistance

Le variateur requiert une mesure de la résistance du moteur pour déterminer
les références des régulateurs qui contrélent le couple. Le test de résistance
groupe : Résultats Autoréglage du moteur mesure la résistance du moteur et I'afficheRiésist. Stator
(paramétre 166). Le test dure environ 10 — 30 secondes.

Quand vous exécutez ce test, vous devez étre conscient de ce qui suit :

* Le moteur ne doit pas tourner pendant ce test bien que les tensions et les
courants nominaux soient présents. Néanmoins, la possibilité d'une
rotation existe. Pour les systémes sans codeur, vous devez vérifier
visuellement que le moteur ne tourne pas.

» Ce test est exécuté au courant nominal du moteur et court-circuite les
fonctions normales de limitation de courant.

Avant d'exécuter le test de résistance, vérifiez que vous avez entré les

informations nominales correctes du moteur.

Pour exécuter le test de résistance :
1. Mettez a 1 le bit 3 d8él Autorég/Diagparametre 173).
2. Validez le variateur.

groupe : gotnﬁﬁ!“'lration Le voyant de validation du variateur s'éteint quand le test est terminé. Quand
utoregrage une lecture est obtenue ddrésist. Statgexécutez le test de magnétisation.

fichier : Autoréglage

fichier : Autoréglage
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Les valeurs typiques pour la résistance du moteur par unité sont dans une
plage de 1 a 3 % de la valeur affichée dRésist. StatolLa valeur ddrésist.
Statoraugmente lorsque la longueur du cablage s’accroit.

fichier : Autoréglage

Plusieurs défauts ont été inclus pour identifier certains problémes qui
peuvent se produire dans la routine de mesure de la résistance. Si le variateur

groupe : Etat Autoréglage tombe en défaut pendant le test de résistance, vérifiez les bits 6 a 10 de

Erreurs Autoréglparameétre 176) :

Sice bitestal:

Alors :

Res- >Vit 0

Le moteur n'est pas a la vitesse zéro. En général, ce bit est mis a 1 dans deux cas :

« Sile moteur tourne pendant ce test, il est probable que le résultat sera incorrect. Assurez-vous que le moteur
(désaccouplé de la charge ou du process) ne tourne pas avant ou pendant le test.

« Sile moteur ne tourne pas pendant ce test, recherchez alors les sources de parasites électriques sur les signaux
codeur. Un blindage défectueux du codeur ou une alimentation codeur parasitée pourrait entrainer des perturbations.

Ce défaut ne peut pas étre déterminé pour les applications sans codeur. Vous devez vérifier visuellement cette condition

sur les systémes sans codeur.

Si votre moteur tourne effectivement pendant ce test, consultez I'usine.

Err Sign-Res
Un défaut d'erreur de signe se produit lorsque la tension moyenne est négative. Si vous recevez une erreur de signe,
exécutez a nouveau le test car la valeur renvoyée n'est pas fiable.

Res Int-0
Sice bitesta 1, vous devez :

1. Entrer la valeur correcte de I'intensité nominale du moteur dans Intens Nominale (paramétre 4).
2. Exécuter le test a nouveau.

3. Envisager de remplacer la carte de commande.

Err SW-Res
Un défaut logiciel est généré quand une séquence erronée d'événements se produit. Envisagez de répéter le test.

10

Res Perte-En

La validation du variateur a été perdue pendant le test de résistance. Envisagez d'exécuter & nouveau le test et de
surveiller la validation du variateur (bit 9 de Etat Command/Ond (paramétre 15) et/ou le voyant Ond En sur la carte de
commande principale.

Exécution du test de courant de magnétisation

Le flux nominal du moteur est nécessaire pour produire le couple nominal
avec le courant nominal. Le test de flux du moteur mesure la quantité de
courant nécessaire pour produire le flux nominal du moteur et affiche cette
quantité danintensité Fluxparametre 168). Le moteur accélére jusqu'a
environ deux-tiers de la vitesse nominale, puis ralentit en roue libre pendant
plusieurs secondes. Ce cycle peut se répéter plusieurs fois. Ensuite, le
moteur décélére jusqu'a une basse vitesse avant étre désactivé.

fichier : Autoréglage

Si le moteur n'accélére pas, augmer@enple Autorég(parameétre 164)
jusqu'a ce que le moteur accélarie Autoréglaggparamétre 165) modifie

groupe : Configuration la vitesse vers laquelle le moteur accélére.

Autoréglage

Important : Vous devez exécuter les tests de diagnostics de transistor, de
rotation de phase, d'inductance et de résistance avant d'exécuter ce test.

Pour exécuter le test de magnétisation :
1. Mettez a 1 le bit 4 d8él Autorég/Diagparameétre 173).

2. \Validez le variateur.
Le voyant de validation du variateur s'éteint quand le test est terminé.
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fichier : Autoréglage

Les valeurs typiques pour le flux nominal du moteur vont de 20 % a 50 %
tels qu'affichés darlstensité Fluxparameétre 168). Plusieurs défauts ont été

groupe : Résultats Autoreglage inclus pour identifier certains problémes qui peuvent se produire dans le test

de flux. Si le variateur tombe en défaut pendant le déroulement du test de
flux, vérifiez les bits 11 a 15 derreurs Autoréglparameétre 176) :

Sicebitestal: Alors :
FIx-Régl Bas
Le seuil de vitesse de réglage automatique est trop bas. La valeur la plus basse qui doit étre utilisée pour le seuil de
11 ) . : . . % .
vitesse du réglage automatique est 30 % de la vitesse nominale minimum. Vous devez augmenter la valeur de Vit
Autoréglage (parameétre 165).
FIx-Flux <0
12 Un ou plusieurs parameétres sont incorrectement programmés, des parasites électriques sont/étaient présents, la mise
en phase du moteur pourrait étre incorrecte, ou d'autres problémes existent.
Flx-1>IMtr
13 Le courant de magnétisation est supérieur a 100 % du courant nominal du moteur. Ceci peut provenir d'une
programmation erronée de parametre, d'un variateur sous dimensionné pour le moteur ou d'un moteur défectueux.
14 Fix Perte-En
La validation du variateur a été perdue pendant le test de flux.
FIx-Chrg Hte
15 Il'y a trop de charge sur le moteur. Réduisez la charge pour obtenir une valeur de flux valable. Si vous avez désaccouplé
la charge pour ce test, vous devez I'accoupler a nouveau avant d'exécuter le test d'inertie.
> Si vous avez des problémes pendant I'exécution du test de flux, vous devez
vérifier que les paramétres sont correctement programmeés. Vous devez
alors exécuter a nouveau les tests de résistance du stator et de fuite
inductive, et vérifier que les résultats sont typiques tels que décrits dans ces
sections.
Les paramétres suivants affectent directement le test de flux.
Parametre N d\u Valeur/Commentaires
Nom parametre
- ) Programmez-la a la limite de I'application. Si la
Limite Vit Ar 40 valeur est 0, le moteur peut ne pas accélérer.
Limite Vit Av a1 Programmez-la a la limite de | appllcatlo’n’. Sila
valeur est 0, le moteur peut ne pas accélérer.
fichier : Commande Programmez-la a la limite de I'application. Si la
’ Lim Int Pos Mot 72 valeur est trop basse, le moteur peut ne pas
groupe : Limites de contréle accélérer.
Programmez-la a la limite de I'application. Si la
Lim Int Nég Mot 73 valeur est trop basse, le moteur peut ne pas
accélérer.
. P Si la valeur est trop grande, vous pouvez
Lim Int Réinj 76 déclencher sur une surtension du bus c.c.!
. —
Couple Autorégl 164 100 % pelrmet’ l par unite (p.u.) de couple
pendant l'accélération.
fichier : Autoréglage +68 % est le maximum pour le test de
Vit Autoréglage 165 magnétisation. Ceci est limité en interne par le
groupe : Configuration logiciel.
Autorégl - - PR - - e -
utoreglage 1 Apréslidentification du courant de magnétisation, I'option d'arrét en régénération doit
fonctionner correctement avec ou sans frein ou dispositif de régénération.
Exécution du test d'inertie Le test d'inertie mesure l'inertie du moteur et de la charge (machine)

accouplée. Le variateur nécessite une valeur précise de l'inertie pour établir
la bande passante ou le gain du régulateur de vitesse. Vous pouvez
sélectionner un fonctionnement a n'importe quelle bande passante égale ou
inférieure a la bande passante maximum calculée.
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fichier : Autoréglage

groupe : Résultats Autoréglage

1336 IMPACT-5.6 — Décembre, 1999

Pour exécuter le test d'inertie :

1. Mettez a 1 le bit 5 d8él Autorég/Diagparameétre 173).

2. \Validez le variateur.

Le moteur doit accélérer jusqu'a la vitesse spécifiée \daAsitoréglage
(paramétre 165) a une cadence limitée par le couple spécifi€dapte
Autorégl(paramétre 164). Le moteur s'arréte et le variateur met njertie
Totale(paramétre 157). Les gains Ki et Kp sont ajustés en fonction des
résultats du test d'inertie, ainsi que le gain Kf et la vale@déePas Vit Ond
(parametre 161), qui est le réglage de la bande passante désirée pour le
régulateur de vitesse du variateur. La bande passante est limitée en fonction
des résultats des tests d'inertie.

Réglage du régulateur de vitesse

Régler le régulateur de vitesse consiste a ajuster les trois gains du régulateur,
Ki, Kp et Kf, pour obtenir la réponse souhaitée du variateur aux
changements de la référence de vitesse et de la charge. Le variateur 1336
IMPACT utilise comme régulateur de vitesse un contrdleur PI (proportionnel
intégral) modifié. Vous pouvez ajuster les gains du régulateur soit
automatiqguement, soit manuellement.

Les réglages de gain Kp (proportionnel) et Ki (intégral) du régulateur de
vitesse affectent sa stabilité et la réponse a des changements de la référence
de vitesse et des perturbations de la charge. Vous pouvez ajuster
automatiquement les gains Ki et Kp en sélectionnant une bande passante de
vitesse. Vous pouvez aussi ajuster ces gains manuellement. La méthode
automatique est préférable, car elle est plus facile et qu'elle ajustBelessi
Vitesse K{parametre 160%¢él Filtre Réa¢parametre 65) &dde Pas Fil Err
(paramétre 162) en fonction du choixTge Disp Réa(parameétre 64).

Pour utiliser le réglage automatique :

1. Exécutez le test d'inertie pour obtenir la valeur correcteattie Totale
(paramétre 157). Si vous ne pouvez pas exécuter le test d'inertie, peut-
étre a cause de limitations mécaniques, vous pouvez introduire
manuellement la valeur de l'inertlaertie Totaleest définie comme
étant le temps, en secondes, que le variateur met pour accélérer le
moteur et la charge de zéro a la vitesse nhominale du moteur en utilisant
le couple nominal. Si les mesures sont faites a des valeurs inférieures
aux conditions nominales, extrapolez les résultats pour les conditions
nominales.

2. Alasuite du test d'inertie, le variateur ajuste la plage maximum et le
réglage actuel de la bande passante de vitBggePas Vit Ond
(paramétre 161). Ces réglages sont fait en fonction de la valeur mesurée
d'Inertie Totale Les fortes inerties impliquent des bandes passantes
basses, et des inerties faibles impliquent des bandes passantes élevées.

Quand le variateur termine le test d'inertie, il ajuste six parameétres. La

maniére dont sont ajustés ces paramétres dépend du choix qui a été fait pour

Type Disp Réafparamétre 64).



Compréhension de la procédure de réglage automatique 5-11

Si le choix poufType Disp Réaest sans codeur, les parameétres sont ajustés

comme suit :

Ce paramétre :

Est ajusté a cette valeur :

Niv. Flux Mini (parameétre 71) 25,0%
Sél Filtre Réac (parametre 65) 1 (35/49 radians/seconde)
Bcle Vitesse Kf (paramétre 160) 0,7

Bde Pas Fil Err (paramétre 162)

500,0 radians/seconde

Inertie TotaleetBde Pas Vit On@dont ajustés comme suit :

Quand Inertie Totale
(parametre 157) vaut :

Alors Bde Pas Vit Ond
(parametre 161) vaut :

inertie < 0,3 seconde

15 radians/seconde

0,3 seconde < inertie < 2 secondes

10 radians/seconde

2 secondes < inertie < 5 secondes

5 radians/seconde

5 secondes < inertie < 20 secondes

1 radian/seconde

inertie > 20 secondes

0,5 radian/seconde

Si le choix poufType Disp Réaest avec codeur, les paramétres sont ajustés

comme suit :

Ce parametre :

Est ajusté a cette valeur :

Niv. Flux Mini (paramétre 71) 25,0 %
Sél Filtre Réac (parametre 65) 0 (aucun)
Bcle Vitesse Kf (paramétre 160) 1,0

Inertie Totale, Bde Pas Vit Ond, et Bde Pas Fil Err sont ajustés comme suit :

Quand Inertie Totale
(parameétre 157) vaut :

Bde Pas Vit Ond
(parameétre 161) vaut :

Et Bde Pas Fil Err
(parameétre 162) vaut :

inertie < 0,3 seconde

25 radians/seconde

125 radians/seconde

0,3 seconde < inertie < 2 secondes

16 radians/seconde

80 radians/seconde

2 secondes < inertie < 5 secondes

8 radians/seconde

40 radians/seconde

5 secondes < inertie < 20 secondes

1,6 radian/seconde

25 radians/seconde

inertie = 20 secondes

0,8 radian/seconde

25 radians/seconde

Dans beaucoup de cas, la sélection automatique de la valeur de la bande
passante par le variateur fournit des performances acceptables et aucun
réglage ultérieur n'est requis. Toutefois, si vous voulez une réponse plus
rapide a la référence de vitesse et moins de perturbation de vitesse aux
changements de charge, augmentez la bande passante. Inversement, si vous
voulez une réponse plus lente, diminuez la bande passante. Des réglages
moyens a la moitié de la valeur maximum de la bande passante sont un bon
choix de départ lorsqu'on veut ajuster la bande passante. Lorsque le réglage
de la bande passante est effectué, le variateur ajuste les gains Ki et Kp du

régulateur.

Important : Si vous réglez la bande passante du régulateur de vitesse trop
haute, le moteur et la charge peuvent vibrer. Si elle est réglée trop basse, la

réponse sera molle.
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fichier : Commande

groupe : Régulateur de vitesse

1336 IMPACT-5.6 — Décembre, 1999

Pour utiliser le réglage manuel :

1. AjustezBcle Vitesse Kgparametre 159) pour définir la rapidité avec
laquelle le variateur répond a des changements de la référence et de la
charge. Des valeurs de gain plus grandes produisent une réponse plus rapide
a des modifications de la référence et moins de perturbations de vitesse dues
a des variations de la charge. Des valeurs excessives de gain Kp provoquent
des vibrations du moteur et de la charge a mesure que le bruit dans le signal
de retour de vitesse est amplifié. Des ajustements importants du gain Kp
nécessiteront que vous ajustiez le gain Ki pour maintenir la stabilité.

2. AjustezBcle Vitesse Kfparametre 158) pour définir avec quelle rapidité le
variateur se stabilise aprés des changements de la vitesse et de la charge.
Augmenter le gain Ki provoque une stabilisation plus rapide du variateur
aux perturbations dues a la charge. Le réglage du gain Ki permet aussi
d'éliminer toutes les instabilités en régime stable (a long terme). Des valeurs
excessives de gain Ki rendent le systeme oscillatoire et instable. Pour les
systémes a bande passante élevée (des systémes avec des bandes passantes
supérieures a 3 a 5 radians/seconde), Ki est plus grand que Kp. Pour les
systemes a bande passante basse, Kp est plus grand que Ki.

3. Vérifiez les effets des ajustements de gain Kp et Ki en utilisant un petit
échelon de changement de la référence de vitesse et/ou de la charge. Des
grands changements (plus de quelques pour-cents) provoquent I'entrée
en condition de limitation du régulateur et rendent plus difficile la
vérification de la réponse. Vous pourrez avoir besoin de répéter
I'ajustement des gain Kp et Ki pour obtenir la réponse souhaitée, car ces
deux gains interferent I'un avec l'autre. Ne faites que de petits réglages a
la fois et vérifiez ensuite les résultats.

Figure 5.1
Réponse du régulateur de vitesse a un échelon de vitesse
(échelon de 50 % a 53 %)
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/
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Figure 5.2
Réponse du régulateur de vitesse a un impact de charge
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Important : Quand vous modifieBcle Vitesse Kpu Bcle Vitesse Kile

variateur 1336 IMPACT remet la valeur de la bande passante a zéro. Ceci
arréte le calcul automatique des gains basé sur la valeuBde Ras Vit

Ond (parameétre 161). Le régulateur utilise alors les valeurs particulieres de
gain Ki et Kp que vous avez entrées. Pour retourner au réglage automatique
de Ki et Kp, entrez une valeur de bande passante différente de zéBuldans
Pas Vit OndSi possible, vous devez utiliser le réglage automatique.

Réglage du gain Kf

fichier : Commande

En plus des gains Ki et Kp du régulateur, un troisieme terme de gain a
été inclus. Ce gain est représenté par Bcle Vitesse Kf (parameétre 160).

groupe : Régulateur de vitesse Le gain Kf affecte le dépassement de vitesse résultant d'un changement

instantané de la référence de vitesse. Vous pouvez ajuster le parameétre de
gain Kf & tout moment, indépendamment des gains proportionnel et intégral.
Le variateur choisit la valeur de réglage par défaut a parfiyple Disp Réac
(paramétre 64) lorsque le test d'inertie est réalisé. Une valeur de réglage de
1,0 dans Kf contraint le contrdleur a fonctionner comme un régulateur
proportionnel-intégral conventionnel. Vous pouvez régler le gain Kf
manuellement en vous basant sur le dépassement.

Quand Kf est : Alors :
10 La boucle de vitesse réagit comme une boucle Pl normale avec un dépassement égal a environ 13 %. Ceci est le
' réglage par défaut pour les systémes a base de codeur.
0.7 Le dépassement est typiquement inférieur a 1 %. 0,7 est le point de fonctionnement recommandé. C’est le réglage par
' défaut pour les systémes sans codeur.
0,5 La réponse devient sur-amortie sans dépassement de vitesse. 0,5 est la valeur la plus basse recommandée.
Vérification de I'état du réglage Vous pouvez utiliseEtat Autoréglagdparameétre 156) pour voir les diverses

automatique

conditions relatives au dispositif de réglage automatique.

fichier : Autoréglage

groupe : Etat Autoréglage

Etat Autoréglage est défini comme suit.

Sicebitestal: Alors :
0 Exécution
Un test est en cours d'exécution.
1 Terminé
L'exécution du test est terminée.
2 Erreur
Le test est en défaut.
3 Abandon
Un ordre d'arrét a été émis avant la fin du test.
4 Flux actif
Le variateur ne doit pas étre en marche quand le réglage automatique est demandé.
Pas prét
5 kA )
L'entrée prét n'est pas présente.
Pas Vit Zéro
En général ce bit est mis a 1 dans deux cas :
« Si le moteur tourne pendant ce test, il est probable que le résultat sera incorrect. Assurez-vous que le moteur
6 (désaccouplé de la charge ou du process) ne tourne pas avant ou pendant le test.

« Sile moteur ne tourne pas pendant ce test, recherchez alors les sources de parasites électriques sur les signaux
codeur. Un blindage défectueux du codeur ou une alimentation codeur parasitée pourrait entrainer des perturbations.

Si votre moteur tourne effectivement pendant ce test, consultez l'usine.
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Sicebitestal: Alors :

7 En marche

Le variateur est en fonctionnement.
8-11 Réservé

Timeout

12 Le test d'inertie a fonctionné pendant une minute sans mesurer un changement de la vitesse du moteur d'au moins 5 %.
Il existe probablement une charge excessive. Essayez d'utiliser un niveau supérieur de Couple Autorég!
(parametre 164).
Pas Lim Cple
Le test d'inertie a mesuré une Vitesse Moteur (parameétre 81) dépassant la moitié de Vit Autoréglage (parametre 165),
mais un Etat Lim Couple (paramétre 87) n'a pas été indiqué. Le variateur entre dans une condition de limite de couple
au début du test d'inertie.

13

« Assurez-vous que le moteur est arrété ou, au moins, tourne a moins de la moitié de la vitesse de réglage automatique
avant de commencer le test d'inertie.

« Sile moteur ne tourne pas au démarrage du test d'inertie, examinez le codeur et le cablage associé comme origine
d'un retour de vitesse défectueux.
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