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Quick Start

PowerFlex 4 Adjustable
Frequency AC Drive
FRN 6.xx

This Quick Start guide summarizes the basic steps needed to install,
start-up and program the PowerFlex 4 Adjustable Frequency AC Drive.
The information provided Does Not replace the User Manual and is
intended for qualified drive service personnel only.

For detailed PowerFlex 4 information including EMC instructions,
application considerations and related precautions refer to the
PowerFlex 4 User Manual, Publication 22A-UMO001... at
www.rockwellautomation.com/literature.

General Precautions

ATTENTION: The drive contains high voltage capacitors which take
time to discharge after removal of mains supply. Before working on
drive, ensure isolation of mains supply from line inputs [R, S, T (L1,
L2, L3)]. Wait three minutes for capacitors to discharge to safe voltage
levels. Failure to do so may result in personal injury or death.

Darkened display LEDs is not an indication that capacitors have
discharged to safe voltage levels.

ATTENTION: Equipment damage and/or personal injury may result
if parameter A092 [Auto Rstrt Tries] or A094 [Start At PowerUp] is
used in an inappropriate application. Do not use this function without
considering applicable local, national and international codes,
standards, regulations or industry guidelines.

ATTENTION: Only qualified personnel familiar with adjustable
frequency AC drives and associated machinery should plan or
implement the installation, start-up and subsequent maintenance of the
system. Failure to comply may result in personal injury and/or
equipment damage.

ATTENTION: This drive contains ESD (Electrostatic Discharge)
sensitive parts and assemblies. Static control precautions are required
when installing, testing, servicing or repairing this assembly.
Component damage may result if ESD control procedures are not
followed. If you are not familiar with static control procedures,
reference A-B publication 8000-4.5.2, “Guarding Against Electrostatic
Damage” or any other applicable ESD protection handbook.

ATTENTION: An incorrectly applied or installed drive can result in
component damage or a reduction in product life. Wiring or application
errors, such as, undersizing the motor, incorrect or inadequate AC
supply, or excessive ambient temperatures may result in malfunction of
the system.
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Mounting Considerations

e Mount the drive upright on a flat, vertical and level surface.

Min. Panel Thickness  |Screw Size Screw Torque DIN Rail

1.9mm (0.0747 in.) M4 (#8-32) | 1.56-1.96 N-m (14-17 Ib.-in.)| 35 mm
e Protect the cooling fan by avoiding dust or metallic particles.
e Do not expose to a corrosive atmosphere.

e Protect from moisture and direct sunlight.
Minimum Mounting Clearances

{ U !
See page 12 for A 120‘mm

mounting dimensions. (47in) 25mm
9 L 2 N H (1.0in)

Closest object that OO OO
may restrict air flow ||&oc0) ||goo0
through the drive heat — —

sink and chassis

120 mm
(4.71in.) V
hd

Mounting OptionA Mounting Option B
No clearance required between drives.

Ambient Operating Temperatures

Ambient Temperature Enclosure Rating Minimum Mounting
Minimum ~ [Maximum Clearances
40°C (104°F) IP 20/Open Type Use Mounting Option A
-10°C (14°F) IP 30/NEMA 1/UL Type 1t/ | Use Mounting Option B
50°C (122°F) | IP 20/Open Type Use Mounting Option B

m Rating requires installation of the PowerFlex 4 IP 30/NEMA 1/UL Type 1 option kit.
General Grounding Requirements

Important: The MOV to ground jumper must be
removed if the drive is installed on an ungrounded or
resistive grounded distribution system.

Tighten screw after jumper removal.

L]
AL [|20000
si2 || &G0 0

& Also-Bedey

Jumpr
Location

CE Conformity

Refer to the PowerFlex 4 User Manual for details on how to comply with
the Low Voltage (LV) and Electromagnetic Compatibility (EMC)
Directives.
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Specifications, Fuses and Circuit Breakers

Catalog Output Ratings  |Input Ratings Branch Circuit Protection B(i’sg?;;ati on
Number ‘ Voltage ‘ ‘ 140M Motor ‘ 1P20 Open
kW (HP) |Amps |Range |kVA |Amps |Fuses |Protectors Contactors| Watts
100 - 120V AC (+10%) - 1-Phase Input, 0 - 230V 3-Phase Output
22A-V1P5N104 0.2 (0.25) |1.5 90-126 0.75 |6.0 10 140M-C2E-C10 [100-C09 |32
22A-V2P3N104 (0.4 (0.5) 2.3 90-126 115 (9.0 15 140M-C2E-C16 [100-C12 |40
22A-V4P5N104 10.75(1.0) |4.5 90-126 225 (180 |30 140M-D8E-C20 [100-C23 |55
22A-V6PON104 |1.1(1.5) |6.0 90-126 3.0 240 |40 140M-D8E-C25 [100-C37 |80
200 - 240V AC (+10%) - 1-Phase( Input, 0 - 230V 3-Phase Output, NO BRAKE
22A-A1P4N103 0.2 (0.25) |1.4 180-265 0.7 (3.2 6 140M-C2E-B40 {100-C09 |32
22A-A2P1N103 0.4 (0.5) |2.1 180-265 |1.05 [5.3 10 140M-C2E-B63 [100-C09 |40
22A-A3P6N103 0.75(1.0) |3.6 180-265 (1.8 |9.2 15 140M-C2E-C16 [100-C12 |55
22A-A6P8N103 |1.5(2.0) |6.8 180-265 |34 [142 |25 140M-C2E-C16 [100-C16 |85
22A-A9P6N103 2.2 (3.0) |9.6 180-265 |4.8 [19.6 30 140M-D8E-C25 [100-C23  |125
200 - 240V AC (+10%) - 1-Phase(”) Input, 0 - 230V 3-Phase Output
22A-A1P5N104 0.2 (0.25) |1.5 180-265 |0.75 |5.0 10 140M-C2E-B63 [100-C09 |32
22A-A2P3N104 (0.4 (0.5) |2.3 180-265 |1.15 (6.0 10 140M-C2E-B63 [100-C09 |40
22A-A4P5N104 0.75(1.0) (4.5 180-265 |2.25 [10.0 15 140M-C2E-C16 [100-C12 |55
22A-A8PON104 |1.5(2.0) [8.0 180-265 |40 [18.0 |30 140M-D8E-C20 [100-C23 |85
200 - 240V AC (+10%) - 3-Phase Input, 0 - 230V 3-Phase Output
22A-B1P5N104 0.2 (0.25) |15 180-265 |0.75 (1.8 3 140M-C2E-B25 [100-C09 |32
22A-B2P3N104 0.4 (0.5) |2.3 180-265 |1.15 |25 6 140M-C2E-B40 (100-C09 |40
22A-B4P5N104 10.75(1.0) |4.5 180-265 [2.25 |5.2 10 140M-C2E-C10 [100-C09 |55
22A-B8PON104 |1.5(2.0) |8.0 180-265 |40 |95 15 140M-C2E-C16 [100-C12 |85
22A-B012N104 |2.2(3.0) [12.0 180-265 |55 |[155 |25 140M-C2E-C16 |100-C16  |125
22A-B0O17N104 3.7 (5.0) |17.5 180-265 (8.6 [21.0 |30 140M-F8E-C25 |100-C23  |180
380 - 480V AC (+10%) - 3-Phase Input, 0 - 460V 3-Phase Output
22A-D1P4N104 (0.4 (0.5) |14 340-528 (14 |1.8 3 140M-C2E-B25 [100-C09 |35
22A-D2P3N104 |0.75(1.0) 2.3 340-528 (2.3 |32 6 140M-C2E-B40 {100-C09 |50
22A-DAPON104 |1.5(2.0) |4.0 340-528 (4.0 |5.7 10 140M-C2E-B63 [100-C09 |70
22A-D6PON104 2.2 (3.0) |6.0 340-528 (5.9 |7.5 15 140M-C2E-C10 [100-C09  |100
22A-D8P7N104 (3.7 (5.0) |8.7 340-528 8.6 (9.0 15 140M-C2E-C16 |100-C16  |150

Input/Output Ratings Approvals

Output Frequency: 0-240 Hz (Programmable) @ uLsose o ( E EC Diecie SSSSEEC, LV i 7923EEC
Efficiency: 97.5% (Typical) N\ us No. 14 Eic: £N o180

Digital Control Inputs (Input Current = 6mA) \Analog Control Inputs

SRC (Source) Mode: SNK (Sink) Mode: 4-20mA Analog: 250 ohm input impedance
18-24V = ON 0-6V=0N 0-10V DC Analog: 100k ohm input impedance
0-6V = OFF 18-24V = OFF External Pot: 1-10k ohms, 2 Watt minimum

Control Output (Programmable Output, form C relay)

Resistive Rating: 3.0A at 30V DC, 125V AC and 240V AC Inductive Rating: 0.5A at 30V DC, 125V AC, and 240V AC
Recommended Fuses and Circuit Breakers

Fuse: UL Class J, CC, T or Type BS88; 600V (550V) or equivalent. Circuit Breakers: HMCP or Bulletin 140U or equivalent.
Protective Features

Motor Protection: 1t overload protection - 150% for 60 Secs, 200% for 3 Secs (Provides Class 10 protection)

Overcurrent: 200% hardware limit, 300% instantaneous fault

Over Voltage: ~ 100-120V AC Input — Trip occurs at 405V DC bus voltage (equivalent to 150V AC incoming line)
200-240V AC Input — Trip occurs at 405V DC bus voltage (equivalent to 290V AC incoming line)
380-460V AC Input — Trip occurs at 810V DC bus voltage (equivalent to 575V AC incoming line)

(
(

Under Voltage:  100-120V AC Input - Trip occurs at 210V DC bus voltage (equivalent to 75V AC incoming line)
200-240V AC Input - Trip occurs at 210V DC bus voltage (equivalent to 150V AC incoming line)
380-480V AC Input — Trip occurs at 390V DC bus voltage (equivalent to 275V AC incoming line)
Control Ride Through: Minimum ride through is 0.5 Secs - typical value 2 Secs
Faultless Power Ride Through: 100 milliseconds
Dynamic Braking
Internal brake IGBT included with all ratings except No Brake versions. Refer to Appendix B of the PowerFlex 4 User Manual
for DB resistor ordering information.

) 200-240v AC - 1 Phase drives are also available with an integral EMC filter. Catalog suffix changes from N103 to N113
and N104 to N114.
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Power Wiring
Power Wire Rating Recommended Copper Wire
Unshielded 600V, 75°C (167°F) THHN/THWN 15 Mils insulated, dry location
Shielded 600V, 75°C or 90°C (167°F or 194°F) RHH/RHW-2 Belden 29501-29507 or equivalent
Shielded Tray rated 600V, 75°C or 90°C (167°F or 194°F) RHH/RHW-2 | Shawflex 2ACD/3ACD or equivalent

Power Terminal Block (A Frame Shown) RIL1_S/L2 T3 U1 VT2 WIT3
Terminal Description
R/L1, S/L2 1-Phase Input
R/L1, S/L2, T/L3 3-Phase Input
um To Motor U/T1

- — Switch any two motor leads to

via To Motor V/T2 - (.uc- change forward direction.
WIT3 To Motor W/T3 —
BR+, BR- Dynamic Brake Resistor Connection [0.75 kW (1 HP) ratings and higher]
[©) Safety Ground - PE

Power Terminal Block Specifications
Frame Maximum Wire Size (! Minimum Wire Size (! Torque
A 3.3mm? (12 AWG) 0.8 mm? (18 AWG) )

> 5 1.7-2.2 N-m (16-19 Ib.-in.)

B 5.3 mm? (10 AWG) 1.3 mm? (16 AWG)

(M Maximum/minimum sizes that the terminal block will accept - these are not recommendations.

Input Power Conditions

Input Power Condition Corrective Action

Low Line Impedance (less than 1% line reactance) o Install Line Reactor'®)
e orsolation Transformer

Greater than 120 kVA supply transformer

Line has power factor correction capacitors

Line has frequent power interruptions

Line has intermittent noise spikes in excess of 6000V (lightning)

Phase to ground voltage exceeds 125% of normal line to line voltage e Remove MOV jumper to ground.

o o or Install Isolation Transformer with
Ungrounded Distribution System grounded secondary if necessary.
@)

Refer to Appendix B of the PowerFlex 4 User Manual for accessory ordering information.

I/0 Wiring Recommendations®

Wire Type(s) Description Minimum Insulation Rating
Belden 8760/9460 0.8 mm?(18AWG), twisted pair, 100% shield with
(or equiv.) drain. 300V
> - 60 degrees C
Belden 8770 0.8 mm=(18AWG), 3 conductor, shielded for (140 degrees F)
(or equiv.) remote pot only.
@)

If the wires are short and contained within a cabinet which has no sensitive circuits, the use of shielded wire may not be
necessary, but is always recommended.

I/O Terminal Block Specifications

Maximum Wire Size ¥ Minimum Wire Size Torque
1.3 mm? (16 AWG) 0.13 mm? (26 AWG) 0.5-0.8 N-m (4.4-7 Ib.-in.)
)

Maximum / minimum that the terminal block will accept - these are not recommendations.

Refer to the PowerFlex 4 User Manual for recommendations on
maximum power and control cable length.
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Control Terminal Block

U Important: I/0 Terminal 01 is P036 /0 Terminal 01 Refer to the PowerFlex 4
always a coast to stop input except _[StartSource] | stop Stop User Manual for more
when P036 [Start Source] is set to Keypad Per P07 Coast information.
“3-Wire” control. In three wire SWire Per P037 Per P037
control, /0 Terminal 01 is controlled 2-Wire Per P037 Coast
by P037 [Stop Mode]. All other stop __RS485Port | PerPos7 Coast
sources are controlled by P037
[Stop Mode]. Typical Typical
— stop (1) SRC Wiring SNK Wiring
Important: The drive is shipped with L0 o ° —oalc
a jumper installed between 1/0 e “ 02 | StartRun FWD ™™ | 5
Terminals 01 and 11. Remove this 03 | DirectionRunREV. — | o~
jumper when using I/O Terminal 01 SNK SRC o4 | Digital Common
as a stop or enable input. Il I
(2) . %7 0_5 D?g\tal Input 1 - -
Two wire control shown. For 06 |-Digital Input 2 _— _—
three wire control use a momentary vy —
input 040 on I/0 Terminal 02 to EA Ty A be
command a start. Use a maintained 1T Trov dgp |10V DC 3
input oo for I/O Terminal 03 to | = 3| 010V in L
. . I T hd
change direction. Relay N.O. [ ! I | Analog Common il
— 1
Relay Common_[—=> | 5 [4-20mAln Potentiometer
R [ | - . must be
elay N.C. R3 16 RS485 Shield 1-10k ohm
— 2 Watt Min.
01 02 03 04 05 06
% ' :
R1_R2 R3 vV | ———————
30VDC [125VAC]240VAC (T | SNK ] RS485
g
Resistive| 30A | 30A | 3.0A N
Inductive | 0.5A | 05A | 05A =———|SRC e mmm—m—— 81
No. |[Signal Default Description Param.
R1  |Relay N.O. Fault Normally open contact for output relay. A055
R2  |Relay Common - Common for output relay.
R3  |Relay N.C. Fault Normally closed contact for output relay. A055
Sink/Source DIP Switch ]Source (SRC) ]Inputs can be wired as Sink (SNK) or Source (SRC) via DIP Switch setting.
(1) The factory installed jumper or a normally closed input (1)
01 |Stop Coast must be present for the drive to start. P06
02 |Start/Run FWD Not Acti P036, P037
arvhun ot Active Command comes from the integral keypad by default. To | ———————
03 |Direction/Run REV  |Not Active disable reverse operation, see A095 [Reverse Disable]. ;ggg P037,
- _ For digital inputs. Electronically isolated with digital inputs
04  |Digital Common from analog /0.
05 |Digital Input 1 Preset Freq Program with A051 [Digital In1 Sel]. A051
06  |Digital Input 2 Preset Freq Program with A052 [Digital In2 Sel]. A052
_ Drive supplied power for digital inputs.
1 |s24VDC Maximum output current is 100mA.
_ Drive supplied power for 0-10V external potentiometer.
12 |+10VDC Maximum output current is 15mA. F038
" ) . For external 0-10V input supply
13 |0-10Vin Not Active (input impedance = 100k ohm) or potentiometer wiper. P038
For 0-10V In or 4-20mA In. Electronically isolated with
14 |Analog Common B analog inputs from digital I/O.
y (3) " For external 4-20mA input supply
15 |4-20mA In Not Active (input impedance = 250 chm). P038
) Terminal should be connected to safety ground - PE when
16 |RS485 (DSI) Shield |- using the RS485 (DSI) communications port.

time, an undetermined frequency reference will result.

Only one analog frequency source may be connected at a time. If more than one reference is connected at the same
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Prepare For Drive Start-Up

ATTENTION: Power must be applied to the drive to perform the
following start-up procedures. Some of the voltages present are at
incoming line potential. To avoid electric shock hazard or damage to
equipment, only qualified service personnel should perform the
following procedure. Thoroughly read and understand the procedure
before beginning. If an event does not occur while performing this
procedure, Do Not Proceed. Remove All Power including user
supplied control voltages. User supplied voltages may exist even when
main AC power is not applied to the drive. Correct the malfunction
before continuing.

Before Applying Power to the Drive
1. Confirm that all inputs are connected to the correct terminals and are
secure.

2. Verify that AC line power at the disconnect device is within the rated
value of the drive.

3. Verify that any digital control power is 24 volts.

4. Verify that the Sink (SNK)/Source (SRC) Setup DIP Switch is set to
match your control wiring scheme. See page 5 for location.

Important: The default control scheme is Source (SRC). The Stop
terminal is jumpered (I/O Terminals 01 and 11) to allow
starting from the keypad. If the control scheme is changed
to Sink (SNK), the jumper must be removed from I/O
Terminals O1 and 11 and installed between I/O Terminals
01 and 04.

5. Verify that the Stop input is present or the drive will not start.

Important: If I/O Terminal O1 is used as a stop input, the jumper
between I/O Terminals 01 and 11 must be removed.

Applying Power to the Drive
6. Apply AC power and control voltages to the drive.

7. Familiarize yourself with the integral keypad features (see next page)
before setting any Program Group parameters.

Start, Stop, Direction and Speed Control

Factory default parameter values allow the drive to be controlled from
the integral keypad. No programming is required to start, stop, change
direction and control speed directly from the integral keypad.

Important: To disable reverse operation, see A095 [Reverse Disable].

If a fault appears on power up, refer to page 11 for an explanation of the
fault code. For complete troubleshooting information, refer to the
PowerFlex 4 User Manual.
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Integral Keypad
(1) e (3) Menu  |Description
o - Iy q [ Rpen _l Display Group (View Only)
REV . o LV — I~ Consists of commonly viewed drive operating
PROGRAM T - conditions.
O @ O D Basic Program Group
Consists of most commonly used
@ @ @ @ @ / programmable functions.
D Advanced Program Group
I Consists of remaining programmable functions.
~ Fault Designator
,- Consists of list of codes for specific fault
conditions. Displayed only when fault is present.
No.|LED LED State Description
@ Run/Direction | Steady Red Indicates drive is running and commanded motor direction.
Status Flashing Red | Drive has been commanded to change direction. Indicates
actual motor direction while decelerating to zero.
@ |Alphanumeric | Steady Red Indicates parameter number, parameter value, or fault code.
Display Flashing Red | Single digit flashing indicates that digit can be edited.
Al digits flashing indicates a fault condition.
© | Displayed Units | Steady Red Indicates the units of the parameter value being displayed.
@ |Program Status | Steady Red Indicates parameter value can be changed.
@ | Fault Status Flashing Red |Indicates drive is faulted.
@ | Pot Status Steady Green |Indicates potentiometer on Integral Keypad is active.
@ | StartKey Status | Steady Green |Indicates Start key on Integral Keypad is active.
The Reverse key is also active unless disabled by A095
[Reverse Disable].
No. | Key Name Description
Escape Back one step in programming menu.
(] Ese Cancel a change to a parameter value and exit Program
Mode.
Select Advance one step in programming menu.
Select a digit when viewing parameter value.
Up Arrow Scroll through groups and parameters.
@ @ Down Arrow | Increase/decrease the value of a flashing digit.
Enter Advance one step in programming menu.
@ Save a change to a parameter value.
= Potentiometer | Used to control speed of drive. Default is active.
© Controlled by parameter P038.
al —'
Start Used to start the drive. Default is active.
@ Controlled by parameter P036.
= Reverse Used to reverse direction of the drive. Default is active.
O Controlled by parameters P036 and AQ95.
Stop Used to stop the drive or clear a fault.
This key is always active.
Controlled by parameter P037.
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Viewing and Editing Parameters

The last user-selected Display Group parameter is saved when power is removed and is
displayed by default when power is reapplied.
The following is an example of basic integral keypad and display functions. This example
provides basic navigation instructions and illustrates how to program the first Program

Group parameter.

Step

Key(s)

Example Displays

1. When power is applied, the last user-selected
Display Group parameter number is briefly
displayed with flashing characters. The display
then defaults to that parameter’s current value.
(Example shows the value of d001 [Output
Freq] with the drive stopped.)

2. Press Esc once to display the Display Group
parameter number shown on power-up. The
parameter number will flash.

3. Press Esc again to enter the group menu. The
group menu letter will flash.

4. Press the Up Arrow or Down Arrow to scroll
through the group menu (d, P and A).

5. Press Enter or Sel to enter a group. The right
digit of the last viewed parameter in that group
will flash.

6. Press the Up Arrow or Down Arrow to scroll
through the parameters that are in the group.

7. Press Enter or Sel to view the value of a
parameter. If you do not want to edit the value,
press Esc to return to the parameter number.

8. Press Enter or Sel to enter program mode to
edit the parameter value. The right digit will
flash and the Program LED will illuminate if the
parameter can be edited.

9. Press the Up Arrow or Down Arrow to change
the parameter value. If desired, press Sel to
move from digit to digit or bit to bit. The digit or
bit that you can change will flash.

10. Press Esc to cancel a change. The digit will
stop flashing, the previous value is restored and
the Program LED will turn off.

Or

Press Enter to save a change. The digit will stop
flashing and the Program LED will turn off.

1

—

.Press Esc to return to the parameter list.
Continue to press Esc to back out of the
programming menu.

If pressing Esc does not change the display,

then d001 [Output Frequency] is displayed.
Press Enter or Sel to enter the group menu.

(o)
o @)

Aor (V)
Suc

Sor @

Ao (V)

o VOLTS

'-' / o AMPS
l_’. I_ | |o HerTz

PROGRAM FAULT
,
1 s
ouu g
PROGRAM FAULT' !

,_/t‘l' flom
oo

| |o HerTz

+
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03 o
[N =R
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c oL
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s
cc
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See the PowerFlex 4 User Manual for more information on parameters.
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Display Group Parameters

No. |Parameter Min/Max Display/Options

d001 |[Output Freq] 0.0/[Maximum Freq] 0.1 Hz

d002 |[Commanded Freq]  |0.0/[Maximum Freq] 0.1 Hz

d003 |[Output Current] 0.00/(Drive Amps x 2)  |0.01 Amps

d004 |[Output Voltage] 0/Drive Rated Volts 1VAC

d005 |[DC Bus Voltage] Based on Drive Rating |1 VDC

d006 |[Drive Status] 0/1 (1 = Condition True) |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Decelerating ~ Accelerating  Forward Running

d007- |[Fault x Code] F2/F122 F1

d009

d010 |[Process Display] 0.00/9999 0.01-1

d012 |[Control Source] 0/9 Digit 1 = Speed Command Digit 0 = Start Command
(See P038; 9 = “Jog Freq”) (See P036; 9 = “Jog")

d013 |[Contrl In Status] 0/1 (1 =Input Present)  |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Reserved Stop Input DiRun REV  Start/Run FWD

d014 |[Dig In Status] 0/1 (1 =Input Present)  |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Reserved Reserved Digital In2 Sel  Digital In1 Sel

do15 |[Comm Status] 0/1 (1 = Condition True) |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Fault Occurred  RS485 Option Transmitting Receiving

d016 |[Control SW Ver] 1.00/99.99 0.01

d017 |[Drive Type] 1001/9999 1

d018 |[Elapsed Run Time]  |0/9999 Hrs 1=10Hrs

d019 |[Testpoint Data] O/FFFF 1 Hex

d020 |[Analog In 0-10V] 0.0/100.0% 0.1%

d021 |[Analog In 4-20mA]  |0.0/100.0% 0.1%

d024 |[Drive Temp] 0/120 degC 1degC

Smart Start-Up with Basic Program Group Parameters
[@ = Stop drive before changing this parameter.

No. |Parameter Min/Max Display/Options Default
P031 |[Motor NP Volts] 20/Drive Rated Volts 1VAC Based on Drive Rating
(O] |Set to the motor nameplate rated volts.
P032 |[Motor NP Hertz] ~ [10/240 Hz [1Hz 60 Hz
Set to the motor nameplate rated frequency.
P033 |[Motor OL Current] \0.0/(Drive Rated Ampsx 2) \0.1 Amps Based on Drive Rating
Set to the maximum allowable motor current.
P034 [[Minimum Freq] [0.0/240.0 Hz [0.1Hz 0.0 Hz
Sets the lowest frequency the drive will output continuously.
P035 [[Maximum Freq] [0/240 Hz [1Hz 60 Hz
Sets the highest frequency the drive will output.
P036 |[Start Source] [ ? = :ﬁlpag"“’ i = gw }I:I\_/ISSens[’j’" 0
(O] |Sets the control scheme used to start the drive. s “2-W=::” e “Comml Pgret"e
(" When active, the Reverse key is also active unless disabled by A095 [Reverse Disable].
P037 [[Stop Mode] [o7 (1) = :gam;;, g;g; g = :gamg: 0
. =“Coast, =“Coas
B resied 190 32 BBk ort) 8- 0B
Terminal 03), RS485 port] except as noted below. 3= DCBrkAuto,CF" 7 = “DC BrakeAuto
Important: 1/0 Terminal 01 is always a coast to stop input except when P036 [Start Source] is set for “3-Wire” control.
When in three wire control, I/O Terminal 01 is controlled by P037 [Stop Mode].
() Stop input also clears active fault.
P038 |[Speed Reference] ‘0/5 (1J = “lDl;ive F‘lt'):t 3 = éZOmtAF Input” |0
= “InternalFreq” ="“Preset Freq”
gr?\t/se .the source of the speed reference to the ety Inpu?" i Nicie Por?"
Important: When A051 or A052 [Digital Inx Sel] is set to option 2, 4, 5, 6, 13 or 14, and the digital input is active, A051
or A052 will override the speed reference commanded by this parameter. Refer to Chapter 1 of the PowerFlex 4 User
Manual for details.
P039 [[Accel Time 1] [0.0/800.0 Secs [0.1 Secs 10.0 Secs
Sets the rate of accel for all speed increases.
P040 |[Decel Time 1] [0.1/600.0 Secs [0.1 Secs 10.0 Secs
Sets the rate of decel for all speed decreases.
P041 |[Reset To Defalts] \0/1 0= "ldle State” 0
Resets all parameter values to factory defaults. |1 = "Reset Defaults
P043 |[Motor OL Ret] \0/1 0 = “Disabled” 1 =“Enabled” 0

Enables/disables the Motor Overload Retention function.
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See the PowerFlex 4 User Manual for more information on parameters.

Advanced Group Parameters

No. |Parameter Min/Max Display/Options Default
A051 |[Digital In1 Sel] 0/26 0 ="“Not Used” 8 = “RampStop,CF” 4
1/0 Terminal 05 1="Acc28&Dec2’ 9 = “CoastStop,CF”
A052 |[Digital In2 Sel] 2="Jog" 10 = “DClInjStop,CF”
(0) 1/0 Terminal 06 3 =“Aux Fault’ 11 ="Jog Forward”
4 ="“Preset Freq” 12 ="Jog Reverse”
5="Local’ 13="10V In Ctrl”
6 =“Comm Port” 14 =“20mA In Ctrl”
7 ="“Clear Fault’ 26 = “Anlg Invert”
A055 |[Relay Out Sel] 0/21 0 = “Ready/Fault” 6 = “Above Freq” 0
1 ="At Frequency” 7 ="“Above Cur’
2 = “MotorRunning” 8 = “Above DCVolt”
3= “Reverse” 9 = “Retries Exst’
4 = “Motor Overld” 10 = “Above Anlg V"
5="Ramp Reg” 20 = “ParamControl’
21 ="“NonRec Fault’
A056 |[Relay Out Level] 0.0/9999 0.1 0.0
A067 |[Accel Time 2] 0.0/600.0 Secs 0.1 Secs 20.0 Secs
A068 |[Decel Time 2] 0.1/600.0 Secs 0.1 Secs 20.0 Secs
A069 |[Internal Freq] 0.0/240.0 Hz 0.1 Hz 60.0 Hz
A070 |[Preset Freq O] [0.0/240.0 Hz 0.1 Hz 0.0 Hz
A071 |[Preset Freq 1] 5.0 Hz
A072 |[Preset Freq 2] 10.0 Hz
A073 |[Preset Freq 3] 20.0 Hz
1o activate [Preset Freq 0] set P38 [Speed Reference] to option 4.
Inpu(tl /%)t?:rgir?ai%?)m 1 Inpu(tl %@F:rgw?ai%gl)m 2 Frequency Source Accel / Decel Parameter Used @
0 0 [Preset Freq 0] [Accel Time 1]/ [Decel Time 1]
1 0 [Preset Freq 1] [Accel Time 1]/ [Decel Time 1]
0 1 [Preset Freq 2] [Accel Time 2] / [Decel Time 2]
1 1 [Preset Freq 3] [Accel Time 2]/ [Decel Time 2]
@ When a Digital Input is set to “Accel 2 & Decel 2", and the input is active, that input overrides the settings in this table.
A078 |[Jog Frequency] 0.0/[Maximum Freq]  |0.1 Hz 10.0 Hz
A079 |[Jog Accel/Decel] 0.1/600.0 Secs 0.1 Secs 10.0 Secs
A080 |[DC Brake Time] 0.0/90.0 Secs 0.1 Secs 0.0 Secs
A081 |[DC Brake Level] 0.0/(Drive Amps x 1.8)|0.1 Amps Amps x 0.05
A082 |[DB Resistor Sel]  (0/99 0 = Disabled 2 = NoProtection 0
1 =Normal RA Res 3-99 = % of Duty Cycle
A083 |[S Curve %] 0/100% 1% 0% (Disabled)
A084 |[Start Boost] 114 Settings in % of base voltage. 8 )
Variable Torque ~ Constant Torque 7 (5 HP Drives)
1="30.0,VT" 5=°00,n0IR" 10="10.0,CT”
2="35.0,VT" 6="0.0" 11="12,5,CT"
3="40.0, VT’ 7="25CT" 12="15.0,CT"
4="450,VT" 8="5.0,CT" 13="175,CT"
9="75,CT" 14=20.0,CT”
A088 |[Maximum Voltage] |20/Rated Volts 1VAC Rated Volts
A089 ([Current Limit] 0/(Drive Amps x 1.8) (0.1 Amps Amps x 1.5
A090 |[Motor OL Select] 0/2 0 ="“No Derate” 1 =“Min Derate” 0
2 ="“Max Derate”
A091 |[PWM Frequency]  |2.0/16.0 kHz 0.1 kHz 4.0 kHz
A092 |[Auto Rstrt Tries] 0/9 1 0
A093 |[Auto Rstrt Delay] 0.0/300.0 Secs 0.1 Secs 1.0 Secs
A094 |([Start At PowerUp] |01 0 = “Disabled” 1 ="“Enabled” 0
A095 |[Reverse Disable] on 0 ="“Rev Enabled” 1 ="“Rev Disabled” 0
A096 |[Flying Start En] on 0 = “Disabled” 1 ="“Enabled" 0
A097 |[Compensation] 0/3 0 = “Disabled” 2 = “Mechanical’ 1
1 = “Electrical” 3="Both”
A098 |[SW Current Trip] 0.0/(Drive Amps x 2) |0.1 Amps 0.0 (Disabled)
A099 |[Process Factor] 0.1/999.9 0.1 30.0
A100 |[Fault Clear] 0/2 0 = “Ready/Idle” 1 =“Reset Fault’ 0
2 ="“Clear Buffer’
A101 |[Program Lock] 01 0 = “Unlocked” 1 ="Locked’ 0
A102 |[Testpoint Sel] O/FFFF 1 Hex 400




See the PowerFlex 4 User Manual for more information on parameters.
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No. |Parameter Min/Max Display/Options Default
A103 [[Comm Data Rate]®) [0/5 0="1200" 3="9600" 3

1="2400" 4="19.2K"

2="4800" 5="38.4K"
A104 |[Comm Node Addr]® [1/247 1 100
A105 |[Comm Loss Action] |0/3 0 = “Fault’ 2 ="“Stop”

1 =“Coast to Stop” 3 ="“Continu Last”
A106 |[Comm Loss Time] |0.1/60.0 0.1 5.0
A107 [[Comm Format]®  [o/5 0="“RTU 8-N-1" 3=“RTU 8-N-2"

1=“RTU 8-E-1” 4="RTU 8-E-2

2=“RTU 8-0-1 5="“RTU 8-0-2”
A110 |[Anlg In 0-10V Lo] 0.0/100.0% 0.1% 0.0%
A111 |[Anlg In 0-10V Hi] 0.0/100.0% 0.1% 100.0%
A112 |[Anlg In4-20mA Lo] |0.0/100.0% 0.1% 0.0%
A113 |[Anlg In4-20mA Hi]  |0.0/100.0% 0.1% 100.0%
A114 |[Slip Hertz @ FLA]  {0.0/10.0 Hz 0.1 Hz 2.0Hz
A115 |[Process Time Lo]  [0.00/99.99 0.01 0.00
A116 |[Process Time Hi] ~ |0.00/99.99 0.01 0.00
A117 |[Bus Reg Mode] on 0 = “Disabled” 1 =“Enabled” 1
A118 |[Comm Write Mode] |0/1 0 ="“Save” 1 ="“RAM Only” 0

) Power to drive must be cycled before any changes will affect drive operation.

Fault Codes

To clear a fault, press the Stop key, cycle power or set A100 [Fault Clear] to 1 or 2.

No. |Fault Description

F2  |Auxiliary Inputt") Check remote wiring.

F3  |Power Loss Monitor the incoming AC line for low voltage or line power interruption.

F4  |UnderVoltage(™ Monitor the incoming AC line for low voltage or line power interruption.

F5 |OverVoltage™ Monitor the AC line for high line voltage or transient conditions. Bus overvoltage can also be
caused by motor regeneration. Extend the decel time or install dynamic brake option.

F6  |Motor Stalled™ Increase [Accel Time x] or reduce load so drive output current does not exceed the current set
by parameter A089 [Current Limit].

F7  |Motor Overload™  [An excessive motor load exists. Reduce load so drive output current does not exceed the
current set by parameter P033 [Motor OL Current].

F8  [Heatsink OvrTmp(™ [Check for blocked or dirty heat sink fins. Verify that ambient temperature has not exceeded
40° C (104° F) for IP 30/NEMA 1/UL Type 1 installations or 50°C (122°F) for Open type installations.
Check fan.

F12  [HW OverCurrent™ |Check programming. Check for excess load, improper DC boost setting, DC brake volts set too
high or other causes of excess current.

F13 |Ground Fault Check the motor and external wiring to the drive output terminals for a grounded condition.

F33  |Auto Rstrt Tries Correct the cause of the fault and manually clear.

F38 |Phase U to Gnd Check the wiring between the drive and motor. Check motor for grounded phase.

F39 |Phase Vto Gnd Replace drive if fault cannot be cleared.

F40 |Phase W to Gnd

F41  |Phase UV Short Check the motor and drive output terminal wiring for a shorted condition.

F42  |Phase UW Short Replace drive if fault cannot be cleared.

F43  |Phase VW Short

F48  |Params Defaulted  |The drive was commanded to write default values to EEPROM. Clear the fault or cycle power to
the drive. Program the drive parameters as needed.

F63 |SW OverCurrent |Check load requirements and A098 [SW Current Trip] setting.

F64  |Drive Overload Reduce load or extend Accel Time.

F70  |Power Unit Cycle power. Replace drive if fault cannot be cleared.

F71  |NetLoss The communication network has faulted.

F81 |Comm Loss If adapter was not intentionally disconnected, check wiring to the port. Replace wiring, port
expander, adapters or complete drive as required. Check connection. An adapter was
intentionally disconnected. Turn off using A105 [Comm Loss Action].

F100 |Parameter Checksum |Restore factory defaults.

F122 |I/0 Board Fail Cycle power. Replace drive if fault cannot be cleared.

(1)

Auto-Reset/Run type fault. Configure with parameters A092 and A093.
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Drive Dimensions

PowerFlex 4 Panel Mount Drives - Ratings are in kW and (HP)
[
§ 120V AC - 1-Phase | 2408 AC = 1Phase | 54qy AG — 1.Phase |240V AC - 3-Phase | 480V AC - 3-Phase
'S
A 0.2(0.25) 0.2 (0.25) 0.2 (0.25) 0.2 (0.25) 0.37 (0.5)
0.37(0.5) 0.37 (0.5) 0.37 (0. 5) 0.37 (0.5) 0.75 (1.0)
0.75 (1.0) 0.75 (1.0) 0.75 (1.0) 1.5 (2.0)
1.5(2.0)
B [0.75(1.0) 1.5(2.0) 1.5 (2.0) 2.2(3.0) 22(3.0)
1.1(1.5) 2.2(3.0) 3.7(5.0) 3.7 (5.0)
PowerFlex 4 Panel Mount Drives (")- Dimensions are in millimeters and (inches).
Weights are in kilograms and (pounds).
a
d — & |
=i HHHHHHH M il
f
il
fl i _ﬁ =l
1 {_
55022
() @) Shipping
Frame |a b c d e f g Weight
A 0(3.15) |185(7.28) [136(5.35) |67 (264) |152(5.98) [59.3(2.33) [140(5.51) [1.4(3.1)
B 100 (3.94) [213(8.39) |136(5.35) |87(3.43) [180(7.09) |87.4(3.44) |168(6.61) [22(4.9)
(1)  Flange Mount drives are also available. Refer to the PowerFlex 4 User Manual for more information.
(2) Overall height of drive with IP 30/NEMA 1/UL Type 1 option kit installed.
(3) Overall height of standard IP 20/Open Type drive.
IP 30/NEMA 1/UL Type 1 Option Kit — Dimensions are in millimeters and (inches)
79.1
< (3.11)
59.2 64.1
o 0(2.33)* ‘TO 6(2.52)H
(1.57) @ 22 “(1.60) @ 222
207 (087) 256 (0.87)
(0.81) (1.01)
@) ole]
Q Q’ 109.3 Q 109.9
(4.30) (4.33)
75.3 Y Py 74.3
% = ﬁ] (2.96) A Saso | 683
& ) (13
V=Y UG
D 0 . SO B!
Frame A - 22- JBAA Frame B - 22-JBAB
U.S. Allen-Bradley Drives Technical Support Rockvl_'ell

Tel: (1) 262.512.8176, Fax: (1) 262.512.2222, Email: support@drives.ra.rockwell.com, Online: www.ab.com/support/abdrives Automation

Publication 22A-
Supersedes October 2008

QS001H-EN-P - October 2009
Copyright © 2009 Rockwell Automation, Inc. All rights reserved.
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Kurzanleitung

Frequenzumrichter PowerFlex 4
FRN 6.xx

In dieser Kurzanleitung wird beschrieben, wie Sie den Frequenzumrichter
PowerFlex 4 installieren, in Betrieb nehmen und programmieren. Die hierin
enthaltenen Informationen sind jedoch kein Ersatz fiir das Benutzer-
handbuch und sind nur fiir qualifiziertes FU-Wartungspersonal vorgesehen.
Genauere Informationen iiber den PowerFlex 4, einschlielich EMV-Hinweise,
Anwendungsaspekte und die entsprechenden sicherheitstechnischen Hinweise,
finden Sie im PowerFlex 4-Benutzerhandbuch, Publikation 22A-UMOOL ..., unter
www.rockwellautomation.com/literature.

Allgemeine Vorsichtshinweise

ACHTUNG: Der FU enthilt Hochspannungskondensatoren, die sich

erst nach gewisser Zeit nach dem Trennen vom Netz entladen. Vor Arbeiten
am Frequenzumrichter muss sichergestellt werden, dass die Netzspannung von
den Netzanschliissen [R, S, T (L1, L2, L3)] getrennt ist. Drei Minuten warten,
bis die Kondensatoren sich auf eine ungefihrliche Spannung entladen haben.
Nichtbeachtung kann schwere oder todliche Verletzungen zur Folge haben.

Eine dunkle LED-Anzeige bedeutet nicht, dass sich die Kondensatoren auf
eine ungefihrliche Spannung entladen haben.

ACHTUNG: Die sachwidrige Verwendung des Parameters A092 [Fhl
Neustartvers] oder A094 [Autostart] kann zu Schiden am Gerét und/oder
Verletzungen fiihren. Diese Funktionen sind nur unter Beachtung der lokal,
national und international geltenden Gesetze, Standards, Vorschriften und der
in der Industrie geltenden Bestimmungen anzuwenden.

ACHTUNG: Die Planung und Ausfiihrung der Installation sowie die
Inbetriebnahme und spitere Wartung des Systems sollte nur von qualifiziertem
Fachpersonal ausgefiihrt werden, das mit Frequenzumrichtern und den daran
angeschlossenen Maschinen vertraut ist. Zuwiderhandlungen kénnen zu
Personen- und/oder Sachschiden fiihren.

ACHTUNG: Dieser FU enthilt Teile und Baugruppen, die empfindlich

auf elektrostatische Entladung reagieren. Bei der Installation, Priifung und
Wartung oder Reparatur des Gerits miissen deshalb Vorsichtsmaf3nahmen
getroffen werden, um solch eine elektrostatische Entladung zu verhindern,

da Komponenten andernfalls beschiddigt werden konnen. Sollten Sie mit dem
Verfahren zur Verhinderung statischer Entladung nicht vertraut sein, ziehen Sie
bitte die A-B-Publikation 8000-4.5.2, ,,Guarding Against Electrostatic Damage*
oder ein entsprechendes Handbuch heran.

ACHTUNG: Wird ein FU nicht ordnungsgemil eingesetzt bzw. installiert,
konnen Komponenten beschidigt und die Lebensdauer des Produkts

dadurch verkiirzt werden. Verdrahtungs- bzw. Anwendungsfehler, wie z. B.
unzureichende Motorgrof3e, falsche oder unzureichende Netzversorgung und zu
hohe Umgebungstemperaturen, konnen zu Fehlfunktionen im System fiihren.
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Erlauterungen zum Aufstellen des FUs

e Befestigen Sie den FU aufrecht an einer flachen, senkrechten und ebenen Fliche.

Mindeststérke der SchraubengréBe | Anzugsmoment DIN-Schiene
Montageplatte
1,9mm M4 (#8-32) 1,56-1,96 Nm 35 mm

e Das Kiihlgebldse vor Staub und Metallpartikeln schiitzen.
e Keiner korrosiven Umgebung aussetzen.
e Vor Feuchtigkeit und direktem Sonnenlicht schiitzen.

Beim Aufstellen zu beachtende Mindestabsténde

! ~ ) !

@
Einbauabmessungen A
finden Sie auf Seite 12. 120mm 120 mm
- - ¥ @ zm
Néchstes Obijekt, das
odobof|jodobo den Luftstrom durch oSobo) |[odobo
&P 0|||GreP den Kiihlkdrper und o
das Gehduse des FUs

blockieren kdnnte

N
0 )

Befestigungsoption A Befestigungsoption B
Kein Abstand zwischen FUs erforderlich.

Umgebungstemperatur (wéhrend des Betriebs)

Umgebungstemperatur Schutzart Beim Aufstellen zu beachtende
Minimum Maximum Mindestabsténde
40°C IP 20/offen Befestigungsoption A verwenden
-10°C IP 30/NEMA 1/UL-Typ 107 Befestigungsoption B verwenden
50°C IP 20/offen Befestigungsoption B verwenden

) Nennwert erfordert die Installation des PowerFlex 4-Optionskits IP 30/NEMA 1/UL-Typ 1.

Allgemeine Voraussetzungen fiir die Erdung

Wichtig: Die Briicke MOV/Erde muss entfernt werden, wenn
der FU in einem nicht geerdeten oder widerstandsgeerdeten
Verteilungssystem installiert wird.

Ziehen Sie die Schraube nach dem Entfernen der Briicke fest.

Briicken-
position

Einhaltung der EU-Richtlinien

Einzelheiten zur Einhaltung der Niederspannungs- und der EMV-Richtlinie
finden Sie im PowerFlex 4-Benutzerhandbuch.
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Sicherungen und Leistungsschalter - Technische Daten

FU-Nennwerte

Ausgangsnennwerte |Eingangsnennwerte Netzstromleitungsschutz Ive?gtl:lsntg
Bestellnummer ‘ Spannungs- ‘ Siche-  [Motorschutz- Uberbrickungs-IP20 offen

KW (HP) |A bereich KVA |A rungen |schalter 140M |schiitze W)
100-120 V AC (+10 %) - Einphaseneingang, 0-230-V-AC-Dreiphasenausgang
22A-V1P5N104 (0,2 (0,25) |1,5 90-126 0,75 16,0 |10 140M-C2E-C10  {100-C09 32
22A-V2P3N104 [0,4(0,5) [2,3 90-126 1,15 190 |15 140M-C2E-C16  |100-C12 40
22A-V4P5N104 [0,75(1,0) |45 90-126 2,25 (18,0 |30 140M-D8E-C20  |100-C23 55
22A-V6PON104 [1,1(1,5) |6,0 90-126 3,0 24,0 |40 140M-D8E-C25  [100-C37 80
200-240 V AC (10 %) - Einphaseneingang!") , 0~230-V-AC-Dreiphasenausgang, OHNE BREMS-CHOPPER
22A-A1P4AN103 [0,2(0,25) |14 180-265 07 (32 |6 140M-C2E-B40  |100-C09 32
22A-A2P1N103 (0,4 (0,5) |2, 180-265 1,05 |53 |10 140M-C2E-B63  |100-C09 40
22A-A3P6N103 {0,75(1,0) |3,6 180-265 [1,8 |92 |15 140M-C2E-C16  |100-C12 55
22A-A6P8BN103 [1,5(2,0) |6,8 180-265 34 142 |25 140M-C2E-C16  (100-C16 85
22A-A9P6N103 [2,2(3,0) 9,6 180-265 48 (19,6 |30 140M-D8E-C25 |100-C23 125
200-240 V AC (10 %) - Einphaseneingang!™ , 0-230-V-AC-Dreiphasenausgang
22A-A1P5N104 [0,2(0,25) |1,5 180-265 0,75 |50 |10 140M-C2E-B63  |100-C09 32
22A-A2P3N104 (0,4 (0,5) |2,3 180-265 1,15 (6,0 |10 140M-C2E-B63  |100-C09 40
22A-A4P5N104 0,75 (1,0) |45 180-265 2,25 (10,0 |15 140M-C2E-C16  |100-C12 55
22A-A8PON104 [1,5(2,00 [8,0 180-265 40 (18,0 |30 140M-D8E-C20 |100-C23 85
200-240 V AC (10 %) - Dreiphaseneingang, 0-230-V-AC-Dreiphasenausgang
22A-B1P5N104 [0,2 (0,25) |1,5 180-265 075 (1,8 |3 140M-C2E-B25  (100-C09 32
22A-B2P3N104 [0,4(0,5) 2,3 180-265 1,15 25 |6 140M-C2E-B40  |100-C09 40
22A-B4P5N104 (0,75 (1,0) |45 180-265 225 (52 |10 140M-C2E-C10  |100-C09 55
22A-B8PON104 [1,5(2,0) [8,0 180-265 40 195 |15 140M-C2E-C16  100-C12 85
22A-B012N104 |2,2(3,0) 12,0 180-265 55 155 |25 140M-C2E-C16  (100-C16 125
22A-B017N104 |3,7 (5,0) 17,5 180-265 86 (21,0 |30 140M-F8E-C25 |100-C23 180
380-480 V AC (10 %) - Dreiphaseneingang, 0-460-V-AC-Dreiphasenausgang
22A-D1P4N104 |0,4 (0,5) 1,4 340-528 14 (18 |3 140M-C2E-B25  {100-C09 35
22A-D2P3N104 10,75 (1,00 |23 340-528 23 32 |6 140M-C2E-B40  |100-C09 50
22A-DAPON104 [1,5(2,00 |4,0 340-528 40 |57 |10 140M-C2E-B63  |100-C09 70
22A-D6PON104 [2,2(3,0) 6,0 340-528 59 |75 |15 140M-C2E-C10  |100-C09 100
22A-DBP7N104 (3,7 (5,0) |87 340-528 (86 [9,0 140M-C2E-C16  |100-C16 150

Ausgangsfrequenz: 0-240 Hz (programmierbar) @ UL508C o ( € ENC Dicthe 89335/EEC, LV i T923EEC
U

Wirkungsgrad: 97,5 % (typisch) s Noctt Blic: EN b1300:

Digitale Steuereingénge (Eingangsstrom = 6 mA) \Analoge Steuereingénge

SRC- (stromliefernder) Modus: |SNK- (stromziehender) Modus: |Analogeingang (4-20 mA): 250 Ohm Eingangsimpedanz
18-24 V=EIN V=EIN Analogeingang (0-10 V DC): 100 kOhm Eingangsimpedanz
0-6 V=AUS 18-24 V = AUS Externer Poti: 1-10 kOhm, 2 W Minimum

Steuerausgang (Programmierbarer Ausgang, Relaiskontakt, Form C)
Ohmsche Last: 3,0 A bei 30 V DC, 125 V AC und 240 V AC Induktiviast: 0,5 A bei 30 V DC, 125 V AC und 240 V AC

Empfohlene Sicherungen und Leistungsschalter
Sicherung: UL-Klasse J, CC, T oder Typ BS88; 600 V (550 V) oder gleichwertig. Leistungsschalter: HMCP- oder Bulletin 140U
oder gleichwertige.

Schutzvorrichtungen

Motorschutz: 1“t-Uberlastschutz - 150 % fiir 60 s, 200 % fiir 3 s (bietet Schutz gem. Klasse 10)
Uberstrom: 200 % Hardware-Grenze, 300 % Impulsgrenze
Uberspannung:
100-120 V AC-Eingang — Auslésung bei 405 V DC Busspannung (entspricht einer Netzeingangsspannung von 150 V AC)
200-240 V AC-Eingang — Auslosung bei 405 V DC Busspannung (entspricht einer Netzeingangsspannung von 290 V AC)
380460 V AC-Eingang — Ausldsung bei 810 V DC Busspannung (entspricht einer Netzeingangsspannung von 575 V AC)
Unterspannung:
100-120 V AC-Eingang — Auslésung bei 210 V DC Busspannung (entspricht einer Netzeingangsspannung von 75 V AC)
200-240 V AC-Eingang - Ausldsung bei 210 V DC Busspannung (entspricht einer Netzeingangsspannung von 150 VV AC)
380-480 V AC-Eingang - Ausldsung bei 390 V DC Busspannung (entspricht einer Netzeingangsspannung von 275 V AC)
Steuervermdgen bei Netzausfall: Minimale Toleranz betrégt 0,5 s — typischer Wert betragt 2 s

Fehlerfreie Netzausfall-Uberbriickung: 100 ms

Dynamischer Brems-Chopper

Alle FUs mit allen Nennwerten sind mit internem Brems-IGBT ausgestattet (ausgenommen Versionen ohne Brems-Chopper).
Bestellinformationen fiir DB-Widersténde sind Anhang B des PowerFlex 4-Benutzerhandbuchs zu entnehmen.

() 200-240 V AC - 1-Phasen-FUs sind auBerdem mit einem integrierten EMV-Filter erhéltlich. Bestellnummer-Ergénzung
von N103in N113 und N104 in N114 geandert.
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Netzanschluss
Verdrahtungsnennwerte Empfohlener Kupferdraht
Nicht abgeschirmt, 600 V, 75 °C THHN/THWN 0,4 mm, isoliert, fir trockene Standorte
Abgeschirmt, 600 V, 75 °C oder 90 °C RHH/RHW-2 Belden 29501-29507 oder gleichwertig
Abgeschirmter Kabelkanal mit Nennwert 600 V, 75 °C oder 90 °C RHH/RHW-2 | Shawflex 2ACD/3ACD oder gleichwertig

Klemmenblock fiir den Netzanschluss

(hier BaugroBe A) RIL1, SL2 T3 UTT VT2 W3
Klemme Beschreibung ”@”@””@‘@”@’
RIL1, SIL2 1-Phasen-Eingang ‘@‘ : ‘
R/L1, S/L2, T/L3 | 3-Phasen-Eingang BR+ BR @ @

um Zu Motor U/T1

_ f— \ Zwei Motorkabel vertauschen, um
v2 Zu Motor VT2 - (."c- Drehrichtung zu &ndern.
WIT3 Zu Motor W/T3 —

Anschluss des Widerstands fir den dynamischen Brems-Chopper [bei Nennwerten von 0,75 kW (1 HP)

BR+ BR- und hoher]
[©) Schutzerde - PE
Klemmenblock fiir den Netzanschluss — Technische Daten
BaugroBe Maximaler Leiterquerschnitt M [ Minimaler Leiterquerschnitt M | Moment
A 3,3mm? (AWG 12) 0,8 mm? (AWG 18)
5 5 1,7-22Nm
B 5,3 mm?2 (AWG 10) 1,3 mm? (AWG 16)

U] Der angegebene Leiterquerschnitt bezeichnet Maximal- bzw. MinimalgroB3en, die in den Klemmenblock passen —
es handelt sich nicht um Empfehlungen.

Netzeigenschaften

Netzeigenschaften AbhilfemaBnahme

Niedrige Impedanz (weniger als 1 % Reaktanz) o Netzdrossel®
o oder Trenntransformator

GroBer als 120 kVA Netztransformator

Leitung verfiigt iber Blindleistungskompensationskondensatoren

Héufige Netzunterbrechungen

Kurzfristige Spannungsspitzen von mehr als 6000 V (Blitzschlag)

Leiter-Erde-Spannung iiberschreitet 125 % der normalen o MOV-Briicke zu Erde entfernen
Leiter-Leiter-Spannung. o und Trenntransformator mit geerdeter
Ungeerdetes Verteilungssystem Sekundarwicklung installieren.

@ Bestellinformationen fiir Zubehérteile sind Anhang B des PowerFlex 4-Benutzerhandbuchs zu entnehmen.

Empfohlene E/A-Verdrahtung®

Leiterart(en) Beschreibung Minimale Isolationsspannung
Belden 8760/9460 0,8 mm2(AWG 18), verdrillt, 100 % abgeschirmtes

(oder gleichw.) Kabel mit Ableiter 300V

Belden 8770 2 ) . . . |60°C

(oder gleichw,) 0,8 mm*<, 3-adrig, abgeschirmt nur fiir Fernpoti

@)

Wenn die Kabel kurz sind und sich in einem Schaltschrank befinden, der keine empfindlichen Schaltungen enthalt,
ist zwar keine Abschirmung fiir diese Kabel erforderlich, jedoch wird diese empfohlen.

E/A-Klemmenblock - Technische Daten

Maximaler Leiterquerschnitt @ Minimaler Leiterquerschnitt @ Moment

1,3 mm? (AWG 16) 0,13 mm? (AWG26) 0,5-0,8 Nm

“ Der angegebene Leiterquerschnitt bezeichnet Maximal- bzw. MinimalgréB3en, die in den Klemmenblock passen —

es handelt sich nicht um Empfehlungen.

Empfehlungen zu den maximalen Léngen fiir Netz- und Steuerkabel sind dem
PowerFlex 4-Benutzerhandbuch zu entnehmen.
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Steuerein- und Steuerausgénge

(1)Wichtig: An E/A-Klemme 01 P036 E/A-Klemmenblock 01 Weitere Informationen dazu
erfolgt nur dann kein Auslauf, wenn [Startquelle] Stopp Stopp finden Sie im PowerFlex 4-
P036 [Startquelle] auf ,3-Draht- Tastenblock | GemaB P037 Auslauf Benutzerhandbuch.
Steuerung" eingestellt ist. Bei der 3-Draht GemaB P037 GemaB P37
3-Draht-Steuerung wird E/A-Klemme 2-Draht GemaB P037 Auslauf
01 tiber P037 [Stoppmodus] gesteuert. "Rs485-Anschluss | GemaB P037 Auslauf
Alle weiteren Stoppquellen werden
Uber P037 [Stoppmodus] gesteuert. Typische  Typische
SRC- SNK-
Wichtig: Bei Anlieferung des FUs ist — sto (1) Verdrahtung Verdrahtung
zwischen E/A-Klemme 01 und 11 eine CH o [P @ —alc
Briicke installiert. Wenn E/A-Klemme K N 02 | Start/Vorwartslauf o/ 40/
01 als Stopp- oder Aktivierungseingang 03 | Richtung/Riickwartslauf o —
verwendet wird, muss diese Briicke |
SNK SRC Digitales Bezugspotential
entfernt werden. %7 04 Do Ei )
= | Dig. Eingang _—
@ Hier 2-Draht-Steuerung. e 2 j
Bei der 3-Draht-Steuerung ist O#O 06 [—9-=Ngang
an E/A-Klemme 02 ein einmaliger +24V — 124y DC
Befehl fir einen Start erforderlich. | —————————— L1
Zur Richtungsénderung an ! +10 vr 12 +10VDC T
E/A-Klemme 03 o5 ! 3 [0=10V-Eing IR
ist ein Dauerbefehl  SchlieRerrelais - : ——1 Analog-Sollw. I
erforderlich. Relais- | R1 I 114 | ) 3
Bezugspotenzial | R2 ! l:.i 15 |[4-20 mA-Eingang T Potenziometer
A T ve [ S Gy [~ ] RS485-Abschirmun: muss 1-10 kOhm
Offnerrelais | R3 16 ] /7;7 anzeigen
— Min. 2W
(—————— 7
30V DC[125V AC[240 V AC R1 R2 R3 \V '
v(ar:jmsc(herd 30A 3,0A 30A SNK 7
iderstan
M lole
—————\SRC 1) \ee—
Nr. |Signal Werkseinstellung |Beschreibung Param
R1 |SchlieBerrelais Fehler SchlieBerkontakt fiir Ausgangsrelais. A055
Relais- . .
R2 Bezugspotenzial Ausgangsrelais-Bezugspotenzial.
R3 |Offnerrelais Fehler Offnerkontakt fiir Ausgangsrelais. A055
DIP-Schalter fiir : Eingénge kénnen Uber die DIP-Schaltereinstellung als stromziehend
stromziehend/stromliefernd Stromiiefernd (SRC) (SNK) oder stromliefernd (SRC) verdrahtet werden.
(1) Die werkseitig installierte Briicke oder ein Offner- (1)
01 |Stopp Auslaut Eingang muss vorhanden sein, um den FU zu starten. P036
02 |StartVorwartslauf | Nicht aktiv Befehl wird vorgabemBig tiber die integrierte Tastatur ~ [P036, P037
03 Richtung/ Nicht aki eingegeben. Zur Deaktivierung des Ruckwartslaufs P036, P037,
Riickwartslauf chtaliv siehe A095 [Riickw deak]. A095
04 Digitales Fir digitale Eingénge. Durch digitale Eingdnge von
Bezugspotential Analog-E/A elektronisch getrennt.
05 |Dig. Eingang 1 Voreinst Freq Mit A051 [Wahl Dig. Eing1] programmieren. A051
06 |Dig. Eingang 2 Voreinst Freq Mit A052 [Wahl Dig. Eing2] programmieren. A052
_ FU lieferte Strom fiir digitale Eingénge.
1 |s24VDC Maximaler Ausganggstrom betragt 100 mA.
FU lieferte Strom fiir externes 0-10 V-Potenziometer.
12 |+10VDC B Maximaler Ausganggstrom betrégt 15 mA. P038
@) Fir externe 0-10 V-Eingangsspannung
13 |0-10V Eing. Nicht aktiv (Eingangsimpedanz = 100 kOhm) oder P038
Potenziometeranschluss.
g _ Fiir 0-10 V-Eing. oder 4-20 mA-Eing. Durch
14 |Analog-Sollw. Analogeingénge von digitalen E/A elektronisch getrennt.
- (3) . " Fir externe 4-20 mA-Eingangsversorgung
15 |4-20 mA Eing. Nicht aktiv (Eingangsimpedanz = 250 Ohm). P038
RS485- (DSI-) Klemme sollte mit dem Massepunkt PE verbunden
16 Abschirmun sein, wenn der RS485- (DSI-) Kommunikationsport
9 verwendet wird.
®)

kann es zu undefinierten Frequenzsollwerten kommen.

Es darf jeweils nur eine Analogfrequenzquelle verbunden werden. Falls mehr als ein Frequenzsollwert verbunden wird,
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Vorbereitung auf die FU-Inbetriebnahme

ACHTUNG: Legen Sie zunéchst Spannung an den FU an, um die im
Folgenden beschriebenen Vorgénge fiir die Inbetriebnahme durchfiihren zu
konnen. Im Gerit liegen allerdings Spannungen in der Hohe der Netzspannung
an. Zur Vermeidung eines elektrischen Schlags bzw. von Geriteschédden sollten
die folgenden Schritte nur von qualifiziertem Wartungspersonal durchgefiihrt
werden. Lesen Sie vor der Inbetriebnahme sdamtliche Anweisungen aufmerksam
durch. Fahren Sie nicht fort, falls wihrend der Durchfiihrung dieser
Anweisung ein beschriebenes Ereignis nicht eintritt. Schalten Sie die
Stromversorgung aus, einschlieBlich aller anlageninternen Steuerspannungen.
Es konnen anlageninterne Spannungen anliegen, auch wenn am FU kein
Netzstrom anliegt. Beheben Sie die Betriebsstorung, bevor Sie fortfahren.

Vor dem Einschalten

1. Stellen Sie sicher, dass samtliche Eingénge an die korrekten Klemmen
angeschlossen und gesichert sind.

2. Stellen Sie sicher, dass die anzuschliefende Netzspannung innerhalb des fiir
den FU zuldssigen Bereichs liegt.

3. Stellen Sie sicher, dass die digitale Steuerspannung 24 V betrigt.

4. Stellen Sie sicher, dass die DIP-Schaltereinstellung fiir SNK (stromziehend)/
SRC (stromliefernd) dem Steuerverdrahtungsplan entspricht. Fiir Standort
siehe Seite 5.

Wichtig: Der voreingestellte Steuerplan lautet stromliefernd (SRC).
Die Stopp-Klemme ist iiberbriickt (E/A-Klemme 01 und 11),
um den Start iiber die Tastatur zu erméglichen. Wenn der Steuerplan
auf stromziehend (SNK) geédndert wird, muss die Briicke von
E/A-Klemme 01 und 11 entfernt und zwischen E/A-Klemme
01 und 04 angebracht werden.

5. Stellen Sie sicher, dass der Stoppeingang vorhanden ist, andernfalls wird
der FU nicht gestartet.

Wichtig: Wenn E/A-Klemme 01 als Stoppeingang verwendet wird, muss
die Briicke zwischen E/A-Klemme 01 und 11 entfernt werden.

Einschalten des FUs

6. Schalten Sie die Netzspannung und Eingangssteuerspannungen zum FU ein.

7. Machen Sie sich mit den Funktionen der integrierten Tastatur (siehe nichste
Seite) vertraut, bevor Sie Parameter der Programm-Gruppe einstellen.

Start-, Stopp-, Richtungs- und Drehzahl-Steuerung

Der FU kann anhand der werkseitig eingestellten Parameterwerte liber die
integrierte Tastatur gesteuert werden. Zum Starten, Stoppen und zur
Drehzahlregelung direkt iiber die integrierte Tastatur ist keine Programmierung
erforderlich.

Wichtig: Zur Deaktivierung des Riickwirtslaufs siehe A095 [Riickw deak].

Falls wihrend des Einschaltvorgangs ein Fehlercode angezeigt wird, finden
Sie eine entsprechende Erlduterung auf Seite 11. Ausfiihrliche Informationen zur
Fehlersuche sind dem PowerFlex 4-Benutzerhandbuch zu entnehmen.
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Integrierter Tastenblock

@@6%

(2]

o

RUN o
FWD
REV o

P0d

PROGRAM

FAULT

00 OO0

(3) Menii  |Beschreibung
| Rpen | | Anzeige-Gruppe (nur zur Anzeige)
LW I} Besteht aus haufig angezeigten
T - FU-Betriebszusténden.

Grundsétzliche Programm-Gruppe
Besteht aus haufig verwendeten
programmierbaren Funktionen.

Erweiterte Programm-Gruppe
Besteht aus den restlichen programmierbaren

Funktionen.
'i‘\‘ O &
Storung
@ ’: Besteht aus einer Auflistung von Codes fiir
[} bestimmte Fehlerzustdnde. Wird nur dann
angezeigt, wenn ein Fehler vorliegt.
Nr. |LED LED-Zustand Beschreibung
(1) Betriebs-/ Stetig rot FU lauft und Motordrehung erfolgt in Sollrichtung.
Richtungsstatus [ Bjinkt rot Der FU hat einen Richtungswechsel-Befehl erhalten. Zeigt die
tatsachliche Motordrehrichtung wahrend der Verzdgerung auf Null an.
(2} Alphanumerische | Stetig rot Zeigt Parameternummer, Parameterwert oder Fehlercode an.
Anzeige Blinkt rot Wenn eine Ziffer blinkt, kann diese bearbeitet werden.
Wenn alle Ziffern blinken, liegt eine Stérung vor.
(3} Anzeigeeinheiten | Stetig rot Zeigt die Einheiten des angezeigten Parameterwerts an.
(4} Programmstatus | Stetig rot Zeigt an, dass Parameterwerte gedndert werden kdnnen.
(5) Fehlerstatus Blinkt rot Es liegt ein FU-Fehler vor.
(6) Poti-Status Stetig griin Potenziometer der integrierten Tastatur ist aktiviert.
Q Start- Stetig grin Start-Taste der integrierten Tastatur ist aktiviert.
Tastenstatus Richtungswechsel-Taste ist ebenfalls aktiviert, sofern
sie nicht mit A095 [Ruickw deak] deaktiviert wurde.
Nr. | Taste Bezeichnung Beschreibung
(8} Escape Im Programmiermenti einen Schritt zurlick gehen.

[l
[5)
@

Die Anderung eines Parameterwerts abbrechen und den
Programm-Modus verlassen.

@®

Select-Taste

Im Programmiermenti einen Schritt weiter gehen.
Bei der Anzeige eines Parameterwerts eine Ziffer auswéhlen.

Pfeil nach oben
Pfeil nach unten

Bildlauf durch Gruppen und Parameter durchfihren.
Den Wert einer blinkenden Ziffer erhéhen/verringern.

Eingabe

Im Programmiermenti einen Schritt weiter gehen.
Eine Anderung eines Parameterwerts speichern.

Potentiometer

Dient zur Steuerung der FU-Drehzahl. Ist vorgabemaBig aktiviert.
Wird Uber Parameter P038 gesteuert.

Start

Dient zum Starten des FUs. Ist vorgabemaBig aktiviert.
Wird Uber Parameter PO36 gesteuert.

@@@@@%@o

Umpolen Dient zur Anderung der FU-Richtung. Ist vorgabemaBig aktiviert.
Wird Uber Parameter P036 und A095 gesteuert.
Stopp Dient zum Stoppen des FUs oder zum Léschen eines Fehlers.

Diese Taste ist immer aktiviert.
Wird Uber Parameter PO37 gesteuert.
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Weitere Informationen zu Parametern finden Sie im PowerFlex 4-Benutzerhandbuch.

Anzeigen und Bearbeiten von Parametern

Beim Abschalten wird der zuletzt vom Benutzer gewahlte Anzeige-Gruppe-Parameter gespeichert.
Dieser wird standardmaBig beim néchsten Einschalten angezeigt.
Es folgt ein Beispiel grundlegender Funktionen der integrierten Tastatur und der Anzeige. Dieses

Beispiel enthélt grundlegende Navigationsanweisungen und veranschaulicht, wie der erste Parameter

der Programm-Gruppe programmiert wird.

Schritt Taste(n) Beispielanzeigen

1. Beim Einschalten wird der vom Benutzer zuletzt
gewahlte Parameter der Anzeige-Gruppe mit rr 2 Kirs
blinkenden Zeichen kurz angezeigt. Danach wird LI, L))o vermz
wieder der aktuelle Wert des Parameters angezeigt. PROGRAM  FAULT
(Im Beispiel wird der Wert von d001 [Ausgangsfreq]
bei gestopptem FU angezeigt.) ,

2. Driicken Sie Esc einmal, um die beim 1177 ffovars
Einschalten eingeblendete Parameternummer Esc l__’l oo o ARz
der Anzeige-Gruppe anzuzeigen. Nun blinkt die rocram s T
Parameternummer. O

3. Drlicken Sie Esc erneut, um das Gruppenmeni - © VOLTS
aufzurufen. Der Gruppenmenii-Buchstabe blinkt. ,:, ,-’-,’ ,_’-,’ ,’ i

Driicken Sie den Pfeil nach oben bzw. den Pfeil nach
unten, um einen Bildlauf durch das Gruppenmeni
(d, P und A) durchzufiihren.

Driicken Sie zum Eingeben einer Gruppe die
Eingabe- oder die Sel-Taste. Nun blinkt die rechte
Ziffer des zuletzt angezeigten Parameters dieser
Gruppe.

Driicken Sie den Pfeil nach oben bzw. den Pfeil
nach unten, um einen Bildlauf durch die in der
Gruppe enthaltenen Parameter durchzufiihren.

Driicken Sie die Eingabe- oder die Sel-Taste, um
den Wert eines Parameters anzuzeigen. Wenn der
Wert nicht bearbeiten werden soll, kehren Sie durch
Driicken der Esc-Taste zur Parameternummer
zuriick.

Driicken Sie die Eingabe- oder Sel-Taste,

um zur Bearbeitung des Parameterwerts den
Programm-Modus aufzurufen. Die rechte Ziffer
blinkt und die Programm-LED leuchtet, wenn der
Parameter bearbeitet werden kann.

Driicken Sie zum Andern des Parameterwerts

den Pfeil nach oben bzw. den Pfeil nach unten. Bei
Bedarf kénnen Sie mit der Sel-Taste von Zifer zu
Ziffer bzw. Bit zu Bit wechseln. Die Ziffer bzw. das
Bit, das gedndert werden kann, blinkt.

. Driicken Sie die Esc-Taste, um eine Anderung

abzubrechen. Die Ziffer hort nun auf zu blinken,
der vorhergehende Wert wird wieder hergestellt,
und die Programm-LED erlischt.

oder

Driicken Sie zum Speichern einer Anderung die
Eingabetaste. Die Ziffer hért nun auf zu blinken,
und die Programm-LED erlischt.

. Driicken Sie die Esc-Taste, um zur Parameterliste

zurlickzukehren. Driicken Sie die Esc-Taste,

bis das Programmiermenii ausgeblendet wird.
Wenn sich die Anzeige bei Betatigung der Esc-Taste
nicht verandert, wird d001 [Ausgangsfreq]
angezeigt. Driicken Sie die Eingabe- oder
Sel-Taste, um das Gruppenmend aufzurufen.

(ot (D
()t

(B ot ()
(=

(8o ()
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Weitere Informationen zu Parametern finden Sie im PowerFlex 4-Benutzerhandbuch.
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Parameter der Anzeige-Gruppe

Nr.  |Parameter Min./Max. Anzeige/Optionen
d001 |[Ausgangsfreq] 0,0/[Maximalfrequenz]  [0,1 Hz
d002 |[Frequenzsollwert]  |0,0/[Maximalfrequenz] [0,1 Hz
d003 |[Ausgangsstrom] 0,00/(FU-StromAx 2) [0,01A
d004 |[Ausgangsspannung] |0/FU-Nennspannung 1VAC
d005 |[DC-Busspannung] |Basierend auf 1VDC
U-Nennspannung
d006 |[Geratestatus] 0/1 (1 = Zustand wahr)  |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Verzbgerung Beschleunigung Vorwarts Betrieb
d007- |[Code Storung X] F2/F122 Fi
d009
d010 |[Prozessanzeige] 0,00/9999 0,01 -1
d012 |[Steuerquelle] 0/9 Ziffer 1 = Drehzahlsollwert Ziffer 0 = Startbefehl
(siehe P038; 9 =, Tippfreq*) (siehe P036; 9 = , Tippbetrieb®)
d013 |[Steuereing Stat.] 0/1 (1 = Eingang aktuell) |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Reserviert Stoppeingang  Richt./Rickwérts Start/Vorwérts
d014 [[Dig.Eing. Status] ~ [0/1 (1 = Eingang aktuell) |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Reserviert Reserviert Wah! Digital Ein2 Wahl Digital Ein1
do15 |[Komm. Status] 0/1 (1 = Zustand wahr) (Bt 3 Bit2 Bit1 Bit0
Fehler eingetreten RS485-Option  Ubertragung Empfang
d016 |[Regler-SW Vers.] ~ {1,00/99,99 0,01
d017 |[Geréatetyp] 1001/9999 1
d018 |[Betriebszei] 0/9999 Std. 1=10 Std.
d019 |[Testpunkt Daten] O/FFFF 1 hexadezimal
d020 |[Anlg Eing 0-10V]  |0,0/100,0 % 0,1 %
d021 |[Anlg Eing 4-20mA] {0,0/100,0 % 0,1%
d024 |[Geratetemp.] 0/120 °C 1°C

Schnell-Inbetriebnahme mit den wichtigsten

Parametern der Programm-Gruppe

@ = Bevor dieser Parameter geéndert wird, muss der FU gestoppt werden.

Nr.  |Parameter [Min./Max. [Anzeige/Optionen Werkseinstellung
P031 [[Motornennspg.] ~ [20/FU-Nennspannung [TVAC Basierend auf
Eingestellt auf die Nennspannung des Motors (Typenschild). FU-Nennspannung
P032 [[Motnennfreq.] [10/240 Hz [1Hz 60 Hz
Eingestellt auf die Nennfrequenz des Motors (Typenschild).
P033 [[Uberlaststrom] ~ [0,0/(FU-Nennstrom Ax 2) [0,1A Basierend auf
Auf den maximal zulassigen Motorstromwert einstellen. FU-Nennspannung
P034 |[Minimalfrequenz] [0,0/240,0 Hz [0.1Hz 0,0 Hz
Legt die niedrigste kontinuierliche Ausgangsfrequenz des FUs fest.
P035 |[Maximalfrequenz] [0/240 Hz [1Hz 60 Hz
Legt die hdchste Ausgangsfrequenz des FUs fest.
P036 |[Startquelle] [0/5 (1) = ,,gal:s’le?]?]ock““’ i = gw E‘egger;]s““ 0
=,3-Dral =,2-W Ho Drehz
gi{'fe criglg ;Lg;; -Starlen des FUs verwendeten 22 5. Drantt 52 GOM-Port:
() Im aktivierten Zustand ist die Richtungswechsel-Taste ebenfalls aktiviert, sofern sie nicht
mit A095 [Riickw deak] deaktiviert wurde.
P037 [[Stoppmodus] [or7 (1)= ,,Ear?pef, 8;}‘1; g: ,,?ar? ef 0
i i =, Auslauf, =, Auslaul
e S e e 22 DCBrmeo GEA) &2 D rame
Gkwérislauf (E/A-Kiemme 03), AS4g5- 3=,DCBrAuto,CF™ 7= ,DC-Br Auto
Anschluss], wobei die unten autgefiihrten
Ausnahmen zutreffen.
Wichtig: An E/A-Klemme 01 erfolgt nur dann kein Auslauf, wenn P036 [Startquelle] auf ,3-Draht-Steuerung eingestellt
ist. Bei der 3-Draht-Steuerung wird E/A-Klemme 01 tiber P037 [Stoppmodus] gesteuert.
(") stoppeingang lscht auch aktiven Fehler.
P038 |[Solldrehzahl] [0/5 (1)=,,|Fl1J-FP0t“ . i:,,é_—ZOm{\FEing“ 0
Stellt die Drehzahlsollwert-Quelle des FUs ein. 5c (;‘_ 1 Or\el uing“ 527 CB e.??or{sq
Wichtig: Wenn A051 oder A052 [Wahl Dig.Eing. x] auf Option 2, 4, 5, 6, 13 oder 14 eingestellt ist und der digitale
Eingang aktiviert ist, libersteuert A051 bzw. A052 den durch diesen Parameter festgelegten Drehzahlsollwert.
Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 1 des PowerFlex 4-Benutzerhandbuchs.
P039 |[Beschl-Zeit 1] \0,0/600,0 S 0,1s 10,0s
Definiert die Zeit, die der FU fiir die Beschleunigung auf sémtliche Frequenzen bentigt.
P040 |[Verzog-Zeit 1] [0,1/600,0's [01s 100s
Definiert die Zeit, die der FU fiir Verzdgerungen benétigt.
P041 |[Reset Werkseinst] [0/1 0="Nicht aktiv’ 0
Setzt die Werte aller Parameter auf die 1="Reset Werkseinst’
Werkseinstellung zurtick.
P043 |[MtrUeL-Spei] \0/1 0=,AUS" 1=, Freigabe* 0

Aktiviert/deaktiviert die Motoriiberlastspeicherungs-Funktion.




Deutsch-10

Weitere Informationen zu Parametern finden Sie im PowerFlex 4-Benutzerhandbuch.

Erweiterte Parametergruppe

. . . Werks-
Nr.  |Parameter Min./Max. Anzeige/Optionen einstellung
A051 |[Wahl Dig. Eing1] 0/26 0=,Nicht verw." 8 = RampStop,CF* 4
E/A-Klemme 05 1=,Besch2&Verz2“  9=,AuslStop,CF*
A052 |[Wahl Dig.Eing2] 2=,Tippen* 10 =,DClInjStop,CF*
E/A-Klemme 06 3= Ext. Fehler 11 =, Tipp vorw*
4 = Eingest Freq* 12 =, Tipp riickw*
5= Lokal" 13 =,10V EingStrg*
6 =,COM-Port* 14 =,20mA EingStrg*
7 = Fehlerquitt 26 = ,Anlg. invert.“
A055 |[Wahl Relaisausg] ~ |0/21 0=,Ber/Fehler* 6 = ,Uber Frequ* 0
1= Freq erreich” 7 =, Uber Strom*
2 = Motor lauft* 8 = ,Uber DC-Volt*
3 = Riickwarts* 9 = Neuversuche*
4 = Motoriiberl.“ 10 =,Uber Anlg V*
5= ,Rampe Reg* 20 = ,ParamStrg“
21 = N.wiederh.Fhl*
A056 |[Ebene Relaisausg] |0,0/9999 0,1 0,0
A067 |[Beschl-Zeit 2] 0,0/600,0 s 01s 20,0s
A068 |[Verzdg-Zeit 2] 0,1/600,0 s 01s 200s
A069 |[Interne Frequenz]  |0,0/240,0 Hz 0,1Hz 60,0 Hz
A070 |[Voreinst Freq 0™ {0,0/240,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
A071 |[Voreinst Freq 1] 5,0 Hz
A072 |[Voreinst Freq 2] 10,0 Hz
A073 |[Voreinst Freq 3] 20,0 Hz
() Zur Aktivierung von [Voreinst Freq 0] muss P038 [Solldrehzahl] auf Option 4 eingestellt werden.
ol el M = )
0 0 [Voreinst Freq 0] [Beschl-Zeit 1]/[Verzog-Zeit 1]
0 Voreinst Freq 1 Beschl-Zeit 1)/[Verzog-Zeit 1
0 1 Voreinst Freq 2 Beschl-Zeit 2J[Verzg-Zeit 2
1 1 Voreinst Freq 3 Beschl-Zeit 2]/[Verzog-Zeit 2
@ Wenn ein digitaler Eingang auf ,Beschl. 2 und Verzég. 2“ eingestellt und der Eingang aktiviert ist, iibersteuert dieser Eingang
die Einstellungen dieser Tabelle.
A078 |[Tippfrequenz] 0,0/[Maximalfrequenz] |0,1 Hz 10,0 Hz
A079 |[Beschl/Verzdg] 0,1/600,0 s 01s 10,0s
A080 |[Dauer DC-Bremse] (0,0/90,0 s 0,1s 00s
A081 |[Ebene DC-Bremse] |0,0/(FU-Strom A x 1,8)[0,1 A A x 0,05
A082 ([Wahl DB-Widerst.] |0/99 0=AUS 2 = KeinSchutz 0
1 =Norml| RA Wid 3-99 = %EinDauer
A083 |[S-Kurve %) 0/100 % 1% 0 % (AUS)
A084 |[Startverstark] 114 Einstellungen in % der Eckspannung. 8 )
Normalbetrieb  Uberlastbetrieb 7 (FU mit 5 HP)
1=,30,0, VT* 5=,0,0,keinIR* 10=,10,0, CT*
2=,350, VT* 6=,0,0" 11=,12,5CT*
3=,40,0, VT* 7=,25,CT* 12=,15,0,CT*
4=,450,VT* 8=,50,CT" 13=,17,5,CT*
9=,75,CT" 14=,20,0,CT*
A088 |[Maximalspannung] |20/NennspannungV |1V AC Nennspannung
v
A089 |[Strombegrenz 1] 0/(FU-StromAx 1,8) |0,1A Ax 15
A090 |[Uberlast-Modus] 0/2 0 = ,Keine Reduz* 1= ,Min Reduz* 0
2 = Max Reduz*
A091 |[Taktfrequenz] 2,0/16,0 kHz 0,1kHz 4,0 kHz
A092 |[Fhl Neustartvers] 0/9 1 0
A093 |[Int Neustartvers] 0,0/300,0 s 01s 10s
A094 |[Autostart] on 0=,AUS" 1 = Freigabe“ 0
(O]
A095 |[Riickw deak] on 0=,Riick EIN* 1 =,Riick AUS* 0
A096 |[Flieg-Start EIN] on 0=,AUS" 1 =,Freigabe* 0
A097 |[Kompensation] 0/3 0=,AUS* 2 = ,Mechanisch” 1
1= Elektrisch” 3= ,Beide"
A098 |[SW-Stromauslés]  |0,0/(FU-StromAx 2) (0,1 A 0,0 (Aus)
A099 |[Prozess-Faktor] 0,1/999,9 0,1 30,0
A100 ([Stdrungsquitt] 0/2 0 = ,Bereit/Inakt* 1= Fehlerrlicks" 0
@ 2 = Puffer losch*
A101 |[Progr blockiert] 0N 0= Freigegeben” 1 = Blockiert* 0
A102 |[Testpunkt Wahl] O/FFFF 1 hexadezimal 400




Weitere Informationen zu Parametern finden Sie im PowerFlex 4-Benutzerhandbuch.
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. . . Werks-

Nr.  |Parameter Min./Max. Anzeige/Optionen einstellung
A103 |[Komm.-Datenrate]®® [0/5 0=,1200° 3=,9600" 3

1=,2400 4=,192K"

2=,4800" 5=,384K"
A104 |[Komm.-Knotenadr.]®[1/247 1 100
A105 |[MaBn KommVerlust] |0/3 0 = Fehler* 2 = ,Stopp” 0

1 =, Auslaufstopp” 3 =, Letzte Forts"
A106 |[Komm.Verlustzeit] |0,1/60,0 0,1 50
A107 |[Komm.-Format]®  [o/5 0=,RTU 8-N-1° 3=,RTU 8-N-2

1=,RTU 8-E-1* 4= RTU 8-E-2“

2=,RTU 8-0-1 5=,RTU 8-0-2"
A110 |[AnigEin 0-10V UG] (0,0/100,0 % 0,1 % 0,0 %
A111 |[AnIgEin 0-10V OG] |0,0/100,0 % 0,1% 100,0 %
A112 |[AnlEin 4-20mA UG] (0,0/100,0 % 0,1% 0,0 %
A113 |[AnlEin 4-20mA OG] (0,0/100,0 % 0,1% 100,0 %
A114 |[SchlupfHz Voll-A] 0,0/10,0 Hz 0,1Hz 2,0Hz
A115 |[Prozesszeit Min.] 0,00/99,99 0,01 0,00
A116 |[Prozesszeit Max.]  |0,00/99,99 0,01 0,00
A117 |[Busreg. Modus] on 0=,AUS" 1 =,Freigabe* 1
A118 |[Komm.Schreibmod.] |0/1 0 =,Speichern* 1=,Nur RAM* 0

) Der FU muss aus- und wieder eingeschaltet werden, bevor die Anderungen wirksam werden.

Fehlercodes

Um einen

Fehler zu l6schen, die Stopp-Taste driicken, die Stromversorgung aus- und wieder

einschalten, oder A100 [Stdrungsquitt] auf 1 oder 2 einstellen.

Nr. |Fehler Beschreibung

F2 [Hilfseingang™  [Dezentrale Verdrahtung iiberpriifen.

F3  |Netzstérung Eine Uberprifung auf niedrige Netzspannung oder Spannungsunterbrechungen durchfiihren.

F4  |Unterspannung™ |Eine Uberpriifung auf niedrige Netzspannung oder Spannungsunterbrechungen durchfiihren.

F5 [Uberspannung™ |Die Netzleitung auf hohe Leiterspannung oder Ubergangszustande prifen. Uberhchte
Busspannung kann auch auf generatorischen Motorbetrieb zuriickzufiihren sein. Verzogerungszeit
verldngern oder optionalen Brems-Chopper installieren.

F6  |Motor blockiert™ [[Beschl-Zeit x] erhdhen bzw. die Last verringern, damit der FU-Ausgangsstrom den mit Parameter
A089 [Strombegrenz 1] eingestellten Stromwert nicht tiberschreitet.

F7  [Motor tiberlastet™ |Die Motorlast ist zu hoch. Sie muss reduziert werden, sodass der FU-Ausgangsstrom den mit
Parameter P033 [Uberlaststrom] eing 1 Stromwert nicht (iberschreitet.

F8  [Kiihlk.Ubertemp™ [Den Kiihlkérper auf blockierte oder verschmutzte Kiihirippen untersuchen. Priifen, ob die
Umgebungstemperatur ber 40 ° C fiir IP 30-Installationen (NEMA-Typ 1) bzw. Uber 50 °C
fiir offene Installationen angestiegen ist.
Lfter prifen.

F12 |HW-Uberstrom(™  [Programmierung prifen. Auf tibermaBige Belastung, falsche DC-Boosteinstellung, zu hoch
eingestellte Spannung fir DC-Bremse oder andere Ursachen fiir Uberstrom priifen.

F13 |Erdschluss Den Motor und die externe Verdrahtung zu den Ausgangsklemmen des FUs auf Erdung Gberpriifen.

F33 |Fhl Neustartvers |Fehlerursache beheben und manuell quittieren.

F38 |Erdschluss Ph U  |Verdrahtung zwischen FU und Motor Gberpriifen. Motor auf Erdschluss in einer Phase priifen.

F39 |Erdschluss PhV_|FU auswechseln, wenn Fehler nicht behoben werden kann.

F40 |Erdschluss Ph W

F41 |Kurzschluss UV [Motor und Verdrahtung der FU-Ausgangsklemmen auf Kurzschluss priifen.

F42 |Kurzschiuss UW | FU @uswechseln, wenn Fehler nicht behoben werden kann.

F43 |Kurzschluss VW

F48 |ParamWerkseinst. |Der FU hat den Befehl erhalten, Standardwerte in den EEPROM zu schreiben. Fehler quittieren
oder FU aus- und wieder einschalten. FU-Parameter nach Bedarf programmieren.

F63 |SW-Uberstrom™ [Lastanforderungen und Einstellung des Parameters A098 [SW-Stromauslds] Gberprifen.

F64 |FU-Uberlast Last verringern oder Beschl-Zeit verléngern.

F70 |Leistungseinheit |Stromzufuhr aus- und wieder einschalten. FU auswechseln, wenn Fehler nicht behoben werden
kann.

F71 |Adpt.Ntzw.-Verl.  |{Im Kommunikationsnetz ist ein Fehler aufgetreten.

F81 |Komm.-Verlust Falls der Adapter nicht absichtlich getrennt wurde, die Verdrahtung zum Anschluss priifen. Nach
Bedarf Verdrahtung, Anschlusserweiterung, Adapter oder vollsténdigen FU austauschen.
Verbindung Uberpriifen. Ein Adapter wurde absichtlich getrennt. Mit A105 [MaBn KommVerlust]
ausschalten.

F100 | Param-Priifsumme |Werkseinstellungen wiederherstellen.

F122 |E/A-Kartenfehler  |Stromzufuhr aus- und wieder einschalten. FU auswechseln, wenn Fehler nicht behoben werden

kann.

() Auto-Reset/Betriebsfehler. Mit den Parametern A092 und A093 konfigurieren.
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FU-Abmessungen
PowerFlex 4-FUs fiir den Einbau in den Schaltschrank — Nennwerte sind in kW und HP
angegeben
K]
% 120V AC - 240 V AC -1 Phase 240V AC - 240V AC - 480V AC -
3 |1Phase Ohne Brems-Chopper 1 Phase 3 Phasen 3 Phasen
o
A 102(0,25) 0,2 (0,25) 0,2 (0,25) 0,2 (0,25) 0,37 (0,5)
0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,75(1,0)
0,75 (1,0) 0,75(1,0) 0,75 (1,0) 1,5(2,0)
1,5 (2,0)
B 0,75 (1,0) 1,5(2,0) 15(2,0) 2,2(3,0) 2,2(3,0)
1,1(1,5) 2,2(3,0) 37(5,0) 3,7(5,0)
PowerFlex 4-FUs fiir den Einbau in den Schaltschrank (! Abmessungen sind in mm
angegeben. Gewicht ist in kg angegeben
a
——d— i © |
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BaugréBe |a b®@ c d e® f g Versandgewicht
A 80 185 136 67 152 59,3 140 1,4
B 100 213 136 87 180 87,4 168 22
(1)  Flanschmontierte FUs sind ebenfalls erhéltlich. Weitere Informationen dazu finden Sie im
PowerFlex 4-Benutzerhandbuch.
(2) Gesamthéhe des FU mit installiertem Optionskit gemés IP30/NEMA 1/UL-Typ 1.
(3) Gesamthohe des Standard-FU gemaB IP 20 bzw. offene Bauweise.

Optionskit IP 30/NEMA 1/UL Typ 1 — Abmessungen sind in mm angegeben
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Guide de mise en route

Variateur de vitesse c.a. PowerFlex 4
FRN 6.xx

Ce guide de mise en route résume les étapes de base nécessaires a I’installation, la
mise en service et la programmation du variateur de vitesse c.a. PowerFlex 4. Les
informations fournies ne remplacent pas le manuel utilisateur et s’adressent
uniquement au personnel qualifié pour la maintenance des variateurs.

Pour des informations détaillées sur le PowerFlex 4, dont les directives relatives a
la compatibilité électromagnétique (CEM), des remarques sur les applications et
les précautions associées, reportez-vous au Manuel Utilisateur du PowerFlex 4
(publication 22A-UMO001...), sur le site Internet
www.rockwellautomation.com/literature.

Précautions générales

ATTENTION : le variateur contient des condensateurs a haute tension dont le
déchargement prend un certain temps apres la coupure de 1’alimentation secteur.
Avant d’intervenir sur le variateur, verrouillez I’isolation entre le secteur et les
entrées d’alimentation [R, S, T (L1, L2, L3 )]. Attendez trois minutes que les
condensateurs se déchargent et atteignent des niveaux de tension non dangereux.
L’inobservation de cette procédure peut engendrer des blessures graves ou
mortelles.

Des voyants éteints n’indiquent pas que les condensateurs se sont déchargés et
ont atteint des niveaux de tension non dangereux.

ATTENTION : une détérioration de 1’équipement et/ou des blessures peuvent
survenir si le parametre A092 [Essai Démar Auto] ou A094 [Démarr. Mise S/T]
est utilisé dans une application inappropriée. Ne pas utiliser cette fonction sans
avoir pris en considération les lois locales, nationales et internationales, de
méme que les normes, les réglementations ou les recommandations de
I’industrie.

ATTENTION : seul un personnel qualifié, familiarisé avec les variateurs c.a.
et les équipements associés, doit concevoir ou procéder a I’installation, la mise
en service et la maintenance du systeme. L’inobservation de ces régles peut
entrainer des blessures et/ou des dégats matériels.

ATTENTION : ce variateur contient des composants et des sous-ensembles
sensibles aux décharges €lectrostatiques (ESD). Des précautions de controle

de I’électricité statique sont requises lors de I’installation, du test, de la
maintenance ou de la réparation de cet appareil. Les composants risquent
d’étre détériorés si les procédures de contrdle des décharges électrostatiques

ne sont pas respectées. Si vous ne connaissez pas ces procédures, consultez la
documentation de référence A-B : 8000-4.5.2, « Guarding Against Electrostatic
Damage » (Protection contre les détériorations liées a I’électricité statique) ou
tout autre manuel traitant de la protection contre les décharges électrostatiques.

ATTENTION : un variateur incorrectement utilisé ou installé risque de
détériorer les composants ou de réduire la durée de vie du produit. Des
erreurs de céblage ou d’application, telles qu’un moteur sous dimensionné,
une alimentation c.a. incorrecte ou inadaptée ou des températures ambiantes
excessives peuvent provoquer un dysfonctionnement du systeme.
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Instructions de montage

e Montez le variateur verticalement sur une surface plate, verticale et plane.

Epaisseur minimale du panneau | Taille des vis | Couple de serrage Rail DIN

1,9 mm (0,0747 in.) M4 (n°8-32)  |1,56-1,96 Nm (14-17 Ib.-in.) 35mm

e Protégez le ventilateur de la poussiere ou des copeaux métalliques.
e Ne pas exposer a un milieu corrosif.
e Protéger de I’humidité et des rayons directs du soleil.

Dégagements minimum pour le montage

{ U

Voir les dimensions de 120 mm A 120 mm
montage page 12. (4.7in) (4.7n) 25 mm
> - ¥

OO OO Objet le plus proche
&Poollgboo risquant de géner la
circulation d'air dans

le radiateur et le —
chassis du variateur

ele/alla)

@60@

Py

OSobo
@6 =Y

@
o N wm
b b 2
Option de montage A Option de montage B
Pas d'espace nécessaire entre les variateurs.

Températures de fonctionnement
Température ambiante Type de coffret Dégagements minimum pour
Minimum Maximum le montage

40°C (104 °F) IP 20/Type ouvert Utilisez 'option de montage A
-10°C (14 °F) IP 30/NEMA 1/UL Type 11 Utilisez loption de montage B

50 °C (122 °F) |IP 20/Type ouvert Utilisez I'option de montage B

() Cette classification nécessite installation du kit d'option PowerFlex 4 IP 30/NEMA 1/UL Type 1.
Criteres généraux de mise a la terre

Important : le cavalier de mise a la terre du MOV doit étre
retiré si le variateur est installé sur systeme d'alimentation
sans mise & la terre ou a neutre impédant.

Serrez la vis aprés avoir retiré le cavalier.

AL ||©C000
s |20 o0 O
s ||

- (Z
Emplacement
du cavalier

& Also-Bedey

Conformité CE

Reportez-vous au Manuel Utilisateur du PowerFlex 4 pour savoir comment vous
conformer aux Directives Basse Tension (LV) et de Compatibilité
Electromagnétique (CEM).
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Spécifications, fusibles et disjoncteurs

Caractéristiques | Caractéristiques ) Dissipation

Référence nominales de sortie |nominales d’entrée  |Protection du cirpuit de dérivation |thermique
Plage de Protections IP 20 ouvert

kW (cv) ‘A tensmns ‘kVA ‘A Fusibles |moteur 140M ‘Contacteurs (watts)
Entrée monophasée 100-120 V c.a. (+ 10 %) - sortie triphasée 0-230 V
22A-V1P5N104 0,2 (0,25) 15 90-126 0,75 |6,0 10 140M-C2E-C10 {100-C09 32
22A-V2P3N104 0,4 (0,5) 2,3 90-126 1,15 (9,0 15 140M-C2E-C16 |100-C12 40
22A-V4P5N104 0,75 (1,0) 45 90-126 2,25 (18,0 |30 140M-D8E-C20 |100-C23 55
22A-V6PON104 |1,1(1,5) 6,0 90-126 30 |240 |40 140M-D8E-C25 |100-C37 80
Entrée monophasée 200-240 V c.a. (= 10 %)'" - sortie triphasée 0-230 V, SANS FREIN
22A-A1P4N103 |0,2 (0,25) 14 180-265 0,7 (32 |6 140M-C2E-B40 {100-C09 32
22A-A2P1N103 |0,4 (0,5) 2,1 180-265 (1,05 (5,3 10 140M-C2E-B63 [100-C09 40
22A-A3P6N103 0,75 (1,0) 3,6 180-265 (1,8 (92 |15 140M-C2E-C16 |100-C12 55
22A-A6P8N103 |1,5(2,0) 6,8 180-265 |34 (142 |25 140M-C2E-C16 [100-C16 85
22A-A9P6N103 2,2 (3,0) 9,6 180-265 |48 (19,6 |30 140M-D8E-C25 |100-C23 125
Entrée monophasée 200-240 V c.a. (+ 10 %)) - sortie triphasée 0-230 V
22A-A1P5N104 |0,2 (0,25) 15 180-265 0,75 (5,0 10 140M-C2E-B63 |100-C09 32
22A-A2P3N104 10,4 (0,5) 2,3 180-265 |1,15 (6,0 |10 140M-C2E-B63 |100-C09 40
22A-A4P5N104 10,75 (1,0) 45 180-265 (2,25 (10,0 |15 140M-C2E-C16 (100-C12 55
22A-A8PON104 1,5 (2,0) 8,0 180-265 [4,0 (18,0 |30 140M-D8E-C20 |100-C23 85
Entrée triphasée 200-240 V c.a. (+ 10 %) - sortie triphasée 0-230 V
22A-B1P5N104 |0,2 (0,25) 15 180-265 (0,75 (1,8 |3 140M-C2E-B25 {100-C09 32
22A-B2P3N104 (0,4 (0,5) 2,3 180-265 [1,15 25 |6 140M-C2E-B40 |100-C09 40
22A-B4P5N104 |0,75 (1,0) 45 180-265 (2,25 (5,2 10 140M-C2E-C10 {100-C09 55
22A-B8PON104 1,5 (2,0) 8,0 180-265 |40 (95 15 140M-C2E-C16 |100-C12 85
22A-B012N104 |2,2 (3,0) 12,0 (180265 |55 |155 |25 140M-C2E-C16 [100-C16 125
22A-B017N104 |3,7 (5,0) 17,5 |180-265 (86 [21,0 |30 140M-F8E-C25 |100-C23 180
Entrée triphasée 380-480 V c.a. (+ 10 %) - sortie triphasée 0-460 V
22A-D1P4N104 |0,4 (0,5) 14 340-528 (14 |18 (3 140M-C2E-B25 |100-C09 35
22A-D2P3N104 0,75 (1,0) 2,3 340-528 23 (32 |6 140M-C2E-B40 |100-C09 50
22A-D4PON104 |1,5(2,0) 40 340-528 40 |57 10 140M-C2E-B63 [100-C09 70
22A-D6PON104 (2,2 (3,0) 6,0 340-528 |59 |75 |15 140M-C2E-C10 |100-C09 100
22A-D8P7N104 3,7 (5,0) 8,7 340-528 8,6 140M-C2E-C16 |100-C16 150

Valeurs nominales Entrée/Sortie Agrements
Fréquence de sortie : 0-240 Hz (programmable) UL508C ENC Drecive 8936EEC, LV D T929EEC
Rendement : 97,5 % (typique) @us Norid? o ( € Bic: EN st
Entrées TOR de commande
(intensité d’entrée = 6 mA)
Mode SRC (PNP) : Mode SNK (NPN) : Analogique 4-20 mA : impédance d'entrée 250 ohms
18-24V =0ON 0-6V=0N Analogique 0-10 V c.c. :impédance d’entrée 100 kohms
0-6 V=0FF 18-24 V = OFF Potentiométre externe : 1-10 kohms, 2 watts minimum
Sortie de commande (sortie programmable, relais forme C)
Charge résistive : 3,0 Asous 30V c.c., 125V c.a. et 240V c.a.  Charge inductive :0,5 Asous 30V c.c., 125V c.a. et 240 V c.a.
Fusibles et disjoncteurs recommandés
Fusible : UL Classe J, CC, T ou Type BS88 ; 600 V (550 V) ou équivalent.  Disjoncteurs : HMCP ou Bulletin 140U ou équivalent.
Fonctionnalités de protection

Protection moteur : protection contre les surcharges 12t-150% pendant 60 s, 200 % pendant 3 s (fournit une protection de classe 10)
Surintensité : limite matériel 200 %, défaut instantané 300 %
Surtension :
Entrée 100-120 V c.a. — Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 405 V c.c. (équivalent & une tension d'entrée de 150V c.a.)
Entrée 200-240 V c.a. - Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 405 V c.c. (équivalent a une tension d'entrée de 290V c.a.)
Entrée 380-460 V c.a. - Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 810 V c.c. (équivalent a une tension d'entrée de 575V c.a.)
Sous tension :
Entrée 100-120 V c.a. — Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 210 V c.c. (équivalent & une tension d'entrée de 75 V c.a.)
Entrée 200-240 V c.a. - Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 210 V c.c. (équivalent a une tension d'entrée de 150V c.a.)
Entrée 380-480 V c.a. — Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 390 V c.c. (équivalent & une tension dentrée de 275V c.a.)
Tenue de la commande aux micros-coupures : la tenue minimum aux microcoupures est de 0,5 s — valeur typique 2 s
Tenue aux microcoupures d’alimentation : 100 ms

reinage dynamique
IGBT interne de freinage inclus pour toutes les puissances sauf pour les versions sans frein. Pour savoir comment commander
la résistance de freinage dynamique, reportez-vous & I'annexe B du Manuel Utilisateur du PowerFlex 4.

Entrées analogiques de commande

‘

() Des variateurs 200-240 V c.a. monophasés sont aussi disponibles avec un filtre CEM intégré. Le suffixe de la référence
N103 devient N113 et N104 devient N114.
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Céablage de puissance

Section du cablage d’alimentation Conducteur de cuivre recommandé
Non blindé 600 V, 75 °C (167 °F) THHN/THWN Isolation 0,38 mm, site sec
Blindé 600 V, 75 °C ou 90 °C (167 °F ou 194 °F) RHH/RHW-2 Belden 29501-29507 ou équivalent
Blindé, pour chemin de cable 600 V, 75 °C ou 90 °C (167 °F ou 194 °F) RHH/RHW-2 | Shawflex 2ACD/3ACD ou équivalent
Bornier de puissance (taille A représentée) RL1_ Sl2_ T3 UT1 VT2 WIT3
Borne Description
R/L1, S/L2 Entrée monophasée
R/L1, S/L2, T/L3 | Entrée triphasée
urm Vers UTT1 moteur Permutez deux conducteurs
VT2 Vers V/T2 moteur = moteur quelconque pour modifier
WiT3 Vers W/T3 moteur = le sens de rotation avant.
BR+, BR- Connexion de la résistance de freinage dynamique [Valeurs nominales 0,75 kW (1 CV) et supérieures]
[©) Terre de sécurité - PE
Spécification du bornier de puissance
Taille Section maxi. du conducteur ") | Section mini. du conducteur Couple
A 3,3mm? (12 AWG) 0,8 mm? (18 AWG)

1,7-2,2 Nm (1619 Ib--in.)

B 5,3 mm? (10 AWG) 1,3 mm? (16 AWG)

U] Sections maximum/minimum que le bornier accepte - Ce ne sont pas des recommandations.

Conditionnement de I'alimentation

Conditionnement de I'entrée d’alimentation Action corrective

Basse impédance de ligne (réactance de ligne inférieure a 1 %) o |Installez une self de Iigne(z)

Transformateur d’alimentation supérieur a 120 kVA *  ouun transformateur disolement

Ligne possédant des condensateurs de correction du facteur de puissance

Ligne ayant de fréquentes coupures d’alimentation

Ligne ayant des surtensions transitoires supérieures a 6000 V (foudre)

Retirez le cavalier de mise a la
terre du MOV

TR e ouinstallez, si nécessaire, un
Systeme de distribution sans terre transformateur d'isolement dont le

secondaire est mis a la terre.

Tension entre phase et terre supérieure a 125 % de la tension entre phases

@ Pour savoir comment commander un accessoire, reportez-vous a I'’Annexe B du Manuel Utilisateur du PowerFlex 4.

Recommandations de cablage des E/S®

Type(s) de conducteur | Description Valeur nominale minimum d’isolation
Belden 8760/9460 0,8 mm2(18AWG), paire torsadée,

(ou équivalent) 100 % blindée avec drain. ggg(\:/

Belden 8770 0,8 mm?(18AWG), 3 cond., (140 °F)

(ou équivalent) blindé uniquement pour le pot. ext.

@ Si les fils sont courts et enfermés a I'intérieur d'une armoire nayant pas de composants sensibles, I'utilisation de fil
blindé n'est pas indispensable, mais toujours préférable.

Spécifications du bornier d’E/S
Section maxi. du conducteur ¥) | Section mini. du conducteur ) Couple
1,3mm? (16 AWG) 0,13 mm? (26 AWG) 0,5-0,8 Nm (4,4-7 Ib.-in.)

“ Sections maximum/minimum tolérées par le bornier - il ne s'agit pas des recommandations.

Pour connaitre les recommandations concernant les longueurs maximales pour les
cables de puissance et de commande, reportez-vous au Manuel Utilisateur du
PowerFlex 4.
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Bornier de commande
U] Important : la borne 01 des P036 BomierdE/s01 Pour plus d'informations,
E/S est toujours une entrée d'arrét [Source Démarrage] | Arrét Arrét reportez-vous au Manuel
en roue libre, sauf quand P036 Clavier Selon P037 Roue fibre Utilisateur du PowerFlex 4.
l[Source Deyarrggﬁ] estEreglé pour ’ 3Fis Selon P037 | Selon P037
la commande « 3 fils ». En commande 2Fi Selon P037 Rous I
3fils, laborne 01 des E/S est controlée i e oue ore
o Port RS485 Selon P037 Roue libre
par P037 [Mode Arrét]. Toutes les R R
autres sources d'arrét sont controlées c‘:,bpﬁ,ge C:;‘b;ilge
par P037 [Mode Arrét]. — typique typique
Important : le variateur est livré avec Lot Démarrage] Qlon —oalc
un cavalier installé entre les bornes b - 02 | Marche avant @ B
01 et 11 du bornier des E/S. Retirez — ~
ce cavalier quand vous utiisez a borne |\ NP | 03 | Direction’ ga:he A
01 des E/S comme entrée d'arrét ou z 04 |-Commun TO
dze validation. 0% %0/ o
@) Commande deux fis représentée. "0 | Entrée Dig 2 o o
Pour la commande 3 fils utilisez une 124y —
entrée impulsionnelle —L— sur la T [qq | fA4Vee
borne 02 des E/S pour commander AoV g |LH0Vee. ,
un démarrage. Utilisez une entrée I 10V 12 Entrée 0-10V N
aencliquetage o~ surla } 13 |—nree s E—
borne 03 des E/S pour Relais N.O. R ! 1 Commun analogique | |
modifier le sens . ! EJ L ; '
de rotation. Commun relais oo ! 15 Entrée 4-20 mA Iaellpg}entiométre
(R Sl 7] G A R L1 o oit &tre
Relais N.F. R3 16 Blindage RS485 140 kohms
— 2 watts mini.
01 02 03 04 05 06
N
R1 _R2 R3
30Vcc. [125V ca.[240V ca. NPN
Résistift | 30A | 30A | 30A QD QD ([D I
Inductf | 05A | 05A | 05A PNP (1)
N° |Signal Par défaut  |Description Param.
R1 |Relais N.O. Défaut Contact normalement ouvert pour relais de sortie. A055
R2  |Commun relais - Commun pour relais de sortie.
R3 |Relais N.F. Défaut Contact normalement fermé pour relais de sortie. A055
Micro-interrupteur Le réglage du micro-interrupteur permet de cébler les entrées en
NPN/PNP ‘s°”'°e (PNP) ‘NPN ou en PNP.
1 Le cavalier installé en usine ou une entrée normalement 1
01 Arrét( ) Roue libre fermée doit étre présent pour que le variateur puisse POSG( )
démarrer.
Démarrage/ :
02 Marche avant Inacti Par défaut, la commande provient du clavier intégré. Pour P03, P03
03 |Direction/Marche Arr. lInactif désactiver la marche arriere, voir A095 [Désact. Arriére]. iggg P037,
Pour les entrées TOR. Isolation électronigue entre les entrées
04 |Commun TOR B TOR et les E/S analogiques.
05 |Entrée Dig 1 Fréq Présél  [Programmé par A051 [Sél Entr Dig 1]. A051
06 |Entrée Dig 2 Fréq Présél  |Programmé par A052 [Sél Entr Dig 2]. A052
1 |+24Vee _ Alimentation des entrées TOR fournie par le variateur.
e Lintensité de sortie maximum est 100 mA.
Alimentation fournie par le variateur pour le potentiométre
12 |+10Vecec. - externe 0-10 V. P038
Lintensité de sortie maximum est 15 mA.
3 Pour I'alimentation d'une entrée 0-10 V externe
13 |Entrée 0-10 V( ) Inactif (impédance d’entrée = 100 kohms) ou curseur du P038
potentiometre.
. B Pour I'entrée 0-10 V ou 4-20 mA. Isolation électronique
14 |Commun analogique entre les entrées analogiques et les E/S TOR.
oy () . Pour I'alimentation d’une entrée 4-20 mA externe
15  |Entrée 4-20 mA Inactif (impédance d'entrée = 250 ohms). P038
; La borne doit étre reliée a la terre de sécurité — PE quand
16 |Blindage RS485 (DSI) - on utilise le port de communication RS485 (DSI).

plusieurs références risque d’entrainer

une référence de fréquence indéterminée.

Vous ne pouvez connecter qu’une seule source analogique de fréquence a la fois. La connexion simultanée de
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Préparation de la mise en service du variateur

ATTENTION : pour procéder a la mise en service du variateur, vous devez

le mettre sous tension. Certaines des tensions présentes sont au potentiel de
I’alimentation. Pour éviter tout risque d’électrocution ou de dégat matériel,

la procédure suivante doit étre exécutée uniquement par un personnel qualifié.
Vous devez lire attentivement et comprendre la procédure avant de commencer.
Si un événement ne se produit pas pendant I’exécution de cette procédure,

ne continuez pas. Retirez toutes les alimentations y compris les tensions

de commande fournies par I’utilisateur. Des tensions utilisateur peuvent étre
présentes méme si le variateur n’est pas alimenté par la source c.a. principale.
Corrigez le dysfonctionnement avant de continuer.

Avant de mettre le variateur sous tension

1. Assurez-vous que toutes les entrées sont correctement connectées aux bornes
correspondantes.

2. Vérifiez sur le sectionneur que la tension d’alimentation c.a. est dans les
tolérances de la valeur nominale du variateur.

3. Vérifiez que toute alimentation de commande TOR est a 24 volts.

4. Vérifiez que le réglage du micro-interrupteur NPN/PNP correspond a votre
systeme de cablage de commande. Pour I’emplacement, voir page 5.

Important : le systtme de commande par défaut est PNP. La borne Arrét est
cablée (bornes 01 et 11 des E/S) pour autoriser le démarrage a
partir du clavier. Si le systéme de commande est modifié¢ en NPN,
le cavalier reliant les bornes 01 et 11 des E/S doit étre retiré et
installé entre les bornes 01 et 04.

5. Vérifiez que I’entrée Arrét est présente, sinon le variateur ne pourra pas
démarrer.

Important : sila borne 01 des E/S est utilisée comme entrée d’arrét, le cavalier
reliant les bornes 01 et 11 doit étre retiré.

Mise sous tension du variateur
6. Appliquez I’alimentation c.a. et les tensions de commande au variateur.

7. Familiarisez-vous avec les fonctionnalités du clavier intégré (voir page
suivante) avant de régler tout parametre du groupe de programmation.

Commandes Démarrage, Arrét, Sens et Vitesse

Les valeurs par défaut des parametres permettent la commande du variateur &
partir du clavier intégré. Aucune programmation n’est nécessaire pour démarrer,
arréter, modifier le sens de rotation et contrdler la vitesse a partir du clavier
intégré.

Important : pour désactiver la marche arriere, voir AQ95 [Désact. Arriére].

Si un défaut apparait a la mise sous tension, reportez-vous a la page 11
pour I’explication du code de défaut. Pour des informations détaillées sur le
dépannage, reportez-vous au Manuel Utilisateur du PowerFlex 4.
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Clavier intégré
2]
(1) (3) Menu  |Description
o - ’D Iy q | Rpen | | | Groupe affichage (lecture seule)
REV ¢ o ’(V I} Affiche les conditions de fonctionnement
T - du variateur couramment visualisées.

PROGRAM

FAULT

00 OO0

(719

Groupe de programmation de base
Regroupe les fonctions programmables
les plus couramment utilisées.

Groupe de programmation évoluée
Rassemble le reste des fonctions
programmables.

Indicateur de défaut

’: Liste des codes correspondant a des conditions
) de défaut spécifiques. S'affiche uniquement
en cas de défaut.
N° |DEL Etat DEL Description
(1) Etat Marche/Sens | Rouge fixe Indique que le variateur fonctionne et commande le sens de rotation
du moteur.
Rouge clignotant | Le variateur a recu I'ordre de changer le sens de rotation. Indique le
sens de rotation réel du moteur pendant la décélération jusqu’a zéro.
(2] Afficheur Rouge fixe Indique un numéro de paramétre, une valeur de parametre ou un code
alphanumérique de défaut.
Rouge clignotant | Un seul chiffre clignotant indique que ce chiffre peut étre modifié.
Le clignotement de tous les chiffres indique une condition de défaut.
(3} Unités affichées | Rouge fixe Indique les unités de la valeur du parameétre affiché.
(4) Etat Programmation| Rouge fixe Indique que la valeur du paramétre peut étre modifiée.
(5) Etat Défaut Rouge clignotant | Indique que le variateur est en défaut.
(6 Etat Potentiométre | Vert fixe Indique que le potentiométre du clavier intégré est actif.
(7} Etat Touche Vert fixe Indique que la touche Démarrage du clavier intégré est active.
Démarrage La touche Inversion est également active sauf si elle est désactivée
par A095 [Désact. Arriere].
N° |Touche Nom Description
(8} Echappement Recule d'une étape dans le menu de programmation.
Esec Annule la modification d'une valeur de parametre et quitte le mode
Programmation.
Sélection Avance d’'une étape dans le menu de programmation.
@ Sélectionne un chiffre quand on affiche une valeur de parametre.
Fleche Haut Parcourent les groupes et les parameétres.
Fleche Bas Augmente/diminue la valeur d’un chiffre clignotant.
Entrée Avance d’'une étape dans le menu de programmation.
Sauvegarde la modification d’'une valeur de paramétre.
(9 Potentiométre Sert & controler la vitesse du variateur. Létat par défaut est actif.

Contr61é par le paramétre P038.

Marche

Sert & mettre le variateur en marche. Létat par défaut est actif.
Contrélée par le paramétre P036.

@@@@@g@.

Inversion Sert & inverser le sens de rotation commandé par le variateur.
Létat par défaut est actif.
Contrélée par les paramétres P036 et A095.

Arrét Sert & arréter le variateur ou effacer un défaut.

Cette touche est toujours active.
Contrélée par le paramétre P037.
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Affichage et modification des parametres

Le dernier paramétre du groupe Affichage sélectionné par 'utilisateur est mémorisé quand
I'alimentation est coupée, il est affiché par défaut lorsque que I'alimentation est rétablie.
L’exemple qui suit montre les fonctions de base du clavier intégré et de I'afficheur. Il fournit les
instructions de navigation de base et montre comment programmer le premier paramétre du
groupe Programmation.

Etape Touche(s) Exemples d’affichage

1. Alamise sous tension, le dernier numéro de
parametre du groupe Affichage sélectionné par ’-' I IS
I'utilisateur s'affiche briévement en clignotant. Puis LI, L))o vermz
I'écran affiche par défaut la valeur actuelle de ce PROGRAM  FAULT
parametre (I'exemple montre la valeur de d001
[Fréq Sortie] avec le variateur arrété).

2. Appuyez une fois sur Esc pour afficher le numéro du nA
paramétre du groupe Affichage qui apparait a la mise Esc ’—, ,’-,' 1 ,’ & Awps
sous tension. Le numéro du parameétre se met a . © HERTZ
clignoter. PROGRAM FAS-T

3. Appuyez de nouveau sur Esc pour entrer dans le ! — .
menu de groupe. La lettre du menu de groupe se Ese ,—" " ,’ " ,’ S Aups,
met & clignoter. A (g © HERTZ

ROGRAM FAULT

4. Appuyez sur Fleche Haut ou Fleche Bas pour @) @)

parcourir le menu de groupe (d, P et A).

5. Appuyez sur Enter ou Sel pour entrer dans un groupe.
Le chiffre de droite du dernier paramétre affiché dans
ce groupe se met a clignoter.

o VOLTS
o AMPS
o HERTZ

7
PROGRAM FAULT

S =

6. Appuyez sur Fleche Haut ou Fleche Bas pour faire
défiler les paramétres de ce groupe.

7. Appuyez sur Enter ou Sel pour voir la valeur d'un
paramétre. Si vous ne voulez pas modifier la valeur,
appuyer sur Esc pour retourner au numéro du
paramétre.

e VOLTS
o AMPS
© HERTZ

(]
=2

)

PROGRAM

o
=
c
5

8. Pour modifier la valeur du paramétre, appuyez sur
Enter ou Sel pour passer en mode programmation.
Le chiffre de droite se met a clignoter et le voyant
Program s’allume si le paramétre peut étre modifié.

o VOLTS
o AMPS
© HERTZ

~

o
2
c
c

l-
| _L' o
het

PROGRAM

9. Appuyez sur Fleche Haut ou Fleche Bas pour changer
la valeur du paramétre. Si vous le souhaitez, appuyez
sur Sel pour vous déplacer de chiffre en chiffre ou de
bit en bit. Le chiffre ou le bit que vous pouvez modifier
se met & clignoter.

. Appuyez sur Esc pour annuler une modification. Le
chiffre cesse alors de clignoter, la valeur précédente
est rétablie est le voyant Program s'éteint.

Ou

Appuyez sur Enter pour mémoriser la modification.

o VOLTS

Le chiffre cesse alors de clignoter et le voyant
Program s’éteint.

. Appuyez sur Esc pour retourner a la liste des

paramétres. Continuez d’appuyer sur Esc pour
quitter le menu de programmation.

Si le fait d'appuyer sur Esc ne modifie pas I'affichage,
alors d001 [Fréq Sortie] est affiché. Appuyez sur
Enter ou Sel pour entrer dans le menu de groupe.

Ese

’_I

PROGRAM

I'I

PROGRAM

o AMPS
© HERTZ

o VOLTS
o AMPS
© HERTZ




Reportez-vous au Manue! Utilisateur du PowerFlex 4 pour plus de détails sur les paramétres.
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Parameétres du groupe Affichage

N°  [Parametre Min./Max. Affichage/Options

d001 |[Fréq Sortie] 0,0/[Fréquence Maxi] 0,1 Hz

d002 |[Fréq Commandée] |0,0/[Fréquence Maxi] 0,1Hz

d003 |[Intensité Sortie]  |0,00/(Intensité variateur x 2) 0,01 A

d004 |[Tension Sortie] 0/Tension nominale variateur |1V c.a.

d005 |[Tension Bus CC]  |Dépend du type de variateur |1V c.c.

d006 |[Etat Variateur] 0/1 (1 = Condition vraie) Bit 3 Bit2 Bit1 Bit0
En décélération En accélération Avant En marche

d007- |[Code Défaut x] F2/F122 F1

d009

d010 |[Visu. Process] 0,00/9999 0,01-1

do12 |[Source 0/9 Chiffre 1 = Référence de vitesse Chiffre 0 = Commande démarrage

Commande] (Voir P038 ; 9 = « Fréq A-Coups »)  (Voir P036; 9 = « A-Coups »)

d013 |[Etat Entr Cde] 0/1 (1 = Entrée présente)  |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Réservé  Entrée Arrét  Dir/Marche Arr Démarrage/
Marche Avant

d014 |[Etat Entr. Digit] 0/1 (1 = Entrée présente)  |Bit 3 Bit2 Bit1 Bit0
Réservé  Réservé Sél Entr Dig 2 Sél Entr Dig 1

do15 |[Etat Comm] 0/1 (1 = Condition vraie) Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Endéfaut  Option RS485 En transmission En réception

d016 |[Version Logiciel] ~|1,00/99,99 0,01

d017 |[Type Variateur] 1001/9999 1

d018 |[Temps Fonct Var.] |0/9999 h 1=10h

d019 |[Données Pt Test] |0/FFFF 1 Hexadécimal

d020 |([Entr Ana 0-10V] [0,0/100,0 % 0,1%

d021 |[Entr Ana 4-20 mA] |0,0/100,0 % 0,1%

d024 |[Température Var] [0/120 °C 1°C

Mise en service intelligente avec le groupe de
parameétres de base de programmation

@ = Arrétez le variateur avant de modifier ce parametre.

N°_ [Paramétre [Min./Max. |Affichage/Options Par défaut
P031 |[Tens Nom Moteur] [20/Tension nominale variateur |1V c.a. Dépend du type
(O] |Réglé a la valeur de la tension nominale indiquée sur la plaque signalétique du moteur. de variateur
P032 |[Fréq Nom Moteur] [10/240 Hz [1Hz 60 Hz
Réglé a la valeur de la fréquence nominale indiquée sur la plaque signalétique du moteur.
P033 |[Int Surch Moteur] |0,0/(Intensité nominale variateur x 2) \0,1 A Dépend du type
Intensité moteur réglée au maximum admissible. de variateur
P034 |[Fréquence Mini]  |0,0/240,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
Définit la fréquence la plus basse qui sera délivrée en permanence par le variateur.
P035 |[Fréquence Maxi] \0/240 Hz [1 Hz 60 Hz
(O] |Définit la fréquence la plus élevée qui sera délivrée par le variateur.
P036 |[Source Démarrage]|0/5 0 = « Clavier »") 3=«2FDétNiv» |0
Définit le systéme de commande utilisé pour démarrer |1= «3Fils » 4=«2FHte Vit»
le variateur. 2=«2Fils » 5=« Port Comm »
(") La touche Inversion est également active sauf si elle est désactivée par A095 [Désact. Arriere].
P037 |[Mode Arrét] (07 0=« Rampe, CF »") 4= «Rampe » 0
Mode d'arrét actif pour toutes les sources d'arrét = « Roue Lbr, CF ”(11) 5= «Roue libre »
[c.-a-d. clavier, marche avant (borne 02 des E/S), 2= « Frein CC, CF »{ 1) 6= « Freinage CC »
marche arriére (borne 03 des E/S), port RS485], 3=« AmCCAulo,CF »(") 7= « FreinCC Auto »
sauf pour les exceptions indiquées ci-dessous.
Important : la borne 01 des E/S est toujours une entrée d'arrét en roue libre, sauf quand P036 [Source Démarrage]
est réglé pour la commande « 3 fils ». En contréle 3 fils, la borne 01 des E/S est contrélée par P037 [Mode Arrét].
(") entrée Arrét efface aussi le défaut actif.
P038 [[Réf. Vitesse] [0/5 0 = « Pot Var » 3=« Entr4-20 mA »[0
Définit la source de la référence de vitesse du variateur.|1 = « Fréq Interne » 4= « Fréq Présél »
2=«Entr0-10V»  5=«PortComm »
Important : quand A051 ou A052 [Sél Entr Dig x] est réglé pour I'option 2, 4, 5, 6, 13 ou 14 et que I'entrée digitale
est active, A051 ou A052 seront prioritaires sur la référence de vitesse commandée par ce paramétre. Pour plus de
détails, reportez-vous au Chapitre 1 du Manuel Utilisateur du PowerFlex 4.
P039 |[Temps Accél. 1] [0,0/600,0's [0.1s 10,0's
Définit la rampe d’accélération pour toutes les augmentations de vitesse.
P040 |[Temps Décél. 1] [0,1/600,0's [0.1s 10,0s
Etablit la rampe de décélération pour toutes les diminutions de vitesse.
P041 [[Valeurs Défaut]  [0A1 0 = « Etat Attente » 0
Rétablit les valeurs par défaut de tous les paramatres. |1= ;éﬁﬁ?i}) valeurs/
P043 " |[Mém Surchrge Mot] [0/1 0 = « Désactivé » 1 =« Activé » 0
Active/désactive la fonction de mémolrisation de surcharge du moteur.
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Reportez-vous au Manuel Utilisateur du PowerFlex 4 pour plus de détails sur les paramétres.

Groupe des paramétres évolués

N°  |Parametre Min./Max. Affichage/Options Par défaut
A051 |[Sél Entr Dig 1] 0/26 = « Inutilisée » 8 = « ArrétRamp,CF » 4
Borne 05 des E/S =«Acc2etDéc2» 9 = « ArrétRLbr,CF »
A052 |[Sél Entr Dig 2] 2 = « A-coups » 10 = « ArrtFrnCC,CF »
(0) Borne 06 des E/S 3 = « Défaut Aux. » 11 = « A-Coups Avt. »
4 = « Fréq Présél » 12 = « A-Coups Arr. »
5=«Local » 13 = « Ent Ctrl 10V »
6 = « Port Comm » 14 = « Ent Ctrl 20mA »
7 = « RAZ défaut » 26 = « Ondir Analog »
A055 |[Sél Sort Relais]  |0/21 = « Prét/Défaut » 6 = « Dépasmt Fréq » 0
1= « Fréq Atteint » 7 = « Surintensité »
2 = « Mot en Mrche » 8 = « Surtens CC »
3= «Arriére » 9 = « Essais Epuisés »
4 = « Srcharge Mot » 10 = « Dépass V Ana »
5 = « Régul Rampe » 20 = « Ctrl Param »
21 = « Déf NonRécup »
A056 |[Niv Sort Relais]  |0,0/9999 0,1 0,0
A067 |[Temps Accél.2] |0,0/600,0 s 0,1s 20,0s
A068 ([Temps Décél. 2] 0,1/600,0 s 0,1s 20,0s
A069 |[Fréq. Interne] 0,0/240,0 Hz 0,1 Hz 60,0 Hz
A070 |[Fréq. Présél. 0" [0,0/240,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
A071 ([Fréq. Présél. 1] 5,0 Hz
A072 |[Fréq. Présél. 2] 10,0 Hz
A073 |[Fréq. Présél. 3] 20,0 Hz
") Pour activer [Fréq. Présél. 0] réglez P038 [Réf. Vitesse] pour 'option 4.
Eta}thoe”L‘eer&tSré;egig;gl)e ! Eta(tB%e”l:r[\)gé:egi%i/tgl)e 2 | source de fréquence Paramétre d'accél/décél utilisé @
0 0 [Fréq. Présél. 0] [Temps Accél. 1]/ [Temps Décél. 1]
1 0 [Fréq. Présél. 1] [Temps Accél. 1]/ [Temps Décél. 1]
0 1 [Fréq. Présél. 2] [Temps Accél. 2]/ [Temps Décél. 2]
1 1 [Fréq. Présél. 3] [Temps Accél. 2]/ [Temps Décél. 2]
@ Quand « Accél 2 et Décél 2 » sont assignés a une entrée digitale et que cette entrée est active,
elle est prioritaire sur les réglages de ce tableau.
A078 |[Fréq. A-Coups] 0,0/[Fréquence Maxi] (0,1 Hz 10,0 Hz
A079 |[Acc/Déc A-Coups] |0,1/600,0 s 01s 10,0s
A080 |[Tps Frein. CC] 0,0/90,0 s 01s 00s
A081 ([Niv Frein. CC] 0,0/(Intensité 0,1A Intensité x 0,05
variateur x 1,8)
A082 |[Sél Résist Frein] |0/99 0 = Désactivé 2 = Sans Protection 0
1=Rés RA Normale 3-99 = % du cycle de travail
A083 |[% Courbeen'S]  |0/100 % 1% 0 % (Désactivé)
A084 |[Boost Démarrage] |1/14 Réglages en % de la tension nominale. 8
Couple variable ~ Couple constant 7 (Variateurs
1=«30,0,Cple V » 5= «0,0, sans Rl »10 = « 10,0, Cple C »5 CV)
2=«35,0,CpleV»6=«0,0» 11=«125,Cple C»
3=«40,0,CpleV»7=«25,Cple C» 12=«15,0, Cple C >
4=«450,CpleV»8=«50,Cple C» 13=«17,5Cple C>
9=«75,Cple C» 14=«20,0,Cple C »
A088 ([Tension Maxi] 20/Tension Nominale |1V c.a. Tension
Nominale
A089 |[Lim Intensité1] 0/(Intensité 0,1A Intensité x 1,5
variateur x 1,8)
A090 |[Sél Surch Moteur] (0/2 0 = « Sans déclassement » 1=« Déclass mini » 0
2 = « Déclass maxi »
A091 |[Fréquence MLI]  [2,0/16,0 kHz 0,1 kHz 4,0 kHz
A092 |[Essai Démar Auto] |0/9 1 0
A093 |[Tps Redémar Auto](0,0/300,0 s 0,1s 1,0s
A094 |[Démarr. Mise S/T] |0/1 = « Désactivé » = « Activé » 0
A095 ([Désact. Arriere]  |0/1 0=« Arr Activé » 1 =« Arr Désactvé » 0
A096 |[Valid Repr Volée] |0/1 0 = « Désactivé » 1=« Activé » 0
A097 |[Compensation] 0/3 0 = « Désactivé » 2 = « Mécanique » 1
1 = « Electrique » 3=« Les deux »
A098 |[Surintens. Soft] 0,0/(Intensité 0,1A 0,0 (Désactivé)
variateur x 2)
A099 |[Echelle Process] |0,1/999,9 0,1 30,0
A100 |[RAZ Défaut] 0/2 0 = « Prét/Attente » 1=« RAZ défaut » 0
(0] 2 = « RAZ Mém Tamp »
A101 |[Verrou. Prog.] 0N 0= « Déverrouillé » 1 =« Verrouillé » 0
A102 ([Sél. Point Test] O/FFFF 1 Hexadécimal 400




Reportez-vous au Manue! Utilisateur du PowerFlex 4 pour plus de détails sur les paramétres.
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N°  [Parametre Min./Max. Affichage/Options Par défaut

A103 [[Vitesse Comm]*T [0/5 0=«1200 » 3=«9600 » 3
1=« 2400 » 4=«19,2K »
2=« 4800 » 5=«38,4K»

A104 |[Adr 1/247 1 100

Station Comm]®)

A105 |[Act. Perte Comm] |0/3 0 = « Défaut » 2 =« Arrét » 0
1=«Arréten roue libre » 3 = « Continu Dern »

A106 |[Temps 0,1/60,0 0,1 5,0

Perte Comm)]

A107 [[Format Comm]®) |0/5 0=«RTU8-N-1» 3=«RTU8N-2» 0
1=«RTUB8-E-1» 4=«RTU 8-E-2 »
2=«RTU8-O-1» 5=«RTU8-0-2 »

A110 |[EntAna 0-10V Bas]|0,0/100,0 % 0,1% 0,0 %

A111 |[EntAna 0-10V Hte] |0,0/100,0 % 0,1% 100,0 %

A112 |[EntAna 0,0/100,0 % 0,1% 0,0 %

4-20mABas]

A113 |[EntAna 0,0/100,0 % 0,1% 100,0 %

4-20mAHte]

A114 |[Hz Glissmt @ In] [0,0/10,0 Hz 0,1 Hz 2,0Hz

A115 |[Tps Process Bas] |0,00/99,99 0,01 0,00

A116 |[Tps Process Hte] 0,00/99,99 0,01 0,00

A117 |[Régul Bus Mode] |0/1 0 = « Désactivé » 1= «Activé » 1

A118 |[Mode Ecrit Comm] |0/1 0 = « Sauvegarder » 1=« RAM seule » 0

BT Le variateur doit &tre remis sous tension avant que toute modification puisse affecter le fonctionnement du variateur.

Codes de défaut

Pour effacer un défaut, appuyez sur la touche Arrét, coupez et rétablissez I'alimentation ou donnez a
A100 [RAZ Défaut] la valeur 1 ou 2.

N°  |Défaut Description

F2  [Entrée Auxiliaire!™  [Vérifiez le cablage extérieur.

F3  |Perte Ligne Surveillez la ligne d'arrivée c.a. pour détecter des baisses ou des interruptions de tension.

F4  [Sous-tension(! Surveillez la ligne d'arrivée c.a. pour détecter des baisses ou des interruptions de tension.

F5  [Surtensiont™ Vérifiez que la ligne c.a. ne présente pas de conditions de tension élevée ou de transitoires.
Une surtension du bus peut aussi étre provoquée par la régénération du moteur. Augmentez
le temps de décélération ou installez une option de freinage dynamique.

F6  |Moteur bloqué™ Augmentez [Temps Accél x] ou réduisez la charge afin que le courant de sortie du variateur
ne dépasse pas le courant défini par le paramétre A089 [Lim Intensité 1].

F7  [Surcharge Moteur™ [Une charge excessive du moteur existe. Réduisez la charge afin que le courant de sortie
du variateur ne dépasse pas le courant défini par le paramétre P033 [Int Surch Moteur].

F8  |Surchauffe Vérifiez que les ailettes du radiateur ne sont pas obstruées ou sales. Vérifiez que la température

radiateur ambiante ne dépasse pas 40 ° C (104 °F) pour les installations IP 30/NEMA 1/UL Type 1
ou 50 °C (122 °F) pour les installations IP 00.
Vérifiez le ventilateur.
F12  |Surintensité Vérifiez la programmation. Vérifiez que la charge n'est pas excessive, que le réglage du
Matériel(! boost c.c. est correct, que la tension de freinage c.c. n'est pas trop élevée ou tout autre
cause provoquant un courant excessif.

F13  |Défaut Terre Vérifiez que le moteur et le cablage externe jusqu’aux bornes de sortie du variateur ne
présentent pas de défaut de mise a la terre.

F33 |Essai Démar Auto  |Corriger la cause du défaut et effacer manuellement.

F38 |Phase Ua Terre Veérifiez le cablage entre le variateur et le moteur. Vérifiez qu'une phase du moteur n'est pas

F39 |PhaseVala tere ag}eggéz le variateur si le défaut ne peut pas étre effacé

F40 |Phase W a la terre P pedtp '

F41 |Phases UV C-Circ  |Vérifiez qu'il 'y a pas de court-circuit dans le moteur et dans le cablage en sortie du variateur.

F42  |Phases UW C-Circ _|Remplacez le variateur si le défaut ne peut pas étre efface.

F43  |Phases VW C-Circ

F48  |Param/Défaut Le variateur a regu l'ordre d'écrire les valeurs par défaut dans FEEPROM. Effacez le défaut
ou coupez et remettez le variateur sous tension. Programmez les paramétres du variateur
selon les besoins.

F63  [Surintensité élec | Vérifiez les critéres de charge et le réglage de A098 [Surintens. Soft].

F64 |Surcharge Var Réduisez la charge ou augmentez le temps d'accélération.

F70 |Alimentation Coupez et remettez 'alimentation. Remplacez le variateur si le défaut ne peut pas étre effacé.

F71  |Perte réseau Le réseau de communication est tombé en défaut.

F81 |Perte Comm. Si l'adaptateur n'a pas été intentionnellement débranché, vérifiez le cablage sur le port.
Remplacez le cablage, le multiplexeur de port, les adaptateurs ou le variateur complet selon
le cas. Vérifiez la connexion. Un adaptateur a été intentionnellement déconnecté. Arrétez
d'utiliser A105 [Act. Perte Comm].

F100 |Checksum parametre |Rétablissez les valeurs par défaut.

F122 |Défaut Carte E/S Coupez et remettez 'alimentation. Remplacez le variateur si le défaut ne peut pas étre effacé.

0}

RAZ-Auto/Type défaut en marche. Configurez avec les paramétres A092 et A093.
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Dimensions du variateur

PowerFlex 4, montage sur panneau - Puissances en kW et (CV)

2/120Vca.- 240V c.a. - Monophasé |240V c.a. - 240Vc.a. - 480 Vc.a. -
& | Monophasé Sans frein Monophasé Triphasé Triphasé
A 0,2(0,25) 0,2 (0,25) 0,2 (0,25) 0,2 (0,25) 0,37 (0,5)
0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,75 (1,0)
0,75 (1,0) 0,75 (1,0) 0,75 (1,0) 1,5 (2,0)
15(2,0)
B |0,75(1,0) 1,5(2,0) 1,5(2,0) 2,2(3,0) 2,2(3,0)
1,1(1,5) 2,2 (3,0) 3,7 (5,0) 3,7(5,0)
PowerFlex 4, montage sur panneau ) _ Dimensions en mm et en (pouces). Les poids sont en
kilogrammes et en (livres).
a
—d—— ¢
T T )
I :
il
k= E
il =
—1 = B
| .
550022
i @) ®) Poids
Taille |a b c d e f 9 dexpédition
A 80 (3,15) 185(7,28) [136(5,35) |67 (2,64) 152 (5,98) 59,3 (2,33) [140(551) |1,4(3,1)
B 100(3,94) [213(8,39) |136(5,35) |87(3,43) 180(7,09) (87,4 (3,44) |168(6,61) |2,2(49)

)

au Manuel Utilisateur du PowerFlex 4.

@
@)

Hauteur hors tout du variateur avec le kit optionnel IP30/NEMA 1/UL Type 1 installé.
Hauteur hors tout du variateur standard IP20/Type ouvert.

Des variateurs & montage sur bride sont également disponibles. Pour plus d'informations, reportez-vous

Kit d’option IP 30/NEMA 1/UL Type 1 - Les dimensions sont en millimétres et en (pouces)
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Avviamento rapido

Inverter PowerFlex 4
a frequenza variabile
FRN 6.xx

Questa guida di avviamento rapido descrive le fasi di base necessarie per
installare, avviare e programmare I’inverter PowerFlex 4 a frequenza variabile.
Le informazioni contenute in questa sede non sostituiscono il manuale per
I’utente e sono destinate solo a personale specializzato negli interventi di
manutenzione all’inverter. Per informazioni dettagliate sul PowerFlex 4,
incluse le istruzioni sulla compatibilita elettromagnetica, le considerazioni sulle
applicazioni dell’inverter e le relative precauzioni a cui attenersi, consultare il
Manuale dell’utente di PowerFlex 4, pubblicazione 22A-UMO001... oppure
visitate 1’indirizzo www.rockwellautomation.com/literature.

Precauzioni generali

ATTENZIONE: [I’inverter contiene condensatori ad alta tensione che si
scaricano lentamente dopo la rimozione dall’alimentazione di rete. Prima

di intervenire sull’inverter, accertarsi che 1’alimentazione di rete sia isolata
dagli ingressi di linea [R, S, T (L1, L2, L3)]. Attendere tre minuti affinché i
condensatori si scarichino per garantire livelli di tensione sicuri. La mancata
osservanza di questa precauzione pud causare gravi lesioni o morte.

Le spie LED spente sul display non indicano che i condensatori si sono scaricati
ad un livello di tensione sicuro.

ATTENZIONE: se il parametro (A092 [Tent riavvio aut], A094 [Avvio
all’accens]) viene utilizzato in un’applicazione inadeguata, potrebbero derivarne
danni alle apparecchiature e/o lesioni a persone. Non usare questa funzione
senza considerare codici, standard, normative o direttive del settore, siano esse
locali, nazionali ed internazionali.

ATTENZIONE: le procedure di installazione, avviamento o successiva
manutenzione del sistema vanno espletate esclusivamente da personale
qualificato con un’adeguata conoscenza degli inverter a frequenza variabile e
dei macchinari ad essi associati. La mancata osservanza di questa precauzione
puo causare lesioni a persone e/o danni alle apparecchiature.

ATTENZIONE: questo inverter contiene parti e gruppi sensibili a scariche
elettrostatiche. Durante le procedure di installazione, prova, manutenzione

o riparazione di questo prodotto, si consiglia di osservare le opportune
precauzioni. La mancata osservanza di queste precauzioni pud causare danni ai
componenti. Qualora non si avesse dimestichezza con le procedure di controllo
dell’elettrostatica, consultare la pubblicazione A-B 8000-4.5.2, “Guarding Against
Electrostatic Damage” [Protezione da danni causati dalla corrente elettrostatica] o
un altro manuale di pertinenza.

ATTENZIONE: un inverter applicato o installato in modo incorretto pud
causare danni ai componenti o compromettere la vita utile del prodotto. Errori
di cablaggio o di applicazione, quali una taglia di motore sottodimensionata,
alimentazione in CA incorretta o inadeguata o temperature ambiente eccessive,
possono causare guasti al sistema.
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Considerazioni sul montaggio
e Montare I’inverter in posizione verticale, su una superficie piatta ed in piano.
Spessore pannello minimo | Misura viti | Coppia di serraggio Guida DIN
1,9 mm (0,0747 pollici) M4 (#8-32) | 1,56-1,96 N-m (14-17 libbre-pollici) |35 mm
e Proteggere la ventola di raffreddamento evitando polvere o particelle metalliche.

e Non esporre ad atmosfere corrosive.
e Proteggere dall’umidita e dall’esposizione diretta ai raggi solari.

Distanze minime per il montaggio

{ U !

. @ ®»
Vedere pagina 12 per le 120 mm 120 mm
dimensioni di montaggio. (47 poll) (47 poll 25 mm
A 4 N N (1,0 poll.)

DOC)DD

@OOD

Py

OC)C)DO

@OOD

oSobol|[|loSobo
@6 oo @6 oo

L'oggetto piu vicino
che puo ostruire il
flusso d'aria attraverso
il dissipatore e lo
chassis dell'inverter

— |

120 mm 120 mm
(4,7 poll.) v (4,7 poll.)
Opzione di montaggio A Opzione di montaggio B
Nessuna distanza tra gli inverter.

Temperatura ambiente di esercizio
Temperatura ambiente Classificazione custodie |Distanze minime per il montaggio

Minima Massima
40°C (104 °F) IP 20/Tipo aperto Usare l'opzione di montaggio A
-10°C (14 °F) IP 30/NEMA 1/Tipo UL 177 | Usare I'opzione di montaggio B
50 °C (122 °F)|IP 20/Tipo aperto Usare 'opzione di montaggio B

' Questa classificazione richiede I'installazione di un kit opzionale PowerFlex 4 IP 30/
NEMA 1/Tipo UL 1.

Requisiti generali per la messa a terra

Importante: se I'inverter & installato su un sistema di
distribuzione senza messa a terra o con collegamento a
terra resistivo, il ponticello da MOV a terra va rimosso.
Dopo la rimozione del ponticello, serrare la vite.

L]
oleleele)
S/L2 @c") oo

& Alse-Grodey

Ubicazione
ponticello

Conformita CE

Consultare il Manuale dell’utente di PowerFlex 4 per dettagli sulla conformita
alle direttive sulla bassa tensione (LV) e sulla compatibilita elettromagnetica
(EMC).
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Specifiche, fusibili ed interruttori automatici

Numero di Uscita nominale  |Ingresso nominale Protezione circuito di diramazione ([i)iliilﬁ‘aeﬂ?ene
catalogo Gamma di Salvamotori

kW (HP) |A tensione |kVA ‘A Fusibili | 140M |Con[at!ori IP20 - Watt
Ingresso monofase da 100 — 120 V c.a. (+10%), Uscita trifase da 0 — 230 V
22A-V1IP5N104 (0,2 (0,25) [1,5 90-126 0,75 6,0 10 140M-C2E-C10 [100-C09 |32
22A-V2P3N104 (0,4 (05 [2,3 90-126 1,15 19,0 15 140M-C2E-C16 [100-C12 |40
22A-V4P5N104 10,75 (1,0) |4,5 90-126  [2,25 (18,0 |30 140M-D8E-C20 [100-C23 |55
22A-V6PON104 |1,1(1,5) |6,0 90-126 |30 (240 |40 140M-D8E-C25 |100-C37 |80
Ingresso monofase da 200 - 240 V c.a. (x10%), (") Uscita trifase da 0 - 230 V, SENZA FRENATURA
22A-A1P4N103 (0,2 (0,25) |14 180-265 (0,7 |32 6 140M-C2E-B40 [100-C09 |32
22A-A2P1IN103 (0,4 (0,5) |21 180-265 (1,05 |53 10 140M-C2E-B63 [100-C09 |40
22A-A3P6N103 (0,75 (1,0) |3,6 180-265 (1,8 9,2 15 140M-C2E-C16 [100-C12 |55
22A-A6P8N103 |1,5(2,0) |6,8 180-265 (34 (142 |25 140M-C2E-C16 |100-C16 |85
22A-A9P6N103 12,2 (3,0) |9,6 180-265 |48 196 |30 140M-D8E-C25 [100-C23  |125
Ingresso monofase da 200 - 240 V c.a. (x10%), (") Uscita trifase da 0 - 230 V
22A-A1P5N104 (0,2 (0,25) [1,5 180-265 (0,75 |5,0 10 140M-C2E-B63 [100-C09 |32
22A-A2P3N104 (0,4 (05) |2,3 180-265 (1,15 |6,0 10 140M-C2E-B63 [100-C09 |40
22A-A4P5N104 (0,75 (1,0) |45 180-265 (2,25 (100 |15 140M-C2E-C16 [100-C12 |55
22A-A8PON104 [1,5(2,0) [8,0 180-265 |40 [180 |30 140M-D8E-C20 [100-C23 |85
Ingresso trifase da 200 - 240 V c.a. (+10%), Uscita trifase da 0 - 230 V
22A-B1P5N104 10,2 (0,25) [1,5 180-265 (0,75 [1,8 3 140M-C2E-B25 [100-C09 |32
22A-B2P3N104 (0,4 (05) [2,3 180-265 |[1,15 |25 6 140M-C2E-B40 [100-C09 |40
22A-B4P5N104 10,75 (1,0) |4,5 180-265 (2,25 |5,2 10 140M-C2E-C10 [100-C09 |55
22A-B8PON104 [1,5(2,0) [8,0 180-265 (40 (95 15 140M-C2E-C16 [100-C12 |85
22A-B012N104 [2,2(3,0) [12,0 |180-265 |55 (155 |25 140M-C2E-C16 |100-C16  [125
22A-B017N104 |3,7(5,0) [175 |180-265 [86 (21,0 |30 140M-F8E-C25 [100-C23  [180
Ingresso trifase da 380 — 480 V c.a. (+10%), Uscita trifase da 0 - 460 V
22A-D1P4N104 |04 (05) |14 340-528 |14 (18 3 140M-C2E-B25 [100-C09 |35
22A-D2P3N104 0,75 (1,0) |2,3 340-528 2,3 (3.2 6 140M-C2E-B40 [100-C09 |50
22A-D4PON104 [1,5(2,0) 4,0 340-528 |40 |57 10 140M-C2E-B63 |100-C09 |70
22A-D6PON104 (2,2 (3,0) 6 0 340-528 5 9 7 5 15 140M-C2E-C10 {100-C09 100
22A- D8P7N104 3 7(5,0) 340-528 140M-C2E-C16 [100-C16  |150
Frequenza USC”@ 0 240 Hz (prerammab”e UL508C EMC Dvrecﬂve 89!336/EEC LV Dir. 73/23/EEC
Efficienza: 97,5% (tipica) @us csa222 0 (€ W ENSOIS
Ingressi controllo digitale (corrente in ingresso = 6 mA) Ingressi controllo analogico
Modalita SRC é)source): Modalita SNK (sink): Ingresso analogico da 4-20 mA: impedenza ingresso da 250 ohm

18-24V =0ON 0-6 V=0N Ingresso analogico da 0-10 V CC: impedenza ingresso da 100k ohm
0-6 V=0OFF 18-24 V = OFF Potenziometro esterno: 1-10 k ohm, 2 Watt minimo

Uscita controllo (relé di uscita programmabile, modulo C)
Valore nominale resistivo: 3,0 Aa30Vc.c., 125V c.a. €240V c.a. Valore nominale induttivo: 0,5 Aa 30V c.c.,

125V ca.e240Vca.

Fusibili ed interruttori automatici consigliati
Fusibile: classe UL J, CC, T o Tipo BS88; 600 V (550 V) o equivalente. Interrut&fri :E{utoma!ici: HMCP o Serie 140U
0 equivalente

Funzioni di protezione

Protezione motore: protezione da sovraccarico It - 150% per 60 secondi, 200% per 3 secondi (fornisce protezione di Classe 10)
Sovracorrente: 200% del limite hardware, 300% del guasto istantaneo

Sovratensione:

ingresso da 100-120 V CA - L'intervento si verifica ad una tensione bus di 405 V CC (equivalente ad una linea di ingresso da 150 V CA)
ingresso da 200-240 V CA - L'intervento si verifica ad una tensione bus di 405 V CC (equivalente ad una linea di ingresso da 290 V CA)
ingresso da 380-460 V CA — L'intervento si verifica ad una tensione bus di 810 V CC (equivalente ad una linea di ingresso da 575 V CA)
Sottotensione:

ingresso da 100-120 V CA - L'intervento si verifica ad una tensione bus di 210 V CC (equivalente ad una linea di ingresso da 75 VV CA)
ingresso da 200-240 V CA - L'intervento si verifica ad una tensione bus di 210 V CC (equivalente ad una linea di ingresso da 150 V CA)
ingresso da 380-480 V CA — L'intervento si verifica ad una tensione bus di 390 V CC (equivalente ad una linea di ingresso da 275 V CA)
Superamento controllo: il superamento minimo ¢ di 0,5 secondi; il valore tipico & di 2 secondi

Superamento corrente senza guasti: 100 millisecondi

Freno dinamico

IGBT con freno interno incluso in tutte le taglie, ad eccezione della versione senza frenatura. Consultare’Appendice B del
Manuale dell'utente di PowerFlex 4 per informazioni su come ordinare.

() Sono inoltre disponibili inverter monofase da 200-240 V c.a. con filtro EMC integrato. Il suffisso sul catalogo cambia da
N103aN113edaN104 aN114.
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Cablaggio dell’alimentazione

Tipo cavo di alimentazione

Filo in rame consigliato

Non schermato da 600 V, 75 °C (167 °F) THHN/THWN

Isolato da 15 mil (0,38 mm), per ambienti asciutti

Schermato da 600 V, 75 °C 0 90 °C (167 °F o 194 °F) RHH/RHW-2

Belden 29501-29507 o equivalente

Schermato da 600 V, 75 °C 0 90 °C (167 °F o 194 °F) RHH/RHW-2

Shawflex 2ACD/3ACD o equivalente

Morsettiera (la figura riporta il telaio A)

RIL1 §/L2 TA3 UM1 V/T2 W/T3

Morsetto Descrizione
R/L1, S/L2 Ingresso monofase
RIL1, S/L2, T/L3 Ingresso trifase
urm AUTT1 motore Scambiare due conduttori
VT2 A V/T2 motore = .-" c—. del motore per invertire la
W3 A W/T3 motore e direzione di marcia.
BR+, BR- Connessione resistenza di frenatura dinamica
[©) Terra di sicurezza - PE
Specifiche della morsettiera di alimentazione
Telaio Misura massima fili Q) Misura minima fili Q) Coppia
A 3,3 mm? (12 AWG) 0,8 mm? (18 AWG) 17-22 N-m
B 5,3 mm? (10 AWG) 1,3mm? (16 AWG) (16-19 libbre-poliici)

U] Le misure massima e minima accettate dalla morsettiera - Obbligatorie.

Condizioni alimentazione in ingresso

Condizioni alimentazione in ingresso Soluzione

Impedenza di linea bassa (inferiore all'1% della reattanza di linea) o Installare un reattore di linea'®)
o o trasformatore di isolamento

Trasformatore di alimentazione superiore a 120 kVA

La linea dispone di condensatori di correzione del fattore di potenza

La linea subisce frequenti interruzioni

La linea subisce picchi di rumore intermittenti superiori a 6000 V (fulmini)

La tensione da fase a massa supera il 125% della tensione regolare da linea a | e
tensione .

Togliere il ponticello MOV a terra.
Oppure installare il trasformatore di
isolamento con messa a terra del
secondario, se necessario.

Sistema di distribuzione senza potenziale di terra

@ Consultare I'Appendice B del Manuale dell'utente di PowerFlex 40 per informazioni su come ordinare gli accessori.
Consigli sul cablaggio I1/0®

Tipo di filo Descrizione Isolamento minimo nominale

Belden 8760/9460 0,8 mm2(18AWG), doppino intrecciato,

(0 equivalente) schermato al 100% con drenaggio. gg%‘/

Belden 8770 0,8 mm?(18AWG), 3 conduttori, (140 °F)

(0 equivalente) schermato solo per potenziometro remoto.

© Se i fili sono corti e rientrano in una custodia priva di circuiti sensibili, potrebbe non essere necessario usare un filo
schermato, tuttavia sempre consigliato.

Specifiche della morsettiera I/0

Misura massima fili @ Misura minima fili “ Coppia

1,3 mm? (16 AWG) 0,13 mm? (26 AWG) 0,5-0,8 N-m (4,4-7 libbre-pollici)

“) Le misure massima e minima accettate dalla morsettiera - Obbligatorie.

Consultare il Manuale dell’utente di PowerFlex 4 per informazioni sulla
lunghezza massima consigliata per i cavi di alimentazione e controllo.
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Morsettiera di controllo

U Importante: il morsetto /0 01

P036 Morsetto 1/0 01 Per ulteriori informazioni,

& sempre |'arresto per inerzia, ad [Fonte avvio] Arresto Arresto consultare il Manuale
eccezione di quando il parametro Tastierino numerico | _ Per P037 Inerzia dell'utente di PowerFlex 4.
P036 [Fonte avvio] & impostato sul 3t Per P037 Per P037
controllo a tre fili. Nel controllo a tre 21 Per P37 Inerzia
fili, il morsetto 1/0 01 viene controllato Pora G450 Por P07 prv—
dal parametro P037 [Modo Arresto].
Tutte le altre fonti di arresto vengono
controllate dal parametro P037 Cablaggio Cablaggio
[Modo Arresto]. — Arresto (1) SRC tipico  SNK tipico

o RSO " ° o loq—oalc
Importante: linverter viene spedito . — Awiomarcia avanti &) _— B
con un ponticello installato tra i el ﬁ o .
morsetti 01 e 11. Togliere questo 03 | Direzione/retromarcia o, —, |
ponticello se si utilizza il morsetto SNK SRC m Comune digitale
1/0 01 come ingresso di arresto — .
o diabiltazione <7 05 [ngressodigitle <, |~
@, figura riporta il controllo a iwo/ —o07«
due fili. Per il controllo a tre fili usare +24V 7| r24vee

un ingresso instabile —— sul
morsetto 02 per comandare un avvio.
Collegare un ingresso mar&g@u&grmal_
oo al morsetto 03

+10VvCC

' +10V a
! e 3 Lingr 0-10V L
I T «
! _14 Comune analogico } |
')
I
I

er cambiare direzione. mente aperto gy
P *Comune relé = = Ingresso 4-20 mA Il potenziometro
Relenormal- | ™ [, T -] i deve essere
mente chiuso | R3 16 | Schermo RS485 1-10k ohm
- 2 Watt minimo
N
R1_R2 R3 A4 —
30V CC[125VCA[240VCA F—= SNK ]
Resistivo| 30A | 30A [ 30A N
Induttivo | 0,5A 05A 05A ——————\|SRC (1)
N. [Segnale xia}gﬁﬁrczdefmno Descrizione Param.
R1 gtgé?tgormalmente Errore Contatto normalmente aperto per il relé di uscita. A055
R2 |Comune rele - Comune per il rele di uscita.
R3 ?rﬁlljesgormalmente Errore Contatto normalmente chiuso per il relé di uscita. A055
Micro-interruttore di Gli ingressi possono essere cablati come sink (SNK) o source (SRC)
sink/source Source (SRC) impostando il micro-interruttore.
(1) ; Per poter avviare l'inverter devono essere presenti il ponticello (1)
01 |Arresto Inerzia installato in fabbrica o un ingresso normalmente chiuso. Po36
02 |Avvio/marcia avanti  |Non attivo Il comando proviene per default dal tastierino integrato. Per ~ |P036, P037
. . . disattivare il funzionamento in retromarcia, vedere il parametro [Po36 P037
03 |Direzione/retromarcia |Non attivo A095 [Disab inversione]. A095 !

- _ Per ingressi digitali. Isolato elettronicamente con ingresso
04 |Comune digitale digitale dalf/O analogico.
05 |Ingr digitale 1 Freq. predef. Programmare con A051 [Sel ingr digit 1]. A051
06 |Ingr digitale 2 Freq. predef. Programmare con A052 [Sel ingr digit 2]. A052
Alimentazione fornita dallinverter per ingressi digitali.
1 |24V CC B La corrente in uscita massima & 180 mi?. o
Corrente fornita dall'inverter per un potenziometro esterno
12 |+10V CC - da0-10 V. P038
La corrente in uscita massima & 15 mA.
3) Per ingresso di alimentazione esterna da 0-10 V
13 |Ingresso da 0-10 V**/|Non attivo (impedenza ingresso = 100k ohm) o eccentrico del P038
potenziometro.
. _ Per ingresso da 0-10 V 0 4-20 mA. Elettronicamente isolato,
14 |Comune analogico con ingressi analogici, dagli 1/0 digitali.
Ingresso : Per alimentazione in ingresso esterna da 4-20 mA
15 |4a4-00 mA®) Non attivo (impedenza ingresso = 250 ohm). Po3g
16 Schermo RS485 Se si utilizza la porta di comunicazione RS485 (DSI), il
(DSI) morsetto deve essere collegato alla terra di sicurezza - PE.
[

riferimenti, ne potrebbe risultare un riferimento di frequenza non determinato.

E possibile collegare solo una sorgente di frequenza analogica per volta. Se si collegano contemporaneamente pil
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Preparazione dell’inverter per I'avviamento

ATTENZIONE: per poter eseguire le procedure di avviamento che seguono
occorre alimentare I’inverter. Alcune delle tensioni presenti sono sul potenziale
della linea di ingresso. Onde evitare il pericolo di folgorazione o danni alle
apparecchiature, per la seguente procedura rivolgersi esclusivamente a personale
di servizio qualificato. Prima di cominciare, leggere e comprendere bene la
istruzioni. Se durante questa procedura uno degli eventi non si verifica, non
continuare. Eliminare tutta 1'alimentazione, incluse le tensioni di controllo.
Anche nel caso in cui non si alimenti I’inverter, potrebbero tuttavia esistere
tensioni fornite dall’utente. Prima di continuare eliminare il problema.

Prima di alimentare I'inverter

1. Accertarsi che tutti gli altri ingressi siano collegati ai morsetti giusti e siano
ben fissati.

2. Controllare che I’alimentazione di linea c.a. del sezionatore rientri nei valori
nominali dell’inverter.

3. Controllare che tutte le alimentazioni di controllo digitale siano di 24 volt.

4. Controllare che il micro-interruttore sink (SNK)/source (SRC) sia impostato
in modo da corrispondere al proprio schema di cablaggio del controllo.
Vedere pagina 5 per 1’ubicazione.

Importante: lo schema di controllo predefinito € Source (SRC). Il morsetto

di arresto & ponticellato (morsetti I/O 01 e 11) per consentire
I’avviamento dal tastierino. Se lo schema di controllo viene
cambiato in sink (SNK), il ponticello va rimosso dai morsetti
/0 01 e 11 ed installato tra 01 e 04.

5. Controllare che I’ingresso di arresto sia presente, altrimenti 1’inverter non si
avvia.
Importante: se il morsetto I/O 01 viene usato come ingresso di arresto, occorre
rimuovere il ponticello tra i morsetti 01 e 11.

Alimentare I'inverter

6. Alimentare I’inverter.

7. Prendere dimestichezza con le funzioni del tastierino integrato (vedere pagina
successiva) prima di impostare i parametri del gruppo Programma.

Avvio, arresto, direzione e controllo velocita

I valori dei parametri predefiniti consentono il controllo dell’inverter dal
tastierino. Non occorre alcuna programmazione per avviare, arrestare, cambiare
direzione e controllare la velocita direttamente dal tastierino.

Importante: per disattivare il funzionamento in retromarcia, vedere il parametro
A095 [Disab inversione].

Se all’accensione viene rilevato un guasto, vedere pagina 11 per una spiegazione
del codice di errore.

Per informazioni dettagliate sulla ricerca guasti, consultare il Manuale dell’utente
di PowerFlex 4.



Italiano-7

Tastierino integrato

(2]

RUN o
FWD
REV o

Pl

PROGRAM

(3) Menu Descrizione
q ]|, o Gruppo Visualizzazione
e | | (solo visualizzazione)
T i/ Include condizioni operative dell'inverter

FAULT

00 OO0

@@@@@

(719

visualizzate comunemente.

Gruppo Programmazione di base
Include le funzioni programmabili usate con

maggiore frequenza.
l:l Gruppo Programmazione avanzata
I Include le restanti funzioni programmabili.

Indicatore di guasto
Include un elenco di codici per condizioni di
guasto specifiche. Visualizzato solo in caso di

M

guasto.
. |LED Stato spia LED | Descrizione
0 Stato marcia/ Rossa sempre | Indica che l'inverter & in funzione, con direzione di marcia comandata.
direzione accesa
Rosso Linverter ha ricevuto il comando di cambiare direzione di marcia. Indica la
lampeggiante | direzione effettiva del motore, decelerando per arrivare a zero.
(2} Display Rossa sempre | Indica il numero di parametro, il valore del parametro o il codice di guasto.
alfanumerico accesa
Rosso Una cifra singola lampeggiante indica che pud essere cambiata.
lampeggiante | Tutte le cifre lampeggianti indicano una condizione di guasto.
(3} Unita visualizzate | Rossa sempre | Indica le unita del valore del parametro visualizzato.
accesa
(4} Stato programma | Rossa sempre | Indica che il valore del parametro pud essere cambiato.
accesa
(5) Stato guasto Rosso Indica un guasto all'inverter.
lampeggiante
(6) Stato Verde sempre | Indica che il potenziometro sul tastierino € attivo.
potenziometro accesa
(7} Stato tasto Verde sempre | Indica che il tasto di avvio sul tastierino & attivo.
di awio accesa Anche il tasto di retromarcia & attivo, a meno che non disabilitato dal
parametro A095 [Disab inversione].
N. |Tasto Nome Descrizione
(3) Escape Consente di tornare indietro di una fase nel menu di programmazione.
Esc Annulla la modifica apportata ad un valore del parametro e permette di
uscire dalla modalitd Programma.
Selezione Avanti di una fase nel menu di programmazione.
Sel Seleziona una cifra durante la visualizzazione del valore del parametro.
Frecciainsu | Permette di scorrere lungo i gruppi ed i parametri.
(A) @ Freccia in git | Aumenta/riduce il valore di una cifra lampeggiante.
Invio Avanti di una fase nel menu di programmazione.
(=) Salva la modifica apportata ad un valore del parametro.
(9) = Potenziometro | Usato per controllare la velocita dell'inverter. Automaticamente attivo.
(A Controllato dal parametro P038.
R al —'
Awio Usato per avviare l'inverter. Automaticamente attivo.
( H ) Controllato dal parametro P036.
Indietro Usato per invertire la marcia dell'inverter. Automaticamente attivo.
(! Controllato dai parametri P036 e A095.
Arresto Usato per arrestare l'inverter o azzerare un guasto.
Questo tasto & sempre attivo.
Controllato dal parametro P037.
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Per ulteriori informazioni sui parametri, consultare il Manuale dell' utente di PowerFlex 4.

Visualizzazione e modifica dei parametri

Lultimo parametro del gruppo Visualizzazione selezionato dall'utente viene salvato prima di togliere
I'alimentazione e visualizzato automaticamente all'accensione.
Segue un esempio delle funzioni di base del tastierino e del display. Questo esempio contiene istruzioni
di base per la navigazione ed illustra come programmare il primo parametro del gruppo Programma.

Fase Tasti Esempi di display

1. All'accensione, il numero dell'ultimo parametro del
gruppo Visualizzazione selezionato dall'utente viene rnr ey
visualizzato brevemente con caratteri lampeggianti. LI, L))o vermz
Il display passa quindi automaticamente al valore PROGRAM  FAULT
corrente del parametro (gli esempi riportano un
valore d001 [Freq uscita] con l'inverter fermo).

2. Premere Esc una volta per visualizzare il numero del i
parametro del gruppo Visualizzazione visualizzato Esc 'J ,’-" ,’-” ,’ S Aps
all'accensione. Il numero del parametro lampeggia. Lo g HERTZ

PROGRAM FAULT
3. Premere nuovamente Esc per passare al menu dei = v , 1171 foves
i i SC
gruppi. La lettera del menu lampeggia. ’:, AT o APS)

4. Premere la freccia verso l'alto o verso il basso per "ProcRam LT
scorrere il menu dei gruppi (d, P e A). (A)o @ O O

5. Premere Invio o Sel per passare ad un gruppo. - = = '

La cifra a destra dell'ultimo parametro visualizzato @ 0 (Sel Lrr -" 112 ves
in quel gruppo lampeggia. [ , ] |- herrz
PROGRAM FAULT

6. Premere le frecce verso I'alto o verso il basso per
scorrere i parametri contenuti nel gruppo. (A)O @

7. Premere Invio per visualizzare il valore di un - = =] e vours
parametro. Se non si intende modificare il valore, @ 0 @@@ ’-’ -,’ " / o AMPS
premere Esc per tornare al numero di parametro. L ) L ouem

PROGRAM FAULT
O

8. Premere Invio o Sel per passare alla modalita F———
Programmazione e modificare il valore del parametro. @ 0 ( Sel I [N o Awps
Se il parametro puo essere modificato, la cifra a destra ’: Lo verrz
lampeggia e la spia LED Programmazione si accende. PROGRAM  FAULT'

[

9. Premere le frecce verso I'alto o verso il basso per
cambiare il valore del parametro. Se lo si desidera, (A)O @
premere Sel per spostarsi da una cifra all'altra o da
un bit all'altro. La cifra o il bit modificabili lampeggiano.

10. Premere Esc per annullare la modifica apportata.

La cifra non lampeggia pit, il valore precedente viene

ripristinato e la spia LED Programmazione si spegne.

0

Premere Invio per salvare la modifica apportata. - = =] vouts
La cifra non lampeggia piu e la spia LED '-’ ’-' " ,’ o AMPS
Programmazione si spegne. = o I joneRm

PROGRAM FAULT
. . 1

11. Premere Esc per tornare all'elenco dei parametri. O 2 e

Continuare a premere Esc per uscire dal menu di I~ 1 —/ s ol

programmazione.

Se premendo Esc il display non cambia, viene
visualizzato il parametro d001 [Freq uscita]. Premere
Invio o Sel per passare al menu dei gruppi.

7
PROGRAM FAULT




Per ulteriori informazioni sui parametri, consultare il Manuale dell' utente di PowerFlex 4.
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Parametri del gruppo Visualizzazione

N.  |Parametro Min/Max Display/Opzioni

d001 |[Freq uscita] 0,0/[Frequenza max] 0,1 Hz

d002 |[Freq comandata] 0,0/[Frequenza max] 0,1Hz

d003 |[Corr. in uscita] 0,00/(Ampere inverter x 2)|0,01 Amp

d004 |[Tens. in uscita] 0/Tens nom inverter 1V CA

d005 |[Tens. bus CC] In base alla taglia dellinverter |1 V CC

d006 ([Stato unita] 0/1 (1 = Condizione vera) |Bit 3 Bit2 Bit1 Bit0
Decelerazione  Accelerazione Marcia avanti  In esecuzione

d007- |[Codice guasto X] F2/F122 F1

d009

d010 |[Display di proc.] 0,00/9999 0,01-1

d012 |[Fonte controllo] 0/9 Cifra 1 = Comando velocita Cifra 0 = Comando di avvio
(Vedere P038; 9 = “Freg jog”)  (Vedere P036; 9 = “Jog")

do013 [[Stato ingr contr] 01 (1= Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Ingresso presente) Riservato Ingresso arresto  Dir/Retromarcia Avvio/Marcia avanti
d014 |[Stato ingr dig] 01 (1= Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Ingresso presente) Riservato Riservato Selingr digit2 ~ Sel ingr digit 1

do15 |[Stato comun.] 0/1 (1 = Condizione vera) |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Guasto  Opzione RS485 Transmissione  Ricezione

d016 |[Vers softw contr] 1,00/99,99 0,01

d017 |[Tipo inverter] 1001/9999 1

d018 |[Tempo avvio scad] |0/9999 ore 1=10o0re

d019 |[Dati testpoint] O/FFFF 1 esag.

d020 |[Ingr anlg 0-10 V] 0,0/100,0% 0,1%

d021 |[Ingr an 4-20 mA] 0,0/100,0% 0,1%

d024 |[Temp inverter] 0/120 °C 1°C

Avviamento facilitato con i parametri di base del

gruppo Programma

= Prima di cambiare questo parametro, arrestare I'inverter.

N. Parametro Min/Max Display/Opzioni X?Ifg:’eb;:irg:efmlto
P031 |[Tens Targa mot.] |20/Tens nom inverter 1VCA In base alla taglia
Impostare sulla tensione nominale riportata sulla targa del motore. dellinverter
P032 |[Freq. nom. mot] [10/240 Hz [1Hz 60 Hz
Impostare sulla frequenza nominale riportata sulla targa del motore.
P033 |[Corr sovracc mot] |0,0/(ampere nominali inverter x 2) \0,1 Amp In base alla taglia
Impostato sulla corrente motore massima consentita. dellinverter
P034 |[Freq minima] ~ ]0,0/240,0 Hz [0,1Hz 0,0 Hz
Imposta il livello minimo di frequenza generato di continuo dall'inverter.
P035 |[Frequenza max] [0/240 Hz [1Hz 60 Hz
Imposta il livello massimo di frequenza generato dall'inverter.
P036 |[Fonte awvio] [0/ 0 = “Tastierino™ !/ 3="Sensliva2fil’ [0
Imposta lo schema di controllo usato per avviare 1="ABfi" 4="Alta vel a 2 il
Finverter. 2 ="A2fili 5 = “Porta comune
(1 e attivo, anche il tasto di retromarcia & attivo, a meno che non disabilitato dal parametro A095
[Disab inversione].
P037 |[Modo Arresto]  [0/7 0 = “Rampa, CF!) 4 ="Rampa’ 0
Attivare il modo Arresto per tutte le fonti di arresto [ad |1 =Inerzia, CF"7 5 ="Inerzia"
esempio, tastierino, marcia avanti (morsetto 1/0 02), 2="Freno CC, CF") 6 =Freno CC’
retromarcia (morsetto I/0 03), porta RS485] ad eccezione 3= Freno CC 7="Freno CC autom’
di quanto annotato di seguito. autom. CF”
Importante: il morsetto I/0 01 & sempre impostato sull'arresto per inerzia, ad eccezione di quando il parametro P036
[Fonte avvio] & impostato sul controllo a tre fili. Nel controllo a tre fili, il morsetto I/0 01 viene controllato dal parametro P037
[Modo Arresto].
) Lingresso di arresto azzera anche il guasto attivo.
P038 |[Rif velocita] \0/5 0 = “Potenziom. inverter” 3 = “Ingresso da |0
Imposta la sorgente del riferimento della velocita per |1 = “Freq. interna” 4-10 mA”
Finverter. 2 ="“Ingresso da 0-10 V" 4 = “Freq. predef.’
5 = “Porta comune”
Importante: quando il parametro [Sel ingr digit x] A051 0 A052 & impostato su 2, 4, 5, 6, 13 0 14 e I'ingresso digitale &
attivo, A051 0 A052 sovrascrive il riferimento della velocita comandato da questo parametro. Consultare il Capitolo 1 del
Manuale dell'utente di PowerFlex 4 per ulteriori informazioni.
P039 |[Tempo accel. 1] [0,0/600,0 Sec 0,1 Sec 10,0 Sec
Imposta la frequenza di accelerazione per tutti gli incrementi di velocita.
P040 |[Tempo decel. 1] [0,1/600,0 Sec 0,1 Sec 10,0 Sec
Imposta la frequenza di decelerazione per tutti i decrementi di velocita.
[Reset a default] \0/1 0 = “Stato a riposo” 0
Ripristina tutti i parametri sui valori predefiniti di fabbrica. |1 = “Reset default’
[Corr sovracc mot] [0/1 0 “Disattivato” 1 ="“Abilitato” 0

Abilita/disabilita la funzione di ritenzione del sovraccarico motore.
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Per ulteriori informazioni sui parametri, consultare il Manuale dell' utente di PowerFlex 4.

Parametri del gruppo Avanzato

Valore predefinito

N. Parametro Min/Max Display/Opzioni di fabbrica
A051 %’el ingr di d 0/26 0 ="Non usato” 8 = “Arresto rampa,CF” 4
lorsetto I 1="Acc2edecel2” 9 ="Arresto per inerzia, CF”
A052 %’el ingr di d 2="Jo 10 = “Arresto iniez CC, cP
lorsetto I 3 ="Errore aus” 11 ="Jog avant”
= “Freq. predef.” = "Jog indietro”
5="Locale” 13 “Contringr da 10 V"
6 ="Portacomune” 14 =“Contr ingr da 20 mA”
7 = "Azzera guasti’ 26 “Inverter anal”
A055 |[Sel. uscita rele] 0/21 0 = “Pronto/Guasto” =“Oltre la frequenza 0
1="Afrequenza” = “Oltre la corrente”
= “Motore in marcia” “Oltre i Volt CC”
= “Indietro” 9 “Esaurite riprove”
4 ="“Sovrac. mot” 10.="Oltre V analog”
="“Regol. rampa” 20 = “Contr param”
21 = “Guasto non recup”
A056 |[Liv. uscita rele] 0,0/9999 0,1 0,0
A067 |[Tempo accel. 2] 0,0/600,0 Sec 0,1 Sec 20,0 Sec
A068 |[Tempo decel. 2] 0,1/600,0 Sec 0,1 Sec 20,0 Sec
A069 |[Freq interna] 0,0/240,0 Hz 0,1Hz 60,0 Hz
A070 |[Freq. predef. 0] [0,0/240,0 Hz 0,1 Hz 0,0Hz
A071 |[Freq. predef. 1 5,0 Hz
A072 |[Freq. predef. 2 10,0 Hz
A073 |[Freq. predef. 3 20,0 Hz
() per attivare [Freq. predef. 0], impostare P038 [Rif velocita] sullopzione 4
Stato ingresso digitale 1 | Stato ingresso digitale 2 Sorgente della Parametro di
(Morsetto /0 05) (Morsetto 1/0 06) frequenza accelerazione/decelerazione usalo( )
0 0 Freq. predef. 0 [Tempo accel. 1]/ [Tempo decel. 1
0 Freq. predef. 1 [ Tempo accel. 1]/ [Tempo decel. 1
0 1 Freq. predef. 2 [Tempo accel. 2]/ [Tempo decel. 2]
1 1 [Freq. predef. 3] [Tempo accel. 2]/ [Tempo decel. 2]
@ Quando un ingresso digitale viene impostato su “Accel. 2 e decel. 2" e lingresso & attivo, quellingresso sovrascrive le
impostazioni contenute in questa tabella.
A078 |[Frequenza jog] 0,0/[Frequenza max]  |0,1 Hz 10,0 Hz
A079 |[Accel/decel/ jog]  |0,1/600,0 Sec 0,1 Sec 10,0 Sec
A080 ([Tempo freno CC]  |0,0/90,0 Sec 0,1 Sec 0,0 Sec
A081 |[Liv freno CC] 0,0/(Ampere 0,1 Amp Ampere x 0,05
inverter x 1,8)
A082 |[Selresfrenod]  |0/99 0 = Disabilitato 2 = Nessuna prot 0
1=Ris RAnormale  3-99 = % del ciclo di servizio
A083 |[% Curva S] 0/100% 1% 0% (disabilitato)
A084 |[Boost in Awvio] 114 Impostazioni in % della tensione di base. g (
Coppia variabile Coppia costante inverter
="300,VT'  5="00,0IR" 10="100,CT" |9@5HP
2="350,VT” 6 =0,0" 11 =125, CT’
3 ="40,0, VT” =‘25,CT" 12="150,CT”
="450,VT” =‘5,0,CT" 13="175,CT”
=“75,CT"  14="20,0,CT”
A088 |[Tensione massima] |20/Volt nominali 1VCA Tensione nomin
A089 |[Limite corr. 1] 0/(Ampere 0,1 Amp Ampere x 1,5
inverter x 1,8)
A090 |[Sel. sovr. mot.] 02 0 ="“Nessun 1 ="“Declassamento minimo” (0
declassamento” 2 =“Declassamento massimo’|
A091 |[Frequenza PWM] |2,0/16,0 kHz 0,1 kHz 4,0 kHz
A092 |[Tent riavvio aut] 0/9 1 0
A093 |[Rit. riavvio aut] 0,0/300,0 Sec 0,1 Sec 1,0 Sec
A094 |[Awvio all'acc.] on 0 = “Disattivato” 1 = “Abilitato” 0
A095 |[Disab inversione]  |0/1 0 = “Abilitazione 1 =“Disabilitazione 0
inversione” inversione”
A096 |[StartVolo abil.] on 0 = “Disattivato” 1 = “Abilitato” 0
A097 |[Compensazione] |0/3 0 = “Disattivato” 2 = “Meccanico” 1
1 = “Elettrico” 3 =“Entrambi”
A098 |[Scatto corr SW] 0,0/(Ampereinverterx 2)0,1 Amp 0,0 (Disabilitato)
A099 |[Fattore di proc] 0,1/999,9 0,1 30,0
A100 |[Azzera guasti] 02 0="“Pronto/Fermo” 1 ="Reset guasto” 0
2 = “Azzera buffer’
A101 |[Blocco programma] |0/1 0 = “Sbloccato” 1 = “Bloccato” 0
A102 |[Sel. testpoint] O/FFFF 1 esadecimale 400




Per ulteriori informazioni sui parametri, consultare il Manuale dell' utente di PowerFlex 4.
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N. Parametro Min/Max Display/Opzioni Xialfgrb%;:i?:efinito
A103 [[Freq. dati comun.]®)|0/5 0="1200" 3 =“9600" 3

1="2400" 4="192K"

2="4800" 5="38,4K"
A104 |[Ind. nodo comun.]®[1/247 1 100
A105 |[AzioneGuastiCom] (0/3 0 ="“Guasto” 2 ="Arresto” 0

1 ="“Arresto per inerzia” 3 = “Continua ultima”
A106 |[Tempo perd com.] {0,1/60,0 0,1 5,0
A107 |[Formato comun.]® [0/5 0= “RTU 8-N-1” 3 = “RTU 8-N-2"

1="RTU 8-E-1” 4 ="RTU 8-E-2”

2="RTU 8-0-1" 5="RTU 8-0-2"
A110 |[Ing an 0-10 V ba] |0,0/100,0% 0,1% 0,0%
A111 [Ingan0-10Val] [0,0/100,0% 0,1% 100,0%
A112 |[Ing an 4-20 mA b] |0,0/100,0% 0,1% 0,0%
A113 [[Ingan4-20mA a] |0,0/100,0% 0,1% 100,0%
A114 |[Freq scorra FLA] {0,0/10,0 Hz 0,1Hz 2,0Hz
A115 |[Tempo proc basso] |0,00/99,99 0,01 0,00
A116 |[Tempo proc alto] ~ |0,00/99,99 0,01 0,00
A117 |[Modo reg bus] on 0 = “Disabilitato” 1 = “Abilitato” 1
A118 |[Mod scritt com] 0 0="Salva” 1 ="Solo RAM” 0

1 Per rendere effettive le modifiche apportate occorre spegnere e riaccendere l'inverter.

Codice di errore

Per azzerare un guasto, premere il tasto Arresto, spegnere e riaccendere o impostare il

parametro A100 [Azzera guasti] su 10 2.

N. |Errore Descrizione

F2  |Ingresso ausiliario”|Controllare il cablaggio remoto.

F3 |Perd potenza Monitorare la linea in CA in entrata per rilevare una bassa tensione o un'interruzione alla linea stessa.

F4 [Sotto tensione”  |Monitorare la linea in CA in entrata per rilevare una bassa tensione o un'interruzione alla linea stessa.

F5 |Sopratensione™  |Monitorare la linea CA per rilevare condizioni di alta tensione di linea o transitori. La sovratensione
bus puo essere causata anche dalla rigenerazione del motore. Estendere il tempo di decelerazione o
installare 'opzione di frenatura dinamica.

F6 |[Motore in stallo’”  |Aumentare [Tempo accel. x] o ridurre il carico in modo che la corrente in uscita delfinverter non
superi il valore impostato dal parametro A089 [Limite corr. 1].

F7 [Sovracc. motore™ |Condizione di carico motore eccessivo. Ridurre il carico in modo che la corrente in uscita dellinverter
non superi la corrente impostata dal parametro P033 [Corr sovracc mot].

F8 |Sovratemp. dissip.("|Controllare che le alette del dissipatore di calore non siano bloccate o sporche. Controllare che la
temperatura ambiente non abbia superato i 40 ° C (104 °F) per configurazioni IP 30 (NEMA Tipo 1)
050 °C (122 °F) per configurazioni di tipo aperto.

Controllare la ventola.

F12 [Sovrac. hardware(™ |Controllare la programmazione. Controllare che non si causi una corrente eccessiva a seguito di un
carico eccessivo, di un'impostazione di boost CC non adeguata, di tensione di frenatura CC troppo
alti o di altre cause.

F13 |Guasto di terra Controllare il cablaggio motore ed esterno ai morsetti di uscita dellinverter per una condizione
diterra.

F33 [Tent riavvio aut Correggere la causa del guasto ed azzerare manualmente.

F38 |Dafase Uaterra |Controllare il cablaggio tra linverter ed il motore. Controllare il motore per rilevare una fase a massa.

F39 |DafaseVatera Sostituire Iinverter qualora non fosse possibile eliminare il guasto.

F40 |Dafase W aterra

F41 |Cortoc fase UV |Controllare il cablaggio motore e dei morsetti di uscita dellinverter per rilevare un cortocircuito.

F42 |Cortoc fase UW Sostituire Iinverter qualora non fosse possibile eliminare il guasto.

F43 |Cortoc fase VW

F48 |Param a default Linverter ha ricevuto il comando di scrivere i valori predefiniti sulla EEPROM. Azzerare il guasto o
spegnere e riavviare l'inverter. Programmare i parametri dell'inverter secondo necessita.

F63 [Sovrac. SW(T Controllare i requisiti di carico e Impostazione A098 [Scatto corr SW].

F64 |Sovracc inverter  |Ridurre il carico o aumentare il tempo di accelerazione.

F70 [Unita di potenza  |Spegnere e riaccendere.Sostituire I'inverter qualora non fosse possibile eliminare il guasto.

F71 |Perdita rete La rete di comunicazione non funziona.

F81 |Perdita Se la scheda non ¢ stata scollegata intenzionalmente, controllare il cablaggio alla porta. Sostituire il

comunicazioni cablaggio, l'espansione porta, le schede o completare linverter secondo necessita. Controllare il collega-
mento. Una scheda & stata scollegata intenzionalmente. Spegnere usando A105 [AzioneGuastiCom).

F100|Checksum Ripristinare i valori predefiniti.

parametri
F122|Guasto scheda I/O |Spegnere e riaccendere. Sostituire 'inverter qualora non fosse possibile eliminare il guasto.

(1)

Errore di auto-reset/rul

n. Configurare con i parametri A092 e A093.
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Dimensioni inverter

Inverter PowerFlex 4 con montaggio a pannello - | valori sono in kW e (HP)

o
‘m |120VCA- 240V CA - Monofase . .
§ Monofase Senza frenatura 240 V CA - Monofase |240V CA - Trifase |480 V CA - Trifase
A 10,2(0,25) 0,2 (0,25) 0,2 (0,25) 0,2 (0,25) 0,37 (0,5)

0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,75 (1,0)

0,75(1,0) 0,75 (1,0) 0,75 (1,0) 1,5 (2,0)
1,5(2,0)

B |0,75(1,0) 1,5(2,0) 1,5(2,0) 2,2(3,0) 2,2(3,0)

1,1(1,5) 2,2(3,0) 3,7 (5,0) 37 (5,0)

Inverter PowerFlex 4 con montaggio a pannello () _ Le dimensioni sono in millimetri e

® . \ tT
L b
il
l 0
KRR
—ll-55(0,22)

Telaio |a b ¥ c d el f [+} Peso alla spedizione
A 80(3,15) |185(7,28) |136(5,35) |67 (2,64) |152(5,98) |59,3 (2,33) [140 (5,51) | 1,4 (3,1)
B 100 (3,94) |213(8,39) |136(5,35) |87 (3,43) |180(7,09) | 87,4 (3,44) | 168 (6,61) 2,2 (4,9)

(1) Sono inoltre disponibili inverter con montaggio su flangia. Per ulteriori informazioni, consultare il Manuale
dell'utente di PowerFlex 4.

(2) Altezza totale dellinterver con installato il kit opzionale IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1.

(3) Altezza totale dell'inverter standard IP 20/aperto.

Kit opzionale IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 - Le dimensioni sono espresse in millimetri e (pollici)

59.2 64,1
< (2,33 (25
*(1%9)* @ 222 “(4068)* @ 222
’ 087 ’ 0,87
o8 = O8N VR

1O
10
O
O

D@OO&G

ﬁﬁ\
Telalo A - 22- JBAA Telaio B - 22-JBAB

T 7
753 [ g =2 N} 743
D@o&] (2f6) ﬁﬁé@%@ @%@% (293)
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Inicio Rapido

Variador de Velocidad de CA de
Frecuencia Ajustable PowerFlex 4
FRN 6.xx

Esta Guia de Inicio Radpido resume los pasos basicos necesarios para instalar,
poner en marcha y programar el Variador de Velocidad de CA de Frecuencia
Ajustable PowerFlex 4. La informacién provista No reemplaza al Manual

del Usuario y esta disefiada sélo para el personal de servicio calificado del
variador. Para obtener informacién detallada sobre el PowerFlex 4, incluidas las
instrucciones sobre compatibilidad electromagnética, consideraciones de
aplicacién y medidas de precaucién relacionadas, consulte el Manual del Usuario
del PowerFlex 4, Publicacion 22A-UMOO01... en
www.rockwellautomation.com/literature.

Precauciones Generales

ATENCION: El variador contiene capacitores de alta tensién los cuales
demoran algin tiempo en descargarse después de retirar el suministro eléctrico.
Antes de trabajar en el variador, verifique el aislamiento del suministro eléctrico
en las lineas de alimentacion [R, S, T (L1, L2, L3)]. Espere tres minutos para
que se descarguen los capacitores hasta niveles seguros de tensién. El
incumplimiento de estas indicaciones puede resultar en lesiones personales

o la muerte.

Los indicadores LED apagados no constituyen una indicacién de que los
capacitores se hayan descargado hasta niveles de tension seguros.

ATENCION: Pueden ocurrir lesiones personales o dafio al equipo si el
pardmetro A092 [Int. rearme auto], o el A094 [Inic al encender]) se usan en
una aplicacién errénea. No utilice esta funcién sin considerar los reglamentos,
estdndares, codigos locales, nacionales e internacionales y las pautas de la
industria.

ATENCION: Sélo el personal calificado y familiarizado con los variadores de
frecuencia ajustable de CA y las maquinarias asociadas debe planificar o realizar
la instalacion, la puesta en marcha y el mantenimiento subsiguiente del sistema.
El incumplimiento de estas indicaciones puede resultar en lesiones personales
y/o dafio al equipo.

ATENCION: Este variador tiene componentes y ensamblajes sensibles a las
ESD (Descargas Electrostdticas). Se deben tomar precauciones de control de
estdtica al instalar, probar, realizar el servicio o reparar este dispositivo. El no
seguir los procedimientos de control de ESD puede resultar en dafio a los
componentes. Si no estd familiarizado con los procedimientos de control de
estdtica, consulte la publicacion de A-B 8000-4.5.2, “Proteccién contra Dafio
Electrostitico” o cualquier otro manual de proteccién contra ESD pertinente.

ATENCION: La instalacién o aplicacién incorrecta de un variador puede
resultar en dafio a los componentes o en una menor vida titil del producto. Los
errores de cableado o de aplicacion, tales como tamaio insuficiente del motor,
fuente de alimentacién de CA incorrecta o inadecuada, o temperaturas ambiente
excesivas pueden resultar en un funcionamiento defectuoso del sistema.
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Consideraciones de Montaje

Instale el variador en posicion hacia arriba sobre una superficie vertical y a nivel.

Grosor Minimo del Panel

Tamano del Tornillo

Par del Tornillo Riel DIN

1.9 mm (0.0747 pulg.)

M4 (#8-32)

1.56 -1.96 N-m (14-17 Ibs-pulg.) |35 mm

No lo exponga a una atmdsfera corrosiva.

Evite el polvo o las particulas metdlicas para proteger el ventilador de enfriamiento.

Proteja la unidad contra la humedad y la luz solar directa.

Distancias Libres Minimas de Montaje

{

U

La pagina 12 contiene informacion 159 120 mm
sobre las dimensiones de montaje. (4.7 pulg.) @7 pulg 25 mm
N N (1.0 pulg.)
f 4
S Sobo El objeto mas cercano odobo|| [ladooo
N que puede obstruir el &oco| &0
flujo de aire a través Py

del disipador térmico

y el chasis

120 mm 120 mm
(4.7 pulg.) v (4.7 pulg.)
bt bt

{

U

Opcion de montaje A
No se requiere espacio libre entre variadores.

Opcion de montaje B

Temperaturas Ambiente de Operacion

Temperatura Ambiente Capacidad Nominal Distancias Libres Minimas
Minimo Maximo del Envolvente de Montaje
40°C (104°F) IP 20/Tipo Abierto Use la Opcién de Montaje A
-10°C (14°F) IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 Use la Opcién de Montaje B
50°C (122°F) |IP 20/Tipo Abierto Use la Opcion de Montaje B
M _Il__a ca1pacidad nominal requiere la instalacién del conjunto opcional PowerFlex 4 IP 30/NEMA 1/UL
ipo 1.

Requisitos Generales de Conexion a Tierra

Importante: es necesario retirar el MOV al conector en
puente a tierra si el variador estd instalado en un sistema de
distribucién con conexion resistiva a tierra 0 en un sistema
de distribucién sin conexién a tierra.

Apriete el tornillo después de retirar la conexion en puente.

s
—| cloeew)
Ubicacion RIL1 s o
los conectores Si2 |0 O O
T3
@ Atwamvy

@

(O]

Cumplimiento de Normativas CE

Consulte el Manual del Usuario del PowerFlex 4 para obtener detalles respecto a
cémo cumplir con las directivas sobre bajo voltaje (LV) y sobre compatibilidad
electromagnética (EMC).
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Especificaciones, Fusibles y Disyuntores

Capacidades |Capacidades Proteccion Disipacion de
Nimero de Nominales Nominales de Circuitos Alimentacion
Catalogo de Salida de Entrada Secundarios Eléctrica

Gama de Protectores de 1P20 Watt

kW (HP) ‘Amps Tension ‘kVA ‘Amps Fusibles | Motor 140 M ‘ Contactores | Abiertos
Entrada monofasica de 100 - 120 V CA (+10%), Salida trifasica de 0 - 230 V
22A-VIP5N104  |0.2(0.25) [1.5  [90-126 [0.75 [6.0 10 140M-C2E-C10  [100-C09 32
22A-V2P3N104  0.4(0.5) [23  |90-126 [1.15 [9.0 15 140M-C2E-C16 |100-C12 40
22A-V4P5N104  0.75(1.0) |45 90-126 225 [18.0 30 140M-D8E-C20 |100-C23 55
22A-V6PON104  |1.1(1.5) |6.0 90-126 3.0 [24.0 40 140M-D8E-C25 |100-C37 80
Entrada monofasica de 200 - 240 V CA (:10%),") Salida trifésica de 0 - 230 V, SIN FRENADO
22A-A1P4N103 (0.2 (0.25) (1.4 180-265 (0.7 [3.2 6 140M-C2E-B40  |100-C09 32
22A-A2PIN103 0.4 (0.5) |2.1 180-265 [1.05 |5.3 10 140M-C2E-B63 | 100-C09 40
22A-A3P6N103  |0.75(1.0) |36  |180-265 1.8 9.2 15 140M-C2E-C16  |100-C12 55
22A-A6P8N103  |1.5(2.0) [6.8 180-265 |34 |14.2 25 140M-C2E-C16 |100-C16 85
22A-A9P6N103  |2.2(3.0) (9.6 180-265 |48 [196 30 140M-D8E-C25 |100-C23 125
Entrada monofasica de 200 - 240 V CA (+10%),"" Salida trifasica de 0 - 230 V
22A-A1P5N104 (0.2 (0.25) |1.5 180-265 [0.75 |5.0 10 140M-C2E-B63  |100-C09 32
22A-A2P3N104  |0.4(0.5) [2.3  |180-265 [1.15 |6.0 10 140M-C2E-B63 | 100-C09 40
22A-A4P5N104  |0.75(1.0) |45  |180-265 [2.25 [10.0 |15 140M-C2E-C16  |100-C12 55
22A-ABPON104  |1.5(2.0) [8.0 180-265 |40 [18.0 30 140M-D8E-C20 |100-C23 85
Entrada trifasica de 200 - 240 V CA (+10%), Salida trifasica de 0 - 230 V
22A-B1P5N104 0.2 (0.25) [1.5 180-265 |0.75 |1.8 3 140M-C2E-B25 |100-C09 32
22A-B2P3N104 (0.4 (0.5) 2.3 180-265 |1.15 |2.5 6 140M-C2E-B40  |100-C09 40
22A-B4P5SN104  0.75(1.0) |45  |180-265 [2.25 |[5.2 10 140M-C2E-C10  |100-C09 55
22A-B8PON104  |1.5(2.0) |80  |180-265 |40 9.5 15 140M-C2E-C16  |100-C12 85
22A-B012N104 22(30) |[120 |180-265 (55 |155 25 140M-C2E-C16 |100-C16 125
22A-B017N104 3.7(5.00 [175 |180-265 (8.6 [21.0 30 140M-F8E-C25 |100-C23 180
Entrada trifasica de 380 - 480 V CA (+10%), Salida trifasica de 0 - 460 V
22A-D1P4N104 (0.4 (0.5) (1.4 340-528 (1.4 (1.8 3 140M-C2E-B25 |100-C09 35
22A-D2P3N104  0.75(1.0) |23  [340-528 (2.3 (3.2 6 140M-C2E-B40 | 100-C09 50
22A-D4PON104  [1.5(20) |40  |340-528 (4.0 |57 10 140M-C2E-B63 | 100-C09 70
22A-D6PON104  |2.2(3.0) [6.0 340-528 |59 |75 15 140M-C2E-C10 |100-C09 100
22A-D8P7N104 |3.7(5.0) (8.7 340-528 (86 (9.0 15 140M-C2E-C16 |100-C16 150

Capacidades Nominales de Entrada/Salida Aprobaciones

Frecuencia de Salida: 0-240 Hz (Programable) UL508C 0 EMC Directive 89/336/EEC, LV Dir. 73/23/EEC
. . . . CSA 222 LV:  EN50178

Eficiencia: 97.5% (Tipica) c@us No. 14 (€ EMC: EN 61800-3

Entradas de Control Digital
(Corriente de Entrada = 6 mA)

Modo SRC (Fuente): 4-20mA Analdgica: Impedancia de entrada de 250 ohmios
18-24 V = ACTIVO 0 CTIVO 0-10 V CC Analdgica: Impedancia de entrada de 100k ohmios
0-6 V = INACTIVO

Capacidad Nominal Resistiva: 3.0Aa 30 V CC, 125V CAy 240 VCA  Capacidad Nominal Inductiva: 0.5A a 30 V CC,
125V CAy 240 V CA

Fusibles y Disyuntores Recomendados
Fusible: UL Clase J, CC, T o Tipo BS88; 600 V (550 V) o equivalente.  Disyuntores: HMCP o Boletin 140U o equivalente.
Caracteristicas de Proteccion

Proteccidn del Motor: |t proteccion contra sobrecarga - 150% durante 60 segundos, 200% durante 3 segundos
(Proporciona Proteccion Clase 10)

Sobrecorriente: 200% limite del hardware, 300% fallo instantaneo

Sobretension:
Entrada de 100-120 V CA - Ocurre el disparo a 405 V CC de la tension del bus (equivalente a una linea de entrada de 150 V CA)
Entrada de 200-240 V CA - Ocurre el disparo a 405 V CC de la tension del bus (equivalente a una linea de entrada de 290 VV CA)
Entrada de 380-460 V CA — Ocurre el disparo a 810 V CC de la tension del bus (equivalente a una linea de entrada de 575 V CA)

Baja Tension:
Entrada de 100-120 V CA — Ocurre el disparo a 210 V CC de la tension del bus (equivalente a una linea de entrada de 75 V CA)
Entrada de 200-240 V CA — Ocurre el disparo a 210 V CC de la tensién del bus (equivalente a una linea de entrada de 150 VV CA)
Entrada de 380-480 V CA — Ocurre el disparo a 390 V CC de la tensién del bus (equivalente a una linea de entrada de 275 V CA)

Ciclo de Mantenimiento de Control: El Ciclo de Mantenimiento de Control minimo es de 0.5 segundos — el valor tipico es de 2 segundos
Ciclo de Mantenimiento de Alimentacion Eléctrica sin Fallo: 100 milisegundos
Frenado Dindmico

Se incluye el IGBT de freno interno con todas las capacidades nominales excepto las versiones Sin Frenado. Consulte el Apéndice B del
Manual del Usuario del PowerFlex 4 para obtener informacién sobre cémo hacer pedidos de resistencias de DB.

" Los variadores monofsicos de 200-240 V CA también estan disponibles con un filtro EMC integral. El sufijo de catalogo cambia de
N103aN113y de N104 aN114.
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Cableado de Potencia

Capacidad Nominal de Potencia Alambre de Cobre Recomendado
No apantallado 600 V, 75°C (167°F) THHN/THWN 15 milésimas con aislamiento, ubicacién seca
Blindado 600 V, 75°C 0 90°C (167°F 0 194°F) RHH/RHW-2 Belden 29501-29507 o equivalente
Bandeja Blindada con capacidad nominal 600 V, 75°C 0 90°C .
(167°F 0 194°F) RHH/RHW-2 Shawflex 2ACD/3ACD o equivalente

Bloque de Terminales de Potencia

(Se Muestra el Bastidor A) RIL1_ S/L2 T3 U1 VT2 W/T3
Terminales Descripcion ]
R/L1, S/L2 Entrada Monofésica 1
RIL1, S/L2, T/L3 | Entrada Trifasica BR+ BR- @ @
urm Al Motor UTTt Conmute cualesquiera dos
VT2 Al Motor V/T2 = condqctores‘del motor para
WiT3 Al Motor W/T3 _ cambiar la direccién de avance.
BR+, BR- Conexion de Resistencia de Frenado Dindmico [Capacidades nominales de 0.75 kW (1 HP) y mayores]
D Conexién a Tierra de Seguridad - PE

Especificaciones del Bloque de Terminales de Potencia
Bastidor Diémetro Méximo del Cable (! | Didmetro Minimo del Cable {')| Par de Apriete
A 3.3mm? (12 AWG) 0.8 mm? (18 AWG)

> > 1.7 -2.2 N-m (16-19 Ibs-pulg.)

B 5.3 mm? (10 AWG) 1.3mm? (16 AWG)

v

Didmetros maximos/minimos compatibles con el bloque de terminales. Esto no constituye recomendacion alguna.

Condiciones de la Potencia de Entrada

Condicion de la Potencia de Entrada Accion Correctiva

Impedancia de Linea Baja (menos de 1% de la reactancia de linea) o Instale el Reactor de Linea'®)

Mayor que el transformador de alimentacién eléctrica de 120 kVA * 0 Transformador de Aislamiento

La linea tiene condensadores de correccion del factor de potencia

La linea tiene interrupciones frecuentes de potencia

La linea tiene picos intermitentes de ruido en exceso de 6000 V (rayo)

La tension de fase a tierra excede el 125% de linea normal a tension de linea.

Retire el puente de conexion

MOV a tierra.

e oinstale el Transformador de Aislamiento
con uno secundario con conexion a
tierra si fuera necesario.

Sistema de Distribucién Sin Conexion a Tierra

@

Consulte el Apéndice B del Manual del Usuario del PowerFlex 4 para obtener informacion sobre como hacer pedidos de
accesorios.

Recomendaciones de Cableado de E/S®

Tipos de Cables Descripcion Capacidad Nominal de Aislamiento Minima

Belden 8760/9460 0.8 mm2(18AWG), par torcido,
(0 equiv.) 100% apantallado con drenaje 300V

60 grados C
Belden 8770 0.8 mm?(18AWG), 3 conductores, (14% grados F)

(0 equiv.) apantallado para pot. remoto solamente.

@)

Si los cables son cortos y estan contenidos en un envolvente sin circuitos sensibles, quizé no sea necesario el uso de
cable apantallado, pero siempre se recomienda.

Especificaciones del Bloque de Terminales de E/S
Didmetro Maximo del Cable ) Didmetro Minimo del Cable ¥ Par de Apriete

1.3mm? (16 AWG) 0.13 mm? (26 AWG) 0.5 -0.8 N-m (4.4-7 Ibs-pulg.)
@

Didmetros méximos/minimos compatibles con el bloque de terminales. Esto no constituye recomendacién alguna.

Consulte el Manual del Usuario del PowerFlex 4 para obtener las recomendaciones
sobre maxima longitud del cable de alimentacién eléctrica y control.
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Bloque de Terminales de Control

( )Importanle: El Terminal de E/S 01 P036 Termnalde /501 Consulte el Manual del Usuario

esta siempre establecido para el paro [Fuente Arranque] Paro Paro del PowerFlex 4 para obtener

por inercia excepto cuando P036 [Fuente Teclado Segun P37 Inercia mas informacion.

Arranque] esté establecido para control Tres Hilos Sequn P037 | Segin PO37

de “Tres Hilos”. En el control de tres hilos, Dos Hilos Sequn P03 Inercia

el Terminal de E/S 01 esté controlado por — =~ Sequn P07 nerca Cableado  Cableado

P037 [Modo de Paro]. Todas las demas tipicode tipico de

fuentes de paro estan controladas por fuente drenador

P037 [Modo de Paro]. — Paro (1) (SRC) (SNK)
prane_~ o lo —alc

Importante: El variador se envia con o~ ——{ Arranque/ @

un puente de conexién instalado entre ™ EMO/ —o0 ¢

los Terminales de E/S 01y 11. Retire 03 | Dir/Run REV o e

este puente de conexion al utilizar este SNK SRC ? Comiin digital

Terminal de E/S 01 como entrada de — =

paro o de habilitacién. 1 05 | Entrada digital 1 o . /i

@se muestra el control de dos hilos. | 06 | Entradadigtalz |

Para el control de tres hilos utilice una +2_§V T +24V CC

entrada momentanea 40 enel
Terminal E/S 02 a mod% de comandar
un arranque. Use una entrada

con mantenimiento 5
o | Relé N.A. R1
O parae —
Term‘;md de E/Sb93 Comdn de relé Ro { 5 | 5 Ent 4-20 mA El potenciometo
a modo de cambiar ANC F—— #Z¢r = -~~~ —
de drencion Relé¢ N.C. R3 16 Pantalla RS485 debe tener
' — 1-10k ohm
2 Watt Min.
A4
01 02 03 04 05 06
NV 7

R1 _R2 R3 A4

30V CC |125V CA|240 V CA T~ 1~ ] | SNK 1
Resistivo| 3.0A 30A 3.0A — H
Inductivo | 0.5A 05A 05A ——— | SRC (1)

Valor

No. |[Sedal Predeterminado Descripcion Param.
R1  |Relé N.A. Fallo Contacto normalmente abierto para el relé de salida. A055
R2 |ComindeRelé |- Comn para relé de salida.

R3 |Relé N.C. Fallo Contacto normalmente cerrado para el relé de salida. A055
Microinterruptor de Fuente (SRC) Las entradas se pueden cablear como Drenador (SNK) o

Drenador/Fuente Fuente (SRC) mediante ajustes de los microinterruptores.

) Es necesario que esté presente un puente de conexion )
01 |Paro Inercia instalado en fabrica o una entrada normalmente cerrada P036
para que arranque el variador.

Arranque/Marcha

02 TAVANCE Noesté Activo | El comando proviene del teclado integral por defecto. P036, P037
Para deshabilitar la operacion en reversa, consulte A095 e

03 [DifRunREV  |NoestdActivo [[InverDeshabl Fluas, poat,

“Jcominogia |- e Bt oo it o

05  |Entrada Digital 1 |Frec presel Programa con A051 [Sel. ent digt 1]. A051

06  |Entrada Digital 2 |Frec presel Programa con A052 [Sel. ent digt 2]. A052

1 |s2avee _ Potencia provista por el variador para las entradas digitales.
La corriente maxima de salida es de 100 mA.

Alimentacion eléctrica provista por el variador para el
12 [+10VCC — potenciémetro externo de 0-10 V. P038
La corriente maxima de salida es de 15 mA.

Para alimentacion externa de entrada de 0-10 V (impedancia P038
de entrada = 100k ohm) o limpiador de potenciémetro.

Para Ent 0-10V o Ent 4-20mA. Electrénicamente aislado
con entradas analégicas de E/S digitales.

13 |Ent 0-10V(3) No esta Activo

14 |Comun Analdgico |-

y (3) £ A Para alimentacion externa de entrada de 4-20mA
15 |Ent4-20mA No esté Activo (impedancia de entrada = 250 ohm). P038
16 Pantalla RS485 | Al usar el puerto de comunicaciones RS485 (DSI)
(DSI) deberd conectarse el terminal a la tierra de seguridad.

E) Se puede conectar sdlo una fuente de frecuencia analdgica a la vez. Si se conecta més de una referencia al mismo
tiempo, resultar una referencia de frecuencia no determinada.
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Preparacion de la Puesta en Marcha del Variador

ATENCION: La fuente de alimentacién debe estar conectada al variador
para realizar los siguientes procedimientos de puesta en marcha. Algunas de
las tensiones presentes estdn al potencial de la linea de entrada. Para evitar el
peligro de descarga eléctrica o dafio al equipo, el siguiente procedimiento debe
ser realizado sélo por personal de servicio calificado. Lea detalladamente y
entienda el procedimiento antes de comenzar. Si un evento no se produce
durante la realizacion de este procedimiento, No Proceda. Desconecte la fuente
de alimentacién incluso las tensiones de control suministradas por el usuario.
Es posible que existan tensiones suministradas por el usuario aun cuando la
potencia de CA no se encuentre conectada al variador. Corrija el desperfecto
antes de continuar.

Antes de Conectar la Fuente de Alimentacion al Variador

1. Confirme que todas las entradas se encuentren firmemente conectadas a los
terminales correctos.

2. Verifique que la potencia de linea de CA en el seccionador se encuentre
dentro del valor nominal del variador.

3. Verifique que toda la potencia de control digital sea de 24 voltios.

4. Verifique que los ajustes del microinterruptor Drenador (SNK)/Fuente (SRC)
estén configurados de manera correspondiente con el esquema de cableado de
control. Vea la pdgina 5 para conocer la ubicacion.

Importante: El esquema de control predeterminado es el de Fuente (SRC). El
terminal de Paro se conecta en puente (Terminales de E/S 01y 11)
para permitir la puesta en marcha desde el teclado. Si se cambia el
esquema de control a Drenador (SNK), serd necesario retirar el
puente de conexién de los terminales de E/S 01 y 11 e instalarse
entre los terminales de E/S 01 y 04.

5. Verifique que esté presente la entrada de Paro o no se pondrd en marcha el
variador.

Importante: Si se utiliza el Terminal de E/S 01 como entrada de paro, el puente
de conexion entre los Terminales de E/S 01 y 11 debe retirarse.

Conexion de la Fuente de Alimentacidn al Variador

6. Conecte la potencia de CA y las tensiones de control al variador.

7. Familiaricese con las caracteristicas del teclado integral (vea la pagina
siguiente) antes de ajustar cualquier pardmetro del Grupo de Programacion.

Arranque, Paro, Control de Direccion y Velocidad

Los valores de pardmetro predeterminados de fabrica permiten controlar el
variador desde el teclado integral. No es necesaria programacion alguna para
arrancar, parar, cambiar la direccién y controlar la velocidad directamente desde
el teclado integral.

Importante: Para deshabilitar la operacion en reversa, consulte A095
[Inver Deshab.].

Si aparece un fallo durante el arranque, la pagina 11 presenta una explicacién del
c6digo de fallo. Para obtener informacion completa sobre la resolucion de
problemas, consulte el Manual del Usuario del PowerFlex 4.
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Teclado Integral

(1) (3) Mend  |Descripcién
o - P Iy q | Rpen Grupo de visualizacion
REV + e —— | | (s6lo para visualizacion)
e e [N} Consiste en las condiciones de funcionamiento
PROGRAM FAuLT ] - del variador visualizadas con mayor frecuencia.
(4 )@ ® O

’:’ Grupo de programacion basica
@ @ @ @ @ / Consiste en las funciones programables utilizadas
con mayor frecuencia.

’_/ Grupo de programacion avanzada
[] Consiste en el resto de las funciones programables.

Designador de fallos
@ F Consiste en la lista de codigos para condiciones
de fallo especificas. Aparece tnicamente ante la
presencia de un fallo.

Estado del
No. | LED Indicador LED | Descripcion
(1) Estado de Rojo Continuo | Indica que el variador esté funcionando y comando la direccion del
Marcha/Direccion motor.
Rojo Intermitente| El variador ha indicado el cambio de direccion. Indica la direccion real del
motor mientras reduce la aceleracion a cero.
(] Pantalla Rojo Continuo | Indica el nimero de parametro, el valor del pardmetro o cdigo de fallo.
Alfanumérica Rojo Intermitente| Un sélo digito intermitente indica que puede modificarse dicho digito.
Todos los digitos intermitentes es indicacion de una condicion de fallo.
(3} Unidades Rojo Continuo | Indica las unidades del valor del parametro mostrado en pantalla.
Mostradas
(4} Estado del Rojo Continuo | Indica que se puede cambiar el valor de pardmetro.
Programa
(5) Estado de Fallo | Rojo Intermitente| Indica que el variador tiene un fallo.
(6) Estado del Verde Continuo | Indica que el potencidmetro en el Teclado Integral esté activo.
Potenciémetro
(7) Estado de la Verde Continuo | Indica que la Tecla de Arranque en el Teclado Integral esté activa.
Tecla de Arranque La tecla de Retroceso también estd activa a menos que se deshabilite
por medio del A095 [Inver Deshab.].
No. | Tecla Nombre Descripcion
(5) Escapar Retroceder un paso en el menu de programacion.
Anular un cambio a un valor de pardmetro y salir del Modo de
Programacion.
Seleccionar Avanzar un paso en el men( de programacion.
Seleccionar un digito al visualizar el valor del pardmetro.
Flecha Permite desplazarse a través de grupos y parametros.
@ (V)| Hacia Arriba Aumenta o reduce el valor de un digito intermitente.
Flecha
Hacia Abajo
Ingresar Avanzar un paso en el menu de programacion.
(=) Guardar un cambio a un valor de parametro.
= Potenciémetro | Se utiliza para controlar la velocidad del variador. La condicién
© predeterminada es activa.
G Se controla por medio del pardmetro P038.
Arranque Se utiliza para poner en marcha el variador. La condicién
( H ) predeterminada es activa.
Se controla por medio del pardmetro P036.
Retroceso Se utiliza para invertir la direccién del variador. La condicién
) predeterminada es activa.
Se controla por medio de los parametros P036 y A095.
Paro Se utiliza para detener el variador o borrar un fallo.
Esta tecla siempre estd activa.
Se controla por medio del pardmetro P037.
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Consulte el Manual del Usuario del PowerFlex 4 para mas informacion sobre pardmetros.

Visualizacién y Edicién de Parametros

El dltimo pardmetro del Grupo de Visualizacién utilizado por el usuario se guarda al
interrumpirse la alimentacion eléctrica y se muestra en pantalla por defecto al volverse

a aplicar la alimentacion eléctrica.

A continuacién se presenta un ejemplo de las funciones basicas del teclado integral y la
pantalla. Este ejemplo proporciona instrucciones basicas de navegacion e ilustra como
programar el primer parametro del Grupo de Programacién.

Paso

Tecla(s)

Ejemplo de Pantallas

1.

Al aplicar la alimentacién eléctrica, aparece
brevemente con caracteres intermitentes el tltimo
ntimero de pardmetro de Grupo de Visualizacién
seleccionado por el usuario. La pantalla entonces
muestra por defecto el valor actual del parametro.
(El ejemplo muestra el valor de d001 [Frec. Salida]
con el variador detenido.)

Pulse Esc una vez para visualizar el nimero de
pardmetro de Grupo de Visualizacién que se muestra
durante la puesta en marcha. El nimero de parametro
se iluminard intermitentemente.

Vuelva a pulsar Esc para ingresar al menu de grupo. La

letra del menu de grupo se iluminara intermitentemente.

Pulse la flecha Hacia Arriba o Hacia Abajo para
desplazarse a través del menu de grupo (d, P y A).

Pulse Enter o Sel para ingresar a un grupo. El digito
de la derecha del ultimo pardmetro visualizado en
ese grupo se iluminard intermitentemente.

Pulse la flecha Hacia Arriba o Hacia Abajo para

desplazarse por los pardmetros que estan en el grupo.

Pulse Enter o Sel para ver el valor de un parametro.
Si no desea editar el valor, pulse Esc para regresar al
ndmero del parametro.

Pulse Enter o Sel para acceder al modo de
programacion y modificar el valor del pardmetro. El
digito de la derecha se iluminara intermitentemente
y el indicador LED del Programa se iluminard si se
puede modificar el parametro.

Pulse la flecha Hacia Arriba o Hacia Abajo para
cambiar el valor del parametro. Si lo desea, pulse Sel
para moverse de digito a digito o de bit a bit. El digito
0 bit que puede cambiar parpadeara.

. Pulse Esc para cancelar un cambio. El digito dejara de

parpadear, se restaura el valor anterior y se apagara
el indicador LED del Programa.

O bien

Pulse Enter para guardar un cambio. El digito dejara
de parpadear y se apagara el indicador LED del
Programa.

. Pulse Esc para regresar a la lista de pardmetros.

Contintie pulsando Esc para salir del men de
programacion.

Si al pulsar Esc no cambia la pantalla, entonces
aparecerd d001 [Frec. Salida]. Pulse Enter o Sel
para ingresar al mend de un grupo.
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Consulte el Manual del Usuario del PowerFlex 4 para mas informacion sobre pardmetros.
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Parametros de Grupo de Visualizacion

No. |Pardmetro Min/Max Pantalla/Opciones
d001 |[Frec. Salida] 0.0/[Frecuencia Max.]  |0.1 Hz
d002 |([Frec. de comando] |0.0/[Frecuencia Max.] 0.1 Hz
d003 |[Int. salida] 0.00/(Intens. Varx 2)  |0.01 Amps
d004 |[Tens. de salida] 0/Volts nomin var. 1VCA
d005 [[Tension bus CC] Basado en la Capacidad |1V CC
Nominal del Variador
d006 |[Estado Variador] 0/1 (1 = Condicion Bit 3 Bit2 Bit1 Bit0
Verdadera) Decelerando Acelerando Avance Funcionando
d007- |[Cédigo fallo x] F2/F122 F1
doog
d010 |[Display Proceso] 0.00/9999 0.01-1
d012  |[Fuente Control] 0/9 Digito 1 = Comando de velocidad, Digito 0 = Comando de arranque
(Vea P038; 9 = “Frec test”) (Vea P036; 9 = “Impulso”)
d013 |[Estado ent Cntrl] 01 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
(1 = Entrada Presente)  [Reservado  Ent. Paro Dir/Run REV Arranque/Marcha AVANCE
d014 |[Estado ent digit] 0 Bit 3 Bit2 Bit1 Bit0
(1 = Entrada Presente)  |Reservado  Reservado Sel.entdigt2  Sel. ent digt 1
do15 |[Estado com] 0/1 (1= Condicion Bit 3 Bit2 Bit1 Bit0
Verdadera) Ocurrié fallo Opcién RS485  Tx Rx
d016 |[Ver. SW control] 1.00/99.99 0.01
d017 |[Tipo de Variador] 1001/9999 1
d018 |[Tiempo de marcha] |0/9999 Hrs 1=10Hrs
d019 |[Dato pt prueb] O/FFFF 1 Hex
d020 |[Ent. anl 0-10V] 0.0/100.0% 0.1%
d021 |[Ent. anl 4-20 mA]  |0.0/100.0% 0.1%
d024 |[Temp. variador] 0/120 grados C 1grado C

Puesta en Marcha Inteligente con

Parametros de Grupo de Programacion Basica

= Detenga el variador antes de cambiar este parametro.

No.  |Pardmetro [Min/Méx [Pantalla /Opciones Valor Predeterminado
P031 |[Volt placa motor] \20/Volts nomin var. |1 VCA Basado en la Capacidad
Seleccionar segun volt placa motor. Nominal del Variador
P032 |[Hz placa motor] [10/240 Hz [1Hz 60 Hz
Seleccionar segun la frecuencia Hz placa motor.
P033 |[Intens SC Motor] \0.0/(Intens, sal. var x 2) |0.1 Amps Basado en la Capacidad
Establecer a la maxima cortiente permisible del motor. Nominal del Variador
P034 |[Frecuencia Min.] [0.0/240.0 Hz [0.1 Hz 0.0 Hz
Establece la minima frecuencia de salida continua del variador.
P035 |[Frecuencia Max.] [0/240 Hz [1Hz 60 Hz
Establece la maxima frecuencia de salida del variador.
P036 |[Fuente Arranque] 055 ? = geclaggla”“”' i = L/S\ﬁr{/s |NZIV v%;W" 0
i = “Tres Hilos' = el 2-
E?racl;::ceel iﬁgggima de control utilizado para poner en 2 = “Dos Hilos” 5 - “Puarto Com”
() Al estar activa, la tecla de retroceso también esté activa a menos que se deshabilite por medio del
A095 [Inver Deshab.].
P037  |[Modo de Paro] [or7 ? = :i:%ampa, é:;jg” g = jFampa" 0
" = “Inercia, = “Inercia”
Hlamplo: e, matena s avancs Tl b £105) 2= Feno GG, CF() 6.2 Freno CC”
marcha en reversa (Terminal de E/S 03), puerto RS485] |3 = ‘FrenAutCC,CF™ 7 = *FrenAutCC
excepto como se indica a continuacion.
Importante: El Terminal de E/S 01 esta siempre establecido para el paro por inercia excepto cuando P036 [Fuente Arranque]
estd establecido para control de “Tres Hilos™. En el control de tres hilos, el Terminal de E/S 01 esta controlado por P037
[Modo de Paro].
() La entrada de paro también borra el fallo activo.
P038 |[Referencia Veloc] \0/5 ? = “Eot \lla‘f' 2 = “Ent 4-20mf\“ 0
i i = “Frecinterna” ="Frec presel”
E:rtgtélgﬁe la fuente de referencia de velocidad para el 2 Ent 0-10\" 5o “Puert% Com’
Importante: Cuando A051 6 A052 [Sel. ent digt x] esté configurado en la opcion 2, 4, 5, 6, 13 6 14, y la entrada digital esta
activa, A051 6 A052 anulard la referencia de velocidad indicada por este parametro. Consulte el Capitulo 1 del Manual del
Usuario del PowerFlex 4 para obtener detalles.
P039 |[Tiempo acel. 1] [0.0/600.0 segs 0.1 segs 10.0 segs
Establece el régimen de aceleracion para todos los aumentos de velocidad.
P040 |[Tiempo decel. 1] [0.1/600.0 segs 0.1 segs 10.0 segs
Establece el régimen de deceleracion para todas las disminuciones de velocidad.
[Restab. a predet] \0/1 0 = “Estado Inactivo” 0
Restablece todos los parametros a sus valores 1="Restab. a Predet”
predeterminados en fabrica.
[Ret SC Motor] ‘0/1 0 = “Inhabilitado” 1 ="Habilitado” 0

Habilita/inhabilita la funcién de Retencion de Sobrecarga del Motor.
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Consulte el Manual del Usuario del PowerFlex 4 para mas informacion sobre pardmetros.

Parametros de Grupo Avanzados

< oo . Valor
No. |Parametro Min/Max Pantalla /Opciones Predeterminado
A051 |[Sel. ent digt 1] 0/26 0="“No se usa” 8 = “ParoRamp,CF” 4
Terminales de E/S 05 1 = “Acel/Decel 2" 9 = “Parlnerc,CF”
A052 |[Sel. ent digt 2] 2 = “Avanfimpuls” 10 = “ParInjCC,CF"
Terminal de E/S 06 3 =“Fallo Aux” 11 = “ImpulsAvance”
4 ="“Frec presel’ 12 = “ImpulsRetroc”
5="Local’ 13 = “EntCtrl10V”
6 = “Puerto Com” 14 = “EntCtrl20mA”
7 ="“Borrar Fallo” 26 = “Inver Anlg”
A055 |[Sel. Sal. Pulsos] 0/21 0 = “Listo/Fallo” 6 = “Sobre Frec” 0
1 = “EnFrecuencia” 7 ="“Sobre Cte”
2 = “MotorMarcha” 8 ="“Sobre V CC”
3 =“Retroceso” 9 = “AgotReintent”
4 ="“Sobrcarg mtr” 10 ="“Sobre V Anlg”
5 =“Reg Ramp” 20 = “ContParam”
21 ="Fallo no rec”
A056 |[Nivel Sal Pulsos] 0.0/9999 0.1 0.0
A067 |[Tiempo acel. 2] 0.0/600.0 segs 0.1 segs 20.0 segs
A068 |[Tiempo decel. 2] 0.1/600.0 segs 0.1 segs 20.0 segs
A069 |[Frec Interna] 0.0/240.0 Hz 0.1 Hz 60.0 Hz
A070 [[Frec presel 0] (" {0.0/240.0 Hz 0.1 Hz 0.0 Hz
A071 |[Frec presel 1] 5.0Hz
A072 |[Frec presel 2] 10.0 Hz
A073 |[Frec presel 3] 20.0 Hz
(") Para activar [Frec presel 0] establezca P038 [Referencia Veloc] en la opcién 4.
Estado de Entrada de Ent. Estado de Entrada de Ent. Fuente d " A
Dighal 1 (Torminal de £/5.05) | Digtal 2 (Torminal da £/508) | Freauoncia | Pardmelro Acel/Decel. utizado
0 0 Frec presel 0 [Tiempo acel. 1]/ [Tiempo decel. 1
0 Frec presel 1 [Tiempo acel. 1]/ [Tiempo decel. 1
0 1 Frec presel 2] [Tiempo acel. 2] / [Tiempo decel. 2]
1 1 Frec presel 3| [Tiempo acel. 2] / [Tiempo decel. 2]
@ Cuandgluna entrada digital se establece en “Acel/Decel 2"y la entrada esta activa, dicha entrada anula los ajustes en
esta tabla.
A078 |[Frecuencia test] 0.0/[Frecuencia Méx.] 0.1 Hz 10.0 Hz
A079 |[Impulsos Ace/Dec] 0.1/600.0 segs 0.1 segs 10.0 segs
A080 |[Tiempo freno CC] 0.0/90.0 segs 0.1 segs 0.0 segs
A081 |[Nivel freno CC) 0.0/(Intens. Var x 1.8) |0.1 Amps Amps x 0.05
A082 |[Sel resisten FD] 0/99 0 = Inhabilitado 2 = SinProtecc 0
1 =Res RA Norml 3-99 = CiclTrab %
A083 |[% curva-S] 0/100% 1% 0% (Inhabilitado)
A084 |[Refuer. arranque] 114 Ajustes en % de tension base. 8
Par Variable Par Constante 7(Variadores
1="300,VI" 5="00,nolR" 10="10.0,cT" |de5HP)
2="350,VT"  6=0.0" 11=“125,CT”
3=400,VI" 7=5CT" 12=“50,CT
4="450,VT" 8="5.0,CT" 13="17.5,CT"
9=75CT" 14=20.0,CT”
A088 |[Tension maxima] 20/Volts nomin var. 1VCA Volts nomin var.
A089 |[Lim. Corriente] 0/(Intens. Var x 1.8) (0.1 Amps Amps x 1.5
A090 |[[Selec. SC Motor] 02 0 = “NoDesclasif” 1 = “DesclasifMin” 0
— “Desc 1
A091 |[Frecuencia PWM] 2.0/16.0 kHz 0.1 kHz 4.0 kHz
A092 |[Int. rearme auto] 0/9 1 0
A093 |[Retrd reinic aut] 0.0/300.0 segs 0.1 segs 1.0 segs
A094 |[Inic al encender] on 0 = “Inhabilitado” 1 ="“Habilitado” 0
A095 |[Inver Deshab.] 0/1 0 = “Rev Habilit’ 1 ="“Rev Inhabil’ 0
A096 |[Act. mrch. Vuelo] Al 0 = “Inhabilitado” 1 = “Habilitado” 0
A097 |[Compensacion] 03 0 = “Inhabilitado” 2 = “Mecanico” 1
1 = “Eléctrico” 3 = “Ambos”
A098 |[Disparo Corr. SW] 0.0/(Intens. Var x 2) 0.1 Amps 0.0 = (Inhabilitado)
A099 |[Factor Proceso] 0.1/999.9 0.1 30.0
A100 |[Borrar fallo] 02 0 = “Listo/Inactv” 1 =“Restab fallo” 0
2 = “BorrarBuffer’
A101 |[Bloqueo Programa]  |0/1 0 = “Desbloqueado” 1 ="Bloqueado” 0
A102 |[Sel pto. Prueba] 0/FFFF 1 Hex 400




Consulte el Manual del Usuario del PowerFlex 4 para mas informacion sobre pardmetros.
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. P . Valor

No. |Parametro Min/Max Pantalla /Opciones Predeterminado
A103 |[Vel. datos com]**! 0/5 0="1200" 3="9600" 3

1 ="2400" 4="19.2K"

2 = “4800” 5="38.4K"
A104 |[Direc nodo com]®)  [1/247 1 100
A105 |[Acc. pérd. comun] 0/3 0 ="“Fallo” 2 ="Paro’, 0

1 = “Paro Inercia” 3 ="“ContUltVel”
A106 |[Tmp. pérd. comun] 0.1/60.0 0.1 5.0
A107 |[Formato com]t®) 0/5 0= “RTU 8-N-1" 3=“RTU 8-N-2" 0

1 ="RTU 8-E-1" 4="RTU 8-E-2"

2="RTU 8-0-1" 5 ="RTU 8-0-2"
A110 |[Lminf EnAn 0-10V] ~ {0.0/100.0% 0.1% 0.0%
A111 |[LmSup EnAn 0-10V] [0.0/100.0% 0.1% 100.0%
A112 |[Lmin EnAn 4-20mA]  {0.0/100.0% 0.1% 0.0%
A113 |[LmSp EnAn 4-20mA] |0.0/100.0% 0.1% 100.0%
A114 |[Deslz Hertz @ In] 0.0/10.0 Hz 0.1 Hz 2.0 Hz
A115 |[Tpo Min Proces] 0.00/99.99 0.01 0.00
A116 |[Tpo Max Proces] 0.00/99.99 0.01 0.00
A117 |[Bus Reg Mode] 01 0 = “Inhabilitado” 1 = “Habilitado” 1
A118 |[Comm Write Mode] |0/1 0 ="“Save” 1="RAM Only” 0

T Es necesario apagar y encender la alimentacion eléctrica del variador antes de que los cambios afecten su funcionamiento.

Cédigos de Fallo

Para borrar un fallo, pulse la tecla Paro, apague y encienda la alimentacion eléctrica o
establezca A100 [Borrar fallo] en 1 6 2.

No. |Fallo Descripcion

F2  [Entrada auxiliart") Verifique el cableado remoto.

F3 Pérdida alim Supervise la linea de CA entrante para detectar baja tension o interrupciones en la linea de potencia.

F4 Baja Tension () Supervise la linea de CA entrante para detectar baja tension o interrupciones en la linea de potencia.

F5 Sobretension () Supervise la linea de CA para verificar si existe sobretension o condiciones transitorias. La
sobretension del bus también puede ser ocasionada por la regeneracién del motor. Prolongue el tiempo
de deceleracion o instale una opcién de frenado dinamico.

F6 Motor parado(” Aumente [Tiempo acel. X] o reduzca la carga para que la corriente de salida del variador no exceda la
corriente establecida por el parametro A089 [Lim. Corriente].

F7 Sobrecarga Motor (" [Existe una carga de motor excesiva. Reduzca la carga para que la corriente de salida del variador no
exceda la corriente establecida por el pardmetro P033 [Intens SC Motor].

F8 Sobrtmp. Rad.™ Verifique que no haya aletas bloqueadas o sucias en el disipador de calor. Verifique que la temperatura
ambiente no haya excedido 40° C (104° F) para instalaciones IP 30/NEMA1/UL Tipo 1 0 50°C (122°F)
para instalaciones de tipo abierto.

Verifique el ventilador.

F12  |Sobrcorr. HW( Verifique la programacion. Verifique que no haya exceso de carga, ajustes erroneos de CC, tension de
frenado de CC muy elevada u otras causas de exceso de corriente.

F13  |Fallo tierra Verifique el motor y el cableado externo de los terminales de salida del variador para una condicién de
puesta a tierra.

F33 |Int. rearme auto Corrija la causa del fallo y borre manualmente.

F38 |Fase U atierra Verifique el cableado entre el variador y el motor. Verifique que no exista en el motor una fase a tierra.

F39  |FaseVatiera Si no se puede borrar el fallo, reemplace el variador.

F40 |Fase W aftierra

F41  |Fase UV corto Verifique que no exista una condicion de cortocircuito en el cableado del motor i en el de salida del

F42  |Fase UW corto variador. )

Si no se puede borrar el fallo, reemplace el variador.

F43  |Fase VW corto

F48  |Param. predet. El variador recibié instrucciones para escribir los valores predeterminados en el EEPROM. Borre el fallo
0 apague y encienda el variador. Programe los parametros del variador seguin sea necesario.

F63 |Sobrcorr. SW(T Verifique los requisitos de carga y el valor A098 [Disparo Corr. SW].

F64  |Sobrcrg. variad. Reduzca la carga o prolongue el Tiempo de aceleracion.

F70  |Unidad pot. Apague y encienda la unidad. Si no se puede borrar el fallo, reemplace el variador.

F71  |Pérdida Red Fall6 la red de comunicacion.

F81  |Pérdida comun. Si el adaptador no se desconecté intencionalmente, verifique el cableado al puerto. Reemplace el
cableado, el expansor de puerto, los adaptadores o todo el variador segun se requiera. Verifique la
conexion. Se desconectd intencionalmente un adaptador. Apague la unidad por medio de A105 [Acc.
pérd. comun).

F100 |Sum verf. pardm. Restaure los valores predeterminados en la fabrica.

F122 |Fll tarjeta E/S Apague y encienda la unidad. Si no se puede borrar el fallo, reemplace el variador.

)

Fallo de tipo Auto-Restab./Marcha. Configurar con parametros A092 y A093.
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Dimensiones del Variador

Variadores de montaje en panel del PowerFlex 4 - Las capacidades nominales se indican en

kW'y en (HP)
2 120V CA- i 240V CA - 240V CA - 480V CA-
2 Monofasico Sin Frenado Monofasico Trifasico Trifasico
A 10.2(0.25) 0.2 (0.25) 0.2 (0.25) 0.2 (0.25) 0.37 (0.5)
0.37(0.5) 0.37 (0.5) 0.37 (0.5) 0.37 (0.5) 0.75 (1.0)
0.75 (1.0) 0.75 (1.0) 0.75 (1.0) 1.5(2.0)
15(2.0)
B [0.75(1.0) 1.5(2.0) 1.5 (2.0) 22 (3.0) 2.2(3.0)
1.1(1.5) 2.2 (3.0) 37(5.0) 3.7 (5.0)

Variadores de montaje en panel del PowerFlex 4 - Las dimensiones se muestran en
milimetros y (pulgadas). Los pesos se indican en kilogramos y en (libras).

a
—d— [T N |
=17 T T 1
i |
il
[ I
i i ﬁ == s
]
55022
Bastidor |a b c d et f g Peso de Envio
A 80 (3.15) 185(7.28) |136(5.35) |67 (2.64) 152 (5.98) |59.3(2.33) |140(5.51) [1.4(3.1)
B 100 (3.94) |213(8.39) |136(535) |87(343) |180(7.09) |87.4 (344) | 168 (6.61) |22 (49)

También estéan disponibles Variadores de Montaje en Brida. Consulte el Manual del Usuario del
PowerFlex 4 para obtener més informacion.

Altura total del variador con conjunto opcional IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 instalado.

Altura total de variador estandar IP 20/Tipo Abierto.

(1)

@)
@)

Conjunto opcional IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1- Las dimensiones se muestran en milimetros
y (pulgadas)

79.1
T 31)
502 64.1
239 5
*(‘11059)* @ 22 “(‘11068)* @ 22
' 0.8 ' 0.8
B T o
@) O
OO0 OOt
7(4.30) (4.33)
75.3 Y 2y | 743
D@oﬁj (2:96) Cdon S5 | esy)
£ o) (e
D a SO
[T [ —] I
Bastldor A- 22 JBAA Bastidor B - 22-JBAB
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Snel aan de slag

PowerFlex 4
AC drive

FRN 6.xx

In deze handleiding, Snel aan de slag, worden de basisstappen samengevat

die nodig zijn om de PowerFlex 4 AC drive te installeren, op te starten en te
programmeren. De verschafte informatie vervangt de gebruikershandleiding
niet en is uitsluitend bedoeld voor bevoegd personeel dat onderhoud aan
drives uitvoert. Raadpleeg voor uitgebreide informatie over de PowerFlex 4,
waaronder EMC instructies, overwegingen m.b.t. de toepassing en aanverwante
voorzorgsmaatregelen, de Gebruikershandleiding van de PowerFlex 4, publicatie
22A-UMOO01... ga naar www.rockwellautomation.com/literature.

Algemene voorzorgsmaatregelen

OPGELET: De drive bevat hoogspanningscondensators die tijd nodig
hebben om te ontladen nadat de netvoeding is verwijderd. Verzeker u ervan
dat de netvoeding van de lijningangen [R, S, T (L1, L2, L3)] geisoleerd is,
voordat u aan de drive werkt. Wacht drie minuten zodat de condensators tot
veilige spanningsniveaus zijn ontladen. Het nalaten hiervan kan ernstig of
dodelijk letsel tot gevolg hebben.

Niet brandende LED’s op het display betekenen niet dat de condensators tot
veilige spanningsniveaus ontladen zijn.

OPGELET: Schade aan de apparatuur en/of lichamelijk letsel kunnen
ontstaan als parameter A092 [Poging aut hstrt] of A094 [Start bij powrup] in
een ongeschikte toepassing wordt gebruikt. Gebruik deze functie niet zonder
van toepassing zijnde plaatselijke en landelijke voorschriften, normen en
industrierichtlijnen in acht te nemen.

OPGELET: Uitsluitend bevoegd personeel dat vertrouwd is met AC drives
en de bijbehorende apparatuur mag de installatie, het opstarten en het verdere
onderhoud van het systeem plannen of uitvoeren. Het nalaten hiervan kan
lichamelijk letsel en/of schade aan de apparatuur tot gevolg hebben.

OPGELET: Deze drive bevat onderdelen en samenstellen die gevoelig

zijn voor ESD (elektrostatische ontlading). Voorzorgsmaatregelen voor het
tegengaan van statische elektriciteit zijn nodig wanneer dit toestel wordt
geinstalleerd, getest of gerepareerd of wanneer er onderhoud aan wordt
uitgevoerd. Componenten kunnen beschadigd raken als de procedures voor het
tegengaan van statische elektriciteit niet worden opgevolgd. Als u niet vertrouwd
bent met de procedures voor het tegengaan van statische elektriciteit, raadpleeg
dan de publicatie 8000-4.5.2, “Guarding Against Electrostatic Damage”
(Beveiliging tegen elektrostatische schade) van Allen-Bradley of een ander
toepasselijk handboek over het tegengaan van statische elektriciteit.

OPGELET: Een onjuist toegepaste of geinstalleerde drive kan schade aan
componenten of een verkorting van de levensduur van het product tot gevolg
hebben. Bedradings- of toepassingsfouten, zoals een te klein gedimensioneerde
motor, onjuiste of onvoldoende AC voeding of extreme omgevingstemperaturen
kunnen storingen in het systeem tot gevolg hebben.
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Overwegingen m.b.t. montage

e Monteer de drive rechtop op een vlak, verticaal oppervlak.

Min. paneeldikte Schroefmaat Schroefkoppel DIN rail
1,9 mm M4 (nr. 8-32) 1,56-1,96 N-m 35 mm
e Bescherm de koelventilator door stof of metalen deeltjes te vermijden.
e Stel hem niet bloot aan een corrosieve omgeving.

e Bescherm hem tegen vocht en direct zonlicht.

Minimale tussenruimte voor montage

{ U !

Zie blz. 12 voor -~ A -
montageafmetingen. 120 mm 120 mm
v H 25mm

Het dichtstbijzijnde
oJobo voorwerp dat de odobo))  |lodobo
@GP0 luchtstroom uit de (A | 5y

— koelplaat en het chassis

van de drive kan
blokkeren

Montageoptie A Montageoptie B
Geen ruimte nodig tussen drives.

Omgevingsbedrijfstemperaturen

Omgevingstemperatuur | Nominale waarden Minimale tussenruimte
Minimaal Maximaal | van behuizing voor montage
40°C IP 20/Open type Gebruik montageoptie A
-10°C IP 30/NEMA 1/UL type 17 Gebruik montageoptie B
50°C IP 20/Open type Gebruik montageoptie B

) Nominale waarden vereisen installatie van de optieset IP 30/NEMA 1/UL type 1 van de PowerFlex 4.

Algemene aardingseisen

Belangrijk: De doorverbinding tussen de MOV en de aarde
moet worden verwijderd als de drive op een ongeaard of

weerstandsgeaard distributiesysteem wordt geinst d.
Draai de schroef vast na het verwijderen van de doorverbinding.

Rl ||©C0DO
o o
stz (|G 0 0

© Aten-sradey

CE-conformiteit

Raadpleeg de Gebruikershandleiding van de PowerFlex 4 voor details over de
wijze waarop u aan de laagspanningsrichtlijn en de EMC-richtlijn
(elektromagnetische compatibiliteit) moet voldoen.
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Specificaties, zekeringen en stroomonderbrekers

Nominale Nominale . L Vermogens-
Catalogus- waarden uitgang |waarden ingang Attakeircuitbeveiliging dissipagtie
nummer Spannings- 140M motor-  |Magneet-|IP20 open

kW ‘A bereik ‘kVA ‘A Zekeringen beveiligingen | schakelaars| W
100 - 120 VAC (+10%) - 1-fase ingang, 0 - 230 V 3-fase uitgang
22A-V1P5N104 0,2 1,5 90-126 0,75 (60 |10 140M-C2E-C10 |100-C09 32
22A-V2P3N104 |0,4 2,3 90-126 1,15 190 |15 140M-C2E-C16 |100-C12 40
22A-V4P5N104 |0,75 45 90-126 2,25 (18,0 |30 140M-D8E-C20 {100-C23 55
22A-V6PON104 1,1 6,0 90-126 3,0 (24,0 |40 140M-D8E-C25 [100-C37 80
200 - 240 VAC (+10%) - 1-fase'”/ ingang, 0 - 230 V 3-fase uitgang, GEEN REM
22A-A1P4N103 0,2 1,4 180-265 07 (32 |6 140M-C2E-B40 |100-C09 32
22A-A2P1N103 0,4 2,1 180-265 1,05 |53 |10 140M-C2E-B63 |100-C09 40
22A-A3P6N103 |0,75 3,6 180-265 18 192 |15 140M-C2E-C16 |100-C12 55
22A-A6P8N103 |1,5 6,8 180-265 34 (142 |25 140M-C2E-C16 {100-C16 85
22A-A9P6N103 2,2 9,6 180-265 |48 [196 (30 140M-D8E-C25 [100-C23 125
200 - 240 VAC (+10%) - 1-fase ingang, 0 - 230 V 3-fase uitgang
22A-A1P5N104 0,2 15 180-265 0,75 (50 |10 140M-C2E-B63 |100-C09 32
22A-A2P3N104 0,4 2,3 180-265 1,15 6,0 |10 140M-C2E-B63 |100-C09 40
22A-A4P5N104 |0,75 45 180-265 2,25 (10,0 |15 140M-C2E-C16 |100-C12 55
22A-A8PON104 1,5 8,0 180-265 |40 [18,0 (30 140M-D8E-C20 [100-C23 85
200 - 240 VAC (+10%) - 3-fase ingang, 0 - 230 V 3-fase uitgang
22A-B1P5N104 0,2 1,5 180-265 075 (18 |3 140M-C2E-B25 |100-C09 32
22A-B2P3N104 0,4 2,3 180-265 1,15 |25 |6 140M-C2E-B40 |100-C09 40
22A-B4P5N104 |0,75 45 180-265 225 (52 |10 140M-C2E-C10 {100-C09 55
22A-B8PON104 |1,5 8,0 180-265 40 (95 |15 140M-C2E-C16 {100-C12 85
22A-B0O12N104 |2,2 12,0 |180-265 55 (155 |25 140M-C2E-C16 {100-C16 125
22A-B017N104 3,7 17,5 |180-265 86 [21,0 |30 140M-F8E-C25 |100-C23 180
380 - 480 VAC (+10%) - 3-fase ingang, 0 - 460 V 3-fase uitgang
22A-D1P4N104 |0,4 1,4 340-528 14 |18 |3 140M-C2E-B25 100-C09 35
22A-D2P3N104 |0,75 2,3 340-528 23 (32 |6 140M-C2E-B40 (100-C09 50
22A-D4PON104 |1,5 4,0 340-528 40 (57 |10 140M-C2E-B63 {100-C09 70
22A-D6PON104 2,2 6,0 340-528 59 |75 |15 140M-C2E-C10 |100-C09 100
22A-D8P7N104 |3,7 8,7 340-528 86 (90 140M-C2E-C16 |100-C16

Nominale ingangs/uitgangswaarden Goedkeuring

Uitgangsfrequentie: 0-240 Hz (programmeerbaar) UL508C EMC Directive 89/336/EEC, LV Dir. 73/23/EEC

Effointe37.5% gangea) W, 85 G €L

Digitale besturingsingangen

(ingangsstroom = 6 mA)

Mode SRC (Source): Mode SNK (Sink): 4-20 mA analoog: 250 Ohm ingangsimpedantie
18-24 V = AAN 0-6 V= AAN 0-10 VDC analoog: 100 kOhm ingangsimpedantie
0-6V=UIT 18-24 V =UIT Externe potentiometer: Minimaal 1-10 kOhm, 2 W

Besturingsuitgang (programmeerbare uitgang, C-vorm relais)

Nominale weerstandswaarden: 3,0 A bij 30 VDC, 125 VAC en 240 VAC

Nominale inductiewaarden: 0,5 A bij 30 VDC, 125 VAC en 240 VAC

Aanbevolen zekeringen en stroomonderbrekers

Zekering: UL klasse J, CC, T of type BS88; 600 V (550 V) of gelijkwaardig.

Stroomonderbrekers: HMCP of bulletin 140U of gelijkwaardig.

Beveiligingsfuncties

Motorbeveiliging: 1t overbelastingsbeveiliging - 150% voor 60 sec, 200% voor 3 sec (verschaft beveiliging klasse 10)
Overstroom: 200% grens van hardware, 300% onmiddellijke storing

Te hoge spanning:

100-120 VAC ingang — Uitschakeling treedt op bij 405 VDC busspanning (gelijkwaardig aan 150 VAC binnenkomende lijn)
200-240 VAC ingang - Uitschakeling treedt op bij 405 VDC busspanning (gelijkwaardig aan 290 VAC binnenkomende lijn)
380-460 VAC ingang - Uitschakeling treedt op bij 810 VDC busspanning (gelijkwaardig aan 575 VAC binnenkomende lijn)
Te lage spanning:

100-120 VAC ingang — Uitschakeling treedt op bij 210 VDC busspanning (gelijkwaardig aan 75 VAC binnenkomende lijn)
200-240 VAC ingang — Uitschakeling treedt op bij 210 VDC busspanning (gelijkwaardig aan 150 VAC binnenkomende lijn)
380-480 VAC ingang — Uitschakeling treedt op bij 390 VDC busspanning (gelijkwaardig aan 275 VAC binnenkomende lijn)
Spanningsdip overbrugging: Minimale overbrugging is 0,5 sec - gangbare waarde 2 sec

Storingvrije overbrugging voeding: 100 millisec

Dynamische rem

Inclusief interne rem IGBT met alle nominale waarden behalve versies zonder rem. Raadpleeg Appendix B van de
Gebruikershandleiding van de PowerFlex 4 voor informatie over het bestellen van een DB weerstand.

Analoge besturingsingangen

() 200-240 VAC - 1-fase drives zijn ook verkrijgbaar met een integraal EMC filter. Het achtervoegsel van de catalogus
verandert van N103 in N113 en van N104 in N114.
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Sterkstroombedrading

Nominale waarden sterkstroombedrading Aanbevolen koperdraad
Niet-afgeschermd 600 V, 75 °C THHN/THWN 15 mil geisoleerd, droge plaats
Afgeschermd 600 V, 75 °C of 90 °C RHH/RHW-2 Belden 29501/-29507 of gelijkwaardig
Afgeschermde goot nominaal 600 V, 75 °C of 90 °C RHH/RHW-2 Shawflex 2ACD/3ACD of gelijkwaardig

Voedingsaansluitterminal (frame A afgebeeld) ~ RLt1 SL2 TA3 Ut vr2 WiTs

Terminal Beschrijving “@““@“®|“®‘
RIL1, S/L2 1-fase ingang I ‘ ‘ J
RIL1, SL2, TIL3 3-fase ingang BR+ BR @ @
ur Naar motor U/T1 Verwissel twee wilekeurige
VIT2 Naar motor V/T2 = motordraden om de voorwaartse
W3 Naar motor W/T3 = i richting te veranderen.
BR+, BR- Aansluiting weerstand dynamische rem [toestellen vanaf 0,75 kW]
[©) Veiligheidsaarding - PE
Specificaties voedingsaansluitterminal
Frame Maximale draaddikte (! Minimale draaddikte (") Koppel
A 3,3 mm? 0,8 mm?
5 5 1,7-22N-m
B 5,3 mm 1,3mm

U] Maximale/minimale dikten die de aansluitterminal accepteert - dit zijn geen aanbevelingen.

Ingangsvermogencondities

Ingangsvermogenconditie Oplossing

Te lage lijnimpedantie (minder dan 1% lijnreactantie) o |Installeer Iijnreactor(z)
o of scheidingstransformator

Voedingstransformator groter dan 120 kVA

De lijn heeft condensators voor cos phi compensatie

De voeding van de lijn wordt vaak onderbroken

De lijn heeft intermitterende ruispieken van meer dan 6000 V (bliksem)

De fasespanning naar aarde overschrijdt 125% van normale tweefasespanning

Verwijder MOV doorverbinding naar
aarde.

Ongeaard distributiesysteem o of installeer zo nodig scheidings-
transformator met geaard secundair.

@ Raadpleeg Appendix B van de Gebruikershandleiding van de PowerFlex 4 voor informatie over het bestellen van
accessoires.

Aanbevelingen voor I/0 bedrading®

Draadtype(n) Beschrijving Minimale isolatie
Belden 8760/9460 0,8 mm?, getwist aderpaar,

(of gelijkw.) 100% afgeschermd met afvoer. 300V

Belden 8770 0,8 mm?, 3-aderig, alleen afgeschermd 60 graden C

(of gelijkw.) voor potentiometer op afstand.

(©)

Als de draden kort zijn en binnen een kast worden gehouden waar zich geen gevoelige circuits bevinden,
hoeft afgeschermde draad niet noodzakelijkerwijs te worden gebruikt maar dit wordt altijd aanbevolen.

Specificaties /0O aansluitterminal
Maximale draaddikte ) Minimale draaddikte ) Koppel
1,3 mm? 0,13 mm? 0,5-0,8 N-m

“ Maximum/minimum dat de aansluitterminal accepteert - dit zijn geen aanbevelingen.

Raadpleeg de Gebruikershandleiding van de PowerFlex 4 met betrekking tot
aanbevelingen voor maximale lengte voor vermogen- en stuurstroomkabels.
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Besturingsaansluitterminal

(") Belangrijk: /0 aansluitterminal 01 is

1/0 aansluitterminal 01 Raadpleeg de

P036
altijd een ingang "In vrijloop tot stilstand"  [Bron Starten] | stoppen Stoppen Gebruikershandleiding van de
behalve wanneer P03 [Bron Starten] Toetsenbord | d.m.. PO37 Viijoop PowerFlex 4 voor meer
op “3-draads” besturing is ingesteld. In 3draads dmv. PO37 Gmv. Po37 informatie.
3-draads besturing wordt I/O aansluit- 2drand d'm'v' Pos7 erl
terminal 01 bestuurd door P037 draads | em oop
[Stopmode]. Alle andere stopbronnen RS485 poort | d.m.v. POS7 Vrijloop
worden bestuurd door P037 [Stopmode]. Gag%léare Gagﬂ?(are
Belangrijk: De drive wordt geleverd met () bedrading bedrading
een doorverbinding geinstalleerd tussen ——] Stoppen o
1/0 aansluitterminals 01 en 11. Verwijder 01 ['Starten/ N
deze doorverbinding wanneer u /0 A “ 02 \éOStRU}T draaien —o0 ¢
aansluitterminal 01 als een stop- of A Hicntn ]
o 03 | ACHTERUIT draaien ~— o<
vrijgave-ingang gebruikl SNK SRC _0 4 Digitaal common
() Tweedraads besturing afgebeeld. T Dig ing 1
Gebruik voor driedraads bjsiLuring o5 | 2amgt o o
een kortstondige ingang op /0 I~ | Diging 2 — —
aansluitterminal 02 om eeon st%rtopdracht _6
te geven. Gebruik een vaste ingang +2_§V T +24VDC
oo voor /O aansluitterminal [ L _______| —— +10vDC
03 om de draairichting te veranderen. ! +% 12 T
I 25 | 0-10Ving !
I 13 f 2]
Relais N.O. R1 ' T Analoog common } |
I )
Relais common I = [4-20 mA ing Potentiometer
———R2 | 15— P
N — L LT | - | . moet minimaal
Relais N.C. R3 16 RS485 afscherming 1-10 KOhm
2 W zijn.
N
R1 _R2 R3 Vv

30 VDC | 125 VAC | 240 VAC

Weerstand | 30A | 30A | 30A SL\”,( 7
U]

Inductie 05A | 05A | 05A —————\ISRC

Nr. [Signaal Default Beschrijving Param.
R1  |Relais N.O. Fout Normaal open contact voor uitgangsrelais. A055
R2  |Relais common - Common voor uitgangsrelais.
R3  |Relais N.C. Fout Normaal gesloten contact voor uitgangsrelais. A055
DIP-schakelaar Source Ingangen kunnen via de DIP-schakelaarinstelling als Sink (SNK) of Source (SRC)
Sink/Source (SRC) worden bedraad.
1 Om de drive te kunnen starten moet een op de fabriek 1
01 Stoppen( ) Vrijloop geinstalleerde doorverbinding of een normaal gesloten ingang P036( )
aanwezig zijn.
Starten/ " " .
02 ; Niet actief  |Opdracht komt als default van het integrale toetsenbord. P036, PO37
VOORUIT draaien . ] O
— Zie voor het uitschakelen van achterwaartse bediening A095 e
03 Richting/ Niet actief |[Achteruit uit]. P036, P037,
ACHTERUIT draaien A095
- _ Voor digitale ingangen. Elektronisch geisoleerd met digitale
04 |Digitaal common ingangen van analoge 1/0.
05 |Diging 1 Preset freq  |Programmeer met A051 [Sel digit ing 1]. A051
06 |Diging 2 Presetfreq  |Programmeer met A052 [Sel digit ing 2]. A052
_ Door drive geleverde voeding voor digitale ingangen.
1 [+24VDC Maximale uitgangsstroom is 100 mA.
_ Door drive geleverde voeding voor 0-10 V externe potentiometer.
12 |+10VDC Maximale uitgangsstroom is 15 mA. Pos8
) (3) " " Voor externe 0-10 V ingangsvoeding
13 |0-10Vin Niet actief (ingangsimpedantie = 100 kOhm) of potentiometerloper. P038
Voor 0-10 V in of 4-20 mA in. Elektronisch geisoleerd met analoge
14 |Analoog common |- ingangen van digitale I/0.
R - (3) " " Voor externe 4-20 mA ingangsvoeding
15 |4-20mAing Niet actief (ingangsimpedantie = 250 Ohm). P038
RS485 (DS)) Aansluitterminal moet op veiligheidsaarding - PE worden
16 f aangesloten wanneer de RS485 (DSI) communicatiepoort wordt
afscherming gebruikt

@) Er mag slechts één analoge frequentiebron tegelijk worden aangesloten. Als meer dan één referentie tegelijk wordt
aangesloten, is een onbepaalde frequentiereferentie het gevolg.
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Opstarten van drive voorbereiden

OPGELET: De voeding naar de drive moet ingeschakeld zijn om de
onderstaande opstartprocedures te kunnen uitvoeren. Soms staat de huidige
spanning op de binnenkomende lijnpotentiaal. Om gevaar voor elektrische
schokken of schade aan de apparatuur te voorkomen, mag uitsluitend bevoegd
onderhoudspersoneel de onderstaande procedure uitvoeren. Voordat u begint,
dient u de procedure zorgvuldig te lezen en te begrijpen. Als een gebeurtenis niet
plaatsvindt terwijl u deze procedure uitvoert, ga dan niet verder. Schakel alle
voeding uit inclusief door de gebruiker verschafte stuurspanningen. Door de
gebruiker verschafte spanning kan aanwezig zijn, zelfs als de sterkstroom naar
de drive niet is ingeschakeld. Verhelp de storing voordat u verdergaat.

Voordat u de voeding naar de drive inschakelt

1. Controleer of alle ingangen op de correcte terminals zijn aangesloten en goed
vastzitten.

2. Controleer of de sterkstroom van de AC lijn bij de schakelaar zich binnen de
nominale waarde van de drive bevindt.

3. Controleer of alle digitale stuurstroom 24 V is.

4. Controleer of de DIP-instellingsschakelaar Sink (SNK)/Source (SRC) zo is
ingesteld dat hij overeenkomt met uw stuurstroombedradingsschema.
Zie blz. 5 voor de plaats.

Belangrijk: Het default stuurschema is Source (SRC). De aansluitterminal
Stoppen wordt doorverbonden (I/O aansluitterminals 01 en 11)
om starten vanaf het toetsenbord mogelijk te maken. Als het
stuurschema in Sink (SNK) wordt veranderd, moet de
doorverbinding van I/O aansluitterminals 01 en 11 worden
verwijderd en tussen I/O aansluitterminals 01 en 04 worden
geinstalleerd.

5. Controleer of de ingang Stoppen aanwezig is; anders start de drive niet.

Belangrijk: Als I/O aansluitterminal 01 als een stopingang wordt gebruikt,
moet de doorverbinding tussen I/O aansluitterminal O1 en 11
worden verwijderd.

Voeding naar de drive inschakelen

6. Schakel de sterk- en stuurspanning naar de drive in.

7. Zorg dat u vertrouwd bent met de integrale toetsenbordfuncties (zie volgende
bladzijde) voordat u enige parameters Groep programmeren gaat instellen.

Besturing van Starten, Stoppen, Richting en Snelheid

De default parameterwaarden die in de fabriek zijn ingesteld, zorgen dat de drive
vanaf het integrale toetsenbord kan worden bestuurd. Er is geen programmering
nodig om de drive rechtstreeks vanaf het integrale toetsenbord te starten, stoppen,
van richting te veranderen en de snelheid ervan te regelen.

Belangrijk: Zie voor het uitschakelen van achterwaartse bediening A095
[Achteruit uit].

Raadpleeg blz. 11 voor een uitleg van de foutcode als zich bij het opstarten een
fout voordoet. Raadpleeg de Gebruikershandleiding van de PowerFlex 4 voor
volledige informatie over het oplossen van problemen.
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Integraal toetsenbord
(1) (2] (3) Menu Beschrijving
o - N f |7 vours Displaygroep (alleen bekijken)
REV o P [N 3 ] y/ ':,’ Bestaat uit vaak bekeken bedrijfscondities
PROGRAM FAULT <\\ van de drive.
(4 )@ O ™ Basisprogrammeergroep
e ,L’ Bestaat uit de meest gebruikte

programmeerbare functies.

Uitgebreide-programmeergroep
Bestaat uit de resterende programmeerbare
functies.

Foutaanduiding

Bestaat uit een lijst van codes voor specifieke
] foutcondities. Wordt alleen weergegeven
wanneer een fout aanwezig is.

Nr. |LED Status LED Beschrijving
(1) Status Draaien/ Rood, brandt Geeft aan dat de drive in bedrijf is en opdracht voor motordraairichting
Richting continu is gegeven.
Rood, knippert | Drive heeft opdracht gekregen om draairichting te veranderen. Geeft
werkelijke motordraairichting aan terwijl drive decelereert tot nul.
(0} Alfanumeriek Rood, brandt Geeft parameternummer, parameterwaarde of foutcode aan.
display continu
Rood, knippert | Als één digit knippert, betekent dit dat het digit kan worden bewerkt.
Als alle digits knipperen, geeft dat een foutconditie aan.
(3) Weergegeven Rood, brandt Geeft de eenheden van een weergegeven parameterwaarde aan.
eenheden continu
(4) Programmeerstatus | Rood, brandt Geeft aan dat de parameterwaarde kan worden veranderd.
continu
(5) Foutstatus Rood, knippert | Geeft aan dat de drive in een foutconditie verkeert.
(6) Potentiometerstatus| Groen, brandt Geeft aan dat de potentiometer op het integrale toetsenbord actief is.
continu
(7} Status starttoets | Groen, brandt Geeft aan dat de starttoets op het integrale toetsenbord actief is.
continu De toets Achteruit is ook actief, tenzij uitgeschakeld door A095
[Achteruit uit].
Nr. | Toets Naam Beschrijving
(5) Escape Eén stap terug in programmeermenu.
Ese Een wijziging van een parameterwaarde annuleren en de mode
Programmeren afsluiten.
Selecteren Eén stap vooruit in programmeermenu.
Een digit selecteren tijdens het bekijken van de parameterwaarde.
Pijl Omhoog Door groepen en parameters scrollen.
Pijl Omlaag De waarde van een knipperend digit verhogen/verlagen.
Enter Eén stap vooruit in programmeermenu.
Een wijziging van een parameterwaarde opslaan.
(0} Potentiometer | Wordt gebruikt om de drivesnelheid te regelen. Default is actief.

Wordt geregeld door parameter P038.

Starten

Wordt gebruikt om de drive te starten. Default is actief.
Wordt geregeld door parameter P036.

Achteruit

Wordt gebruikt om de draairichting van de drive om te keren.
Default is actief.
Wordt geregeld door parameter P036 en A095.

@@@@@%g.

Stoppen

Worat gebruikt om de drive te stoppen of een fout te wissen.
Deze toets is altijd actief.
Wordt geregeld door parameter P037.
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Parameters bekijken en bewerken

De laatste door de gebruiker geselecteerde displaygroepparameter wordt opgeslagen wanneer de
voeding wordt uitgeschakeld, en wordt weergegeven als default wanneer de voeding weer wordt
ingeschakeld.

Hieronder staat een voorbeeld van een algemeen integraal toetsenbord en displayfuncties. Dit
voorbeeld verschaft algemene instructies voor navigatie en illustreert hoe u de eerste parameter
Programmeergroep moet programmeren.

Stap Toets(en) Voorbeelden

1. Wanneer de voeding wordt ingeschakeld, p—
wordt het laatste door de gebruiker geselecteerde rr S Ars
parameternummer van de displaygroep kort met LS, L))o verrz
knipperende tekens weergegeven. Het display PROGRAM  FAULT
gebruikt vervolgens de huidige waarde van die O O

parameter als default. (Het voorbeeld toont de waarde
d001 [Uitgangsfreq] terwijl de drive stilstaat.)

2. Druk eenmaal op Esc om het parameternummer = vt
van de displaygroep weer te geven dat bij opstarten Esc '—’, ,’ 11 ” S Kps,
getoond wordt. Het parameternummer knippert. L
PROGRAM FAULT T

3. Druk nogmaals op Esc om naar het groepmenu te o voLTS
gaan. De letter van het groepmenu knippert. Ese ’7' ,'-,' "-" ,’ o AMPS

© HERTZ

1%

4. Druk op de pijl Omhoog of Omlaag om door het PROGRAM  FAULT
groepmenu (d, P en A) te scrollen. @ of @ o o

5. Druk op Enter of Sel om naar een groep te gaan. wl " plo vours
Het rechter digit van de laatst bekeken parameter in @Of ’L’ U q ,’ 0 AMPS

0 HERTZ
die groep knippert.

PROGRAM FAUL'; T
6. Druk op de pijl Omhoog of Omlaag om door de ( A )Of @ ©
parameters te scrollen die zich in de groep bevinden.
7. Druk op Enter of Sel om de waarde van een parameter - .
te bekijken. Als u de waarde niet wilt bewerken, drukt u @ of @@@ - 7’ 755008
op Esc om naar het parameternummer terug te keren. L LI |onem
PROGRAM FAULT
8. Druk op Enter of Sel om naar de programmeermode te - = s
gaan en de parameterwaarde te bewerken. Het rechter @ of _J _/ 1 S kies
digit knippert en het LED Programmeren brandt als de L '—I' © HERTZ
FAULT

parameter bewerkt kan worden. FRO;RAM

9. Druk op de pijl Omhoog of Omlaag om de parameter- f
waarde te veranderen. Druk desgewenst op Sel om ( A ) 0 @
van digit naar digit of van bit naar bit te gaan. Het digit
of de bit dat of die u kunt veranderen, knippert.

10. Druk op Esc om een wijziging te annuleren. Het digit
stopt met knipperen, de vorige waarde wordt hersteld Esc
en het LED Programmeren gaat uit.

Of

Druk op Enter om een wijziging op te slaan. Het = = []]evous
digit stopt met knipperen en het LED Programmeren @ ,—’ '-’ IR
gaat uit. = L Lljonsm
PROGRAM FAULT
O
11. Druk op Esc om naar de parameterlijst terug te keren. ™ = o VoLTS
Blijf op Esc drukken om het programmeermenu te Ese ’U ,’-,’ -,’ ,’ o AMPS
verlaten. - =
Als het display niet verandert door op Esc te drukken, v FA(U)LT

dan wordt d001 [Uitgangsfreq] weergegeven. Druk
op Enter of Sel om naar het groepmenu te gaan.
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Displaygroepparameters

Nr.  |Parameter Min/Max Display/Opties
d001 |[Uitgangsfreq] 0,0/[Max frequentie] 0,1Hz
d002 |[Opdrachtfreq] 0,0/[Max frequentie] 0,1Hz
d003 |[Uitgangsstroom] 0,00/(A vandrive x 2) 0,01 A
d004 |[Uitgangsspanning] |0/Nominale V van drive |1 VAC
d005 |[DC busspanning]  |Gebaseerd op drivetype |1 VDC
d006 |[Drivestatus] 01 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
(1 = Conditie goed) Decelereren Accelereren  Vooruit In bedrijf
d007- |[Code fout X] F2/F122 F1
d009
d010 |[Procesdisplay] 0,00/9999 0,01 -1
d012 |[Besturingsbron] 0/9 Digit 1 = Snelheidsreferentie Digit 0 = Startopdracht
(Zie P038; 9 = “Jog freq") (Zie P036; 9 = “Joggen”)
d013 |[Stat bestur.ing] 01 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
(1 =Ingang aanwezig) |Gereserveerd  Ing. Stoppen  Richting/ Starten/
Achteruit dr Vooruit dr
do14 |[Stat dig ing] on Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
(1 =Ingang aanwezig) |Gereserveerd  Gereserveerd Seldigiting2  Sel digiting 1
d015 |[Comm.status] on Bit3 1 Bit 0
(1 = Conditie goed) Fout opgetreden Optie RS485 Overdracht Ontvangst
d016 |[BesturingsSWvers] |1,00/99,99 0,01
d017 |[Drivetype] 1001/9999 1
d018 |[Totale tijd] 0/9999 uur 1=10uur
d019 |[Data testpunt] O/FFFF 1 Hex
d020 |[Analing 0-10V] 0,0/100,0% 0,1%
d021 |[Analing 4-20 mA] |0,0/100,0% 0,1%
d024 |[Drivetemp] 0/120 gr.C 1gr.C
Smart opstarten met algemene parameters
van de programmeergroep
@ = Stop de drive alvorens deze parameter te wijzigen.
Nr. [Parameter |Min/Max |Display/Opties Default
P031 |[Motorspanning] [20/Nominale V van drive [1VAC Gebaseerd
Instellen op de nominale motorspanning. op drivetype
P032 [[Motorfreq] [10/240 Hz [1Hz 60 Hz
[@] Instellen op de nominale motorfrequentie.
P033 |[Mtr overbel strm] [0,0/(Nominale A van drivex2) [0,1 A Gebaseerd
Instellen op de maximaal toegestane motorstroom. op drivetype
P034 [[Min frequentie] [0,1Hz 0,0 Hz
Stelt de laagste continue uitgangsfrequentie van de drive in.
P035 |[Max frequentie] [0/240 Hz [1Hz 60 Hz
Stelt de hoogste uitgangsfrequentie van de drive in.
P036 [[Bron Starten] [0/5 = “Toetsenbord "/ 3 =“2-drnivsns’ [0
(O) |Stelt het stuurschema in dat wordt gebruikt 1="3-draads’ 4="2-drsnh hg"
om de drive te starten. 2 ="2-draads 5 = “Comm.poort
(" Indien actief, dan is ook de toets Achteruit actief, tenzi uitgeschakeld door A095 [Achteruit uit].
P037 [[Stopmode] o7 = “Ac/dec, ftw?”“’ = “Acc/dec’ 0
Actieve stopmode voor alle stopbronnen [b.v. 1 = “Vrijp, ftws™" = *Vrijloop”
toetsenbord, vooruit draaien (/O aansluitterminal 02), |2 = "DC rem, ftws™ ¢ 6 = "DG rem”
achteruit draaien (/O aansluitterminal 03), RS485 poort] = *DCRmAUt ftws"" 7 = “DC rem autorn’
behalve zoals hieronder aangegeven.
Belangrijk: I/0 aansluitterminal 01 is altijd een ingang “In vrijloop tot stilstand" behalve wanneer P036 [Bron Starten] op
“3-draads” besturing is ingesteld. In 3-draads besturing wordt I/O aansluitterminal 01 bestuurd door P037 [Stopmode].
() Ingang Stoppen wist ook de actieve fout.
P038 |[Snelheidsref] \0/5 0 = “Drive pot” 3="420mAingang’ |0
Stelt de bron voor de snelheidsreferentie voor de drive i, 1 ='Interne freq” 4 ="Preset freq”
=“0-10 Vingang” 5 = “Comm.poort”
Belangrijk: Wanneer A051 of A052 [Sel digit ing X] op opt|e 2,4,5, 6,13 of 14 wordt ingesteld, en de digitale ingang
actief is, gaat A051 of A052 de snelheidsreferentie van deze parameter overschrijven. Zie voor meer informatie
hoofdstuk 1 van de Gebruikershandleiding van de PowerFlex 4.
P039 [[Accel.tijd 1] 0,0/600,0 sec [0,1sec 10,0 sec
Stelt de versnelling in voor alle snelheidstoenames.
P040 |[Decel.tijd 1] 0,1/600,0 sec [0.1sec 10,0 sec
Stelt de vertraging in voor alle snelheidsafnames.
P041 ([N fabrieksinst] jort 0 = “Toestand Idle” 0
Reset alle parameterwaarden op fabrieksinstellingen. |1 = “Nr fabrieksinst’
P043 |[MtrOvrbelRet] \0/1 0="Uit" 1 ="Vrijgegeven” |0

Schakelt de functie Retentie motor overbelast in of uit.
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Zie de Gebruikershandleiding van de PowerFlex 4 voor meer informatie over parameters.

Uitgebreide-groepparameters

Nr.  |Parameter Min/Max Display/Opties Default
A051 |[Sel digit ing 1] 0/26 0 = “Niet gebruikt’ 8 = “Ac/dcStpFtws” 4
1/0 aansluit- 1="Acc 2 & dec 2’ 9 =“VripStp ftws”
terminal 05 2 ="Joggen” 10 = “DClInjStpFtws”
A052 |[Sel digit ing 2] 3 =“Fout aux” 11 =“Vooruit jog”
1/0 aansluit- 4 =“Preset freq” 12 ="Achtruit jog”
terminal 06 5 = “Lokaal” 13="Reg 10 Vin”
6 = “Comm.poort” 14 ="Reg 20 mA in”
7 = “Fout wissen” 26 = “Anal invert’
A055 |([Sel relais-uitg] 0/21 0 = “Gereed/fout’ 6 = “Te hoge freq” 0
1="Op freq” 7 ="“Te hg stroom”
2 =“Mtr in bedrf” 8 ="“Te hoge DC V"
3 = “Achteruit’ 9 =“Pogingen op”
4 = “Motoroverbel” 10 ="“Te hg anal V"
5 =“Reg acc/dec” 20 = “Param reg”
21 = “Nt-hrst fout”
A056 |[Niv relais-uitg] 0,0/9999 0,1 0,0
A067 |[Accel.tiid 2] 0,0/600,0 sec 0,1sec 20,0 sec
A068 |[Decel.tijd 2] 0,1/600,0 sec 0,1sec 20,0 sec
A069 |[Interne freq] 0,0/240,0 Hz 0,1Hz 60,0 Hz
A070 |[Preset freq 0]\ 0,0/240,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
A071 |[Preset freq 1] 5,0 Hz
A072 |[Preset freq 2] 10,0 Hz
A073 |[Preset freq 3] 20,0 Hz
(1 Om [Preset freq 0] te activeren stelt u P038 [Snelheidsref] in op optie 4.
Ingarzlg/soloaeasrlgmim\gmri]g\‘tfg;\ng 1 I"ga'}?/so"’;::ﬂﬁﬂ‘:,?nﬂg‘f@g)‘"g 2 Frequentiebron | Gebruikte parameter Accel/decel @
0 0 [Preset freq 0] [Accel.tijd 1]/ [Decel.tiid 1]
[Preset freq 1] [Accel.tijd 1]/ [Decel-tijd 1]
0 1 [Preset freq 2] [Accel.tijd 2] / [Decel.tijd 2]
1 1 [Preset freq 3] [Accel tijd 2] / [Decel.tijd 2]
@ Wanneer een digitale ingang op “Accel 2 en Decel 2" wordt ingesteld, en de ingang actief is, gaat de
ingang aan de instellingen in deze tabel voorbij.
A078 |[Jog freq] 0,0/Max frequentie]  |0,1 Hz 10,0 Hz
A079 |[Jog Accel/Decel] 0,1/600,0 sec 0,1 sec 10,0 sec
A080 ([DC remtijd] 0,0/90,0 sec 0,1 sec 0,0 sec
A081 |[DC remniveau] 0,0/(A van drive x 1,8) |0,1 A A x 0,05
A082 |[Sel DB weerstand] (0/99 0= Uit 2 = Gn bescherm 0
1 =Norm RA wrst 3-99 = % van cyclus
A083 |[% S-kromme] 0/100% 1% 0% (Uit)
A084 |[Start boost] 114 Instellingen in % van basisspanning. 8
Variabel koppel ~ Constant koppel 7 (drives van
1='30,0;VI”  5=0,0; geen IR” 10="10,0; CT"375 kW)
2="350; VT 6="0,0" 11="12,5;CT"
3="40,0; VT" 7="25,CT" 12="15,0; CT"
4=45,0,VT" 8="5,0;CT" 13="17,5;CT"
9="75;CT" 14 =20,0; CT"
A088 |[Max spanning] 20/Nominale V 1VAC Nominale V
A089 |[Stroomgrens 1] 0/(A van drive x 1,8) [0,1A Ax 15
A090 |([Sel mtr overbel] 02 0 =“Geen derate” 1 ="Min derate” 0
2 =“Max derate”
A091 |[PWM frequentie] 2,0/16,0 kHz 0,1kHz 4,0 kHz
A092 |[Poging aut hstrt] 0/9 1 0
A093 |[Vertr aut hstrt] 0,0/300,0 sec 0,1sec 1,0 sec
A094 |([Start bij powerup]  |0/1 0="Uit" 1 ="Vrijgegeven” 0
(O]
A095 ([Achteruit uit] 0N 0 ="A.uit vrijg” 1 ="A.uit uit” 0
A096 |[VIg strt vrijgeg] on 0="Uit" 1 ="“Vrijgegeven” 0
A097 |[Compensatie] 0/3 0="Uit" 2 = “Mechanisch” 1
1 = “Elektrisch” 3 ="“Beide”
A098 |[Uitsch stroom SW] |0,0/(A van drive x 2) 0,1 A 0,0 (Uit)
A099 |[Procesfactor] 0,1/999,9 0,1 30,0
A100 |[Fout wissen] 0/2 0 = “Gereed/Idle” 1 =“Fout reset” 0
2 = “Buffer wis”
A101 |[Program vergrend] |0/1 0 = “Ontgrendeld” 1 ="“Vergrendeld” 0
A102 |[Sel testpunt] O/FFFF 1 Hex 400
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Nr.  |Parameter Min/Max Display/Opties Default
A103 [[Comm.datasnelh]® [0/5 0="1200" 3="9600" 3

1="2400" 4="19200

2="4800" 5 =38400"
A104 |[Comm.nodeadres]® [1/247 1 100
A105 |[Actie comm.verls]  |0/3 0 ="“Fout’ 2 ="“Stoppen” 0

1 ="“In vrijloop tot stilstand” 3 = “Verder Itste”
A106 |[Comm.verliestijd]  |0,1/60,0 0,1 5,0
A107 |[Comm.indeling]® |0/5 0="“RTU 8-N-1" 3=“RTU 8-N-2"

1=“RTU 8-E-1" 4=“RTU 8-E-2"

2="RTU 8-0-1" 5="RTU 8-0-2"
A110 [[Analin 0-10VIg]  [0,0/100,0% 0,1% 0,0%
A111 |[Analin 0-10V hg] 0,0/100,0% 0,1% 100,0%
A112 |[Anal in4-20mAlg]  |0,0/100,0% 0,1% 0,0%
A113 |[Analin4-20mA hg]  (0,0/100,0% 0,1% 100,0%
A114 |[Slipfreq @ ] 0,010,0 Hz 0,1Hz 2,0 Hz
A115 |[Procestijd kort] 0,00/99,99 0,01 0,00
A116 |[Procestijd lang] 0,00/99,99 0,01 0,00
A117 |[Busreg.modus] 0N 0="Uit" 1 ="“Vrijgegeven” 1
A118 |[Comm.schrijfmodus] |0/1 0 = “Opslaan’ 1 = “Alleen RAM” 0

©) De drive moet uit en aan worden gezet voordat veranderingen op de werking van de drive van invioed zijn.

Foutcodes

Als u een fout wilt wissen, drukt u op de Stop-toets, zet u de drive uit en aan of stelt u A100
[Fout wissen] in op 1 of 2.

Nr.  |Fout Beschrijving

F2  [Auxingang™ Controleer de bedrading op afstand.

F3  |Verm.verlies Bewaak de binnenkomende AC lijn op laagspanning of lijnvoedingsonderbreking.

F4  |Ondrspanning™ Bewaak de binnenkomende AC lijn op laagspanning of lijnvoedingsonderbreking.

F5  |Overspanning(”) Bewaak de AC lijn op hoge lijnspanning of transiéntcondities. Bus-overspanning kan ook
worden veroorzaakt door motorregeneratie. Verleng de decel.tiid of installeer de optie
dynamische rem.

F6  |Motor gestopt™ Verhoog [Accel tijd X] of verminder de belasting zodat de uitgangsstroom van de drive de
door parameter A089 [Stroomgrens1] ingestelde stroom niet overschrijdt.

F7  |Motoroverbelast™  [Er is sprake van te hoge motorbelasting. Verminder de belasting zodat de uitgangsstroom
van de drive de door parameter P033 [Motorstroom] ingestelde stroom niet overschrijdt.

F8  |Overtmp koelvin  [Controleer op geblokkeerde of vuile koelvinnen. Controleer of de omgevingstemperatuur
40 ° C voor IP 30/NEMA 1/UL type 1 installaties of 50 °C voor installaties van het open
type niet heeft overschreden.

Controleer de ventilator.

F12  |Overstroom HW(  [Controleer de programmering. Controleer op te hoge belasting, onjuiste DC boost instelling,
te hoog ingestelde DC remspanning of andere oorzaken voor te hoge stroom.

F13  |Aardfout Controleer of de motor- en externe bedrading naar de uitgangsterminals van de drive
goed geaard zijn.

F33 |Poging aut hstrt Verhelp de oorzaak van de fout en wis de fout manueel.

F38 |Fase Unraarde Controleer de bedrading tussen de drive en motor. Controleer de motor op geaarde fase.

F39 |Fase V nraarde Vervang de drive als de fout niet kan worden gewist.

F40 |Fase W nr aarde

F41  |Kortsluiting UV Controleer de uitgangsterminalbedrading van de motor en drive op kortsluiting.

F42 |Kortsluiting UW Vervang de drive als de fout niet kan worden gewist.

F43  |Kortsluiting VW

F48 |Param default De drive heeft opdracht gekregen de defaultwaarden naar EEPROM te schrijven. Wis de
fout of zet de drive uit en aan. Programmeer de driveparameters naar behoeven.

F63 |Overstroom SW  [Controleer de belastingseisen en instelling van A098 [Uitsch stroom SWI].

F64  |Drv overbelast Verminder de belasting of verleng de accel.tijd.

F70 |Voeding Zet het apparaat uit en aan. Vervang de drive als de fout niet kan worden gewist.

F71 | Verls netw Er is een fout opgetreden in het communicatienetwerk.

F81 |Comm.verlies Als de adapter niet opzettelijk is losgekoppeld, controleer dan de bedrading naar de poort.
Vervang zo nodig de bedrading, poort expander, adapters of de complete drive. Controleer
de aansluiting. Een adapter is opzettelijk losgekoppeld. Schakel hem uit met A105
[Actie comm.verls].

F100 |Parameter checksum |Herstel fabrieksinstellingen.

F122 |Defect I/O bord Zet het apparaat uit en aan. Vervang de drive als de fout niet kan worden gewist.

0}

Type fout Auto-reset/run. Configureer met parameters A092 en A093.
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Afmetingen van drive

PowerFlex 4 drives met paneelmontage — Nominale waarden zijn in kW

[}
£ 240 VAC - 1-fase
E 120 VAC -1-fase | coorvem 240 VAC - 1-fase 240 VAC - 3-fase | 480 VAC - 3-fase
A (02 0.2 02 02 0,37
0,37 0,37 0,37 0,37 0,75
0,75 075 0,75 1,5
15
B 0,75 15 15 2,2 22
1,1 22 3,7 37
PowerFlex 4 drives met paneelmontage (1)—Afmetingen zijn in millimeter.
Gewichten zijn in kilogram.
a
147 d 41 ‘ c |
® o1+ I\ H T
Ml
3 (I
R
i A ==y
— |
| ]
Sss
(2) 3) Verzend-
Frame |a b c d e f g gewicht
A 80 185 136 67 152 59,3 140 14
B 100 213 136 87 180 87,4 168 2,2

(1)

@)
@)

Drives met flensmontage zijn ook verkrijgbaar. Raadpleeg de Gebruikershandleiding van de PowerFlex 4

voor meer informatie.

Totale hoogte van drive met optieset IP 30/NEMA 1/UL type 1 geinstalleerd.
Totale hoogte van standaard open type IP 20 drive.

Optieset IP 30/NEMA 1/UL type 1 — Afmetingen zijn in millimeter

Q Qii“)g@“ Q 109,9
= TS S
TR | 82 S s 743
E]Wg@&a OQODOD @OQODO
= —- ER [T Q’QHLA L
Frame A - 22-JBAA Frame B - 22-JBAB
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Inicio Rapido

Inversor CA de freqiiéncia ajustavel
PowerFlex 4
FRN 6.xx

Este guia de Inicio Rapido resume as etapas bdsicas necessdrias para instalar,
inicializar e programar o inversor de freqiiéncia ajustavel PowerFlex 4. As
informacoes fornecidas Nao substituem o Manual do Usuario e se destinam
somente ao pessoal qualificado de servicos e manutencao do inversor. Para
obter informacdes detalhadas sobre o PowerFlex 4, incluindo instru¢des de EMC,
consideragdes de utiliza¢do e precaucdes afins, consulte o0 Manual do Usudrio do
PowerFlex 4, Publicacdo 22A-UMO001... em
www.rockwellautomation.com/literature.

Precaucdes gerais

ATENCAO: O inversor contém capacitores de alta tensdo que demoram

para descarregar ap6s a remog¢do da fonte de alimentag@o principal. Antes de
trabalhar no inversor, néo se esquega de isolar a fonte de alimentag@o principal
das entradas de linha [R, S, T (L1, L2, L3)]. Aguarde trés minutos para que os
capacitores descarreguem até atingir niveis de tensdo seguros. Se isto nio for
observado, poderd ocorrer lesdo pessoal ou morte.

Tela de LEDs escurecidos ndo sdo indicagdo de que os capacitores
descarregaram para niveis de tensdo seguros.

ATENCAO: Poderio ocorrer danos no equipamento e/ou lesdo pessoal se 0
parametro A092 [Tent ReinAut], ou A094 [Partida energ.] for utilizado em uma
aplicagdo indevida. Nio use essa funcéo sem levar em considerac@o os c6digos,
padrdes e regulamentos locais, nacionais e internacionais, ou as diretrizes da
industria.

ATENCAO: Apenas o pessoal qualificado com inversores CA de freqiiéncia
ajustdvel e mecanismos associados deve planejar ou implementar a instalag@o, a
energizacdo e a manutencdo subseqiiente do sistema. Se isso ndo for observado,
poderd ocorrer lesdo pessoal e/ou danos no equipamento.

ATENCAO: Este inversor contém pecas e conjuntos sensiveis 2 ESD
(Electrostatic Discharge - Descarga Eletrostdtica). Precaugdes de controle da
estdtica sdo necessdrias durante a instalacdo, testes, servicos de manutengao

ou reparos deste conjunto. Se os procedimentos de controle da ESD ndo

forem observados, poderdo ocorrer danos nos componentes. Caso ndo esteja
familiarizado com os procedimentos de controle estético, consulte a Publicacio
8000-4.5.2 da A-B, “Guarding Against Electrostatic Damage”, ou qualquer
outro manual de prote¢do contra a ESD apropriado.

ATENCAO: Um inversor indevidamente utilizado ou instalado pode causar
danos nos componentes ou a reducdo da vida ttil do produto. Erros de fiagdo e
aplicagdo, tais como o subdimensionamento do motor, alimentacdo de energia
CA incorreta ou inadequada, ou temperaturas ambientes excessivas podem
resultar no funcionamento indevido do sistema.
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Consideracées de Montagem

Monte o inversor verticalmente, sobre uma superficie lisa, vertical e nivelada.

Espessura minima do painel

Tamanho dos parafusos | Torque d

e aperto Trilho DIN

1,9 mm (0,0747 pol.)

M4 (#8-32)

1,56-1,96 Nm (14-17 Ib.pol)

35 mm

L]
metdlicas.
L]

Nio exponha a atmosferas corrosivas.
Proteja contra a umidade e a luz solar direta.

Espacamentos minimos de montagem

Proteja o ventilador de resfriamento, evitando a penetragdo de poeira ou de particulas

{

U

Consulte a pagina 12 quanto as
dimensdes de montagem.

120 mm
(4,7 pol.)

AN

oSobo
(o el=

S0 Objetos mais

préximos que podem
obstruir o fluxo de ar

pelo dissipador de
calor e pelo rack do
inversor

120 mm
(4,7 pol.)

b

@
2

7 pol. 25 mm
A 4 M H (1,0 pol.)

oSobo
=

© awosnay

oSobo
&ooo

© o sano

120 mm
(4,7 pol.)

b

U

Opcao

de montagem A

Néo requer espagamento entre 0s inversores.

Temperaturas do am

biente de operacao

Opcao de montagem B

Temperaturas do ambiente

Classificacao do gabinete

Espacamentos minimos de

Minimo Méximo montagem
40°C (104°F) IP 20/Tipo aberto Use a opgao de montagem A
-10°C (14°F) IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 Use a opgao de montagem B
50°C (122°F) | IP 20/Tipo aberto Use a opgao de montagem B

() A classificagio requer a instalagio de um kit opcional IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1
para o PowerFlex 4.

Requisitos gerais de aterramento

Importante: O jumper MOV-terra deve ser retirado se o
inversor estiver instalado em um sistema de distribuicéo
aterrado com resisténcia ou nao aterrado.

Aperte o parafuso apds a remogéo do jumper.

Localizagao R e el
do jumper ?ﬁ @D e
@ Amse-rotey

(N
SHLD

Atendimento a norma CE

Consulte 0 Manual do Usudrio do PowerFlex 4 quanto aos detalhes sobre como
cumprir as Diretrizes de Baixa Tensdo (LV) e de Compatibilidade
Eletromagnética (EMC).
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Especificacoes, fusiveis e disjuntores

Classificagoes Classificagoes x - - = |Dissipacdo
Numerode |de saida ¢ de entradg Protegdo do circuito de derivaao | 4o enpergia
catdlogo Faixa de Protetores do IP20 aberto

kW (HP) ‘A tensdo  |kVA |A Fusiveis |motor 140M ‘ Contatores Watts
100 - 120 Vca (+10%) - entrada monofasica, 0 - 230 V saida trifasica
22A-VIP5N104 10,2(0,25) |1,5 90-126 0,75 16,0 10 140M-C2E-C10 |100-C09 32
22A-V2P3N104 0,4 (0,5) 2,3 90-126 1,15 |90 15 140M-C2E-C16 |100-C12 40
22A-VAP5N104 10,75 (1,0) |45 90-126 2,25 |18,0 30 140M-D8E-C20 |100-C23 55
22A-V6PON104 1,1 (1,5) 6,0 90-126 3,0 24,0 40 140M-D8E-C25 |100-C37 80
200 -240 Vca (£10%) - entrada (") monofasica, 0 - 230 V saida trifasica, SEM FREIOS
22A-A1P4N103  |0,2(0,25) |14 180-265 0,7 32 6 140M-C2E-B40 |100-C09 32
22A-A2P1N103 0,4 (0,5) 2,1 180-265 105 |53 10 140M-C2E-B63 |100-C09 40
22A-A3P6N103 10,75 (1,0) |3,6 180-265 1,8 9,2 15 140M-C2E-C16 |100-C12 55
22A-A6P8N103 1,5 (2,0) 6,8 180-265 34 14,2 25 140M-C2E-C16 |100-C16 85
22A-A9P6N103 12,2 (3,0) 9,6 180-265 48 19,6 30 140M-D8E-C25 |100-C23 125
200 - 240 Vca (£10%) - entrada () monofasica, 0 - 230 V saida trifasica
22A-A1P5N104  10,2(0,25) |1,5 180-265 0,75 |50 10 140M-C2E-B63 |100-C09 32
22A-A2P3N104 10,4 (0,5) 2,3 180-265 1,15 |6,0 10 140M-C2E-B63 |100-C09 40
22A-A4P5N104 10,75 (1,0) |45 180-265 2,25 |10,0 15 140M-C2E-C16 |100-C12 55
22A-ABPON104 1,5 (2,0) 8,0 180-265 4,0 18,0 30 140M-D8E-C20 |100-C23 85
200 - 240 Vca (+10%) - entrada trifasica, 0 - 230 V saida trifasica
22A-B1P5N104  10,2(0,25) |1,5 180-265 075 |1,8 3 140M-C2E-B25 |100-C09 32
22A-B2P3N104 10,4 (0,5) 2,3 180-265 115 |25 6 140M-C2E-B40 |100-C09 40
22A-B4P5N104  10,75(1,0) |45 180-265 225 |52 10 140M-C2E-C10 |100-C09 55
22A-B8PON104  |1,5(2,0) 8,0 180-265 4,0 9,5 15 140M-C2E-C16 |100-C12 85
22A-B012N104 12,2 (3,0) 12,0 180-265 55 15,5 25 140M-C2E-C16 |100-C16 125
22A-B017N104 13,7 (5,0 17,5 180-265 8,6 21,0 30 140M-F8E-C25 |100-C23 180
380 - 480 Vca (+10%) — entrada trifasica, 0 - 460 V saida trifasica
22A-D1P4N104 10,4 (0,5) 14 340-528 14 18 3 140M-C2E-B25 |100-C09 35
22A-D2P3N104 10,75(1,0) |2,3 340-528 2,3 32 6 140M-C2E-B40 |100-C09 50
22A-D4PON104  |1,5(2,0) 4,0 340-528 4,0 57 10 140M-C2E-B63 |100-C09 70
22A-D6PON104 12,2 (3,0) 6,0 340-528 59 75 15 140M-C2E-C10 |100-C09 100
22A-D8P7N104 3,7 (5,0) 8,7 340-528 8,6 9,0 15 140M-C2E-C16 |100-C16 150

Classificagoes de entrada/saida

Frequéncia de saida: 0-240 Hz (Programavel)

Eficiéncia: 97,5% (Tipica)

Entradas de controle digital (corrente de entrada = 6 mA)

Modo SRC (Source — Fonte): Modo SNK _ . 4-20 mA Analdgico: impedancia de entrada de 250 ohms
1824V = ON (LIGADO) |(SIM&~ S'S_sg’ﬁf("& ADO) |0-10 Veo analdgico: mpedinca de enirada de 100 k ohms
0-6 V = OFF (DESLIGADO) 1824V = OFF (DESLIGADO) Potenciémetro externo: 1-10 k ohms, minimo 2 W

Aprovagoes

UL508C EMC Dvrecﬂve 89/336;EEC LV Dir. 73/23/EEC
CSA222
c Us No. 14 EMC EN 61800 3

Entradas de controle analdgico

Saida de controle (Saida programavel, relé de forma C)
Capacidade ¢/ carga resistiva: 3,0 A a 30 Vcc, 125 Vca e 240 Vca Capacidade ¢/ carga indutiva: 0,5 A a 30 Ve, 125 Vca e 240 Vea
Fusiveis e disjuntores recomendados

Fusivel: UL Classe J, CC, T ou Tipo BS88; 600 V (550 V) ou equivalente. Disjuntores: HMCP ou Bulletin 140U ou equivalente.
Recursos de protegao

Protegdo do motor: Protecao contra sobrecarga |t — 150% para 60 segundos, 200% para 3 segundos (oferece protecao Classe 10)
Sobrecorrente: 200% limite de hardware, 300% falha instantanea
Sobretensao:
Entrada de 100-120 Vca — Disparo ocorre na tens&o de barramento de 405 Vcc (equivalente & linha de entrada de 150 Vca)
Entrada de 200-240 Vca — Disparo ocorre na tens&o de barramento de 405 Vcc (equivalente & linha de entrada de 290 Vca)
Entrada de 380-460 Vca — Disparo ocorre na tenséo de barramento de 810 Vcc (equivalente & linha de entrada de 575 Vca)
Subtenséo:
Entrada de 100-120 Vca — Disparo ocorre na tenséo de barramento de 210 Vcc (equivalente a linha de entrada de 75 Vca)
Entrada de 200-240 Vca — Disparo ocorre na tenséo de barramento de 210 Vcc (equivalente & linha de entrada de 150 Vca)
Entrada de 380-480 Vca — Disparo ocorre na tenséo de barramento de 390 Vcc (equivalente & linha de entrada de 275 Vca)
Percurso (Ride Through) de controle: O percurso minimo € de 0,5 segundo — valor tipico de 2 segundos
Percurso (Ride Through) de energia sem falha: 100 milissegundos
Frenagem dindmica
Freio IGBT interno incluido com todas as classificacdes, exceto as versdes sem freios. Consulte o Apéndice B do Manual do Usudrio do
PowerFlex 4 quanto as informacdes para pedidos do resistor de FD.

(" Os inversores monofasicos de 200-240 Vca também se encontram disponiveis com um filtro integral EMC. O sufixo de catalogo
muda de N103 para N113 e de N104 para N114.
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Fiacao elétrica
Classificagao dos fios de for¢a Fio de cobre recomendado
THHN/THWN sem blindagem, 600 V, 75 °C (167 °F) 15 Mils isolado, local seco

RHH/RHW-2 blindado de 600 V, 75 °C ou 90 °C (167 °F ou 194 °F) Belden 29501-29507 ou equivalente

RHH/RHW-2, suporte blindado com classificagéo de 600 V, 75 °C ou

90°C (167 °F ou 194 °F) Shawflex 2ACD/3ACD ou equivalente

Bloco de terminais de forca
(llustracao do gabinete A)

Terminal Descri¢ao
R/L1, S/L2 Entrada monofasica
R/L1, S/L2, T/L3 | Entrada trifasica
urm Para o motor U/T1 Troque quaisquer dois fios do
VT2 Para o motor V/T2 = motor para mudar o sentido
WIT3 Para o motor W/T3 = de avango.
BR+, BR- Conexao do resistor de frenagem dindmica [classificagdes de poténcia de 0,75 kW (1 HP) e superiores]
@ Aterramento de Seguranga - PE
Especificacées do bloco de terminais de forca
Gabinete Bitola méxima do fio'") Bitola minima do fio") Torque
A 3,3mm? (12 AWG) 0,8 mm? (18 AWG)
2 5 1,7-2,2 Nm (16-19 Ib.pol)
B 5,3 mm? (10 AWG) 1,3 mm? (16 AWG)

v

Bitolas maxima/minima que o bloco de terminais aceitara - isto ndo é uma recomendagao.

Condicoes da poténcia de entrada

Condicéo da poténcia de entrada Acéo corretiva

Baixa impedancia da linha (inferior a 1% da reaténcia de linha) o Instale um reator de linha®)

Transformador de alimentag&o maior do que 120 kVA *  outransformador de isolamento

A linha possui capacitores de corre¢ao do fator de poténcia

A linha apresenta interrupgdes freqiientes de energia

A linha apresenta picos de ruido intermitentes superiores a 6000 V (relampago)

A tenséo fase-terra ultrapassa 125% da tenséo normal de linha a linha o Retire 0 MOV jumper - terra.
e ouinstale um transformador de
Sistema de distribuicéo néo aterrado isolamento com secundario

aterrado, se necessario.

@ Consulte o Apéndice B do Manual do Usudrio do PowerFlex 4 quanto as informagdes para pedidos de acessorios.

Recomendacoes para a fiagéo de E/S®

Tipo(s) de fio(s) Descricao Classificagao minima de isolamento
- 10,8 mm2(18 AWG), par torcido,
Belden §760/9460 (ou equiv) blindagem de 100% com dreno. 300V
0,8 mm2(18AWG), 3 condut 60 graus C
. ,8 mm , 3 condutores, 140 graus F
Belden 8770 (ou equiv) blindagem somente para potenciémetro remoto. (1409 )

@)

Se os fios forem curtos e estiverem contidos em um gabinete sem circuitos sensiveis, o uso de fio blindado talvez ndo
seja necessario, mas é sempre recomendado.

Especificagcdes do bloco de terminais de E/S
Bitola maxima do fio™ Bitola minima do fio'” Torque
1,3 mm? (16 AWG) 0,13 mm? (26 AWG) 0,5-0,8 Nm (4,4-7 Ib.pol)
(4)

Méximo / minimo que o bloco de terminais aceitard - isto ndo é uma recomendagéo.

Consulte o Manual do Usudrio do PowerFlex 4 para obter recomendacdes de
poténcia mdxima e comprimento do cabo de controle.
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Bloco de terminais de controle

U} Importante: O Terminal de E/S 01 é

Consulte 0 Manual do

P036 Terminal de E/S 01
sempre uma entrada “coast até parada’, ~ [Fonte de partida] Parada Parada Usudrio do
exceto quando PO36 [Fonte de partidal Teclado De acordo com 0 P037 Coast PowerFlex 4 para obter
estiver configurado para o controle de De acordo mais informagées.
“3 fios”. No controle de 3 fios, o terminal 3 Fios De acordo com o P037 com o P037
de E/S 01 é controlado pelo P037_ 2 Fios De acordo com o P037 Coast
[Modo de parada]. Todas as demais fontes ™ porta Rs485 | De acordo com 0 P07 Coast
de parada sao controladas pelo P037 Fiagdo Fiacio
[Modo de parada. (1) SRC tipica SNK tipica
Parada > L c olc
Importante: O inversor é remetido com v Partida/Operagéo 9
um jumper instalado entre os terminais de ™ v 2 | PARA A FRENTE( ) o :/
E/S (_)1 e 11. Retire este jumper ao usar o E Diregio/Operacio REV
terminal de E/S 01 como uma entrada de SNK SRC —u—o
parada ou de ativagéo. 04 | Digital comum
@ llustrag&o do controle de dois fios. 05 |Entradadigtalt —o/
Para o controle de 3 fios, use uma entrada 06 Entrada digital 2
momentanea # no Terminal de E/S 04V i
02 para contrcﬁ)ar uma partida. Use uma 11 | +24 Vee
entrada mantida oo para o Terminal . ’16\; T, 10 Vee
de E/S 03 para mudar o sentido. ! 2 i * T
I 13 | Entde 0-10V |
Relé N.O. (normalmente aberto) ) 3 14 | Analégico comum }
) —Comum do relé g { | 15 | Ent de 4-20 mA 0 potenciometro
Relé N.C. (normalmente fechado) R3 16 | Blindagem RS485 (11e1v§ Izeéhm
2 Watt Min.
01 02 03 04 05 06
N
R1 _R2 R3 A4
30 Voo | 125 Va | 240 Vea SNK ]
Resistivo| 30A | 30A | 30A QD @ QD _
Indutivo | 05A 05A 05A SRC (1)
No. |Sinal Default Descricao Parametros
Relé N.A 5 .
R1 (normalmente aberto) Falha Contato normalmente aberto para relé de saida. A055
R2 |Comum do relé - Comum para relé de saida.
Relé N.F. . .
R3 (normalmente fechado) Falha Contato normalmente fechado para relé de saida. A055
. Source As entradas podem ser instaladas como Sink (SNK - Dissipador)
Chave DIP de Sink/Source (SRC - Fonte) |ou Source (SRC - Fonte) através da configuracéo da chave DIP.
(1) Deve haver um jumper instalado em fabrica ou uma entrada normalmente (1)
01 |Parada Coast fechada para que a operacao do inversor inicie. P036
Partida/Operagao "
02 Inativa P036, P037
PARA A FRENTE " 0 comando vem de um teclado integral por default. Para desativar a
operagao em reverso, consulte A095 [Desat. reverséo].
03 |Direcao/Operacao REV/|Inativa perag L ! Eggg PoaT,
- _ Para entradas digitais. Isolado eletronicamente com entradas digitais a
04 |Digital comum partir de E/S analdgicas.
. req L
05 |Entrada digital 1 pré-configurada Programa com A051 [Sel Ent Digital1]. A051
- Fre L
06 |Entrada digital 2 pré-configurada Programa com A052 [Sel Ent Digital2]. A052
_ Forca para entradas digitais suprida pelo inversor.
1 |+24Veo A corrente de saida maxima é 100 mA.
_ Forga suprida pelo inversor para potenciémetro externo de 0-10 V.
12 1+10Vee A corrente de saida maxima é 15 mA. P038
1oy(d) " Para alimentagéo externa de entrada de 0-10 V (impedancia de entrada =
13 |Entde 010V Inafiva 100 k ohm) ou brago de contato do potenciometro. P038
- Para Ent. de 0-10 V ou Ent. de 4-20 mA. Isolado eletronicamente com
14 |Analégico comum B entradas a partir da E/S digitais.
y (3) " Para alimentagao externa de entrada de 4-20 mA
15 |Entde 4-20 mA Inafiva (impedéncia de entrada = 250 ohms). P038
16 Blindagem RS485 O terminal deve ser conectado ao terra PE de seguranca ao usar a porta
DSI de comunicagdo RS485 (DSI).
G

a0 mesmo tempo, resultard uma referéncia de freqliéncia indeterminada.

Apenas uma fonte de frequiéncia analégica pode ser conectada de cada vez. Se mais de uma referéncia for conectada
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Prepare-se para a energizacéo do inversor

ATENCAO: Deve-se aplicar forca ao inversor para realizar os procedimentos
de energizagdo a seguir. Algumas das tensdes presentes se encontram no
potencial da linha de entrada. Para evitar o perigo de choque elétrico ou dano
no equipamento, o procedimento a seguir deve ser realizado somente por
pessoal qualificado. Leia completamente e compreenda o procedimento antes
de iniciar. Nao prossiga se ocorrer algum problema durante a realizagdo
desse procedimento. Remova toda a forca, incluindo as tensdes de controle
fornecidas pelo usudrio. Pode haver tensdes fornecidas pelo usudrio, mesmo
quando a for¢a principal CA ndo estiver aplicada ao inversor. Corrija a avaria
antes de continuar.

Antes de aplicar a tens@o no inversor

1. Certifique-se de que todas as entradas estejam conectadas aos terminais
corretos e de que estejam seguras.

2. Verifique se a forca da linha CA no dispositivo de desconexdo estd dentro do
valor nominal do inversor.

3. Certifique-se de que toda forca de controle digital seja de 24 Volts.

4. Verifique se chave DIP de configura¢do do Sink (SNK)/Source (SRC) estd
configurada para corresponder ao esquema de fiagdo de controle. Consulte a
pdgina 5 quanto a localizag@o.

Importante: O esquema de controle de default € Source (SRC). O terminal de

Parada ¢ ligado em ponte (terminais de E/S 01 e 11) para permitir

a inicializac@o a partir do teclado. Se o esquema de controle for
mudado para Sink (SNK), o jumper deve ser removido dos terminais
de E/S 01 e 11 e instalado entre os terminais de E/S 01 e 04.

5. Verifique se hd uma entrada de Parada, caso contrdrio a operacdo do inversor
nao inicializara.

Importante: Se o Terminal de E/S 01 for usado como uma entrada de parada,
deve-se remover o jumper entre os Terminais de E/S Ol e 11.

Aplicacao de forca ao inversor

6. Aplique tensdes de controle e for¢ca CA para o inversor.

7. Familiarize-se com os recursos do teclado integrado (consulte a pdgina
seguinte) antes de configurar quaisquer parametros do Grupo de
Programacao.

Controle de partida, parada, sentido e velocidade

Os valores de default de fabrica dos parametros permitem controlar o inversor a
partir do teclado integral. Nenhuma programacio € necessdria para dar a partida,
parar, mudar o sentido e controlar a velocidade diretamente do teclado integral.

Importante: Para desativar a operacéio em reverso, consulte A095 [Desat.
reversao].

Se ocorrer uma falha durante a energizago, consulte a pagina 11 para uma
explicagdo do cdédigo de falha. Para obter informagoes completas sobre
localizac@o de falhas, consulte o Manual do Usudrio do PowerFlex 4.
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Menu Descri¢ao

[} Grupo de Tela (somente visualizagao)

I} Consiste nas condicdes de operagao do
- inversor comumente visualizadas.
7 Grupo de programagéo basica
,C Consiste nas fungdes programaveis mais
comumente utilizadas.
D Grupo de programagéo avangada
I Consiste nas demais funcées programaveis.

Designador de falhas
Consiste na lista de cédigos para condigdes de
falhas especificas. Exibido somente quando

houver uma falha.
No. | LED Estado do LED Descricao
(1) Status de Vermelho constante | Indica que o inversor esta em operagéo e o sentido comandado
operagéo/sentido do motor.
Vermelho piscando | O inversor foi comandado a mudar de sentido. Indica o sentido
efetivo do motor enquanto esté desacelerando para zero.
(2] Tela alfanumérica | Vermelho constante | Indica o nimero do parametro, valor do pardmetro ou cédigo de
falha.
Vermelho piscando | Se apenas um digito estiver piscando, isto indica que o digito
pode ser editado.
Se todos os digitos estiverem piscando, indica uma condi¢éo de
falha.
(3} Unidades exibidas | Vermelho constante | Indica as unidades do valor do parametro exibido.
(4} Status de Vermelho constante | Indica que o valor do parametro pode ser alterado.
programagao
(5) Status de falha Vermelho piscando | Indica que houve falha no inversor.
(6) Status do Verde constante Indica que o potenciémetro no teclado integral esta ativo.
potenciémetro
@ |Statusdateclade | Verde constante Indica que a tecla de partida do teclado integral esta ativa.
partida A tecla reverso também estard ativa exceto se for desativada pelo
A095 [Desat. reversao).
No. | Tecla Nome Descricao
(8) Escape Volta uma etapa no menu de programagao.
Ese Cancela uma alteragao no valor do pardmetro e sai do Modo de
Programagao.
Selecéo Avanca uma etapa no menu de programag&o.
Seleciona um digito ao visualizar um valor de parametro.
Seta para cima Movimenta-se pelos grupos e parametros.
Seta para baixo Aumenta/diminui o valor do digito que esté piscando.
Enter Avanca uma etapa no menu de programagao.
Salva uma alteragéo no valor do parametro.
(0} Potencidmetro Usado para controlar a velocidade do inversor. O default é ativo.

Controlado pelo parametro P038.

Partida

Usado para dar partida no inversor. O default ¢ ativo.
Controlado pelo parametro P036.

Reverso

Usado para inverter o sentido do inversor. O default ¢ ativo.
Controlado pelos parametros P036 e A095.

@@@@@g@

Parada

Usada para parar o inversor ou remogao de uma falha.
Esta tecla estd sempre ativa.
Controlada pelo parametro P037.
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Consulte 0 Manual do Usudrio do PowerFlex 4 para obter mais informagdes sobre parametros.

Visualizagéo e edicdo de parametros
O dltimo parametro de Grupo de Tela selecionado pelo usudrio sera salvo quando a forga for
removida e ser4 exibido por default quando a forga for aplicada novamente.

A seguir um exemplo das fungdes bésicas do teclado integral e da tela. Este exemplo fornece
instrucdes basicas de navegacéo e ilustra como programar o primeiro pardmetro do Grupo de

Programacéo.

Etapa

Tecla(s)

Exemplos de tela

1.

Quando a forca for aplicada, o dltimo nimero de
parametro do Grupo de Tela selecionado pelo
usuario é exibido brevemente com os caracteres
piscando. A tela entao retorna ao valor atual do
paréametro. (O exemplo indica o valor de d001
[Freq saida] com o inversor parado.)

. Pressione Esc uma vez para exibir o nimero de

parametro do Grupo de Tela que aparece durante
a energizacao. O nuimero do pardmetro piscara.

. Pressione Esc novamente para entrar no menu

do grupo. A letra correspondente ao menu de
grupo piscara.

. Pressione a seta para cima ou seta para baixo

para movimentar-se pelo menu do grupo
(d, PeA).

. Pressione Enter ou Sel para entrar em um grupo.

O digito da direita do Ultimo par&metro visualizado
naquele grupo ird piscar.

. Pressione a seta para cima ou seta para baixo

para movimentar-se pelos pardmetros que estdo
no grupo.

. Pressione Enter ou Sel para visualizar o valor de

um parametro. Caso nao deseje editar o valor,
pressione Esc para retornar ao nimero do
parametro.

. Pressione Enter ou Sel para entrar no modo de

programacéo para editar o valor do pardmetro. O
digito da direita piscara e o LED de Programagéo
acendera se o parametro puder ser editado.

. Pressione a seta para cima ou seta para baixo

para mudar o valor do parametro. Se desejado,
pressione Sel para movimentar-se de digito a
digito ou bit a bit. O digito ou bit que pode ser
mudado ird piscar.

10. Pressione Esc para cancelar uma mudanga.

1

-

O digito parard de piscar, o valor anterior serd
restaurado e o LED de Programacao se desligara.

Ou

Pressione Enter para salvar a mudanca. O digito
deixara de piscar e o LED de Programagéo se
desligara.

. Pressione Esc para retornar a lista de parametros.

Continue pressionando Esc para sair do menu de
programagao.

Se a tela ndo mudar quando vocé pressionar
a tecla Esc, sera exibido d001 [Freq saida].
Pressione Enter ou Sel para entrar no

menu do grupo.
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Parametros do Grupo de Tela

No. |Parametro Min/Max: Tela/Opgoes
d001 |[Freq saida] 0,0/[Freq. maxima] 0,1Hz
d002 |[Freq comandada] |0,0/[Freq. méxima] 0,1Hz
d003 |[Corrente saida]  |0,00/(Corrente do inversor x 2) (0,01 A
d004 |[Tensao de saida] |0/Tens&o nominal do inversor 1VCA
d005 |[Tensao barram CC]/Baseado na classificagéo do 1VCC
Inversor
d006 |[Status inversor]  |0/1 (1 = Condicao verdadeira)  |Bit 3 Bit2 Bit1 Bit0
Desacelerando  Acelerando Para frente Operando
d007-|[Cédigo falha x] F2/F122 F1
doo9
d010 |[Display processo] |0,00/9999 0,01-1
d012 |[Fonte controle] ~ {0/9 Digito 1 = Comando de velocidade  Digito 0 = Comando de partida
(Consulte P038; 9 = “Freq Jog") (Consulte P036; 9 = “Jog”)
d013 |[Status entcntrl]  |0/1 (1 = Entrada presente) Bit 3 Bit2 Bit1 Bit0
Reservado Entrada Sentido/ Partida/Operacéo
de parada Operagéo REV PARA FRENTE
d014 |[Status ent dig] 01 (1 = Entrada presente) Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Reservado Reservado Sel Ent Digital 2 Sel Ent Digital 1
d015 |[Status comun] 0/1 (1 = Condigao verdadeira)  (Bit 3 Bit2 Bit1 Bit0
Ocorreu falha ~ Opgdo RS485  Transmitindo Recebendo
d016 |[Versdo SFW] 1,00/99,99 0,01
d017 |[Tipo de inversor] {1001/9999 1
d018 |[Tempo decorrido] |0/9999 Hrs 1=10Hrs
d019 |[Dados pto teste] |0/FFFF 1 Hex
d020 |[Entr Anlg 0-10V] |0,0/100,0% 0,1%
d021 |[Entr Anlg 4-20mA] |0,0/100,0% 0,1%
d024 |[Temp Inv] 0/120 graus C 1 grau C
Energizacao inteligente com os parametros
basicos do grupo de programacao
[6 = Pare o inversor antes de mudar este pardmetro.
No. [Parametro [Min/Méx: [Tela/Opgdes Default
P031 |[Tens&o nominal do motor] [20/Tenséo nominal do inversor \1 VCA Baseado na
(O] |Configurado na tensao nominal da placa de identificagdo do motor. classificagao
do inversor
P032 |[Freq nominal do motor] [10/240 Hz [1Hz 60 Hz
Configurado na freqliéncia nominal da placa de identificagéo do motor.
P033 |[Corrente sobrecarga motor]  |0,0/(Corrente nominal inversor x 2) \0,1 A Baseado na
Configurado na corrente maxima permitida para o motor. classificagao
do inversor
P034 |[Freq minima] 0,0/240,0 Hz \0,1 Hz 0,0 Hz
Estabelece a freqliéncia mais baixa que o inversor produzira continuamente.
P035 |[Freq. méaxima] [0/240 Hz [1Hz 60 Hz
Estabelece a freqiiéncia mais elevada que o inversor produzira.
P036 |[Fonte de partidal 055 (1) = ‘"gefclado”m i = “iﬁnvi\l/;fios" 0
inici 3 ="3fios” = “AltaVel2fios”
[@] E]iteart;(e)lrlece 0 esquema de controle usado para iniciar a operagao do 22 fios® 5 - *Porta Comun”
™ Quando ativo, a tecla reverso também estard ativa, exceto se for desativada pelo A095 [Desat. reverséo).
P037 |[Modo de parada] [or7 (1) = “(H;am;;ab(éF"m g: “(F;am;:a” 0
i ="“Coast, CF” ="“Coast’
oo e prats i s s i s psce oy 50|y~ G 1) 8 oo
(Terminal de E/S 03), porta RS485], exceto como observado abaixo. |3 = AutoFrCC, CF™/ 7 = *Auto Fren CC
Importante: O Terminal de E/S 01 é sempre uma entrada de redugéo da velocidade até a parada (coast to stop),
exceto quando P036 [Fonte de partida] estiver configurado para controle de “3 fios”. Quando no controle de 3 fios,
o terminal E/S 01 é controlado pelo P037 [Modo de parada].
() A entrada da parada também remove uma falha ativa.
P038 |[Ref. velocidade] \0/5 (1) = “Eot Inlvtersof’ \'i = “Ent. 4':;20mA"1 0
anci j i = “Freq Interna” = “Freq Pré-conf”
Estabelece a fonte de referéncia de velocidade para o inversor. o “Em? 010V 5o “Por?a Comun”
Importante: Quando A051 ou A052 [Sel Ent Digitalx] estiver configurado na opgéo 2, 4, 5, 6, 13 ou 14, e a entrada digital estiver
ativa, A051 ou A052 cancelard a referéncia de velocidade controlada por este parametro. Consulte o Capitulo 1 do Manual do
Usudrio do PowerFlex 4 para obter detalhes.
P039 |[Tempo acelerac 1] 0,0/600,0 s \0,1 s 10,0s
Configura a taxa de aceleragdo para todos os aumentos de velocidade.
P040 |[Tempo desacele 1] 0,1/600,0 s \0,1 s 10,0s
Configura a taxa de desaceleracao para todas as redugdes de velocidade.
P041 |[Voltar Defaults] \0/1 0 = “Estado inativo” 0
Restaura todos os valores de parametros para os valores de fébrica. | 1= "Restaurar defaults”
P043 |[Ret sobrec motor] \0/1 0 = “Desativado” 1 = “Ativado” 0

Ativa/desativa a funcdo de retencao de sobrecarga do motor.
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Consulte 0 Manual do Usudrio do PowerFlex 4 para obter mais informagdes sobre parametros.

Parametros de grupo avancados

No. |Pardmetro Min/Max: Tela/Op¢oes Default
A051 |[Sel Ent Digital1] 0/26 0 = “N&o usado” 8 = “ParRampa, CF” 4
Terminal de E/S 05 1="“Acel 2 e Desacel 2" 9 = “ParCoast, CF”
A052 |[Sel Ent Digital2] 2="Jog" 10 = “ParInjCC, CF”
Terminal de E/S 06 3 =“Falha Aux” 11 ="“Jog p/frente”
4 = “Freq Pré-conf” 12 =“Jog reverso”
5="Local’ 13 ="“Cont Ent 10V”
6 = “Porta Comun.” 14 =“Cont Ent 20mA”
7 ="“Rem. falha” 26 = “Invers Anlg”
A055 |[Sel saida relé] 0/21 0 = “Pronto/Falha” 6 = “Acima Freq” 0
1="Nafreq” 7 ="“Acima corr”
2 = “Motor opera” 8 = “Acima tensCC”
3 =“Reverso” 9 = “Encer. tent”
4 ="“Sobrec motor” 10 ="“Acima V anlg”
5 ="“Reg rampa” 20 =“Contr. Param”
21 ="“Falha NaoRec”
A056 |[Nivel saida relé] 0,0/9999 0,1 0,0
A067 |[Tempo acelerac 2] 0,0/600,0 s 01s 20,0s
A068 |[Tempo desacele 2] 0,1/600,0 s 01s 20,0s
A069 |[Freq Interna] 0,0/240,0 Hz 0,1 Hz 60,0 Hz
A070 [[Freq pré-config0™  [0,0/240,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
A071 |[Freq pré-configl] 5,0Hz
A072 |[Freq pré-config2] 10,0 Hz
A073 |[Freq pré-config3] 20,0 Hz
() Para ativar a [Freq Pré-config 0] configure o P038 [Ref. velocidade] na opgao 4.
Estado de entrada Estado de entrada a
o hd - Parametro d
(Tﬁfnﬁ"a‘\ 3;927‘5105) (Tﬁfnﬁ"a‘\ 3;927‘5206) Forode EQNGR. | gcaeragaol daeg"mcz';?“%" uwsado®
0 0 [Freq pré-config0] [Tempo acelerac 1]/ [Tempo desacele 1]
1 0 [Freq pré-config1] [Tempo acelerac 1]/ [Tempo desacele 1]
0 1 [Freq pré-config2] | [Tempo acelerac 2]/ [Tempo desacele 2]
1 1 [Freq pré-configd] | [Tempo acelerac 2]/ [Tempo desacele 2]
@ Quando uma Entrada Digital for configurada em “Acel 2 e Desacele 2" e a entrada estiver ativa, ela cancela as configuragdes
nesta tabela.
A078 |[Frequéncia Jog] 0,0/[Freq. méxima] 0,1 Hz 10,0 Hz
A079 |[Acel/Desacel Jog] 0,1/600,0 s 01s 10,0s
A080 |[Tempo Fren CC] 0,0/90,0 s 01s 00s
A081 |[Nivel Fren CC] 0,0/(Corrente do 01A Amps x 0,05
inversor x 1,8)
A082 |[Sel resistor FD] 0/99 0 = Desativado 2 = Sem Protecao 0
1 =Res RA Normal 3-99 = % do Ciclo de servico
A083 |[% Curva S] 0/100% 1% 0% (Desativado)
A084 |[Reforco partida] 114 Ajustes em % da tenséo de base. 8
Torque varidvel  Torque constante 7 (Inversores
1=%00,TV"  5='00,semRI' 10=*10,0, T’ [de 5HP)
2="350, TV 6=0,0" 11=“125TC
3="40,0, TV 7="25TC 12="15,0, C
4="450,TV" 8=5,0,TC" 13="17,5,TC
9=75TC" 14=20,0, TC’
A088 |[Tensdo maxima] 20/Tens&o nominal 1VCA Tensao nominal
A089 |[Limite corrente] 0/(Corrente do 01A Ax 15
inversor x 1,8)
A090 |[Sel sobrec motor] 0/2 0 = "“Sem redugéo” 1 = “Redugéo min’ 0
2 = “Redugdo max”
A091 |[Frequéncia PWM] 2,0/16,0 kHz 0,1 kHz 4,0 kHz
A092 |[Tent ReinAut] 0/9 1 0
A093 |[Ret. rein auto] 0,0/300,0 s 01s 1,0s
A094 |[Partida energ.] on 0 = “Desativado” 1 =“Ativado” 0
A095 |[Desat. reversao] on 0 = “Rev ativado” 1 ="“Rev desativ’ 0
A096 |[Partid mov ativ.] on 0 = “Desativado” 1 = “Ativado” 0
A097 |[Compensagao] 03 0 = “Desativado” 2 = “Mecénico” 1
1 = “Elétrico” 3 ="“Ambos”
A098 |[Disparo Corr SW] 0,0/(Corrente do 01A 0,0 (Desativado)
inversor x 2)
A099 |[Fator processo] 0,1/999,9 0,1 30,0
A100 |[Remogao falha] 02 0 = “Pronto/Inat.” 1 ="Reset falha” 0
2 ="Remov buffer”
A101 |[[Blog programagdo]  |0/1 0 = “Desbloqueado” 1 ="Bloqueado” 0
A102 |[Sel ponto teste] O/FFFF 1 Hex 400
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No. |Parametro Min/Max: Tela/Opgodes Default
A103  [[Taxa comun dados[*”) [0/5 0="1200" 3="9600" 3
1=2400" 4=192k
2 ="4800 5="384 k"
A104 |[End n6 comun]®®) 1/247 1 100
A105 |[Acao perda comun]  (0/3 0 = “Falha” 2 =“Parada” 0
1 ="Coast até parada” 3 ="“Cont. ltima”
A106 |[Tempo perda comun] |0,1/60,0 0,1 50
A107 |[Formato comun]® |0/5 0=“RTU 8-N-1” 3=“RTU 8-N-2’ 0
1="RTU &-E-1" 4 ="RTU 8-E-2"
2="RTU 8-0-1" 5="RTU 8-0-2"
A110 |[Entr Aninf 0-10V] 0,0/100,0% 0,1% 0,0%
A111 |[Entr AnSup 0-10V] 0,0/100,0% 0,1% 100,0%
A112 |[EntrAninf 4-20mA] 0,0/100,0% 0,1% 0,0%
A113 |[EntrAnSup 4-20mA]  |0,0/100,0% 0,1% 100,0%
A114 |[Freq Esc na FLA] 0,0/10,0 Hz 0,1 Hz 2,0Hz
A115 |[Tempo Inf Proces] 0,00/99,99 0,01 0,00
A116 |[Tempo Sup Proces]  |0,00/99,99 0,01 0,00
A117 |[Mod Reg Barram] |01 0 = “Desativado” 1 = “Ativado” 1
A118 |[Modo Grav Comun] |0/1 0 ="“Salvar’ 1="Somente RAM” 0

B0 inversor deve ser desligado e ligado novamente antes que quaisquer mudangas afetem sua operagao.

Cadigos de falhas

Para remover uma falha, pressione a tecla Stop (Parar), desligue e volte a ligar,
ou configure 0 A100 [Remocao falha] em 1 ou 2.

No. |Falha Descricao

F2  [Ent. Auxiliar'") Verifique a fiagdo remota.

F3 Perda poténcia Monitore a linha de entrada CA quanto a baixa tensdo ou interrupcao de forca na linha.

F4  |Subtensao! Monitore a linha de entrada CA quanto a baixa tens&o ou interrupcao de fora na linha.

F5 Sobretensao”) Monitore a linha CA quanto a condicdes transientes ou tenséo elevada da linha. A sobretensao do
barramento também pode ser causada pela regeneragdo do motor. Aumente o tempo de
desaceleracao ou instale a opgéo de freio dinamico.

F6 Motor Travado™ Aumente [Tempo Acelerac x] ou reduza a carga de forma que a corrente de saida do inversor ndo
ultrapasse a corrente estabelecida pelo parametro A089 [Limite corrente].

F7 Sobrecarga Motort  [H& uma carga excessiva no motor. Reduza a carga para que a corrente de saida do inversor ndo
exceda a corrente estabelecida pelo parametro P033 [Corrente Sobrecarga motor].

F8 Sobretemp Dissip(” Verifique se ha aletas sujas ou bloqueadas no dissipador. Verifique se a temperatura ambiente ndo
ultrapassou 40 ° C (104 °F) para as instalagdes IP 30/ NEMA 1/ UL Tipo 1 ou 50 °C (122 °F) para
instalacdes tipo Abertas.

Verifique o ventilador.

F12  [Sobrcorr HW(™ Verifique a programacéo. Verifique quanto & carga excessiva, configuragéo indevida do reforco CC,
configuragao da tensao de frenagem CC muito elevada ou outras causas de corrente excessiva.

F13  |Falha aterram Verifique a fiagdo externa e do motor aos terminais de saida do inversor quanto & condicao de
aterramento.

F33  |Tent ReinAut Corrija a causa da falha e remova manualmente.

F38 |Fase Up/ Terra Verifique a fiagéo entre o inversor e o motor. Verifique o motor quanto a fase ligada a terra.

F39 |FaseV p/Terra Se a falha ndo puder ser removida, substitua o inversor.

F40 |Fase W p/ Terra

F41  |CurtoFase UV Verifique a fiagdo dos terminais de saida do inversor e motor quanto a condicéo de curto.

F42  |CurtoFase UW Se a falha ndo puder ser removida, substitua o inversor.

F43  |CurtoFase VW

F48  |Param default O inversor recebeu um comando para gravar os valores de default para a EEPROM. Remova a falha ou
desligue e ligue novamente o inversor. Programe os parametros do inversor conforme necessério.

F63  [Sobrcorr SW(T Verifique os requisitos de carga e a configuragao do A098 [Disparo Corr SW].

F64  |Sobrec Inversor Reduza a carga ou prolongue o tempo de aceleragao.

F70  |Unidade poténcia Desligue e ligue novamente. Se a falha ndo puder ser removida, substitua o inversor.

F71  |Perda Rede A rede de comunicagao falhou.

F81  |Perda de comun. Se o adaptador néo tiver sido desconectado intencionalmente, verifique a fiagéo a porta. Substitua a
fiagéo, o expansor da porta, os adaptadores ou todo o inversor, conforme necessério. Verifique a
conexao. Um adaptador foi intencionalmente desconectado. Desligue usando o A105 [A¢ao perda
comun.].

F100 |Checksum param Restabelece os defaults de fabrica.

F122 |Falha placa E/S Desligue e ligue novamente. Se a falha ndo puder ser removida, substitua o inversor.

(1)

Falha do tipo Auto-Reset/Operagéo. Configurar com os pardmetros A092 e A093.
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Dimens6es do inversor
Inversores PowerFlex 4 de montagem em painel - Classificagdes indicadas em kW e (HP)

[+]
% 120 Vea - 240 Vea - 240 Vca- 240 Vca - 480 Vca-
§ Monofasico "Sn:mfr?;g;" Monofasico Trifasico Trifasico
A 102(0,25) 0,2 (0,25) 0,2 (0,25) 0,2 (0,25) 0,37 (0,5)
0,37(0,5) 0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,37 (0,5) 0,75(1,0)
0,75(1,0) 0,75(1,0) 0,75 (1,0) 1,5(2,0)
1,5(2,0)
B |0,75(1,0) 1,5(2,0) 1,5(2,0) 2,2(3,0) 22(3,0)
1,1(1,5) 2,2(3,0) 3,7(5,0) 3,7(5,0)
Inversores PowerFlex 4 de montagem em painel () As dimensdes estdo indicadas em
milimetros e (polegadas). Os pesos estdo indicados em quilogramas e (libras).
a
——d— i © |
® ol % \ H T
M)
01 (0
k= E
i i N I [W=Hx
| ;
550022
Gabinete |a b®@ c d e® f g Peso liquido
A 80(3,15) |185(7,28) |136(535) |67 (2,64) |152(598) |59,3(2,33) |140(551) [1,4(3,1)
B 100 (3,94) |213(8,39) [136(535) |87(3,43) |180(7,09) |87,4(3,44) [168(6,61) |22(4,9)

1)

PowerFlex 4 para obter mais informagées.

@
@)

Altura total do inversor com o kit opcional IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 instalado.
Altura total de um inversor padrao IP20/Tipo aberto.

Inversores de montagem em flange também se encontram disponiveis. Consulte o Manual do Usudrio do

Kit opcional IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 - As dimensdes estao indicadas em milimetros e
(polegadas)

o
w®
Lo

Gabinete A -

=
22-J
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Tel: (1) 262.512.8176, Fax: (1) 262.512.2222, Email: support@drives.ra.rockwell.com, Online: www.ab.com/support/abdrives  Automation
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