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ON-MACHINE-LOSUNG?

Eine On-Machine™-L0osung ist ein dezentraler Ansatz fur das Equipment-
Design, mit dem sich die Herausforderungen, die schaltschrankbasierte
Losungen fur Endkunden mit sich bringen, minimieren lassen.
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Einsatzgebiete einer On-Machine-Losung

FORDERTECHNIK | AUTOMOBIL- UND REIFENINDUSTRIE | GEPACKABFERTIGUNG | LEBENSMITTEL UND GETRANKE | INTRA-LOGISTIK | E-COMMERCE

Ein vereinfachter, modularer Ansatz fiir das Maschinendesign
senkt die Gesamtkosten
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Das Verschieben von Steuerungen und Hardware aus dem
Schaltschrank in die Nahe der Anwendung spart Platz
und minimiert die Bereitstellungszeit
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Eine Schnellanschlusstechnologie beschleunigt die Installation und
Instandhaltung und steigert Produktivitat und Flexibilitat

On-Machine-Ldsungen sind umweltvertraglich, da sie zur
Verringerung des Ausfallrisikos beitragen
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WARUM LOHNEN SICH DEZENTRALE

Jetzt ist es moglich, Konstruktionen zu vereinfachen, Kosten zu senken und
die nachste Generation von Hochleistungsmaschinen zu entwickeln.
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Verringerte Hohere
Maschinen- Produktivitat
stellflaiche

Langere
Betriebszeiten

Entwickeln Sie schlankere, umweltfreundlichere intelligente Maschinen

INNOVATIVES DESIGN

Revolutionieren Sie lhre nachste Maschinen-konstruktion
mit der Kraft der dezentralen Achssteuerung. Unsere
branchenfiihrenden dezentralen Servoantriebe helfen
Ihnen, Maschinen mit weniger Komponenten, kleinerer
Stellflache und besserer Skalierbarkeit zu bauen.

Die ArmorKinetix®-Plattform bietet folgende
Leistungsmerkmale:

» Kompakte Designs mit unschlagbarer Leistungsdichte
« Virtuelle Drehmomenterfassung
« Gehause geman IP66/67

ENERGIEEFFIZIENZ

Mochten Sie Ihre Nachhaltigkeitsziele voranbringen?
Diese Servoantriebe zeichnen sich durch minimales
Derating aus, denn Sie kénnen |hre Motor/Antriebs-
Kombination fiir eine optimale Energieleistung und
langere Lebensdauer dimensionieren. Durch die
Montage vor Ort lassen sich auBerdem die Kosten fir
die Temperaturregelung im Gehause reduzieren oder
ganz vermeiden.

VORAUSSCHAUENDE ANALYSE UND DIAGNOSE

Durch Nutzung datenreicher Informationen von den
integrierten Vibrations- und Warmesensoren des
Antriebs kdnnen Sie neue Einblicke in Ihre Maschinen
gewinnen, um die vorausschauende Wartung zu
verbessern und ungeplante Ausfallzeiten zu vermeiden.
Wenn ein Problem auftritt, kann der Antrieb schnell
ausgetauscht oder tUberbrickt werden, um die
Produktion aufrechtzuerhalten.

Acceleration Waveform
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SCHNELLE INTEGRATION UND
EINHEITLICHE NUTZERERFAHRUNG

Beschleunigen Sie die Wertschépfung mit einer
Servoantriebsldsung, die einfach zu installieren und

intuitiv zu handhaben ist. Durch Premier Integration coe UG, eeeeiee

kénnen Sie Systembewegungen, Leistung, Steuerung
und Sicherheit in einer einzigen Programmierumgebung
programmieren. Sobald das System betriebsbereit

ist, kbnnen Sie von einer konsistenten On-Machine-
Erfahrung profitieren, um schnell zu handeln und
fundierte Entscheidungen zu treffen.
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UMFASSENDER LEISTUNGSBEREICH

Die ArmorKinetix-Servoantriebe lassen sich dank
eines Portfolios mit bis zu 5,5 kW perfekt an Ihre
Anwendungsanforderungen anpassen. Somit
kénnen Sie ArmorKinetix flr eine Vielzahl von
Achssteuerungsprozessen nutzen und eine
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ultimativ intelligente Maschine kreieren.

SICHERHEIT

Die Sicherheit ist entscheidend fiir die Verringerung
Ihrer Risikoexposition und die Steigerung der
Produktivitat. Die ArmorKinetix-Plattform bietet
integrierte Antriebs-und CIP-Sicherheit in einer
Einkabelldsung. Dies senkt die Kosten und vereinfacht
das Sicherheitsnetzwerk, wodurch Ihre Maschinen
schneller in Betrieb genommen werden kénnen.

Wie konnen lhre Maschinen profitieren?

MEHR FLEXIBILITAT |
DEZENTRALER SERVOANTRIEB

» Produkt der Klasse 200/400 V

« CIP Security

« Schutzklasse IP66/67

« Device Level Ring-fahig

« Anschluss einer beliebigen Kombination von 24
dezentralen Servoantrieben und dezentralen
Servoantrieben und Motoren in jedem Ring

« Erweiterte integrierte Sicherheit - SIL 3

« Zero-Stacking-Montage

Unterstutzt die folgenden Motoren:

« Kinetix® VP-Motoren in BaugréBen
von 63 mm bis 130 mm

« Kinetix® MP-Motoren mit Hiperface-Sin/Cos-
Feedback in BaugréBen von 100 mm bis 130 mm

«Linearmotoren

« Asynchrone Motoren mit offenem oder
geschlossenem Regelkreis

MEHR MODULARITAT UND ERWEITERBARKEIT |

DEZENTRALER SERVO UND MOTOR

» Produkt der Klasse 200/400 V

« CIP Security

« Schutzklasse bis IP66/67

« Device Level Ring-fahig

« Anschluss einer beliebigen Kombination von 24
dezentralen Servoantrieben und dezentralen
Servoantrieben und Motoren in jedem Ring

« Standard-Encoder oder Sicherheits-SIL-2-Encoder

« Option fir Haltebremse

Verfligt Uber einen integrierten Kinetix® VPL-Motor
in den folgenden BaugréBen:

«75mm

+100 mm
«115mm
«130 mm
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MEHR UNTERSTUTZUNG




