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Informationen zu Kinetix 350-Antrieben

Einachsige EtherNet/IP-Servoantriebe der Serie Kinetix® 350 stellen cine Ethernet-fihige
Lésung fiir Anwendungen mit Ausgangsleistungsanforderungen von 0,4 bis 3,0 kW (2 bis
12 A effektiv) zur Verfiigung.

Ausfiihrliche Informationen zur Verdrahtung, Leistungsanwendung, Fehlerbehebung und
Integration in ControlLogix"- oder CompactLogix™ Steuerungsplattformen finden Sie im
Handbuch ,,Kinetix 350 Single-axis EtherNet/IP Servo Drives User Manual®, Publikation
2097-UMO002.
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Wichtige Hinweise fiir den Anwender

Lesen Sie die in diesem Dokument und in den im Abschnitt, Weitere Informationen” aufgefiihrten Dokumenten enthaltenen
Informationen, bevor Sie dieses Produkt installieren, konfigurieren, bedienen oder warten. Anwender miissen sich neben den
Bestimmungen aller anwendbaren Vorschriften, Gesetze und Normen zusétzlich mit den Installations- und
Verdrahtungsanweisungen vertraut machen.

Arbeiten im Rahmen der Installation, Anpassung, Inbetriebnahme, Verwendung, Montage, Demontage oder Instandhaltung diirfen nur
durch ausreichend geschulte Mitarbeiter und in Ubereinstimmung mit den anwendbaren Ausfiihrungsvorschriften ausgefiihrt werden.

Wenn dieses Produkt nicht gemdR den Anweisungen des Herstellers verwendet wird, konnen die Schutzfunktionen des Produkts
mdglicherweise beeintrachtigt sein.

Rockwell Automation ist in keinem Fall verantwortlich oder haftbar fiir indirekte Schdden oder Folgeschéden, die durch den Einsatz
oder die Anwendung dieses Geréts entstehen.

Die in diesem Handbuch aufgefiihrten Beispiele und Abbildungen dienen ausschlielich der Veranschaulichung. Aufgrund der
unterschiedlichen Anforderungen der jeweiligen Anwendung kann Rockwell Automation keine Verantwortung oder Haftung fiir den
tatsdchlichen Einsatz der Produkte auf der Grundlage dieser Beispiele und Abbildungen iibernehmen.

Rockwell Automation iibernimmt keine patentrechtliche Haftung in Bezug auf die Verwendung von Informationen, Schaltkreisen,
Gerdten oder Software, die in dieser Publikation beschrieben werden.

Die Vervielféltigung des Inhalts dieser Publikation, ganz oder auszugsweise, bedarf der schriftlichen Genehmigung von Rockwell Automation.

In dieser Publikation werden nach Bedarf folgende Hinweise verwendet, um Sie auf bestimmte Sicherheitsaspekte aufmerksam zu machen.

WARNUNG: Dieser Hinweis macht Sie auf Vorgehensweisen und Zustande aufmerksam, die in
explosionsgefahrdeten Umgebungen zu einer Explosion und damit zu Verletzungen oder Tod, Sachschdden
oder wirtschaftlichen Verlusten fiihren konnen.

ACHTUNG: Dieser Hinweis macht Sie auf Vorgehensweisen und Zustande aufmerksam, die in
explosionsgefahrdeten Umgebungen zu einer Explosion und damit zu Verletzungen oder Tod, Sachschéden
oder wirtschaftlichen Verlusten fiihren kdnnen. Achtungshinweise helfen Ihnen, eine Gefahr zu erkennen, die
Gefahr zu vermeiden und die Folgen abzuschétzen.

> D

WICHTIG  Dieser Hinweis enthdlt Informationen, die fiir den erfolgreichen Einsatz und das Verstehen des Produkts
besonders wichtig sind.

Etiketten, die am oder im Produkt angebracht sind, kénnen auf besondere VorsichtsmaBnahmen hinweisen.

STROMSCHLAGGEFAHR: An der AuBBenseite oder im Inneren des Gerits, z. B. eines Antriebs oder Motors, kann
ein Etikett dieser Art angebracht sein, um Sie darauf hinzuweisen, dass maglicherweise eine gefahrliche
Spannung anliegt.

VERBRENNUNGSGEFAHR: An der AuBenseite oder im Inneren des Gerdts, z. B. eines Antriebs oder Motors,
kann ein Etikett dieser Art angebracht sein, um Sie darauf hinzuweisen, dass die Oberflédchen maglicherweise
gefahrliche Temperaturen erreichen konnen.

> B

GEFAHR DER LICHTBOGENBILDUNG: An der AuBBenseite oder im Inneren des Produkts, z. B. eines Motor
Control Centers (MCC), angebrachte Etiketten kdnnen Anwender auf die Gefahr einer méglichen
Lichtbogenbildung hinweisen. Lichtbdgen kdnnen zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren. Tragen Sie
eine geeignete personliche Schutzausriistung (PPE). Befolgen Sie ALLE gesetzlichen Vorschriften hinsichtlich
sicherer Arbeitsmethoden und personlicher Schutzausriistung (PPE).
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Erlauterungen zu den Bestellnummern

Diese Publikation bezicht sich auf die folgenden Kinetix 350-Antriebe.

Kinetix 350-Antriebe (einphasig)
Bestellnr. Eingangsspannung Dauerausgangsstrom A Leistungsmerkmale
(0-Spitze)
2097-V31PRO-LM 28 «120-V-Spannungsver-
doppelung
2097-V31PR2-LM 120/240,10 57 «  Safe Torque-Off (Sichere
! Drehmomentahschaltung
2097-V32PR0-LM 28
« Integrierter AC-Netzfilter
2097-V32PR2-LM 240V,10 5,7 «  Safe Torque-Off (Sichere
Drehmomentabschaltung)
2097-V32PR4-LM 13
Kinetix 350-Antriebe (ein- oder dreiphasig)
Bestellnr. Eingangsspannung Dauerausgangsstrom A Leistungsmerkmale
(0-Spitze)
2097-V33PR1-LM 28
2097-V33PR3-LM ;ig x’ } g 57 Safe Torque-Off (Sichere
2097-V33PR5-LM 240V.30 113 Drehmomentabschaltung)
2097-V33PR6-LM 17,0
Kinetix 350-Antriebe (dreiphasig)
Bestellnr. Eingangsspannung Daugrausgangsstrom A Leistungsmerkmale
(0-Spitze)
2097-V34PR3-LM 28
Safe Torque-Off (Sichere
2097-V34PR5-LM 480V,30 57 Drehmormentabschaltung)
2097-V34PR6-LM 85
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4 Kinetix 350 — Einachsige EtherNet/IP-Servoantriebe

Bevor Sie beginnen

Entfernen Sie das gesamte Verpackungsmaterial, alle Keile und Klammern an der Innenseite und
um die Komponenten. Vergleichen Sie nach dem Auspacken die Bestellnummer auf dem
Typenschild mit Ihrer Bestellung.

Teileliste
Der Kinetix 350-Antrieb wird mit folgenden Elementen geliefert:
e Kopfstiick fiir Universal-Leistungseingang (IPD), Kopfstiick fiir Reserveleistung (BP),

Kopfstiick fiir Nebenschlusswiderstand und DC-Bus (BC), Kopfstiick fiir
Motorleistung (MP) und Kopfstiick fiir sichere Drehmomentabschaltung (STO)

e Eine Erdungsklemme, die auch zur Zugentlastung fiir Motorleistungskabel dient

e Diese Installationsanleitung, Publikation 2097-IN008

TIPP Das Anschlusskit fiir das Motorfeedback (Bestellnummer 2090-K2CK-D15M) ist im
Lieferumfang nicht enthalten. Sets mit Ersatzanschliissen (Bestellnummer 2097-CONN1)
stehen ebenfalls zur Verfiigung.

Weitere Informationen finden Sie im Handbuch,,Kinetix Motion Accessories Specifications
Technical Data’, Publikation GMC-TD004.

Installieren des Kinetix 350-Antriebs

Bei diesem Verfahren wird davon ausgegangen, dass Sie Ihren Schaltschrank vorbereitet haben
und wissen, wie Sie die Verbindungen an Ihrem System vornehmen miissen. Hierin nicht
enthaltene Installationsanleitungen fiir Gerite und Zubehér finden Sie in den Anleitungen, die
mit diesen Produkten geliefert wurden.

STROMSCHLAGGEFAHR: Um die Gefahr von Stromschldgen zu vermeiden, fiihren Sie alle
Montage- und Verdrahtungsarbeiten fiir den Kinetix 350-Antrieb vor dem Einschalten aus. Nach
dem Einschalten kénnen an den Anschlussklemmen auch dann gefahrliche Spannungen anliegen,
wenn sie nicht verwendet werden.

ACHTUNG: Planen Sie die Installation hres Systems so, dass Sie alle Schneid-, Bohr-, Abzweig-
und Schweilarbeiten vornehmen, solange das System aus dem Gehéuse ausgebaut ist. Da es sich

bei dem System um eine offene Konstruktion handelt, miissen Sie sicherstellen, dass keine
Metallspane hineinfallen. Metallspane oder Fremdkdrper konnen in die Schaltkreise gelangen und
die Komponenten beschadigen.
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Montage des Kinetix 350-Antriebs

Gehen Sie zur Montage des Antriebs wie folgt vor.

1. Halten Sie bei der Montage des Antriebs in den Schaltschrank folgende Abstinde ein.

WICHTIG Montieren Sie das Modul in aufrechter Position wie dargestellt. Montieren Sie das
Modul nicht an seiner Seite.

25 mm (1,0 Zoll) Abstand Bestellnr. Abmessungen A
fiir Luftfluss und Installation .
Antrieb mm (Zoll)

2097-V31PRO-LM
2097-V31PR2-LM

<~ ————>

185(7,29)

somonzon  2097-V32PRO-LM
.Se““‘“e'“’“a"“ 2007-V32PR2-LM | 230 (9,04)
2097-V32PR4-LM
2097-V33PR1-LM
2097-V33PR3-LM | 185 (7,29) )
2097-V33PRS-LM

=y

3 mm (0,12 Zoll)
Seitlicher Abstand ‘

—b
T

25 mm (1,0 Zoll) Abstand
fiir Luftfluss und Installation

«  Fiir seitlich und an der Riickseite montierte AC-Netzfilter sind ein
zusdtzlicher Abstand und andere Bohrungsmuster erforderlich. Weitere 2097-V33PR-IM | 230(5,04
Informationen finden Sie in der Tabelle und in Schritt 2. 2097-V34PR3-LM

« Abhéngig von den anderen installierten Zusatzkomponenten ist ein 185 (7,29)
zusdtzlicher Abstand erforderlich. 2097-V34PR5-LM

« Fiir die Kabel und Drahte, die an der Oberseite, Vorderseite und
Unterseite des Antriebs angeschlossen werden, ist ein zusétzlicher 2097-V34PR6-LM | 230 (9,04)
Abstand erforderlich.

« Essind zusatzlich 150 mm (6,0 Zoll) erforderlich, wenn der Antrieb (1) Wenn Sie einen AC-Netzfilter verwenden,
neben stérungsempfindlichen Gerdten oder nicht isolierten addieren Sie 50 mm (2 Zoll).

Leitungskandlen montiert wird.

Informationen zu den Abmessungen der Kinetix 350-Antriebe finden Sie auf Seite 6.
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2. Montieren Sie den Kinetix 350-Antrieb in den Schaltschrank mit einer

M4-Stahlschraube und zichen Sie diese mit einem Anzugsmoment von 1,1 Nm fest.

Fiir Geriite mit den Bestellnummern 2097-V33PR1-LM, 2097-V33PR3-LM,
2097-V33PR5-LM, 2097-V34PR3-LM und 2097-V34PRS5-LM, die mit einem
AC-Netzfilter verwendet werden, finden Sie das Bohrungsmuster fiir die
Schaltschrankmontage im Handbuch ,,AC Line Filter Installation Instructions®,
Publikation 2097-IN003.

Kinetix 350-Antrieb — Montageabmessungen

5.0

(0.19) ™

—

Flachstecker fiir Riickfilhrungskabel  61.0
der Serie 2090 (fliegende Litze) (2.40)

2090-K2CK-D15M 1

Die Abmessungen sind in mm (Zoll) angegeben.
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(0.26)

1.8

1
0457

(0.46)

38.1—
(15) (0.18) 3x

Lusatzlicher Montagefreiraum unterhalb des Steckers ist erforderlich, um den
empfohlenen Kabelbiegeradius zu gewahrleisten.

Bestellnr.

Abmessungen mm (Zoll)

A

Bestellnr.

Abmessungen mm (Zoll)

A B

2097-V31PRO-LM

185,1(7,29)

68,0 (2,68)

2097-V33PR3-LM

185,1(7,29) 68,5(2,70)

2097-V31PR2-LM

185,1(7,29)

68,5(2,70)

2097-V33PR5-LM

185,1(7,29) 94,4(3,72)

2097-V32PRO-LM

229,6 (9,04)

68,0 (2,68)

2097-V33PR6-LM

229,6 (9,04) 68,0 (2,68)

2097-V32PR2-LM

229,6(9,04)

68,5(2,70)

2097-V34PR3-LM

185,1(7,29) 68,5(2,70)

2097-V32PR4-LM

229,6 (9,04)

86,8 (3,42)

2097-V34PR5-LM

185,1(7,29) 94,4 (3,72)

2097-V33PR1-LM

185,1(7,29)

68,0 (2,68)

2097-V34PR6-LM

229,6 (9,04) 68,0 (2,68)
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Anschlussdaten

Anhand dieser Abbildung kénnen Sie die Funktionen und Anzeigen des Kinetix 350-Antriebs
bestimmen.

Kinetix 350-Antrieb — Funktionen und Anzeigen

% 9 Ele- Beschreibung
1 fe—— - ment
1 Datenstatusanzeige und Diagnoseanzeige
2 2 Speichermodulsockel
3
‘51 12 3 Netzwerkstatusanzeige
Kinstix 350 4 Modulstatusanzeige
6 g e 5 Achsenstatusanzeige
a e 6 Ethernet-Kommunikations-Port (Port 1)
7 E/A-Anschluss (10D)
1"
8 Anschluss fiir Motorfeedback (MF)
7 s
9 Erdungskabelschuh
10 Anschluss fiir Nebenschlusswiderstand und
10 DC-Bus (BC)
1 Anschluss fiir Reserveleistung (BP)
8 § 12 Drucktasten zur Anzeigensteuerung (3)
8 13 Netzanschluss (IPD)
— . = 9 14 Motorleistungsanschluss (MP)
15 Anschluss fiir sichere
Drehmomentabschaltung (STO)
Ansicht von oben F—— Ansichtvonunten [ ]
(dargestellt ist der L (dargestelltist der |
Kinetix 350- oogn| /— Kinetix 350- —
Antrieb 2097-V33PR5-LM)  |DABBRE| —— Antrieb 2097-V33PR5-LM) —
JENEEE| — —
— 14 ~ —
I 15— —
I NEO| ——
0000 —
% B0 —
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Kinetix 350-Antrieb — Anschliisse

Bezeichnung Beschreibung Anschluss

IPD AC-Netzeingangsleistung 4-Positions-Stecker/Kopfstiick

PORT1 Ethernet-Kommunikations-Port RJ45 Ethernet

10D E/A 50-poliger SCSI-Anschluss hoher Kontaktdichte

MF Motorfeedback 15-poliger, D-formiger Stecker hoher Kontaktdichte
BP Reserveleistung 2-polige Steckverbinder-Klemmenleiste

BC Bremswiderstand und DC-Bus 7-polige Steckverbinder-Klemmenleiste

MP Motorleistung 6-polige Steckverbinder-Klemmenleiste

ST0 ,(L\Sr}sg)hluss fiir sichere Drehmomentabschaltung 6-polige Steckverbinder-Klemmenleiste

Netzanschluss-Kontaktstift (IPD)

IPD-

Bezeichnung Beschreibung Signal
L3 AC-Eingangsleistung (3-phasige Modelle) L3
L2 AC-Eingangsleistung L2
L1 AC-Eingangsleistung L1
PE Schutzerdung (Erde) PE

Stiftausrichtung fiir 8-poligen Ethernet-Kommunikations-Port (Port 1)

Stift, Port 1 Beschreibung Signal

1 Klemme zum Ubertragen von Portdaten (+) +TX

2 Klemme zum Ubertragen von Portdaten (-) -X

3 Klemme zum Empfangen von Portdaten (+) +RX ]
] - - —
6 Klemme zum Empfangen von Portdaten (-) —RX

7 - -

8 _ -
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Kontaktstift E/A-Anschluss (10D)

10D- . .

Kontaktstift Beschreibung Signal

1...4 Reserviert -

5 Reserviert - 7@

6 Reserviert

eservier - 1 —_ .

7...25 Reserviert (nicht von Kinetix 350-Antrieben verwendet) | — E @
g o

26 Bezugspotenzial fiir + Nachlauf, Aktivierung und oM E @

Referenzposition 8B

iy

27 Negativer Hardwarenachlauf NEG_OT i
g o

28 Positiver Hardwarenachlauf POS_0T E @
o o
g o

29 Antriebsaktivierung ENABLE s
g o

30 Referenzpositions-Schalter HOME_SW 5 o b0

31...35 Reserviert - R
O

36 Bezugspotenzial fiir Registrierung REG_COM U

37...38 Reserviert -

39 Registriereingang REG

40...42 Reserviert -

43 Bremsenentriegelung, positiv BRAKE+

44 Bremsenentriegelung, negativ BRAKE-

45...50 Reserviert -
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Anschlusskontaktstift Motorfeedback (MF)

MF-Stift Beschreibung Signal

1 Differenzieller Sinus-Eingang + SIN+
Differenzieller AM+ Eingang + AM+

2 Differenzieller Sinus-Eingang — SIN-
Differenzieller AM-Eingang — AM-

3 Differenzieller Kosinus-Eingang + 0s+
Differenzieller BM+ Eingang + BM+

4 Differenzieller Kosinus-Eingang — 0s-
Differenzieller BM— Eingang — BM-

5 Differenzieller Dateneingang + DATA+
Indeximpuls + IM-+

6 Bezugspotenzial ECOM

7 Encoderversorgung (+9V) EPWR_9V @

8 Single-ended Hall-Effekt-Stromwendung (5 V) S3

9 Reserviert -

10 Differenzieller Dateneingang — DATA-
Indeximpuls — IM-

1 Motorthermoschalter (Offner) TS

12 Single-ended Hall-Effekt-Stromwendung (5 V) S1

13 Single-ended Hall-Effekt-Stromwendung (5 V) S2

14 Encoderversorgung (+5 V) EPWR_5V @

15 Reserviert -

(1) Nur anwendbar, wenn der Motor {iber einen integrierten Warmeschutz verfiigt.
(2)  Encoder-Netzteil verwendet entweder 5 V oder 9V DC, abhéngig vom verwendeten Encoder und Motor.

Kontaktstift Steuerspannungsreserve (BP)

BP-Bezeichnung | Beschreibung Signal
+24V Positive 24 V DC +24VDC
24V Riicklauf 24-V-DC-Netzteil Riicklauf

Rockwell Automation-Publikation 2097-IN0O08D-DE-P — Juli 2013
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Kontaktstift Nebenschlusswiderstand und DC-Bus (B()

BC-Bezeichnung Beschreibung Signal
+ +
Positiver DC-Bus und Bremswiderstand
+ +
SH Bremswiderstand SH
Negativer DC-Bus
Kontaktstift Motorleistung (MP)
MP-Bezeichnung Beschreibung Signal
PE Schutzerdung (Erde) PE
W Motor-Leistungsausgang W
) Motor-Leistungsausgang )
U Motor-Leistungsausgang U
Kontaktstift sichere Drehmomentabschaltung (STO)
STO-Stift Beschreibung Signal
1 +24-V-DC-Ausgang aus dem Antrieb +24-V-D(-Steuerung
2 Bezugspotenzial +24-V-DC-Ausgang Steuerungs-COM
3 Sicherheitsstatus Sicherheitsstatus
4 Sicherheitseingang 1 (+24 V DC zu Aktivierung) Sicherheitseingang 1
5 Sicherheitshezugspotenzial Sicherheits-COM
6 Sicherheitseingang 2 (+24 V DC zu Aktivierung) Sicherheitseingang 2

Der Kinetix 350-Antrieb wird mit aktivierter Abschaltung bei sicherem Drehmoment geliefert.

Schlieflen Sie die Eingénge fiir die Abschaltung bei sicherem Drehmoment an einem

Sicherheitsschaltkreis an oder installieren Sie die fiir die Achssteuerung zulissigen Jumper, damit

Thnen Achssteuerungsfunktionen zur Verfiigung stehen. Weitere Informationen finden Sie im
Handbuch ,,Kinetix 350 Single-axis EtherNet/IP Servo Drive User Manual, Publikation

2097-UMO002.

Leistungsverdrahtung - Anforderungen

Der Draht muss aus Kupfer sein und eine Mindestauslegung fiir 75 °C (167 °F) aufweisen. Die

Synchronisierung der AC-Hauptversorgung ist willkiirlich und fiir den sicheren und

ordnungsgemifien Betrieb ist ein Erdungsanschluss erforderlich.

WICHTIG

Der National Electrical Code und lokal geltende Elektrorichtlinien haben Vorrang vor den

angegebenen Werten und Methoden.
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Anforderungen an die Leistungsverdrahtung des Kinetix 350-Antriebs

Klemmen ::::’::’hl:::e' Abisolier- | Dreh-
Bestellnr. Beschreibung " | schnit‘tl lange momentwert
Sti Signa i
mmZ(AWG) mm (Zoll) [ Nm (Ibein)
2097-V31PRO-LM
2097-V32PR0-LM
2097-V32PR2-LM
2097-V33PR1-LM 25(14) 7(0,28) 05 (45)

2097-V33PR3-LM
2097-V34PR3-LM S
2097-V34PR5-LM ; ;

2097-V34PRE-LM Netzeingangsleistung HE

2097-V32PR4-LM

2097-V33PRS-LM 40012) 7028 105645

2097-V31PR2-LM
2097-V33PR6-LM

0,56...0,79

6,0(10) 7028) | 55 70)

2097-V31PRO-LM
2097-V32PR0O-LM
2097-V32PR2-LM
2097-V32PR4-LM
2097-V33PR1-LM
2097-V33PR3-LM
2097-V33PR5-LM | Motorleistung
2097-V34PR3-LM
2097-V34PR5-LM
2097-V34PR6-LM
2097-V31PR2-LM

2,5014) 7(0,28) 0,5(4,5)

2097-V33PR6-LM 40(12) 7(0,28) 05(45)

2097-V31PRO-LM
2097-V32PRO-LM
2097-V32PR2-LM
2097-V32PR4-LM
2097-V33PR1-LM +
2097-V33PR3-LM : + 2,5(14) 7(0,28) | 05(45)
2097-V33PR5-LM E’ce_'é'jy{ﬁjema"d und SH
2097-V34PR3-LM -
2097-V34PR5-LM -
2097-V34PR6-LM
2097-V31PR2-LM

2097-V33PR6-LM 40(12) 7(028) | 05(45)
) +24VDC
2097-V3xPRx-LM Reserveleistung der Steuerung Riicklauf
6012 +24-V-DC-
SafeTorque-Off | ST0-2(@ | Steverung 1,5(16) 6025 | 05(45)
(Sichere $T0-3 Steuerungs-COM
2097-V3xPRx-LM Drehmoment- | ST0-4 Sicherheitsstatus

bschalt ST0-5 Sicherheitseingang 1
abschaltung) ST0-6 Sicherheits-COM

Sicherheitseingang 2

(1) Nurzur Verwendung fiir den Anschluss des Nebenschlusswiderstands.
(2)  Nurzur Uberbriickung des STO-Schaltkreises.

Rockwell Automation-Publikation 2097-IN0O08D-DE-P — Juli 2013



Kinetix 350 — Einachsige EtherNet/IP-Servoantriebe 13

ACHTUNG: Zum Schutz vor Verletzungen und Gerdteschaden beachten Sie Folgendes:

o Stellen Sie sicher, dass die Installation in Bezug auf Leitertypen, LeitergroBen, Abzweigschutz
und Trennvorrichtungen mit den Spezifikationen iibereinstimmt. Im National Electrical Code
(NEC) und in den lokal geltenden Richtlinien sind Bestimmungen fiir die sichere Installation
elektrischer Gerate enthalten.

o Verwenden Sie die Motorleistungsanschliisse nur zu Verbindungszwecken. Verwenden Sie
diese nicht, um das Gert ein- und auszuschalten.

o Erden Sie abgeschirmte Leistungskabel, um potenzielle Hochspannungen auf der
Abschirmung zu verhindern.

Erden lhres Kinetix 350-Antriebs am Schaltschrank

Wenn der Kinetix 350-Antrieb an einem lackierten Schaltschrank montiert wird, erden Sie ihn
an einer verdrahteten Schaltschrankerdschiene mit einem geflochtenen Erdungsband oder mit
einem massiven 4,0 mm? (AWG 12) starken Kupferdraht mit 100 mm (3,9 Zoll) Linge.

AnschlieBen des geflochtenen Erdungshands

Geflochtenes

Verdrahtete
Erdungsband / Schaltschrankerdschiene
Erdungsstift o
Erdungsgitter oder
= = Stromversorgungserde
EEEEE:

Die Abmessungen finden Sie unter Kinetix 350-Antrieb — Montageabmessungen auf Seite 6.
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14  Kinetix 350 — Einachsige EtherNet/IP-Servoantriebe

Kinetix 350 Abschirmung des Drahts fiir die Antriebsmotorleistung

Eine Motorleistungs-Erdungsklemme und zwei Schrauben Nr. 6-32 x 1 sind im Lieferumfang des
Kinetix 350-Antriebs enthalten.

Installieren Sie die mitgelieferte Motorleistungs-Erdungsklemme im Abstand von 50 bis 75 mm
(2 bis 3 Zoll) vom Antrieb mithilfe der beiden Schrauben Nr. 6-32 x 1.

Installation der Motorleistungs-Erdungsklemme

Motorleistungs-Erdungsklemme

>
\t@
!“(ﬁ»"!
® | | ®
le— 340—sf L1127
(1.34) (0.50)

Die Abmessungen sind in mm (Zoll)
angegeben.

50...75
(2...3)

Wenn der Schaltschrank lackiert ist, miissen ~ ~ -
Sie den Lack entfernen, um einen ~—
Metall-Metall-Kontakt bereitzustellen.
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Motoriiberlastschutz

Dieser Servoantrieb verwendet einen elektronischen Motoriiberlastschutz gemifl UL 508C. Der
Motoriiberlastschutz wird iiber cinen Algorithmus (Wirmespeicher) bereitgestellt, der die
tatsichliche Motortemperatur basierend auf den Betriebsbedingungen prognostiziert, solange
Steuerspannung konstant anliegt. Wenn allerdings die Steuerspannung unterbrochen wird, kann
der Wirmespeicher nicht aufrechterhalten werden.

Neben dem Wirmespeicherschutz bietet dieser Antrieb zusitzlich einen Eingang fiir einen
externen Temperatursensor/ein externes Thermistorgerit, der bzw. das im Motor integriert ist,
um die UL-Anforderungen fiir den Motoriiberlastschutz zu unterstiitzen.

Einige Motoren, die von diesem Antrieb unterstiitzt werden, sind nicht mit
Temperatursensoren/Thermistoren ausgestattet. Daher wird ein Motoriiberlastschutz fiir
tibermiflige, aufeinanderfolgende Motoriiberlasten mit Aus- und Einschalten der
Versorgungsspannung nicht unterstiitzt.

Dieser Servoantrieb erfiillt die folgenden UL 508C-Anforderung fiir elektronischen
Uberlastschutz.

Auslosungspunkt des Motoriiberlastschutzes Wert

Endgiiltig 100 % Uberlast
Innerhalb von 8 Minuten 200 % Uberlast
Innerhalb von 20 Sekunden 600 % Uberlast

ACHTUNG: Um Schiden an Ihrem Motor aufgrund von Uberhitzung durch iiberméRige,
aufeinanderfolgende Motoriiberlastausldsungen zu vermeiden, halten Sie sich an den
Verdrahtungsplan, der im Benutzerhandbuch fiir Ihre Kombination aus Motor und Antrieb
enthalten ist.

Das Anschlussdiagramm mit der Verdrahtung zwischen Threm Motor und Antrieb finden Sie im
Benutzerhandbuch Thres Servoantriebs.
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Weitere Informationen

Diese Dokumente enthalten zusitzliche Informationen zu verwandten Produkten von Rockwell

Automation.

Quelle

Beschreibung

Kinetix 350 Single-axis EtherNet/IP Servo Drives User Manual,
Publikation 2097-UM002

Enthalt Informationen zur Installation, Konfiguration,
Inbetriebnahme und Fehlerbehebung Ihres
Kinetix 350-Servoantriebssystems.

Kinetix 300 Shunt Resistor Installation Instructions, Publikation
2097-IN002

Enthalt Informationen zur Installation und Verdrahtung von
Kinetix 300-Nebenschlusswiderstanden.

Kinetix 300 AC Line Filter Installation Instructions, Publikation
2097-IN003

Enthalt Informationen zum Installieren und Verdrahten des
Kinetix 300-AC-Netfilters.

Enthalt Informationen zum Installieren und Verdrahten des
Kinetix 300-E/A-Klemmen-Erweiterungsblocks.

Kinetix 300 1/0 Terminal Expansion Block Installation
Instructions, Publikation 2097-IN005

Enthalt Informationen zum Installieren des Kinetix
300-Speichermoduls.

Kinetix 300 Memory Module Installation Instructions,
Publikation 2097-IN007

Enthélt Informationen zum Einsatz des
Speichermodul-Programmiergeréts zum Duplizieren des
Speichermoduls.

Kinetix 300 Memory Module Programmer Quick Start,
Publikation 2097-Q5001

Enthélt Produktspezifikationen zu Kinetix Integrated Motion
over EtherNet/IP, Integrated Motion over Sercos Interface,
EtherNet/IP-Vernetzung und Component-Servoantriebs-
familien.

Kinetix Servo Drives Specifications Technical Data,
Publikation GMC-TD003

Enthalt Produktspezifikationen fiir Motor- und
Schnittstellenkabel der Serie 2090, Flachstecker-Bausatzen,
Antriebsleistungskomponenten und anderen Zubehérteilen fiir
Servoantriebe.

Kinetix Motion Accessories Specifications Technical Data,
Publikation GMC-TD004

Richtlinien zur storungsfreien Verdrahtung und Erdung von
industriellen Automatisierungssystemen, Publikation 1770-4.1

Enthélt allgemeine Leitlinien zur Installation eines
Industriesystems von Rockwell Automation®.

Website zur Produktzertifizierung, http://www.ab.com Stellt Konformitatserkldrungen, Zertifikate und weitere

Einzelheiten zu Zertifizierungen zur Verfiigung.

Sie konnen die Publikationen unter http://www.rockwellautomation.com/literature abrufen

oder herunterladen. Wenn Sie die gedruckte Version einer technischen Dokumentation anfor-
dern méchten, wenden Sie sich an Ihren Allen-Bradley-Distributor oder den Vertriebs-
beauftragten von Rockwell Automation.

Allen-Bradley, CompactLogix, ControlLogix, Kinetix, Rockwell Software und Rockwell Automation sind Marken von Rockwell Automation, Inc.
Marken, die nicht Rockwell Automation gehéren, sind Eigentum der entsprechenden Unternehmen.

www.rockwellautomation.com

Hauptverwaltung fiir Antriebs-, - und
Amerika: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204 USA, Tel: +1 414 382 2000, Fax: +1 414 382 4444
Europa/Naher Osten/Afrika: Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Belgien, Tel: +32 2 663 0600, Fax: +32 2 663 0640

Asien/Australien/Pazifikraum: Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, China, Tel: +852 2887 4788, Fax: +852 2508 1846

Deutschland: Rockwell Automation GmbH, Parsevalstrae 11, 40468 Diisseldorf, Tel: +49 (0)211 41553 0, Fax: +49 (0)211 41553 121
Schweiz: Rockwell Automation AG, Industriestrasse 20, CH-5001 Aarau, Tel: +41(62) 889 77 77, Fax: +41(62) 889 77 11, Customer Service — Tel: 0848 000 277
Osterreich: Rockwell K 9, A-4030 Linz, Tel: +43 (0)732 38 909 0, Fax: +43 (0)732 38 909 61
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