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Informazioni importanti per I'utente

Prima di installare, configurare, utilizzare o della manutenzione di questo prodotto, leggere questo documento e i
documenti elencati nella sezione delle risorse aggiuntive riguardanti 'installazione, la configurazione ¢ il funzionamento del
prodotto. Oltre ai requisiti previsti dalle normative, dalle leggi e dagli standard vigenti, gli utenti sono tenuti a conoscere le
istruzioni di installazione e di cablaggio.

Attivita quali I'installazione, la regolazione, la messa in servizio, l'uso, I'assemblaggio, lo smontaggio e la manutenzione
devono essere eseguite da personale opportunamente formato secondo quanto previsto dai codici professionali vigenti.

Se lapparecchiatura viene utilizzata per uso diverso da quello specificato dal produttore, i sistemi di protezione
dell'apparecchiatura potrebbero essere compromessi.

In nessun caso Rockwell Automation, Inc. sara responsabile per danni indiretti derivanti dall’utilizzo o dall'applicazione di
questa apparecchiatura.

Gli esempi e gli schemi contenuti nel presente manuale sono inclusi solo a scopo illustrativo. Poiché le variabili e i requisiti
associati alle installazioni specifiche sono innumerevoli, Rockwell Automation, Inc. non puo essere ritenuta responsabile

dell'utilizzo effettivo basato sugli esempi e sugli schemi qui riportati.

Rockwell Automation, Inc. declina qualsiasi responsabilita in relazione all'utilizzo di informazioni, circuiti, apparecchiature
o software descritti nel presente manuale.

E vietata la riproduzione, parziale o totale, del contenuto di questo manuale senza previo consenso scritto di
Rockwell Automation, Inc.

Le note riportate in questo manuale hanno lo scopo di evidenziare le considerazioni in materia di sicurezza.

AVVERTENZA: Identifica informazioni sulle pratiche o le circostanze che possono causare un'esplosione in un ambiente
pericoloso e provocare lesioni, anche letali, al personale, danni alle cose o perdite economiche.

ATTENZIONE: Identifica informazioni su procedure o circostanze che possono provocare lesioni personali o morte, nonché
danni materiali o economici. | simboli di attenzione consentono di identificare o evitare un pericolo e di riconoscerne le
conseguenze.

>

IMPORTANTE Identifica informazioni importanti per la corretta applicazione e comprensione del prodotto.

Delle etichette con precauzioni specifiche potrebbero trovarsi anche all'esterno o all'interno della macchina.

PERICOLO DI FOLGORAZIONI: E possibile che sopra o all'interno dellapparecchiatura, ad esempio un servoazionamento o un
motore, siano presenti etichette che avvertono gli utenti della presenza di tensioni pericolose.

PERICOLO DI USTIONI: Le etichette possono essere apposte sopra o all'interno dell’apparecchiatura, ad esempio su un
servoazionamento o un motore, per segnalare che le superfici possono raggiungere temperature pericolose.

PERICOLO DI ARCO ELETTRICO: Queste etichette possono trovarsi all'esterno o all'interno dell'apparecchiatura, ad esempio
su un motor control center per avvisare gli utenti di un potenziale rischio di arco elettrico. Gli archi elettrici possono causare
lesioni gravi o morte. Indossare dispositivi di protezione individuale (DP1) idonei. Rispettare TUTTI i requisiti normativi sulle
pratiche di lavoro sicure e sui dispositivi di protezione individuale (DPI).

> B> >

Allen-Bradley, ArmorPOINT, CompactLogix, ControlLogix, DriveLogix, FactoryTalk, FLEX, Logix5000, PanclBuilder, PanelView, PLC-5, POINT I/ O, PowerFlex, RSLinx, RSLogix, RSNetWorx, RSView, SLC,
SoftLogix, Studio 5000, Studio 5000 Automation Engineering & Design Environment, Studio 5000 Logix Designer e Rockwell Automation sono marchi commerciali di Rockwell Automation, Inc.

I marchi commerciali che non appartengono a Rockwell Automation sono proprieta delle rispettive societa.
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Prefazione

Ambiente Studio 5000

Pubblicazione Rockwell Automation ENET-UMOOTN-IT-P — Luglio 2015

Questo manuale spiega come utilizzare moduli di comunicazione EtherNet/IP
con il controllore Logix5000 e comunicare con vari dispositivi sulla rete Ethernet.

Utilizzare questo manuale se si programmano applicazioni che usano reti
EtherNet/IP con i seguenti controllori Logix5000:

 Controllore CompactLogix
o Controllore ControlLogix

o Controllore SoftLogix™

Assicurarsi di approfondire questi argomenti e strumenti:
o Uso del collegamento in rete
o Ambiente Studio 5000°
o Software RSLinx" Classic

o Software RSNetWorx™ for EtherNet/IP

Studio 5000 Automation Engineering & Design Environment™ combina
elementi di sviluppo e progettazione in un ambiente comune. Il primo elemento
dell'ambiente Studio 5000 ¢ l'applicazione Logix Designer. L'applicazione
Studio 5000 Logix Designer® ¢ il rebranding del software RSLogix™ 5000 e
continua ad essere il prodotto destinato alla programmazione dei controllori
Logix5000 per sistemi discreti, di processo, batch, controllo assi, sicurezza, e
soluzioni basate su servoazionamenti.

Rockwell Software

Rockwell
@ Alien-Bradiey . Rockwell Software Aultomation

‘Copyright © 2014 Rockwell Automation Technologies, Inc.
All Rights Reserved. This program is protected by U.S. and Intemational copyright laws.

L’ambiente Studio 5000 ¢ la base per le future versioni degli strumenti di sviluppo
di Rockwell Automation” ¢ le relative funzioni. Questo ambiente ¢ I'unica
piattaforma in cui i progettisti possono sviluppare tutti gli elementi del sistema
di controllo.



Prefazione

Risorse aggiuntive Questi documenti contengono informazioni aggiuntive relative ai prodotti
Rockwell Automation correlati.
Risorsa Descrizione

EtherNet/IP Communication Modules Installation Instructions,
pubblicazione ENET-IN002

Fornisce informazioni sulle modalita di completamento di queste attivita con moduli di comunicazione
EtherNet/IP in un sistema di controllo Logix5000:

« Installare il modulo
« (onfigurazione iniziale dell'applicazione
+ Risoluzione delle anomalie dell'applicazione legate all'uso dei moduli di comunicazione EtherNet/IP

EtherNet/IP Media Planning and Installation Manual

Questo manuale & disponibile sul sito Web Open DeviceNet
Vendor Association (ODVA) all'indirizzo: http://www.odva.org.

Fornisce informazioni dettagliate sulle procedure di installazione, configurazione e manutenzione di retia
topologia lineare e ad anello a livello di dispositivi (DLR) utilizzando dispositivi EtherNet/IP di
Rockwell Automation dotati di tecnologia degli switch embedded.

EtherNet/IP Secure Communication Module User Manual,
pubblicazione ENET-UM003

Fornisce informazioni sulla configurazione delle funzioni di autenticazione, crittografia e firewall, oltre che sulle
architetture tipiche e la diagnostica dei moduli dotati di funzionalita di comunicazione sicura.

Ethernet Design Considerations Reference Manual, pubblicazione
ENET-RM002

Fornisce informazioni dettagliate sull'uso dei moduli di comunicazione EtherNet/IP con i controllori Logix5000 e
sulla loro comunicazione con altri dispositivi presenti nella rete EtherNet/IP.

EtherNet/IP Socket Interface Application Technique,
pubblicazione ENET-AT002

Descrive I'interfaccia socket utilizzabile per programmare le istruzioni MSG per la comunicazione tra un
controllore Logix5000 attraverso un modulo EtherNet/IP e i dispositivi EtherNet che non supportano il protocollo
applicativo EtherNet/IP, come scanner di codici a barre, lettori RFID o altri dispositivi EtherNet standard.

EtherNet/IP Embedded Switch Technology Application Guide,
pubblicazione ENET-AP005

Fornisce informazioni dettagliate sulle procedure di installazione, configurazione e manutenzione di retia
topologia lineare e ad anello a livello di dispositivi (DLR) utilizzando dispositivi EtherNet/IP di
Rockwell Automation dotati di tecnologia degli switch embedded.

Troubleshoot EtherNet/IP Networks, pubblicazione ENET-AT003

Fornisce informazioni dettagliate sulle procedure per I'assegnazione di indirizzi IP e come di fare un‘indagine
diagnostica relativa a reti EtherNet/IP e dispositivi.

E possibile visualizzare o scaricare le pubblicazioni all'indirizzo

http:/www.rockwellautomation.com/literature/. Per ordinare copie cartacee

della documentazione tecnica, contattare il distributore Allen-Bradley o il
rappresentante commerciale Rockwell Automation di zona.
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Capitolo 1

Moduli di comunicazione
EtherNet/IP in un sistema di
controllo

Presentazione di EtherNet/IP

Le reti EtherNet/IP sono reti di comunicazione che offrono una suite completa
di messaggi e servizi per diverse applicazioni di automazione.

Questi sono esempi di applicazioni che usano reti EtherNet/IP:
o Controllo in tempo reale
o Sincronizzazione temporale

e Motion

Questo standard di rete aperto utilizza prodotti di comunicazione EtherNet
commerciali pronti all’'uso per supportare messaggistica I/Oin tempo reale,
scambio di informazioni e messaggistica generale.

Le reti EtherNet/IP supportano anche CIP Safety, rendendo possibile la
trasmissione simultanea dei dati di controllo standard e di sicurezza e le
informazioni diagnostiche su una rete comune.

A seconda del tipo, i moduli di comunicazione EtherNet/IP di
Rockwell Automation offrono alcune tra le funzionalita di seguito.

Supporto messaggistica, tag prodotti/consumati e I/O distribuiti
e Incapsulano i messaggi all'interno del protocollo TCP/UDP/IP standard

o Condividono un livello di applicazione comune con i protocolli di rete
ControlNet e DeviceNet

e Interfaccia mediante connettori RJ45, categoria 5 con cavo a doppino
intrecciato, non schermato

o Connettori per fibra
e Supportano il funzionamento half/full-duplex a 10 Mbps o 100 Mbps

¢ Non richiedono schedulazione di rete o tabelle di instradamento
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Capitolo1  Presentazione di EtherNet/IP

Questo grafico mostra in che modo i moduli di comunicazione EtherNet/IP
Rockwell Automation si inseriscono in un sistema di controllo.

Figura 1 — Moduli di comunicazione EtherNet/IP in un sistema di controllo

Controllore CompactLogix L2 o ‘!iit[ib-u!ﬁ\
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In questo esempio, pud avvenire quanto segue sulla rete EtherNet/IP:

e Icontrollori producono e consumano tag.

e I controllori generano istruzioni MSG che inviano e ricevono dati o
configurano dispositivi.

o I computer caricano o scaricano progetti nei controllori
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Capitolo 2

Configurare un computer per I'uso su una rete
EtherNet/IP

Questo capitolo spiega come configurare un computer per I'inserimento in una
rete EtherNet/IP.

E necessario configurare un driver di comunicazione EtherNet nel software
RSLinx del computer.

Il computer ha bisogno del driver per eseguire le seguenti operazioni:

o Caricare e scaricare le informazioni di progetto dell’ambiente Studio 5000
dai controllori su una rete EtherNet/IP.

o Configurare i parametri della rete EtherNet/IP per i dispositivi attraverso
software RSNetWorx per EtherNet/IP.

o Raccoglicre i dati del controllore per le interfacce operatore (ad esempio,
. . . ™ . . . . .
terminali PanelView  Plus, e software di visualizzazione, ad esempio,
FactoryTalk® View.

E possibile scegliere uno qualsiasi dei seguenti driver Ethernet:
e AB ETHIP
« AB ETH

Prima di aggiungere un nuovo driver, verificare che sussistano le seguenti
condizioni:

o Il computer ¢ correttamente collegato alla rete EtherNet/IP

e L'indirizzo IP e gli altri parametri di rete devono essere configurati
correttamente per il computer

Pubblicazione Rockwell Automation ENET-UMOOTN-IT-P — Luglio 2015 13



Capitolo2  Configurare un computer per I'uso su una rete EtherNet/IP

cOnfigurazione del driver di  Per configurare il driver EtherNet/IP, procedere come segue.
comunicazione EtherNet nel
software RSLinx

1. Dal menu Communications, selezionare Configure Drivers.

e e |
= & S

Configure Client Applications. .,
Configure CIP Options...
Configure Gateway...

Driver Diagnostics, .,
CIP Diagnostics. ..
Gakeway Diagnostics.. .

Si apre la finestra di dialogo Configure Drivers.

2. Dal menu a discesa Available Driver Types, scegliere EtherNet/IP Driver o
Ethernet devices e fare clic su Add New.

Configure Drivers

 Available Driver Types:

Cloze
EtherNet/IP Driver | Add New.. | G
T784-UZDHF for DH+ devices Help |

RS5-232 DF1 devices

[ Ethernet devices

Ethert etd|P Diiver

1784-PKTA[D)/PCME for DH+/DH-485 devices
DF1 Palling Master Driver

_ Status

Configure.
1784-PCL for CantralNet devices E:::::g 2
1784-PCICIS) for ContralN et devices Rt
1747-PIC / AIC+ Driver R 9 Startup...
DF1 Slave Driver ilAT:]

DH4E5 LIC devices Start
irtual Backplane [SoftLogixb8=x, USE)

DeviceNet Drivers (1784-PCD/PCIDS 1770-KFD.SDNPT drivers)
PLC-5 [DH+] Emulator driver Stop
SLC 500 [DH485) Emulator driver
SmartGuard USE Driver

. AMIvE Delete
Femote Devices via Ling G ateway

ddid]

Si apre la finestra di dialogo Add New RSLinx Driver.
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Configurare un computer per I'uso su una rete EtherNet/IP  Capitolo 2

3. Digitare un nome per il nuovo driver e fare clic su OK.

Add New RSLinx Classic Driver

Choose a name for the new driver. K
[15 characters masimuim]

Cancel

\_Ili

J2B_ETHIP-1

Si apre la finestra di dialogo Configure driver.

4. Fare clic su Browse Local Subnet.

SUGGERIMENTO  Pervisualizzare i dispositivi su una sottorete o VLAN differente dal computer
che eseque il software RSLinx, fare clic su Browse Remote Subnet.

5. Fare clic su OK per chiudere la finestra di dialogo.

Configure driver: AB_ETHIP-1 2%l

Etherhet/IP Sattings |

% Browse Local Subnet " Browse Remate Subnet

Description | IP Address
i fault

heck Paint Yirtual Metwork Adapter Far SecureClient - Teefer? Miniport 1091162130
IntellR]*%iFi Link 5100 AGH - Teefer2 Miniport 100.0.7

Ok I Cancel | Aol Help

Questo nuovo driver ¢ disponibile.

Configure Drivers

Awailable Driver Types: ol
oze
|Ethemet/IP Diiver =l Add Mew...

Configured Drivers:

escription
AB_ETHIP-1 A-B Ethemet RUNNING

Running
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Capitolo2  Configurare un computer per I'uso su una rete EtherNet/IP

Note:

16 Pubblicazione Rockwell Automation ENET-UMOOTN-IT-P — Luglio 2015



Capitolo 3

Determinazione dei

parametri di rete

Configurare un modulo di comunicazione
EtherNet/IP per il funzionamento in rete

Questo capitolo spiega come configurare un modulo di comunicazione
EtherNet/IP in modo che funzioni su una rete EtherNet/IP.

Argomento Pagina
Determinazione dei parametri di rete 17
Impostare l'indirizzo IP di rete su un modulo 18
Rilevamento degli indirizzi IP duplicati 27
Scambio degli indirizzi IP 28
Indirizzamento DNS 29
Utilizzare moduli di comunicazione EtherNet/IP con un controllore Logix5000 30

Per il funzionamento su una rete EtherNet/IP, ¢ necessario definire questi
parametri.

Parametro di rete EtherNet/IP

Descrizione

Indirizzo IP

Lindirizzo IP identifica in modo univoco il modulo. Lindirizzo IP si presenta nella forma xxx.xxx.xxx.xxx dove ogni xxx &
un numero da 000 a 254.

Vi sono alcuni valori riservati che non possono essere utilizzati come primo ottetto dell'indirizzo. Di seguito sono
riportati alcuni esempi di valori che non si possono usare:

o 007 X00.XXX. XXX
o 127 XXX.XXXXXX

o Da223 a 255.x0.XxX.XxX

| valori riservati che non possono essere usati variano in base alle condizioni di ogni applicazione. | valori precedenti
sono solo esempi di valori riservati.

Maschera di sottorete

Lindirizzamento di sottorete & un'estensione dello schema dell'indirizzo IP che consente ad un sito di utilizzare un ID di
rete unico per pil reti fisiche. Linstradamento fuori dal sito continua dividendo l'indirizzo IP in un ID di rete e in un ID
host tramite la classe. All'interno di un sito, la maschera di sottorete é utilizzata per suddividere |'indirizzo IP in un ID di
rete personalizzato e in un ID host. Questo campo & impostato su 0.0.0.0 per impostazione predefinita.

Se si modifica la maschera di sottorete di un modulo gia configurato, & necessario spegnere e riaccendere il modulo
perché la modifica diventi attiva.

Gateway

Il gateway connette singole reti fisiche in un sistema di reti. Quando un nodo deve comunicare con un nodo di un‘altra
rete, il gateway trasferisce i dati tra le due reti. Questo campo & impostato su 0.0.0.0 per impostazione predefinita.
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Se si utilizza 'indirizzamento DNS o si identifica il modulo tramite il nome host
nelle istruzioni MSG, definire i seguenti parametri.

Tabella 1 — Parametri di rete EtherNet/IP per indirizzamento DNS

Parametro di rete EtherNet/IP Descrizione

Host name I nome dell’host fa parte di un indirizzo di testo che identifica I'host di un modulo. Lindirizzo di testo completo di un modulo &

host_name.domain_name.

Nome di dominio [ nome del dominio fa parte di un indirizzo di testo che identifica il dominio in cui risiede il modulo. Lindirizzo di testo completo di un

modulo & host_name.domain_name. Il nome del dominio ha un limite di 48 caratteri.

Se si specifica un server DNS, & necessario digitare un nome di dominio. Inoltre, se si invia un'e-mail dal modulo, alcuni server di posta
richiedono un nome di dominio durante I'handshaking iniziale della sessione SMTP.

Indirizzo server DNS primario Questo indirizzo identifica ogni eventuale server DNS utilizzato nella rete. E necessario configurare un server DNS se & stato specificato

un nome di dominio o un nome host nella configurazione del modulo. Il server DNS converte il nome di dominio o il nome host in un

Secondary DNS Server Address indirizzo IP che pud essere utilizzato dalla rete.

Per ulteriori informazioni sull'indirizzamento DNS, vedere pagina 29.

Impostare l'indirizzo IP di
rete su un modulo

18

Verificare con 'amministratore della rete EtherNet se occorre specificare questi
parametri.

A seconda del modulo di comunicazione EtherNet/IP, ¢ possibile utilizzare
alcuni o tutti i seguenti strumenti per I'impostazione dell’indirizzo IP
(Internet Protocol):

o Selettori rotativi — I selettori sono parti fisiche presenti sul modulo.
Considerare quanto segue durante la lettura di questo capitolo:

— Alcuni moduli di comunicazione EtherNet/IP utilizzano rotelle che
funzionano in modo simile ai selettori rotativi. Questo capitolo usa il
termine selettori rotativi per descrivere entrambi i tipi di selettori.

— Alcuni moduli di comunicazione EtherNet/IP non hanno selettori
rotativi. Se il modulo non ¢ dotato di selettori, saltare il punto
Impostare 'indirizzo IP di rete con i selettori rotativia pagina 19 e
passare direttamente al Impostare 'indirizzo IP di rete con il server

BOOTP/DHCEP punto a pagina 20.

- I'moduli 1783-ETAPx EtherNet/IP utilizzano microinterruttori per
I'impostazione dell'indirizzo IP. Per ulteriori informazioni su come
usare i microinterruttori, consultare le pubblicazioni dei prodotti
corrispondenti.

e Server Bootstrap Protocol (BOOTP)/Dynamic Host Configuration
Protocol (DHCP)

o Software RSLinx Classic
¢ Ambiente Studio 5000

Il modulo utilizza questi strumenti in sequenza per impostare I'indirizzo IP.
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I moduli di comunicazione EtherNet/IP vengono forniti con la seguente
configurazione:

o Abilitato per BOOTP/DHCP
e Sclettori rotativi impostati su 999 — quando applicabile
Se si presenta la necessita di ripristinare il modulo alle sue impostazioni

predefinite in fabbrica durante il funzionamento normale del modulo,
Ripristino dellindirizzo IP del modulo al valore predefinito in fabbrica a

pagina 27.

Gli strumenti vengono utilizzati in questa sequenza per I’impostazione
dell'indirizzo IP di rete.

1. Impostare lindirizzo IP di rete con i selettori rotativi

2. Impostare l'indirizzo IP di rete con il server BOOTP/DHCP

3. Impostare 'indirizzo IP di rete con il software RSLinx o l'ambiente
Studio 5000

Impostare l'indirizzo IP di rete con i selettori rotativi

Questo grafico mostra i selettori rotativi su un modulo di comunicazione
EtherNet/IP 1756. La posizione dei selettori dipende dal modulo.

13 13 13
~ z ~ 7z
o o = o
& > & >

8L 8L 8L

90,

i
o
&Y

All'accensione, il modulo legge i selettori rotativi per determinare se sono
impostati su un numero valido per 'ultima parte dell'indirizzo IP. I numeri validi
sono compresi tra 001 e 254.

Se le impostazioni sono valide, ne risultano le seguenti condizioni:

o Indirizzo IP = 192.168.1.xxx (dove xxx corrisponde all'impostazione dei
selettori)

e Maschera di sottorete = 255.255.255.0

e Indirizzo gateway = 0.0.0.0

SUGGERIMENTO  Ora, alcuni moduli forniscono un indirizzo gateway 192.168.1.1 quando
lindirizzo di rete viene impostato con i selettori rotativi. Consultare la
documentazione del prodotto per determinare il corretto indirizzo gateway
utilizzato dal modulo.

e Il modulo non ha un nome host assegnato e non utilizza nessun DNS
(Domain Name System)

Si raccomanda di impostare i selettori rotativi su un numero valido prima di
installare il modulo.
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In presenza di una delle seguenti condizioni, il modulo tenta di utilizzare il server

BOOTP/DHCP per I'impostazione dell'indirizzo IP:
e Iselettori rotativi non sono impostati su un numero valido

o Il modulo non ¢é dotato di selettori rotativi

Per ulteriori informazioni sull'uso del server BOOTP/DHCP per impostare
l'indirizzo IP, vedere a pagina 20.

Impostare l'indirizzo IP di rete con il server BOOTP/DHCP

Il server BOOTP/DHCP ¢ un server indipendente che puo essere utilizzato
per impostare l'indirizzo IP. Se utilizzato, il server BOOTP/DHCP imposta
l'indirizzo IP e altri parametri TCP (Transport Control Protocol).

E possibile usare il server BOOTP/DHCP per impostare I'indirizzo IP del

modulo se sussiste una delle seguenti condizioni all'accensione:

o Iselettori rotativi del modulo non sono impostati su un numero e il

modulo ¢ abilitato BOOTP/DHCP.

¢ Il modulo non ¢ dotato di selettori rotativi ed ¢ abilitato per BOOTP/
DHCP.

Accedere al server BOOTP/DHCP in uno dei seguenti modi:
e Programmi > Rockwell Software > BOOTP-DHCP Server

Se il server non ¢ installato, ¢ possibile scaricarlo e installarlo dall'indirizzo
http://www.ab.com/networks/ethernet/bootp.html

e Directory Tools sul CD di installazione dell'ambiente Studio 5000

IMPORTANTE  Prima di avviare il server BOOTP/DHCP, verificare di avere l'indirizzo
hardware (MAC) del modulo. Lindirizzo hardware & riportato su un
adesivo sul fianco del modulo di comunicazione e si presenta in un
formato simile al sequente:

00-00-BC-14-55-35

Per impostare I'indirizzo IP del modulo con un server BOOTP/DHCP,
procedere come segue.

1. Avviare il software BOOTP/DHCP.

2. Dal menu Tools, scegliere Network Settings.

¥5 BOOTP/DHCP Server 2.3

File | Tools Help

A Metwork Settings
Reguest History |
—  Relation List L4
[P
9.52.29 DHCP  00:26]
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3. Digitare la Subnet Mask della rete.

Network Settings. El

Subnet Mask: | 265 .

Primary DMS:

o .0 .0 .0

|
SecondaryDNS:| o .0 .0 .0
Domain Narne: |

Cancel

I campi Gateway address, Primary DNS address, Secondary DNS address e
Domain Name sono opzionali.

4. Fare clic su OK.

Viene visualizzato il riquadro Request History con gli indirizzi hardware
di tutti i moduli che generano richieste BOOTP.

5. Selezionare il modulo appropriato.

¥4 BOOTP/DHCP Server, 2.3
File Tools Help

Request Histary
Clear Higtory Add to Relation List

[hr:min:sec) Type Ethernet Address [MAL]
BOOTR O G

6. Fare clic su Add to Relation List.

3 BOOTP/DHCP Server 2.3
File Tools Help

Request Histor
Clear Histary Add to Relation LisM

Ly

[hr:mir:zec) Type Ethemet &ddress [MAC

ER=N=N L] (= T Pt a it T T i e W] A

Si apre la finestra di dialogo New Entry.

7. Compilare i campi IP Address, Hostname e Description per il modulo.

Ethermet Address (MACE  |00:00:BC:2E:69:F6

IP Address: 10 . 88 . 95 . 10

Hostname:
Description:

Ok Cancel

8. Fare clic su OK.

9. Per assegnare in modo permanente questa configurazione al modulo,
attendere che il modulo venga visualizzato nel riquadro Relation List ¢
selezionarlo.
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10. Fare clic su Disable BOOTP/DHCP.

Relation List
Mew ‘ Delste | Enable BOOTP | e DHEP‘ Disable BOOTP/DHCF
L2,

00:00:BC:

Ethernet Addrass [MAC) | Type | IP Address | Hasthame | D
:B3:FE EOOTF 10.88.95.

Dopo un ciclo di spegnimento e riaccensione, il modulo utilizza la
configurazione assegnata ¢ non invia una richiesta BOOTP.

IMPORTANTE  Se non si fa clic su Disable BOOTP/DHCP in sequito allo spegnimento
e alla riaccensione, il controllore host elimina la configurazione IP
corrente e ricomincia a inviare nuovamente le richieste BOOTP.

Utilizzo del software DHCP

Il software DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) assegna
automaticamente gli indirizzi IP alle stazioni client collegate su una rete TCP/IP.
DHCP ¢ basato su BOOTP ¢ conserva un certo livello di retrocompatibilita.

La differenza principale sta nel fatto che BOOTP consente la configurazione
manuale (statica), mentre DHCP consente Iassegnazione sia statica sia dinamica
delle configurazioni e degli indirizzi di rete ai nuovi moduli che vengono
collegati.

Prestare particolare attenzione quando si usa il software DHCP per configurare
un modulo. Un client BOOTP come i moduli di comunicazione EtherNet/IP
puo essere avviato da un server DHCP solo se il server DHCP ¢ specificamente
configurato per gestire anche richieste BOOTP. Questa caratteristica varia a
seconda dello specifico pacchetto software DHCP utilizzato. Rivolgersi
allamministratore di sistema per verificare che il pacchetto DHCP supporti i
comandi BOOTP e l'assegnazione manuale dell'TP.

ATTENZIONE: Il modulo di comunicazione EtherNet/IP deve essere assegnato
a un indirizzo di rete fisso. Lindirizzo IP di questo modulo non deve essere
assegnato dinamicamente.

La mancata osservanza di questa precauzione potrebbe provocare movimenti
involontari della macchina o perdite di controllo del processo.
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Impostare l'indirizzo IP di rete con il software RSLinx o 'ambiente
Studio 5000

Nella seguente tabella sono illustrate le condizioni di impostazione dell'indirizzo
IP di rete con il software RSLinx o 'ambiente Studio 5000.

Condizioni Software da utilizzare Pagina
+ Un server BootP non é disponibile Software RSLinx 24
+ IImodulo di comunicazione EtherNet/IP & collegato a un‘altra rete

NetLinx
Il progetto Studio 5000 Logix Designer & on-line con un controllore che Ambiente Studio 5000 26
comunica con o attraverso il modulo di comunicazione EtherNet/IP

Tenere presente i seguenti fattori per determinare il metodo di impostazione
dell'indirizzo IP di rete.

o Llisolamento della rete o I'integrazione nella rete dell'impianto/aziendale

e Le dimensioni della rete — Nel caso di reti di grandi dimensioni o isolate,
puo essere pitt opportuno e sicuro utilizzare un server BOOTP/DHCP
piuttosto che 'ambiente Studio 5000 o il software RSLinx. Inoltre, il
server BOOTP/DHCP limita la possibilita di assegnare indirizzi IP
duplicati.

o DPolitiche e procedure aziendali relative all'installazione e manutenzione
reti a livello di impianto

o Grado di coinvolgimento del personale IT nell’installazione e
manutenzione della rete di stabilimento

o Tipo di formazione dei tecnici di controllo e del personale di
manutenzione

Se si utilizza il server BOOTP o DHCP di Rockwell Automation in una
sottorete con uplink in cui ¢ presente un server DHCP aziendale, il modulo
puo ricevere l'indirizzo dal server aziendale prima ancora che l'utility di
Rockwell Automation riesca a rilevare il modulo. In tal caso, potrebbe essere
necessario effettuare la disconnessione dall'uplink per impostare I'indirizzo e
configurare il modulo in modo che mantenga il suo indirizzo statico, prima di
ripristinare il collegamento all'uplink. Questo non ¢ un problema se i nomi dei
nodi sono configurati nel modulo e si lascia DHCP abilitato.
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Impostare l'indirizzo IP di rete con il software RSLinx

Per utilizzare il software RSLinx per impostare 'indirizzo IP del modulo di
comunicazione, procedere come segue.

1. Dal menu Communications, selezionare RSWho.

Viene visualizzata la finestra di dialogo RSWho.
2. Esplorare fino alla rete Ethernet.

3. Fare clic con il tasto destro del mouse sul modulo Ethernet/IP e scegliere
Module Configuration.

"Q\ RS5Linx Classic Gateway - [RS¥ho - 1]
=5 Fle Edit View Communications Station DDEJOPC  Security Windo

3| 2| 28 Blie| ¥l
IV Autobrowse ‘ Fetiesh I IE—

E-E workstation, USMAY IWASKOL .
g Linx Gateways, Ethernet

Mot Browsing

Backplane

Remaove

Criver Diagnostics
Configure Driver
Upload EDS file from device

Security...
Cevice Praoperties
Module Statistics
X

Si apre la finestra di dialogo Module Configuration.

4. Fare clic sulla scheda Port Configuration.

AB_ETHIP-1%,192.168.1.217 1756-EN2TR/A Configuration x|

General  Port Configuration AdvancedpmlCunf\gulalwunl Netwurkl

Network Configuration Type
’V * Stalig " Dynamic |

7 [Uze DHCP to abtain netwark configuratior
1% [Use BOOTP to obtain network configuration;

IP Address: I 182 . 188 . 1 217

Metwork M ask: 286 . 285 . 25G 0

Gateway Address:

PFrimary Name

Server I

Secondary Mame
Server

Domain Mame:

Host Name:

Status: Metwark Interface Configured

ak. I Cancel | Lpply | Help |

5. In corrispondenza di Network Configuration Type, fare clic su Static per
assegnare permanentemente questa configurazione alla porta.

IMPORTANTE  Sesifa clicsu Dynamic, in caso di spegnimento e riaccensione, il
controllore cancella I'attuale configurazione IP e riprende l'invio di
richieste BOOTP.
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6. Digitare le seguenti informazioni nei campi pertinenti.

o Nel campo IP Address, digitare I'indirizzo IP.

o Nel campo Network Mask, digitare I'indirizzo della maschera di rete.

o Nel campo Gateway Address, digitare I'indirizzo del gateway.

o Nel campo Primary Name Server, digitare il nome del server primario.

o Nel campo Secondary Name Server, digitare il nome del server

secondario.

e Nel campo Domain Name, digitare il nome di dominio.

o Nel campo Host Name, digitare il nome host.

7. Configurare le impostazioni della porta.

Per

Quindi

Utilizzare le impostazioni

predefinite di velocita della

porta e duplex

Lasciare selezionato Auto-negotiate port speed and duplex.
Questa impostazione determina l'impostazione effettiva di velocita e duplex.

Configurare manualmente

le impostazioni velocita e

duplex della porta

Procedere come seque.

1. Deselezionare la casella di controllo Auto-negotiate port speed and
duplex.

2. Dal menu a discesa Current Port Speed, scegliere una velocita di porta.

3. Dal menu a discesa Current Duplex, scegliere il valore Duplex appropriato,
ossia Half Duplex o Full Duplex.

IMPORTANTE

Tenere presente le considerazioni sequenti per la configurare le
impostazioni della porta del modulo:

Le impostazioni di velocita e duplex per le porte collegate con un
cavo Ethernet devono corrispondere esattamente, altrimentila
comunicazione puo venire compromessa.

Se il modulo & collegato a uno switch non gestito, lasciare
Autonegotiate port speed and duplex selezionato, altrimenti la
comunicazione potrebbe essere compromessa.

Se si forza la velocita della porta e la modalita duplex di un
dispositivo collegato a uno switch gestito, la porta corrispondente
dello switch gestito deve essere forzata sulle stesse impostazioni
per evitare errori di comunicazione.

Se si collega un dispositivo configurato manualmente a un
dispositivo con autonegoziazione (non corrispondenza duplex),
possono verificarsi numerosi errori di trasmissione.

8. Fare clic su OK.
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Impostare lindirizzo IP di rete con 'ambiente Studio 5000
Per usare 'ambiente Studio 5000 per impostare I'indirizzo IP del modulo di
comunicazione, procedere come segue.
1. Nell'organizer del controllore fare clic con il tasto destro sul modulo
EtherNet/IP e selezionare Properties.
=-E3 If0 Canfiguration
EHE9 1756 Backplane, 1756-410
= [0] 1756-CNBR/D CHER_madLle
: ﬂz?a Controlket
=] ]
L Ethernet f Mew Module...
fl [4] 17568160 T
f (5] 1756-Lea etk 0 Ut G
Copy Ctr+C
B Pate Chrl+y
Delete Del
Cross Reference  Ctr+E
Properties & Alt+Enter
Print 3
Si apre la finestra di dialogo Module Configuration.
2. Fare clic sulla scheda Port Configuration.
_ioix]
General | Conneclion | Module Info Intemet Protocol | Part Configuation | Network | ASNetwon |
Internet Protocol [IF) Settings
|P settings can be manually configured or can be automatically configured
if the: network supports this capabilty.
@ Manually configure |P setlings
" Dbtain IP settings automatically using BODTP
© Obtain IP settings automatically using DHCP
[P setings set by switches on the moduls
IP Settings Config
Physical Module |P Address: | 192 168 . 1 27 . Subnet Mask: 285 .7285 285, 0
Gateway Address: 0.0.0.0
Diomain Mame: — PinayDNSSaver [0 00
Hast Name: | g:m‘ﬂﬁgz‘f 0.0.0.0
Refresh communication Set -
Status: Rurring oK | Concel | Apply | Help
3. Nel campo IP Address, digitare I'indirizzo IP.
4. Negli altri campi, digitare gli eventuali altri parametri di rete.
IMPORTANTE | campi che compaiono variano da un modulo Ethernet/IP all‘altro.
S. Fare clic su Set.
6. Fare clic su OK.
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Rilevamento degliindirizzi IP
duplicati

Ripristino dell'indirizzo IP del modulo al valore predefinito in
fabbrica

E possibile ripristinare I'indirizzo IP del modulo al valore predefinito in fabbrica
con i seguenti metodi:

e Seil modulo ¢ dotato di selettori rotativi, impostare i selettori su 888,
spegnere ¢ riaccendere.

e Seil modulo non ¢ dotato di selettori rotativi, utilizzare un’istruzione
MSG per ripristinare I'indirizzo IP.

Alcuni moduli di comunicazione EtherNet/IP supportano il rilevamento degli
indirizzi IP duplicati. Il modulo verifica che il suo indirizzo IP non corrisponda a
un indirizzo IP di nessun altro dispositivo di rete mentre si esegue una delle
seguenti operazioni:

e Collegare il modulo a una rete EtherNet/IP.
o Cambiare l'indirizzo IP del modulo.

Sel'indirizzo IP del modulo corrisponde a quello di un altro dispositivo in rete, la
porta EtherNet/IP del modulo passa in modalita Conflict. In modalita Conflict,
sussistono queste condizioni:

o L’indicatore di stato OK lampeggia in rosso.
o Llindicatore di stato Network (NET) ¢ rosso fisso.

e Sualcuni moduli di comunicazione EtherNet/IP, il display di stato del
modulo indica il conflitto.

Il display visualizza a scorrimento: OK <Indirizzo _IP _di_ questo _
modulo> Duplicate IP <Indirizzo_Mac_di_nod _duplicato_rilevato>

Ad esempio: OK 10.88.60.196 Duplicate IP — 00: 00: BC: 02: 34: B4

e Sualcuni moduli di comunicazione EtherNet/IP, la pagina Web di
diagnostica del modulo visualizza le informazioni sul rilevamento degli
indirizzi IP duplicati.

Per ulteriori informazioni su quali moduli di comunicazione EtherNet/IP
supportano la visualizzazione degli indirizzi IP duplicati sulla loro

pagina Web di diagnostica, vedere la Nota tecnica intitolata Logix
modules Duplicate IP address detection enhancement, n. 118216,
nella knowledgebase di assistenza tecnica disponibile all'indirizzo

hetp://www.rockwellautomation.com/knowledgebase/.

Pubblicazione Rockwell Automation ENET-UMOOTN-IT-P — Luglio 2015 27


http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase/

Capitolo3  Configurare un modulo di comunicazione EtherNet/IP per il funzionamento in rete

Risoluzione degli indirizzi IP duplicati

Quando due moduli di comunicazione EtherNet/IP su una rete hanno indirizzi
IP in conflitto, la risoluzione dipende dalle condizioni in cui la duplicazione
viene rilevata. Questa tabella spiega come vengono risolti gli indirizzi IP

duplicati.

Condizioni di rilevamento degli indirizzi IP duplicati Processo di risoluzione

» Entrambii moduli supportano il rilevamento degli indirizziIP | 1. 1l modulo che ha iniziato il funzionamento per primo usa l'indirizzo IP e continua a funzionare senza
duplicati interruzioni.

« Il secondo modulo viene aggiunto alla rete quando il primo 2. llmodulo che inizia il funzionamento per secondo rileva la duplicazione ed entra in modalita Conflict.

modulo sta gia funzionando sulla rete Per assegnare un nuovo indirizzo IP al modulo e uscire dalla modalita Conflict,
vedere Impostare |'indirizzo IP di rete su un modulo a pagina 18.

» Entrambii moduli supportanoil rilevamento degliindirizzi IP | Entrambii dispositivi EtherNet/IP entrano in modalita Conflict.

duplicati Per risolvere questo conflitto, procedere come segue.
« Entrambi i moduli sono stati accesi quasi a. Assegnare un nuovo indirizzo IP a uno dei moduli utilizzando i metodi riportati al punto
contemporaneamente Impostare I'indirizzo IP di rete su un modulo a pagina 18.

b. Spegnere e riaccendere I'altro modulo.

Un modulo supporta il rilevamento degli indirizzi IP duplicatie | 1. A prescindere da quale modulo ha ottenuto per primo l'indirizzo IP, il secondo modulo ovvero il modulo che non

I'altro no supporta il rilevamento degli indirizzi IP, usa I'indirizzo IP e continua a funzionare senza interruzioni.
2. llmodulo che supporta il rilevamento degli indirizzi IP duplicati rileva la duplicazione ed entra in modalita
Conflict.

Per assegnare un nuovo indirizzo IP al modulo e uscire dalla modalita Conflict,
vedere Impostare l'indirizzo IP di rete su un modulo a pagina 18.

I dispositivi con indirizzi IP duplicati si comportano diversamente a seconda o
meno del momento in cui vengono collegati e se entrambi i moduli supportano il
rilevamento degli indirizzi IP duplicati.

Scambio deg'i indirizzi IP Alcuni moduli di comunicazione EtherNet/IP supportano lo scambio degli
indirizzi IP. Questa funzionalita viene utilizzata nei sistemi a ridondanza avanzata
ControlLogix. Durante una commutazione del sistema, i moduli di
comunicazione EtherNet/IP abbinati si scambiano gli indirizzi IP.

Per ulteriori informazioni sullo scambio degli indirizzi IP, consultare

ControlLogix Enhanced Redundancy System User Manual,
pubblicazione 1756-UM535.
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Indirizzamento DNS Per qualificare ulteriormente I'indirizzo di un modulo, utilizzare I'indirizzamento
DNS per specificare un nome host del modulo, che include anche la specifica
del nome di dominio e dei server DNS. L'indirizzamento DNS permette di
configurare strutture di rete simili e sequenze di indirizzi IP in differenti domini.

L'indirizzamento DNS ¢ necessario solo se si identifica il modulo per nome host,
come nella descrizione dei percorsi nelle istruzioni MSG.

Per usare I'indirizzamento DNS, procedere come segue.
1. Assegnare un nome host al modulo.
Un amministratore di rete puo assegnare un nome host. I nomi host validi
devono essere conformi a IEC-1131-3.

2. Configurare i parametri del modulo.

3. Oltre a indirizzo IP, maschera di sottorete e indirizzo gateway, configurare
un nome host per il modulo, il nome di dominio e gli indirizzi dei server
DNS primario e secondario.

Nel server DNS, il nome host deve corrispondere all'indirizzo IP del
modulo.

IMPORTANTE  Verificare che sia impostato il bit di abilitazione DNS.

Se si configura il modulo usando il software RSLinx, versione 2.41,
il bit di abilitazione viene azzerato e l'indirizzamento DNS non
funziona. Se si configura il modulo usando la scheda Port
Configuration dell'ambiente Studio 5000, il bit di abilitazione
viene impostato e quindi l'indirizzamento DNS funziona.
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Utilizzare moduli di
comunicazione EtherNet/IP
con un controllore Logix5000

Codifica elettronica

4. Nell'ambiente Studio 5000, aggiungere il modulo all’albero di
configurazione degli I/O.

Vedere Aggiunta di un modulo I/O a pagina 35.

IMPORTANTE Se un modulo figlio risiede nello stesso dominio del modulo padre,
e sufficiente digitare il nome host. Se il dominio del modulo figlio &
diverso da quello del modulo padre, digitare il nome host e il nome
del dominio (host.domain)

IMPORTANTE Lindirizzamento DNS pud essere usato anche nel profilo del modulo
nell'albero del controllore 1/0 o nel percorso dei messaggi. Se il
nome di dominio del modulo di destinazione differisce da quello
del modulo sorgente, usare un nome DNS pienamente qualificato
(hostname.domainname). Ad esempio, per inviare un messaggio
da ENBT1.location1.companyA a ENTB1.location2.companyA, i
nomi host corrispondono, ma i domini differiscono. Senza
linserimento di un nome DNS pienamente qualificato, il modulo
aggiunge il nome di dominio di default al nome host specificato.

Dopo aver installato un modulo di comunicazione EtherNet/IP e impostato il
suo indirizzo IP, aggiungere il modulo all'organizer del controllore nel progetto
dell'ambiente Studio 5000. Questa aggiunta stabilisce il controllo I/O.

E necessario scaricare il progetto nel controllore host prima dell'utilizzo. Quando
il controllore entra in servizio, imposta una connessione con il modulo di
comunicazione EtherNet/IP. La configurazione del modulo determina il suo
comportamento.

Per ulteriori informazioni sul collegamento di un computer e sulla sua
configurazione per essere utilizzato su una rete EtherNet/IP, vedere

Conﬁgurare un computer per ['uso su una rete EtherNet/IP a pagina 13.

Per ulteriori informazioni sul controllo degli I/O,

vedere I/O di controllo a pagina 33.

La codifica elettronica riduce le possibilita di utilizzare un dispositivo errato in un
sistema di controllo. La codifica confronta il dispositivo definito nel progetto con
il dispositivo installato. Se la codifica non riesce, viene generato un errore.
Vengono confrontati i seguenti attributi.

Attributo Descrizione

Vendor |l fabbricante del dispositivo.

Device Type II'tipo di prodotto in generale, ad esempio, modulo I/0 digitale.

Product Code I tipo di prodotto specifico. Il Product Code fa riferimento ad un numero di catalogo.
Major Revision Un numero che rappresenta le capacita funzionali del dispositivo.

Minor Revision Un numero che rappresenta le modifiche comportamentali del dispositivo.
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Sono disponibili le seguenti opzioni di codifica elettronica.

Codifica Descrizione

elettronica

Compatible Permette al dispositivo installato di accettare la codifica del dispositivo specificato nel progetto
Module qualora il dispositivo installato sia in grado di emulare il dispositivo definito. Con 'opzione

Compatible Module, & possibile solitamente sostituire un dispositivo con un altro dotato delle
caratteristiche descritte di seguito.
» Stesso numero di catalogo
+ Stesso numero di versione principale o superiore
» Perla versione secondaria valgono i sequenti criteri:
- Seil numero di versione principale & lo stesso, il numero di versione secondaria deve essere
lo stesso o superiore.
- Seil numero di versione principale & superiore, il numero di versione secondaria puo essere
qualsiasi valore.

Disable Keying Indica che gli attributi di codifica non vengono considerati quando si tenta di comunicare con un
dispositivo. Con Disable Keying, la comunicazione puo avvenire con un dispositivo di tipo diverso
da quello specificato nel progetto.

ATTENZIONE: Prestare estrema attenzione quando si decide di usare Disabled Keying;

se utilizzata erroneamente, questa opzione puo creare situazioni in cui sussiste il rischio dilesioni
personali o morte, nonché danni materiali o economici.

Si consiglia vivamente di non utilizzare Disable Keying.

Se si utilizza Disabled Keying, bisogna essere certi di sapere se il dispositivo utilizzato pud
soddisfare i requisiti funzionali dell'applicazione.

Exact Match Indica che tutti gli attributi di codifica devono corrispondere per stabilire la comunicazione. Se
qualche attributo non corrisponde esattamente, la comunicazione con il dispositivo non viene
stabilita.

Prendere attentamente in considerazione le implicazioni quando si sceglie
un’opzione di codifica.

IMPORTANTE  Modificare i parametri di codifica elettronica online interrompe i collegamenti al
dispositivo e a tutti i dispositivi collegati tramite esso. Anche i collegamenti dagli altri
controllori, potrebbero venire interrotti.

Seil collegamento 1/0 ad un dispositivo viene interrotto, i potrebbe verificare una
perdita di dati.

Ulteriori informazioni

Per informazioni piti dettagliate sulla codifica elettronica, vedere Electronic
Keying in Logix5000 Control Systems Application Technique, pubblicazione
LOGIX-ATO001.

Rete ad anello a livello di Una rete ad anello a livello di dispositivi (DLR) ¢ una rete ad anello a prova di
dispositivo

singolo guasto destinata al collegamento dei dispositivi di automazione senza
bisogno di switch aggiuntivi. La topologia ad anello offre i seguenti vantaggi:

¢ Ridondanza dei mezzi trasmissivi
o Operazioni rapide di rilevamento dei guasti e riconfigurazione della rete
e Resilienza di una rete tollerante al singolo guasto

o Implementazione semplice, senza richiedere componenti hardware
aggiuntivi
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IMPORTANTE  Questa sezione & un riepilogo sulle reti DLR. Per informazioni sulla
pianificazione, la configurazione e per il monitoraggio delle reti DLR, vedere
EtherNet/IP Embedded Switch Technology Application Guide, pubblicazione
ENET-AP005.

Una singola rete DLR puo supportare fino a 50 nodi. Le reti DLR supportano i
collegamenti in rame (massimo 100 m), quelli in fibra ottica (massimo 2 km) o
una combinazione di fibra e rame.

Figura 2 — Esempio di topologia ad anello DLR

1783-ETAP 1756-EN2TR

1783-ETAP

L |.'1: ]I

1734-AENTR 1738-AENTR
1756-EN2TR Moduli1/0 1734 Moduli1/0 1738
Moduli1/0 1756

1769-AENTR
Moduli /0 1769

Controllare le specifiche del dispositivo per determinare se il dispositivo supporta
la rete DLR ¢ se il dispositivo puo agire come supervisore.

Una rete DLR ¢ costituita dai seguenti nodi.

Nodo Descrizione

Nodo supervisore Per poter configurare un nodo come supervisore dell'anello, & necessario che la rete DLR contenga almeno un nodo.
IMPORTANTE: Alla consegna, i dispositivi con capacita di supervisione hanno questa funzione disabilitata, in modo da
poter essere utilizzati in una rete lineare/a stella o come nodi dell'anello su una rete DLR.

Inuna rete DLR, prima di collegare fisicamente 'anello, & necessario configurare almeno un dispositivo come supervisore.
Senza un supervisore la rete DLR non funziona.

Il supervisore dell'anello ha le sequenti funzioni:
« Gestisce il traffico sulla rete DLR
» Raccoglie le informazioni diagnostiche per la rete

Si consiglia di effettuare le sequenti operazioni:

« (Configurare almeno un supervisore di backup.

« Configurare il supervisore attivo dell'anello con un valore di priorita numericamente pi alto rispetto ai supervisori di
backup.

« Tenere traccia dei valori priorita del supervisore della rete DLR per tuttii nodi abilitati come supervisore.

Nodo dell'anello Un nodo dell'anello & qualunque nodo presente sulla rete per elaborare i dati che vengono trasmessi sulla rete o per
passare i dati al successivo nodo di rete. Se si verifica un guasto sulla rete DLR, i nodi dell'anello si riconfigurano
automaticamente e apprendono la nuova topologia di rete. Inoltre, i nodi dell'anello possono segnalare la posizione del
guasto al supervisore attivo dell'anello.
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Capitolo 4

Configurazione
dell’hardware

Chassis locale con
controllore Logix5000

1/0 di controllo

Questo capitolo spiega in che modo un controllore controlla gli I/O distribuiti su
una rete EtherNet/IP. Un modulo di comunicazione EtherNet/IP collega il

controllore alla rete.

Argomento Pagina
Configurazione dell'hardware 33
Selezione di un adattatore remoto 4
Impostazione dell'intervallo di pacchetto richiesto (RPI) 43
Accesso agliI/0 distribuiti 4

In questo esempio, il controllore Logix5000 usa un modulo di comunicazione
EtherNet/IP per collegarsi alla rete EtherNet/IP. Gli I/O (remoti) distribuiti
usano un adattatore EtherNet/IP per collegarsi alla rete EtherNet/IP.

Figura 3 — 1/0 distribuiti su rete EtherNet/IP

Switch EtherNet/IP

Computer
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Aggiunta di 1/0 distribuiti

Un controllore Logix5000 stabilisce connessioni dirette oppure ottimizzate per
rack per comunicare con i moduli I/O. I moduli I/O digitali supportano
entrambi i tipi di connessione, ma i moduli I/O analogici supportano solo le
connessioni dirette.

L'utente deve completare le seguenti operazioni prima che il controllore possa
comunicare con i moduli I/O distribuiti su una rete EtherNet/IP:

o Impostare gli indirizzi IP di ogni modulo di comunicazione EtherNet/IP.
e Collegare tuttiifili e i cavi.

o Configurare un driver di comunicazione (come AB-ETHIP-1) per il
computer di programmazione.

Per comunicare con i moduli I/O distribuiti, aggiungere i seguenti componenti
nella cartella I/O Configuration del controllore:

e Modulo di comunicazione locale EtherNet/IP
e Adattatore remoto

e Moduli I/O nello stesso chassis dell’adattatore remoto

All'interno della cartella, organizzare i moduli in ordine gerarchico (albero/ramo,

padre/figlio).

Questo grafico mostra un sistema che usa un modulo 1756-EN2TR come
modulo di comunicazione locale, un adattatore remoto 1794-AENT e i moduli

FLEX™1/0 distribuiti.

Modulo di

Controllore comunicazione locale

Adattatore remoto e moduli I/0

34

Dispositivo
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Per realizzare la configurazione I/O di una tipica rete di I/O distribuiti,
procedere come segue.

1. Aggiungere il modulo di comunicazione locale ovvero il bridge.

2. Aggiungere I'adattatore remoto per lo chassis dell'I/O distribuito o la
guida DIN.

3. Aggiungere il modulo I/O.

Questo grafico mostra la configurazione I/O del controllore consumatore dopo

laggiunta dei moduli I/O distribuiti.

=45 1/0 Configuration
-3 1756 Backplane, 1756-A10
f0 [0] 1756-LE5 My_Project
- ﬂ [1] 1756-EMZT /A Local _Comm_Module
-2 Ethernet
B 1756-ENZT/A Local_Comm_Module
—|- &3 1794-AEMT(E Remote_Adapter
-1 FlexBus
&9 [0] 1794-1B160/4 1_0_Module

IMPORTANTE  Glil/0 sono controllati sulla stessa sottorete e non possono essere gestiti
attraverso un router.

Aggiunta di un modulo I/0

Per aggiungere un modulo nella cartella I/O Configuration, procedere come
segue.

1. Nellorganizer del controllore fare clic con il tasto destro del mouse sul
modulo di comunicazione remoto e selezionare New Module.

E-E3 [fO Configuration
-8 1756 Backplane, 1756-44
i [0] 1756-L75 Distributed_I0
=] ﬂ [1] 1756-EM2TR Local_EMET _module
B-#s Ethernet
8 1756-EN2TR Local ENET module

B8
: MNew Maodule..,
& FlexBus | i [}

4 cut Ctrl+x

Copy Ctrl+C

B FPaste Cirl+y
Celete Cel

Cross Reference  Ctrl+E

Properties Alt+Enter

Print 3

Viene visualizzata la finestra di dialogo Select Module.
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2. Scegliere il modulo che si desidera aggiungere e fare clic su OK.
x|
b odule |Dsscnpliuﬂ ‘Vendur |
= Digital =
- 1794-TA16f A 16 Point 120% AC Input Allen-Bradle:
- 1794-1A8 8 8 Point 120% AC Input Allen-Bradle
1794-18811A 8 Point 120% AC Isolated Input Allen-Bradle
C, SinkfSource ri-Bracle
. . Clle]
- 1704- 1816074 16 Point 24% DC Diagnostic Input, Sink Allen-Bradle:
- 1794-IB16¥0E. .. 16 Input/16 Qutput 24V DC, SinkfProtected Sour... Allen-Bradle:
- 1794-IB32f A 32 Point 24% DC Input, Sink Allen-Bradle:
1794-188/4 2 Point 24 DC Input, Sink Allen-Bradle:
1794-1885/ A & Point 24% DC Sensor Tnput Alen-Brade:
- 1704-IC1R/A 16 Point 48\ DC Input, Sink Allen-Bradie:
- 1704-1G16/4 16 Point 5% DC TTL Inout Al\en—Bradleﬂ
]| 2
Find, Add Favorite:
By Category By Yendor | Favarites |
ak. C. | Hel
I ancel I elp I 4
A seconda del modulo I/O, potrebbe aprirsi la finestra di dialogo Select
Major Revision. Se si apre questa finestra di dialogo, scegliere la versione
principale del modulo e fare clic su OK.
Si apre la finestra di dialogo Module Properties.
NewModule x|
Type: 1794-IB16/4 16 Paint 24 DC |nput, Sink
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Fiemote EMET_module
Mame: || Slat: IEl ill
Description: I ;I
=l
Comm Farmat; IHack Optimization LI
Revizian: |1_ |1 _I:: Electranic Keying: | Corpatible K.eving ;I
[v Open Module Froperties ok I Cancel | Help
. Nel campo Name, digitare il nome del modulo I/0O.
4. Nel campo Slot, digitare il numero di slot in cui risiede il modulo I/0.
5. Nel menu a tendina Comm Format, scegliere un formato di
comunicazione.
Per ulteriori informazioni sulla selezione dei formati di comunicazione,
vedere Impostazione dell'intervallo di pacchetto richiesto (RPI) a
pagina 43.
6. Fare clic su OK per vedere il resto della finestra di dialogo Module
Properties.
7. Configurare il modulo come necessario.
Utilizzare il pulsante Help per visualizzare le informazioni di
configurazione specifiche del modulo.
8. Fare clic su Finish.
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Scelta del formato di
comunicazione

Quando si configura un modulo I/O, ¢ necessario selezionare un formato di
comunicazione. Il tipo del formato di comunicazione determina la struttura dei
dati per i tag del modulo. Molti moduli I/O supportano diversi formati. Ciascun
formato utilizza una diversa struttura di dati.

Il formato di comunicazione determina i seguenti parametri:
o Connessione diretta o ottimizzata per rack

e Proprieta

Tabella 2 - Formati di comunicazione

Tipo di modulo 1/0 | Tipo di connessione desiderata Formato di comunicazione richiesto
Digitale Una connessione ottimizzata per rack Ottimizzazione per rack
Per usare le funzioni speciali del modulo, quali | Diagnostica completa
diagnostica, registrazione cronologica o fusibili Con redistrazione cronolodica CST
elettronici on registrazione cronologica
Digitale Una connessione diretta Dati schedulati
Dati diingresso
Dati di uscita
Analogico Una connessione diretta Dati a virgola mobile
(i moduli analogici supportano solo la Dati a numero intero
connessione diretta)
Con registrazione cronologica (ST

Vedere la guida online dell'ambiente Studio 5000 per i formati di comunicazione

specifici del modulo I/O.

Scelta tra connessione diretta e ottimizzata per rack

Il controllore Logix5000 utilizza delle connessioni per trasmettere i dati I/O.
Queste connessioni possono essere dirette o ottimizzate per rack. I tipi di
connessione disponibili dipendono dal modulo.

Termine Definizione
Connessione Una connessione diretta € un link di trasferimento dati in tempo reale tra il controllore e un
diretta modulo /0. Il controllore mantiene e monitora la connessione con il modulo I/0. Qualsiasi

interruzione della connessione, come un errore del modulo o la rimozione di un modulo sotto
tensione, imposta i bit di errore nell'area dati associata al modulo.

Mew Module

Type: 1756-1B16 16 Paint 100-31. 2% DT Input
Wendaor: Allen-Bradley
Farent: Lacal

Una connessione M ame: |

diretta & qualunque

connessione che non Description: ‘

usa il formato di

comunicazione  ——X—E e Ferri | Input Data

ottimizzato per rack.
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Termine Definizione
Connessione Per i moduli I/0 digitali, & possibile selezionare la comunicazione ottimizzata per rack. Una
ottimizzata per connessione ottimizzata per rack raggruppa i collegamenti tra il controllore e tutti i moduli /0
rack digitali in uno chassis (o guida DIN). Anziché avere singole connessioni dirette per ogni m
odulo I/0, c’& un solo collegamento per l'intero chassis (o guida DIN).
New Module
Type: 17BE-IB1E 16 Paint 108-31.2% DT Input
Yendor: Allen-Bradley
Parent: asdf
M amme: |
Description: ‘
(onne.SSione ———Commr o |Hack Dptimization
ottimizzata per rack
IMPORTANTE Se si utilizzano differenti moduli di comunicazione EtherNet/IP 1756 in uno

chassis remoto, quali un modulo 1756-ENBT e un modulo 1756-EN2T, non
utilizzare il formato di comunicazione ottimizzato per rack con lo chassis

remoto.

Se & necessario usare un formato di comunicazione ottimizzato per rack con
uno chassis remoto 1756, installare i moduli 1756-ENBT e 1756-EN2T in uno

chassis remoto separato.
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Connessioni dirette per i moduli [/0

In questo esempio, si presuppone che ogni modulo I/O distribuito sia
configurato per una connessione diretta con il controllore.

Controllore con modulo di
comunicazione EtherNet/IP

Rete EtherNet/IP

5

LU

-

®

Adattatori EtherNet/IP
con moduli I/0

u

Due moduli I/0 digitali Tre moduli I/0 analogici

digitali

Tabella 3 — Esempio — Connessioni del sistema

Quattro moduli 1/0

Connessioni del sistema Quantita
Tra controllore e modulo di comunicazione locale EtherNet/IP 0
Tra controllore e adattatore EtherNet/IP
Connessione diretta per i moduli 1/0 digitali 6
Connessione diretta per i moduli 1/0 analogici 3
Connessioni totali utilizzate | 9

In presenza di molti moduli, le connessioni dirette a ogni modulo non sono

sempre possibili perché, al massimo, si puo usare il numero di connessioni e
pacchetti al secondo supportato dal modulo.

Vedere Connessioni ottimizzate per rack per moduli I/O a pagina 40 per
mantenere 'uso delle connessioni e il traffico sulla rete.
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Connessioni ottimizzate per rack per moduli /0

In questo esempio, si presuppone che ogni modulo I/O digitale sia configurato
per una connessione ottimizzata per rack con il controllore. I moduli analogici

devono essere configurati per connessioni dirette.

Controllore con modulo di
comunicazione EtherNet/IP

Rete EtherNet/IP

oI5

=

-
Adattatori EtherNet/IP @
con modulil/0
Due moduli I/0 digitali Tre moduli 1/0 analogici

Esempio — Connessioni del sistema

Quattro modulil/0
digitali

Connessioni del sistema Quantita
Tra controllore e modulo di comunicazione locale EtherNet/IP 0
Tra controllore e adattatore EtherNet/IP con moduli digitali 2
(connessione ottimizzata per rack per ogni adattatore)
Tra controllore e adattatore EtherNet/IP con moduli analogici 3
(connessione diretta per ogni modulo 1/0 analogico)
Connessioni totali utilizzate | 5

La connessione ottimizzata per rack mantiene le connessioni, ma puo limitare le
informazioni di stato e diagnostica disponibili dai moduli I/O.

Per ottimizzare il numero di connessioni disponibili, usare una connessione
ottimizzata per rack tra il modulo I/O digitale che lo consente e I'adattatore
remoto che collega gli I/O distribuiti al controllore attraverso il modulo di

comunicazione.
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Proprieta

In un sistema Logix5000, i moduli trasmettono i dati in multicast. Quindi, piu
moduli possono ricevere contemporaneamente gli stessi dati da un singolo
modulo. Quando si sceglie un formato di comunicazione, decidere se definire un

controllore proprietario o una relazione di solo ascolto con il modulo.

Tipo di proprieta

Descrizione

Controllore proprietario

Il controllore che crea la configurazione primaria e la connessione di comunicazione con un modulo. Il controllore proprietario scrive i dati di
configurazione e puo stabilire una connessione con il modulo.

MNew Module

1756-B16 16 Point 100212 DC Inpu
Allen-Bradley
Local

Type:
Yendor:
Farent:
M arme:
D ezcription; ‘
Una connessione proprietaria & qualunque
connessione che non include I'opzione di solo S S | Input Data
ascolto nel proprio formato di comunicazione.

Connessione di solo ascolto

Connessione I/0 in cui un altro controllore possiede/fornisce i dati di configurazione per il modulo I/0. Un controllore che utilizza una
connessione di solo ascolto controlla solo il modulo. Non scrive i dati di configurazione e pud mantenere una connessione con il modulo 1/0
solamente se il controllore proprietario sta attivamente controllando il modulo I/0.

MNew Module

Type:
Wendor;
Parent:

I ame;

Connessione di solo ascolto

1756-B16 16 Paint 100-31.2% DC Input
Allen-Bradley
Local

Dezcription: ‘

—— & FommFomrmae | Ligten Only - Input Data

Tabella 4 — Scelta di un tipo di proprieta del modulo

Tipo di modulo

Modulo di ingresso

Un altro controllore Condizioni desiderate Usare questo tipo di connessione
Non & proprietario del modulo - Proprietario
E proprietario del modulo Mantenere la comunicazione con il modulo se si perde la Proprietario

comunicazione con l'altro controllore

Utilizzare la stessa configurazione dell‘altro controllore
proprietario.

Interrompere la comunicazione con il modulo se si perde la Solo ascolto

comunicazione con |'altro controllore
Modulo di uscita Non & proprietario del modulo - Proprietario
E proprietario del modulo - Solo ascolto
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Tabella 5 — Moduli di ingresso e di uscita — Differenze in termini di proprieta

Controllo Con la proprieta Descrizione
seguente
Moduli diingresso | Proprietario Un modulo di ingresso & configurato da un controllore che stabilisce una connessione come proprietario. Questo controllore di

configurazione & il primo controllore a stabilire una connessione proprietaria.

Una volta che il modulo di ingresso é stato configurato ed & diventato di proprieta di un controllore, altri controllori possono stabilire
delle connessioni proprietarie con quel modulo. Questo consente ai proprietari aggiuntivi di continuare a ricevere dati multicast se il
controllore proprietario originale interrompe |a propria connessione con il modulo. | proprietari aggiuntivi devono avere gli stessi
dati di configurazione e lo stesso formato di comunicazione del controllore proprietario originale; altrimenti, il tentativo di
connessione viene respinto.

Solo ascolto Una volta che il modulo di ingresso & stato configurato ed & diventato di proprieta di un controllore, altri controllori possono stabilire
connessioni di solo ascolto a quel modulo. Questi controllori possono ricevere dati multicast mentre un altro controllore &
proprietario del modulo. Se tutti i controllori proprietari interrompono le loro connessioni con il modulo di ingresso, tuttii controllori
con connessioni di solo ascolto non ricevono piti dati multicast.

Moduli di uscita Proprietario Un modulo di uscita & configurato da un controllore che stabilisce una connessione come proprietario. E ammessa una sola
connessione come proprietario per un modulo di uscita. Se un altro controllore tenta di stabilire una connessione proprietaria, il
tentativo di connessione viene respinto.

Solo ascolto Una volta che il modulo di uscita & stato configurato ed & diventato di proprieta di un controllore, altri controllori possono stabilire
connessioni di solo ascolto a quel modulo. Questi controllori possono ricevere dati multicast mentre un altro controllore &
proprietario del modulo. Se il controllore proprietario interrompe la sua connessione al modulo di uscita, tutti i controllori con
connessioni di solo ascolto non ricevono pill dati multicast.

Selezione di un adattatore remoto

Il tipo di moduli I/O distribuiti che serve per accedere determina quale
adattatore usare.

Tabella 6 - Scelta dell’adattatore remoto

Tipo di 1/0 distribuiti Adattatori remoti disponibili

1756 ControlLogix I/0 Modulo di comunicazione 1756-ENBT, 1756-EN2T,
1756-EN2TR, 1756-EN2TXT, 1756-EN2F 0 1756-EN3TR

1794 FLEX 1/0 1794-AENT

1734 POINT I/0™ 1734-AENT

1769 Compact I/0 1769-AENTR
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Impostazione dell'intervallo

di pacchetto richiesto (RPI)

Quando si configura un modulo I/O, si definisce I'intervallo di pacchetto

richiesto (RPI) del modulo. Solo i moduli che producono dati hanno bisogno di
RPI. Ad esempio, un modulo di comunicazione EtherNet/IP non richiede RPI
perché non produce dati per il sistema Perché funziona solo come bridge.

Per impostare un RPI, pl’OCCdCl‘C come seguc.

1. Verificare che il modulo sia installato, avviato e collegato al controllore

attraverso una connessione seriale o un’altra rete.

2. Nellorganizer del controllore fare clic con il tasto destro del mouse sul

modulo di comunicazione EtherNet/IP e selezionare Properties.

=123 1O Configuration
=89 1756 Backplane, 1756-410
& [0] 1756-CHER/D CNER _modiule
Lo controliet

o Etharet T 0 New Module...

- [4]1756-18160
L fa (5] Troe ez En @ O Ctrlx
Copy Ctikec

B Pate iy
Delete Dl

Cross Reference  Ctr+E

Properties |, Alt+Enter

Print 3

Si apre la finestra di dialogo Module Properties.

B Module Properties: EMet_Scanner:0 (1756-ENBT/A 4.1)

General Connection lModuIe Info] Part Configuration] PortDiagnostics] Eackplane

FRequested Packet Interval [RPI): 20.03: ms  [1.0-750.0 ms]
[ Inhibit Module

™ Major Fault On Contraller IF Cornection Fails Whilz in Bun Mode

Module Fault

oK. | Cancel

Help

3. Fare clic sulla scheda Connection.
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4. Dal menu dell'intervallo di pacchetto richiesto (RPI), inserire la frequenza
a cui si desidera aggiornare i dati su una connessione.

Impostare 'intervallo RPI solo alla frequenza che l'applicazione richiede.

IMPORTANTE Lintervallo RPI determina il numero di pacchetti al secondo cheiil
modulo produce su una connessione. Ogni modulo puo produrre
solo un numero limitato di pacchetti al secondo. Superare questo
limite impedisce al modulo di aprire altre connessioni.

5. Fare clic su OK.

A differenza dei moduli di comunicazione EtherNet/IP, nei controllori

Logix5000, i valori I/O vengono aggiornati a un intervallo impostato tramite la
cartella di configurazione degli I/O del progetto. I valori si aggiornano in modo
asincrono rispetto allesecuzione della logica. All'intervallo di tempo specificato,
il controllore aggiorna un valore indipendentemente dall'esecuzione della logica.

Accesso agh | /0 distribuiti Le informazioni sugli I/O vengono presentate come una struttura di molteplici

campi, in funzione delle caratteristiche specifiche del modulo I/0. Il nome della
struttura ¢ basato sulla posizione del modulo I/O nel sistema. Ogni tag I/O viene
creato automaticamente quando si configura il modulo I/O attraverso il software
di programmazione.

Ogni nome di tag segue questo formato:

Location:SlotNumber: Type.MemberName.SubMemberName.Bit

Questa variabile di indirizzo

Location

Identifica la posizione nella rete
LOCAL = guida DIN o chassis locale
ADAPTER_NAME = identifica 'adattatore remoto o il ponte

SlotNumber

Numero di slot del modulo 1/0 nel suo chassis

Tipo

Tipo di dati

| =ingresso
0=uscita

(= configurazione
S =stato

MemberName

Dati specifici dal modulo I/0, in funzione del tipo di dati che il modulo pud memorizzare

Ad esempio, Data e Fault sono possibili campi di dati per un modulo /0. Data & il nome comune per i valori inviati o ricevuti dai punti /0.

SubMemberName

Dati specifici correlati a un MemberName

Bit (opzionale)

Punto specifico sul modulo I/0, in funzione delle dimensioni del modulo 1/0 (0 ... 31 per un modulo a 32 punti)
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ESEMPIO

—-E5] 1/0 Configuration
lane, Compact
M4 1769-L35E LocalENE
-4 1769-L35E Ethernet Port LocalEME
-2 Ethernet
AP 1769-135E Ethernet Port LocalENE
-9 1794-RENT/E FLEX_io_adapter e 1
—|- &= FlexBus
P [0] 1794-1A16/8 input_module < 2
9 [1] 1794-0B16/4 oukput_module < 3
9 [2] 1794-IFZX0F21{4 combo_analog  <e———— 4
- CompactBus Local
ﬂ [1] 1769-1A16A input_1
ﬂ [2] 1769-0A16/A output_1
Bl [3]1763-MODULE generic_module

Esempio

Modulo

Nomi di tag di esempio (creati automaticamente dal software)

1

Adattatore remoto 1794-AENT
“FLEX_io_adapter”

FLEX_io_adapter:|
FLEX_io_adapter:1.SlotStatusBits
FLEX_io_adapter:l.Data

FLEX_io_adapter:0
FLEX_io_adapter:0.Data

“input_module”
remoto 1794-1A16 nello slot 0

Connessione ottimizzata per rack

FLEX_io_adapter:0:C
FLEX_io_adapter:0:C.Config
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_0
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_1
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_2
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_3
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_4
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_5

FLEX_io_adapter:0:l

“Output_module”
“remoto 1794-0B16 nello slot 1

Connessione ottimizzata per rack

FLEX_io_adapter:1:C
FLEX_io_adapter:1:C.SSData

FLEX_io_adapter:1:0
FLEX_io_adapter:1:0.Data

“combo_analog”

FLEX_io_adapter:2:C

remoto 1794-IF2X0F2l nello slot 2 FLEX_io_adapter:Z:c'|nputF”ter

Connessione diretta

FLEX_io_adapter:2:C.InputConfiguration

FLEX_io_adapter:2:C.0utputConfiguration

FLEX_io_adapter:2:C.RTSInterval

FLEX_io_adapter:2:C.5SCh0OuputData

FLEX_io_adapter:2:C.SSCH10utputData
FLEX_io_adapter:2:l

Lutilizzo dell'ottimizzazione del rack per un modulo I/O crea tag come alias per
i tag del modulo adattatore. Questa logica visualizza il tag del dispositivo come
alias per il tag del modulo adattatore. In questo esempio, il nome del tag
dell'adattatore ¢ quello tra parentesi angolari.

Nome del tag del dispositivo 1/0 Nome del tag dell'adattatore

L Conveyor:2:1.0

<Conveyor:l.Data[2].0>
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Note:
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Capitolo 5

Interblocco e trasferimento dei dati tra

controllori

Questo capitolo spiega come condividere i dati interbloccando i controllori

(tag produttori e consumatori) e trasferendo i messaggi tra i controllori su una

rete EtherNet/IP.
Argomento Pagina
Configurazione dell’hardware 48
Regole generali per i tag dei dati prodotti e consumati 49
Connessioni per tag prodotti e consumati 50
Produzione di un tag 51
Consumo dei dati prodotti da un altro controllore 53
Regole generali per le istruzioni di messaggio (MSG) 58
Connessioni per messaggi 59
Logica dei messaggi 60
Configurazione di un‘istruzione MSG 63
Comunicazione con i controllori PLC-5 0 SLC 67

Tabella 7 — Metodi di comunicazione

Se si desidera Eidati Quindi Pagina
Interbloccare le Risiedono su controllori Logix5000 Produrre e consumare un tag 49
operazioni
Trasferire i dati Devono essere forniti regolarmente | Produrre e consumare un tag 49
allintervallo specificato
Vengono inviati al verificarsi di una Eseguire un'istruzione di messaggio | 58

specifica condizione nell'applicazione

(MSG)
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c°nfigurazione In quesﬁo esempio, il conthollo}:e nello chassis locale produ;}e uln tag Chﬁ il -
’ controllore Logix5000 nello chassis remoto consuma. Anche il controllore locale
del’hardware puo inviare un’istruzione MSG al controllore remoto.

Figura 4 — Condivisione di dati e trasferimento di messaggi

. e=—"Im Chassis remoto con controllore
= Dati === Logix5000 e modulo di
- = T comunicazione EtherNet/IP

Switch EtherNet/IP

Chassis locale con controllore
Logix5000 e modulo di
comunicazione EtherNet/IP

Computer

L'utente deve completare queste operazioni prima che i controllori Logix5000
possano condividere tag su una rete EtherNet/IP:

e Impostare gli indirizzi IP e gli altri parametri di rete di ogni modulo di
comunicazione EtherNet/IP.

o Collegare tuttiifili e i cavi.

o Configurare un driver di comunicazione (come AB-ETHIP-1) per il
computer di programmazione.

IMPORTANTE  Sesicondividono tag tra controllori ControlLogix e i controllori stanno
condividendo solo tag, senza inviare messaggi, impostare il formato
di comunicazione del modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T,
1756-EN2TR, 1756-EN2TXT, 1756-EN3TR, 1756-EN2TSCe
1756-EN2TRTXT su None.
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Regole generali per i tag dei Per orga.nilzlzarc correFtamelnte itag Il-d dati prodotti o consumati (dati condivisi),
dati prodotti e consumati attenersi alle seguenti regole generali.

Tabella 8 — Regole generali per I'organizzazione dei tag

Regola generale Dettagli

Creare i tag nell'ambito del E possibile condividere solo i tag del controllore.

controllore.

Utilizzare uno dei sequenti tipi di +Per condividere altri tipi di dati, creare un tipo di dati definito dall'utente che
dati: contiene i dati richiesti.

+ DINT + Usare lo stesso tipo di dati per il tag prodotto e i corrispondenti tag

+ REAL consumati.

«array di DINT o REAL
« definito dall'utente

Limitare le dimensioni del tag Se si trasferiscono pitl di 500 byte, creare la logica per trasferire i dati in
a<500 byte. pacchetti.

Una dimensione < 125 parole DINT manterra i byte totali entro 500. Cio
contribuisce a ridurre il numero totale di pacchetti per le transazioni.

Se si producono diversi tag per lo stesso controllore:

+ Raggruppare i dati in uno o piu tipi di dati definiti dall'utente. Questo
metodo usa meno connessioni rispetto alla produzione separata di ogni tag.

Combinare i dati che vanno allo
stesso controllore.

+ Raggruppare i dati secondo intervalli di aggiornamento simili. Per
conservare la larghezza di banda della rete, usare un intervallo RPI superiore
per dati meno critici.

Ad esempio, & possibile creare un tag per i dati critici e un altro tag per quelli

non critici.

Terminologia

Un controllore Logix5000 puo produrre (trasmettere) e consumare (ricevere) i
tag condivisi dal sistema.

Tabella 9 - Definizioni dei tag

Termine Definizione

Tag prodotto Un tag reso disponibile da un controllore perché venga utilizzato da altri
controllori. Diversi controllori possono consumare (ricevere) simultaneamente i
dati. Un tag prodotto invia i suoi dati ad uno o pill tag consumati (consumatori)
senza usare |a logica. Il tag prodotto invia i suoi dati allintervallo RPI del tag
consumatore.

Tag consumato Un tag che riceve i dati di un tag prodotto. Il tipo di dati del tag consumato deve
corrispondere al tipo di dati (comprese le dimensioni dell‘array) del tag prodotto.
Il valore RPI del tag consumato determina il periodo di aggiornamento dei dati.

Per condividere i tag prodotti o consumati, due controllori devono essere collegati
alla stessa sottorete EtherNet/IP. Due controllori non possono collegare in ponte
i tag prodotti o consumati su due sottoreti.
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Connessioni per tag prodotti
e consumati

I controllori Logix possono produrre (trasmettere) e consumare (ricevere) tag
condivisi dal sistema che vengono inviati e ricevuti tramite il modulo di
comunicazione EtherNet/IP. Tutti i tag prodotti e consumati richiedono
connessioni.

Tabella 10 — Connessioni richieste per tag prodotti e consumati

Tipo di tag Connessioni richieste

Prodotti II controllore locale (produttore) deve avere una connessione per il tag prodotto
el primo consumatore e unaltra connessione per ogni consumatore aggiuntivo
(heartbeat). Il tag prodotto richiede due connessioni.

Quando si aumenta il numero di controllori che possono consumare un tag
prodotto, si riduce il numero di connessioni di cui il controllore puo disporre per
altre operazioni, come la comunicazione e gli 1/0.

Consumati Per ciascun tag consumato é richiesta una connessione per il controllore che
consuma il tag.

IMPORTANTE: Quando si configura un tag consumato, & necessario aggiungere
un modulo remoto al progetto dell'ambiente Studio 5000 del controllore
produttore per configurare il controllore consumatore. Il formato di
comunicazione predefinito quando si aggiunge un modulo remoto al progetto &
Rack Optimized.

Cambiare il Comm Format su None quando si aggiunge il modulo di
comunicazione remoto.

Tutti i moduli di comunicazione EtherNet/IP supportano fino a 32 connessioni
multicast prodotte. Dato che ogni tag che passa attraverso un modulo di
comunicazione EtherNet/IP usa una singola connessione, il numero di
connessioni disponibili limita il numero totale di tag che possono essere prodotti
o consumati. Se il modulo di comunicazione usa tutte le sue connessioni per gli
I/0O e altri moduli di comunicazione, non rimane alcuna connessione per i tag
prodotti e consumati.

IMPORTANTE A seconda che produca o consumi un tag, un controllore Logix5000 usa le sue
connessioni in modo diverso.

Tabella 11 — Numero di connessioni per tag prodotti e consumati

Tipo di tag Dispositivo Numero di connessioni utilizzate

Tag prodotto Controllore Logix5000 Numero_di _consumatori + 1

N

Modulo di comunicazione EtherNet/IP

Tag consumato Controllore Logix5000 1
Modulo di comunicazione EtherNet/IP

Questo grafico mostra un controllore Logix5000 che produce un singolo tag
per il consumo da parte di un altro controllore Logix5000. In questo esempio, il
controllore produttore usa 2 connessioni e ogni altro modulo/controllore Logix
usa solo 1 connessione.
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Figura 5 — Controllore Logix5000 in uno chassis locale che produce un singolo tag per un
controllore Logix5000 in uno chassis remoto

Controllore locale (controllore produttore) — Controllore CompactLogix 1768 Controllore remoto (controllore consumatore) — Controllore ControlLogix
Connessioni utilizzate = 2 (1 + numero di consumatori) Connessioni utilizzate =1

Modulo di comunicazione

locale — 1768-ENBT
Connessioni utilizzate =1

Produzione di un tag

l

e
— Modulo di comunicazione
=] remoto — 1756-EN2T

! Connessioni utilizzate = 1

Ai suoi limiti, un controllore Logix5000 che ha prodotto 125 tag, ognuno con
solo 1 consumatore, userebbe tutte le sue 250 connessioni disponibili. In questo
esempio, i moduli EtherNet utilizzati per comunicare i tag userebbero solo

125 connessioni. Un esempio della differenza.

Per ulteriori informazioni sull’'uso delle connessioni su una rete EtherNet/IP,
consultare Ethernet Design Considerations Reference Manual, pubblicazione
ENET-RMO002.

Per produrre un tag, configurare il tag prodotto nel progetto Studio 5000 Logix
Designer per il controllore locale (produttore). Non si devono configurare i
controllori consumatori nella cartella I/O Configuration del controllore

produttore.

Configurazione del tag prodotto

Per configurare il tag prodotto, procedere come segue.

1. Nellorganizer del controllore produttore, fare clic con il tasto destro del
mousesulla cartella Controller Tags e scegliere Edit Tags.

Ei w?&ew Tag... Chrlhy

23 Contralle

(3 Power-U Monitor Tags

Tasks :

& MainTasl| Eell TEE [y |

Viene visualizzata la finestra di dialogo Controller Tags.

¢ Controller Tags - My_Project(controller)

Scope: | §1 My_Project - Shawr... Show &l
| Name & | lias For Base Tag | Data Type | Style: |Des =~
|+ Riemate_comm_mod ABT76R_ENET_
| #/ Remate_comm_mod0 AB:175E ENET .
2

E possibile produrre solo i tag del controllore.
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2. Nella finestra Controller Tags, fare clic con il tasto destro del mouse sul tag
che si vuole produrre e selezionare Edit Tag Properties.

Mame 1) | Aliaz For | Base Tag
]

Manitar "Rermate_cormm_mod:T"

|+ Remote_comm_mod:|

+ Remote_comm_mod:0

Mew Tag which aliases "Remate_comm_mod:I"

Edit "Remoke_comm_rmod:I" Properties [ Alt+Enker
Edit "aE:1756_ENET_175L0OT 10" Data Tvpe

30 ko Cross Reference For "Remote_comm_mod: 1" CtrH+E

Viene visualizzata la finestra di dialogo Tag Properties.

Tag Properties - Remote_com_mod

General® l

Mame: |F|em0te_c:0mm_mod

Drezcription:

Alias For: |
Data Type:  [GinT [-]
Scope: 9 My_Project

Siyle: [Decimal =l

QK | Cancel | Apply | Help |

3. Dal menu a tendina Type, selezionare Produced.

4, Fare clic su Connection.

Si apre la finestra di dialogo Produced Tag Connection.
Produced Tag Connection [5__(|
Connection l

Max Consumers: =
-
I” Send Data State Change Event To Consumer(s)

[~ Allaws Unicast Consumer Connections

] | Cancel | Help

5. Nel campo Max Consumers, digitare il numero massimo di controllori che
consumeranno (riceveranno) il tag.

6. Fare clic su OK.
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Consumo dei dati prodotti da DPer consumare un tag prodotto, specificare sia il controllore produttore sia il tag

un altro controllore

Controllore locale (controllore consumatore) — controllore ControlLogix

Connessioni utilizzate =1

Modulo di comunicazione
locale — 1756-EN2T
Connessioni utilizzate =1

O — -1

prodotto nel progetto Studio 5000 Logix Designer per il controllore remoto
(consumatore) Logix5000.

Aggiunta del controllore produttore alla Configurazione I/0 del
consumatore

Aggiungere il controllore produttore alla cartella I/O Configuration del
controllore remoto. Nella cartella, organizzare i controllori e i moduli di
comunicazione secondo una gerarchia albero/ramo e padre/figlio.

Figura 6 — Controllore Logix5000 in uno chassis locale che consuma un singolo tag per un
controllore Logix5000 in uno chassis remoto

Controllore remoto (controllore produttore) — Controllore CompactLogix 1768
Connessioni utilizzate = 2 (1 + numero di consumatori)

Modulo di comunicazione

remoto — 1768-ENBT

Connessioni utilizzate = 1

Per aggiungere il controllore produttore agli I/O del controllore consumatore,
procedere come segue.

1. Aggiungere il modulo di comunicazione locale per il controllore
consumatore.

2. Aggiungere il modulo di comunicazione remoto per il controllore
produttore.

3. Aggiungere il controllore produttore.

Questo grafico mostra la configurazione I/O del controllore consumatore dopo
l'aggiunta dei moduli.

=-£3 1f0 Configuration
-89 1756 Backplane, 1756-410

P Eﬂ [0] 1756-L75 Consurmer_controller

= [1]1756-EM2T Local_comm_module
E-#s Ethermet

B- B 1762-EMNET A remote_comm_module
=3 1768 Bus
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Per aggiungere un controllore produttore alla cartella I/O Configuration,
procedere come segue.

1. Nellorganizer del controllore fare clic con il tasto destro del mouse sul
backplane remoto e selezionare New Module.

=3 10 Configuration
=88 1756 Backplane, 1756-410
Eﬂ [0] 1756-L75 Consurner_controller
E|ﬂ [1] 1756-ENZT Local_cormrm_rmodule
E-#5 Ethernet
: f 1756-EN2T Local_comm_modul
=@ 1768-ENBT/A remate_commm_r
|

[F mew Mople...

B Paste Chrl+/

Print

Si apre la finestra di dialogo Select Module Type.

2. Fare clic sulla scheda By Category e selezionare il controllore produttore.

M Select Module x|
Module ‘Desc_riplion |\/endor ‘
- 17S6-ENBT 1756 10/100 Mbps Ethemet Bridge, Twisted-Pair... AHen—ElradIe‘;I
1756-ENET/A 1756 Ethermet Communication Interface Aller-Bradle:
- 1756-ENET/B 1756 Ethernet Communication Interface Aller-Bradle:

1756-EWEB A 1756 10/100 Mbps Ethemet Bridge wiEnhanced... Alen-Bradle:
- 1757-FFLDJA 1757 Foundation Fisldbus Linking Device Allen-Bradle
hernet Briclo =
1768-EWEDSA 768 107100 Mbps Ethernet Bridge wiEnhanced.., Alen-Bradie:
- 1768-L23E-QB1... 10/100 Mhps Ethernet Part on CompactLogixS32... Alen-Bradie:
1768-L23E-QBF ... 10/100 Mbps Ethermet Port on CompactLogixS32... Allen-Bradle:
- 1768-L32E Ethe.. 10/100 Mhps Ethernet Part on CompactLogixS33... Alen-Bradie:
1768-L35E Ethe.. 10/100 Mbps Ethermet Port on CompactLogixS33... Allen-Bradle:

- 1783-EMS04T 1783-EMS04T Ethernet Managed Switch Allen-Bradle
-~ 1783-EMS08T  1783-EMS0BT Ethernet Managed Switch allen-Brade_|
4 r
Find... Add Favorite |
By Categon I By endar I Favarites I

0K | cancel | Hep |

Z)

3. Fare clic su OK.

A seconda del tipo di controllore, si apre la finestra di dialogo Select Major
Revision. Se si apre questa finestra di dialogo, scegliere la versione
principale del modulo e fare clic su OK.

Select Major Revision x|

Select major revigion for new 1768-L45 moduls
being created.

Major Revision: | [ET ~
ak. I Cancel | Help |

Si apre la finestra di dialogo New Module.
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4. Configurare il nuovo modulo.
o Nel campo Name, digitare il nome del modulo.
o Nel campo Slot, digitare il numero di slot dello chassis.

Dal menu a tendina Electronic Keying, scegliere il livello di codifica piu
adatto all'applicazione.

NewModule x|

Type: 1768-L 45 CompactLogix5345 Controller
endor: Allen-Bradley

Marme: IProducer_controIIer Slat: IU _I::

Description: =
=l
Fievigion: lﬁ I‘I _I:j Electronic Keying: I vl
v Open Module Froperties oK I Cancel Help

S. Fare clic su OK.

IMPORTANTE Il numero e il tipo di parametri di configurazione nella finestra di
dialogo New Module varia in base al tipo di controllore.

Creazione del tag consumato

Per creare 11 tag consumarto, PI’OCCdCI‘C come scguc.

1. Nel progetto del controllore del consumatore nell’ambiente Studio 5000,

fate clic con il tasto destro del mouse sulla Controller Tags e scegliere
Edit Tags.

u Mew Tag... Chrl+-wy
3 Controllg ﬁ -

(3 Power-u Moritar Tags

Tasks

% MainTasl' EditTags [ |

Si apre la finestra di dialogo Controllers Tag.

& Controller Tags - My_Project(controller)

Scope: ﬁl My Project - Show... Show All

|Name
J +/-Remate_comm_mod: |
J + -Femote_comm_mod: 0

[ |Alias For | Base Tag | Data Type
AB:17E6_EMET_...
AB:1T56_ENET_...

Solo i tag del controllore possono consumare dati.

Nella finestra Controller Tags, fare clic con il tasto destro del mouse sul tag
che consumera i dati e selezionare Edit Tag Properties.

Name Y | Aliag Far | Base Tag |
|1+ Remate_comm_mod:| : I
% Femse.cemm, a0 Monitor "Remote_comm_mod: T
Mew Tag which aliases "Remate_comm_mod: I"

| Edit "Remote_comm_mod:I" Properties h Alt+Enker
Felit "aR: 1754 FMFT 1751 AT 10" Nata Tune
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Siapre la finestra di dialogo Tag Properties.
3. Dal menu a tendina Type, selezionare Consumed.

4. Nel campo Data Type, digitare un tipo di dati che corrisponda al tipo
assegnato al tag prodotto.

S. Fare clic su Connection.

Tag Properties - Test1

General* l

M arme: |Test1

Description:

Type: Conzumed Connection...

Aliaz For:

[rata Type: |D|NT

Scope: 4 PFA0_Etherlet IP

<] LLt

Shyle: |Decimal

oK | Cancel | Apply | Help |

Si apre la finestra di dialogo Consumed Tag Connection.

6. Nel menu a tendina Producer, selezionare il controllore che produce i dati.
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7. Nel campo Remote Data, digitare il nome del tag o il numero di istanza dei
dati prodotti.

8. Nel campo RPI, digitare I'intervallo di pacchetto richiesto (RPI) per la

connessione.
Consumed Tag Connection f5__<|
Connection l
Podce: [ - |

Remate D ata: |

[Tag Mame or Instance Mumber]

RPI: 200 4@ ms

=
I—

Ok | Cancel | Help |

Impostare 'intervallo RPI solo alla frequenza che l'applicazione richiede.

IMPORTANTE  LRPIdetermina il numero di pacchetti al secondo che il modulo
produrra su una connessione. Ogni modulo pu6 produrre solo un
numero limitato di pacchetti al secondo. Superare questo limite
impedisce al modulo di aprire altre connessioni.

Per informazioni sull'intervallo RPI e su come influisce sull’intervallo di
pacchetto effettivo (API), consultare Ethernet Design Considerations
Reference Manual, pubblicazione ENET-RMO001.

9. Fare clic su OK
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Regole generali per le

Attenersi alle seguenti regole generali.

istruzioni di messaggio (MSG) Tabella 12 - Regole generali delle istruzioni MSG

58

Regola generale

Descrizione

Per ogni istruzione MSG, creare un
tag di controllo.

Ciascuna istruzione MSG necessita del proprio tag di controllo:
« Tipo di dati = MESSAGE
+  Ambito = controllore

« Il'tag non puo fare parte di un array o di un tipo di dati definito dall'utente.

Mantenere i dati di origine e di
destinazione nell'ambito del
controllore.

Un'istruzione MSG puo accedere solo a tag che si trovano nella cartella
Controller Tags.

Se l'istruzione MSG € verso un
modulo che usa numeri interi a

16 bit, usare un buffer di INT
nellistruzione MSG e DINT in tutto
il progetto.

Inserire nella cache i MSG connessi
che vengono esequiti piu di
frequente.

Se il messaggio & verso un modulo che usa numeri interi a 16 bit, come un
controllore PLC-5° 0 SLC™ 500, e trasferisce numeri interi (non REAL), usare un
buffer di INT nel messaggio e DINT in tutto il progetto.

Questo aumenta |'efficienza del progetto perché i controllori Logix5000
funzionano meglio e usano meno memoria quando lavorano con interi a 32 bit
(DINT).

Inserire nella cache la connessione per le istruzioni MSG che vengono eseguite
piti di frequente, fino al massimo numero ammesso per la versione del
controllore in uso.

Questo ottimizza il tempo di esecuzione perché il controllore non deve aprire
una connessione ogni volta che il messaggio viene esequito.

Se si desidera abilitare pit di 16 MSG
alla volta, usare qualche tipo di
strategia di gestione.

Se si abilitano pitl di 16 MSG alla volta, alcune istruzioni MSG possono
sperimentare ritardi di accesso alla coda. Per garantire l'esecuzione di ogni
messaggio, effettuare una delle sequenti operazioni:

« Abilitare ogni messaggio in sequenza.
» Abilitare i messaggi in gruppi.
+ Programmare un messaggio per comunicare con molteplici moduli.

+ Programmare la logica per coordinare l'esecuzione di messaggi.

Mantenere il numero di MSG non
connessi e senza cache al di sotto del
numero dei buffer non connessi.

Il controllore puo avere da 10 a 40 buffer non connessi. Il numero di default & 10.

« Se tuttii buffer non connessi sono in uso quando un‘istruzione esce dalla
coda messaggi, l'istruzione va in errore e non trasferisce i dati.

« Epossibile aumentare il numero di buffer non collegati a un massimo di 40.

Per ulteriori informazioni sulla programmazione di istruzioni MSG, consultare
Logix5000 Controller General Instructions Reference Manual, pubblicazione

1756-RM003.

I manuali per 'utente dei singoli sistemi per i controllori Logix5000 forniscono
esempi di MSG esclusivi per specifiche piattaforme di controllori.
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Connessioni per messaggi I messaggi servono a trasferire dati ad altri moduli, ad esempio altri controllori o
interfacce operatore. Ogni messaggio usa una connessione, a prescindere da
quanti moduli sono presenti nel percorso del messaggio. Per conservare le
connessioni, ¢ possibile configurare un messaggio per leggere da (o scrivere su)
diversi moduli.

Questi messaggi connessi possono lasciare la connessione aperta (cache) o
chiudere la connessione una volta effettuata la trasmissione del messaggio.

Tabella 13 — Connessioni dei messaggi

Tipo di messaggio Metodo di comunicazione utilizzato Connessione utilizzata
Tabella dati CIP di scrittura o lettura ae Si
PLC-2, PLC-3, PLC-5 o SLC (tutti i tipi) ae No

CIP con ID sorgente No

DH+ Si
CIP generici ap Propria scelta”)
Trasferimento a blocchi di lettura o Si
scrittura

(1) Epossibile collegare messaggi CIP Generic, ma per la maggior parte delle applicazioni & consigliabile lasciare i messaggi CIP generici
non connessi.

Inserimento nella cache delle connessioni dei messaggi

Utilizzare la frequenza di esecuzione del messaggio per determinare se inserire o
meno nella cache una connessione.

Tabella 14 — Regole generali per la conservazione in memoria cache delle connessioni dei
messaggi

Esecuzione del messaggio Configurazione delle istruzioni

Ripetuta Inserire la connessione nella cache.

Importante: (io mantiene aperta la connessione e ottimizza il tempo di
esecuzione. L'apertura di una connessione ogni volta che il messaggio viene
eseguito aumenta il tempo di esecuzione.

Non frequenti Non inserire la connessione nella cache.

Importante: Cio chiude la connessione al completamento del messaggio,
rendendola disponibile per altri usi.

Comunicano con il Socket Alglgi dispo}slitizi Eth;rN;t/ ISP suppo;tanci l'uso di ufn’istruzione CC{P Generic
. MSG per richiedere i Socket Service. Per ulteriori informazioni, vedere

Ob!. e:t at.traveMrsSoG EtherNet/IP Socket Interface Application Technique, ENET-AT002.

unistruzione
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Logica dei messaggi

60

Modulo di comunicazione
locale — 1756-ENBT

Controllore locale — controllore ControlLogix

Per inviare o ricevere dati da un modulo di comunicazione EtherNet/IP
attraverso un messaggio, ¢ necessario programmare un’istruzione MSG nella
logica del controllore locale. Se il modulo di destinazione ¢ configurato nella
cartella I/O Configuration del controllore, sfogliare fino a selezionare il modulo
o digitare manualmente il percorso del messaggio nell'istruzione MSG.

Aggiungere il modulo di comunicazione EtherNet/IP alla

configurazione I/0 del controllore locale

Per usare il pulsante Browse per selezionare il dispositivo di destinazione di
un’istruzione MSG, aggiungere quel dispositivo remoto alla cartella I/O
Configuration del controllore locale. Nella cartella I/O Configuration,
organizzare i dispositivi locali e remoti secondo una gerarchia albero/ramo,

padre/figlio.

Figura 7 — Controllore Logix5000 nello chassis locale che invia un messaggio a un controllore

Logix5000 in uno chassis remoto

Controllore remoto — controllore ControlLogix

U

Modulo di comunicazione
remoto — 1756-ENBT

Per una tipica struttura MSG locale/remota, procedere come segue.

1. Aggiungere il modulo di comunicazione locale per il controllore locale.

2. Aggiungere il modulo di comunicazione remoto per il controllore remoto.

3. Aggiungere il controllore remoto.

Questo grafico mostra la configurazione I/O del controllore locale dopo che un

modulo di comunicazione EtherNet/IP ¢ stato aggiunto.

=5 1fO Configuration
=83 1756 Backplane, 1756-410
b # [0] 1756-L75 Cansurner_controller
(SB[ 1] 1755-EM2T Local comm_module

Lgim Etharnat
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Selezionare un formato di comunicazione di un modulo di comunicazione in
base ai moduli nel suo chassis remoto.

Tabella 15 - Formati di comunicazione dei moduli

Condizioni Usare questo formato di comunicazione

Lo chassis remoto contiene solo moduli analogici, moduli Nessuno
digitali di diagnostica, moduli di uscita con fusibili o moduli
di comunicazione

Lo chassis remoto contiene solo moduli standard diingressoe | Ottimizzazione per rack
uscita digitali (senza moduli di diagnostica o moduli di uscita
con fusibili)

Sidesidera ricevere le informazioni del modulo 1/0 e sulloslot | Ottimizzato per rack di solo ascolto
dello chassis da uno chassis remoto ottimizzato per rack di
proprieta di un altro controllore

Per aggiungere un modulo nella cartella I/O Configuration, procedere come
segue.

1. Nell'ambiente Studio 5000, fare clic con il tasto destro del mouse sul livello
a cui si desidera aggiungere il nuovo modulo e selezionare New Module.

-5 1/0 Configuration

Madule..,

Si apre la finestra di dialogo Select Module Type.

2. Fare clic sulla scheda By Category e selezionare il proprio modulo di
comunicazione EtherNet/IP.

3. Fare clic su OK.

M Select Module @

Module D escription Wendar
= Communications ~
1734-AENT/A 1734 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1738-AENT/A 1738 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1756-EMNZF/A 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media Allen-Bradley

Allen-Bradlew
TiA s EL a fille ;
1756-ENET/A 1756 Ethernet Communication Interface Allen-Bradley

1756-ENZT/A

1756-ENET/E 1756 Ethernet Communication Interface Allen-Bradlew

1756-EWEE/&A 1756 10100 Mbps Ethernet Bridge w/Enhanced Web Serv.. Allen-Bradlew

1757-FFLD/A 1757 Foundation Fieldbus Linking Device Allen-Bradley

1768-ENBTA 1768 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media Allen-Bradley

1763-EWEBA 1768 10/100 Mbps Ethernet Bridge w/Enhanced Web Serv., allen-Bradliey
1769-L32E Etherne,, 10100 Mbps Ethernet Port on CompactLogixS332E Allen-Bradley ¥

[« | qC|
Find.. | AddFavarie |

By Categary By endor Favorites ]

Ok | Cancel | Help |

A seconda del modulo di comunicazione EtherNet/IP, la finestra di
dialogo Select Major Revision ¢ possibile che venga visualizzata. Se si apre

questa finestra di dialogo, scegliere la versione principale del modulo e fare
clic su OK.

Si apre la finestra di dialogo New Module.
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4. Configurare il nuovo modulo.
o Nel campo Name, digitare il nome del modulo.
o Nel campo IP Address, digitare I'indirizzo IP del modulo.
e Nel campo Slot, digitare il numero di slot dello chassis.
o Fare clic su Change per configurare questi parametri:
- Versione modulo
—Electronic Keying

— Formati di comunicazione
S. Fare clic su OK.

B New Module El

General" | Connection®

Type: 1756-ENBT 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Local_caomm_mad Ethernet Address
Mame: Remote_comm_mod () Private Mehwork: 192168.1. |
[Drescription: | @) IP Address:
) Host Mame:
Module Definitian : .
Sernes: A Slat: i} v
Revision: 11
Electronic Keying: Campatible M odule
Connection: hone:
Chaszis Size 17
Creating ok |[ cacel |[  Hep

IMPORTANTE Il numero e il tipo di parametri di configurazione nella finestra di
dialogo New Module varia in base al tipo di modulo di comunicazione
EtherNet/IP.

Inserimento di un messaggio

Per inserire un messaggio, proccdere come segue.

1. Utilizzare l'editor per la logica ladder per inserire un’istruzione MSG.

2. Fareclicsu .. per configurare 'istruzione MSG.

ESEMPIO Inserire un‘istruzione MSG

Se count_send =1 e count_msg.EN = 0 (I'istruzione MSG non & ancora abilitata), eseguire un‘istruzione MSG che invii i dati ad un altro controllore.

‘ count_send count_msg.en MSG
4 E H/E Type - Unconfigured —CEN
Message Control count_msg | —CoND>—
—CER O>—
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c°nfigurazione di Per configurare un’istruzione MSG, procedere come segue.
’. .
un‘istruzione MSG .
1. Fare clic su .. nella casella MSG.
Siapre la finestra di dialogo Message Configuration.
2. Fare clic sulla scheda Configuration e specificare il tipo di istruzione MSG.
Message Configuration - count_msg
Configuration® l Communication] Tag l
Mezzage Type: |CIF‘ Data Table Read j
Source Element: |
Mumnber OF Elemetts: El:
Destination Element: ﬂ Mew Tag...
2 Enable ‘3 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0
2 Eror Code: Extended Eror Code: [ Timed Qut &
Error Path:
Error Text:
Ok, | Cancel | Apply | Help
Configurazione di un'istruzione MSG per un controllore Logix5000
Sessi desidera In questo campo Digitare o selezionare
Leggere (ricevere) i dati Message Type Tabella dati CIP di lettura
Source Element Primo elemento del tag che contiene i dati nell'altro controllore
Number of Elements Numero di elementi da trasferire

Destination Tag

Primo elemento del tag (ambito del controllore) in questo controllore per i dati

Scrivere (inviare) i dati

Tipo di messaggio

Tabella dati CIP di scrittura

Source Tag

Primo elemento del tag (ambito del controllore) in questo controllore che contiene i dati

Number of Elements

Numero di elementi da trasferire

Destination Element

Primo elemento del tag per i dati nell'altro controllore
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Configurazione di un’istruzione MSG per un controllore SLC 500

Se i dati sono E si desidera In questo campo Digitare o selezionare
Numeri interi Leggere (ricevere) dati Tipo di messaggio Lettura tipizzata per SLC
Source Element Indirizzo della tabella dati nel controllore SLC 500 (ad esempio, N7: 10)
Number of Elements Numero di interi da trasferire
Destination Tag Primo elemento di int_buffer
Scrivere (inviare) dati Message Type Scrittura tipizzata per SLC
Source Tag Primo elemento di int_buffer
Number of Elements Numero di interi da trasferire

Destination Element

Indirizzo della tabella dati nel controllore SLC 500 (ad esempio, N7:10)

Valori a virgola mobile
(REAL)

Leggere (ricevere) dati

Message Type Lettura tipizzata per SLC

Source Element Indirizzo della tabella dati nel controllore SLC 500 (ad esempio, F8:0)

Number of Elements Numero di valori da trasferire

Destination Tag Primo elemento del tag (ambito del controllore) in questo controllore per i dati

Scrivere (inviare) dati

Tipo di messaggio

Scrittura tipizzata per SLC

Source Tag Primo elemento del tag (ambito del controllore) in questo controllore che contiene i
dati
Number of Elements Numero di valori da trasferire

Destination Element

Indirizzo della tabella dati nel controllore SLC 500 (ad esempio, F8:0)

(onfigurazione di un’istruzione MSG per un controllore PLC-5

Se i dati sono Esi desidera In questo campo Digitare o selezionare
Numeri interi Leggere (ricevere) dati Message Type Lettura tipizzata per PLC5
Source Element Indirizzo della tabella dati nel controllore PLC-5 (ad esempio, N7:10)
Number of Elements Numero di interi da trasferire
Destination Tag Primo elemento di int_buffer
Scrivere (inviare) dati Message Type Scrittura tipizzata per PLC5
Source Tag Primo elemento di int_buffer
Number of Elements Numero di interi da trasferire

Destination Element

Indirizzo della tabella dati nel controllore PLC-5 (ad esempio, N7:10)

Valori a virgola mobile
(REAL)

Leggere (ricevere) dati Message Type Lettura tipizzata per PLCS

Source Element Indirizzo della tabella dati nel controllore PLC-5 (ad esempio, F8:0)

Number of Elements Numero di valori da trasferire

Destination Tag Primo elemento del tag (ambito del controllore) in questo controllore per i dati
Scrivere (inviare) dati Message Type Scrittura tipizzata per PLC5

Source Tag Zrimo elemento del tag (ambito del controllore) in questo controllore che contiene i

ati
Number of Elements Numero di valori da trasferire

Destination Element

Indirizzo della tabella dati nel controllore PLC-5 (ad esempio, F8:0)
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3. Fare clic sulla scheda Communication.

4. Nel campo Path, digitare il percorso di comunicazione.
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Per un messaggio al controllore ControlLogix, si apre questa finestra di
dialogo Message Configuration dell’ambiente Studio 5000.

Message Configuration - s0_CreateMSGOD

| Configuration Communication™ |Tag

3

& Path: |

| [ Browse... ]

Communication ethod

[

I
&

Connected Cache Connections € [] Large Connection
3 Enable 3 Enable Waiting 2 Start 3 Done Done Length: 0
3 Enor Code: Estended Error Code: [ Timed Out «
Error Path:
Error Text:
QK ] [ Cancel ] [ Apply ] [ Help

]

Selezionare la casella di controllo Large Connection per utilizzare una
connessione grande di 4.000 byte , o deselezionare le casella di controllo

per utilizzare una connessione standard di 500 byte.

Una connessione di grandi dimensioni ¢ disponibile solo con istruzioni
MSG. Per informazioni sull'uso delle opzioni Connected o Cache
Connections, consultare il manuale di programmazione Messaggi dei

controllori Logix5000, pubblicazione 1756-PM012.

Per un messaggio al processore SLC 500 o PLC-5, viene visualizzata la
finestra di dialogo Message Configuration di RSLogix.
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5. Se il modulo di destinazione ¢ configurato nella cartella I/O
Configuration del controllore di origine, fare clic su Browse per selezionare
il modulo o digitare manualmente il percorso per il modulo di
destinazione.

Un percorso digitato manualmente inizia con il nome del modulo di
comunicazione locale EtherNet/IP, la porta che trasmette il messaggio
(2 per EtherNet/IP) e l'indirizzo IP del modulo successivo nel percorso,
che potrebbe essere il modulo di destinazione.

ESEMPIO  Percorso di comunicazione da un controllore Logix5000 a un controllore
Logix5000 su una rete EtherNet/IP

Rete Ethernet Indirizzo IP
168.127.127.12
551 E 55| E
75N Messaggio 75
2T 21

washer, 2, 168.127.127.12,1,0

Dove Indica

Washer Nome del modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T, 1756-EN2TR,
1756-EN2TXT, 0 1756-EN3TR

2 Porta Ethernet del modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T,

1756-EN2TR, 1756-EN2TXT 0 1756-EN3TR

168.127.127.12 | Indirizzo IP del modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T, 1756-
EN2TR, 1756-EN2TXT o 1756-EN3TR nello chassis di destinazione

1 Porta del backplane del modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T,
1756-EN2TR, 1756-EN2TXT, 0 1756-EN3TR nello chassis di
destinazione

0 Numero di slot del controllore di destinazione
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Comunicazione con i Se il flzcssagﬁi};)zger un procc;:stf)fre I;Lg\?ro S{JC 500 e.leg(g:e o s.c;ive numeri
. 3 interi (non , usare un buffer di nel messaggio. Considerare quanto
controllori PLC-5 0 SLC cegue:

e I controllori Logix5000 funzionano meglio ¢ usano meno memoria

quando lavorano con interi a 32 bit (DINT).

o I processori PLC-5 ¢ SLC 500 richiedono numeri interi a 16 bit.

o I'messaggi richiedono un buffer INT.

o I dati possono essere spostati dentro e fuori dal buffer come necessario.

Conversione tra INT e DINT

Se il messaggio ¢ destinato a un dispositivo che utilizza numeri interi a 16 bit,
come un controllore PLC-5 o SLC 500, e trasferisce numeri interi (non REAL),
usare un buffer di INT nel messaggio e DINT in tutto il progetto. Questo

aumenta l'efficienza del progetto.

©

Lettura di numeri Dati dal Buffer di INT
interi a 16 bit dispositivo
Parola 1 —p» | INT_Buffer[0]
Parola 2 —p» | INT_Buffer[1]
Parola 3 —p» | INT_Buffer[2]

®

DINT da utilizzare
nel progetto

DINT_Array[0]

DINT_Array[1]

'y

DINT_Array[2]

1. Listruzione di messaggio (MSG) legge numeri interi a 16 bit (INT) dal
dispositivo e li memorizza in un array temporaneo di INT.

2. Un’istruzione FAL converte gli INT in DINT utilizzati da altre istruzioni

nel progetto.
@ O,
Scrittura di numeri DINT dal progetto Buffer di INT Dati peril
interi a 16 bit dispositivo
DINT_Array[0] —p» | INT_Buffer[0] —p» | Parola 1
DINT_Array[1] —p» | INT_Buffer[1] —p» | Parola2
DINT_Array[2] —p» | INT_Buffer[2] —p» | Parola3

1. Un’istruzione FAL converte i DINT dal controllore Logix5000 in INT.

2. Listruzione MSG scrive gli INT dall’array temporaneo sul dispositivo.

Pubblicazione Rockwell Automation ENET-UMOOTN-IT-P — Luglio 2015

67



Capitolo 5

Interblocco e trasferimento dei dati tra controllori

68

Mappatura dei tag

Un controllore Logix5000 memorizza i nomi dei tag sul controllore in modo che
altri dispositivi possano leggere o scrivere i dati senza dover conoscere le locazioni
della memoria fisica. Molti prodotti sono in grado di interpretare solo le tabelle di
dati PLC/SLC, quindi il controllore Logix5000 offre una funzione di mappatura
PLC/SLC che consente di mappare i nomi dei tag Logix nelle posizioni di

memoria.

o E necessario mappare solo i numeri di file utilizzati nei messaggi; gli altri
numeri di file non hanno bisogno di essere mappati.

o Latabella di mappatura viene caricata nel controllore e utilizzata ogni volta
che I'indirizzo logico accede ai dati.

e E possibile accedere solo a tag del controllore (dati globali).

PLC2.3.5 / SLC Mapping

—PLC 35/ 5LC Mapping oK

File Mumber |Tag Mame

= |

Cancel

aull.

Help

Delete Map |
—PLC 2 Mapping

Tag Mame : | =l

e Per ogni file a cui si fa riferimento in un comando PLC-5 o SLC, inserire
una voce di mappatura in uno dei seguenti modi:

- Digitare il numero di file PLC/SLC dell'indirizzo logico

- Digitare o selezionare il tag nell'ambito del controllore (globale)
Logix5000 che fornisce o riceve dati per il numero di file (¢ possibile
mappare diversi file con lo stesso tag).

e Pericomandi PLC-2, specificare il tag che fornisce o riceve i dati.

Durante la mappatura dei tag, attenersi alle seguenti regole generali:

o Non usare i numeri di file 0, 1 ¢ 2. Questi file sono riservati per i file
Output, Input e Status in un processore PLC-5.

o Utilizzare la mappatura PLC-5 solo per gli array di tag con tipi di dati INT,
DINT o REAL. Tentare di mappare elementi delle strutture del sistema
puo produrre effetti indesiderati.

o Usare I'identificativo del file PLC di N o B quando si accede agli elementi
in un array di tag IN'T.

Questo esempio mostra come utilizzare un buffer di INT.
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ATTENZIONE: Quando la condizione si attiva, legge i valori interi a 16 bit (INT) e li memorizza in int __ buffer. Poi l'istruzione

MSG

trol message

fal_control

?

0

all
dint_array[fal_control.pos]

int_buffer[fal_control.pos]

—CEND——
—ON>—
—CERO>—

ESEMPIO Leggere numeri interi da un controllore PLC-5.
FAL sposta i valori in dint _ array. Cosi facendo i valori vengono convertiti in numeri interi a 32 bit (DINT), perché possano
essere utilizzati da parte di altre istruzioni nel controllore ControlLogix.
condition  message.EN
1 £ alis Type - Unconfigured
Message Con
message.DN fal_control
q F RES File Arith/Logical
Control
Length
Position
Mode
Dest
Expression
ESEMPIO Scrivere numeri interi su un controllore PLC-5.

ATTENZIONE: Quando la condizione si attiva, sposta i valori contenuti in dint _ array su int _ buffer. Cosi facendo i valori
vengono convertiti in numeri interi a 16 bit (INT). Successivamente, l'istruzione di messaggio invia int _ buffer all'altro

fal_control

?

0

all
int_buffer[fal_control.pos]

dint_array[fal_control.pos]

—CEND>——
—ON>—
—CERO>—

MSG

message

4<EN>7
4<DN>7
4<ER >7

42424

Array di DINT utilizzati nel controllore ControlLogix

controllore.
condition fal_control
J E RES File Arith/Logical
Control
Length
Position
Mode
Dest
Expression
fal_control.DN message.EN
4k J/F Type - Unconfigured
Message Control
Dove Eun
dint_array
int_buffer

Array di INT con lo stesso numero di elementi di dint_array
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Ricezione di istruzioni MSG dai controllori PLC-5 o SLC 500

Per ricevere istruzioni MSG dai processori PLC-5 o SLC 500, procedere come

seguc.

1. Seil controllore di origine ¢ un processore PLC-5 o SLC 500, sclezionare

PLCS nell’istruzione MSG.

MSG
—— Read/Write Message —CEN >——

Type Peer-To-Peer

Read/Write Read —CDN >—
Target Device PLC5

Local/Remote Local —CER »—
Control Block N7:0

Control Block Length 93

Setup Screen

Seil controllore & un | Per questa sezione E questo campo Specificare

PLC-5 Questo PLC-5 Communication Command Lettura tipizzata per PLC-5 o Scrittura tipizzata per PLC-5
Data Table Address Indirizzo di partenza dei dati nel controllore PLC-5
Size in Elements Numero di elementi da leggere o scrivere
Port Number 2

Dispositivo di destinazione | DataTable Address Digitare, tra virgolette [““], il nome del tag nel controllore ControlLogix
(ad esempio, “conteggio”).

MultiHop Selezionare Si.

SLC500 Questo controllore Communication Command Lettura PLC50 Scrittura PLC5
Data Table Address Indirizzo di partenza dei dati nel controllore SLC 500
Size in Elements Numero di elementi da leggere o scrivere
(Canale 1

Dispositivo di destinazione | DataTable Address Digitare, tra virgolette [““], il nome del tag nel controllore ControlLogix
(ad esempio, “conteggio”).
MultiHop Selezionare Yes
2. Sulla scheda MultiHop, specificare quanto segue:
o Indirizzo IP del modulo di comunicazione EtherNet/IP, locale rispetto
al controllore Logix5000
o Numero di slot del controllore Logix5000
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Modulo di comunicazione
EtherNet/IP come client
e-mail

Invio di e-mail

Questo capitolo spiega come inviare una e-mail attraverso un modulo di

comunicazione EtherNet/IP.

IMPORTANTE Il modulo 1756-EN2TSC non supporta questa capacita.

Argomento Pagina
Modulo di comunicazione EtherNet/IP come client e-mail 7
Invio di e-mail attraverso un‘istruzione di messaggio generata dal controllore 73
Creazione di tag String 73
Logica ladder 76
Configurazione dell'istruzione MSG che identifica il server di ritrasmissione della posta 76
Configurazione dell'istruzione MSG che contiene il testo e-mail 78
Inserimento del testo e-mail 80
Possibili codici di stato e-mail 80

Per le e-mail, il modulo di comunicazione EtherNet/IP puo essere remoto o

locale rispetto al controllore.

Il modulo di comunicazione EtherNet/IP ¢ un client e-mail che usa un server di

posta per inviare e-mail.

IMPORTANTE Il modulo di comunicazione EtherNet/IP pu6 inviare un'e-mail a un solo
destinatario alla volta. Non puo inviare e-mail a una lista di distribuzione.

Tabella 16 — E-mail EtherNet

Azione desiderata

Attivita richieste

Inviare una e-mail a persone specifiche quando
I'applicazione di un controllore genera un allarme o
raggiunge una certa condizione

Inviare le informazioni sullo stato del controllore o
dell'applicazione regolarmente a un project manager

Programmare il controllore per inviare un'istruzione MSG al
modulo di comunicazione EtherNet/IP

Listruzione MSG quindi richiede al modulo di
comunicazione EtherNet/IP di inviare il testo della e-mail
(contenuto nell'istruzione MSG) al server di ritrasmissione
della posta.

Diversi controllori possono usare lo stesso modulo di
comunicazione EtherNet/IP per generare I'e-mail.
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Il modulo di comunicazione EtherNet/IP si limita a inviare il contenuto di
un’istruzione MSG come e-mail a un server di ritrasmissione della posta. La
consegna dell’e-mail dipende dal server di ritrasmissione della posta. Il modulo di
comunicazione EtherNet/IP non riceve e-mail.

Figura 8 — Sistema di esempio

Controllore ControlLogix con modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F,
1756-EN2T, 1756-EN2TR, 1756-EN2TXT, 0 1756-EN3TR

Firewall/Router — =e

Switch EtherNet Server di
—| ritrasmissione
——| dellaposta
Switch EtherNet

—rl )

Controllore CompactLogix 1769-L35E

Tabella 17 — Capacita del sistema di esempio

Device Capacita

Controllore ControlLogix Inviare un'istruzione MSG al modulo 1756-ENBT per avviare l'invio di una e-mail
al server di ritrasmissione della posta.

Usare il percorso dellistruzione MSG per identificare il modulo 1756-ENBT come
il destinatario dell'istruzione MSG.

Controllore CompactLogix

Modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F, Inviare un'e-mail al server di posta dall'interfaccia e-mail sul link Send an Email.

1756-EN2T, 1756-EN2TR, 1756- Questa interfaccia richiede l'inserimento di tutte le informazioni e-mail.
EN2TXT, EN2TRXT 0 1756-EN3TR

Server di ritrasmissione della posta | Inviare I'e-mail ai destinatari specificati.

Il server di posta determina la consegna di qualunque e-mail inviata attraverso
un modulo di comunicazione EtherNet/IP, attraverso un’istruzione MSG o dalla
sua interfaccia integrata.
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Invio di e-mail attraverso Un C(i:olntll;)llore Logix puo inv}ilare un’istruflioneddi meissagfliol CjP Generic al
r . . . modulo di comunicazione EtherNet/IP che ordina al modulo di inviare un
unistruzione di messaggio messaggio e-mail a un server SMTP di ritrasmissione della posta usando il

generata dal controllore protocollo SMTP standard. Questo comunica automaticamente i dati del

controllore ¢ le condizioni dell’applicazione al personale opportuno.

IMPORTANTE  Scrivere con attenzione la logica ladder per essere sicuri che le istruzioni
MSG non vengano continuamente attivate per inviare messaggi e-mail.

Alcuni server di posta richiedono venga fornito un nome di dominio durante
'handshaking iniziale della sessione SMTP. Per questi server di ritrasmissione
della posta, specificare un nome di dominio quando si configurano le
impostazioni di rete del modulo di comunicazione EtherNet/IP.

Per ulteriori informazioni, vedere Configurare un modulo di comunicazione

EtherNet/IP per il funzionamento in rete a pagina 17.

Creazione di tag String

Sono necessari tre tag String nell'ambito del controllore. Ogni tag esegue una di
queste funzioni:

o Identifica il server di posta
o Contiene il testo delle e-mail

o Contiene lo stato della trasmissione delle e-mail

Il tipo di dati STRING di default supporta fino a 82 caratteri. Nella maggior
parte dei casi, questo ¢ sufficiente a contenere I'indirizzo del server di posta.
Ad esempio, per creare il tag EmailConfigstring di tipo STRING, procedere

come seguc.

1. Fare clic su .| nella colonna Value della finestra di dialogo Controller

Tags.
Scope: |emai|[cunlru||er] j Showe: |5h0W Al - | Sart: ‘Tag Mame j
| Tag Mame o |Value € | Force Mazk ('l Style ‘ Type

JJr EmailConfigstring '10.85.1258.111" [ STRING
J + EmailD stStr 1 [ EmailString
ﬂ + EWEB_EMEIL |_| 'To): personlBxvz.comdrsl From: ... | [ EmailString
|+ SendEmal EX [ [...} MESSAGE
|+ SetupMaiServer {oon) oo MESSAGE
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Viene visualizzata la finestra di dialogo String Browser.

¥ String Browser - EmailConfigstring

5%
5
5L
m
e |
|
=l
Pogition: 0 Count; 13 of 82 J Errors J o
oK. | Cancel | | Help |

2. Digitare I'indirizzo IP o il nome host del server di posta.

3. Fare clic su OK.

I tag per il testo e-mail e lo stato di trasmissione possono contenere fino a

474 caratteri. Per questi tag, ¢ necessario creare un tipo di dati STRING definito
dall'utente. Il tipo di dati STRING di default in ambiente Studio 5000 non ¢
abbastanza grande per la maggior parte dei testi e-mail.

Per creare un tipo di dati STRING definito dall’utente, procedere come segue.

1. Nella cartella Data Types in ambiente Studio 5000, accedere e fare clic sul
cartella Strings e selezionare New String Type.

Logix 5000 - email in email_sample. ACD/[

File Edit “iew Search Logic Communications Taools

e 8] b= o[

H | ]
Offline fl, T RUN Ca
MoForces b, F g.ET q}
Mo Edits =

4
10 M J_

[ Cortraler Fault Handler
[ power-Up Handler
£ Tasks
B % MainTask
+ Cﬂ; MainProgram
[T Unscheduled Programs
-5 Motion Groups
[ Ungrouped Axes
[ Trends
--£5 Data Types
! e
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2.

Creare il tipo di dati EmailString.

Mame: |Emai|8tring

Description:

Maximum Characters: |520 ﬂ

Members: [ata Type Size: 524
Hame | Data Type Shyle Description
- LEN DINT Decimal
DiAT A, SIMT[520] ASCI

3.

4.

5.

Tag perlostato gy
Tag per il testo ——3™

e-mail

6.

7.

Creare un tag del controllore, come EWEB_EMAIL, di questo nuovo tipo
di dati per contenere il testo e-mail.

Creare un secondo tag del controllore, come EmailDstStr, di questo nuovo
tipo di dati per contenere lo stato di trasmissione.

Entrambi questi tag sono di tipo EmailString.

Fare clic su .| nella colonna Value della finestra di dialogo Controller

Tags.

e

Scope: |emai|[c:0ntroller] j Show: [Show Al ~| sar |Tag Mame j
| Tag Mame o |Val/e * | Force Maszk ('| Style | Type
J +|-EmailCanfigstring '10.88.128.111" Ioaad STRIMG
t |+ EmaiDststr oy ! EmailStiing
'ﬂ + EWEB_Eal |_| ")'o:personl@xyz. comgrsl From: ... | {oual EmailString
J + SendEmail_E... Hoooh Hooal MESSAGE
||+ SetupMailServer {oon} {oo2} MESSAGE

Viene visualizzata la finestra di dialogo String Browser.
Digitare la propria e-mail.

Il testo della e-mail non deve essere statico. E possibile programmare un
g

progetto del controllore per raccogliere dati specifici da inviare in una

e-mail.

Fare clic su OK.

String Browser - EWEB_EMAIL

To:personl@®zye  con$r$l From: | ]

1756EVERB@denc . COMSrS$]1 This i= a test!! 5

$rsl —
5L
Hi |
P
iR
iT

Pozitior: 85 Count: B5 of 520 Errarz

Ok, | Cancel | Help |
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Per ulteriori informazioni sull'uso della logica ladder per manipolare i dati stringa,
consultare Logix5000 Controllers Common Procedures Programming Manual,
pubblicazione 1756-PMO001.
Logica ladder
La logica ladder richiede due istruzioni MSG. Un’istruzione MSG configura il
server di posta e deve essere eseguita una sola volta. La seconda istruzione MSG
attiva l'e-mail. Eseguire questa istruzione MSG e-mail quante volte necessario.
SetServer WSS
1 F Type - CIP Generic i ——
Meszage Control SetuphailServer | .. | EDh ==
trigoer U]
] [ Type - CIP Generic = =
Messane Contral SendEmail_BWEB | ... | EDnE=

76

Il primo ramo configura il server di posta. Il secondo ramo invia il testo e-mail.

Configurazione dell'istruzione MSG che identifica il server di

ritrasmissione della posta

Per configurare I'istruzione MSG che identifica il server di ritrasmissione della

posta, procedere come segue.

1. Nell’istruzione MSG, fare clic sulla scheda Communication.

Message Configuration - SendEmail EWEB

Canfiguration Eommunication"l Tag ]

Path: |1,1|
1.1

e -
- =

Browse...

1)

[ Connected v
® Enable 3 Enable ‘Waiting 2 Shart ® Done Done Length 53
) Error Code: E stended Ermor Code: [ Timed Out®
Error Path:
Error Text:
(] | Cancel Apply Help
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Source Length & il numero di caratteri nel tag STRING
che identifica il server di posta pili 4 caratteri.
In questo esempio, il tag contiene 13 caratteri.

2.

Nel campo Path, digitare il percorso per I'istruzione MSG. Il percorso
inizia con il controllore che genera l'istruzione MSG.

Digitare il numero della porta da cui proviene il messaggio e I'indirizzo del
modulo successivo nel percorso.

Ad esempio, se il modulo di comunicazione EtherNet/IP ¢ nello stesso
chassis del controllore e si trova nello slot 2, il percorso ¢: 1, 2.

Per ulteriori informazioni sulla configurazione del percorso di
un’istruzione MSG, consultare Logix5000 Controllers General

Instructions Reference Manual, pubblicazione 1756-RM003.
Fare clic sulla scheda Configuration.

Configurare i parametri MSG per inviare una e-mail.

o Nel menu a tendina Service Type, selezionare Attribute Single
o Nel campo Instance, digitare 1.

o Nel campo Class, digitare 32f.

o Nel campo Attribute, digitare 5.

o Nel menu a tendina Source Element, selezionare il tag che contiene il
testo e-mail.

o Nel campo Source Length, digitare il numero di caratteri della e-mail
pit quattro.

In questo esempio, si dovrebbe inserire 13 per il numero di caratteri
pili 4, per un totale di 17.

(<]

Message Configuration - SetupMailServer,

Configuration ] Communication] Tag ]
Message Type:
Service |Set Attribute Single ﬂ Source Element: EmailCaonfigstring -
Type:
» Source Length: = [Butes]
Clazs:  |32f [Hex)
Inztance: |1 Attribute: |5 [Hex) Mew Tag..
2 Enable <2 Enable w aiting i Start ® Done Done Length: 0
3 Emor Code: Extended Error Code: ™ Timed Out#
Errar Path:
Errar Text:
(] | Cancel | | Help |

Dopo che l'istruzione MSG che configura il server di posta viene eseguita
correttamente, il controllore memorizza le informazioni del server di posta
nella memoria non volatile. Il controllore conserva queste informazioni,
anche in caso di spegnimento e riaccensione, fino a quando un’altra
istruzione MSG le modifica.
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Configurazione dell'istruzione MSG che contiene il testo e-mail

Per configurare Iistruzione MSG che contiene il testo e-mail, procedere come

seguc.

1. Fare clic sulla scheda Configuration.

Source Length ¢ il numero di caratteri nel tag e-mail pitt quattro caratteri.

In questo esempio, il testo e-mail contiene 65 caratteri.

Configurare i parametri MSG per inviare una e-mail.

Messape Configuration - SendEmail EWEB

Configuration] Eommunication] Tag ]

Nel menu a tendina Service Type, selezionare Custom.
Nel campo Service Code, digitare 4b.

Nel campo Instance, digitare 1.

Nel campo Class, digitare 32f.

Nel campo Attribute, digitare 0.

Nel menu a tendina Source Element, selezionare il tag che contiene il
testo e-mail.

Nel campo Source Length, digitare il numero di caratteri della e-mail
pit quattro.

In questo esempio, si dovrebbe inserire 65 per il numero di caratteri

piu 4, per un totale di 69.

Nel menu a tendina Destination, selezionare un tag per contenere lo
stato della trasmissione e-mail.

78

Messzage Type: |CIF' Generic j
Service |Custom j Source Element: E'WEB_EMAIL -
Type:
P Source Length: [Eytes]
Service ,— . l—
Code: b (Hes] Class: |32f (Hex] Destination
Instance: |1 Adbtributes| 0 [Hex] Mew Tag.
#® Ernable 5 Enable Waiting O Start % Done Done Length: 52
) Enor Code: Extended Error Code: [ Timed Out®
Ermor Path:
Emar Text:

Cancel | |

Help
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3. Fare clic sulla scheda Communication.

Message Configuration - SendEmail_EWEB

X

Configuration Communicalion"l Tag ]
Path: |1,1| Browse...
1.1
G op [ = I
~ ,—:| ,_
[~ Connected = €
® Enable O Enable Waiting 2 Stant ® Done Dione Length: 53
3 Error Code: Extended Ermor Code: [ Timed Dut'&
Error Path:
Ermor Text:
0K | Cancel | Apply | Help |

4. Nel campo Path, digitare il percorso dal controllore al modulo di
comunicazione EtherNet/IP.

Il percorso inizia con il controllore che genera l'istruzione MSG. Il

secondo numero nel percorso rappresenta la porta da cui proviene il

messaggio ¢ I'indirizzo del modulo successivo nel percorso.

Ad esempio, se il modulo di comunicazione EtherNet/IP ¢ nello st
chassis del controllore e si trova nello slot 2, il percorso ¢: 1, 2.

5. Se tutti i dispositivi nel percorso sono configurati nell'albero I/O

€SSO

Configuration del controllore di origine, fare clic su Browse per selezionare

il modulo di destinazione.

Il software compila il percorso automaticamente.

6. Fare clic su OK.
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MSG, consultare Logix5000 Controllers General Instructions Reference
Manual, pubblicazione 1756-RM003.
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Inserimento del testo e-mail

Possibili codici di stato e-mail

Usare la finestra String Browser per digitare il testo della e-mail. Per includere i
campi To:, From:, Subject: nella e-mail, usare i simboli <CR><LF> per separare
ognuno di questi campi. I campi To: ¢ From: sono obbligatori; il campo Subject:
¢ opzionale. Ad esempio:

A: Indirizzo e-mail del destinatario <CR><LF>
From: Indirizzo e-mail del mittente <CR><LF>
Subject: Oggetto del messaggio <CR><LF>

corpo del messaggio e-mail

Un messaggio e-mail non deve superare 474 caratteri di lunghezza. Viene
aggiunto un valore di lunghezza di 4 byte al tag. Come risultato, la lunghezza
massima sorgente ¢ di 478 caratteri.

Esaminare I'elemento di destinazione dell'istruzione MSG e-mail per controllare
la corretta consegna dell'e-mail al server di ritrasmissione della posta. Una
consegna riuscita indica che il server di posta ha inserito il messaggio e-mail in
una coda di consegna, ma non significa che il destinatario previsto abbia ricevuto
il messaggio e-mail. Questi sono i possibili codici che potrebbe contenere un
elemento di destinazione.

Tabella 18 — Descrizione dei codici di stato e-mail

Codicedi | Codice di Descrizione
errore erroreesteso
(esad.) (esad.)

0x00 Nessuno Consegna riuscita al server di ritrasmissione della posta.

0x02 Nessuno Risorsa non disponibile. Loggetto e-mail non & riuscito a ottenere risorse di
memoria per avviare la sessione SMTP.

0x08 Nessuno Richiesta di servizio non supportato. Verificare che il codice di servizio sia 0x4B e
la Classe sia 0x32F.

0x11 Nessuno Dati di risposta troppo grandi. La stringa Destination deve riservare spazio per il
messaggio di risposta del server SMTP. La risposta massima pud essere di
470 byte.

0x13 Nessuno Dimensione dei dati di configurazione troppo corta. Source Length & inferiore alle

dimensioni della stringa Source Element pili 4 byte. Source Length deve essere
uguale alle dimensioni della stringa Source Element + 4.

0x15 Nessuno Dimensione dei dati di configurazione troppo lunga. Source Length & superiore
alle dimensioni della stringa Source Element piti 4 byte. Source Length deve
essere uguale alle dimensioni della stringa Source Element + 4.

0x19 Nessuno Scrittura dati non riuscita. Errore durante il tentativo di scrivere l'indirizzo del
server SMTP (attributo 4) nella memoria non volatile.

OxFF 0x0100 Errore restituito dal server e-mail; controllare la stringa Destination per
conoscerne la ragione. Il messaggio e-mail non & stato inserito nella coda di
consegna.

0x0101 Server di posta SMTP non configurato. Lattributo 5 non & stato impostato con un

indirizzo del server SMTP.

0x0102 CampoA:’ non specificato. Lattributo 1 non & stato impostato con un campo’A:’ e
non ¢ un’intestazione del campo ‘A:’ nel corpo della e-mail.

0x0103 (ampoDa:’ non specificato. Lattributo 2 non & stato impostato con un campo
‘Da:’ e non c® un’intestazione del campo ‘Da:’ nel corpo della e-mail.
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Tabella 18 — Descrizione dei codici di stato e-mail

Codicedi
errore
(esad.)

Codice di
erroreesteso
(esad.)

Descrizione

OxFF

0x0104

Impossibile connettersi al server di posta SMTP impostato in Attribute 5. Se
Iindirizzo del server di posta & un nome host, verificare che il dispositivo supporti
DNS e che sia stato configurato un Name Server. Se il nome host non &
completamente specificato, ad esempio, ‘mailhost’ e non‘mailhost.xx.yy.com’il
dominio deve essere configurato come ‘xx.yy.com’ Provare ‘ping <mail server
address>" per verificare che il server di posta sia raggiungibile dalla rete. Provare
anche ‘telnet <mail server address> 25, che tenta di avviare una sessione SMTP
con il server di posta via telnet sulla porta 25 (in caso di collegamento, digitare
‘uIT).

0x0105

Errore di comunicazione con il server di posta SMTP. Errore dopo la connessione
iniziale con il server di posta SMTP.

Vedere il testo ASCII che seque il codice di errore per ulteriori dettagli riguardo al
tipo di errore.

0x0106

Richiesta DNS del nome host server di posta SMTP incompleta. Una precedente
richiesta di servizio di invio con un nome host come indirizzo del server di posta
SMTP non & ancora stata completata. Considerare che un timeout per una ricerca
DNS con un nome host non valido pud durare fino a 3 minuti. | timeout lunghi
possono verificarsi anche se un nome di dominio o di server non & configurato
correttamente.
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Note:
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Capitolo 7

Comunicazione con i terminali PanelView

Questo capitolo spiega in che modo un controllore usa un modulo di
comunicazione EtherNet/IP per comunicare con i terminali PanelView e
PanelView Plus su una rete EtherNet/IP.

Argomento Pagina

Configurazione dell'hardware 83

Connessioni ai terminali PanelView 84

Aggiunta di un terminale PanelView 85

Organizzazione dei dati del controllore per un terminale PanelView 89

Connessioni alle applicazioni FactoryTalk View 89
COnfigurazione In questo esempio, il controllore nello chassis locale condivide i dati con

un’applicazione di interfaccia operatore sulla rete EtherNet/IP. Questa
applicazione potrebbe utilizzare i seguenti componenti:

dell’hardware
e Terminale PanelView
e Terminale PanelView Plus
o Computer che esegue il software Factory Talk View
o Computer che esegue un’applicazione FactoryTalk Enterprise, come
FactoryTalk View Machine Edition o FactoryTalk View Supervisory
Edition

Figura 9 — Comunicazione EtherNet con il terminale PanelView

Chassis locale contenente un
controllore Logix5000 con una
connessione EtherNet/IP

Interfaccia operatore con
connettivita EtherNet/IP

Dati

- . ZTaBE® ¢
BDBBD

8otcses

o6
®

Switch EtherNet/IP
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Connessioni ai terminali

Combinazioni di controllori Logix5000

Il tipo di controllore determina quale modulo di comunicazione usare.

Tabella 19 - Scelta di un modulo di comunicazione

Controllori

Moduli di comunicazione

ControlLogix

Moduli di comunicazione 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T, 1756-EN2TR,
1756-EN2TXT, 1756-EN3TR, 1756-EWEB 0 1756-EN2TSC

1769 CompactLogix

Porta EtherNet/IP integrata sul controllore.

1768 CompactLogix

Moduli di comunicazione EtherNet/IP 1768-ENBT, 1756-EWEB

PowerFlex 700S con DriveLogix™

Modulo di comunicazione EtherNet/IP 1788-ENBT.

E necessario procedere come segue prima che il controllore possa comunicare con
i terminali PanelView su una rete EtherNet/IP:

o Impostare gli indirizzi IP per il modulo di comunicazione EtherNet/IP del
controllore e il terminale di interfaccia operatore.

o Collegare tuttiifili e i cavi.

Per stabilire la comunicazione con un terminale PanelView o PanelView Plus,

. specificare le connessioni del controllore.
PanelView p
Tabella 20 — Connessioni del terminale PanelView
Tipo di terminale
Tipo di comunicazione PanelView PanelView Plus
Implicita (connessa) Supportati Non supportato
+ Il controllore Logix comunica con il terminale PanelView come
un modulo I/0.
+ Enecessario aggiungere il terminale PanelView all'albero 1/0
Configuration del progetto del controllore.
Esplicita (non connessa) Supportati Supportati
+ La comunicazione & configurata nel software PanelBuilder o
RSView® ME.
+ Tutte le comunicazioni vengono iniziate dal terminale
PanelView o PanelView Plus.
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Aggiunta di un terminale
PanelView

Quando la comunicazione ¢ implicita (solo terminali PanelView), il controllore
usa una connessione per ogni terminale. Considerare queste connessioni quando
si progetta il sistema. I controllori Logix5000 supportano i seguenti numeri di
connessioni.

o I firmware versione 11 e inferiore supportano fino a 16 buffer
(connessioni) impliciti bidirezionali.

o I firmware versione 12 o superiore supportano fino a 32 buffer
(connessioni) impliciti bidirezionali.

Il maggior numero di buffer impliciti consente a un numero notevolmente
maggiore di terminali PanelView di richiedere simultaneamente dati dal
controllore attraverso la comunicazione implicita.

Quando la comunicazione ¢ esplicita, il controllore supporta 40 buffer in uscita
e 3 in entrata. Questo numero di buffer in entrata limita il numero di terminali
che possono richiedere simultaneamente dati da un controllore attraverso la
comunicazione esplicita. In altre parole, un sistema puo avere molteplici terminali
ma solo tre di essi possono richiedere esplicitamente dati da un controllore Logix
in modo simultaneo.

Per aggiungere un terminale PanelView, procedere come segue.

1. Nellorganizer del controllore, fare clic con il pulsante destro del mouse su
I/O Configuration e scegliere New Module.

- S IR
- B3 13
ic
=

Mew Module. .. I |

Si apre la finestra di dialogo Select Module.
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2. Fare clic sulla scheda By Category.

3. Selezionare il modulo di comunicazione EtherNet/IP e fare clic su OK.

I Select Module X
b odule [ escription Wendor
1756-CME{E 1756 ControlMet Bridge Allen-Eradley ~
1756-CHEBR{A 1756 ControlMet Bridge, Redundant Media Allen-Er adley
1756-CMBRE 1756 ControlMet Bridge, Redundant Media Allen-Er adley
1756-CHERD 1756 ControlMet Bridge, Redundant Media Allen-Er adley
1756-CMBRE 1756 ControlMet Bridge, Redundant Media Allen-Er adley
1756-DHRIOE 1756 DH+ Bridge/RIO Scanner Allen-Er adley
1756-DHRIONE 1756 DH+ Bridge/RIC Scanner Allen-Er adley
1756-DHRIOD 1756 DH+ Bridge/RIC Scanner Allen-Er adley
1756-DMNE 1756 Devicellet Scanner Allen-Bradley
1756-EM2ZF 1A 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media Allen-Bradley
1756-EM2T /A 1756 10{100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media Allen-Er adley
A-EMET/A 5 i isted-Pair Media Alle ley
1756-EMET/A 1756 Ethernet Communication Interface Allen-Eradley ¥
] | 2
Fid. | addFavorte |
By Categary By \endor Favorites ]

a0k | Cancel | Help |

A seconda del modulo di comunicazione EtherNet/IP, la finestra di
dialogo Select Major Revision ¢ possibile che venga visualizzata. Se si apre
questa finestra di dialogo, scegliere la versione principale del modulo e fare
clic su OK.

Si apre la finestra di dialogo New Module.
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4. Configurare il nuovo modulo.
o Nel campo Name, digitare il nome del modulo.
o Nel campo IP Address, digitare I'indirizzo IP del modulo.
e Nel campo Slot, digitare il numero di slot dello chassis.
o Fare clic su Change per configurare questi parametri:
- Versione modulo
—Electronic Keying

—Formato di comunicazione

S. Fare clic su OK.

I New Module

General® I Connection®

Tupe: 175E6-ENBT 1756 104100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Local_comm_mod Ethernet Address
Mame: iHemote_comm_mod () Private Metwork: 192.168.1. |
Description: @ IP Address: |
() Host Name: |

Madule Defirition

Revision: 1.1

Electronic Keying: Compatible Module
Connection: Mone

Chassis Size: 17

IMPORTANTE Il numero el tipo di parametri di configurazione nella finestra di
dialogo New Module varia in base al tipo di modulo di comunicazione

EtherNet/IP.

6. Nellorganizer del controllore, fare clic con il tasto destro del mouse sul

modulo di comunicazione EtherNet/IP locale appena aggiunto e

selezionare New Module.

=55 1j0 Configuration
-3 1756 Backplane, 1756-410
ﬁl [1] 1756-L63 PF40_Etherhlet _IP
B |
A Mew Moduly-., .
¥

Si apre la finestra di dialogo Select Module Type.

Pubblicazione Rockwell Automation ENET-UMOOTN-IT-P — Luglio 2015

87



Capitolo 7

Comunicazione con i terminali PanelView

88

7. Fare clic sulla scheda By Category.

8. Scegliere il terminale PanelView EtherNet/IP e fare clic su OK.

Ml Select Module x|

it adule: |Description [wender
- Communications
Digital
[+ Drives
1 HML
AR = THERME T-PANELYL..
Mation

[+ Safety

Specialty

EtheretfIP Par

Find... | Add Favarite

By Categony I By Vendor I Favorites |

oK I Cancel I Help |

Z)

Si apre la finestra di dialogo Module Properties.

9. Configurare il terminale PanelView.

Nel campo Name, digitare il nome del nuovo modulo.

Nel menu a tendina Comm Format, selezionare Data-DINT.

Dal menu a discesa Electronic Keying, selezionare Disable Keying.
Nel campo IP Address, digitare I'indirizzo IP.

Nei campi Input e Output, digitare i parametri di connessione.

Module Properties - LocalENB (ETHERMET-PANELVIEW 1.1) &|

Type: ETHERMET-PAMELWIE'W Ethernet/IP Panelview
“endar: Allen-Bradley

Parent: LocalENE
Address / Host Name

* |P Address: 0 .88 88 14

" Host Name: §

Connection Parameters
Agzembly

Instance: Size:
Fevision: T =]
I = gt a1 <] 12 =] ey
Electronic Keying: | Compatible Module - Output: ’m 12 =] @26

Cancel | | Mext » | Finigh >» | Help |

Maarne: |pv_term\nal

Diescription:

Comm Format: |Data -DINT ﬂ

IMPORTANTE E possibile stabilire fino a otto differenti istanze con ogni
terminale. Ad esempio, un controllore puo usare tutte e otto le
istanze oppure otto controllori possono usare un’istanza.

10. Fare clic su Finish.
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Organizzazione dei dati del Organizzare i dati di un terminale PanelView in base a come vengono utilizzati.
controllore per un terminale Tabella21- Organizzazione dei dati del controllore

PanelView Per dati di tipo Do this
Time-critical (ad esempio, dati che | Usareitag 1/0 del terminale.
controllano una macchina) | tag per questi dati sono stati creati al momento dell'aggiunta del terminale

alla configurazione I/0 del controllore. Sono simili ai tag dei moduli 1/0.

Non time-critical Creare array per memorizzare i dati.

1. Per ogni schermata, creare un array BOOL con elementi sufficienti per gli
oggetti a livello di bit sullo schermata.
Ad esempio, I'array BOOL[32] fornisce 32 bit per pulsanti o indicatori.

2. Perogni schermata, creare un array DINT con elementi sufficienti per gli
oggetti a livello di parola sullo schermo.
Ad esempio, l'array DINT[28] fornisce 28 valori per controlli i valori numerici
o display numerici.

Per accedere ai tag I/O del terminale PanelView o PanelView Plus, usare il
seguente formato di indirizzo.

Funzione del terminale Requisito
Scrive i dati name_of_terminal:l.Data[x].y
Legge i dati name_of_terminal:0.Data[x].y

Questa variabile di indirizzo | E

name_of_terminal Nome dell'istanza nella configurazione 1/0 del controllore.
X Elemento della struttura di ingresso (I) o uscita (0).

y Numero di bit nell'elemento di ingresso o uscita.

er stabilire la comunicazione con unapplicazione Factoryla iew, configurare
onnessioni alle applicazioni II ; bil IS fone ‘appl o F HYT kv 1 fig
. il software RSLinx in modo da ottenere i tag dal controllore. Un’applicazione
FaCtoryTaIk View FactoryTalk View o FactoryTalk View Enterprise usa il software RSLinx come un
server dati.

Il software RSLinx Enterprise imposta di default quattro connessioni di lettura e

una connessione di scrittura per ogni controllore configurato. Modificare la
configurazione del software RSLinx come necessario.
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Note:
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Pagine Web di diagnostica

Alcuni moduli di comunicazione EtherNet/IP offrono pagine Web di

diagnostica

Argomento Pagina

Accesso alle pagine Web di supporto 92

Modulo 1756-EN2TR 93
Pagina Diagnostic Overview 93
Pagina Web Ethernet Statistics 95
Pagina Web Connection Manager Cmd Object Info 96
Pagina Web Ring Statistics 97

Modulo 1756-ENBT 98
Pagina Diagnostic Overview 98
Statistiche Ethernet 100

Adattatore 1769-AENTR 101
Pagina Diagnostic Overview 101
Statistiche Ethernet 103

Il numero e il tipo dei campi di diagnostica variano in base al numero di catalogo
del modulo. Questo capitolo descrive le pagine Web di diagnostica sui seguenti

moduli:

¢ Modulo di comunicazione EtherNet/IP 1756-EN2TR

e Modulo di comunicazione EtherNet/IP 1756-ENBT

IMPORTANTE  Le pagine Web di diagnostica hanno diversi campi che & possibile usare per
monitorare lo stato di funzionamento del modulo EtherNet/IP. Questa sezione
descrive solo i campi utilizzati pit comunemente durante il monitoraggio.

Per la risoluzione dei problemi diagnosticati come risultato del monitoraggio
delle pagine Web di diagnostica dei moduli EtherNet/IP modules, consultare la
pubblicazione ENET-AT003, Troubleshoot EtherNet/IP Networks.
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Accesso alle pagine Web di Per risolvere la maggior parte dei possibili problemi con il modulo di
Supporto comunicazione EtherNet/IP, ¢ necessario accedere alle pagine Web di diagnostica

del modulo.

IMPORTANTE Il numero e il tipo dei campi di diagnostica variano in base al numero di
catalogo del modulo, alla versione dell'ambiente Studio 5000 e alla versione
firmware del modulo.

Ad esempio, questo capitolo descrive le pagine Web di diagnostica per i
sequenti moduli:

« Modulo di comunicazione EtherNet/IP 1756-EN2TR
« Modulo di comunicazione EtherNet/IP 1756-ENBT

Per accedere alle pagine Web di diagnostica del modulo di comunicazione
EtherNet/IP, procedere come segue.

1. Aprire il browser Web.

2. Nel campo Address, digitare I'indirizzo IP del modulo di comunicazione
EtherNet/IP e premere Enter.

Siapre la pagina Web iniziale della diagnostica.

Indirizzo IP (Internet Protocol) modulo EtherNet/IP

Address g}http:mo.ss.gz.}mm// viB o unks ? &~

@ Allen-Bradle o Rockwell
= d 1756-ENBT/A Automation
Minirnize Horme
@ Home
ﬁ Diagnaostics Cavice Marme 17SE-EMBT/ A
Bifiies el Device Description
Device Location Besources,
Visit AB.corn for additional
Ethernet Address (MAC) OO B 2R 9 CD information
IP Address 10.28.92.100
Product Revision 4,003 Build 2 ket
Firrnware Yersion Date Jun & 2006, 14:03:27
Serial Murmber O0ZES9AR
Status Specific: 0x5
Uptirne 1 day, 04h:Sim:il3s

3. Aprire la cartella Diagnostics nella barra di navigazione piti a sinistra e
fare clic sul link per ogni pagina Web di diagnostica che ¢ necessario
monitorare.

@ Allen-Bradley

Minirize

ﬁ Ciagnostics

Ciagnostic Suverview

Metwark Settings
mAppIication Connections
Bridge Connections
Ethermet Statistics

F.ing Statistics
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Modulo 1756-EN2TR Queste sono le pagine Web di diagnostica pitt comunemente utilizzate per il
modulo 1756-EN2TR:

e Pagina Diagnostic Overview
o Pagina Web Ethernet Statistics
o Pagina Web Ring Statistics

IMPORTANTE I modulo 1756-EN2TR offre anche le sequenti pagine Web di
diagnostica per il monitoraggio del modulo:

+ Impostazioni della rete
«  Connessioni applicazione
« Connessioni bridge

Queste pagine Web non vengono utilizzate cosi spesso quanto le tre
descritte in questa sezione e non sono trattate in questo documento.

Pagina Diagnostic Overview

La pagina Web Diagnostic Overview presenta un sommario della configurazione
attuale e dello stato generale del modulo.

I campi monitorati pitt spesso sono cerchiati nel grafico e descritti nella tabella

che segue.
= = T
@ Allen-Bradley - / Rockwell
1756-EN2TR/A Automation
Minimize Diagnostic O'.'ar‘.'iew\L Network Settings\J\ Application Ccmnectiuns\ Bridge Cunnecticms\J\ Ethernet Statistir_q\L Ring Statistics -
m Home
Diagnostics Module Resource Utilization (All Ports HMI/MSG (EtherNet/IP Port - Class 2]
g
Diagnostic Overview cPu Sent Packets Per Second
Network Settings I/Q Comms Utilization [Actual) 1.3 % Recsived Packets Per Second
Application Connections /0 Comms Utilization (Theoretical) 1.3 % Sent Bytes Per Second 1500

Bridge Connactions
Ethernet Statistics
Ring Statistics

D Advanced Diagnostics

758
760
m CIP Connection Statistics (All Ports)
Exr=2 @IS Active Total 1/0 and Prod/Cons Packets Per Second (EtharNet/IP Port - Class 1)
|
k]
7

Actual Rate (1/0 PPS) Recsived Bytes Per Second 556

Theoretical Rate (1/O PP35) Sent Packet Count 1688

Feceived Packet Count 1688

Active Messaging Total
Active I/O Sent 189
Maximum Total Observed Received 130
Maximum Total Supported 259
1/0 and Prod/Cons Packet Counts (EtherNet/IP Port - Class 1)
TCP Connections (EtherNet/IP Port) Total 164183
Active Sent 81514
Maximum Observed 2 Received 82269
Maximum Supported 128 Rejected 0
Missed @
‘Web Server
Page Hits 286 Multicast Producers (EtherNet/IP Port - Class 1)
Form Hits 1} Active o
Maximum Observed 1}
CIP Unconnected (EtherNet/IP Port) Maximum Supported a2
Sent Packets Per Second 0 B A 239.182.28.0 [
Received Packsts Per Second 0
Sent Packet Count 89
'j Received Packst Count 89
4l L |

Questa tabella descrive i campi pitt comunemente utilizzati nella pagina Web
Diagnostics Overview.
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Tabella 22 - Pagina Web Diagnostic Overview

Campo | Specifica

Module Resource Utilization (All Ports)

CPU | Percentuale attuale di utilizzo della CPU del modulo

CIP Connection Statistics (All Ports)

Totale attivo | Numero totale di connessioni CIP attive utilizzate sia per la messaggistica che per gli /0

TCP Connections (EtherNet/IP Port)

Active | Numero di connessioni TCP attive per la messaggistica CIP

HMI/MSG (EtherNet/IP Port — Class 3)

Pacchettiinviati al secondo Numero di pacchetti TCP Classe 3 inviati nell'ultima istantanea di un secondo

Pacchetti ricevuti al secondo Numero di pacchetti TCP Classe 3 ricevuti nell'ultima istantanea di un secondo

1/0 and Prod/Cons Packets Per Second (EtherNet/IP Port — Class 1)

Totale | Numero totale di pacchetti UDP Classe 1 inviati e ricevuti

1/0 and Prod/Cons Packets Count (EtherNet/IP Port — Class 1)

Persi | Numero di pacchetti UDP Classe 1 persi
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Pagina Web Ethernet Statistics

La pagina Web Ethernet Statistics fornisce un sommario dello stato dell’attivita di
comunicazione sulla rete EtherNet.

I campi monitorati pili spesso sono cerchiati nel grafico e descritti nella tabella

che segue.

o

® Alten-Bradiey ]

Disgnostics
Diagnostic Overview
Network Settings
Application Cannections
Bridge Connections
Ethernet Statistics
Ring Statistics
Advanced Diagnostics

[0 grovse chassis

o

756-EN2TR/A

R
Automation

Diagnostic Ovarviaw ™, Network Sattings ™, Application Connactions | Bridge Connections Y Ethernat

ics ~_Ring Statistics

L~
Ethernet Port 1
Interface State
Link Status
Speed
Duplex

Autonegotiate Status

Ensbled

Active

100 Mbps

Full Duplex

Autonegotiate Speed and Jplex

Media Counters Port 1
Alignment Errors

FCS Errors

Single Collisions
Multiple Collisions
SQE Test Errors
Defarred Transmissions
Late Collisions
Excessive Collisions
MAC Transmit Errors
Carrier Sense Errors
Frame Too Long

MAC Receive Errors

Interface Counters
In Octets

In Ucast Packets
In NUcast Packets
In Discards

In Errors

In Unknown Protos
Out Octats

Out Ucast Packets
Out NUcast Packsts
Out Discards

Out Errors

© oo o @ 0@ oo oo o

12948511
34336
83062

Q

0

Q
12241385
124704
27

0

o

Ethernet Port 2
Interface State
Link Status
Speed

Duplex

Autonegotiate Status

Enabled
Active
100 Mbps

Full Duplex

Autonegotiate Speed and Duplex

Media Counters Port 2
Alignment Errors

FCS Errors

single Collisions
Multiple Collisions
SQE Test Errors
Deferred Transmissions
Late Collisions
Excessive Collisions
MAC Transmit Errors
Carrier Sense Errors

Frame Too Lang

QC Receive Errors

N

o o oo o ooo oo oo

.

=l

Questa tabella descrive i campi pitt comunemente utilizzati nella pagina Web
Ethernet Statistics.

Tabella 23 — Pagina Web Ethernet Statistics

Campo

| Specifica

EtherNet Port 1 (queste definizioni valgono anche per gli stessi campi nella sezione Ethernet Port 2).

Interface State Se la porta é inattiva o attiva. Attiva o inattiva indica se ¢® un cavo collegato.

Link Status Se la porta é bloccata per i frame del protocollo DLR.

Speed Se la porta EtherNet funziona a 10 0 100 MBps.

Duplex Se la porta EtherNet funziona in half-duplex o full-duplex.

Autonegotiate Status Se la velocita della porta e la modalita Duplex sono state determinate per autonegoziazione o configurate manualmente.
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Tabella 23 - Pagina Web Ethernet Statistics

Campo

Specifica

Media Counters Port 1

Alignment Errors

Un frame contenente bit che non totalizzano un intero multiplo di otto.

FCS Errors

Un frame contenente otto bit, almeno uno dei quali & corrotto.

Single Collisions

Il numero di pacchetti in uscita che ha subito una sola collisione durante la trasmissione.

Multiple Collisions

Il numero di pacchetti in uscita che ha subito tra 2 e 15 collisioni durante la trasmissione.

SQE Test Errors

Un test per rilevare il circuito di presenza di collisioni tra un ricetrasmettitore e una scheda di interfaccia di rete (NIC).

IMPORTANTE: Poiché attualmente la maggior parte delle schede NIC ha un ricetrasmettitore integrato, il test SQE & inutile.
Ignorare questo contatore degli errori.

Deferred Transmissions

Il numero di pacchetti in uscita la cui trasmissione & ritardata perché la rete & occupata durante il primo tentativo del loro invio.

Late Collisions

Il numero di volte in cui due dispositivi trasmettono dati simultaneamente.

Excessive Collisions

Il numero di frame che sperimenta 16 collisioni consecutive.

MAC Transmit Errors Frame la cui trasmissione non riesce a causa di un errore di trasmissione del sottostrato MAC interno.
Carrier Sense Errors Volte in cui la condizione di rilevamento della portante é stata persa o mai confermata durante i tentativi di trasmettere un frame.
Frame Too Long Il numero di pacchetti in entrata che superano le dimensioni massime dei pacchetti EtherNet.

Errori ricezione MAC

Frame la cui ricezione sull'interfaccia EtherNet non € riuscita a causa di un errore di ricezione del sottostrato MAC interno.

Pagina Web Connection Manager Cmd Object Info

La pagina Web Connection Manager Cmd Object Info fornisce un sommario
dellattivita di richiesta di connessione sulla rete Ethernet.

1l campo pill comunemente usato in questa pagina ¢ Connections Closed due to
a Timeout. Questo campo visualizza il numero di timeout delle connessioni CIP
che si sono verificati sul modulo.
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LY 1756-EN2TR/A Automation

Expand Minimize

m Home

Diagnostics
Diagnostic Overviaw
Network Settings
Application Connections
8ridge Connactions
Ethernet Statistics
Ring Statistics

a Advanced Diagnestics

E TCR/IP Metwork
Mizcellansous
System Data
Tasks
Event Loa

| [[system pats Y Connection Manager Cmd Object Info %

s

Connection Manager Cmd Object Info
CIP Common Service Requests 0
Unconnected Send Service Requests

FrdOpen Requests (Conn's Originated Remaotely)
FwdClose Requests (Conn's Originated Remately)

ConnOpen Requests (Conn's Originated Locally)

GetConnTags Requests

4
0
ConnCloss Requests (Conn's Criginated Locally) 0
0
Secondary FwdOpen Requests 0

L

= Timaeouts Beoorted

Connections Closed due to a Timeout 0
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Pagina Web Ring Statistics

IMPORTANTE

La pagina Web Ring Statistics e le descrizioni in questa sezione si applicano

solo ai moduli che & possibile utilizzare in una rete ad anello a livello di

dispositivi (DLR):

« Modulo di comunicazione 1756-EN2TR
« Modulo di comunicazione 1756-EN3TR

La pagina Web Ring Statistics fornisce un sommario dello stato operativo del

modulo in un’applicazione DLR.

I campi monitorati piti spesso sono cerchiati nel grafico e descritti nella tabella

che segue.

Minimize

m Home

Diagnostics
Diagnostic Qverview
Network Settings
Application Connections
Bridge Connections
Ethernet Statistics
Ring Statistics
Advanced Dizgnostics
ﬁ TCP/IP Network
Miscellanecus
System Data
Tasks
Event Log
Assert Log
Hezp (CIP) Statistics

Brovse Chassis

Generzsl Memory Statisi

(

N

® Allen-Bradiey 1756-EN2TR/A Auromatigu

Diagnostic D'vervlew\L Network Settmgs\L Application Cunnectluns\ Bridge Cunnectlcms\L Ethernet Statlstus\{ Ring Statistics

Network

Netvwork Topology

Linear / Star

et Siab " !
Ring Supervisor
Ring Supervisor Mode Disabled

tab i

Ring Protocol Participants
Count

Ring Faults Detected 0

Ring Advancad Config

Beacon Interval 400
Beacon Timeout 1960
Supervisor Precedence 0
Protocol VLAN ID 0

Seconds Between Refresh:

Last Active Node on Port 1
Last Active Node on Port 2

Active Ring Supervisor

i MAC
0.0.0.0 000000000000
0.0.0.0 000000000000

0.0.0.0 000000000000
0

15

Questa tabella descrive il campo pili comunemente utilizzato nella pagina Web

Ring Statistics.
Tabella 24 — Pagina Web Ring Statistics
Campo | Specifica
Ring Supervisor
Ring Supervisor Mode Se un modulo & configurato per funzionare come nodo supervisore o nodo dell'anello.

Ring Supervisor Status

Se un modulo che & configurato per funzionare come nodo supervisore funziona come nodo supervisore attivo dell'anello o nodo
supervisore di riserva.

Ring Fault Location
Last Active Node on Port 1 Lindirizzo IP o MACID dell’'ultimo nodo attivo tra la porta 1 del modulo e la parte in errore della rete.
Last Active Node on Port 2 L'indirizzo IP o MACID dell’ultimo nodo attivo tra la porta 2 del modulo e la parte in errore della rete.
Active Ring Supervisor
Address Lindirizzo IP o MACID del supervisore d'anello attivo.
Precedence I valore di precedenza del modulo. Se il funzionamento del nodo supervisore attivo & interrotto, il supervisore di riserva con il

valore di priorita immediatamente successivo diventa il nodo supervisore attivo.
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Modulo 1756-ENBT Queste sono le pagine Web di diagnostica pitt comunemente utilizzate per il
modulo 1756-ENBT:

e Pagina Diagnostic Overview

o Statistiche Ethernet

IMPORTANTE I modulo 1756-ENBT offre anche le sequenti pagine Web di
diagnostica per il monitoraggio del modulo:

+ Impostazioni della rete
+ (onnessioni dei messaggi
« (Connessionil/0

Queste pagine Web non vengono utilizzate cosi spesso quanto le tre
descritte in questa sezione e non sono trattate in questo documento.

Pagina Diagnostic Overview

La pagina Web Diagnostic Overview presenta un sommario della configurazione
attuale e dello stato generale del modulo. I campi monitorati pitt spesso sono
cerchiati nel grafico e descritti nella tabella che segue.

fddress | &) http:/{10.88.52. 101 findes. html v B Lnks ? @ -
@ Allen-Bradiey / Rockwell
= = -
1756 ENBT A Automation
Expand Minimize Diagnostic Cuerview \ Hetwork Settings \ Meszage Connections \L I/ O Connedtions \L Ethernet Statistics Ll
E Horme
a Ciagnostics /Ethernet Link TCP Connections (CIP)
m Diagnostic Cuerview Speed 100 Mbps Current TCP Connections @
@ Metwork Settings Duplex Full Duplex TCP Connection Limit
Meszage Connections i i
Autonegotiste Status Aufﬂonegul:!tlate Speed Maximur Chserved 1
I/ 2 Connedcions and Duplex
Ethernet Statiztics CIP Messaging Statistics
ﬁ Advanced Diagnostics System Resource Utlization Messages Sent 3
i ZRU 0,20 %
@ Browse Chassis \ Meszages Received 1139422
UZMM Sent 281037
Web Server
UCHMM Recsived 281039
Server Errors
Redirects
I/0 Packet/5econd 5tatistics
Tirneouts
Tatal
Accezs Violations
Sent
Fage Hits
= Received [u}
Forrn Hits
Inhibited 0
Tatal Hits
Rejected o]
Capacity S000
CIP Connection Statistics
Actual Reserve S0o00
Current CIP Mzg Connections
Theoretical Reserve 5000

CIP Mzg Connection Limit

Max Msg Connections Shserved o
I/0 Packet Counter Statistics

Current CIP I/ Connections

Tatal u]
CIP 1/ O Connection Limit
Sent [u]
Max I/Q Connecdtions Gbserved H
Feceived a
Conn Cpens
£ Inhibited o

Open Errors
G Rejectad
Conn Closes X
Mizzed
Clase Errars

Conn Tirmeouts

- [u B = R VY = R e S R
o o BoO et et
o 5] =
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Tabella 25 - Pagina Web Diagnostic Overview

Campo Specifica
Ethernet Link

Speed Se la porta EtherNet funziona a 10 0 100 MBps.

Duplex Se la porta EtherNet funziona in half-duplex o full-duplex.

Autonegotiate Status Se la velocita della porta e la modalita duplex sono state determinate per autonegoziazione o configurazione manuale.
System Resource Utilization Numero di volte in cui é stata richiesta una pagina per cui I'utente ha un‘autorizzazione insufficiente.

(PU Percentuale attuale di utilizzo della CPU del modulo.

CIP Connection Statistics

Current CIP MSG Connections Numero attuale di connessioni CIP per messaggio.
Current CIP 1/0 Connections Numero attuale di connessioni CIP per I/0.
Conn Timeouts Numero di timeout delle connessioni CIP.
TCP Connections (CIP)
Current TCP Connections Numero attuale di connessioni TCP attive per la messaggistica CIP.

1/0 Packet/Second Statistics

Total Numero totale di pacchetti UDP Classe 1 che il modulo ha trasmesso e ricevuto nell'ultima istantanea di un secondo.
Il campo Total & la somma dei numeri Sent, Received, Inhibited e Rejected.

1/0 Packet Counter Statistics

Missed Numero cumulativo dei pacchetti non ricevuti in ordine.

Ogni pacchetto UDP ha un numero di sequenza e, se manca un pacchetto (corrotto o perso), il modulo ne riconosce la mancanza
alla ricezione del pacchetto successivo.

Pubblicazione Rockwell Automation ENET-UMOOTN-IT-P — Luglio 2015 929



Capitolo 8

Pagine Web di diagnostica

@ Allen-Bradley

ﬁ Diagnostics

Ciagnostic QDuverview
Metwork Settings
Mezzage Connections
If Connections
Ethernet Statistics

Advanced Diagnostics

m Browse Chassis

Statistiche Ethernet

La pagina Web di diagnostica Ethernet Statistics fornisce un sommario dello stato
dell’attivita di comunicazione sulla rete EtherNet.

I campi monitorati pili spesso sono cerchiati nel grafico e descritti nella tabella
che segue.

1756-ENBT/A

Rockwell
Automation

Dizgnostic Querview \j\ MNetwork Settings \ Message Connections\L /0 Connections \l Ethernet Statistics

Ethemnet Link

/

A:dia Counters

Speed 100 Mbps Alignment Errors o
Duplex Full Duplex FC5 Errars u]
Autonegotiste Status .;n:;c;;:gotlate Speed an Single Collisions o

Multiple Collisions u]

SQE Test Errors a
Interface Counters

Deferred Transmissions o}
In Qckets Fleszzio

Late Collisions 0
In Ucast Packets EA4EZ

Excesszive Collisions [u}
In MUcast Packets 20361

MAC Transrnit Errors o
In Discards o}

Carrier Sense Errors a
In Errors u}

Frarme Too Long a
In Unknown Protos [u}

MAC Receive Errars a
Qut Ockets FO2SE0ED
Cut Ucast Packets 99518
Cut MUlcast Packets 1430

Cut Discards

Out Errors

Tabella 26 — Pagina Web Ethernet Statistics

a
u}

Seconds Between Refresh: |15 Dizable Refresh with 0

Campo Specifica
Ethernet Link
Speed Se la porta EtherNet funziona a 10 0 100 MBps.
Duplex Se la porta EtherNet funziona in half-duplex o full-duplex.
Autonegotiate Status Se la velocita della porta e la modalita Duplex sono state determinate per autonegoziazione o configurate
manualmente.
Media Counters

Alignment Errors

Un frame contenente bit che non totalizzano un intero multiplo di otto.

FCS Errors

Un frame contenente otto bit, almeno uno dei quali & corrotto.

Single Collisions

[ numero di pacchetti in uscita che ha subito una sola collisione durante la trasmissione.

Multiple Collisions

Il numero di pacchetti in uscita che ha subito tra 2 e 15 collisioni durante la trasmissione.

SQE Test Errors

Un test per rilevare il circuito di presenza di collisioni tra un ricetrasmettitore e una scheda di interfaccia di rete (NIC).

IMPORTANTE: Poiché attualmente la maggior parte delle schede NIC ha un ricetrasmettitore integrato, il test SQE &
inutile. Ignorare questo contatore degli errori.

Deferred Transmissions

Il numero di pacchetti in uscita la cui trasmissione é ritardata perché la rete & occupata durante il primo tentativo del
loro invio.

Media Counters

Late Collisions

Il numero di volte in cui due dispositivi trasmettono dati simultaneamente.

Excessive Collisions

I numero di frame che sperimenta 16 collisioni consecutive.

MACTransmit Errors

Frame la cui trasmissione non riesce a causa di un errore di trasmissione del sottostrato MACinterno.
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Tabella 26 — Pagina Web Ethernet Statistics

Campo Specifica
Carrier Sense Errors Volte in cui la condizione di rilevamento della portante & stata persa o mai confermata durante i tentativi di
trasmettere un frame.
Frame Too Long I numero di pacchetti in entrata che superano le dimensioni massime dei pacchetti EtherNet.
MACReceive Errors Frame la cui ricezione sull'interfaccia EtherNet non & riuscita a causa di un errore di ricezione del sottostrato MAC

interno.

Adattatore 1769-AENTR

Queste sono le pagine Web di diagnostica pitt comunemente utilizzate per

l'adattatore 1769-AENTR:
e Pagina Diagnostic Overview

o Statistiche Ethernet

IMPORTANTE I modulo 1769-AENTR offre anche le seguenti pagine Web di
diagnostica per il monitoraggio del modulo:

+ Impostazioni della rete
+  Connessioni 1/0

Queste pagine Web non vengono utilizzate cosi spesso quanto le due
descritte in questa sezione e non sono trattate in questo documento.

Pagina Diagnostic Overview

La pagina Web Diagnostic Overview presenta un sommario della configurazione
attuale e dello stato generale dell’adattatore. I campi monitorati pitt spesso sono

cerchiati nel grafico e descritti nella Tabella 27 a pagina 103.
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Automation
o Diagnostic Overview _ Network Settings i Ethemet Stattstics\{ 1/0 Connections \
D Home

Diagnostics | A StatTs Module Settings
@ Diagnostic Overview Network Topology Linear Switches 169
Network Settings Network Status Normal
Ethenet Statistics Fing Supervisor 0.0.0.0 00:00:00:00:00:00 AL
1/0 Connections Beacon Interval 400 Backplane Status 0K
D Configuration geacon Timeout 1960 Scans Completed 301011954
Maximum Scan time 2 msec
System Resource Utilization Average Scan Time 2 msec
CPU Utilization 15% )
Module Uptime 18 days, 22h:12m:43s HMI/MSG Unconnected
Sent Packet Count 450
CIP Connection Statistics Received Packet Count 450
(Current CIP Msg Connections 0 )
CIP Msg Connaction Limit 32 HMI/MSG Connected (Class 3)
Max Msg Connections Observed 0 Sent Packet Count 0
Current CIP 1/O Connections 4 Raceived Packet Count 0
CIQ/O Connection Limit 32 )
1/0 and Prod/Cons Packets Per Second
Max 1/ Connections Observed 4
Total 278
Conn Opens 425
Sent 162
Open Errors 92
Received 116
Conn Closes 16
Rejected 0
Close Erors 0
Capactty (Approximate; 10000
onn Timeouts 192 LI )
Actual Reserve (Approximate) 9722
1o : Theoretical Reserve (Approximate) 9721

Maximum Observed 3

Maximum Supported 9%
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Statistiche Ethernet

Tabella 27 - Pagina Web Diagnostic Overview

Campo | Specifica

Ring Status
Network Topology Se la rete EtherNet & lineare o a topologia DLR.
Network Status Se la rete EtherNet funziona normalmente o altrimenti.

Ring Supervisor

L'indirizzo IP e MAC del supervisore di anello.

Beacon Interval

Valori dell'intervallo beacon. Questi valori incidono sul tempo di ripristino della rete. Utilizzare i valori predefiniti a meno che
I'anello includa piti di 50 dispositivi. Per ulteriori informazioni, consultare EtherNet/IP Embedded Switch Technology Application
Guide, pubblicazione ENET-AP005.

Beacon Timeout

Valori di timeout beacon. Questi valori incidono sul tempo di ripristino della rete. Utilizzare i valori predefiniti a meno che I'anello
includa piti di 50 dispositivi. Per ulteriori informazioni, consultare EtherNet/IP Embedded Switch Technology Application Guide,
pubblicazione ENET-AP005.

System Resource Utilization

Numero di volte in cui & stata richiesta una pagina per cui I'utente ha un‘autorizzazione insufficiente.

(PU

Percentuale attuale di utilizzo della CPU del modulo.

CIP Connection Statistics

Current CIP MSG Connections

Numero attuale di connessioni CIP per messaggio.

Current CIP 1/0 Connections

Numero attuale di connessioni CIP per I/0.

Conn Timeouts Numero di timeout delle connessioni CIP.
TCP Connections (CIP)
Active Numero attuale di connessioni TCP attive per la messaggistica CIP.
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La pagina Web di diagnostica Ethernet Statistics fornisce un sommario dello stato
dell’attivita di comunicazione sulla rete EtherNet.

I campi monitorati pili spesso sono descritti nella Tabella 28 a pagina 104.

LRLEEE] 1769-AENTR P i e
» | [ Diagnostic Overview N Netwerk Settings | Etheret tarstics \_1/O Connections A
Home
(oo Ethernet Port 1 Ethernet Port 2
) pizgnesic overview Interface State Enabled Interiace State Enabled
Network Setings Link Status Adive Link Status Inadtive
Ethernet Statistics Mdia Speed 100 Mbps Media Speed 100 Mbps
1/0 Connections Duplex Full Duplex. Duplex Full Duplex.
& Eaie Autonagotiate Status Complate Autonagotiate Status In Progress
Media Counters Port 1 Media Counters Port 2.
Algnment Errors 0 Alignment Errors 0
FCS Errors 0 FCS Errors 0
Single Colisions 0 Single Colisions 0
Maltiple Colisions 0 Muliple Colisions 0
SOE Test Errors 0 SQE Test Errors 0
Deferred Transmissions 0 Deferred Transmissions 0
Late Collisions 0 Late Collisions 0
Excessive Collisions 0 Excessive Collisions 0
MAC Transmit Errors 0 MAC Transmit Errors 0 =
Carter Sense Errors 0 Carrer Sense Errors 0
Frame Too Lang 0 Frame Too Lang 0
MAC Receive Errors 0 MAC Receive Errors 0
Interface Counters
Ir Octets 1280625728
I Ucast Packets 190576424
Ir NUcast Packets 5708811
Ir Discards 0
I Errors 0
I Unknown Protos 0
Out Octets 4262035987
Out Ucast Packets 266616002
0ut NUcast Packets 11862
Out Discards 0
Out Errors 0
Tabella 28 — Pagina Web Ethernet Statistics
Campo Specifica

EtherNet Port 1 (queste definizioni valgono anche per gli stessi campi nella sezione Ethernet Port 2).

Interface State Se la porta & inattiva o attiva. Attiva o inattiva indica se ¢® un cavo collegato.

Link Status Se la porta é bloccata per i frame del protocollo DLR.

Velocita Se la porta EtherNet funziona a 10 0 100 MBps.

Duplex Se la porta EtherNet funziona in half-duplex o full-duplex.

Autonegotiate Status Se la velocita della porta e la modalita Duplex sono state determinate per autonegoziazione o configurate manualmente.
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Tabella 28 - Pagina Web Ethernet Statistics

Campo Specifica

Media Counters Port 1

Alignment Errors

Un frame contenente bit che non totalizzano un intero multiplo di otto.

FCS Errors

Un frame contenente otto bit, almeno uno dei quali & corrotto.

Single Collisions

I numero di pacchetti in uscita che ha subito una sola collisione durante la trasmissione.

Multiple Collisions

I numero di pacchetti in uscita che ha subito tra 2 e 15 collisioni durante la trasmissione.

SQE Test Errors

Un test per rilevare il circuito di presenza di collisioni tra un ricetrasmettitore e una scheda di interfaccia di rete (NIC).

IMPORTANTE: Poiché attualmente la maggior parte delle schede NIC ha un ricetrasmettitore integrato, il test SQE &
inutile. Ignorare questo contatore degli errori.

Deferred Transmissions

I numero di pacchetti in uscita la cui trasmissione & ritardata perché la rete & occupata durante il primo tentativo del loro
invio.

Late Collisions

Il numero di volte in cui due dispositivi trasmettono dati simultaneamente.

Excessive Collisions

I numero di frame che sperimenta 16 collisioni consecutive.

MACTransmit Errors

Frame la cui trasmissione non riesce a causa di un errore di trasmissione del sottostrato MACinterno.

Carrier Sense Errors Volte in cui la condizione di rilevamento della portante é stata persa o mai confermata durante i tentativi di trasmettere
un frame.

Frame Too Long I numero di pacchetti in entrata che superano le dimensioni massime dei pacchetti EtherNet.

MAC Receive Errors Frame la cui ricezione sull'interfaccia EtherNet non @ riuscita a causa di un errore di ricezione del sottostrato MAC interno.
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Note:
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Appendice A

Sommario delle modifiche

Argomento Pagina
ENET-UMOOTM-IT-P, Novembre 2014 107
ENET-UMOO1L-IT-P, Marzo 2014 107
ENET-UMOOTK-IT-P, Febbraio 2013 108
ENET-UMO0O01J-IT-P, Maggio 2011 108
ENET-UMOO01I-IT-P, Gennaio 2010 108
ENET-UMOOTH-IT-P, Settembre 2009 108
ENET-UM001G-IT-P, Novembre 2008 109
ENET-UMOOTF-IT-P, Novembre 2006 109
ENET-UMOOTE-IT-P, Gennaio 2006 109
ENET-UMO001D-IT-P, Luglio 2005 109
ENET-UM001C-IT-P, Ottobre 2004 109
ENET-UMO001B-IT-P, Giugno 2004 110

Questa appendice riassume le revisioni al presente manuale. Fare riferimento a
questa appendice se si desidera ottenere informazioni sulle modifiche apportate
durante le varie revisioni. Cid puo risultare particolarmente utile se si decide di
aggiornare I'hardware o il software in base alle informazioni aggiunte nelle
precedenti versioni di questo manuale.

ENET-UMOOTM-IT-P,
Novembre 2014

Modifica

Aggiornamento Risorse aggiuntive

Aggiunta considerazioni impostazione della porta

Aggiunta della sezione sulla codifica elettronica

Aggiornamento delle informazioni relative alla rete ad anello a livello di dispositivi

Aggiornamento riferimenti per la ricerca guasti diagnostica

Aggiunta di informazioni sulla consultazione pagine Web

ENET-UMOO1L-IT-P,
Marzo 2014

Modifica

Aggiunta di 1769-AENTR alle figure a livello di sistema

Aggiunta di informazioni sulle pagine Web di diagnostica 1769-AENTR

Aggiunta di informazioni sulla ricerca guasti di 1769-AENTR con le pagine Web
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ENET-UMOO1K-IT-P,
Febbraio 2013

ENET-UM001J-IT-P,
Maggio 2011

ENET-UMOO1I-IT-P,
Gennaio 2010

ENET-UMOOTH-IT-P,
Settembre 2009

108

Modifica

Aggiunta dei riferimenti per i moduli 1756-EN2TSC e 1756-EN2TRTXT

Sostituiti i riferimenti al software RSLogix 5000 con riferimenti all'ambiente Studio 5000

Aggiunti ultimi controllori 1769-Lx CompactLogix

Apportate modifiche minime per le procedure per linvio di e-mail

Modifica

Aggiornamento sezione presentazione di EtherNet/IP

Aggiornamento delle sezione Configurazione di un supervisore su una rete ad anello a livello di dispositivi

Rimosse le sequenti sezioni:

« Specifiche della rete EtherNet/IP

+ Connessioni di rete EtherNet/IP

» Panoramica di una rete EtherNet/IP

+ Monitoraggio della diagnostica

+ Ricerca guasti su un modulo EtherNet/IP
+ Comunicazione seriale USB

» Indicatori di stato

+ (Cavo in fibra ottica e connettore LC

« Configurare gli switch Stratix

Modifica

Descrizione dei moduli EtherNet/IP 1783-ETAP1F e 1783-ETAP2F nel capitolo Presentazione di EtherNet/IP

Aggiornamento della sezione dei prodotti Rockwell Automation con tecnologia degli switch embedded

Indicatori di stato dei moduli EtherNet/IP 1783-ETAP, 1783-ETAP1F e 1783-ETAP2F

Modifica

Aggiunta di nuovi prodotti al capitolo Presentazione di EtherNet/IP

Configurazione di un supervisore su una rete ad anello a livello di dispositivi

Aggiunta degli indicatori di stato degli switch EtherNet/IP 1783-ETAP

Aggiunta degli indicatori di stato dei moduli adattatore 1734-AENT e 1734-AENTR EtherNet/IP POINT 1/0

Aggiunta degli indicatori di stato dei moduli adattatore 1738-AENTR ArmorPOINT® I/0 EtherNet/IP a 2 porte
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ENET-UMO001G-IT-P,
Novembre 2008

ENET-UMOO1F-IT-P,
Novembre 2006

ENET-UMOO1E-IT-P,
Gennaio 2006

ENET-UMO0O1D-IT-P,
Luglio 2005

ENET-UMO001C-IT-P,
Ottobre 2004

Modifica

Aggiunta di nuovi moduli, inclusi i controllori preconfigurati 1756-EN2F e 1769-L23E-QBx

Aggiunta 1/0 di sicurezza nei sistemi di controllo EtherNet/IP

Aggiunta della sezione Configurazione degli switch Stratix

Aggiunta della sezione Impostazione dell'intervallo di pacchetto richiesto (RPI)

Aggiunta della ricerca guasti di un modulo EtherNet/IP

Aggiunta del cavo in fibra ottica e del connettore LC

Aggiunta Interpretazione degli indicatori di stato

Aggiunta degli indicatori di stato del modulo Ethernet/IP 1756-EN2F

Aggiunta degli indicatori di stato dei controllori 1769-L23E-QB1B e 1769-L23E-QBFC1B

Modifica

Aggiunta di informazioni sul modulo 1756-EN2T

Aggiunta di informazioni sul modulo 1734-AENT

Aggiunta di informazioni sul modulo 20-COMM-E

Aggiunta di informazioni sul modulo 22-COMM-E

Aggiunta della sezione Impostazione dell‘indirizzo di rete IP

Aggiunta della connessione della porta USB

Aggiunta degli indicatori di stato del modulo adattatore 1734-AENT EtherNet/IP POINT I/0

Modifica

Aggiunta della sezione Cenni generali 1768-ENBT

Aggiunta dei moduli indicatori a LED

Aggiunta connessioni di rete EtherNet/IP

Modifica

Aggiunta di controllori 1769-L35E con versione del firmware 15.01 che supporta il rilevamento degli indirizzi IP

duplicati

Aggiunta degli indicatori a LED 1769-L32E e 1769-L35E

Modifica

| sequenti moduli supportano i messaggi email:

« 1756-ENBT, firmware versione 3.3

« 1788-ENBT, versione firmware 2.1

« 1769-L32E e 1769-L35E, tutte le versioni firmware
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ENET-UMO01B-IT-P, Modifica

Glugno 2004 Aggiunta della descrizione della nuova funzione di rilevamento degli indirizzi IP duplicati. | sequenti moduli EtherNet/IP
supportano il rilevamento degli indirizzi IP duplicati:
« 1756-ENBT, versione del firmware 3.2
« 1788-ENBT, versione del firmware 2.1

Aggiunta di informazioni sullo scambio degli indirizzi IP

Ulteriori informazioni sull’utilizzo dell'indirizzamento DNS

Aggiunta di ulteriori informazioni sui formati di comunicazione

Aggiornamento delle pagine di diagnostica Web

Correzione delle certificazione dei moduli
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Supporto Rockwell Automation

Rockwell Automation fornisce informazioni tecniche in linea per assistere i clienti nell'utilizzo dei prodotti.
All'indirizzo http://www.rockwellautomation.com/support sono disponibili note tecniche e applicative, codici di
esempio e collegamenti ai service pack del software. E possibile visitare il nostro centro di assistenza all'indirizzo

https://rockwellautomation.custhelp.com/ per trovare aggiornamenti software, chat e forum di supporto, informazioni

tecniche e FAQ e per iscriversi agli aggiornamenti di notifica dei prodotti.

Offriamo inoltre vari programmi di supporto per I'installazione, la configurazione e la risoluzione dei problemi. Per
ulteriori informazioni, contattare il rappresentante o distributore Rockwell Automation di zona, oppure visitare il sito

http://www.rockwellautomation.com/services/online-phone.

Assistenza all'installazione

Se si osservano anomalie entro 24 ore dall'installazione, consultare le informazioni contenute nel presente manuale.
Per richiedere l'assistenza iniziale necessaria per mettere in funzione il prodotto, contattare Assistenza Clienti.

Stati Uniti o Canada 1.440.646.3434
Al di fuori degli Stati Uniti o Utilizzare lo strumento Worldwide Locator all'indirizzo http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/support/
del Canada overview.page, oppure contattate il vostro rappresentante Rockwell Automation di zona.

Restituzione di prodotti nuovi non funzionanti

Tutti i prodotti Rockwell Automation sono sottoposti a rigorosi collaudi per verificarne la piena funzionalita prima della
spedizione. Tuttavia, qualora il prodotto presenti dei malfunzionamenti e debba essere restituito, seguire queste procedure.

Stati Uniti Rivolgersi al proprio distributore. Per completare la procedura di restituzione, & necessario fornire al distributore il numero di pratica
dell'Assistenza Clienti (per ottenerne uno, chiamare il numero telefonico riportato sopra).

Fuori dagli Stati Uniti Si prega di contattare il proprio rappresentante Rockwell Automation di zona per la procedura di restituzione.

Commenti relativi alla documentazione

I commenti degli utenti sono molto utili per capire le loro esigenze in merito alla documentazione. Per inviare eventuali
suggerimenti volti a migliorare questo documento, compilare il modulo pubblicazione RA-DU002, disponibile
all'indirizzo http://www.rockwellautomation.com/literature/.

Rockwell Automation pubblica le informazioni ambientali aggiornate sul prodotto sul sito Web all'indirizzo
http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/about-us/sustainability-ethics/product-environmental-compliance.page.

www.rockwellautomation.com

Power, Control and Information Solutions Headquarters

Americhe: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496, USA, Tel: +1 414 382 2000, Fax: +1 414 382 4444
Europa/Medio Oriente/Africa: Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Belgio, Tel: +32 2 663 0600, Fax: +32 2 663 0640
Asia: Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, Tel: +852 2887 4788, Fax: +852 2508 1846

Italia: Rockwell Automation S.r.l, Via Gallarate 215, 20151 Milano, Tel: +39 02 334471, Fax: +39 02 33447701, www.rockwellautomation.it
Svizzera: Rockwell Automation AG, Via Cantonale 27, 6928 Manno, Tel: 091 604 62 62, Fax: 091 604 62 64, Customer Service: Tel: 0848 000 279

Pubblicazione ENET-UMOOTN-IT-P — Luglio 2015 Copyright © 2015 Rockwell Automation, Inc. Tutti i diritti riservati. Stampato negli USA.


http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/distributor-locator/sales-locator.page
http://www.rockwellautomation.com/support
https://rockwellautomation.custhelp.com/
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/du/ra-du002_-en-e.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/
http://www.rockwellautomation.com/services/online-phone
http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/about-us/sustainability-ethics/product-environmental-compliance.page

	ENET-UM001N-IT-P, Configurazione di rete EtherNet/IP, Manuale dell’utente
	Informazioni importanti per l’utente
	Sommario delle modifiche
	Sommario
	Prefazione
	Ambiente Studio 5000
	Risorse aggiuntive

	Capitolo 1
	Presentazione di EtherNet/IP
	Moduli di comunicazione EtherNet/IP in un sistema di controllo


	Capitolo 2
	Configurare un computer per l’uso su una rete EtherNet/IP
	Configurazione del driver di comunicazione EtherNet nel software RSLinx


	Capitolo 3
	Configurare un modulo di comunicazione EtherNet/IP per il funzionamento in rete
	Determinazione dei parametri di rete
	Impostare l’indirizzo IP di rete su un modulo
	Impostare l’indirizzo IP di rete con i selettori rotativi
	Impostare l’indirizzo IP di rete con il server BOOTP/DHCP
	Impostare l’indirizzo IP di rete con il software RSLinx o l’ambiente Studio 5000
	Ripristino dell’indirizzo IP del modulo al valore predefinito in fabbrica

	Rilevamento degli indirizzi IP duplicati
	Risoluzione degli indirizzi IP duplicati

	Scambio degli indirizzi IP
	Indirizzamento DNS
	Utilizzare moduli di comunicazione EtherNet/IP con un controllore Logix5000
	Codifica elettronica
	Ulteriori informazioni

	Rete ad anello a livello di dispositivo


	Capitolo 4
	I/O di controllo
	Configurazione dell’hardware
	Aggiunta di I/O distribuiti
	Aggiunta di un modulo I/O

	Scelta del formato di comunicazione
	Scelta tra connessione diretta e ottimizzata per rack
	Proprietà
	Selezione di un adattatore remoto

	Impostazione dell’intervallo di pacchetto richiesto (RPI)
	Accesso agli I/O distribuiti


	Capitolo 5
	Interblocco e trasferimento dei dati tra controllori
	Configurazione dell’hardware
	Regole generali per i tag dei dati prodotti e consumati
	Terminologia

	Connessioni per tag prodotti e consumati
	Produzione di un tag
	Configurazione del tag prodotto

	Consumo dei dati prodotti da un altro controllore
	Aggiunta del controllore produttore alla Configurazione I/O del consumatore
	Creazione del tag consumato

	Regole generali per le istruzioni di messaggio (MSG)
	Connessioni per messaggi
	Inserimento nella cache delle connessioni dei messaggi

	Comunicano con il Socket Object attraverso un’istruzione MSG
	Logica dei messaggi
	Aggiungere il modulo di comunicazione EtherNet/IP alla configurazione I/O del controllore locale
	Inserimento di un messaggio

	Configurazione di un’istruzione MSG
	Comunicazione con i controllori PLC-5 o SLC
	Conversione tra INT e DINT
	Mappatura dei tag
	Ricezione di istruzioni MSG dai controllori PLC-5 o SLC 500



	Capitolo 6
	Invio di e-mail
	Modulo di comunicazione EtherNet/IP come client e-mail
	Invio di e-mail attraverso un’istruzione di messaggio generata dal controllore
	Creazione di tag String
	Logica ladder
	Configurazione dell’istruzione MSG che identifica il server di ritrasmissione della posta
	Configurazione dell’istruzione MSG che contiene il testo e-mail

	Inserimento del testo e-mail
	Possibili codici di stato e-mail


	Capitolo 7
	Comunicazione con i terminali PanelView
	Configurazione dell’hardware
	Combinazioni di controllori Logix5000

	Connessioni ai terminali PanelView
	Aggiunta di un terminale PanelView
	Organizzazione dei dati del controllore per un terminale PanelView
	Connessioni alle applicazioni FactoryTalk View


	Capitolo 8
	Pagine Web di diagnostica
	Accesso alle pagine Web di supporto
	Modulo 1756-EN2TR
	Pagina Diagnostic Overview
	Pagina Web Ethernet Statistics
	Pagina Web Connection Manager Cmd Object Info
	Pagina Web Ring Statistics

	Modulo 1756-ENBT
	Pagina Diagnostic Overview
	Statistiche Ethernet

	Adattatore 1769-AENTR
	Pagina Diagnostic Overview
	Statistiche Ethernet



	Appendice A
	Sommario delle modifiche
	ENET-UM001M-IT-P, Novembre 2014
	ENET-UM001L-IT-P, Marzo 2014
	ENET-UM001K-IT-P, Febbraio 2013
	ENET-UM001J-IT-P, Maggio 2011
	ENET-UM001I-IT-P, Gennaio 2010
	ENET-UM001H-IT-P, Settembre 2009
	ENET-UM001G-IT-P, Novembre 2008
	ENET-UM001F-IT-P, Novembre 2006
	ENET-UM001E-IT-P, Gennaio 2006
	ENET-UM001D-IT-P, Luglio 2005
	ENET-UM001C-IT-P, Ottobre 2004
	ENET-UM001B-IT-P, Giugno 2004


	Indice analitico
	Retrocopertina



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.6
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams true
  /MaxSubsetPct 1
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments false
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts false
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Remove
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Average
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 2.00000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages false
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Average
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 2.00000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages false
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Average
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (None)
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000500044004600206587686353ef901a8fc7684c976262535370673a548c002000700072006f006f00660065007200208fdb884c9ad88d2891cf62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef653ef5728684c9762537088686a5f548c002000700072006f006f00660065007200204e0a73725f979ad854c18cea7684521753706548679c300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020b370c2a4d06cd0d10020d504b9b0d1300020bc0f0020ad50c815ae30c5d0c11c0020ace0d488c9c8b85c0020c778c1c4d560002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken voor kwaliteitsafdrukken op desktopprinters en proofers. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice




