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Wichtige
Anwendungshinweise

Aufgrund der vielfaltigen Einsatzmaoglichkeiten der in dieser
Publikation beschriebenen Produkte missen Sie als
Verantwortlicher fur die Anwendung und den Einsatz dieser
Steuerung sicherstellen, daf3 jede Anwendung bzw. jeder Einsatz
alle Leistungs- und Sicherheitsanforderungen, einschlie3lich
samtlicher anwendbaren Gesetze, Vorschriften, Bestimmungen
und Normen erfllt.

Die in diesem Handbuch dargestellten Abbildungen, Tabellen,
Programm- und Layout-Beispiele sind ausschlief3lich zur
besseren Texterlauterung dieses Handbuchs aufgefihrt. Aufgrund
der vielfachen Mdglichkeiten und Anforderungen jedes einzelnen
Verwendungszwecks kann Allen-Bradley keine Verantwortung
oder Haftung (einschlief3lich Haftung fur geistiges Eigentum) fur
tatséchliche Einsatze, die auf in dieser Publikation beschriebenen
Beispielen beruhen, Ubernehmen.

Die Allen-Bradley Publikation SGI-1.1Safety Guidelines for

the Application, Installation and Maintenance of Solid State
Control’ (erhaltlich tber lhre drtliche Allen-Bradley
Geschaftsstelle) behandelt einige wichtige Unterschiede
zwischen elektronischen und elektromechanischen Geraten, die
bei der Anwendung der in dieser Publikation beschriebenen
Produkte berlicksichtigt werden sollten.

Jede Wiedergabe dieser verlagsrechtlich geschitzten Publikation,
ganz oder auszugsweise, ohne schriftliche Erlaubnis der
Allen-Bradley Company, Inc. ist verboten.

Besondere Hinweise in diesem Handbuch sollen den Anwender
auf mogliche Verletzungen oder Gerateschaden unter bestimmten
Umstanden aufmerksam machen:

ACHTUNG: Weist auf Informationen tber

Verfahrensweisen oder Umstande hin, die zu
Kdrperverletzungen oder Tod, Sachschaden
oder wirtschaftlichem Verlust fihren konnen.

Achtungshinweise helfen Ihnen:

e eine Gefahr festzustellen.

e die Gefahr zu vermeiden.

* die Konsequenzen zu erkennen.

Wichtig: Weist auf Informationen hin, die aulRerst wichtig fur

die erfolgreiche Anwendung und fir die
Vertrautheit mit dem Produkt sind.

PLC ist ein eingetragenes Warenzeichen der Firma Allen-Bradley Company, Inc.



Vorwort

Inhalt dieses Handbuchs

Verwendung dieses
Handbuchs

Verwenden Sie dieses Handbuch zur Installation,
Programmierung und Fehlersuche des konfigurierbaren
DurchfluimeR-Moduls (1771-CFM/B).

Wichtig:

Thema

Erléuterung des CFM-Moduls — 1

Installation des CFM-Moduls

Editierung der Strompfadlogik zur Aufnahme von - 3
Blocktransferbefehlen fir das CFM-Modul

Konfiguration des CFM-Moduls > 4

Lesen von Daten aus dem Modul > 5

Es wird davon ausgegangen, dal3 Sie mit der
Programmierung und Funktionsweise eines
Allen-Bradley PLC’ Prozessors vertraut sind. Ist
dies nicht der Fall, sollte das entsprechende
Programmier- und Bedienungshandbuch flr den
jeweiligen PLC-Prozessor vor der Verwendung
dieses Handbuchs zu Rate gezogen werden.

Siehe Kapitel

Interpretieren der Statusanzeigen und Diagnosecodes > 6

Thema

Technische Daten

Siehe Anhang

Schaltplane

Verwendung des CFM-Moduls als Ersatz fir das QRC-Modul > c
Verwendung des CFM-Moduls als Ersatz fir das QRD-Modul > D

Verwendung der E/A-Konfigurationssoftware > E
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Neue/Uberarbeitete
Informationen

Abkurzungen

Publikation 1771-6.5.99DE — Dezember 1995

Das Modul 1771-CFM/B tragt die Kennzeichnucg , was
darauf hinweist, daf3 diese Version den EU-Richtlinien entspricht.

Die folgenden Informationen im vorliegenden Handbuch wurden
aktualisiert, so daR3 diese Version den EU-Richtlinien entspricht:

Aktualisierte Informationen Auf Seite
Einhalten der EU-Richtlinien 2-2
Verdrahtungsarmanschliisse am CFM-Modul 2-8
Verdrahtungsbeispiele fiir das CFM-Modul 29
Allgemeine Daten A1
Verdrahtungsarmanschlisse am CFM (QRC)-Modul C-6
Verdrahtungsarmanschlisse am CFM (QRD)-Modul D-6, D-7
Begriff Abkiirzung
Konfigurierbares DurchfluBmeB-Modul (1771-CFM/B) CFM-Modul

Konfigurierbares DurchfluBmeB-Modul, das ein Modul
1771-QRC emuliert

Konfigurierbares DurchfluBmeB-Modul, das ein Modul
1771-QRD emuliert

Speicherprogrammierbare Steuerungen von Allen-Bradley

CFM (QRC)-Modul
CFM (QRD)-Modul

PLC-Prozessoren

ImpulsdurchfluBmeB-Modul 1771-QRD

QRD-Modul

Modul mit doppeltem DurchfluBmesser, Bulletin 1771
(1771-QRC)

QRC-Modul




Vorwort V-3

Zugeharige Dokument Publikationsnummer
Dokumentation Configurable Flowmeter Module Product Data 1771-2.226
PLC-2" Programmiersoftware, Dokumentationssatz
(D6200-L06)
PLC-2 Programming Software Programming Manual 6200-6.4.14
PLC-30 Programmiersoftware, Dokumentationssatz
(D6200-L07)
PLC-3 Programming Software Programming Manual 6200-6.4.17
PLC-5" Programmiersoftware, Dokumentationssatz
(6200-N8.001)
PLC-5-Programmiersoftware, E/A-Konfigurations- 6200-6.4.12DE
handbuch
PLC-5/250" Programmiersoftware, Dokumentationssatz
(6200-N8.002)
PLC-5/250 Programming Software Programming Manual 5000-6.4.8

SCADA Custom Application Routines (CARs) for Gas and
Liquid Petroleum Flow Calculations Product Profile

PLC-5 Volume Flow CARs for Orifice Metering User Manual ~ 6200-6.5.17

PLC-5 Volumetric Flow CARs for Turbine and Displacement
. 6200-6.5.18
Metering User Manual

6200-1.22

Weitere Publikationen mit Informationen Uber PLC-Prozessoren
befinden sich inAutomation Group Publication Index
(Publikation SD499).

Zugehorige Produkte Sie kénnen das CFM-Modul in jedem System installieren,
das PLC-Prozessoren mit Blocktransferfahigkeit und die E/A-
Struktur 1771 verwendet. Weitere Informationen zu unseren
PLC-Prozessoren erteilt Innen gerne Ihr zustandiger
Allen-Bradley Reprasentant.
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V-4 Vorwort

Zu Beginn Sehen Sie sich zunachst das folgende Diagramm an.

Uberblick tiber
das CFM-Modul

A

Ersetzen des

Verwendung des
CFM-Moduls als Ersatz
fur das
QRC-Modul?

Verwendung des
CFM-Moduls als Ersatz
fir das
QRD-Modul?

Ersetzen des
QRD-Moduls

2

Installation des
CFM-Moduls

B

Editierung des
Kontaktplans

4 .5 6

Konfiguration des Interpretieren des Fehlersuche des

CFM-Moduls Modulstatus und CFM-Moduls
daten

Publikation 1771-6.5.99DE — Dezember 1995
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Kapitel 1

Uberblick Giber das CFM-Modul

Inhalt dieses Kapitels Lesen Sie dieses Kapitel, um sich mit dem CFM-Modul vertraut
Zu machen.
Thema Siehe
Seite
Verwendung des CFM-Moduls . ...................... 1-1
Nachster Schritt ............ ... .. ... ... ... ... 1-2
Funktionsweise des CFM-Moduls . .................... 1-2
Typische Anwendungen .. .......... ... ... ... ... ... 1-3
Eingangsféhigkeiten .......... ... ... ... ...l 1-4
Auswahl des Betriebsmodus . ..................... 1-5
Verwendung eines Priifgerats ..................... 1-6
Speicherung aktueller Zahlwerte . .................. 1-6
Ausgangsfahigkeiten . ......... ... L 1-7
Implementierung von Anwendungsfunktionen ... ....... 1-8
Verwendung des Das CFM-Modul kann auf dreifache Art und Weise betrieben
CFM-Moduls werden:
als CFM-Modul als Ersatz fiir ein QRC-Modul als Ersatz fiir ein QRD-Modul
Sicherstellen, daB sich die Modulbetriebs- Die Modulbetriebsbriicke in die Die Modulbetriebsbriicke in die
briicke in der CFM-Position befindet. QRC-Position bringen. QRD-Position bringen.
Ein- und Ausgénge am Schwenkarm Eingange am neuen Schwenkarm Eingénge am neuen Schwenkarm
(1771-WN) verdrahten. (1771-WN) verdrahten. (1771-WN) verdrahten.
\ Das CFM-Modul installieren. Das QRC-Modul durch das CFM-Modul Das QRD-Modul durch das CFM-Modul
' ersetzen. ersetzen.
\?(I)i gt{wpgﬁglggrig_z;éf'gmgﬁ ?Hr'e BTRs wie zuvor programmieren (keine BTWSs und BTRs wie zuvor programmieren
- Anderungen an der Strompfadlogik). (keine Anderungen an der Strompfadlogik).
das CFM-Modul editieren.
i ' Wichtig: Wenn Sie das CFM-Modul als Ersatz fiir ein QRC- oder QRD-Modul ver-
,\DﬂizSST%:]({?Q”JL?::;'?J?]Zb:?grlfﬁgi?a%sm: wenden, funktioniert das CFM-Modul wie ein QRC- bzw. QRD-Modul.
BTW an das CFM-Modul senden. Sie verwenden keine der Funktionen des CFM-Moduls und kdnnen
deshalb keine Ausgange fir die vier Eingangskanéle konfigurieren.
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1-2 Uberblick iber das CFM-Modul

Nachster Schritt

Funktionsweise des
CFM-Moduls

Prozessor
PLC-5/40

Daten}afel

Anwenderpro.

® Der Kontaktplan kann die Daten
verwenden oder Ubertragen,
bevor diese durch neue Daten
in einem nachfol-
genden Transfer iber-
schrieben werden.

Das CFM-Modul dient als

]

Schnittstelle zu den folgenden
PLC-Prozessoren:
 Prozessorreihe PLC-20]
 Prozessorreihe PLC-30J

« Prozessorreihe PLC-5"

* Prozessoren PLC-5/250"

Publikation 1771-6.5.99DE - Dezember 1995

.| ® Der PLC-Prozessor und das CFM-ModW
bestimmen, daB der Transfer fehlerfrei

Der Rest dieses Kapitels enthalt Informationen zum Betrieb des

CFM-Moduls.
(o
Verwendung des
CFM-Moduls
als Ersatz fiir ein
QRC-Modul?
D

Verwendung des
CFM-Moduls

als Ersatz fir ein
QRD-Modul?

Das CFM-Modul fuhrt schnelle Summier- und/oder
DurchfluBberechnungsvorgange fur verschiedenartige
industrielle Anwendungen durch. Das CFM-Modul ist ein
Einzelsteckplatz-E/A-Modul, das als Schnittstelle zwischen
einem Allen-Bradley PLC-Prozessor mit Blocktransferfahigkeit
und externen E/A-Geraten dient.

1771-CFM

@ Der PLC-Prozessor ibertragt
die Konfigurationsdaten und
Ausgangskanaldaten an das
CFM-Modul mittels eines
Blocktransfer-Schreib
(BTW)-Befehls.

® Der PLC-Prozessor fiihrt auf Befehl des
Kontaktplans einen Blocktransfer-Lese
(BTR)-Vorgang der Werte (Zahlwert
und/oder Frequenz im Binérformat)
durch und speichert diese Werte in
einer Datentafel.

@ Externe Geréte erzeugen
Eingangssignale, die an
das CFM-Modul iiber-
tragen werden.

@ Das CFM-Modul fiihrt
Berechnungen an
Impuls-Summen
durch.

abgelaufen ist. Das CFM-Modul dient als

Schnittstelle zu:

* magnetischen
AufnahmedurchfluBmessern

e 4-40-V-DC-Impulsen
(TTL-kompatibel)

» Néherungssonden

12933-1
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Typische Anwendungen Sie kdnnen das CFM-Modul in Netzverwaltungs-, Automobil-,
Lebensmittel- und Getranke- sowie Ol- und Gasindustrien fiir
verschiedenartige Durchflu3- und/oder Turbinen-Mef3an-
wendungen einsetzen. Zu den mdglichen Anwendungen
gehdren:

e Uberwachung der Turbinenwellendrehzahl

e Automobil-Spritzkabinen

e Uberwachung des Brauereidurchflusses

e Petrochemischer Durchflu3- und Custody-Transfer

1771-CFM  1771-OFE

Wellendrehzahl
a0 Wellen-
= % geber
- . Netz- //
teil
Prozessor g < Generator .
) | Turbine
PLC-5/30 - ol Elektrizitat
o)
E g [
PLC-Steuerung tiberwacht Wellen-
drehzahl, fiihrt PID-Berechnungen \
durch und justiert Ventil.
A
Impulsausgang
|
Uberwacht KraftstoffdurchfluB 1
und Gesamtmenge ((} %Kraftstoﬁ y 19885
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Eingangsfahigkeiten

Publikation 1771-6.5.99DE - Dezember 1995

Das CFM-Modul unterstutzt Eingéange flr bis zu vier Kanéle (je
nach Betriebsmodus). Jeder der vier Eingangskanéle kann die
folgenden Eingangssignale verarbeiten:

* magnetischer Aufnehmer — 50 mV bis 200 V AC Spitze
(optional: 500 mV bis 200 V AC Spitze fur verbesserte
Storunempfindlichkeit)

e 4-40-V-DC-Impulse mit offenem Kollektor (TTL-
kompatibel)

* Naherungssonden-Eingange
— mit Bently Nevada 3300 (5 mm und 8 mm) Naherungs-

Transducersystemen kompatibel

— bieten zwei isolierte 24-V-DC-Netzteile (Nennstrom:
12 mA) zur Speisung externer Gerate

Sie konfigurieren die vier Eingangskanale des CFM-Moduls fur
die jeweilige Anwendung. Jeder Eingangskanal weist zwei
Eingangsoptionen auf:

DurchfluBmeB-Eingang (F0-F3) —Sie Vier Eingangskanile®
schlieBen das Eingangsgeréat an diesen
Eingang (AC, TTL) an D DurchfluBmeB-Eingang (F0) Kanal 0
| — Gate-Eingang (GO0)
e o o
Gate-Eingang (G0-G3) — nimmt 7 DurchfluBmeB-Eingang (F1) ;-1 4
4-40-V-DC-Eingangsimpulse vom SchlieBen Gate-Eingang (G1)
des offenen Kollektors oder des externen | | | ¢ | - - - -~~~ -~~~ - -~ - -
Kontakts an. Wird in den Betriebsmodi DurchfluBmeB-Eingang (F2) ~ \c, 10
“Summierer” und “Nicht riicksetzbarer Gate-Eingang (G2)
Summierer” fiir die folgenden Aufga- e
. DurchfluBmeB-Eingang (F3)
ben verwendet: : Kanal 3
. ) ) o Gate-Eingang (G3)
* Speichern des aktuellen Z&hlwertes eines | |
Eingangskanals bei einem Impuls auf ]:
dem Gate
 AnschlieBen an ein Prifgerat, wenn @ Schaltpléne befinden sich auf Seite 2-9 und 2-10.

ein Prifgerét aktiviert ist —wird zum
Speichern des Zahlwertes verwendet,
wenn das Sphéroid in der Priifgerate-
réhre festgestellt wird
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Auswahl des Betriebsmodus

Sie konfigurieren das CFM-Modul fur die folgenden
Betriebsmodi:

Anzeigen/  Priif- Riick-  Skalier- Umkehr-

Modus Anwendung Alarme gerit  setzen  werte wert

 Genaue Messung mittels eines DurchfluB-

oder Verdrangungszahlers
* Auslsung von Ausgéngen direkt vom

CFM-Modul aus — Auslésung bei

Gesamtwert, Frequenz, Beschleunigung  (Jperbereich
« Uberwachung des Gesamtdurchflusses, Qberlauf

. der DurchfluBgeschwindigkeit und der Uberdreh-
Summierer Anderungsgeschwindigkeit (unabhén- zahl v Vv v v
gig von den PLC-Abfragezeiten) Beschleu-
« Speicherung von Zahlwerten je nach nigung

externem Eingang
« Skalieren der Frequenz und des Zahl-
wertes in technischen Einheiten

 AnschluB an ein Priifgerat

Uberbereich
Alle Merkmale der Summierer-Betriebsart, Uberlauf
I . jedoch Deaktivierung der Zahler-Riicksetz-  Uberdreh-
Nicht ricksetzbarer Summierer Ifunktion, um den Ve?lust eines Istwertes zu  zahl v v Vv
verhindern Beschleu-
nigung
» Uberwachung der Frequenz eines
Eingangs mit hoher Genauigkeit
[2.B. Welle] Uberdreh-
Hochaufl63ungs-Frequenz®  Uberwachung der Geschwindigkeit, mit zahl
(Kanal 0 und 1 oder Kanal 2 der sich die Drehzahl &ndert Uberbereich v
und 3) - Betreiben der Ausgénge je nach Drehzahl Beschleu-
oder Anderungsgeschwindigkeit nigung
« Skalierung der Frequenz in technischen
Einheiten
« Uberwachung der Richtung der
Wellenrotation
« Uberwachung der Anderungsge- Uberdreh-
Richtungssensor® schwindigkeit und Frequenz zahl
(Kanal 0 und 1 oder Kanal 2 * Ausldsung der Ausgange je Beschleu- V
und 3) nach Richtung, Frequenz oder nigung
Anderungsgeschwindigkeit Uberbereich

« Skalierung der Frequenz und des Zahl-
wertes in technischen Einheiten

@ Dieser Modus verwendet zwei Kanale fiir einen Eingang (Ihr Eingangsgerat ist an FO oder F2 angeschlossen, wahrend F1 oder F3
nicht benutzt wird).
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1-6 Uberblick iber das CFM-Modul

- unidirektional — das CFM-Modul:

 beginnt zu z&hlen, wenn das Sphéroid den ersten

Detektor passiert

« hort auf zu z&hlen, wenn das Spharoid den zweiten
Detektor passiert (Prover Total Count Value wird jetzt

aktualisiert)
mm)> bidirektional — das CFM-Modul:

<,‘:l  beginnt zu z&hlen, wenn das Sphéroid den ersten Detektor

passiert

 hort auf zu zahlen, wenn das Sphéroid den zweiten
Detektor passiert (Prover Total Count Value wird jetzt
aktualisiert, ein Zwischenwert wird riickgeleitet)

 setzt das Zahlen fort, wenn das Spharoid den zweiten

Verwendung eines Priifgerats

Ein Prufgerat wird zur Kalibrierung von Flissigkeitsmel3geraten
bei Custody-Transfer-Anwendungen benutzt. Diese Kalibrierung
wird durch Vergleichen eines gemessenen Durchsatzes mit einem
bekannten Volumen im Prifgerét erzielt. Die Anzahl der erfaldten
Impulse Prover Total Count Valyewéahrend sich das Sphéroid
zwischen zwei Detektoren hin- und herbewegt, wird dann mit
dem vordefinierten Volumen des Prifgerateabschnitts ver-
glichen, um den Mef3faktor zu bestimmen.

Wenn Sie den Modus “Summierer” oder “Nicht riicksetzbarer
Summierer” fur die Erfassung von MelBwerten wahrend einer
Prufgeratekalibrierung verwenden, kdnnen Sie einen der
folgenden Prifgeratetypen auswahlen:

FE<E <= <21

=) mm)> ﬂw

L Detektore:Sphéroid ‘g
®

= e J

=> > >

19884

Detektor in entgegengesetzter Richtung passiert
* hort auf zu z&hlen, wenn das Spharoid den ersten Detektor
in entgegengesetzter Richtung passiert (Prover Total Count

Value wird jetzt aktualisiert)
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Speicherung aktueller Zahlwerte

Wenn Sie den Modus “Summierer” oder “Nicht rlicksetzbarer
Summierer”, jedoch kein Prifgerat verwenden, kdnnen Sie den
Gate-Eingang zum Speichern des aktuellen Zahlwertes flr einen
oder alle der vier Eingangskandle benutzen.

Der aktuelle Z&hlwert jedes Kanals wird in einem separaten
Wort im BTR-File abgelegtStore Count ValueDer Store Count
Valuebleibt im BTR-File, bis ein neuer Auslése-Impuls am Gate-
Eingang empfangen wird. D&tore Count Valugird dann
aktualisiert, um den neuen Wert anzuzeigen.



Uberblick iber das CFM-Modul

Ausgangsfahigkeiten

Das CFM-Modul besitzt vier zuweisbare Ausgénge. Diese
Ausgange sind fur Anwendungen bestimmt, die eine schnelle

Reaktion erfordern. Die Ausgange:

* sind elektrisch abgesichert/auf 3 A strombegrenzt
(Ausgangskombinationen sind auf 7 A begrenzt)

e kodnnen einem beliebigen Eingangskanal mit vom Anwender

wahlbaren Einschalt- und Ausschaltwerten zugeordnet

werden

e liefern Strom bei 5-40 V DC (maximal 1 A je Ausgang)

* mussen an ein externes Netzteil angeschlossen werden

* sind in Gruppen von zwei angeordnet — Sie kdnnen somit
gof. zwei separate externe Netzteile verwenden (eines fur

Ausgang 0 und 1, das andere flir Ausgang 2 und 3)

Die Ausgange koénnen unabhangig vom Zahl- oder Frequenzwert
durch Setzen der Bits im BTW-Konfigurationsblock ein- bzw.

ausforciert werden.

Wichtig: Sie kdnnen einem bestimmten Kanal bis zu vier
Ausgange zuordnen; Sie kénnen jedoch denselben
Ausgang nicht mit zwei verschiedenen Kanéalen

benutzen.
In diesem konnen Sie Ausgénge zuweisen, die fiir ein Auslésen
Betriebsmodus unter den folgenden Bedingungen programmierbar
sind
bei Gesamtsumme, Geschwindigkeit,
Summierer Anderungsgeschwindigkeit (Beschleunigung),

Gesamtiberlauf oder Priifgeratestatus

Nicht riicksetzbarer
Summierer

Hochauflosungs-
Frequenz

Richtungssensor

bei Gesamtsumme, Geschwindigkeit,
Anderungsgeschwindigkeit (Beschleunigung),
Gesamtiiberlauf oder Priifgeratestatus

bei Frequenz oder Anderungsgeschwindigkeit der
Frequenz (Beschleunigung)
bei der Richtung CLOCKWISE oder

COUNTER-CLOCKWISE, bei Beschleunigung oder
Frequenz (Ausgange werden nur EINGESCHALTET)
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1-8 Uberblick iber das CFM-Modul

Implementierung von Anwendungsfunktionen

Sie konnen das CFM-Modul zur Implementierung
programmierbarer Anwendungsfunktionen verwenden, die
normalerweise von lhrem PLC-Prozessor eingeleitet werden. Der
PLC-Prozessor kann somit andere Aufgaben ausfiihren, was den
Gesamtdurchsatz des PLC-Systems steigert.

Die folgende wird in den folgenden . Alarm ist

Funktion Modi verwendet  Beschreibung EINGESCHALTET, wenn

Setzt ein Uberlauf-Flag, wenn der Zahlwert

groBer ist als der hichste zuldssige Zahlwert

(programmierbar — Umkehrung). Dieses Bit

wird bei jeder nachfolgenden Umkehrung Zahlwert = Umkehrung

umgeschaltet (0-1-0-1-0-1). (Standardwert 10000000)

Die Zahlung wird bei Null fortgesetzt. Dieses Bit

kann im BTW-Konfigurationsblock zuriickgesetzt

werden.

} Aktiviert den Uberbereich-Alarm, wenn die

Uberbereich-Alarm  allen Geschwindigkeit groBer ist als der zuldssige Frequenz > 100 kHz
Hz-Wert (auf 100 kHz festgelegt).

Aktiviert den Uberdrehzahl-Alarm, wenn die
allen Frequenz hoher ist als der vom Anwender

. Summierer
Uberlauf-Anzeige  Nicht riicksetzbarer
Summierer

Uberdrehzahl- Frequenz > vom Anwender

Alarm spezifizierte Frequenzwert. spezifizierter Wert
Aktiviert den Beschleunigungs-Alarm, wenn :
Beschleunigungs- die Beschleunigung groBer ist als der vom [Beschleunigung| >
Alarm allen Anwender angegebene Beschleunigungs- vom Anwender
wert spezifizierter Wert
Nachster Schritt 5

Installation des
CFM-Moduls
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Kapitel 2

Installation des CFM-Moduls

Inhalt dieses Kapitels Befolgen Sie zur Installation des CFM-Moduls die Anweisungen
in diesem Kapitel.
Installation des CFM-Moduls Siehe
Seite
Einhalten der EU-Richtlinien . . . 2-2
Berechnen des Strombedarfs . ....................... 23
Einstellen der Konfigurationsbriicken .................. 2-3
Uberpriifen der Modulbetrigbsbriicke .. .............. 2-3
Einstellen der Eingangskanalbricken ............... 2-4
Bestimmen der Plazierung des CFM-Moduls . ............ 2-6
Codieren der Backplane-Steckleiste ................... 2-6
Installieren des Moduls .. .......................... 2-7
Herstellen der Anschlisse am Verdrahtungsarm .......... 2-8

ACHTUNG: Elektrostatische Entladungen
koénnen integrierte Schaltungen oder Halbleiter
beschadigen, falls die Backplane-Kontaktstifte
berihrt werden. Beachten Sie bei der Hand-
habung des CFM-Moduls die folgenden
Richtlinien.

* Beriihren Sie ein geerdetes Objekt, um sich zu
entladen.

* Tragen Sie ein entsprechendes Erdungsband.

* Beriihren Sie die Backplane-Steckleiste bzw. die
-Kontaktstifte nicht.

* Berlhren Sie die Schaltungskomponenten im
Innern des Moduls nicht.

* Verwenden Sie, sofern verfligbar, eine statisch
geschitzte Workstation.

* Bewahren Sie das CFM-Modul bei Nicht-
gebrauch in seinem antistatischen Beutel
auf.
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Einhalten der
EU-Richtlinien
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Tragt dieses Produkt die CE-Kennzeichnung, so ist es fur die
Installation innerhalb der EU und EEA-Regionen zugelassen.
Das Produkt wurde so konzipiert und geprift, daf3 es den
folgenden Richtlinien entspricht.

EMC-Richtlinie

Dieses Gerat wurde getestet und entspricht der EWG-Richtlinie
89/336/EEC in bezug auf die elektromagnetische Kompatibilitat
(EMC) unter Verwendung einer technischen Konstruktionsdatei
und der folgenden Standards (wobei diese ganz oder teilweise
angewandt werden):

e EN 50081-2
EMC — Genereller Emissionstandard, Teil 2 — Industrielle
Umgebung

e EN 50082-2
EMC — Genereller Immunitatsstandard, Teil 2 — Industrielle
Umgebung

Dieses Produkt ist fiir den Gebrauch in einer industriellen
Umgebung bestimmit.

Niederspannungs-Richtlinie

Dieses Gerat wurde getestet und entspricht EWG-Richtlinie
73/23/EEC in bezug auf Niederspannungszustande, indem
es die Sicherheitsanforderungen von EN 61131-2
Speicherprogrammierbare Steuerungen, Teil 2 —
Gerateanforderungen und -tests, anwendet.

Spezifische, von der obigen Norm verlangte Informationen
finden Sie in den entsprechenden Abschnitten im vorliegenden
Handbuch sowie in den folgenden Publikationen von
Allen-Bradley:

e Richtlinien zur Verdrahtung und Erdung von industriellen
Automatisierungssystemepublikation 1770-4.1DE

* Richtlinien zur Handhabung von Lithiumbatterien
Publikation AG-5.4DE

e Automationssystem-KatalpBublikation B111DE
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Berechnen des
Strombedarfs

Einstellen der
Konfigurationsbriicken

Das CFM-Modul nimmt Strom durch die Backplane des E/A-
Chassis 1771 Uber das Chassis-Netzteil auf. Die maximale
Stromaufnahme durch das CFM-Modul betragt A

Rechnen Sie diesen Wert zu den Anforderungen aller anderen
Module im E/A-Chassis hinzu, um eine Uberlastung der Chassis-
Backplane bzw. des Backplane-Netzteils zu vermeiden.

ACHTUNG: Bei Verwendung eines Netzteils
1771-P7 oder 1771-PS7 zur Speisung eines E/A-
Chassis kdnnen hochstens vier CFM-Module in
diesem Chassis plaziert werden.

Die Zusammenwirkung zwischen den vier
CFM-Modulen und dem Netzteil 1771-P7 bzw.
1771-PS7 (keine Begrenzung von 16 A) hindert
das Netzteil am Einschalten.

Die folgenden Bricken werden Uberpriift bzw. eingestellt:

* Modulbetriebsbriicke
e Eingangskanalbrticken

Uberpriifen der Modulbetriebsbriicke

Wichtig: Stellen Sie sicher, daf3 sich die Modulbetriebsbriicke
in der PositionCFM (Standardeinstellung) befindet.

CFML_! QRD
QRC

19807

Befindet sich
die Briicke in der so fungiert das CFM-Modul als
folgenden Position

QRC QRC-Modul (kein BTW / 3-Wort-BTR)

QRD QRD-Modul (1-Wort-BTW / 9-Wort-BTR)
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2-4 Installation des CFM-Moduls

Einstellen der Eingangskanalbriicken

Das CFM-Modul besitzt vom Anwender wahlbare Briicken flr
jeden DurchfluBmef- und Gate-Eingang:

e DurchfluBmef3-Briicken (FO-F3) — diese Briicken kénnen auf
Tiefpalifilter (70 Hz)- oder Hochgeschwindigkeitsbetrieb
eingestellt werden

* Gate-Brucken (G0-G3) — diese Briucken kénnen auf
+5-12-V- oder +12-40-V-Betrieb eingestellt werden

Das CFM-Modul ist fur den Hochgeschwindigkeitsbetrieb
konfiguriert. Nimmt ein Eingangskanal Eingange aus einem
mechanischen Schalter an, missen Sie die DurchfluBmef3-Brticke
fur diesen Eingangskanal auf Filterbetrieb stellen. Der Filter

stellt das Entprellen flir den mechanischen Schalter bereit.

ACHTUNG: Die Zahlfrequenz muf3 bei Aus-

wahl des Filtermodus weniger als 70 Hz betragen.
Ubersteigt die Frequenz 70 Hz, so liest das CFM-
Modul den eingehenden Impuls nicht.

Entfernen Sie die vier Schrauben, mit denen die
Seitenabdeckung am Modul befestigt ist, und
nehmen Sie die Abdeckungen ab.
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Modifizieren Sie die zu jedem Eingangskanal gehdrigen
DurchfluBmeB- und Gate-Briicken geméB den jeweiligen

Anforderungen.
— — L]
®
FILTER ]
t L]

HOCHGESCHWINDIGKEIT |:| O

— I:l

(|

ﬁ Fi O

- -

(|

Die DurchfluBmeB- und Gate- ﬁ Fo L]
Briicken® konnen unabhéngig J .

voneinander eingestellt werden — Gate-Briicken

(Sie konnen den Filter-Modus F3 .

fir jeden DurchfluBmeB-Ein- =
gang und eine Spannung fir G2

jeden Gate-Eingang unab- ﬁ £ |

héngig voneinander aus- ]

wéhlen). ]

(|

DurchfluBmeB- L]

Briicken ~
[ G3

(|

(|

@ In der Filter-Position liest das Modul keine Frequenzen oberhalb von 70 Hz.
@ Die gezeigten Briicken befinden sich in ihren Standardpositionen. 19806

Setzen Sie die Abdeckung wieder auf,
und sichern Sie diese mit den vier in
Schritt 1 entfernten Schrauben.

19813
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Bestimmen der Plazierung
des CFM-Moduls

Verwendung der Datentafel

Plazieren Sie das Modul in einen beliebigen Steckplatz des
E/A-Chassis — mit Ausnahme des &uf3erst linken Steckplatzes.
Dieser Steckplatz ist fur Prozessoren bzw. Adaptermodule

reserviert.

2-Slot-Adressierung

1-Slot-Adressierung 1/2-Slot-Adressierung

Eingangsabbildbits 8 Plazieren Sie das Plazieren Sie das CFM-Modul
A bbidbi 8 CFM-Modul in eine in eine beliebige Modul-
usgangsabbildbits beliebige Modulgruppe gruppe mit einem belie- L
Leseblockworte max. 41 mit einem beliebigen bigen 8-Bit-, 16-Bit- Keine Einschrankungen
- 8-Bit- oder Block- oder Blocktransfer-
Schreibblockworte max. 60 transfermodul. modul.
Codieren der ACHTUNG: Beachten Sie beim Einsetzen bzw.

Entfernen der Codierklammern die folgenden
\orsichtsmal3nahmen:

* Benutzen Sie beim Einsetzen bzw. Entfernen der
Codierklammern Ihre Finger

¢ Stellen Sie sicher, dafd die Codierklammern
richtig plaziert wurden

Eine falsche Codierung bzw. die Verwendung

eines Werkzeugs kann eine Beschadigung der

Backplane-Steckleiste und mdgliche System-
fehler verursachen.

Backplane-Steckleiste

Positionieren Sie die Codierklammern so in den Backplane-
Anschliissen, daB sie den Codierschlitzen auf dem CFM-
Modul entsprechen.

E/A-Chassis

Das CFM-Modul besitzt zwei Schlitze an der hinteren Kante
der Leiterplatte. Diese Schlitze nehmen die zum
Lieferumfang des E/A-Chassis gehdrigen
Kunststoff-Codierklammern auf.

Codierklammern

g

%
27

?lﬂ
(7]

7

7y
&

iy

2

A\

Plazieren Sie die

Z Backplane-Steckleiste Codierklammern:
des E/A-Chassis zwischen 2 und 4 19808
CFM-Modul zwischen 6 und 8

Sie kénnen die Position dieser Klammern andern, falls ein neues
Systemdesign bzw. eine neue Verdrahtung das Einsetzen eines
anderen Modultyps erfordert.
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Installieren des ACHTUNG: Schalten Sie die Stromver-
- sorgung zur Backplane des E/A-Chassis 1771
CFM-Moduls vor der Installation des CFM-Moduls aus. Wird
die Stromversorgung zur Backplane nicht ausge-
schaltet, konnte dies folgende Auswirkungen
haben:

e Korperverletzungen
* Gerateschaden aufgrund unerwarteten Betriebs

 Leistungsminderung

Unterseite des Steckplatzes, um das CFM-Modul in Position zu

n Plazieren Sie das Modul in die Kartenfiihrungen auf der Ober- und
bringen.

Wichtig: Uben Sie gleichméBigen Druck auf das Modul aus, damit es
in seine Backplane-Steckleiste einrasten kann.

\ E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B, -A3B1, -A4B \ \ E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B1, -A4B, Serie B \
Riegelstift
Sicherungslasche Riegel

Karten-
fihrungen

\ % \ §

&\pg CFM-Modul &N

CFM-Modul
Schnappen Sie den Chassis-Riegel Schwenken Sie den Chassis-Riegel in Position, um die
lber die Oberseite des Moduls, um Module zu sichern. Vergewissern Sie sich, daB die
dieses zu sichern. Riegelstifte eingreifen. 19809

E Bringen Sie den Verdrahtungsarm (1771-WN) an Verdrahtungsarm

der horizontalen Stange auf der Unterseite des
E/A-Chassis an.

Der Verdrahtungsarm schwenkt nach oben und
formt eine Einheit mit dem Modul, so daB das
Modul ohne Abtrennen der Drahte ein- bzw.
ausgebaut werden kann.

Horizontale Stange \\i Einbau

17643

Die ACTIVE- und FAULT-Anzeigen leuchten beim Einschalten
auf. Es wird zunachst ein Modul-Selbsttest durchgeftihrt. Liegt
kein Fehler vor, erlischt die FAULT-Anzeige. Informationen

zur Interpretation der Statusanzeigen befinden sich auf

Seite 6-1.
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Herstellen der Anschliisse SchlieRen Sie die E/A-Gerate an dem zum Lieferumfang

am Verdrahtungsarm des CFM-Moduls gehdérigen 40-Klemmen-Verdrahtungsarm
(Bestell-Nr. 1771-WN) an. Verwenden Sie die Verdrahtungs-
beispiele auf Seite 2-9 und 2-10 als zusatzliche Hilfestellung
beim Anschliel3en Ihrer Gerate.

ACHTUNG: Schalten Sie die Stromversorgung
zu allen E/A-Geraten vor dem AnschlieRen an den
Verdrahtungsarm aus. Wird die Stromversorgung
zu den E/A-Geraten nicht ausgeschaltet, konnte
dies folgende Auswirkungen haben:

o Korperverletzungen
* Schaden an den Modulschaltungen
* Gerateschaden aufgrund unerwarteten Betriebs

Geradzahlige Klemmen 2-40 ‘ ‘ Ungeradzahlige Klemmen 1-39

‘ElE

1 Chassis-GND
3 +5VDCRET
5 GO
7
9

®@

nicht belegt ||

)
5

2
nicht belegt | | 4
GORET || 6
G1RET 1 8
FO (500 mV) [] 10
FO-Eingang | |12
F1 (500 mV) || 14

S
gs

G1
FO (TTL)
11 FORET
13 F1(TTL)
F1 RET
+24-V-DC-Quelle Nr. 1 bei 12 mA
+24-V-DC-Quelle Nr. 2 bei 12 mA
F2 (TTL)
23 F2RET
F3 (TTL)
27 F3RET
29 G2
G3
Kunden-V-DC Nr. 1 (5 bis 40 V)
Ausgang 1
37  Kunden-V-DC Nr. 2 (5 bis 40 V)
Ausgang 3

N
g

cis

]

]

]

]

]

]

]
F1-Eingang - 16 d

DC-Quelle Nr. 1 bei 12 mA RET (- Naherungsaufnehmer) |18 d
DC-Quelle Nr. 2 bei 12 mA RET (- Naherungsaufnehmer) | |20 d
]

]

]

]

]

]

]

]

]

]

S
g

g
g

F2 (500 mV) || 22

F2-Eingang

F3 (500 mV) [126

F3-Eingang | | 28

G2 RET || 30

G3 RET 132

Ausgang 0 [|34

Kunden-V-DC Nr. 1 RET (Ausgang 0 und 1 RET) | | 36
Ausgang 2 | | 38

Kunden-V-DC Nr. 2 RET (Ausgang 2 und 3 RET) | |40

)
g

I
N
=

)
g

S
g

N
g

(Siehe anwendbare Vorschriften
* -WN und Gesetze.)

Tl

[
Tatsachliche Verdrahtung verlauft in diese Richtung 10689

\ Das Sensorkabel muB abgeschirmt sein. Die Abschirmung: !

! » muB aus dem Kabel hinausragen, sollte jedoch nur am !
! E/A-Chassis 1771 angeschlossen sein |
| » muB bis zum AbschluBpunkt reichen 1

Wichtig: ~ Die Abschirmung sollte bis zum AbschluBpunkt
! reichen, wobei nur soviel Kabel freigelegt sein sollte,
\ daB die inneren Leiter adaquat abgeschlossen werden
! kénnen. Verwenden Sie Warmeschrumpf- oder eine ‘
! andere geeignete Isolierung an den Stellen, an denen
\ der Draht aus der Kabelumhiillung herausragt. \
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Verdrahtungsbeispiele

Die folgenden Verdrahtungsdiagramme stellen die Verdrahtung
fur einen DurchfluBmelR3-Eingang (F0), einen Gate-Eingang (GO0)
und einen Ausgang (O0) dar. Die bei der Verdrahtung von F1-F3,
G1-G3 und O1-03 verwendeten Klemmen sind dem Verdrah-
tungsarm-Diagramm auf Seite 2-8 zu entnehmen.

Magnetischer Standardaufnehmer Magnetischer Standardaufnehmer
50-mV-Schwelle (FO0) 500-mV-Schwelle (FO0)

% 771-WN Wichtig: Zum Verwenden eines Kanals filr

einen 500-mV-Sensor briicken Sie den

1771-WN

==

1 500-mV-Stift mit der entsprechenden 2 ]@ @ 1
I 3 RET-Klemme. Fiir Kanal 0 briicken i Az 12| 3
5 Sie Stift 10 mit Stit 11. 6 @]@ﬂ 5
i : | s 7
nicht belegt — FO (500 mV) 9 Eg gETTL) — nicht bel. Fosoomy) |10 demy 12l | 9 Eg (FETL) — nicht bel.
T 40 4 LILI
T LL7

F0-Eingang | FO-Eingang
Ein- ] Ein- 4]
gangs- ‘ ( ) gangs- (

gerat - gerat - oV
G} o)

Standard-TTL oder offener Standard-

kollektor % 1771-WN

1,3-V-Schwelle (F0)

Wichtig: Zum Verwenden eines Kanals in TTL H
briicken Sie den entsprechenden TTL-Stift mit der
entsprechenden RET-Klemme. Zum Verwenden

von Kanal 0 in TTL briicken Sie Stift 9 mit I

[==l=> B~ \ )
O N oW =

Stift 11. nicht belegt — FO (500 mv) 110 FO(TTL)
FO-Eingang [T+ t FORET
Ein-—
o TOINC
erat -
/j ®
Standardnaherung mit der ] 1771w
CFM-Modulquelle (FO0) t
ol
|2 [l 1
s o2l 3
s el 5
gl s
nicht belegt — FO (500 mV) || 10| &) 9 FO (TTL) — nicht belegt
sz ]| 11 Fo RET — nicht belegt
F0-Eingang 14 1] ]@ﬂ]@ﬂ 13
+24-V-DC-Quelle Nr. 1 bei 12 mA RET (- Néherungsaufnehmer) 4] | 10 17] +24-V-DC-Quelle Nr. 1 bei 12 mA zum Speisen eines
T Ein- +] 20 q@\ 'I 19| Naherungstransducers
gangs- (
— gerdt -]
@ Bei neuen Installationen soliten die
Abschirmungen am Chassis abgeschlossen
werden. Obwohl dies nicht empfehlenswert
( XXXXXX( ) ist, konnen bestehende Installationen die
o & Abschirmungen weiterhin an der
» RET-Klemme abschlieBen.
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Standardpriifgerat/ Zahlwert speichern (G0)

5-12V DC
ODER _
12-40 VDC
L=

Standardausgang (00)

Externes +1
Netzteil Nr. 1
5-40VDCbei2 A -

LASTO

LAST 1

Nachster Schritt
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externes Geréat

%:771 -WN

GO RET

o P BN

—_ -
N o

Ausg. 0

28
30
32

24

&)
S
2

27
29
31

Kunden-V-DC Nr.

(Ausgang 0 und

1RET
1 RET)

38
40

i

Qa.
oI

Kunden-V-DC Nr. 1
(5 bis 40 V)

Sgisisls

nZ
S
&

5

g

4

o Ausg. 1
oJ
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@ Bei neuen Installationen soliten die
Abschirmungen am Chassis abgeschlossen
werden. Obwohl dies nicht empfehlenswert
ist, kdnnen bestehende Installationen die
Abschirmungen weiterhin an der
RET-Klemme abschlieBen.



Kapitel 3

Inhalt dieses Kapitels

Eingabe von
Blocktransferbefehlen

Editierung des Kontaktplans

Zum Einleiten der Kommunikation zwischen dem CFM-Modul

und Ihrem PLC-Prozessor miussen Sie Blocktransferbefehle in
den Kontaktplan eingeben. Geben Sie anhand dieses Kapitels
die notwendigen Blocktransferbefehle in den Kontaktplan

ein.

Editierung der Strompfadlogik Siehe
Seite
Eingabe von Blockiransferbefehlen . ................... 3-1
Prozessoren der Familie PLC-2 . ................... 3-2
Prozessoren der Familie PLC-3 .................... 33
Prozessoren der Familie PLC-5 . ................... 3-4
Prozessoren PLC-5/250 . ............. ... ... .... 3-5

Das CFM-Modul kommuniziert tGber bidirektionale
Blocktransfers mit dem PLC-Prozessor. Es handelt sich hierbei
um den sequentiellen Betrieb von Lese- und Schreib-Block-
transferbefehlen.

Bevor Sie das CFM-Modul konfigurieren, missen Sie
Blocktransferbefehle in die Strompfadlogik eingeben. Die
folgenden Programmbeispiele veranschaulichen die minimale,
zur Kommunikation zwischen dem CFM-Modul und einem
PLC-Prozessor erforderliche Programmierung. Diese Pro-
gramme koénnen gemaf den jeweiligen Anwendungsan-
forderungen modifiziert werden.
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Prozessor PLC-2,
Programmbeispiel

Prozessoren der Familie PLC-2
Wichtig: Das CFM-Modul kann in PLC-2-Systemen

nicht alle Funktionen einsetzen. Da das CFM-
Modul BCD nicht unterstiitzt und der Prozessor
PLC-2 auf Werte von 4095 (12 Bit binar) begrenzt
ist, sind viele im BTR-File zurtickgeleitete Werte
von geringem Nutzen fir den Prozessor PLC-2.

Verwenden Sie die folgenden Strompfade, um die
Kommunikation zwischen dem CFM-Modul und einem
Prozessor PLC-2 herzustellen.

Strompfad M:1

Das CFM-Modul befindet sich in Rack 1, E/A-Gruppe 1, Steckplaiz 0. Die Datenadresse 030 muB eine der ersten verfiigba-
ren, fiir Blocktransfers verwendeten Zeitwerk/Zahler-Adressen sein. Die Standard-Blocklénge 0 leitet 41 Worte, beginnend
mit Adresse 301, zuriick. Soll eine andere Blocklange als 0 verwendet werden, dirfen der BTR und der BTW nicht wahrend

der gleichen Abfrage aktiviert werden.

CFM-BTR-Datenadresse

CFM-BTR- CFM-BTW-  BTR o
Fertigbi Aktivierungsbit
ertighit WerungshI BLOCK TRANSFERREAD ~ —{ EN)——
m o Data Addr: 030 07
1/1 1/ Module Addr: 10|
07 06 Block Length: 00
File: 301-400 D'(\)‘7>
Strompfad M:2

Das CFM-Modul befindet sich in Rack 1, E/A-Gruppe 1, Steckplatz 0. Die Datenadresse 031 muB eine der ersten verfiigba-
ren, fir Blocktransfers verwendeten Zeitwerk/Zahler-Adressen sein. Die Standard-Blocklange 0 sendet 60 Worte,
beginnend mit Adresse 201. Soll eine andere Blocklange als 0 verwendet werden, diirfen der BTR und der BTW

nicht wahrend der gleichen Abfrage aktiviert werden.
CFM-BTW- CFM-BTR- — BTW 011
Fertigbit Aktivierungsbit BLOCK TRANSFER WRITE EN)
M 01 Data Addr: 031 B 06
1/ F 1/F Module Addr: o
Block Length: 00
06 07 File: 201-300 | ¢ D(’;‘S)
Strompfad M:3

Dieser Strompfad wird verwendet, um eine Null zwischen die ersten verfiigharen Zeitwerke/Zahler, die fiir alle
Blocktransfers und fir jene, die wahrend des restlichen Programms verwendet werden, zu setzen.

NICHT BELEGT NICHT BELEGT
muB 0 sein muB 0 sein
‘ 032 032
6| (PUT
‘ 0 0
Strompfad M:4

Dieser Strompfad verwendet das BTR-Fertigbit, um einen FFM-Befehl auszuldsen, der den CFM-Status in einen ge-
pufferten Datenfile bertragt. Das Programm sollte auf alle CFM-Daten aus dem File, beginnend mit 401, zugreifen.
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CFM-BTR-
Fertigbit — FFM 033
FILE TO FILE MOVE —(EN)——
11 1 1( Counter Addr: 033 17
1L Position: 41 033
07 File Length: 4
File A: 301-351 | D';‘;
File R: 401-451
Rate per Scan: 41
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Prozessor PLC-3,
Programmbeispiel

Strompfad M:0

Prozessoren der Familie PLC-3

Blocktransferbefehle mit dem Prozessor PLC-3 verwenden einen
Steuerfile und einen Datenfile. Der Blocktransfer-Steuerfile
enthélt den Datentafelabschnitt fir Modulposition, Adresse des
Blocktransfer-Datenfiles und andere zugehdrige Daten. Der
Blocktransfer-Datenfile speichert Daten, die Sie an das Modul
(beim Programmieren eines BTW) bzw. aus dem Modul (beim
Programmieren eines BTR) ubertragen mochten.

Das Programmiergerat fordert Sie bei der Programmierung eines
Blocktransferbefehls zur Erstellung eines Steuerfiles auf.
Derselbe Blocktransfer-Steuerfile wird fur Lese- und
Schreibbefehle Ihres Moduls verwendetFur jedes Modul ist

ein unterschiedlicher Blocktransfer-Steuerfile erforderlich.

Das CFM-Modul befindet sich in Rack 3, E/A-Gruppe 2, Steckplatz 1. Der Steuerfile ist ein 10 Worte langer File (beginnend
mit B17:0), der vom BTR/BTW gemeinsam verwendet wird. Die vom Prozessor PLC-3 erfaBten Daten werden im Speicher,

beginnend mit Adresse N18:101, abgelegt und sind (bei einer Standardlénge von 0) 41 Worte lang.

CFM-BTR/BTW-
Steuerblock
— BTR
CEM-BTR- BLOCK TRANSFER READ —(EN —
Fertigbit ook 3 .
'?1/75;’ Slot 1 B
Control B17:0 ER —
' :5 Data File N18:101
Length 0
CFM-BTR- CFM-BTR-
Fehlerbit Fehlerbit
B17:0 B17:0
1L u)
13 13

Das CFM-Modul befindet sich in Rack 3, E/A-Gruppe 2, Steckplatz 1. Der Steuerfile ist ein 10 Worte langer File (beginnend
mit B17:0), der vom BTR/BTW gemeinsam verwendet wird. Die vom Prozessor PLC-3 an das CFM-Modul iibertragenen
Daten stammen aus dem PLC-Speicher, beginnend mit Adresse N18:1, und sind (bei einer Standardlange von 0) 60 Worte

lang.
CFM-BTR/BTW-
CFM-BTW- Steuerblock
e o
] /'F BLOCK TRANSFER WRITE —(EN —
17t gack g
5 roup )
Slot 1 (DN
Control B17:0 )
Data N18:1 —(ER
Length 0
CFM-BTW- CFM-BTW-
Fehlerbit Fehlerbit
B17:0 B17:0
i (u)
3 3
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Prozessoren der Familie PLC-5

Blocktransferbefehle mit dem Prozessor PLC-5 verwenden einen
Steuerfile und einen Datenfile. Der Blocktransfer-Steuerfile
enthélt den Datentafelabschnitt fir Modulposition, Adresse des
Blocktransfer-Datenfiles und andere zugehdrige Daten. Der
Blocktransfer-Datenfile speichert Daten, die Sie an das Modul
(beim Programmieren eines BTW) bzw. aus dem Modul (beim
Programmieren eines BTR) ubertragen mochten.

Das Programmiergerat fordert Sie bei der Programmierung eines
Blocktransferbefehls zur Erstellung eines SteuerfilesEiuof.
unterschiedlicher Blocktransfer-Steuerfile wird fur Lese- und
Schreibbefehle Ihres Moduls verwendet.

Strompfad 2:0
Das CFM-Modul befindet sich in Rack 0, E/A-Gruppe 2, Steckplaiz 1. Der Integer-Steuerfile beginnt mit N22:200, ist 5 Worte
lang und mit allen Mitgliedern der Familie PLC-5 kompatibel. Die vom Prozessor PLC-5 aus dem CFM-Modul erfaBten Daten
werden im Speicher, beginnend mit Adresse N22:101, abgelegt und sind (bei einer Standardlange von 0) 41 Worte lang.
Die Lange kann eine beliebige Zahl zwischen 0 und 41 sein. Bei den erweiterten Prozessoren PLC-5” kann der Block-

transfer-Datentyp als Steuerfile verwendet werden.

Prozessor PLC-5,
Programmbeispiel

CFM-BTR-
CFM-BTR- CFM-BTW- Steuerfile
Aktivierungsbit ~ Aktivierungsbit — BTR
N22:200 N22:205 BLOCK TRANSFER READ —(EN)—|
1 1 /T Rack 00
1/1 1/t Group 2 {pN
15 15 glmt | N22 20(1)
ontro :
Data File N22:101 | (ER )|
Length 0
Continuous N
Strompfad 2:1

Das CFM-Modul befindet sich in Rack 0, E/A-Gruppe 2, Steckplatz 1. Der Integer-Steuerfile beginnt mit N22:205, ist 5 Worte
lang und mit allen Mitgliedern der Familie PLC-5 kompatibel. Die vom Prozessor PLC-5 an das CFM-Modul (ibertragenen
Daten beginnen mit Adresse N22:1 und sind (bei einer Standardlange von 0) 60 Worte lang. Giiltige BTW-Langen: 0, 1, 2,
3,4,14,24,34, 44, 48, 52, 56 und 60. Bei den erweiterten Prozessoren PLC-5 kann der Blockiransfer-Datentyp als Steuerfile

verwendet werden.
CFM-BTR- CFM-BTW-
Aktivierungsbit  Aktivierungsbit gt';'\lfe'?fw
N22:200 N22:205 ~ BTW
1/F 1/1 BLOCK TRANSFERWRITE [ —{EN)—|
Rack 0
ot 1
Control N22:205
Data File No2:1 | (ER) ]
Length 0
Continuous N

@ Zu den erweiterten Prozessoren PLC-5 gehéren: PLC-5/11, -5/20, -5/3x, -5/4x und -5/6x.
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Prozessor PLC-5/250,
Programmbeispiel

Prozessoren PLC-5/250

Blocktransferbefehle mit dem Prozessor PLC-5/250 verwenden

einen Steuerfile und einen Datenfile. Der
Blocktransfer-Steuerfile enthalt den Datentafelabschnitt fur

Modulposition, Adresse des Blocktransfer-Datenfiles und andere

zugehorige Daten. Der Blocktransfer-Datenfile speichert Daten,
die Sie an das Modul (beim Programmieren eines BTW) bzw.
aus dem Modul (beim Programmieren eines BTR) Ubertragen
mochten.

Das Programmiergerat wahlt den Steuerfile je nach Rack,
Gruppe, Modul und Befehlstyp (BTR oder BTW) automatisch
aus.Ein unterschiedlicher Blocktransfer-Steuerfile wird ftr
Lese- und Schreibbefehle Ihres Moduls verwendeEur jedes
Modul ist ein unterschiedlicher Blocktransfer-Steuerfile
erforderlich.

Strompfad 1STEPO:1

Das CFM-Modul befindet sich in Rack 14, E/A-Gruppe 1, Steckplatz 0. Die vom Prozessor PLC-5/250 aus dem CFM-
Modul erfaBten Daten werden, beginnend mit Adresse 2BTD5:101, in der Datentafel abgelegt und sind (bei einer
Standardl&nge von 0) 41 Worte lang. Die Lange kann eine beliebige Zahl zwischen 0 und 41 sein.

CFM-BTR-
CFM-BTR- CFM-BTW- Steuerfile
Aktivierungshit ~ Aktivierungsbit — BTR
BR141:0 BW141:0 BLOCK TRANSFER READ —EN
] 1 /L Rack 14
7 . Group "N
EN EN (SJ|0tt | Block BR141 8
ontrol Bloc! :
Data File 2BTD5:101 |\ ER )
BT Length 0
Continuous NO
BT Timeout 4

Strompfad 1STEPO:1

Das CFM-Modul befindet sich in Rack 14, E/A-Gruppe 1, Steckplatz 0. Die vom Prozessor PLC-5/250 an das CFM-Modul
ubertragenen Daten stammen aus der Datentafel, beginnend mit Adresse 2BTD5:1, und sind (bei einer Standardlange
von 0) 60 Worte lang. Giiltige BTW-L&ngen: 0, 1, 2, 3, 4, 14, 24, 34, 44, 48, 52, 56 und 60.

CFM-BTR- CFM-BTW- CFM-BTW-
Aktivierungsbit ~ Aktivierungsbit Steuerfile
BR141:0 BW141:0 — BTW
1/F 1/F BLOCK TRANSFER WRITE —EN—
: LEN / LEN gack 14
roup 1
glot | Block BW ; o]
ontrol Bloc 141:0
Data File 2BTD5:1 | (ER)
BT Length 0
Continuous NO
BT Timeout 4
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Nachster Schritt

4
Konfiguration
des CFM-
Moduls
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Kapitel 4

Konfiguration des CFM-Moduls

Inhalt dieses Kapitels Konfigurieren Sie das CFM-Modul anhand dieses Kapitels.
Konfiguration des CFM-Moduls Siehe
Seite
Erlauterung der BTW-Struktur des CFM-Moduls . . ......... 41
BTW-Konfigurationsblock ........................ 4-2
Auswahl des Betriebsmodus . ................ . ... 4-8
Konfiguration des CFM-Moduls . ..................... 4-16
Verwenden der E/A-Konfigurationssoftware ........... 4-16
Einstellen der Bits im BTW-Konfigurationsblock . ....... 4-16
Wichtig: Sie mussen Ihre Strompfadlogik editieren

(siehe Kapitel 3), bevor Sie dieses Kapitel zum
Konfigurieren des BTW-Konfigurationsblocks
verwenden kdnnen.

Erlauterung der Daten werden durch eine Gruppe von Datentafelworten
BTW-Struktur des konditioniert, die vom PLC-Prozessor mittels eines
CFM-Moduls BTW-Befehls an das CFM-Modul iibertragen werden. Nachdem

Sie BTW- und BTR-Befehle in lhre Strompfadlogik eingegeben
haben, konnen Sie jetzt Daten in den BTW-Befehl eingeben.
Diese Daten sollten mit dem gewahlten Eingangsgerat und der
spezifischen Anwendung Ubereinstimmen.

Wahrend des Normalbetriebs tbertragt der Prozessor zwischen 1
und 60 Worte an das CFM-Modul, wenn Sie einen BTW-Befehl
an die Adresse des CFM-Moduls programmieren.

Wichtig: Sie mussen mindestens einen (4 Worte langen)
BTW-Befehl programmieren, damit Sie brauchbare
Daten vom CFM-Modul zuriickerhalten.

Thema Siehe Seite(n)
Allgemeiner Uberblick iiber den BTW-Konfigurationsblock des ~ 4-2
CFM-Moduls

Detaillierte Beschreibungen jedes Wortes im A hic 4.
BTW-Konfigurationsblock 43bis 47

Publikation 1771-6.5.99DE - Dezember 1995



4-2 Konfiguration des CFM-Moduls

BTW-Konfigurationsblock

o Bit?
Wortle) 15 | 14 | 13 | 12 [ 11 | 10 [oo [o08 [o7 [06 [ 05 [0a [03 [02 [ 01 [ 00
Block-Kennummer und Riicksetzungen
1 ” Kopfzeile | Prifgeratebetrieb initialisieren | Uberlauf riicksetzen | Gesamtwert riicksetzen
Ausgang 1 und Ausgang 0 auslésen und wahlen
2 Ausgang 1 ausldsen Ausgang 1 mit Kanal verkniipfen Ausgang 0 auslésen AUSg\?:ﬁ(r?ug}t:‘( anal
Ausgang 3 und Ausgang 2 auslésen und wahlen
3 Ausgang 3 ausldsen Ausgang 3 mit Kanal verknipfen Ausgang 2 auslésen Aust:ﬁ(ﬁu';fzr anal
Eingangskanal, Betriebsmodus
4 ” Kanal 3 | Kanal 2 | Kanal 1 | Kanal 0
Eingangskanal, Konfiguration
Kanal 0 (Wort 5-14) Kanal 1 (Wort 15-24) Kanal 2 (Wort 25-34) Kanal 3 (Wort 35-44)
5,15, 25, 35 i:’zf’g#;’élzn G?Z%E%e.n b::rt]?iitr-lg ;E\e;\(rlzrn g%%é. Eﬂtgﬁ; Beschleunigungs-Berechnungszeit
6, 16, 26, 36 Minimale Frequenz-Abtastzeit
7,17,27,37 Anzahl der Impulse zur Beendung der Abtastung
8, 18,28, 38 Hadchste zulassige Frequenz
9,19, 29, 39 Beschleunigungs-Alarmwert (bei welcher DurchfluBmenge der Alarm ausgelést wird)
10, 20, 30, 40 Frequenzskalier-Multiplikator® | Frequenzskalier-Divisor®
11,21,31, 41 Gesamtwert, Skalier—MuItipIikator©
12,22, 32,42 Gesamtwert, Skalier-Divisor®
13,23, 33,43 Umkehrwert — hdchstwertige Ziffer (0-999 x 10000)
14,24, 34, 44 Umkehrwert — niedrigstwertige Ziffer (0-9999)
Ausgangskonfiguration
Ausgang 0 (Wort 45-48) Ausgang 1 (Wort 49-52) Ausgang 2 (Wort 53-56) Ausgang 3 (Wort 57-60)
45, 49, 53, 57 Ausgangs-EIN-Wert — hdchstwertige Ziffer (0-999 x 10000)
46, 50, 54, 58 Ausgangs-EIN-Wert — niedrigstwertige Ziffer (0-9999)
47,51, 55,59 Ausgangs-AUS-Wert — hdchstwertige Ziffer (0-999 x 10000)
48, 52, 56, 60 Ausgangs-AUS-Wert — niedrigstwertige Ziffer (0-9999)

@ Giiltige BTW-Léngen: 0, 1, 2, 3, 4, 14, 24, 34, 44, 48, 52, 56, 60.
@ ALLE numerischen Werte erscheinen im Binarformat.
@ Bej Verwendung der Skalierung werden alle Ausgénge immer noch vom tatséchlichen Wert und nicht vom Skalierwert gesteuert.

Beschreibungsschliissel fiir die BTW-Worte

Bits

15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

: : : ! Modus-Abkrzungen:
. Summierer =T

" Nicht riicksetzbarer Summierer = :
Beschreibung des Verwendungszwecks dieser Bits ' NRT |

V'

Betriebsmodi, die diese Bits ' Hochaufldsungs-Frequenz = HR
verwenden. . Richtungssensor = DS
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4-3

Beschreibungen der BTW-Worte

15‘ 14‘ 13‘ 12 11‘ 10‘09‘08 07‘06‘05‘04 03‘ 02‘ 01‘00
‘ 0. 010 ‘ o o ‘ o ‘

; , A A Allgemeine Riicksetzung
mmiﬁ;‘i{:ﬂgﬁ &Ogdouls(;:z' Priifgeratebetrieb initialisieren initialisiert den iberlauf riicksetzen setzt den setzt den Gesamtzéhlwert fir
CFM-Modul Kanal fiir Priifgerate-Eingange am Gate. Setzt Uberlauf-Status des Moduls fiir den den entsprechenden Zahler

’ ferner Zhlwert speichern (BTR-Worte 13 und 14) -- P bei einem Ubergang von 0 auf
. . o s entsprechenden Zahler bei einem " - e
zuriick. Tritt nur bei einem Bit-Ubergang von 0 auf 0-2u-1-Ubergang zuriick. Tritt nur bei 1 zuriick. Tritt nur bei einem
1 ein. Dieses Bit sollte EINGESCHALTET (=1) o (] + Ubergang des Bitzustands
. . ST einem Ubergang des Bitzustands von 0
bleiben, bis das Priifgeréat fertig ist oder der auf 1 ein von 0 auf 1
Prifgerétebetrieb abgebrochen wird. _ a1 _7a ein.
b0B = Zahler0 10 = Zahler 2 p0A = Zarlor0 D06 =ZeheT2  boo - Zatlero
b09 = Zahler 1 b11 = Z&hler 3 b01 = Zahler 1
Ist dieses Bit AUSGESCHALTET (= 0), speichert [T NRT b02 = Zahler 2
ein Negativ-zu-Positiv-Ubergang des Gates den bo3 = Zahler 3
aktuellen Z&hlwert in Zahlwert speichern
(BTR-Worte 13 und 14).
T, NRT
15 14 13 12 N ‘ 10 09 08 07 06 05 ‘ 04 03 02 01 00
| | | | | | | | | | | |
Ausgang 0 mit Kanal
A A A A verkniipfen sorgt dafilr,
Ausgang 1 auslésen wihlt aus, welches  Ausgang 1 mit Kanal verkniipfen Ausgang 0 auslésen wahlt aus, welches gafi Augggng 0 genj?fi ﬁem
Kanalmerkmal durch Setzen der in diesen  sorgt dafiir, daB Ausgang 1 gema Kanalmerkmal durch Setzen der in diesen Kustaln ’ enl:gs spezilischen
Bits gezeigten Hex-Werte Kanal 1 dem Zustand eines spezifischen Bits gezeigten Hex-Werte Kanal 0 bana sz Pt?l toniert.
EIN- bzw. AUSSCHALTET: Kanals funktioniert. EIN- bzw. AUSSCHALTET: bg? oo ?
0 = AUSFORCIEREN b08 = Zahler 0 b10 = Zahler 2 0 = AUSFORCIEREN =£d
1 - Frequenz ¢ b09=Zahler!  bif=Zahler3 1= Frequenz 3 g2 - Zaler2
2 =% der Vollskala-Frequenz | T, NRT, HR 2 =% der Vollskala-Frequenz | T NRT, HR = Zahler
3 = Beschleunigung 3 = Beschleunigung | alle |
4 =Gesamtwert [T NRT 4= G_esamtwen T,NRT
5=Richtung [DS] 5 = Richtung (DS |
6 = Uberlauf 6 = Uberlauf
7 = Priifgerétebetrieb % T, NRT 7 = Priifgerétebetrieb % T, NRT
8 = Priifgeratebereich 8 = Prifgeratebereich
F = EINFORCIEREN F = EINFORCIEREN
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Ausgang 2 mit Kanal
A A A A verkniipfen sorgt dafir,
i - daB A 2 ag d
Ausgang 3 auslosen wahlt aus, welches  Ausgang 3 mit Kanal verkniipfen Ausgang 2 auslosen wahlt aus, welches Zﬁstarl:; %?:gs sgggf?schgnm
Kfanalmer_kmal durch Setzen der in diesen  sorgt dafiir, daB Ausgang 3 gemaB Kanalmerkmal durch Setzen der in diesen Kanals funktioniert
Bits gezeigten Hex-Werte Kanal 3 dem Zustand eines spezifischen Bits gezeigten Hex-Werte Kanal 2 b00 = Zahler 0 '
EIN- bzsw. éugSCHALTET: Kanals funktioniert. EIN- bzw. AUSSCHALTET: b01 = Zahler 1
0 = AUSFORCIEREN b08 = Z&hler 0 b10 = Zahler 2 0 = AUSFORCIEREN s
2 = Zahler 2
1 = Frequenz 5 b09=Zihler1  bi1=Zihler3 1= Frequenz 8 b02 = Zhler

2 = % der Vollskala-Frequenz | T, NRT, HR

2 = % der Vollskala-Frequenz

b03 = Zahler 3

3 = Beschleunigung 3 = Beschleunigung

4 = Gesamtwert 4 = Gesamtwert

5 = Richtung 5 = Richtung

6 = Uberlauf 6 = Uberlauf

7 = Priifgerétebetrieb g 7 = Priifgerétebetrieb g
8 = Priifgeratebereich 8 = Priifgeratebereich

F = EINFORCIEREN

F = EINFORCIEREN
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Konfiguration des CFM-Moduls

4

Betriebsmodus fiir Kanal 3

einzelnen Kanal durch Setzen der
gezeigten Hex-Werte in die

entsprechenden Bits:

Betriebsmodus fiir Kanal 2
Auswabhlen eines Betriebsmodus fir jeden 0 = unbelegter Kanal

1 = Summierer
2 = Nicht riicksetzbarer Summierer 4 = Richtungssensor (Kanal 0 und 1 oder 2 und 3)®®

!

L Betriebsmodus fiir Kanal 0

Betriebsmodus fiir Kanal 1

3 = Hochauflésungs-Frequenz (Kanal 0 und 1 oder 2 und 3)®

@ Diese Modi konnen nur iiber Kanal 0 oder Kanal 2 ausgewahlt werden.

@ Wenn beide Kanale (0 und 1 sowie 2 und 3) fiir diesen Modus verwendet werden, kann die Abtastzeit fiir beide nicht

Wort5 (Kanal 0) 15

auf 4 ms eingestellt werden.

Wort 15 (Kanal 1) ‘ ‘

Wort 25 (Kanal 2)
Wort 35 (Kanal 3)

Y4
Frequenz in Zehnteln erméglicht die
Auswahl der Genauigkeit der im BTR
zuriickgeleiteten Frequenz. Ist dieses Bit
gesetzt, so wird die niedrigstwertige Ziffer
der Frequenz in Zehnteln zurickgeleitet; ist
dieses Bit 0, so wird die niedrigstwertige
Ziffer in Einern ausgedriickt.
0 = Frequenz als 100, 123 zuriickgeleitet
1 = Frequenz als 100, 123.2 zuriickgeleitet

V V V V

Abtastbeendung

zuerst eintritt).

Bandbreiten-Grenzwert

Sy Ny Sy Ny Sy Sy

V

Ist dieses Bit gesetzt, so kann die
Eingangsabtastung entweder auf
einer reinen Zeitbasis (BTW 6)
oder auf einer bestimmten Anzahl
von Eingangsimpulsen (BTW 7)
gestiitzt beendet werden (je
nachdem, welche Bedingung

Ist dieses Bit gesetzt, so ist die Mindestfrequenz, die das CFM-Modul lesen kann, auf

1/Minimale Frequenz-Abtastzeit beschrénkt.

Bit = 1: die im ungunstigsten Fall eintretende Antwortzeit des Moduls ist auf ca. 2 x

Minimale Frequenz-Abtasizeit beschréankt.
Bit = 0:

Frequenzen sein)
0 = Voller Frequenzbereich (1 Hz - 100 kHz)

Frequenzbereich = 1 Hz - 100 kHz
(die im unguinstigsten Fall eintretende Antwortzeit kann 2 s bei extrem niedrigen

1 = Minimale Frequenz (1/Minimale Frequenz-Abtastzeit)

Priifgeratetyp wahit den Typ des verwen-
deten Priifgeréts (unidirektional oder bi-

‘ T;—‘

Entprell-Filterung

entprellt den Gate-Eingang fir eine
Dauer von 1s. Das CFM-Modul fiihrt
beim ersten Ubergang von negativ zu
positiv entsprechende MaBnahmen durch
(keine anderen Ubergange werden fiir
die Dauer von 1 s angezeigt).

0=AUS/1=EIN

direktional) aus:
0 = unidirektional (1 Betrieb, 2 Schalter)
1 = bidirektional (4 Schalter, Betrieb)

Beschleunigungs-Berechnungszeit berechnet die
Beschleunigung jede n. Frequenz-Abtastung

0 = Beschleunigungs-Rolldurchschnitt Giber 5
Abtastungen

1-750 = Anzahl der Frequenz-Abtastungen

(BTW 9 Beschleunigungs-Alarmwert muB ungleich 0
sein).

Setzen Sie z.B. einen Wert von 7 in diesen
Parameter, so macht das CFM-Modul folgendes:

a. es speichert die 1. Frequenzberechnung

b. es subtrahiert diese Berechnung von der
8. Frequenz-Abtastung

c. es dividiert den Rest durch die Zeitspanne
zwischen Abtastungen und plaziert das
Ergebnis in BTR 11, 20, 29 oder 38

d. es speichert die 8. Frequenz-Abtastung
und wartet auf die 15. Abtastung

4 x oberer Hz-Wert
Ist dieses Bit gesetzt, so wird der Wert Hochste zuldssige Frequenz
mit 4 multipliziert, um Eintrédge > 32767 zu aktivieren.

Um z.B. eine zulassige Spitzenfrequenz von 100000 zu erzielen,
wird dieses Bit gesetzt und 25000 in das Wort mit dem Wert Hichste
zuldssige Frequenz (BTW 8, 18, 28 oder 38) eingegeben.

Wort6 (Kanal 0) 15

Wort 16 (Kanal 1) ‘
Wort 26 (Kanal 2) s

Wort 36 (Kanal 3)

Minimale Frequenz-Abtastzeit spezifiziert die minimale Zeit, die das CFM-Modul mit dem Bestimmen
der Frequenz verbringt (es sei denn, Anzahl der Impulse zur Beendung der Abtastung ist im Hoch-

aufldsungs-Frequenzmodus aktiviert. In diesem Fall kann der Eingangskanal die Abtastung friiher

als hier festgelegt beenden).

Wichtig: Im Richtungssensor-Modus wird diese Zeit zum Bestimmen der maximalen Abtastzeit und der

minimalen zuriickgeleiteten Frequenz verwendet. Sie bestimmt nicht die Zeitspanne fiir die

Frequenz-Abtastung.
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BEREICH: 4 ms - 1000 ms (0 - 3 = VORGABE)
VORGABEN: HR,DS =4ms / T,NRT = 100 ms

Die maximale Abtastzeit ist:

< 2 s — wenn der Bandbreiten-Grenzwert nicht aktiviert ist und ein
Signal < 1 Hz angewandt wird (Abtastzeit =~ Minimale Frequenz-
Abtastzeit + 1/Frequenzeingang)

< 2 x die minimale Frequenz-Abtastzeit — wenn der Bandbreiten-
Grenzwert aktiviert ist und eine duBerst niedrige Eingangssignal-
frequenz angewandt wird (Abtastzeit ~ Minimale Frequenz-
Abtastzeit + 1/Frequenzeingang)
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Wort 7 (Kanal 0)
Wort 17 (Kanal 1)
Wort 27 (Kanal 2)
Wort 37 (Kanal 3)

Anzahl der Impulse zur Beendung der Abtastung — wird angewandt, wenn Abtastbeendung (Bit 13 von Wort 5, 15, 25 oder
35) gesetzt ist. Bewirkt die Beendung der Abtastung, wenn die angegebene Anzahl der Eingangsimpulse empfangen bzw. die
minimale Frequenz-Abtastzeit iberschritten wurde (je nachdem, welche Bedingung zuerst eintritt). BEREICH: 0-32767

| Hochauflésungs-Frequenz_|

Wort8 (Kanal 0)
Wort 18 (Kanal 1)
Wort 28 (Kanal 2)
Wort 38 (Kanal 3)

% 14 18 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

Hochste zuléssige Frequenz — die hochste an dem Kanal zuléssige Frequenz. Wird die angegebene Frequenz iiberschritten, so wird
der Uberdrehzahl-Alarm des Kanals aktiviert. Wird auBerdem zur Berechnung von % der Vollskala (BTR-Wort 6, 15, 24, 33) verwendet.
BEREICH: 0- 32767  VORGABE: 0 (=120000)

Wird mit 4 x oberer Hz-Wert (Bit 12 von Wort 5, 15, 25 oder 35) verwendet, um einen Effektivbereich von 0-120000 zu erzielen.

Wort9 (Kanal 0)
Wort 19 (Kanal 1)
Wort 29 (Kanal 2)
Wort 39 (Kanal 3)

Beschleunigungs-Alarmwert bestimmt, bei welchen Beschleunigungswerten (Hz/s) die BTR-Alarmbits aktiviert werden. Die Alarmbits
werden aktiviert, wenn der Absolutwert der Beschleunigung den Beschleunigungs-Alarmwert iiberschreitet. Dieses Wort bestimmt
ferner, ob die Beschleunigung berechnet wird. Ein Wert von 0 deaktiviert alle Beschleunigungsberechnungen.

BEREICH: 0 - 32767 (0 deaktiviert)

Wort 10 (Kanal 0)
Wort 20 (Kanal 1)
Wort 30 (Kanal 2)
Wort 40 (Kanal 3)

Frequenzskalier-Multiplikator® — der im BTR zuriickgeleitete  Frequenzskalier-Divisor — der im BTR zuriickgeleitete
Frequenzwert wird mit dem angegebenen Wert multipliziert. Wert wird durch den angegebenen Wert dividiert.
BEREICH: 0-255 VORGABE: 1 BEREICH: 0-255 VORGABE: 1

Wichtig: Der Frequenz-Multiplikator muB < dem Frequenz-Divisor sein.

Beispiel: Ist der Frequenz-Divisor = 50, der Frequenz-Multiplikator = 6 und die Frequenz am Eingang = 75 Hz,
so ist der zurlickgeleitete Skalierwert 6/50(75) = 9

© Bei Verwendung der Skalierung werden alle Ausgange immer noch vom tatséchlichen Wert (in diesem Fall 75 Hz)
und nicht vom Skalierwert (in diesem Fall 9) gesteuert.
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Wort 11 (Kanal 0)
Wort 21 (Kanal 1) ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Wort 31 (Kanal 2) I I I I I I I I I I I I I I I
Wort 41 (Kanal 3)

A
Gesamtwert, Skalier-MuItipIikator® —derim BEREICH: 0-32767 VORGABE: 1

BTR zuriickgeleitete Gesamtwert wird mit dem Wichtig: Der Parameter Gesamtwert, Skalier-Multiplikator muB < Gesamtwert,
angegebenen Wert multipliziert. Skalier-Divisor sein (siehe Gesamtwert, Skalier-Divisor).

@ Bei Verwendung der Skalierung werden alle Ausgange immer noch vom tatsachlichen Wert und
nicht vom Skalierwert gesteuert.

Wort 12 (Kanal 0) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort 22 (Kanal 1) —_—

Wort 32 (Kanal 2) ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Wort 42 (Kanal 3)

Gesamtwert, Skalier-Divisor® — der im BEREICH: 0 - 32767  VORGABE: 1
BTR zuriickgeleitete Gesamtwert wird durch Wichtig: Der Parameter Gesamiwert, Skalier-Multiplikator muB < Gesamtwert,
den angegegebenen Wert dividiert. Skalier-Divisor sein (siehe Gesamtwert, Skalier-Multiplikator).

T, NRT

@ Bei Verwendung der Skalierung werden alle Ausgange immer noch vom tatséchlichen Wert und
nicht vom Skalierwert gesteuert.

Wort 13 (Kanal 0) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort 23 (Kanal 1 T T T T T T ws-pasin
Wort 33 (Kanal 2) ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 0-999 x 10000

Wort 43 (Kanal 3)

Umkehrwert — der Zahlwert, bei dem der $

Summierer zuriickgesetzt wird bzw. bei dem BEREICH: 0 - 9999999 "
der Summierer wieder bei 0 beginnt. VORGABE: 0 (der Umkehrwert fiir 10000000)

T, NRT Wichtig: Der Umkehrwert muB = (tatséchliche Frequenz x 10 ms) sein.
Bei Verwendung der Priifgeratefunktion muB der voraussicht-
liche Priifgerate-Gesamtzahlwert (BTR-Worte 13/14, 22/23,

+ 31/32 oder 40/41) < als der Umkehrwert sein.
Wort 14 (Kanal 0)
Wort 24 (Kanal 1) L LSD - Bereich: 0-9999
Wort 34 (Kanal 2) ‘ e ereich:
Wort 44 (Kanal 3) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
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Wort 45 (Kanal 0)

15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort 49 (Kanal 1) T 1 1 L1 T T ] Med-gemn
Wort 53 (Kanal 2) S S S S 0-999 x 10000
Wort 57 (Kanal 3)
A
Ausgangs-EIN-Wert — der Wert, bei dem der Ausgang
EINGESCHALTET wird. +
Wort 46 (Kanal 0)
Wort 50 (Kanal 1) : : : : : : : : : : : : : : :
Wort 54 (Kanal 2) : : : 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 ‘ LSD - Bereich: 0-9999
Wort 58 (Kanal 3)
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
>

EIN- und AUS-Ausgangswerte konnen durch folgende Faktoren ausgelst
werden:

Frequenz = 0-120000

% der Vollskala = 0-32767 (nur LSD-Wort 46, 50, 54, 58 verwenden)
Beschleunigung = -32768 - 32767 (nur LSD-Wort 46, 50, 54, 58 verwenden)
Gesamtwert = 0-9999999

Richtung = 0 (angehalten), 1 (im Uhrzeigersinn), 2 (entgegen dem Uhrzeiger-
} sinn); (nur LSD-Wort 46, 50, 54, 58 verwenden)

Uberlauf = 0 (Ausgang folgt Uberlauf-Bit, BTR-Worte 4 und 5)
Priifgerate-Betriebsbereich = 0-5 — EIN- und AUS-Werte miissen verschieden
sein (nur LSD-Wort 46, 50, 54, 58 verwenden)

Priifgeratebetrieb = 0 — Der Ausgang wird EINGESCHALTET, wenn das
Prifgerat tatsachlich zu zahlen beginnt.

Unidirektionales Priifgerat: EIN zwischen 2 und 5

Bidirektionales Priifgerat: EIN zwischen 2 und 3 sowie zwischen 4 und 5

Wichtig: Wird eine Skalierungsart verwendet (Frequenz oder Gesamtwert),
werden die Ausgénge stets durch den tatsachlichen Wert und nicht den
Skalierwert ausgeldst. Die durch den Gesamtwert ausgeldsten Ausgénge
werden innerhalb von 100 ps EINGESCHALTET bzw.
AUSGESCHALTET. Alle anderen EIN- und AUS-Zeiten liegen
unter 1 ms.

Wort 47 (Kanal 0)

Priifgeréte-Betriebsbereich (Werte der Bits im Hex-Format):

0 = Kein Prifgerat ausgewahlt

1 = Priifgerat nicht in Betrieb, jedoch aktiv

2 = Priifgerat in Betrieb - jenseits der 1. Umschaltung im Vorwartsabschnitt

3 = Prifgeréat ist fertig mit dem Vorwértsabschnitt und kehrt zu diesem
Zeitpunkt zurlick - Mittelbetriebswert (nur bidirektional)

4 = Priifgerét kehrt bei 2. Abschnitt zurlick (nur bidirektional)

5 = Priifgeratebetrieb ist abgeschlossen (BTR-Wort 13/14 enthélt
Prifgeréate-Zahlwert)

Ein-Wert Aus-Wert

12000 Ausgang ein, wéhreng 15000

>= Ein und < Aus

15000 Ausgang ein, wenn 12000

>= Ein oder < Aus

15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort 51 (Kanal 1) T T T T T T T T T T T T T T Meo-Benh
Wort 55 (Kanal 2) ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 0-999 x 10000
Wort 59 (Kanal 3)
A
Ausgangs-AUS-Wert — der Wert, bei dem der Ausgang AUSGESCHALTET
wird.
v
Wort 48 (Kanal 0)
Wort 52 (Kanal 1) T T T T T T T T T T T T T T T -
Wort 56 (Kanal2) | s Bern o
Wort 60 (Kanal 3) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
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4-8 Konfiguration des CFM-Moduls

Auswahl des
Betriebsmodus

Verwenden Sie den Modus

“Summierer”, wenn Sie:

o Zahl (Summier)-Fahigkeiten bendtigen

* die Frequenz iiber ein bestimmtes
Abtastintervall (4 ms-1 s) hinweg
messen kénnen

* einen Frequenzwert benétigen

* Priifgerate-Fahigkeiten bendtigen

* Zahlwert-Speicherfahigkeiten benétigen

* auch die Beschleunigung berechnen
mdchten

Verwenden Sie den Modus “Nicht
riicksetzbarer Summierer”, wenn Sie
die Merkmale des Modus “Summierer”
OHNE BTW-Riicksetzfahigkeiten
benutzen mochten.

Typische Anwendungen:

» Messen von Zutaten in einem
StapelprozeB

. Olpipeline-TerminaIs (Prufgerat)

Sie wahlen den Betriebsmodus aus und konfigurieren jeden
Eingangskanal fir den Empfang von Eingangssignalen aus
Ihren Eingangsgeraten.

Modus “Summierer” und “Nicht riicksetzbarer Summierer”

Diese Modi messen eingehende Impulse Gber ein vom Anwender
spezifiziertes Zeitintervall (4-1000 ms) hinweg. Das CFM-Modul
berechnet folgende Werte in beiden Modi:

e Eingangsdurchflu@menge (0-100000 Hz)

e Gesamtzahlwert (0-9999999)

e Beschleunigungswert

* Prifgeratewert (optional)

e Zahlwert speichern (optional), entspricht aktuellem Z&hlwert

PLC-Prozessor 1771-CFM

4o LT L L
BTW-Konfiguration > FO=— Eingangs-

GO0~ Priifgerat/Speichern gerat
BTR-Status- und
-Eingangsdaten

Zahlung

In diesen Modi zahlt das CFM-Modul Impulse je nach den im
BTW-Konfigurationsblock eingegebenen Werten. Die folgenden
Werte kdnnen angegeben werden:

Wert BTW-Wortnr. Zweck

Gibt den Wert an, bei dem das CFM-Modul zu Null zuriickkehrt und
wieder mit dem Z&hlen von vorne anfangt. VORGABE: 0 = 10000000
BEREICH: 0-9999999

Umkehrwert 13/14, 23/24, 33/34, 43/44 Wichtig: Bei jeder Umkehrung &ndert das CFM-Modul den Zustand

des Bits Uberlaufstatus (schaltet bei jeder Umkehrung
zwischen 0 und 1 um). Das Bit Uberlaufstatus kann auch
manuell im BTW (Wort 1, Bits 00-03) riickgesetzt werden.

Setzt den Uberlaufstatus des CFM-Moduls fiir den entsprechenden
Eingangskanal zuriick. Ist dieses Bit gesetzt, setzt das CFM-Modul
Uberlaufstatus (BTR-Worte 4 und 5, Bits 02 und 10) zuriick. Uber-

Uberiauf ricksotzen 1 (Bits 04-07) laufstatus schaltet bei jeder Umkehrung zwischen 0-1-0-1 um.
Uberlaufstatus wird nicht durch Gesamtwert riicksetzen
beeintrachtigt.

Setzt den Gesamtzéhlwert auf Null zurtick. Dieser Vorgang tritt bei

Gesamtwert riicksetzen einem Wechsel des Bitzustands von 0 auf 1 ein. Dieser Wert

(nur Modus “Summierer”)

1 (Bits 00-03)

beeintréchtigt den Uberlaufstatus (BTR-Wort 4 und 5, Bits 2
und 10) nicht.

Gesamtwert,
Skalier-Multiplikator

Gesamtwert, Skalier-Divisor 12, 22, 32, 42

Skaliert den zuriickgeleiteten Gesamtzahlwert in tatsachlichen
technischen Einheiten.

11,21,31, 41 Fir jeden Wert: BEREICH: 0-32767 VORGABE: 1

Gesamtwert, Skalier-Multiplikator muB < Gesamtwert, Skalier-Divisor
sein.

Der Skalierwert kann nicht zum Auslésen eines Ausgangs verwendet
werden (durch Zahlwerte ausgeldste Ausgénge werden durch den
tatsachlichen Zahlwert ausgeldst).
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Frequenz-Abtastung

und keine Impulse werden

J | innerhalb einer weiteren
Abtastzeit empfangen, so wird
die Frequenz zu diesem
Zeitpunkt berechnet. Die
Mindestfrequenz betragt in
diesem Fall 1/Minimale
Frequenz-Abtastzeit, und das

Bandbreiten-Grenzwerts.
(Wort 5, Bit 14)
gesetzt (EIN)?

maximale Zeitintervall ist 2 x

und keine Impulse werden axi .
Minimale Frequenz-Abtastzeit.

nach Ablauf der Abtastzeit

empfangen, so wird die
Frequenz bis zu 2 s nach
dem anfénglichen Impuls
berechnet, und es werden

In diesen Modi berechnet das CFM-Modul die Frequenz gestutzt

In den Modi “Summierer” und “Nicht riicksetzbarer
Summierer” beginnt das CFM-Modul unwillkirlich mit einer
Frequenz-Abtastung und beendet die Abtastung innerhalb von
1 ms nach Ablauf der Frequenz-Abtastzeit und nach Erkennen
eines Impulses. Sie konnBandbreiten-Grenzwesterwen-
den, um Kontrolle Gber die Frequenz-Abtastung des CFM-
Moduls auszulben.

&uBerst niedrige .
Frequenzon (- 8. 1 H) auf die folgenden Werte:
gemessen.
Wert BTW-Wortnr. Zweck
Gibt die minimale Zeitspanne an, die das CFM-Modul mit dem
Erfassen von Impulsen zum Bestimmen einer Frequenz verbringt. Der
Zeitraum beginnt willktirlich, nicht an der steigenden Flanke eines
Impulses.
Die Frequenz wird nach Eintreten eines Impulses und nach Ablauf
Minimale Frequenz-Abtastzeit 6.16.26. 36 der Zeitspanne bestimmt. Die Gesamtzeit wird gemessen und mit den

Bandbreiten-Grenzwert

5,15, 25, 35 (Bit 14)

abgetasteten Zahlwerten zum Bestimmen einer Frequenz verwendet.
Dieser Frequenzwert befindet sich in BTR-Wort 7/8, 16/17, 25/26
oder 34/35.

Wenn die tatsachliche Frequenz abnimmt, erhoht sich die tatséchliche
Abtastzeit (fir Frequenzen < 1Hz kann die Berechnung der Frequenz
bis zu 2 s in Anspruch nehmen). Siehe Bandbreiten-Grenzwert.

Kontrolliert die maximale Zeit, die das CFM-Modul mit der Berechnung
einer Frequenz verbringt, sowie die kleinste Frequenz, die vom
CFM-Modul gelesen werden kann.

EIN-Zustand: beschrénkt den maximalen Zeitraum auf 2 x Minimale
Frequenz-Abtastzeit und die kleinste Frequenz auf 1/Minimale
Frequenz-Abtastzeit.

AUS-Zustand: der maximale Zeitraum betragt 2 s, die kleinste
Frequenz 1 Hz.

Beschleunigungs-Berechnungszeit

5, 15, 25, 35 (Bits 00-09)

Gibt die Anzahl der Frequenz-Abtastungen an, die das CFM-

Modul zur Berechnung des Beschleunigungswertes durchfiihrt. Der
Vorgabewert (0) berechnet einen Rolldurchschnitt der vorhergehenden
funf Abtastungen.

Die tatsachliche Beschleunigungs-Berechnungszeit kann variieren, da
die Frequenz-Abtastzeit verschieden sein kann.

Beschleunigungsalarm

9,19, 29,39

Bestimmt den Beschleunigungswert, bei dessen Uberschreitung der
BTR-Beschleunigungsalarm (Wort 4 und 5, Bits 00 und 08) aktiviert
wird. BEREICH: 0-32767

Das CFM-Modul berechnet keine Beschleunigung, wenn dieser
Beschleunigungswert Null ist.

Frequenz-Multiplikator/-Divisor

10, 20, 30, 40

Skaliert die zuriickgeleitete Frequenz und Beschleunigung in
tatsachlichen technischen Einheiten. Frequenz-Multiplikator
muB < Frequenz-Divisor sein.

Fir jeden Wert: BEREICH: 0-255 VORGABE: 0 (= 1 keine
Skalierung)

Die skalierten Frequenz-/Beschleunigungswerte konnen nicht zum
Ausldsen eines Ausgangs verwendet werden (durch Frequenz/
Beschleunigung ausgeloste Ausgange werden durch die tat-
séchliche Frequenz/Beschleunigung ausgeldst).

Hdchste zuldssige Frequenz

8,18,28,38

Gibt den hochsten auf dem Eingangskanal zuléssigen Frequenzwert
an. Wird dieser Wert tberschritten, so wird der Uberdrehzahl-Alarm
des Eingangskanals aktiviert.

Dieser Wert wird auch zum Berechnen von % der Vollskala (BTR,
Wort 6, 15, 24 oder 33) verwendet.

Publikation 1771-6.5.99DE - Dezember 1995



4-10 Konfiguration des CFM-Moduls

Zahlwert speichern

In den Modi “Summierer” und “Nicht riicksetzbarer Summierer”
speichert das CFM-Modul den aktuellen Zahlwert gesttitzt auf
die folgenden Werte:

Wert BTW-Wortnr. Zweck

Initialisiert einen Eingangskanal fir Priifgeréte-Eingénge auf dem Gate bzw. fiir
das Speichern des aktuellen Z&hlwertes (falls kein Priifgerat verwendet wird).

AUS-Zustand (=0) — Das CFM-Modul speichert den aktuellen Zahlwert
jedesmal dann, wenn es zu einem Ubergang von negativ auf positiv an der
entsprechenden Gate-Eingangsklemme kommt. Der Priifgeratestatus
(BTR-Worte 4 und 5, Bits 4-6) wird nach dem Speichern jedes

Wertes aktualisiert, um einen neuen Wert anzugeben. Der
Priifgerétestatus wird bei jedem neuen Gate-Ubergang

zwischen 6 und 7 (hexadezimal) umgeschaltet:

6 = Priifgerat nicht aktiv und neuer Speicherwert A

7 = Priifgerat nicht aktiv und neuer Speicherwert B

EIN-Zustand (= 1) — das CFM-Modul setzt alle zuvor gespeicherten Zahlwerte
in Zahlwert speichern (BTR-Worte 13 und 14, 22 und 23, 31 und 32 oder 40
und 41) zuriick und wartet auf die entsprechende Anzahl der Gate-Uber-
gange (2 fir unidirektional und 4 fir bidirektional).

Der Priifgerétestatus (BTR-Worte 4 und 5, Bits 4-6) wird nach den Gate-

Ubergéngen je nach aktuellem Zustand des Priifgerats entsprechend

aktualisiert:

0 = Kein Prifgerat ausgewahlt

1 = Prifgerat in Betrieb, jedoch nicht aktiv

2 = Priifgerat in Betrieb - jenseits der 1. Umschaltung im Vorwartsabschnitt

3 = Priifgerét ist fertig mit dem Vorwértsabschnitt und kehrt zu diesem
Zeitpunkt zuriick - Mittelbetriebswert (nur bidirektional)

4 = Priifgerat kehrt bei 2. Abschnitt zurtick (nur bidirektional)

5 = Priifgeratebetrieb ist abgeschlossen (BTR-Wort 13/14 enthalt
Prifgerate-Zahlwert)

Priifgerétebetrieb

initialisieren 1(Bits 08-11)

Der Priifgeratebetrieb wird abgebrochen, und der Prifgeratestatus wird auf 0
gesetzt, wenn Priifgeratebetrieb initialisieren auf 0 gesetzt ist. Das Zeitintervall
zwischen Gate-Ubergangen muB lang genug sein, damit der PLC-Prozessor
einen BTR durchfiihren und den aktualisierten gespeicherten Wert abrufen
kann.

Entprellt den Gate-Eingang fir eine Dauer von 1 s.

EIN-Zustand: Das CFM-Modul unternimmt entsprechende Schritte beim ersten
Ubergang von negativ auf positiv (am Gate-Eingang) und ignoriert alle anderen

Entprell-Filterung 5,15, 25,35 (Bit 10) Gate-Ubergénge fiir eine Dauer von 1 s.

AUS-Zustand: Das CFM-Modul unternimmt entsprechende Schritte bei jedem
Ubergang von negativ auf positiv (am Gate-Eingang).
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Verwenden Sie diesen Modus, wenn Sie:

* einen genauen Frequenzwert benétigen
(siehe Seite A-1 fiir Frequenzgenauigkeit)

« schnellstmdgliche Abtastaktualisierungs-
zeiten Uber einen groBen Frequenzbereich
hinweg bendétigen

« die Beschleunigung berechnen méchten

« die Frequenzin 1/10 Hz (0,1 Hz) messen
miissen

Typische Anwendung:
Turbinen-Generatoren

Modus “Hochauflésungs-Frequenz”

Dieser Modus mif3t eingehende Impulse tber ein vom Anwen-
der spezifiziertes Zeitintervall (4-1000 nwjer Uber eine vom
Anwender spezifizierte Anzahl von Eingangssignalimpulsen
hinweg. In diesem Modus berechnet das CFM-Modul:

* Eingangsfrequenz (0-100000 Hz)
* Beschleunigungswert

PLC-Prozessor 1771-CFM verwendet Kandle 0 und 1

ﬂ oder2und 3

DL FO < Jﬂﬂ Eingangs-

\ BTW-Konfiguration > Go=— richt belegt gerat

BTR-Status- und F1 <— nicht belegt
-Eingangsdaten

G1 =+ nicht belegt

Frequenz-Abtastung

Im Modus “Hochauflésungs-Frequenz” beginnt die
Frequenz-Abtastung auf der steigenden Flanke des ersten
eingehenden Impulses und endet beim nachsten Impuls nach
Ablauf der Abtastzeit oder nach Eintreten der vom Anwender
spezifizierten Anzahl von Impulsen. In diesem Modus berechnet
das CFM-Modul die Frequenz gestitzt auf die in den
BTW-Konfigurationsblock eingegebenen Werte.
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4-12 Konfiguration des CFM-Moduls

Sie konnen die folgenden Werte angeben:

Wert BTW-Wortnr. Zweck
Gibt die minimale Zeitspanne an, die das CFM-Modul mit dem
Minimale Frequenz-Abtastzeit” 6, 16, 26, 36 Erfassen von Impulsen zum Bestimmen einer Frequenz verbringt.

Die Abtastung beginnt auf der steigenden Flanke eines Impulses.

Abtastbeendung

5, 15, 25, 35 (Bit 13)

Beendet die Abtastung gemaB einer Zeitbasis oder einer
bestimmten Anzahl von Impulsen (je nachdem, welche
Bedingung zuerst eintritt).

Bandbreiten-Grenzwert

5,15, 25, 35 (Bit 14)

Kontrolliert die maximale Zeit, die das CFM-Modul mit der
Berechnung einer Frequenz verbringt, sowie die kleinste
Frequenz, die vom CFM-Modul gelesen werden kann.

Beschleunigungs-Berechnungszeit

5, 15, 25, 35 (Bits 00-09)

Gibt die Anzahl der Frequenz-Abtastungen an, die das CFM-
Modul zur Berechnung des Beschleunigungswertes durchfiihrt.
Der Vorgabewert (0) berechnet einen Rolldurchschnitt der
vorhergehenden fiinf Abtastungen.

Die Beschleunigungs-Berechnungszeit kann variieren, da die
tats&chliche Frequenz-Abtastzeit verschieden sein kann.

Beschleunigungsalarm

9,19, 29,39

Bestimmt den Beschleunigungswert, bei dessen Uberschreitung
der BTR-Beschleunigungsalarm (Wort 4 und 5, Bits 00 und 08)
aktiviert wird. BEREICH: 0-32767

Das CFM-Modul berechnet keine Beschleunigung, wenn dieser
Beschleunigungswert Null ist.

Anzahl der Impulse zur Beendung der
Abtastung

7,17,27,37

Beendet die Abtastung, wenn die spezifizierte Anzahl von
Eingangsimpulsen empfangen wurde.

Hdchste zuldssige Frequenz

8,18,28, 38

Gibt den hochsten an dem Eingangskanal zuldssigen
Frequenzwert an. Wird dieser Wert tiberschritten, so wird der
Uberdrehzahl-Alarm des Eingangskanals aktiviert.

Dieser Wert wird auch zum Berechnen von % der Vollskala (BTR,
Wort 6, 15, 24 oder 33) verwendet.

Frequenzskalier-Multiplikator/-Divisor

10, 20, 30, 40

Skaliert die zurickgeleitete Frequenz und Beschleunigung in
tatsachlichen technischen Einheiten.

Frequenz-Multiplikator muB < Frequenz-Divisor sein.

Fir jeden Wert: BEREICH: 1-255 VORGABE: 1

Der skalierte Frequenz-/Beschleunigungswert kann nicht zum
Auslosen eines Ausgangs verwendet werden (durch Frequenz/
Beschleunigung ausgeldste Ausgange werden durch die tat-
séchliche Frequenz/Beschleunigung ausgelst).

Y Wenn Sie diesen Wert fiir beide Kanle (0 und 1 sowie 2 und 3) setzen, so kann die minimale Frequenz-Abtastzeit fiir beide nicht = 4 ms sein
(die Abtastzeit kann 4 ms fiir einen und 5 ms fiir den anderen Kanal betragen, jedoch nicht 4 ms fiir beide).
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Konfiguration des CFM-Moduls 4-13

Lernen Sie anhand der folgenden Diagramme, wie Sie
Abtastbeendungnd Bandbreiten-Grenzwexsterwenden kénnen,

um noch mehr Kontrolle tber die Frequenz-Abtastung des CFM-
Moduls auszuliben.

Abtastbeendung
(fiir Eingangskanal 0) Minimale
Frequenz-Abtastzeit
(Wort 6)

abgelaufen?

Das CFM-Modul berechnet
die Frequenz beim néchsten
Impuls nach Ablauf der Zeit.!

Abtastbeendung
(Wort 5, Bit 13)
gesetzt (EIN)?

Das CFM-Modul berechnet
die Frequenz je nach minimaler
Frequenz-Abtastzeit (Wort 6)©

Das CFM-Modul berechnet
die Frequenz sofort nach
Eintreten der spezifizierten
Anzahl von Impulsen.

Anzahl der Impulse
zur Beendung der

Abtastung (Wort 7
2

@ Das Modul berechnet eine neue Frequenz beim néachsten Impuls nach Ablauf der
angegebenen Zeit; die tatsachliche Zeitspanne ist deshalb langer als in Wort 6
spezifiziert. Die Ausgange werden nach Berechnung der Frequenz aktualisiert.

Bandbreiten-Grenzwert
(far Eingangskanal 0)

Die minimale, vom CFM-Modul erkennbare Frequenz
J betragt 1/Minimale Frequenz-Berechnungszeit.

Ist dieses Bit gesetzt, verbringt das CFM-Modul
hdchstens (2 x Minimale Frequenz-Abtastzeit)

mit dem Bestimmen eines neuen Frequenz-

wertes.

Bandbreiten-Grenzwe.
(Wort 5, Bit 14)
gesetzt (EIN)?

Das CFM-Modul kann Frequenzen schon ab 1 Hz erkennen.
Bei niedrigen Frequenzen (< Minimale Frequenz-Abtastzeit)
benétigt das CFM-Modul u.U. bis zu 2 s zum Berechnen
eines neuen Frequenzwertes.

Beendungsbedingungen®
Frequenz-Abtastung wird durchgefiihrt und Ausgénge
werden aktualisiert, wenn®

Abtast- Bandbreiten-

beendung Grenzwert Minimale, erkennbare Frequenz

Minimale Frequenz-Abtastzeit abgelaufen ist
_ _ und mindestens ein Impuls empfangen wurde
AUS (=0) AUS (=0) 1 Hz ODER
2 s verstrichen sind und kein Impuls empfangen wurde

Minimale Frequenz-Abtastzeit abgelaufen ist

und mindestens ein Impuls empfangen wurde
AUS (= 0) EIN(=1) 1/Minimale Frequenz-Berechnungszeit ~ ODER

(2 x Minimale Frequenz-Abtastzeit) verstrichen ist

und kein Impuls empfangen wurde

Anzahl der Impulse zur Beendung der Abtastung
empfangen wurde
ODER
EIN(=1) AUS (= 0) 1Hz Minimale Frequenz-Abtastzeit verstrichen ist
und mindestens ein Impuls empfangen wurde
ODER
2 s verstrichen sind und kein Impuls empfangen wurde

Anzahl der Impulse zur Beendung der Abtastung
empfangen wurde

ODER

Minimale Frequenz-Abtastzeit verstrichen ist

und mindestens ein Impuls empfangen wurde
ODER

(2 x Minimale Frequenz-Abtastzeit) verstrichen ist
und kein Impuls empfangen wurde

EIN (=1) EIN (=1) 1/Minimale Frequenz-Berechnungszeit

@ Die Beendungsbedingungen gehen davon aus, daB ein Startimpuls empfangen wurde.
@ Die nachste Abtastung beginnt beim ersten Impuls nach Durchfiihrung einer giiltigen Abtastung.
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4-14 Konfiguration des CFM-Moduls

Modus “Richtungssensor”

Verwenden Sie diesen Modus, wenn Sie Verwenden Sie diesen Modus zum Messen der Wellenrichtung.
die Wellenrichtung bestimmen mochten. In diesem Modus berechnet das CFM-Modul:
Typische Anwendungen: » EingangsdurchfluBmenge (0-100000 Hz)
* Turbinen-Generatoren .
« Pumpen e Beschleunigungswert
*  Wellenrichtung
PLC-Prozessor 1771-CFM
@ E'B Verwendet Kanéle 0 und 1
L ] oder 2 und 3
§ e FQ <—
. \ BTW-Konfiguration > u
§H < BTR-Status- und (F30<— nicht belegt
-Ei t 1 =-—
éﬁ ingangsdaten bl u u
il G nicht belegt
e

FO und F1in TTL verwendet

Frequenz-Abtastung

In diesem Modus werden Frequenz-Abtastungen bei jeder
Umdrehung durchgefihrt, indem A und B gemessen werden:

A = die Zeitspanne zwischen F0-Eingangskanalimpulsen(bestimmt
Wellenfrequenz)

B = die Zeitspanne zwischen F0- und F1-Eingangskanalimpulsen (bestimmt
Wellenrichtung)

Wenn ist die Richtung
B<1/2A im Uhrzeigersinn @

B>1/2A  entgegen dem @

Uhrzeigersinn

Im Uhrzeigersinn 0-1-Signal ! ‘ ‘

> ‘ : ‘ FoO
Né&herungssensoren u ' u
bei FO und F1 sollten

- 69 bis 120° von- | | ‘
einander ent- ! I

F1

fernt sein

sensor FO

Beide Sensoren kénnen nicht
gleichzeitig 0 sein.

i 0-1-Signal | ‘

be ‘
’@ Sensor F1 e u u F1

Entgegen dem
Uhrzeigersinn
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Konfiguration des CFM-Moduls 4-15

Wert BTW-Wortnr. Zweck
Bestimmt die minimale Frequenz und die maximale
Abtastzeit. Alle Abtastzeiten basieren auf der
Minimale Frequenz-Abtastzeit 6, 16, 26, 36 Zeitspanne zwischen F0- oder F1-Impulsen.

Ist Bandbreiten-Grenzwert AUS (= 0), wird die minimale
Frequenz-Abtastzeit nicht verwendet.

Bandbreiten-Grenzwert

Beschleunigungs-Berechnungszeit

5, 15, 25, 35 (Bit 14)

5, 15, 25, 35 (Bits 00-09)

Kontrolliert die maximale Zeit, die das CFM-Modul mit der
Berechnung einer Frequenz verbringt, sowie die kleinste
Frequenz, die vom CFM-Modul gelesen werden kann.

EIN-Zustand: beschrénkt die maximale Zeitspanne auf 2 x
Minimale Frequenz-Abtastzeit und die kleinste Frequenz
auf 1/Minimale Frequenz-Abtastzeit. Frequenzen <
1/Minimale Frequenz-Abtastzeit werden als ange-

halten betrachtet.

AUS-Zustand: die maximale Zeitspanne betragt 2 s, die
kleinste Frequenz 1 Hz; die Richtung kann auf 1/3 Hz
abgetastet werden.

Die minimale Frequenz-Abtastzeit wird nicht verwendet.

Gibt die Anzahl der Frequenz-Abtastungen an, die das
CFM-Modul zur Berechnung des Beschleunigungswertes
durchfiihrt. Der Vorgabewert (0) berechnet einen Roll-
durchschnitt der vorhergehenden fiinf Abtastungen.

Die Beschleunigungs-Berechnungszeit kann vari-

ieren, da die tatsachliche Frequenz-Abtastzeit
verschieden sein kann.

Beschleunigungsalarm

9,19,29,39

Bestimmt den Beschleunigungswert, bei dessen
Uberschreitung der BTR-Beschleunigungsalarm (Wort 4
und 5, Bits 00 und 08) aktiviert wird. BEREICH: 0-32767

Das CFM-Modul berechnet keine Beschleunigung, wenn
dieser Beschleunigungswert Null ist.

Frequenz-Multiplikator/-Divisor

10, 20, 30, 40

Skaliert die zuriickgeleitete Frequenz und Beschleunigung
in tatsachlichen technischen Einheiten.
Frequenz-Multiplikator muB < Frequenz-Divisor sein.

Fir jeden Wert: BEREICH: 1-255 VORGABE: 1

Der skalierte Frequenz-/Beschleunigungswert kann nicht
zum Auslosen eines Ausgangs verwendet werden (durch
Frequenz/Beschleunigung ausgeldste Ausgange werden
durch die tatsachliche Frequenz/Beschleunigung
ausgelost).

Héchste zuléssige Frequenz

8,18, 28, 38

Gibt den héchsten an dem Eingangskanal zuldssigen
Frequenzwert an. Wird dieser Wert berschritten, so wird
der Uberdrehzahl-Alarm des Eingangskanals aktiviert.
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4-16 Konfiguration des CFM-Moduls

Konfiguration des Moduls

Nachster Schritt

Publikation 1771-6.5.99DE - Dezember 1995

Zur Konfiguration des CFM-Moduls setzen Sie die
entsprechenden Bits im BTW-Befehl. Sie setzen diese Bits:

* (ber die E/A-Konfigurationssoftware, falls Sie einen
Prozessor der Familie PLC-5 verwenden (unterstiitzte
Prozessoren entnehmen Sie bitte Publikation 6200-6.4.12DE,
PLC-5-Programmiersoftware, E/A-Konfigurationshandbuch

oder

e durch Editieren der Bits an der Adresse des BTW-Befehls

Verwendung der E/A-Konfigurationssoftware

Zur Konfiguration des CFM-Moduls mit der
E/A-Konfigurationssoftware geben Sie die entsprechenden
Informationen zum CFM-Modul auf den Editierbildschirmen des
CFM-Moduls ein. Benutzen Sie die folgenden Dokumente als
Hilfestellung bei der Verwendung der E/A-Konfigurations-
software:

E D

PLC-5- E/A-Konfigurations-
Verwendung der et
E/A-Konfigurations- |
software 5

i !

; Yo |

Publikation

6200-6.4.12DE

Setzen der Bits im BTW-Konfigurationsblock

Wenn Sie das E/A-Konfigurationsdienstprogramm nicht
verwenden, editieren Sie die Datenfileadressen im BTW-Befehl
so, daf3 diese Ihrer jeweiligen Anwendung entsprechen. Verwen-
den Sie die Wortbeschreibungen auf Seite 4-3 bis 4-7 als
Hilfestellung beim Editieren der Bits, die auf lhre
Anwendung(en) zutreffen.

5

Interpretieren des
Modulstatus und
der Eingangs-
daten




Kapitel 5

Inhalt dieses Kapitels

Erlauterung der
BTR-Struktur des
CFM-Moduls

Interpretieren des Modulstatus
und der Eingangsdaten

Interpretieren Sie den Modulstatus und die Eingangsdaten aus
dem CFM-Modul anhand dieses Kapitels.

Interpretieren des Modulstatus und der Eingangsdaten Siehe
Seite
Erlduterung der BTR-Struktur des CFM-Moduls . .......... 5-1
BTR-Wortzuordnungen . . ............. ... .. ..... 5-2

Beispiel — PLC-5-Prozessor, Status und Eingangsdaten . .  5-6

Der PLC-Prozessor erhalt Daten aus dem CFM-Modul tber
BTR-Befehle in lnrem Kontaktplan. Das CFM-Modul Ubertragt
bis zu 41 Worte an den Datentafelfile des PLC-Prozessors. Die

Worte enthalten Modulstatus und Eingangsdaten fur jeden
Kanal.

Sie sollten eine Blocktransfer-Leselange von Null (0)
programmieren. Ist ein BTR von 0 programmiert, bestimmt das
CFM-Modul die korrekte Anzahl der zurtickzuleitenden Worte
(41).

Thema Siehe Seite(n)

Ein allgemeiner Uberblick {iber den BTR-Konfigurationsblock 5-2

Detaillierte Beschreibungen jedes Wortes im

BTR-Konfigurationsblock 5-3bis 5-5

Ein Beispiel fiir einen Datentafel-Ausdruck 5-6

Publikation 1771-6.5.99DE - Dezember 1995



5-2 Interpretieren des Modulstatus und der Eingangsdaten

BTR-Wortzuordnungen

Bit
5 14|13z 1 | 10 | o | 08 [or[os[osfoa| 03 [ 02 [ o0 [ o0
Block-Kennummer und Riicksetzungen

Wort(e)

VL kel PR A Ee

Ausgangsstatus und Diagnose

2 ” Ausgangsstatus |7/////////////////A Fehlerworte und Diagnose
Modusangabe
3 || Kanal 3 | Kanal 2 Kanal 1 Kanal 0
Kanal 1, Status Kanal 0, Status
f Uber- . Uberdreh- | Beschleu- |/ Uber- . Uberdreh- | Beschleu-
4 7 Prifgeréatestatus | bereichs- U:gtlﬁlsjf' zahl- nigungs- / Priifgeratestatus | bereichs- U:gtlﬁlsjf' zahl- nigungs-
/ Alarm Alarm Alarm / Alarm Alarm Alarm
Kanal 3, Status Kanal 2, Status
Y, Uber- . Uberdreh- | Beschleu- Uber- |, Uberdreh- | Beschleu-
5 y Prifgerétestatus | bereichs- Ugg:ﬁ:f' zahl- nigungs- / Prifgeréatestatus | bereichs- Ugg:ﬁ:f' zahl- nigungs-
'/ Alarm Alarm Alarm A Alarm Alarm Alarm
Eingangskanaldaten
Kanal 0 (Worte 6-14) Kanal 1 (Worte 15-23) Kanal 2 (Worte 24-32) Kanal 3 (Worte 33-41)
g" 1§é % der Vollskala (DurchfluBmengenprozentsatz des oberen RPM-Wertes)
7,16, Frequenz (0-120) MSD
25,34
8,17, Frequenz (0-999) LSD
26,35
9,18, Gesamtwert, MSD (0-999)
27,36
10, 19, Gesamtwert, LSD (0-9999)
28,37
11, 20, Beschleunigung (Frequenzanderungsrate)
29,38
4
Bl Zirtt™on?ty/???%
’ Vi
13,22, Priifgerate-Gesamtzahlwert oder Gespeicherter Zahlwert — MSD (0-999)
31,40
1;;’ i:i’ Prifgerate-Gesamtzahlwert oder Gespeicherter Zahlwert — LSD (0-9999)
nicht belegt * Die numerischen Werte werden mit Ausnahme von Diagnose (Wort 2, Bits 00-07) im Bindrformat angegeben *
Beschreibungsschliissel fiir die BTR-Worte
Bits
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
o] [ w4 1 o T T
‘ B — — » Modus-Abkiirzungen: )
' Summierer =T

nicht belegt Beschreibung des Verwendungszwecks dieser Bits " NRT

. Hochauflésungs-Frequenz = HR

Betriebsmodi, die diese Bits

» Nicht riicksetzbarer Summierer = |
verwenden. w

Richtungssensor = DS

|
Lo - 9T T ool
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Interpretieren des Modulstatus und der Eingangsdaten 5-3

Beschreibungen der BTR-Worte
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

0 0 1 0 Einschaltbit gibt an, ob

| ein giltiger BTW seit dem
V Y Einschalten bzw. dem letzten
Kopfzeile muB 0010 sein. f L Umschalten von Program- auf

Run-Modus stattgefunden hat.

WERTE: 1= nein oder ungltiger BTW

0=ja
15 14 18 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort 2 ‘ o o ‘
2
L Ausgangsstatus zeigt aktuellen WERTE: { Fehlerworte und Diagnose zeigt ungiiltige
Betriebszustand der Ausgénge an. 0=AUS BTW-Wortnr. (0-60 BCD) an.
b12 = Ausgang0  b13 = Ausgang 1 1=EIN 99 = ungiiltige BTW-Lénge.

b14 = Ausgang2 b15 = Ausgang 3

sy
o : ; -

Modusangabe fiir Kanal 2 Modusangabe fiir Kanal 1

Modusangabe fiir Kanal 3 Modusangabe fiir Kanal 0

Gibt Betriebsmodus an, in dem sich der 0 = nicht belegter Kanal
Kanal gegenwértig befindet. 1 = Summierer 3 = Hochauflésungs-Frequenz (Kanéle 0 und 1 oder 2 und 3)
2 = Nicht riicksetzbarer Summierer 4 = Richtungssensor (Kanéle 0 und 1 oder 2 und 3)

K Kanal 1 >K Kanal 0 >

15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

iy V2 L L7 L]

/ v./ \v./ \v./ \v./ _v_/ \v./ \v./ \v./ \v./
T Uberlauf- TBeschleunigungs- T Uberlauf- T Beschleunigungs-
Priifgeréte- status . Alarm Priifgeréte- status .. ] Alarm
. - status . . N
S1aUS {1y orbereichs- drehzahl- Uberbereichs- | drehzahl-
Alarm Alarm l Alaim Alarm
/_/\—\ /-A-\ /-A-\ /-/\-\ /-A-\ /_A—\ /-A-\ /-A-\ /-A-\ /-/\-\

Wes) 72 . - [ [ v . [ [ [ ]]

i5 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

K Kanal 3 >< Kanal 2 >

Uberbereichs-Alarm Uberlaufstatus Uberdrehzahl-Alarm Beschleunigungs-Alarm
eingeschaltet, wenn die Frequenz > wird bei jeder Umkehrung zwischen 0-1-0-1 eingeschaltet, wenn Frequenz > eingeschaltet, wenn
100 kHz ist (Frequenzen > 100 kHz wer-  umgeschaltet. Dieses Bit wird von BTW-  Héchste zuléssige Frequenz |Beschleunigungswert| >
den u.U. nicht genau zuriickgeleitet). Wort 1 (Bits 04-07) riickgesetzt. (BTW-Wort 8, 18, 28, 38). Beschleunigungs-Alarmwert
(BTW-Wort 9, 19, 29, 39).
Priifgeratestatus gibt den aktuellen Zustand des Priifgeréts an (Bitwerte werden im Hex-Format angegeben).
0 = kein Priifgerat ausgewahit 4= Prifgerat kehrt bei Riickwdrtsabschnitt zuriick (nur bidirektional)
1 = Priifgerat nicht in Betrieb, jedoch aktiv 5= Prifgeréat ist fertig mit Betrieb (BTR-Worte 13/14 enthalten Prifgeratezahlwert)
2 = Prifgerét in Betrieb - jenseits der 1. Umschaltung im Vorwdrtsabschnitt 6= Prifgerat nicht aktiv und neuer Speicherwert A diese Bits werden bei nicht aktivem
3 = Prifgerat ist fertig mit dem Vorwéartsabschnitt und kehrt nun zuriick 7= Priifgerat nicht aktiv und neuer Speicherwert B Priifgerét bei jedem positiven Gate-
- Zwischenwert wird zuriickgeleitet (nur bidirektional) Ubergang zwischen 6-7-6-7 um-
geschaltet
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Interpretieren des Modulstatus und der Eingangsdaten

Wort6 (Kanal 0)
Wort 15 (Kanal 1)
Wort 24 (Kanal 2)
Wort 33 (Kanal 3)

15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
% der Vollskala (DurchfluBmengenprozentsatz des oberen 0=0%
RPM-Wertes) — die berechnete Frequenz wird von der 32767 = 100%

hdchsten zuléssigen Frequenz (BTW 8, 18, 28, 38) skaliert

% = BTR-Wort 6,15,24,33 / 32767

und dann als Zahl zwischen 0 und 32767 ausgedriickt.

T,NRT, HR
Beispiel:
BTW-Wort5—  Bit 12, 4 x oberer Hz-Wert =1 (EIN)
Bit 15, Frequenz in Zehnteln = 0 (AUS)
BTW-Wort 8 —  Hdchste zuldssige Frequenz = 21750 Hz
BTR-Wort 7 = 1

BTR-Wort 8 = 1410 } Frequenz = 11410 Hz

% der Vollskala (BTR 6) =

% der Vollskala (BTR 6) =

32767
(21750 x 4) /11410
4297

Wort7 (Kanal 0)
Wort 16 (Kanal 1)
Wort 25 (Kanal 2)
Wort 34 (Kanal 3)

Frequenz gibt die berechnete Frequenz an.
BEREICH: 0-120000
Ist Frequenz in Zehnteln (Wort 5,15,25,35 — Bit 15):

nicht gesetzt — MSD-Bereich = 0-12 x 10000 / LSD-Bereich = 0-9999

Beispiel: Ist Wort 7 = 6 und Wort 8 = 532, so ist die Frequenz = 6(10000) + 532 = 60532

gesetzt — MSD-Bereich = 0-120 x 1000 / LSD-Bereich = 0-9999 x 0,10

Beispiel: Ist Wort 7 = 6 und Wort 8 = 532, so ist die Frequenz = 6(1000) + 532(0,10) = 6053,2

Wort8 (Kanal 0)
Wort 17 (Kanal 1)
Wort 26 (Kanal 2)
Wort 35 (Kanal 3)

MSD -

Bereich hangt vom Status der
Frequenz in Zehnteln (BTW-
Wort 5,15,25,35 Bit 15) und
vom Betriebsmodus ab
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LSD - Bereich hangt
vom Status des BTW-Bits
Frequenz in Zehnteln ab



Interpretieren des Modulstatus und der Eingangsdaten 5-5

Wort9 (Kanal 0)

Wort 18 (Kanal 1) 15_14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00 .
Wort 27 (Kanal 2) R g"ggg Bf(;g'gg
Wort 36 (Kanal 3) . . . . . . . . . . . . . . . -999 X
Gesamtwert — die Gesamtzahlwerte, die vom Eingangskanal registriert wurden.
Beispiel: Ist Wort 9 = 93 und Wort 10 = 1234, so ist der Gesamtwert = 93(10000) + 1234 = 931234
BEREICH: 0 - 9999999
T, NRT i
Wort 10 (Kanal 0)
Wort 19 (Kanal 1) ‘ e LSD - Bereich: 0-9999
Wort 28 (Kana| 2) . . . . . . . . . . . . . . .
Wort 37 (Kanal 3) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort 11 (Kanal 0) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort 20 (Kanal 1) L
Wort 29 (Kanal 2) s s s s s s s s s s s s s s s
Wort 38 (Kanal 3) i
Beschleunigung (Frequenzénderungsrate) — der berechnete Beschleunigungswert (Hz/s).
BEREICH: -32767 bis 32767
Wort 12 (Kanal 0) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort 21 (Kanal 1)
Wort 30 (Kanal 2)
Wort 39 (Kanal 3)
Ist Bandbreiten-Grenzwert: Richtung gibt die aktuelle festgestellte Richtung der 0 = angehalten
EINGESCHALTET — Ausrichtung und Frequenz konnen auf Eingangsimpulse in den Modi “Richtungssensor” an. 1 = im Uhrzeigersinn
1/Minimale Frequenz-Abtastzeit abgetastet werden. Frequenzen < 2 =entgegen dem
1/Minimale Frequenz-Abtastzeit werden als angehalten gemeldet. Uhrzeigersinn
AUSGESCHALTET — die Richtung kann auf 0,33 Hz abgetastet werden,
und Frequenzen < 1 Hz werden als 0 gemeldet.
Wort 13 (Kanal 0) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort 22 (Kanal 1) o T T T T T vsp-Berein
Wort 31 (Kanal 2) ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 0-999 x 10000

Wort 40 (Kanal 3)

Priifgerate-Gesamtzahlwert oder Gespeicherter Zahlwert — ist Priifgeratebetrieb initialisieren (BTW 1, Bits 8-11):
aktiviert — der zuriickgeleitete Wert entspricht dem Prifgerate-Zahlwert (Zwischen- und Endbetriebswerte).

nicht aktiviert — der zuriickgeleitete Wert entspricht dem Zahlwert, der gespeichert wurde, wenn der Gate-Eingang zuletzt von
negativ auf positiv iberging. Diese Worte werden auf 0 zuriickgesetzt, wenn sich der Zustand von Priifgeratebetrieb
initialisieren (BTW 1, Bits 8-11) von 0 auf 1 &ndert.

T,NRT !
Wort 14 (Kanal 0)
Wort 23 (Kanal 1) ‘ 1 LSD - Bereich: 0-9999
Wort 32 (Kanal 2) : : : : : : : : : : : : : ; ;
Wort 41 (Kanal 3) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
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5-6 Interpretieren des Modulstatus und der Eingangsdaten

Beispiel — Lesen von Daten aus dem CFM-Modul

In diesem Beispiel gilt folgendes fir das CFM-Modul:

* es besitzt eine konstante Eingangsfrequenz von 729 Hz, die an alle Kandle weitergegeben wird
* es weist vier Eingangskandle auf, die wie folgt konfiguriert sind:

CHO CH1 CH2und3

Betriebsmodus Summierer Nicht riicksetzbarer Hochauflésungs-Frequenz
Summierer

Minimale Frequenz-Abtastzeit 50 ms 250 ms 10 ms
Hdchste zuldssige Frequenz 25000 10000 50000
Beschleunigungs-Alarmwert 3500
Beschleunigungs-Berechnungszeit 10 (alle 10

Frequenz-Abtastungen)
Umkehrwert 360000
Frequenzskalierung Multiplikator 6

Divisor 36

Frequenz in Zehnteln 0,1 Hz
Bandbreiten-Grenzwert 1/Abtastzeit
Abtastbeendung Zeit oder 200 Zahlwerte

Die folgende Datentafel ist ein Ausdruck aus dem Programmbeispiel fiir einen Prozessor PLC-5 (Seite 3-4). Dieser Ausdruck
zeigt die BTW-Worte (1-60) und BTR-Worte (101-141), im Binérformat, die zur Kommunikation mit dem CFM-Modul verwen-

det werden.

1771-CFM Sample PLC-5 Program

Data Table Report

Address 0 1
N22:0 0 8192
N22:10 1572 0
N22:20 0 0
N22:30 0 0
N22:40 0 0
N22:50 0 0
N22:60 0 0
N22:70 0 0
N22:80 0 0
N22:90 0 0
N22:100 0 8192
N22:110 2789 0
N22:120 0 0
N22:130 0 0
N22:140 0 0
Nachster Schritt
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PLC-5/20
2

0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0

24 May 1993 Page 1

File CFMSAMPL Data Table File N22:0

3 4 5 6 7 8 9

0 801 10 50 0 25000 3500
36 0 0 250 0 10000 0

0 0 -4096 10 200 12500 0

0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0
801 4 0 969 0 123 26

0 0 2392 0 730 62 2853
0 477 0 7289 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0

6
Fehlersuche des
CFM-Moduls




Kapitel 6

Fehlersuche des CFM-Moduls

Inhalt dieses Kapitels Fuhren Sie die Fehlersuche am CFM-Modul anhand dieses
Kapitels durch, indem Sie folgendes interpretieren:

* Statusanzeigen
e Diagnosewort im BTR-File

Statusanzeigen Das CFM-Modul weist die folgenden LED-Anzeigen auf:

Anzeigen Ist Anzeige EINGESCHALTET AUSGESCHALTET

a. FAULT LED Uberpriifen— bei
eingeschalteter LED die unter “Ist Anzeige

ACTIVE Das GFM-Modul wird erfolgreich mit FAULT EINGESCHALTET” aufgefiihrten
Strom versorgt und ist betriebsfahig Schritte befolgen.
b. Das Netzteil tiberpriifen.
INPUTS T . . .
(FO-F3 und Es Ilggt ein Slgqal an der E§ liegt kein Signal an der bezeichneten
G0-G3) bezeichneten Eingangsklemme vor Eingangsklemme vor
OUTPUTS Das Modul hat einen Ausgang .
TV (00-03) eingeschaltet Der Ausgang ist ausgeschaltet
“INPUTSIOUTPUTS S1  Einschaltbit (BTR-Wort 1, Bit 00) ist Einschaltbit (BTR-Wort 1, Bit 00) ist
FO F1F2 F3 EINGESCHALTET (=1) — kein BTW ~ AUSGESCHALTET (=0) — gltiger BTW fand
e seit dem Einschalten oder ungiiliger  seit dem Einschalten oder seit dem letzten
STATUS BTW oder PLC-Prozessor befindet Umschalten vom Program- in den Run-
0 SST,ATSUQSSS sich im Program-Modus Modus statt
S4 85 86 S7
FAULT S2 BTW istim Gange BTW ist nicht im Gange
S3 BTRistim Gange BTR ist nicht im Gange
1. Spannungsversorgung zur
E/A-Chassis-Backplane und zum
— Verdrahtungsarm ausschalten.
2. Das CFM-Modul neu im
E/A-Chassis plazieren.
3. Die Spannungsversorgung zur
E/A-Chassis-Backplane und zum
FAULT Verdrahtungsarm wieder Normalbetrieb

einschalten.

Wichtig: Bleibt diese LED weiterhin
an, liegt u.U. ein internes
Problem vor. Weitere
Informationen erteilt [hnen
gerne Ihr zustandiger
Allen-Bradley Reprasentant.
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6-2 Fehlersuche des CFM-Moduls

Diagnose Das CFM-Modul leitet Diagnoseinformationen in Wort 1
und 2 des BTR-Files an den PLC-Prozessor zuriick. Diese
Diagnoseinformationen enthalten die Nummer des Wortes
im BTW-Konfigurationsblock, das zum Auftreten eines
Fehlers gefihrt hat.

Wichtig: Sind mehrere falsche BTW-Worte vorhanden, so

leitet das CFM-Modul nudas erste falsche Wort
zurick.

Diagnoseworte im BTR-File

15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
0

[ Wort1 ‘u L V///////////////////////A\ /‘ Einschaltbit gibt an, ob

v———— % ein giiltiger BTW seit dem
Kopfzeile (Kennummer des f L Einschalten bzw. dem letzten
CFM-Moduls) muB 0010 sein. Umschalten von Program- auf

Run-Modus stattgefunden hat.

WERTE: 1= nein oder ungiiltiger BTW
0=ja

‘ ‘13‘ 12 11 10 09 08 07‘06‘05‘04‘03‘02‘01‘00
Wort 2 ‘ ‘ ‘ | | | | | | |
L NN 77/ 7/
v—
Ausgangsstatus zeigt aktuellen ) { Fehl te und Di it unailti
L Betriebszustand der Ausgénge an. XV—ETL-JES B?rW?\I;Vwo(:trnﬁ;;er (Ioa_%go;ggf ;_]n'ungu 0
b12 = Ausgang0  b13 = Ausgang 1 1 :EIN 99 = ungilltige BTW-Lénge
b14 = Ausgang2 b15 = Ausgang 3 -
Nachster Schritt Weitere Informationen (iber das CFM-Modul finden Sie in:
Anhang A Thema
Technische B>  Technische Daten des
Daten CFM-Moduls
B
Schaltplane Em)>  Schalpléne der Ein- und
Ausgangsschaltungen
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Anhang A

Technische Daten

Inhalt dieses Anhangs Dieser Anhang enthalt Frequenzgenauigkeit und allgemeine
Daten des CFM-Moduls.

Frequenzgenauigkeit Die folgende Tabelle enthalt typische
Anwendungskonfigurationen und ihre dazugehdrige
Frequenzgenauigkeit fur das CFM-Modul, wenn dieses wie folgt
verwendet wird:
e zur Emulation eines Moduls 1771-QRC oder 1771-QRD

* als CFM-Modul
Wichtig: Die Genauigkeit in allen Konfigurationen h&ngt von

Eingangsfrequenz, Betriebsmodus und Frequenz-
Abtastzeit ab.

Emulation eines Moduls QRC / QRD

CFM-Modul konfiguriert | Frequenz- Frequenzbereich Maximaler Frequenzfehler (Hz oder %)
fir Abtastzeit (0-120000 Hz) 25°C 40°C 60°C
0- 6000 +1 Hz® +1 HZ® + HZ?
QRC-Betrieb konstantbei 12ms | 6001 - 14000 +1 Hz® +1 Hz® +0,015%
14001 - 15800 +1 Hz® +0,007% +0,015%
. . 0- 6000 +1 HZ® +1 HZ® +1 HZ?
QRD-Betrieb konstant bei 1 s 6001- 10000 +0,080% +0,090% +0,10%
CFM-Modul
0- 10 +1 HZY +1 HzV +1 HzY
100 11- 2000 +10 Hz +10 Hz +10 Hz
ms 2001 - 18000 +0,180% +0,180% +0,20%
) o 18001 - 120000 +0,100% +0,120% +0,150%
Modus *Summierer” und 0- 50 +1 HZ® +1 HZ® +1 HZ®
Nicht rlicksetzbarer 51- 8000 +9 Hz +9 Hz +3 Hz
Summierer™® 500 ms 8001 - 20000 +0,03% +0,03% +0,035%
20001 - 120000 +0,025% +0,0275% +0,03%
- 0 ) 1)
1000 ms 0- 6000 +1 Hzo +1 Hzo +1 Hzo
6001 - 120000 +0,020% +0,025% +0,030%
0- 6000 +1 HZ® +1 HZ® +1 HZ?
4 ms 6001 - 14000 +1 Hz® +1 Hz® +0,020%
14001 - 120000 +0,0150% +0,020% +0,025%
0- 6000 +1 Hzg +1 Hz% +1 HZ®
6001 - 14000 +1 Hz +1 Hz +0,015%
10 ms 14001 - 20000 +1 Hz® +0,007% +0,015%
) 20001 - 120000 +0,007% +0,007% +0,015%
Modus “Hochaufldsungs- 0 - 6000 H H® 1 H® ' +1 HZ®
Frequenz” (nur Zeit) 6001 - 14000 +1 HZ® +1 Hz® +0,015%
100 ms 14001 - 20000 +1 Hz® +0,007% +0,015%
20001 - 120000 +0,005% +0,007% +0,015%
0- 6000 | +1 H® ' +1 H® ' +1 H®
1000 6001 - 14000 +1 HZ® +1 HZ® +0,015%
ms 14001 - 20000 +1 Hz® +0,007% +0,015%
20001 - 120000 +0,005% +0,007% +0,015%
0- 2000 +1 H® +1 H® +1 H®
Modus “Richtungssensor” | nicht zutreffend 2001 - 30000 +0,550% +0,550% +0,550%
30001 - 120000 +2,500% +2,500% +2,500%

' Der angegebene Wert von 1 Hz tritt im ungiinstigsten Fall ein — die typische Leistung ist voraussichtlich besser als +1 Hz.
@ In den Modi “Summierer” und “Nicht riicksetzbarer Summierer” knnen Frequenzeingange, die geringfiigig iber 1/Minimale Frequenz-Abtastzeit liegen, zu einer ungenauen
Frequenz (ca. zweimal die tatséchliche Frequenz) fiihren, da eingehende Impulse und Abtastzeit nicht synchronisiert sind.
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A-2 Technische Daten

Allgemeine Daten
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Anzahl der Eingangskanéle 4
E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, A3B, -A3B1, -A4B (Serie A
und B)

Modulanordnung E/A-Chassis 1771-AM1, -AM2 mit integriertem Netzteil,
Adapter

Maximaler Z&hlwert 0-9999999 (programmierbar)

BTW-Verarbeitungszeit (ungiinstigster Fall)

5,5 ms — bei einer Konfigurationsénderung

Modulabfragezeit

1,3-5 ms (je nach Konfiguration und Frequenz)

Maximale Eingangsfrequenz

Eingénge je Kanal

100 kHz am DurchfluBmeB-Eingang (die maximale Frequenz
betragt 120 kHz - 100 kHz am Gate-Eingang; der
Uberbereichs-Alarm wird bei 100 kHz ausgeldst)

2 - DurchfluBmeB-Eingang — fir alle Modi verwendet
Gate-Eingang — in den Modi “Summierer” und “Nicht
ricksetzbarer Summierer” verwendet

Eingangsspannung

Eingangsimpedanz
Anzahl der Ausgénge

Maximaler Leckstrom der Ausgange im
AUS-Zustand

50 mV-200 VV AC Spitze — Magnetischer Aufnehmer
5-40 V DC (TTL-kompatibel)
Bently 3300 5 & 8 mm — Naherungsaufnehmer

5kQ +30% (ohmsche Last)
4
Weniger als 300 pA bei 40 V DC

Maximaler DurchlaBspannungsabfall

0,6 Q x Strom

Eine beliebige Anzahl von Ausgéngen kann jedem der 4

Ausgangssteuerung Kanéle zugeordnet werden. Ein “Einschalt’ und ein
“Ausschalt’-Wert je Ausgang.
Ausgangsspannung 5 bis 40 V DC, vom Kunden bereitzustellen
1 A je aus dem Modul gespeisten Kanal
Ausgangsstrom Alle Ausgéange konnen gleichzeitig eingeschaltet sein, ohne
eine Leistungsminderung zu bewirken.
Durch Gesamtwert ausgeloste Ausgange: EINSCHALTZEIT
Ausgangsschaltzeit <100 ps; AUSSCHALTZEIT < 100 pus

Alle anderen EIN- und AUSSCHALTZEITEN < 1 ms

Filterung (Eingénge FO-F3) — tber eine Briicke
wahlbar

Hochgeschwindigkeits- oder TiefpaB-Filterbricke (Filter =
unter 70 Hz)

Entprellung (Eingdnge GO-G3) — iiber Software
wahlbar

Ca. 1's zwischen Ubergangen ohne minimale Impulsbreite
— nur in den Modi “Summierer” und “Nicht riicksetzbarer
Summierer”

+24-V-DC-Quelle

Welligkeit: +5%; Stérungen: 240 mV Spitze-zu-Spitze

Backplane-Stromaufnahme

Maximal 1 A

Isolierspannung

500V zwischen Eingang und Backplane
1500V  zwischen Ausgang und Backplane
500V zwischen isolierten Kanélen
1500V zwischen isolierten Ausgéngen und Gates

Verlustleistung Maximal 13 W, mindestens 2 W
Warmeverlust Maximal 54,2 BTU/h; mindestens 6,8 BTU/h
Eingangsleiter Drahtstérke | Belden 8761

Kategorie Kategorie 21

Lange 304,8m
Ausgangsleiter Drahtstarke | Belden 8761

Kategorie Kategorie 1
Umgebungs- Betriebstemperatur 0 bis 60°C
bedingungen Lagertemperatur -40 bis 85°C

Relative Luftfeuchtigkeit 5 bis 95% (ohne Kondensation)

Verdrahtungsarm 40 Klemmen (Bestell-Nr. 1771-WN)

Anzugsmoment, Verdrahtungsarm
Codierung (untere Backplane-Steckleiste)
Zulassungen

(bei entsprechender Markierung des Produkts bzw.
der Verpackung)

0,79-1,02 Nm

Zwischen 2 und 4
Zwischen 6 und 8

° @ @ Gefahrenbereich, Kl. 1, Div.2 @

o c € Fur alle anwendbaren Richtlinien
markiert

@ Diese Angaben zur Leiterkategorie dienen der Planung der Kabelfiihrung (siehe Installationshandbuch auf Systemebene).
@ CSA-Zulassung— Klasse |, Division 2, Gruppe A, B, C, D oder keine Gefahrenbereiche.



Anhang B

Schaltplane

i ieser Anhang erlautert die interne Logik des -Moduls.
Inhalt dieses Anhangs D Anh lautert die interne Logik des CFM-Modul
> Befolgen Sie bei der Verdrahtung der E/A-Gerate die im
Installationshandbuch auf Systemebene beschriebenen
Verdrahtungsverfahren. Dazu gehoren:
e Kabelfiihrung
e Erdungsverfahren
* Verwendung abgeschirmter Kabel
Eingangsschaltungen Die interne Logik des CFM-Moduls besteht aus:
e DurchfluBmefR-Eingangsschaltungen
* Gate-Eingangsschaltungen
DurchfluBmeB-Eingéange
Die DurchfluBmef3-Eingangsschaltung kombiniert
Operationsverstarkerprinzipien mit elektronischen Geraten, um
konstante Logikimpulse im Innern des CFM-Moduls bereitzu-
stellen. Die Schaltung dient als Schnittstelle zu aktiven oder
passiven Sensoreingangen, indem sie ein beliebiges Impuls-
ausgangsgerat (wie z.B. Turbinen-DurchfluBmeRgerat,
magnetischer oder digitaler Aufnehmer) unterstitzt.
F3 (3% +12V A+12V
= Rie s \I/ =COM (FO &F1)
FI(i9 e hysikalische und elektrisch ¥ -ooMF2aR)
- -m\V- = p pnysikalische unda elektrische
FO. Eﬂgn"f,v Al 2%6,1kQ Isolierung
F3(25 500 V AC Effektivwert
F2(21) R98 U22 ‘ 5V
F1(13)
Fo(9) TTLEbene |¥ % ||
(13V) | [ur
F3(28) ‘ I -
F2(24) $00 |y % . o R R
F1(16) Eingang R7 R115 . jf I F2
Fo(12 . > 50 F3
47kQ L C72 o/ cat
RET i 064 309 ” ‘ ! - Eg JPR20
FO(——— =
F1(15 % 1 R108 70-Hz- I(E:g "
iy 4 | Fiter |
F3(27 VY 2 - DurchfluBmeB-Briicken:

12V (FO&F1)(18
-12V (F2&F3)(20

} - Néherungsaufnehmer

. JPR20 = EIN fiir Hochgeschwindigkeitsbetrieb
' JPR21 = EIN fir Filterbetrieb

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
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Schaltpléne

Signalmerkmale

50-mV-Schwelle

Turbinen-DurchfluBmeBgerat oder

magnetischer Aufnehmer

(50 mV-142 V AC Effektivwert)

Das Signal:

* sollte in etwa sinusférmig sein

¢ muB AC sein

e muB > 100 mV und < 400 V
Spitze-zu-Spitze sein

500-mV-Schwelle

Turbinen-DurchfluBmeBgeréat oder

magnetischer Aufnehmer

(500 mV-142 V AC Effektivwert)

Das Signal:

* sollte in etwa sinusférmig sein

e muB AC sein

e muB>1Vund<400V
Spitze-zu-Spitze sein

Eingang
] F1 F2 F3
FORET | FIRET = F2RET | F3RET
Eingangsriickleitung
Eingang
FO F1 F2 F3

=) (3)

()

@)= (3

SO0

+ Turbinen-DurchfluBmeBgerét oder
magnetischer Aufnehmer

- Turbinen-DurchfluBmeBgerat oder magnetischer
Aufnehmer

500 mV — an jede entsprechende RET-Klemme
anschlieBen

+ Turbinen-DurchfluBmeBgeréat oder magnetischer
Aufnehmer

- Turbinen-DurchfluBmeBgerat oder magnetischer
Aufnehmer

FORET | FIRET | F2RET | F3RET
Eingangsriickleitung
1,3-V-Schwelle (TTL) Eingang
Mit offenem Kollektor kompatibel. FO F1 F2 F3

Das Signal sollte DC-Impulse mit
einer Breite > 4 us sein.

Der TTL-Modus ist mit TTL, CMOS
der Serie 4000 und den meisten
0-24-V-Systemen kompatibel. Der
TTL-Modus ist mit keinen Signal-
formaten kompatibel, bei denen
DC-Impulse auf einem festen

(%)

©/ 00

)

®HE®

(2)(®) ()

1,3 V (TTL) — an jede entsprechende
RET-Klemme anschlieBen

+ Logikschaltung

- Logik-GND

DC-Pegel > 1,3 V verbleiben. FORET = FIRET | F2RET  F3RET
Eingangsriickleitung
“12”-V-Schwelle (+24 VV RET) Eingang
Dieser Sondermodus ist mit
Signalformaten kompatibel, bei FoO F1 F2 F3

denen Impulse auf einem festen
DC-Pegel > +1,3 V verbleiben.

Beispiel

Bently Nevada Naherungsaufneh-
mer, Serie 3300 (5 mm und 8 mm),
bei denen die “aktiven” Sensorsig-
nale einen 5-V-Offset aufweisen.
Das Signal befindet sich zwischen
5und 18V, es wird deshalb durch
die Schwelle von “12” V mit Bezug
auf +24 V DC RET weitergeleitet.

()

S0 RET

S1RET

S$2 RET

S3 RET

Eingangsriickleitung

+ Néherungsaufnehmer (aktiver Sensor)

- Néherungsaufnehmer (aktiver Sensor)

@ Klemmennr. des Verdrahtungsarms [: Signalschwelle (500 mV oder 1,3 V) wird durch Briicken des entsprechenden Pegels mit der
entsprechenden RET-Klemme ausgewahlt.
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Schaltplane B-3

R4 R2

Gate-Eingéange

Gate-Eingange werden zum Ausfihren von Prifgeréate-

und gespeicherten Zahlwerten verwendet. Jedes Gate ist eine
elektrisch isolierte Schaltung mit einer physikalischen und
elektrischen Isolierung von 1500 V AC. Es gehort ein Gate

zu jeder DurchfluBmef3-Eingangsschaltung (GO entspricht
z.B. FO).

physikalische und elektrische

) 470Q 470Q Isolierung
Eingang 1500 V AC Effektivwert
R1 ‘ A
G1 JPR6 JPR7 Ve *
G2 (pg) |EM_ENT EN 330 Q D1 »
: o—e— X D3 Qi ‘ ut2
G3 (31) s C51
g pannungs- p —
briicken £D2 # -
6o RET R79 R77 1 s
(6) L ’ . . R87 g
Gl (g) | Gate-Bricken: f G2
G2 o JPR6 = EIN fiir 12-40V DC . — @3
30/ ' JPR7-=EINfir512VDC 055 |
@ (g T T
- externes Geréat »

FALL A — Gate-Briicke ist fiir den 5-12-V-DC-Betrieb eingestellt (JPR 7 ist

Zum Einschalten einer Gate-Schaltung muf3 ausreichend

Strom durch die Eingangswiderstédnde gesandt werden, um den
Optokoppler in der Schaltung einzuschalten. Wird keine Ver-
bindung zum Gate-Klemmenpaar hergestellt, flie3t kein

Strom durch die Photodiode des Optokopplers, und das

Gate befindet sich im AUS-Zustand (die entsprechende
Eingangsstatusanzeige ist AUSGESCHALTET).

Die Starke des Eingangsstroms kann durch den Zustand der
Gate-Briicke bestimmt werden:

FALL B — Gate-Briicke ist fur den 12-40-V-DC-Betrieb eingestellt

EINGESCHALTET) ' (JPR 6 ist EINGESCHALTET)
Gate-Eingangsstrom = (Gate-Eingangsspannung - 2 V®) ! Gate-Eingangsstrom = (Gate-Eingangsspannung - 2 V%)
330 Q¢ B | 27009 -
Beispiele | Beispiele
Gate-Eingangsspannung = 5V DG Gate-Eingangsspannung =12V DC ' [7] Gate-Eingangsspannung =5V DC  [2] Gate-Eingangsspannung = 40 V DC
Gate-Eingangsstrom = (5 V - 2 V) Gate-Eingangsstrom = (12V -2V) , Gate Eingangsstrom = (12 V - 2 V) Gate-Eingangsstrom = (40 V - 2 V)
_ 3300 _ 800 12700 12700
Gate-Eingangsstrom = 9 mA Gate-Eingangsstrom = 30 mA . Gate-Eingangsstrom = 8 m A® Gate-Eingangsstrom = 30 m A®

@ Es liegt ein Spannungsabfall von ca. 2V quer durch die Schaltung vor (Q1 +

Photodiode).

@ Der Betriebsbereich des Eingangs betrégt 5-10 mA, wobei Q1 als Uberstrom-

schutzschaltung fungiert. Bei Verwendung eines offenen Kollektorgerats mit
Pull-up muB der Wert des Pull-ups zu dem im Denominator gezeigten
Ohm-Wert hinzugerechnet werden.
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B-4 Schaltpléne

Ausgangsschaltungen Die Ausgangslogik des CFM-Moduls besteht aus:
» diskreten Ausgangen
e DC/DC-Wandlern (24-V-DC-Netzteilen)

Diskrete Ausgange

Die Ausgange des CFM-Moduls umfassen isolierte
Leistungs-MOSFETSs. Diese Gerate werden im stromliefernden
Modus betrieben und kénnen bis zu 1 A (bei 5-40 V DC) liefern.

physikalische und elektrische Isolierung Kunden-V-DC ~ Kunden-V-DC
1500 V AC Evektivwert F1 Nr. 1 N2
w 33 37)
A Y D26 ! 7A

AUSGANG 0 J ! + D28

‘ 43V
(AUSGANG 2) 027
- Q
: Ausgang 0 Ausgang 2
! (39) 38)
' Ausgangs-
, FET AD32 | KundenVDC  Kunden--DC
‘ Nr. 1 RET Nr. 2 RET
AUSGANG 1 ! (36) 40
' I
(AUSGANG 3) D31 y D33
rQr
! Ausgang 1 Ausgang 3
‘ 35 (39)
Gerateschaltung Ausgangs-FET =

Das CFM-Modul enthdlt zwei Paar isolierter Ausgangsschaltungen. Die vom Kunden ) . . )

bereitgestelite Spannungsversorgung (zwischen +5 V und +40 V DC) wird intern (iiber Wenn die entsprechenden elektrischen Vorschriften dies zulassen,

Klemme Vcc) mit den Leistungsausgangstransistoren verbunden. Wird ein Ausgang kbnnen Ausgange fiir die Stromaufnahme angeschlossen werden.

SchlieBen Sie hierzu die Last zwischen der Klemme + des Netzteils

eingeschaltet, flieBt Strom in die Quelle, aus der Abschirmung heraus und durch die :
und der Klemme Kunden-Vcc am Verdrahtungsarm an. Die Aus-

mit der Masse der Kunden-Spannungsversorgung (Kunden-Riickleitung) verbun-

dene Last hindurch. Dioden D32 und D33 schiitzen die Leistungsausgangs- gangsklemme wird dann direkt mit der Masse (Kunden-RET)
transistoren vor Schaden durch induktive Lasten. verbunden.

Ausgange Q6 und Q7 sind thermisch geschiitzte FETs und werden bei (ungefhr) 3 A Wichtig: Diese Verdrahtungsmethode bietet keinen Schutz vor
ausgeschaltet. Nachdem ein Ausgang aufgrund einer Uberhitzung ausgeschaltet induktiven Lasten fiir die Leistungsausgangstransistoren.

wurde, muB die Ursache der Abschaltung behoben und die Ausgange EIN- und
AUSGESCHALTET werden, um den Ausgang emeut zu aktivieren.

DC/DC-Wandler (24-V-DC-Netzteile)

Das CFM-Modul stellt zwei isolierte 24 \£§%) Stromquellen
(Nennstrom: je 12 mA) bereit. Jede Stromquelle kann einen
Bently Nevada 3300 (5 mm oder 8 mm) Naherungswandler

speisen.
W5V physikalische und elektrische Isolierung
L2 500 V AC Effektivwert
s ‘ U39 T +12V
‘ . (D19 -
Cc22 C24 - C25 L Cift H | I 7
] \ Lc21 C10 C12 :
1

% 55310 24V bei 12 mA

|
R
% I026 Igw -
i

-12v

(120
8
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Anhang C

Ersetzen des QRC-Moduls

Inhalt dieses Anhangs Verwenden Sie diesen Anhang, um das CFM-Modul als Ersatz
fur das QRC-Modul zu installieren.
Ersetzen des QRC-Moduls g:;:‘ee
Uberpriifen des Strombedarfs ....................... C-1
Ausbauen des QRC-Moduls . . ....................... C-2
Einstellen der Konfigurationsbriicken .................. C-3
Einstellen der Modulbetriebsbriicke .. ............... C-3
Uberpriifen der Eingangskanalbriicken .............. C-4
Installieren des CFM-Moduls . ....................... C-5
Herstellen der Anschliisse am neuen Verdrahtungsarm . .. .. C-6
Wiederaufnehmen des Normalbetriebs . ................ C-8
Editieren des Kontaktplans ~ ..................... C-8
Lesen von Daten aus dem CFM-Modul . ............. C9
Interpretieren der Statusanzeigen .................. C-10
Weiteres Leistungsmerkmal ...................... C-10

Wichtig: Wir gehen davon aus, daf3 Sie ein QRC-Modul in
Ihrem bestehenden System verwenden und mit den
Ein-/Ausbauverfahren fir E/A-Module vertraut

sind.
Funktionsweise des Das CFM (QRC)-Modul dient als Schnittstelle zwischen PLC-
CFM-Moduls Prozessoren und magnetischen Aufnehmern, Einzelkanal-

Wellenweggebern oder Turbinen-DurchflumeRgeraten.

Bei der Konfiguration fur den QRC-Betrieb berechnet das CFM
(QRC)-Modul die Frequenz, beginnend an der steigenden Flanke
eines Impulses flr eine Dauer von 12-18 ms.

Das CFM (QRC)-Modul ist in der Regel mit signalaufbereiten-
den Turbinen-DurchfluBmeflRmodulen kompatibel, erfordert diese
jedoch nicht. Es sendet Durchfluinformationen im 2er-Komple-
ment-Binarformat mittels Blocktransfers an die Datentafel des
PLC-Prozessors. Das Modul unterstiutzt Raten bis zu 15,8 kHz.

Uberprifen des ACHTUNG: Die maximale Stromaufnahme durch

Strombedarfs das CFM (QRC)-Modul betradt0 A Dieser Wert
(1,0 A) ist 0,25 A hoher als die maximale
Stromaufnahme durch das QRC-Modul (0,75A).

Bertcksichtigen Sie den Stromverbrauch aller
Module im E/A-Chassis, um eine Uberlastung
der Chassis-Backplane bzw. des Netzteils zu
vermeiden.
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C-2 Ersetzen des QRC-Moduls

Ausbauen des ACHTUNG: Schalten Sie die Stromver-
- sorgung zur Backplane des E/A-Chassis 1771
QRC-Moduls vor dem Ausbauen des QRC-Moduls aus. Wird
die Stromversorgung zur Backplane nicht ausge-
schaltet, kdnnte dies folgende Auswirkungen
haben:

» Korperverletzungen
* Gerateschaden aufgrund unerwarteten Betriebs

* Leistungsminderung

Lésen Sie den Verdrahtungsarm (1771-WG), und
nehmen Sie diesen von der horizontalen Stange
auf der Unterseite des E/A-Chassis ab.

Verdrahtungsarm

1771-WG

Abnehmen
Horizontale Stange¥/ 17643

E Nehmen Sie das QRC-Modul aus dem E/A-Chassis heraus.

E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B1, -A4B, Serie B |

| E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B, -A3B1, -A4B |

Riegelstift .
Sicherungslasche Riegel

Karten-
fihrungen

=5

E/A-Chassis auszubauen. 19809

&\& QRC-Modul &\0

Ziehen Sie am QRC-Modul, um dieses aus dem

QRC-Modul

Die ACTIVE- und FAULT-Anzeigen leuchten beim Einschalten
auf. Es wird zunachst ein Modul-Selbsttest durchgefuhrt. Liegt
kein Fehler vor, erlischt die FAULT-Anzeige. Informationen
zur Interpretation der Statusanzeigen befinden sich auf

Seite 6-1.

Publikation 1771-6.5.99DE - Dezember 1995



Ersetzen des QRC-Moduls C-3

Einstellen der
Konfigurationsbriicken

Die folgenden Briicken werden Uberpruft bzw. eingestellt:
* Modulbetriebsbriicke
e Eingangskanalbrticken

Einstellen der Modulbetriebsbriicke

Zum Verwenden des CFM-Moduls als Ersatz fiir ein QRC-Modul
muf3 die Betriebsbriicke in die PositiQRC gebracht werden
(Standardeinstellung = Positi@FM).

CFM-Modul

19807
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C-4 Ersetzen des QRC-Moduls

>

Seitenabdeckung am Modul befestigt ist, und
nehmen Sie die Abdeckungen ab.

f\%

n Entfernen Sie die vier Schrauben, mit denen die

>
|

‘l/
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Uberpriifen der Eingangskanalbriicken

Das CFM (QRC)-Modul besitzt vom Anwender wahlbare
Bricken fur jeden Eingangskanal. Die folgenden Briicken
missen Uberprift werden:

* DurchfluBmel3-Briicken (FO-F3) — diese Briicken kbnnen auf
Tiefpal3filter- oder Hochgeschwindigkeitsbetrieb eingestellt
werden

e Gate-Briicken (G0-G3) — diese Briicken kdnnen auf

+5-12-V- oder +12-40-V-Betrieb eingestellt werden

Das CFM (QRC)-Modul ist fir den Hochgeschwindigkeits-
betrieb konfiguriert. Stellen Sie vor der Installation des CFM
(QRC)-Moduls sicher, dal sich die Eingangskanalbriicken in
ihren Standardpositionen befinden.

Stellen Sie sicher, daB sich die Eingangskanalbriicken™
in den Standardpositionen befinden (siehe unten): 5_y5y

FILTER?

HOCHGESCHWINDIGKEIT]|

ﬁﬁ
ﬁFO

O .
o s Gate-Briicken

I~

DurchfluBmeB-Briicken

Gﬁ2
G3

-

© Die gezeigten Briicken befinden sich in den
Standardpositionen.

@ n der Filter-Position liest das Modul keine Frequenzen
oberhalb von 70 Hz. 19806

und sichern Sie diese mit den vier in

E Setzen Sie die Abdeckung wieder auf,
Schritt 1 entfernten Schrauben.

19813



Ersetzen des QRC-Moduls C-5

Installieren des
CFM-Moduls

Plazieren Sie das Modul in die Kartenfiihrungen auf der Ober- und
Unterseite des Steckplatzes, um das CFM-Modul in Position zu
bringen.

Wichtig: Uben Sie gleichméBigen Druck auf das Modul aus, damit es
in seine Backplane-Steckleiste einrasten kann.
| E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B, -A3B1, -A4B | | E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B1, -A4B, Serie B |

Riegelstift

Riegel

Sicherungslasche

‘ Kartenfiihrungen
Karten-
fihrungen
! I
Q CFM (QRC)-Modul &\0
CFM (QRC)-Modul

Schnappen Sie den Chassis-Riegel Schwenken Sie den Chassis-Riegel in Position, um die

tber die Oberseite des Moduls, um Module zu sichern. Vergewissern Sie sich, daB die

dieses zu sichern. Riegelstifte einrasten. 19809

H Bringen Sie den Verdrahtungsarm (1771-WN) an Verdrahtungsarm

der horizontalen Stange auf der Unterseite des
E/A-Chassis an.

Der Verdrahtungsarm schwenkt nach oben und
formt eine Einheit mit dem Modul, so daB das
Modul ohne Abtrennen der Drahte ein- bzw.
ausgebaut werden kann.

1771-WN

17643 17643
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Ersetzen des QRC-Moduls

Herstellen der Anschliisse
am neuen Verdrahtungs-
arm

Schliel3en Sie die E/A-Gerate an dem zum Lieferumfang
des CFM-Moduls gehdrigen 40-Klemmen-Verdrahtungsarm
(Bestell-Nr.1771-WN) an. Verwenden Sie das Verdrahtungs-

beispiel auf Seite C-7 als zusatzliche Hilfestellung beim
Anschluld der Gerate.

ALTER Verdrahtungsarm (1771-WG)

NEUER Verdrahtungsarm (1771-WN)

‘ Das Sensorkabel muB abgeschirmt sein. Die Abschirmung: ‘

» muB aus dem Kabel hinausragen, sollte jedoch nur am !
E/A-Chassis 1771 angeschlossen sein

D | ‘ Geradzahlige Klemmen 2-40 ‘ @ Ungeradzahlige Klemmen 1-39
N ‘
U&J 1 9 Iz @l 1
ST | 2 ‘ Nz E2l K
SINE: | ‘ol s
1] |+ | | e -
IR ‘ ol 2l
ISI 8 FO-Eingan 12]@ II 191 FORET
[} | 7 (+) Magn. Aufnehmer und Abschirmung, Kan. A | gang . ]@] 13
(1] | 8 (-) Magnetischer Aufnehmer ! 712]@]@] 15
] | 9 i [zl
I:\I 10 | 18]@ "
1] |+ 3 ) 2
] | 12 1 . |og o] 12| 28 F2RET
[I&J] | 13 (+) Magn. Aufnehmer und Abschirmung, Kan. B ! F2-Eingang 72()‘@ 25
[IS]] | 14 (-) Magnetischer Aufnehmer | o8 ]@D 27
[ [} | 15 Elektronisches Uberdrehzahl-Relais, Kanal A 30 ]@] 29
[ 2]
II:‘:I 13 ) l 2&% 2;, Kunden-V-DC Nr. 1 (5 bis 40 V)
[ I&J] | 18 Elektronisches Uberdrehzahl-Relais, Kanal B ; Ausgang 0 36]@] 35 Ausgang 1
INIREE ' Kunden-V-DC Nr. 1, RET (Ausgang 0 und 1, RET) 38]@]@ 37
L[] |20 | 4012 &l| 39
ﬂ@ 21 Elektronisches Relais-Bezugspotential ' M
‘ |
1 ! [ Uberdrehzahl-Ausgange werden
! T innerhalb von 1 ms der Frequenz-
18322 | berechnung eingeschaltet.

\
Tatsachliche Verdrahtung
verlduft in diese Richtung

10689-1

| * muB bis zum AbschluBpunkt reichen 1

Wichtig:
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Die Abschirmung sollte bis zum AbschluBpunkt

reichen, wobei nur soviel Kabel freigelegt sein sollte,
daB die inneren Leiter ad4quat abgeschlossen werden
konnen. Verwenden Sie Warmeschrumpf- oder eine ‘
andere geeignete Isolierung an den Stellen, an denen
der Draht aus der Kabelumhiillung herausragt. \



Ersetzen des QRC-Moduls C-7

Verdrahtungsbeispiel

ACHTUNG: Stifte 15 und 18 (auf dem
QRC-Modul) schalten negativ (=), wahrend Stifte
34 und 35 (auf dem CFM-Modul) positiv (+)
schalten.

Bertcksichtigen Sie diese Tatsache bitte bei der
Neuverdrahtung des Systems.

QRC-Modul CFM-Modul
Abschirmung B
7 (+) Turbinen-DurchfluBmeBgerét 12— (+) Turbinen-DurchfluBmeBgerat
— oder — - oder
8 ()  magnetischer Aufnehmer 11 — (-)  magnetischer Aufnehmer
— 30
Abschirmung
13 (+) Turbinen-DurchfluBmeBgerat 24 ; (+) Turbinen-DurchfiuBmeBgerat
oder — ~ oder
14 (-)  magnetischer Aufnehmer 23 (-)  magnetischer Aufnehmer

(+)

externes DC-

)

) externes DC-
Netzteil

(+)

@ Bei neuen Installationen sollten die Abschirmungen
am Chassis abgeschlossen werden. Obwohl dies nicht
empfehlenswert ist, kdnnen bestehende Installationen die
Abschirmungen weiterhin an der Ruckleitungs (RET)-

Netzteil :
! Klemme abschlieBen.
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C-8 Ersetzen des QRC-Moduls

Wiederaufnehmen des
Normalbetriebs

Das fur die Emulation eines QRC-Moduls konfigurierte
CFM-Modul wird als QRC-Modul betrieben. Der folgende
Abschnitt erlautert die Funktionsweise des CFM (QRC)-Moduls.

Wichtig: Das CFM-Modul besitzt 50-mV-Empfindlichkeit,
wahrend das QRC-Modul je nach Hardware-Ebene
eine Empfindlichkeit zwischen 20 und 300 mV
aufweist.

Editieren des Kontaktplans

Zum Einleiten der Kommunikation zwischen dem CFM-

Modul und Ihrem PLC-Prozessor missen Sie Blocktransfer-
befehle in den Kontaktplan eingeben. Geben Sie den folgenden
Strompfad ein, um die Kommunikation zwischen dem CFM-
Modul und Ihrem PLC-Prozessor herzustellen.

PLC-5-Programmbeispiel

Das CFM (QRC)-Modul befindet sich in Rack 0, E/A-Gruppe 1, Steckplatz 0. Es werden 3 Datenworte aus dem
CFM (QRC)-Modul an den PLC-Prozessor gesendet. Diese Daten werden an Adresse N23:1 gespeichert. Der
BTR-Steuerfile, beginnend an Adresse N23:60, ist 5 Worte lang.

Blocktransferbefehle verwenden einen Binarfile in
einem Datentafelabschnitt fiir Modulposition und

CFM (QRC) BTR-
STEUERFILE

andere zugehdrige Daten. Der Blocktransfer- — BTR

Datenfile speichert Daten, die aus dem CFM CFM (QRC) )

(QRC)-Modul tibertragen werden sollen (bei BTR-EN-Bit Ela-l(c)l? KTRANSFER READ 00 ~(En

Programmierung eines BTR). Die Adresse Group 1 DN —

der Blocktransfer-Datenfiles werden im N23:60 Slot 0 B

Blocktransfer-Steuerfile gespeichert. ]/ F Control Block N23:60 — ER )—
15 Data File N23:1

Das Programmiergerat fordert Sie bei der Length 0

Programmierung eines Blocktransferbefehls zur Continuous N

Erstellung eines Steuerfiles auf. Fiir jedes Modul
ist ein unterschiedlicher Blocktransfer-Steuer-
file erforderlich.
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Ersetzen des QRC-Moduls C-9

Lesen von Daten aus dem CFM-Modul

Ist das CFM-Modul fir die Emulation eines QRC-Moduls
konfiguriert, so werden bei der BTR-Programmierung drei Worte
aus dem CFM-Modul in die Datentafel des PLC-Prozessors
tbertragenDie folgenden BTR-Zuordnungen gelten,

wenn das CFM-Modul fir die Emulation eines

QRC-Moduls konfiguriert ist.

BTR- Bit
Wot [ 45 [ 14 13 [ 12 [ 11 10 [ 09 [ 08 07 |06 05 04 | 03 | 02 | 01 | 00
Block-Kennummer
1 H Kopfzeile
EingangskanaldurchfluBmenge
2 DurchfluBmenge des DurchfluBmessers A
3 DurchfluBmenge des DurchfluBmessers B
*ALLE numerischen Werte werden im Binadrformat angezeigt*
Beschreibungen der BTR-Worte
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
o 1 1 1[0 00 0f0 00 0[0 0 0 i
Kopfzeile ist 7001 (hex) oder 28673 (binar). Kennzeichnet das Modul
als CFM (QRC)-Modul.
15‘ 14‘ 13‘ 12‘11‘10‘09‘08‘07‘06‘05‘04‘03‘02‘01 00
Wort 2 ‘ N
(DurchfluBmesser A) : : : : : : : : : : : : : : :
DurchfluBmenge — gibt die berechnete +
DurchfluBmenge an. Die DurchfluBmengen i i
. - gen in Wort 2 und 3 werden maximal alle
BEREICH: 0-15800 Hz (binar) 13,5 ms-20 ms aktualisiert. Je groBer die Frequenz, desto
DurchfluBmengen: ~ 0-169 Hz werden als Null gemeldet  schneller die Aktualisierungszeit. Die Genauigkeit der
170‘1518?0 Hz werden wie berechnet  zyriickgeleiteten DurchfluBmenge betrégt +1 Hz.
gemelde
> 15800 Hz werden als 15800 gemeldet
Wort 3 15 14 13‘ 12 1 10‘ 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

(DurchfluBmesser B)
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C-10 Ersetzen des QRC-Moduls

Interpretieren der Statusanzeigen

Anzeigen Ist Anzeige® EINGESCHALTET AUSGESCHALTET
a. FAULT-LED iberpriifen— bei
Das CFM-Modul wird erfolgreich eingeschalteter LED die unter “Ist
— ACTIVE mit Strom versorgt und ist Anzeige FAULT EINGESCHALTET
- — betriebsfahig aufgefiihrten Schritte befolgen.
b. Die LEDs des Netzteils iiberpriifen.
ACTVE FO - blinkt mit Impulsen an
T INPUTSIOUTPUTS INPUTS KanalA Es liegt kein Signal an der bezeichneten

FO FiF2 F3 (FO und F2) F2 - blinkt mit Impulsen an Eingangsklemme vor (negativ)
GO G1 G2 G3 Kanal B
00 01 02 03 . .

STATUS 00 - gibt an, daB die Frequenz
S0 S1 S2 S3 @ an Kanal A > 15800 Hz ist :
S4 S5 S6 S7 OUTPUTS™ (00 & O1) 01 - gibt an, daB die Frequenz Der Ausgang ist ausgeschaltet

FAULT an Kanal B > 15800 Hz ist

STATUS S3  BTRistim Gange BTR ist nicht im Gange
1. Spannungsversorgung zur
E/A-Chassis-Backplane und
] zum Verdrahtungsarm
ausschalten.

2. Das CFM (QRC)-Modul neu
im E/A-Chassis plazieren.

3. Die Spannungsversorgung zur
FAULT E/A-Chassis-Backplane und  Normalbetrieb
zum Verdrahtungsarm wieder
einschalten.

Wichtig: Bleibt diese LED
weiterhin an, liegt u.U. ein internes
Problem vor. Weitere
Informationen erteilt lhnen gerne
Ihr zusténdiger Allen-Bradley
Repréasentant.

@ Alle anderen LEDs sind wahrend des Normalbetriebs AUSGESCHALTET.

@ Ausgéange sind nicht aktiv, wenn sich der PLC-Prozessor im Storungs- oder Program-Modus befindet.

Weiteres Leistungsmerkmal

Beim Ersetzen des bestehenden QRC-Moduls durch das CFM-

Modul kénnen Sie die Eingangskanalbricken wie folgt

einstellen:

* TTL-Eingange (5-40 V DC)

* 500-mV-AC-Empfindlichkeit fir gesteigerte
Stérungsunempfindlichkeit

Weitere Informationen zum Einstellen der Eingangskanalbriicken
finden Sie in Kapitel 2:

2

Installation des
CFM-Moduls
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Anhang D

Inhalt dieses Anhangs

Funktionsweise des
CFM-Moduls

Ersetzen des QRD-Moduls

Verwenden Sie diesen Anhang, um das CFM-Modul als Ersatz
fur das QRD-Modul zu installieren.

Ersetzen des QRD-Moduls gieei:‘ee
Uberpriifen des Strombedarfs ........................... D-2
Ausbauen des QRD-Moduls . . . ......... ... oo D-2
Einstellen der Konfigurationsbriicken ...................... D-3
Einstellen der Modulbetriebsbriicke . .................... D-3
Uberpriifen der Eingangskanalbriicken .................. D-4
Installieren des CFM (QRD)-Moduls . ...................... D-5
Herstellen der Anschliisse am neuen Verdrahtungsarm ......... D-6
Wiederaufnehmen des Normalbetriebs . .................... D-8
Editieren des Kontaktplans — ............. ... ... .. .... D-8
Lesen von Daten aus dem CFM-Modul .................. D-9
Riicksetzen der Flags “Gesamtwert’ und “Uberlauf’ ......... D-10
Interpretieren der Statusanzeigen ...................... D-11
Weiteres Leistungsmerkmal .......................... D-11

Wichtig: Wir gehen davon aus, daf? Sie ein QRD-Modul in
Ihrem bestehenden System verwenden und mit den
Ein-/Ausbauverfahren fur E/A-Module vertraut
sind.

Das CFM (QRD)-Modul dient als Schnittstelle zwischen PLC-
Prozessoren und magnetischen Aufnehmern, Einzelkanal-
Wellenweggebern, Turbinen-DurchfluBmef3geraten oder
einer beliebigen Quelle von TTL-Impulsen.

Bei der Konfiguration fur den QRD-Betrieb berechnet das CFM
(QRD)-Modul unabhangig von den Impulsflanken die Frequenz
einmal je Sekunde.

Das CFM (QRD)-Modul ist in der Regel mit signalaufbereiten-
den Turbinen-DurchfluBmefRmodulen kompatibel, erfordert diese
jedoch nicht. Es sendet DurchfluBinformationen im 2er-Komple-
ment-Binarformat mittels Blocktransfers an die Datentafel des
PLC-Prozessors.

Es werden DurchfluBmengen bis zu 10,0 kHz und Z&hlwerte
bis zu 32767 unterstitzt. Bei einem Uberlauf wird der Zahlwert
bei Null fortgefihrt, und ein Uberlauf-Flag wird gesetzt. Das
Uberlauf-Flag kann durch die Strompfadlogik riickgesetzt
werden. Darliber hinaus kann der PLC-Prozessor einen
Zahlwert bzw. alle Zahlwerte direkt riicksetzen.

Wichtig: Eingangsfrequenzen > 30,0 kHz kdnnen

unvorhersehbare Ergebnisse im BTR-File
verursachen.
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D-2 Ersetzen des QRD-Moduls

Uberpriifen des ACHTUNG: Die maximale Stromaufnahme
durch das CFM (QRD)-Modul betrayf0 A

Strombedarts Dieser Wert (1,0 A) ist 0,5 A hoher als die
maximale Stromaufnahme durch das QRD-
Modul (0,5A).

Berlcksichtigen Sie den Stromverbrauch aller
Module im E/A-Chassis, um eine Uberlastung
der Chassis-Backplane bzw. des Netzteils zu

vermeiden.
Ausbauen des ACHTUNG: Schalten Sie die Stromver-
QRD-Moduls sorgung zur Backplane des E/A-Chassis 1771

vor dem Ausbauen des QRD-Moduls aus. Wird
die Stromversorgung zur Backplane nicht ausge-
schaltet, kénnte dies folgende Auswirkungen
haben:

» Korperverletzungen
* Gerateschaden aufgrund unerwarteten Betriebs

e Leistungsminderung

Losen Sie den Verdrahtungsarm (1771-WG), und
nehmen Sie diesen von der horizontalen Stange
auf der Unterseite des E/A-Chassis ab.

Verdrahtungsarm

1771-WG

Abnehmen
Horizontale Stange\/ 17643

E Nehmen Sie das QRD-Modul aus dem E/A-Chassis heraus.

| E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B, -A3B1, -A4B | | E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B1, -A4B, Serie B |

Riegelstift )
Sicherungslasche Riegel

Karten-
fiihrungen

i \ ?ﬁ;

&\Dg QRD-Modul &\@

QRD-Modul

Ziehen Sie am QRD-Modul, um dieses aus dem
E/A-Chassis auszubauen. 19809
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Einstellen der
Konfigurationsbriicken

Die folgenden Briicken werden tberpruft bzw. eingestellt:
* Modulbetriebsbriicke
e Eingangskanalbrticken

Einstellen der Modulbetriebsbriicke

Zum Verwenden des CFM-Moduls als Ersatz fur ein
QRD-Modul muf? die Betriebsbriicke in die PositipRD
gebracht werden (Standardeinstellung = Pos{@iBM ).

CFM-Modul

T

L L
CFML_J QRD
QRC

19807
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D-4 Ersetzen des QRD-Moduls

Uberpriifen der Eingangskanalbriicken

Das CFM (QRD)-Modul besitzt vom Anwender wahlbare
Bricken fur jeden Eingangskanal. Die folgenden Briicken
missen Uberprift werden:

* DurchfluBmeR-Briicken (FO-F3) — diese Briicken kdnnen auf
Tiefpal3filter- oder Hochgeschwindigkeitsbetrieb eingestellt
werden

e Gate-Brucken (G0-G3) — diese Briucken kénnen auf

+5-12-V- oder +12-40-V-Betrieb eingestellt werden

Das CFM (QRD)-Modul ist fir den Hochgeschwindigkeits-
betrieb konfiguriert. Stellen Sie vor der Installation des CFM
(QRD)-Moduls sicher, daf} sich die Eingangskanalbrticken in
ihren Standardpositionen befinden.

Seitenabdeckung am Modul befestigt ist, und

n Entfernen Sie die vier Schrauben, mit denen die E Stellen Sie sicher, daB sich die Eingangskanalbriicken®
nehmen Sie die Abdeckungen ab.

in den Standardpositionen befinden (siehe unten): 5_y5y

FILTER?

HOCHGESCHWINDIGKEIT]|

ﬁﬁ
ﬁFo
) i
i~

DurchfluBmeB-Briicken

lo0oo

19805 . : - ) .
Die gezeigten Briicken befinden sich in den

Standardpositionen.
@ n der Filter-Position liest das Modul keine Frequenzen
oberhalb von 70 Hz. 19806

Setzen Sie die Abdeckung wieder auf,
und sichern Sie diese mit den vier in

Schritt 1 entfernten Schrauben.

19813
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Installieren des
CFM-Moduls

Plazieren Sie das Modul in die Kartenfiihrungen auf der Ober- und
Unterseite des Steckplatzes, um das CFM-Modul in Position zu
bringen.

Wichtig: Uben Sie gleichméBigen Druck auf das Modul aus, damit es

in seine Backplane-Steckleiste einrasten kann.

| E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B, -A3B1, -A4B |

| E/A-Chassis 1771-A1B, -A2B, -A3B1, -A4B, Serie B |

Riegelstift

Sicherungslasche Riegel

Kartenfiihrungen
Karten-
fihrungen
>
CFM (QRD)-Modul &\0

CFM (QRD)-Modul

Schwenken Sie den Chassis-Riegel in Position, um die
Module zu sichern. Vergewissern Sie sich, daB die
Riegelstifte einrasten.

Schnappen Sie den Chassis-Riegel
tber die Oberseite des Moduls, um

dieses zu sichern. 19809

Bringen Sie den Verdrahtungsarm (1771-WN) an
der horizontalen Stange auf der Unterseite des
E/A-Chassis an.

Verdrahtungsarm

Der Verdrahtungsarm schwenkt nach oben und
formt eine Einheit mit dem Modul, so daB das
Modul ohne Abtrennen der Dréhte ein- bzw.

ausgebaut werden kann. 1771-WN

17643 17643
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D-6 Ersetzen des QRD-Moduls

Herstellen der Anschliisse SchlieRen Sie die E/A-Gerate an dem zum Lieferumfang
am neuen Verdrahtungs- des CFM-Moduls gehdérigen 40-Klemmen-Verdrahtungsarm
arm (Bestell-Nr.1771-WN) an. Verwenden Sie das Verdrahtungs-

beispiel auf Seite D-7 als zusatzliche Hilfestellung beim
Anschluld der Gerate.

ALTER Verdrahtungsarm (1771-WG) NEUER Verdrahtungsarm (1771-WN)

] | Geradzahlige Kiemmen 2-40 | : | Ungeradzahlige Klemmen 1-39
1 : el
U@J 1 Nicht belegt ! 2 L‘@‘J@U 1
2 Nicht belegt : 1 4 q@‘ 3
3 Kanal1+ ! 6 q@‘]@] 5
4 Kanall- | | ¢ il 7
5 Abschimung ‘ o il 9 FoTy®
6 Kanal2+ | Fo-Eingang | 12| ID]LI2l] 11 FORET
7 Kanal2- | alfo] 2l 18 Py
8  Abschirmung : Fi-Eingang 16 q@‘]@ 15 F1RET
9  Kanal 3+ ! 18 d@\]@] 17
10 Kanal 3 - : 20 d@\]@] 19
11 Abschirmung | i L2t P20y
12 Kanal4+ | Fo-Eingang ||oa| 1] 12 2 F2RET
18 Kanal4 - 1 o6 o]l |5 P
14 Abschirmung : F3-Eingang | |28| 1] 1©l]| 27 F3RET
15 Nicht belegt | 20 TN |
CT 16 Nicht belegt | IerEEl
17 TIL | 34 12 ) 33
18 Nicht belegt | 36 T |%
19 Ebene, Kanal3,4 | 58 qo[ | ¥
20 Ebene, Kanal 1,2 ! 40 q@‘ 39
ﬂ@ 21 Nicht belegt | 1 ‘ 1l
[ | [

18322 : T

: | Das Sensorkabel muB abgeschirmt sein. Die Abschirmung:

‘ * muB aus dem Kabel hinausragen, sollte jedoch nur am !
: E/A-Chassis 1771 angeschlossen sein '
: « muB bis zum AbschluBpunkt reichen 1

Wichtig:  Die Abschirmung sollte bis zum AbschluBpunkt
reichen, wobei nur soviel Kabel freigelegt sein sollte,
daB die inneren Leiter adéquat abgeschlossen werden .
kénnen. Verwenden Sie Warmeschrumpf- oder eine
‘ andere geeignete Isolierung an den Stellen, an denen
w der Draht aus der Kabelumhiillung herausragt. |

@ Zum Verwenden eines Kanals im TTL-Modus briicken Sie den
entsprechenden TTL-Stift mit der entsprechenden RET-Klemme. Zum
Verwenden von Kanal 1 im TTL-Modus briicken Sie Stift 9 mit Stift 11.
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Ersetzen des QRD-Moduls D-7

Verdrahtungsbeispiele

Verdrahtung fiir magnetische Aufnehmer
oder DurchfluBmesser QRD-Modul

Verdrahtung fiir aktive TTL-
Treiber

T 'r . (+) Turbinen-
— Do DurchfluB-
4 ] (-) messer

L _ T 1
5 Abschirmung
? C : (+) Turbinen-
L Lo DurchfluB-
7 L (-) messer
- ] T 2
8 Abschirmung
T (o (+) Turbinen-
h b Durchflus-
10 L (-) messer
[ 3
1 Abschirmung
H (o (+) Turbinen-
- Lo DurchfluB-
13 Lo (-) messer
[ 4
14 Abschirmung

. TTL-
3 Kanal 1
4 Abschirmung

— ub

| 6] Kanal 2
7 Abschirmung

Logikmasse

] TTL-

9] Kanal 3
10 Abschirmung

] TTL-

E Kanal 4
13 Abschirmung

m
19 Ebene, Kanal 3 und 4
20 Ebene, Kanal 1 und 2

CFM-Modul
? (o (=) Turbinen-
L Lo DurchfluB-
12 L (+) messer
L /; 1
[ 4] . (-) Turbinen-
E b DurchfluB-
L +)  messer
|16 . B
[ el . (-) Turbinen-
E | : DurchfluB-
‘ messer
ﬂ /\;7 ) 3
[ 7] - (-) Turbinen-
ﬂ o DurchfluB-
8 L (+)  messer
L] ﬁ‘7 4

Logikmasse, Kanal 0

P
~ Fo

Je| |
S

Logikmasse, Kanal 1

] TTL
~J] F

Je| |
®

Logikmasse, Kanal 2

TTL
F2

Je
®

Logikmasse, Kanal 3

TTL
F3

N[22 ===
EINNENI B ESEYEN N Y

®

@ Zum Verwenden eines Kanals im TTL-Modus

briicken Sie den entsprechenden TTL-Stift mit der
entsprechenden RET-Klemme.

Zum Verwenden von Kanal 1 im TTL-Modus briicken
Sie Stift 9 mit Stift 11.

Signaltypen kénnen auf dem CFM-Modul beliebig
kombiniert werden.

Bei neuen Installationen sollten die Abschirmungen
am Chassis abgeschlossen werden. Obwohl dies nicht
empfehlenswert ist, kdnnen bestehende Installationen
die Abschirmungen weiterhin an der Rckleitungs
(RET)-Klemme abschlieBen.
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D-8 Ersetzen des QRD-Moduls

Wiederaufnehmen des
Normalbetriebs

Das fur die Emulation eines QRD-Moduls konfigurierte
CFM-Modul wird als QRD-Modul betrieben. Der folgende
Abschnitt erlautert die Funktionsweise des CFM (QRD)-Moduls.

Editieren des Kontaktplans

Zum Einleiten der Kommunikation zwischen dem CFM
(QRD)-Modul und Ihrem PLC-Prozessor missen Sie Block-
transferbefehle in den Kontaktplan eingeben. Das folgende
Programmbeispiel veranschaulicht die minimale Pro-
grammierung, die fur das Herstellen dieser Kommu-

nikation erforderlich ist.

Programmbeispiel
Das CFM (QRD)-Modul befindet sich in Rack 0, E/A-Gruppe 1, Steckplatz 0. Es werden 9 Datenworte aus dem
CFM (QRD)-Modul an den PLC-Prozessor gesendet. Diese Daten werden an Adresse N23:21 gespeichert. Der

BTR-Steuerfile, beginnend an Adresse N23:50, ist 5 Worte lang.

Blockiransferbefehle verwenden einen Binarfile in
einem Datentafelabschnitt fiir Modulposition und
andere zugehdrige Daten. Der Blocktransfer-
Datenfile speichert Daten, die an das Modul

(bei Programmierung eines BTW) bzw. aus

dem Modul (bei Programmierung eines BTR)
Ubertragen werden sollen. Die Adresse der
Blocktransfer-Datenfiles werden im Block-
transfer-Steuerfile gespeichert.

Das Programmiergerat fordert Sie bei der
Programmierung eines Blocktransferbefehls zur
Erstellung eines Steuerfiles auf. Fiir jedes Modul
ist ein unterschiedlicher Blocktransfer-Steuer-
file erforderlich.

CFM (QRD) BTR-
STEUERFILE
— BTR
CFM (QRD) ~ CFM (QRD) BLOCK TRNSFR READ —(EN —
BTR-EN-BIT  BTW-EN-BIT RACK 0
N23:50 N23:55 SESTUP : —(DN)
]/ F 1/1 CONTROLBLOCK ~ N23:50 |{ER )—
5 " DATA FILE N23:21
LENGTH 0
CONTINUOUS N

Das CFM (QRD)-Modul befindet sich in Rack 0, Modulgruppe 1, Steckplatz 0. Es wird ein Datenwort aus dem PLC-
Prozessor an das CFM (QRD)-Modul gesendet. Diese Daten werden an Adresse N23:1 gespeichert. Der BTR-

Steuerfile, beginnend an Adresse N23:55, ist 5 Worte lang.

Beachten Sie, daB der BTW iiber einen Schalter
wahlbar und ein Wort lang ist. Der Blocktransfer
sollte nur einmal gesendet werden, es sei denn,
die Strompfadlogik setzt bzw. léscht die
Riicksetzbits innerhalb der Blocktransferdaten auf
intelligente Art und Weise. Die Strompfadiogik
konnte z.B. das Riicksetzbit bei einem Uberlauf
setzen. Wird der Blocktransfer fortdauernd
gesendet und werden die in den
Blocktransferdaten enthaltenen Riicksetzbits
einfach auf “1” belassen, so setzen die Transfers
standig die Flags “Summierer” und/oder “Uberlauf’
der spetzifizierten Kandle zurlick.
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CFM (QRD) BTW-

STEUERFILE
— BTR
CFM (QRD)  CFM (QRD) BLOCK TRNSFR WRITE —(EN )—
BTR-EN-BIT  BTW-EN-BIT RACK 0
N23:50 N23:55 SFSTUP (1) —{ DN
1/ 1/1 CONTROLBLOCK ~ N23:55 [ ER )—
: L1 5 - L1 5 DATAFILE N23:1
LENGTH 0
CONTINUOUS N




Ersetzen des QRD-Moduls D-9

Lesen von Daten aus dem CFM-Modul

Ist das CFM-Modul fur die Emulation eines QRD-Moduls
konfiguriert, so werden bei der BTR-Programmierung neun
Worte aus dem CFM-Modul in die Datentafel des PLC-Pro-
zessors UbertrageDie folgenden BTR-Zuordnungen

gelten, wenn das CFM-Modul fir die Emulation

eines QRD-Moduls konfiguriert ist.

BTR-
Wort

Bit

15 | 14 [ 13 | 12

1110 [ 09 [ 08 o7 |06 05 04 | 03 | 02 | 01 | 00

Block-Kennummer und Kanalstatus

Kopfzeile

Uberlaufstatus ‘ Uberbereichs-Alarm ‘ Fehlercode

Eingangskanaldaten

Frequenz an Kanal 1 (0-10000)

Gesamtwert an Kanal 1 (0-32767)

Frequenz an Kanal 2 (0-10000)

Gesamtwert an Kanal 2 (0-32767)

Frequenz an Kanal 3 (0-10000)

Gesamtwert an Kanal 3 (0-32767)

Frequenz an Kanal 4 (0-10000)

O O N O | & W N

Gesamtwert an Kanal 4 (0-32767)

*ALLE numerischen Werte werden im Bindrformat angezeigt*

Beschreibungsschliissel fiir die BTR-Worte

Bits

18 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

|Wortnr. I ‘

—v—

Beschreibung des Verwendungszwecks dieser Bits
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D-10 Ersetzen des QRD-Moduls

Beschreibungen der BTR-Worte

07 06 05 04 03 02 01 00

Kopfzeile muB 0001 sein. A A
Kennzeichnet das Modul Uberlaufstatus

als CFM (QRD)-Modul. eingeschaltet bei Eintritt einer Umkehrung
(Z&hler hat maximalen Wert von 32767
Gberschritten und beginnt wieder bei 0).
Dies kann nur tiber BTW-Bit Uberlauf
riicksetzen riickgesetzt werden.
b08 = Kanal 1 b10 = Kanal 3
b09 = Kanal 2 b11 = Kanal 4
WERTE: 0 = Umkehrung ist nicht
eingetreten
1 = Umkehrung ist eingetreten

Fehlercode zeigt Fehlercode im
Hex-Format an:
0= Giiltige Daten
2 = Blocktransfer-Syntaxfehler:
BTW-Wort 1, Bits 08-15
ein beliebiges Bit ist EINGE-

A -
Uberbereichs-Alarm

eingeschaltet, wenn Frequenz > 10,0 kHz.
Frequenz wird als 0,0 Hz gemeldet, und der
Zéhlwert wird auf 0 zurickgesetzt.

b04 = Kanal 1 b06 = Kanal 3
b5 = Kanal 2 b07 = Kanal 4 SCHALTET {=1)
WERTE: 0 = Frequenz < Uberbereichswert

1 = Frequenz = Uberbereichswert

Wort2  (Kanal 1) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort4  (Kanal 2) o o
Wort6 (Kanal 3) w w w w w w w w w w w w w w
Wort 8 (Kanal 4)

Frequenz — gibt die berechnete Frequenz BEREICH: 0-10000 Hz

fiir die Eingangskanéle an. Frequenz = 0, falls Uberbereichs-Alarm = 1

(EINGESCHALTET).

Wort3  (Kanal 1) 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00
Wort5  (Kanal 2) L
Wort7 (Kanal 3) ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Wort9 (Kanal 4)

Gesamtwert — die vom Eingangskanal
registrierten Gesamtzéhlwerte.

BEREICH: 0-32767
Gesamtwert = 0, falls Uberbereichs-Alarm = 1
(EINGESCHALTET).

Riicksetzen der Flags “Gesamtwert” und “Uberlauf”

Ein bzw. alle Summierer- und Uberlauf-Flags kénnen mittels
eines vom PLC-Prozessor an das CFM-Modul gesendeten
BTW-Befehls riickgesetzt werden. Das BTW-Datenwort
kann tber Strompfadlogik oder durch Editieren der
Datentafel geandert werden.

Beschreibung der BTW-Worte
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

o neeo ool [

o

Alle diese Bits miissen AUSGESCHALTET (=

A A Gesamtwert riicksetzen®
~ Riicksetzen des Gesamtzahlwertes

Uberlauf rucksetzen (diese Bits sind ebenenempfindlich).

Riicksetzen des Uberlauf-Flags (diese Bits sind

0) sein. Ist eines dieser Bits EINGESCHALTET, findlich nach Empf BTW b00 = Kanal 1 b02 = Kanal 3
zeigt BTR-Wort, Bits 00-03, einen Fehlercode ggznfﬂim |1n dic nacbosn:pKz;rr]lgld; s ) b01 = Kanal 2 b03 = Kanal 4
von 2 (Hex-Wert) an. b05 = Kanal 2 b07 = Kanal 4 WERTE: 0 = nicht riicksetzen, 1 = riicksetzen

WERTE: 0 = nicht riicksetzen, 1 = riicksetzen

@ Durch das Riicksetzen des Gesamtzahiwertes werden automatisch seine entsprechenden Uberlauf-Flags riickgesetzt.
Die fortwahrende Durchfiihrung von BTWs mit Gesamtwert riicksetzen = 1 (rlicksetzen) beeintrachtigt die Genauigkeit
der Frequenz.
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Anzeigen

Interpretieren der Statusanzeigen

Ist Anzeige® EINGESCHALTET

AUSGESCHALTET

Das CFM-Modul wird erfolgreich mit Strom versorgt

a. FAULT-LED iberpriifen— bei eingeschalteter
LED die unter “Ist Anzeige FAULT
EINGESCHALTET” aufgefiihrten

ACTIVE

FO Fi F2 F3
GO Gi G2 G3

STATUS
S0 S1 82 S3

FAULT

INPUTS/OUTPUTS

00 01 02 03

S4 S5 S6 S7

ACTIVE und ist betriebsfahig Schrite befolgen.
b. Das Netzteil Uiberpriifen.
FO - blinkt mit Impulsen an Kanal 1
INPUTS F1 - blinkt mit Impulsen an Kanal 2 Es liegt kein Signal an der bezeichneten
(FO-F3) F2 - blinkt mit Impulsen an Kanal 3 Eingangsklemme vor
F3 - blinkt mit Impulsen an Kanal 4
STATUS  S1  BTW ungiiltig (BTW-Wort 1, Bits 08-15) = 0 BTW ist giltig
S2  BTWistim Gange BTW ist nicht im Gange
S3  BTRistim Gange BTR ist nicht im Gange
S4  Frequenz > 10,0 kHz (Uberbereich) an Alle Frequenzen innerhalb des Betriebsbereichs
einem beliebigen Kanal
1. Spannungsversorgung zur
E/A-Chassis-Backplane und zum
Verdrahtungsarm ausschalten.
2. Das CFM-Modul neu im E/A-Chassis plazieren.
3. Die Spannungsversorgung zur
FAULT Normalbetrieb

E/A-Chassis-Backplane und zum
Verdrahtungsarm wieder einschalten.

Wichtig: Bleibt diese LED weiterhin an, liegt u.U. ein
internes Problem vor. Weitere Informationen
erteilt Innen gerne Ihr zustandiger
Allen-Bradley Reprasentant.

@ Alle anderen LEDs sind wahrend des Normalbetriebs AUSGESCHALTET.

Weiteres Leistungsmerkmal

Beim Ersetzen des bestehenden QRD-Moduls durch das CFM-
Modul kénnen Sie die Eingangskanalbricken wie folgt

einstellen:

* 500-mV-AC-Empfindlichkeit fir gesteigerte

Storungsunempfindlichkeit

* Frequenzen > 70 Hz (DurchfluBmel3-Filterbriicken)

Weitere Informationen zum Einstellen der Eingangskanalbricken

finden Sie in Kapitel 2:

2

Installation des
CFM-Moduls
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Anhang E

Inhalt dieses Anhangs

Konfiguration des
CFM-Moduls

Wahlen Sie eine Option:

2] (0] o

E/A-Modul- E/A-Modul- E/A-Modul-
Systemiiberblick°derSystemﬁberblick °de'sysiemﬁberblick

M vy ¥

Edit Edit Monitor

=] =l
BT Data Tables Channel Edit BT Data Tables

@ =] a
M

BT Data Tables

B

Verwendung der
E/A-Konfigurationssoftware

Verwenden Sie diesen Anhang zusammen mit dem Handbuch
PLC-5-Programmiersoftware, E/A-Konfigurationssoftware
(Publikation 6200-6.4.12DE), um das CFM-Modul mit der
E/A-Konfigurationssoftware zu konfigurieren.

Zur Konfiguration des CFM-Moduls verwenden Sie die
folgenden Bildschirme:

Blocktransferdaten-Bildschirm
Kanaleinrichtungs-Bildschirm
Ausgangseinrichtungs-Bildschirm
Uberwachungs-Bildschirm

Blocktransferdaten-Bildschirm

Verwenden Sie den Blocktransferdaten-Bildschirm, um ein
Abbild der PLC-Prozessordatentafeln fir das CFM-Modul

anzuzeigen.

1771-CFM Series A Block Transfer Data Rack—Group—Module: 0-0-0

Configuration Data (BTW) Input Data/Status (BTR)

N7:10 12032 17425 12561 8451 —28572 N7:100 8192 16384
N7:102 8451 O

N7:15 10 0 15000 2000 0 N7:104 21712 23
N7:106 0 430

N7:20 0O 0 0 0 O N7:108 0 0
N7:110 0 0

N7:25 0O 0 0 0 O N7:112 0 0
N7:114 0 0

N7:30 0 0 0 0 2048 N7:116 0o o
N7:118 0 0

N7:35 1000 0 0 5000 0 N7:120 0 0
N7:122 0 4232

N7:40 1 2 0 0 O N7:124 1 5499
N7:126 446 4049

Press arrow keys or PgUp/PgDn to see more data.

Rem RUN mod 1ofl  Addr#42:CFM4B

Change /O Channel Output Monitor Change Display

Mode Ovrview Setup Setup Radix Symbols

FIL F2 F3 F4 F5 F6 F7

| Die Informationen auf diesem Bildschirm konnen nicht editiert werden. |
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Verwendung der E/A-Konfigurationssoftware

Zeigt aktuelle Werte fir jeden Kanal
(diese Werte spiegeln die bei AbschluB
des letzten BTR empfangenen Daten
wider).

Der PLC-Prozessor muB sich im
Run-Modus befinden, falls Sie aktuelle
Daten aus dem CFM-Modul erhalten
maéchten.

Zeigt die aktuelle
Programmierung fiir jeden Kanal
und ermdglicht die Anderung der
Kanalprogrammierung.

Felder, die nicht auf den
programmierten Kanalmodus
zutreffen, werden als Bindestriche
gezeigt und kénnen nicht editiert
werden.

|
|
|
|

Wahlen Sie eine Option:

(b

Ausgangsein-
oder richtungs- oder Oder

o o

s EtIA-Mgdul:i_ ) Uberwachungs- Ko_ntaklplan-
ystemuberblic oder BT-Daten- Editor-Haupt-
Bildschirm menu

vy v ¥

Edit Channel Setup  rsor auf BT-

Befehl setzen

1/0 Edit

Verwenden Sie BildAuf und BildAb,
um durch die Kanaleinrichtungs-
Bildschirme zu blattern.
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1771-CFM Series A
channel

Kanaleinrichtungs-Bildschirm

Channel Setup
0 channel 1 channel

Rack-Group—Module: 0-0-0
2 channel 3

~

current values:

channel mode high-res freq  (notused) totalizer noreset totzr
frequency 43.0 15,487 258
total counts — 3,881,128 1,111,111
acceleration 0 359 0
channel 0 channel 1 channel 2 channel 3
new channel mode high-res freq  (not used)  totalizer noreset totzr
minimum sample time 10 ms 1000 ms 0 =100 ms
for frequency
acceleration 2,000 5,000 disabled
alarm value
accel sample time 100 rolling avg —
(freq intervals)
highest allowed 60,000 0 0
frequency
Press F9(Toggle) to change channel mode.
Rem RUN mod 1of 1 Addr#42:CFM4B
Change 1/0 Output Monitor BT Data Default Toggle Accept
Mode Ovrview Setup Tables Config
F1 F2 F4 F5 F6 F8 F9 F10
channel 0 channel 1 channel 2 channel 3
lowest measurable 1Hz — —
frequency
end sample on time only _— —_—
counts to end _— — _—
sampling
frequency resolution 0.1 Hz —_— —_—
frequency scalers 1/1 1/1 1/60
(multiply/divide)
Press F9(Toggle) to change bandwidth limit.
Rem RUN mod 1ofl  Addr#42:CFM4B
Change /0 Output Monitor BT Data Default Toggle Accept
Mode Ovrview Setup Tables Config
F1 F2 F4 F5 F6 F8 F9 F10
channel 0 channel 1 channel 2 channel 3
scalers for total —_— 1/2 1/1
(multiply/divide)
rollover value _— 0 5,000,000
tied to outputs 0,2,3 1 none
reset total — disabled —
reset overflow — disabled disabled
start prover — enabled enabled
prover type, uni _— bi uni
or bidirectional
Enter rollover value (0 to 9,999,999).
>
Rem RUN mod 1of1  Addr#42:CFM4B
Change /0 Output Monitor BT Data Default Accept
Mode Ovrview Setup Tables Config
F1 F2 F4 F5 F6 F8 F10

Driicken Sie (F3) - Channel Setup , um individuelle Kandle zu konfigurieren, oder (F10) -
Accept , um die Anderungen zu ibernehmen. Sie sollten Ihre Anderungen auf allen Bildschirmen
abschlieBen, bevor Sie die Anderungen tibernehmen.




Verwendung der E/A-Konfigurationssoftware E-3

Aktuelle Werte

Zeigen folgendes an

Im Modus

channel mode

frequency

total counts

den aktuellen Kanalmodus, der vom Modul im BTR-Datenfile zurlickgeleitet
wurde

die aktuelle skalierte Frequenz
die skalierten Gesamtzahlwerte

acceleration

falls der Beschleunigungs-Alarmwert

# 0, Wert = die Beschleunigung (Anderung der skalierten Frequenz je
Sekunde)

=0,Wert=0

|
=
jus
=

Aktuelle Programmierung

Sie

Im Modus

new channel mode

driicken (F9) - Toggle, um einen Betriebsmodus fiir den Eingangskanal
auszuwahlen:

> not used

) totalizer

> noreset totzr (Nicht riicksetzbarer Summierer)

> high-res freq (Hochauflésungs-Frequenz)

» direction  (Richtungssensor)

Wichtig:  Die Modi “Hochauflésungs-Frequenz” und “Richtungssensor”
belegen je zwei Kanéle und werden (iber Kanal 0 (Kanal 1 nicht

belegt) oder Kanal 2 (Kanal 3 nicht belegt) ausgewahlt.

minimum sample time
for frequency

geben den minimalen Zeitwert ein, den das CFM-Modul mit der Bestimmung
der Frequenz verbringt

BEREICH: 4-1000 ms (0-3 = VORGABEWERT)

VORGABEWERT (bei Eingabe von 0): 100 ms (T, NRT) 4 ms (HR, DS)

Im Modus “Richtungssensor” wird diese Zeitspanne zum Bestimmen der
maximalen Abtastzeit und der minimalen Frequenz verwendet. Sie bestimmt
nicht den Zeitraum.

acceleration alarm
value

geben einen Alarmwert von 0 bis 32767 ein
VORGABEWERT (bei Eingabe von 0): alle Beschleunigungsmerkmale des
Moduls sind deaktiviert

accel sample time
(freq intervals)

nur, wenn der Beschleunigungs-Alarmwert = 0

geben eine Zahl ein, um zu bestimmen, wie viele Frequenzintervalle (1 bis
750) zur Berechnung der Beschleunigung verwendet werden sollten
VORGABEWERT (bei Eingabe von 0): die Beschleunigung wird als
Rolldurchschnitt Gber 5 Abtastungen hinweg berechnet

highest allowed
frequency

geben einen Wert bis zu 120000 Hz fir die Uberdrehzahl-Schwelle ein
VORGABEWERT (bei Eingabe von 0): 120000 Hz

Die hichste zulassige Frequenz wird in Hz, nicht in skalierten
Frequenzeinheiten angegeben.

Wahlen Sie z.B. 120000 Hz als die héchste zulassige Frequenz und
Frequenzskalierer von 1/60 aus, setzt das Modul das Uberdrehzahl-Bit
im BTR fir alle skalierten Frequenzen oberhalb von 2000 (120000 Hz).

lowest measurable
frequency

end sample on

counts to end
sampling

frequency resolution

Modusabkiirzungen:
Summierer =T

Nicht riicksetzbarer Summierer = NRT ~ Hochauflésungs-Frequenz = HR

driicken (F9) - Toggle, um 1 Hz (Vollfrequenzbereich, 1 Hz bis 100 kHz)
oder 1/Abtastzeit auszuwahlen — dieses Feld entspricht dem
Bandbreiten-Grenzwert im BTW-Konfigurationsblock

driicken (F9) - Toggle, um nur Zeit oder Zeit/Zahlwerte auszuwahlen (nur Zeit
bedeutet, daB die minimale Abtastzeit abgelaufen und mindestens ein
Zahlwert empfangen worden ist) — dieses Feld entspricht Beendung
aktivieren im BTW-Konfigurationsblock

geben die Anzahl der Z&hlwerte (0-32767) an, bei denen die Abtastung
beendet werden soll

wahlen die Genauigkeit der im BTR zuriickgeleiteten Frequenz (1 Hz oder
0,1 Hz) aus (haben Sie Skalierung fiir die Frequenz programmiert, so
erscheint die Auflésung in ganzen Zahlen von Zehnteln der skalierten
Frequenzeinheiten)

Richtungssensor = DS
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E-4 Verwendung der E/A-Konfigurationssoftware

Aktuelle Programmierung

Sie

Im Modus

frequency scalers
(multiply/divide)

geben einen Multiplikator und Divisor durch einen Schragstrich (/) getrennt
ein, damit das Modul die Frequenz in Einheiten angibt, die sich fir Ihre
Anwendung eignen

(der Multiplikator muB < dem Divisor sein)

BEREICH: 1-255 ~ VORGABEWERT: 1/1 (keine Skalierung)

Wenn ein Z&hlwert z.B. 7 Liter représentiert, konnten Sie die Frequenz auf
Liter je Minute skalieren, indem Sie Skalierer von 7/60 eingeben.

Die Skalierung beeintréchtigt nur die vom Modul im BTR zuriickgeleiteten
Parameter Frequenz und Beschleunigungswert. Alle Programmierung im
BTW -- z.B. héchste zuldssige Frequenz, Ausgangs-EIN- und -AUS-
Werte wird immer noch in Hz angegeben.

scalers for total
(multiply/divide)

geben hier einen Multiplikator und Divisor durch einen Schrégstrich (/)
getrennt ein, damit das Modul die Gesamtzéhlwerte in Einheiten angibt,
die sich fiir hre Anwendung eignen

(der Multiplikator muB < dem Divisor sein)

BEREICH: 0-32767 VORGABEWERT: 1/1 (keine Skalierung)

Wenn 15 Zahlwerte z.B. 2 Liter reprasentieren, kdnnten Sie die Zahlwerte auf
Liter skalieren, indem Sie Skalierer von 2/15 eingeben.

Die Skalierung beeintrédchtigt nur den vom Modul im BTR zuriickgeleiteten
Gesamizéhlwert. Alle Programmierung im BTW -- z.B. Umkehrwert,
Ausgangs-EIN- und -AUS-Werte wird immer noch in Hz angegeben.

T, NRT

rollover value

geben einen Z&hlwert ein, den der Summierer zuriicksetzt bzw. bei dem der
Zahlvorgang wieder bei 0 beginnt (wenn der nicht skalierte Zahlwert diesen

Wert erreicht, setzt das Modul das Uberlaufstatus-Bit im BTR und fiihrt den

Zéhlvorgang bei 0 fort)

BEREICH: 0-9999999 VORGABEWERT (bei Eingabe von 0): 10000000

I
=
3
3

tied to outputs

sehen die Ausgénge, die derzeit mit diesem Eingangskanal verknupft sind
(dieses Feld dient nur zu Anzeigezwecken — verwenden Sie zum Verkniipfen
der Ausgange mit einem anderen Eingangskanal den Ausgangseinrichtungs-
Bildschirm).

reset total

sehen, ob “Gesamtwert riicksetzen” (BTW-Wort 1, Bits 00-30) EINGE-
SCHALTET ist (dieses Feld dient nur zu Anzeigezwecken).

reset overflow

sehen, ob “Uberlauf riicksetzen” (BTW-Wort 1, Bits 04-07) EINGESCHALTET
ist (dieses Feld dient nur zu Anzeigezwecken).

T, NRT

start prover

sehen die aktuellen Einstellungen im BTW-Datenfile (Sie missen alle
Anderungen in diesem Feld tber ein laufendes Programm im PLC-Prozessor
bzw. durch direktes Setzen der entsprechenden Bits im BTW vornehmen; Sie
kénnen diese Felder nicht mit der E/A-Konfigurationssoftware editieren)

T, NRT

prover type, uni
or bidirectional

driicken (F9) - Toggle, um die Art des in Ihrer Anwendung eingesetzten
Prifgerates auszuwahlen
0 = unidirektional 1 = bidirektional.

—
e}
3

Modusabkiirzungen:

Summierer =T Nicht riicksetzbarer Summierer = NRT ~ Hochauflésungs-Frequenz = HR
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Verwendung der E/A-Konfigurationssoftware

Waéhlen Sie eine Option:

e oder 0 oder o

Ausgangseinrichtungs-Bildschirm

Kontaktplan-  Kontaktplan-  Zéhlereinrich-
Editor-Haupt-  Editor-Haupt-  tung oder Uber-
menii menii wachung oder /
BT-Daten 1771-CFM Series A
0-0-0

A/

output current tied to forced or

General Utility Cursor auf BT-  Qutput Setup number status channel triggered by ~ ON when >= OFF when >=
2 Befehl setzen 2
0 off 0 rate/frequency 1,000 25,000
: 1 off 2 total 0 3,500,000
Edit
. 4 2 on 0 rate/frequenc: 0 12,000
1/0 Ovrview I duency
off 0 acceleration 100 0

' 3

- >
’ IIO E“ Rem RUN mod 1 of 1 Addr#42:CFM4B
Edit [ﬁ Change 1/0 Channel Monitor BT Data Default Accept
I a Mode Ovrview Setup Tables Config
F5 F6 F8 F10

!I. F2 F3

Output Setup

Enter numeric trigger value, or press F9 to change direction trigger.

Rack-Group—Module:

/

<« |5

Driicken Sie (F4) - Output Setup
Output Setup A

=

Das folgende Feld wird fiir folgende Zwecke verwendet

fiir andere Konfigurationsoptionen oder (F10) - Accept ,

um die Anderungen zu tibernehmen. Sie sollten Ihre Anderungen auf allen Bildschirmen
abschlieBen, bevor Sie die Anderungen tibernehmen.

output number Anzeigen der Ausgangsnummern (0-3)

Anzeigen des aktuellen Status jedes Ausgangs (EIN- oder AUSGESCHALTET) — diese Werte spiegeln die bei AbschluB des

current status
dem CFM-Modul erhalten méchten)

letzten BTR empfangenen Daten wider (der PLC-Prozessor muB sich im Run-Modus befinden, falls Sie aktuelle Daten aus

tied to channel

Auswahlen der Eingangskanale (0-3), mit denen der Ausgangskanal verknipft ist (Standardeinstellung: Keine) — Driicken

Sie (F9) - Toggle, um die entsprechende Nummer auszuwéhlen

forced or

triggered by
Deaktiviert: zwingt den Ausgang stets in einen
AUS-Zustand. Bei Auswahl von “Deaktiviert” kdnnen Sie
den Ausgang nicht mit einem Kanal verkniipfen oder
EIN/AUS-Werte eingeben.

DurchfluBmenge/Frequenz: Geben Sie EIN- und AUS-
Werte in Hz und nicht in skalierten Frequenzeinheiten ein.

% der Vollskala: Geben Sie EIN- und AUS-Werte als
Prozentsétze der hdchsten zuléssigen Frequenz des
Kanals (siehe Kanaleinrichtungs-Bildschirm) an.

Beschleunigung: Der Alarm des Kanals muB ungleich
Null sein. Geben Sie EIN- und AUS-Werte zwischen
-32768 und 32767 Hz/s an, wobei die Beschleunigung
eine Anderung je Sekunde der nicht skalierten Frequenz

reprasentiert.

Gesamtwert: Geben Sie EIN- und AUS-Werte in nicht
skalierten Zahlwerten zwischen 0 und 9999999 an. Wurde
fur den Kanal ein Umkehrwert ungleich Null programmiert,
missen die EIN- und AUS-Werte kleiner als der Umkehr-

wert sein.

Richtung: Driicken Sie fir die EIN- und AUS-Werte (F9) -
Toggle, um anhalten, CW (im Uhrzeigersinn) oder CCW

(entgegen dem Uhrzeigersinn) auszuwéhlen.

Auswahlen, bei welchen Kanalmerkmalen der Ausgang EIN- bzw. AUSGESCHALTET wird (Standardeinstellung: Deaktiviert)
— Driicken Sie (F9) - Toggle, um eines der folgenden Merkmale auszuwahlen:

Uberlauf: Bei Angabe dieses Modus miissen Sie den
Ausgang mit einem Kanal verkniipfen, wobei der Modus
dieses Kanals “Summierer” oder “Nicht riicksetzbarer
Summierer” sein muB. Es kénnen keine EIN- und
AUS-Werte eingegeben werden. Der Ausgang ist
EINGESCHALTET, wenn das Uberlauf-Bit im BTR gesetzt
ist, und AUSGESCHALTET, wenn das Uberlauf-Bit
riickgesetzt ist.

Einforciert: Bei Angabe dieses Modus kdnnen Sie den
Ausgang nicht mit einem Kanal verkn(ipfen oder EIN- und
AUS-Werte eingeben.

Priifgeratebetrieb: Es kdnnen keine EIN- und AUS-Werte
eingegeben werden. Der Ausgang ist wahrend des
Priifgeratebetriebs EINGESCHALTET und sonst

AUSGESCHALTET. | T, NRT

Priifgeratebereich: Driicken Sie fiir EIN- und AUS-Werte
(F9) - Toggle, um aus den folgenden Priifgeratewerten
auszuwéhlen

Kein Priifgerat ausgewahit Im Vorwartsabschnitt
Priifgerét ausgew., jedoch nicht in Betr. ~ Vorwartsabsch. fertig
Im Ruckwértsabschnitt Fertig

Ist die auf dem Kanaleinrichtungs-Bildschirm ausgewahlte
Prifgerateart des Kanals unidirektional, sind “Vorwérts-
abschnitt fertig” und “im Riickwértsabschnitt” ungiiltige

Einstellungen fiir EIN- und AUS-Werte. [T NRT

Eingeben eines Wertes zwischen 0 und 9999999.
ON when >=
OFF when >=

Der Ausgangszustand geht von AUS auf EIN Uber, wenn der iberwachte Wert den EIN-Z&hlwert iberschreitet.

Der Ausgangszustand geht von EIN auf AUS iber, wenn der iiberwachte Wert den AUS-Zahlwert iberschreitet.
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Verwendung der E/A-Konfigurationssoftware

Waéhlen Sie eine Option:

o 0

o

Zahlereinrichtung

Uberwachungs-Bildschirm

Verwenden Sie den Uberwachungs-Bildschirm, um die
Konfigurationsdaten zu tGberprufen und zu verifizieren. Die
Werte auf diesem Bildschirm spiegeln die bei Abschlul3 des

oder
Kontaktplan- E/A-Modul- oder Ausgangs- i
53?53.4235. Systelmi.ib(;rll:lick einrggg:tg:der letzten BTR empfangenen Daten wideer Prozessor muf3
menii -

\

Cursor auf BT- ponitor

\

Edit

Data Monitor

-
\

1/0 Monitor

=
\

Output Setup

M

Output Setup

a

sich im Run-Modus befinden, falls Sie aktuelle Daten aus
dem Modul erhalten modchten.

ﬁl—CFM Series A

Monitor

Befe?etzen oder

Monitor Rack-Group—Module: 0-0-0

ch frequency total acceleration prover total/ alarms (*)
% full scale stored count

0 430 .07( 23 0 —

1 _

2 15,498 12.91 (4231) 4,349,126 0 0 —

3 258 12.92 (4233) 2,047,108 0 0 OF

(*) AC=acceleration SP=overspeed OF=overflow OR=overrange

ch mode direction  prover |output current tied to

status | number status channel

0 high-resolution frequency | 0 off 0
1 (not used) | 1 off 2
2 totalizer done | 2 on 0
3 nonresettable totalizer done | 3 off 0

Has module received valid BTW since powerup? yes BTW error code: none

Press a function key.

Rem RUN mod 1of1  Addr#42:CFM4B
Change /0O Channel Output BT Data
Mode Ovrview Setup Setup Tables

FL F2 F3 F4 F6

/

Das folgende Feld zeigt folgendes an

ch den Eingangskanal (0 bis 3).

frequency die Frequenz in Hz und % der Vollskala

total skalierte Gesamtzahlwerte (siehe Skalierung auf dem Kanaleinrichtungs-Bildschirm)

acceleration

prover total/
stored count

alarms

mode
direction
prover status

output number

current status

den gespeicherten Zahlwert oder das Ergebnis des Priifgeratebetriebs

den aktivierten Alarm (SP=Uberdrehzahl, AC=Beschleunigung, OF=Uberlauf, OR=Uberbereich)
den aktuellen Betriebsmodus des Eingangskanals

die Drehrichtung, CW (im Uhrzeigersinn) oder CCW (entgegen dem Uhrzeigersinn)
Priifgeratestatus

den Ausgangskanal (0 bis 3)

den Zustand des aktuellen Ausgangs (EIN- oder AUSGESCHALTET) — diese Werte spiegeln
die bei AbschluB des letzten BTR empfangenen Daten wider (der PLC-Prozessor muB sich im
Run-Modus befinden, falls Sie aktuelle Daten aus dem CFM-Modul erhalten méchten)

die Beschleunigung als eine Anderung je Sekunde der skalierten Frequenz

tied to channel

mit welchem Eingangskanal der Ausgang verkniipft ist

module power-up

ob es seit dem Einschalten zu einem erfolgreichen BTW gekommen ist (JA oder NEIN)

BTW error code

einen Fehlercode (falls der letzte BTW einen Fehler verursachte) — Fehlercodes 1 bis 60 sind
Wortnummern, die eine ungiiltige Konfiguration im BTW-Datenfile enthalten
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A

Abgeschirmtes Kabel, 2-8-2-9
Abkurzungen, V-2

Anwendungen
Betriebsmodi, 1-5, 4-11
Funktionen, 1-8
Prifgerat, 1-6
typisch, 1-3

Ausgang, Schaltung, B-4

Ausgénge
Schaltdiagramm, B-4
zuordnen, 1-7

Beschleunigung, 1-8
Betriebsmodi, 1-5, 4-8

Betriebsmodus “Nicht riicksetzbarer
Summierer’, 1-4, 1-5, 1-6, 1-7

Betriebsmodus “Summierer”, 1-4, 1-5,
1-6, 1-7

Blocktransfer
BTR, 1-2
BTW, 1-2

Blocktransfer-Programmierung, 3-1
Prozessor der Familie PLC-2, 3-2
Prozessor der Familie PLC-3, 3-3
Prozessor der Familie PLC-5, 3-4
Prozessor PLC-5/250, 3-5

Briicken
Eingangskanal, 2-4, 2-5
externes Netzteil, 2-3
Modulbetrieb, 2-3

BTR, 1-2
Diagnose, 6-2
Struktur, 5-1
Wortbeschreibungen, 5-3, 5-4, 5-5
Wortzuordnungen, 5-1, 5-2
BTW, 1-2
Konfigurationsblock, 4-2

Wortbeschreibungen, 4-3, 4-4, 4-5, 4-6,

47

C

CFM-Modul
als Ersatz fiir ein QRC-Modul, C-1
Betriebsbriicke, C-3
Blocktransferbefehle, C-8
BTR-Wortzuordnungen, C-9
Eingangskanalbriicken, C-4

Installation, C-5
LED-Anzeigen, C-10
neue Verdrahtungsanschliisse, C-6
Strombedarf, C-1
weitere Leistungsmerkmale, C-10
als Ersatz fiir ein QRD-Modul, D-1
Betriebsbriicke, D-3
Blocktransferbefehle, D-8
BTR-Wortzuordnungen, D-9
Eingangskanalbricken, D-4
Installation, D-5
LED-Anzeigen, D-11
neue Verdrahtungsanschliisse, D-6,
D-7
Strombedarf, D-2
weiteres Leistungsmerkmal, D-11
Anordnung im E/A-Chassis, 2-6
Ausgangsfahigkeiten, 1-7
Betriebsmodi, 1-5, 4-8, 4-14
BTW-Konfigurationsblock, 4-2
Codieren des E/A-Chassis, 2-6
DC/DC-Wandler, Schaltdiagramm, B-4
diskrete Ausgange, Schaltdiagramm,
B-4
DurchfluBmeB-Eingang
Schaltdiagramm, B-1
Signalmerkmale, B-2
Eingangsfahigkeiten, 1-4, 1-5, 1-6
Eingangskanalbricken, 2-4, 2-5
EU-Richtlinie, 2-2
Fehlersuche, 6-1
Frequenzgenauigkeit, A-1
Funktionsweise, 1-2
Gate-Eingang, 1-6
Schaltdiagramm, B-3
installieren, 2-7
Konfiguration, 4-16
Konfiguration mit der
E/A-Konfigurationssoftware, E-1
LED-Anzeigen, 6-1
Lesen von Daten, 5-6
Modulbetriebsbriicke, 2-3
Netzteilbriicke, 2-3
neue/liberarbeitete Informationen, V-2
Schaltpléne, B-1
Setzen der Bits im
BTW-Konfigurationsblock, 4-16
Strombedarf, 2-3
technische Daten, A-2
typische Anwendungen, 1-3
Verdrahtungsarmanschliisse, 2-8
AbschirmabschluB, 2-8-2-9
Verdrahtungsbeispiele, 2-9
Verwendung, 1-1
Verwendung der Datentafel, 2-6
Verwendung der
E/A-Konfigurationssoftware, 4-16
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Codierklammern, Position, 2-6

D

DC/DC-Wandler, Schaltdiagramm, B-4

DurchfluBmeB-Eingang, 1-4
Betriebsbrlicke, 2-4, 2-5
Schaltdiagramm, B-1
Signalmerkmale, B-2
Verdrahtungsbeispiele, 2-9

E

E/A-Chassis
Codierklammern, 2-6
Plazierung des CFM-Moduls, 2-6

E/A-Konfigurationssoftware, E-1

Eingang
Betriebsmodi, 1-5, 4-8, 4-14
magnetischer Aufnehmer, 1-2, 1-4, 2-9
mechanischer Schalter, 2-4
Néherungssonden, 1-2, 1-4, 2-9
TTL, 1-2,1-4,2-9

EMC-Richtlinie. Siehe EU-Richtlinie

EU-Richtlinie, Einhalten durch das
CFM-Modul, 2-2

F

FO-F3. Siehe DurchfluBmeB-Eingang
Fehlersuche, 6-1

G

G0-G3. Siehe Gate-Eingang

Gate-Eingang, 1-4, 1-6
Betriebsbrlicke, 2-4, 2-5
Prifgeratewert, 1-6
Schaltdiagramm, B-3
Speichern des Wertes, 1-6
Verdrahtungsbeispiele, 2-9

|
Installation, CFM-Modul, 2-7

K

Kommunikation, Blocktransfers, 3-1

L

LED-Anzeigen, 6-1
CFM (QRC)-Modul, C-10
CFM (QRD)-Modul, D-11

Magnetischer Aufnehmer, 1-2, 1-4, 2-9
Mechanischer Schalter, 2-4

Modi “Summierer” und “Nicht
riicksetzbarer Summierer”
Frequenz-Abtastung, 4-9
Z&hlung, 4-8
Zahlwerte speichern, 4-10

Modul 1771-QRC, C-1
Modulplazierung, 2-6

Modus “Hochauflésungs-Frequenz”, 1-5,
1-7, 4-11
Frequenz-Abtastung, 4-11, 4-12
Abtastbeendung, 4-13
Bandbreiten-Grenzwert, 4-13

Modus “Nicht riicksetzbarer Summierer”,
4-8

Modus “Richtungssensor”, 1-5, 1-7, 4-14
Frequenz-Abtastung, 4-14

Modus “Summierer”, 4-8

Naherungssonden, 1-2, 1-4, 2-9

Niederspannungs-Richtlinie. Siehe
EU-Richtlinie

P

Programmierbeispiel, PLC-3, C-8, D-8
Programmierung, PLC-3-Beispiel, C-8,
D-8

Prozessor der Familie PLC-2,
Blocktransfer-Programmierung, 3-2

Prozessor der Familie PLC-3,
Blocktransfer-Programmierung, 3-3

Prozessor der Familie PLC-5,
Blocktransfer-Programmierung, 3-4

Prozessor PLC-5/250,
Blocktransfer-Programmierung, 3-5

Prifgerat, 1-6
Betriebsbereich, 4-7
bidirektional, 1-6
unidirektional, 1-6
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Verdrahtung des Gate-Eingangs, 2-10

S

Speichern des Zahlwertes, 1-6
Strombedarf, 2-3
Strompfadlogik, editieren, 3-1

T

Technische Daten, CFM-Modul, A-2
Frequenzgenauigkeit, A-1

TTL, 1-2, 1-4, 2-9

U

Uberbereich, 1-8
Uberdrehzahl, 1-8
Uberlauf, 1-8

v

Verdrahtungsarmanschliisse
CFM (QRC)-Modul, C-6
CFM (QRD)-Modul, D-6, D-7
CFM-Modul, 2-8, 2-9

w

Warnhinweise, Schutz vor
elektrostatischen Entladungen, 2-1

4

Zahlwert speichern, Verdrahtung des
Gate-Eingangs, 2-10

Zu Beginn, V-4
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. Allen-Bradley und Sprecher+Schuh helfen ihren Kunden seit mehr als 90 Jahren bei ihrer
‘A' Rocilewell 4utomation Produktivitatssteigerung und Qualitatsverbesserung. Wir entwickeln, produzieren und
_ unterstiitzen weltweit ein umfassendes Sortiment von Steuerungs- und Automatisierungs-
Allen Bradley produkten. Dazu zahlen speicherprogrammierbare Steuerungen, Niederspannungsgerate,
Antriebs- und Achssteuerungen, intelligente Bediengeréte (MMI), Sensoren und zahlreiche
Softwareprodukte. Allen-Bradley und Sprecher+Schuh gehdren zu Rockwell International,
einem der flihrenden Technologieunternehmen der Welt.

Unsere Niederlassungen finden Sie an wichtigen Standorten weltweit. —

Agypten « Algerien « Argentinien « Australien « Bahrain « Belgien ¢ Brasilien « Bulgarien « Chile » Costa Rica « Danemark « Deutschland « Ecuador « El Salvador « Finnland «
Frankreich « Griechenland « Guatemala » Honduras « Hongkong  Indien ¢ Indonesien  Irland * Island  Israel « Italien « Jamaika * Japan ¢ Jordanien ¢ Jugoslawien « Kanada ¢
Kolumbien « Korea ¢ Kroatien « Kuwait » Libanon ¢ Malaysia « Mexiko « Myanmar ¢ Neuseeland « Niederlande « Norwegen « Oman ¢ Osterreich « Pakistan  Peru « Philippinen «
Polen« Portugal » Puerto Rico » Qatar  Ruménien ¢ RuBland - GUS * Saudi Arabien « Schweiz ¢ Singapur ¢ Slowakei « Slowenien ¢ Spanien « Siidafrikanische Republik « Taiwan ¢
Thailand « Tschechische Republik ¢ Tiirkei « Ungarn  Uruguay « USA ¢ Venezuela ¢ Vereinigte Arabische Emirate « Vereinigtes Konigreich « Vietnam ¢ Volksrepublik China  Zypern

Hauptverwaltung: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, WI 53204 USA. Tel: (1) 414 382 2000, Fax: (1) 414 382 4444
Hauptverwaltung Europa: Rockwell Automation, Avenue Herrmann Debroux, 46, 1160 Brissel, Belgien. Tel: (32) 2 663 06 00, Fax: (32) 2 663 06 40
Deutschland: Rockwell Automation, Zweigniederlassung der Rockwell International GmbH, Diisselberger StraBe 15, 42781 Haan-Gruiten.

Tel: (49) 2104 9600, Fax: (49) 2104 960121

Schweiz: Rockwell Automation AG, Gewerbepark, Hinterméttlistrasse 3, 5506 Magenwil. Tel: (41) 62 889 7777, Fax: (41) 62 889 7766

Osterreich: Rockwell Automation Ges. mbH, Béckermiihiweg 1, 4030 Linz. Tel: (4370) (0732) 38 909 0, Fax: (04370) (0732) 38 909 61

Vertriebsbiiros Deutschland Vertriebshiiros Osterreich
Diisseldorf: Tel: (49) 211 748350, Fax: (49) 211 7483511 Graz: Tel: (43) (0) 316 9153190, Fax: (43) (0) 316 9153195
Frankfurt:  Tel: (49) 6103 37970, Fax: (49) 6103 379710 Innsbruck:  Tel: (43) (0) 512 34 13 62, Fax: (43) (0) 512 39 13 62
Hannover:  Tel: (49) 511 674020, Fax: (49) 511 6740222 Linz:. Tok (4970) (0792) 38 909 0, Fax (1370) (0752) 38 90 o
Stuttgart:  Tel: (49) 711 77790, Fax: (49) 711 7779101 flen: Tl (431) (0222) ,Fax: (431) (0222)
Hamburg:  Tel: (49) 40 770171, Fax: (49) 40 7658843 Vertriebsbiiros Schweiz _
Miinchen:  Tel: (49) 89 4274430, Fax: (49) 42744323 Bulle:  Tel: (41) 292 0264, Fax: (41) 292 0267
Mittweida:  Tel: (49) 37 2792221, Fax: (49) 37 2798985 Bern: Tel: (41) 31 9929800, Fax: (41) 31 9929803

Lamone:  Tel: (41) 91 604 6262, Fax: (41) 91 604 6264
Renens:  Tel: (41) 21 6313232, Fax: (41) 21 6313231
Wit: Tel: (41) 71 929 9225, Fax: (41) 71 929 9266
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