
Аналоговые 
модули 
ввода-вывода 
Compact

1769-IF4, -IF8, -OF2, -OF8C и 
-OF8V

Руководство пользователя



Важная информация для 
пользователей

Рабочие характеристики полупроводникового оборудования отличаются от 

характеристик электромеханического оборудования. В рекомендациях по 

технике безопасности при применении, установке и техническом 

обслуживании полупроводниковых приборов (Издание SGI-1.1, которое 

можно получить в  торговых представительствах компании Rockwell 

Automation или в Интернете по адресу http://http://www.ab.com/manuals/gi) 

описаны некоторые важные различия между полупроводниковыми и 

электромеханическими устройствами. Эти различия, а также широкий 

диапазон использования полупроводникового оборудования требуют, чтобы 

все лица, ответственные за его применение, заблаговременно убедились в 

том, что оно пригодно для решения поставленных задач.

Компания Rockwell Automation ни при каких обстоятельствах не будет нести 

ответственность за прямые или косвенные убытки, понесенные из-за 

использования или применения данного оборудования. Примеры и схемы 

приводятся в данном руководстве только для иллюстрации. Так как в каждом 

конкретном случае с применением оборудования связано множество 

различных условий и требований, компания Rockwell Automation не может 

нести ответственность за использование этих примеров и схем для реальной 

работы. Компания Rockwell Automation не несет ответственности в связи с 

патентами на информацию, схемы, оборудование или программное 

обеспечение, описанные в данном руководстве. Полное или частичное 

воспроизведение содержания данного руководства без письменного 

разрешения компании Rockwell Automation запрещено.

На протяжении всего руководства для замечаний, имеющих отношение к 

технике безопасности, используются следующие пометки.

ОСТОРОЖНО
Данная информация относится к действиям или условиям, 

которые могут стать причиной воздействия различных 

опасных факторов, что может привести к получению травм 

или смерти, повреждению оборудования или 

экономическим потерям.

ВАЖНО
Данная информация является важной для успешного 

применения или понимания принципов устройства и 

работы изделия.

ВНИМАНИЕ!
Данная информация относится к действиям или условиям, 

которые могут привести к получению травм или смерти, 

повреждению оборудования или экономическим 

потерям. Она позволит определить источник и избежать 

опасности, а также осознать ее  последствия.

 НАПРЯЖЕНИЕ Этикетки, которые могут находиться на двигателе или 

внутри него и предназначены для предупреждения об 

опасном напряжении, которое может иметь место.

ОГНЕОПАСНО Этикетки, которые могут находиться на на двигателе или 

внутри него и предназначены для информировании о 

наличии поверхностей, температура которых может быть 

опасно высока.
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Перечень изменений

С момента последнего издания была добавлена информация о 

модулях 1769-IF8, -OF8C и -OF8V.

Признаком новой или обновленной информации являются полосы 

изменений, такие как показаны рядом с этим параграфом.
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Введение

Введение позволяет кратко ознакомиться с содержанием данного 

руководства. В нем рассмотрены следующие вопросы:

− назначение данного руководства

− порядок работы с данным руководством

− сопутствующие издания

− соглашения, принятые в данном руководстве

− Поддержка Rockwell Automation

Назначение данного 
руководства

Данное руководство предназначено для лиц, отвечающих за 

проектирование, установку, программирование или диагностику 

систем управления, построенных на основе модулей ввода-вывода 

Allen-Bradley Compact™.

Порядок работы с 
данным руководством

Материал, изложенный в данном руководстве, организован по 

возможности таким образом, чтобы последовательно освятить 

вопросы, связанные с проектированием, установкой, 

программированием и диагностикой систем управления с помощью 

аналоговых модулей ввода-вывода 1769.

Содержание руководства

Задача Раздел

Обзор аналоговых модулей ввода-вывода Раздел1

Рекомендации по установке и организации подключения Раздел2

Адресация, настройка и получение информации о состоянии модулей ввода Раздел3

Адресация, настройка и получение информации о состоянии модулей вывода Раздел4

Информация по диагностике и устранению неисправностей модулей Раздел5

Спецификации модулей ввода-вывода Приложение A

Информация по адресации и настройке с использованием контроллеров MicroLogix 
1500 и RSLogix 500

Приложение B

Информация по настройке модулей с использованием контроллеров CompactLogix и 
RSLogix 5000

Приложение C

Информация по настройке модулей с использованием адаптеров 1769-ADN DeviceNet 
и RSNetWorx

Приложение D

Информация о дополнительных кодах двоичных чисел Приложение E

Определения терминов, используемые в данном руководстве Глоссарий
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Сопутствующие документы

В следующей таблице приводится список изданий, в которых 

содержится важная информация о системах MicroLogix 1500.

Для того чтобы получить одно из перечисленных руководств:

− загрузите бесплатную электронную версию через Интернет:

www.ab.com/literature;

− приобретите печатную версию руководства одним из 

следующих образов:

– свяжитесь с ближайшим локальным дистрибутором или 

представителем Rockwell Automation;

– позвоните по телефону 1.800.963.9548 (США/Канада) или 

001.330.725.1574 (другие страны).

Описание Наименование документа Номер 
документа

Руководство пользователя, в котором 
освещены вопросы установки, использования 
и программирования контроллера MicroLogix 
1500.

Руководство пользователя контроллера 
MicroLogix™ 1500

1764-UM001

Руководство пользователя, в котором 
освещены вопросы установки и использования 
адаптера 1769-ADN DeviceNet.

Руководство пользователя адаптера DeviceNet 1769-UM001

Руководство пользователя, в котором 
освещены вопросы установки, использования 
и программирования контроллера 
CompactLogix.

Руководство пользователя контроллера 
CompactLogix

1769-UM007

Обзор дискретных модулей ввода-вывода 1769 
Compact.

Информация по продукции. Дискретные модули 
ввода-вывода 1769 Compact

1769-2.1

Обзор системы MicroLogix 1500, включая 
модули ввода вывода 1769 Compact.

Обзор системы MicroLogix™ 1500 1764-SO001

Углубленная информация по заземлению и 
подключеиию программируемых 
контроллеров Allen-Bradley.

Рекомендации по заземлению и подключению 
программируемых контроллеров Allen-Bradley

1770-4.1
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Соглашения, принятые в 
данном руководстве

В данном руководстве приняты следующие соглашения:

− В ненумерованных списках (как этот) приводится информация, 

отличная от последовательностей действий.

− В нумерованных списках описываются последовательные 

действия или информация с иерархией.

− Курсив используется для привлечения внимания к той или иной 

информации.

− Текст, набранный таким шрифтом означает слова или фразы, 

которые требуется ввести.

Поддержка Rockwell 
Automation

Компания Rockwell Automation предоставляет техническую поддержку 

для пользователей во всем мире. 

Для выполнения этих задач только в США открыто 75 офисов, 

занимающихся продажей и технической поддержкой, работает 512 

авторизованных дистрибуторов и 260 авторизованных системных 

интеграторов. Кроме того, компания имеет представительства во всех 

крупных странах мира.

Локальная техническая поддержка

Для решения следующих вопросов свяжитесь с ближайшим 

локальным представителем Rockwell Automation:

− покупка и заказ технической поддержки

− техническое обучение по продукции

− гарантийная поддержка

− заключение договоров со службой поддержки

Помощь по техническим вопросам

При необходимости связаться с компанией Rockwell Automation по 

вопросам технической поддержки, сначала ознакомьтесь с 

информацией по диагностике и устранению неисправностей, 

Раздел 5. Затем позвоните ближайшему локальному представителю 

Rockwell Automation.
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Вопросы или комментарии к руководству

При обнаружении каких-либо ошибок в данном руководстве, 

обратитесь в Rockwell Automation. Если у вас есть какие-либо 

предложения о том, как сделать изложенный материал более 

полезным, обратитесь по следующему адресу:

Rockwell Automation

Automation Control and Information Group

Technical Communication, Dept. A602V

P.O. Box 2086

Milwaukee, WI 53201-2086



Издание 1769-UM002B-RU-P - Июль 2005

        5

Примечания:
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Раздел 1

Обзор

В данном разделе приводятся сведения о порядке работы с 

аналоговыми данными и описаны аналоговые модули ввода 1769-IF4 

и -IF8 и аналоговые модули вывода 1769-OF2, -OF8C и -OF8V. 

Рассмотрены следующие вопросы:

− использование аналогового ввода-вывода

− аппаратное обеспечение и функции диагностики модулей

− обзор работы системы аналогового ввода 1769

− обзор работы системы аналогового вывода 1769

Использование 
аналогового 
ввода-вывода

В аналоговых устройствах для представления числовых величин 

осуществляется измерение непрерывных физических переменных. 

Существует большое количество аналоговых устройств. В следующем 

примере описывается типовой случай применения аналоговых 

данных.

В этом примере процессор управляет уровнем жидкости в 

резервуаре-хранилище, открывая и закрывая выпускной клапан. В 

начале работы клапан открыт на 100%. По мере того как уровень 

жидкости в резервуаре приближается к заданному, процессор 

изменяет выходное значение и постепенно закрывает клапан. Таким 

образом определенный уровень жидкости в резервуаре 

поддерживается за счет непрерывного управления выпускным 

клапаном.

Рис. 1.1 Пример применения аналоговых устройств ввода-вывода

Контроллер

Аналоговый 

модуль 

ввода-вывода

Клапан

Датчик 

уровня Аналоговый входной 

сигнал (уровень в 

резервуаре)

Аналоговый выходной сигнал 

(управление клапаном)
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Общее описание Аналоговые модули ввода 1769-IF4 и -IF8 преобразуют в цифровую 

форму и сохраняют аналоговые данные, которые затем могут быть 

получены контроллерами CompactLogix™ или MicroLogix™ 1500. К 

модулю 1769-IF4 может быть подключено до четырех аналоговых 

датчиков, выходные сигналы которых могут иметь вид напряжения 

или тока, к модулю 1769-IF8 - до восьми датчиков. Входные каналы 

высокого сопротивления могут быть как однополярными, так и к 

дифференциальными. 

Модуль выхода 1769-OF2 имеет два однополярных аналоговых 

выходных канала, каждый из которых может быть настроен на 

напряжение или на ток. Модули вывода 1769-OF8C и -OF8V имеют по 

восемь однополярных каналов.

Модули обеспечивают следующие типы/диапазоны ввода/вывода:

Данные, с которыми работают модули, могут представлять собой:

− величины, выраженные в определенных единицах измерения;

− масштабированные данные для ПИД-управления;

− величины, выраженные в процентах;

− необработанные/пропорциональные данные.

Табл. 1.1 Нормальный и полный диапазоны

Нормальный рабочий входной 
диапазон

Полный диапазон модуля

±10 В ±10,5 В

1...5 В 0,5...5,25 В

0...5 В -0,5...+5,25 В

0...10 В -0,5...+5,25 В

0...10 мА 0...21 мА

4...10 мА 3,2...21 мА
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Особенности аппаратного обеспечения

Модули оснащены съемными клеммными колодками. Каналы 

модулей 1769-IF4 и -IF8 могут быть как однополярными, так и к 

дифференциальными. Каналы модулей 1769-OF2, -OF8C и -OF8V могут 

быть только однополярными. Настройка модулей осуществляется 

обычно посредством программного обеспечения контроллера. Кроме 

того, некоторые контроллеры поддерживают настройку с помощью 

пользовательских программ. В любом случае настройки модуля 

сохраняются в памяти контроллера. Более подробная информация 

приводится в руководстве пользователя конкретного контроллера.

Рис. 1.2 Элементы аппаратного обеспечение аналоговых модулей 1769-OF2, 
-OF8C, -OF8V и -IF4

Табл. 1.2 Описание элементов модулей 1769-OF2, -OF8C, -OF8V и -IF4

Поз. Описание

1 рычаг шины (с возможностью блокировки)

2a верхнее установочное ушко панели

2b нижнее установочное ушко панели

3 светодиодный индикатор состояния модуля

4 дверца модуля с наклейкой для записи назначения контактов

5a подвижный разъем шины с контактами типа гнездо

5b неподвижный разъем шины с контактами типа штырь

6 фирменная наклейка

7a верхний шлицевой паз

7b нижний шлицевой паз

8a верхняя защелка для крепления на DIN-рейке

8b нижняя защелка для крепления на DIN-рейке

10a

10b
4

10

2b

3

2a1

5a

9 5b

6

7a

7b

8b

7b

8a

7a

1769-OF8C

DANGER


Do Not Remove RTB Under Power


Unless Area is Non-Hazardous

                        Ensure Adjacent


Bus Lever is Unlatched/Latched


            Before/After


     Removing/Inserting Module

dc�

NEUT

I out 2 +

I out 3 +

I out 4 +

I out 5 +

I out 6 +

I out 7 +

+24V dc

I out 1 +

I out 0 +

ANGL


Com

ANLG


Com

ANLG


Com

ANLG


Com

ANLG


Com

ANLG


Com

ANLG


Com

ANLG


Com

OK

Analog

OK

Analog
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Рис. 1.3 Элементы аппаратного обеспечения аналогового модуля 1769-IF8

9 наклейка для записи пользовательской идентификационной 
информации 

10 съемная клеммная колодка с предохранительной крышкой

10a верхний винт держателя съемной клеммной колодки

10b нижний винт держателя съемной клеммной колодки

Табл. 1.2 Описание элементов модулей 1769-OF2, -OF8C, -OF8V и -IF4

Табл. 1.3 Описание элементов модуля 1769-IF8

Поз. Описание

1 рычаг шины (с возможностью блокировки)

2a верхнее установочное ушко панели

2b нижнее установочное ушко панели

3 диагностический светодиодный индикатор ввода-вывода

4 дверца модуля с наклейкой для записи назначения контактов

5a подвижный разъем шины с контактами типа гнездо

5b неподвижный разъем шины с контактами типа штырь

6 фирменная наклейка

7a верхний шлицевой паз

7b нижний шлицевой паз

8a верхняя защелка для крепления на DIN-рейке

8b нижняя защелка для крепления на DIN-рейке

9 наклейка для записи пользовательской идентификационной 
информации 

10 съемная клеммная колодка с предохранительной крышкой

10a верхний винт держателя съемной клеммной колодки

10b нижний винт держателя съемной клеммной колодки

10a

10b
4

10

3

2a1

2b

5a

9

7a

7b

8b

7b

8a

7a

5b

6

DC COM

DC COM

IN 15

IN 13

IN 11

IN 9

IN 7

IN 5


IN 3

IN 1
IN 0

IN 14

IN 12

IN 10

IN 8

IN 6

IN 4

IN 2

DC COM

DC COM

IN 31

IN 29

IN 27

IN 25

IN 23

IN 21


IN 19

IN 17

IN 30

IN 28

IN 26

IN 24

IN 22

IN 20

IN 18

IN 16

1769-IQ32

WARNING -Do Not

Remove RTB Unless

Area is Non-Hazardous

30538-M
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Основные средства диагностики

Аналоговые модули имеют средства диагностики, которые позволяют 

определять причины неисправностей, возникающие в процессе 

включения или во время нормальной работы модуля. Вопросы, 

связанные с диагностикой, подробно рассмотрены в разделе 6, 

Диагностика и устранение неисправностей.

Обзор системы Модули обмениваются информацией с контроллером посредством 

интерфейса шины. Кроме того, через этот интерфейс модуль получает 

напряжение питания 5 и 24 В. Модули 1769-IF4, -OF2, -OF8C и -OF8V 

оснащены разъемом, к которому при необходимости может быть 

подключен внешний источник питания 24 В. Более подробная 

информация приведена в разделе Переключатель выбора внешнего 

источника питания на стр. 2-10. 

Можно установить столько аналоговых модулей, сколько может быть 

обеспечено используемым источником питания. Однако существует 

ограничение по расстоянию до источника питания: модуль может 

быть установлен не далее, чем в 8 модулях от системного источника 

питания.

Рис. 1.4 Определение расстояния до источника питания
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Порядок работы системы

При запуске системы модуль осуществляет проверку внутренних 

цепей, памяти и основных функций. В течение этого времени 

светодиодный индикатор состояния модуля остается выключенным. 

Если никаких неисправностей во время включения обнаружено не 

было, индикатор состояния включается.

После завершения проверок модуль переходит в режим ожидания 

данных настройки каналов. Если поступают неправильные данные, 

модуль генерирует ошибку настройки. Когда настройка канала будет 

закончена, а его работа - разрешена, модуль переходит к аналого- 

цифровому или цифро-аналоговому преобразованию сигналов. 

Модули ввода

При каждом чтении данных во входном канале модуль проверяет 

соответствие аналогового сигнала входному диапазону.  При выходе 

сигнала за пределы этого диапазона (в ту или иную сторону), 

устанавливается соответствующий бит в слове состояния канала. 

Слово состояния канала описано в разделе Файл входных данных 

модуля 1769-IF4 на стр. 3-3 и Файл входных данных модуля 1769-IF8 

на стр. 3-21. 

Контроллер получает от модуля дополнительный код 

преобразованного в двоичную форму значения аналогового сигнала. 

Обычно это происходит в конце программного цикла, либо по 

команде из управляющей программы. Если ни контроллер, ни модуль 

не находят ошибок в ходе передачи данных, последние используются 

для обработки программой. 

Модули вывода

Модули вывода контролируют соответствие сигнала выходному 

диапазону канала, а также проверяют выходные линии на обрыв и 

чрезмерное сопротивление нагрузки (только в токовом режиме). В 

любом из перечисленных случаев устанавливается соответствующий 

бит в слове состояния канала. Слово состояния канала описано в 

разделе Файл выходных данных модуля 1769-OF2 на стр. 4-2 и Файл 

выходных данных модулей 1769-OF8C и -OF8V на стр. 4-19. 

Модуль вывода принимает от контроллера шины дополнительный 

код двоичного значения. Обычно это происходит в конце 

программного цикла, либо по команде из управляющей программы. 

Если ни контроллер, ни модуль не находят ошибок в ходе передачи 

данных, модуль вывода преобразует данные в выходной аналоговый 

сигнал.
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Порядок работы модуля

Блок-схема модуля ввода

Входная схема модуля ввода состоит из четырех дифференциальных 

аналоговых входов, подключенных через мультиплексор к одному 

аналого-цифровому преобразователю (АЦП).   

АЦП осуществляет преобразование поданного на него аналогового 

сигнала в цифровое значение, которое и передается контроллеру.  

Мультиплексор поочередно подключает входные каналы модуля к 

АЦП.

Рис. 1.5 Блок-схема модуля 1769-IF4 
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Рис. 1.6 Блок-схема модуля 1769-IF8
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Блок-схема модуля вывода

В модуле вывода для преобразования полученных от контроллера 

цифровых значений в аналоговый выходной сигнал используется 

цифро-аналоговый преобразователь (ЦАП).

Рис. 1.7 Блок-схема модуля 1769-OF2
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Рис. 1.8 Блок-схема модулей 1769-OF8C и -OF8V 

На следующей схеме показан только один из восьми выходов. Для 

каждого из аналоговых выходов реализован только один из 

показанных штриховыми линиями блоков. В состав модуля 1769-OF8C 

входят только блоки с выходом по току, а в состав модуля 1769-OF8V - 

только с выходом по напряжению.

Калибровка модулей в условиях эксплуатации

Модули ввода 1769-IF4 и -IF8 после первого включения канала 

выполняют его автоматическую калибровку. Кроме того, если 

настройки данного и последнего опрошенного каналов различны, 

автоматическая калибровка выполняется как часть процесса 

перенастройки.

Калибровка модулей вывода 1769-OF2, -OF8C и -OF8V гарантируется 

их конструкцией. Калибровка в условиях эксплуатации не требуется.
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Раздел 2

Установка и подключение

В данном разделе рассматриваются следующие вопросы:

− определение потребностей модулей в питании

− предотвращение электростатических повреждений

− установка модуля

− подключение клеммной колодки модуля

− подключение  к устройствам ввода

− подключение к устройствам вывода

Совместимость с 
Директивами ЕС

Данное изделие утверждено для установки в пределах Европейского 

союза и стран EEA. Оно разработано и прошло испытания в 

соответствии со следующими директивами.

Директива об электромагнитной совместимости

Аналоговые модули прошли испытания на соответствие требованиям 

директивы 89/336/EEC об электромагнитной совместимости и 

следующим стандартам, полностью или частично, 

документированным в файле технического описания конструкции:

− EN 50081-2 "ЭМС. Излучение. Групповой стандарт. Часть 2, 

промышленные условия"

− EN 50082-2 "ЭМС. Устойчивость. Групповой стандарт. Часть 2, 

промышленные условия"

Данное изделие предназначено для использования в промышленных 

условиях.

Директива о низком напряжении

Данное изделие прошло испытания на соответствие требованиям 

директивы 73/23/EEC о низком напряжении и соответствует 

требованиям безопасности, описанным в стандарте EN 61131-2, 

"Программируемые контроллеры, часть 2, требования к 

оборудованию и испытания".

Вся необходимая в соответствии с этим стандартом информация 

приведена в соответствующих разделах настоящего издания, а также 

следующих изданиях Allen-Bradley:

− "Промышленная автоматика. Рекомендации по подключению, 

заземлению и защите от помех", издание 1770-4.1

− "Автоматические системы. Каталог", издание B113
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Потребности в питании Модули, посредством интерфейса шины, получают от системного 

источника питания напряжения +5 и +24В.  На некоторые модули 

можно также подать напряжение 24 В от внешнего источника питания, 

подключенного к клеммной колодке блоку модуля.

Табл. 2.1 Максимальный ток утечки

Общие замечания Модули ввода-вывода Compact пригодны для работы в 

промышленных условиях при условии установки в соответствии с 

данными инструкциями. Данное оборудование предназначено, в 

частности, для работы в чистых сухих помещениях (степень 

загрязненности 2(1)), в цепях не выше второй категории 

перенапряжения (2) (IEC 60664-1).(3)

Модуль +5 В +24 В

1769-IF4 (Серия А)

120 мА

-

1769-IF4 (Серия B) 60 мА(1)

(1) При использовании дополнительного питания 24 В (класс 2), ток утечки через линию +24 В 

шины равен 0 мА.

1769-IF8 (Серия А) 70 мА

1769-OF2 (Серия A) 120 мА -

1769-OF2 (Серия B) 120 мА(1)

1769-OF8С (Серия A)

145 мА
160 мА(1)

1769-OF8V (Серия A) 125 мА(1)

(1) Степень загрязнения 2 предусматривает, что в помещении обычно имеют место 

непроводящие загрязнения, за исключением эпизодических временных накоплений 

проводящего конденсата.

(2) Категория перенапряжения II определяет уровень нагрузки электрической 

распределительной системы. Данная категория предусматривает, что напряжения 

переходных процессов контролируемы и не превосходят максимально допустимых 

импульсных напряжений изоляции изделия.

(3) Степень загрязнения 2 и категория перенапряжения II являются обозначениями 

Международной электротехнической комиссии (IEC).
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Замечания о работе в опасных зонах

Данное оборудование пригодно для работы только в опасных зонах 

класса I, раздела 2, групп A, B, C и D и в неопасных зонах. При работе в 

опасных зонах следует принимать во внимание следующее 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ:

Предотвращение электростатических разрядов

ВНИМАНИЕ
ОПАСНОСТЬ ВЗРЫВА

− Замена компонентов может привести к 

непригодности изделия для работы в опасных 

зонах класса I, раздел 2.

− При работе в опасных зонах запрещается 

производить замену компонентов или отключать 

оборудование при включенном питании.

− При работе в опасных зонах запрещается 

подключать и отключать компоненты при 

включенном питании.

− Данное изделие должно устанавливаться в 

корпусе.

− Вся проводка должна соответствовать 

требованиям NEC, статья 501-4(b).

ВНИМАНИЕ
Электростатический разряд может повредить 

интегральные микросхемы или полупроводники, 

если коснуться контактов разъема шины аналогового 

модуля ввода-вывода или клеммного блока модуля 

ввода.  При обращении с модулями принимайте во 

внимание следующие рекомендации:

− Коснитесь заземленного объекта, чтобы сбросить 

статический заряд.

− Носите проверенный заземляющий браслет.

− Не касайтесь разъема шины или его контактов.

− Не касайтесь схемных компонентов внутри 

модуля.

− Используйте защищенные от статического 

разряда рабочие станции, если таковые имеются.

− Храните неиспользуемые модули в специальном 

корпусе, защищающем от статических разрядов.
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Отключение питания

Снижение уровня шума

В большинстве случаев требуется установка специальных 

промышленных корпусов, предназначенных для защиты от 

электрических помех. Аналоговые устройства ввода и вывода 

чрезвычайно чувствительный к электрическим помехам. Эти помехи 

накладываются на входные аналоговые сигналы, что приводит к 

снижению точности модуля.

В целях снижения неблагоприятных воздействий наводимых 

электрических помех и тепла, устанавливайте модули группами. При 

выборе места установки аналогового модуля примите во внимание 

следующие соображения: Расположите модуль:

− вдали от источников электрических помех, таких как жесткие 

контактные выключатели, реле и двигатели переменного тока;

− вдали от модулей, излучающих большое количество тепла, таких 

как 1769-IA16. Теплоотдача модуля указана в его спецификации.

Кроме того, следует прокладывать экранированные кабели и витые 

пары, по которым передаются входные и выходные аналоговые 

сигналы вдали от высоковольтной проводки.

ВНИМАНИЕ
Отключайте питание перед снятием или установкой 

модуля. В противном случае может возникнуть 

электрическая дуга, которая по следующим 

причинам может стать причиной травм и 

повреждения объектов собственности.

− В момент образования дуги полевым 

устройствам системы могут быть переданы 

ложные сигналы, в результате чего управляемые 

объекты могут совершать непреднамеренные 

движения.

− При работе в опасных условиях дуга может быть 

причиной взрыва.

− Электрическая дуга является причиной 

чрезмерного износа контактов разъемов модуля 

и контроллера, что может привести к 

преждевременному выходу системы из строя.
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Защита печатной платы от загрязнения

Печатные платы аналоговых модулей необходимо защищать от 

попадания грязи, масла, влаги и других загрязнений, переносимых по 

воздуху. Поэтому для установки системы следует использовать 

подходящий для конкретных условий корпус. Внутреннюю часть 

корпуса следует поддерживать в чистоте. Дверца корпуса по 

возможности должна быть закрыта.

Сборка системы Модуль может быть прикреплен к контроллеру или к соседнему 

модулю ввода-вывода как до, так и после установки системы. 

Инструкции по установке приводятся в разделе Установка на панель с 

помощью шаблона на стр. 2-7 или Установка на DIN-рейку на стр. 2-8. 

Порядок работы с уже установленной системой описан в разделе 

Замена одного модуля в системе на стр. 2-9.

Рис. 2.1 Сборка системы ввода-вывода Compact

1. Отключите питание.

2. Убедитесь в том, что рычаг шины устанавливаемого модуля 

разблокирован (находится в крайнем правом положении).

3. Соедините модуль с соседним модулем (или контроллером) при 

помощи верхнего и нижнего шлицевых пазов (1).

4. Переместите модуль вдоль шлицевых пазов, так чтобы разъемы 

шины (2) поравнялись друг с другом.

5. Слегка подайте рычаг шины назад, чтобы освободить 

установочное ушко (3). Воспользуйтесь пальцем или небольшой 

отверткой.

6

5

4

3

1

1
2
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6. Для того чтобы обеспечить обмен информацией между 

контроллером и модулем, переведите рычаг шины в крайнее 

левое (4) положение до щелчка. Убедитесь в том, что он 

надежно зафиксирован.

7. Установите заглушку с оконечной нагрузкой (5) на последний 

модуль системы, как и раньше используя шлицевые пазы. 

8. Зафиксируйте заглушку с оконечной нагрузкой (6). 

Установка

Минимальное расстояние

В целях обеспечения надлежащей вентиляции устройства, 

необходимо, чтобы минимальное расстояние, отделяющее его от 

стенок корпуса, кабелепроводов, соседнего оборудование и т. п., 

составляло не менее 50 см (2 дюйма)

ВНИМАНИЕ
При установке модулей ввода-вывода очень 

важно, чтобы разъемы шины надежно 

соединились друг с другом, обеспечив 

надлежащее электрическое соединение.

ВАЖНО

Для этой цели следует использовать правую или 

левую заглушки 1769-ECR или 1769-ECL.

ВНИМАНИЕ
При установке устройств на панель или DIN-рейку 

необходимо предотвратить попадание сора 

(металлической стружки, кусков провода и т. п.) 

внутрь модулей. В противном случае при включении 

питания модуль может выйти из строя.
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Рис. 2.2 Требования по размещению

Установка на панели

При установке на панель каждый модуль закрепляется на ней двумя 

винтами. Используйте винты M4 или винты #8 с плоскоконической 

головкой.

Рис. 2.3 Установка на панель с помощью шаблона

Рис. 2.4 Установка на панель с помощью шаблона (модуль 1769-IF8)
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Данный размер приводится в документации на контроллер.

Для двух и более модулей: (кол-во модулей-1) X 35 мм.
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ПРИМЕЧАНИЕ: Все размеры указаны 

в мм (дюймах). Допуск на расстояние 

между отверстиями: ±0,04 мм.

l Mounting
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Данный размер приводится в документации на контроллер.

Расстояние для модулей одинарной ширины 35 мм.

ПРИМЕЧАНИЕ: Допуск на расстояние 

между отверстиями: ±0,04 мм.

Расстояние для модулей полуторной ширины 52,5 мм

При работе одновременно с модулями 

одинарной и полуторной ширины (например 

1769-OA16), располагайте отверстия через 

каждые 17,5 мм.
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Последовательность действий при установке на панель с 

использованием модулей в качестве шаблона

Следующая последовательность действий позволяет использовать 

предварительно собранные модули в качестве шаблона для 

сверления отверстий в панели. При работе с достаточно сложным 

оборудованием можно использовать шаблон, описанный в разделе 

стр. 2-7. Так как на расстояние между установочными отверстиями 

установлен определенный допуск, важно придерживаться следующей 

последовательности действий:

1. Соберите не более трех модулей на чистой рабочей 

поверхности.

2. Используя собранные модули в качестве шаблона, аккуратно 

отметьте на панели центры всех установочных отверстий.

3. Вновь положите собранные модули, включая ранее 

установленные, на чистую рабочую поверхность.

4. Просверлите установочные отверстия для винтов 

рекомендованного размера (М4 или #8).

5. Вновь поместите модули на панель и проверьте правильность 

расположения отверстий.

6. Закрепите модули на панели при помощи установочных винтов.

7. Выполните действия 1-6 для всех оставшихся модулей.

Установка на DIN-рейку

Модули могут устанавливаться на DIN-рейки следующих размеров: 

35 x 7,5 м (EN 50 022 - 35 x 7.5) или 35 x 15 мм (EN 50 022 - 35 x 15).

Перед установкой модуля на DIN-рейку, закройте защелки последней. 

Установите крепление модуля на DIN-рейку. Защелки разожмутся и 

зафиксируют модуль на месте.

СОВЕТ

Если устанавливается большее количество модулей, 

закрепите только последний модуль группы, 

отложив другие в сторону. Это позволит сократить 

время на сверление отверстий под следующую 

группу.
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Замена одного модуля в 
системе

Замена модуля может быть произведена без снятия системы с панели 

(или DIN-рейки). Выполните следующие действия:

1. Отключите питание. См. важное замечание на 2-4.

2. Открутите оба установочных винта модуля, подлежащего 

замене (или откройте защелки DIN-рейки с помощью плоской 

или крестовой отвертки).

3. Переместите рычаг шины в правое положение 

(разблокировано), чтобы отключить модуль от шины.

4. Переместите в правое положение рычаг шины модуля, 

расположенного справа от подлежащего замене, чтобы 

отделить эти модули друг от друга.

5. Осторожно сдвиньте отключенный от системы модуль вперед. 

Если движение модуля затруднено, убедитесь в том, что он 

отключен от шины,  а оба установочных винта удалены (защелки 

DIN-рейки разжаты).

6. Перед установкой нового модуля убедитесь в том, что рычаги 

шины этого модуля и модуля, расположенного справа от него, 

разблокированы, то есть находятся в крайнем правом 

положении.

7. Поставьте новый модуль в открытый слот.

8. Соедините модули друг с другом, переместив в 

заблокированное (крайнее левое) положение рычаг шины 

нового модуля, и модуля, расположенного справа от него.

9. Ввинтите установочные винты (или защелкните модуль на 

DIN-рейке).

СОВЕТ

Может понадобиться немного раскачать модуль 

возвратно-поступательными движениями, либо, 

если модуль установлен на панели, ослабить 

установочные винты соседних модулей.
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Переключатель выбора 
внешнего источника 
питания

Аналоговые модули оснащены переключателем, которой позволяет 

при необходимости подключить к модулю внешний источник питания 

24 В. Этот переключатель находится в нижней левой части печатной 

платы модуля, как показано ниже. Если выключатель находится в 

верхнем положении (по умолчанию), питание 24 В поступает от 

источника питания системы 1769 по шине ввода-вывода. Если 

переключатель находится в нижнем положении, питание поступает от 

внешнего источника.

Подключите внешний источник питания к клеммной колодке модуля. 

Внешний источник питания должен относиться к классу 2, напряжение 

питания должно находиться в пределах от 20,4 до 26,4 В, а 

максимальный ток - соответствовать потребностям модулей в данной 

системе. См. Максимальный ток утечки на стр. 2-2.

Рис. 2.5 Переключатель выбора внешнего источника питания

Подключение полевых 
устройств

Заземление

Данноые модули предназначены для установки на хорошо 

заземленной монтажной поверхности, например - на металлической 

панели. Организация дополнительного заземления установочных 

ушек модулей или DIN-рейки (если таковая используется) требуется 

только при невозможности заземления монтажной поверхности. 

Более подробная информация приводится в издании Allen-Bradley 

1770-4.1, "Промышленная автоматика. Рекомендации по 

подключению, заземлению и защите от помех". 

ВАЖНО

Переключатель выбора внешнего источника питания 

имеется только на модулях 1769-IF4 и -OF2 серии B.
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Рекомендации по подключению системы

При подключении системы следует принять во внимание следующие 

соображения:

Все модули

− Все нейтральные линии аналогового модуля (ANLG COM) 

соединены друг с другом. Внутри модуля нейтральная линия 

(ANLG COM) не заземлена.

− Каналы не изолированы друг от друга.

− Не используйте в качестве точек соединения клеммы NC.

− Для того чтобы обеспечить оптимальную точность, следует 

ограничить общее сопротивление проводов за счет 

максимального сокращения их длины. Расположите систему 

ввода-вывода как можно ближе к датчикам и исполнительным 

элементам.

− Используйте экранированный кабель Belden™ 8761 или 

аналогичный.

− Экранированный провод заземления должен быть как можно 

короче. 

− При нормальных условиях провод заземления и его экран 

следует подключить к установочным винтам со стороны модуля 

ввода-вывода.(1)

Модули ввода 1769-IF4 и -IF8

− Если для питания аналоговых входных устройств используются 

разные источники питания, их нейтральные линии необходимо 

соединить друг с другом.

− Модули 1769-IF4 и -IF8 не поддерживают аналоговые источники 

сигнала с токовыми петлями. Используйте источник питания, 

соответствующим спецификации на входной передатчик.

− Дифференциальные аналоговые входы более устойчивы к 

помехам, чем несимметричные.

− Напряжения Vвх+, V/Iвх- и Iвх+ модулей 1769-IF4 и -IF8 должно 

находиться в пределах ±10 В относительно нейтрального 

провода.

(1) При наличии высокочастотных помех может потребоваться заземлить экраны кабелей через 

установочные винты модуля, а со стороны датчика установить конденсатор емкостью 0,1 

мкФ.
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Модули вывода 1769-OF2, -OF8C и -OF8V

− Выходные напряжения аналоговых модулей (Vвых 0+ и Vвых 1+ 

для 1769-OF2, Vвых 0+ ... Vвых 7+ для 1769-OF8V) задаются 

относительно ANLG COM. Сопротивление нагрузки выходного 

канала должно быть не менее 1 кОм.

− Выходные токи аналоговых модулей (Iвых 0+ и Iвых 1+ для 

1769-OF2, Iвых 0+ ... Iвых 7+ для 1769-OF8С) складываются и 

возвращаются в модуль по линии ANLG COM. Сопротивление 

нагрузки выходного канала должно быть в пределах от 0 до 500 

Ом.

Влияние полного сопротивления длинных кабелей и датчиков 

на точность модуля ввода

Длина кабеля между датчиком и модулем 1769-IF4 или -IF8 может 

влиять на точность данных, поступающих от модуля.

Рис. 2.6 Точность модуля ввода

Где:

Rк = Сопротивление кабеля (одной жилы), зависящее от его
        длины

Rи = Полное сопротивление источника (аналогового датчика)

Rвх = Полное сопротивление входного канала
(220 кОм для 1769-IF4 и -IF8)

Vи = Напряжение источника (напряжение на выходе датчика)

Vвх = Напряжение, измеряемое модулем ввода

%Aвх = Точность системы в зависимости от полного 
сопротивления датчика и кабеля, выраженная в процентах.

Например, для двухжильного экранированного кабеля Belden 8761: 

Rк = 16 Ом /1000 футов

Rи = 0 (идеальный датчик)
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С увеличением полного сопротивления датчика (Rи) и/или 

сопротивления кабеля (Rк) точность системы падает. Если ошибка, 

возникающая из-за неточности, оказывает значительное влияние на 

работу системы, ее можно скомпенсировать. Для этого управляющая 

программа должна производить вычисления по следующей формуле.

Влияние полного сопротивления выходного устройства и 

кабеля на точность модуля вывода

Максимальное значение полного выходного сопротивления показано 

в следующем примере. При этом значении сопротивления 

погрешность выходного напряжения наиболее велика.

Табл. 2.2 Влияние длины кабеля на точность модуля ввода

Длина кабеля (м) Сопротивление кабеля, Rк 
(Ом)

Влияние на точность 
модуля ввода

50 2.625 0.00238%

100 5.25 0.00477%

200 10.50 0.00954%

300 15.75 0.0143%

СОВЕТ

Использование токовой петли позволяет исключить 

влияние полного сопротивления кабеля и датчика на 

точность работы модуля.
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Рис. 2.7 Точность модуля ввода

Где:

Rк =  Сопротивление кабеля (одной жилы), 
        зависящее от его длины

Rи = Полное сопротивление источника
(15 Ом для 1769-OF2 и 1 Ом для 1769-OF8V)

Rвх = Полное сопротивление входного канала
(220 кОм для 1769-IF4)

Vи = Напряжение на выходе 1769-OF2

Vвх = Напряжение, измеряемое модулем ввода

%Aвх = Точность системы в зависимости от полного 
 сопротивления датчика и кабеля, выраженная в процентах.

Например, для двухжильного экранированного кабеля Belden 8761 и 

модуля ввода 1769-IF4:

Rк = 16 Ом/1000 футов

Rи = 15 Ом 
Rвх = 220 кОм

Табл. 2.3 Влияние полного выходного сопротивления и длины кабеля на 
точность

Длина кабеля (м) Сопротивление кабеля 
Rк (Ом)

Влияние на точность 
модуля ввода

50 2.625 0.00919%

100 5.25 0.01157%

200 10.50 0.01634%

300 15.75 0.02111%
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С увеличением полного выходного сопротивления (Rи) и/или 

сопротивления кабеля (Rк) точность системы падает. Если ошибка, 

возникающая из-за неточности, оказывает значительное влияние на 

работу системы, ее можно скомпенсировать. Для этого управляющая 

программа должна производить вычисления по следующей формуле.

СОВЕТ

Использование токовой петли позволяет исключить 

влияние полного сопротивления кабеля и датчика на 

точность работы модуля.
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Маркировка контактов

В комплект поставки модуля входит съемная бирка для маркировки 

контактов. Снимите бирку с дверцы модуля, нанесите несмываемыми 

чернилами обозначения всех контактов и установите бирку обратно 

на дверцу. Маркировка (идентификаторы) будет видна при закрытой 

дверце модуля.

Рис. 2.8 Маркировка контактов

Снятие клеммной колодки с предохранительной крышкой

При подключении полевых устройств к модулю снимать клеммную 

колодку не обязательно. Если клеммная колодка снята, необходимо 

нанести на наклейку, расположенную на ее боковой поверхности, 

информацию о слоте, где установлен модуль, и типе последнего. 

Положение съемной клеммной колодки можно обозначить, обведя 

кружком букву "R" (правый) или "L" (левый).

Рис. 2.9 Клеммная колодка с предохранительной крышкой

 

подключение 

клеммной 

колодки с 

предохранительной 

крышкой

верхний винт 

нижний винт 

SLOT # _____

MODULE TYPE ______
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Для того чтобы снять клеммную колодку, ослабьте верхний и нижний 

винты держателя. По мере откручивания винтов колодка будет 

выступать из модуля. Устанавливая клеммную колодку на место, 

закручивайте винты держателя с моментом 0,46 Нм (4,1 

фунт-сила-дюймов).

Подключение клеммной колодки с предохранительной 

крышкой

При подключении проводки к клеммной колодке предохранительная 

крышка остается на месте.

1. Ослабьте винт контакта, к которому нужно подключить провод.

2. Подключение необходимо осуществлять снизу вверх, начиная с 

нижних контактов.

3. Поместите провод под прижимную пластину контакта. При 

подключении можно использовать зачищенные провода или 

провода с контактными наконечниками длиной до 6,35 мм (0,25 

дюйма).

4. Затяните винт контакта, так чтобы провод оказался зажат под 

прижимной пластиной. Рекомендуемый момент затяжки винта 

контакта - 0,68 Нм (6 фунт-сила-дюймов).

СОВЕТ

Винты контактов могут быть полностью отвинчены. 

Поэтому можно использовать провода с кольцевыми 

наконечниками. Максимальный внешний диаметр 

наконечника - 1/4 дюйма, минимальный внутренний 

диаметр - 0,139 дюйма (M3,5).

СОВЕТ

При необходимости снять предохранительную 

крышку, вставьте отвертку в одно из отверстий для 

проводки, имеющих квадратное сечение, и, действуя 

ею как рычагом, аккуратно поднимите крышку. 

Установить снятую предохранительную крышку на 

место можно только после отключения всех 

подключенных к клеммной колодке проводов.
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Диаметр провода и момент затяжки винта контакта

К каждому контакту можно подключить до двух проводов.

Табл. 2.4 Параметры подключаемых проводов

Подключение модулей

После того как аналоговый модуль будет надлежащим образом 

установлен, выполните следующие действия для его подключения. 

Для того чтобы модуль работал правильно и был защищен от 

электрических помех, используйте кабель Belden™ 8761 

(экранированный, витая пара) или аналогичный.

Рис. 2.10 Кабель Belden 8761

Тип провода Диаметр 
провода

Момент затяжки 
винта контакта

Момент затяжки 
стопорного винта

Одножильный 
провод

Cu-90°C (194°F) #14 - #22 AWG 0,68 Нм 0,46 Нм 

Многожильный 
провод

Cu-90°C (194°F) #16 - #22 AWG 0,68 Нм 0,46 Нм 

ВНИМАНИЕ
Во избежание поражения электрическим током при 

подключении модулей к источникам аналоговых 

сигналов необходимо проявлять осторожность. 

Перед подключением каких-либо аналоговых 

модулей отключите напряжение, поступающее от 

системного и любых других источников питания.

ВНИМАНИЕ
При подключении модулей избегайте подключения 

источников напряжения к входным каналам, 

настроенным на прием токовых сигналов. Это может 

привести к неправильной работе модуля или 

повреждению источника напряжения. 

Никогда не подключайте источники тока или 

напряжения к выходным аналоговым каналам.

кабель

сигнальный 

провод

сигнальный 

провод провод 

заземления

экран из фольги сигнальный 

провод

сигнальный 

провод

Обрежьте 

экран из 

фольги и 

провод 

заземления
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Для подключения модуля выполните следующие действия

1. Снимите немного изоляции с обоих сторон кабеля, обнажив 

отдельные провода.

2. Обрежьте сигнальные провода, оставив концы длиной 2 дюйма. 

Снимите с проводов изоляцию, обнажив концы длиной около 

3/16 дюйма (5 мм). 

3. На одном из концов кабеля скрутите друг с другом провод 

заземления и экран.

При нормальных условиях провод заземления и его экран 

следует заземлить со стороны модуля ввода-вывода. Провод 

заземления должен быть как можно короче.

При наличии высокочастотных помех может потребоваться 

заземлить экраны кабелей через установочные винты модуля, а 

со стороны датчика (нагрузки) установить конденсатор емкостью 

0,1 мкФ.

4. На другом конце кабеля провод заземления и экран следует 

обрезать.

5. Подключите сигнальные провода к клеммной колодке, как 

указано в разделе Подключение аналоговых модулей ввода на 

стр. 2-20 и Подключение аналоговых модулей вывода на стр. 

2-25. Подключите другой конец кабеля к входному или 

выходному аналоговому устройству.

6. Выполните действия 1-5 для всех остальных каналов модуля.

Бирка для маркировки контактов

В комплект поставки модуля входит съемная бирка для маркировки 

контактов. Снимите бирку с дверцы модуля, нанесите несмываемыми 

чернилами обозначения всех контактов и установите бирку обратно 

на дверцу. Маркировка (идентификаторы) будет видна при закрытой 

дверце модуля.

ВНИМАНИЕ
Снимайте изоляцию с осторожностью. 

Попадание внутрь модуля фрагментов кабеля 

может привести к его выходу из строя при 

включении.
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Подключение аналоговых модулей ввода

Рис. 2.11 Схема расположения контактов модуля 1769-IF4

Рис. 2.12 Схема подключения модуля 1769-IF4 (дифференциальные входы)

(1) Внешний источник питания должен относиться к классу 2, напряжение питания должно 

находиться в пределах от 20,4 до 26,4 В. Минимальный ток на один модуль ввода - 60 мА.

(2 ) Доступно на модулях серии B и более поздних.
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Рис. 2.13 Схема подключения модуля 1769-IF4 (датчики несимметричного 
типа)

(1) Внешний источник питания должен относиться к классу 2, напряжение питания должно 

находиться в пределах от 20,4 до 26,4 В. Минимальный ток на один модуль ввода - 60 мА.

(2 ) Доступно на модулях серии B и более поздних.
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Рис. 2.14 Схема подключения модуля 1769-IF4 (датчики разных типов)

(1) Внешний источник питания должен относиться к классу 2, напряжение питания должно 

находиться в пределах от 20,4 до 26,4 В. Минимальный ток на один модуль ввода - 60 мА.

(2) Доступно на модулях серии B и более поздних.
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Рис. 2.15 Схема расположения контактов модуля 1769-IF8

Рис. 2.16 Схема подключения модуля 1769-IF8 (дифференциальные входы)
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Рис. 2.17 Схема подключения модуля 1769-IF8 (датчики несимметричного 
типа)

(1) Внешний источник питания должен относиться к классу 2, напряжение питания должно 

находиться в пределах от 20,4 до 26,4 В. Минимальный ток на один модуль ввода - 60 мА.

Рис. 2.18 Схема подключения модуля 1769-IF8 (датчики разных типов)

(1) Внешний источник питания должен относиться к классу 2, напряжение питания должно 

находиться в пределах от 20,4 до 26,4 В. Минимальный ток на один модуль ввода - 60 мА.
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Подключение аналоговых модулей вывода

Рис. 2.19 Схема расположения контактов модуля 1769-OF2

Рис. 2.20 Схема подключения модуля 1769-OF2

(1) Внешний источник питания должен относиться к классу 2, напряжение питания должно 

находиться в пределах от 20,4 до 26,4 В. Минимальный ток на один модуль вывода - 120 мА.
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Рис. 2.21 Схема расположения контактов модуля 1769-OF8C

Рис. 2.22 Схема подключения модуля 1769-OF8С

(1) Внешний источник питания должен относиться к классу 2, напряжение питания должно 

находиться в пределах от 20,4 до 26,4 В. Минимальный ток на один модуль вывода - 120 мА.
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Раздел 3

Данные, информация о состоянии и 
настройка каналов модулей ввода

В данном разделе рассматривается таблица данных, слова состояния 

и настройки каналов модулей ввода. Ниже приведены сведения о 

модуле 1769-IF4. Сведения о модуле 1769-IF8 приведены на стр. 3-19.

Адресация модуля ввода 
1769-IF4

На схеме распределения памяти модуля 1769-IF4 показаны таблицы 

входных данных и настроек. Подробная информация о таблице 

входных данных приводится в разделе Файл входных данных модуля 

1769-IF4 на стр. 3-3.

Рис. 3.1 Схема распределения памяти модуля 1769-IF4
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Таблица входных данных модуля 1769-IF4

Файл входных данных модуля 1769-IF4 представляет собой слова 

данных и биты состояния. Во входных словах 0-3 хранятся входные 

данные, которые представляют собой значения аналогового сигнала, 

полученные в каналах 0-3 соответственно. Эти значения 

действительны только при условии, что работа соответствующего 

канала разрешена, а модуль работает без ошибок. Входные слова 4 и 

5 предназначены для хранения битов состояния. Эта информация 

действительна, только если работа соответствующего канала 

разрешена.

Файл настроек модуля 1769-IF4

В файле настроек содержится информация, используемая для 

определения порядка работы отдельных каналов. Более подробно 

файлы настроек рассмотрены в разделе Файл настроек модуля 

1769-IF4 на стр. 3-5.

СОВЕТ
Получить информацию из файла входных данных 

можно с помощью экрана настройки программного 

обеспечения.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживает программный 

доступ к файлу настроек. Более подробная 

информация об этом приводится в руководстве 

пользователя конкретного контроллера.
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Файл входных данных 
модуля 1769-IF4

Таблица входных данных модуля позволяет считывать информацию 

из файла входных данных для дальнейшего использования 

управляющей программой. Возможно чтение по словам и по битам. 

Структура таблицы данных показана ниже.

Значения входных данных модуля 1769-IF4

В словах 0-3 хранятся преобразованные в цифровую форму 

аналоговые входные данные, полученные от полевого устройства. 

Старшим битом (MSB) является знаковый.

Биты состояния общего назначения (S0 - S3)

В слове 4 (биты 0-3) содержится общая информация о состоянии 

входных каналов 0-3. Если тот или иной из этих битов имеет значение 

1, в соответствующем канале произошла ошибка. Значение бита 

общего состояния канала вычисляется как логическое ИЛИ 

соответствующих битов признака выхода за пределы диапазона.

Биты признака переполнения (O0 - O3)

Биты признака переполнения в каналах 3-0 содержатся в битах 8, 10, 

12 и 14 слова 5 соответственно. Они используются независимо от 

выбора типа входных данных. Если какой-либо из битов имеет 

значение 1, сигнал в соответствующем канале вышел за верхнюю 

границу рабочего диапазона. При этом модуль продолжает 

преобразование аналогового сигнала, но в память записывается 

значение, равное максимально допустимому. Бит признака 

переполнения автоматически сбрасывается в 0, когда аналоговый 

сигнал возвращается в пределы нормального рабочего диапазона.

Табл. 3.1 Таблица входных данных модуля 1769-IF4

Слово/Бит 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Слово 0 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 0

Слово 1 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 1

Слово 2 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 2

Слово 3 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 3

Слово 4 Не используется (биты установлены в 0) S3 S2 S1 S0

Слово 5 U0 O0 U1 O1 U2 O2 U3 O3 Установлено в ноль 
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Биты признака потери значимости (U0 - U3)

Биты признака потери значимости в каналах 3-0 содержатся в битах 9, 

11, 13 и 15 слова 5 соответственно. Они используются независимо от 

выбора типа входных данных. Если какой-либо из битов имеет 

значение 1, сигнал в соответствующем канале вышел за нижнюю 

границу рабочего диапазона. Кроме того, это может служить 

признаком обрыва цепи, если модуль настроен на работу в диапазоне 

4-20 мА. При этом модуль продолжает преобразование аналогового 

сигнала, но в память записывается значение, равное минимально 

допустимому. Бит признака потери значимости автоматически 

сбрасывается в 0, когда аналоговый сигнал возвращается в пределы 

нормального рабочего диапазона.
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Файл настроек модуля 
1769-IF4

Файл настроек позволяет определить порядок работы каждого из 

каналов. С его помощью устанавливаются такие параметры, как тип 

входа или формат данных. Этот файл доступен как для чтения, так и 

для записи. По умолчанию вся таблица настроек модуля заполняется 

нулями. В следующей таблице приведена структура файла настроек 

каналов.

Изменение файла настроек обычно осуществляется с помощью экрана 

настройки программного обеспечения. Более подробная информация 

по настройке модуля с помощью MicroLogix 1500 и RSLogix 500 

приводится в Приложении В, CompactLogix и RSLogix 5000 - в 

Приложении С, 1769-ADN DeviceNet и RSNetWorx - в Приложении D.

Кроме того, файл настроек может быть изменен из прикладной 

программы, если эта возможность поддерживается контроллером. 

Структура и значения битов показаны разделе в Настройка каналов на 

стр. 3-5. 

Настройка каналов

Слова настройки каналов состоят из битовых полей, значения которых 

определяют порядок работы канала. Описание полей, их допустимые 

значения и пояснения к ним приведены в следующей таблице.  По 

умолчанию все биты файла настроек по умолчанию имеют нулевое 

значение..

Табл. 3.2 Таблица настроек модуля 1769-IF4(1)

Слово/Бит 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Слово 0
Разрешить 

канал 0

Выбор формата 
входных данных 

в канале 0

Выбор 
типа/диапазона 

входных данных в 
канале 0

Зарезервировано
Выбор фильтра 

входных данных в 
канале 0

Слово 1
Разрешить 

канал 1

Выбор формата 
входных данных 

в канале 1

Выбор 
типа/диапазона 

входных данных в 
канале 1

Зарезервировано
Выбор фильтра 

входных данных в 
канале 1

Слово 2
Разрешить 

канал 2

Выбор формата 
входных данных 

в канале 2

Выбор 
типа/диапазона 

входных данных в 
канале 2

Зарезервировано
Выбор фильтра 

входных данных в 
канале 2

Слово 3
Разрешить 

канал 3

Выбор формата 
входных данных 

в канале 3

Выбор 
типа/диапазона 

входных данных в 
канале 3

Зарезервировано
Выбор фильтра 

входных данных в 
канале 3

(1) Возможность программного изменения этих значений поддерживается не всеми контроллерами. Более подробная информация приводится в 

документации на контроллер.
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Табл. 3.3 Биты слов настройки каналов 0-3

Бит(ы) Определение
Значения

Описание
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

0 - 3 Выбор входного 
фильтра

Не 
использу

ется

0 0 0 0 60 Гц

0 0 0 1 50 Гц

0 0 1 0 Не используется

0 0 1 1 250 Гц

0 1 0 0 500 Гц

Не используется(1)

4 - 7 Резерв Резерв(2)

8 - 11 Выбор 
типа/диапазона 
входных данных

0 0 0 0 -10 ... +10 В

0 0 0 1 0...5 В

0 0 1 0 0...10 В

0 0 1 1 4...10 мА

0 1 0 0 1...5 В

0 1 0 1 0 ... 20 мА

Не используется1

12-
14

Выбор формата
входных данных

0 0 0 Необработанные/
пропорциональ-
ные данные

0 0 1 Величины, 
выраженные в 
определенных 
единицах 
измерения

0 1 0 Масштабирован-
ные данные для 

ПИД-управления(3)

0 1 1 Величины, 
выраженные в 
процентах

Не используется1

15 Разрешить канал 1 Разрешено

0 Запрещено

(1) Любые попытки записи неверных (неиспользуемых) значений в любые поля выбора приводят к возникновению ошибок в настройке. См. Ошибки 

настройки на стр. 5-7.

(2) Если зарезервированные биты имеют значение, отличное от нуля, возникает ошибка настройки.

(3) Этот диапазон используется для работы функции ПИД-управления контроллера MicroLogix 1500, а также контроллеров PLC и SLC. Контроллеры 

Logix для работы функций ПИД-управления могут использовать этот или один из других диапазонов.
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Разрешение/запрещение канала

Данная настройка позволяет разрешать или запрещать работу 

отдельных каналов.

Выбор входного фильтра

Поле выбора входного фильтра позволяет задать для каждого 

входного канала (0-3) частоту фильтра. Кроме того, по значению этого 

поля система может определить, какой входной фильтр используется. 

Частота фильтра описанным ниже образом влияет на характеристики 

шумоподавления. Выбор частоты фильтра должен производиться из 

соображений приемлемого уровня шума и требуемого времени 

отклика системы.

Шумоподавление

Модуль ввода 1769-IF4 оснащен цифровым фильтром, который 

обеспечивает шумоподавление входных сигналов. Этот фильтр может 

быть запрограммирован, что позволяет выбрать для каждого канала 

одну из четырех возможных частот. При настройке цифрового фильтра 

на максимальную частоту подавление шумов происходит наименее 

эффективно. Более низкие частоты (60 Гц) обеспечивают более 

качественное подавление шумов, однако при этом увеличивается 

время обновления значения сигнала в канале. Причиной 

возникновения шумов в нормальном режиме работы могут быть 

колебания напряжения питания датчика, его внутренний шум, а также 

нерегулярности переменных процесса.

При частоте фильтра 50 и 60 Гц на этих частотах обеспечивается 

снижение уровня синфазных шумов не хуже, чем на 60 дБ. Модуль 

хорошо работает при наличии синфазных помех, при условии, что 

сигнал, поступающий на входные контакты, не превышает 

номинального напряжения синфазного сигнала (± 10 В) модуля.  

Неправильное заземление может быть причиной возникновения 

синфазных помех.

СОВЕТ
Если работа канала не разрешена (0), контроллер на 

получает от АЦП модуля значений входного 

напряжения или тока.
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Время отклика канала

От выбранной частоты фильтра зависит время отклика канала. Время 

отклика - это время, необходимое для того, чтобы аналоговый 

входной сигнал достиг 100% ожидаемого итогового значения. Это 

означает, что если входной сигнал изменяется быстрее, чем время 

отклика канала, часть этого сигнала будет подавлена фильтром.

Частота среза канала

Частота среза фильтра - это частота, на которой коэффициент усиления 

составляет -3 дБ. Эта частота определяется по частотной 

характеристике фильтра, в точке, где частотная составляющая 

входного сигнала проходит с ослаблением на 3 дБ. Все частотные 

составляющие входного сигнала, частота которых не превышает 

частоту среза, проходят через цифровой фильтр с ослаблением менее 

3 дБ. Все частотные компоненты после частоты среза подавляются в 

большей степени, как показано на следующих рисунках.

Частота среза для каждого канала определяется выбором частоты 

фильтра. Следовательно, частота фильтра должна быть подобрана так, 

чтобы все полезные частотные компоненты сигнала находились до 

частоты среза фильтра. Не следует путать частоту среза и время 

обновления данных. Частота среза определяет, насколько цифровой 

фильтр ослабляет частотные компоненты входного сигнала. Время 

обновления данных определяет, как часто сканируется входной канал 

и обновляется его слово данных.

Табл. 3.4 Частота фильтра и время отклика

Частота фильтра Частота среза Время отклика

50 Гц 13,1 Гц 60 мс

60 Гц 15,7 Гц 50 мс

250 Гц 65,5 Гц 12 мс

500 Гц 131 Гц 6 мс
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Рис. 3.2 Графики частотных характеристик
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Время обновления данных и процесс сканирования

Время обновления данных модуля определяется как время, 

необходимое модулю для выборки, преобразования значений 

входных сигналов во всех разрешенных входных каналах, а также для 

их подготовки к чтению по команде процессора. Время обновления 

данных модуля может быть вычислено как сумма времен обновления 

данных во всех разрешенных каналах. Время обновления данных 

канала складывается из времени сканирования, времени 

переключения и времени перенастройки канала. Модуль 

последовательно получает значения сигналов в каналах, работая в 

замкнутом цикле.

Рис. 3.3 Последовательная выборка

В Табл.  3.5 приведена информация по времени обновления данных в 

канале. Модуль имеет наименьшее время обновления данных, если 

разрешена работа только одного канала и выбрана частота фильтра 

500 Гц (4 мс). Если разрешено несколько каналов, время обновления 

данных будут меньше, если все каналы настроены одинаково. См. 

первый пример на стр. 3-11. Наихудшее время обновления данных 

будет иметь место при одновременной работе всех четырех каналов, 

если все они настроены по-разному. См. второй пример на стр. 3-12.

Канал 0 запрещен Канал 1 запрещен Канал 2 запрещен Канал 3 запрещен

Выборка 

в канале 

Выборка 

в канале 

Выборка 

в канале 

Выборка 

в канале Разрешен Разрешен Разрешен Разрешен

Табл. 3.5 Время обновления данных канала

Частота фильтра Время обновления 
данных канала

50 Гц 22 мс

60 Гц 19 мс

250 Гц 6 мс

500 Гц 4 мс
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Время переключения и перенастройки канала

В следующей таблице приведена информация о времени 

переключения и перенастройки канала.

Примеры расчета времени обновления данных модуля

Табл. 3.6 Время переключения и перенастройки канала

Описание Продолжительность

50 Гц 60 Гц 250 Гц 500 Гц

Время 
переключения 
канала

Время, необходимое модулю для перехода от одного 
канала к другому.

46 мс 39 мс 14 мс 10 мс

Время 
перенастройки 
канала

Время, необходимое модулю для изменения рабочих 
параметров после переключения между по-разному 
настроенными каналами.

116 мс 96 мс 20 мс 8 мс

ПРИМЕР
1. Разрешена работа двух одинаково настроенных каналов

В следующем примере вычисляется время обновления данных модуля 1769-IF4, при 

условии, что разрешена работа двух каналов, и оба они настроены на частоту 500 Гц.

Время обновления модуля = [Время обновления данных К0 + Время переключения К0] + [Время 

обновления данных К1 + Время переключения К1]

28 = [4 мс + 10 мс] + [4 мс + 10 мс]
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Выбор типа/диапазона входных данных

Эта настройка, при условии надлежащего подключения, позволяет 

задать для каждого входного канала рабочий диапазон тока или 

напряжения. Кроме того, по значениям, записанным в 

соответствующие поля слов настройки система может определить 

текущий рабочий диапазон. 

ПРИМЕР
2. Разрешена работа трех по-разному настроенных каналов

В следующем примере вычисляется время обновления данных модуля при условии, 

что разрешена работа трех каналов, настроенных следующим образом:

− Канал 0: ±10 В при частоте фильтра 60 Гц

− Канал 1: ±10 В при частоте фильтра 500 Гц

− Канал 2: 4-20 мА при частоте фильтра 250 Гц

216 96 мс 19 мс 39 мс+ +[ ] 8 мс 4 мс 10 мс+ +[ ] 20 мс 6 мс 14 мс+ +[ ]+ +=

Время обновления модуля =[Время перенастройки К0 + Время обновления данных К0 + 

Время переключения К0] 

+

[Время перенастройки К1 + Время обновления данных К1 + Время переключения К1]

+

[Время перенастройки К2 + Время обновления данных К2 + Время переключения К2]
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Выбор формата входных данных

Данная настройка определяет, в каком формате будут представлены 

аналоговые данные в каждом из каналов. Для каждого канала можно 

указать один из следующих форматов:

− Необработанные/пропорциональные данные;

− Величины, выраженные в определенных единицах измерения;

− Масштабированные данные для ПИД-управления;

− Величины, выраженные в процентах.

Необработанные/пропорциональные данные

Считываемое контроллером значение пропорционально входному 

сигналу и выражено в масштабе, определяемом выбранным 

диапазоном, разрешением АЦП и частотой фильтра. Так диапазону 

±10 В будут соответствовать значения от -32767 до +32767. См. Табл. 

3.7 Допустимые входные данные на стр.  3-14.

Величины, выраженные в определенных единицах измерения

Модуль масштабирует входные данные таким образом, чтобы 

считываемые контроллером значения соответствовали реальным 

значениям тока или напряжения в выбранном входном диапазоне. 

Разрешение канала в соответствующих единицах измерения зависит 

от выбранного диапазона и частоты фильтра. См. Табл. 3.7 

Допустимые входные данные на стр.  3-14.

Масштабированные данные для ПИД-управления

Считываемое контроллером значение представляет собой целое 

число со знаком, причем ноль соответствует нижней границе 

выбранного диапазона, а 16383 - верхней. Контроллеры Allen-Bradley, 

такие как MicroLogix 1500, используют этот диапазон для вычислений 

при ПИД-управлении. Также используются значения, лежащие выше и 

ниже этого диапазона (полный диапазон значений составляет от -410 

до 16793). См. Табл. 3.7 Допустимые входные данные на стр.  3-14.

Величины, выраженные в процентах

Входные данные выражаются в процентах от выбранного диапазона. 

Например, сигнал от 0 до 10 В будет представлен значениями от 0 до 

100%. См. Табл. 3.7 на стр.  3-14.

СОВЕТ
Диапазон ±10 В не может быть преобразован к этому 

формату данных.
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Допустимые форматы/диапазоны входных данных

В следующей таблице приведены допустимые форматы и 

минимальные/максимальные значения данных на выходе модуля.

Табл. 3.7 Допустимые входные данные

Входной 
диапазон 
модуля 
1769-IF4

Входное 
значение

Пример 
данных

Со-
стояние 
входа

Необраб./
пропорц. 
данные

Опре-
деленные 
единицы 
измерения

Данные для 
ПИД-
управления

Проценты

Десятичн. Десятичн. Десятичн. Десятичн.

-10 ... +10 В Более 10,5 В +11,0 В Переполн. 32767 
(макс.)

10500 
(макс.)

16793 
(макс.)

-

+10,5 В +10,5 В Переполн. 32767 
(макс.)

10500 
(макс.)

16793 
(макс.)

-

-10 ... +10 В +10,0 В Норма 31206 10000 16383 -

0,0 В Норма 0 0 8192 -

-10,0 В Норма -31206 -10000 0 -

-10,5 В -10,5 В Потеря 
значим.

-32767 
(мин.)

-10500 
(мин.)

-410 (мин.) -

Менее -10,5 В -11,0 В Потеря 
значим.

-32767 
(мин.)

-10500 
(мин.)

-410 (мин.) -

0 ... 5 В Более 5,25 В 5,5 В Переполн. 32767 
(макс.)

5250 
(макс.)

17202 
(макс.)

10500 
(макс.)

5,25 В 5,25 В Переполн. 32767 
(макс.)

5250 
(макс.)

17202 
(макс.)

10500 
(макс.)

0,0 ... 5,0 В 5,0 В Норма 31206 5000 16383 10000

0,0 В Норма 0 0 0 0

-0,5 В -0,5 В Потеря 
значим.

-3121 
(мин.)

-500 (мин.) -1638 (мин.) -1000 
(мин.)

Менее -0,5 В -1,0 В Потеря 
значим.

-3121 
(мин.)

-500 (мин.) -1638 (мин.) -1000 
(мин.)

0 ... 10 В Более 10,5 В 11,0 В Переполн 32767 
(макс.)

10500 
(макс.)

17202 
(макс.)

10500 
(макс.)

+10,5 В 10,5 В Переполн. 32767 
(макс.)

10500 
(макс.)

17202 
(макс.)

10500 
(макс.)

0,0 ... 10,0 В 10,0 В Норма 31206 10000 16383 10000

0,0 В Норма 0 0 0 0

-0,5 В -0,5 В Потеря 
значим.

-1560 
(мин.)

-500 (мин.) -819 (мин.) -500 
(мин.)

Менее -5,0 В -1,0 В Потеря 
значим.

-1560 
(мин.)

-500 (мин.) -819 (мин.) -500 
(мин.)
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4 ... 20 мА Более 21,0 мА 22,0 мА Переполн. 32767 
(макс.)

21000 
(макс.)

17407 
(макс.)

10625 
(макс.)

21,0 мА 21,0 мА Переполн. 32767 
(макс.)

21000 
(макс.)

17407 
(макс.)

10625 
(макс.)

4,0 ... 20,0 мА 20,0 мА Норма 31206 20000 16383 10000

4,0 мА Норма 6241 4000 0 0

3,2 мА 3,2 мА Потеря 
значим.

4993 (мин.) 3200 (мин.) -819 (мин.) -500 
(мин.)

Менее 3,2 мА 0,0 мА Потеря 
значим.

4993 (мин.) 3200 (мин.) -819 (мин.) -500 
(мин.)

1,0 ... 5 В Более 5,25 В 5,5 В Переполн. 32767 
(макс.)

5250 17407 10625

+5,25 В 5,25 В Переполн. 32767 
(макс.)

5250 17407 10625

1,0 ... 5,0 В 5,0 В Норма 31206 5000 16383 10000

1,0 В Норма 6243 1000 1 1

0,5 В 0,5 В Потеря 
значим.

3121 (мин.) 500 -2048 -1250

Менее 0,5 В 0,0 В Потеря 
значим.

3121 (мин.) 500 -2048 -1250

0 ... 20 мА Более 21,0 мА 22,0 мА Переполн. 32767 21000 17202 10500

21,0 мА 21,0 мА Переполн. 32767 21000 17202 10500

0,0 ... 20,0 мА 20,0 мА Норма 31206 20000 16383 10000

0,0 мА Норма 0 0 0 0

Менее 0,0 мА 0,0 мА Потеря 
значим.

0 0 0 0

Табл. 3.7 Допустимые входные данные

Входной 
диапазон 
модуля 
1769-IF4

Входное 
значение

Пример 
данных

Со-
стояние 
входа

Необраб./
пропорц. 
данные

Опре-
деленные 
единицы 
измерения

Данные для 
ПИД-
управления

Проценты

Десятичн. Десятичн. Десятичн. Десятичн.
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Реальное разрешение

Реальное разрешение входного канала зависит от выбранной частоты 

фильтра. В следующих таблицах приведены реальные разрешения 

для всех возможных частот и входных диапазонов.

Табл. 3.8 Реальное разрешение при частоте 50-60 Гц 

Входной 
диапазон 
модуля 
1769-IF4

Необработанные/
пропорциональные 
данные, полный входной 
диапазон

Данные в 
определенных 
единицах измерения, 
полный входной 
диапазон

Данные для 
ПИД-управления, 
полный входной 
диапазон

Данные в процентах, 
полный входной 
диапазон

Разрешение 
в битах и 
единицах 
измерения

Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

-10 ...
+10 В

Знак +14
0,64 мВ/
2 шага

±32767
с шагом 2

1,00 мВ
1 шаг

±10500
с шагом 1

1,22 мВ/
1 шаг

-410 ... 
+16793
с шагом 1

- -

0 ... +5 В Знак +13
0,64 мВ/
4 шага

-3121 ... 
+32767
с шагом 4

1,00 мВ
1 шаг

-500 ... 
+5250
с шагом 1

0,92 мВ/
3 шага

-1638 ... 
+17202
с шагом 3

1,00 мВ/
2 шага

-1000 ... 
+10500
с шагом 2

0 ... +10 В Знак +14
0,64 мВ/
2 шага

-1560 ... 
+32767
с шагом 2

1,00 мВ/
1 шаг

-500 ... 
+10500
с шагом 1

1,22 мВ/
2 шага

-819 ... 
+17202
с шагом 2

1,00 мВ/
1 шаг

-500 ... 
+10500
с шагом 1

+4 ... 
+20 мА

Знак +14
1,28 мкА/
2 шага

+4993 ... 
+32767
с шагом 2

2,00 мкА/
2 шага

+3200 ... 
+2100
с шагом 2

1,95 мкА/
2 шага

-819 ... 
+17407
с шагом 2

1,60 мкА/
1 шаг

-500 ... 
+10625
с шагом 1

+1 ... +5 В Знак +13
0,64 мВ/
4 шага

+3121 ... 
+32767
с шагом 4

1,00 мВ/
1 шаг

+500 ... 
+5250
с шагом 1

0,73 мВ/
3 шага

-2048 ... 
+17407
с шагом 3

0,80 мВ/
2 шага

-1250 ... 
+10625
с шагом 2

0 ... +20 мА Знак +14
1,28 мкА/
2 шага

0 ... +32767
с шагом 2

2,00 мкА/
2 шага

0 ... +21000
с шагом 2

2,44 мкА/
2 шага

0 ... +17202
с шагом 2

2,00 мкА/
1 шаг

0 ... +10500
с шагом 1
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Табл. 3.9 Реальное разрешение при частоте 250 Гц

Входной 
диапазон 
модуля 
1769-IF4

Необработанные/
пропорциональные 
данные, полный входной 
диапазон

Данные в 
определенных 
единицах измерения, 
полный входной 
диапазон

Данные для 
ПИД-управления, 
полный входной 
диапазон

Данные в процентах, 
полный входной 
диапазон

Разрешение 
в битах и 
единицах 
измерения

Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

-10 ... 
+10 В

Знак +11
5,13 мВ/
16 шагов

±32767
с шагом 16

6,00 мВ/
6 шагов

±10500
с шагом 6

6,10 мВ/
5 шагов

-410 ... 
+16793
с шагом 5

- -

0 ... 
+5 В

Знак +10
5,13 мВ/
32 шага

-3121 ... 
+32767
с шагом 32

6,00 мВ/
6 шагов

-500 ... 
+5250
с шагом 6

5,19 мВ/
17 шагов

-1638 ... 
+17202
с шагом 17

5,50 мВ/
11 шагов

-1000 ... 
+10500
с шагом 11

0 ... 
+10 В

Знак +11
5,13 мВ/
16 шагов

-1560 ... 
+32767
с шагом 16

6,00 мВ/
6 шагов

-500 ... 
+10500
с шагом 6

5,49 мВ/
9 шагов

-819 ... 
+17202
с шагом 9

6,00 мВ/
6 шагов

-500 ... 
+10500
с шагом 6

+4 ...
+20 мА

Знак +11
10,25 мкА/
16 шагов

+4993 ... 
+32767
с шагом 2

11,00 
мкА/
11 шагов

+3200 ... 
+2100
с шагом 11

10,74 
мкА/

11 шагов

-819 ... 
+17407
с шагом 11

11,20 
мкА/
7 шагов

-500 ... 
+10625
с шагом 7

+1 ... 
+5 В

Знак +10
5,13 мВ/
32 шага

+3121 ... 
+32767
с шагом 32

6,00 мВ/
6 шагов

+500 ... 
+5250
с шагом 6

5,37 мВ/
22 шага

-2048 ... 
+17407
с шагом 22

5,20 мВ/
13 шагов

-1250 ... 
+10625
с шагом 13

0 ... 
+20 мА

Знак +11
10,25 мкА/
16 шагов

0 ... +32767
с шагом 16

11,00 
мкА/
11 шагов

0 ... +21000
с шагом 11

10,99 
мкА/
9 шагов

0 ... +17202
с шагом 9

12,00 
мкА/
6 шагов

0 ... +10500
с шагом 6
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Табл. 3.10 Реальное разрешение при частоте 500 Гц

Входной 
диапазон 
модуля 
1769-IF4

Необработанные/
пропорциональные 
данные, полный входной 
диапазон

Данные в 
определенных 
единицах измерения, 
полный входной 
диапазон

Данные для 
ПИД-управления, 
полный входной 
диапазон

Данные в процентах, 
полный входной 
диапазон

Разрешение 
в битах и 
единицах 
измерения

Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

-10 ... +10 
В

Знак +9
20,51 мВ/
64 шага

±32767
с шагом 64

21,00 мВ/
21 шаг

±10500
с шагом 21

20,75 мВ/
17 шагов

-410 ... 
+16793
с шагом 17

- -

0 ... 
+5 В

Знак +8
20,51 мВ/
128 шагов

-3121 ... 
+32767
с шагом 
128

21,00 мВ/
21 шаг

-500 ... 
+5250
с шагом 21

20,75 мВ/
68 шагов

-1638 ... 
+17202
с шагом 68

21,00 мВ/
42 шага

-1000 ... 
+10500
с шагом 42

0 ... 
+10 В

Знак +9
20,51 мВ/
64 шага

-1560 ... 
+32767
с шагом 64

21,00 мВ/
21 шаг

-500 ... 
+10500
с шагом 21

20,75 мВ/
34 шага

-819 ... 
+17202
с шагом 34

21,00 мВ/
21 шаг

-500 ... 
+10500
с шагом 21

+4 ... 
+20 мА

Знак +9
41,02 мкА/
64 шага

+4993 ... 
+32767
с шагом 64

42,00 
мкА/
42 шага

+3200 ... 
+2100
с шагом 42

41,02 
мкА/
42 шага

-819 ... 
+17407
с шагом 42

41,60 
мкА/
26 шагов

-500 ... 
+10625
с шагом 26

+1 ...
+5 В

Знак +8
20,51 мВ/
128 шагов

+3121 ... 
+32767
с шагом 
128

21,00 мВ/
21 шаг

+500 ... 
+5250
с шагом 21

20,75 мВ/
84 шага

-2048 ... 
+17407
с шагом 84

20,8 мВ/
52 шага

-1250 ... 
+10625
с шагом 52

0 ... 
+20 мА

Знак +9
41,02 мкА/
64 шага

0 ... +32767
с шагом 64

42,00 
мкА/
42 шага

0 ... +21000
с шагом 42

41,51 
мкА/

34 шага

0 ... +17202
с шагом 34

42,00 
мкА/
21 шаг

0 ... +10500
с шагом 21
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Адресация модуля ввода 
1769-IF8

На схеме распределения памяти 1769-IF8 показаны таблицы входных 

и выходных данных, а также настроек модуля.

Рис. 3.4 Схема распределения памяти модуля 1769-IF8

слот e

Файл

входных данных

Файл

выходн. данных

Файл

настроек

слот e

слот e

Входные 

данные

12 слов

Выходные 

данные

1 слово

Файл настроек

50 слов

Схема распределения памяти

Бит 15 Бит 0

Слова настроек канала 6 Слова 38-43

Слова настроек канала 5 Слова 32-37

Слова настроек канала 4 Слова 26-31

Слова настроек канала 3 Слова 20-25

Слова настроек канала 2 Слова 14-19

Слова настроек канала 1 Слова 8-13

Слова настроек канала 0 Слова 2-7

Биты отмены фиксации тревоги Слово 0

Биты признака выхода за пределы Слово 10

Биты общего состояния Слово 9, биты 0-7

Слово отметки времени Слово 8

Слово данных канала 7 Слово 7

Слово данных канала 6 Слово 6

Слово данных канала 5 Слово 5

Слово данных канала 4 Слово 4

Слово данных канала 3 Слово 3

Слово 2Слово данных канала 2

Слово 1Слово данных канала 1

Слово данных канала 0 Слово 0

Слова настроек канала 7 Слова 44-49

Разрешить метки времени Слово 1, бит 

Период выборки Слово 0

Биты признака выхода за пределы Слово 11
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Таблица входных данных модуля 1769-IF8

Файл входных данных модуля 1769-IF8 представляет собой слова 

данных и биты состояния. Во входных словах 0-7 хранятся входные 

данные, которые представляют собой значения аналогового сигнала, 

полученные в каналах 0-7 соответственно. Эти значения 

действительны только при условии, что работа соответствующего 

канала разрешена, а модуль работает без ошибок. Входные слова 9 и 

11 предназначены для хранения битов состояния. Эта информация 

действительна, только если работа соответствующего канала 

разрешена.

Таблица выходных данных модуля 1769-IF8

Файл выходных данных модуля 1769-IF8 состоит из битов управления 

сбросом битов тревоги входных каналов. Эти биты предназначены для 

сброса зафиксированных битов тревоги.

Файл настроек модуля 1769-IF8

В файле настроек содержится информация, используемая для 

определения порядка работы отдельных каналов. Более подробно 

файлы настроек рассмотрены в разделе Файл настроек модуля 

1769-IF8 на стр. 3-25.

СОВЕТ
Получить информацию из файла входных данных 

можно с помощью экрана настройки программного 

обеспечения.

СОВЕТ
Получить информацию из файла выходных данных 

можно с помощью экрана настройки программного 

обеспечения.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживает программный 

доступ к файлу настроек. Более подробная 

информация об этом приводится в руководстве 

пользователя конкретного контроллера.
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Файл входных данных 
модуля 1769-IF8

Таблица входных данных модуля позволяет считывать информацию 

из файла входных данных для дальнейшего использования 

управляющей программой. Возможно чтение по словам и по битам. 

Структура таблицы данных показана в следующей таблице. В памяти 

каждого модуля ввода, слот x, в словах 0-7 файла входных данных 

содержатся значения аналогового входного сигнала.

Входные данные модуля 1769-IF8

В словах 0-7 хранятся преобразованные в цифровую форму 

аналоговые входные данные, полученные от полевого устройства. 

Старшим битом (MSB) является знаковый. (Прочерк означает, что бит 

не используется и всегда равен 0).

Биты общего состояния (S0 - S7)

В слове 9 (биты 0-7) содержится общая информация о состоянии 

входных каналов 0-7. Если тот или иной из этих бит имеет значение 1, 

это значит, что в соответствующем канале произошла ошибка. 

Значение бита общего состояния канала вычисляется как логическое 

ИЛИ соответствующих битов признака выхода за пределы диапазона, 

а также битов тревоги по низкому или высокому уровню.

Табл. 3.11 Таблица входных данных модуля 1769-IF8

С
л

о
в

о Бит(ы)

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

0 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 0

1 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 1

2 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 2

3 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 3

4 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 4

5 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 5

6 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 6

7 ЗН Значение аналоговых входных данных в канале 7

8 - Отметка времени

9 - - - - - - - - S7 S6 S5 S4 S3 S2 S1 S0

10 L3 H3 U3 O3 L2 H2 U2 O2 L1 H1 U1 O1 L0 H0 U0 O0

11 L7 H7 U7 O7 L6 H6 U6 O6 L5 H5 U5 O5 L4 H4 U4 O4
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Биты тревоги по низкому уровню (L0 - L7)

Биты 3, 7, 11 и 15 в словах 10 и 11 являются битами тревоги по низкому 

уровню сигнала в каналах 0-7. Если какой-либо из этих бит имеет 

значение 1, это значит, что сигнал в соответствующем канале вышел за 

пределы установленного пользователем диапазона. При этом модуль 

продолжает преобразование аналогового сигнала, но в память 

записывается значение, равное минимально допустимому. Значение 

этого бита автоматически сбрасывается в 0 после возвращения 

сигнала в установленный пользователем диапазон, за исключением 

случаев, когда биты тревоги канала зафиксированы. Если система 

работает в режиме фиксации битов тревоги, для обнуления бита 

тревоги необходимо установить соответствующий бит отмены 

фиксации тревоги в файле выходных данных.

Биты тревоги по высокому уровню (H0 - H7)

Биты 2, 6, 10 и 14 в словах 10 и 11 являются битами тревоги по 

высокому уровню сигнала в каналах 0-7. Они используются 

независимо от выбора типа входных данных. Если какой-либо из бит 

имеет значение 1, это значит, что сигнал в соответствующем канале 

вышел за пределы установленного пользователем диапазона. При 

этом модуль продолжает преобразование аналогового сигнала, но в 

память записывается значение, равное максимально допустимому. 

Значение этого бита автоматически сбрасывается в 0 после 

возвращения сигнала в установленный пользователем диапазон, за 

исключением случаев, когда биты тревоги канала зафиксированы. 

Если система работает в режиме фиксации битов тревоги, для 

обнуления бита тревоги необходимо установить соответствующий бит 

отмены фиксации тревоги в файле выходных данных.

Биты признака переполнения (O0 - O7)

Биты признака переполнения в каналах 0-7 содержатся в битах 0, 4, 8 и 

12 слов 10 и 11. Они используются независимо от выбора типа 

входных данных. Если какой-либо из бит имеет значение 1, это значит, 

что сигнал в соответствующем канале вышел за верхнюю границу 

рабочего диапазона. При этом модуль продолжает преобразование 

аналогового сигнала, но в память записывается значение, равное 

максимально допустимому. Бит признака переполнения 

автоматически сбрасывается в 0, когда аналоговый сигнал 

возвращается в пределы нормального рабочего диапазона.
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Биты признака потери значимости (U0 - U7)

Биты признака потери значимости в каналах 0-7 содержатся в битах 1, 

5, 9 и 13 слов 10 и 11. Они используются независимо от выбора типа 

входных данных. Если какой-либо из бит имеет значение 1, это значит, 

что сигнал в соответствующем канале вышел за нижнюю границу 

рабочего диапазона. Кроме того, это может служить признаком 

обрыва цепи, если модуль настроен на работу в диапазоне 4-20 мА. 

При этом модуль продолжает преобразование аналогового сигнала, 

но в память записывается значение, равное минимально 

допустимому. Бит признака потери значимости автоматически 

сбрасывается в 0, когда аналоговый сигнал возвращается в пределы 

нормального рабочего диапазона.

Отметка времени (слово 8)

Модуль 1769-IF8 поддерживает 15-разрядные циклические отметки 

времени, которые обновляются каждый период выборки аналоговых 

сигналов. Отметка времени имеет разрешение 1 мс. Она хранится в 

файле входных данных, в слове 8 (если работа с отметками времени 

разрешена).  Разрешить или запретить работу с отметками времени 

можно с помощью файла настроек.
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Файл выходных данных 
модуля 1769-IF8

Таблица выходных данных модуля позволяет управляющей 

программе записывать информацию в файл выходных данных. 

Возможна запись по словам и по битам. Структура таблицы данных 

показана в следующей таблице.

Запись этих битов осуществляется в рабочем режиме для сброса 

зафиксированных тревог по низкому или высокому уровню. Тревога 

сбрасывается, если соответствующий бит отмены фиксации имеет 

значение 1, а условие установки бита тревоги более не выполняется. 

Если последнее неверно, значение бита отмены фиксации не влияет 

на значение бита тревоги. Необходимо удерживать бит отмены 

фиксации в установленном состоянии до тех пор, пока 

соответствующий бит тревоги в таблице входных данных не 

обнулиться. После этого следует сбросить бит отмены фиксации. Если 

бит отмены фиксации имеет значение 1, соответствующий бит тревоги 

не будет установлен, даже при возникновении необходимых для этого 

условий.

Табл. 3.12 Таблица выходных данных модуля 1769-IF8

С
л

о
в

о Бит(ы)

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

0 CL(1)

L7

(1) CL Lx = Отмена фиксации тревоги по низкому уровню x. Позволяет отменить фиксацию бита 

соответствующей тревоги в канале х. Отмена = 1.

CL(2) 
H7

(2) CL Hx = Отмена фиксации тревоги по высокому уровню x. Позволяет отменить фиксацию бита 

соответствующей тревоги в канале х.

CL 
L6

CL 
H6

CL 
L5

CL 
H5

CL 
L4

CL 
H4

CL 
L3

CL 
H3

CL 
L2

CL 
H2

CL 
L1

CL 
H1

CL 
L0

CL 
H0
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Файл настроек модуля 
1769-IF8

Файл настроек позволяет определить порядок работы каждого из 

каналов. С его помощью устанавливаются такие параметры, как тип 

входа или формат данных. Этот файл доступен как для чтения, так и 

для записи. По умолчанию вся таблица настроек модуля заполняется 

нулями. В следующей таблице приведена структура файла настроек 

каналов.

Табл. 3.13 Таблица настроек модуля 1769-IF8

С
л

о
в

о Бит(ы)

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

0 Значение периода выборки реального времени

1 ETS Зарезервировано

2 EC Зарезервировано EA AL EI(1) Зарезервировано Выбор входного 
фильтра канала 0

3 Зарезервировано Выбор 
формата 
входных 

данных к. 0

Зарезервировано Выбор 
типа/диапазона 

канала 0

4 S Пороговое значение для тревоги по высокому уровню в канале 0

5 S Пороговое значение для тревоги по низкому уровню в канале 0

6 S Зона нечувствительности тревоги в канале 0

7 Зарезервировано

8 EC Зарезервировано EA AL EI(1) Зарезервировано Выбор входного 
фильтра канала 1

9 Зарезервировано Выбор 
формата 
входных 

данных к. 1

Зарезервировано Выбор 
типа/диапазона 

канала 1

10 S Пороговое значение для тревоги по высокому уровню в канале 1

11 S Пороговое значение для тревоги по низкому уровню в канале 1

12 S Зона нечувствительности тревоги в канале 1

13 Зарезервировано

14 EC Зарезервировано EA AL EI(1) Зарезервировано Выбор входного 
фильтра канала 2

15 Зарезервировано Выбор 
формата 
входных 

данных к. 2

Зарезервировано Выбор 
типа/диапазона 

канала 2

16 S Пороговое значение для тревоги по высокому уровню в канале 2

17 S Пороговое значение для тревоги по низкому уровню в канале 2

18 S Зона нечувствительности тревоги в канале 2

19 Зарезервировано

20 EC Зарезервировано EA AL EI(1) Зарезервировано Выбор входного 
фильтра канала 3

21 Зарезервировано Выбор 
формата 
входных 

данных к. 3

Зарезервировано Выбор 
типа/диапазона 

канала 3

22 S Пороговое значение для тревоги по высокому уровню в канале 3

23 S Пороговое значение для тревоги по низкому уровню в канале 3

24 S Зона нечувствительности тревоги в канале 3
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Изменение файла настроек обычно осуществляется с помощью экрана 

настройки программного обеспечения. Более подробная информация 

по настройке модуля с помощью MicroLogix 1500 и RSLogix 500 

приводится в Приложении В, CompactLogix и RSLogix 5000 - в 

Приложении С, 1769-ADN DeviceNet и RSNetWorx - в Приложении D.

25 Зарезервировано

26 EC Зарезервировано EA AL EI(1) Зарезервировано Выбор входного 
фильтра канала 4

27 Зарезервировано Выбор 
формата 
входных 

данных к. 4

Зарезервировано Выбор 
типа/диапазона 

канала 4

28 S Пороговое значение для тревоги по высокому уровню в канале 4

29 S Пороговое значение для тревоги по низкому уровню в канале 4

30 S Зона нечувствительности тревоги в канале 4

31 Зарезервировано

32 EC Зарезервировано EA AL EI(1) Зарезервировано Выбор входного 
фильтра канала 5

33 Зарезервировано Выбор 
формата 
входных 

данных к. 5

Зарезервировано Выбор 
типа/диапазона 

канала 5

34 S Пороговое значение для тревоги по высокому уровню в канале 5

35 S Пороговое значение для тревоги по низкому уровню в канале 5

36 S Зона нечувствительности тревоги в канале 5

37 Зарезервировано

38 EC Зарезервировано EA AL EI(1) Зарезервировано Выбор входного 
фильтра канала 6

39 Зарезервировано Выбор 
формата 
входных 

данных к. 6

Зарезервировано Выбор 
типа/диапазона 

канала 6

40 S Пороговое значение для тревоги по высокому уровню в канале 6

41 S Пороговое значение для тревоги по низкому уровню в канале 6

42 S Зона нечувствительности тревоги в канале 6

43 Зарезервировано

44 EC Зарезервировано EA AL EI(1) Зарезервировано Выбор входного 
фильтра канала 7

45 Зарезервировано Выбор 
формата 
входных 

данных к. 7

Зарезервировано Выбор 
типа/диапазона 

канала 7

46 S Пороговое значение для тревоги по высокому уровню в канале 7

47 S Пороговое значение для тревоги по низкому уровню в канале 7

48 S Зона нечувствительности тревоги в канале 7

49 Зарезервировано

(1) Контроллеры CompactLogix L43 будут поддерживать эти прерывания.

Табл. 3.13 Таблица настроек модуля 1769-IF8
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Кроме того, файл настроек может быть изменен из прикладной 

программы, если эта возможность поддерживается контроллером. 

Структура и значения битов показаны разделе в Настройка каналов на 

стр. 3-27. 

Настройка каналов

Слова настройки каналов состоят из битовых полей, значения которых 

определяют порядок работы канала. Описание полей, их допустимые 

значения и пояснения к ним приведены в следующей таблице.  По 

умолчанию все биты файла настроек по умолчанию имеют нулевое 

значение.

Табл. 3.14 Биты слов настройки каналов

Определ
ение

Настройка Значение битов

15 14 13 12 11 10 9 8 7-4 3 2 1 0

Выбор 
входного 
фильтра/
частоты 
среза

60 Гц 0 0 0 0

50 Гц 0 0 0 1

10 Гц 0 0 1 0

250 Гц 0 0 1 1

500 Гц 0 1 0 0

Разреш. 
преры-
вание

Разрешено 1

Запрещено 0

Фиксац. 
тревог

Разрешено 1

Запрещено 0

Разреш. 
тревоги

Разрешено 1

Запрещено 0

Разреш. 
канал

Разрешено 1

Запрещено 0
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Разрешение/запрещение канала

Данная настройка позволяет разрешать или запрещать работу 

отдельных каналов.

Выбор входного фильтра

Поле выбора входного фильтра позволяет задать для каждого 

входного канала (0-3) частоту фильтра. Кроме того, по значению этого 

поля система может определить, какой входной фильтр используется. 

Частота фильтра описанным ниже образом влияет на характеристики 

шумоподавления. Выбор частоты фильтра должен производиться из 

соображений приемлемого уровня шума и требуемого времени 

отклика системы.

Шумоподавление

Модуль ввода 1769-IF8 оснащен цифровым фильтром, которые 

обеспечивает шумоподавление входных сигналов. Этот фильтр может 

быть запрограммирован, что позволяет выбрать для каждого канала 

одну из четырех возможных частот. Цифровой фильтр обеспечивает  

на выбранной частоте подавление шумов до -3 дБ (50% амплитуды). 

Табл. 3.15 Биты выбора входного диапазона и входных данных

Опред
еление

Описание Значения

15-11 10 9 8 7-4 3 2 1 0

Выбор 
входн. 
диа-
пазона

-10 ... +10 В 0 0 0 0

0...5 В 0 0 0 1

0...10 В 0 0 1 0

4 ... 20 мА 0 0 1 1

1...5 В 0 1 0 0

0 ... 20 мА 0 1 0 1

Выбор 
фор-
мата 
входн. 
данных 

Необработ./
пропорц. 
данные

0 0 0

Определенные 
единицы 
измерения

0 0 1

ПИД-
управление

0 1 0

Проценты 0 1 1

СОВЕТ
Если работа канала не разрешена (0), контроллер не 

получает от АЦП модуля значений входного 

напряжения или тока.
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Более низкие частоты (60 Гц) обеспечивают более качественное 

подавление шумов, однако при этом увеличивается время 

обновления значения сигнала в канале. Причиной возникновения 

шумов в нормальном режиме работы могут быть колебания 

напряжения питания датчика, его внутренний шум, а также 

нерегулярности переменных процесса.

При частоте фильтра 50 и 60 Гц на этих частотах обеспечивается 

снижение уровня синфазных шумов не хуже, чем на 60 дБ. Модуль 

хорошо работает при наличии синфазных помех, при условии, что 

сигнал, поступающий на входные контакты, не превышает 

номинального напряжения синфазного сигнала (± 10 В) модуля.  

Неправильное заземление может быть причиной возникновения 

синфазных помех.

Время отклика канала

От выбранной частоты фильтра зависит время отклика канала. Время 

отклика - это время, необходимое для того, чтобы аналоговый 

входной сигнал достиг 100% ожидаемого итогового значения. Это 

означает, что если входной сигнал изменяется быстрее, чем время 

отклика канала, часть этого сигнала будет подавлена фильтром.

Частота среза канала

Частота среза фильтра - это частота, на которой коэффициент усиления 

составляет -3 дБ. Эта частота определяется по частотной 

характеристике фильтра, в точке, где частотная составляющая 

входного сигнала проходит с ослаблением на 3 дБ. Все частотные 

составляющие входного сигнала, частота которых не превышает 

частоту среза, проходят через цифровой фильтр с ослаблением менее 

3 дБ. Все частотные компоненты после частоты среза подавляются в 

большей степени.

Частота среза для каждого канала равна выбранной рабочей частоте 

фильтра. Следовательно, частота фильтра должна быть подобрана так, 

чтобы все полезные частотные компоненты сигнала находились до 

частоты среза фильтра. Не следует путать частоту среза и время 

обновления данных. Частота среза определяет, насколько цифровой 

фильтр ослабляет частотные компоненты входного сигнала. Время 

обновления данных определяет, как часто сканируется входной канал 

и обновляется его слово данных.
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Время обновления данных и процесс сканирования

Время обновления данных модуля определяется как время, 

необходимое модулю для выборки, преобразования значений 

входных сигналов во всех разрешенных входных каналах, а также для 

их подготовки к чтению по команде процессора. Время обновления 

данных модуля может быть вычислено как сумма времен обновления 

данных во всех разрешенных каналах. Время обновления данных 

канала складывается из времени сканирования, времени 

переключения и времени перенастройки канала. Модуль 

последовательно получает значения сигналов в каналах, работая в 

замкнутом цикле.

В модуле ввода 1769-IF8 опрос входных каналов осуществляется 

параллельно в две очереди, как показано на Рис. 3.5. Благодаря этому 

обновление данных модуля (всех 8 каналов) происходит за то же 

время, необходимое для опроса четырех каналов. Таким образом, 

входные каналы опрашиваются парами. В первую пару включены 

каналы 0 и 4. Далее опрашиваются каналы 1  и 5, 2 и 6, 3 и 7.

Рис. 3.5 Последовательная выборка
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Время обновления данных модуля вычисляется следующим образом:

− Наибольшее значение времени обновления для пары каналов 0 

и 4. Время обновления данных определяется выбранной 

частоты фильтра и временем обновления канала, Табл.  3.16 

Если работа канала запрещена, время обновления данных в нем 

равно нулю.

ПЛЮС

− Время обновления данных в канале 1 или 5 (выбирается 

наибольшее).

ПЛЮС

− Время обновления данных в канале 2 или 6 (выбирается 

наибольшее).

ПЛЮС

− Время обновления данных в канале 3 или 7 (выбирается 

наибольшее).

При работе в режиме выборки в реальном времени время 

обновления данных модуля определяется указанным пользователем 

значением.

Табл. 3.16 Частота фильтра и время обновления данных

Частота фильтра Время обновления 
данных канала

Время обновления 

данных модуля(1)

(1) Время обновления данных модуля указано для случая, когда используются все 

пары каналов, все каналы разрешены и настроены на одинаковую частоту, 

равную указанной в первом столбце.

10 Гц 100 мс 400 мс

50 Гц 30 мс 120 мс

60 Гц 30 мс 120 мс

250 Гц 9 мс 36 мс

500 Гц 6 мс 24 мс
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Примеры расчета времени обновления данных модуля

Выбор типа/диапазона входных данных

Эта настройка, при условии надлежащего подключения, позволяет 

задать для каждого входного канала рабочий диапазон тока или 

напряжения. Кроме того, по значениям, записанным в 

соответствующие поля слов настройки система может определить 

текущий рабочий диапазон. 

ПРИМЕР
1. Разрешена работа двух каналов, настроенных на работу с одинаковой частотой. Но эти 

каналы не образуют пару.

В следующем примере вычисляется время обновления данных модуля 1769-IF8, при 

условии, что разрешена работа двух каналов, настроенных на частоту 500 Гц, но эти 

каналы не образуют пару.

− Канал 0: ±10 В при частоте фильтра 500 Гц

− Канал 1: 0...10 В при частоте фильтра 500 Гц

ПРИМЕР
2. Разрешена работа двух каналов, настроенных на работу с разной частотой. Но эти 

каналы образуют пару.

В следующем примере вычисляется время обновления данных модуля 1769-IF8, при 

условии, что разрешена работа двух каналов, настроенных на разные частоты, но эти 

каналы образуют пару.

− Канал 0: ±10 В при частоте фильтра 60 Гц

− Канал 4: 0...10 В при частоте фильтра 500 Гц

Время обновления данных модуля = [Время обновления данных в канале 0 или Время 

обновления данных в канале 4 (выбирается наибольшее)]

12 мс = [наибольшее из 6 мс и 0 мс] + [наибольшее из 6 мс и 0 мс]

Время обновления данных модуля = [Время обновления данных в канале 0 или Время 

обновления данных в канале 4 (выбирается наибольшее)]

30 мс = (Наибольшее из 30 мс и 6 мс)

ВАЖНО
Настройка модуля 1769-IF8 с учетом преимуществ 

параллельного опроса каналов может привести к 

значительному уменьшению времени обновления 

модуля по сравнению с неоптимизированной 

настройкой.
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Выбор формата входных данных

Данная настройка определяет, в каком формате будут представлены 

аналоговые данные в каждом из каналов. Для каждого канала можно 

указать один из следующих форматов:

− Необработанные/пропорциональные данные

− Величины, выраженные в определенных единицах измерения;

− Масштабированные данные для ПИД-управления

− Величины, выраженные в процентах

Необработанные/пропорциональные данные

Считываемое контроллером значение пропорционально входному 

сигналу и выражено в масштабе, определяемом выбранным 

диапазоном, разрешением АЦП и частотой фильтра. Так диапазону 

±10 В будут соответствовать значения от -32767 до +32767. См. Табл. 

3.17 Допустимые входные данные на стр.  3-34.

Величины, выраженные в определенных единицах измерения

Модуль масштабирует входные данные таким образом, чтобы 

считываемые контроллером значения соответствовали реальным 

значениям тока или напряжения в выбранном входном диапазоне. 

Разрешение канала в соответствующих единицах измерения зависит 

от выбранного диапазона и частоты фильтра. См. Табл. 3.17 

Допустимые входные данные на стр.  3-34.

Масштабированные данные для ПИД-управления

Считываемое контроллером значение представляет собой целое 

число со знаком, причем ноль соответствует нижней границе 

выбранного диапазона, а 16383 - верхней. Контроллеры Allen-Bradley, 

такие как MicroLogix 1500, используют этот диапазон для вычислений 

при ПИД-управлении. Также используются значения, лежащие выше и 

ниже этого диапазона (полный диапазон значений составляет от -410 

до 16793). См. Табл. 3.17 Допустимые входные данные на стр.  3-34.

Величины, выраженные в процентах

Входные данные выражаются в процентах от выбранного диапазона. 

Например, сигнал от 0 до 10 В будет представлен значениями от 0 до 

100%. См. Табл. 3.17 на стр.  3-34.
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Допустимые форматы/диапазоны входных данных

В следующей таблице приведены допустимые форматы и 

минимальные/максимальные значения данных на выходе модуля.

Табл. 3.17 Допустимые входные данные

Норм. 
рабочий 
входной 
диапазо
н модуля 
1769-IF8

Полный 
диапазон 
(включает 
значения, 
выходящие за 
границы 
нормального 
рабочего 
диапазона)

Необраб/
пропорц.
данные

Величины, 
выраженные в 
определенных 
единицах 
измерени;

Масштабированные 
данные для 

ПИД-управления

Величины, 
выраженные в 

процентах

Полный диапазон Норм. 
рабочий 
диапазон

Полный 
диапазон

Норм. 
рабочий 
диапазон

Полный 
диапазон

-10 ...
+10 В

+10,5 ... -10,5 В -32767 ... 
+32767

-10500 ... 
+10500

0 ... 16383

-410 ... 
16793

-100 ... 
+100%

-105,00 ... 
105,00%

0 ... 5 В 0,0 ... 5,25 В -27068 ... 
+32767

0 ... 5250

0 ... 17202

0 ... 100%

0 ... 
105,00%0 ... 10 В 0,0 ... 10,5 В -29788 ... 

+32767
0 ... 10500

4 ...
10 мА

3,2 ... 21 мА

-32767 ... 
+32767

3200 ... 21000 -819 ... 
+17407

-5,00 ... 
+106,25%

1,0 ... 5 В 0,5 ... 5,25 В 500 ... 5250 -2048 ... 
17407

-12,50 ... 
+106,25%

0 ... 
20 мА

0 ... 21 мА 0 ... 21000 0 ... 17202 0,00 ... 
105,00%
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Модуль 1769-IF8. Выборка в реальном времени

Этот параметр указывает модулю, как часто необходимо опрашивать 

входные каналы для получения данных. По завершении опроса 

каналов модуль помещает данные в файл входных данных. Данная 

функция работает только на уровне модуля.

В ходе настройки модуля можно задать период выборки в реальном 

времени (RTS), для чего необходимо ввести соответствующее 

значение в слово 0 файла настроек. Это значение может быть любым в 

пределах от 0 до 5000 и определяет периодичность выборок в 

миллисекундах.

Если указано значение 0, модуль будет опрашивать входные каналы 

максимально часто, то есть время обновления данных будет 

определяться количеством разрешенных каналов и выбранными для 

них частотами фильтров.

Модуль сравнивает значение периода выборки реального времени, 

указанное в слове 0 файла настроек, с вычисленным значением 

времени обновления данных модуля. Если заданный период времени 

меньше, чем вычисленное время обновления данных, модуль 

генерирует сигнал об ошибке настройки.

Наибольший период выборки реального времени, поддерживаемый 

модулем 1769-IF8, составляет 5 с, что соответствует максимальному 

значению, которое можно ввести в слово 0 файла настроек 

(десятичное 5000).
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Модуль 1769-IF8 и тревоги

Модуль устанавливает биты тревоги, если сигнал в одном из каналов 

выходит за установленные для этого канала верхний и нижний 

пределы. Тревога может быть зафиксирована. Для каждого канала 

пользователь может определить две точки генерации тревоги:

− Верхняя граница тревоги

− Нижняя граница тревоги

Управление тревогами в каналах осуществляется с помощью битов в 

файле настроек модуля. Для того чтобы разрешить тревоги в 

каком-либо канале, следует установить для этого канала бит EA. Для 

того чтобы разрешить фиксацию тревог, необходимо установить бит 

AL.

Настройка верхних и нижних границ сигнала осуществляется вводом 

необходимых значений в соответствующие слова файла настройки 

модуля.

Эти значения должны лежать в нормальном рабочем диапазоне 

настраиваемого канала, который определяется выбранным для этого 

канала форматом данных. Если указанное условие не выполняется, 

возникает ошибка настройки модуля.
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Зона нечувствительности тревоги

Имеется возможность установить зону нечувствительности тревоги. 

При этом бит тревоги остается установленным даже после 

возвращения сигнала в установленный диапазон, до тех пор, пока 

сигнал остается в пределах зоны нечувствительности.

На Рис. 3.6 показан входной сигнал, в ходе работы с которым модуль 

устанавливает поочередно оба бита тревоги. В этом примере 

фиксация тревоги запрещена. Поэтому бит тревоги обнуляется после 

исчезновения причины, вызвавшей его установку.

Рис. 3.6 Зоны нечувствительности тревоги

Значения, ограничивающие зону нечувствительности, должны лежать 

в нормальном рабочем диапазоне настраиваемого канала, который 

определяется выбранным для этого канала форматом данных. Если 

указанное условие не выполняется, возникает ошибка настройки 

модуля.

Кроме того, модуль проверяет, не является ли ширина зоны 

нечувствительности отрицательной, и не перекрывает ли она одну или 

обе границы полного диапазона значений канала. Если выполняется 

одно из этих условий, модуль изменяет ширину зоны 

нечувствительности таким образом, чтобы ее значение стало 

допустимым. Если ширина зоны нечувствительности меньше нуля, она 

устанавливается равной нулю. Если при сложении ширины зоны 

нечувствительности и нижнего порогового значения, либо при 

вычитании ширины зоны нечувствительности из верхнего порогового 

значения результат выходит за границы полного диапазона данных 

канала, для ширины зоны нечувствительности выбирается 

максимальное значение, при котором указанные условия не 

выполняются.
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Примечания:



1 Издание 1769-UM002B-RU-P - Июль 2005

Раздел 4

Данные, информация о состоянии и 
настройка каналов модулей вывода

В данном разделе рассматривается таблица данных, слова состояния 

и настройки каналов модулей вывода.

Схема распределения 
памяти модуля вывода 
1769-OF2

На схеме распределения памяти 1769-OF2 показаны таблицы входных 

и выходных данных, а также настроек модуля.

Рис. 4.1 Схема распределения памяти модуля 1769-OF2
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Режим программирования/простоя, канал 0
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Биты диагностики и состояния
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Слово данных канала 0
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(1) См. стр. 23.

Схема распределения памяти

Бит 15 Бит 0
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Файл выходных данных 
модуля 1769-OF2

В следующей таблице приведена структура файла выходных данных. В 

словах 0 и 1 содержатся преобразованные аналоговые выходные 

данные для каналов 0 и 1 соответственно. Старшим битом (MSB) 

является знаковый.

Файл входных данных 
модуля 1769-OF2

Файл таблицы данных позволяет прикладной программе без 

задержек считывать диагностическую информацию о каналах, а также 

выходные данные модуля. Данные являются действительными, 

только если работа канала разрешена. Структура таблицы данных 

показана ниже.

Биты диагностики (D0 и D1) модуля 1769-OF2

Если бит установлен (его значение равно 1), это означает, что либо 

выходной кабель оборван, либо нагрузка имеет высокое 

сопротивление (не используется, если выходной сигнал - 

напряжение). Бит 15 соответствует каналу 0, бит 13 - каналу 1.

Табл. 4.1 Таблица выходных данных модуля 1769-OF2

Слово/Бит 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Слово 0 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 0

Слово 1 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 1

Табл. 4.2 Таблица входных данных модуля 1769-OF2

Слово/Бит 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Слово 0 D0 H0 D1 H1 Не используется 
(биты установлены в 0)

S1 S0

Слово 1 U0 O0 U1 O1 Биты 0-11 установлены в 0

Слово 2 ЗН Канал 0 - копия выходных данных / обратная связь

Слово 3 ЗН Канал 1 - копия выходных данных / обратная связь
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Биты удержания последнего состояния (H0 и H1) модуля 

1769-OF2

Эти биты указывают, что канал 0 (бит 14) или канал 1 (бит 12) 

находятся в состоянии удержания последнего состояния. Когда 

какой-либо из них установлен (его значение равно 1), 

соответствующий канал находится в состоянии удержания. При этом 

выходные данные не меняются до тех пор, пока сохраняются условия 

перехода в это состояние. Во всех остальных случаях бит не 

установлен (его значение равно нулю 0).

Биты признака переполнения (O0 и O1) модуля 1769-OF2

Биты признака переполнения в каналах 0 и 1 содержатся в битах 14, 

12, 12 и 14 слова 1 соответственно. Если какой-либо из битов 

установлен, это означает, что контроллер пытается установить 

выходной аналоговый сигнал, выходящий за верхнюю границу 

нормального рабочего диапазона. При этом модуль продолжает 

преобразование аналогового сигнала, но выходное значение равно 

максимально допустимому. Бит признака переполнения 

автоматически сбрасывается в 0, когда аналоговый сигнал на выходе 

модуля возвращается в пределы нормального рабочего диапазона. 

Биты признака переполнения используются при работе во всех 

рабочих диапазонах. Нормальные рабочие диапазоны и зоны выхода 

за их верхние границы приведены в разделе Табл. 4.5 Таблица 

выходных данных модуля 1769-OF2 на стр. 4-14.

СОВЕТ
Контроллеры MicroLogix 1500 не поддерживают 

функцию удержания последнего состояния.  Более 

подробная информация об этом приводится в 

руководстве пользователя конкретного контроллера.
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Биты признака потери значимости (U0 и U1) модуля 

1769-OF2

Биты признака потери значимости в каналах 0 и 1 находятся в слове 1 

(биты 15 и 13 соответственно). Если какой-либо из битов установлен, 

это означает, что контроллер пытается установить выходной 

аналоговый сигнал, выходящий за нижнюю границу нормального 

рабочего диапазона. При этом модуль продолжает преобразование 

аналогового сигнала, но выходное значение равно минимально 

допустимому. Бит признака потери значимости автоматически 

сбрасывается в 0, когда аналоговый сигнал на выходе модуля 

возвращается в пределы нормального рабочего диапазона. Биты 

признака потери значимости используются при работе во всех 

рабочих диапазонах. Нормальные рабочие диапазоны и зоны выхода 

за их нижние границы приведены в разделе Табл. 4.5 Таблица 

выходных данных модуля 1769-OF2 на стр. 4-14.

Биты общего состояния (S0 и S1) модуля 1769-OF2

В слове 0 (биты 0 и 1) содержится общая информация о состоянии 

выходных каналов 0 и 1 соответственно. Если какой-либо из этих 

битов имеет значение 1, в соответствующем канале произошла 

ошибка. Значение бита общего состояния канала вычисляется как 

логическое ИЛИ соответствующих битов признака выхода за пределы 

диапазона и бита диагностики.

Копии выходных данных / обратная связь

В словах 2 и 3 содержатся копии выходных данных (данные обратной 

связи) в каналов 0 и 1 соответственно. Значение копий данных равно 

аналоговому значению, которое в данный момент конвертируется 

ЦАП. Таким образом обеспечивается соответствие выходного 

состояния модуля командам прикладной программы. В противном 

случае выходное состояние модуля может меняться в зависимости от 

режима работы контроллера.

При нормальных рабочих условиях копия данных в точности 

соответствует значению, которое поступает в модуль вывода от 

контроллера. При отклонениях от нормальных рабочих условий эти 

значения могут различаться. Например:
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1. При работе в обычном режиме прикладная программа может 

потребовать установить на выходе модуля значение, выходящее 

за пределы определенного полного диапазона. В этом случае 

модуль устанавливает соответствующий признак выхода за 

пределы диапазона, но продолжает осуществлять 

преобразование данных и сохранять копии полученных 

значений. Однако эти значения будут равны максимально или 

минимально возможному значению для данного диапазона, а 

не значениям, поступающим от контроллера.

2. При работе в режиме программирования или в аварийном 

режиме, в зависимости от настройки модуля (удержание 

последнего состояния или вывод пользовательского значения), 

копия данных будет равна последнему преобразованному, либо 

заданному пользователем значению. Более подробная 

информация об удержании последнего состояния и выводе 

пользовательского значения приведена в разделах Значение для 

аварийного режима (каналы 0 и 1) на стр. 4-13 и Значение для 

режима программирования/простоя (каналы 0 и 1) на стр. 4-13. 
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Файл настроек модуля 
1769-OF2

Файл настроек позволяет определить порядок работы каждого их 

выходных каналов. С его помощью устанавливаются такие параметры, 

как тип/диапазон выхода или формат данных. Этот файл доступен как 

для чтения, так и для записи. По умолчанию весь файл настроек 

модуля заполняется нулями. В следующей таблице приведена 

структура файла настроек каналов. В словах 0 и 1 хранятся настройки 

каналов 0 и 1 соответственно. Они описаны в разделе Настройка 

каналов модуля 1769-OF2 на стр. 4-6. Значения слов 2 - 5 описаны, 

начиная с раздела стр. 4-13.

Изменение файла настроек обычно осуществляется с помощью экрана 

настройки программного обеспечения. Более подробная информация 

по настройке модуля с помощью MicroLogix 1500 и RSLogix 500 

приводится в Приложении В, CompactLogix и RSLogix 5000 - в 

Приложении С, 1769-ADN DeviceNet и RSNetWorx - в Приложении D.

Кроме того, файл настроек может быть изменен из прикладной 

программы, если эта возможность поддерживается контроллером. 

Структура и значения битов показаны разделе в Настройка каналов 

модуля 1769-OF2 на стр. 4-6. 

Настройка каналов модуля 1769-OF2

Слова настройки каналов (0 и 1) состоят из битовых полей, значения 

которых определяют порядок работы этих каналов. Описание полей, 

их допустимые значения и пояснения к ним приведены ниже.

Табл. 4.3 Таблица настроек модуля 1769-OF2(1)

Слово/Бит 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Слово 0 E Выбор формата 
выходных 

данных 
в канале 0

Выбор 
типа/диапазона 

выходных данных 
в канале 0

Не используется 
(имеет 

значение 0)

FM
0

PM
0

Не 
используется

(имеет 
значение 0)

PFE0

Слово 1 E Выбор формата 
выходных 

данных 
в канале 1

Выбор 
типа/диапазона 

выходных данных 
в канале 1

Не используется 
(имеет 

значение 0)

FM
1

PM
1

Не 
используется

(имеет 
значение 0)

PFE1

Слово 2 S Значение для аварийного режима, канал 0

Слово 3 S Значение для режима программирования/простоя, канал 0

Слово 4 S Значение для аварийного режима, канал 1

Слово 5 S Значение для режима программирования/простоя, канал 1

(1) Возможность программного изменения этих значений поддерживается не всеми контроллерами. Более подробная информация приводится в 

документации на контроллер.
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Табл. 4.4 Биты слов настройки каналов 0 и 1 модуля 1769-OF2

Бит(ы) Определение Значения Описание

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

0 Разрешение 
перехода из 
режима 
прогр./простоя 
в аварийный 
режим

Не 
использ.

0 Признак вывода 
данных режима 
программирования

1 Признак вывода 
данных аварийного 
режима

1 Зарезервир. Зарезервировано

2 Режим 
прогр./простоя 

0 Удержание 
последнего состояния 
в режиме прогр.

1 Вывод пользоват 
значения в режиме 
программирования

3 Аварийный 
режим

0 Удержание 
последнего состояния 
в аварийном режиме

1 Вывод пользоват. 
значения в 
аварийном режиме

4-7 Зарезервир. Зарезервировано(1)

8-11 Выбор 
типа/диапазона 
выходных 
данных

0 0 0 0 -10 ... +10 В

0 0 0 1 0...5 В

0 0 1 0 0...10 В

0 0 1 1 4 ... 20 мА

0 1 0 0 1...5 В

0 1 0 1 0 ... 20 мА

Не используется(2)

12-14 Выбор формата 
выходных 
данных

0 0 0 Необр./пропорц. 
данные

0 0 1 Данные в 
определенных 
единицах измерения

0 1 0 Данные для 

ПИД-управления(3)

0 1 1 Данные в процентах

Не используется(2)

15
Разрешить 
канал

1 Разрешен

0 Запрещено
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Разрешение/запрещение работы каналов модуля 1769-OF2

Данная настройка (бит 15) позволяет разрешать или запрещать работу 

отдельных каналов.

Выбор формата выходных данных модуля 1769-OF2

Данная настройка определяет, какой из следующих форматов будет 

использоваться модулем при выводе данных, поступающих от 

контроллера, в том или ином канале.

− Необработанные/пропорциональные данные

− Величины, выраженные в определенных единицах измерения

− Масштабированные данные для ПИД-управления

− Величины, выраженные в процентах

Необработанные/пропорциональные данные

Прикладная программа может осуществлять вывод во всем выходном 

диапазоне значений, допустимом разрешением ЦАП Так диапазону 

±10 В будут соответствовать значения

 от -32767 до +32767. См. Табл. 4.5 Таблица выходных данных модуля 

1769-OF2 на стр. 4-14.

Величины, выраженные в определенных единицах измерения

Прикладная программа передает в модуль данные, выраженные в 

определенных единицах измерения, соответствующие выходному 

диапазону ЦАП по току или напряжению. При этом модуль 

масштабирует переданные ему значения, устанавливая на выходе 

соответствующие им сигналы в пределах установленного 

пользователем диапазона. См. Табл. 4.5 Таблица выходных данных 

модуля 1769-OF2 на стр. 4-14.

(1) Если зарезервированные биты имеют значение, отличное от нуля, возникает ошибка настройки.

(2) Любые попытки записи неверных (неиспользуемых) значений в любые поля выбора приводят к возникновению ошибки настройки. См. Ошибки 

настройки на стр. 5-7.

(3) Этот диапазон используется для работы функции ПИД-управления контроллера MicroLogix 1500, а также контроллеров PLC и SLC. Контроллеры Logix 

для работы функций ПИД-управления могут использовать этот или один из других диапазонов.

СОВЕТ
На контакте канала, работа которого запрещена, 

устанавливается нулевое напряжение или ток.
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Масштабированные данные для ПИД-управления

Прикладная программа передает в модуль целочисленные значения, 

которые затем преобразуются ЦАП в выходные сигналы. При этом 

нулю соответствует минимальный установленный пользователем 

уровень сигнала, а значению 16383 - максимальный.  При этом модуль 

масштабирует переданные ему значения, устанавливая на выходе 

приблизительно соответствующие им сигналы в пределах 

установленного пользователем диапазона.  См. Табл. 4.5 Таблица 

выходных данных модуля 1769-OF2 на стр. 4-14. 

Величины, выраженные в процентах

Прикладная программа передает в модуль значения, 

представляющие собой процент от полного выходного диапазона 

(например, клапан открыт на 50%). При этом модуль масштабирует 

переданные ему значения, устанавливая на выходе соответствующие 

им сигналы в пределах установленного пользователем диапазона.  

Например, значениям от 0 до 100% будут соответствовать напряжения 

от 0 до 10 В. См. Табл. 4.5 Таблица выходных данных модуля 1769-OF2 

на стр. 4-14.

Выбор типа/диапазона выходных данных

Эта настройка, при условии надлежащего подключения, позволяет 

задать для каждого выходного канала рабочий диапазон тока или 

напряжения. Кроме того, по значениям, записанным в 

соответствующие поля слов настройки система может определить 

текущий рабочий диапазон.

СОВЕТ
Контроллеры Allen-Bradley, такие как MicroLogix 

1500, используют этот диапазон для вычислений при 

ПИД-управлении выходными устройствами.

СОВЕТ
Диапазон ±10 В не может быть использован для 

работы с этим форматом данных.
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Аварийный режим (FM0 и FM1)

Данная настройка позволяет установить порядок работы канала 0 

(слово 0, бит 3) или 1 (слово 1, бит 3) в аварийном режиме. Если 

соответствующий бит не установлен (равен 0), то при переходе 

системы в аварийный режим модуль начинает удерживать на 

выходе последнее выходное значение. Это означает, что значение на 

выходе модуля сохраняется равным последнему преобразованному 

перед переходом в аварийный режим значению. 

Если бит аварийного режима установлен (равен 1), при переходе 

системы в аварийный режим модуль подает на выход 

преобразованное в аналоговый сигнал установленное пользователем 

целочисленное значение, которое хранится в специальном слове 

настройки соответствующего канала (слово 2 или 4). Преобразование 

этого значения осуществляется в соответствии с выбранным 

диапазоном и форматом данных. Если в слове настройки аварийного 

режима записан ноль (значение по умолчанию), модуль обычно 

преобразует его в минимальное значение выбранного выходного 

диапазона. 

ВАЖНО
Функция удержания последнего состояния - 

принятый по умолчанию порядок работы модуля 

1769-OF2 при переходе системы в аварийный режим.

СОВЕТ
Контроллер MicroLogix 1500™ не поддерживает 

функцию удержания последнего состояния 

аналоговых модулей вывода и при переходе в 

аварийный режим устанавливает на всех аналоговых 

выходах нулевое значение.

ПРИМЕР
− Если в качестве формата данных выбраны 

необработанные/пропорциональные данные или 

определенные единицы измерения, а в качестве 

выходного диапазона - ±10 В, на выходе модуля 

будет установлено напряжение 0 В.

− Если при том же формате данных в качестве 

выходного диапазона будет принято 1...5 В или 

4...20 мА, возникает ошибка настройки модуля.

−  Дополнительные примеры приведены в Табл. 4.5 

Таблица выходных данных модуля 1769-OF2 на 

стр. 4-14.
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Режим программирования/простоя (PM0 и PM1)

Данная настройка позволяет установить порядок работы канала 0 

(слово 0, бит 2) или 1 (слово 1, бит 2) в режиме 

программирования/простоя. Если соответствующий бит не установлен 

(равен 0), при переходе системы в режим программирования модуль 

начинает удерживать на выходе последнее выходное значение.

Если бит этого режима установлен (равен 1), при переходе системы в 

режим программирования модуль подает на выход преобразованное 

в аналоговый сигнал установленное пользователем целочисленное 

значение, которое хранится в специальном слове настройки 

соответствующего канала (слово 3 или 5). Преобразование этого 

значения осуществляется в соответствии с выбранным диапазоном и 

форматом данных. 

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.

ВАЖНО
Функция удержания последнего состояния - 

принятый по умолчанию порядок работы модуля 

1769-OF2 при переходе системы в режим 

программирования.

СОВЕТ
Контроллер MicroLogix 1500™ не поддерживает 

функцию удержания последнего состояния 

аналоговых модулей вывода и при переходе в 

режим программирования устанавливает на всех 

аналоговых выходах нулевое значение.



Издание 1769-UM002B-RU-P - Июль 2005

4-12        Данные, информация о состоянии и настройка каналов модулей вывода

Разрешение перехода из режим программирования/

простоя в аварийный режим (PFE0 и PFE1)

Если система во время работы в режиме программирования/простоя 

переходит в аварийный режим, данная настройка (слово 0, бит 0 или 

слово 1, бит 1) определяет, в каком режиме 

(программирования/простоя или аварийном) будет работать 

соответствующий канал модуля. Если соответствующий бит 

установлен (равен 1), на выходе устанавливается значение, 

соответствующее аварийному режиму работы. Если соответствующий 

бит не установлен (равен 0), на выходе устанавливается значение, 

соответствующее режиму программирования/простоя. По умолчанию 

данные биты не установлены.

ПРИМЕР
− Если в слове настройки режима 

программирования записан ноль (значение по 

умолчанию) и выбран выходной диапазон 0...20 

мА, независимо от выбранного типа данных на 

выходе модуля будет установлен сигнал 0 мА. 

− Если в качестве формата данных выбраны 

необработанные/пропорциональные данные или 

определенные единицы измерения, а в качестве 

выходного диапазона - 1...5 В или 4...20 мА, 

возникает ошибка настройки модуля. 

− Дополнительные примеры приведены в Табл. 4.5 

Таблица выходных данных модуля 1769-OF2 на 

стр. 4-14.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.
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Значение для аварийного режима (каналы 0 и 1)

Слова настройки 2 и 4 позволяют задать значения, используемые в 

качестве выходных значений каналов 0 и 1 соответственно при 

переходе системы в аварийный режим работы. Значение по 

умолчанию - 0. Набор допустимых значений для записи в эти слова 

настройки ограничен в зависимости от выбранного выходного 

диапазона и формата данных. Если введенное значение находится вне 

нормального рабочего диапазона, возникает ошибка настройки 

модуля. 

Например, если выбраны определенные единицы измерения и 

диапазон ±10 В и введено значение для аварийного режима в 

диапазоне от 0 до 10000, модуль будет настроен и функционировать 

корректно. Если же будет введено значение, выходящее за пределы 

нормального рабочего диапазона (например 11000), произойдет 

ошибка настройки модуля.

Значение для режима программирования/простоя 

(каналы 0 и 1)

Слова настройки 3 и 5 позволяют задать целочисленные значения, 

используемые в качестве выходных при переходе системы в режим 

программирования. Набор допустимых значений для записи в эти 

слова настройки ограничен в зависимости от выбранного выходного 

диапазона и формата данных. Если введенное значение находится вне 

нормального рабочего диапазона, возникает ошибка настройки 

модуля. Значение по умолчанию - 0.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.
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Допустимые форматы/диапазоны выходных данных модуля 

1769-OF2

В следующей таблице приведены допустимые форматы и диапазоны 

данных, поддерживаемые модулем.

Табл. 4.5 Таблица выходных данных модуля 1769-OF2

Вых. 
диа-
пазон 
OF2

Входн. 
знач.

Пример данных Сост. 
вых. 
диа-
пазона

Необработан./
пропорц. 
данные

Данные в 
определенных 
единицах 
измерения
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процентах
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±10 В Переп. 
10,5 В

+11,0 В +10,5 В Переп - - 11000 10500 17202 16793 - -

+10,5 В +10,5 В +10,5 В Переп 32767 32767 10500 10500 16793 16793 - -

-10 ... 
+10 В

+10,0 В +10,0 В Норма 31207 31207 10000 10000 16383 16383 - -

0,0 В 0,0 В Норма 0 0 0 0 8192 8192 - -

-10,0 В -10,0 В Норма -31207 -31207 -10000 -1000
0

0 0 - -

-10,5 В -10,5 В -10,5 В Потеря 
знач.

-32767 -32767 -10500 -1050
0

-410 -410 - -

Потеря 
знач. 
-10,5 В

-11,0 В -11,0 В Потеря 
знач.

- - -11000 -1050
0

-819 -410 - -

0
...
5 В

Более 
5,25 В

5,5 В +5,25 В Переп. - - 5500 5250 18021 17202 11000 10500

5,25 В 5,25 В +5,25 В Переп. 32767 32767 5250 5250 17202 17202 10500 10500

0 ... 
5 В

5,0 В +5,0 В Норма 31207 31207 5000 5000 16383 16383 10000 10000

0,0 В 0,0 В Норма 0 0 0 0 0 0 0 0

-0,5 В -0,5 В -0,5 В Потеря 
знач.

-3121 -3121 -500 -500 -1638 -1638 -1000 -1000

Менее 
-0,5 В

-1,0 В -0,5 В Потеря 
знач.

-6241 -3121 -500 -500 -3277 -1638 -2000 -1000

0 ... 10 В Переп. 
10,5 В

11,0 В +10,5 В Переп. - - 11000 10500 18021 17202 11000 10500

+10,5 В +10,5 В +10,5 В Переп. 32767 32767 10500 10500 17202 17202 10500 10500

0,0 ... 
10,0 В

+10,0 В +10,0 В Норма 31207 31207 10000 10000 16383 16383 10000 10000

0,0 В 0,0 В Норма 0 0 0 0 0 0 0 0

-0,5 В -0,5 В -0,5 В Потеря 
знач.

-1560 -1560 -500 -500 -819 -819 -500 -500

Менее 
-5,0 В

-1,0 В -0,5 В Потеря 
знач.

-3121 -1560 -1000 -500 -1638 -819 -1000 -500
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4 ... 
20 мА

Переп. 
21,0 мА

+22,0 
мА

+21,0 мА Переп. - - 22000 21000 18431 17407 11250 10625

21,0 мА +21,0 
мА

+21,0 мА Переп. 32767 32767 21000 21000 17407 17407 10625 10625

4,0 ... 
20,0 мА

+20,0 
мА

+20,0 мА Норма 31207 31207 20000 20000 16383 16383 10000 10000

+4,0 мА +4,0 мА Норма 6241 6241 4000 4000 0 0 0 0

3,2 мА +3,2 мА +3,2 мА Потеря 
знач.

4993 4993 3200 3200 -819 -819 -500 -500

Менее 
3,2 мА

0,0 мА +3,2 мА Потеря 
знач.

0 4993 0 3200 -4096 -819 -2500 -500

1 ...
5 В

Более 
5,25 В

+5,5 В +5,25 В Переп. - - 5500 5250 18431 17407 11250 10625

+5,25 В +5,25 В +5,25 В Переп. 32767 32767 5250 5250 17407 17407 10625 10625

1,0 ... 
5,0 В

+5,0 В +5,0 В Норма 31207 31207 5000 5000 16383 16383 10000 10000

+1,0 В +1,0 В Норма 6241 6241 1000 1000 0 0 0 0

0,5 В +0,5 В +0,5 В Потеря 
знач.

3121 3121 500 500 -2048 -2048 -1250 -1250

Менее 
0,5 В

0,0 В 0,0 В Потеря 
знач.

0 3121 0 500 -4096 -2048 -2500 -1250

0 ... 
20 мА

Переп. 
21,0 мА

+22,0 
мА

+21,0 мА Переп. - - 22000 21000 18201 17202 11000 10500

21,0 мА 21,0 мА +21,0 мА Переп. 32767 32767 21000 21000 17202 17202 10500 10500

0,0 ... 
20,0 мА

20,0 мА +20,0 мА Норма 31207 31207 20000 20000 16383 16383 10000 10000

0,0 мА 0,0 мА Норма 0 0 0 0 0 0 0 0

Менее 
0,0 мА

-1,0 мА 0,0 мА Потеря 
знач.

-1560 0 0 -1000 -819 0 -500 0

Табл. 4.5 Таблица выходных данных модуля 1769-OF2

Вых. 
диа-
пазон 
OF2

Входн. 
знач.

Пример данных Сост. 
вых. 
диа-
пазона

Необработан./
пропорц. 
данные

Данные в 
определенных 
единицах 
измерения

Данные для 
ПИД-
управления

Данные в 
процентах

Десятичн. Десятичн. Десятичн. Десятичн.
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Разрешение модуля 
1769-OF2

Разрешение выходного канала зависит от выбранных типа/диапазона 

и формата выходных данных. В Табл. 4.6 приведена подробная 

информация о разрешении модуля 1769-OF2.

Табл. 4.6 Выходное разрешение модуля 1769-OF2

1769-OF2 
выходн. 
диа-
пазон

Необработанные/пропор
циональные данные, 
полный входной 
диапазон

Данные в 
определенных 
единицах измерения, 
полный входной 
диапазон

Данные для 
ПИД-управления, 
полный входной 
диапазон

Данные в процентах, 
полный входной 
диапазон

Разрешение 
в битах и 
единицах 
измерения

Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

Разреш. Значения в 
десятичн. 
системе и 
шаг

-10 ... +10 В Знак +14
0,64 мВ/
2 шага

±32767
с шагом 2

2,00 мВ/
2 шага

±10500
с шагом 2

2,44 мВ/
2 шага

-410 ... 
+16793
с шагом 2

- -

0 ... +5 В Знак +13
0,64 мВ/
4 шага

-3121 ... 
+32767
с шагом 4

2,00 мВ/
2 шага

-500 ... 
+5250
с шагом 2

0,92 мВ/
3 шага

-1638 ... 
+17202
с шагом 3

1,00 мВ/
2 шага

-1000 ... 
+10500
с шагом 2

0 ... +10 В Знак +14
0,64 мВ/
2 шага

-1560 ... 
+32767
с шагом 2

2,00 мВ/
2 шага

-500 ... 
+10500
с шагом 2

1,22 мВ/
2 шага

-819 ... 
+17202
с шагом 2

2,00 мВ/
2 шага

-500 ... 
+10500
с шагом 2

+4 ... +20 мА Знак +14
1,28 мкА/
2 шага

+4993 ... 
+32767
с шагом 2

2,00 
мкА/
2 шага

+3200 ... 
+2100
с шагом 2

1,95 мкА/
2 шага

-819 ... 
+17407
с шагом 2

3,20 мкА/
2 шага

-500 ... 
+10625
с шагом 2

+1 ... +5 В Знак +13
0,64 мВ/
4 шага

+3121 ... 
+32767
с шагом 4

2,00 мВ/
2 шага

+500 ... 
+5250
с шагом 2

0,73 мВ/
3 шага

-2048 ... 
+17407
с шагом 3

0,80 мВ/
2 шага

-1250 ... 
+10625
с шагом 2

0 ... 
+20 мА

Знак +14
1,28 мкА/
2 шага

0 ... +32767
с шагом 2

2,00 
мкА/
2 шага

0 ... +21000
с шагом 2

2,44 мкА/
2 шага

0 ... +17202
с шагом 2

4,00 мкА/
2 шага

0 ... +10500
с шагом 2
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Схема распределения 
памяти модуля вывода 
1769-OF8C

На схеме распределения памяти 1769-OF8C показаны таблицы 

входных и выходных данных, а также настроек модуля.

Рис. 4.2 Схема распределения памяти модуля 1769-OF8C

слот e

Файл

входных данных

Файл

выходн. данных

Файл

настроек

слот e

слот e

Входные 

данные

11 слов

Выходные 

данные

9 слов

Файл настроек

64 слова

Слово настроек канала 7

Схема распределения памяти

Бит 15 Бит 0

Слово настроек канала 6

Слова 56-63

Слова 48-55

Слово настроек канала 5 Слова 40-47

Слово настроек канала 4 Слова 32-39

Слово настроек канала 3 Слова 24-31

Слово настроек канала 2 Слова 16-23

Слово настроек канала 1 Слова 8-15

Слово настроек канала 0 Слова 0-7

Отмена фиксации битов Слово 8

Слово данных канала 7 Слово 7

Слово данных канала 6 Слово 6

Слово данных канала 5 Слово 5

Слово данных канала 4 Слово 4

Слово данных канала 3 Слово 3

Слово данных канала 2 Слово 2

Слово данных канала 1 Слово 1

Слово данных канала 0 Слово 0

Слово данных канала 7 Слово 10

Слово данных канала 6 Слово 9

Слово данных канала 5 Слово 8

Слово данных канала 4 Слово 7

Слово данных канала 3 Слово 6

Слово данных канала 2 Слово 5

Слово данных канала 1 Слово 4

Слово данных канала 0 Слово 3

Слово 2Обрыв цепи, удерж. выхода, выход за границы 

Слово 1Обрыв цепи, удерж. выхода, выход за границы

Биты общего состояния Слово 0, биты 0-8
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Схема распределения 
памяти модуля вывода 
1769-OF8V

На схеме распределения памяти 1769-OF8V показаны таблицы 

входных и выходных данных, а также настроек модуля.

Рис. 4.3 Схема распределения памяти модуля 1769-OF8V

Слово 2Обрыв цепи, удерж.ание выхода, выход 

слот e

Файл

входных данных

Файл

выходных данных

Файл

настроек

слот e

слот e

Входные 

данные

11 слова

Выходные 

данные

9 слов

Файл настроек

64 слова

Слово настроек канала 7

Схема распределения памяти

Бит 15 Бит 0

Слово настроек канала 6

Слова 56-63

Слова 48-55

Слово настроек канала 5 Слова 40-47

Слово настроек канала 4 Слова 32-39

Слово настроек канала 3 Слова 24-31

Слово настроек канала 2 Слова 16-23

Слово настроек канала 1 Слова 8-15

Слово настроек канала 0 Слова 0-7

Отмена фиксации битов Слово 8

Слово данных канала 7 Слово 7

Слово данных канала 6 Слово 6

Слово данных канала 5 Слово 5

Слово данных канала 4 Слово 4

Слово данных канала 3 Слово 3

Слово данных канала 2 Слово 2

Слово данных канала 1 Слово 1

Слово данных канала 0 Слово 0

Слово данных канала 7 Слово 10

Слово данных канала 6 Слово 9

Слово данных канала 5 Слово 8

Слово данных канала 4 Слово 7

Слово данных канала 3 Слово 6

Слово данных канала 2 Слово 5

Слово данных канала 1 Слово 4

Слово данных канала 0 Слово 3

Обрыв цепи, удерж. выхода, выход за границы 

Слово 1Обрыв цепи, удерж. выхода, выход за  границы 

Биты общего состояния Слово 0, биты 0-8



Издание 1769-UM002B-RU-P - Июль 2005

Данные, информация о состоянии и настройка каналов модулей вывода        4-19

Файл выходных данных 
модулей 1769-OF8C и 
-OF8V

В следующей таблице приведена структура файла выходных данных. В 

словах 0 и 7 содержатся заданные аналоговые выходные данные для 

каналов 0 и 7 соответственно. Старшим битом (MSB) является 

знаковый. В слове 8 содержатся управляющие биты для отмены 

фиксации битов тревоги.

Отмена фиксации битов тревоги

Запись этих битов осуществляется в рабочем режиме для сброса 

зафиксированных тревог по низкому или высокому уровню, а также 

признаков выхода за пределы диапазона. Тревога сбрасывается, если 

соответствующий бит отмены фиксации имеет значение 1, а условие 

установки бита тревоги более не выполняется. Если последнее 

неверно, значение бита отмены фиксации не влияет на состояние бита 

тревоги. Необходимо удерживать бит отмены фиксации в 

установленном состоянии до тех пор, пока соответствующий бит 

тревоги в таблице входных данных не обнулиться. После этого следует 

сбросить бит отмены фиксации. Если бит отмены фиксации имеет 

значение 1, соответствующий бит тревоги не будет установлен, даже 

при возникновении необходимых для этого условий.

Табл. 4.7 Таблица выходных данных модулей 1769-OF8C и -OF8V
С

л
о

в
о Бит(ы)

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

0 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 0

1 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 1

2 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 2

3 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 3

4 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 4

5 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 5

6 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 6

7 ЗН Значение аналоговых выходных данных в канале 7

8 UU
7

UO
7

UU
6

UO
6

UU
5

UO
5

UU
4

UO
4

UU
3

UO
3

UU
2

UO
2

UU
1

UO
1

UU
0

UO
0

Табл. 4.8 Отмена фиксации битов тревоги

С
л

о
в

о Бит(ы)

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

0 UU7
(1)

UO7
(2)

UU
6

UO
6

UU
5

UO
5

UU
4

UO
4

UU
3

UO
3

UU
2

UO
2

UU
1

UO
1

UU
0

UO
0

(1) Отмена фиксации тревоги по низкому уровню или признака потери значимости в канале x.

(2) Отмена фиксации тревоги по высокому уровню или признака переполнения в канале x.
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Файл входных данных 
модулей  1769-OF8C и 
-OF8V

Файл таблицы данных позволяет прикладной программе без 

задержек считывать диагностическую информацию о каналах, а также 

выходные данные модуля. Данные являются действительными, 

только если работа канала разрешена. Структура таблицы данных 

показана в следующей таблице.

Данные модулей 1769-OF8C и -OF8V

В словах с 3 по 10 содержатся копии данных, установленных в данный 

момент времени на выходе всех каналов.

Бит сбоя питания (PF)

В слове 0 (бит 8) хранится информация о нарушении аналогового 

питания выходных каналов (изолированных от системного источника 

питания). Если этот бит установлен (равен 1), имеет место нарушение 

питания. Если модуль подключен к внешнему источнику питания, это 

может означать, что этот источник питания неправильно подключен 

или вышел из строя. Если используется внутренний (системный) 

источник питания, убедитесь в том, что переключатель выбора 

источника питания находится в правильном положении.

Табл. 4.9 Таблица входных данных 
модулей 1769-OF8C и -OF8V

С
л

о
в

о Бит(ы)

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

0 PF S7 S6 S5 S4 S3 S2 S1 S0

1 D3 H3 U3 O3 D2 H2 U2 O2 D1 H1 U1 O1 D0 H0 U0 O0

2 D7 H7 U7 O7 D6 H6 U6 O6 D5 H5 U5 O5 D4 H4 U4 O4

3 Значение данных в канале 0

4 Значение данных в канале 1

5 Значение данных в канале 2

6 Значение данных в канале 3

7 Значение данных в канале 4

8 Значение данных в канале 5

9 Значение данных в канале 6

10 Значение данных в канале 7
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Биты общего состояния (S0 - S7) 

В слове 0 (биты 0 - 7) содержится общая информация о состоянии 

выходных каналов 0 - 7 соответственно. Если какой-либо из этих битов 

имеет значение 1, в соответствующем канале произошла ошибка. 

Значение бита общего состояния канала вычисляется как логическое 

ИЛИ соответствующих битов признака выхода за пределы диапазона и 

бита диагностики.

Биты признака переполнения (O0 - O7)

Биты признака переполнения в каналах 0-7 содержатся в битах 0, 4, 8 и 

12 слов 1 и 2. Если какой-либо из битов установлен, это означает, что 

контроллер пытается установить выходной аналоговый сигнал, 

выходящий за верхнюю границу нормального рабочего диапазона 

или за ограничение высокого уровня (если таковое установлено). При 

этом модуль продолжает преобразование аналогового сигнала, но 

выходное значение равно максимально допустимому, если для 

канала не установлено ограничение высокого уровня.

Если фиксация битов тревоги для данного канала не разрешена, этот 

бит будет автоматически обнулен, когда поступающее от контроллера 

выходное значение вернется в пределы нормального рабочего или 

нормального допустимого диапазона (если таковой установлен).  Биты 

признака переполнения используются при работе во всех рабочих 

диапазонах. Нормальные рабочие диапазоны и зоны выхода за их 

верхние границы приведены в разделах Табл. 4.17 Таблица выходных 

данных модуля 1769-OF8C на стр. 4-38 и Табл. 4.18 Таблица выходных 

данных модуля 1769-OF8V на стр. 4-39.

Биты признака потери значимости (U0 - U7)

Биты признака потери значимости в каналах 0-7 содержатся в битах 1, 

5, 9 и 13 слов 1 и 2. Если какой-либо из битов установлен, это означает, 

что контроллер пытается установить выходной аналоговый сигнал, 

выходящий за нижнюю границу нормального рабочего диапазона или 

за ограничение низкого уровня (если таковое установлено). При этом 

модуль продолжает преобразование аналогового сигнала, но 

выходное значение равно минимально допустимому, если для канала 

не установлено ограничение низкого уровня.

Если фиксация битов тревоги для данного канала не разрешена, этот 

бит будет автоматически обнулен, когда поступающее от контроллера 

выходное значение вернется в пределы нормального рабочего или 

нормального допустимого диапазона (если таковой установлен).  Биты 

признака потери значимости используются при работе во всех 

рабочих диапазонах. Нормальные рабочие диапазоны и зоны выхода 

за их нижние границы приведены в разделах Табл. 4.17 Таблица 
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выходных данных модуля 1769-OF8C на стр. 4-38 и Табл. 4.18 Таблица 

выходных данных модуля 1769-OF8V на стр. 4-39.

Биты диагностики (D0 - D7) 

Биты 3, 7, 11 и 15 в словах 1 и 2 являются битами диагностики обрыва 

цепи в каналах 0-7. Если какой-либо из этих битов имеет значение 1, в 

соответствующем канале имеет место обрыв цепи или высокое 

напряжение нагрузки. В модуле 1769-OF8V эти биты всегда имеют 

значение 0, так как если выходной сигнал - напряжение,  диагностика 

обрыва цепи не производится. 

Биты удержания последнего состояния (H0 - H7) 

Биты 2, 6, 10 и 14 в словах 1 и 2 являются битами удержания 

последнего состояния в каналах 0-7. Если какой-либо из этих битов 

имеет значение 1, сигнал в соответствующем канале поддерживается 

на неизменном уровне. Выходные данные остаются неизменными до 

тех пор, пока от контроллера не поступит значение, равное 

удерживаемому в данном канале.

При этом бит удержания последнего состояния обнуляется, а 

значение на выходе канала вновь начинает изменяться в соответствии 

с данными, которые контроллер записывает в файл выходных данных. 

Прикладная программа может определить, выходное значение, 

удерживаемое в том или ином канале при установке бита удержания 

последнего состояния, считав значение, хранящееся в 

соответствующем слове входных данных (3 - 10).

Копии выходных данных / обратная связь 

В словах 3 - 10 содержатся копии выходных данных (данные обратной 

связи) каналов 0 - 7 соответственно. Значение копий данных равно 

аналоговому значению, которое в данный момент конвертируется 

ЦАП. Таким образом обеспечивается соответствие выходного 

состояния модуля командам прикладной программы. В противном 

случае выходное состояние модуля может меняться в зависимости от 

режима работы контроллера.

При нормальных рабочих условиях копия данных в точности 

соответствует значению, которое поступает в модуль вывода от 

контроллера. При отклонениях от нормальных рабочих условий эти 

значения могут различаться. Например:
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1. При работе в обычном режиме прикладная программа может 

потребовать установить на выходе модуля значение, выходящее 

за пределы определенного полного диапазона. В этом случае 

модуль устанавливает соответствующий признак выхода за 

пределы диапазона, но продолжает осуществлять 

преобразование данных и сохранять копии полученных 

значений. Однако эти значения будут равны максимально или 

минимально возможному значению для данного диапазона, а 

не значениям, поступающим от контроллера.

2. При работе в режиме программирования или в аварийном 

режиме, в зависимости от настройки модуля (удержание 

последнего состояния или вывод пользовательского значения), 

копия данных будет равна последнему преобразованному, либо 

заданному пользователем значению. Более подробная 

информация об удержании последнего состояния и выводе 

пользовательского значения приведена в разделах Значение для 

аварийного режима на стр. 4-35 и Значение для режима 

программирования/простоя на стр. 4-36. 

3. Если для одного или нескольких каналов установлены биты 

удержания последнего состояния. См. Биты удержания 

последнего состояния (H0 - H7) на стр. 4-23.
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Файл настроек модулей 
1769-OF8C и -OF8V

Файл настроек позволяет определить порядок работы каждого их 

выходных каналов. С его помощью устанавливаются такие параметры, 

как тип/диапазон выхода или формат данных. Этот файл доступен как 

для чтения, так и для записи. По умолчанию весь файл настроек 

модуля заполняется нулями. В следующей таблице приведена 

структура файла настроек каналов. Первые два из восьми слов 

настройки канала описаны в разделе Табл. 4.10 Файл настроек 

модулей 1769-OF8C и -OF8V на стр. 4-25.

Табл. 4.10 Файл настроек модулей 1769-OF8C и -OF8V

Слово Описание Слово Описание

0 Слово 0 настроек канала 0 24 Слово 0 настроек канала 3

1 Слово 0 настроек канала 1 25 Слово 1 настроек канала 3

2 Значение для аварийного режима, канал 0 26 Значение для аварийного режима, канал 3

3 Значение для режима 
программирования/простоя, канал 0

27 Значение для режима 
программирования/простоя, канал 3

4 Ограничение низкого уровня, канал 0 28 Ограничение низкого уровня, канал 3

5 Ограничение высокого уровня, канал 0 29 Ограничение высокого уровня, канал 3

6 Интенсивность изменения сигнала, канал 0 30 Интенсивность изменения сигнала, канал 3

7 Запасной, канал 0 31 Запасной, канал 3

8 Слово 0 настроек канала 1 32 Слово 0 настроек канала 4

9 Слово 1 настроек канала 1 33 Слово 1 настроек канала 4

10 Значение для аварийного режима, канал 1 34 Значение для аварийного режима, канал 4

11 Значение для режима 
программирования/простоя, канал 1

35 Значение для режима 
программирования/простоя, канал 4

12 Ограничение низкого уровня, канал 1 36 Ограничение низкого уровня, канал 4

13 Ограничение высокого уровня, канал 1 37 Ограничение высокого уровня, канал 4

14 Интенсивность изменения сигнала, канал 1 38 Интенсивность изменения сигнала, канал 4

15 Запасной, канал 1 39 Запасной, канал 4

16 Слово 0 настроек канала 2 40 Слово 0 настроек канала 5

17 Слово 1 настроек канала 2 41 Слово 1 настроек канала 5

18 Значение для аварийного режима, канал 2 42 Значение для аварийного режима, канал 5

19 Значение для режима 
программирования/простоя, канал 2

43 Значение для режима 
программирования/простоя, канал 5

20 Ограничение низкого уровня, канал 2 44 Ограничение низкого уровня, канал 5

21 Ограничение высокого уровня, канал 2 45 Ограничение высокого уровня, канал 5

22 Интенсивность изменения сигнала, канал 2 46 Интенсивность изменения сигнала, канал 5

23 Запасной, канал 2 47 Запасной, канал 5
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Изменение файла настроек обычно осуществляется с помощью экрана 

настройки программного обеспечения. Более подробная информация 

по настройке модуля с помощью MicroLogix 1500 и RSLogix 500 

приводится в Приложении В, CompactLogix и RSLogix 5000 - в 

Приложении С, 1769-ADN DeviceNet и RSNetWorx - в Приложении D.

Кроме того, файл настроек может быть изменен из прикладной 

программы, если эта возможность поддерживается контроллером. 

Структура и значения битов показаны разделе в Настройка каналов 

модулей 1769-OF8C и -OF8V на стр. 4-26. 

Настройка каналов модулей 1769-OF8C и -OF8V

Все выходные каналы модулей можно настраивать независимо друг 

от друга путем изменения параметров, хранящихся в первых двух 

словах настройки каждого канала. Например, в словах 8 и 9 хранятся 

настройки канала 1, а в словах 56 и 57 - настройки канала 7.

Слово Описание Слово Описание

48 Слово 0 настроек канала 6 56 Слово 0 настроек канала 7

49 Слово 1 настроек канала 6 57 Слово 1 настроек канала 7

50 Значение для аварийного режима, канал 6 58 Значение для аварийного режима, канал 7

51 Значение для режима 
программирования/простоя, канал 6

59 Значение для режима 
программирования/простоя, канал 7

52 Ограничение низкого уровня, канал 6 60 Ограничение низкого уровня, канал 7

53 Ограничение высокого уровня, канал 6 61 Ограничение высокого уровня, канал 7

54 Интенсивность изменения сигнала, канал 6 62 Интенсивность изменения сигнала, канал 7

55 Запасной, канал 6 63 Запасной, канал 7

Табл. 4.11 Описание битов слов 0 и 1

Слово/Бит 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Слово 0 E Зарезервировано SIU SIO LA ER FM PM HI PFE

Слово 1 Зарезервировано Выбор 
формата 

выходных 
данных

Зарезервировано Тип/
диапазон 
выходных 

данных
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Табл. 4.12 (1)Настройка каналов модуля 1769-OF8C

Определение Описание Значения

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Разрешение 
перехода из 
режим 
програм./простоя 
в аварийный 
режим

Признак 
вывода 
данных 
режима 

програм.(2)

0

Признак 
вывода 
данных 
аварийного 

режима(2)

1

Удержание на 
время 
инициализации

Запрещено 0

Разрешено 1

Режим 
програм./простоя 

Удержание 
последнего 

состояния(2)

0

Вывод 
пользоват. 

значения(2)

1

Аварийный режим Удержание 
последнего 

состояния(2)

0

Вывод 
пользоват. 

значения(2)

1

Разрешить 
ограничение по 
скорости

Запрещено 0

Разрешено 1

Разрешить 
фиксацию 
битов тревоги

Запрещено 0

Разрешено 1

Разрешить 
прерывание по 
высокому уровню

Запрещено 0

Разрешено 1

Разрешить 
прерывание по 
низкому уровню

Запрещено 0

Разрешено 1

Разрешить канал Запрещено 0

Разрешено 1

(1) См. табл. Настройка каналов модулей 1769-OF8C и -OF8V.

(2) Эти функции поддерживаются не всеми контроллерами (например, MicroLogix 1500), некоторые методы 

настройки не позволяют изменять эти параметры. Более подробная информация приводится в 

документации на контроллер.
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Разрешение/запрещение каналов 

Данная настройка (бит 15) позволяет разрешать или запрещать работу 

отдельных каналов.

Табл. 4.13 Настройка каналов модулей 1769-OF8C и -OF8V

Определение Описание Значения

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

  
  

   
  

1
7

6
9

-O
F

8
C

Выбор 
выходного 
диапазона

0 ... 20 мА 0 0 0

4 ... 20 мА 0 0 1

Выбор 
формата 
данных 

Необраб./
пропорц. 
данные

0 0 0

Данные в 
определенных 
единицах 
измерения

0 0 1

Данные для 
ПИД-
управления

0 1 0

Величины, 
выраженные в 
процентах

0 1 1

1
7

6
9

-O
F

8
V

Выбор 
выходного 
диапазона

-10...+10 В 0 0 0

0...5 В 0 0 1

0...10 В 0 1 0

1...5 В 0 1 1

Выбор 
формата 
данных

Необраб./
пропорц. 
данные

0 0 0

Данные в 
определенных 
единицах 
измерения

0 0 1

Данные для 
ПИД-
управления

0 1 0

Величины, 
выраженные в 
процентах

0 1 1

СОВЕТ
На контакте канала, работа которого запрещена, 

устанавливается нулевое напряжение или ток.
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Установка ограничений

Ограничения позволяют программно сузить диапазон выходных 

значений аналогового канала, даже если от контроллера поступают 

значения, выходящие за пределы этого диапазона. Такая мера 

безопасности применяется путем установки ограничений высокого и 

низкого уровня.

Если ограничения установлены, при получении от контроллера 

данных, выходящих за эти ограничения, устанавливается 

соответствующий бит тревоги, а выходной сигнал принимает 

значение, равное соответствующему ограничению.

Например, приложение может установить ограничение высокого 

уровня модуля 1769-OF8C равным 15 мА, а ограничение низкого 

уровня - 5 мА. Если контроллер передает модулю выходное значение, 

равное 16 мА, на выходных контактах модуля будет установлен 

сигнал, равный только 15 мА.

Ограничения считаются неустановленными, если оба ограничения 

равны нулю. Если установлен бит SIO, при получении от контроллера 

данных, превышающих ограничение верхнего уровня или верхнюю 

границу рабочего диапазона, генерируется прерывание. Если 

установлен бит SIU, прерывание генерируется при выходе за нижнюю 

границу рабочего диапазона или ограничение низкого уровня. 

Тревоги, вызванные выходом за пределы рабочего диапазона или за 

установленные ограничения, могут быть зафиксированы. Для этого в 

настройках каждого канала предусмотрен бит LA.

Тревоги по низкому и высокому уровням

Эта функция непосредственно связана с установкой ограничений. Если 

модуль получает от контроллера данные, выходящие за 

установленные ограничения, он не только устанавливает на выходе 

сигнал, равный соответствующему ограничению, но и устанавливает 

специальный бит состояния, оповещая контроллер о нарушении.

В приведенном в разделе Установка ограничений примере, если 

модуль 1769-OF8C настроен на работу с ограничениями 15 и 5 мА, но 

получает команду установить на выходе сигнал 16 мА, на его 

выходных контактах будет установлено только 15 мА. При этом 

модуль устанавливает бит состояния, информируя его о том, что 16 мА 

выходит за установленные ограничения.
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Ограничение по скорости

Ограничение по скорости позволяет установить пределы 

интенсивности изменения сигнала на выходе модуля. Это позволяет 

предотвратить скачкообразные изменения выходного сигнала, 

которые могут привести к поломке выходных органов управления.

Интенсивность изменения выходного сигнала определяется в 

единицах измерения, соответствующих выбранному 

диапазону/формату, в секунду. Например, если выбран диапазон 

0...20 мА, выходные данные выражаются в процентах, интенсивность 

изменения 1000 соответствует 10% в секунду (так как 1000 при данном 

диапазоне соответствует 10%), то есть не более 2 мА/с. В Табл. 4.15 и 

Табл. 4.16 описано, как определяется интенсивность изменения 

сигнала при всех возможных типах/диапазонах и форматах данных.

Табл. 4.14 Типы ограничений по скорости

Тип ограничений по скорости Описание

Ограничение при переходе в 
аварийный режим

Ограничение этого типа имеет место, когда 
модуль, например при потере связи, 
устанавливает на выходе значение, 
соответствующее аварийному режиму 
работы.  Это единственный тип 
ограничения по скорости, использующийся 
модулями 1769-OF8C и -OF8V.

Табл. 4.15 Типы/диапазоны и форматы выходных данных модуля 
1769-OF8C

Тип/диапазон 
и формат 
выходных 
данных

Всего шагов в 
полном 
диапазоне

Количество 
шагов на 
каждый процент 
интенсивности 
изменения

Количество единиц 
измерения в секунду 
на каждый процент 
интенсивности 
изменения

Пропорциональные данные

0...20 мА 65534 655 0,2 мА/с

4...20 мА 0,16 мА/с

Определенные единицы измерения

0...20 мА 21000 210 0,2 мА/с

4...20 мА 17800 178 0,16 мА/с

Масштабированные данные для ПИД-управления

0...20 мА 16383 164 0,2 мА/с

4...20 мА 0,16 мА/с

Проценты от полного диапазона

0...20 мА 10000 100 0,2 мА/с

4...20 мА 0,16 мА/с
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Ограничение по скорости, если оно настроено, имеет место при 

переходе модуля в аварийный режим работы. При работе в 

нормальном режиме ограничения по скорости не производится. 

Максимальная интенсивность изменения сигнала вводится  в файл 

настройки модуля и считается допустимой только при следующих 

условиях:

Табл. 4.16 Типы/диапазоны и форматы выходных данных модуля 
1769-OF8V

Тип/диапазо
н и формат 
выходных 
данных

Всего шагов 
в полном 
диапазоне

Количество шагов 
на каждый 
процент 
интенсивности 
изменения

Количество единиц 
измерения в секунду 
на каждый процент 
интенсивности 
изменения

Пропорциональные данные

-10...+10 В 65534 655 0,2 В/с

0...5 В 0,05 В/с

0...10 В 0,1 В/с

1...5 В 0,04 В/с

Определенные единицы измерения

-10...+10 В 21000 210 0,2 В/с

0...5 В 5750 58 0,05 В/с

0...10 В 11000 110 0,1 В/с

1...5 В 4750 48 0,04 В/с

Масштабированные данные для ПИД-управления

-10...+10 В 16383 164 0,2 В/с

0...5 В 0,05 В/с

0...10 В 0,1 В/с

1...5 В 0,04 В/с

Проценты от полного диапазона

-10...+10 В 10000 100 0,2 В/с

0...5 В 0,05 В/с

0...10 В 0,1 В/с

1...5 В 0,04 В/с
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− Интенсивность изменения сигнала указывается в шагах в 

секунду, при этом указанное количество шагов не должно быть 

меньше 1% общего числа шагов в полном диапазоне для 

выбранного формата данных (минимальные значения 

приведены в Табл. 4.14 и Табл. 4.15).

ИЛИ

− Указанное количество шагов может быть равно нулю, если 

ограничение по скорости для данного канала не настроено.

Удержание на время инициализации

Удержание на время инициализации заключается в том, что модуль 

удерживает текущее выходное значение до тех пор, пока не получит 

от контроллера значение, равное удерживаемому. При этом 

обеспечивается плавный переход.

Если удержание на время инициализации включено, оно имеет место 

в следующих трех случаях:

− при начальном подключении после включения питания

− при новом подключении после нарушения связи

− при переходе из режима нормальной работы в режим 

программирования

Бит удержания выхода (см. файл входных данных) указывает, что 

данные в данном канале удерживаются.

Обнаружения обрыва провода (только в 1769-OF8C)

Данная функция позволяет обнаружить отсутствие тока в выходном 

канале, работа которого разрешена, и в котором установлено 

ненулевое выходное значение.

При обнаружении обрыва провода устанавливается бит диагностики 

(бит D в слове состояния в файле входных данных) соответствующего 

канала.
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Аварийный режим работы модулей 1769-OF8C и -OF8V (FM)

Эта настройка позволяет настроить работу отдельных каналов в 

аварийном режиме. Если соответствующий бит не установлен (равен 

0), при переходе системы в режим программирования модуль 

начинает удерживать на выходе последнее выходное значение.

Если бит этого режима установлен (равен 1), при переходе системы в 

режим программирования модуль подает на выход преобразованное 

в аналоговый сигнал установленное пользователем целочисленное 

значение, которое хранится в специальном слове настройки 

соответствующего канала (слово 3 или 5). Преобразование этого 

значения осуществляется в соответствии с выбранным диапазоном и 

форматом данных. 

ВАЖНО
Функция удержания последнего состояния - 

принятый по умолчанию порядок работы модулей 

1769-OF8C и -OF8V при переходе системы в режим 

программирования.

СОВЕТ
Контроллер MicroLogix 1500™ не поддерживает 

функцию удержания последнего состояния 

аналоговых модулей вывода и при переходе в 

режим программирования устанавливает на всех 

аналоговых выходах нулевое значение.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.
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Режим программирования/простоя модулей 1769-OF8C и 

-OF8V (PM)

Эта настройка позволяет настроить работу отдельных каналов в 

режиме программирования/простоя. Если соответствующий бит не 

установлен (равен 0), при переходе системы в режим 

программирования модуль начинает удерживать на выходе 

последнее выходное значение.

Если бит этого режима установлен (равен 1), при переходе системы в 

режим программирования модуль подает на выход преобразованное 

в аналоговый сигнал установленное пользователем целочисленное 

значение, которое хранится в специальном слове настройки 

соответствующего канала (слово 3 или 5). Преобразование этого 

значения осуществляется в соответствии с выбранным диапазоном и 

форматом данных. 

ВАЖНО
Функция удержания последнего состояния - 

принятый по умолчанию порядок работы модулей 

1769-OF8C и -OF8V при переходе системы в режим 

программирования.

СОВЕТ
Контроллер MicroLogix 1500™ не поддерживает 

функцию удержания последнего состояния 

аналоговых модулей вывода и при переходе в 

режим программирования устанавливает на всех 

аналоговых выходах нулевое значение.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.
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Разрешение перехода из режим 

программирования/простоя в аварийный режим модулей 

1769-OF8C и -OF8V (PFE)

Если система во время работы в режиме программирования/простоя 

переходит в аварийный режим, данная настройка определяет, в 

каком режиме (программирования/простоя или аварийном) будет 

работать соответствующий канал модуля. Если соответствующий бит 

установлен (равен 1), на выходе устанавливается значение, 

соответствующее аварийному режиму работы. Если соответствующий 

бит не установлен (равен 0), на выходе устанавливается значение, 

соответствующее режиму программирования/простоя. По умолчанию 

данные биты не установлены.

Значение для аварийного режима модулей 1769-OF8C и 

-OF8V

В настройках каждого канала имеется слово, которое позволяет задать 

значение, используемое в качестве выходного при переходе системы 

в аварийный режим работы. Значение по умолчанию - 0. Набор 

допустимых значений для записи в эти слова настройки ограничен в 

зависимости от выбранного выходного диапазона и формата данных. 

Если введенное значение находится вне нормального рабочего 

диапазона, возникает ошибка настройки модуля. 

Например, если выбраны определенные единицы измерения и 

диапазон 0...20 мА и введено значение для аварийного режима в 

диапазоне от 0 до 20000, модуль будет настроен и функционировать 

корректно. Если же будет введено значение, выходящее за пределы 

нормального рабочего диапазона (например 21000), произойдет 

ошибка настройки модуля.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.
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Значение для режима программирования/простоя 

модулей 1769-OF8C и -OF8V

В настройках каждого канала имеется слово, которое позволяет задать 

целочисленное значение, используемое в качестве выходного при 

переходе системы в режим программирования/простоя. Набор 

допустимых значений для записи в эти слова настройки ограничен в 

зависимости от выбранного выходного диапазона и формата данных. 

Если введенное значение находится вне нормального рабочего 

диапазона, возникает ошибка настройки модуля. Значение по 

умолчанию - 0.

Например, если выбраны определенные единицы измерения и 

диапазон 0...20 мА и введено значение для режима 

программирования в диапазоне от 0 до 20000, модуль будет настроен 

и функционировать корректно. Если же будет введено значение, 

выходящее за пределы нормального рабочего диапазона (например 

21000), произойдет ошибка настройки модуля.

ПРИМЕР
− Если в слове настройки режима 

программирования записан ноль (значение по 

умолчанию) и выбран выходной диапазон 0...20 

мА, независимо от выбранного типа данных на 

выходе модуля будет установлен сигнал 0 мА. 

− Если в качестве формата данных выбраны 

необработанные/пропорциональные данные или 

определенные единицы измерения, а в качестве 

выходного диапазона - 4...20 мА (для 1769-OF8C) 

или 1...5 В (для 1769-OF8V), возникает ошибка 

настройки модуля.  

− Дополнительные примеры приведены в Табл. 

4.17 Таблица выходных данных модуля 

1769-OF8C на стр. 4-38 и в Табл. 4.18 Таблица 

выходных данных модуля 1769-OF8V на стр. 4-39.

СОВЕТ
Не все контроллеры поддерживают данную 

функцию. Более подробная информация об этом 

приводится в руководстве пользователя конкретного 

контроллера.
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ПРИМЕР
− Если в слове настройки режима 

программирования записан ноль (значение по 

умолчанию) и выбран выходной диапазон 0...20 

мА, независимо от выбранного типа данных на 

выходе модуля будет установлен сигнал 0 мА. 

− Если в качестве формата данных выбраны 

необработанные/пропорциональные данные или 

определенные единицы измерения, а в качестве 

выходного диапазона - 4...20 мА (для 1769-OF8C) 

или 1...5 В (для 1769-OF8V), возникает ошибка 

настройки модуля.  

− Дополнительные примеры приведены в Табл. 

4.17 Таблица выходных данных модуля 

1769-OF8C на стр. 4-38 и в Табл. 4.18 Таблица 

выходных данных модуля 1769-OF8V на стр. 4-39.
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Допустимые форматы/диапазоны выходных данных модуля 

1769-OF8C

В следующей таблице приведены допустимые форматы и диапазоны 

данных, поддерживаемые модулем.

Табл. 4.17 Таблица выходных данных модуля 1769-OF8C

Норм. 
рабочий 
диа-
пазон 
модуля 
OF8C

Входн. 
знач.

Пример данных Сост. 
вых. 
диа-
пазона

Необработан-
ные/про-
порциональные 
данные

Данные в 
определенны
х единицах 
измерения

Данные для 
ПИД-
управления

Величины, 
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процентах

Десятичн. Десятичн. Десятичн. Десятичн.
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4 ... 
20 мА

Переп. 
21,0 мА

+22,0 
мА

+21,0 
мА

Переп. - - 22000 21000 18431 17407 11250 10625

21,0 мА +21,0 
мА

+21,0 
мА

Переп. 32767 32767 21000 21000 17407 17407 10625 10625

4,0 ... 
20,0 мА

+20,0 
мА

+20,0 
мА

Норма 29085 29085 20000 20000 16383 16383 10000 10000

+4,0 мА +4,0 мА Норма -29822 -29822 4000 4000 0 0 0 0

3,2 мА +3,2 мА +3,2 мА Потеря 
знач.

-32767 -32767 3200 3200 -819 -819 -500 -500

Менее 
3,2 мА

0,0 мА +3,2 мА Потеря 
знач.

- - 0 3200 -4096 -819 -2500 -500

0 ... 
20 мА

Переп. 
21,0 мА

+22,0 
мА

+21,0 
мА

Переп. - - 22000 21000 18201 17202 11000 10500

21,0 мА 21,0 мА +21,0 
мА

Переп. 32767 32767 21000 21000 17202 17202 10500 10500

0,0 ... 
20,0 мА

20,0 мА +20,0 
мА

Норма 29646 29646 20000 20000 16383 16383 10000 10000

0,0 мА 0,0 мА Норма -32767 -32767 0 0 0 0 0 0

Менее 
0,0 мА

-1,0 мА 0,0 мА Потеря 
знач.

- - -1000 0 -819 0 -500 0
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Допустимые форматы/диапазоны выходных данных модуля 

1769-OF8V

В следующей таблице приведены допустимые форматы и диапазоны 

данных, поддерживаемые модулем.

Табл. 4.18 Таблица выходных данных модуля 1769-OF8V

Норм. 
рабочий 
диа
пазон 
модуля 
OF8V

Входн.
знач.

Пример данных Сост. 
вых. 
диа-
пазона

Необработан-
ные/про-
порциональные 
данные

Данные в 
определенных 
единицах 
измерения

Данные для 
ПИД-
управления

Величины, 
выраженные в 
процентах

Десятичн. Десятичн. Десятичн. Десятичн.
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±10 В Переп. 
10,5 В

+11,0 В +10,5 В Переп. - - 11000 10500 17202 16793 11000 10500

+10,5 В +10,5 В +10,5 В Переп. 32767 32767 10500 10500 16793 16793 10500 10500

-10 ... 
+10 В

+10,0 В +10,0 В Норма 31207 31207 10000 10000 16383 16383 10000 10000

0,0 В 0,0 В Норма 0 0 0 0 8192 8192 0 0

-10,0 В -10,0 В Норма -31207 -31207 -10000 -10000 0 0 -10000 -10000

-10,5 В -10,5 В -10,5 В Потеря 
знач.

-32767 -32767 -10500 -10500 -410 -410 -10500 -10500

Потеря 
знач. 
-0,5 В

-11,0 В -11,0 В Потеря 
знач.

- - -11000 -10500 -819 -410 -11000 -10500

0 
...
5 В

Более 
5,25 В

5,5 В +5.25 В Переп. - - 5500 5250 18021 17202 11000 10500

5,25 В 5,25 В +5,25 В Переп. 32767 32767 5250 5250 17202 17202 10500 10500

0 ... 
5,0 В

5,0 В +5,0 В Норма 29918 29918 5000 5000 16383 16383 10000 10000

0,0 В 0,0 В Норма -27068 -27068 0 0 0 0 0 0

-0,5 В -0,5 В -0,5 В Потеря 
знач.

-32767 -32767 -500 -500 -1638 -1638 -1000 -1000

Менее 
-0,5 В

-1,0 В -0,5 В Потеря 
знач.

- - -1000 -500 -3277 -1638 -2000 -1000
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0 ... 10 В Переп. 
10,5 В

11,0 В +10,5 В Переп. - - 11000 10500 18021 17202 11000 10500

+10,5 В +10,5 В +10,5 В Переп. 32767 32767 10500 10500 17202 17202 10500 10500

0,0 ... 
10,0 В

+10,0 В +10,0 В Норма 29788 29788 10000 10000 16383 16383 10000 10000

0,0 В 0,0 В Норма -29788 -29788 0 0 0 0 0 0

-0,5 В -0,5 В -0,5 В Потеря 
знач.

-32767 -32767 -500 -500 -819 -819 -500 -500

Менее 
-5,0 В

-1,0 В -0,5 В Потеря 
знач.

- - -1000 -500 -1638 -819 -1000 -500

1 ...
5 В

Более 
5,25 В

+5,5 В +5,25 В Переп. - - 5500 5250 18431 17407 11250 10625

+5,25 В +5,25 В +5,25 В Переп. 32767 32767 5250 5250 17407 17407 10625 10625

1,0 ... 
5,0 В

+5,0 В +5,0 В Норма 29318 29318 5000 5000 16383 16383 10000 10000

+1,0 В +1,0 В Норма -25869 -25869 1000 1000 0 0 0 0

0,5 В +0,5 В +0,5 В Потеря 
знач.

-32767 -32767 500 500 -2048 -2048 -1250 -1250

Менее 
0,5 В

0,0 В 0,0 В Потеря 
знач.

- - 0 500 -4096 -2048 -2500 -1250

Табл. 4.18 Таблица выходных данных модуля 1769-OF8V

Норм. 
рабочий 
диа
пазон 
модуля 
OF8V

Входн.
знач.

Пример данных Сост. 
вых. 
диа-
пазона

Необработан-
ные/про-
порциональные 
данные

Данные в 
определенных 
единицах 
измерения

Данные для 
ПИД-
управления

Величины, 
выраженные в 
процентах

Десятичн. Десятичн. Десятичн. Десятичн.
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Примечания:



1 Издание 1769-UM002B-RU-P - Июль 2005

Раздел 5

Диагностика модулей и устранение 
неисправностей

В данном разделе описана диагностика аналоговых модулей 

ввода-вывода. Рассматриваются следующие вопросы:

− меры предосторожности при диагностике

− отличия в работе модулей и каналов

− функции диагностики модулей

− различия между критическими и некритическими ошибками

− данные о состоянии модулей

Меры предосторожности Меры предосторожности являются важным элементом правильного 

подхода к диагностике модулей ввода-вывода. Забота о собственной 

безопасности и безопасности окружающих, а также о сохранности 

оборудования имеет первостепенное значение.

Ниже рассматривается несколько вопросов, связанных с 

безопасностью, которые необходимо иметь в виду при диагностике 

систем управления.

Индикаторы

Если на корпусе аналогового модуля горит зеленый светодиод, 

питание модуля включено.

ВАЖНО
Никогда не воздействуйте на переключатели, 

расположенные внутри оборудования, так как в 

результате этого оно может включиться и причинить 

травмы.

Перед проверкой электрических соединений или 

входных/выходных устройств, которые могут вызвать 

перемещение оборудования, отключите все 

источники питания, переведите главный 

выключатель в положение "выкл".
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Запуск устройств в ходе диагностики

В процессе диагностики никогда не воздействуйте на внутренние 

переключатели оборудования, чтобы привести его в действие. Это 

может привести к незапланированному включнению оборудования.

Нахождение рядом с оборудованием

При диагностике любых неисправностей системы не допускайте 

присутствия каких-либо лиц рядом с оборудованием. Неисправность 

может быть перемежающейся, и оборудование может неожиданно 

придти в движение. Попросите кого-нибудь находиться рядом с 

аварийным выключателем на случай, если возникнет необходимость 

отключить питание оборудования.

Изменение программного обеспечения

Существует несколько причин самопроизвольного изменения 

пользовательского программного обеспечения, включая жесткие 

условия окружающей среды, электромагнитные помехи, неверное 

заземление или подключение оборудования, вмешательство лиц, не 

имеющих прав доступа. Если имеются основания полагать, что 

программное обеспечение было изменено, сравните его с резервной 

копией в модуле памяти EEPROM или UVPROM.

Предохранительные цепи

Цепи, организованные в целях безопасности, в том числе 

ограничители передвижения, кнопки останова и блокировки должны 

быть подключены непосредственно к главному реле управления. 

Такие устройства должны быть включены последовательно, чтобы при 

срабатывании любого из них прекращалась подача напряжения на 

главное реле и, следовательно, на оборудование. Никогда не 

модифицируйте эти цепи с целью отключения их функций. Это может 

привести к тяжелым травмам или повреждению оборудования.
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Отличия в работе 
модулей и каналов

Выполняемые модулем операции можно разделить на два уровня:

− уровень модуля

− уровень каналов

К операциям, выполняемым на уровне модуля, можно отнести такие 

функции, как включение питания, настройка и обмен информацией с 

контроллером шины данных, например с контроллером MicroLogix 

1500.

К операциям, выполняемым на уровне каналов, относятся функции, 

связанные с каналами, например преобразование данных и 

обнаружение достижения граничных условий срабатывания канала.

Функции внутренней диагностики выполняются как на уровне 

каналов, так и на уровне модуля. При обнаружении ошибок, 

связанных с работой модуля, немедленно включается 

соответствующий светодиодный индикатор на его корпусе. Об 

ошибках, связанных с настройкой аппаратного обеспечения модуля и 

каналов сообщается контроллеру. При обнаружении превышения 

диапазона или низкого диапазона в каком-либо канале, 

устанавливаются соответствующие биты в таблице входных данных 

модуля. Сведения об ошибках, связанных с аппаратным 

обеспечением модуля, обычно записываются в файл состояния 

системы ввода-вывода контроллера. Более подробная информация 

приводится в документации на контроллер.
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Диагностика при 
включении питания

При включении питания модуль выполняет определенную 

последовательность внутренних проверок. Все эти проверки должны 

завершиться успешно. В противном случае светодиодный индикатор 

состояния модуля остается погашенным, а сведения о результатах 

проверки передаются в контроллер.

Диагностика каналов Если канал модуля ввода-вывода активен, модуль проверяет 

правильность его настройки. Кроме того, при каждом опросе модуль 

проверяет каналы на наличие ошибок настройки, переполнений и 

потерь значимости, обрывов цепи (только при работе в диапазоне 

4...20 мА) или обрывов цепи/высокого сопротивления нагрузки 

(только модули вывода). 

Определение выхода сигнала за пределы рабочего 

диапазона (модули ввода и вывода)

В модулях ввода признак переполнения или потери значимости 

записывается в файл входных данных, если данные, принятые в слово 

данных канала, выходят за пределы установленного рабочего 

диапазона.

В модулях вывода аналогичные признаки устанавливаются, если 

данные, не соответствующие рабочему диапазону, приняты от 

контроллера.

Табл. 5.1 Диагностика

Состояние 
светодиодно-
го индикатора 
модуля:

Неисправность: Методы устранения:

Горит Модуль работает 
нормально

Никаких действий не требуется.

Не горит Сбой в работе 
модуля

Выключите и вновь включите питание. 
Если неисправность сохраняется, 
замените модуль. Свяжитесь с 
ближайшим локальным дистрибутором 
или представителем Rockwell 
Automation.

Мигает(1)

(1) Только модули 1769-OF8C и -OF8V.

Отсутствует 
изолированный 
источник 
питания 24 В

Проверьте положение переключателя 
выбора внешнего источника питания. 
Проверьте проводку к контактам 
внешнего источника питания. Проверьте 
внешний источник питания.
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Обнаружение обрыва цепи (только модули ввода)

Модуль выполняет проверку целостности цепи во всех разрешенных к 

работе каналах, настроенных на прием сигналов в диапазоне от 4 до 

20 мА. Если обрыв цепи обнаружен, в файле входных данных 

устанавливается признак потери значимости соответствующего 

канала.

Возможные причины обрыва цепи:

− неисправность датчика

− обрыв провода или ослабление контактов

− датчик не подключен к данному каналу

Обнаружение обрыва выходной цепи/высокого 

сопротивления нагрузки (только модули вывода)

Проверка целостности выходной цепи выполняется во всех 

разрешенных к работе каналах, проверка сопротивления нагрузки - в 

каналах, где выходным сигналом является ток. При обнаружении 

любой из этих ошибок в файле входных данных устанавливается бит 

диагностики соответствующего канала.

Различия между 
критическими и 
некритическими 
ошибками

Некритические ошибки модуля, как правило, исправимы.  Ошибки, 

возникающие в каналах (ошибки выхода за пределы диапазона) не 

являются критическими. Об обнаружении некритических ошибок 

модуль сообщает, устанавливая соответствующие биты в таблице 

входных данных. Некритические ошибки настройки обозначаются 

расширенными кодами ошибки. См. Табл. 5.4 Расширенные коды 

ошибок модулей 1769-IF4 и -OF2 на стр. 5-8.

Критические ошибки модуля препятствуют нормальной работе 

системы или ее возобновлению. При обнаружении ошибок такого 

типа система обычно выходит из режима нормальной работы или 

программирования и ожидает их устранения. Критические ошибки 

модулей перечислены в Табл. 5.4 Расширенные коды ошибок 

модулей 1769-IF4 и -OF2 на стр. 5-8.
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Таблица описания 
ошибок модуля

Ошибки аналоговых модулей описываются четырехзначными 

шестнадцатеричными числами, причем старшая цифра игнорируется, 

а остальные три разделяются на два поля. В этих полях записываются 

собственно "Код ошибки модуля" и "Расширенная информация об 

ошибке". Структура кода ошибки модуля показана ниже.

Поле "Код ошибки"

Поле "код ошибки" определяет принадлежность ошибки к одной из 

трех групп, описанных в следующей таблице. По типу ошибки можно 

судить о том, какие данные содержатся в поле "расширенная 

информация об ошибке". Эти сведения об ошибках модуля обычно 

записываются в файл состояния системы ввода-вывода контроллера. 

Более подробная информация приводится в документации на 

контроллер.

Табл. 5.2 Код ошибки модуля

Игнорируемые биты Код ошибки Расширенная информация об ошибке

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Разряд 4 Разряд 3 Разряд 2 Разряд 1

Табл. 5.3 Код ошибки модуля

Тип ошибки Значение поля 
"код ошибки"

Биты 11 - 9
(Двоичная 
система)

Описание

Нет ошибок 000 Ошибки отсутствуют. В поле 
"расширенная информация об 
ошибке" нет никаких данных.

Ошибки 
аппаратного 
обеспечения

001 В поле "расширенная информация об 
ошибке" указываются общие и 
специальные коды ошибок.

Ошибки 
настройки

010 В поле "расширенная информация об 
ошибке" указываются коды ошибок, 
специфичные для данного модуля. 
Эти коды ошибок соответствуют 
опциям, которые можно изменять 
напрямую. Например, входной 
диапазон или частота входного 
фильтра.
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Поле "расширенная информация об ошибке"

Проверять поле "расширенная информация об ошибке" следует, если 

поле "код ошибки" отлично от нуля. В зависимости от значения 

последнего в поле с расширенной информацией содержатся коды, 

специфичные для данного модуля, или общие для всех аналоговых 

модулей 1769.

Ошибки аппаратного обеспечения

Общие или специфичные для данного модуля ошибки аппаратного 

обеспечения обозначаются кодом ошибки 2. См. Табл. 5.4 

Расширенные коды ошибок модулей 1769-IF4 и -OF2 на стр. 5-8, Табл. 

5.5 Расширенные коды ошибок модулей 1769-IF8 на стр. 5-9 и Табл. 

5.6 Расширенные коды ошибок модулей 1769-ОF8C и -OF8V на стр. 

5-12.

Ошибки настройки

Если в поля файла настройки записаны неправильные или 

неподдерживаемые значения, модуль игнорирует ошибочную 

конфигурацию, генерирует сообщение о некритической ошибке и 

продолжает работать в соответствие с ранее записанными 

настройками.

Аналоговые модули разных типов поддерживают различные функции 

и имеют различные наборы кодов ошибок. См. Табл. 5.4 Расширенные 

коды ошибок модулей 1769-IF4 и -OF2 на стр. 5-8, Табл. 5.5 

Расширенные коды ошибок модулей 1769-IF8 на стр. 5-9 и Табл. 5.6 

Расширенные коды ошибок модулей 1769-ОF8C и -OF8V на стр. 5-12.

СОВЕТ
Если в поле "код ошибки" не содержится никаких 

данных, поле "расширенная информация об ошибке" 

также заполнено нулями.
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Тип ошибок Коды ошибок помогают при устранении неисправностей модуля

Табл. 5.4 Расширенные коды ошибок модулей 1769-IF4 и -OF2

Тип ошибки Шест. 

эквивалент(1)

Код 
ошибки 
модуля

Расширенная 
информация 

об ошибке

Описание ошибки

Двоичная 
система

Двоичная 
система

Нет ошибок X000 000 0 0000 0000 Нет ошибок

Общие ошибки 
аппаратного 
обеспечения

X200 001 0 0000 0000 Общая ошибка аппаратного обеспечения; нет 
дополнительной информации

X201 001 0 0000 0001 Состояние сброса при включении питания

Ошибки, 
характерные 
для данного
 аппаратного 
обеспечения

X300 001 0 1000 0000 Общая ошибка аппаратного обеспечения, сбой 
внешнего источника питания 24 В

X301 001 0 1000 0001 Ошибка аппаратного обеспечения микропроцессора

Ошибки 
настроек, 
характерные 
для модуля 
1769-IF4

X400 010 0 0000 0000 Общая ошибка настройки; нет дополнительной 
информации

X401 010 0 0000 0001 неправильно выбран входной диапазон (канал 0)

X402 010 0 0000 0010 неправильно выбран входной диапазон (канал 1)

X403 010 0 0000 0011 неправильно выбран входной диапазон (канал 2)

X404 010 0 0000 0100 неправильно выбран входной диапазон (канал 3)

X405 010 0 0000 0101 неправильно выбран входной фильтр (канал 0)

X406 010 0 0000 0110 неправильно выбран входной фильтр (канал 1)

X407 010 0 0000 0111 неправильно выбран входной фильтр (канал 2)

X408 010 0 0000 1000 неправильно выбран входной фильтр (канал 3)

X409 010 0 0000 1001 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 0)

X40A 010 0 0000 1010 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 1)

X40B 010 0 0000 1011 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 2)

X40C 010 0 0000 1100 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 3)
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Ошибки 
настроек, 
характерные 
для модуля 
1769-IF2

X400 010 0 0000 0000 Общая ошибка настройки; нет дополнительной 
информации

X401 010 0 0000 0001 неправильно выбран выходной диапазон (канал 0)

X402 010 0 0000 0010 неправильно выбран выходной диапазон (канал 1)

X403 010 0 0000 0011 неправильно выбран формат выходных данных 
(канал 0)

X404 010 0 0000 0100 неправильно выбран формат выходных данных 
(канал 1)

X405 010 0 0000 0101 указано значение для аварийного режима, 
несоответствующее выбранному формату данных 
(канал 0)

X406 010 0 0000 0110 указано значение для аварийного режима, 
несоответствующее выбранному формату данных 
(канал 1)

X407 010 0 0000 0111 указано значение для режима программирования, 
несоответствующее выбранному формату данных 
(канал 0)

X408 010 0 0000 1000 указано значение для режима программирования, 
несоответствующее выбранному формату данных 
(канал 1)

(1) X означает игнорируемый разряд.

Табл. 5.4 Расширенные коды ошибок модулей 1769-IF4 и -OF2

Тип ошибки Шест. 

эквивалент(1)

Код 
ошибки 
модуля

Расширенная 
информация 

об ошибке

Описание ошибки

Двоичная 
система

Двоичная 
система

Табл. 5.5 Расширенные коды ошибок модулей 1769-IF8

Тип ошибки Шест. 

эквивалент(1)

Код 
ошибки 
модуля

Расширенная 
информация 

об ошибке

Описание ошибки

Двоичная 
система

Двоичная 
система

Нет ошибок X000 000 0 0000 0000 Нет ошибок

Общие ошибки 
аппаратного 
обеспечения

X200 001 0 0000 0000 Общая ошибка аппаратного обеспечения; нет 
дополнительной информации

X201 001 0 0000 0001 Состояние сброса при включении питания

Ошибки, 
характерные 
для данного
 аппаратного 
обеспечения

X300 001 0 1000 0000 Общая ошибка аппаратного обеспечения, сбой 
внешнего источника питания 24 В

X301 001 0 1000 0001 Ошибка аппаратного обеспечения микропроцессора

X302 001 1 0000 0010 Ошибка связи с АЦП
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Ошибки 
настроек, 
характерные 
для модуля 
1769-IF8

X400 010 0 0000 0000 Общая ошибка настройки; нет дополнительной 
информации

X401 010 0 0000 0001 неправильно выбран входной диапазон (канал 0)

X402 010 0 0000 0010 неправильно выбран входной диапазон (канал 1)

X403 010 0 0000 0011 неправильно выбран входной диапазон (канал 2)

X404 010 0 0000 0100 неправильно выбран входной диапазон (канал 3)

X405 010 0 0000 0101 неправильно выбран входной диапазон (канал 4)

X406 010 0 0000 0110 неправильно выбран входной диапазон (канал 5)

X407 010 0 0000 0111 неправильно выбран входной диапазон (канал 6)

X408 010 0 0000 1000 неправильно выбран входной диапазон (канал 7)

X409 010 0 0000 1001 неправильно выбран входной фильтр (канал 0)

X40A 010 0 0000 1010 неправильно выбран входной фильтр (канал 1)

X40B 010 0 0000 1011 неправильно выбран входной фильтр (канал 2)

X40C 010 0 0000 1100 неправильно выбран входной фильтр (канал 3)

X40D 010 0 0000 1101 неправильно выбран входной фильтр (канал 4)

X40E 010 0 0000 1110 неправильно выбран входной фильтр (канал 5)

X40F 010 0 0000 1111 неправильно выбран входной фильтр (канал 6)

X410 010 0 0001 0000 неправильно выбран входной фильтр (канал 7)

X411 010 0 0001 0001 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 0)

X412 010 0 0001 0010 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 1)

X413 010 0 0001 0011 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 2)

X414 010 0 0001 0100 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 3)

X415 010 0 0001 0101 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 4)

X416 010 0 0001 0110 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 5)

X417 010 0 0001 0111 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 6)

X418 010 0 0001 1000 неправильно выбран формат входных данных 
(канал 7)

X419 010 0 0001 1001 тревога не разрешена (канал 0)

X41A 010 0 0001 1010 тревога не разрешена (канал 1)

Табл. 5.5 Расширенные коды ошибок модулей 1769-IF8

Тип ошибки Шест. 

эквивалент(1)

Код 
ошибки 
модуля

Расширенная 
информация 

об ошибке

Описание ошибки

Двоичная 
система

Двоичная 
система
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Ошибки 
настроек, 
характерные 
для модуля 
1769-IF8

X41B 010 0 0001 1011 тревога не разрешена (канал 2)

X41C 010 0 0001 1100 тревога не разрешена (канал 3)

X41D 010 0 0001 1101 тревога не разрешена (канал 4)

X41E 010 0 0001 1110 тревога не разрешена (канал 5)

X41F 010 0 0001 1111 тревога не разрешена (канал 6)

X420 010 0 0010 0000 тревога не разрешена (канал 7)

X421 010  0 0010 0001 неправильно выбраны данные тревоги (канал 0)

X422 010 0 0010 0010 неправильно выбраны данные тревоги (канал 1)

X423 010 0 0010 0011 неправильно выбраны данные тревоги (канал 2)

X424 010 0 0010 0100 неправильно выбраны данные тревоги (канал 3)

X425 010 0 0010 0101 неправильно выбраны данные тревоги (канал 4)

X426 010 0 0010 0110 неправильно выбраны данные тревоги (канал 5)

X427 010 0 0010 0111 неправильно выбраны данные тревоги (канал 6)

X428 010 0 0010 1000 неправильно выбраны данные тревоги (канал 7)

X429 010 0 0010 1001 неправильное значение периода выборки реального 
времени

(1) X означает игнорируемый разряд.

Табл. 5.5 Расширенные коды ошибок модулей 1769-IF8

Тип ошибки Шест. 

эквивалент(1)

Код 
ошибки 
модуля

Расширенная 
информация 

об ошибке

Описание ошибки

Двоичная 
система

Двоичная 
система
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Табл. 5.6 Расширенные коды ошибок модулей 1769-ОF8C и -OF8V

Тип ошибки Шест. 

эквивалент(1)

Код 
ошибки 
модуля

Расширенная 
информация 

об ошибке

Описание ошибки

Двоичная 
система

Двоичная 
система

Нет ошибок X000 000 0 0000 0000 Нет ошибок

Общие 
ошибки 
аппаратного 
обеспечения

X200 001 0 0000 0000 Общая ошибка аппаратного обеспечения; нет 
дополнительной информации

X201 001 0 0000 0001 Состояние сброса при включении питания

X216 001 0 0001 0110 Ошибка сторожевого таймера микропроцессора

X220 001 0 0010 0000 Повреждение микропрограммного обеспечения (неверная 
контрольная сумма)

X221 001 0 0010 0001 Неверная контрольная сумма микропрограммного 
обеспечения в NVRAM (неверная контрольная сумма 
данных калибровки)

Ошибки, 
характерные 
для данного
 аппаратного 
обеспечения

X300 001 1 0000 0000 Общие ошибки аппаратного обеспечения (ASIC)
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Ошибки 
настройки, 
характерные 
для модулей 
1769-OF8C и 
-OF8V

X401 010 0 0000 0001 неправильно выбран входной диапазон (канал 0)

X402 010 0 0000 0010 неправильно выбран входной диапазон (канал 1)

X403 010 0 0000 0011 неправильно выбран входной диапазон (канал 2)

X404 010 0 0000 0100 неправильно выбран входной диапазон (канал 3)

X405 010 0 0000 0101 неправильно выбран входной диапазон (канал 4)

X406 010 0 0000 0110 неправильно выбран входной диапазон (канал 5)

X407 010 0 0000 0111 неправильно выбран входной диапазон (канал 6)

X408 010 0 0000 1000 неправильно выбран входной диапазон (канал 7)

X409 010 0 0000 1001 неправильно выбран формат данных (канал 0)

X40A 010 0 0000 1010 неправильно выбран формат данных (канал 1)

X40B 010 0 0000 1011 неправильно выбран формат данных (канал 2)

X40C 010 0 0000 1100 неправильно выбран формат данных (канал 3)

X40D 010 0 0000 1101 неправильно выбран формат данных (канал 4)

X40E 010 0 0000 1110 неправильно выбран формат данных (канал 5)

X40F 010 0 0000 1111 неправильно выбран формат данных (канал 6)

X410 010 0 0001 0000 неправильно выбран формат данных (канал 7)

X411 010 0 0001 0001 неправильное значение для аварийного режима (канал 0)

X412 010 0 0001 0010 неправильное значение для аварийного режима (канал 1)

X413 010 0 0001 0011 неправильное значение для аварийного режима (канал 2)

X414 010 0 0001 0100 неправильное значение для аварийного режима (канал 3)

X415 010 0 0001 0101 неправильное значение для аварийного режима (канал 4)

X416 010 0 0001 0110 неправильное значение для аварийного режима (канал 5)

X417 010 0 0001 0111 неправильное значение для аварийного режима (канал 6)

X418 010 0 0001 1000 неправильное значение для аварийного режима (канал 7)

X419 010 0 0001 1001 неправильное значение для режима простоя (канал 0)

Табл. 5.6 Расширенные коды ошибок модулей 1769-ОF8C и -OF8V

Тип ошибки Шест. 

эквивалент(1)

Код 
ошибки 
модуля

Расширенная 
информация 

об ошибке

Описание ошибки

Двоичная 
система

Двоичная 
система
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Ошибки 
настройки, 
характерные 
для модулей 
1769-OF8C и 
-OF8V

X41A 010 0 0001 1010 неправильное значение для режима простоя (канал 1)

X41B 010 0 0001 1011 неправильное значение для режима простоя (канал 2)

X41C 010 0 0001 1100 неправильное значение для режима простоя (канал 3)

X41D 010 0 0001 1011 неправильное значение для режима простоя (канал 4)

X41E 010 0 0001 1100 неправильное значение для режима простоя (канал 5)

X41F 010 0 0001 1101 неправильное значение для режима простоя (канал 6)

X420 010 0 0010 0000 неправильное значение для режима простоя (канал 7)

X421 010 0 0010 0001 неправильно установлены ограничения по уровню (канал 0)

X422 010 0 0010 0010 неправильно установлены ограничения по уровню (канал 1)

X423 010 0 0010 0011 неправильно установлены ограничения по уровню (канал 2)

X424 010 0 0010 0100 неправильно установлены ограничения по уровню (канал 3)

X425 010 0 0010 0101 неправильно установлены ограничения по уровню (канал 4)

X426 010 0 0010 0110 неправильно установлены ограничения по уровню (канал 5)

X427 010 0 0010 0111 неправильно установлены ограничения по уровню (канал 6)

X428 010 0 0010 1000 неправильно установлены ограничения по уровню (канал 7)

X429 010 0 0010 1001 неправильно выбрана максимальная интенсивность 
изменения сигнала (канал 0)

X42A 010 0 0010 1010 неправильно выбрана максимальная интенсивность 
изменения сигнала (канал 1)

X42B 010 0 0010 1011 неправильно выбрана максимальная интенсивность 
изменения сигнала (канал 2)

X42C 010  0 0010 1100 неправильно выбрана максимальная интенсивность 
изменения сигнала (канал 3)

X42D 010 0 0010 1101 неправильно выбрана максимальная интенсивность 
изменения сигнала (канал 4)

X42E 010 0 0010 1110 неправильно выбрана максимальная интенсивность 
изменения сигнала (канал 5)

X42F 010 0 0010 1111 неправильно выбрана максимальная интенсивность 
изменения сигнала (канал 6)

X430 010 0 0011 0000 неправильно выбрана максимальная интенсивность 
изменения сигнала (канал 7)

X431 010  0 0011 0001 в слове 0 файла настроек записаны неверные биты (канал 0)

X432 010 0 0011 0010 в слове 0 файла настроек записаны неверные биты (канал 1)

X433 010 0 0011 0011 в слове 0 файла настроек записаны неверные биты (канал 2)

X434 010 0 0011 0100 в слове 0 файла настроек записаны неверные биты (канал 3)

X435 010 0 0011 0101 в слове 0 файла настроек записаны неверные биты (канал 4)

X436 010 0 0011 0110 в слове 0 файла настроек записаны неверные биты (канал 5)

Табл. 5.6 Расширенные коды ошибок модулей 1769-ОF8C и -OF8V

Тип ошибки Шест. 

эквивалент(1)

Код 
ошибки 
модуля

Расширенная 
информация 

об ошибке

Описание ошибки

Двоичная 
система

Двоичная 
система
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Функция запрещения 
работы модуля

Контроллеры CompactLogix поддерживают функцию запрещения 

работы модуля. Более подробная информация приводится в 

документации на контроллер.

При запрещении работы модуля вывода, он переходит в режим 

программирования, а состояние его выходных каналов изменяется в 

соответствии с настройками этого режима. При запрещении работы 

модуля ввода, он продолжает передавать информацию об 

изменениях сигнала во входных каналах контроллеру шины данных 

1769 Compact (например контроллеру CompactLogix).

Как обратиться в Rockwell 
Automation

При необходимости связаться с компанией Rockwell Automation по 

вопросам поддержки, соберите и имейте под рукой следующую 

информацию:

− Четкое описание проблемы, включая сведения о функциях 

системы. Обратите внимание на состояние светодиодных 

индикаторов. Запишите информацию из файлов входных и 

выходных модуля.

− Перечень уже опробованных методов устранения 

неисправности 

− Тип процессора и номер микропрограммного обеспечения (см. 

этикетку на процессоре)

− Типы используемых в системе модулей, включая все модули 

ввода-вывода

− Код ошибки при неисправности процессора

Ошибки 
настройки, 
характерные 
для модулей 
1769-OF8C и 
-OF8V

X43B 010 0 0011 1011 в слове 1 файла настроек записаны неверные биты (канал 2)

X43C 010 0 0011 1100 в слове 1 файла настроек записаны неверные биты (канал 3)

X43D 010 0 0011 1101 в слове 1 файла настроек записаны неверные биты (канал 4)

X43E 010 0 0011 1110 в слове 1 файла настроек записаны неверные биты (канал 5)

X43F 010 0 0011 1111 в слове 1 файла настроек записаны неверные биты (канал 6)

X440 010 0 0100 0000 в слове 1 файла настроек записаны неверные биты (канал 7)

(1) X означает игнорируемый разряд.

Табл. 5.6 Расширенные коды ошибок модулей 1769-ОF8C и -OF8V

Тип ошибки Шест. 

эквивалент(1)

Код 
ошибки 
модуля

Расширенная 
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Приложение A

Спецификации

Общие спецификации 
для модулей 1769-IF4, 
-IF8, -OF2, -OF8C и -OF8V

Табл. A.1 Общие спецификации

Спецификация Значение

Размеры 118 мм (высота) x 87 мм (глубина) x 35 мм 
(ширина) [52,5 мм (ширина) для 1769-IF8]
Высота, включая установочные ушки - 
138 мм
4,65 дюйма (высота) x 3,43 дюйма 
(глубина) x 1,38 дюйма (ширина) [2,07 
дюйма (ширина) для 1769-IF8]
Высота, включая установочные ушки - 
5,43 дюйма

Приблизительный вес в 
состоянии поставки 
(с упаковкой)

300 г (0,65 фунта)
1769-IF8 - 450 г (0,99 фунта)

Температура хранения -40°C ... +85°C (-40°F ... +185°F)

Рабочая температура 0°C ... +60°C (32°F ... +140°F)

Рабочая влажность 5% - 95%, отсутствие конденсата

Рабочая высота над уровнем 
моря

2000 м (6561 футов)

Вибрация Рабочая: 10 ... 500 Гц, 5G, 0,030 дюйма, 
пиковая
Работа реле: 2G

Удары Рабочая: 30G, 11 мс при установке на 
панель (20G, 11 мс при установке на 
DIN-рейку)
Работа реле: 7,5G при установке на панель 
(5G при установке на DIN-рейку)
В выключенном состоянии: 40G при 
установке на панель (30G при установке на 
DIN-рейку)

Расстояние до системного 
источника питания

8 (Модуль не может быть расположен 
далее, чем в 8 модулях от системного 
источника питания.)

Напряжение 
дополнительного источника 

питания 24 В, класс 2 (1)

20,4 ... 26,4 В

Рекомендуемый кабель Belden™ 8761 (экранированный)

Максимальная длина кабеля 1769-IF4 и -IF8: См. “Влияние полного 
сопротивления длинных кабелей и 
датчиков на точность модуля ввода” на 
стр. 2-12
1769-OF2, -OF8C и -OF8V: См. “Влияние 
полного сопротивления выходного 
устройства и кабеля на точность модуля 
вывода” на стр. 2-13
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Классификация агентства ? - Сертифицировано C-UL (за 
номером CSA C22.2 No. 142)

? - Входит в перечень UL 508

? - Совместимо с CE по всем 
применимым директивам

Класс опасности 
окружающей среды

Класс I, раздел 2, опасные зоны, группы A, 
B, C, D (UL 1604, C-UL за номером CSA C22.2 
No. 213)

Наводимое и кондуктивное 
излучение 

EN50081-2 класс A

Электрические/электромаг
нитные помехи:

Модуль прошел испытания на 
соответствие следующим уровням:

? - Защита от 
статического 
электричества 
(IEC1000-4-2)

? - 4 кВ при контакте, 8 кВ через 
воздух, 4 кВ косвенно

? - Защита от 
наводимых помех 
(IEC1000-4-3)

? - 10 В/м , 80 - 1000 МГц, 
амплитудная модуляция 80%, +900 
МГц несущая

? - Быстрый переходный 
режим (IEC1000-4-4)

? - 2 кВ, 5 кГц

? - Защита от 
импульсных 
перенапряжений 
(IEC1000-4-5)

? - 1 кВ гальваническая пушка

? - Защита от 
кондуктивных помех 
(IEC1000-4-6)

? - 10 В, 0,15 - 80 МГц(2)

(1) Использование источников питания класса 2 без регулировки в указанных пределах может 

привести к неправильное работе модуля.

(2) Частота кондуктивных помех может изменяться в диапазоне от 150 кГц до 30 МГц, если 

частота наводимых помех находится в диапазоне  

30 ... 1000 МГц.

Спецификация Значение
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Спецификации модуля 
ввода 1769-IF4

Табл. A.2 Спецификации 1769-IF4

Спецификация 1769-IF4 (Серия B или более поздняя)

Нормальные 
аналоговые рабочие 
диапазоны

Напряжение: ±10 В, 0 ... 10 В, 0 ... 5 В, 1 ... 5 В
Ток: 0 ... 20 мА, 4 ... 20 мА

Полные аналоговые (1) 
диапазоны

Напряжение: ±10,5 В, -0,5 ... 10,5 В, -0,5 ... 5,25 В, 
0,5 ... 5,25 В
Ток: 0 ... 21 мА, 3,2 ... 21 мА

Количество входов 4 дифференциальных или несимметричных 

Ток утечки по шине 
данных (макс.)

120 мА при 5 В пост. тока

60 мА при 24 В пост. тока(7)

Рассеяние тепла 2,63 полных Вт (энергия с одной точки плюс 
минимальная энергия, все точки включены).

Тип преобразователя Дельта сигма

Время отклика канала Зависит от частоты фильтра и настроек. См. 
“Время отклика канала” на стр. 3-8.

Разрешение (макс.) 14 бит (однополян.)
14 бит плюс знак (биполярн.)
См. “Реальное разрешение” на стр. 3-16.

Номинальное рабочее 

напряжение(2)

30 В перем./30 В пост. тока

Диапазон напряжений 

синфазного сигнала(3)

Максимум ±10 В на канал

Подавление синфазных 
помех

При частоте фильтра 50 и 60 Гц на этих частотах 
обеспечивается снижение уровня синфазных 
шумов не хуже, чем на 60 дБ.

Коэффициент 
подавления 
аддитивных помех

-50 дБ при 50/60 Гц при частоте фильтра 50 или 
60 Гц соответственно.

Полное входное 
сопротивление

Напряжение: 220 кОм  (типовое)
Ток: 250  Ом

Общая точность(4) Напряжение: ±0,2% полного диапазона 
при 25°C
Ток: ±0,35% полного диапазона при 25°C

Температурный дрейф 
точности

Напряжение: ±0,003% на °C
Ток: ±0,0045% на °C

Калибровка Модуль выполняет автоматическую калибровку 
при разрешении работы канала и при переходе 
от одного канала к другому, если они имеют 
различные настройки.

Нелинейность (в 
процентах полного 
диапазона)

±0.03% 

Повторяемость(5) ±0.03%
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Ошибка модуля на 
полном диапазоне 
температур 
(0 ... +60°C [+32°F ... 
+140°F])

Напряжение: ±0.3%

Ток: ±0.5%

Настройка входных 
каналов

Осуществляется при помощи экрана настройки 
программного обеспечения или 
пользовательской программы (путем записи 
отдельных битов в файл настройки модуля). 
Информация о поддержке программирования 
посредством пользовательской программы 
приведена в документации на контроллер.

Светодиодный 
индикатор состояния 
модуля

Горит: модуль получает питание, внутренняя 
диагностика модуля успешно завершена, имеет 
место обмен информацией по шине данных. Не 
горит: Что-либо из выше перечисленного 
неверно.

Диагностика каналов Биты признаков переполнения и потери 
значимости

Максимальная 
перегрузка на входных 

контактах(6)

Напряжение: ±30 В, 0,1 мА

Ток: ±32 мА, +7,6 В

Изоляция входных 
групп от системной 
платы

500 В перем. тока или 710 В пост. тока в течение 
1 минуты (квалификационное испытание)
Рабочее напряжение 30 В перем. тока/30 В пост. 
тока  (Усиленная изоляция IEC класс 2)

Идентификационный 
код производителя

1

Код типа продукции 10

Код продукции 35

(1) Бит признака переполнения или потери значимости устанавливается при выходе сигнала за 

пределы нормального рабочего диапазона (верхний или нижний соответственно). При этом 

модуль продолжает преобразование аналогового сигнала до достижения полного диапазона. 

Бит признака автоматически обнуляется после возвращения сигнала в нормальный рабочий 

диапазон.

(2) Номинальное рабочее напряжение - это максимальное постоянное напряжение, которое 

может быть подано на входные контакты, в том числе входной сигнал и значение, 

колеблющееся относительно нулевого потенциала (например входной сигнал 10 В и  20 В 

потенциал).

(3) Для правильной работы модуля необходимо, чтобы напряжение на положительном и 

отрицательном контактах было в пределах ±10 В от общего аналогового сигнала.

(4) Общая точность включает в себя ошибки смещения, усиления, нелинейности и 

повторяемости.

(5) Повторяемость - это способность модуля ввода регистрировать одни и те же показания при 

последовательных измерениях одного и того же сигнала.

(6) Превышение этого значения может привести к выходу входной схемы из строя.

(7) При использовании дополнительного питания 24 В (класс 2), ток утечки через линию +24 В 

шины равен 0 мА.

Спецификация 1769-IF4 (Серия B или более поздняя)
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Спецификации модуля 
ввода 1769-IF8

Табл. A.3 Спецификации модуля 1769-IF8

Спецификация модуль 1769-IF8

Нормальные 
аналоговые рабочие 

диапазоны(1)

(1) Бит признака переполнения или потери значимости устанавливается при выходе сигнала за пределы 

нормального рабочего диапазона (верхний или нижний соответственно). При этом модуль продолжает 

преобразование аналогового сигнала до достижения полного диапазона. Бит признака автоматически 

обнуляется после возвращения сигнала в нормальнй рабочий диапазон.

Напряжение: ±10 В, 0 ... 10 В, 0 ... 5 В, 1 ... 5 В
Ток: 0 ... 20 мА, 4 ... 20 мА

Полные аналоговые 

диапазоны(1)

Напряжение: ±10,5 В, 0 ... 10,5 В, 0 ... 5,25 В, 0,5 ... 
5,25 В
Ток: 0 ... 21 мА, 3,2 ... 21 мА

Количество входов 8 дифференциальных или несимметричных 

Ток утечки по шине 
данных (макс.)

120 мА при 5 В пост. тока
60 мА при 24 В пост. тока

Рассеяние тепла 3,24 полных Вт (энергия с одной точки плюс 
минимальная энергия, если все точки включены).

Тип преобразователя Дельта сигма

Время отклика 
канала

Зависит от частоты фильтра и настроек. См. 
руководство пользователя.

Разрешение (макс.)(2)

(2) Разрешение зависит от выбранной частоты фильтра. Максимальное разрешение достигается при 

частоте фильтра 10 Гц. Разрешение при других частотах фильтра указано в руководстве по 

эксплуатации, издание 1769-UM002.

16 бит (однополян.)
15 бит плюс знак (биполярн.)

Номинальное 
рабочее 

напряжение(3)

(3) Номинальное рабочее напряжение - это максимальное постоянное напряжение, которое может быть 

подано на вхоные контакты, в том числе входной сигнал и значение, колеблющееся относительно 

нулевого потенциала (например входной сигнал 10 В и  20 В потенциал).

30 В перем. тока/30 В пост. тока

Диапазон 
напряжений 

синфазного сигнала(4)

(4) Для правильной работы модуля необходимо, чтобы напряжение на положительном и отрицательном 

контактах был в пределах ±10 В от общего аналогового сигнала.

Максимум ±10 В на канал

Подавление 
синфазных помех

Не хуже, чем 60 дБ на 50 и 60 Гц при частоте 
фильтра 10 Гц.

Коэффициент 
подавления 
аддитивных помех

Не хуже, чем -50 дБ на 50 и 60 Гц при частоте 
фильтра 10 Гц.

Полное входное 
сопротивление

Напряжение: 220 кОм  (типовое)
Ток: 250 Ω

Общая точность(5)

(5) Общая точность включает в себя ошибки смещения, усиления, нелинейности и повторяемости.

Напряжение: ±0,2% полного диапазона при 25°C
Ток: ±0,35% полного диапазона при 25°C
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Спецификация модуль 1769-IF8

Температурный дрейф 
точности

Напряжение: ±0,003% на °C
Ток: ±0,0045% на °C

Калибровка Модуль выполняет автоматическую калибровку 
при разрешении работы канала и при переходе от 
одного канала к другому, если они имеют 
различные настройки.

Нелинейность (в 
процентах полного 
диапазона)

±0.03% 

Повторяемость(1) ±0.03%

Ошибка модуля на 
полном диапазоне 
температур 
(0 ... +60°C [+32°F ... 
+140°F])

Напряжение: ±0.3%

Ток: ±0.5%

Настройка входных 
каналов

Осуществляется при помощи экрана настройки 
программного обеспечения или 
пользовательской программы (путем записи 
отдельных битов в файл настройки модуля). 
Информация о поддержке программирования 
посредством пользовательской программы 
приведена в документации на контроллер.

Светодиодный 
индикатор состояния 
модуля

Горит: модуль получает питание, внутренняя 
диагностика модуля успешно завершена, имеет 
место обмен информацией по шине данных.
Не горит: Что-либо из выше перечисленного 
неверно.

Диагностика каналов Биты признаков переполнения и потери 
значимости, тревоги

Максимальная 
перегрузка на входных 

контактах(2)

Напряжение: ±30 В, 0,1 мА
Ток: ±32 мА, 7,6 В

Расстояние до 
системного источника 
питания

8 (Модуль не может быть расположен далее, чем 
в 8 модулях от системного источника питания.)

Рекомендуемый 
кабель

Belden™ 8761 (экранированный)

Изоляция входных 
групп от шины

500 В перем. тока или 710 В пост. тока в течение 1 
минуты (квалификационное испытание)
Рабочее напряжение 30 В перем. тока/30 В пост. 
тока (Усиленная изоляция IEC класс 2)

Идентификационный 
код производителя

1

Код типа продукции 10

Код продукции 38

(1) Повторяемость - это способность модуля ввода регистрировать одни и те же показания при 

последовательных имерениях одного и того же сигнала.

(2) Превышение этого значения может привести к выходу входной схемы из строя.
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Спецификации модуля 
1769-OF2

Табл. A.4 Спецификации модуля 1769-OF2

Спецификация 1769-OF2 (Серия B или более поздняя)

Аналоговые диапазоны(1) Напряжение: ±10 В, 0 ... 10 В, 0 ... 5 В, 1 ... 5 В
Ток: 0 ... 20 мА, 4 ... 20 мА

Полные аналоговые 
диапазоны

Напряжение: ±10,5 В, -0,5 ... 10,5 В, 
-0,5 ... 5,25 В, 0,5 ... 5,25 В
Ток: 0..21 мА (3,2..21 мА)

Количество выходов 2 несимметричных

Ток утечки по шине данных 
(макс.)

120 мА при 5 В

120 мА при 24 В(7)

Рассеяние тепла 2,52 полных Вт (энергия с одной точки плюс 
минимальная энергия, все точки включены).

Тип преобразователя Сигма-дельта

Формат аналоговых 
данных

14 бит, дополнительный двоичный код. 
Старшим битом является знаковый.

Цифровое разрешение при 
полном диапазоне

14 бит (однополян.)
14 бит плюс знак (биполярн.)
См. “Разрешение модуля 1769-OF2” на стр. 
4-16.

Макс. частота 
преобразования (все 
каналы)

2,5 мс

Время отклика до 63%(2) 2,9 мс

Токовая нагрузка при 
выходном 
сигнале-напряжении

Не более 10 мА

Резистивная нагрузка при 
выходном сигнале - токе

0 ... 500 Ом  (включая сопротивление 
проводов)

Диапазон нагрузки при 
выходном 
сигнале-напряжении

>1 кОмпри 10 В

Макс. индуктивная 
нагрузка
(выходной сигнал - ток)

0,1 мГн

Макс. емкостная нагрузка
(выходной сигнал - 
напряжение)

1 мкФ

Общая точность(3) Напряжение: ±0,5% полного диапазона 
при 25°C
Ток: ±0,35% полного диапазона при 25°C

Температурный дрейф 
точности

Напряжение: ±0,0086% полного диапазона 
на 1°C
Ток: ±0,0058% полного диапазона на °C
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Выходные пульсации;(4)

диапазон 0 - 50 кГц 
(в зависимости от 
выходного диапазона)

±0.05%

Калибровка Не требуется (гарантируется конструкцией 
аппаратного обеспечения).

Нелинейность
(в процентах полного 
диапазона)

±0.05%

Повторяемость(5) 
(в процентах полного 
диапазона)

±0.05%

Ошибка вывода на полном 
диапазоне температур
(0 ... 60°С [+32°F ... +140°F])

Напряжение: ±0.8%

Ток: ±0.55%

Ошибка смещения 
выходного сигнала 
(0 ... 60°C [+32°F ... +140°F])

±0.05%

Полное выходное 
сопротивление

15 Ом (типовое)

Защита от обрыва цепи и 
короткого замыкания

Да

Максимальный ток 
короткого замыкания

21 мА

Защита от перенапряжения 
на выходе

Да

Время, необходимое для 
обнаружения обрыва цепи 
(выходной сигнал - ток)

Обычно 10 мс
Не более 13,5 мс

Выходная характеристика 
при включении и 
выключении

Скачок ±0,5 В на <5 мс

Номинальное рабочее 

напряжение(6)

30 В перем. тока/30 В пост. тока

Светодиодный индикатор 
состояния модуля

Горит: модуль получает питание, внутренняя 
диагностика модуля успешно завершена, 
имеет место обмен информацией по шине 
данных.
Не горит: Что-либо из выше перечисленного 
неверно.

Диагностика каналов Биты признаков переполнения и потери 
значимости
Биты признаков обрыва выходного провода 
или высокого сопротивления нагрузки 
(только при выходном сигнале - токе)

Спецификация 1769-OF2 (Серия B или более поздняя)
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Изоляция выходных групп 
от системной платы

500 В перем. тока или 710 В пост. тока в 
течение 1 минуты (квалификационное 
испытание)

Рабочее напряжение 30 В перем. тока/30 В 
пост. тока (Усиленная изоляция IEC класс 2)

Идентификационный код 
производителя

1

Код типа продукции 10

Код продукции 32

(1) Бит признака переполнения или потери значимости устанавливается при выходе сигнала за 

пределы нормального рабочего диапазона (верхний или нижний соответственно). При этом 

модуль продолжает преобразование аналогового сигнала до достижения полного диапазона. 

Бит признака автоматически обнуляется после возвращения сигнала в нормальный рабочий 

диапазон.

(2) Время отклика - это период времени, за которое ЦАП должен перейти от минимального 

значения (0%) до 63% полного диапазона. Время замеряется для одного или двух каналов.

(3) Общая точность включает в себя ошибки смещения, усиления, нелинейности и повторяемости.

(4) Пульсации на выходе показывают, как меняется со временем фиксированный выходной 

сигнал при условии постоянства нагрузки и температуры.

(5) Повторяемость - это возможность модуля вывода воспроизводить выходные значения при 

одних и тех же последовательно поступающих от контроллера данных, при одних и тех же 

условиях и направлении.

(6) Номинальное рабочее напряжение - это максимальное постоянное напряжение, которое 

может быть подано на входные контакты, в том числе входной сигнал и значение, 

колеблющееся относительно нулевого потенциала (например входной сигнал 10 В и  20 В 

потенциал).

(7) При использовании дополнительного питания 24 В (класс 2), ток утечки через линию +24 В 

шины равен 0 мА.

Спецификация 1769-OF2 (Серия B или более поздняя)
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Спецификации модуля 
1769-OF8C

Табл. A.5 Спецификации модуля 1769-OF8C

Спецификация 1769-OF8C

Нормальные аналоговые 

рабочие диапазоны(1)

(1) Бит признака переполнения или потери значимости устанавливается при выходе сигнала за пределы 

нормального рабочего диапазона (верхний или нижний соответственно). При этом модуль продолжает 

преобразование аналогового сигнала до полного диапазона. Бит признака автоматически обнуляется 

после возвращения сигнала в нормальнй рабочий диапазон, если не настроена его фиксация.

0 ... 20 мА, 4 ... 20 мА

Полные аналоговые 

диапазоны(1)

0 ... 21 мА, 3,2 ... 21 мА

Количество выходов 8 несимметричных

Ток утечки по шине 
данных (макс.)

145 мА при 5 В пост. тока

160 мА при 24 В пост. тока(2)

(2) При использовании дополнительного питания 24 В (класс 2), ток утечки через линию +24 В шины равен 

0 мА.

Рассеяние тепла 2,69 полных Вт (Все точки - 21 мА при 250 Ом - 
наиболее худший случай.)

Цифровое разрешение при 
полном диапазоне

16 бит (однополян.)

+4 ... +20 мА: 15,59 бит, 0,323 мкА/бит
0 ... +20 мА: 15,91 бит, 0,323 мкА/бит

Макс. частота 
преобразования (все 
каналы)

5 мс

Время отклика до 63%(3)

(3) Время отклика - это период времени, за которое ЦАП должен перейти от минимального значения (0%) 

до 63% полного диапазона.

<2,9 мс

Резистивная нагрузка при 
выходном сигнале - токе

0 ... 500 Ом  (включая сопротивление 
проводов)

Макс. индуктивная 
нагрузка

0,1 мГн

Калибровка в условиях 
эксплуатации

Не требуется

Общая точность(4)

(4) Общая точность включает в себя ошибки смещения, усиления, уход, нелинейности и повторяемости.

±0,35% полного диапазона при 25°C
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Температурный дрейф 
точности

±0,0058% полного диапазона на °C

Выходные пульсации(1)

диапазон 0 - 50 кГц
(в зависимости от 
выходного диапазона)

±0.05%

Нелинейность (в 
процентах полного 
диапазона)

±0.05%

Повторяемость(2) 
(в процентах полного 
диапазона)

±0.05%

Ошибка вывода на 
полном диапазоне 
температур
(0 ... 60°С [+32°F ... +140°F])

Ток: ±0.55%

Ошибка смещения 
выходного сигнала
(0 ... 60°С [+32°F ... +140°F])

±0.05%

Полное выходное 
сопротивление

>1 МОм

Защита от обрыва цепи и 
короткого замыкания

Да

Максимальный ток 
короткого замыкания

21 мА

Защита от 
перенапряжения на 
выходе

Да

Время, необходимое для 
обнаружения обрыва 
цепи

5 мс

Выходная характеристика 
при включении и 
выключении питания 
системы

Скачок ±0,5 В на <5 мс

Номинальное рабочее 

напряжение(3)

30 В перем. тока/30 В пост. тока

Изоляция выходных групп 
от системной шины

500 В перем. тока или 710 пост. тока В в течение 
1 минуты (квалификационное испытание)
Рабочее напряжение 30 В перем. тока/30 В пост. 
тока (Усиленная изоляция IEC класс 2)

Светодиодный индикатор 
состояния модуля

Горит: модуль получает питание, внутренняя 
диагностика модуля успешно завершена, имеет 
место обмен информацией по шине данных. 
Мигает: сбой внешнего источника питания. Не 
горит: Что-либо из выше перечисленного 
неверно.

Диагностика каналов Биты признаков переполнения и потери 
значимости
Биты признаков обрыва выходного провода или 
высокого сопротивления нагрузки
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Спецификации модуля 
1769-OF8V

Табл. A.6 Спецификации модуля 1769-OF8V

(1) Пульсации на выходе показывают, как меняется со временем фиксированный выходной сигнал при 

условии постоянства нагрузки и температуры.

(2) Повторяемость - это возможность модуля вывода воспроизводить выходные значения при одних и тех же 

последоательно поступающих от контроллера данных, при одних и тех же условиях и направлении.

(3) Номинальное рабочее напряжение - это максимальное постоянное напряжение, которое может быть 

подано на вхоные контакты, в том числе входной сигнал и значение, колеблющееся относительно 

нулевого потенциала (например входной сигнал 10 В и  20 В потенциал).

Спецификация 1769-OF8V

Нормальные аналоговые 

рабочие диапазоны(1)

(1) Бит признака переполнения или потери значимости устанавливается при выходе сигнала за пределы 

нормального рабочего диапазона (верхний или нижний соответственно). При этом модуль продолжает 

преобразование аналогового сигнала до полного диапазона. Бит признака автоматически обнуляется 

после возвращения сигнала в нормальнй рабочий диапазон.

±10 В, 0 ... 10 В, 0 ... 5 В, 1 ... 5 В

Полные аналоговые 

диапазоны(1)

±10,5 В, -0,5 ... 10,5 В, -0,5 ... 5,25 В, 
0,5 ... 5,25 В

Количество выходов 8 несимметричных

Ток утечки по шине 
данных (макс.)

145 мА при 5 В пост. тока

125 мА при 24 В пост. тока(2)

(2) При использовании дополнительного питания 24 В (класс 2), ток утечки через линию +24 В шины равен 

0 мА.

Рассеяние тепла 2,16 полных Вт (Все точки - 10,5 мА при 1 кОм 
- наиболее худший случай.)

Цифровое разрешение при 
полном диапазоне

16 бит плюс знак (биполярн.)

±10 В: 15,89 бит, 330 мкВ/бит
0 ... +5 В: 13,89 бит, 330 мкВ/бит
0 ... +10 В: 14,89 бит, 330 мкВ/бит
+1 ... +5 В: 13,57 бит, 330 мкВ/бит

Макс. частота 
преобразования (все 
каналы)

5,0 мс

Время отклика до 63%(3)

(3) Время отклика - это период времени, за которое ЦАП должен перейти от минимального значения (0%) 

до 63% полного диапазона.

<2,9 мс

Токовая нагрузка Не более 10 мА

Выходной диапазон 
нагрузок

>1 кОм при 10 В пост. тока

Макс. емкостная нагрузка 1 мкФ

Калибровка в условиях 
эксплуатации

Не требуется

Общая точность(4)

(4) Общая точность включает в себя ошибки смещения, усиления, уход, нелинейности и повторяемости.

±0,5% полного диапазона при 25°C
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Спецификация 1769-OF8V

Температурный дрейф 
точности

±0,0086% полного диапазона на °C

Выходные пульсации(1)

диапазон 0 - 50 кГц
(в зависимости от 
выходного диапазона)

±0.05%

Нелинейность (в 
процентах полного 
диапазона)

±0.05%

Повторяемость(2) 
(в процентах полного 
диапазона)

±0.05%

Ошибка вывода на 
полном диапазоне 
температур
(0 ... 60? [+32°F ... +140°F])

±0.8%

Ошибка смещения 
выходного сигнала
(0 ... 60? [+32°F ... +140°F])

±0.05%

Полное выходное 
сопротивление

<1 Ом 

Защита от обрыва цепи и 
короткого замыкания

Да

Максимальный ток 
короткого замыкания

30 мА

Защита от 
перенапряжения на 
выходе

Да

Выходная характеристика 
при включении и 
выключении питания

Скачок ±0,5 В пост. тока на <5 мс

Номинальное рабочее 

напряжение(3)

30 В перем. тока/30 В пост. тока

Изоляция выходных групп 
от системной шины

500 В перем. тока или 710 В пост. тока в течение 
1 минуты (квалификационное испытание)
Рабочее напряжение 30 В перем. тока/30 В 
пост. тока (Усиленная изоляция IEC класс 2)

Светодиодный индикатор 
состояния модуля

Горит: модуль получает питание, внутренняя 
диагностика модуля успешно завершена, имеет 
место обмен информацией по шине данных. 
Мигает: сбой внешнего источника питания. Не 
горит: Что-либо из выше перечисленного 
неверно.

Диагностика каналов Биты переполнения и потери значимости

(1) Пульсации на выходе показывают, как меняется со временем фиксированный выходной сигнал при 

условии постоянства нагрузки и температуры.

(2) Повторяемость - это возможность модуля вывода воспроизводить выходные значения при одних и тех 

же последоательно поступающих от контроллера данных, при одних и тех же условиях и направлении.

(3) Номинальное рабочее напряжение - это максимальное постоянное напряжение, которое может быть 

подано на вхоные контакты, в том числе входной сигнал и значение, колеблющееся относительно 

нулевого потенциала (например входной сигнал 10 В и  20 В потенциал).



1 Издание 1769-UM002B-RU-P - Июль 2005

Приложение B

Адресация и настройка модулей с 
помощью контроллера MicroLogix 1500

В данном разделе рассматривается схема адресации аналоговых 

модулей, а также порядок их настройки с помощью ПО RSLogix 500 и 

контроллера MicroLogix 1500.

Адресация модулей 
ввода

В следующем примере используется модуль 1769-IF4. Подробная 

информация о схеме распределения памяти модуля приводится в 

разделе Файл входных данных модуля 1769-IF4 на стр. 3-3.

Рис. B.1 Схема распределения памяти модуля 1769-IF4, включая настройки

Слово данных канала 0 Слово 0

Слово 1

Слово 2

Слово 3

Слово 4, биты 0-3

Слово 5, биты 0-15

Слово данных канала 1

Слово данных канала 2

Слово данных канала 3

Биты состояния общего 

Индикация выхода за пределы 

Слово настроек канала 0

Слово настроек канала 1

Слово настроек канала 2

Слово настроек канала 3

Слово 0

Слово 1

Слово 2

Слово 3

Входной образ

6 слов

Файл

настроек

4 слова

слот e

слот e

Входной образ

Файл

настроек

Выходной 

образ

Файл

Схема распределения памяти

Бит 15 Бит 0

Адреса 

приводятся в 

документации 

на контроллер.
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Входной образ модуля ввода

Входной образ модуля ввода представляет собой слова данных и биты 

состояния. Во входных словах 0-3 хранятся входные данные, которые 

представляют собой значения аналогового сигнала, полученные в 

каналах 0-3 соответственно. Эти значения действительны только при 

условии, что работа соответствующего канала разрешена, а модуль 

работает без ошибок. Входные слова 4 и 5 предназначены для 

хранения битов состояния. Эта информация действительна, только 

если работа соответствующего канала разрешена.

Например, для того чтобы получить информацию о состоянии канала 

2 аналогового модуля, установленного в слоте 3, следует использовать 

адрес I:3.4/2.

СОВЕТ
Заглушка не имеет адреса слота.

I:3.4/2Тип файла - 

Слот Слово Бит

Разделитель Разделитель Разделитель 

0 1 2 3

M
ic

ro
Lo

g
ix

 1
5

0
0

М
о

д
ул

ь
 В

/В
 

C
o

m
p

a
ct

М
о

д
ул

ь
 В

/В
 

C
o

m
p

a
ct

М
о

д
ул

ь
 В

/В
 

C
o

m
p

a
ct

З
а

гл
у

ш
к

а

Номер слота
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Файл настроек модуля ввода

В файле настроек содержится информация, используемая для 

определения порядка работы отдельных каналов. Более подробно 

файлы настроек рассмотрены в разделе 4.

Изменение файла настроек осуществляется с помощью экрана 

настройки программного обеспечения. Пример настройки модуля с 

помощью RSLogix 500 приведен в разделе Настройка аналоговых 

модулей ввода-вывода в системе MicroLogix 1500 на стр. B-4.

СОВЕТ
По умолчанию, при настройке модуля посредством 

RSLogix 500 все входные аналоговые каналы 

разрешены. Для того чтобы повысить 

производительность модуля, запретите работу всех 

неиспользуемых каналов.

Табл. B.1 Программные настройки каналов, принятые по умолчанию

1769-IF4 и -IF8 1769-OF2, -OF8C и -OF8V

Параметр Настройка по умолчанию Параметр Настройка по умолчанию

Разрешить/запретить 

канал(1)

Разрешено Разрешить/запретить 
канал

Разрешено

Выбор фильтра 60 Гц Выбор выходного 
диапазона

±10 В

Входной диапазон ±10 В Формат данных Необработанные/
пропорциональные 

данные

Формат данных Необработанные/
пропорциональные 

данные

(1) Работа модулей 1769-IF4, -IF8, -OF2, -OF8C и -OF8V по умолчанию запрещена. Необходимо разрешить используемые каналы.
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Настройка аналоговых 
модулей ввода-вывода в 
системе MicroLogix 1500

В данном примере рассматривается настройка аналоговых модулей 

ввода и вывода 1769 с помощью программного обеспечения RSLogix 

500. Предполагается, что модули ввода и вывода установлены в 

качестве расширения подсистемы ввода/вывода системы MicroLogix 

1500, RSLinx™ настроен правильно, связь между процессором 

MicroLogix и программным обеспечением RSLogix 500 установлена.

Запустите ПО RSLogix и создайте приложение MicroLogix 1500. На 

дисплее будет отображен следующий экран:

Не подключаясь к контроллеру, дважды щелкните по пиктограмме IO 

Configuration (Настройка ВВ) в папке контроллера. Появляется экран IO 

Configuration (Настройка ВВ).
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Этот экран позволяет вручную вводить информацию о модулях 

расширения, установленных в соответствующие слоты, либо 

автоматически получать информацию о настройках от контроллера. 

Нажмите на кнопку Read IO Config (Получить настройки ВВ) для 

получения текущих настроек.

Отображается диалоговое окно, в котором выводится информация о 

текущих настройках связи. С его помощью можно проверить 

правильность выбора целевого контроллера. Если настройки связи 

верны, нажмите на кнопку Read IO Config (Получить настройки ВВ).

На экран выводятся текущие настройки ввода-вывода. В данном 

примере второй уровень ввода-вывода подключен к процессору 

MicroLogix 1500. 
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Настройка модулей ввода

В данном примере аналоговый модуль ввода 1769-IF4 установлен в 

слот 1. Для того чтобы настроить этот модуль, дважды щелкните по 

модулю/слоту. 

Настройка аналогового ввода

По умолчанию все четыре аналоговых входных канала (слова) 

разрешены. Для того чтобы разрешить работу канала, установите 

соответствующий флажок Enable (Разрешить). В целях оптимизации 

производительности модуля, запретите работу всех каналов, которые 

не подключены к источникам сигналов. После этого укажите для 

каждого канала выберите частоту фильтра, входной диапазон и 

формат данных.
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Настройка модулей вывода

В данном примере аналоговый модуль вывода 1769-OF2 установлен в 

слот 2. Для того чтобы настроить этот модуль, дважды щелкните по 

модулю/слоту.

СОВЕТ
Для максимальной помехоустойчивости, установите 

частоту 50 Гц. Для максимальной скорости 

(минимального времени обнаружения сигнала), 

установите частоту 250 Гц.
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При этом дисплей выводится следующий экран, одинаковый для 

модулей 1769-OF2, -OF8C и -OF8V.

Настройка аналогового вывода

По умолчанию оба аналоговых выходных канала (слова) разрешены. 

Для того чтобы разрешить работу канала, установите 

соответствующий флажок Enable (Разрешить). В целях оптимизации 

производительности модуля, запретите работу всех каналов, которые 

не подключены к источникам сигналов. После этого укажите для 

каждого канала выберите частоту фильтра, входной диапазон и 

формат данных.
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Примечания:
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Приложение C

Настройка модулей для работы с 
контроллером CompactLogix при помощи 
общих профилей RSLogix 5000

Для того чтобы настроить аналоговый модуль ввода-вывода 1769 для 

работы с контроллером CompactLogix с помощью общего профиля 

RSLogix 5000, необходимо сначала создать новый проект RSLogix 5000. 

Щелкните по пиктограмме "Новый проект" или выберите пункт NEW 

(Новый) меню FILE (Файл). Появляется следующий экран:
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Выберите тип контроллера, введите имя проекта и нажмите на кнопку 

OK. На дисплее будет отображен главный экран RSLogix 5000:

Последняя строка в органайзере контроллера, расположенном в 

левой части экрана, - [0] CompactBus Local (Локальная шина 

CompactBus). Щелкните по этой строке правой кнопкой мыши и 

выберите пункт New Module (Новый модуль) контекстного меню. 

Появится следующий экран:
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Этот экран позволяет сузить круг поиска модулей ввода-вывода, 

подходящих для настройки в данной системе. После нажатия на 

кнопку OK появится следующий экран общего профиля:

Это экран общего профиля, заполненный значениями, принятыми по 

умолчанию. Первое поле ввода, которое необходимо заполнить на 

этом экране - наименование. Оно помогает легко определить тип 

модуля, подключенного к локальной шине CompactBus. Поле 

Description (Описание) не является обязательным и может 

использоваться для более детального описания функций данного 

модуля ввода-вывода в данной системе.

Далее необходимо настроить параметр Comm Format (Формат обмена 

информацией). Нажмите на стрелку, расположенную рядом с полем 

ввода, и выберите нужное значение. Для модулей 1769-OF8C и -OF8V 

следует использовать значение “Data – INT” (Данные - целое).  При 

настройке модуля 1769-IF8 следует выбрать “Input Data –INT”  

(Входные данные - целое).

Затем необходимо указать номер слота. Отсчет начинается с первого 

доступного слота, 1, затем значение этого параметра автоматически 

увеличивается по мере добавления в систему общих профилей.
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При использовании более старой, 15-й версии RSLogix5000, значения 

параметров Comm Format (Формат обмена информацией), Assembly 

Instance (Экземпляр сборки) и Size (Размер) для модулей 1769-IF8, 

-OF8C, и -OF8V можно взять из следующей таблицы.

Запишите значения параметров Comm Format и Assembly Instance, а 

также связанные с ними размеры для модуля ввода-вывода данного 

типа и введите их в поля ввода экрана общего профиля.

Модули 
ввода-вывода 

1769(1)

Формат 
обмена 

информацией

Параметр Экземпляр 
сборки

Размер

(16 бит)

IF8 Входные 
данные – INT

Вход

Выход

Настройка

101

100

102

12

1

50

OF8C и OF8V Данные – INT Вход

Выход

Настройка

101

100

102

11

9

64

(1) Для работы с модулями 1769-OF2 и -IF4 общий профиль не используется.
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После этого можно нажать на кнопку Finish (Готово), чтобы закончить 

настройку модуля ввода-вывода. Если нажать на кнопку Next (Далее), 

появится следующий экран:

На этом экране можно выбрать, какие действия будут выполнены при 

нарушении связи с данным модулем ввода-вывода. Работа модуля 

может быть запрещена, кроме того, контроллер может установить 

признак ошибки. По умолчанию не выбран ни один из этих вариантов.

Теперь можно нажать на кнопку Finish (Готово), чтобы закончить 

настройку модуля ввода-вывода. Если нажать на кнопку Next (Далее), 

будет отображен экран Module Information (Информация о модуле), 

который заполняется информацией только при наличии связи с 

контроллером. Просмотрев информацию на экране Module 

Information (Информация о модуле), нажмите на кнопку Finish 

(Готово), чтобы закончить настройку модуля ввода-вывода.

Настройте все аналоговые модули ввода-вывода аналогичным 

образом.

СОВЕТ
Более подробные пояснения по этим функциям 

приводятся в справочной системе RSLogix 5000 в 

разделе Connection Tab Overview (Обзор закладки 

Connection - Соединение).
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Настройка модулей 
ввода-вывода 

После того как для каждого аналогового модуля ввода-вывода, 

используемого в системе, будет создан общий профиль, необходимо 

ввести информацию о настройке в базу данных тегов. Эта база данных 

создается автоматически по данным, указанным в общих профилях 

модулей. Информация о настройке загружается в модули при загрузке 

программы, подготовке к пуску и при включении питания.

В этом разделе показано, как и где вводить данные настройки 

аналоговых модулей ввода-вывода после создания их общих 

профилей.

Сначала войдите в базу данных тегов контроллера. Для этого дважды 

щелкните по строке Controller Tags (Теги контроллера), 

расположенной в верхней части органайзера контроллера. В 

следующем примере показан ввод данных настройки модулей

1769-OF2 и -IF4.

В целях демонстрации были созданы общие профили для модулей 

1769-IF8, -OF8C и -OF8V. Экран Controller Tags (Теги контроллера) будет 

выглядеть следующим образом:
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Для настроенных модулей ввода-вывода автоматически создаются 

адреса тегов. Все локальные адреса имеют префикс Local 

(Локальный). Эти адреса имеют следующий формат:

− Входные данные: Local:s.I

− Выходные данные: Local:s.O

− Данные настройки: Local:s.C

где s - номер слота, указанный для модуля ввода-вывода в 

общем профиле.

Для того чтобы настроить модуль ввода-вывода, откройте тег 

настройки этого модуля, щелкнув по знаку плюс, расположенному 

слева от этого тега на экране базы данных.

Настройка аналоговых модулей вывода

Для того чтобы настроить модуль 1769-OF8C или -OF8V, 

расположенный в слоте 1, щелкните по знаку плюс, расположенному 

слева от Local:1.C. Ввод данных настройки осуществляется в теге 

Local:1.C.Data. Нажмите на знак плюс, расположенный слева от 

Local:1.C.Data, чтобы открыть восемь полей ввода, в которые следует 

ввести 8 слов настройки модуля 1769-OF8C или -OF8V.

Настройка аналоговых модулей ввода

Для того чтобы настроить модуль ввода, расположенный в слоте 2, 

щелкните по знаку плюс, расположенному слева от Local:2.C. Нажмите 

на знак плюс, расположенный слева от Local:2.C.Data, чтобы открыть 

четыре поля ввода, в которые следует ввести 4 слова настройки 

модуля. Адреса тегов этих четырех слов - с Local:2.C.Data[0] по 

Local:2.C.Data[3].
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Примечания:
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Приложение D

Настройка модулей в удаленной системе 
DeviceNet с помощью адаптера 1769-ADN 
DeviceNet

Обзор В данном примере модули 1769-IF4 и 1769-OF8C установлены в 

удаленной системе DeviceNet и работают под управлением адаптера 

1769-ADN DeviceNet. Для настройке сети и модулей ввода-вывода 

используется программное обеспечение RSNetWorx для DeviceNet 

версии 2.23 или выше.

Описанная здесь последовательность действий по настройке модуля 

должна быть выполнена до внесения адаптера DeviceNet в список 

объектов сканирования сканера DeviceNet. Это требование 

справедливо как в случае настройки модулей ввода-вывода без 

подключения к сети с последующей загрузкой информации в адаптер, 

так и в случае их настройки с подключением к сети. После внесения 

адаптера в список сканирования настройка и перенастройка модулей 

ввода-вывода возможна только при помощи точных сообщений. 

Кроме того, можно удалить адаптер из списка сканирования, 

изменить настройку модуля ввода-вывода, а затем вновь внести 

адаптер в список.

Дополнительная информация по настройке сканеров и адаптеров 

DeviceNet приводится в документации по этим изделиям. В 

Руководстве пользователя адаптера DeviceNet, издание 1769-UM001, 

приведены примеры изменения настройки модулей ввода-вывода 

при помощи точных сообщений в процессе работы системы.

ВАЖНО
Для работы с модулями 1769-IF8, -OF8C и -OF8V 

следует использовать адаптер 1769-ADN серии B.

СОВЕТ
После настройки каждого слота обязательно 

нажимайте на кнопку Apply ("Применить").



Издание 1769-UM002B-RU-P - Июль 2005

D-2        Настройка модулей в удаленной системе DeviceNet с помощью адаптера 1769-ADN DeviceNet

Добавление адаптера 
DeviceNet в список 
сканирования

В этой части примера адаптер 1769-ADN вносится в список 

сканирования сканера DeviceNet.

1. Запустите программное обеспечение RSNetWorx для DeviceNet.

2. В левом столбце, в списке Category, нажмите на знак + в строке 

Communication Adapters (Адаптеры связи).

3. В списке адаптеров выберите двойным щелчком адаптер 

1769-ADN. При этом адаптер будет помещен в сеть.

СОВЕТ
Если адаптер 1769-ADN в списке отсутствует, 

используется устаревшая версия программного 

обеспечения RSNetWorx для DeviceNet.
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4. Для того чтобы настроить адаптер ввода-вывода, дважды 

щелкните по пиктограмме добавленного в сеть адаптера.

5. Перейдите на закладку Module Configuration (Настройка 

модуля).
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Пример настройки 
модуля ввода 1769-IF4

Адаптер 1769-ADN появляется в слоте 0. Модули ввода-вывода, 

источники питания, заглушки и соединительные кабели необходимо 

добавлять в систему в определенном порядке, в соответствии с 

правилами, установленными для устройств 1769 в Руководстве 

пользователя адаптера DeviceNet, издание 1769-UM001A. Для того 

чтобы упростить этот пример, будем предполагать, что модуль 

1769-IF4 помещен в слот 1.

1. Для того чтобы перенести модуль ввода в слот 1, перейдите на 

закладку Module Configuration (Настройка модуля).

Появляется список всех возможных устройств 1769.

2. Выберите модуль 1769-IF4/B.

Справа от 1769-IF4 появляется слот 1.

3. Выберите соответствующий банк устройств ввода-вывода на 

закладке General (Общие).

СОВЕТ
На закладке I/O Summary (Сведения о вводе-выводе) 

приведена информация о настроенных размере и 

формате данных ввода-вывода.

Закладка Transaction (Транзакция) позволяет 

передавать устройству поддерживаемые им 

команды. При помощи команды Clear/Reset Memory 

(Очистить/обнулить память) можно привести 

настройки модуля в исходное, то есть нулевое 

состояние. Эта операция не может быть отменена.
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В данном примере был выбран банк 1.

4. Дважды щелкните по слоту 1.

По умолчанию модуль 1769-IF4 имеет шесть входных слов и ни 

одного выходного.

5. Для того чтобы просмотреть, для чего предназначены эти шесть 

слов, нажмите на кнопку Data Description (Описание данных).

Первые четыре слова представляют собой область памяти для 

хранения значений аналоговых данных, а последние два слова 

служат для хранения информации о состоянии и признаков 

выхода за пределы диапазона.
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6. Нажмите на кнопку OK или Cancel (Отмена), чтобы закрыть это 

окно и вернуться к экрану Configuration (Настройка)

7. Если для работы системы требуются только четыре слова 

данных, а информация о состоянии не нужна, нажмите на 

кнопку Set for I/O only (Настроить только для ввода-вывода).

Размер входных данных сокращается до четырех слов. Номер 

версии модуля 1769-IF4 серии B - 2. В этом случае можно 

оставить систему электронного кодирования настроенной на 

Exact Match (Полное совпадение). Запрещать электронное 

кодирование не рекомендуется, но если вы не уверены в 

номере версии модуля, выберите настройку Compatible Module 

(Совместимый модуль). При этом система будет работать, хотя в 

слоте 1 по-прежнему должен находиться модуль 1769-IF4.

Модули 1769-IF4 серии B отличаются от аналогичных модулей 

серии А только тем, что поддерживают подключение к 

внешнему источнику питания 24 В. Благодаря этому можно 

подать на модуль питание от внешнего источника, если, 

например, мощности системного источника питания не хвататет 

для обеспечения работоспособности определенного набора 

модулей ввода-вывода.

Если данный модуль 1769-IF4 подключен к  внешнему источнику 

питания 24 В, необходимо установить флажок "Using External 

+24v Power Source" (Используется внешний источник питания 

+24 В). Если внешний источник питания не используется, этот 

флажок устанавливать не нужно.

По умолчанию все четыре аналоговых входных канала модуля 

запрещены. Для того чтобы разрешить работу канала, 

установите соответствующий флажок Enable (Разрешить). После 

этого укажите для каждого канала выберите частоту фильтра, 

входной диапазон и формат данных. Полное описание всех этих 

настроек приведено в разделе 4 данного руководства.
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Пример настройки модуля 1769-IF4 с внешним источником 

питания

В данном примере используются каналы 0-3, а напряжение питания 

24 В подается от внешнего источника. Кроме того, каналы 0 и 1 

подключены к датчикам, работающим в диапазоне 4...20 мА, а каналы 

2 и 3 - к датчикам, генерирующим сигналы 0...10 В.

Производительность в данном примере не имеет значения. Однако 

важна помехозащищенность. Поэтому выбрана частота фильтра 50 Гц, 

обеспечивающая максимальную защиту от помех. Аналоговый сигнал 

в канале 0 используется как входное (PV) значение для ПИД-контура. 

Поэтому в качестве формата данных для этого канала выбрано 

Scaled-for-PID (Масштабированные данные для ПИД-управления). 

Каналы 1-3 к ПИД-контуру не подключены, поэтому настроены на 

работу с необработанными/пропорциональными данными, что 

обеспечивает максимальное разрешение.

Нажмите на кнопку OK. Настройка аналогового модуля ввода 1769-IF4 

завершена.
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Пример настройки 
модуля вывода 
1769-OF8C

После закрытия экрана настройки модуля 1769-IF4, экран банка 

устройств ввода-вывода 1 адаптера 1769-ADN должен выглядеть 

следующим образом.

1. Как вы уже делали с модулем 1769-IF4, нажмите на стрелку вниз 

рядом с пустым слотом, но на этот раз выберите модуль 

1769-OF8C.

2. Нажмите на кнопку Slot 2 (Слот 2), которая появится рядом с 

модулем 1769-OF8C.

По умолчанию модуль 1769-OF8C имеет одиннадцать входных и 

девять выходных слов.
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3. Для того чтобы просмотреть, для чего предназначены эти слова, 

нажмите на кнопку Configuration Settings (Настройки).

В одиннадцати входных словах содержатся данные диагностики 

восьми каналов модуля. Первые восемь выходных слов 

предназначены для передачи данных в восемь выходных 

каналов, в девятом содержаться биты отмены фиксации тревог.

4. Нажмите на кнопку OK или Cancel (Отмена), чтобы закрыть это 

окно и вернуться к экрану Configuration (Настройка)

5. Если для работы данного приложения не требуется информация 

о состоянии модуля, выберите вариант No Input Data (Нет 

входных данных) настройки Input Data Size (Размер файла 

входных данных).

При этом размер входных данных изменяется на 0, а размеры 

выходных данных по-прежнему равен 9 словам. Номер версии 

модуля 1769-OF8C серии B - 2. В этом случае можно оставить 

систему электронного кодирования настроенной на Exact Match 

(Полное совпадение). Запрещать электронное кодирование не 

рекомендуется, но если вы не уверены в номере версии модуля, 

выберите настройку Compatible Module (Совместимый модуль). 

При этом система будет работать, хотя в слоте 2 по-прежнему 

должен находиться модуль 1769-OF8C.

Пример настройки модуля 1769-OF8C с внешним 

источником питания

Модули 1769-OF8C серии B отличаются от аналогичных модулей серии 

А только тем, что поддерживают подключение к внешнему источнику 

питания 24 В. Благодаря этому можно подать на модуль питание от 

внешнего источника, если, например, мощности системного 

источника питания не хвататет для обеспечения работоспособности 

определенного набора модулей ввода-вывода.

Если данный модуль 1769-OF8C подключен к  внешнему источнику 

питания 24 В, необходимо установить флажок "Using External +24v 

Power Source" (Используется внешний источник питания +24 В). Если 

внешний источник питания не используется, этот флажок 

устанавливать не нужно.
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Пример настройки выходных каналов модуля 1769-OF8C

По умолчанию оба аналоговых выходных канала модуля запрещены. 

Для того чтобы разрешить работу канала, установите 

соответствующий флажок Enable (Разрешить). После этого выберите 

выходной диапазон и формат данных, определите порядок работы 

каналов при переходе контроллера в аварийный режим и режим 

программирования, а также в случае потери связи.

Имеются следующие варианты настроек Program State (Состояние в 

режиме программирования) и Fault State (Состояние в аварийном 

режиме): 

− Hold Last State (Удержание последнего состояния)

При выборе этого варианта настройки после перехода 

контроллера в режим программирования или в аварийный 

режим на выходе модуля будет удерживаться последнее 

установленное контроллером значение.

− User-defined State (Вывод пользовательского значения)

При выборе этого варианта настройки необходимо задать 

значение, которое будет устанавливаться на выходе модуля 

после перехода контроллера в режим программирования или в 

аварийный режим. Это значение должно соответствовать 

выбранным формату и диапазону выходных данных. В случае 

потери связи модуль может работать как в режиме 

программирования или как в аварийном режиме - по вашему 

выбору.

В данном примере каналы 0 и 1 разрешены и настроены на работу в 

выходном диапазоне 4...20 мА. Для канала 0 выбран формат данных 

Scaled-for-PID (ПИД-управление), так как этот канал будет 

использоваться для передачи выходных (CV) значений в ПИД-контур. 

Этот канал настроен на удержание последнего состояния во всех 

режимах, отличных от режима нормальной работы.

Канал 1 также разрешен и настроен на работу в диапазоне 4...20 мА. 

В целях обеспечения максимального разрешения выбран формат 

Raw/Proportional Data (Необработанные/пропорциональные данные). 

Кроме того, в данной системе требуется, чтобы в случае потери 

управления на выходе этого канала устанавливалось значение 4 мА.
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Поэтому при переходе контроллера в режим программирования или 

аварийный режим, а также при потери связи с контроллером в 

качестве выходного должно использоваться значение 6241 

(десятичное). Это число в десятичной системе счисления при работе с 

необработанными/пропорциональными данными соответствует 4 мА.
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D-12        Настройка модулей в удаленной системе DeviceNet с помощью адаптера 1769-ADN DeviceNet

Нажмите на кнопку OK. Настройка аналогового модуля вывода 

1769-OF8C  завершена.

ВАЖНО
Следует также добавить в систему необходимые 

источники питания и заглушки.
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Приложение E

Дополнительные коды двоичных чисел

В памяти процессора хранятся 16-разрядные двоичные числа. 

Дополнительные коды двоичных чисел используются при выполнении 

математических вычислений внутри процессора. В этом же формате 

модули ввода передают в процессор аналоговые входные значения. 

Для положительных чисел обычная форма записи и дополнительный 

код совпадают.

Как показано на рисунке на следующей странице, каждому разряду 

двоичного числа соответствует число в десятичной системе счисления, 

начиная с 20  (крайний правый разряд) и заканчивая 215 (крайний 

левый разряд). В каждом разряде в памяти процессора может 

храниться либо 0, либо 1. 0 соответствует значению 0, 1 - десятичному 

значению для этого разряда. Эквивалент двоичного числа в 

десятичной системе счисления представляет собой сумму значений 

всех его разрядов.

Положительные 
десятичные числа

Крайний левый разряд всегда равен 0. Поэтому максимально 

возможное положительное десятичное число равно 32767 (все 

разряды, кроме крайнего левого равны 1). 

Рис. E.1 Положительные десятичные числа

ПРИМЕР
0000 1001 0000 1110 = 211+28+23+22+21 = 

2048+256+8+4+2 = 2318

0010 0011 0010 1000 = 213+29+28+25+23 = 

8192+512+256+32+8 = 9000

1 x 2    = 2

1 x 2    = 1

1 x 2     = 16384

1 x 2     = 8192

1 x 2     = 4096

1 x 2     = 2048

1 x 2     = 1024

1 x 2    = 128

1 x 2    =  512

1 x 2    = 256

1 x 2    = 64

1 x 2    = 32

1 x 2    = 16

1 x 2    = 8

1 x 2    = 4

0 x 2     = 0

0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

14

13
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11
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9

8

7
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3

2

1

15

0

16384

8192

4096

2048

1024

512

256

128

64

32

16

8

4

2

1

32767

Крайний левый разряд положит. числа всегда равен 0.
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E-2        Дополнительные коды двоичных чисел

Отрицательные 
десятичные числа

При записи отрицательного числа в виде дополнительного кода, его 

крайний левый разряд всегда равен 1. Эквивалент отрицательного 

двоичного числа в десятичной системе счисления можно получить 

вычитанием значения 32768, соответствующего крайнему левому 

разряду, из суммы значений во всех остальных разрядах. На Рис. E.2 

все разряды двоичного числа равны 1. Следовательно, это число 

равно 32767 - 32768 = -1.

Рис. E.2 Отрицательные десятичные числа 

ПРИМЕР 1111 1000 0010 0011 = (214+213+212+211+25+21+20) - 215 

= (16384+8192+4096+2048+32+2+1) - 32768 = 

30755 - 32768 = -2013

1 x 2    = 2

1 x 2    = 1

1 x 2     = 16384

1 x 2     = 8192

1 x 2     = 4096

1 x 2     = 2048

1 x 2     = 1024

1 x 2    = 128

1 x 2    =  512

1 x 2    = 256

1 x 2    = 64

1 x 2    = 32

1 x 2    = 16

1 x 2    = 8

1 x 2    = 4

1 x 2     = 32768

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

14

13

12

11

10

9

8

7

6 

5

4

3

2

1

15

0

16384

8192

4096

2048

1024

512

256

128

64

32

16

8

4

2

1

32767

Крайний левый разряд отрицат. числа всегда равен 1.
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Глоссарий

В данном руководстве использованы следующие термины и 

аббревиатуры. Значения терминов, отсутствующих в этом глоссарии, 

приводятся в Глоссарии по промышленной автоматике Allen-Bradley, 

издание AG-7.1.

Аналоговый модуль ввода - Модуль, в состав которого входят цепи, 

осуществляющие преобразование аналоговых сигналов (напряжения 

или тока) в цифровые значения, пригодные для обработки 

процессором.

Аналоговый модуль вывода - Модуль ввода-вывода, в состав 

которого входят цепи, генерирующие сигнал (напряжение или ток), 

пропорциональный цифровым значениям, поступающим в модуль от 

процессора.

АЦП– Аналого-цифровой преобразователь, входящий в состав модуля 

ввода. Цифровые значения на выходе этого преобразователя 

пропорциональны амплитуде аналогового сигнала на его входе.

Время обновления - См. время обновления данных модуля.

Время обновления данных в канале - Время, необходимое модулю 

для выборки и преобразования значения сигнала в разрешенном 

входном канале, а также для записи этого значения в слово данных 

канала.

Время обновления данных модуля  - В модулях ввода, время, 

необходимое модулю для выборки, преобразования значений 

входных сигналов во всех разрешенных входных каналах, а также для 

их подготовки к чтению по команде процессора. В модулях вывода, 

время, необходимое модулю для получения цифрового кода от 

процессора, преобразования его в аналоговый сигнал и передачи в 

выходной канал.

Время опроса модуля - То же, что время обновления данных модуля

Время отклика системы - В модулях ввода - время после 

значительного изменения входного сигнала, через которое значение в 

слове данных канала достигнет указанного процента от ожидаемой 

окончательной величины.

Входные данные - Данные, поступающие от модуля в контроллер. 

Входные данные модуля представляют собой слова данных и биты 

состояния.

Выходные данные - Данные, поступающие от контроллера в модуль. 

Выходные данные представляют собой значения выходного 

аналогового сигнала. 
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дБ – (децибел) Логарифм отношения между двумя уровнями сигнала.

Диапазон напряжения синфазного сигнала - В аналоговых модулях 

ввода, наибольшая допустимая разность напряжений между 

положительным или отрицательным и общим контактами при работе 

в режиме приема дифференциальных сигналов.

Дифференциальный сигнал - Разность напряжений между 

положительным и отрицательным контактами канала.

Изменение последнего состояния - Вариант настройки, при котором 

модуль при переходе в аварийный режим или режим 

программирования устанавливает на выходе канала значение, 

указанное пользователем в соответствующем слове файла настроек.

Канал - Аналоговый входной или выходной интерфейс, 

расположенный на клеммном блоке модуля. Каждый канал может 

быть настроен для работы с различными входными или выходными 

устройствами и имеет собственные области памяти (слова) для 

хранения данных и диагностической информации о состоянии.

Количество значащих битов   - Число, являющееся степенью двойки, 

которое показывает общее число различных цифровых кодов, в 

которые может быть преобразован или из которых может быть 

восстановлен аналоговый сигнал.

Копия данных - Аналоговое значение, в данный момент 

обрабатываемое ЦАП и отображаемое в словах 2 и 3 файла входных 

данных аналогового модуля вывода. При нормальных рабочих 

условиях копия данных в точности соответствует значению, которое 

поступает в модуль вывода от контроллера.

Коэффициент подавления синфазных помех - Соотношение 

коэффициентов усиления, с которыми через систему проходят 

дифференциальное напряжение и напряжение синфазной помехи. 

Выраженный в дБ, CMRR является мерой, позволяющей судить о 

способности интерфейса к подавлению помех, вызванных синфазным 

напряжением на его контактах. CMRR=20 Log10 (V1/V2)

Мультиплексор - Коммутирующая система, которая позволяет 

использовать единый АЦП или ЦАП для преобразования нескольких 

сигналов.

Напряжение синфазного сигнала - В аналоговых модулях ввода, 

разность напряжений между отрицательным и общим контактами при 

работе в режиме приема дифференциальных сигналов.
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Нормальный рабочий диапазон - Входные или выходные сигналы, не 

выходящие за пределы выбранного диапазона. Список доступных 

входных и выходных типов/диапазонов приведен в стр. 1-2.

Общая точность - Наихудшее отклонение выходного напряжения или 

тока от идеального значения относительно полного диапазона 

сигнала. В модулях ввода - наихудшее отклонение цифрового 

представления входного сигнала от идеального относительно полного 

диапазона. Выражается в процентах.

Ослабление - Уменьшение амплитуды сигнала при его прохождении 

через систему. 

Ошибка коэффициента усиления, ошибка смещения и ошибка 

линеаризации являются составляющими точности входных и 

выходных каналов.

Ошибка линеаризации - Входной или выходной аналоговый сигнал 

представляет собой последовательность уровней напряжения или 

тока, соответствующих цифровым кодам. В идеальном аналоговом 

сигнала эти значения соединены между собой прямыми линиями, а 

разность между ними кратна напряжению или току, 

соответствующему одному LSB. Любое отклонение преобразованного 

входного или реального выходного сигнала от этих линий называется 

ошибкой линеаризации. Ошибка линеаризации выражается в 

процентах от полного входного или выходного диапазонов. 

Отклонение от прямой линии из-за ошибки линеаризации (сильно 

увеличенное) показано на следующем рисунке.

Ошибка полного диапазона - (Ошибка коэффициента усиления) 

Разность углов наклона реальной и идеальной передаточных кривых.

Повторяемость - Точность соответствия результатов 

последовательных измерений одного и того же значения при одних и 

тех же условиях.

Подавление аддитивных помех - (подавление дифференциальных 

помех) Логарифмическое значение, выраженное в дБ, 

характеризующее способность устройства подавлять шумовые 

сигналы, которые передаются по проводам сигнального контура и 

между ними.

Идеальная форма 

Реальная 

форма 
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Подавление синфазных помех  - В аналоговых модулях ввода, 

максимальный уровень синфазного входного напряжения, при 

котором оно передается в процессор в виде численного значения, 

выраженный в дБ.

Полный диапазон - Амплитуда напряжения или тока, в пределах 

которой определяется нормальный рабочий диапазон.

Полный диапазон – (FSR) Разность между максимальным и 

минимальным указанными значениями аналогового входного 

сигнала.

Разрешение - Наименьшая воспринимаемая разница между 

измеренными значениями, обычно выражаемая в определенных 

единицах измерения (например 1 мВ) или количестве битов. 

Например, 12-разрядная система может иметь 4096 возможных 

выходных состояний. С ее помощью можно измерить 1/4096 часть 

величины.

Разъем шины - Шестнадцатиконтактный разъем (гнездо или вилка), 

который обеспечивает электрическое соединение между модулями.

Слово данных - Шестнадцатиразрядное целое число, которое 

соответствует амплитуде аналогового сигнала во входном или 

выходном канале. Информация, содержащаяся в слове данных 

канала, соответствует действительности, только если работа канала 

разрешена и протекает без ошибок. Если работа канала запрещена, в 

его слово данных записывается 0.

Cлово настройки - Слово, в котором хранится информация о 

настройке канала, которая используется модулем для настройки и 

управления этим каналом.

Слово состояния - Содержит информацию о текущем состоянии и 

настройке канала. Эта информация может использоваться 

управляющей программой для оценки достоверности информации, 

записанной в слове данных канала.

Точность выхода - Разность между реальным и ожидаемым 

аналоговыми выходными сигналами.

Выражается в процентах (±) от полного диапазона. Эта ошибка 

включает в себя ошибки усиления, смещения и уход. Она 

определяется при температуре 25°C, а также на всем диапазоне 

рабочих температур (0 - 60°C).

Удержание последнего состояния - Вариант настройки, при котором 

модуль при переходе в аварийный режим или режим 

программирования удерживает на выходе канала последнее 

установленное контроллером значение.
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Фильтр - Устройство, которое пропускает один или несколько 

сигналов и подавляет все остальные.

ЦАП– Цифро-аналоговый преобразователь, входящий в состав модуля 

вывода. Амплитуда аналогового сигнала (напряжения или тока) на 

выходе этого преобразователя пропорциональна цифровому 

значению на его входе.

Цифровой фильтр  - Фильтр нижних частот, встроенный в АЦП. 

Обеспечивает эффективное подавление сигнала после частоты среза, 

что гарантирует защиту от высокочастотных помех.

Частота фильтра  - (Частота среза) Устанавливаемое пользователем 

значение частоты.

LSB – (Младший двоичный разряд) Бит, имеющий наименьшее 

значение в строке битов. В аналоговых модулях, входные и выходные 

данные представляются в виде шестнадцатиразрядных 

дополнительных кодов двоичных чисел.

В аналоговых модулях ввода LSB представляет собой самый правый, 

нулевой бит шестнадцатиразрядного поля. В аналоговых модулях 

вывода LSB представляет собой третий справа, второй бит 

шестнадцатиразрядного поля.
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Указатель

Числа
1769-ADN

пример настройки D-1–D-10
руководство пользователя 

Введение-2
частота среза (-3 дБ)  3-7, 3-24

А
аббревиатуры 1-1
аварийный режим 4-8
аналоговые входные данные 3-3, 

3-18
аналоговый модуль ввода

обзор 1-1
определение 1-1

АЦП

определение 1-1
преобразователь 1-7

Б
биты диагностики 4-2, 4-20
биты признака переполнения 3-3, 

3-19, 4-3, 4-20
биты признака потери значимости 

3-3, 3-19, 4-3, 4-20
бирка для маркировки контактов 

2-18

В
время обновления данных в канале

определение 1-1
время обновления данных модуля 

3-8, 3-24
определение 1-3
примеры 3-9, 3-26

время опроса модуля

определение 1-3
время отклика 3-6, 3-23
время отклика канала 3-6, 3-23
время отклика системы

определение 1-4
время переключения 3-8, 3-24
время переключения канала 3-8, 

3-24
время перенастройки 3-8, 3-24
время перенастройки канала 3-8, 

3-24
время сканирования 3-8, 3-24, 1-3

время сканирования канала 3-8, 
3-24

выходные данные

определение 1-4
выбор выходного диапазона 4-8
входные данные

определение 1-2
выбор входного фильтра 3-6, 3-23
выбор типа/диапазона входных 

данных 3-9, 3-27

Д
данные обратной связи 4-4, 4-21

См. также копия данных.
дБ

определение 1-2
децибел. См. дБ.

диагностика

меры предосторожности 5-1
диагностика каналов 5-3
диагностика при включении питания 

5-3
диаметр провода 2-16
диапазон напряжений синфазного 

сигнала

определение 1-1
спецификация A-3

директива об электромагнитной 

совместимости 2-1
директивы ЕС 2-1
дифференциальный сигнал

определение 1-2
дополнительные коды двоичных 

чисел E-1

З
заглушка с оконечной нагрузкой 2-6
заземление 2-10
замена модуля 2-9
значение для аварийного режима 

4-11, 4-31
значение для режима 

программирования/простоя 
4-11, 4-32

зона нечувствительности тревоги 
3-31

защита от тепла 2-4
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2        Указатель

И
изменение программного 

обеспечения 5-2
интерфейс шины 1-5

К
как обратиться в Rockwell Automation 

5-12
калибровка 1-10

1769-IF4 A-3
1769-OF2 A-7

канал

определение 1-1
клеммная колодка

подключение 2-16
снятие 2-15

коды ошибок 5-6
количество значащих битов

определение 1-3
копия данных 4-4, 4-21

определение 1-2
коэффициент подавления синфазных 

помех

определение 1-1

М
минимальное расстояние 2-6
младший двоичный разряд. См. LSB.

модуль ввода

настройка каналов 3-5, 3-22
разрешить канал 3-6, 3-23

модуль вывода

настройка каналов 4-6, 4-24
разрешить канал 4-7, 4-25
файл настроек 4-5, 4-22

момент затяжки винта контакта 2-16
мультиплексор

определение 1-3
мультиплексирование 1-7

Н
напряжение синфазного сигнала

определение 1-1
номинальное напряжение 

синфазного сигнала 3-6, 3-23

О
обнаружение выхода за пределы 

диапазона 5-3
биты признака переполнения 3-3, 

3-19, 4-3, 4-20
биты признака потери значимости 

3-3, 3-19, 4-3, 4-20
обнаружение обрыва цепи 3-3, 3-19, 

5-3
общая точность

определение 1-4
общий профиль

пример настройки C-1
описание ошибок 5-4
определение терминов 1-1
ослабление

определение 1-1
частота среза 3-7

отрицательные десятичные числа E-2
ошибка коэффициента передачи. 

См. ошибка полного 

диапазона.

ошибка линеаризации

определение 1-3
ошибка полного диапазона

определение 1-2
ошибки

аппаратное обеспечение 5-5
критические 5-4
настройка 5-6
некритические 5-4
поле "код ошибки" 5-5
поле "расширенная информация 

об ошибке" 5-5
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П
переключатель выбора внешнего 

источника питания 2-10
подавление аддитивных помех

коэффициент A-3
определение 1-3

подавление синфазных помех 3-6, 
3-23, A-3

определение 1-1
подключение 2-1

датчики несимметричного типа 
2-20

датчики разных типов 2-21
дифференциальные входы 2-19
замечания о разводке 2-4
клеммный блок 2-16
модули 2-17
модуль 2-16
модуль ввода 2-19–2-21
модуль вывода 2-24
схема расположения входных 

контактов 2-19
схема расположения выходных 

контактов 2-24
поле "код ошибки" 5-5
поле "расширенная информация об 

ошибке" 5-5
полный диапазон

определение 1-2
модуля 1769-IF4 A-3
модуля 1769-OF2 A-7

положительные десятичн. числа E-1
порядок работы системы 1-6
последовательность включения 1-6
предохранительные цепи 5-2

Р
разрешение

входной канала 3-13
выходной канал 4-15
определение 1-4

разрешение перехода из режима 

П/П в аварийный режим 4-10, 
4-31

разъем шины

блокировка 2-6
определение 1-1

расширенные коды ошибок 5-6
режим программирования/простоя 

4-9, 4-29, 4-30

С
светодиод 5-1
светодиодный индикатор состояния 

канала 1-6
слово данных 1-2
слово настройки

1769-IF4 3-5, 3-22
1769-OF2 4-6
определение 1-2

слово состояния

определение 1-4
снятие клеммного блока 2-15
состояние модуля ввода

биты общего состояния 3-3, 3-18
биты признака переполнения 3-3, 

3-19
биты признака потери значимости 

3-3, 3-19
состояние модуля вывода

биты диагностики 4-2, 4-20
биты общего состояния 4-3, 4-19
биты признака переполнения 4-3, 

4-20
биты признака потери значимости 

4-3, 4-20
биты удержания последнего 

состояния 4-2, 4-21
состояние неисправности

при запуске 1-6
спецификации A-1

ввод
1769-IF8 A-5

вывод
1769-OF8C A-9
1769-OF8V A-11

Т
ток утечки

1769-IF4 2-2, A-3
1769-OF2 2-2, A-3

тревоги

модули 1769-IF8 3-30
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У
удержание последнего состояния

аварийный режим 4-8
биты 4-2, 4-21
определение 1-2
режим программирования/

простоя 4-9, 4-29, 4-30
установка 2-1–2-9

заземление 2-10
защита от тепла и помех 2-4

установка на панель 2-7–2-8
установка на DIN-рейку 2-8

Ф
файл входных данных 4-2, 4-19
файл выходных данных 4-2, 4-18
фильтр 3-6, 3-23

определение 1-2
форматы входных данных

величины, выраженные в 
определенных единицах 
измерения 3-10, 3-28

величины, выраженные в 
процентах 3-10, 3-28

допустимые форматы/диапазоны 
3-11, 3-28

масштабированные данные для 
ПИД-управления 3-10, 
3-28

необработанные/
пропорциональные 
данные 3-10, 3-27

форматы выходных данных

величины, выраженные в 
определенных единицах 
измерения 4-7

величины, выраженные в 
процентах 4-8

допустимые форматы/диапазоны 
4-12, 4-33, 4-34

масштабированные данные для 
ПИД-управления 4-7

необработанные/пропорциональ
ные данные 4-7

функция запрещения работы 5-12

функция запрещения работы модуля 
5-12

Ц
ЦАП 1-9

определение 1-2
цифровой фильтр 3-6, 3-23

определение 1-2

Ч
частота

графики характеристик 3-7, 3-24
частота среза 3-7, 3-24

частота фильтра 3-6, 3-23
и время обновления данных 3-7, 

3-24
и время отклика канала 3-6, 3-23
определение 1-2

Ш
шумоподавление 3-6, 3-23

Э
электрические помехи 2-4

A - Z
CMRR. См. коэффициент подавления 

синфазных помех

DeviceNet, адаптер 

пример настройки ??–D-10
руководство пользователя, номер 

издания Введение-2
FSR. См. полный диапазон.

LSB

определение 1-3
RSLogix 500

пример настройки B-1–??
RSLogix 5000

пример настройки C-1–??
RSNetworx

пример настройки ??–D-10
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Как у нас дела?
Ваши комментарии к нашим техническим изданиям помогут нам лучше 
обслуживать Вас в будущем. Спасибо за то, что уделили время для отзыва.

Вы можете заполнить эту форму и отправить ее нам по почте (или факсу), либо 
по электронной почте на адрес RADocumentComments@ra.rockwell.com

Заполните следующие клетки. По возможности, оцените функцию (1=требуется улучшение, 2=удовлетворительно, 3=превосходно).

Дата 
издания

Аналоговые модули ввода-вывода Compact

Номер по 
издания

1769-IF4, -IF8, -OF2, 
-OF8C и -OF8V

Дата 
издания

1769-UM002B-RU-P Дата 
Дата

Июль 2005 Номер 
по 
каталогу

 

Полезность издания в 
целом

1 2 3 Как сделать это издание более полезным?

Полнота
(приведена вся 
необходимая
информация)

1 2 3 Какую информацию следует добавить?

процедура/шаг иллюстрация функция

пример руководство другое

объяснение определение

Техническая точность
(вся приведенная 

информация верна)

1 2 3 Как повысить точность информации?

текст                                                     иллюстрация

Ясность
(вся приведенная 

информация легко 
понятна)

1 2 3 Как можно сделать информацию более 

Другие комментарии Вы можете привести другие комментарии на обратной стороне бланка.

Ваше имя

Ваша должность/ Желаете ли Вы, чтобы с Вами связались по поводу 

Местонахождения/ ___Нет, со мной связываться не нужно

___Да, позвоните мне

___Да, напишите мне по электронной почте 

___Да, напишите свяжитесь со мной через 

Отправьте этот бланк по адресу:Rockwell Automation Technical Communications, 1 Allen-Bradley Dr., Mayfield Hts., OH 

Факс: 440-646-3525Электронная почта: RADocumentComments@ra.rockwell.com
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СОГУТЬ ЗДЕСЬ
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НЕ ТРЕБУЕТСЯ 
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