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Informagoes Importantes ao Usuario

Leia este documento ¢ os documentos listados na se¢ao recursos adicionais sobre a instalagao, configuragao e operagao
deste equipamento antes de instalar, configurar, operar ou fazer a manutengao deste produto. Os usudrios devem
familiarizar-se com as instrugoes de instalagio e fiagio, bem como com os requisitos de todos os cédigos, leis e normas
aplicaveis.

As atividades que incluam a instalagio, os ajustes, a colocagao em funcionamento, o uso, a montagem, a desmontagem ¢ a
manuteng¢ao devem ser realizadas por uma equipe devidamente treinada de acordo com o cédigo de prética aplicavel.

Se este equipamento for usado de uma maneira nao especificada pelo fabricante, a protecio fornecida pelos equipamentos

pode ser prejudicada.

Em nenhum caso a Rockwell Automation, Inc. serd responsavel por danos indiretos ou resultantes do uso ou da aplicagao
deste equipamento.

Os exemplos e diagramas contidos neste manual destinam-se unicamente para finalidade ilustrativa. A Rockwell
Automation, Inc. nao se responsabiliza pelo uso real com base nos exemplos e diagramas, devido a variagoes e requisitos

diversos associados a qualquer instalagao especifica.

Nenhuma responsabilidade de patente ¢ presumida pela Rockwell Automation, Inc. com relagao ao uso de informagoes,
circuitos, ou softwares descritos neste manual.

A reprodugao dos contetidos deste manual, total ou parcial, sem uma permissao por escrito da Rockwell Automation,
Inc., é proibida.

Ao longo do manual, sempre que necessario, serao usadas notas para alertd-lo sobre topicos relacionados  seguranga.

ADVERTENCIA: Identifica informacdes sobre praticas ou circunstancias que podem causar uma explosdo em um ambiente
classificado, que pode levar a ferimentos pessoais ou morte, dano de propriedade ou perda econdmica.

ATENCAO: Identifica informagdes sobre praticas ou circunstancias que podem levar a ferimentos pessoais ou morte,
prejuizos a propriedades ou perda econdmica. As atencdes ajudam a identificar e evitar um risco e reconhecer a
consequéncia.

> D>

IMPORTANTE Identifica informagdes criticas para a aplicacdo bem-sucedida e entendimento do produto.

As etiquetas também podem estar sobre ou dentro do equipamento para informar precaugées especificas.

PERIGO DE CHOQUE: Pode haver etiquetas sobre ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor ou motor, para
alertar pessoas de que pode estar presente uma tensdo perigosa.

PERIGO DE QUEIMADURA: As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor ou um
motor, para alertar as pessoas que as superficies podem alcangar temperaturas perigosas.

PERIGO DE ARCO ELETRICO: As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento, por exemplo, um centro de
controle de motores, para alertar as pessoas sobre um potencial arco elétrico. Arco elétrico causara grave lesao ou morte.
Vista o equipamento protetivo pessoal (PPE). Siga TODAS as especificacdes de requlamentacao quanto a praticas de trabalho
sequro e de equipamento de protecdo individual (EPI).

B> B> >
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Prefdcio

Este manual descreve como instalar, configurar e solucionar problemas dos
médulos de E/S analdgica ControlLogix” HART (Highway Addressable
Remote Transducer — Via de Dados Enderecével por Transdutor Remoto).

Assumimos que vocé pode programar e operar um controlador de automagio
programavel Allen-Bradley” ControlLogix. Se nao puder, consulte a
documentagio do controlador Logix5000 ™ listada em Recursos adicionais
antes de tentar usar esses médulos.

Resumo das a|terag6es Este manual contém informagdes novas e atualizadas conforme indicado na
tabela a seguir.

Topico Pagina
Informagdes adicionadas para o médulo 1756-1F16IH Ao longo
Atualizacdo da secdo Codificacdo eletronica 20
(apitulo adicionado para 0 médulo 1756-IF161H 91
(apitulo de instalagdo removido. Para obter informacdes sobre a instalacdo, consulte the
ControlLogix HART Analog 1/0 Modules Product Information, publicacao 1756-PC017.

Recursos adicionais

Esses documentos contém informagoes adicionais em relagio a produtos

relacionados da Rockwell Automation.

Recursos

Descricao

1756 ControlLogix 1/0 Modules Specifications Technical Data, publicacdo 1756-TD002

Fornece especificacdes para médulos de E/S ControlLogix, incluindo os mddulos de E/S
analdgica HART.

Bulletin 1492 Digital/Analog Programmable Controller Wiring Systems Technical
Data, publicacdo 1492-TD008

Fornece informacdes para os cabos AIFMs e pré-cabeados que podem ser usados com os
mddulos 1756-1F8H, 1756-IF8IH, 17561F16H, 1756-IF16IH, -1756-0F8H e 1756-0F8IH.

ControlLogix HART Analog /0 Modules Release Notes, publicagdo 1756-RN636

Contém informacdes de versao sobre os médulos analdgicos ControlLogix 1756-1F8H e
1756-0F8H com protocolo HART.

Manual do usudrio do sistema ControlLogix, publicacdo 1756-UMO001

Fornece procedimentos de configuracdo e operagdo para controladores ControlLogix.

Electronic Keying in Logix5000 Control Systems Application Technique,
publicagdo LOGIX-AT0O01

Fornece informagdes sobre codificacdo eletrdnica em sistemas de controle Logix5000.

Manual de programacao de procedimentos comuns aos controladores Logix5000,
publicagdo 1756-PM001

Fornece acesso a uma colecao de manuais de programagdo que descrevem procedimentos
que sdo comuns a todos os projetos do controlador Logix5000.

Allen-Bradley Industrial Automation Glossary, publicacdo AG-7.1

Define os termos que ndo estdo listados Glossdrio manual de usudrio.

Orientagdes sobre fiacao de automagdo industrial e aterramento, publicagdo 1770-4.1

Fornece orientacdes gerais para a instalagdo do sistema industrial Rockwell Automation.

Site de Certificagdo de produto, http://www.rockwellautomation.com/
rockwellautomation/certification/overview.page

Fornece declaragdes de conformidade, certificados e outros detalhes de certificacdo.

E possivel visualizar ou baixar publicagdes em
hetp://www.rockwellautomation.com/global/literature-library/overview.page.
Para pedir cépias impressas da documentagéo técnica, entre em contato com
seu distribuidor local Allen-Bradley ou representante de vendas

Rockwell Automation.
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Capitulo 1

Modulos de E/S analdgica HART para
ControlLogix

Este capitulo discute esses tépicos.

Topico Pagina
Componentes do mddulo 14
Acessdrios do médulo 15
Codifique o borne removivel/médulo de interface 16
Comunicagao HART 17
Software Asset Management 19
Registro de data e hora 19
Conversao de escala do mddulo 19
Codificacdo eletronica 20

Os médulos de E/S analdgica ControlLogix” HART conectam um controla-
dor Logix ao seu processo. Os mddulos de entrada HART (1756-1F8H, 1756-
IF8IH, 1756-IF16H e 1756-1F161H) recebem sinais dos transmissores de
valores de processo e os convertem em valores de medigao correspondentes para
uso no controlador Logix (por exemplo, temperatura, fluxo, pressao, ou pH).
Os médulos de saida HART (1756-OF8H, 1756-OF8IH) fornecem sinais

de saida de corrente ou de tensio que ajustam as configuragoes das valvulas e
outros dispositivos de acordo com o comportamento de processo desejado.

Os instrumentos compativeis com o protocolo HART permitem que varios
parimetros de processo sejam medidos com um dispositivo de campo,
fornecam informagoes de status e de diagndstico, e permita a configuragao
remota e solugao de problemas.

DICA 0s médulos de E/S analdgicos ControlLogix HART também estdo disponiveis
com revestimento isolante.
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Capitulo1  Mddulos de E/S analégica HART para ControlLogix

Com ponentes do modulo Esta figura mostra caracteristicas fisicas dos modulos de E/S analdgica do
ControlLogix.
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Item | Descri¢ao
1 Conector de backplane — Conecta 0 mddulo ao backplane do ControlBus™.
2 Pinos do conector — As conexdes de entrada/saida, de energia, e de aterramento sdo feitas através
desses pinos com o uso de um borne removivel (RTB) ou mddulo de interface (IFM).
3 Guia de travamento — Ancora o cabo do borne removivel ou do IFM no mddulo, o que ajuda a manter
conexdes de fio.
4 Slots para codificagao— Codifica mecanicamente o borne removivel para evitar conexdes acidentais

erradas de fios em seu mddulo.

5 Indicadores de status — Exibem o status de comunicacdo, integridade do médulo e dispositivos de
entrada e saida. Use esses indicadores para ajudar na localizagdo de falhas.

6 Guias superior e inferior — Ajudam a assentar o cabo do borne removivel ou do IFM dentro do médulo.
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Acessorios do modulo

Esses mdédulos sao montados em um chassi ControlLogix ¢ usam um borne

removivel ordenado (RTB) ou um médulo de interface analdgica 1492

(AIFM) para conectar todas as fiagio na lateral do campo.

Os médulos de E/S analdgica do ControlLogix HART usam um dos seguintes

bornes removiveis (RTB) e suportam estes AIFMs.

Modulo Borne removiveis (RTBs)“) Mddulos de interface analdgica (AIFMs)(z)
1756-IF8H « Grampo RTB 36 posicoes do 1756-TBCH « 1492-AIFM8-3 (corrente e tensdo)
« Mola RTB 36 posicdes do 1756-TBS6H +1492-AIFM8-F-5 (corrente e tensdo)
— + 1492-AIFM8-3 (corrente e tensao)
1756-IF8IH | « Grampo RTB 36 posicdes do 1756-TBCH « 1492-AIFM8-F-5 (corrente e tensao)
+ Mola RTB 36 posicdes do 1756-TBS6H « 1492-RAIFM8-3 (corrente e tensio)
1756-IF16H | « Grampo RTB 36 posi¢des do 1756-TBCH 1492-AIFM16-F-3 (corrente e tenséo)
+ Mola RTB 36 posicdes do 1756-TBS6H
1756-IF16IH | « Grampo RTB 36 posices do 1756-TBCH
« Mola RTB 36 posicdes do 1756-TBS6H
1756-0F8H | < NEMARTB 20 posicdes do 1756-TBNH « 1492-AIFM8-3 (corrente e tensdo)
« Grampo de mola RTB 20 posicdes do +1492-RAIFM-8-3 (corrente e tensdo)
1756-TBSH
1756-0F8IH | « Grampo RTB 36 posi¢des do 1756-TBCH

+ Mola RTB 36 posicdes do 1756-TBS6H

(1) Use uma tampa de maior profundidade (1756-TBE) para aplicacdes com fiacao de calibre pesado ou que exija espaco adicional

de roteamento.
(2) Consulte os mddulo de interface analdgica dos respectivos médulos em pagina 224. Consulte a documentacéo fornecida para
conectar toda a fiagdo.

A\

ATENCAO: 0 sistema ControlLogix foi certificado utilizando apenas os bornes
removiveis do ControlLogix (nimero de catdlogo 1756-TBCH, 1756-TBS6H,
1756-TBNH, 1756-TBSH). Qualquer aplicativo que exija certificagao do sistema
ControlLogix usando outros métodos de terminagao de fiacao pode solicitar
aprovacdo especifica da aplicacdo pela agéncia de certificacao.

Publicacdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016
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COdifique o0 borne removivel/ As guias de codificagio em forma de U vém com seu borne removivel para
modulo de interface evitar a conexio incorreta dos fios ao seu médulo. Codifique as posigoes no

modulo que correspondem as posicoes descodificadas no RTB. Por exemplo, se

vocé codificar a primeira posicao no médulo, deixe a primeira posi¢ao no RTB

descodificada.

1. Para codificar o mddulo, insira a presilha em forma de U e empurre até

encaixa-la.

Presilhas em forma de U

20850

2. Para codificar RTB/IFM, insira a guia em forma de cunha com a borda
arredondada e empurre a guia até parar.

5
4— Guia em forma de cunha
Iy i
S
\ b

20851

E possivel reposicionar as guias para recodificar futuros aplicativos do
médulo.
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Comunica¢ao HART

0 protocolo HART suporta comunicagdo digital
bidirecional, complementa sinais analdgicos
convencionais de 4 a 20 mA e inclui os seguintes
recursos:
« Comandos pré-definidos

- Prética comum

- Objetivo geral

- Dispositivo especifico
« Base grande instalada
+ Suporte mundial

O protocolo de comunicagio de campo HART ¢ amplamente aceito na
industria como padrao para comunicagio digitalmente avangada de 4 2 20 mA
com instrumentos de campo inteligentes (baseados em microprocessador). Um
sinal digital ¢ sobreposto na corrente do circuito de 4 a 20 mA para fornecer
dois meios de comunicagio a partir do dispositivo. O canal analégico de 4 a

20 mA permite que a varidvel de processo principal seja comunicada com a taxa
mais ripida possivel enquanto o canal digital comunica diversas varidveis de
processo, a qualidade de dados e o status do dispositivo. O protocolo HART
permite que esses canais de comunicagio simultinea sejam usados de forma
complementar.

Os Médulos de E/S analégica HART para ControlLogix sdo compativeis com
o protocolo HART e executam essas operagdes:

o Conversao de sinais analégicos de 4 a 20 mA para valores numéricos
digitais em unidades de engenharia (como kg, m ou porcentagem) que
sao usados no controlador Logix.

o Conversao de valores numéricos digitais em unidades de engenharia para
sinais analdgicos de 4 a 20 mA para controlar dispositivos de processo.

¢ Coleta automatica de dados de processo dindmico do dispositivo de
campo HART conectado (por exemplo, temperatura, pressao, fluxo ou
posicio da valvula).

e Facilidade de configuragio e resolugao de problemas do dispositivo de
campo HART a partir de sua sala de controle com o servigo FactoryTalk®
AssetCentre.

Esta ﬁgura(l) mostra informagdes sobre o protocolo HART.

- T
4 ’ \I\‘-
i, : : A
(+0,5mA TR R '
( A |& fq\_ 4 inalHagr
4mA - AT | E—
l‘". 0,5mA LY l\' lll ,F "\_\
1200 200/ y
He ‘Hz = e
0 — .

Sinal e -~ R r _""N...

analdgico -
ool

-
~

Sinal analégico

20mA A

Tempo (segundos) 2

Com os Médulos de E/S analégica HART para ControlLogix, tanto o
controlador como o software de manutengao e gerenciamento de dispositivos
podem acessar dados do dispositivo de campo.

Os médulos de E/S analégicos ControlLogix HART sao compativeis com o
protocolo de comunicag¢io de comando-resposta e a arquitetura de fiagao
ponto-a-ponto.

(1) Afigura é do HART Communication Protocol Specifications, abril de 2001, Revisao 6.0, HART Communication Foundation, Todos
os Direitos Reservados.
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Mddulos de E/S analdgica HART para ControlLogix

18

Os Médulos de E/S analégica HART para ControlLogix podem aceitar
comandos de qualquer um dos dois dispositivos principais. O controlador é um
dos dispositivos principais ¢ obtém informagdes do dispositivo de campo de
forma continua. O segundo mestre pode ser usado para manutengio do
dispositivo, por exemplo, um comunicador portitil, como mostrado aqui.

Mestre principal | v
Mestre secunddrio '
(comunicador portdtil omo — & ~
mestre secundario) s/
Sl
Escravo .y
Redes HART integradas

A maioria dos transmissores de 4 a 20 mA estao disponiveis com uma interface
de protocolo HART. O tipo de dados disponiveis depende do tipo de instru-

mento.

Um exemplo de aplicacio ¢ um medidor de vazio HART habilitado. O sinal de
mA padrio do medidor de vazao fornece um fluxo de medigio principal. O
sinal de mA com o HART fornece mais informagées de processo. O sinal de
mA que representa o fluxo ainda estd disponivel. A configuragaio HART do

medidor de vazao pode ser configurada para se comunicar valor principal (PV),
valor secundirio (SV), valor tercidrio (T'V), e valor quaterndrio (EV). Estes
valores podem representar fluxo de massa, pressao estatica, temperatura, fluxo
total e outras condigdes.

As informagoes de status do dispositivo também so fornecidas através do
HART. Em vez de uma varidvel de processo, com o HART o controlador vé
quatro varidveis de processo, tem uma verificagao no sinal de mA e tem uma
leitura do status do dispositivo. A conectividade HART fornece todas essas
informacoes sem alteracdes na fiacio existente de 4 a 20 mA.

A tecnologia FDT/DTM através da conectividade HART também fornece
configuragio remota ¢ solugio de problemas de dispositivos de campo usando
software como o FactoryTalk AssetCentre ou o software Endress+Hauser

FieldCare.

Mddulos de E/S habilitados para HART

Os Médulos de E/S analégica HART para ControlLogix possuem modems
HART integrados, portanto, nao hd necessidade de instalar multiplexadores
HART externos ou modems HART. Os médulos 1756-IF8H e 1756-OF8H
possuem um modem HART por médulo. Os médulos 1756-1F8IH, 1756-
IF16H, 1756-IF16IH e 1756-OF8IH possuem um modem HART separado

para cada canal.
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Software Asset Management Epossivel usar os médulos de E/S analégica HART com o software Asset

Software Asset
Management

Registro de data e hora

Conversao de escala do

modulo

Management, como o software FactoryTalk AssetCentre ou o software
Endress+Hauser FieldCare, conforme mostrado nesta figura.

-
Rede EtherNet/IP

22

Controladores com os racks ControlLogix mantém um relégio do sistema. Este
relégio ¢ conhecido também como tempo de sistema (CST). Vocé pode
configurar seus médulos de E/S analdgicas para acessar esse reldgio e os dados
de entrada do registro de data e hora ou os dados de eco quando o médulo
transmitir para o sistema.

Esse recurso fornece calculos precisos entre os eventos para ajudar vocé a
identificar a sequéncia de eventos em condigoes de falha ou durante o curso das
operagoes de E/S normais. O relégio do sistema pode ser usado entre multiplos
modulos no mesmo rack.

Cada médulo mantém um registro de data e hora em andamento que nao estd
relacionado com o tempo de sistema (CST). O registro de data ¢ hora em
andamento ¢ um temporizador de 15 bits executado de forma continua
contado em milissegundos.

Quando um médulo de entrada faz uma varredura dos canais, ele também
registra o valor da data e da hora. Seu programa pode usar os tltimos dois
valores do registro de data e hora para calcular o intervalo entre o recebimento
de dados ou o tempo em que os novos dados foram recebidos.

Para médulos de saida, o valor da gravagio do registro de data e hora s6 ¢ atuali-
zado quando novos valores sio aplicados ao Conversor digital para analégico

(DAC).

Use a escala do médulo para especificar o intervalo de unidades de engenharias
que corresponde a entrada analdgica ou ao sinal de saida de um médulo. Esco-
lha dois pontos ao longo do intervalo de operagiao do médulo e especifique os
valores, em unidade de medida, baixos e altos correspondentes a esses pontos.

A escala permite configurar o médulo para devolver os dados ao controlador
em unidades que correspondem & quantidade que estd sendo medida. Por
exemplo, um mddulo de entrada analégica pode informar temperatura em
graus Celsius ou pressao em mbar. Um mddulo de saida analdgica pode receber
comandos em % do curso de uma valvula. A escala torna mais facil usar os
valores no programa de controle em vez de usar o valor do sinal bruto em mA.

Para mais informagoes sobre escala, consulte Escala para unidades de
engenharia na pagina 153.
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Codificacao eletronica

20

A codificacio

eletronica reduz a possibilidade de que vocé use o dispositivo

incorreto em um sistema de controle. Ele compara o dispositivo definido em
seu projeto para o dispositivo instalado. Se a codificacio falhar, ocorre uma

falha.

Tabela 1 - Atributos comparados durante a codificacao eletronica

Atributo Descri¢ao

Fornecedor Fabricante do dispositivo.

Tipo de dispositivo | O tipo geral do produto, por exemplo, médulo de E/S digital.

(6digo do produto | O tipo especifico do produto. Cddigo do produto é mapeado para um nlimero de catalogo.
Revisao principal | Um niimero que representa as capacidades funcionais de um dispositivo.

Revisao secunddria | Um nimero que representa mudancas de comportamento no dispositivo.

Tabela 2 - Op¢oes de codificacao eletronica disponiveis

Opcao de
codificacao

Descricao

Méddulo
compativel

Permite que o dispositivo instalado aceite a chave do dispositivo que é definido no projeto
quando o dispositivo instalado pode emular o dispositivo definido. Com o médulo compativel,
vocé pode geralmente substituir um dispositivo por outro dispositivo que tenha as sequintes
caracteristicas:

Mesmo nimero de catdlogo
« Revisdo principal igual ou superior

Revisdo secunddria da sequinte forma:

— Searevisdo principal for igual, a revisao secundaria devera ser a mesma ou superior.

— Searevisao principal for maior, a revisdo secundéria poderd ser qualquer nimero.

Codificacdo
desabilitada

Indica que os atributos de codificagao ndo sdo considerados ao tentar uma comunicagdo com um
dispositivo. Com a codificacdo desabilitada, a comunicacdo pode ser feita com outro tipo de
dispositivo que ndo seja o especificado no projeto.

ATENCAO: seja muito cuidadoso ao usar a opcdo de codificacdo desabilitada. Se usada
incorretamente, esta opgao pode causar ferimentos pessoais ou morte, prejuizos a propriedade
ou perda financeira.

Recomendamos nao usar a codificacdo desabilitada.

Se vocé decidir usar a codificacdo desabilitada, serd totalmente responsavel por identificar se o
dispositivo usado satisfaz as especificacoes funcionais do aplicativo.

Correspondénci
a Exata

Indica que todos os atributos de codificacdo devem combinar para estabelecer comunicagdo. Se
qualquer atributo ndo corresponder precisamente, a comunicacdo com o dispositivo ndo ocorre.

Com cuidado

, considere as consequéncias de cada op¢io de codificagio quando

selecionar uma.

IMPORTANTE

A alteracdo online de parametros de codificacao eletronica interrompe
conexdes com o dispositivo e todos os dispositivos que estdo conectados por
meio dele. Conexdes de outros controladores também podem ser
interrompidas.

Se uma conexao de E/S para um dispositivo for interrompida, o resultado
pode ser uma perda de dados.

Obter mais informacées

Para obter mais informagoes sobre Codificacao eletronica, consulte Electronic
Keying in Logix5000 Control Systems Application Technique, publicagao
LOGIX-ATO0

01.
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Capitulo 2

Opera¢ao do modulo ControlLogix

Este capitulo discute esses tépicos.
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Um controlador ControlLogix" deve possuir todos os médulos de E/S no
sistema ControlLogix. O controlador-proprietério armazena os dados de
configuragio de todos os médulos que ele possui. O controlador proprietario
pode ser localizado localmente (no mesmo chassi) ou remotamente (em outro
chassi) em relagio a posi¢io do mddulo de E/S. O controlador proprietério
envia dados de configuragao a0 médulo de E/S para definir o comportamento
do médulo e iniciar a operagio dentro do sistema de controle. Cada médulo
de E/S do ControlLogix deve manter a comunicagio continua com seu
proprietdrio para operar normalmente.

Tipicamente, cada médulo do sistema tem apenas um controlador-proprieta-
rio. Somente os médulos de entrada podem ter multiplos proprietarios. Os
modulos de saida sio limitados a um proprietério.

Com o modelo produtor/consumidor, os médulos de E/S ControlLogix
podem produzir dados sem que um controlador os analise primeiro. Os médu-
los produzem os dados e qualquer outro dispositivo controlador proprietario
ou em modo de escuta pode decidir consumi-lo.

Por exemplo, um médulo de entrada produz dados e qualquer nimero de
controladores pode consumir os dados simultaneamente. Esse recurso
minimiza a necessidade de um controlador enviar dados para outro
controlador.
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Conexoes diretas

Operacao do modulo de
entrada

22

Uma conexio direta ¢ um link de transferéncia de dados em tempo real entre o
controlador ¢ o dispositivo que ocupa o slot referenciado pelos dados de
configuragio. Médulos de E/S analégica ControlLogix usam apenas conexdes
diretas.

Quando um controlador proprietério baixa os dados de configuragao do
modulo, o controlador tenta estabelecer uma conexao direta com cada um dos
modulos aos quais os dados se referem.

Se um controlador tiver dados de configuragao referenciando um slot no
sistema de controle, o controlador verifica periodicamente a presenca de um
dispositivo. Quando for detectada a presenca de um dispositivo, o controlador
envia automaticamente os dados um dos eventos a seguir ocorre:

e Sc os dados foram apropriados a0 médulo encontrado no slot, ¢ feita
uma Conexao € a Operagao comega.

e Seos dados de configuragao nao forem apropriados, o médulo rejeitara
os dados e um c6digo de erro seré exibido no software. Por exemplo, os
dados de configuragio de um médulo podem ser apropriados, exceto por
uma falta de correspondéncia na codificagio eletronica que impede o
funcionamento normal. Para obter mais informagoes sobre os c6digos de

erro, consulte Erros de configura¢io do médulo na pagina 219.

O controlador mantém e monitora sua conexao com um mddulo. Qualquer
interrup¢ao na conexao (por exemplo, remogao de mddulo sob alimentagio)
faz o controlador estabelecer bits de status de falha na 4rea de dados que estd
associada a0 médulo. Vocé pode usar alégica ladder para monitorar esta drea de
dados e detectar falhas no médulo.

No sistema ControlLogix, um controlador-proprietdrio nao faz polling dos
modulos de entrada analégica apés uma conexao ser estabelecida. Em vez disso,
os médulos transmitem de seus dados periodicamente. A frequéncia multicast
depende das opg¢des escolhidas durante a configuracio e da localizagao fisica do
mddulo no sistema de controle.

O comportamento de comunicacio ou de multicast de um médulo varia
conforme o mddulo funcione em um rack local ou remoto (em relagao ao
controlador proprietdrio), com base no tipo de rede. As se¢des a seguir
detalham as diferengas nas transferéncias de dados entre esses ajustes.
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Capitulo 2

Modulos de entrada em um

rack local

entrada transmite os dados:

e Amostra de tempo real (RTS)

e Intervalo do pacote requisitado (RPI)

Amostra de tempo real (RTS)

Este parAmetro configurdvel instrui o modulo a executar as seguintes

operagoes:

o Facaavarredura de todos os canais de entrada e armazene os dados na
memria integrada

Quando um médulo reside no mesmo rack do controlador-proprietario, os
pardmetros de configuragio a seguir afetam como e quando um médulo de

e Facaa transmissio dos dados de canais atualizados (bem como de outros
dados de status) para o backplane do rack local

el

-

Memodria integrada

[ ]

Dados de status _ I
Dados do canal < — Gpo
Dados do canal < —— Qp1
Dados do canal < — Qp2
Dados do canal <— — (@p3
Dados do canal < — Cap4
Dados do canal M Gp5
Registro de data e hora

]

NN

—

IMPORTANTE 0 valor da amostragem em tempo real é definido durante a configuracao
inicial com a aplicagdo Studio 5000 Logix Designer®. Esse valor pode ser
ajustado a qualquer tempo.
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Intervalo do pacote requisitado (RPI)
O intervalo do pacote requisitado instrui 0 médulo para fazer a transmissao do
seu canal e dados de status para o backplane do rack local.
Este parimetro configurdvel também instrui o médulo a aplicar multicast em
conteudos atuais de sua memoéria integrada quando o intervalo do pacote
solicitado expirar. (O médulo nio atualiza seus canais antes do multicast)
Meméria integrada
Dados de status
Dados do canal Cap0
Dados do canal Gap1
Dados do canal Gap2
Dados do canal (ap3
Dados do canal (ap4
Dados do canal Gap5
Registro de data
ehora
NN
/—l
IMPORTANTE 0 valor do intervalo do pacote solicitado é definido durante a configu-
racao inicial do mddulo com a aplicacao Studio 5000 Logix Designer®.
Este valor pode ser ajustado quando o controlador estiver no modo
‘programa’
Se o valor de amostragem em tempo real for menor ou igual ao intervalo do
pacote solicitado, cada multicast de dados do médulo atualizou as informagoes
do canal. Na verdade, o médulo estd apenas fazendo a transmissio em tempo
real da taxa de amostragem.
Se o valor de amostra em tempo real for maior que o intervalo de pacotes
solicitado, 0 médulo multiplica tanto a taxa de amostragem em tempo real
como a taxa de intervalo do pacote solicitado. Seus respectivos valores
determinar a frequéncia com que o controlador proprietirio recebe os dados e
quantos multicasts do médulo contém os dados atualizados do canal.
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No exemplo abaixo, o valor da amostragem em tempo real ¢ de 100 ms ¢ o valor
do intervalo do pacote solicitado ¢ de 25 ms. Somente cada quarto de
transmissio do médulo contém os dados atualizados do canal.

Amostragem em tempo real (RTS)
100 ms — Dados atualizados

Intervalo de pacotes solicitados
25 ms — Os mesmos dados de
entrada do tltimo RTS

25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400

Tempo (ms)

Disparar tarefas de evento

Quando configurado para fazer isso, os médulos de entrada analdgica
ControlLogix podem disparar a execugio de uma tarefa de evento em um
controlador. O recurso da tarefa de evento permite que vocé crie uma tarefa
que executa uma se¢ao de légica imediatamente quando ocorre um evento
(recepgao de novos dados).

Seu médulo de E/S analdgica ControlLogix pode disparar tarefas de evento a
cada RTS, apds 0 médulo ter amostrado e feito a transmissao de seus dados.
Tarefas de eventos sao uteis para sincronizac¢ao de amostras de varidveis de
processo (PV) e calculos derivativos integrais proporcionais (PID).

IMPORTANTE 0Os médulos de E/S analdgica ControlLogix podem disparar tarefas de
eventos em cada amostragem em tempo real, mas nao no intervalo de
pacotes solicitados. Por exemplo, na figura, uma tarefa de evento pode
ser disparada a cada 100 ms.

Publicacdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016 25



Capitulo2  Operacdo do médulo ControlLogix

Modulos de entrada em um
rack remoto

Para um mddulo de entrada em um rack remoto, as fungées de intervalo do
pacote solicitado ¢ 0 comportamento da amostragem do tempo real muda um
pouco em relagio & comunicagio de dados com o controlador proprietario. Essa
mudanga depende do tipo de rede que ¢ utilizado para se comunicar com os
modulos.

Modulos de entrada remota conectados pela rede ControlNet

Considere o caso de um médulo de E/S analégica que esteja conectado ao
controlador proprietério através de uma rede ControlNet programada. Nesse
caso, o RPI ¢ o intervalo de amostragem em tempo real definem quando o
mddulo multiplica os dados no préprio rack. Somente o valor RPI, no
entanto, determina a frequéncia com que o controlador proprietério recebe
dados do médulo na rede.

O RPI especificado nao apenas instrui o médulo com dados multicast dentro
de seu préprio rack, mas reserva um ponto no fluxo de dados que passa através
da rede ControlNet. O tempo deste ponto reservado nio coincide com o valor
exato de RPI. O sistema de controle garante que o controlador proprietdrio
receba dados pelo menos na mesma frequéncia do intervalo do pacote
solicitado especificado.

Méddulo de entrada no chassi remoto com intervalo de pacotes solicitados Reserving Spot no fluxo de dados

Mddulo de
ControladordeIeituradecontrole/ @ \ / @ \ Ponte ControlNet Ponte ControlNet / @ \ / @ \ entrada
\

[
©
| \
e ]
\ \ E S
4 Dados de entrada no chassi | |
Q] remoto nas taxas RTS e RPI
J i ]
| |
‘r J L
=] [S] @] [S]

w% de entrada com a mesma frequéncia do RPI}i Rede ControlNet

O ponto reservado no fluxo de dados da rede ¢ a amostragem em tempo real do
mddulo sao assincronos. Isso significa que hd melhores e piores cendrios sobre
quando o controlador-proprietario recebe dados do canal atualizados do
moddulo em um rack em rede.

e Cenirio do melhor caso — o mddulo executa um multicast de amostra-
gem em tempo real com dados de canal atualizados antes de disponibili-
zar o slot de rede reservado. Neste caso, o proprietario controlador
localizado remotamente recebe os dados quase imediatamente.

¢ Cenirio do pior caso — 0 médulo executa um multicast de amostragem
em tempo real logo apds o slot de rede reservado ter passado. Neste caso,
o controlador-proprietério nao recebe os dados antes do préximo slot de
rede programavel.
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O RPI, nio o intervalo de amostragem em tempo real, determina quando os
dados do mddulo sio enviados pela rede. Portanto, recomendamos que vocé
defina o RPI menor ou igual ao intervalo de amostragem em tempo real. Esta
configuragio ajuda a garantir que o controlador proprietério receba dados
atualizados do canal a cada recep¢ao de dados.

Maddulos de entrada remota conectados pela rede EtherNet/IP

Quando os médulos de entrada analégica remota sao conectados ao controla-
dor proprietario pela rede EtherNet/IP, os dados so transferidos a ele da
seguinte maneira:

e NaRTS ou no RPI (o que for mais répido), o médulo transmite dados
dentro de seu préprio rack.

o A ponte Ethernet 1756 no rack remoto envia imediatamente os dados
do médulo pela rede para o controlador proprietario. Esta condigao
ocorre apenas se o tempo desde a tltima transmissao de dados for supe-
rior 2 25% do médulo RPI. Caso contririo, nenhum dado é enviado.

Por exemplo, se um mddulo de entrada analdgica usa um RPI = 100 ms,
o mddulo EtherNet envia dados do mddulo imediatamente ao recebé-los
caso outro pacote de dados nao tenha sido enviado nos tltimos 25 ms.

O mddulo Ethernet faz tanto o multicast dos dados do médulo para todos os
dispositivos na rede ou o unicast para um proprietario controlador dependendo
do ajuste de parAmetros da caixa Unicast, como mostrado na pagina 149.

DICA Para mais informagdes, consulte a secao Guidelines to Specify an RPI Rate
for /0 Modules em Logix5000 Controllers Design Considerations Reference
Manual, publicacdo 1756-RM094.
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0peragéo do modulo de saida O parimetro RPI governa exatamente quando um médulo de saida analdgica

Modulos de saida em um rack
local

recebe dados do proprietério controlador ¢ quando 0 médulo de saida ecoa
dados. Um controlador proprietario envia dados para um mddulo de saida
analégica uma vez por RPI. Os dados nio sio enviados para o médulo ao final
da varredura do programa do controlador.

Quando um mdédulo de saida analédgica recebe novos dados de um controlador
proprietario (cada RPI), ele multiplica automaticamente, ou faz eco, um valor
de dados para o resto do sistema de controle. Este valor de dados corresponde
ao sinal analégico presente nos terminais de saida do médulo. Este recurso,
chamado Eco dos dados de saida, ocorre com médulo de saida tanto local
quanto remoto.

DICA Se 0 médulo de saida ndo estiver respondendo de acordo com a forma como
foi programado, pode ser por uma das sequintes razoes:

« 0 valor comandado esta fora dos limites configurados e, portanto, esta
sendo bloqueado.

« 0valor comandado mudou mais rapidamente do que o limite de taxa
maximo configurado e esta sendo bloqueado.

0 médulo esta no modo de retencao de partida apés uma interrupgao
de conexao ou uma transicao no modo de operagdo. 0 médulo esta
aguardando a sincronizacao do sistema de controle com a configuracao
predominante para facilitar uma partida sem problemas.

Dependendo do valor do RPI com relagio ao comprimento da varredura do
programa controlador, o médulo de saida pode receber e ecoar dados maltiplas
vezes durante uma varredura do programa. O médulo de saida nio aguarda o
fim da varredura do programa para enviar dados. Quando RPI ¢ menor do que
o comprimento da varredura do programa, o controlador efetivamente deixa as
saidas do médulo alterar valores vérias vezes durante uma verificagao de
programa.

Quando vocé especifica um valor de RPI para um médulo de saida analdgica,
instrui o controlador sobre quando transmitir os dados de saida a0 médulo. Se
o médulo residir no mesmo rack que o controlador proprietario, o médulo
recebe os dados quase que imediatamente apds o controlador envid-los.

Controlador de leitura de controle @ \ / @ Qédulo de saida
FL ‘ l\
=) 3
i A Y3
©
N

ooo
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[l 0 proprietario envia dados
uma vez por RPI
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Modulos de saidaemumrack Paramédulosdesaida no rack remoto, o papel de RPI na obtengio de dados do

remoto

controlador proprietirio muda um pouco, dependendo da rede.

Modulos de saida remota conectados pela rede ControlNet Rede

O valor de RPI instrui o controlador com dados de saida multicast dentro de
seu proprio rack e reserva um ponto no fluxo de dados que passa através da rede
ControlNet. Essas condigoes ocorrem quando médulos de saida analégica
remotos sao conectados ao controlador proprietério através de uma rede
ControlNet programada.

O tempo deste ponto reservado nao coincide com o valor exato do intervalo do
pacote solicitado. Entretanto, o sistema de controle garante que o médulo de
entrada receba dados pelo menos na mesma frequéncia do RPI solicitado
especificado

Méddulo de saida no chassi remoto com intervalo de pacotes solicitados Reserving Spot no fluxo de dados

Controlador de leitura de controle @ @ Ponte ControlNet Ponte ControlNet@ Mddulo de saida
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0s dados de saida com a mesma frequéncia do RPI

Rede ControlNet

O local reservado na rede e quando o controlador envia os dados de saida sao
assincronos entre si. Isso significa que ha melhores e piores cendrios sobre
quando o mddulo recebe dados de saida do controlador em um rack em rede.

¢ No melhor cenério, o controlador envia os dados de saida logo antes do
slot de rede reservado ficar disponivel. Neste caso, o médulo de saida
localizado remotamente recebe os dados quase imediatamente.

¢ No pior cendrio, o controlador envia os dados logo apds a passagem do
slot de rede reservado. Neste caso, o médulo nio recebe os dados antes
do préximo slot de rede programado.

IMPORTANTE  Esses melhores e piores cendrios indicam o tempo necessario para que os
dados de saida sejam transferidos do controlador a0 mddulo assim que o
controlador os tiver produzido.

Os cendrios ndo levam em consideragao quando o mddulo recebe novos
dados (atualizados pelo programa do usudrio) do controlador. Essa é uma
fun¢ao do comprimento do programa do usudrio e sua relacao assincrona
com o RPI.
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Modulos de saida remota conectados pela rede EtherNet/IP

Quando os médulos de saida analdgica remota siao conectados ao controlador-
proprietério de controle por uma rede EtherNet/IP, o controlador faz multicast
dos dados das seguintes maneiras:

e No RPI, o controlador proprietério faz multicast de dados dentro de seu
proprio rack.

e O mddulo de comunicagio EtherNet/IP no rack local envia
imediatamente os dados pela rede para o médulo de saida analdgica. Essa
condigio ocorre enquanto ele ainda nio enviou dados dentro doe um
periodo de tempo que seja 1/4 do valor do intervalo do pacote solicitado
do médulo analégico.

Qualquer controlador no sistema pode escutar os dados de qualquer médulo de
E/S (ou seja, dados de entrada ou dados de saida “ecoados”) mesmo se o
controlador nao possui 0 médulo. Em outras palavras, o controlador nao
precisa possuir os dados de configuragio de um moédulo para escuta-lo.

Durante o processo de configuragio de E/S, ¢ possivel especificar um modo
apenas de escuta “Apenas dudio” na caixa Conexao da segao de definicao do
modulo na caixa de didlogo Propriedades do médulo. Consulte a pégina 147

para obter mais detalhes.

A escolha de um modo de escuta permite que o controlador e 0 médulo
estabelegam uma comunicagao sem que o controlador envie dados de
configuragio. Outro controlador possui 0 médulo que estd sendo ouvido.

IMPORTANTE  Se um controlador tiver uma conexao “Apenas dudio” em um mddulo, o
médulo ndo pode usar a op¢ao Unicast para quaisquer conexdes através da
rede EtherNet/IP. Consulte a caixa Unicast em pdgina 149.

Os controladores em modo de escuta continuam a receber dados de trans-
missao do mddulo de E/S, contanto que a conexdo entre um controlador
proprietdrio e 0 modulo de E/S seja mantida.

Se a conexao entre todos os controladores proprietrios e o mdulo for
interrompida, o médulo interromperd o multicast dos dados e as conexdes
de todos os controladores de escuta também.
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Configuracdo inicial

Dados de
configuragdo do
mddulo de entrada
Xxxxx

Xxxxx

XXxxx

Mﬁ'uplos proprieta’rios de Como os “controladores de escuta” perdem suas conexdes aos mddulos quando
modulos de entrada

a comunicagao com o proprietério para, o sistema ControILogix deixa vocé
definir mais de um proprietario para médulos de entrada.

IMPORTANTE  Somente os mddulos de entrada podem ter mdiltiplos proprietdrios. Se
miltiplos proprietérios forem conectados a0 mesmo mddulo de entrada,
eles deverao manter configuracdes idénticas para esse modulo.

No exemplo abaixo, os controladores A e B foram ambos configurados para
serem os proprietdrios do médulo de entrada.

Figura 1 - Miiltiplos proprietarios com dados de configuracao idénticos

ControladorA  Mddulo de entrada  Controlador B

@ [ @ Configuracdo inicial

= S
¥ Y3 Bk
- S Dados de
© © configuragdo do
— ;(nodulo de entrada
O ma X Crs o
5 — Xxxxx
E XXxxx
J
[

@] [

Quando multiplos controladores sio configurados para possuir o mesmo
mddulo de entrada, os seguintes eventos ocorrem:

e Quando os controladores iniciam o download dos dados de
configuragio, ambos tentam estabelecer uma conexao com o médulo de
entrada.

¢ Os dados do controlador que chegam primeiro estabelecem uma
conexao.

¢ Quando os dados do segundo controlador chegam, o médulo compara-
os com seus dados atuais de configuragao (os dados recebidos e aceitos
do primeiro controlador).

— Se os dados de configuragao que o segundo controlador envia corres-
ponderem aos dados de configura¢io que o primeiro controlador
envia, a conexao sera aceita também.

- Se qualquer parimetro do segundo dado de configuracio difere do
primeiro, o médulo rejeita a conexao. A aplicagao Logix Designer
alerta sobre a conexio rejeitada através de uma mensagem de erro.

O médulo pode continuar operando e multicast dados mesmo quando um dos

controladores perde sua conexao com o médulo. Esse recurso ¢ a vantagem de
varios proprietarios em uma conexao do tipo nas audio.
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Alteracoes de configuracao
em um mddulo de entrada
com multiplos proprietarios

Configuragdo modificada

Dados de
configuragéo do
mddulo de entrada
Xxxxx

XXxxx

Xxxxx

Comunicag¢ao Unicast

Vocé deve ter cuidado ao alterar os dados de configuragao de um mddulo de
entrada em um cendrio de vérios proprietarios. Quando os dados de configura-
¢a0 s3o alterados em um dos proprietarios, por exemplo, o Controlador A, e
enviados a0 mddulo, os dados de configuragao sao aceitos como a nova confi-
guragio do médulo. O Controlador B continua escutando, sem saber que
foram feitas altera¢des no comportamento do médulo.

Multiplos proprietarios com dados de configuragao alterados

ControladorA  Mddulo de entrada  Controlador B
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0 controlador B nao sabe que foram feitas alteracdes pelo controlador A.

IMPORTANTE  Uma caixa de didlogo na aplicacdo Logix Designer alerta para a possibili-
dade de uma situacao de proprietario multiplo. A mesma caixa de didlogo
permite inibir a conexdo antes de alterar a configuracdo do médulo. Ao
alterar a configuracao de um médulo com varios proprietdrios, recomenda-
mos inibir a conexao.

Para impedir que outros proprietdrios recebam dados potencialmente
errados, use estas etapas ao alterar a configuracao de um médulo em um
cendrio de miltiplos proprietarios enquanto estiver on-line:

- Para cada controlador proprietdrio, iniba a conexao do controlador ao
mddulo. Vocé pode inibir o médulo no software na guia Conexao ou na
caixa de didlogo que avisa sobre a condicao de proprietrio multiplo.

« Facaas alteragdes de dados de configuracdo adequadas no software,
conforme descrito na se¢do de aplicagdo Logix Designer deste manual.

« Repita as etapas anteriores para todos os controladores proprietarios;
faca as mesmas alteragdes em todos os controladores.

« Desmarque a caixa Inibir na configuracdo de cada proprietario.

Use uma comunicagio EtherNet/IP unicast para reduzir o trifego da rede de
transmissao. Algumas instalagdes bloqueiam os pacotes Ethernet multicast
como parte de sua politica de administragio de rede. E possivel configurar
conexdes multicast ou unicast para mdédulos de E/S usando a aplicagio Logix
Designer, versao 18 ou posterior.
As conexdes unicast fazem o seguinte:

e A comunicagio de E/S deverd abranger multiplas sub-redes

e Reduzaalargura de banda da rede

o Simplifique a configuragio de chave Ethernet
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Modulo de entrada analogica HART 1756-1F8H

Este capitulo discute esses tépicos.

Topico Pagina
Recursos do médulo 33
Fiagdo do mddulo 40
Diagramas de circuito 42
Relatdrio de status e falha do médulo 1756-1F8H 43
Definies de tag do 1756-IF8H 46
Recursos do modulo O mddulo 1756-IF8H possui os seguintes recursos:

Opgio de trés formatos de dados
¢ Somente analdgico

e Analdgico e PV HART

e Analdgico e HART por canal

IMPORTANTE 0 tipo de dados de Analog e HART por Canal esta disponivel apenas
para a versao do firmware 2.001 de 1756-1F8H 2 ou posterior.

Multiplas faixas de entrada de corrente e tensio
Filtro do médulo

Amostragem em tempo real

Detecgao de subfaixa e sobrefaixa

Alarmes do processo

Alarme de taxa

Detecgao de cabo desconectado

Comunicagio HART (Highway Addressable Remote Transducer — Via
de Dados Enderegével por Transdutor Remoto)
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Formatos de dados

O formato de dados determina quais valores estdo incluidos na tag de entrada
do médulo e os recursos disponiveis para sua aplicagio. Selecione o formato de
dados na guia Geral da aplicagio Studio 5000 Logix Designer®. Os formatos de
dados a seguir estao disponiveis para o médulo 1756-IF8H.

Formato Descri¢ao

Valores Status Varidveis de processo Dados analdgicos e HART
do sinal analdgico | secundarias e integri- de cada canal estdo
analdgico dade do dispositivo HART | agrupados em tags

Somente analdgico X X

Analdgico e PV HART X X X

Analdgico e HART por canal™ | X X X X

(1) Disponivel apenas para 1756-IF8H versao do firmware 2.1 ou posterior

Escolha Analoge HART PV se preferir que os elementos de sua tag sejam
organizados de forma semelhante aos médulos de entrada analdgica nao-
HART. Os valores analégicos para todos os canais s3o agrupados perto do final
do tag. Esta formato facilita a visualizagio de todos os oito valores analégicos ao
mesmo tempo.

Escolha Analoge HART por Canal se preferir Status, Valor Analdgico, e Status
do Dispositivo para cada canal estar junto no tag. Esta disposicao facilita a
visualizacio de todos os dados relacionados a um dispositivo de campo.

Faixas de entrada

Vocé pode selecionar uma série de faixas de operagao para cada canal em seu
mddulo. A faixa designa os sinais minimos e méximos que sio detectaveis pelo
mddulo. Os possiveis intervalos incluem o seguinte:

e -10210V
e 025V

e 0210V
e 0220 mA

e 4220 mA (os instrumentos HART utilizam esse intervalo)
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Filtro do modulo

O filtro do médulo atenua o sinal de entrada a partir da frequéncia especificada
e acima. Esse recurso ¢ aplicado em todo o médulo, o que afeta todos os canais.

O mddulo do filtro atenua a frequéncia selecionada em aproximadamente
-3 dB ou 0,707 da amplitude aplicada. Um sinal de entrada com frequéncias
acima da selecionada ¢ atenuado mais, enquanto frequéncias abaixo da
selecionada nao recebe atenuagao.

0.707 )

0 60 Hz

Além da rejeigao de frequéncia, um subproduto da selegao de filtro ¢ a taxa de
amostra minima (RTS) que estd disponivel. Por exemplo, a sele¢io de 1000 Hz
ndo atenua nenhuma frequéncia inferior a 1000 Hz e fornece amostragem de
todos os 16 canais dentro de 18 ms. Mas a selecio de 10 Hz atenua todas as

frequéncias acima de 10 Hz e permite amostragem de todos os 16 canais em
488 ms.

IMPORTANTE 60 Hz é a configuracao padrao para o filtro do modulo. Nao use o filtro de
1000 Hz do médulo com instrumentos HART.

Use Tabela 3 para escolher uma configuragio de filtro do médulo.

Tabela 3 - Sele¢des do médulo do filtro com dados de desempenho associados

Configuragio do filtro de médulo (-3 dB) 10 Hz 15 Hz 20Hz 50 Hz 60 Hz 100 Hz 250 Hz 1000 Hz
Tempo minimo de amostragem (ms) R®15)" | 488 328 248 88 88 56 28 18
Resolugao efetiva (faixa de +/-10V) 17 bits 17 bits 17 bits 16 bits 16 bits 15 bits 14 bits 12 bits
0,76 mV 0,76 mV 0,76 mV 031mV 031mV 0,62mV 1,25mV 50mv
Resolucdo efetiva (faixade 0a 10V) 16 bits 16 bits 16 bits 15 bits 15 bits 14 bits 13 bits 11 bits
0,16 mV 0,16 mV 0,16 mV 0,31mV 0,31mV 0,62mV 1,25mV 50mV
Resolugdo efetiva 15 bits 15 bits 15 bits 14 bits 14 bits 13 bits 12 bits 10 bits
(axa de0a 3,02 20mh, 42 20mA) 016mV | 06mV 0,16mV 031mV. [ 031mV 0,62mV 125mV 50mV
0,63 pA 0,63 pA 0,63 pA 1,25 pA 1,25 pA 2,5 pA 5,0 pA 20,0 pA
Frequéncia -3 dB 7,80 Hz 11,70 Hz 15,60 Hz 39,30 Hz 39,30 Hz 65,54 Hz 163,9 Hz 659,7 Hz
Rejeicdo de 50 Hz 95dB 85dB 38dB 4dB 4dB 2dB 0,5dB 0,1dB
Rejeicao de 60 Hz 97 dB 88dB 65dB 7dB 7dB 2,5dB 0,6dB 0,1dB

(1) No pior caso, 0 tempo de acomodagdo para uma alteracdo de degrau de 100% é o dobro do tempo de amostragem em tempo real.
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Amostragem em tempo real

Este parAmetro instrui o médulo com que frequéncia fazer a varredura de seus

canais de entrada e obter todos os dados disponiveis. Apds ser feita a varredura
dos canais, o médulo faz o multicast destes dados. Esse recurso é usado em uma
base por todo o médulo.

Durante a configura¢io do mddulo, vocé especifica um periodo de amostragem
em tempo real (RTS) e um periodo de intervalo do pacote requisitado (RPI).
Ambos recursos instruem o médulo a fazer multicast dos dados, mas apenas o
recurso RTS instrui o médulo a varrer seus canais antes de realizar o multicast.

Para mais informagdes sobre RTS, consulte Amostra de tempo real (RTS) na

pagina 23.

Deteccao de subfaixa e sobrefaixa

O mddulo detecta quando estd operando além dos limites da faixa de entrada.
Esta indicagao de status indica que o sinal de entrada nio estd sendo medido
com precisao porque o sinal estd além da capacidade de medigao do médulo.
Por exemplo, 0 mdédulo nao consegue distinguir entre 10,25 mA ¢ 20 mA.

Tabela 4 mostra as faixas de entrada do médulo 1756-IF8H e o sinal mais baixo

e mais alto disponivel em cada faixa antes de 0 médulo detectar uma condicio
de subfaixa e sobrefaixa.

Tabela 4 - Limites de sinal baixo e alto no modulo 1756-1F8H

Mddulo de Faixa disponivel Menor sinal na faixa Maior sinal na faixa
entrada
1756-1F8H -10a10V -10,25V 10,25V

0atov ov 10,25V

0asV ov 5125V

0a20mA 0mA 20,58 mA

4320 mA 3,42 mA 20,58 mA
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Filtragem digital

O filtro digital atenua os transientes de ruido de dados de entrada. Esse recurso

¢ aplicado em uma base de um por canal.

O valor da filtragem digital especifica a constante de tempo para um filtro de

atraso do primeiro pedido digital na entrada. Ele ¢ especificado em unidades de

milissegundos. Um valor de 0 desabilita o filtro.

A equagio da filtragem digital ¢ uma cldssica equagio de atraso do primeiro
pedido.

[At]

Yo=Y+ ——— X,-VY,.
n n-1 At+TA (n n1)

Y, = saida presente, tenso de pico (PV)filtrada
Yy..1 = saida anterior, PV filtrada

Dt = tempo de atualizacao do canal do mddulo (sequndos)
Ty = constante de tempo da filtragem digital (sequndos)

X, = entrada presente, PV nao filtrada

Figura 2 ilustra a resposta do filtro para uma entrada em degrau. Quando a
constante de tempo do filtro digital transcorre, 63,2% da resposta total ¢
alcancada. Cada constante de tempo adicional alcan¢a 63,2% da resposta
restante.

Figura 2 - Resposta do filtro

Amplitude %

120

100

g0

60

40

20

o | 11 filtered Input
s |4 = 010 5

— —TA=030s
----- TA=0599s
0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1 1.1 1.2

Time in Seconds
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Alarmes do processo

Os alarmes de processo alertam quando o médulo excedeu os limites alto ou
baixo configurados para cada canal. Vocé pode travar os alarmes do processo.
Estes alarmes sao definidos nos seguintes pontos de gatilho configuréveis:

e Altoalto
° Alta
e Baixo

e Baixo baixo

Os valores para cada limite sao inseridos em unidades de engenharia em escala.

Banda morta de alarme

Vocé pode configurar uma banda morta de alarme para trabalhar com os
alarmes de processo. A banda morta permite que o bit de status do alarme do
processo permanega definido, apesar do desaparecimento da condigao do
alarme, desde que a entrada permaneca dentro da banda morta de alarme do
processo.

Figura 3 mostra os dados de entrada que definem cada um dos alarmes em
algum ponto durante a operagio do médulo. Nesse exemplo, o travamento estd
desabilitado, portanto, cada alarme DESLIGA quando a condigio que o
causou desaparece.

Figura 3 — Dados de entrada que definem cada um dos alarmes

Alarme alto alto liga Alarme alto alto desliga

Alarme alto permanece ligado Alarme alto permanece ligado

Alto alto

Baixo

Baixo baixo _

Alarme alto liga Alarme alto desliga

™

Alarmes baixos desligam

— — — Bandas mortas

de alarme

43153

Alarmes baixos baixos ligam Alarmes baixos baixos desligam
Alarme baixo permanece ligado Alarme baixo permanece ligado
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Tabela 5 - Deteccao de cabo desconectado

Alarme de taxa

O valor do limite de alarme de taxa ¢ inserido em unidades de engenharias
escalonadas por segundo. O alarme de taxa dispara se a taxa de mudanca entre
as amostras de entrada para cada canal exceder o ponto de acionamento
especificado para aquele canal. O alarme de taxa usa o valor de sinal apds a
filteragem pelo filtro do médulo e antes do filtro digital ser aplicado.

Deteccao de cabo desconectado

O médulo 1756-1F16H alerta vocé quando um fio de sinal ¢ desconectado de
um dos seus canais ou 0 RTB ¢ removido do médulo. Quando uma condigio de
cabo desconectado ocorre para este médulo, acontecem dois eventos:

¢ Os dados de entrada para esse canal mudam para um valor de fator de
escala especifico.

e Um bit de falha ¢ ativado na tag de entrada, que pode indicar a presenca
de uma condi¢ao de cabo desconectado.

Porque o médulo 1756-IF8H pode ser usado em aplicagdes de tensao ou
corrente, existem diferencas em como uma condi¢ao de cabo desconectado ¢
detectada em cada aplicacao.

Tabela 5 identifica as condi¢des que sao relatadas no tag de entrada quando
uma anomalia na fiacio ¢ detectada.

Faixa de Problema de fia¢do Condicao relatada no tag de entrada
entrada
Dados de entradamuda | CanxSobrefaixa CanxFiacaoRompida | CanxSubfaixa
para
Tensao -10Va+10V INx ou INx removido Valor mdximo em escala 1 1
0Va+45V (valor de sobrefaixa)
0Va+10V
Corrente 0a20mA Borne (RTB) removido ou jumper | Valor méximo em escala 1 1
INx e | RTN-x removido (valor de sobrefaixa)
Apenas INx removido (jumper no | Valor em escala minimo 0 1
lugar) (valor de subfaixa)
Apenas jumper removido Valor mdximo em escala 1 1
(valor de sobrefaixa)
4a20mA Borne (RTB) removido ou jumper | Valor méximo em escala 1 1

INx e | RTN-x removido

(valor de sobrefaixa)

Apenas INx removido (jumper no

lugar)

Valor em escala minimo 1 1
(valor de subfaixa)

Apenas jumper removido

Valor méximo em escala 1 1
(valor de sobrefaixa)
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Use Figura 4 para ligar o médulo para entradas de tensio e de corrente. A

comunica¢io HART est4 ativa apenas com entradas de corrente.

Figura 4 — 1756-1F8H Entradas de tensao e de corrente

Fiacao do modulo
Entradas de tensao
Entrada de tensdo
N
+V
iNo+| [ [©]2 1 |6]]
-V no- | [16]a 3 3:
INT+ =§ 6 5 3:
INT- =§ 8 7 3:
rin | (8]0 ¢ [9]]
IN2+ =§12 11 3:
IN2- =§14 13 3:
IN3+ =§1s 15 3:
IN3- =§1s 17 3:
IN4+ =§20 19 3:
INg- =§zz 21 3:
Canal Uso Pino s+ | (TS 2 (B
IN5- o8 |6| |
0 INO-+ 2 RN =§zs 27 3:
INO- 4 e+ | [TS]z0 29 3:
- | [T8)s2 31 3:
1 N+ |6 w7+ | [JE]es E_
IN1- 8 - | [T8l3s 35 [
N
2 IN2+ 12
- |14 [ [
3 IN3+ 16
IN3- 18
4 IN4+ 20
IN4- 22
5 IN5+ 24
IN5- 26
6 IN6+ 30
IN6- 32
7 IN7+ 34
IN7- 36
40
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I RTN-1
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RTN
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I RTN-3
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I RTN-6
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I RTN-7
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O 1756-1F8H ¢ um médulo diferencial de entrada. No entanto, existem
limita¢oes em sua utilizagio no modo diferencial. Sempre que as extremidades
inferiores dos pinos do borne forem conectadas, elas também devem ser
conectadas ao pino RTN no borne. Existem dois cendrios em que essa condigao
acontece.

Primeiro, se uma fonte de alimentagio for usada em vérios dispositivos, entio as
extremidades inferiores dos canais estio conectadas entre si e conectadas no
retorno 4 terra da fonte de alimentagao. Consulte Figura 5.

Figura 5 — Foonte de alimentacao simples com multiplos dispositivos HART

INO+ IRTN-0

Fonte de alimentagao 1 | INO-

+ - - - Dispositivo HART 1 4@

INT+ IRTN-1
Dispositivo HART 1 4® b
IN1-

RTN

®_

O segundo caminho para que canais compartilhem um aterramento ¢ ter vérias
fontes de alimentagao conectadas no mesmo aterramento. Nesse caso, as
extremidades inferiores dos canais sao efetivamente conectadas entre si pelos
aterramentos comuns das fontes de energia.

Figura 6 — Miiltiplas fontes de alimenta¢ao com um aterramento comum

A

(abo terra da fonte CA
comum a ambas as fontes
de alimentagdo (C

INO+ IRTN-0
S Dispositivo HART 1 4@
......... Fonte de alimentacdo 1 INO-
[
1 -
1
1
: N1+ IRTN-1
: B Dispositivo HART 1 s
1
beemnnn Fonte de alimentacdo 1 INT-
e - - -

RTN
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Para dispositivos alimentados por fontes separadas, quando se espera que o
potencial de aterramento varie, recomenda-se 0 modo diferencial. Essa pratica
evita que circulacio de corrente entre as fontes. No entanto, a diferenca de

potencial permitida entre as fontes deve permanecer dentro dos limites

especificados.

Figura 7 — Fontes de alimentacao com aterramentos isolados

Fios terra isolados /
um do outro < :

Diagramas de circuito

rFr_ - — —

Jumper
Entrada de Q P
corrente

diferencial
RTN
RTN
RTN
RTN
7))

-...| Fontedealimentacdo 1

+ b - - - = Dispositivo HART 1 4@

Fonte de alimentacéo 1

: P Dispositivo HART 1 @

INO+ IRTN-0
INO-
INT+ IRTN-1

RTN

As extremidades inferiores dos pinos do borne agora estdo isoladas uma da outra. @
As entradas podem ser configuradas como entradas diferenciais verdadeiras, desde

que a diferenca de tensdo entre elas nao exceda 7 V.

Recomenda-se que alguns dispositivos, como os dispositivos de quatro fios
alimentados por CC, sejam usados apenas no modo diferencial. E melhor se os
tipos diferencial e terminacio simples de entrada nao sejam conectados no
mesmo borne. Recomenda-se conectar entradas diferenciais e entradas de

terminagao simples em bornes diferentes.

Essa secao mostra os diagramas de circuito do médulo 1756-IF8H.

Figura 8 - Circuito simplificado de entrada de corrente de 1756-1F8H

+15V

10 MQ2 2kO

INO+

2490
IRTN-0 1/4 Watt

—— 0,01 pf

—
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Figura 9 - Circuito simplificado de entrada de tensao 1756-1F8H

+15V
INO+ 10MQ 2kQ +
F—_—— — — D> ; Conversor
Entradaf 24902 analdgico
detensdo + I RTN-0 1/4 Watt para digital
diferencial -
—=001pF =001
INO-
L—— — —
22k \/
10MQ
-15V
RTN
RTN
RTN
RTN

Relatodrio de status e falha do
modulo 1756-1F8H

O médulo 1756-1F8H transmite os dados de status/falha para o controlador
com os dados de seu canal. Os dados de falha sao organizados para permitir a
escolha do nivel de granularidade desejado para analisar as condi¢oes de falha.
Trés niveis de tags trabalham juntos para fornecer um grau crescente de
detalhes como a causa especifica das falhas no mddulo.

Tabela 6 lista os tags que podem ser analisados em l6gica ladder para indicar
quando ocorreu uma falha.

Tabela 6 — Tags de 1756-IF8H que podem ser analisados em légica ladder

Tag Descri¢ao Nome da tag Nome da tag
Analdgica e PV HART Analogica e HART por Canal"
Palavra de falha de médulo | Esta palavra fornece o relatdrio de resumo de falha. FalhasMddulo FalhasMédulo
Palavra de falha do canal | Esta palavra fornece o relatério de falha de sobrefaixa, FalhasCanal FalhasCanal
subfaixa e comunicagao. CanxFalha (CanxFalha
Palavra de status do canal | Essas palavras fornecem indicagdes de falhas de subfaixa e (CanxStatus (anx.StatusDispositivo

sobrefaixa de cada canal e relata alarmes de processo,

ta alar Canx.StatusDispositivo.StatusAlarme
alarmes de taxa e falhas de calibracdo.

Falhas de HART

FalhasHART, CanxFalhaHART

Esses bits fornecem o status de comunicagdo HART.

(anx.StatusDispositivo.FalhaHART

Status do dispositivo HART | Esses dados informam a integridade do dispositivo de campo

HART.

HART.CanxStatus do Dispositivo

(anx.StatusDispositivo.StatusDispositivoCampo

(1) Disponivel apenas para 1756-IF8H versdo do firmware 2.001.
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Relatorio de falhas do modulo 1756-1F8H

Figura 10 mostra como o médulo 1756-1F8H relata as falhas.

Figura 10 — Relatdrio de falhas do médulo 1756-IF8H

Quando 0 mddulo esta sendo calibrado, todos os bits na

Falhas do médulo palavra de falha do canal sao ativados.

6, 5,4, e 0 ndo sdo usados para relatorio de falhas

de calibragdo na palavra de falha do mddulo.

7 6 5 4 3 2 1 0
Analog StatusPronto | Calibracdo FalhaCal
FalhaGrupo atualizado
Se ativado, qualquer bit na palavra de falha do canal, também ativa
Falhas do canal 0 bit de falha do grupo analégico na palavra de falha do médulo.
A A A A A 4 A
7 6 5 4 3 2 1 0
(an7Falha | Can6Falha | CanSFalha | CandFalha | (an3Falha | Can2falha | Can1Falha | CanOFalha
Uma falha de calibragdo de canal ativa a falha

»
|
»

\ Uma condicdo de subfaixa, sobrefaixa ativa
0s bits apropriados de falha do canal.

(an7

(an6

] | |

7 6 5 4 3 2 1 0
FalhaCal Subfaixa | Sobrefaixa | AlarmeTaxa | LAlarme HAlarme | LLAlarme | HHAlarme
(an0 41514
Tags de status do canal Os bits de alarme 0 a 4 na palavra de status do canal nao ativam bits adicionais em

Um conjunto de tags para cada canal

qualquer nivel mais alto. Monitore essas condicdes aqui.
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Bits da palavra de falha do médulo 1756-1F8H

Os bits nessa palavra fornecem o nivel mais alto de deteccao de falhas. Uma
condi¢io diferente de zero nesta palavra revela que existe uma falha no médulo.
Pode-se examinar mais a fundo para isolar a falha. Tabela 7 lista as tags que
podem ser examinados em légica ladder para indicar quando ocorreu uma

falha.

Tabela 7 - Tags de 1756-IF8H que podem ser analisados em légica ladder

Tag

Descri¢ao

Falha do grupo analdgico

Este bit é ativado quando qualquer bit na palavra de falha do canal é ativado. O nome deste tag é FalhaGrupoAnalog.

(alibracdo

Este bit é ativado quando qualquer canal estiver sendo calibrado. Quando este bit é ativado, todos os bits na palavra de falha do canal séo
ativados. 0 nome deste tag € Calibraéo.

Falha de calibracdo

Este bit é ativado quando qualquer bit de Falha de calibracdo do canal individual for ativado. 0 nome deste tag é FalhaCalibracao.

1756-1F8H Tags das falhas do canal

Durante a operag¢io normal do mddulo, os bits na palavra de falha do canal sio
ativados se qualquer um dos respectivos canais tem uma condigio de subfaixa
ou sobrefaixa. Analisa esta palavra por um valor diferente de zero para verificar
rapidamente por condig¢oes de subfaixa ou sobrefaixa no médulo.

Tabela 8 lista as condigoes que definem todos os bits da palavra de falha do
canal.

Tabela 8 - Condi¢des do 17561F16IH que definem todos os bits da palavra de falha do canal

Esta condicao ativa todos os bits de palavra de falha do canal E faz com que 0 médulo mostre as seguintes informagoes nos
bits da palavra de falha do canal

Um canal esté sendo calibrado 16#00FF

Uma falha de comunicagdo ocorreu entre 0 médulo e seu controlador proprietario 16#FFFF
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Tags de status do canal de 1756-1F8H

Tabela 9 descreve os tags de status do canal.

Tabela 9 - Tags de 1756-IF8H que mostram o status do canal

Tag Bit Descricao

(anxFalhaCal 7 Este bit é definido se ocorrer um erro durante a calibracdo do canal x, o que pode causar uma calibragao ruim. Também define CalFault no
médulo de falhas.

(CanxSubfaixa 6 Este bit é ativado quando o sinal analdgico & menor ou igual ao sinal minimo detectével. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
inferior ao valor minimo. Também define CanxxFalha nas Falhas de canal.

(anxSobrefaixa 5 Este bit é ativado quando o sinal analdgico é maior ou igual ao sinal méximo detectével. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
superior ao valor maximo. Também define CanxxFalha nas Falhas de canal.

CanxAlarmeTaxa" 4 Este bit é definido se a taxa de mudanca entre as amostras de entrada para cada canal exceder o ponto de disparo do alarme de taxa
especifico para o canal. Ambas as mudangas positivas e negativas podem causar esse alarme.

CanxLAlarm 3 Este bit é ativado quando o valor de saida solicitado estiver abaixo do valor do limite baixo configurado. Ele permanece ativado até que a
saida solicitada estiver acima do limite baixo. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até que seja destravado.

CanxHAlarm 2 Este bit é ativado quando o valor de saida solicitado estiver acima do valor do limite alto configurado. Ele permanece ativado até que a saida
solicitada estiver abaixo do limite alto. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até que seja destravado.

CanxLLAlarm 1 Este bit é ativado quando o valor de saida solicitado estiver abaixo do valor do limite baixo configurado. Ele permanece ativado até que a
saida solicitada estiver acima do limite baixo baixo. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até que seja destravado.

(CanxHHAlarm 0 Este bit é ativado quando o valor de saida solicitado estiver acima do valor do limite alto configurado. Ele permanece ativado até que a saida

solicitada estiver abaixo do limite alto alto. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até que seja destravado.

(1) Os bits de alarme 0 a 4 na palavra de status do canal ndo ativam bits adicionais em qualquer nivel mais alto.

Defini¢des de tag do

1756-1F8H

Tabela 10 a Tabela 14 descreve os tipos de dados definidos pelo médulo do
médulo 1756-IF8H e inclui informagbes sobre os tags de configuragio e de
entrada.

Os tags disponiveis dependem do formato de dados de entrada selecionado,
conforme mostrado em Tabela 10.

Tabela 10 — Op¢do e tags de dados de entrada de 1756-1F8H

Opcao de dados de entrada | Tag Tipo definido de médulo principal Subtipo usado pelo tipo principal
Somente analdgico Configuragao AB:1756_IF8H:C:0 AB:1756_IF8H_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF8H_Analog:1:0 Nenhuma
Analdgico e PV HART Configuragdo AB:1756_IF8H:C:0 AB:1756_IF8H_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF8H_HARTPV:I:1 AB:1756_IF8H_HARTData:l:1
AB:1756_IF8H_HARTStatus_Struct:I:1
Analégico e HART por canal Configuracao AB:1756_IF8H:C:0 AB:1756_IF8H_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF8H_AnalogHARTbyChannel:I:0 AB:1756_IF8H_HARTDataAll_Struct:l:0
AB:1756_IF8H_HARTStatusAll_Struct::0
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Configuracao

Tabela 11 descreve o tags de configuragao do médulo 1756-1F8H disponiveis.

Tabela 11 - Tags de configuracao de 1756-1F8H - (AB:1756_IF8H:C:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao
FiltroMédulo SINT Decimal Consulte Selecdes do mddulo do filtro com dados de desempenho associados Tabela na pagina 35.
(bits0a7)
RealTimeSample INT Decimal Milissegundos entre valores de sinal de leitura. Consulte Amostra de tempo real (RTS) na pdgina 23 para mais
(bits 0 a 15) informagdes.
(CanConfig (x=0a7) AB:1756_IF8H_CanConfig_Struct:C:0
Config SINT Bindrio
BloqueioAlarmeTaxa BOOL Decimal (Can0Config.Config.4, Quando um alarme de taxa é detectado, mantenha o CanxAlarmeTaxa definido mesmo apds a
taxa voltar ao normal, até ser destravado pelo servico de mensagens CIP.
BloqueioAlarmeProcesso | BOOL Decimal (an0Config.Config.5 Quando um alarme de processo como LL é detectado, mantenha LLAlarm de I.Canx definido
mesmo apds a medicdo voltar ao normal, até ser destravado pelo servico de mensagens CIP.
AlarmeDesativado BOOL Decimal (Can0Config.Config.6, Néo relate Processos ou Alarmes de frequéncia.
HARTEn BOOL Decimal Can0Config.Config.7, Habilitar comunicacdo HART. Deve ser 1 para dados HART vélidos no tag de entrada e acesso de
Asset Management ao dispositivo de campo HART.
TipoDeFaixa SINT Decimal 0=-10a+10V.
1=0a5\V.
2=0a10V.
3=0a20mA.
4=43a20mA.
FiltroDigital INT Decimal Constante de tempo do filtro passa-baixa em ms. Consulte Filtragem digital na pagina 37 para mais informagdes.
LimiteAlarmeTaxa REAL Ponto Valor maximo da taxa de rampa para acionar um alarme de taxa quando a taxa do sinal de entrada ultrapassa o
flutuante ponto de ajuste. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagdes.
SinalBaixo REAL Ponto Valor atual mais baixo para escala das unidades de engenharia. O valor padrao é 4 mA. Deve ser menor que SinalAlto
flutuante e maior ou igual a faixa de entrada minima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais
informacdes.
SinalAlto REAL Ponto Valor atual mais alto para escalonamento das unidades de engenharia. O valor padrao é 20 mA. Deve ser maior que
flutuante SinalBaixo e menor ou igual a faixa de entrada méxima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153
para mais informagdes.
BaixaMedida REAL Ponto Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalBaixo. Consulte Escala
flutuante para unidades de engenharia na pgina 153 para mais informagdes.
AltaMedida REAL Ponto Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalAlto. Consulte Escala
flutuante para unidades de engenharia na pgina 153 para mais informagdes.
LLimiteAlarme REAL Ponto 0 valor do usudrio define o limite baixo que faz o médulo disparar um alarme baixo.
flutuante
HLimiteAlarme REAL Ponto 0 valor do usudrio define o limite alto que faz 0 médulo disparar um alarme alto.
flutuante
LLLimiteAlarme REAL Ponto 0 valor do usudrio define o limite baixo baixo que faz o mdédulo disparar um alarme baixo baixo.
flutuante
HHLimiteAlarme REAL Ponto 0 valor do usudrio define o limite alto alto que faz o mddulo disparar um alarme alto alto.
flutuante
AlarmeBandaMorta REAL Ponto Especifica a faixa de banda morta para o ponto de disparo do alarme. Consulte Figura 3 na pdgina 38 para uma
flutuante figura.
(alBias REAL Ponto Offset do sensor em unidades de engenharia adicionado ao sinal medido antes de informar Can0.Dados.
flutuante
Tempo limite do INT Decimal Segundos para manter a resposta de uma solicitacdo de servico de transferéncia HART antes de descartar;
PassthroughHandle recomenda-se 15 sequndos.
FreqCmdPassthrough_14 BOOL Decimal Seleciona a diretriz para enviar mensagens de transferéncia (Pass-through) HART. Consulte Configuracéo de Pass-
FreqCmdPassthrough 15 BOOL Decimal through, relacao e prioridade (Mddulos de entrada) na pdgina 156
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Appenas analdgico

Tabela 12 descreve o tags de entrada disponiveis no formato de dados somente
analdgico.

Tabela 12 — Tags de entrada de 1756-1F8H — somente analdgico (AB:1756_IF8H_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao

FalhasCanal INT Bindrio Indica um problema com dados analdgicos no canal x ou comunicagdo interrompida entre o controlador Logix e o
médulo 1756-IF8H.

Exemplo: Ajuste se o sinal analdgico for maior do que 20 mA.

(CanxFalha BOOL Decimal FalhasCanal.0 a FalhasCanal.7

(Can0 ao Can7)

CanxFiagdoRompida BOOL Decimal FalhasCanal.8 a FalhasCanal.15

(Can0 a Can7) Indica que a corrente ndo esta passando através do médulo conforme o esperado. Fiagdo rompida, remogdo do RTB,
ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhasHART SINT Bindrio Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canalx.

(Can0a Can7) Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido.

Essas condicdes do status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: o mau funcionamento
do dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

CapxFalhaHART BOOL Decimal FalhasHART.O a FalhasHART.7

FalhasMédulo SINT Bindrio Bits de status de falha de nivel do mddulo

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMédulo.1) Calibracao do médulo 1756-IF8H falhou.

(alibragdo BOOL Decimal (FalhasMddulo.2) Calibragdo esta em andamento.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).

(CanxStatus SINT Bindrio Indica vérios alarmes no sinal analdgico. Também define CanOFalha para sobrefaixa, subfaixa, e FalhaCal.
(Can0a (an7)

CanxHHAlarm BOOL CanxStatus.0

CanxDados > CanxHHLimiteAlarme.

Se 0s alarmes de processo sao configurados para Bloqueio ao definir CanConfig.BloqueioAlarmeProcesso, esse bit
permanece definido mesmo apds a condico voltar ao normal, até reinicializacao via mensagem CIP explicita. Esta
mensagem pode ser enviada a partir da caixa de didlogo Alarme de propriedades do mddulo Studio 5000° ou do
controlador Logix via instrugdes MSG.

CanxLLAlarm BOOL CapxStatus.
CanxDados < CanxLLLimiteAlarme
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for definido, esse alarme permanece definido até ser destravado

CanxHAlarm BOOL (CanxStatus.2
CanxDados < CanxLLLimiteAlarme
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for definido, esse alarme permanece definido até ser destravado

CanxLAlarm BOOL CanxStatus.3
CanxDados < CanxLLLimiteAlarme
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for definido, esse alarme permanece definido até ser destravado

CanxAlarmeTaxa BOOL CanxStatus.4

CanxDados mudando mais rapido do que CanxLimiteAlarmeTaxa.

Ambas as mudancas positivas e negativas podem causar esse alarme.

Se CanConfig.BlogueioAlarmeTaxa for definido, esse alarme permanece definido até ser destravado

(CanxSobrefaixa BOOL CanxxStatus.5
0 sinal analdgico é maior ou igual ao sinal méximo detectdvel. Como o sinal nao pode ser medido, pode ser muito
superior ao valor maximo

(anxSubfaixa BOOL CanxxStatus.6
0 sinal analdgico é menor ou igual ao sinal minimo detectével. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
inferior ao valor minimo

CanxFalhaCal BOOL (CanxxStatus.7)
Ajuste se ocorrer um erro durante a calibragao do canalx, o que causa uma calibragdo incorreta. Também define
FalhaCal
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Tabela 12 — Tags de entrada de 1756-1F8H — somente analdgico (AB:1756_IF8H_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

CanxDados REAL Ponto flutuante | Valor do sinal analdgico no canal x apds conversdo para unidades de engenharia.

(Can0a Can7)

RegistroHoraData(ST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema coordenado, que é um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os médulos
no backplane 1756.

RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolugao de

milissegundos.

Analdgico e PV HART

Tabela 13 descreve o tags de entrada disponiveis no formato de dados analédgico
e PVHART.

Tabela 13 — Tags de entrada de 1756-1F8H — Analdgica e PV HART (AB:1756_IF8H_HARTPV:I:1)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Indica um problema com dados analdgicos no canal x ou comunicagdo interrompida entre o controlador Logix e o
maddulo 1756-1F8H015 (bits 0a 15).
Exemplo: Ajuste se o sinal analdgico for maior do que 20 mA.

(CanxFalha BOOL Decimal FalhasCanal.0 a FalhasCanal.7

(Can0 ao Can7)

CanxFiagdoRompida BOOL Decimal FalhasCanal.8 a FalhasCanal.15

(Can0 a Can7) Indica que a corrente ndo esta passando através do médulo conforme o esperado. Fiagao rompida, remogao do RTB,
ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhasHART SINT Bindrio Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canalx (bits 0a 7).
Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido.
Essas condicdes do Status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: 0 mau funcionamento
do dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

CanxFalhaHART BOOL Decimal FalhasHART.0 a FalhasHART.7

(Can0 ao Can7)

FalhasMddulo SINT Bindrio Bits de status de falha de nivel do mddulo (bits 0 a 7)

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMddulo.1) Calibragao do médulo 1756-IF8H falhou.

(alibracao BOOL Decimal (FalhasMédulo.2) Calibragdo estd em andamento.

StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (FalhasMddulo.3) 0 mddulo coletou o status do dispositivo adicional atualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C. Para obter mais informacdes sobre esse
servigo, consulte Leitura do status adicional (Cddigo de servico = 16#4C) na pdgina 181.
Dados atualizados do status do Cmd 48 disponiveis.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).

CanxStatus SINT Bindrio Indica vérios alarmes no sinal analdgico. Também define CanxFalha para sobrefaixa, subfaixa e FalhaCal.

(Can0a Can7)

CanxHHAlarm BOOL (anxStatus.0
CanxDados > CanxHHLimiteAlarme.
Se 0s alarmes de processo sdo configurados para Bloqueio ao definir CanConfig.BloqueioAlarmeProcesso, esse bit
permanece definido mesmo apés a condicdo voltar ao normal, até reinicializacao via mensagem CIP explicita. Esta
mensagem pode ser enviada a partir da caixa de didlogo Alarme de propriedades do médulo Studio 5000° ou do
controlador Logix via instrugdes MSG.

CanxLLAlarm BOOL (CapxStatus.1
(CanxDados < CanxLLLimiteAlarme
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for definido, esse alarme permanece definido até ser destravado.

CanxHAlarm BOOL (CanxStatus.2
(anxDados < CanxLLLimiteAlarme
Se CanConfig.BloqueioAlarmeProcesso for definido, esse alarme permanece definido até ser destravado

CanxLAlarm BOOL (CanxStatus.3

CanxDados < CanxLLLimiteAlarme
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for definido, esse alarme permanece definido até ser destravado.
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Tabela 13 — Tags de entrada de 1756-1F8H — Analdgica e PV HART (AB:1756_IF8H_HARTPV:I:1)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
CanxAlarmeTaxa BOOL (CanxStatus.4
CanxDados mudando mais répido do que CanxLimiteAlarmeTaxa.
Ambas as mudancas positivas e negativas podem causar esse alarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeTaxa for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
(anxSobrefaixa BOOL CanxxStatus.5
0 sinal analégico é maior ou igual ao sinal maximo detectavel. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
superior ao valor maximo.
(CanxSubfaixa BOOL (CanxxStatus.6
0 sinal analégico é menor ou igual ao sinal minimo detectavel. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
inferior ao valor minimo.
CanxFalhaCal BOOL (CanxxStatus.7)
Ajuste se ocorrer um erro durante a calibracao do canalx, o que causa uma calibragdo incorreta. Também define
FalhaCal.
CanxDados REAL Ponto flutuante | Valor do sinal analdgico no canal x apds conversdo para unidades de engenharia.
RegistroHoraDataCST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema coordenado, que é um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os modulos no
backplane 1756.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que € realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolugdo de
milissequndos.
HART AB:1756_IF8H_HARTData:l:1, Contém a integridade do dispositivo de campo e as varidveis de processo dinamicas HART.
CanxStatusDispositivo AB:1756_IF8H_HARTStatus_ Struct:l:1, Channel xHART Device status info.
Inic BOOL Procurando ou inicializando o dispositivo HART.
Se esse valor for 0 e Falha for 1, entao o HART nao esta habilitado neste canal.
Se ambos forem 1, entdo 1756-1F8H estd enviando mensagens HART para tentar estabelecer comunicagdo com o
dispositivo HART.
FALHA BOOL Falha de comunicagao HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART ndo habilitado.
Se esse bit for 1, nenhum dos outros dados na parte HART do tag de entrada é valido.
(HART.PVStatus também estd definido em 0 para indicar isso).
MsgPronta BOOL A resposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) esta pronta para o servico de consulta.
FalhaCorrente BOOL A medicdo de corrente analdgica ndo corresponde a corrente que o dispositivo de campo informou sobre a rede
HART.
ConfiguragdoAlterada BOOL A configuracdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagdes de configuracdo do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo 1756-IF8H via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.
(6digoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicacdo HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente. Consulte Cddigo de
resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informages.
StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo
HART. Consulte Defini¢des da mascara de bits do status do dispositivo de campo na pagina 228 para mais
informagdes.
PVForaDoLimite BOOL Decimal A varidvel principal estd além do limite operacional.
VaridvelForaDoLimite BOOL Decimal Uma varidvel de dispositivo que ndo estd mapeada para PV esta fora dos limites operacionais.
CorrenteSaturada BOOL Decimal A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais.
CorrenteFixa BOOL Decimal A malha de corrente estd sendo mantida em um valor fixo e ndo esta respondendo as variages do processo.
MaisStatus BOOL Decimal Mais informacdes de status estdo disponiveis através do comando 48, informacdo “Leitura do status adicional”.
PartidaAFrio BOOL Decimal Ocorreu uma falha de energia ou reinicializacdo do dispositivo.
Mudou BOOL Decimal Foi executada uma operacéo que alterou a configuragao do dispositivo.
Mau funcionamento BOOL Decimal 0 dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operacdo do dispositivo.
ExtStatusDispositivo SINT Bindrio Status estendido do dispositivo (do HART cmd9)
Manutencdo necessdria | BOOL Decimal Manutencdo necessaria.
AlertaVaridvelDispositivo | BOOL Decimal 0 dispositivo relata problema com alguma medida.
EnergiaBaixa BOOL Decimal Energia baixa.
CanxPV REAL Ponto flutuante | Canal x Valor de PV HART.
CanxsV REAL Ponto flutuante | Canal x Valor de SV HART.
CanxTV REAL Ponto flutuante | Canal x Valor de TV HART.
CanxFV REAL Ponto flutuante | Canal x Valor de FV HART.
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Tabela 13 — Tags de entrada de 1756-1F8H — Analdgica e PV HART (AB:1756_IF8H_HARTPV:I:1)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
CanxPVStatus SINT Hex Status de PV HART do canal x, consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informacdes.
CanxSVStatus SINT Hex Status de SV HART do canal x, consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informages.
CanxTVStatus SINT Hex Status de TV HART do canal x, consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informacdes.
CanxFVStatus SINT Hex Status de FV HART do canal x, consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informagdes.

Analdgico e HART por canal

Tabela 14 - 1756-1F8H Tags de entrada — Analdgico e HART por canal (AB:1756-1F8H_AnalogHARThyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Indica um problema com dados analdgicos no canal x ou comunicagdo interrompida entre o controlador Logix e o
mddulo 1756-IF8H015 (bits 0 a 15)

Exemplo: Ajuste se o sinal analdgico for maior do que 20 mA.

CanxFalha BOOL Decimal FalhasCanal.x

FalhasMédulo SINT Bindrio Bits de status de falha de nivel do mddulo (bits 0a 7)

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMadulo.1) Calibragao do médulo 1756-IF8H falhou.

(alibrago BOOL Decimal (FalhasMédulo.2) Calibragdo estd em andamento.

StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (FalhasMédulo.3) 0 mddulo coletou o status do dispositivo adicional atualizado do comando 48 HART. Esse

status pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C. Para obter mais informagdes
sobre esse servico, consulte Leitura do status adicional (Cddigo de servico = 16#4C) na pdgina 181.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).
Canx (Can0 a Can7) AB:1756_IF8H_HARTDataAll_Struct:1:00, dados analdgicos e HART do canal 0.
Dados REAL Ponto Valor analdgico em unidades de engenharia.
flutuante
StatusDispositivo AB:1756_IF8H_HARTStatusAll_Struct:I:0, Informacdo do status do dispositivo HART do canal 0.
InicHART BOOL Decimal Procurando ou inicializando o dispositivo HART.

Se esse valor for 0 e Falha for 1, entdo o HART ndo estd habilitado neste canal.
Se ambos forem 1, entdo 1756-IF8H esta enviando mensagens HART para tentar estabelecer comunicagao com o
dispositivo HART.

FalhaComunHART BOOL Decimal Falha de comunicacao HART ou dispositivo nao encontrado ou HART néo habilitado.
Se esse bit for 1, nenhum dos outros dados na parte HART do tag de entrada é valido.
(HART.PVStatus também estd definido em 0 para indicar isso)

MsgPronta BOOL Decimal Aresposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) estd pronta para o servico de consulta.

FalhaCorrente BOOL Decimal A medicao de corrente analdgica nao corresponde a corrente que o dispositivo de campo informou sobre a rede
HART.

ConfiguragdoAlterada BOOL Decimal A configuracdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagoes de configuracdo do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo 1756-IF8H via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.

FiagdoRompida BOOL Decimal Indica que a corrente ndo esta passando através do modulo conforme o esperado. Fiagdo rompida, remogao do
RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhaHART BOOL Decimal Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canalx.
Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART nao conectado, falha de comunicacdo HART devido ao
ruido.

Essas condigdes do status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: 0 mau
funcionamento do dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

(ddigoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicacdo HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente. Consulte Cédigos de
resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informages.

StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo
HART. Consulte Definicdes da mascara de bits do status do dispositivo de campo na pagina 228 para mais
informagoes.

PVForaDoLimite BOOL Decimal Avaridvel principal esté além do limite operacional.

VaridvelForaDoLimite BOOL Decimal Uma varidvel de dispositivo que ndo esta mapeada para PV estd fora dos limites operacionais.

CorrenteSaturada BOOL Decimal A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais.
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Tabela 14 - 1756-1F8H Tags de entrada — Analdgico e HART por canal (AB:1756-1F8H_AnalogHARThyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
Correntefixa BOOL Decimal A malha de corrente esta sendo mantida em um valor fixo e ndo esta respondendo as variacdes do processo.
MaisStatus BOOL Decimal Mais informacdes de status estdo disponiveis através do comando 48, informacdo “Leitura do status adicional”.
PartidaAFrio BOOL Decimal Ocorreu uma falha de energia ou reinicializagdo do dispositivo.
Mudou BOOL Decimal Foi executada uma operacdo que alterou a configuracdo do dispositivo.
Mau funcionamento BOOL Decimal 0 dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operacdo do dispositivo.
StatusAlarme SINT Bindrio Indica vérios alarmes no sinal analdgico. Também define CanOFalha para sobrefaixa, subfaixa, e FalhaCal.
HHAlarme BOOL Decimal (StatusAlarme.0) Se os alarmes de processo sdo configurados para Bloqueio ao definir
(CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso, esse bit permanece definido mesmo apds a condigdo voltar ao normal, até
reinicializacao via mensagem CIP explicita. Esta mensagem pode ser enviada a partir da caixa de didlogo Alarme
de propriedades do mddulo Studio 5000° ou do controlador Logix via instrugdes MSG.
LLAlarme BOOL Decimal (StatusAlarme.1) Se CapOConfig.BloqueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até
ser destravado.
HAlarme BOOL Decimal (StatusAlarme.2) Se Can0Config.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até
ser destravado
LAlarme BOOL Decimal (StatusAlarme.3) Se Can0Config.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até
ser destravado.
AlarmeTaxa BOOL Decimal (StatusAlarme.4) Can0Dados mudando mais rapido do que CanOLimiteAlarmeTaxa.
Ambas as mudancas positivas e negativas podem causar esse alarme.
Se Can0Config.BloqueioAlarmeTaxa for definido, esse alarme permanece definido até ser destravado.
Sobrefaixa BOOL Decimal (StatusAlarme.5) 0 sinal analégico é maior ou igual ao sinal maximo detectével. Como o sinal ndo pode ser
medido, pode ser muito superior ao valor maximo.
Subfaixa BOOL Decimal (StatusAlarme.6) O sinal analégico é menor ou igual ao sinal minimo detectével. Como o sinal ndo pode ser
medido, pode ser muito inferior ao valor minimo.
FalhaCal BOOL Decimal (StatusAlarme.7) Ajuste se ocorrer um erro durante a calibracdo do canalx, o que causa uma calibragdo ruim.
Também define FalhaCal.
ExtStatusDispositivo SINT Bindrio Status estendido do dispositivo (do HART cmd9)
Manutencdo necesséria BOOL Decimal Manutencao necessdria.
AlertaVaridvelDispositivo | BOOL Decimal 0 dispositivo relata problema com alguma medida.
EnergiaBaixa BOOL Decimal Energia baixa.
PV REAL Ponto Valor principal. Este é 0 mesmo valor sinalizado no canal analdgico e é a medida mais importante feita por este
flutuante dispositivo.
NI REAL Ponto Valor secundario.
flutuante
v REAL Ponto Valor tercirio.
flutuante
Fv REAL Ponto Valor quaterndrio.
flutuante
PVStatus SINT Hex Status principal.
16#C0 = Conectado.
16#00 = Nao conectado.
SVStatus SINT Hex Status secundario.
16#C0 = Conectado.
16#00 = Nao conectado.
TVStatus SINT Hex Status tercidrio
16#C0 = Conectado
16#00 = Nao conectado.
FVStatus SINT Hex Status quaterndrio.
16#C0 = Conectado.
16#00 = Nao conectado.
RegistroHoraDataCST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema coordenado, que é um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os médulos
no backplane 1756.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolucao
de milissegundos.
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O médulo 1756-IF8IH ¢ um médulo de entrada isolada, de 8 canais e somente
de corrente, capaz de comunicagio HART em todos os canais. Cada canal ¢
individualmente configuravel.

O médulo 1756-IF8IH possui os seguintes recursos::

Oito canais de entrada isolados, individualmente configuraveis, com um
modem HART separado em cada canal

Canal-a-canal, canal-a-backplane e isolamento galvinico isolamento em
nivel continuo de 250 Vcarms

Duas faixas de entrada: 0 220 mA e 4a 20 mA
Opgio de quatro formatos de dados:

¢ Somente analdgico

e Analdgico e PV HART

¢ Analégico e PV HART por canal, Configurar dispositivo
HART = Nao

e Analdgico e PV HART por canal com Configurar dispositivo
HART = Sim

Suporta largura de banda simultinea baud HART 1200 em todos os

canais

Filtro ADC do canal (uma configuragao por médulo)
Filtragem digital (configuravel por canal)

Amostragem em tempo real

Digitalizagao automdtica das varidveis HART (PV, SV, TV, FV)
Interface de transferéncia (Pass-through) HART

Publicacdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016 53



Capitulo4  Mddulo de entrada analégica isolada HART 1756-IF8IH
e Opcio para configurar um dispositivo HART com dados fornecidos
pelo usudrio. Vocé pode configurar o valor de atenuagao PV, os valores da
faixa PV, a funcio de transferéncia PV e o c6digo de unidades PV. Esta
opgio sé esta disponivel quando o formato de dados ¢ analdgico e
HART por canal com Configurar dispositivo HART = Sim
e Escala de usudrio de dados de entrada
e Dataehora
o Alarmes e detec¢ao de falhas
— Detecgio de fio aberto (faixa de 42 20 mA)
- Detecgio de subfaixa e sobrefaixa
— Relatério de falha
— Alarmes de processo ¢ de taxa ¢ trava de alarme
(somente se Configurar dispositivo HART = Nao)
- Informagdes do indicador de status
e Calibragio de usudrio via mensagem CIP
o Calibragio via palavra de saida (disponivel somente quando o formato
de dados ¢ Analégico e HART por Canal com Configurar Dispositivo
HART = Sim)
¢ Download de firmware usando o Software ControlFLASH™
¢ Add-on Profile
o Configuragio “descomplicada” para uma transi¢ao suave em novas
configuracdes.
e Remocio ¢ insercio sob alimentagao (RIUP)
Compatibilidade HART
O 1756-IF8IH funciona como um mestre HART. Ele se comunica com
dispositivos HART que tém uma revisio HART de 5, 6 ou 7. Cada canal
possui seu proprio modem HART e funciona como um mestre primario
HART.
O mddulo 1756-IF8IH suporta um dispositivo HART por canal.
O médulo 1756-IF8IH nao suporta o modo de rajada (burst), a modulagao
por chaveamento de fase (PSK), ou a configuragio de rede multiponto (multi-
drop). O médulo detecta e desliga um dispositivo de rajada na conexao inicial
com o dispositivo.
Configuracao portatil HART
Uma ferramenta de configuragio portatil HART pode ser conectada ao
dispositivo HART enquanto o médulo estiver conectado se a ferramenta de
configuragao for o mestre secundario.
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Formatos de dados

O formato de dados determina quais valores estao incluidos no tag de entrada
do mdédulo e os recursos que estio disponiveis para sua aplicagio. Selecione o
formato de dados na guia Geral da aplicagao Studio 5000 Logix Designer”.
Tabela 15 mostra os formatos de dados disponiveis para 0 médulo 1756-IF8IH.

Tabela 15 — Formatos de dados do méodulo 1756-1F8IH

Formato Descri¢ao
Valores dosinal | Status analdgico | Varidveis de Dadosanaldgicos | Configurardados | Alarmes do Alarme de taxa
analdgico processo e eHART de cada | do dispositivo processo com
integridadedo | canal agrupados | HART trava
dispositivo HART
Somente analdgico X X X
Analdgico e PV HART X X X X
Analdgico e HART por canal, X X X X X
Configurar dispositivo HART = Nao
Analdgico e HART por canal, X X X X
Configurar dispositivo HART = Sim

Escolha Analoge HART PV se preferir os valores analdgicos para todos os
canais a serem agrupados perto do final do tag. Esta formato facilitaa
visualizagdo de todos os oito valores analdgicos a0 mesmo tempo.

Escolha Analog e HART por Canal se preferir Status, Valor Analdgico, e Status
do Dispositivo para cada canal estar junto no tag. Este formato facilita a
visualizagio de todos os dados de um dispositivo de campo.

Faixas de entrada

Vocé pode selecionar uma das duas faixas de entrada para cada canal no
modulo. A faixa designa os sinais minimos e mdximos que sao detectaveis pelo
modulo. Estas sdo as faixas possiveis:

e 0a20mA

e 4220 mA (os instrumentos HART utilizam esse intervalo)
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Filtro do modulo

Cada canal possui um filtro ADC que afeta a rejeicio, o ruido, a precisio ¢ o
tempo de amostra minimo (RTS) de S0Hz ¢ 60Hz. O filtro do médulo atenua
o sinal de entrada a partir da frequéncia especificada e acima.

O mddulo atenua a frequéncia selecionada em aproximadamente -3 dB ou
0,707 da amplitude aplicada. Um sinal de entrada com frequéncias acima da
selecionada ¢ mais atenuado, enquanto frequéncias abaixo da selecionada nao
recebem atenuacio.

0.707 }

0 60 Hz

Um subproduto da selecao do filtro ¢ a taxa de amostragem minima (RTS)
disponivel. Por exemplo, a sele¢ao de 1000 Hz nao atenua nenhuma frequéncia
inferior a 1104 Hz e fornece amostragem de todos os 8 canais dentro de 15 ms.
Mas a selecao de 10 Hz atenua todas as frequéncias acima de 2,2 Hz ¢ permite
amostragem de todos os 8 canais em 488 ms.

IMPORTANTE 60 Hz é a configuragdo padrdo para o filtro do mddulo. Nao use o filtro de
1000 Hz do médulo com instrumentos HART.

Existe uma configuragio de filtro que ¢ aplicada globalmente em todos os
canais. Use Tabela 16 para escolher uma configuragio de filtro.

Tabela 16 - Sele¢des do médulo do filtro com dados de desempenho de 1756-1F8IH

Configuragdo do filtro de médulo (-3 dB) 10 Hz 15Hz 20 Hz 50 Hz 60 Hz 100 Hz 250 Hz 1000 Hz

Tempo minimo de amostragem (RTS ms) 488 328 275 115 15 61 25 15

Resolugao efetiva 18 bits 18 bits 18 bits 17 bits 17 bits 16 bits 16 bits 15 bits

(fva de 02 20mA, 42 20mAy 0,08 pA 0,08 A 0,08pA | 0,76 nA 0,16 LA 0,32 pA 032 pA 0,64 LA

Frequéncia -3 dB 2,2Hz 11,5Hz 13,8 Hz 34,5Hz 34,5Hz 69,0 Hz 221Hz 1104 Hz

Rejeicdo comum de 50 Hz 100dB 100 dB

Rejeicdo normal de 50 Hz 95dB 74dB

Rejeicdo normal de 60 Hz 95dB 74 dB 97dB

Rejeicdo comum de 60 Hz 100dB 100 dB 100dB

Taxa de atualizacdo ADC do canal 30 SPS 50 SPS 60 SPS 150 SPS 150 SPS 300 SPS 960 SPS 4800 SPS

(amostragens por segundo)

Tempo de acomodagdo 100 ms 80 ms 66,7 ms 26,7 ms 26,7 ms 13,3 ms 417 ms 0,83 ms
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Filtragem digital

O filtro digital atenua os transientes de ruido de dados de entrada. Existe um
filero digital separado para cada canal.

O valor da filtragem digital especifica a constante de tempo em milissegundos
para um filtro de atraso do primeiro pedido digital na entrada. Um valor de 0
desabilita o filtro.

A equagio da filtragem digital ¢ uma cldssica equagio de atraso do primeiro
pedido:

[At]

Yo=Y+ ——— X,-VY,.
n n-1 At+TA (n n1)

Y, = saida presente, tenso de pico (PV)filtrada
Yy..1 = saida anterior, PV filtrada

Dt = tempo de atualizacao do canal do mddulo (sequndos)
Ty = constante de tempo da filtragem digital (sequndos)

X, = entrada presente, PV nao filtrada

Figura 11 ilustra a resposta do filtro para uma entrada em degrau. Quando a
constante de tempo do filtro digital transcorre, 63,2% da resposta total ¢
alcancada. Cada constante de tempo adicional alcan¢a 63,2% da resposta
restante.

Figura 11 — Resposta do filtro
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Amostragem em tempo real

Este parAmetro instrui o médulo com que frequéncia fazer a varredura de seus
canais de entrada e obter todos os dados disponiveis. Apos a digitalizacao dos
canais, o mddulo transmite esses dados (multicast ou unicast) para o backplane
local do chassi. Esse recurso ¢ usado em uma base por todo o médulo.

Durante a configura¢io do mddulo, vocé especifica um periodo de amostragem
em tempo real (RTS) e um periodo de intervalo do pacote requisitado (RPI).
Ambos recursos instruem o médulo na transmissio dos dados, mas apenas o
recurso RTS instrui o médulo a varrer seus canais antes da transmissao.

Para mais informagdes sobre RTS, consulte Amostra de tempo real (RTS) na

pagina 23.

Deteccao de subfaixa e sobrefaixa

O mddulo detecta quando estd operando além dos limites da faixa de entrada.
Esta indicagao de status indica que o sinal de entrada nio estd sendo medido
com precisao porque o sinal estd além da capacidade de medigao do médulo.
Por exemplo, 0 mdédulo nao consegue distinguir entre 20,58 2 30 mA.

Tabela 17 mostra as faixas de entrada do médulo 1756-1F8IH e o sinal mais
baixo e mais alto disponivel em cada faixa antes de 0 médulo detectar uma
condi¢ao de subfaixa e sobrefaixa.

Tabela 17 - Limites de sinal baixo e alto no modulo 1756-1F8IH

Mddulo de Faixa disponivel Menor sinal na faixa Maior sinal na faixa
entrada
1756-IF8IH 0a20mA 0mA 20,58 mA

4320 mA 3,42mA 20,58 mA

Deteccao de circuito aberto

Na faixa de 4 a 20 mA, se o fio de sinal para um canal for aberto, 0 médulo
relata um valor de escala total negativo no tag de dados de entrada do canal
dentro de 5 segundos. O mddulo também define o bit de status de
CanxFiacaoRompida.

Na faixa de 0 2 20 mA, uma condi¢io de circuito aberto resulta em um valor
medido de 0 mA, que ¢ 0 mesmo que um valor medido de 0 mA quando nao ha
uma condicio de circuito aberto. O bit de subfaixa apropriado ¢ definido, mas
o bit de CanxFiagaoRompida nio ¢é.
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Configuracao automatica do dispositivo HART

O recurso de configura¢io automatica do dispositivo HART configura auto-
maticamente um dispositivo HART com determinados valores fornecidos pelo
usudrio. Vocé pode configurar o valor de atenuagio PV, a faixa de PV, o cddigo
de unidades da faixa PV e a funcao de transferéncia PV. Vocé especifica os valo-
res de configuragio na aplicagao Logix Designer. Uma caixa de sele¢ao permite
a configura¢io do valor de atenuagao PV ¢ outra permite a configuragio da
faixa PV, fungio de transferéncia de PV e unidades PV. Os valores especificados
sdo enviados ao dispositivo no momento da conexao do dispositivo ou se o
mddulo detectar que o bit de configuragio do dispositivo estd definido.

Consulte Guia HART Command — 1756-1F8IH, 1756-OF8IH na
pigina 169.

Os valores especificados sio enviados ao dispositivo somente se o recurso
estiver habilitado ¢ 0 mdédulo detectar que os valores no dispositivo nao estio
dentro de 1% dos valores no tag de configuragao. Se o bit de ativagio da faixa
for definido ¢ 0 mddulo detectar que o cédigo de unidades PV do dispositivo
ndo corresponde ao valor no tag de configuracio, o médulo envia o cédigo de
unidades PV para o médulo. A atenuagio PV, o c6digo de unidades PV, os
valores da faixa superior ¢ inferior PV ¢ a fun¢io de transferéncia PV na
tabela de configuracao. Se a operagio de gravar falhar (por exemplo, valores
protegidos por gravagio ou nio suportados pelo dispositivo), um sinalizador
de status serd definido para indicar que o dispositivo nao estd configurado
corretamente. Se a gravagao for bem-sucedida, o médulo verifica se os valores
de atenuacio e da faixa PV que sao lidos a partir do dispositivo estao dentro de
1,0% dos valores no tag de configuragio. Se nao estiverem, um sinal de erro ¢
indicado.

A faixa vélida de valores de configuragaio HART depende do dispositivo
HART que esta conectado ao médulo. O aplicativo Logix Designer nao
verifica se os valores inseridos na guia de comando HART sao apropriados.
Confirme por conta prépria que os valores validos de seus dispositivos HART
sio usados.

Alarme de taxa

Este recurso nao estd disponivel se Configurar Dispositivo HART = Sim.

O valor do limite de alarme de taxa ¢ inserido em unidades de engenharias
escalonadas por segundo. O alarme de taxa dispara se a taxa de mudanga entre
as amostras de entrada para cada canal exceder o ponto de acionamento
especificado para aquele canal. O alarme de taxa usa o valor de sinal apés a
fileragem pelo filtro do médulo e antes do filtro digital ser aplicado.
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Alarmes do processo

Este recurso nao estd disponivel se Configurar Dispositivo HART = Sim.

Esse recurso permite especificar os limites de alarme do nivel de entrada e ter o
relatério do médulo quando esses niveis foram excedidos. Esta disponivel
somente se Configurar dispositivo HART = Nao. Na configura¢io do médulo,
vocé especifica valores para limites alto-alto, alto, baixo e baixo-baixo. Os
alarmes de processo podem ser travados.

Somente os bits de status na tabela de entrada sao afetados durante o tempo de
execugao apds uma configuragio valida; nenhum bit de falha estd configurado.

banda morta de alarme determina quando os bits do limite de alarme sao
limpos. Uma vez que o bit ¢ definido excedendo o LimiteAlarme, nao pode ser
apagado até que a entrada tenha passado o tridingulo da banda morta do valor
LimiteAlarme. Por exemplo, se a banda morta for 0,5 ¢ o HLimiteAlarme for
10,0, o bit de status de HAlarm nao ¢ apagado até que a entrada seja 9,5 ou
menos. Da mesma forma, se o LLimiteAlarme for 1,0, o bit LAlarm
relacionado seria limpo quando a entrada fosse 1,5 ou mais para o mesmo valor
da banda morta.

Os bits de alarme s3o limpos quando a entrada fica dentro do limite de alarme
especificado. A excegao ¢ quando BloqueioAlarmeProcesso estd configurado na
configuragio. Nesse caso, limpar os bits de alarme requer que o comando
‘Desbloquear Status do Alarme’ seja emitido para todos os alarmes ou alarmes
individuais.

Para mais informagoes, consulte Alarmes do processo na pdgina 38.
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Fiagao do modulo Figura 12 mostra as informagoes de fiacio do médulo. Recomendamos usar
uma fonte de alimentagao separada em cada entrada para ajudar a manter o
isolamento.

Figura 12 — Diagrama de fiacdo de 1756-1F8IH
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Relatorio de status e falhado O mddulo 1756-1F8IH transmite dos dados de status e de falha para o
médulo 1756-1F8H controlador proprietirio/de escuta com os dados de seu canal. Os dados de

62

falha sao organizados de modo que se permita escolher o nivel de granularidade
desejado para analise das condi¢oes de falha. Trés niveis de tags trabalham
juntos para fornecer um grau crescente de detalhes como a causa das falhas no
modulo. Figura 14 oferece uma visao geral de como as falhas sio informadas.

Figura 14 — Relatdrio de falhas do médulo 1756-1F8IH
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Tabela 18 lista os tags que podem ser analisados em 16gica ladder para indicar
quando ocorreu uma falha.

Tabela 18 — Tags de 1756-1F8IH que podem ser analisados em ldgica ladder

Tag Descricao Nome da tag Nome da tag
Analégica e PV HART Analégica e HART por Canal"
Palavra de falha de médulo | Esta palavra fornece o relatdrio de resumo de falha. FalhasMédulo FalhasMddulo
Palavra de falha do canal | Esta palavra fornece o relatdrio de falha de sobrefaixa, FalhasCanal FalhasCanal
subfaixa e comunicagao. (anxFalha (anxFalha
Palavra de status do canal | Essas palavras fornecem indicacdes e relatério de falhasde | CanxStatus Canx.StatusDispositivo.StatusAlarme

subfaixa e sobrefaixa de cada canal para alarmes de
processo, alarmes de taxa e falhas de calibragdo.

Falhas de HART Esses bits fornecem o status de comunicagdo HART. FalhasHART Canx.StatusDispositivo.FalhaHART
Status do dispositivo HART | Esses dados informam a integridade do dispositivo de HART.CanxStatus do Dispositivo | Canx.StatusDispositivo.StatusDispositivoCampo
campo HART.

(1) Disponivel apenas para 1756-IF8H versdo do firmware 2.001.

Bits da palavra de falha do médulo 1756-1F8IH

Os bits nessa palavra fornecem o nivel mais alto de deteccao de falhas. Uma
condigio diferente de zero nesta palavra revela que existe uma falha no médulo.
Pode-se examinar mais a fundo para isolar a falha. Tabela 19 lista tags que
podem ser examinados em légica ladder para indicar quando ocorreu uma

falha.

Tabela 19 — Tags de 1756-1F8IH que podem ser analisados em légica ladder

Tag Descri¢ao
Falha do grupo analdgico Este bit é ativado quando qualquer bit na palavra de falha do canal é ativado. 0 nome deste tag é FalhaGrupoAnalog.
(alibragdo Este bit é ativado quando qualquer canal estiver sendo calibrado. Quando este bit é ativado, todos os bits na palavra de falha do canal sdo

ativados. 0 nome deste tag é Calibracdo.

Falha de calibragao Este bit é ativado quando qualquer bit de Falha de calibragdo do canal individual for ativado. 0 nome deste tag é FalhaCalibrago.

Tags de falha do canal 1756-I1F8IH

Durante a operag¢io normal do mddulo, os bits na palavra de falha do canal sio
ativados se qualquer um dos respectivos canais tem uma condi¢io de subfaixa
ou sobrefaixa. Analisa esta palavra por um valor diferente de zero para verificar
rapidamente por condicoes de subfaixa ou sobrefaixa no médulo.

Tabela 20 lista as condigoes que definem todos os bits da palavra de falha do
canal.

Tabela 20 - Condicoes do 17561F16IH que definem todos os bits da palavra de falha do canal

Esta condicao ativa todos os bits de palavra de falha do canal E faz com que 0 médulo mostre as seguintes informacdes nos
bits da palavra de falha do canal

Um canal esté sendo calibrado 16#00FF

Uma falha de comunicagdo ocorreu entre 0 mddulo e seu controlador proprietario 16#FFFF
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Calibracao do modulo
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Existem duas maneiras de iniciar a calibra¢io do médulo 1756-IF8IH:
¢ Guia Calibragao da aplicagao Logix Designer

e Palavra de saida do médulo

Calibracao do modulo via aplica¢ao Logix Designer

A guia Calibragio na aplicagio Logix Designer fornece um botao para iniciar a
calibragio do médulo e uma exibi¢io dos resultados. Consulte Guia Calibracio
na pagina 170 para mais informagdes.

Calibracao do madulo via palavra de saida

O médulo 1756-IF8IH permite que vocé execute a calibragio configurando e
eliminando bits na palavra de saida do médulo. Este método de calibracio estd
disponivel somente quando Configurar dispositivo HART = Sim. O médulo
deve ser conectado a um controlador e o controlador deve estar no modo de
€Xxecugao.

Consulte Tabela 28 na pégina 74 para descri¢des dos tags na palavra de saida de
1756-1F8IH.

Para executar uma calibragao do médulo através da palavra de saida, defina e
limpe os bits em sequéncia para executar as tarefas de calibracao. Esta tabela
mostra bits de calibragao de 1756-IF8IH.

Etapa Bit da palavra | Descricao
de saida

Defina a data de calibracdo DataCalibracdo | A data que deseja estar associada a essa calibracdo;
normalmente a data atual. Defina a data antes de iniciar a
calibracao.

Iniciar calibracdo CanxCalibracdo | Defina este bit para iniciar a calibragdo e 0 mantenha definido
até que a sequéncia de calibracdo esteja concluida. Se este bit
for apagado antes da calibragdo ser concluida, a calibracéio é
interrompida.

Executar calibracdo baixa (anxRef(alBaixa | Executar calibracdo baixa no ponto de referéncia inferior
(0,5 mA). Conecte um sinal de referéncia inferior valido antes
de definir este bit.

Executar calibrado alta (anxRefCalAlta | Execute calibragdo alta no ponto de referéncia superior
(20 mA). Conecte um sinal de referéncia superior valido antes
de definir este bit.

Abortar calibracao CanxCalibragdo | A definicdo de todos os trés bits de calibracdo cancela uma
(anxRefCalBaixa | calibragdo.
CanxRefCalAlta
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Tipos de dados definidos pe'o Tabela 21 a Tabela 28 descreva os tipos de dados definidos pelo médulo do

modulo 1756-IF8IH e inclui informagoes sobre a configuragao e os tags de

modulo, mddulo 1756-1F8IH

entrada.

Os tags disponiveis dependem do formato de dados de entrada selecionado,
conforme mostrado em Tabela 21.

Tabela 21 - Op¢do e tags de dados de entrada de 1756-IF8IH

Opcao de dados de entrada Tag Tipo definido de médulo principal Subtipo usado pelo tipo principal
Somente analdgico Configuragdo AB:1756_IF8IH:C:0 AB:1756_IF8IH_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF8IH_Analog:I:0 Nenhuma
Analdgico e PV HART Configuracao AB:1756_IF8IH:C:0 AB:1756_IF8IH_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF8IH_HARTPV:I:1 AB:1756_IF8IH_HARTData:l:1
AB:1756_IF8IH_HARTStatus_Struct:l:1
Analégico e HART por canal Configuracao AB:1756_IF8IH:C:0 AB:1756_IF8IH_CanConfig_Struct:C:0
Configurar dispositivo HART =Ndo e ) AB:1756_IF8IH_AnalogHARTbyChannel-10 AB:1756_IF8IH_HARTDataAll_1_Struct:10
AB:1756_IF8IH_HARTStatusAll_1_Struct:l:0
Analdgico e HART por canal Configuracao AB:1756_IF8IH_HART_CMD:C:0 AB:1756_IF8IH_HART_CanConfig_Struct:C:0
Configurar dispositivo HART = Sim 7z - - 12 AB:1756_IF8IH_AnalogHARTbyChannel_T1:0 | AB:1756_IFIH_HARTDataAll_1_Struct:-0
AB:1756_IF8IH_HARTStatusAll_1_Struct:l:0
Saida AB:1756_IF8IH:0:0 Nenhuma

Configuracao — Configurar

Tabela 22 lista os tags de configuragiao do médulo 1756-IF8IH quando

o dispositivo HART = Nao

Configure HART Device (Configurar o dispositivo HART) est4 definido

como Naio.

Tabela 22 — 1756-1F8IH Configuration Tags, Configure HART Device = No (AB:1756_IF8IH_HART_CMD:C:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descrigdo
FiltroMddulo SINT Decimal Consulte Selecdes do mddulo do filtro com dados de desempenho de 1756-IF8IH Tabela na pagina 56.
0a10Hz, 1a50Hz,2a60Hz 3a100Hz,4a250Hz, 5a 1000 Hz, 6a 20 Hz, 7 = 15 Hz.
100 Hz é invalido se HART estiver habilitado.
RealTimeSample INT Decimal Milissegundos entre valores de sinal de leitura. Consulte Amostragem em tempo real na pégina 36 para mais
informagdes.
CanConfig (Can 0a Can7) AB:1756_IF8IH_CanConfig_Struct:C:0
Config SINT Bindrio
BloqueioAlarmeTaxa BOOL Decimal (Config.4) Quando um alarme de taxa é detectado, mantenha o AlarmeTaxa de |.Canx definido mesmo apds a taxa
voltar ao normal, até ser destravado pelo servico de mensagens CIP.
BloqueioAlarmeTaxaProc | BOOL Decimal (Config.5) Quando um alarme de processo é detectado, mantenha LLAlarm de |.Canx definido mesmo apds a medicdo
€ss0 voltar ao normal, até ser destravado pelo servico de mensagens CIP.
AlarmeDesativado BOOL Decimal (Config.6) Nao relate Processos ou Alarmes de frequéncia.
HARTEn BOOL Decimal (Config.7) Habilitar comunicagao HART. Deve ser 1 para dados HART validos no tag de entrada e acesso de Asset
Management ao dispositivo de campo HART.
TipoDeFaixa SINT Decimal 0=invalido, 1 = invalido, 2 = invdlido,3=0a20 mA,4=42a20 mA
FiltroDigital INT Decimal Constante de tempo do filtro passa-baixa em ms. Consulte Filtragem digital na pagina 57 para mais informagdes.
LimiteAlarmeTaxa REAL Ponto flutuante | Valor méximo da taxa de rampa para acionar um alarme de taxa quando a taxa do sinal de entrada ultrapassa o ponto

de ajuste. Consulte Escala para unidades de engenharia na pdgina 153 para mais informagges.
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Tabela 22 — 1756-1F8IH Configuration Tags, Configure HART Device = No (AB:1756_IF8IH_HART_CMD:C:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

SinalBaixo REAL Ponto flutuante | Valor atual mais baixo para escala das unidades de engenharia.  valor padréo é 4 mA. Deve ser menor que SinalAlto e
maior ou igual a faixa de entrada minima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais
informacdes.

SinalAlto REAL Ponto flutuante | Valor atual mais alto para escalonamento das unidades de engenharia. 0 valor padrdo é 20 mA. Deve ser maior que
SinalBaixo e menor ou igual a faixa de entrada méaxima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pégina 153
para mais informagdes.

BaixaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalBaixo.

Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagdes.

AltaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalAlto.
Consulte Escala para unidades de engenharia na pégina 153 para mais informacdes.

LLimiteAlarme REAL Ponto flutuante | Valor de PV Faixa Inferior.

HLimiteAlarme REAL Ponto flutuante | Valor de PV Faixa Superior.

LLLimiteAlarme SINT Decimal (6digos de unidade da faixa de PV.

HHLimiteAlarme SINT Decimal Fungdo de transferéncia de PV (consulte esp. HART).

AlarmeBandaMorta REAL Ponto flutuante | Especifica a faixa de banda morta para o ponto de disparo do alarme. Consulte Figura 3 na pagina 38 para uma figura.

(alBias REAL Ponto flutuante | Offset do sensor em unidades de engenharia adicionado ao sinal medido antes de informar Can0.Dados.

TempoLimiteManuseio INT Decimal Tempo de retencdo de resposta em milissegundos.
Passthrough
FreqPassthrough_14 BOOL Decimal Seleciona a diretriz para enviar mensagens de transferéncia (Pass-through) HART.
- Consulte Configuracdo de Pass-through, relacdo e prioridade (Mddulos de entrada) na pagina 156
FreqPassthrough_15 BOOL Decimal

Configuracao — Configurar o dispositivo HART = Sim

Tabela 23 lista os tags de configuragiao do médulo 1756-IF8IH quando
Configure HART Device (Configurar o dispositivo HART) est4 definido

como Sim.

Tabela 23 - Tags de configuracao do 1756-1F8IH (AB:1756_IF8IH_HART_CMD:(:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
FiltroMddulo SINT Decimal Consulte Selecdes do mddulo do filtro com dados de desempenho de 1756-IF8IH Tabela na pégina 56.
0a10Hz, 1a50Hz,2a60Hz 3a100Hz,4a250Hz, 5a 1000 Hz, 6 a 20 Hz, 7 = 15 Hz.
100 Hz é invlido se HART estiver habilitado.
RealTimeSample INT Decimal Milissegundos entre valores de sinal de leitura. Consulte Amostragem em tempo real na pagina 58 para mais
informagdes.
CanConfig (Can 0 a Can7) AB:1756_IF8IH_HART_CanConfig_Struct:C:0
Config SINT Bindrio
PVAtenuacdoConfigkn | BOOL Decimal (Config.0) Habilitar configuragdo automatica de atenuaco de PV HART.
PVRangeConfigEn BOOL Decimal (Config.1) Habilitar configuracdo automatica de faixa de PV HART.
HARTEn BOOL Decimal (Config.7) Habilitar comunicacdo HART. Deve ser 1 para dados HART validos no tag de entrada e acesso de Asset
Management ao dispositivo de campo HART.
TipoDeFaixa SINT Decimal 3=0a20mA,4=4a20mA (0, 1, e 2 sdo invalidos).
FiltroDigital INT Decimal Constante de tempo do filtro passa-baixa em ms. Consulte Filtragem digital na pagina 57 para mais informagdes.
PVAtenuagéo(” REAL Ponto flutuante | Valor de atenuacdo de PV (comando 35 HART, em segundos).
SinalBaixo REAL Ponto flutuante | Valor atual mais baixo para escala das unidades de engenharia. 0 valor padrdo é 4 mA. Deve ser menor que SinalAlto
e maior ou igual a faixa de entrada minima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais
informagdes.
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Tabela 23 - Tags de configuracdo do 1756-1F8IH (AB:1756_IF8IH_HART_CMD:C:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
SinalAlto REAL Ponto flutuante | Valor atual mais alto para escalonamento das unidades de engenharia. 0 valor padrdo é 20 mA. Deve ser maior que
SinalBaixo e menor ou igual a faixa de entrada méaxima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153
para mais informagdes.
BaixaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalBaixo. Consulte Escala
para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagdes.
AltaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalAlto. Consulte Escala
para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagdes.
PVFaixalnferior” REAL Ponto flutuante | Valor de PV Faixa Inferior (Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-0F8IH na pégina 169).
PVFaianuperior“) REAL Ponto flutuante | Valor de PV Faixa Superior (Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-0F8IH na pagina 169).
PVUnidades" SINT Decimal (6digo de unidade da faixa de PV (Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-0F8IH na pagina 169).
PVFungéoTransferéncia“) SINT Decimal Funcdo de transferéncia de PV (Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-OF8IH na pagina 169).
(alBias REAL Ponto flutuante | Offset do sensor em unidades de engenharia adicionado ao sinal medido antes de informar Can0.Dados.
TempoLimiteManuseioPasst | INT Decimal Tempo de retencdo de resposta em milissegundos.
hrough
FreqPassthrough_14 BOOL Decimal Seleciona a diretriz para enviar mensagens de transferéncia (Pass-through) HART. Consulte Configuraco de Pass-
through, relacdo e prioridade (Médulos de entrada) na pdgina 156.
FreqPassthrough_15 BOOL Decimal

(1)  Afaixa de valida dos valores de configuracdo HART depende do dispositivo HART que esteja conectado. A aplicacdo Logix Designer ndo verifica se os valores inseridos para PVValorAtenuacdo,
PVFaixalnferior/PVFaixaSuperior, PVC6digoUnidadeFaixa e PVFuncaoTransferéncia so validos para o dispositivo conectado. E sua responsabilidade avaliar os valores inseridos.

Entrada — somente analdgico

Tabela 24 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados somente
analdgico do médulo 1756-1F8TH.

Tabela 24 — Tags de entrada de 1756-1F8IH — Somente analdgico (AB:1756_IF8IH_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Bits de status de falha do canal.

(CanxFalha (Can 0 a Can7) BOOL Decimal (FalhasCanal.0 a FalhasCanal.7) Ocorreu uma falha no canal correspondente.

CanxFiacdoRompida BOOL Decimal (FalhasCanal.8 a FalhasCanal.15) Indica que a corrente ndo estd passando através do mdédulo conforme o esperado.

(Can0a(Can7) Fiagdo rompida, remogdo do RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhasHART SINT Bindrio Bits de status de falha do HART.

CanxHARTFalha BOOL Decimal (FalhasHART.0 a FalhasHART.7) Indica um problema com dados do dispositivo de campo HART no canal x. Exemplos

(Can0aCan7) sao HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagao HART devido ao ruido. Essas
condicdes do status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: 0 mau funcionamento do
dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

FalhasMddulo SINT Bindrio Bits de status de falha do mddulo.

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMddulo.1) Ocorreu uma falha de calibragao em um dos canais.

(alibracdo BOOL Decimal (FalhasMddulo.2) Uma calibragao esta em andamento.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu uma falha de canal.

CanxStatus (Can 0 a Can7) SINT Binario Bits de status do canal x.

CanxHHAlarm BOOL Decimal (CanxStatus.1) CanxDados > CanxHHLimiteAlarme.
Se os alarmes de processo sdo configurados para Bloqueio ao definir CanConfig.BloqueioAlarmeProcesso, esse bit
permanece definido mesmo apds a condicdo voltar ao normal, até reinicializacao via mensagem CIP explicita. Esta
mensagem pode ser enviada a partir da caixa de didlogo Alarme de propriedades do mddulo Studio 5000° ou do
controlador Logix via instrucoes MSG.

CanxLLAlarm BOOL Decimal (CanxStatus.) CanxDados < CanxLLLimiteAlarme.

Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
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Tabela 24 - Tags de entrada de 1756-1F8IH — Somente analdgico (AB:1756_IF8IH_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
CanxHAlarm BOOL Decimal (CanxStatus.2) CanxDados > CanxHLimiteAlarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
CanxLAlarm BOOL Decimal (CanxStatus.3)CanxDados < CanxLLimiteAlarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
CanxAlarmeTaxa BoOL Decimal (CanxStatus.4) CanxDados mudando mais répido do que CanxLimiteAlarmeTaxa.
Ambas as mudangas positivas e negativas podem causar esse alarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeTaxa for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
CanxSobrefaixa BOOL Decimal (CanxxStatus.5) O sinal analdgico é maior ou igual ao sinal maximo detectavel. Como o sinal ndo pode ser medido,
pode ser muito superior ao valor maximo.
CanxSubfaixa BOOL Decimal (Cap0Status.06) O sinal analdgico é menor ou igual ao sinal minimo detectével. Como o sinal ndo pode ser medido,
pode ser muito inferior ao valor minimo.
CanxFalhaCal BOOL Decimal (CapOStatus.7) Ajuste se ocorrer um erro durante a calibracdo do canalx, o que causa uma calibragdo ruim. Também
define FalhaCal.
CanxDados (Can 0 a Can7) REAL Ponto flutuante | Valor do sinal analdgico no canal x apds conversao para unidades de engenharia.
RegistroHoraData(ST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema coordenado, que é um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os médulos no
backplane 1756.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolugao de

milissegundos.

Entrada — analdgico e PV HART

Tabela 25 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados
analégico e PV HART do médulo 1756-IF161H.

Tabela 25 - Tags de entrada de 1756-1F8IH — Analdgico e PV HART (AB:1756_IF8IH_HARTPV:I:1)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao

FalhasCanal INT Bindrio Bits de status de falha do canal.

CanxFalha (Can 0 a Can7) BOOL Decimal (FalhasCanal.0 a FalhasCanal.7) Ocorreu uma falha no canal correspondente.

CanxFiacaoRompida BOOL Decimal (FalhasCanal.8 a FalhasCanal.15) Indica que a corrente ndo estd passando através do médulo conforme o esperado.

(Can0a(Can?) Fiacdo rompida, remocao do RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhasHART SINT Bindrio Bits de status de falha do HART.

CanxHARTFalha BOOL Decimal (FalhasHART.0 a FalhasHART.7) Indica um problema com dados do dispositivo de campo HART no canal x. Exemplos

(Can0a(an?) sao HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido. Essas
condicdes do status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: o mau funcionamento do
dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

FalhasMédulo SINT Bindrio Bits de status de falha do médulo.

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMédulo.1) Ocorreu uma falha de calibragdo em um dos canais.

(alibragdo BOOL Decimal (FalhasMédulo.2) Uma calibragdo estd em andamento.

StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (FalhasMddulo.3) 0 mddulo coletou o status do dispositivo adicional atualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C. Para obter mais informagdes sobre esse
servio, consulte Leitura do status adicional (Cddigo de servico = 16#4C) na pdgina 181.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu uma falha de canal.

CanxStatus (Can 0 a Can7) SINT Binario Bits de status do canal x.

CanxHHAlarm BOOL Decimal (CanxStatus.1) CanxDados > CanxHHLimiteAlarme.
Se os alarmes de processo so configurados para Bloqueio ao definir CanConfig.BloqueioAlarmeProcesso, esse bit
permanece definido mesmo apds a condicdo voltar ao normal, até reinicializacao via mensagem CIP explicita. Esta
mensagem pode ser enviada a partir da caixa de didlogo Alarme de propriedades do médulo Studio 5000° ou do
controlador Logix via instrucdes MSG.

CanxLLAlarm BOOL Decimal (CanxStatus.) CanxDados < CanxLLLimiteAlarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
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Tabela 25 — Tags de entrada de 1756-1F8IH — Analégico e PV HART (AB:1756_IF8IH_HARTPV:I:1)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
CanxHAlarm BOOL Decimal (CanxStatus.2) CanxDados > CanxHLimiteAlarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
CanxLAlarm BOOL Decimal (CanxStatus.3)CanxDados < CanxLLimiteAlarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
CanxAlarmeTaxa BOOL Decimal (CanxStatus.4) CanxDados mudando mais répido do que CanxLimiteAlarmeTaxa.
Ambas as mudancas positivas e negativas podem causar esse alarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeTaxa for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
CanxSobrefaixa BOOL Decimal (CanxxStatus.5) O sinal analdgico é maior ou igual ao sinal maximo detectdvel. Como o sinal ndo pode ser medido,
pode ser muito superior ao valor maximo.
(anxSubfaixa BOOL Decimal (Cap0Status.06) O sinal analdgico é menor ou igual ao sinal minimo detectdvel. Como o sinal ndo pode ser medido,
pode ser muito inferior ao valor minimo.
CanxFalhaCal BOOL Decimal (CapOStatus.7) Ajuste se ocorrer um erro durante a calibracdo do canalx, o que causa uma calibragdo ruim. Também
define FalhaCal.
CanxDados (Can0aCan7) | REAL Ponto flutuante | Valor do sinal analégico no canal x apds conversdo para unidades de engenharia.
RegistroHoraData(ST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema coordenado, que € um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os médulos no
backplane 1756.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolugéo de
milissegundos.
HART AB:1756_IF8IH_HARTData:l:1
CanxStatusDispositivo AB:1756_IF8IH_HARTStatus_Struct:l:1
(Can0a(Can?)
Inic BOOL Decimal Procurando ou inicializando o dispositivo HART.
Se esse valor for 0 e Falha for 1, entdo o HART ndo estd habilitado neste canal.
Se ambos forem 1, entdo 1756-IF8IH esta enviando mensagens HART para tentar estabelecer comunicagdo com o
dispositivo HART.
FALHA BOOL Decimal Falha de comunicacdo HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART ndo habilitado.
Se esse bit for 1, nenhum dos outros dados na parte HART do tag de entrada é valido.
(HART.PVStatus também esté definido em 0 para indicar isso).
MsgPronta BOOL Decimal Aresposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) esta pronta para o servico de consulta.
FalhaCorrente BOOL Decimal A medicdo de corrente analdgica ndo corresponde a corrente que o dispositivo de campo informou sobre a rede HART.
ConfiguracdoAlterada BOOL Decimal A configuracdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagdes de configuracdo do dispositivo de campo
podem ser obtidas no médulo 1756-IF8IH via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.
(6digoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicacdo HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente.
Consulte C6digo de resposta e status do dispositivo de campo na pagina 227 para mais informacdes.
StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo HART.
Consulte Definicoes da méscara de bits do status do dispositivo de campo na pégina 228 para mais informagdes.
PVForaDoLimite BOOL Decimal A varidvel principal estd além do limite operacional.
VaridvelForaDoLimite BOOL Decimal Uma varidvel de dispositivo que ndo estd mapeada para PV estd fora dos limites operacionais.
CorrenteSaturada BOOL Decimal A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais.
CorrenteFixa BOOL Decimal A malha de corrente esta sendo mantida em um valor fixo e ndo estd respondendo as variages do processo.
MaisStatus BOOL Decimal Mais informagdes de status estdo disponiveis através do comando 48, informacdo “Leitura do status adicional”.
PartidaAFrio BOOL Decimal Ocorreu uma falha de energia ou reinicializacdo do dispositivo.
Mudou BOOL Decimal Foi executada uma operacdo que alterou a configuracao do dispositivo.
Mau funcionamento BOOL Decimal 0 dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operagdo do dispositivo.
ExtStatusDispositivo SINT Binario Status estendido do dispositivo (do HART cmd9).
ManutencdoNecessdria | BOOL Decimal Manutencdo necessdria.
AlertaVariavelDispositivo | BOOL Decimal 0 dispositivo relata problema com alguma medida.
EnergiaBaixa BOOL Decimal Energia baixa.
CanxPV (Can 0 a Can7) REAL Ponto flutuante | Canal x Valor de PV HART.
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Mddulo de entrada analdgica isolada HART 1756-IF8IH

Tabela 25 — Tags de entrada de 1756-1F8IH — Analégico e PV HART (AB:1756_IF8IH_HARTPV:I:1)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

CanxSV (Can 0 a Can7) REAL Ponto flutuante | Canal x Valor de SV HART.

CanxTV (Can 0 a Can7) REAL Ponto flutuante | Canal x Valor de TV HART.

CanxFV (Can 0 a Can7) REAL Ponto flutuante | Canal x Valor de FV HART.

CanxPVStatus (Can 0 a Can7) | SINT Hex (anal x Status de PV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informages.
CanxSVStatus (Can 0a Can7) | SINT Hex Canal x Status de SV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informagdes.
CanxTVStatus (Can 0a Can7) | SINT Hex (anal x Status de TV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informacdes.
CanxFVStatus (Can 0a Can7) | SINT Hex (anal x Status de FV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informagdes.

Entrada — analdgico e HART por canal, Configurar o dispositivo
HART = Nao

Tabela 26 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados
agrupados do canal analégico com HART do médulo 1756-IF8IH, quando
usado no modo Legado 1756-IF8IH.

Tabela 26 — Tags de entrada de 1756-1F8IH — Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Nao
(AB:1756-IF8IH_AnalogHARTbyChannel:I:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Bits de status de falha do canal.

(CanxFalha (Can 0 a Can7) BOOL Decimal (FalhasCanal.0 a FalhasCanal.7) Ocorreu uma falha no canal correspondente.

FalhasMédulo SINT Bindrio Bits de status de falha do médulo.

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMédulo.1) Ocorreu uma falha de calibragdo em um dos canais.

(alibragdo BOOL Decimal (FalhasMddulo.2) Uma calibragdo estd em andamento.

StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (FalhasMddulo.3) 0 médulo coletou o status do dispositivo adicional atualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C.
Para obter mais informacdes sobre esse servico, consulte Leitura do status adicional (Cédigo de servico = 16#4C)
na pdgina 181.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu uma falha de canal.

(Canx (Can0a (an7) AB:1756_IF8IH_HARTDataAll_Struct:1:0

Dados REAL Ponto flutuante | Valor analdgico em unidades de engenharia.

StatusDispositivo

AB:1756_IF8IH_HARTStatusAll_1_Struct:l:0

InicHART

BOOL

Decimal

Procurando ou inicializando o dispositivo HART. Se esse valor é 0 e FalhaComunHART é 1, o HART nao estd
habilitado neste canal. Se ambos forem 1, entdo 1756-IF8IH esta enviando mensagens HART para tentar
estabelecer comunicagdo com o dispositivo HART.

FalhaComunHART

BOOL

Decimal

Falha de comunicacdo HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART ndo habilitado. Se esse bit for 1, nenhum dos
outros dados na parte HART do tag de entrada é valido. (HART.PVStatus também esté definido em 0 para indicar
iss0.)

MsgPronta

BOOL

Decimal

A resposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) Ladder estd pronta para o servico de consulta.

FalhaCorrente

BOOL

Decimal

0s valores analégicos e digitais ndo coincidem (a medigdo de corrente analdgica ndo corresponde a corrente do
dispositivo de campo reportado na rede HART).

ConfiguracdoAlterada

BOOL

Decimal

A configuragdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagdes de configuracdo do dispositivo de
campo podem ser obtidas no modulo 1756-1F8IH via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.

FiacdoRompida

BOOL

Decimal

Indica que a corrente ndo estd passando através do mddulo conforme o esperado. Fiagdo rompida, remogdo do
RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhaHART

BOOL

Decimal

Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canal x. Exemplos sdo HART ndo habilitado,
dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido. Essas condic6es do status do
dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: 0 mau funcionamento do dispositivo, PV fora dos
limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.
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Tabela 26 — Tags de entrada de 1756-1F8IH — Analédgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Nao
(AB:1756-IF8IH_AnalogHARTbyChannel:I:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
(6digoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicagdo HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente.
Consulte C6digo de resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informagdes.
StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo
HART.
Consulte Definicoes da méscara de bits do status do dispositivo de campo na pégina 228 para mais informagdes.
PVForaDoLimite BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.0) A varidvel principal estd além do limite operacional.
VaridvelForaDoLimite BoOL Decimal (StatusDispositivoCampo.1) Uma varidvel de dispositivo que ndo estd mapeada para PV esté fora dos limites
operacionais.
CorrenteSaturada BoOL Decimal (StatusDispositivoCampo.2) A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar
ou diminuir ainda mais.
CorrenteFixa BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.3) A malha de corrente esta sendo mantida em um valor fixo e ndo estd respondendo as
variagbes do processo.
MaisStatus BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.4) Mais informacdes de status estdo disponiveis através do comando 48, informacéo
“Leitura do status adicional”.
PartidaAFrio BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.5) Ocorreu uma falha de energia ou reinicializagdo do dispositivo.
Mudou BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.6) Foi executada uma operagdo que alterou a configuracao do dispositivo.
Mau funcionamento BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.7) O dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operacdo do
dispositivo.
StatusAlarme SINT Bindrio Bits de status de alarme do canal x.
HHAlarme BOOL Decimal (CanxDados > CanxHHLimiteAlarme.
Se 0s alarmes de processo sdo configurados para Bloqueio ao definir CanConfig.BloqueioAlarmeProcesso, esse bit
permanece definido mesmo apds a condicdo voltar ao normal, até reinicializagdo via mensagem CIP explicita. Esta
mensagem pode ser enviada a partir da caixa de didlogo Alarme de propriedades do médulo Studio 5000° ou do
controlador Logix via instrugdes MSG.
LLAlarme BOOL Decimal CanxDados < CanxLLLimiteAlarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
HAlarme BOOL Decimal CanxDados > CanxHLimiteAlarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
LAlarme BOOL Decimal CanxDados < CanxLLimiteAlarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeProcesso for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
AlarmeTaxa BOOL Decimal CanxDados mudando mais rdpido do que CanxLimiteAlarmeTaxa.
Ambas as mudancas positivas e negativas podem causar esse alarme.
Se CanConfig.BlogueioAlarmeTaxa for configurado, esse alarme permanece definido até ser destravado.
Sobrefaixa BOOL Decimal 0 sinal analégico é maior ou igual ao sinal maximo detectavel. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
superior ao valor maximo.
Subfaixa BOOL Decimal 0 ssinal analdgico é menor ou igual ao sinal minimo detectével. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
inferior ao valor minimo.
FalhaCal BOOL Decimal Definido se ocorrer um erro durante a calibragao do canal x, resultando em uma calibragdo ruim. Também define
FalhaCal.
ExtStatusDispositivo INT Binario Status estendido do dispositivo (do HART cmd9).
ManutencdoNecessdria | BOOL Decimal Manutencao necesséria.
AlertaVaridvelDispositivo | BOOL Decimal 0 dispositivo relata problema com alguma medida.
EnergiaBaixa BOOL Decimal Energia baixa.
PV REAL Ponto flutuante | Valor de PV HART do canal x.
NI REAL Ponto flutuante | Valor de SV HART do canal x.
v REAL Ponto flutuante | Valor de TV HART do canal x.
Fv REAL Ponto flutuante | Valor de FV HART do canal x.
PVStatus HEX SINT Status de PV HART do canal x. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pégina 234 para mais informages.
SVStatus HEX SINT (anal x Status de SV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informagdes.
TVStatus HEX SINT (anal x Status de TV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informacdes.
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Tabela 26 — Tags de entrada de 1756-1F8IH — Analédgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Nao
(AB:1756-IF8IH_AnalogHARTbyChannel:I:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FVStatus HEX SINT (anal x Status de FV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informacdes.
RegistroHoraData(ST HEX DINT[2]
RegistroHoraDataRol HEX INT

Entrada — Analdgico e HART por canal, Configurar o dispositivo
HART = Sim

Tabela 27 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados
analégico e HART por canal do médulo 1756-1F8IH quando Configurar o
dispositivo = Sim.

Tabela 27 — Tags de entrada de 1756-1F8IH — Analégico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Sim (AB:1756-

IF8IH1_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
FalhasCanal INT Binario (FalhasCanal.0 a FalhasCanal.15) Bits de falha do canal.
CanxFalha (Can0 a Can7) BOOL Decimal (FalhasCanal.0 a FalhasCanal.7) Indica que ocorreu uma falha no canal correspondente.
FalhasMédulo SINT Bindrio FalhasMddulo.0 a FalhasMddulo.7
FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMédulo.1) Ocorreu uma falha de calibragdo.
(alibragdo BOOL Decimal (FalhasMddulo.2) Calibragdo estd em andamento.
StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (FalhasMédulo.3) Status atualizado do HART Cmd48 esta disponivel.
FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasModulo.7) Ocorreu uma falha de canal.
Canx (Can0 a Can7) AB:1756_IF8IH_HARTDataAll_1_Struct:l:0

Dados REAL Ponto flutuante | Valor analdgico em unidades de engenharia.

StatusDispositivo AB:1756_IF8IH_HARTStatusAll_1_Struct:|:0

InicHART BOOL Decimal Procurando ou inicializando o dispositivo HART. Se esse valor é 0 e FalhaComunHART é 1, o HART nao estd
habilitado neste canal. Se ambos forem 1, entéo 1756-IF8IH estd enviando mensagens HART para tentar
estabelecer comunicagao com o dispositivo HART.

FalhaComunHART BOOL Decimal Falha de comunicacdo HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART nao habilitado. Se esse bit for 1, nenhum dos
outros dados na parte HART do tag de entrada é valido. (HART.PVStatus também estd definido em 0 para indicar
isso0.)

MsgPronta BOOL Decimal A resposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) Ladder esté pronta para o servico de consulta.

FalhaCorrente BOOL Decimal 0s valores analdgicos e digitais nao coincidem. (A medicao de corrente analdgica nao corresponde a corrente que
o dispositivo de campo informou sobre a rede HART)

ConfiguracaoAlterada BOOL Decimal A configuraco do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagdes de configuracdo do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo 1756-IF8IH via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.

FiacdoRompida BOOL Decimal Indica que a corrente ndo estd passando através do mddulo conforme o esperado. Fiagdo rompida, remogéo do
RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhaHART BOOL Decimal Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canal x. Exemplos sao HART no habilitado,
dispositivo HART nao conectado, falha de comunicagao HART devido ao ruido. Essas condicdes do status do
dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: o mau funcionamento do dispositivo, PV fora dos
limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

(6digoResposta SINT Bindrio Resposta de comando/erro de comunicacdo.

StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Status do dispositivo de campo (bits 0a 7).

PVForaDoLimite BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.0) A varidvel principal estd além do limite operacional.

VaridvelForaDoLimite BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.1) Uma varidvel de dispositivo que ndo estd mapeada para PV esté fora dos limites

operacionais.
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Tabela 27 — Tags de entrada de 1756-1F8IH — Analégico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Sim (AB:1756-
IF8IH1_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
CorrenteSaturada BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.2)
A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais.
CorrenteFixa BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.3) A malha de corrente esta sendo mantida em um valor fixo e ndo estd respondendo as
variacdes do processo.
MaisStatus BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.4) Mais informagdes de status estao disponiveis através do comando 48, informacéo
“Leitura do status adicional”.
PartidaAFrio BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.5) Ocorreu uma falha de energia ou reinicializago do dispositivo.
Mudou BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.6) Foi executada uma operagdo que alterou a configuracdo do dispositivo.
Mau funcionamento BOOL Decimal (StatusDispositivoCampo.7) O dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operacao do
dispositivo.
StatusAlarme SINT Bindrio Status de alarme (bits 0a 7)
PVConfigFalhou BOOL Decimal (StatusAlarme.0) Configuragdo automatica de PV falhou
(Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-OF8IH na pagina 169).
Sobrefaixa BOOL Decimal (StatusAlarme.5) 0 valor de sinal estd acima da faixa de entrada especificada.
Subfaixa BOOL Decimal (StatusAlarme.6) O valor de sinal estd abaixo da faixa de entrada especificada.
FalhaCal BOOL Decimal (StatusAlarme.7) Calibragdo ruim.
ExtStatusDispositivo SINT Bindrio Status estendido do dispositivo (bits 0 a 7) (do HART cmd9)
ManutencdoNecessdria | BOOL Decimal (ExtStatusDispositivo.0)
AlertaVaridvelDispositivo | BOOL Decimal (ExtStatusDispositivo.1) O dispositivo relata problema com alguma medida.
EnergiaBaixa BOOL Decimal (ExtStatusDispositivo.2)
FalhaCalibragao BOOL Decimal A tltima tentativa de calibragdo deste canal falhou.
(alibragdo BOOL Decimal A calibracdo do canal estd em andamento.
RefBoaCalBaixa BOOL Decimal Um sinal de referéncia inferior vélido foi coletado neste canal.
RefCalRuimBaixa BOOL Decimal 0 sinal de referéncia inferior estd muito fora da faixa esperada.
RefBoaCalAlta BOOL Decimal Um sinal de referéncia inferior valido foi coletado no canal.
RefCalRuimAlta BOOL Decimal 0 sinal de referéncia inferior estd muito fora da faixa esperada.
(alBem-sucedida BOOL Decimal Este bit é definido depois que os pontos alto e baixo validos forem capturados e o bit de calibracdo na palavra de
saida ter sido limpo.
PV REAL Ponto flutuante | Valor de PV HART do canal x.
SV REAL Ponto flutuante | Valor de SV HART do canal x.
v REAL Ponto flutuante | Valor de TV HART do canal x.
Fv REAL Ponto flutuante | Valor de FV HART do canal x.
PVStatus HEX SINT Status de PV HART do canal x. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pégina 234 para mais informages.
SVStatus HEX SINT (anal x Status de SV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informacges.
TVStatus HEX SINT (anal x Status de TV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informacdes.
FVStatus HEX SINT Canal x Status de FV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pégina 234 para mais informagdes.
(SRegistroHoraData HEX DINT[2] Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema coordenado, que é um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os mddulos
no backplane 1756.
RegistroHoraDataRol HEX INT Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolucao
de milissegundos.
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Saida — analdgico e HART por canal, Configurar o dispositivo = Sim

Tabela 28 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados
analégico e HART por canal do médulo 1756-IF8IH quando Configurar o
dispositivo = Sim. As tags de saida nio estao disponiveis em outros formatos de

dados de 1756-1F8IH.

Tabela 28 — Tags de entrada de 1756-1F8IH — Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Sim (AB:1756_IF81H:0:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
CanxCalibracdo (Can0a Can7) | BOOL Decimal Inicia o processo de calibracdo.
Deve permanecer configurado através de uma BaixaRef e AltaRef validas. Limpando abortos calibracdo anterior.
(anxRef(alBaixa (Can 0a Can7) | BOOL Decimal Borda de subida aciona a calibracdo baixa no ponto de referéncia inferior (0,5 mA).
0 sinal de referéncia inferior valido deve ser conectado antes de definir o bit.
(anxRefCalAlta (Can0aCan7) | BOOL Decimal Borda de subida aciona a calibracéo alta no ponto de referéncia superior (20 mA).
0 sinal de referéncia superior valido deve ser conectado antes de definir o bit.
DataCalibracdo INT Decimal Data de calibracdo bem-sucedida mais recente.
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Modulo de entrada analdgica HART 1756-1F16H

Este capitulo discute esses tépicos.

Topico Pagina
Recursos do médulo 75
Fiagdo do mddulo 80
Diagrama de circuito 82
Relatdrio de status e falha do mddulo 1756-1F16H 83
Tipos de dados definidos pelo médulo, Médulo 1756-1F16H 86
Recursos do modulo O mddulo 1756-IF16H possui os seguintes recursos:

Opgio de trésformatos de dados

¢ Somente analdgico

e Analdgico e PV HART

e Analdgico e HART por canal

Faixas de entrada 0 2 20 mA ou 4 a 20 mA
Filtro do médulo

Amostragem em tempo real

Detecgao de subfaixa e sobrefaixa

Deteccio de cabo desconectado

Comunica¢io HART (Highway Addressable Remote Transducer — Via
de Dados Enderegavel por Transdutor Remoto)
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Formatos de dados

Do formato de dados determina quais valores estdo incluidos na tag de entrada
do médulo e os recursos disponiveis para sua aplicagio. Selecione o formato
de dados na guia Geral da aplicagao Studio 5000 Logix Designer”. Tabela 29
mostra os formatos de dados disponiveis para 0 médulo 1756-1F16H.

Tabela 29 — Formato de dados do méodulo 1756-1F16H

Formato Descri¢ao
Valores Status Varidveis de processo Dados analdgicos e HART
dosinal analdgico | secunddrias e integridade | de cada canal agrupados
analégico do dispositivo HART em tags

Somente analdgico X X

Analdgico e PV HART X X X

Analégico e HART por canal | X X X X

e Escolha Analoge HART PV se preferir que os elementos de sua tag
sejam organizados de forma semelhante aos médulos de entrada analé-
gica nao-HART. Com esta selecio, os valores analégicos para todos os
canais agrupados perto do final do tag. Esta disposi¢io facilita a visuali-
zagio de todos os 16 valores analdgicos a0 mesmo tempo.

¢ Escolha Analoge HART por Canal se preferir Status, Valor Analégico, e
Status do Dispositivo para cada canal estar junto no tag. Esta disposi¢ao
facilita a visualizagao de todos os dados relacionados a um dispositivo de

campo.

Faixas de entrada

Vocé pode selecionar uma das duas faixas de entrada para cada canal no
mddulo. A faixa designa os sinais minimos e méximos que sio detectaveis pelo
médulo. As duas faixas sio:

e 0a20mA

e 4220 mA (os instrumentos HART utilizam esse intervalo)
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Filtro do modulo

O filtro do médulo atenua o sinal de entrada a partir da frequéncia
especificada. Esse recurso ¢ aplicado em todo o médulo, o que afeta todos os
canais.

O mddulo atenua a frequéncia selecionada em aproximadamente -3 dB ou
0,707 da amplitude aplicada.

Um sinal de entrada com frequéncias acima da frequéncia selecionada ¢ mais
atenuado, enquanto frequéncias abaixo da selecionada nio recebem atenuacao.

707 ___}.

0 60 Hz

Um subproduto da selecao do filtro ¢ a taxa de amostragem minima (RTS)
que estd disponivel. Por exemplo, a sele¢iao de 1000 Hz nao atenua nenhuma
frequéncia inferior a 1000 Hz e fornece amostragem de todos os 16 canais
dentro de 18 ms. Mas a sele¢ao de 15 Hz atenua todas as frequéncias acima de
15 Hz e permite apenas amostragem de todos os 16 canais em 328 ms.

IMPORTANTE  Nao use o filtro de 1000 Hz do mddulo com instrumentos HART.

IMPORTANTE 60 Hz é a configuracdo padrao para o filtro do médulo. Essa configuragao
proporciona aprox. 3 dB de atenuagdo de uma entrada de 60 Hz.

Use Tabela 30 para escolher uma configuragao de filtro do médulo.

Tabela 30 - Sele¢des do médulo do filtro com dados de desempenho associados

Selecaodofiltrode | 15Hz 20 Hz 50 Hz 60 Hz 100Hz | 250Hz | 1000 Hz

médulo (-3 dB) "

Tempo minimo de 328ms | 275ms | 115ms 15ms 61ms 25ms 1'ms

amostragem (RTS)

Resolugdo eficaz 18 bits 18 bits 17 bits 17 bits 16 bits 16 bits 15 bits
008uA | 008uA | 016pA | 016pA | 032pnA | 032pA | 064pA

Rejeicdo de 50 Hz 74dB 48dB 6dB 6dB 1dB 0,1dB -

Rejeicao de 60 Hz 74 dB 97dB 9dB 9dB 2dB 0,2dB -

(1) No pior caso, 0 tempo de acomodacdo para uma alteracao de degrau de 100% € o dobro do tempo de amostragem em tempo
real.
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Amostragem em tempo real (RTS)

Este parAmetro instrui 0 médulo com que frequéncia fazer a varredura de seus

canais de entrada e obter todos os dados disponiveis. Apds ser feita a varredura
dos canais, o médulo faz o multicast destes dados. Esse recurso é usado em uma
base por todo o médulo.

Durante a configura¢io do mddulo, vocé especifica um periodo de amostragem
em tempo real (RTS) e um periodo de intervalo do pacote requisitado (RPI).
Ambos recursos instruem o médulo a fazer multicast dos dados, mas apenas o
recurso RTS instrui o médulo a varrer seus canais antes de realizar o multicast.

Deteccao de subfaixa e sobrefaixa

O mddulo detecta quando estd operando além dos limites do intervalo de
entrada. Esta indicacio de status indica que o sinal de entrada nio estd sendo
medido com precisao porque o sinal estd além da capacidade de medigao do
mddulo. Por exemplo, 0 mdédulo nao consegue distinguir entre 20,5 mA e
22 mA

Tabela 31 mostra as faixas de entrada do médulo 1756-IF16H e o sinal mais
baixo e mais alto disponivel em cada faixa antes de 0 médulo detectar uma
condi¢ao de subfaixa e sobrefaixa.

Tabela 31 - Limites de sinal baixo e alto no médulo 1756-1F16H

Mddulo Faixa disponivel Menor sinal na faixa Maior sinal na faixa
1756-1F16H 0a20mA 0mA 20,58 mA
4320 mA 3,42mA 20,58 mA
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Filtragem digital

O filtro digital atenua os transientes de ruido de dados de entrada. Esse recurso
¢ aplicado em uma base de um por canal.

O valor da filtragem digital especifica a constante de tempo para um filtro de
atraso do primeiro pedido digital na entrada. Ele ¢ especificado em unidades de
milissegundos. Um valor de 0 desabilita o filtro.

A equagio da filtragem digital ¢ uma cldssica equagio de atraso do primeiro
pedido.
(At

Yo=Y+ ——— X,-VY,.
n n-1 At+TA (n n1)

Y, = saida presente, tenso de pico (PV)filtrada
Yy..1 = saida anterior, PV filtrada

Dt = tempo de atualizacao do canal do mddulo (sequndos)
Ty = constante de tempo da filtragem digital (sequndos)
X, = entrada presente, PV nao filtrada

Figura 15 usa uma alteragio de entrada em degrau para ilustrar a resposta do
filtro. Quando a constante de tempo do filtro digital transcorre, 63,2% da
resposta total ¢ alcancada. Cada constante de tempo adicional alcanca 63,2% da
resposta restante.

Figura 15 — Resposta do filtro
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Deteccao de fio desconectado

O médulo 1756-IF16H alerta vocé quando um cabo de sinal é desconectado de
um dos seus canais ou 0 RTB ¢ removido do médulo se o canal estiver configu-
rado na faixa de 4 2 20 mA. Quando uma condi¢io de cabo desconectado
ocorre para este modulo, acontecem dois eventos:

e Os dados de entrada desse canal mudam para o valor em escala
correspondente 4 condigio de subfaixa.

o Um bit de falha é definido no tag de entrada (os tags CapxxUnderrange e
CapaxFiagaioRompida sao definidos em 1), o que pode indicar a pre-
sen¢a de uma condigio de fio desconectado.

Fiagao do modulo Use essa informagao para ligar as entradas de corrente.
Figura 16 — Entradas de corrente
Dispositivo HART de 2 fios
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RIN| [[©)28 2701 | [FTN 12 300 | N2+ | N2+ |29
— —
IN12+| [ |6]30 29|6] | [IN12- 13 32 | INB+ | INB+ |31
13+ []6)]32 31 2 IN13- 14 3 | INg+ | INg+ |33
—_— =
INT4+| | |©]34 33|6]| |IN14- 15 36 [ IN15+ | IN15+ |35
e r——
IN15+| | 1836 3581 | [IN15-
N
45124

80 Publicagdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016



Méddulo de entrada analdgica HART 1756-IF16H  Capitulo 5

e

(abo terra da fonte
CA comum a ambas
as fontes de
alimentacéo (C

O 1756-IF16H ¢ um médulo de entrada diferencial. No entanto, existem
limita¢oes em sua utilizagio no modo diferencial. Sempre que as extremidades
inferiores dos pinos do borne forem conectadas, elas também devem ser
conectadas ao pino RTN no borne. Existem dois cendrios em que essa conexao
compartilhada é necesséria.

Primeiro, se uma fonte de alimentagio for usada em vérios dispositivos, entio as
extremidades inferiores dos canais estio conectadas entre si e conectadas no
retorno a terra da fonte de alimentagio. Ver Figura 17.

Figura 17 - Fonte de alimentacao simples com multiplos dispositivos HART

R IN0O+ IN0O-

Fonte de alimentacio 1 = — — — /| Dispositivo HART 1
onte de alimentacdo S + ) E
INOT+ INO1-

+

B I

45120

- e_
— — — —| Dispositivo HART 2 @ RN e—

Como as extremidades inferiores dos pinos
do borne sao conectadas entre si, elas devem
ser conectadas ao RTN.

Em segundo lugar, se forem utilizadas vérias fontes de alimentagao, elas podem
ser conectadas no mesmo aterramento. Nesse caso, as extremidades inferiores
dos canais sao efetivamente conectadas entre si pelos aterramentos comuns das
fontes de energia.

Figura 18 — Miiltiplas fontes de alimentacao com um aterramento comum

_____ Dispositivo HART 1 IN0O-+

Fonte de alimentacao 1

<L

NO1-

JaR

/
Fontedealimentagio2 [~ — — — — Dispositivo HART 2 e RTN @—

Extremidade inferior do

jumper no RTN do borne
As extremidades inferiores dos pinos do borne sao
conectadas entre si através do terra comum das fontes de
alimentacdo e devem ser conectados ao pino do RTN. w5110
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Para dispositivos alimentados por fontes separadas, quando se espera que o
potencial de aterramento varie, recomenda-se 0 modo diferencial. O uso do
modo diferencial evita que correntes de malha de aterramento passem entre as
fontes. No entanto, a diferenca de potencial permitida entre as fontes deve
permanecer dentro dos limites especificados.

Figura 19 - Fontes de alimentagao com aterramentos isolados

Fio terra isolado

um do outro. <

Fonte de alimentacdo 1

_____ Dispositivo HART 1

Diagrama de circuito

Fonte de alimentacdo 2

_____ Dispositivo HART 2 RTN

— S+ O
N
o™ ©

As extremidades inferiores dos pinos do borne agora estao isoladas uma da outra e as
entradas podem ser configuradas como entradas diferenciais verdadeiras, desde que a
diferenca de tensdo entre elas ndo exceda 7 V. 45121

Alguns dispositivos, como dispositivos de quatro fios alimentados por CA, sao
recomendados para serem usados apenas no modo diferencial. Combinagoes de
configuragoes diferenciais e de terminagao simples sao permitidas, mas deve-se
ter cuidado para garantir que os aterramentos de entrada diferencial sejam
realmente isolados das entradas de terminagio simples.

Esta figura ¢ um diagrama de circuito de entrada simplificado do médulo

1756-1F16H.

Figura 20 - Circuito de entrada de corrente simplificado do 1756-1F16H
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Relatorio de status e falhado O mddulo 1756-1F16H envia dados de status/falha ao controlador com seus

modulo 1756-1F16H

dados de canal. Os dados de falha sao organizados de modo que se permita
escolher o nivel de granularidade desejado para anélise das condigoes de falha.

Trés niveis de tags trabalham juntos para fornecer um grau crescente de
detalhes como a causa especifica das falhas no médulo.

Tabela 32 mostra os tags que podem ser examinadas em logica ladder para
indicar quando ocorreu uma falha.

Tabela 32 — 1756-1F16H Tags que podem ser analisados em ldgica ladder

Tag Descricao Nome da tag Nome da tag
Analogica e PV HART Analdgica e HART por Canal

Palavra de falha de Esta palavra fornece o relatdrio de resumo de falha. FalhasMédulo FalhasMédulo
médulo
Palavra de falha do canal | Esta palavra fornece o relatdrio de falha de comunicagdo e FalhasCanal FalhasCanal

grampo. (anxxFalha (anxxFalha
Tags de status do canal Essas palavras fornecem o limite do canal individual, o status | CanxxStatus (anxx.Status do Dispositivo

de retencdo, de fio aberto, da rampa e as falhas de calibragdo. Canx.StatusDispositivo. StatusAlarme
Falhas de HART Isso fornece o status de comunicagdo HART. FalhasHART, CanxxFalhaHART Canxx.StatusDispositivo.FalhaHART
Status do dispositivo HART | Proporciona a integridade do dispositivo de campo HART. HART.CanxxStatus do Dispositivo | Canxx.StatusDispositivo.StatusDispositivoCampo
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Relatorio de falhas do modulo 1756-1F16H

Figura 21 oferece uma visdo geral do processo de relatdrio de falhas do médulo
1756-IF16H.

Figura 21 - Relatério de falhas do médulo 1756-1F16H

Falhas do médulo
05 ndo sao usados
7 6 1 0 Quando o médulo esté sendo
Analégico | FalhaCal calibrado, todos os bits na palavra
FalhaGrupo de falha do canal sdo ativados.
Status do médulo ﬁ
7 6 - 1 0
StatusPronto | (alibragdo
atualizado
Se ativado, qualquer bit na palavra de falha do canal, também
Falhas do canal ativa o bit de falha do grupo analdgico na palavra de falha do
A A A A A 4 4 A
15 14 13 12 2 1 0
(Cap15Falha | Cap14Falha |Cap13Falha | Cap12Falha (Cap02Falha | CapO1Falha | CapOOFalha
Uma falha de calibracao
de canal ativa a falha de
calibracdo na palavra de
falha do médulo. I

Uma condigdo de subfaixa, sobrefaixa ativa os
bits apropriados de falha do canal.

A

A

-

7
FalhaCal ou 6 5 4 3 2 1 0
Dispositivo. | Subfaixa | Sobrefaixa s
FalhaCal Cap00
Tags de status do canal
Um conjunto de tags para cada canal
04 ndo sdo usados
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Bits da palavra de falha do médulo 1756-1F16H

Os bits nessa palavra fornecem o nivel mais alto de deteccao de falhas. Uma
condi¢io diferente de zero nesta palavra revela que existe uma falha no médulo.
Pode-se examinar mais abaixo para isolar a falha. Tabela 33 mostra as tags que
podem ser examinadas em légica ladder para indicar quando ocorreu uma

falha.

Tabela 33 - 1756-1F16H Tags que podem ser analisados em légica ladder

Tag

Descri¢ao

Falha do grupo analdgico

Este bit é ativado quando qualquer bit na palavra de falha do canal é ativado. O nome deste tag é FalhaGrupoAnalog.

Falha de calibracdo

Este bit é ativado quando qualquer bit de Falha de calibracdo do canal individual for ativado. 0 nome deste tag é FalhaCalibracao.

Tags de falha do canal 1756-1F16H

Durante a operag¢io normal do mddulo, os bits na palavra de falha do canal sio
ativados se qualquer um dos respectivos canais tem uma condi¢io de subfaixa
ou sobrefaixa. A verificagio da existéncia de um valor diferente de zero nesta
palavra ¢ uma maneira rdpida de procurar por condi¢oes de subfaixa ou
sobrefaixa no médulo.

Os bits de falha do canal para todos os canais também sio definidos (16#FFFF)
se a calibragao estiver sendo realizada ou ocorreu uma falha de comunicagao
entre 0 mddulo e seu controlador proprietério.

Tags de status do canal 1756-1F16H

Tabela 34 descreve os tags de status do canal.

Tabela 34 — 1756-1F16H Tags que mostram o status do canal”

Tag Bit Descri¢ao

CanxCalFault 7 Este bit é ativado se ocorrer um erro durante a calibragdo para o canal x, resultando em uma calibracao ruim. Também define CalFault no
mddulo de falhas.

(CanxSubfaixa 6 Este bit é ativado quando o sinal analdgico é menor ou igual ao sinal minimo detectdvel. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser
muito inferior ao valor minimo. Também define CanxxFalha nas Falhas de canal.

(apxSobrefaixa 5 Este bit é ativado quando o sinal analdgico é maior ou igual ao sinal maximo detectdvel. Como o sinal nao pode ser medido, pode ser
muito superior ao valor maximo. Também define CanxxFalha nas Falhas de canal.

(1) Bits0a4 ndo sdo usados.
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TipOS de dados definidos pelo Tabela 35...Tabela 39 descreve os tipos de dados definidos pelo médulo do
A 4 5dulo 1756-IF16H e inclui informacées sobre os tags de configuracio e de
modulo, Modulo 1756-IF16H ™° ¢ g gurag

entrada.

Os tags disponiveis dependem do formato de dados de entrada selecionado,
conforme mostrado na tabela.

Tabela 35 — 1756-1F16H Op¢ao e tags de dados de entrada

Opcao de dados de entrada | Tag Tipo definido pelo médulo principal Subtipo usado pelo tipo principal
Somente analdgico Configuragdo AB:1756_IF16H:C:0 AB:1756_IF16H_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF16H_Analog:1:0 Nenhuma
Analdgico e PV HART Configuragao AB:1756_IF16H:C:0 AB:1756_IF16H_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF16H_HARTPV:1:0 AB:1756_IF16H_HARTData:1:0
AB:1756_IF16H_HARTStatus_Struct:1:0
Analdgico e HART por canal Configuragdo AB:1756_IF16H:C:0 AB:1756_IF16H_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF16H_AnalogHARTbyChannel:1:0 AB:1756_IF16H_HARTDataAll_Struct:l:0
AB:1756_IF16H_HARTStatusAll_Struct:1:0

Configuracao

Tabela 36 descreve os tags de configuragio do médulo 1756-1IF16H

disponiveis.

Tabela 36 — 1756-1F16H Tags de configuracao (AB:1756_IF16H:C:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FiltroMddulo SINT Decimal Ver Selecdes do médulo do filtro com dados de desempenho associados Tabela na pdgina 77.

(bits0a7)

RealTimeSample INT Decimal Milissegundos entre valores de sinal de leitura. Consulte Amostragem em tempo real (RTS) na pagina 78 para mais
(bits 02 15) informagdes.

CanxxConfig (xx=00a15) | AB:1756_IF16H_CanConfig_Struct:C:0

Config SINT Bindrio

HARTEn BOOL Decimal CanxxConfig.Config.7, Habilitar comunicacdo HART. Deve ser 1 para dados HART vélidos no tag de entrada e acesso
de Asset Management ao dispositivo de campo HART.

TipoDeFaixa SINT Decimal 0=0a20mA
1=4a20mA

FiltroDigital INT Decimal Constante de tempo do filtro passa-baixa em ms. Consulte Filtragem digital na pagina 79 para mais informacdes.

SinalBaixo REAL Ponto flutuante | Valor atual mais baixo para escala das unidades de engenharia. 0 valor padréo é 4 mA. Deve ser menor que SinalAlto
e maior ou igual a variacdo minima de saida. Consulte Escala para unidades de engenharia na pdgina 153 para mais
informagdes.

SinalAlto REAL Ponto flutuante | Valor atual mais alto para escalonamento das unidades de engenharia. O valor padréo é 20 mA. Deve ser maior que
SinalBaixo e menor ou igual a variacdo maxima de entrada. Consulte Escala para unidades de engenharia na
pdgina 153 para mais informagdes.

BaixaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalBaixo. Consulte
Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagdes.

AltaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalAlto. Consulte
Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informacdes.

(alBias REAL Ponto flutuante | Offset do sensor em unidades de engenharia adicionado ao sinal medido informando Canxx.Data.

Tempo limite do INT Decimal Segundos para manter a resposta de uma solicitacao de servico de transferéncia HART antes de descartar;
PassthroughHandle recomenda-se 15 sequndos.
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Appenas analdgico

Tabela 37 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados somente
analégico do médulo 1756-IF16H.

Tabela 37 — 1756-1F16H Tags de entrada — Analdgica apenas (AB:1756_IF16H_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Indica um problema com dados analdgicos no canal x ou comunicagao interrompida entre o controlador Logix e o

(bits0a 15) médulo 1756-IF16H.

Exemplo: Ajuste se o sinal analdgico for maior do que 20 mA.

CapxxFault (xx=00a 15) BOOL Decimal FalhasCanal.0 a FalhasCanal.15

Status do médulo SINT Bindrio

(alibrago BOOL StatusMddulo.0, Calibracdo em andamento

StatusAtualizadoPronto BOOL StatusMddulo.1, 0 mddulo coletou o Status do dispositivo adiciona atualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C. Para obter mais informac6es sobre este
servico, consulte Leitura do status adicional (Cddigo de servico = 16#4C) na pdgina 181.

FalhasMddulo SINT Bindrio Bits de status de falha de nivel do médulo
(bits 0 a 5 ndo usado)

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMadulo.6) Calibragao do médulo 1756-IF16H falhou.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMédulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).

FalhaFiacaoRompida INT Bindrio Indica que a corrente ndo estd passando através do médulo conforme o esperado. Fiacao rompida, remocéo do RTB,

(bit0a15) ou dispositivo de campo desligado pode causar isso. Se configurado em 4 a 20 mA, uma falha de fio rompido ativa
esse bit.

CanxxFiacdo Rompida BOOL Decimal FalhaFia¢doRompida.0 a FalhaFia¢doRompida.15

FalhasHART INT Bindrio Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canalx.

(Can00a Can15) Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido.
Essas condicdes do Status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: o mau funcionamento
do dispositivo, PV fora dos limites, malha de corrente saturada e malha de corrente fixa.

CanxxFalhaHART BOOL Decimal FalhasHART.0 a FalhasHART.15

CanxxStatus (xx=00a 15) SINT Bindrio Indica vdrios alarmes no sinal analégico. Também define CanxxFalha.

CanxxSobrefaixa BOOL (CanxxStatus.5
0sinal analégico é maior ou igual ao sinal maximo detectavel. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
superior ao valor maximo.

CanxxSubfaixa BOOL (CanxxStatus.6
0ssinal analégico & menor ou igual ao sinal minimo detectével. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
inferior ao valor minimo.

CanxxFalhaCal BOOL CanxxStatus.7
Ajuste se ocorrer um erro durante a calibragao para Canxx, 0 que causa uma calibragdo incorreta. Também define
FalhaCal.

CanxxDados (xx =004 15) REAL Ponto flutuante | Valor do sinal analdgico no canal xx apds conversdo para unidades de engenharia.

RegistroHoraData(ST DINT[2]  |Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema (CST), que é um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os mddulos no
backplane 1756.

RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolucdo de

milissegundos.
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Analdgico e PV HART

Tabela 38 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados
analégico e PV HART do médulo 1756-IF16H.

Tabela 38 — 1756-1F16H Tags de entrada— Analdgica e PV HART (AB:1756_IF16H_HARTPV:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
FalhasCanal INT Bindrio Indica um problema com dados analdgicos no canal x ou comunicagdo interrompida entre o controlador Logix e o
(bit0a 15) médulo 1756-IF16H.
Exemplo: Ajuste se o sinal analdgico for maior do que 20 mA.
CapxxFalha (xx =00a 15) BOOL Decimal FalhasCanal.0 a FalhasCanal.15
StatusMddulo SINT Bindrio
(alibracao BOOL (StatusMddulo.0) Calibragdo em andamento.
StatusAtualizadoPronto BOOL (StatusMddulo.1) 0 médulo coletou o Status do dispositivo adicionalatualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16 # 4C. Para obter mais informagdes sobre este
servico, consulte Leitura do status adicional (Cddigo de servico = 16#4C) na pdgina 181.
FalhasMddulo SINT Bindrio (bits0 a 5 ndo usados)
FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMédulo.6) Calibracao do médulo 1756-IF16H falhou.
FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMadulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).
FalhaFiagdoRompida INT Bindrio Indica que a corrente ndo esta passando através do modulo conforme o esperado. Fiagdo rompida, remogdo do
(bit0a15) RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.
CanxxFiacdo Rompida BOOL Decimal FalhaFia¢doRompida.0 a FalhaFia¢doRompida.15
FalhasHART INT Bindrio Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canalx.
Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido.
Essas condigdes do Status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: 0 mau
funcionamento do dispositivo, PV fora dos limites, malha de corrente saturada e malha de corrente fixa.
CanxxFalhaHART BOOL Decimal FalhasHART.0 a FalhasHART.15
CanxxStatus (xx =002 15) SINT Bindrio Indica vérios alarmes no sinal analdgico. Também define CanxxFalha para sobrefaixa, subfaixa, e/ou FalhaCal
(falha de calibragdo).
CanxxSobrefaixa BOOL (CanxxStatus.05)
0sinal analdgico é maior ou igual ao sinal méximo detectdvel. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
superior ao valor maximo.
CanxxSubfaixa BOOL (CanxxStatus.06)
0ssinal analdgico € menor ou igual ao sinal minimo detectdvel. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
inferior ao valor minimo.
CanxxFalhaCal BOOL (CanxxStatus.07)
Ajuste se ocorrer um erro durante a calibracdo do canalx, o que causa uma calibracdo incorreta. Também define
FalhaCal.
CanxxData (xx=00a15) REAL Ponto flutuante | Valor do sinal analdgico no canal xx apds conversao para unidades de engenharia.
RegistroHoraData(ST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema (CST), que é um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os mddulos no
backplane 1756.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolucao
de milissegundos.
HART AB:1756_IF16H_HARTData:I:0, Contém a integridade do dispositivo de campo e as varidveis de processo dindmicas HART.
CanxxStatusDispositivo AB:1756_IF16H_HARTStatus_ Struct:1:0, Informacgo do status do dispositivo HART do canal 0.
(xx=100a15)
Inic BOOL Procurando ou inicializando o dispositivo HART.
Se esse valor for 0 e Falha for 1, entdo o HART ndo esté habilitado neste canal.
Se ambos forem 1, entdo 1756-1F16H esta enviando mensagens HART para tentar estabelecer comunicagao com o
dispositivo HART.
FALHA BOOL Falha de comunicacdo HART ou dispositivo nao encontrado ou HART néo habilitado.
Se esse bit for 1, nenhum dos outros dados na parte HART do tag de entrada é vdlido.
(HART.PVStatus também esta definido em 0 para indicar isso.)
MsgPronta BOOL A resposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) estd pronta para o servico de consulta.
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Tabela 38 — 1756-1F16H Tags de entrada- Analdgica e PV HART (AB:1756_IF16H_HARTPV:I:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhaCorrente BOOL A medicdo de corrente analdgica ndo corresponde a corrente que o dispositivo de campo informou sobre a rede
HART.

ConfiguracaoAlterada BOOL A configuracdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informacdes de configuracao do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo 1756-IF16H via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.

(CédigoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicacdo HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente. Consulte Codigo de
resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informages.

StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo
HART. Consulte Defini¢des da mascara de bits do status do dispositivo de campo na pagina 228 para mais
informagoes.

ExtStatusDispositivo SINT Bindrio Byte do status do dispositivo estendido.

Bit 0 é manutencdo necessdria.

Bit 1 é alerta de varidvel do dispositivo.

Bit 2 é energia baixa.
CanxxPV (xx =004 15) REAL Canal xx Valor de PV HART.
CanxxSV (xx=00a15) REAL (anal xx Valor de SV HART.
CanxxTV (xx=00a 15) REAL Canal xx Valor de TV HART.
CanxxFV (xx=00a 15) REAL Canal xx Valor de FV HART.
CanxxPVStatus SINT (anal xx Status de PV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informacdes.
(xx=100a15)
CanxxSVStatus SINT (anal xx Status de SV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informagdes.
(xx=00a15)
CanxxTVStatus SINT (anal xx Status de TV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pégina 234 para mais informacdes.
(xx=00a15)
CanxxFVStatus SINT Canal xx Status de TV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pégina 234 para mais informagdes.
(xx=00a15)

Analagico e HART por canal

Tabela 39 descreve ostags de entrada disponiveis no formato de dados
agrupados por canal analégico com HART do médulo 1756-1F16H.

Tabela 39 - 1756-1F16H Tags de entrada — Analdgico e HART por canal (AB:1756-1F16H_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
FalhasCanal INT Bindrio Indica um problema com dados analdgicos no canal xx ou comunicagdo interrompida entre o controlador Logix e
(bit0a 15) o mddulo 1756-IF16H.
Exemplo: Ajuste se o sinal analdgico for maior do que 20 mA.
CapxxFalha (xx =00a 15) BOOL FalhasCanal.xx
StatusMddulo SINT Bindrio
(alibragdo BOOL Decimal (StatusMddulo.0) Calibragao em andamento.
StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (StatusMddulo.1) 0 mddulo coletou o Status do dispositivo adicionalatualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16 # 4C. Para obter mais informagdes sobre este
servico, consulte Leitura do status adicional (C6digo de servico = 16#4C) na pdgina 181.
FalhasMédulo SINT Bindrio
FalhaCal BOOL (FalhasMddulo.6) Calibragao do médulo 1756-IF16H falhou.
FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMédulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).
Canxx (xx=00a15) AB:1756_IF16H_HARTDataAll_Struct:I:0, Dados analdgicos e HART do canal xx.
Dados REAL Ponto flutuante | Valor analdgico em unidades de engenharia.
StatusDispositivo AB:1756_IF16H_HARTStatusAll_Struct:1:0, Informacdo do status do dispositivo HART do canal 00.
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Tabela 39 - 1756-IF16H Tags de entrada — Analdgico e HART por canal (AB:1756-1F16H_AnalogHARThyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

InicHART BOOL Decimal Procurando ou inicializando o dispositivo HART.
Se esse valor for 0 e Falha for 1, entdo o HART ndo estd habilitado neste canal.
Se ambos forem 1, entdo 1756-IF16H estd enviando mensagens HART para tentar estabelecer comunicagdo com
o dispositivo HART.

FalhaComunHART BOOL Decimal Falha de comunicacao HART ou dispositivo nao encontrado ou HART néo habilitado.
Se esse bit for 1, nenhum dos outros dados na parte HART do tag de entrada é vdlido.
(HART.PVStatus também estd definido em 0 para indicar isso.)

MsgPronta BOOL Decimal Aresposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) estd pronta para o servico de consulta.

FalhaCorrente BOOL Decimal A medicao de corrente analdgica nao corresponde a corrente que o dispositivo de campo informou sobre a rede
HART.

ConfiguragdoAlterada BOOL Decimal A configuracdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagoes de configuracdo do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo 1756-1F16H via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.

ManutencdoNecessaria | BOOL Bit 0 do status do dispositivo estendido (se estiver usando CMD 9, ou do CMD 48 se suportado).

FiacdoRompida BOOL Decimal Indica que a corrente ndo estd passando através do mddulo conforme o esperado. Fiacdo rompida, remogdo do
RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhaHART BOOL Decimal Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canal xx.

Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido.
Essas condigdes do status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: o mau
funcionamento do dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

(ddigoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicacao HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente. Consulte Cddigo de
resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informages.

StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo
HART. Consulte Definicdes da mascara de bits do status do dispositivo de campo na pagina 228 para mais
informagoes.

StatusAlarme SINT Bindrio Indica vdrios alarmes no sinal analdgico.

AlertaVaridvelDispositivo | BOOL StatusAlarme.4, Bit 1 do status do dispositivo estendido. O dispositivo relata problema com alguma medida.

Sobrefaixa BOOL StatusAlarme.5, Valor do sinal sobrefaixa (mais de 20 MA).

Subfaixa BOOL StatusAlarme.6, Valor do sinal subfaixa.

(menor que 3,4 mA se configurado para 4 a 20 mA).

FalhaCal BOOL StatusAlarme.7, Calibragdo ruim.

PV REAL Ponto flutuante | Valor principal. Este é o mesmo valor sinalizado no canal analdgico e é a medida mais importante feita por este
dispositivo.

v REAL Ponto flutuante | Valor secunddrio

v REAL Ponto flutuante | Valor tercidrio

Fv REAL Ponto flutuante | Valor quaternério

PVStatus SINT Hex Status principal
16#C0 = Conectado
16#00 = Ndo conectado

SVStatus SINT Hex Status secundario
16#C0 = Conectado
16#00 = Nao conectado

TVStatus SINT Hex Status tercidrio
16#C0 = Conectado
16#00 = Ndo conectado

FVStatus SINT Hex Status quaterndrio
16#C0 = Conectado
16#00 = Nao conectado

RegistroHoraData(ST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema (CST), que é um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os médulos no
backplane 1756.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resoluao

de milissegundos.
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Modulo de entrada analogica HART
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(alibragdo do médulo 101
Tipos de dados definidos pelo médulo, Médulo 1756-IF16IH 101

O médulo 1756-IF16IH ¢ um mddulo de entrada isolada, de 16 canais e
somente de corrente, capaz de comunicagaio HART em todos os canais. Cada
canal ¢ individualmente configuravel.

O médulo 1756-IF16IH possui os seguintes recursos:

16 canais de entrada isolados, individualmente configuréveis, com um
modem HART separado em cada canal

Canal-a-canal, canal-a-backplane ¢ isolamento galvanico de aterramento
de canal-a-frame em um nivel continuo de 250 Vca rms

Duas faixas de entrada: 0 220 mA e 4220 mA

Layouts de tag compativeis com o médulo 1756-IF16H nao isolado para
uso do médulo 1756-IF16IH em sistemas existentes:

- Instincia de configuragao compativel de 1756-1IF16H

— Layouts de tags de dados de entrada compativeis com 1756-IF16H
para Somente Analog, Analoge HART PV, ¢ Analoge HART PV
por Canal Agrupado

Suporta largura de banda simultinea baud HART 1200 em todos os

canais

Filtro ADC do canal (uma configuragao por médulo)
Filtragem digital (configuravel por canal)

Amostragem em tempo real

Digitalizagao automdtica das varidveis HART (PV, SV, TV, FV)
Interface de transferéncia (Pass-through) HART

Escala de usudrio de dados de entrada

Data e hora
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o Alarmes e deteccao de falhas
- Detecgao de fio aberto (faixa de 4 2 20 mA)
- Deteccio de subfaixa e sobrefaixa
— relatério de falha
o Calibracao de usudrio via Add-on Profile
e Download de firmware usando o Software ControlFLASH™
¢ Add-on Profile

o Configuragao “descomplicada” para uma transigao suave em novas
configuragoes

e Remogio e insergio sob alimentagio (RIUP)

Compatibilidade HART

O 1756-1F16IH funciona como um mestre HART. Ele se comunica com
dispositivos HART que tém uma revisio HART de 5, 6 ou 7. Cada canal
possui seu proprio modem HART e funciona como um mestre primario

HART.

O médulo 1756-IF16IH suporta um dispositivo HART por canal.

O médulo 1756-IF16IH nio suporta o modo de rajada (burst), a modulagio
por chaveamento de fase (PSK), ou a configuragio de rede multiponto (multi-

drop). O médulo detecta e desliga um dispositivo de rajada na conexao inicial
com o dispositivo.

Configuracao portatil HART

Uma ferramenta de configuragio portatil HART pode ser conectada ao
dispositivo HART enquanto o médulo estiver conectado se a ferramenta de
configuragio for o mestre secundario.
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Formato de dados

O formato de dados determina quais valores estao incluidos no tag de entrada
do mdédulo e os recursos que estio disponiveis para sua aplicagio. Selecione o
formato de dados na guia Geral da aplicagao Studio 5000 Logix Designer”.
Tabela 40 mostra os formatos de dados disponiveis para 0 médulo 1756-
IF16IH.

Tabela 40 — Formato de dados do médulo 1756-1F161H

Formato

Descri¢ao

Valores do sinal analégico

Status analdgico

Varidveis de processo e
integridade do dispositivo HART

Dados analdgicos e HART de
cada canal agrupados

Somente analdgico X
Analégico e PV HART X X
Analdgico e HART por canal X X X

¢ Escolha Analoge HART PV se preferir que os elementos de sua tag
sejam organizados de forma semelhante aos mddulos de entrada
analdgica nao-HART. Com esta selecio, os valores analdgicos para todos
os canais sao agrupados perto do final do tag. Esta disposicao facilita a
visualizagio de todos os 16 valores analdgicos a0 mesmo tempo.

¢ Escolha Analoge HART por Canal Agrupado se preferir Status, Valor
Analdgico e Status do Dispositivo para cada canal estar junto no tag.
Esta disposicao facilita a visualizacao de todos os dados relacionados a
um dispositivo de campo.

Faixas de entrada

Vocé pode selecionar uma das duas faixas de entrada para cada canal no
modulo. A faixa designa os sinais minimos e mdximos que sao detectaveis pelo
modulo. Estas sdo as faixas possiveis:

e 0a20mA

e 4220 mA (os instrumentos HART utilizam esse intervalo)

Filtro do modulo

O filtro do médulo atenua o sinal de entrada a partir da frequéncia especificada
e acima. Esse recurso ¢ aplicado em todo 0 médulo, o que afeta todos os canais.

O mddulo atenua a frequéncia selecionada em aproximadamente -3 dB ou
0,707 da amplitude aplicada.
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Um sinal de entrada com frequéncias acima da frequéncia selecionada ¢ mais
atenuado, enquanto frequéncias abaixo da selecionada nio recebem atenuagio.

0.707

60 Hz

Um subproduto da selecao do filtro ¢ a taxa de amostragem minima (RTS)
disponivel. Por exemplo, a sele¢ao de 1000 Hz nao atenua nenhuma frequéncia

inferior a 1000 Hz e fornece amostragem de todos os 16 canais dentro de
11 ms. Mas a selegao de 15 Hz atenua todas as frequéncias acima de 15 Hz e
permite apenas amostragem de todos os 16 canais em 328 ms.

IMPORTANTE

Nao use o filtro de 1000 Hz do mddulo com instrumentos HART.

IMPORTANTE

15 Hz é a configuracao padrao para 0 modulo do filtro.

Use Tabela 41 para escolher uma configuragao de filtro do médulo.

Tabela 41 - Sele¢ées do médulo do filtro com dados de desempenho associadosIF161H

(((;nﬁguragﬁo do filtro de médulo | 15 Hz 20 Hz 50 Hz 60 Hz 100 Hz 250 Hz 1000 Hz
Tempo minimo de amostragem (RTS) | 328 ms 275ms 115 ms 115 ms 61ms 25ms 1Mms
Resolugdo efetiva (faixa de 0a 20 mA, | 18 bits 18 bits 17 bits 17 bits 16 bits 16 bits 15 bits
4a20mh 0,08 A 0,08 1A 0,16 A 0,16 uA 0,32 A 0,32 nA 0,64 A
Frequéncia -3 dB 11,5Hz 13,8 Hz 34,5Hz 34,5Hz 69,0 Hz 221Hz 1104 Hz
Rejeicdo comum de 50 Hz 100 dB - - - - - -
Rejeicdo normal de 50 Hz 74dB - - - - - -
Rejeicao normal de 60 Hz 74dB 97 dB - - - - -
Rejeicdo comum de 60 Hz 100 dB 100 dB - - - - -

Taxa de atualizacdo ADC do canal 50 SPS 60 SPS 150 SPS 150 SPS 300 SPS 960 SPS 4800 SPS
(amostragens por sequndo)

Tempo de acomodacdo 80 ms 66,7 ms 26,7 ms 26,7 ms 13,3 ms 4,17 ms 0,83 ms
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Filtragem digital

O filtro digital atenua os transientes de ruido de dados de entrada. Existe um
filero digital separado para cada canal.

O valor da filtragem digital especifica a constante de tempo em milissegundos
para um filtro de atraso do primeiro pedido digital na entrada. Um valor de 0
desabilita o filtro.

A equagio da filtragem digital ¢ uma cldssica equagio de atraso do primeiro
pedido:
(At

Yo=Yp+ Xy = Y1)

At+Ty,

Y, = saida presente, tenso de pico (PV)filtrada
Yy..1 = saida anterior, PV filtrada

Dt = tempo de atualizacao do canal do mddulo (sequndos)
Ty = constante de tempo da filtragem digital (sequndos)

X, = entrada presente, PV nao filtrada

Figura 22 ilustra a resposta do filtro para uma entrada em degrau. Quando a
constante de tempo do filtro digital transcorre, 63,2% da resposta total ¢
alcancada. Cada constante de tempo adicional alcan¢a 63,2% da resposta
restante.

Figura 22 — Resposta do filtro
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Amostragem em tempo real

Este parAmetro instrui 0 médulo com que frequéncia fazer a varredura de seus
canais de entrada e obter todos os dados disponiveis. Apos a digitalizacao dos
canais, o mddulo transmite esses dados (multicast ou unicast) para o backplane
local do chassi. Apds ser feita a varredura dos canais, 0 médulo faz o multicast
destes dados. Esse recurso ¢ usado em uma base por todo o médulo.

Durante a configura¢io do mddulo, vocé especifica um periodo de amostragem
em tempo real (RTS) e um periodo de intervalo do pacote requisitado (RPI).
Ambos recursos instruem o médulo a transmitir os dados, mas apenas o recurso
RTS instrui o mdédulo a varrer seus canais antes da transmissio.

Para mais informagdes sobre RT'S, consulte Amostra de tempo real (RTS) na

pagina 23.

Deteccao de subfaixa e sobrefaixa

O mddulo detecta quando estd operando além dos limites da faixa de entrada.
Esta indicagao de status indica que o sinal de entrada nio estd sendo medido
com precisao porque o sinal estd além da capacidade de medi¢ao do mddulo.
Por exemplo, o médulo nio consegue distinguir entre 20,58 a 30 mA.

Tabela 42 mostra as faixas de entrada do médulo 1756-IF161H e o sinal mais
baixo e mais alto disponivel em cada faixa antes de 0 médulo detectar uma
condi¢ao de subfaixa e sobrefaixa.

Tabela 42 - Limites de sinal baixo e alto no médulo 1756-1F16IH

Mddulo de Faixa disponivel Menor sinal na faixa Maior sinal na faixa
entrada
1756-1F161H 0a20mA 0mA 20,58 mA

4320 mA 3,42mA 20,58 mA

Deteccao de circuito aberto

Na faixa de 4 a 20 mA, se o fio de sinal para um canal for aberto, o médulo
relata um valor de escala total negativo no tag de dados de entrada do canal
dentro de 5 segundos. O mddulo também define o bit de status de
CanxFiacaoRompida.

Na faixa de 0 2 20 mA, uma condi¢io de circuito aberto resulta em um valor
medido de 0 mA, que ¢ 0 mesmo que um valor medido de 0 mA quando nao ha
uma condi¢io de circuito aberto. O bit de subfaixa apropriado ¢ definido, mas
o bit de CanxFiagaoRompida nio ¢é.
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Fiagao do modulo Use essa informagio para ligar as entradas de corrente.
Figura 23 - Entradas de corrente

Denosi Pino | Uso Uso Pino

Ispositivo HATM::EZ fios N 2 N&o usado | Nao usado | 1

2fos Nao usado Ie 21 9| Nao usado 4 INO IN1 3

Fontede T 2_\ mo| [T16]4  s[E]] |m 6 |’ RN |5

it mo| [TB]6 (B[] [ S R RS B

?—?/ N2 e 8 7 e IN3 10 RTN2 RTN3 9

Dispositivo HART de 4 fios RTN Bl slef] [ 12 | IN4 IN5 n
e o ] | [ ] 4o

de2aVec | | 4P L re| [ |B]12 13|©] | [rTws

2_%_/ 18 |RMN6 |RTN7 |17

IN6 =2‘16 15(0] | [Iv7  Toa " 5

RTN6 | [ 2‘18 1716 | [rTN7 PP TV (e

ms| [[©f0 19O |wo %[N0 [N |23

wis| | [B©]22 21|©] | [rwg % | R0 |RINTT |25

wo| | [B]zs 230 ] [mm B |N2 |3 |2

rio| [[6)]26 25(6] ] [rmm 0 |RNI2 | RN |29

n2| | Bz 27(0] | |3 320 [IN4 | INI5 31

RTN12 =3‘30 29 3—‘ RTN13 34 | RIN14 | RINTS |33

IN14 Ie 32 31 gﬂ IN15 36 N&o usado | Nao usado | 35

RIN14| | [©]34 33|61 | |RTN15
Néo usado =3‘36 35 e Néo usado
N
] ]

Publicagdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016 97



Capitulo6  Mddulo de entrada analégica HART 1756-IF161H

Diagrama de circuito

Esta figura ¢ um diagrama de circuito de entrada simplificado do médulo

1756-1F161H.

Figura 24 - Circuito de entrada de corrente simplificado 1756-1F16H
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Relatorio de status efalhado O mddulo 1756-IF16IH envia dados de status/falha ao controlador com seus

médulo 1756-1F16IH

dados de canal. Os dados de falha sao organizados de modo que se permita
escolher o nivel de granularidade desejado para anélise das condigoes de falha.
Trés niveis de tags trabalham juntos para fornecer um grau crescente de
detalhes como a causa especifica das falhas no médulo. Figura 25 oferece uma
visao geral do processo de relatério de falhas do médulo 1756-IF16IH oferece
uma visdo geral de como as falhas sao informadas.

Figura 25 — Relatorio de falhas do médulo 1756-IF161H

Falhas do médulo

0a 5 ndo sao usados

7 6 1 0 Quando o mddulo esta sendo
Analog FalhaCal calibrado, todos os bits na palavra
FalhaGrupo de falha do canal so ativados.
Status do médulo ’7
7 6 e 1 0
StatusPront | Calibracdo
0 atualizado
Se ativado, qualquer bit na palavra de falha do canal, também ativa
Falhas do canal 0 bit de falha do grupo analdgico na palavra de falha do mddulo.
A A J A A 4 A
15 14 13 12 . 2 1 0
(Cap15Falha | Cap14Falha | Cap13Falha | Cap12Falha (an2falha | Canlfalha | CanOFalha
Uma falha de calibragao

de canal ativa a falha de
calibragdo na palavra de
falha do mddulo.

T

t + t+ t ¢t t 3

Uma condido de subfaixa, sobrefaixa ativa
0s bits apropriados de falha do canal.

A A

Cap15

(ap14

]

7
FalhaCal ou 6 5 4 3 2 1 0
Dispositivo. | Subfaixa | Sobrefaixa
FalhaCal Can0
Tags de status do canal
Um conjunto de tags para cada canal
024 nao sdo usados

Tabela 43 mostra os tags que podem ser examinadas em légica ladder para

indicar quando ocorreu uma falha.
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Tabela 43 - 1756-1F161H Tags que podem ser analisados em ldgica ladder

Tag Descri¢ao Nome da tag Nome da tag
Analogica e PV HART Analdgico e HART por Canal

Palavra de falha de Esta palavra fornece o relatdrio de resumo de falha. FalhasMddulo FalhasMddulo
mddulo
Palavra de falha do canal | Esta palavra fornece o relatdrio de falha de comunicacéo e FalhasCanal FalhasCanal

grampo. (anxxFalha (anxxFalha
Tags de status do canal Essas palavras fornecem o limite do canal individual, o status | CanxxStatus (anxx.Status do Dispositivo

de retencdo, de fio aberto, da rampa e as falhas de calibragéo. Canx.StatusDispositivo. StatusAlarme
Falhas de HART Isso fornece o status de comunicagao HART. FalhasHART, CanxxFalhaHART Canxx.StatusDispositivo.FalhaHART
Status do dispositivo HART | Proporciona a integridade do dispositivo de campo HART. HART.CanxxStatus do Dispositivo | Canxx.StatusDispositivo.StatusDispositivoCampo

Bits da palavra de falha do médulo 1756-1F16H

Os bits nessa palavra fornecem o nivel mais alto de detec¢ao de falhas. Uma
condigio diferente de zero nesta palavra revela que existe uma falha no médulo.
Pode-se examinar mais abaixo para isolar a falha. Tabela 44 mostra tags que
podem ser examinados em légica ladder para indicar quando ocorreu uma

falha.

Tabela 44 — 1756-1F161H Tags que podem ser analisados em logica ladder

Tag

Falha do grupo analdgico

Este bit é ativado quando qualquer bit na palavra de falha do canal é ativado. O nome deste tag é FalhaGrupoAnalog.

Falha de calibragao

Este bit é ativado quando qualquer bit de Falha de calibragdo do canal individual for ativado. 0 nome deste tag é FalhaCalibragéo.

Tags de falha do canal 1756-1F161H

Durante a operagio normal do mddulo, os bits na palavra de falha do canal sio
ativados se qualquer um dos respectivos canais tem uma condi¢io de subfaixa
ou sobrefaixa. A verificagio da existéncia de um valor diferente de zero nesta
palavra é uma maneira rdpida de procurar por condi¢oes de subfaixa ou
sobrefaixa no médulo.

Tabela 45 - Condicoes do 17561F16IH que definem todos os bits da palavra de falha do canal

Esta condicao ativa todos os bits de palavra de falha do canal E faz com que 0 médulo mostre as seguintes
informacdes nos bits da palavra de falha do canal

Um canal esté sendo calibrado 16#00FF

Uma falha de comunicagdo ocorreu entre o modulo e seu controlador proprietario 16#FFFF
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Tags de falha do canal 1756-1F161H

Tabela 46 descreve os tags de status do canal.

Tabela 46 — 1756-1F16IH Tags que mostram o status do canal!

Tag Bit Descricao

CanxCalFault 7 Este bit é ativado se ocorrer um erro durante a calibragdo para o canal x, resultando em uma calibracéo ruim. Também define CalFault no
mddulo de falhas.

(CanxSubfaixa 6 Este bit é ativado quando o sinal analdgico & menor ou igual ao sinal minimo detectével. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser
muito inferior ao valor minimo. Também define CanxxFalha nas Falhas de canal.

(apxSobrefaixa 5 Este bit é ativado quando o sinal analégico de entrada no canal é maior ou igual ao sinal mdximo detectavel. Como o sinal ndo pode ser
medido, pode ser muito superior ao valor maximo. Também define CanxxFalha nas Falhas de canal.

(1) Bits 0a4 nao sao usados.

Calibragéo do modulo Vocé pode iniciar a calibragio do médulo 1756-1F161H através da guia

Calibragao da aplica¢io Logix Designer.

A guia Calibragio na aplicagio Logix Designer fornece um botao para iniciar a
calibragao do médulo e uma exibi¢io dos resultados. Consulte Guia Calibracio
na pagina 170 para mais informagdes.

TipOS de dados definidos p9|0 Tabela 47 a Tabela 51 descreve os tipos de dados definidos pelo médulo do
4 4 5dulo 1756-IF161IH e inclui informacoes sobre os tags de configuracio e de
modulo, Médulo 1756-IF16lH ™ ¢ g gurag

entrada.

Os tags disponiveis dependem do formato de dados de entrada selecionado,

conforme mostrado em Tabela 47.

Tabela 47 — Op¢do e tags de dados de entrada de 1756-1F16IH

Opcao de dados de entrada | Tag Tipo definido de médulo principal Subtipo usado pelo tipo principal
Somente analdgico Configuracdo AB:1756_IF161H:C:0 AB:1756_IF16IH_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF16IH_Analog:I:0 Nenhuma
Analégico e PV HART Configuracao AB:1756_IF16IH:C:0 AB:1756_IF16IH_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_IF16IH_HARTPV:I:1 AB:1756_IF16IH_HARTData:l:1
AB:1756_IF16IH_HARTStatus_Struct:l:1
Analdgico e HART por canal Configuracdo AB:1756_IF161H:C:0 AB:1756_IF16IH_CanConfig_Struct:C:0
Agrupado Entrada AB:1756_IF16H_AnalogHARTbyChannel:1:0 AB:1756_IF161H_HARTDataAll_1_Struct:1:0
AB:1756_IF16IH_HARTStatusAll_1_Struct::0
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Configuracao

Tabela 48 descreve os tags de configuragio do médulo 1756-1F16IH
disponiveis.

Tabela 48 - Tags de configuracao de 1756-1F161H (AB:1756_IF16IH:C:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
FiltroMddulo SINT Decimal Consulte Selecdes do mddulo do filtro com dados de desempenho associadosIF16IH Tabela na pégina 94.
(bits0a7)
RealTimeSample INT Decimal Milissegundos entre valores de sinal de leitura. Consulte Amostragem em tempo real na pégina 96 para mais
(bits 0.2 15) informagdes.
CanxxConfig (xx=00a 15) AB:1756_IF16IH_CanConfig_Struct:C:0
Config SINT Bindrio
HARTEn BOOL Decimal CanxxConfig.Config.7, Habilitar comunicacdo HART. Deve ser 1 para dados HART vélidos no tag de entrada e acesso
de Asset Management ao dispositivo de campo HART.
TipoDeFaixa SINT Decimal 0=0a20mA
1=4a20mA
FiltroDigital INT Decimal Constante de tempo do filtro passa-baixa em ms. Consulte Filtragem digital na pagina 95 para mais informagdes.
SinalBaixo REAL Ponto Valor atual mais baixo para escala das unidades de engenharia. 0 valor padrdo é 4 mA. Deve ser menor que SinalAlto
flutuante e maior ou igual a variacdo minima de saida. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais
informacdes.
SinalAlto REAL Ponto Valor atual mais alto para escalonamento das unidades de engenharia. 0 valor padrao é 20 mA. Deve ser maior que
flutuante SinalBaixo e menor ou igual a varia¢do méxima de entrada. Consulte Escala para unidades de engenharia na
pagina 153 para mais informages.
BaixaMedida REAL Ponto Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalBaixo. Consulte Escala
flutuante para unidades de engenharia na pgina 153 para mais informagdes.
AltaMedida REAL Ponto Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalAlto. Consulte Escala
flutuante para unidades de engenharia na pdgina 153 para mais informagdes.
(alBias REAL Ponto Offset do sensor em unidades de engenharia adicionado ao sinal medido informando Canxx.Data.
flutuante
Tempo limite do INT Decimal Segundos para manter a resposta de uma solicitacdo de servico de transferéncia HART antes de descartar;
PassthroughHandle recomenda-se 15 segundos.
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Somente analdgico

Tabela 49 descreve o tags de entrada disponiveis no formato de dados somente
analégico do médulo 1756-1F161H.

Tabela 49 — Tags de entrada de 1756-1F16IH — Somente analdgico (AB:1756_IF16IH_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descrigao

FalhasCanal INT Bindrio Indica um problema com dados analdgicos no canal x ou comunicagdo interrompida entre o controlador Logix e o

(bits0a 15) mddulo 1756-IF16IH.

Exemplo: Ajuste se o sinal analdgico for maior do que 20 mA.

CanxxFalha (xx=00a 15) BOOL Decimal FalhasCanal.0 a FalhasCanal.15

Status do médulo SINT Bindrio

(alibracdo BOOL StatusMddulo.0, Calibracdo em andamento

StatusAtualizadoPronto BOOL StatusMddulo.1, 0 mddulo coletou o status do dispositivo adicional atualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C. Para obter mais informacdes sobre este
servigo, consulte Leitura do status adicional (Cddigo de servico = 16#4C) na pagina 181.

FalhasMédulo SINT Bindrio Bits de status de falha de nivel do médulo
(bits 0 a 5 ndo usado)

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMddulo.6) Calibragao do madulo 1756-1F161H falhou.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).

FalhaFiacdoRompida INT Bindrio Indica que a corrente ndo estéd passando através do mddulo conforme o esperado. Fiacdo rompida, remocao do RTB,

(bit0a15) ou dispositivo de campo desligado pode causar isso. Se configurado em 4 a 20 mA, uma falha de fio rompido ativa
esse bit.

CanxxFiacao Rompida BOOL Decimal FalhaFiacdoRompida.0 a FalhaFiacaoRompida.15

FalhasHART INT Bindrio Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canalx.

(Can00a Can15) Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido.
Essas condicdes do Status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: o mau funcionamento
do dispositivo, PV fora dos limites, malha de corrente saturada e malha de corrente fixa.

CanxxFalhaHART BOOL Decimal FalhasHART.0 a FalhasHART.15

CanxxStatus (xx =00a 15) SINT Bindrio Indica vdrios alarmes no sinal analdgico. Também define CanxxFalha.

CanxxSobrefaixa BOOL CanxxStatus.5
0sinal analdgico é maior ou igual ao sinal méximo detectdvel. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
superior ao valor maximo.

CanxxSubfaixa BOOL (CanxxStatus.6
0 sinal analdgico & menor ou igual ao sinal minimo detectavel. Como o sinal nao pode ser medido, pode ser muito
inferior ao valor minimo.

CanxxFalhaCal BOOL CanxxStatus.7
Ajuste se ocorrer um erro durante a calibragao para Canxx, 0 que causa uma calibragdo incorreta. Também define
FalhaCal.

CanxxDados (xx =004a 15) REAL Ponto Valor do sinal analdgico no canal xx apés conversdo para unidades de engenharia.

flutuante

RegistroHoraDataCST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema (CST), que é um valor de 64- bits em microssegundos coordenados em todos os mddulos no
backplane 1756.

RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolugdo de

milissegundos.
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Analdgico e PV HART

Tabela 50 descreve o tags de entrada disponiveis no formato de dados anal6gico
e PV HART do médulo 1756-1F161H.

Tabela 50 — Tags de entrada de 1756-1F161H — Analdgico e PV HART (AB:1756_IF16IH_HARTPV:I:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Indica um problema com dados analdgicos no canal x ou comunicagdo interrompida entre o controlador Logix e o

(bit0a 15) mddulo 1756-IF161H.
Exemplo: Ajuste se o sinal analdgico for maior do que 20 mA.

CapxxFalha (xx=00a 15) BOOL Decimal FalhasCanal.0 a FalhasCanal.15

Status do médulo SINT Bindrio

(alibragao BOOL (StatusMddulo.0) Calibragdo em andamento.

StatusAtualizadoPronto BOOL (StatusMddulo.1) 0 mddulo coletou o status do dispositivo adicional atualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C. Para obter mais informac6es sobre este
servico, consulte Leitura do status adicional (Cddigo de servico = 16#4C) na pagina 181.

FalhasMédulo SINT Bindrio (bits0 a 5 ndo usados)

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMddulo.6) Calibragdo do médulo 1756-IF161H falhou.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).

FalhaFia¢doRompida INT Bindrio Indica que a corrente ndo estd passando através do modulo conforme o esperado. Fiagdo rompida, remogdo do

(bit0a 15) RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

CanxxFiacao Rompida BOOL Decimal FalhaFiacdoRompida.0 a FalhaFia¢doRompida.15

FalhasHART INT Bindrio Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canalx.
Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagao HART devido ao ruido.
Essas condigdes do Status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: o mau
funcionamento do dispositivo, PV fora dos limites, malha de corrente saturada e malha de corrente fixa.

CanxxFalhaHART BOOL Decimal FalhasHART.0 a FalhasHART.15

CanxxStatus (xx =00a 15) SINT Bindrio Indica varios alarmes no sinal analégico. Também define CanxxFalha para sobrefaixa, subfaixa, e/ou FalhaCal
(falha de calibragdo).

CanxxSobrefaixa BOOL (CanxxStatus.05)
0 sinal analdgico é maior ou igual ao sinal méximo detectavel. Como o sinal nao pode ser medido, pode ser muito
superior ao valor méximo.

CanxxSubfaixa BOOL (CanxxStatus.06)
0sinal analdgico é menor ou igual ao sinal minimo detectavel. Como o sinal ndo pode ser medido, pode ser muito
inferior ao valor minimo.

CanxxFalhaCal BOOL (CanxxStatus.07)
Ajuste se ocorrer um erro durante a calibracdo do canalx, o que causa uma calibragdo incorreta. Também define
FalhaCal.

CanxxData (xx=00a 15) REAL Ponto Valor do sinal analdgico no canal xx apds conversao para unidades de engenharia.

flutuante

RegistroHoraDataCST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema (CST), que & um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os médulos no
backplane 1756.

RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resoluao
de milissegundos.

HART AB:1756_IF16IH_HARTData:I:0, Contém a integridade do dispositivo de campo e as varidveis de processo dinamicas HART.

CanxxStatusDispositivo AB:1756_IF16IH_HARTStatusAll_Struct:|:0, Informacao do status do dispositivo HART do canal 0.
(xx=00a15)
Inic BOOL Procurando ou inicializando o dispositivo HART.
Se esse valor for 0 e Falha for 1, entdo o HART ndo estd habilitado neste canal.
Se ambos forem 1, entdo 1756-IF16IH estd enviando mensagens HART para tentar estabelecer comunicacdo com
o dispositivo HART.
FALHA BOOL Falha de comunicacao HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART ndo habilitado.
Se esse bit for 1, nenhum dos outros dados na parte HART do tag de entrada é valido.
(HART.PVStatus também esté definido em 0 para indicar isso.)
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Tabela 50 — Tags de entrada de 1756-1F161H — Analdgico e PV HART (AB:1756_IF16IH_HARTPV:I:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

MsgPronta BOOL A resposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) estd pronta para o servico de consulta.

FalhaCorrente BOOL A medicdo de corrente analdgica nao corresponde a corrente que o dispositivo de campo informou sobre a rede
HART.

ConfiguracaoAlterada BOOL A configuracdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagdes de configuracdo do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo 1756-IF16IH via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.

(6digoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicagdo HART ou cédigo de resposta de uma resposta HART recente. Consulte Cddigo de
resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informagdes.

StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo
HART. Consulte Definicdes da mdscara de bits do status do dispositivo de campo na pégina 228 para mais
informacdes.

ExtStatusDispositivo SINT Bindrio Byte do status do dispositivo estendido.

Bit 0 é manutencdo necessdria.

Bit 1 é alerta de varidvel do dispositivo.

Bit 2 é energia baixa.
CanxxPV (xx =002 15) REAL (anal xx Valor de PV HART.
CanxxSV (xx=00a 15) REAL (anal xx Valor de SV HART.
CanxxTV (xx=00a 15) REAL Canal xx Valor de TV HART.
CanxxFV (xx=00a15) REAL (anal xx Valor de FV HART.
CanxxPVStatus SINT (anal xx Status de PV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informagges.
(xx=00a15)
CanxxSVStatus SINT (anal xx Status de SV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informagdes.
(xx=00a15)
CanxxTVStatus SINT (anal xx Status de TV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informagdes.
(xx=004a15)
CanxxFVStatus SINT (anal xx Status de TV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informacdes.
(xx=00a15)

Analdgico e PV HART por canal agrupado

Tabela S1 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados
analdgico e PV HART do médulo 1756-IF161H.

Tabela 51 — Tags de entrada de 1756-1F161H — Analdgico e HART por canal (AB:1756-1F161H_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Indica um problema com dados analdgicos no canal xx ou comunicagdo interrompida entre o controlador Logix e 0
médulo 1756-IF161H.
Exemplo: Ajuste se o sinal analdgico for maior do que 20 mA.

(CapxxFalha (xx=00a 15) BOOL FalhasCanal.xx

StatusMédulo SINT Bindrio

(alibracdo BOOL Decimal (StatusMddulo.0) Calibragdo em andamento.

StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (StatusMddulo.T) 0 médulo coletou o status do dispositivo adicional atualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C. Para obter mais informac6es sobre este
servigo, consulte Leitura do status adicional (Cddigo de servico = 16#4C) na pagina 181.

FalhasMédulo SINT Bindrio

FalhaCal BOOL (FalhasMédulo.6) Calibragdo do médulo 1756-IF161H falhou.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).

Canxx (xx=004a15) AB:1756_IF16IH_HARTDataAll_Struct:1:0, Dados analdgicos e HART do canal xx.

Dados REAL Ponto Valor analdgico em unidades de engenharia.
flutuante
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Tabela 51 - Tags de entrada de 1756-1F16IH — Analdgico e HART por canal (AB:1756-1F161H_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo ‘ Estilo ‘ Descri¢ao
StatusDispositivo AB:1756_IF16IH_HARTStatusAll_Struct:1:0, Informacdo do status do dispositivo HART do canal 00.

InicHART BOOL Decimal Procurando ou inicializando o dispositivo HART.
Se esse valor for 0 e Falha for 1, entdo o HART ndo estd habilitado neste canal.
Se ambos forem 1, entdo 1756-1F161H estd enviando mensagens HART para tentar estabelecer comunicagdo com
o dispositivo HART.

FalhaComunHART BOOL Decimal Falha de comunicacdo HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART ndo habilitado.
Se esse bit for 1, nenhum dos outros dados na parte HART do tag de entrada é vélido.
(HART.PVStatus também esté definido em 0 para indicar isso.)

MsgPronta BOOL Decimal Aresposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) esta pronta para o servio de consulta.

FalhaCorrente BOOL Decimal A medicdo de corrente analdgica ndo corresponde a corrente que o dispositivo de campo informou sobre a rede
HART.

ConfiguracdoAlterada BOOL Decimal A configuragdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagdes de configuracdo do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo 1756-IF16IH via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.

ManutencdoNecessaria BOOL Bit 0 do status do dispositivo estendido (se estiver usando CMD 9, ou do CMD 48 se suportado).

FiacgoRompida BOOL Decimal Indica que a corrente ndo esta passando através do madulo conforme o esperado. Fiacdo rompida, remogao do
RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhaHART BOOL Decimal Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canal xx.

Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicacao HART devido ao ruido.
Essas condicdes do status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: 0 mau
funcionamento do dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

(6digoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunica¢do HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente. Consulte C6digo de
resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informagdes.

StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo
HART. Consulte Definicdes da mdscara de bits do status do dispositivo de campo na pégina 228 para mais
informagdes.

StatusAlarme SINT Bindrio Indica vérios alarmes no sinal analdgico.

AlertaVaridvelDispositivo | BOOL StatusAlarme.4, Bit 1 do status do dispositivo estendido. O dispositivo relata problema com alguma medida.

Sobrefaixa BOOL StatusAlarme.5, Valor do sinal sobrefaixa (acima de 20 mA).

Subfaixa BOOL StatusAlarme.6, Valor do sinal subfaixa.

(menor que 3,4 mA se configurado para 4 a 20 mA).
FalhaCal BOOL StatusAlarme.7, Calibragdo ruim.
PV REAL Ponto Valor principal. Este o mesmo valor sinalizado no canal analdgico e é a medida mais importante feita por este
flutuante dispositivo.
SV REAL Ponto Valor secunddrio
flutuante
v REAL Ponto Valor tercidrio
flutuante
Fv REAL Ponto Valor quaterndrio
flutuante
PVStatus SINT Hex Status principal
16#C0 = Conectado
16#00 = Nao conectado
SVStatus SINT Hex Status secunddrio
16#C0 = Conectado
16400 = Nao conectado
TVStatus SINT Hex Status tercidrio
16#C0 = Conectado
16#00 = Nao conectado
FVStatus SINT Hex Status quaterndrio
16#C0 = Conectado
16400 = Nao conectado
RegistroHoraDataCST DINT[2] | Hex Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em termos de
tempo de sistema (CST), que € um valor de 64 bits em microssegundos coordenados em todos os mddulos no
backplane 1756.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de entrada foram recolhidos em resolucao
de milissegundos.
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Esse capitulo discute os seguintes topicos.

Topico

Pagina

Recursos do méodulo

107

Fiagdo do mddulo

m

Uso de bloqueio de mddulo e diagramas de circuito de saida

12

1756-1F8H Relatdrio de status e falha do mddulo

13

Relatério de falhas do mddulo 1756-0F8H

14

Tipos de dados definidos pelo médulo, mddulo 1756-0F8H

"7

Recursos do modulo O médulo 1756-OF8H possui os seguintes recursos:

e Opcio de trésformatos de dados
¢ Somente anal6gico
e Analdgico e PV HART
¢ Analdgico e HART por canal

IMPORTANTE  Otipo de dados de Analog e HART por Canal estd disponivel apenas
para a versdo do firmware 2.001 de 1756-0F8H 2

o Resolugio de 15 bits ou 16 bits
e Limitacio de rampa ¢ taxa

e Retencido para inicializagio

¢ Deteccio de fio interrompido
e Grampo ¢ limitado

o Alarmes de limite e de grampo

e FEcodedados
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Formato de dados

Formato de dados determina quais valores estao incluidos no tag de entrada do
modulo e os recursos que estdo disponiveis na sua aplicagao. Selecione o
formato de dados na guia Geral da aplicagao Studio 5000 Logix Designer”. Os
formatos de dados a seguir estao disponiveis para o médulo 1756-OF8H.

Formato Descri¢ao
Valores Status Varidveis de processo Dados analdgicos e
do sinal analdgico | secunddrias e integridade | HART de cada canal
analdgico do dispositivo HART agrupados em tags

Somente analdgico X X

Analdgico e PV HART X X X

Analdgico e HART por aanal™ | x X X X

(1) Disponivel apenas para 1756-0F8H versdo do firmware 2.001.

¢ Escolha Analoge HART PV se preferir que os elementos de sua tag
sejam organizados de forma semelhante aos mddulos de entrada anal4-
gica nio-HART. Com esta selecao, os valores analdgicos para todos os
canais agrupados perto do final do tag. Esta formato facilita a visualiza-
¢ao de todos os oito valores analdgicos a0 mesmo tempo.

¢ Escolha Analoge HART por Canal se preferir Status, Valor Analdgico,
Status do Dispositivo para cada canal estar junto no tag. Esta disposicao
facilita a visualiza¢ao de todos os dados relacionados a um dispositivo de

campo.

Resoluc¢ao

O mddulo de saida pode usar resolugio de 15 bits ou 16 bits.

Numero de bits significativos | Faixa Resolugdo

16 bits +/-104V 320 pv

15 bits 0a20mA 0,65 pA
4320 mA

108

Publicacdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016



Méddulo de saida analégica HART 1756-0F8H  Capitulo 7

Limitacao de rampa de aceleracao/taxa

Saida da aceleragiao em rampa limita a velocidade em que um sinal de saida
analdgica pode mudar. Este recurso evita transi¢oes rdpidas na saida que
danificam os dispositivos que um médulo de saida controla. A aceleragio em
rampa também ¢ conhecida como limitacao de taxa.

Tabela 52 descreve os possiveis tipos de rampa de aceleragio.

Tabela 52 — Tipos de rampa de 1756-0F8H

Tipo de rampa Descricao

Rampa no modo de operacdo | Esse tipo de rampa ocorre quando 0 mddulo estd no modo de execucdo e limita a
taxa na qual a saida altera de um valor comandado para outro.

Rampa para 0 modo de Esse tipo de rampa ocorre quando o controlador é colocado no modo programa.
programa 0 valor de saida atual muda para o valor do programa. Se a conexao com 0 médulo
for interrompida, o valor do modo programa e a taxa de rampa sao aplicados.

Rampa para modo de falha Esse tipo de rampa ocorre quando hé uma falha de comunicagdo ou do controlador.
0 sinal de saida muda para o valor da falha apés ocorrer uma falha de
comunicacao.

A taxa mdxima de mudanca em saidas ¢ expressa em unidades de engenharia
por segundo e chamada de taxa méxima de rampa.

Para obter mais informagdes sobre a taxa de rampa, consulte Capitulo 9,
Configura os médulos na aplicacio Logix Designer, que descreve como vocé
pode definir a taxa de rampa na caixa de didlogo de limites de saida.

Retencao para inicializacao

Hold for Initialization faz as saidas manterem o estado atual até que o valor que
o controlador comanda corresponda ao valor no terminal de saida dentro de
0,1% da escala total. Esse recurso ajuda a fornecer uma transferéncia sem carga.

Se a retengao para inicializagao for selecionada, as saidas retém quando
qualquer uma dessas condi¢des ocorrer:

¢ A conexao inicial ¢ estabelecida apds a energizagao.

e Uma nova conexao ¢ estabelecida depois que ocorrer uma falha de
comunicagao.

e H4 uma transi¢io para o modo de operagio do estado de programa.

O bit Espera para um canal indica que o canal estd esperando.

Publicacdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016 109



Capitulo 7

Mddulo de saida analdgica HART 1756-0F8H

110

Deteccao de cabo interrompido

Este recurso detecta quando o fluxo de corrente nao estiver presente em
nenhum canal. O médulo 1756-OF8H deve ser configurado para operagio de
0220 mA ou4 a20 mA para usar esse recurso. Pelo menos 0,1 mA de corrente
deve estar fluindo da saida para que a detecgao ocorra.

Quando uma condigao de cabo interrompido ocorrer em qualquer canal, um
bit de status ¢ ativado para aquele canal.

Fixacao e limitacao

O recurso de fixagao limita a saida do modo analégico de forma que eles
permanegam em uma faixa configurada pelo controlador, mesmo quando o
controlador comandar uma saida fora dessa faixa. Esse recurso de seguranga
define uma fixa¢ao alta e uma fixagao baixa.

Uma vez que os grampos estao definidos para um canal, qualquer dado que ¢
recebido do controlador que excede os grampos define um alarme de limites e
transita a saida para esse limite, mas nao além do valor de grampo configurado.
Por exemplo, uma aplicacio define a alta fixacao em um médulo para8 Vea
baixa fixa¢ao para -8 V. Se um controlador enviar um valor correspondente a
9V para o médulo, o médulo aplicard apenas 8 V aos seus terminais de
parafuso. O valor do sinal que ¢ aplicado ¢ refletido no campo Input Tag
CanxDados.

Os limites de fixagao sao inseridos nas unidades de engenharias.

Alarmes de limite e de grampo

Essa funcio funciona diretamente com a fixa¢ao. Quando um médulo receber
um valor de dados do controlador que excede os limites de fixagao, ele aplica
um valor de limite de fixa¢ao para o valor do sinal e envia um bit de status ao
controlador notificando que o valor enviado excede os limites de fixagao.

Por exemplo, se um canal tiver limites de fixagio de 8V ¢ -8V, mas recebe dados
paraaplicar 9 V, o médulo aplica 8V aos terminais de parafuso ¢ envia um bit de
status para o controlador. Este bit de status informa o controlador que o valor
de 9 V excede os limites de fixa¢io do canal.

Os alarmes de fixa¢ao podem ser desabilitados ou travados em um por canal. Os
limites de fixa¢do sao inseridos nas unidades de engenharias.
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Fiacao do modulo

Eco de dados

O Data Echo multiplica automaticamente os valores dos dados do canal que
correspondem ao valor analdgico que ¢ aplicado aos terminais de parafuso do
modulo.

Os dados de falha e status também sio enviados. Se selecionadas no formato de
dados de entrada, as varidveis de processo secundirio HART e a integridade do
dispositivo também sao enviadas.

Um exemplo ¢ que I.CanxDados ¢ o eco de O.CanxDados. Os valores podem
variar devido a Ramp, Clamp ou Espera for Initialization.

O valor do eco ¢ o nivel atual que estd sendo tentado. Se o cabo estiver
desligado ou danificado, a corrente atual pode ser 0.

Use Figura 26 para ligar o médulo. As saidas de tensdo usam os pinos do borne
rotulados VOUT-# ¢ RTN. As saidas atuais usam os pinos do borne rotulados
como IOUT- # e RTN.

A comunicagio HART esta ativa apenas com entradas de corrente.

Figura 26 - Fiacao Diagrama do médulo 1756-0F8H

N/
> 1 Saida de tensdo
veuT-4 Q| X ||vour-o— XMTRT
42 | 3
6 | 5
RTN ® ® RTN
8 | 7
VOUT-5 ® ® VOUT-1
0] 9
IOUT-5 ® ® IOUT-1
VOUT-6 é é VOUT-2 Saida da corrente
14 [ 13 XMTR2
IoUT-6 ® ® IOUT-2
16 [ 15
RTN ® ® RTN
18 | 17
VOUT-7 ® ® VOUT-3
20 | 19
IOUT-7 ® ® IOUT-3
N
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Uso de b|oqueio de modulo e Eigura 27 mostra o médulo diagrama do circuito de saida.
diagramas de circuito de

saida

112

Conversor

250Q

Figura 27 — Diagrama do circuito de saida de 1756-OF8H
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1756-1F8H Relatorio de
status e falha do modulo

Tabela 53 — Tags de 1756-0F8H que podem ser analisados em ldgica ladder

para andlise das condi¢oes de falha.

Os médulos 1756-OF8H transmitem de formas multiplas os dados de status e
de falha para o controlador com os dados do canal. Os dados de falha siao
organizados de modo que se permita escolher o nivel de granularidade desejado

Trés niveis de tags trabalham juntos para fornecer um grau crescente de
detalhes como a causa especifica das falhas no médulo.

Tabela 53 lista os tags que podem ser analisados em 16gica ladder para indicar

quando ocorreu uma falha.

Tag Descricao Nome da tag Nome da tag
Analégica e PV HART Analégica e HART por Canal®")

Palavra de falha de médulo | Esta palavra fornece o relatdrio de resumo de falha. FalhasMédulo FalhasMédulo
Palavra de falha do canal | Esta palavra fornece o relatdrio de falha de comunicacdo e FalhasCanal FalhasCanal

grampo. (anxFalha (Canxfalha
Tags de status do canal Essas palavras fornecem o limite do canal individual, o status | CanxStatus (anx.StatusDispositivo

de retencdo, de fio aberto, da rampa e as falhas de calibragéo. Canx.StatusDispositivo.StatusAlarme
Falhas de HART Isso fornece o status de comunicagao HART. FalhasHART, CanxFalhaHART Canx.StatusDispositivo.FalhaHART
Status do dispositivo HART | Proporciona a integridade do dispositivo de campo HART. HART.CanxStatus do Dispositivo | Canx.StatusDispositivo.StatusDispositivoCampo

(1) Disponivel apenas para 1756-0F8H versao do firmware 2.001.
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Relatorio de falhas do Figura 28 oferece uma visao geral do processo de relatério de falhas.

modulo 1756-0F8H

Figura 28 — Relatdrio de falhas do médulo 1756-0F8H

Quando o mddulo esta sendo calibrado, todos os

Falhas do médulo bits na palavra de falha do canal sdo ativados.
6,5, 4, e 0 ndo sao usados para relatdrio de falhas
7 6 5 4 3 2 1 0
Analog StatusPronto |  (Calibragdo FalhaCal
FalhaGrupo atualizado
* A
Se ativado, qualquer bit na palavra de falha do canal, também ativa
Falhas do canal o bit de falha do grupo analdgico na palavra de falha do médulo.
Uma falha de A A 4 A A A A A
calibragdo de
canal ativa afalha 8 7 6 5 4 3 2 1 0
de calibragdo na SaidaMalha (an7Falha | Can6Falha | Can5Falha (an4Falha (an3Falha (an2Falha | CanTFalha (anOFalha
palavra de falha Falha
do médulo. T
7 6 5 4 3 2 1 0
FiacdoAberta NotA FalhaCal Espera Rampa LLimite HLimite
Nimero Alarme Alarme Alarme Cano0
41519
Tags de status do canal
Um conjunto de tags para cada canal As condicdes Nao é nimero, Retencao de saida e
L Alarme de rampa nao acionam bits adicionais.
0 bit 6 ndo é usado

Vocé deve monitora-los aqui.
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Bits de palavra de falha do médulo

Os bits nessa palavra fornecem o nivel mais alto de deteccao de falhas. Uma
condi¢io diferente de zero nesta palavra revela que existe uma falha no médulo.
Pode-se examinar mais abaixo para isolar a falha.

Tabela 54 lista tags que sao encontrados na palavra de falha do médulo.

Tabela 54 — Tags encontrados na palavra de falha do médulo 1756-0F8H

Tag Descri¢ao Nome da tag

Falha do grupo analdgico | Este bit é ativado quando qualquer bit na palavra de falha | FalhaGrupoAnalog
do canal é ativado.

(alibracdo Este bit é ativado quando qualquer canal estiver sendo (alibracdo
calibrado. Quando este bit é ativado, todos os bits na
palavra de falha do canal sdo ativados.

Falha de calibracdo Este bit é ativado quando qualquer bit de Falha de FalhaCal
calibracdo do canal individual for ativado.

Bits de palavra de falha do canal

Durante a opera¢io normal do médulo, os bits de palavra de falha de canal sao
ativados se qualquer um dos respectivos canais tiver um Alarme de limite Alto

ou Baixo ou uma condi¢io de Fio interrompido (configuragio de 0 220 mA ou
4220 apenas). Ao usar a palavra de falha do canal, o médulo 1756-OF8H usa
bits 0 a 7. Marcar essa palavra para uma condi¢ao nio zero ¢ uma maneira facil

de verificar essas condi¢des em um canal.

Tabela 55 lista as condigoes que definem todos os bits de palavra de falha de

canal.

Tabela 55 — Condicoes de 17561F16IH que definem todos os bits da palavra de falha do canal

Esta condicao ativa todos os bits de palavra | E faz com que 0 médulo mostre as seguintes
de falha do canal informacdes nos bits da palavra de falha do canal

Um canal esta sendo calibrado 16#00FF

Uma falha de comunicacdo ocorreu entre o mddulo | T#FFFF
e seu controlador proprietario

Sua l6gica monitora o bit de falha do canal para uma saida especifica nas
seguintes condigoes:

e Vocé habilita a fixagao de saida

¢ Quando verificando uma condigio de fio interrompido (configuragio 0
220 mA apenas)

e E preciso saber se 0 mdédulo de saida nao estd se comunicando com o
controlador

Sua légica pode usar o bit em Falhas de canal, por exemplo, Can2Falha, para

realizar a¢des de recuperacio de falhas, como sinalizar CVFalha em um bloco
de funcao PIDE.
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Tags de status do canal

Qualquer uma das palavras de status do canal (oito palavras para médulos
1756-OF8H), uma para cada canal, exibe uma condicio diferente de zero se
esse canal especifico falhou. Alguns destes bits ativam bits em outras palavras de

falha.

Quando os bits de Alarme de limite Alto ou Baixo (CanxHLimiteAlarme ou
CanxLLimite Alarme) estiverem ativados em qualquer uma das palavras, o bit
apropriado serd ativado na palavra de falha de canal.

Quando o bit de falha de calibragao (falha de chamada) ¢ ativado em qualquer
uma das palavras, o bit de falha de calibragao (bit 11) é ativado na palavra de
falha de médulo. Tabela 56 A tabela lista as condigdes que ativa cada um dos
bits da palavra.

Tabela 56 — Condicoes de 1756-0F8H que definem cada um dos bits da palavra“)

Tag (palavras de status) Bit Evento que ativa este tag

(anxFiacdoAberta 7 0 bit é ativado somente se a faixa de saida configurada for 0 a 20 mA ou 4 a 20 mA. 0 circuito tornar-se aberto devido a

Canx.StatusDispositivo. FiagioAberta uma falha no cabo ou for cortado quando a saida que estiver sendo acionada estiver acima de 0,1 mA. 0 bit permanece
ativo até que o cabo correto tenha sido restaurado.

CanxNaoENimero? 5 0 bit é ativado quando o valor de saida recebido do controlador for NaoENimero (o valor IEEE NAN). O canal de saida

Canx.StatusDispositivo.NaoENtmero retém seu estado mais recente.

(CanxCalFault 4 Este bit é ativado ao ocorrer um erro durante a calibracdo. Este bit também ativa o bit apropriado na palavra de falha do

Canx.StatusDispositivo.FalhaCal canal.

(aansperam 3 0 bit é ativado quando o canal de saida estiver em espera. O bit reinicializa quando o valor de saida do modo de operacao

Canx.StatusDispositivo.Espera solicitado estiver dentro de 0,1% do fundo de escala do valor de eco da corrente.

CanxAIarmeRampa(z) 2 Este bit é definido quando a taxa de mudanga solicitada do canal de saida excede o parametro solicitado da taxa de

Canx.StatusDispositivo.AlarmeRampa rampa méxima configurada. Ele permanece energizado até que a saida alcance seu valor alvo e a aceleragdo em rampa
pare. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até que seja destravado.

CanxLLimiteAlarme 1 Este bit é ativado quando o valor de saida solicitado estiver abaixo do valor do limite baixo configurado. Ele permanece

Canx.StatusDispositivo.LLimiteAlarme energizado até que a saida solicitada estiver acima do limite baixo. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até
que seja destravado.

CanxHLimiteAlarme 0 Este bit é ativado quando o valor de saida solicitado estiver acima do valor do limite alto configurado. Ele permanece

Canx.StatusDispositivo.HLimiteAlarme

energizado até que a saida solicitada estiver abaixo do limite alto. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até
que seja destravado.

(1) 0bit 6 ndo é usado.

(2)  Esse bit ndo define bits adicionais em qualquer nivel superior.
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Tipos de dados definidos pelo
moédulo, médulo 1756-0F8H

Tabela 57 a Tabela 62 descreve os tipos de dados definidos pelo médulo do
modulo 1756-OF8H e inclui informagées sobre os tags de configuracio,
entrada e saida.

Os tags disponiveis dependem do formato de dados de entrada selecionado,

conforme mostrado em Tabela 57.

Tabela 57 - Opcéo e tags de dados de entrada de 1756-0F8H

Opcao de dados de entrada | Tag Tipo definido de mddulo principal Subtipo usado pelo tipo principal
Somente analdgico Configuragdo AB:1756_0F8H:C:0 AB:1756_0F8H_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_0F8H_Analog:1:0 Nenhuma
Saida AB:1756_0F8H:0:0 Nenhuma
Analdgico e PV HART Configuracdo AB:1756_0F8H:C:0 AB:1756_0F8H_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_0F8H_HARTPV:I:1 AB:1756_0F8H_HARTData:l:1
AB:1756_0F8H_HARTStatus_Struct:l:1
Saida AB:1756_0F8H:0:0 Nenhuma
Analdgico e HART por canal Configuragao AB:1756_0F8H:C:0 AB:1756_0F8H_(CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_0F8H_AnalogHARTbyChannel:1:0 AB:1756_0F8H_HARTDataAll_Struct:l:0
AB:1756_0F8H_HARTStatusAll_Struct:|:0
Saida AB:1756_0F8H:0:0 Nenhuma

Configuracao

Tabela 58 descreve o tags de configuragio do médulo 1756-OF8H disponiveis.

Tabela 58 - Tags de configuracao de 1756-0F8H (AB:1756_0F8H:C:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢dao
ProgParaFalhakn BOOL Decimal
(anConfig (Can 0a Can7) AB:1756_0F8H_CanConfig_Struct:C:0
Rampa para falha BOOL Decimal ConfigBits:9.
RampaParaProg BOOL Decimal ConfigBits:8.
RampaParaOperacdo BOOL Decimal ConfigBits:7.
ModoProg BOOL Decimal ConfigBits:6.
ModoFalha BOOL Decimal ConfigBits:5.
BloqueioAlarmeLimite BOOL Decimal ConfigBits:4.
BloqueioAlarmeRampa | BOOL Decimal ConfigBits:3.
AlarmeDesativado BOOL Decimal ConfigBits:2.
EspereParalniciar BOOL Decimal ConfigBits:1.
HARTEn BOOL Decimal ConfigBits:0, HART habilitado.
TipoDeFaixa INT Decimal 0=0a20mA.
1=4a20mA.
TaxaRampaMax REAL Ponto flutuante
ValorFalha REAL Ponto flutuante
ValorProg REAL Ponto flutuante
SinalBaixo REAL Ponto flutuante | Valor atual mais baixo para escala das unidades de engenharia. 0 valor padrao é 4 mA. Deve ser menor que SinalAlto
emaior ou igual a faixa de entrada minima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais
informagoes.
SinalAlto REAL Ponto flutuante | Valor atual mais alto para escalonamento das unidades de engenharia. O valor padrdo é 10 mA. Deve ser maior que
SinalBaixo e menor ou igual a faixa de entrada méaxima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153
para mais informages.
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Mddulo de saida analdgica HART 1756-0F8H

Tabela 58 — Tags de configuracao de 1756-OF8H (AB:1756_0F8H:(:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
BaixaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalBaixo.
Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagges.
AltaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalAlto.
Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagges.
LimiteBaixo REAL Ponto flutuante | O sinal de saida é bloqueado nesse valor em unidades de engenharia, mesmo que CanODados seja menor do que
isso.
LimiteAlto REAL Ponto flutuante | 0 sinal de saida é bloqueado nesse valor em unidades de engenharia, mesmo que Can0Dados seja maior do que isso.
(alBias REAL Ponto flutuante | Offset do sensor em unidades de engenharia adicionado ao sinal medido antes de informar Can0.Dados.
TempoLimiteManuseio INT Decimal Segundos para manter a resposta de uma solicitacao de servico de transferéncia HART antes de descartar;
Passthrough recomenda-se sequndos.
15 segundos recomendados.
FreqPassthrough_14 BOOL Decimal Seleciona a diretriz para enviar mensagens de transferéncia (Pass-through) HART.
Consulte Configuracdo de Pass-through, relacdo e prioridade (Mddulos de saida) na pdgina 161.
FreqPassthrough_15 BOOL Decimal v i "9 (0 & prion (Mody ida) n2 pagi

Appenas analdgico

Tabela 59 descreve o tags de entrada disponiveis no formato de dados somente
analdgico.

Tabela 59 — Tags de entrada de 1756-0F8H — somente analdgico (AB:1756_0F8H_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
FalhasCanal INT Bindrio FalhasCanal.x Indica falha de comunicagdo ou condicdo de falha do CanxStatus. (bits 9 a 15 ndo utilizados).
CanxFalha (Can 0 a Can7) BOOL Decimal Indica uma falha de canal no canal x.
FalhaSaidaMalha BOOL Decimal Esta é uma falha de hardware em que 0 médulo detectou que a fonte de alimentagdo no lado isolado (analégico) da
placa falhou (sem energia). Ndo entra em nenhum outro bit. 0 indicador de status OK é definido em vermelho sdlido.
FalhasHART SINT Bindrio
(CapxFalhaHART BOOL Decimal FalhaHART.x
Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canal x. Exemplos sdo HART nao habilitado,
dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicacéo HART devido ao ruido.
Essas condicdes do Status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos:
falha do dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.
FalhasMédulo SINT Bindrio
FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMadulo.1) Calibragao do médulo 1756-0F8H falhou.
(alibragdo BOOL Decimal (StatusMddulo.2) Calibragdo em andamento.
FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMédulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).
(CanxStatus (Can 0 a Can7) SINT Bindrio Indica vérios alarmes no sinal analdgico. Também define CanxFalha para sobrefaixa, subfaixa e FalhaCal.
CanxHLimiteAlarme BOOL Decimal (CanxStatus.0) 0 sinal de saida analdgico esta sendo limitado pelo valor CanConfig.LimiteAlto. Se
CanConfig.BlogueioAlarmeLimite for 1, 0 alarme é retido até que seja redefinido explicitamente.
CanxLLimiteAlarme BOOL Decimal (CanxStatus.1) 0 sinal de saida analdgico esta sendo limitado pelo valor CanConfig.LimiteAlto. Se
CanConfig.BlogueioAlarmeLimite for 1, 0 alarme é retido até que seja redefinido explicitamente.
CanxAlarmeRampa BOOL Decimal (CanxStatus.2) A taxa de variacao no CanxDados excede CanConfig.TaxaRampaMax.
A alteracao no CanxDados dividida pelo periodo RPI determina a taxa de alteracao. Assim, se uma mudanca de
degrau no Canx ndo puder ser alcancada através do TaxaRampaMax definido dentro de um RPI, CanxAlarmeRampa é
configurado para 1. Se CanConfig.BloqueioAlarmeRampa for 1, CanxAlarmeRampa permanece definido até que seja
explicitamente redefinido usando a mensagem CIP, mesmo que a condicdo volte ao normal.
A mensagem CIP pode ser enviada através de instru¢oes MSG no controlador Logix ou na caixa de didlogo Limite de
propriedades do médulo na aplicagdo Logix Designer.
(CanxEspera BOOL Decimal (CanxStatus.3) Canal segurando seu Gltimo valor de saida, esperando que o controlador corresponda ao valor,
indicando que a inicializagao suave do malha de controle esté completa.
(CanxFalhaCal BOOL Decimal (CanxStatus.4) Falha durante a calibracao do canal 0.
CanxNaoENtmero BOOL Decimal (CanxStatus.5)
CanxDados ndo é um nimero de ponto flutuante vélido.
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Tabela 59 — Tags de entrada de 1756-0F8H — somente analdgico (AB:1756_0F8H_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
(CanxFiacaoAberta BOOL Decimal (CanxStatus.7) Valido apenas no modo atual (exemplo 4 a 20 mA). 1indica que nenhuma corrente estd passando,

provavelmente devido ao circuito aberto.

(CanxDados (Can 0a (an7) REAL Ponto 0 valor analdgico realmente é gerado em unidades de engenharia. Isso pode ser diferente do tag de saida CanxDados

flutuante se 0 valor exceder o LimiteBaixo ou LimiteAlto, aplicado um TaxaRampaMax, estd sendo mantido para inicializacdo

ou o controlador em modo de falha ou programa.

RegistroHoraDataCST DINT[2] | Decimal Registro de data e hora do sistema coordenado de 64 bits em microssegundos da tltima atualizacao de saida. Base de
tempo sincronizada com outros médulos no rack.

RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora de 16 bits em milissegundos. Base de tempo local no médulo 1756-0F8H.

Analagico e PV HART

Tabela 60 descreve o tags de entrada disponiveis no formato de dados analédgico
¢ PVHART.

Tabela 60 — Tags de entrada de 1756-0F8H — somente analdgico (AB:1756_0F8H_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

Falhas do canal INT Bindrio (bits 9 a 15 ndo utilizado)

(anxFalha BOOL Decimal FalhasCanal.x Indica falha de comunicacéo ou condico de falha do CanxStatus.

FalhaSaidaMalha BOOL Decimal FalhasCanal.8, Esta é uma falha de hardware em que o mddulo detectou que a fonte de alimentagao no lado
isolado (analdgico) da placa falhou (sem energia). N&o entra em nenhum outro bit. 0 indicador de status OK é
definido em vermelho sélido.

FalhasHART SINT Bindrio

CapxFalhaHART BOOL Decimal FalhaHART.x
Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canal x.

Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido.
Essas condicdes do Status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos:
falha do dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

FalhasMédulo SINT Bindrio

FalhaCal BOOL Decimal FalhasMédulo.1 Calibragdo do médulo 1756-0F8H falhou.

(alibracao BOOL Decimal FalhasMédulo.2 Calibracdo estd em andamento.

StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal FalhasMddulo.3 0 médulo coletou o status do dispositivo adicional atualizado do comando 48 HART. Esse status
pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C. Para obter mais informacdes sobre esse
servico, consulte Leitura do status adicional (Cddigo de servico = 16#4C) na pdgina 181.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal FalhasMédulo.7 Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).

CanxStatus (Can0 a Can7) SINT Bindrio Indica vdrios alarmes no sinal analdgico. Também define CanxFalha para sobrefaixa, subfaixa e FalhaCal.

CanxHLimiteAlarme BOOL Decimal (CanxStatus.0 0 sinal de saida analdgico estd sendo limitado pelo valor CanConfig.LimiteAlto. Se
(CanConfig.BloqueioAlarmeLimite for 1, 0 alarme é retido até que seja redefinido explicitamente.

CanxLLimiteAlarme BOOL Decimal (CanxStatus.1 0 sinal de saida analdgico estd sendo limitado pelo valor CanConfig.LimiteAlto. Se
(CanConfig.BloqueioAlarmeLimite for 1, 0 alarme é retido até que seja redefinido explicitamente.

CanxRampAlarm BOOL Decimal CanxStatus.2 A taxa de variagdo no CanxDados excede CanConfig.TaxaRampaMéx.

A alteragdo no CanxDados dividida pelo periodo RPI determina a taxa de alteracdo. Assim, se uma mudanca de
degrau no Canx ndo puder ser alcancada através do TaxaRampaMax definido dentro de um RPI,
(CanxAlarmeRampa é definido para 1.

Se CanxBloqueioAlarmeRampa for 1, entdo CanxAlarmeRampa permanece definido até que seja explicitamente
redefinido usando a mensagem CIP, mesmo que a condicdo volte ao normal. Esta mensagem pode ser enviada a
partir da instru¢do MSG no controlador Logix ou da caixa de didlogo Limite de propriedades do médulo do
Studio 5000°.

CanxEspera BOOL Decimal CanxStatus:3 Canal segurando seu Gltimo valor de saida, esperando que o controlador corresponda ao valor,
indicando que a inicializagdo suave do malha de controle estd completa.

CanxFalhaCal BOOL Decimal (anxStatus:4 Falha durante a calibraao do canal.

CanxNaoENimero BOOL Decimal (anxStatus:5
CanxDados ndo é um nimero de ponto flutuante valido.
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Tabela 60 — Tags de entrada de 1756-0F8H — somente analdgico (AB:1756_0F8H_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao

(CanxFiacaoAberta BOOL Decimal (CanxStatus:7 Valido apenas no modo atual (exemplo 4 a 20 mA). 1indica que nenhuma corrente estd passando,
provavelmente devido ao circuito aberto.

CanxDados REAL Ponto 0 valor analégico realmente é gerado em unidades de engenharia. Isso pode ser diferente do tag de saida
flutuante CanxDados se o valor exceder o LimiteBaixo ou LimiteAlto, aplicado um TaxaRampaMax, estd sendo mantido para
inicializacdo ou o controlador em modo de falha ou programa.

RegistroHoraDataCST DINT[2] | Decimal Registro de data e hora do sistema coordenado de 64 bits em microssegundos da tltima atualizacao de saida. Base
de tempo sincronizada com outros modulos no rack.

RegistroHoraDataRol INT Decimal Registro de data e hora de 16 bits em milissegundos. Base de tempo local no médulo 1756-0F8H.

HART AB:1756_0F8H_HARTData:I:1, Contém a integridade do dispositivo de campo e as varidveis de processo dindmicas HART.

Isso se aplica a AB: 1756_0F8H_HARTPV:I:1 somente; Para obter detalhes sobre o que aparece nas varidveis, consulte o Tipos de dados
definidos pelo médulo: tabela AB: 1756_OF8H_HARTData: I:1

(anxStatusDispositivo AB:1756_0F8H_HARTStatusAll_Struct:|:1, Informacdo do status do dispositivo HART.
(Can0a Can7)
Inic BOOL Decimal Procurando ou inicializando o dispositivo HART.
Se esse valor for 0 e Falha for 1, entdo o HART ndo estd habilitado neste canal.
Se ambos forem 1, entdo 1756-0F8H estd enviando mensagens HART para tentar estabelecer comunicagdo com o
dispositivo HART.

FALHA BOOL Decimal Falha de comunicagao HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART ndo habilitado.

Se esse bit for 1, nenhum dos outros dados na parte HART do tag de entrada é vdlido.
(HART.PVStatus também esté definido em 0 para indicar isso).

MsgPronta BOOL Decimal A resposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) estd pronta para o servico de consulta.

FalhaCorrente BOOL Decimal A medicdo de corrente analdgica néo corresponde a corrente que o dispositivo de campo informou sobre a rede
HART.

ConfiguracdoAlterada BOOL Decimal A configuraco do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagdes de configuracdo do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo 1756-0F8H via CIP MSG ObterlnfoDispositivo, que limpa esse bit.

(6digoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicagdo HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente. Consulte C6digo de
resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informagdes.

StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo
HART. Consulte Definicdes da mdscara de bits do status do dispositivo de campo na pagina 228 para mais
informacdes.

PVForaDoLimite BOOL Decimal A varidvel principal estd além do limite operacional.

VaridvelForaDoLimite BOOL Decimal Uma varidvel de dispositivo que ndo estd mapeada para PV estd fora dos limites operacionais.

CorrenteSaturada BOOL Decimal A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais.

CorrenteFixa BOOL Decimal A malha de corrente estd sendo mantida em um valor fixo e ndo estd respondendo as variagdes do processo.

MaisStatus BOOL Decimal Mais informagdes de status estdo disponiveis através do comando 48, informagao “Leitura do status adicional”.

PartidaAFrio BOOL Decimal Ocorreu uma falha de energia ou reinicializacdo do dispositivo.

Mudou BOOL Decimal Foi executada uma operacdo que alterou a configuragao do dispositivo.

Mau funcionamento BOOL Decimal 0 dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operacdo do dispositivo.

ExtStatusDispositivo SINT Binario Status estendido do dispositivo (do HART cmd9).

Manutencao necesséria BOOL Decimal Manutencdo necesséria.

AlertaVaridvelDispositivo | BOOL Decimal 0 dispositivo relata problema com alguma medida.

EnergiaBaixa BOOL Decimal Energia baixa.

CanxPV REAL (anal x Valor de PV HART.
CanxsV REAL Canal x Valor de SV HART.
CanxTV REAL (anal x Valor de TV HART.
CanxFV REAL Canal x Valor de FV HART.
CanxPVStatus SINT Status de PV HART do canal x, consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informacdes.
CanxSVStatus SINT Status de SV HART do canal x, consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informagdes.
CanxTVStatus SINT Status de TV HART do canal x, consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informagdes.
CanxFVStatus SINT Status de FV HART do canal x, consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pégina 234 para mais informagdes.
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Analdgico e HART por canal

Tabela 61 - Tags de entrada de 1756-0F8H — Analdgico e HART por canal (AB:1756-0F8H_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao
FalhasCanal INT Binario (bits 9 a 15 ndo utilizados).
(apxFalha (Can0 a Can7) BOOL FalhasCanal.0 a FalhasCanal.7
FalhaSaidaMalha BOOL Decimal (FalhasCanal.8) Esta é uma falha de hardware em que o médulo detectou que a fonte de alimentacdo no lado
isolado (analdgico) da placa falhou (sem energia). N&o entra em nenhum outro bit. O indicador de status OK é
definido em vermelho sélido.
FalhasMédulo SINT Bindrio
FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMédulo.1) Calibragao do mddulo 1756-0F8H falhou.
(alibracdo BOOL Decimal (FalhasMddulo.2) Calibragao estd em andamento.
StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (FalhasMédulo.3) 0 médulo coletou o status do dispositivo adicional atualizado do comando 48 HART.
Esse status pode ser recuperado usando o servico Leitura do status adicional, 16#4C.
Para obter mais informacdes sobre esse servigo, consulte Leitura do status adicional (Codigo de servico = 16#4()
na pagina 181.
FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu falha em algum canal (qualquer um de FalhasCanal).
(Canx (Can0 a Can7) AB:1756_0F8H_HARTDataAll_Struct:I:00, dados analdgicos e HART do canal 0.
Dados REAL Ponto Valor analdgico em unidades de engenharia.
flutuante
StatusDispositivo AB:1756_OF8H_HARTStatusAll_Struct:I:0, Informagao do status do dispositivo HART do canal 0.
InicHART BOOL Decimal Procurando ou inicializando o dispositivo HART.
Se esse valor for 0 e Falha for 1, entdo o HART ndo estd habilitado neste canal.
Se ambos forem 1, entdo 1756-0F8H esta enviando mensagens HART para tentar estabelecer comunicagdo com o
dispositivo HART.
FalhaComunHART BOOL Decimal Falha de comunicacdo HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART ndo habilitado.
Se esse bit for 1, nenhum dos outros dados na parte HART do tag de entrada é vélido.
(HART.PVStatus também esté definido em 0 para indicar isso.)
MsgPronta BOOL Decimal Aresposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) esta pronta para o servio de consulta.
FalhaCorrente BOOL Decimal A medicdo de corrente analdgica ndo corresponde a corrente que o dispositivo de campo informou sobre a rede
HART.
ConfiguracdoAlterada BOOL Decimal A configurado do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagdes de configuracdo do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo 1756-0F8H via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.
FiacdoRompida BOOL Decimal Indica que a corrente ndo estd passando através do mddulo conforme o esperado. Fiacdo rompida, remogao do
RTB, ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.
FalhaHART BOOL Decimal Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canalx.
Exemplos sdo HART ndo habilitado, dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicagdo HART devido ao ruido.
Essas condicdes do status do dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos:
0 mau funcionamento do dispositivo, PV fora dos limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.
(6digoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicacdo HART ou c6digo de resposta de uma resposta HART recente.
Consulte Cdigo de resposta e status do dispositivo de campo na pagina 227 para mais informagdes.
StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo
HART.
Consulte Definicoes da méscara de bits do status do dispositivo de campo na pégina 228 para mais informagdes.
PVForaDoLimite BOOL Decimal Avaridvel principal estd além do limite operacional.
VaridvelForaDoLimite BOOL Decimal Uma varidvel de dispositivo que ndo estd mapeada para PV esta fora dos limites operacionais.
CorrenteSaturada BOOL Decimal A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais.
CorrenteFixa BOOL Decimal A malha de corrente estd sendo mantida em um valor fixo e ndo estd respondendo as variagdes do processo.
MaisStatus BOOL Decimal Mais informagdes de status estdo disponiveis através do comando 48, informacdo “Leitura do status adicional”.
PartidaAFrio BOOL Decimal Ocorreu uma falha de energia ou reinicializacao do dispositivo.
Mudou BOOL Decimal Foi executada uma operaco que alterou a configuragdo do dispositivo.
Mau funcionamento BOOL Decimal 0 dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operacéo do dispositivo.
(anStatus SINT Bindrio Indica vérios alarmes no sinal analdgico. Também define CanxFalha para sobrefaixa, subfaixa e FalhaCal.
HLimiteAlarme BOOL Decimal (an0.StatusDispositivo.CanStatus:0 O sinal de saida analdgico estd sendo limitado pelo valor

CanConfig.LimiteAlto. Se CanConfig.BloqueioAlarmeLimite for 1, 0 alarme é retido até que seja redefinido
explicitamente.
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Tabela 61 - Tags de entrada de 1756-0F8H — Analdgico e HART por canal (AB:1756-0F8H_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao
LLimiteAlarme BOOL Decimal (an0.StatusDispositivo.CanStatus:1 0 sinal de saida analdgico estd sendo limitado pelo valor
(anConfig.LimiteBaixo. Se CanConfig.BloqueioAlarmeLimite for 1, 0 alarme é retido até que seja redefinido
explicitamente.
AlarmeRampa BOOL Decimal (anStatus:2 Taxa de variacdo em Can0.Dados excedem Can0Config.TaxaRampaMéx.
A alteracao em Can0.Dados dividida pelo periodo RPI determina a taxa de alteracao. Assim, se uma mudanca de
degrau no Can0.Data ndo puder ser alcancada através do Can0Config.TaxaRampaMax configurado dentro de um
RPI, entdo Can0.StatusDispositivoAlarmeRampa € definido para 1. Se Can0Config.BloqueioAlarmeRampa for 1,
entdo Can0.StatusDispositivoAlarmeRampa permanece definido até que seja explicitamente redefinido usando a
mensagem CIP, mesmo que a condicdo volte ao normal. Esta mensagem CPI pode ser enviada a partir da instrucao
MSG no controlador Logix ou da caixa de didlogo Logix Designer Limite de propriedades do mddulo.
Espera BOOL Decimal (apStatus:3 Canal segurando seu dltimo valor de saida, esperando que o controlador corresponda ao valor,
indicando que a inicializagdo suave do malha de controle estd completa.
FalhaCal BOOL Decimal (anStatus.4 Falha durante a calibracdo do canal 0.
NaoENdimero BOOL Decimal (anStatus:5
(an0.Data nao é um ndmero de ponto flutuante valido.
FiacdoAberta BOOL Decimal (anStatus:7
Vdlido apenas no modo atual (exemplo 4 a 20 mA). 1indica que nenhuma corrente esté passando, provavelmente
devido ao circuito aberto.
ExtStatusDispositivo SINT Bindrio Status estendido do dispositivo (do HART cmd9)
Manutencdo necessdria BOOL Decimal Manutencdo necessdria.
AlertaVaridvelDispositivo | BOOL Decimal 0 dispositivo relata problema com alguma medida.
EnergiaBaixa BOOL Decimal Energia baixa.
PV REAL Ponto Valor principal. Este o mesmo valor sinalizado no canal analdgico e é a medida mais importante feita por este
flutuante dispositivo.
SV REAL Ponto Valor secundario.
flutuante
v REAL Ponto Valor tercidrio.
flutuante
Fv REAL Ponto Valor quaterndrio.
flutuante
PVStatus SINT Hex Status principal.
16#C0 = Conectado.
16#00 = Nao conectado.
SVStatus SINT Hex Status secundario.
16#C0 = Conectado.
16#00 = Néo conectado.
TVStatus SINT Hex Status tercidrio.
16#C0 = Conectado.
16#00 = Ndo conectado.
FVStatus SINT Hex Status quaterndrio.
16#C0 = Conectado.
16#00 = Néo conectado.
RegistroHoraDataCST DINT[2] | Hex Tempo de sistema.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Tempo de 15 bits a partir da inicializacao/reinicializacao em milissegundos.

Saida

Tabela 62 descreve o tags de saida do médulo 1756-OF8H disponiveis.
Tabela 62 — Tags de configuracao de 1756-OF8H (AB:1756_0F8H:(:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
CanxDados (Can0 a Can7) REAL Ponto flutuante | Valor em unidades de engenharia para saida no sinal analdgico do canal x.
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(alibragdo do médulo 133
Tipos de dados definidos pelo médulo, médulo 1756-0F8IH 134
Recursos do modulo O médulo 1756-OF8IH possui os seguintes recursos:

Qito canais de saida controlaveis individualmente com um modem
HART individual por canal

Interface de transferéncia (Pass-through) HART
Duas faixas de safda: (0220 mA, 4220 mA)
Digitalizagao automdtica das varidveis HART (PV, SV, TV, FV)

Opgao para configurar automaticamente um dispositivo HART com o
valor de atenuagao PV especificado pelo usudrio, os valores de faixa
superior ¢ inferior de PV, a fun¢ao de transferéncia de PV e o c6digo de

unidades PV

Escreve interface de varidveis HART para algumas varidveis

Escala de dados de saida

Data e hora

Dados de saida de ponto flutuante

Rampa (faixa de limitagio)

Opgio de quatro formatos de dados

¢ Somente anal6gico

e Analdgico e PV HART

¢ Analdgico e HART por canal com Configurar dispositivo HART =
Sim

e Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Nao

Calibragio de usuério via mensagem CIP ou palavra de saida

Resolugao de 15 bits ou 16 bits

Retengio para inicializagio

Detecgao de fio interrompido

Limite de alarmes de fixacao

Eco de dados
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Formatos de dados

O formato de dados determina quais valores estao incluidos no tag de entrada
do mdédulo e os recursos que estio disponiveis para sua aplicagio. Selecione o
formato de dados na guia Geral da aplicagao Studio 5000 Logix Designer”. Os
formatos de dados a seguir estao disponiveis para o médulo 1756-OF8IH.

Formato de Descri¢ao
dados
Valores Status Varidveis de Dadosanaldgicos | Configurar o
do sinal analdgico | processo eHARTdecada | dispositivo
analdgico secunddrias e canal agrupados | HART
integridade do em tags
dispositivo HART
Somente X X
analégico
AnalégicoePV | X X X
HART
Analdgico e X X X X
HART por canal,
Configurar
dispositivo
HART = Nao
Analdgico e X X X X X
HART por canal,
Configurar
dispositivo
HART = Sim

Escolha Analoge HART PV se preferir que os elementos de sua tag sejam
organizados de forma semelhante aos médulos de entrada analdgica nao-
HART. Com esta selecao, os valores analdgicos para todos os canais agrupados
perto do final do tag. Esta formato facilita a visualizagio de todos os oito
valores analdgicos a0 mesmo tempo.

Escolha Analog e HART por Canal se preferir Status, Valor Analdgico, e Status
do Dispositivo para cada canal estar junto no tag. Esta disposi¢ao facilita a
visualizagio de todos os dados relacionados a um dispositivo de campo.
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Estado de energizacao

Na energizagao, as saidas do mddulo 1756-OF8IH sao ajustadas para o estado
de reinicializagao (0 mA) até que os diagndsticos e a configuragio do médulo
estejam completos. As saidas sdo definidas nos seus valores de programa

configurados (CanConfig.ValorProg).

Estado de saida de modo de falha

Vocé pode escolher o estado de saida a ser usado quando o médulo entra no

modo de falha:
e Manter o ultimo status

e Valor definido pelo usudrio (pode escolher ou para rampa até um valor
especificado ou para mudar imediatamente para esse valor)

Rampa (limitando a faixa)

A aceleragao em rampa limita a velocidade em que um sinal de saida analdgica
pode mudar. Este recurso evita transi¢oes rdpidas na saida que danificam os
dispositivos que um mddulo de saida controla.

Tabela 63 — Tipos de rampa

Tipos de rampa Descricao

Rampa para operagdo OF8H.

Rampa para program Quando o controlador entra no modo de programa, o valor de saida atual acelera em
rampa para o valor de programa configurado. Se a conexdo com o médulo for
interrompida, o valor do modo programa e a taxa de rampa sdo aplicados.

Rampa para falha Quando ocorre uma falha de comunicagdo, o sinal de saida acelera em rampa para o
valor de falha configurado.

A taxa méxima de mudanca em saidas ¢ expressa em unidades de engenharia
por segundo e chamada de taxa méxima de rampa.

Para obter mais informagoes sobre a taxa de rampa, consulte Capitulo 9,
Configura os mdédulos na aplicacio Logix Designer.
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Retencao para inicializacao

Hold for Initialization faz as saidas manterem o estado atual até que o valor que
o controlador comanda corresponda ao valor no terminal de saida dentro de
0,1% da escala total. Esse recurso ajuda a fornecer uma transferéncia sem carga.

Se a retengao para inicializagao for selecionada, as saidas retém quando
qualquer uma das dessas condigoes ocorrer:

e A conexao inicial ¢ estabelecida apds a ativacio.

e Uma nova conexao ¢ estabelecida depois que ocorrer uma falha de
comunicagao.

e Ha uma transi¢ao do modo de programa para o modo de execugao.

O bit CanxEspera para um canal indica que o canal estd esperando.

Deteccao de cabo interrompido

Esse recurso detecta quando o fluxo de corrente nio estiver presente em
nenhum canal. Pelo menos 0,1 mA de corrente deve estar fluindo da saida para
que a detecgio ocorra.

Quando uma condigao de cabo interrompido ocorrer em qualquer canal, um
bit de status ¢ ativado para aquele canal.

Fixacao/limitacao

Afixagdo limita a saida do modo analégico de forma que eles permanegam em
uma faixa configurada pelo controlador, mesmo quando o controlador
comandar uma saida fora dessa faixa. Esse recurso de seguranga define um valor
de fixacdo alto e um valor de fixacio baixo.

Uma vez que os grampos estao configurados para um canal, os dados do
controlador que excedem os valores do grampo estabelecem um alarme de
limite. A saida transita para esse limite, mas nao para além do valor de grampo
configurado. Por exemplo, uma aplicagio define o grampo superior em um
modulo para 18 mA e o grampo inferior para 4 mA. Se um controlador enviar
um valor correspondente a 19 mA para o médulo, o médulo aplicard apenas
18 mA aos seus terminais de parafuso. O valor do sinal que ¢ aplicado ¢
refletido no campo Input Tag CanxDados.

Os limites de fixagao sao inseridos nas unidades de engenharias.
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Alarmes de limite e de grampo

Esta funcio trabalha diretamente com a fixacao. Quando um médulo receber
um valor de dados do controlador que excede os limites de fixagao, ele aplica
um valor de limite de fixacio para o valor do sinal ¢ envia um bit de status ao
controlador notificando que o valor enviado excede os limites de fixagao. Esta
acao notifica o controlador de que o valor de dados de saida comandado excede
os limites de fixagao.

Por exemplo, se um canal tiver um limite de fixa¢ao de 18 mA, mas recebe
dados para aplicar 19 mA, apenas 18 mA sao aplicados através dos terminais de
parafuso. O mddulo envia um bit de status ao controlador para informé-lo de
que o valor de 19 mA excede os limites de fixagao do canal.

Os alarmes de fixa¢ao podem ser desabilitados ou travados em um por canal. Os
limites de fixa¢do sao inseridos nas unidades de engenharias.

Eco de dados

Data Echo multiplica automaticamente os valores dos dados do canal que
correspondem ao valor analdgico que ¢ aplicado aos terminais de parafuso do
mddulo.

Os dados de falha e status também sao enviados. Se selecionadas no formato de
dados de entrada, as varidveis de processo secunddrio HART e a integridade do
dispositivo também sio enviadas.

Um exemplo ¢ que L.CanxDados ¢ 0 eco de O.CanxDados. Eles podem ser
diferentes devido a Ramp, Clamp ou Espera for Initialization.

O valor do eco ¢ o nivel atual que estd sendo tentado. Se o cabo estiver
desligado ou danificado, a corrente atual pode ser 0.

Configuracao automatica do dispositivo HART

Um dispositivo HART pode ser configurado automaticamente com atenuagio
PV especificada pelo usudrio, limites e unidades de faixa de PV e valores de
funcao de transferéncia de PV. Se habilitada, a configura¢io ocorre quando o
dispositivo estd conectado ou quando o médulo detecta que um dos dois bits
de configuragio estd definido. Existe um bit de configuragao separado para o
valor de atenuagao de PV e outro para valores de faixa superior ¢ inferior de PV,
funcao de transferéncia de PV e unidades de faixa de PV.

Esta opcao s6 estd disponivel com o formato de dados analdgico e HART por
canal com Configurar dispositivo HART = Sim.

Gravar variaveis HART

O mddulo suporta a configuracio de um nimero limitado de varidveis HART
por meio de uso especial da interface de transferéncia (Pass-through). Consulte

Capitulo 10Use uma mensagem CIP para obter dados HART para mais

informacoes.
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Use Figura 29 para ligar o médulo. O médulo 1756-OF8IH possui apenas
saidas da corrente, que usam os pinos do borne denominados IOUT # e

RTN #.

Fiacao do modulo

Para cada saida, a comunicagio HART estd ativa apenas quando estd habilitada

Diagrama do circuito de

na aplicagio Logix Designer.

Figura 29 — Diagrama de fiacdo do médulo 1756-0F8IH

~— Vélvula ou atuador
Ndousado| [ [S]2 1 [S]] |Naousado
louTo S|+ 3 [S]] |loum
RTNO Sls 5 S RTN1
N3o usado ols 7|© Reservado
N3o usado S| 9 e Reservado
louT2 Sl v S]] | B
RTN2 ol 136 RTN3
N&o usado Slie 1509 Nao usado
Nao usado olis 17| Nao usado
10UT4 Ol20 19O 10UT5
RTN4 Sl22 218 RTN5
N3o usado Ol22 23|© Nao usado
Nao usado ©|26 25|9] | |Naousado
louTs Sl2s 27[6[] | luT7
RTN6 Bl 20[S[] |RIN
N3o usado Olz2 31[O[] |Nousado
Nao usado O34 330 Néo usado
N&o usado B3 35/ Nao usado
PN
[ [l

Esta secao mostra o diagrama do circuito de saida do médulo.

saida Figura 30 — Diagrama do circuito de saida de 1756-OF8IH
V((C
T Fonte de
Alimentacao
SPI C
— AD 5420 g
DAC Amplificador > | I - | out
MODEM HART de corrente Protecao M O
0 HART Tx feversa Dispositivo de saida
> Internal Vref x da corrente
1 50~750 Ohm
~ HARTRx
Y
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i O moédulo 1756-OF8IH transmite dos dados de status e de falha para o
Relatorio de status e falha do p
médulo 1756-IFSIH controlador proprietirio/de escuta com os dados de seu canal. Os dados de

falha sao organizados de modo que se permita escolher o nivel de granularidade
desejado para analise das condi¢oes de falha.

Trés niveis de tags trabalham juntos para fornecer um grau crescente de

detalhes como a causa especifica das falhas no médulo.

Tabela 64 lista os tags que podem ser analisados em 16gica ladder para indicar
quando ocorreu uma falha.

Tabela 64 — Tags de 1756-0F8IH que podem ser analisados em ldgica ladder

Tag Descricao Nome da tag Nome da tag
Analdgica e PV HART Analdgica e HART por Canal
Palavra de falha de médulo | Os bits desta palavra sdo definidos quando ocorre uma falha | FalhasMddulo FalhasMédulo

do tipo correspondente em qualquer canal.

Palavra de falha do canal | Esses bits relatam falhas que ocorrem no canal FalhasCanal FalhasCanal
correspondente. (anxFalha (anxFalha
Tags de status do canal Essas palavras fornecem o limite do canal individual, o status | CanxStatus (anx.StatusDispositivo
de retencdo, de fio aberto, da rampa e as falhas de calibracdo. Canx.StatusDispositivo.StatusAlarme
Falhas de HART 0s bits desta palavra mostram o status de comunicacdo HART | FalhasHART, CanxFalhaHART (anx.StatusDispositivo.FalhaHART
para cada canal.
Status do dispositivo HART | Este dado fornece informagdes sobre o dispositivo de campo | HART.CanxStatus do Dispositivo | Canx.StatusDispositivo.StatusDispositivoCampo

HART.
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Relatorio de falhas do médulo 1756-0F8IH
Figura 31 oferece uma visao geral do processo de relatério de falhas.
Figura 31 — Relatdrio de falhas do médulo 1756-0F8IH
Quando o médulo esta sendo calibrado, todos os
Falhas do médulo bits na palavra de falha do canal sdo ativados.
6,5, 4, e 0 ndo sao usados para relatdrio de falhas
7 6 5 4 3 2 1 0
Analog StatusPronto |  (Calibragdo FalhaCal
FalhaGrupo atualizado
* A
Seativado, qualquer bit na palavra de falha do canal, também ativa
Falhas do canal 0 bit de falha do grupo analdgico na palavra de falha do médulo.
Uma falha de A A 4 A A A 4 A
calibracdo de
;al’;]a' g“"a 2 8 7 6 5 4 3 2 1 0
aina de FalhaSaidaMa | Can7Falha (an6Falha (an5Falha (an4Falha (an3Falha (an2Falha (an1Falha (anOFalha
calibragdo na ha
palavra de falha
domédulo. T T T T T T T T

-

7 6 5 4 3 2 1 0
FiacdoAberta |  PVConfig NotA FalhaCal Espera Rampa LLimite HLimite
Falhou Nimero Alarme Alarme Alarme
Tags de status do canal

(um conjunto de tags por canal)

Observacdes:

« As condicdes de NdoENGimero, Espera, AlarmeRampa e PVConfigFalhou ndo definem outros bits; monitore-os aqui.
« Bits0 e 1ndo utilizados se Configurar dispositivo HART = Sim

- Bit 6 ndo utilizado se Configurar Dispositivo HART = Nao
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Bits de palavra de falha do médulo

Os bits nessa palavra fornecem o nivel mais alto de deteccao de falhas. Uma
condi¢io diferente de zero nesta palavra revela que existe uma falha no médulo.
Pode-se examinar mais abaixo para isolar a falha.

Tabela 65 — Tags encontrados na palavra de falha do médulo 1756-0F8IH

Tag Descri¢ao Nome da tag

Falha do grupo analdgico | Este bit é ativado quando qualquer bit na palavra de FalhaGrupoAnalog
falha do canal é ativado.

(alibragdo Este bit é ativado quando qualquer canal estiver sendo | Calibracdo
calibrado. Quando este bit é ativado, todos os bits na
palavra de falha do canal sao ativados.

Falha de calibragdo Este bit é ativado quando qualquer bit de Falha de FalhaCal
calibrago do canal individual for ativado.

Bits de palavra de falha do canal

Durante a operagio normal do mddulo, os bits de palavra de falha de canal sio
ativados se qualquer um dos respectivos canais tiver um Alarme de limite Alto
ou Baixo ou uma condi¢io de Fio interrompido (configuragio de 4220 mA
apenas). Ao usar a palavra de falha do canal, o médulo 1756-OF8IH usa os bits
0a 7. Marcar essa palavra para uma condi¢io nao zero ¢ uma maneira fécil de
verificar essas condi¢des em um canal.

Tabela 66 — Condigoes de 1756-0F8IH que definem todos os bits da palavra de falha do canal

Esta condicao ativa todos os bits de palavra | E faz com que 0 médulo mostre as seguintes
de falha do canal informacdes nos bits da palavra de falha do canal

Um canal esta sendo calibrado 16#00FF

Uma falha de comunicacéo ocorreu entre o mddulo | T#FFFF
e seu controlador proprietario

Monitore o bit de falha do canal de uma saida especifica em légica ladder pelos
seguintes motivos:
e Vocé habilita a fixacao de saida, estd verificando uma condicio de fio
aberto (somente configuragio 4 a 20 mA)
e E preciso saber se 0 médulo de saida ndo estd se comunicando com o
controlador

Sua l6gica pode usar o bit em Falhas de canal, por exemplo, Can2Falha, para

realizar a¢oes de recuperacio de falhas, como sinalizar CVFalha em um bloco

de fun¢ao PIDE.
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Tags de status do canal

Qualquer uma das palavras de status do canal (oito palavras para médulos
1756-OF8IH), uma para cada canal, exibe uma condigao diferente de zero se
esse canal especifico falhou. Alguns destes bits ativam bits em outras palavras de

falha.

Quando os bits de Alarme de limite Alto ou Baixo (CanxHLimiteAlarme ou
CanxLLimiteAlarme) estiverem ativados em qualquer uma das palavras, o bit
apropriado serd ativado na palavra de falha de canal.

Quando o bit de falha de calibragio (chamada de falha) ¢ ativado em qualquer
uma das palavras, o bit de falha de calibragao (bit 11) é ativado na palavra de

falha de médulo. A Tabela 67 lista as condi¢oes que ativa cada um dos bits da

palavra.

Tabela 67 — Condicoes de 1756-0F8IH que definem os bits da palavras de status do canal?, Configura o dispositivo HART = Nao

Tag (palavras de status) Bit Evento que ativa este tag

(anxFiacaoAberta 7 0 bit é ativado somente se o circuito tornar-se aberto devido a uma falha no cabo ou este for cortado, quando a saida que

Canx.StatusDispositivo. FiagioAberta estiver sendo acionada estiver acima de 0,1 mA. 0 bit permanece ativo até que o cabo correto tenha sido restaurado.

CanxNioENdmero 5 0 bit é ativado quando o valor de saida recebido do controlador for NaoENGmero (o valor IEEE NAN). O canal de saida

Canx.StatusDispositivo.NaoENGmero retém seu estado mais recente.

CanxCalFault 4 Este bit é ativado ao ocorrer um erro durante a calibracdo. Este bit também ativa o bit apropriado na palavra de falha do

Canx.StatusDispositivo.FalhaCal canal.

(aansperam 3 0 bit é ativado quando o canal de saida estiver em espera. O bit reinicializa quando o valor de saida do modo de operacao

Canx.StatusDispositivo.Espera solicitado estiver dentro de 0,1% do fundo de escala do valor de eco da corrente.

CanxAIarmeRampa(z) 2 Este bit é definido quando a taxa de mudanca solicitada de um canal de saida excederia o parametro solicitado da taxa de

Canx.StatusDispositivo.AlarmeRampa rampa méxima configurada. Ele permanece energizado até que a saida alcance seu valor alvo e a aceleragdo em rampa
pare. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até que seja destravado.

CanxLLimiteAlarme 1 Este bit é ativado quando o valor de saida solicitado estiver abaixo do valor do limite baixo configurado. Ele permanece

Canx.StatusDispositivo.LLimiteAlarme energizado até que a saida solicitada estiver acima do limite baixo. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até
que seja destravado.

CanxHLimiteAlarme 0 Este bit é ativado quando o valor de saida solicitado estiver acima do valor do limite alto configurado. Ele permanece

(anx.StatusDispositivo.HLimiteAlarme

energizado até que a saida solicitada estiver abaixo do limite alto. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até
que seja destravado.

(1) 0 bhit 6 ndo € usado.

(2) Esse bit ndo define bits adicionais em qualquer nivel superior.

Tabela 68 — Condicdes de 1756-0F8IH que definem os bits da palavras de status do canal?, Configura o dispositivo HART = Sim

Tag (palavras de status) Bit Evento que ativa este tag

(anxFiacdoAberta 7 0 bit é ativado somente se o circuito tornar-se aberto devido a uma falha no cabo ou este for cortado, quando a saida que
Canx.StatusDispositivo. FiagioAberta estiver sendo acionada estiver acima de 0,1 mA. 0 bit permanece ativo até que o caho correto tenha sido restaurado.
CHxPVConfigFalhou 6 A configuracdio automética de PV falhou.

Canx.StatusDispositivo.PVConfigFalhou

CanxNaoENimerol? 5 0 bit é ativado quando o valor de saida recebido do controlador for NaoENimero (o valor IEEE NAN).
Canx.StatusDispositivo.NdoENGmero 0 canal de saida retém seu estado mais recente.

(anx(alFault 4 Este bit é ativado ao ocorrer um erro durante a calibracdo. Este bit também ativa o bit apropriado na palavra de falha do
Canx.StatusDispositivo.FalhaCal canal.

Caanspera(z) 3 0 bit é ativado quando o canal de saida estiver em espera. 0 bit reinicializa quando o valor de saida do modo de operacao
Canx.StatusDispositivo.Espera solicitado estiver dentro de 0,1% do fundo de escala do valor de eco da corrente.

(anxAIarmeRampa(Z) 2 Este bit é definido quando a taxa de mudanqa solicitada de um canal de saida excederia o parametro solicitado da taxa de

Canx.StatusDispositivo.AlarmeRampa

rampa méxima configurada. Ele permanece energizado até que a saida alcance seu valor alvo e a aceleragdo em rampa
pare. Se o bit estiver travado, ele permanece energizado até que seja destravado.

(1) Bits 0 e 1nao sao usados.

(2) Esse bit ndo define bits adicionais em qualquer nivel superior.

132
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Calibracao do modulo

Existem duas maneiras de iniciar a calibragio do médulo 1756-OF8IH:
¢ Guia Calibragao da aplicagao Logix Designer

e Palavra de saida do médulo

Calibracao do modulo via aplica¢ao Logix Designer

A guia Calibragio na aplicagio Logix Designer fornece um botao para iniciar a
calibragio do médulo e uma exibi¢io dos resultados. Consulte Guia Calibracio
na pagina 170 Para mais informagoes.

Calibracao do madulo via palavra de saida

O médulo 1756-OF8IH permite que vocé execute a calibragio configurando e
eliminando bits na palavra de saida do médulo. Este método de calibracio estd
disponivel somente quando Configurar dispositivo HART = Sim. O médulo
deve ser conectado a um controlador e o controlador deve estar no modo de
€Xxecugao.

Consulte Tabela 77 na pagina 143 para descrigoes do bit de saida.

Para executar uma calibragao do mddulo através da palavra de saida, defina e
limpe os bits em sequéncia para executar as tarefas de calibragao. A tabela
mostra os tags envolvidos na calibracao.

Etapa

Bits da palavra de
calibracao

Descricao

Iniciar calibragdo

(an[x].Calibracdo

Defina este bit para iniciar a calibracdo e 0 mantenha
definido até que a sequéncia de calibragdo esteja
concluida. Se este bit for apagado antes da calibragdo ser
concluida, a calibragdo € interrompida.

Referéncia de calibragdo
baixa de saida

(an[x].Ref(alBaixaSaida

Define a saida em 4 mA.

(alibragdo de saida baixa
medida em CanxDados

(an[x].Ref(alBaixaPass

Recolhe o valor de calibragao baixa.

Referéncia de calibragdo
alta de saida

(an[x].RefCalAltaSaida

Define a saida em 20 mA.

(alibragdo de saida alta
medida em Canx Data

(Can[x].RefCalAltaPass

Recolhe o valor de calibragdo alta.

(alibragdo concluida

(an(x].CalConcluida

Inicia o cdlculo de calibrago deste canal. Se todos os
outros canais foram calculados e concluidos, a data de
calibragdo é escrita e a calibragdo termina.

Abortar calibragao

(an[x].Calibracdo
(an[x].Ref(alBaixaSaida
(an[x].RefCalAltaSaida

Se necessario, esta combinagao de bits anula a calibragao.

Defina a data de
calibracdo

DataCalibracdo

A data a ser gravada com uma calibragdo bem-sucedida,
normalmente a data atual.
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Tipos de dados definidos pelo
moddulo, médulo 1756-0F8IH

Tabela 69 a Tabela 77 descreve os tipos de dados definidos pelo médulo 1756-
OF8H e inclui informagdes sobre os tags de configuracao, entrada e saida.
Os tags disponiveis dependem do formato de dados de entrada selecionado,

conforme mostrado em Tabela 69.

Tabela 69 — Op¢do e tags de dados de entrada de 1756-0F8IH

Opcao de dados de entrada Tag Tipo definido de médulo principal Subtipo usado pelo tipo principal
Somente analdgico Configuracao AB:1756_0F8IH:C:0 AB:1756_0F8IH_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_0F8IH_Analog:1:0 Nenhuma
Saida AB:1756_0F8IH:0:0 Nenhuma
Analégico e PV HART Configuracao AB:1756_0F8IH:C:0 AB:1756_0F8IH_CanConfig_Struct:C:0
Entrada AB:1756_O0F8IH_HARTPV:I:1 Nenhuma
Saida AB:1756_0F8IH:0:0 Nenhuma
Analégico e HART por canal Configuracao AB:1756_0F8IH:C:0 AB:1756_0F8IH_CanConfig_Struct:C:0
Configurar dispositivo HART =Nao e/ -, AB:1756_OF8IH_AnalogHARTbyChannel:10 AB:1756_OF8IH_HARTDataAll_Struct:-0
Saida AB:1756_0F8IH:0:0 Nenhuma
Analégico e HART por canal Configuracao AB:1756_0F8IH_HART_CMD:C:0 AB:1756_OF8IH_HART_CanConfig_Struct:C:0
Configurar dispositivo HART = Sim "¢ /-, AB:1756_OF8IH_AnalogHARTbyChannel_1:10 | AB:1756_OF8IH_HARTDataAll_1_Struct-0
Saida AB:1756_OF8IH:0:0 AB:1756_O0F8IH_ChStruct:0:0

1756-0F8IH Configuracao — Configurar o dispositivo HART = Nao

Tabela 70 lista os tags de configuragiao do médulo 1756-OF8IH quando
Configure HART Device (Configurar o dispositivo HART) est4 definido

como Naio.

Tabela 70 - Tags de configuracao de 1756-0F8IH, Configurar dispositivo HART = Nao (AB:1756_0F8IH:0:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao
ProgParaFalhakn BOOL Decimal 0 — Desabilitado. 1 - habilitar estados de falha programados.
Determina como as saidas podem se comportar se ocorrer uma falha de comunicagdo enquanto o mddulo estiver no
modo de programacdo. Quando ativado, o bit faz com que as saidas transitem para o estado de falha programado.
Se desativado, as saidas permanecem em seu estado de programa configurado mesmo que ocorra uma falha de
comunicagao.
(CanConfig (Can 0 a Can7) AB:1756_0F8IH_CanConfig_Struct:C:0
Rampa para falha BOOL Decimal Permite a rampa do valor de saida ao valor especificado por ValorFalha.
TaxaRampaMax define a taxa de rampa de transicao.
FalhaEspera deve ser definido como 1 se Rampa para falha estiver definido como 1.
RampaParaProg BOOL Decimal Seleciona o comportamento de rampa quando o sistema passa do modo de execucdo para inativo/programa.
Ative a rampa da saida para o valor especificado por ValorProglnat.
TaxaRampaMax define a taxa de rampa.
Esperalnativa deve ser definido como 1 se RampaParaProg estiver definido como 1 e TaxaRampaMax deve ser > 0.
RampaParaOperagdo BOOL Decimal Habilita a aceleracao em rampa do valor de saida durante o modo de operacdo entre o nivel de saida atual e a saida
solicitada recentemente.
TaxaRampaMadx define a taxa da rampa de transicao e deve ser > 0.
ModoProg BOOL Decimal
ModoFalha BOOL Decimal
BlogueioAlarmeLimite BOOL Decimal Habilita o travamento para os alarmes de limite de fixacdo. O travamento faz com que os alarmes de limite

permanecam ativados até que um servico de desbloqueio seja explicitamente enviado ao canal ou alarme.

(1= habilitar, 0 = desabilitar.)
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Tabela 70 — Tags de configuracao de 1756-0F8IH, Configurar dispositivo HART = Nao (AB:1756_0F8IH:0:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao

BloqueioAlarmeRampa BOOL Decimal Habilita o travamento para o alarme de taxa. O travamento faz com que o alarme de taxa permaneca ativado até que
um servico de desblogqueio seja explicitamente enviado ao canal ou alarme.

(1= habilitar, 0 = desabilitar.)

AlarmeDesativado BOOL Decimal Desabilita todos os alarmes do canal: HLimiteAlarme, LLimiteAlarme, AlarmeRampa.
(1= desabilitar alarmes, 0 = nao desabilitar alarmes.)

EspereParalniciar BOOL Decimal Quando ativado, configura o canal para manter, ou ndo alterar, até ser inicializado com um valor dentro de 0,1% da
escala total de seu valor atual, quando ocorrer uma das sequintes condicdes:

+ (onexao inicial do médulo (energizar).

« Transi¢do do modulo do modo de programa para o modo de operagdo novamente.

+ 0 mddulo restabelece a comunica¢do apés uma falha.

HARTEn BOOL Decimal Habilita a comunicacao HART.
TipoDeFaixa INT Decimal 1=0a20mA.
2=4a20mA.

(0 1756-0F8IH ndo suporta as saidas de tensdo.)

TaxaRampaMax REAL Ponto Taxa de transicdo maxima permitida em unidades de escala especificadas pelo usudrio por sequndo. 0 valor:
flutuante « Deve ser maior que zero se Rampa para falha, RampaParaProg ou RampaParaOperagédo estiver definido.

« Deve serigual a zero se Rampa para falha, RampaParaProg e RampaParaOperacdo ndo estiverem definidos.

- Nao pode ser superior a 2 x escala maxima total.

Quando o HART estd habilitado, o canal impde uma taxa de rampa mdxima fixa, independentemente das
configuracdes Rampa para falha, RampaParaProg e RampaParaOperacdo; Isso é feito para ajudar a evitar o ruido de
transmissao HART.

ValorFalha REAL Ponto Valor de saida da falha de comunicagdo.
flutuante

ValorProg REAL Ponto Valor de saida do modo de programa.
flutuante

SinalBaixo REAL Ponto Valor atual mais baixo para escala das unidades de engenharia. 0 valor padrao é 4 mA. Deve ser menor que SinalAlto
flutuante e maior ou igual a faixa de entrada minima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais

informagdes.
SinalAlto REAL Ponto Valor atual mais alto para escalonamento das unidades de engenharia. 0 valor padrdo é 10 mA. Deve ser maior que

flutuante SinalBaixo e menor ou igual a faixa de entrada maxima. Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153
para mais informagdes.

BaixaMedida REAL Ponto Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalBaixo.
flutuante Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagdes.
AltaMedida REAL Ponto Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalAlto.
flutuante Consulte Escala para unidades de engenharia na pégina 153 para mais informagdes.
LimiteBaixo REAL Ponto 0sinal de saida é bloqueado nesse valor em unidades de engenharia, mesmo que Can0Dados seja menor do que isso.
flutuante
LimiteAlto REAL Ponto 0 sinal de saida é bloqueado nesse valor em unidades de engenharia, mesmo que Can0ODados seja maior do que isso.
flutuante
(alBias REAL Ponto Offset do sensor em unidades de engenharia adicionado ao sinal medido antes de informar Can0.Dados.
flutuante
TempoLimiteManuseio INT Decimal Tempo de espera da resposta em sequndos (0 a 255).
Passthrough
FreqPassthrough_14 BOOL Decimal Seleciona a diretriz para enviar mensagens de transferéncia (Pass-through) HART. Consulte Configuraco de Pass-

through, relacdo e prioridade (Mddulos de saida) na pagina 161.

FreqPassthrough_15 BOOL Decimal
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1756-0F8IH Configuracao — Configurar o dispositivo HART = Nao

Tabela 71 lista os tags de configuragio do médulo 1756-OF8IH quando
Configure HART Device (Configurar o dispositivo HART) est4 definido
como Sim.

Tabela 71 - Tags de configuracao de 1756-0F8IH, Configurar dispositivo HART = Sim (AB:1756_OF8IH_HART_CMD:C:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao
ProgParaFalhaEn BOOL Decimal 0 — Desabilitado. 1 habilitar estados de falha programados.
Determina como as saidas podem se comportar se ocorrer uma falha de comunicacéo enquanto o modulo estiver no
modo de programacdo.
Quando ativado, o bit faz com que as saidas transitem para o estado de falha programado.
Se desativado, as saidas permanecem em seu estado de programa configurado mesmo que ocorra uma falha de
comunicagao.
(CanConfig (Can 0a Can7) AB:1756_0F8IH_CanConfig_Struct:C:0
Rampa para falha BoOL Decimal Permite a rampa do valor de saida ao valor especificado por ValorFalha.
TaxaRampaMadx define a taxa de rampa de transido.
FalhaEspera deve ser definido como 1 se Rampa para falha estiver definido como 1.
RampaParaProg BOOL Decimal Seleciona o comportamento de rampa quando o sistema passa do modo de execucdo para inativo/programa.
Ative a rampa da saida para o valor especificado por ValorProglnat.
TaxaRampaMdx define a taxa de rampa.
Esperalnativa deve ser definido como 1se RampaParaProg estiver definido como 1 e TaxaRampaMax deve ser > 0.
RampaParaOperacao BOOL Decimal Habilita a aceleracdo em rampa do valor de saida durante o modo de operacdo entre o nivel de saida atual e a saida
solicitada recentemente.
TaxaRampaMax define a taxa da rampa de transicdo e deve ser > 0.
ModoProg BOOL Decimal
ModofFalha BOOL Decimal
EspereParalniciar BOOL Decimal Quando ativado, configura o canal para manter, ou ndo alterar, até ser inicializado com um valor dentro de 0,1% da
escala total de seu valor atual, quando ocorrer uma das sequintes condigdes:
+ (onexao inicial do médulo (energizar).
« Transi¢do do mddulo do modo de programa para o modo de operagdo novamente.
+ 0 médulo restabelece a comunicacdo apds uma falha.
HARTEn BOOL Decimal Habilita a comunicacdo HART.
PVAtenuacdoConfigkn BOOL Decimal
PVRangeConfigEn BOOL Decimal
TipoDeFaixa INT Decimal 1=0a20mA.
2=4a20mA.
(0 1756-0F8IH ndo suporta as saidas de tensao.)
TaxaRampaMax REAL Ponto flutuante | Taxa de transicdo maxima permitida em unidades de escala especificadas pelo usudrio por segundo. O valor deve
atender a essas condigdes:
« Deve ser maior que zero se Rampa para falha, RampaParaProg ou RampaParaOperacao estiver definido.
« Deve serigual a zero se Rampa para falha, RampaParaProg e RampaParaOperacdo ndo estiverem definidos.
- Nao pode ser superior a 2 x escala méxima total.
Quando o HART estd habilitado, o canal impde uma taxa de rampa mdxima fixa, independentemente das
configuracdes Rampa para falha, RampaParaProg e RampaParaOperacao; Isso é feito para ajudar a evitar o ruido de
transmissao HART.
ValorFalha REAL Ponto flutuante | Valor de saida da falha de comunicacdo.
ValorProg REAL Ponto flutuante | Valor de saida do modo de programa
BaixaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalBaixo.
Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagdes.
AltaMedida REAL Ponto flutuante | Quantidade medida em unidades de engenharia que resulta em um nivel de sinal igual a SinalAlto.
Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagdes.
PVAtenuacao REAL Ponto flutuante | Valor de atenuacdo PV em segundos (Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-0F8IH na pagina 169).
PVFaixalnferior REAL Ponto flutuante | Valor baixo da faixa PV (Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-0F8IH na pagina 169).
PVFaixaSuperior REAL Ponto flutuante | Valor alto da faixa PV (Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-0F8IH na pagina 169).
PVUnidades SINT Decimal Unidades de PV (Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-0F8IH na pagina 169).
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Tabela 71 - Tags de configuracao de 1756-0F8IH, Configurar dispositivo HART = Sim (AB:1756_OF8IH_HART_CMD:C:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao
PVFungdoTransferéncia SINT Decimal Funcdo de transferéncia de PV (Consulte Guia HART Command — 1756-IF8IH, 1756-OF8IH na pdgina 169).
(alBias REAL Ponto flutuante | Offset do sensor em unidades de engenharia adicionado ao sinal medido antes de informar Can0.Dados.
Temryl)oLimiteManuseioPassthr INT Decimal Tempo de espera da resposta em segundos (0 a 255).
oug
FreqPassthrough_14 BOOL Decimal Seleciona a diretriz para enviar mensagens de transferéncia (Pass-through) HART. Consulte Configuracéo de Pass-
FreqPassthrough_15 BOOL Decimal through, relacao e prioridade (Médulos de saida) na pagina 161.

Entrada de 1756-0F8IH — Somente analdgico

Tabela 72 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados somente
analégico do médulo 1756-OF8IH.

Tabela 72 - Tags de entrada de 1756-0F8IH - Formato de dados somente analdgico (AB:1756_0F8IH_Analog:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Bits de status da falha de nivel do canal.

(anxFalha (Can 0 a Can7) BOOL Decimal (FalhasCanal.0 a FalhasCanal.7) Indica que correu uma falha no canal correspondente.

FalhaSaidaMalha BOOL Decimal Falha de saida em malha. Definido quando a alimentagdo do backplane de 24 Vicc estiver abaixo de 17,5V (1,2 V).

FalhasHART INT Bindrio Bits de status de falha do HART.

CanxHARTFalha (Can 0 a Can7) | BOOL Decimal (FalhasHART.0 a FalhasHART.7) Indica que correu uma falha no canal correspondente.

FalhasMédulo INT Bindrio Status de falha de nivel do médulo.

FalhaCal BOOL Decimal Ocorreu uma falha de calibragdo em um canal.

(alibracdo BOOL Decimal (alibragao em andamento.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal Indica que ocorreu uma falha de canal.

(anxStatus (Can 0 a Can7) INT Bindrio Bits de status de nivel do canal.

CanxHLimiteAlarme BOOL Decimal 0 valor do usudrio € igual ou superior ao valor de configuracdo LimiteAlto.

(Can0a Can7) Automaticamente definido como zero quando AlarmeDesativado for definido.

(anxLLimiteAlarme BOOL Decimal 0 valor do usudrio € igual ou superior ao valor de configuracdo LimiteBaixo.

(Can0a Can7) Automaticamente definido como zero quando AlarmeDesativado for definido.

CanxAlarmeRampa BOOL Decimal Definido quando a saida estiver em rampa para novo usudrio. Limpo quando a rampa estiver concluida.

(Can0a Can7) Este bit no é definido se TaxaRampaMax for zero.
Este bit é sempre zero quando o bit de configuragdo AlarmeDesativado for definido.

(anxEspera (Can 0 a Can7) BOOL Decimal Se 0 bit de HoldForlnit estiver definido, 0 médulo aguarda a palavra de saida apropriada.

(CanxFalhaCal (Can 0 a Can7) BOOL Decimal Definir quando a calibragao deste canal for invélida.

CanxNaoENimero BOOL Decimal Definir quando a palavra de saida tiver todos os 8 bits definidos.

(Can0aCan?)

(anxFiacaoAberta BOOL Decimal Definir quando a saida é comandada a pelo menos 0,1 mA e o circuito estiver fisicamente aberto.

(Can0a Can7) Aindicacdo de circuito aberto também pode existir se a resisténcia de carga exceder as especificagdes.

(CanxDados (Can 0 a (an7) REAL Ponto Valor do sinal analdgico no canal x apds converso para unidades de engenharia.

flutuante

RegistroHoraDataCST DINT[2] | Decimal Tempo de sistema coordenado de 64 bits. Registro de data e hora que € realizado no momento em que os dados de
entrada foram recolhidos em termos de tempo de sistema coordenado, que é um valor de 64 bits em
microssegundos coordenados em todos os mddulos no backplane 1756.

RegistroHoraDataRol INT Decimal Tempo de 15 bits a partir da inicializacdo/reinicializacao em milissegundos. Esse valor é atualizado quando a tabela
de saida muda. Se arampa estiver habilitada, o valor serd continuamente atualizado até que o valor de saida atinja o
valor do usuario. Se o mddulo inseriu um estado com falha, atualize continuamente.
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Entrada de 17560F8IH Analdgico e PV HART

Tabela 73 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados
analégico e PV HART do médulo 1756-OF8IH.

Tabela 73 — Tags de entrada de 1756-0F8IH — Formato de dados analdgico e PV HART (AB:1756_OF8IH_HARTPV:I:1)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Bits de status da falha de nivel do canal.

(anxFalha (Can 0 a Can7) BOOL Decimal Ocorreu uma falha no canal correspondente.

FalhaSaidaMalha BOOL Decimal Falha de saida em malha. Definido quando a alimentacao do backplane de 24 Vicc estiver abaixo de 17,5 V (+1,2 V).

FalhasHART INT Bindrio Bits de status de falha do HART.

CanxHARTFalha (Can 0 a Can7) | BOOL Decimal (FalhasHART.0 a FalhasHART.7) Indica uma falha de HART no canal correspondente.

FalhasMédulo INT Bindrio Status de falha de nivel do médulo.

FalhaCal BOOL Decimal Ocorreu uma falha de calibragdo em um canal.

Calibragdo BOOL Decimal Calibragdo em andamento.

StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal Dados do status de Cmd 48 atualizados disponiveis.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal Indica que ocorreu uma falha de canal.

CanxStatus (Can0 a Can7) INT Bindrio

CanxHLimiteAlarme BOOL Decimal 0 valor do usudrio € igual ou superior ao valor de configuracdo LimiteAlto.

Automaticamente definido como zero quando AlarmeDesativado for definido.
CanxLLimiteAlarme BOOL Decimal 0 valor do usudrio € igual ou superior ao valor de configuracdo LimiteBaixo.
Automaticamente definido como zero quando AlarmeDesativado for definido.

CanxRampAlarm BOOL Decimal Definido quando a saida estiver em rampa para novo usudrio. Limpo quando a rampa estiver concluida.

Este bit ndo € definido se TaxaRampaMax for zero.
Este bit é sempre zero quando o bit de configuracdo AlarmeDesativado for definido.

(CanxEspera BOOL Decimal Se 0 bit de HoldForlnit estiver definido, 0 médulo aguarda a palavra de saida apropriada.

CanxFalhaCal BOOL Decimal Definir quando a calibracdo deste canal for invélida.

CanxNaoENiimero BOOL Decimal Definir quando a palavra de saida tiver todos os 8 bits definidos.

CanxFiacdoAberta BoOL Decimal Definir quando a saida é comandada a pelo menos 0,1 mA e o circuito estiver fisicamente aberto.

Aindicacdo de circuito aberto também pode existir se a resisténcia de carga exceder as especificacdes.

CanxDados REAL Ponto Valor do sinal analdgico no canal x apds conversao para unidades de engenharia.

flutuante

RegistroHoraData(ST DINT[2] | Decimal Tempo de sistema coordenado de 64 bits. Registro de data e hora que é realizado no momento em que os dados de
entrada foram recolhidos em termos de tempo de sistema coordenado, que é um valor de 64 bits em microssegundos
coordenados em todos os mdédulos no backplane 1756.

RegistroHoraDataRol INT Decimal Tempo de 15 bits a partir da inicializagdo/reinicializacao em milissegundos. Esse valor é atualizado quando a tabela
de saida muda. Se a rampa estiver habilitada, o valor serd continuamente atualizado até que o valor de saida atinja o
valor do usudrio. Se 0 mddulo inseriu um estado com falha, atualize continuamente.

HART AB:1756_OF8IH_HARTData:I:1

CanxStatusDispositivo AB:1756_OF8IH_HARTStatus_Struct:l:1
(Can0a Can7)
Inic BOOL Decimal Inicializando dispositivo.
FALHA BOOL Decimal Comunicagdo ndo estabelecida.
MsgPronta BOOL Decimal Resposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) pronta.
FalhaCorrente BOOL Decimal 0s valores analégicos e digitais ndo coincidem.
ConfiguracaoAlterada BOOL Decimal A configuracéo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informacdes de configuracao do dispositivo de campo
podem ser obtidas no médulo 1756-0F8IH via CIP MSG ObterlInfoDispositivo, que limpa esse bit.
(CédigoResposta INT Bindrio Byte de status de comunicacdo HART ou cédigo de resposta de uma resposta HART recente (primeiro byte do status).

Consulte Cédigo de resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informagdes.

138

Publicagdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016



Méddulo de saida analégica HART 1756-OF8IH  Capitulo 8

Tabela 73 — Tags de entrada de 1756-0F8IH - Formato de dados analdgico e PV HART (AB:1756_OF8IH_HARTPV:I:1)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
StatusDispositivoCampo | INT Bindrio Byte de status do dispositivo HART de uma resposta HART recente. Indica a integridade do dispositivo de campo HART.
Consulte Definicoes da méscara de bits do status do dispositivo de campo na pégina 228 para mais informagdes.
PVForaDoLimite BOOL Decimal A varidvel principal estd além do limite operacional.
VaridvelForaDoLimite BOOL Decimal Uma varidvel de dispositivo que ndo esta mapeada para PV esté fora dos limites operacionais.
CorrenteSaturada BOOL Decimal A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais.
CorrenteFixa BOOL Decimal A malha de corrente estd sendo mantida em um valor fixo e ndo estd respondendo as variacdes do processo.
MaisStatus BOOL Decimal Mais informacdes de status estao disponiveis através do comando 48, informacdo “Leitura do status adicional”.
PartidaAFrio BOOL Decimal Ocorreu uma falha de energia ou reinicializacdo do dispositivo.
Mudou BOOL Decimal Foi executada uma operacdo que alterou a configuracao do dispositivo.
Mau funcionamento BOOL Decimal 0 dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operagdo do dispositivo.
ExtStatusDispositivo INT Bindrio Status estendido do dispositivo (do HART cmd9)xx.
ManutencaoNecesséria | BOOL Decimal
AlertaVaridvelDispositivo | BOOL Decimal 0 dispositivo relata problema com alguma medida.
EnergiaBaixa Energia baixa.
(anxPV (Can 0 a Can7) (anal x Valor de PV HART.
CanxSV (Can 0 a Can7) Canal x Valor de SV HART.
CanxTV (Can 0 a Can7) Canal x Valor de TV HART.
CanxFV (Can 0 a Can7) (anal x Valor de FV HART.
CanxPVStatus (Can 0 a Can7) Canal x Status de PV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informagdes.
CanxSVStatus (Can 0a Can7) (anal x Status de SV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pdgina 234 para mais informagdes.
CanxTVStatus (Can 0 a Can7) (anal x Status de TV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informagdes.
(CanxFVStatus (Can 0 a Can7) (anal x Status de FV HART. Consulte Status de PV, SV, TV e FV HART na pagina 234 para mais informaces.

Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Nao

Tabela 74 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados
analdgico e PV HART por canal do médulo 1756-OF8IH quando Configurar
o dispositivo = Nao.

Tabela 74 — Tags de entrada de 1756-0F8IH — Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Nao
(AB:1756-0F8IH_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

FalhasCanal INT Bindrio Bits de status da falha de nivel do canal.

(anxFalha (Can 0 a Can7) BOOL Decimal Ocorreu uma falha no canal correspondente.

FalhaSaidaMalha BOOL Decimal (FalhasCanal.8) Falha de saida em malha. Definido quando a alimentagéo do backplane de 24 Vcc estiver abaixo de
17,5V(x1,2V).

FalhasMédulo INT Bindrio Bits de status de falha de nivel do mddulo.

FalhaCal BOOL Decimal (FalhasMddulo.1) A calibragdo mais recente falhou.

Calibragdo BoOL Decimal (FalhasMddulo.2) Calibragdo estd em andamento.

StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (FalhasMédulo.3) Dados do status de Cmd 48 atualizados disponiveis.

FalhaGrupoAnalog BOOL Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu uma falha de canal.

Canx (Can0 a Can7) AB:1756_0F8IH_HARTDataAll_Struct:l:0
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Tabela 74 — Tags de entrada de 1756-0F8IH - Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Nao
(AB:1756-0F8IH_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
Dados REAL Ponto Valor analégico em unidades de engenharia.
flutuante
Status do dispositivo AB:1756_O0F8IH_HARTStatusAll_Struct:1:0

InicHART BOOL Decimal Procurando ou inicializando o dispositivo HART. Se isso for 0 e FalhaComunHART for 1, entdo o HART ndo esta
habilitado neste canal. Se ambos forem 1, entdo 1756-0F8IH estd enviando mensagens HART para tentar estabelecer
comunicacdo com o dispositivo HART.

FalhaComunHART BOOL Decimal Falha de comunicacdo HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART ndo habilitado. Se esse bit for 1, nenhum dos
outros dados na parte HART do tag de entrada é valido. (HART.PVStatus também esta definido em 0 para indicar isso).

MsgPronta BOOL Decimal A resposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) Ladder estd pronta para o servico de consulta.

FalhaCorrente BOOL Decimal 0s valores analdgicos e digitais ndo coincidem (a medicdo de corrente analégica ndo corresponde a corrente do
dispositivo de campo reportado na rede HART).

ConfiguracdoAlterada BOOL Decimal A configuracdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informacdes de configuracdo do dispositivo de campo
podem ser obtidas no médulo 1756-0F8IH via CIP MSG ObterlInfoDispositivo, que limpa esse bit.

FiacdoRompida BOOL Decimal Indica que a corrente ndo estd passando através do mddulo conforme o esperado. Fiagdo rompida, remogdo do RTB,
ou dispositivo de campo desligado pode causar isso.

FalhaHART BOOL Decimal Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canal x. Exemplos sao HART ndo habilitado,
dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicacdo HART devido ao ruido. Essas condicdes do status do dispositivo
de campo também fazem com que sejam definidos: 0 mau funcionamento do dispositivo, PV fora dos limites,
corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.

(ddigoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicacdo HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente (primeiro byte do status).
Consulte C6digo de resposta e status do dispositivo de campo na pégina 227 para mais informagdes.

StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo de campo (segundo byte de status).

PVForaDoLimite BOOL Decimal A varidvel principal estd além do limite operacional.

VariévelForaDoLimite BOOL Decimal Uma varidvel de dispositivo que ndo estd mapeada para PV estd fora dos limites operacionais.

CorrenteSaturada BOOL Decimal A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais.

CorrenteFixa BOOL Decimal A malha de corrente esta sendo mantida em um valor fixo e ndo estd respondendo as variages do processo.

MaisStatus BOOL Decimal Mais informacdes de status estdo disponiveis através do comando 48, informacdo “Leitura do status adicional”.

PartidaAFrio BOOL Decimal Ocorreu uma falha de energia ou reinicializacdo do dispositivo.

Mudou BOOL Decimal Foi executada uma operacao que alterou a configuragao do dispositivo.

Mau funcionamento BOOL Decimal 0 dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operagdo do dispositivo.

CanxStatus SINT Bindrio

(Can0 a Can7)

HLimiteAlarme BOOL Decimal 0 valor do usudrio € igual ou superior ao valor de configuracdo LimiteAlto.

Automaticamente definido como zero quando o bit de configuracao de AlarmeDesativado for definido.

LLimiteAlarme BOOL Decimal 0 valor do usudrio € igual ou superior ao valor de configuracao LimiteBaixo.

Automaticamente definido como zero quando o bit de configuracao de AlarmeDesativado for definido.

AlarmeRampa BoOL Decimal Definido quando a saida estiver em rampa para novo usudrio. Limpo quando a rampa estiver concluida. Este bit ndo
estd definido se o valor de configuracdo de TaxaRampaMax for 0. Automaticamente definido como zero quando
AlarmeDesativado for definido.

Espera BOOL Decimal Se 0 bit de configuracdo de HoldForlnit estiver definido, o mddulo aguarda a palavra de saida apropriada.

FalhaCal BOOL Decimal Definir quando a calibragao deste canal for invélida.

NaoENdmero BoOL Decimal Definir quando a palavra de saida tiver todos os 8 bits definidos (23...30).

FiacdoAberta BOOL Decimal Definir quando a saida é comandada a pelo menos 0,1 mA e o circuito estiver fisicamente aberto. A indicacdo de
circuito aberto também pode existir se a resisténcia de carga exceder as especificagdes.

ExtStatusDispositivo SINT Bindrio Status estendido do dispositivo (do HART cmd9).

ManutencaoNecessaria | BOOL Decimal

AlertaVaridvelDispositivo | BOOL Decimal 0 dispositivo relata problema com alguma medida.

EnergiaBaixa BOOL Decimal
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Tabela 74 — Tags de entrada de 1756-0F8IH - Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Nao
(AB:1756-0F8IH_AnalogHARTbyChannel:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
PV REAL Ponto Valor primdrio do dispositivo HART.
flutuante
SV REAL Ponto Valor secundario do dispositivo HART.
flutuante
v REAL Ponto Valor tercidrio do dispositivo HART.
flutuante
Fv REAL Ponto Valor quaterndrio do dispositivo HART.
flutuante
PVStatus SINT Hex Status de PV do dispositivo HART.
SVStatus SINT Hex Status de SV do dispositivo HART.
VStatus SINT Hex Status de TV do dispositivo HART.
FVStatus SINT Hex Status de FV do dispositivo HART.
RegistroHoraData(ST INT(2) | Hex Tempo de sistema coordenado de 64 bits. Registro de data e hora que € realizado no momento em que os dados de
entrada foram recolhidos em termos de tempo de sistema coordenado, que é um valor de 64 bits em microssegundos
coordenados em todos os mddulos no backplane 1756.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Tempo de 15 bits a partir da inicializacdo/reinicializacao em milissegundos. Esse valor é atualizado quando a tabela

de saida muda. Se a rampa estiver habilitada, o valor serd continuamente atualizado até que o valor de saida atinja o
valor do usudrio. Se o médulo inseriu um estado com falha, atualize continuamente.

Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Sim

Tabela 75 descreve os tags de entrada disponiveis no formato de dados
analégico e HART por canal do médulo 1756-OF8IH quando Configurar o
dispositivo = Sim.

Tabela 75 — Tags de entrada de 1756-0F8IH — Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Sim
(AB:1756-0F8IH1_AnalogHARTporCanal:1:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descri¢ao
FalhasCanal INT Bindrio Bits de status da falha de nivel do canal.
(CanxFalha BOOL | Decimal Ocorreu uma falha no canal correspondente.
FalhaSaidaMalha BOOL | Decimal (FalhasCanal.8) Falha de saida em malha. Definido quando a alimentacdo do backplane de 24 Vicc estiver abaixo de
17,5V (£1,2V).
FalhasMédulo INT Bindrio Bits de status de falha de nivel do mddulo.
FalhaCal BOOL | Decimal (FalhasMddulo.1) A calibragdo mais recente falhou.
Calibragdo BOOL | Decimal (FalhasMddulo.2) Calibragdo estd em andamento.
StatusAtualizadoPronto BOOL Decimal (FalhasMddulo.3) Dados do status de Cmd 48 atualizados disponiveis.
FalhaGrupoAnalog BOOL | Decimal (FalhasMddulo.7) Indica que ocorreu uma falha de canal.
Canx (Can0 a Can7) AB:1756_OF8IH_HARTDataAll_1_Struct:l:0
Dados REAL Ponto flutuante | Valor analdgico em unidades de engenharia.
Status do dispositivo AB:1756_OF8IH_HARTStatusAll_1_Struct:l:0
InicHART BOOL | Decimal Procurando ou inicializando o dispositivo HART. Se esse valor é 0 e FalhaComunHART é 1, 0 HART ndo esté habilitado
neste canal. Se ambos forem 1, entdo 1756-OF8IH estd enviando mensagens HART para tentar estabelecer
comunicagdo com o dispositivo HART.
FalhaComunHART BOOL | Decimal Falha de comunicacao HART ou dispositivo ndo encontrado ou HART néo habilitado. Se esse bit for 1, nenhum dos
ic;l;g;)s dados na parte HART do tag de entrada é vélido. (HART.PVStatus também esta definido em 0 para indicar
MsgPronta BOOL | Decimal Aresposta da mensagem de transferéncia (Pass-through) Ladder esté pronta para o servico de consulta.
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Tabela 75 — Tags de entrada de 1756-0F8IH - Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Sim
(AB:1756-0F8IH1_AnalogHARTporCanal:I:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
FalhaCorrente BOOL | Decimal 0s valores analdgicos e digitais nao coincidem (a medicao de corrente analdgica nao corresponde a corrente do
dispositivo de campo reportado na rede HART).
ConfiguragaoAlterada BOOL | Decimal A configuragdo do dispositivo de campo foi alterada e as novas informagdes de configuracdo do dispositivo de campo
podem ser obtidas no médulo 1756-0F8IH via CIP MSG ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.
NéoUsado1 BOOL | Decimal
FalhaHART BOOL | Decimal Indica um problema com dados HART do dispositivo de campo no canal x. Exemplos sao HART ndo habilitado,
dispositivo HART ndo conectado, falha de comunicacdo HART devido ao ruido. Essas condicdes do status do
dispositivo de campo também fazem com que sejam definidos: 0 mau funcionamento do dispositivo, PV fora dos
limites, corrente fechada saturada e corrente fechada fixa.
(6digoResposta SINT Bindrio Byte de status de comunicagao HART ou cddigo de resposta de uma resposta HART recente (primeiro byte do status).
Consulte C6digo de resposta e status do dispositivo de campo na pagina 227 para mais informagdes.
StatusDispositivoCampo | SINT Bindrio Byte de status do dispositivo de campo (segundo byte de status).
PVForaDoLimite BOOL | Decimal A varidvel principal estd além do limite operacional.
VaridvelForaDoLimite BOOL | Decimal Uma varidvel de dispositivo que ndo estd mapeada para PV estd fora dos limites operacionais.
CorrenteSaturada BOOL | Decimal A malha de corrente atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais.
CorrenteFixa BOOL | Decimal A malha de corrente esta sendo mantida em um valor fixo e ndo esta respondendo as variagdes do processo.
MaisStatus BOOL | Decimal Mais informagdes de status estdo disponiveis através do comando 48, informacao “Leitura do status adicional”.
PartidaAFrio BOOL | Decimal Ocorreu uma falha de energia ou reinicializacdo do dispositivo.
Mudou BOOL | Decimal Foi executada uma operacdo que alterou a configuracao do dispositivo.
Mau funcionamento BOOL | Decimal 0 dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operacdo do dispositivo.
(CanStatus SINT Bindrio
AlarmeRampa BOOL | Decimal (CapStatus.2) Definido quando a saida estiver em rampa para novo usuario. Limpo quando a rampa estiver
concluida. Este bit ndo estd definido se o valor de configuracdo de TaxaRampaMaéx for 0. Automaticamente definido
como zero quando AlarmeDesativado for definido.
Espera BOOL | Decimal (CanStatus.3) Se o bit de configuracdo de HoldForlnit estiver definido, 0 médulo aguarda a palavra de saida
apropriada.
FalhaCal BOOL | Decimal (CanStatus.4) Definir quando a calibracdo deste canal for invalida.
NaoENdmero BOOL | Decimal (CanStatus.5) Definir quando a palavra de saida tiver todos os 8 bits definidos (23 a 30).
PVConfigFalhou BOOL Decimal (CanStatus.6)
FiacdoAberta BOOL | Decimal (CanStatus.7) Definir quando a saida é comandada a pelo menos 0,1 mA e o circuito estiver fisicamente aberto.
Aindicacdo de circuito aberto também pode existir se a resisténcia de carga exceder as especificacdes.
ExtStatusDispositivo SINT Binario Status estendido do dispositivo (do HART cmd9).
ManutencdoNecessdria | BOOL | Decimal (ExtStatusDispositivo.0)
AlertaVaridvelDispositivo | BOOL | Decimal (ExtStatusDispositivo.1) O dispositivo relata problema com alguma medida.
EnergiaBaixa BOOL Decimal (ExtStatusDispositivo.2)
FalhaCalibracao BOOL | Decimal A Ultima tentativa de calibragdo deste canal falhou.
Calibracao BOOL | Decimal A calibragdo do canal estd em andamento.
RefBoaCalBaixa BOOL | Decimal Um sinal de referéncia inferior valido foi coletado neste canal.
RefCalRuimBaixa BOOL | Decimal 0 sinal de referéncia inferior estd muito fora da faixa esperada.
RefBoaCalAlta BOOL | Decimal Um sinal de referéncia inferior valido foi coletado no canal.
Ref(alRuimAlta BOOL | Decimal 0 sinal de referéncia inferior esta muito fora da faixa esperada.
(alBem-sucedida BOOL | Decimal Este bit é definido depois que os pontos alto e baixo validos forem capturados e o bit de calibracdo na palavra de
saida ter sido limpo.
PV REAL Ponto flutuante | Valor primério do dispositivo HART.
NI REAL Ponto flutuante | Valor secundario do dispositivo HART.
v REAL Ponto flutuante | Valor tercidrio do dispositivo HART.
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Tabela 75 — Tags de entrada de 1756-0F8IH - Analdgico e HART por canal, Configurar dispositivo HART = Sim
(AB:1756-0F8IH1_AnalogHARTporCanal:I:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
Fv REAL Ponto flutuante | Valor quaterndrio do dispositivo HART.
PVStatus SINT Hex Status de PV do dispositivo HART.
SVStatus SINT Hex Status de SV do dispositivo HART.
VStatus SINT Hex Status de TV do dispositivo HART.
FVStatus SINT Hex Status de FV do dispositivo HART.
RegistroHoraData(ST INT(2) | Hex Tempo de sistema coordenado de 64 bits. Registro de data e hora que € realizado no momento em que os dados de
entrada foram recolhidos em termos de tempo de sistema coordenado, que é um valor de 64 bits em
microssegundos coordenados em todos os médulos no backplane 1756.
RegistroHoraDataRol INT Decimal Tempo de 15 bits a partir da inicializacdo/reinicializagao em milissegundos. Esse valor é atualizado quando a tabela
de saida muda. Se a rampa estiver habilitada, o valor serd continuamente atualizado até que o valor de saida atinja
o valor do usudrio. Se 0 mddulo inseriu um estado com falha, atualize continuamente.

Saida, Configurar o dispositivo HART = Nao

Tabela 76 descreve os tags de saida no médulo 1756-OF8IH quando
Configure HART Device (Configurar o dispositivo HART) est4 definido
como Naio.

Tabela 76 - Tags de saida de 1756-0F8IH, Configurar dispositivo HART = Nao (AB:1756_0F8H:0:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao

CanxDados (Can0 a Can7) REAL Ponto flutuante | Valor em unidades de engenharia para saida no sinal analdgico do canal x.

Saida, Configurar o dispositivo HART = Sim

Tabela 77 descreve os tags de saida no médulo 1756-OF8IH quando
Configure HART Device (Configurar o dispositivo HART) est4 definido
como Sim.

Tabela 77 — Tags de saida de 1756-OF8IH, Configurar dispositivo HART = Sim (AB:1756_0F8IH:0:0)

Nome do membro Tipo Estilo Descricao
Cap AB:1756_0F8IH_ChStruct:0:0[8]
(anx (Can0 a Can7) AB:1756_0F8IH_ChStruct:0:0
Calibrar BOOL Decimal Bit 0 — Inicia o processo de calibracdo. Deve permanecer definido através de uma sequéncia BaixaRef e AltaRef
valida. Limpar esse bit antes completar esta sequéncia cancelard a calibracdo.
Ref(CalBaixaSaida BOOL Decimal Bit 1— A borda de subida define a saida para valor inferior de calibracdo (4 mA).
RefCalAltaSaida BOOL Decimal Bit 2 — A borda de subida define a saida para valor superior de calibracdo (20 mA).
RefCalBaixaPass BOOL Decimal Bit 3 — Na borda de subida, o valor em CanxDados representa a saida de calibracao baixa medida em mA.
RefCalAltaPass BoOL Decimal Bit 4 — Na borda de subida, o valor em CanxDados representa a saida de calibracdo alta medida em mA.
(alConcluida BOOL Decimal Bit 5 — A borda de subida dispara o canal para usar as medigdes de referéncia High e Low para calcular a calibrago.
0 estado de calibragdo sai se bem-sucedido.
CanDados REAL Ponto flutuante | Valor em unidades de engenharia para saida no sinal analdgico do canal x.
DataCalibracdo INT Decimal A data a ser gravada com uma calibra¢do bem-sucedida, normalmente a data atual.
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Observacoes:
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Capitulo 9

Criacao de novo modulo

Configura os médulos na aplicacao Logix

Designer

Este capitulo discute esses tépicos.

Topico Pagina
(riacao de novo médulo 145
Guia General 147
Guia Conexao 149
Guia Info Médulo 149
Guia de configuracdo — Mddulos de entrada 151
Guia Alarme — Mddulos 1756-IF8H e 1756-IF8IH 158
Guia de configuragdo— Mddulo de saida 160
Guia Status de saida — Médulo de saida 162
Guia de limites— Mddulos 1756-0F8H e 1756-0F8IH 164
Guia de informagdes do dispositivo HART 165
Dados nos tags de entrada 170

Execute esses passos para adicionar o Médulo de E/S analégico HART
ControlLogix" ao seu projeto de aplicagio Studio 5000 Logix Designer”.

As capturas de tela mostram exemplos do médulo 1756-1F8IH ou 1756-1F8H,
mas os procedimentos sio semelhantes para todos os médulos de E/S

analdgicas HART.

IMPORTANTE

Vocé nao pode alterar nenhum campo nessas guias se estiver no modo de

execucdo dificil. 0 modo de execugao dificil significa que a chave seletora

estd na posicao de execucdo (Run).

1. Naarvore de configuragio de E/S, clique com o botao direito do mouse
no painel traseiro de 1756 e escolha Novo médulo.

EJ Caenfiguration

Ba nlane J5h-4111
----- fa [0 1] | NewModule.. |\, |
- ﬂ [2]11] Discover Modules...
.....  MEJRY
_____ 8 41 Paste Ctrl+V
""" g EH Properties Alt+Enter
----- § 1 Print >
---- ﬂ [8] 1‘:Jtrumm_rﬂmm_'ﬂrmog;n'rm;ﬂﬂnr;r"ur

A caixa de didlogo Selecionar tipo de médulo aparece.
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2. Na caixa de didlogo Selecionar tipo de mddulo, encontre e selecione o
modulo que deseja adicionar.

r - -
Select Module Type
Catalog | Module Discovery I Favuntejl
Enfer Search Text for Module Type... Clear Filtars Hide Filters 2
Module Type Cateqory Fiters - Module Type Vendor Fiters -
Anslog El{ @ Aten-radey | ﬂ
Communication Advanced Micro Cortrols Inc. (AMCI)
Controller Hardy Procass Solutions
Digital - | @] Molex Incomporated -
< I ] » < n ] »
Catalog Number Descrption Wendor Category =
1756-FECIS & Channel Isolated Current Sourcing Analog Input Alen-Bradley Analog
1756-F6l & Channel Isolated Voltage/Cument Analog Input AMlen-Bradley Analog
1756-F8 8 Channel Non-Isolated Violtage,/Cumrent Analog Input Alen-Bradley Anzlog |_|
1756-F8H 8 Channel HART Analog Input Alen-Bradley Analog i
1756-F81 8 Channel Voltage/Cument Analog Input, |solated Allen-Bradley Analog
1756-F8IH 8 Channel Isolated HART Analog Input Alen-Bradley Analog
17561G 16 16 Point OW-5.5VDC TTL Input Alen-Bradley Digital

3. Clique em criar.

A caixa de didlogo Novo médulo ¢ exibida.

p
1 New Module u

General | Connection | Module Info | Configuration | Alarm I HART Device Info I Calibration

Type: 1756-IFBIH B Channel lsolated HART Analog Input
Vendor: Allen-Bradley
Parert: Local
i Name: | Slot:
Description:

Module Definition

| Senies A
I Revision: 1.001
b Electronic Keying: Compatible Module
: Connection Data -
f Input Data Analog Only |7|
1 Configure HART D... No -
i
Status: Creating [ ok ][ cance | [ Hep
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Guia General

Complete essas instrugdes de configuracao geral.

1. Naguia Geral, realize esses passos:

a. Digite 0 nome do novo médulo.

b. Opcionalmente, digite uma descri¢ao para o médulo.

c. Selecione o nimero do slot do médulo.

2. Na caixa de didlogo Defini¢ao de médulo, clique em Alterar.

A caixa de didlogo Defini¢ao de médulo aparece.

Meodule Definition

Series:

Revision:

Electronic Keying:

| C ible Module

4

Connection:

Data

Input Data:

Analog Only

Configure HART Device(s): (Mo

Coordinated System Time:

Timest d

Data Format:

o e

Float

] [ camcel | [ Hep

3. Complete essas agoes:

Parametro

Acao

Valores

Série

Selecione a letra da série que corresponde a etiqueta na lateral do
seu mddulo.

Menu suspenso

Revisdo

Selecione o niimero de revisdo que corresponde a etiqueta na lateral
do seu mddulo; Certifique-se de que o niimero de revisao secunddria
também corresponda.

Menu suspenso

codificacdo eletronica

Escolha um método de codificacdo eletrdnica.
Consulte Codificacdo eletrénica na pagina 20 para mais informagdes

Correspondéncia Exata
Médulo compativel (padrao)
Codificacdo desabilitada

conexao

Escolha o tipo de conexdao

Dados — tem mais guias na caixa de didlogo Propriedades do médulo
do que Apenas dudio, devido as configuracdes de alarmes, calibracdo

+ Apenas dudio — ndo tem dados de configuragao, ndo envia dados de

saida.
Consulte Modo de apenas dudio na pagina 30 para mais
informacdes.

Dados de entrada

Escolhe 0 modo de dados de entrada

.

(o

Somente analdgico
Analégico e PV HART
Analégico e HART por canal

nsulte Configuracdo HART para mais informacdes.

Configurar o dispositivo HART

Selecione se deseja habilitar o recurso Configure HART Device
(Configurar o dispositivo HART). Este recurso esté disponivel apenas
para os mddulos 1756-IF8IH e 1756-0F8IH quando o formato de
dados € analdgico e HART por canal. Se vocé selecionar Sim, uma
guia de comando HART é adicionada a caixa de didlogo de
configuracdo, na qual vocé especifica os valores de configuracao a
serem enviados para o dispositivo HART.

0s valores que podem ser adicionados na guia de comando HART sdo PV
atenuacdo (segundos), PV unidades PV, PV faixa superior, PV faixa
inferior, PV funcdo de transferéncia.

Tempo de sistema

Néo configurdvel

Com registro de data e hora

Formato de dados

Néo configurdvel

Ponto flutuante
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Configuracao HART

A selecao de dados de entrada que se faz no didlogo de defini¢ao do médulo
determina como os dados do dispositivo de campo HART podem ser
acessados. Acesse a caixa de didlogo Defini¢io de médulo na guia Geral.

Module Definition® =5
Series: A —
Revision: U=
Electronic Keying: [f‘ ible Module v]

Connection: D&a - ||
input Data: Analeg and HART by Channel
onngure HART Dewvice(s): Mo

Coordinated System Time: | Timest: d
Data Format: Float

[ e

Os dados do dispositivo de campo HART sio recolhidos através da coleta
automitica de informagdes de integridade e de varidveis de processo do
dispositivo de campo HART. Vocé também pode acessar os dados do
dispositivo de campo HART com mensagens de transferéncia (Pass-through).
Consulte Use uma mensagem CIP para obter dados HART na pdgina 177 e
Moédulos HART usados com software Asset Management na pégina 199 para
mais informagoes.

Tabela 78 mostra quais op¢oes de configuragio fornecem dados HART no
tag de entrada e quais fornecem acesso de mensagem de transferéncia

(Pass-through).

Tabela 78 - Op¢oes de configuracdo de dados HART

Formato de dados de entrada Habilite a caixa de verificacao 0tag de entrada de dados HART esta | Acesso a mensagem pass-through ou
HART (guia Configuration) presente? Gestao de ativos
Somente analdgico Néo verificado Néo Néo
Verificado Sim
Analdgico e PV HART Néo verificado Campos presentes no tag, mas os dados | Néo
deste canal ndo sdo vélidos
Verificado Sim Sim
Analdgico e HART por canal Néo verificado Campos presentes no tag, mas os dados | Néo
deste canal ndo sdo vélidos
Verificado Sim Sim
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Mesmo que vocé nio esteja habilitando HART em todos os canais, o tag de
entrada analdgica e HART PV inclui espago para os dados. No entanto, este
espago de dados ¢ marcado com uma Falha HART para indicar que os dados
nio sao vélidos. Este recurso permite adicionar instrumentos HART
posteriormente sem perturbar o layout do tag.
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Guia Conexao

Guia Info Modulo

Use as seguintes informagoes para fazer sele¢oes na guia Conexao.

| General | Connection | Module Info | Configuration™ | Alam | Calibration | HART Device Info |

Requested Packet Interval (RPI): 1000 = ms (18.0-750.0)

|} Inhibit Module

[] Major Fautt On Controller  Connection Fails While in Run Mode

[¥] Use Unicast Connection over EtherNet/IP

Parametro Descricao

intervalo do pacote requisitado | Define quando o médulo multiplica seus dados no backplane local do chassi.

Iniba 0 médulo Previne a conexdo ao médulo. Use apenas se ndo quiser que o modulo entre em
Servico.

Falha grave no controladorsea | O controlador Logix executa uma falha importante se a comunicagdo com este
conexdo falha enquantonomodo | médulo E/S falhar.

de operacdo
Utilizar conexao unicast na Aparece apenas para mddulos analdgicos HART que utilizam a aplicagdo Logix
EtherNet/IP’ Designer versdo 18 ou posterior em um chassi remoto EtherNet/IP.
Use a caixa de sele¢do padrao se nao houver outros controladores no modo
‘escuta’

Desmarque a caixa se houver outros controladores ‘de escuta’ no sistema.

A guia de informag¢oes Mddulo exibe as informagées de médulo e de status.
Essa guia ¢ preenchida com dados provenientes diretamente do médulo. As
informagoes nesta janela sao exibidas quando o projeto estd online.

=10/ x|

Generall Connection  Module Info | Eonfiguralionl Alaim I Ealibralionl HART Devicelnfol

- |dentification r Status
Wendor: Allen-Bradley I ajor Fault: Mane
Froduct Type: Multi-channel Analog tinor Faulk: Channel fault
Product Code: 1756-F8H Internal State: Run mode
Fievision: 20
Serial Mumber: ODOOOEFE Configured: Configured
Product Mame: 1756-FEH /A HART Owned: Owned
Analog [n
Maodule |dentity:  Match
r~ Coordinated System Time [CST)
Timer Hardware: 0K
-
e Ssie Mo Refresh Reset Maodule

Status: Running Qg I Cancel Apply Help
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Status

A caixa Status na coluna da direita da guia de informagées do modulo exibe as
atuais estatisticas operacionais do mddulo. Veja as descri¢oes na tabela a seguir.

Parametro Descri¢ao
Falha Grave Nenhuma, irrecuperdvel ou recuperével.
Falha menor Nenhuma, irrecuperével ou recuperdvel.
Recuperével pode significar que héd uma falha do canal, como um fio desligado.
Estado interno Indica 0 modo de médulo.
Configurado Indica se um controlador proprietdrio que esta conectado ao médulo configurou o médulo.

Uma vez que um mddulo esteja configurado, ele permanecerd configurado até que o médulo
seja reiniciado ou a energia seja desligada e ligada, mesmo que o proprietario abandone a
conexdo ao médulo.

Préprio Indica se um controlador proprietdrio esta conectado ao médulo.V
|dentidade do Exibe Corresponde ou Diferente como descrito na tabela. Este campo néo contabiliza a
médulo modulacdo por chaveamento eletronico ou a revisdo secundaria do médulo conforme

especificado na guia Geral.

Exibe Se 0 modulo fisico

Corresponde | Concorda com o que esta especificado na guia Geral. Para que a condicdo de

correspondéncia exista, os sequintes itens devem concordar:

+ Fornecedor

« Tipo de médulo (combinagdo de tipo de produto e cédigo de produto para
um fornecedor especifico)

+ Revisao principal

Diferenca Néo concorda com o que esté especificado na guia Geral.

(1) Estainformacdo se aplica apenas ao mddulo de E/S e ndo se aplica a adaptadores, scanners, pontes ou outros modulos de
comunicagao.

Tempo de sistema (CST)

A caixa A caixa CST na coluna inferior e esquerda da guia de informagoes do
modulo fornece a seguinte informagao.

Parametro Descri¢ao

Hardware do temporizador Exibe OK ou Falhou para o hardware de temporizador.

Temporizador sincronizado Exibe SIM se o temporizador de mddulo estiver sincronizado com o mestre. Exibe
NAO se ndo é. Isso indica se um o mestre do tempo do sistema CST estd fornecendo
uma referéncia de tempo para o mddulo. Configura um controlador para ser o
mestre do tempo do sistema CST na guia Propriedades do controlador.

Atualizar ou redefinir o modulo

Clique em Atualizar para atualizar as informagoes ou clique em Reset Module
para redefinir o médulo ao seu estado de ativagao.

IMPORTANTE A reinicializacao do mddulo interrompe as conexdes e restabelece os sinais
de saida as condigbes padrao.
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Guia de configuracao —

Aplicar as Alteracoes

Se as seguintes condigoes ocorrerem quando vocé clicar em Aplicar ou OK, as
informagdes sao enviadas automaticamente para o controlador:

o Vocé estd online no modo Programacio, Programacio Remota ou
Operagio Remota e

e Este controlador ¢ o controlador proprietirio e

¢ Vocé alterou a configura¢iao do médulo no software.
O controlador tenta enviar as informagées para o médulo (se a conexio do

mddulo nio for impedida). Se vocé nio clicar em OK ou em Aplicar, suas
alteragdes nio serdo enviadas ao controlador.

As seguintes informagdes descrevem como configurar os canais de entrada do

Médulos de entrada modulo. As diferencas entre os médulos sao percebidas.
7| Module Properties: EtherNetlP2:2 (1756-IF16H 1.1) =N o<
! General I Connection I Madule Info | Configuration |Ca|ibmtion I HART Device Info!
Channel As alteracdes feitas nos pardmetros na caixa
I [ | | [ | | Canal se apllcam.apenasao canal individual
< que estiver selecionado.
g | e | o | nn | 1z | 13| e | 15|
[¥] Enable HART
Scaling
- |4mstozoms
High Signal: High Engineering: [noithianos:
200000 ms = 1000000 oo Oifoct 0.0000
Low Signal: Low Engineering: Digital Filter: 0= ms
40000 ms = 0.0000
7| Module Properties: Local:6 (1756-TF8IH 1.1) / = ECh "
/
! General ! Connection ! Module Info ‘ Configuration IHART Command I HART Device Info | Calibration |
Fieal Time Sample [RTS): 5= ms Channel
Module Filter (-3 dB): 0 T | I e | [ |
F.eep HART Replies for: = [ Enable H&RT
Scaling
A High Signal High Engineering: Uyt vz Iw‘
200000 md = WO0000 0.0000
Status: Offline _OK Low Signal: Law Engineering: Digital Filter: 0= ms
40000 mh = 0.0000
Real Time Sample [RTS]: 88 ms
Maduls Filter [-2 dB).
/’ Feep HART Replies for: 1521
Pass throughe [Dnce per two channels scanned b
As alteracdes realizadas nesses parametros
se aplicam a todos os canais.
Status: Offline Aok Help
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Configura canais individuais

Com um botio de canal individual selecionado, use esta tabela para configurar
os pardmetros na caixa Canal que se aplicam aos canais individuais.

Parametro Acao Observagoes Disponivel em modo
de execucao Hard?
Habilite HART Marque ou desmarque o canal « Se HART estiver habilitado, a faixa de entrada deve ser 0 a 20 mA ou 4 a 20 mA. Nao
selecionado. +Quando HART ndo estd habilitado para um canal:

— Asmensagens HART ndo sao enviadas neste canal.
— Asmensagens de transferéncia (Pass-through) HART ndo sao enviadas.
— 0s dados HART deste canal ndo sao atualizados no tag de entrada.

« Sevocé selecionar um tag de entrada HART PV ou HART por Canal por canal na guia
Geral, os dados do processo (PV, SV, TV e FV) do instrumento HART estao incluidos no
tag de entrada. Se vocé selecionou somente analdgico, os dados de processo adicionais
nao estao incluidos no tag de entrada.

+ Independentemente da escolha do tag de entrada, a comunicacdo HART pode ser
habilitada para que cada canal fornea acesso de mensagem de transferéncia
(Pass-through) HART.

Se Habilitar HART ndo estiver marcado, este acesso a mensagem de transferéncia
(Pass-through) nao estard disponivel.

« Recomendamos que vocé habilite HART para qualquer canal que tenha um dispositivo
HART conectado. Esta selecdo € para que as informagdes possam ser exibidas na guia
Informacdes do dispositivo HART e acessadas pelo software FactoryTalk® AssetCentre.

« Vocé pode marcar Habilitar HART em alguns canais e ndo em outros se apenas alguns
canais tiverem dispositivos de campo HART conectados.

+ Nos médulos 1756-IF8H e 1756-0F8H, todos os canais compartilham o modem HART.
Para esses modulos, o tempo de resposta HART é melhor se habilitar apenas os canais
HART necessarios. Os outros médulos (1756-I1F16H, 1756-IF16IH, 1756-1F8IH e 1756-
OF8IH) possuem um modem HART separado para cada canal.

Conversao de escala | Insira valores para Sinal Alto, Sinal | Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informagdes. Nao
Baixo, Unidade de Medida Alta e
Unidade de Medida Baixa.

Faixa de entrada Escolha um valor do menu » 0a20mA ou4a20mA é necessario para HART. Nao
suspenso. « 01756-IF8IH e 1756-0F8IH ndo suporta as faixas de tensdo.

Offset do sensor Insira um valor de « 0 valor padrao é 0,00. Néo
-9.999.999 a2 99.999.999 « Ovalor de offset estd em unidades de engenharia.
(ponto flutuante). « 0 offset do sensor é adicionado ao valor de dados para determinar o nivel do sinal.

Filtragem digital Selecione um valor de constante de | Este campo é um filtro de atraso de primeira ordem que suaviza as transicdes de entrada. | Néo
tempo de filtro de 0 2 20100 ms. E chamado de filtro digital porque € calculado no software pelo médulo, e ndo por um

filtro de hardware. Cada canal possui seu proprio valor de filtro digital. Portanto, cada
canal pode ter uma configuracdo de filtro digital Ginica para acomodar o dispositivo
especificado que estd conectado a esse canal. Para o filtro do mdédulo, um valor é aplicado
a todos os canais.

Para descrigdes das outras caixas, como a Real Time Sample (RTS), consulte Configura todos os canais em pagina 156.
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Escala para unidades de engenharia

Os valores de dados de canal no tag de saida podem ser em unidades de
engenharia, como kg, m ou porcentagem. Para configurar a relagao entre as

unidades de engenharia e o sinal fisico em volts ou mA, configure os valores
Low e Sinal Alto e Low e Unidade de Medida Alta.

Por exemplo, suponha que vocé tenha um transmissor de temperatura que
produza uma corrente de 4 mA a-180 ° C e uma corrente de 20 mA a +750 ° C.
Se vocé quiser usar ° C no seu programa de controle, configure os valores como
na tabela a seguir.

Sinal Engenharia
Alta 20 750
Baixo 4 -180

Se vocé estiver usando dispositivos de campo HART, recomendamos configu-
rar Unidade de Medida Alta e Baixa para os valores de Faixa Superior ¢ Faixa
Inferior do dispositivo de campo. Esta selecao ¢ para que o médulo e o disposi-
tivo de campo usem as mesmas unidades de engenharia. Se estiver online, esses
valores sao exibidos na guia de informagoes do dispositivo HART.

Consulte Exemplo de escala na pdgina 154 para mais informagoes.
Escala de sinal alto e baixo

Defina os valores de sinal alto e baixo para o médulo. O valor de sinal alto deve
ser maior que o valor de sinal baixo. Veja a tabela a seguir para os limites desses

sinais.
Faixa(") Limite baixo Limite alto
-10a10v -10.00 10.00
0a20mA 0.00 20.00
4320 mA 4.00 20.00
0asVv 0.00 5.00
0a1ov 0.00 10.00

(1) As faixas de tensdo ndo estao disponiveis nos médulos 1756-1F8IH e 1756-0F8IH.

Escala de Unidade de Medida Alta

Defina o valor Unidade de Medida Alta para o médulo. O valor Unidade de
Medida Alta nao deve ser igual ao valor Unidade de Medida Baixa. Esse valor
estd em unidades de engenharia e corresponde a um valor de sinal igual ao sinal

High (alto).

Os valores vélidos estao na faixa de -10.000.000 a 100.000.000. O valor padrio
¢ 100,00.

Scaling Unidade de Medida Alta aparece apagado no modo de operagio dificil.
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Scaling Unidade de Medida Baixa

Defina o valor Unidade de Medida Baixa para o médulo. O valor Unidade de
Medida Baixa nao deve ser igual ao valor Unidade de Medida Alta. Esse valor

estd em unidades de engenharia e corresponde a um valor de sinal igual ao sinal
Low (baixo).

Os valores vélidos estao na faixa de -10.000.000 a 100.000.000. O valor padrio
¢ 0,00.

Exemplo de escala

Para configurar o médulo para informar o quao cheio ¢ um tanque, configure a
escala para dar 0% quando o tanque estiver vazio ¢ 100% quando o tanque
estiver cheio. Suponha que o sensor que mede o tanque sinaliza 4,5 mA quando
o tanque estiver vazio e 17 mA quando o tanque estiver cheio. A escala seria
configurada como mostrado nesta figura.

El Meodule Properties: Local6 (1756-IF8IH1.1)

L= [ ]

} General i Connection I Maodule Info ‘ Corfiguration™ | HART Command | HART Device Info I Calibration

Channel

[¥] Enable H&RT

Scaling
dmbto20ms v
High Signal: High Engineering: Lnitienoe 2
17.0000 mé = 100.0000 e ot 0.0000
Low Signal Low Enagineering: Digital Filter 0= ms
45000 mé = 0.0000

154

Fieal Time Sample (RTS):

gals

ms

tadule Filter -3 dB)
Feep HART Feplies for:

Pazz through:

i Hz -

ESP

| Once per two channels scanned

-

Esta configuragio cria uma relagao entre o sinal elétrico que o tanque mede ¢ o
numero enviado ao Logix Controller gerado para uso no sistema de controle.

Graficamente, o relacionamento se parece com essa figura.
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O mddulo pode medir sinais um pouco mais altos e baixos do que o sensor
fornece para este tanque. Definir as unidades de engenharia alta ou baixa nao
limita os valores dentro dessa faixa. O médulo ainda mede os sinais de 4 a

20 mA. Neste exemplo, se 0 médulo detectar 20 mA, informa que o tanque estd
com 124% cheio. Um sinal de 0 mA ¢ relatado como -4% cheio, ou “menos que

.
Vazio .

Para que o nivel do tanque seja informado em litros em vez de porcentagem,
coloque a capacidade do tanque conforme o valor de Unidade de Medida Alta.
Se vocé tem um tanque de 750 litros, como no exemplo anterior, coloque 750
em vez de 100 para obter a relagao de escala mostrada nessa figura.

1000

800 /
600
400 /
200
: /

-200

Liters

mA
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Configura todos os canais

Use esta tabela para configurar os parAmetros, na guia de configuragao, que se

aplicam a todos os canais.

Parametro Acao Observacoes Disponivel em modo
de execugao Hard?
Amostra de tempo real Escolhaumvalorde | - Determina o intervalo de tempo em que a informacdo atualizada é fornecida ao controlador. Nao
(RTS) 0a10.000 ms. + 0 padrdo é 88.
« Consulte Amostra de tempo real (RTS) na pdgina 23 para mais informagdes.
« Consulte Valores de Real-Time Sample (RTS) Tabela na pdgina 156 para as opgdes de RTS
disponiveis para cada configuragdo do filtro de mddulo.
Filtro de médulo (-3dB) | Escolhaumvalordo | « Como os sinais de comunicacdo HART digitais estao na faixa de 1200 a 2400 Hz, filtro do Néo
menu Suspenso. médulo ndo pode ser definido como 1000 Hz se HART estiver habilitado.
« Consulte o Valores do filtro de mddulo Tabela na pagina 158 para escolher um valor.
« Consulte Filtro do médulo na pdgina 35 (1756-IF8H) ou pdgina 56 (1756-IF8IH) para mais
informacdes.
Guarde as respostas HART | Escolhaumvalorde |« Asrespostas HART que sdo recebidas do dispositivo de campo em resposta a mensagens de Néo
1a255ms. transferéncia (Pass-through) que foram enviadas sdo mantidas por muito tempo. Recupere-as
dentro deste periodo ou 0 médulo as descartard.
+ Opadraoé 15.
IMPORTANTE  Nao recomendamos um valor inferiora 15 s.
« (Consulte Use uma mensagem CIP para obter dados HART na pégina 177 para mais informages.
Pass through Escolhaumvalordo | - Determina a frequéncia com que ocorrem as mensagens de transferéncia (Pass-through). Nao
menu suspenso. — Uma vez por dois canais digitalizados (padrao) — Apds dois canais os PVs digitalizados na
tag de entrada, uma mensagem de transferéncia (Pass-through) é enviada (se pendente).
— Uma vez por digitalizacdo de médulo — Escolha este valor se vocé quiser minimizar o
impacto das mensagem de transferéncia (Pass-through) sobre os clientes ao lerem os PVs no
tag de entrada.
— Uma vez por digitalizacdo de canal — Depois de cada canal ter seus PVs digitalizados no tag
de entrada, uma mensagem de transferéncia (Pass-through) é enviada (se pendente).
Escolha este valor se desejar dar prioridade as mensagens de transferéncia (Pass-through)
dos clientes, como FactoryTalk AssetCentre, do que ler PV, SV, TV, FV e a integridade do
dispositivo de campo no tag de entrada. Consulte Configuracao de Pass-through, relacdo e
prioridade (Médulos de entrada) Tabela na pgina 156 para mais informagdes.
Tabela 79 — Valores de Real-Time Sample (RTS)
Filtro do médulo, Hz Limite baixo, ms | Limite alto, ms
10 488 10000
15 328
20 248
50 88
60 88
100 (padrao) 56
250 28
1000 18
Tabela 80 — Configuracao de Pass-through, relacao e prioridade (Mdodulos de entrada)
Ajuste de parametro Digitalizacao: Relacao de Dé prioridade a
transferéncia (Pass-through)
Uma vez por digitalizacdo de canal 1:1 Gestdo de ativos
Uma vez por dois canais digitalizados 12 Configuragdo padrao
Uma vez por digitalizacdo de médulo 1:8 Digitalizagdo de tag de entrada
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Resolu¢ao do médulo

A resolugao ¢ a menor quantidade de mudangas que o médulo pode detectar.

A resolugao as vezes ¢ expressa em bits. Se houverem disponiveis 16 bits de
resolu¢ao, o mdédulo pode detectar 65536 valores diferentes de sinal. Se
configurado para4a 20 mA, pode discernir a diferenca entre 10 ¢ 10,0003 mA,
mas nio distingue entre 10 e 10,0002 mA.

Resolution

330.05

330.04

330.03

—— 16 Bit
18 Bit

330.02

Liters

330.01

s |

330

329.99 T T T T T
9.9998 10 10.0002 10.0004 10.0006 10.0008  10.001

mA

A resolugao afeta a forma como o médulo mede os sinais analdgicos. A escala
converte o sinal analégico em unidade de medida por conveniéncia em seu
sistema de controle. No exemplo anterior de 16 bits e no exemplo de tanque
de 750 litros na se¢ao anterior, vocé teria uma resolucio resultante de

0,0146 litros. A medida que o tanque encher, a leitura do volume pode pular
de uma leitura de 250 litros para 250,015 litros sem mostrar valores entre eles.
Devido a amostragem, filtragem e RPI, ¢ possivel ver mais ou menos valores
intermedidrios, dependendo da taxa de preenchimento.

A resolugio de médulos de entrada analégica depende do médulo e da
configuragio de filtro. Para medir um sinal varidvel répido, ¢ utilizada uma
configuragio com menos resolugao. Para obter informagdes sobre a resolugao
disponivel, consulte as seguintes localizagoes.

Resolugao disponivel para este médulo Pagina
1756-IF8H 35
1756-1F8IH 56
1756-1F16H 77
1756-IF16IH 93
1756-0F8H 108
1756-0F8IH 125

IMPORTANTE  Como esses mddulos devem fornecer possiveis imprecisdes de calibragao,
os valores de resolucao representam as contagens analdgicas a digitais ou
digitais a analdgicas dentro do intervalo selecionado, incluindo uma
pequena quantidade de sobrefaixa e subfaixa.
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Tabela 81 - Valores do filtro de médulo

Filtro do médulo, Hz CFiltroMédulo
10 0
15 7
20 6
50 1
60 (padrao) 2
100 3
250 4
10002 5

(1) 10 Hz ndo suportados nos modulos 1756-IF16H ou 1756-IF161H.
(2) Néo escolha 1000 com HART habilitado.

Guia Alarme — Mddulos As seguintes informagoes descrevem como configurar os parimetros na guia
arme para os modulos 1756-1F8H e 1756-1F8IH. Para mais informacdes,
1756-IF8H e 1756-IF8IH Alarme p dulos 1756 6-IFSIH. P formag

consulte Alarmes do processo na pagina 38 ou pagina 60, e Alarme de taxa na
pagina 39 ou pagina 59.

7| Module Properties: Local:4 (1756-IF8IH 1.1) (=R R
| General I Connection | Module Info | Configuration | Aam ‘ HART Device Info I Calibration
Channel
D O | e [ s [ [ e
F=r—HI~FH || Disable &0 Alarms
el [] Latch Process Alams
Frocess Alams: Unlatch &ll | & : : [ Latch Rate &lam
High High: 100.0000 Urlatch - E oA
) &S] Deadband:
High: 1000000 | sk |« F 0.0000
L 0.0000 Il
i Lol & s Rate Alarm:
Lows Lowe: 0.0000 Unlatch - &) 0.0000 45 Unlatch i)
Laa
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Tabela 82 — Parametros da guia Alarme

Com um botao de canal individual selecionado, use essas descri¢oes de

parﬁmetros para configurar oS alarmes.

Parametro

Acao

Observacoes

Disponivel em modo
de execucao Hard?

Alarmes do processo

Alto alto (HH)

Alto (HI)

Baixo (LO)

Baixo baixo (LL)

Insira valores ou arraste
os sinalizadores
correspondentes na
barra deslizante para
definir os valores.

« 0s parametros Unidade de Medida Alta e Unidade de Medida Baixa na guia Configuration
(configuracdo) definem os valores maximo e minimo para esses alarmes.

« 0s limites de alarme estdo em unidades de engenharia.

- Para alterar os pontos de disparo somente por niimeros inteiros, mantenha pressionada a tecla
Shift enquanto arrasta o sinalizador na barra deslizante.

« Um banda morta aparece em torno de cada valor.

« Define o nivel de entrada de um canal fazendo com que o médulo configure o alarme alto alto.

-0 alarme permanece ativo até que a entrada retorne abaixo deste nivel mais do que a banda
morta.

+ SeoBloqueio de alarmes de processo estiver marcado, a indicacao CanxHHAlarme permanece
definido até que seja limpo explicitamente.

« Define o nivel de entrada de um canal fazendo com que o mddulo configure o alarme alto.

- 0O alarme permanece ativo até que a entrada retorne abaixo deste nivel mais do que a banda
morta.

« SeBloqueio de alarmes de processo estiver marcado, a indicagdo CanxLAlarme permanece
definido até que seja limpo explicitamente.

« Define o nivel de entrada de um canal fazendo com que o mddulo configure o alarme baixo.

- 0alarme permanece ativo até que a entrada retorne acima deste nivel mais do que a banda
morta.

« SeBloqueio de alarmes de processo estiver marcado, a indicacao CanxLAlarme permanece
definido até que seja limpo explicitamente.

« Define o nivel de entrada de um canal fazendo com que o médulo configure o alarme baixo baixo.

-0 alarme permanece ativo até que a entrada retorne acima deste nivel mais do que a banda
morta.

« SeBloqueio de alarmes de processo estiver marcado, a indicacao CanxLLAlarme4 permanece
definido até que seja limpo explicitamente.

Nao

Desabilite todos os
alarmes

Verificar

Desabilita todos os alarmes para o canal.

Trave os alarmes do
processo

Verificar

Mantém uma condicéo de disparo de alarme para qualquer um dos alarmes de processo, mesmo apés
a condicdo terminar. 0 alarme destrava apenas com uma mensagem explicita que reconhece o
alarme.

Nao

Trave o0 alarme de
taxa

Verificar

Quando habilitado, uma indicagdo de alarme de taxa permanece definida, mesmo quando a condicdo
de alarme retorna ao normal. Essa trava permite que vocé mantenha o alarme mesmo apds a
condigdo parar. 0 alarme destrava apenas com uma mensagem explicita que reconhece o alarme.

Nao

banda morta

Insira um valor de
0,00 a2 99.999.999.

« Selecione um valor no qual o alarme, uma vez definido, ndo se desative enquanto o valor de
entrada permanecer dentro do alcance da faixa de banda morta do ponto de disparo do alarme.
(Este valor em combinagao com os alarmes de processo cria o intervalo.) Esta configuracdo evita
que o alarme se desligue se o valor do processo se aproximar do limite do alarme.

«Azona morte de alarme pode ser apenas metade da distancia entre os limites de alarme alto e
baixo.

+ 0 padrao é 0,00

- Para informacdes relacionadas, consulte Banda morta de alarme na pdgina 38.

Nao

Alarme de taxa

Insira um valor de limite
doalarme de 0,00 a
99.999.999.

- Insira um valor de taxa de rampa maxima para disparar um alarme de taxa quando a taxa de
alteracdo de sinal de entrada exceder o ponto de ajuste.

- Esta configuracdo é util para detectar mudangas rdpidas no processo.

« 0 padrao é 0,00

+ Defina este alarme em unidades de engenharia/segundos.

Nao

Destrave todos

Clique

« Destrave todos os alarmes.
- Nao estd disponivel quando o projeto estd offline.

Sim

Destrave

Clique

« Destrava a condicao de alarme adjacente.
- Nao estd disponivel quando o projeto estd offline.

Sim
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Guia de configuracao—
Mddulo de saida

As alteracdes feitas nos parametros na caixa
(anal se aplicam apenas ao canal individual

que estiver selecionado.

"' Pass through:
As alteracdes realizadas nesses parametros /

se aplicam a todos os canais.

Tabela 83 - Parametros da guia Configuration

As seguintes informagdes descrevem como configurar os canais de saida do

modulo.

| Module Properties: Local4 (1756-OF8H 2.001)

[E=N Eom =)

[ Genera | Gonnection | Moduie Info | Corfiureton | uiput St [ Limks | Calbrefion | HART Device nfo |

Channel

e a2 s e 5] ] 7]

Enable HART
Scaling
Amdto20md -
High Signal High E ngineering; Ot i |¥
200000 mA = 100.0000 Sensor Difest 0.0000
Low Signal: Low Engineering: Hald for Initialization
40000 ma = 0.0000

Keep HART Replies for: 152 ¢

Once per twa channels scanned -

Status: Offline

(e

Help

Configura canais individuais

Com um botio de canal individual selecionado, use esta tabela para configurar
os pardmetros na caixa Canal que se aplicam aos canais individuais.

Parametro

Acao

Observagoes

Disponivel emmodo
de execucao Hard?

Habilite HART

Marque ou desmarque.

« Desmarcado por padrao.

« Afaixa de entrada deve ser 0 a 20 mA ou 4 a 20 mA.

+ Quando um canal nao estd habilitado:

— Asmensagens HART ndo sao enviadas neste canal.
— As mensagens de transferéncia (Pass-through) HART ndo séo enviadas.
— 0s dados HART deste canal ndo sao atualizados no tag de entrada.

« Sevocé selecionar um tag de entrada HART PV ou HART por Canal por canal na guia Geral,
os dados do processo (PV, SV, TV e FV) do instrumento HART estao incluidos no tag de
entrada. Se vocé selecionou somente analdgico, os dados de processo adicionais ndo
estao incluidos no tag de entrada.

« Independentemente da escolha do tag de entrada, a comunicacdo HART pode ser
habilitada para que cada canal forneqa acesso de mensagem de transferéncia (Pass-
through) HART. Se Habilitar HART ndo estiver marcado, este acesso a mensagem de
transferéncia (Pass-through) ndo estara disponivel.

+ Recomendamos que vocé habilite HART para qualquer canal que tenha um dispositivo
HART conectado de modo que as informagdes possam ser exibidas na guia de
informagdes do dispositivo HART.

« Um dos motivos para desativar a comunicacao HART €é que cada canal habilitado requer
tempo para digitalizar, de modo que permitir canais desnecessarios reduz o desempenho
nos outros.

Nao

Conversao de
escala

Insira valores de escala para Sinal Alto,
Sinal Baixo, Unidade de Medida Alta e
Unidade de Medida Baixa.

Consulte Escala para unidades de engenharia na pagina 153 para mais informacdes.

Nao
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Tabela 83 — Parametros da guia Configuration
Parametro Acao Observagoes Disponivel em modo
de execucao Hard?
Faixa de saida | Escolha um valor do menu suspenso. | 020 mA ou4a 20 mA € necessdrio para HART. Nao
Offset do Insira um valor de « Ovalor padrédo € 0,00. Néo
sensor -9.999.999 2 99.999.999 (ponto « Ovalor de offset estd em unidades de engenharia.
flutuante). « 0O offset do sensor é adicionado ao valor de dados para determinar o nivel do sinal.
Retencdo para | Marque ou desmarque - Marque esta caixa que 0 médulo mantenha inalterado o sinal de saida até que o valor de | Nao
inicializacdo saida recebido do controlador de campo CanxDados esteja dentro de 0,1% da escala total

do valor que estd sendo mantido. 0 saida permanece quando ocorre o sequinte:

— Estado de energizacdo (permanece em zero)

— Uma nova conexao é estabelecida (traz para fora do estado de falha e mantém no
valor de falha da configuracdo anterior).

— 0 controlador retorna ao modo de execucéo apds o modo de programagdo (continua a
permanecer o valor configurado que foi mantido no modo de programa, veja a guia
Status de saida).

« Amanutencdo do canal de saida permite que o controlador se sincronize com a saida,
possibilite transicdes de saida suaves e evite transientes rapidos quando o controle
retorna de uma interrupcdo.

« Asaida pode ter rampa para o valor de manutencao configurado quando ocorre a
transicdo. Nesse caso, continua a rampa até concluir ou até que o valor de saida do
controlador esteja dentro dos 0,1% do sinal de saida. Quando a caixa Espera for
Initialization ndo estd marcada, a saida muda o mais répido possivel para o primeiro valor
comandado pelo controlador.

Configura todos os canais

Use Tabela 84 para configurar os pardmetros, na guia de configuragio, que se

aplicam a todos os canais.

Tabela 84 — Parametros de configuracao de todos os canais

Parametro Acao Observagoes Disponivel em modo
de execucao Hard?
Guarde as Selecione umvalorde |« Asrespostas da mensagem de transferéncia (Pass-through) HART sdo mantidas com este tempo. As Nao
respostas HART | 1a255s. respostas HART que s&o recebidas do dispositivo de campo em resposta a mensagens de transferéncia
(Pass-through) que foram enviadas sdo mantidas por muito tempo. E preciso recupera-las dentro deste
periodo ou 0 médulo as descartara.
+ Opadrao é 15.
IMPORTANTE  Nao recomendamos um valor inferiora 15 s.
Pass through Escolha um valor do « Determina a frequéncia com que ocorrem as mensagens de transferéncia (Pass-through). Nao

menu suspenso.

— Uma vez por dois canais digitalizados (padrdo) — Apés 2 canais terem PVs digitalizados na tag de
entrada, uma mensagem de transferéncia (Pass-through) é enviada (se algum for pendente).

— Uma vez por digitalizacdo de mddulo — Escolha este valor se vocé quiser minimizar o impacto das
mensagem de transferéncia (Pass-through) sobre os clientes ao lerem os PVs no tag de entrada.

— Uma vez por digitalizacdo de canal — Depois de cada canal ter seus PVs digitalizados no tag de
entrada, uma mensagem de transferéncia (Pass-through) é enviada (se pendente). Escolha este valor
se desejar dar prioridade as mensagens de transferéncia (Pass-through) dos clientes, como
FactoryTalk AssetCentre, do que ler PV, SV, TV, FV e a integridade do dispositivo de campo no tag de
entrada. Consulte Configuracdo de Pass-through, relacdo e prioridade (Médulos de saida) Tabela na
pagina 161 para mais informagdes.

Tabela 85 — Configuracao de Pass-through, relacao e prioridade (Mddulos de saida)

Ajuste de parametro Digitalizacao: Relacao de Dé prioridade a
transferéncia (Pass-through)

Uma vez por digitalizacao de canal 1:1 Gestdo de ativos

Uma vez por dois canais digitalizados 12 Configuragdo padrao

Uma vez por digitalizacdo de médulo 1:8 Digitalizacdo de tag de entrada
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Guia Status de saida — Os médulos 1756-OF8H e 1756-OF8IH tém uma guia de estado de saida. Use
. p as seguintes informacoes para configurar os parimetros na guia Status de saida.
Médulo de saida S ey gL P 8
5| Module Properties: Local:5 (1756-0F8H 2.001) ol @ ==
| General I Connection | Module Info I Corfiguration | Output State | Limits I Calibration I HART Device Infa‘
Channel
o | | e | = e [ e
Famp Rate: 00000 /fs
Output State in Program Made Output State in Fault Made
@ Hold Last State (@) Hold Last State
() User Defined alue: 0.0000 () User Defined Yalue: 0.0000
Rarnp ta User Defined Yalue Ramp to User Defined Y alue
Communications Failure
“When communications fail in (@) Leave outputs in Program Mode state
Program Mode: (") Change outputs to Fault Mode state
Status: Offline Apply Help

Com um botao de canal individual selecionado, use esta informagao para
configurar os pardmetros na caixa Canal que se aplicam aos canais individuais.

Taxa de rampa

A aceleragio em rampa limita a velocidade em que um sinal de saida analdgica
pode mudar. Esse valor impede transi¢oes rapidas em saida de equipamentos
prejudiciais que a saida controla. Esse recurso esta disponivel no modo de
operagao dificil. Rampa no modo de operagao e a taxa de rampa sao definidos
na guia Limites.

Para o médulo 1756-OF8IH com Configurar o Dispositivo HART configu-
rado para Sim, a rampa no modo de operacio e a taxa de rampa sao definidas na
guia Status de saida.

7| Module Properties: Locatslmss-oFsIH l.n [r= |

[——
| General I Connection I Module Infi | Output State |tunfigumtion I HART Command I HART Device Irfo I Caliblation|
| S

Channel

I e | e [ o e

[] Ramp in Fun Mode

Fiamp Fate: 0.0000 /3
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Estado de saida no modo programa

Esses parimetros no estao disponiveis no modo de operagio dificil (operagio

dificil).

Selecao Configura o canal de saida para o seguinte quando o controlador
passa do modo de execucao para o modo de programa

Manter o dltimo status Deixe a saida de corrente em seu Gltimo valor.

Valor definido pelo V4 para o valor especifico quando o controlador proprietdrio é ligado ao

usudrio modo de programa. Se selecionar isso, insira um valor de 9.999.999 a
99.999.999, o padréo € 0.

Rampa para valor Se Manter o dltimo status: este campo € desabilitado.

definido pelo usuério Valor definido pelo usudrio — verifique se deseja que a saida faca rampa para

o valor definido pelo usudrio na taxa de rampa especificada. A taxa de
rampa é selecionada na guia Limites de saida.

Se ndo for selecionado, o sinal de saida passa para o valor definido pelo
usudrio imediatamente ao entrar no modo de programa.

Estado de saida no modo falha

Esses parimetros nao estio disponiveis no modo de operacio dificil (operagio

dificil).

O mddulo entra no estado do modo de programa se a conexio do Logix for
impedida. Se a comunicagao falhar posteriormente, todos os canais do médulo
permanecem no modo de programa.

Selecione Para configurar o médulo de saida para um desses

Manter o dltimo status Deixe o sinal de corrente em seu Gltimo valor.

Valor definido pelo Va para um valor especifico se ocorrer uma falha. Se vocé clicar neste botdo, digite um
usudrio valor de -9.999.999 a 99.999.999, o padréo € 0.

Rampa para valor Se Manter o dltimo status: este campo é desabilitado.

definido pelo usuério Valor definido pelo usudrio — verifique se deseja que a saida faca rampa para o valor

definido pelo usudrio na taxa de rampa especificada. A taxa de rampa é selecionada na
quia Limites de saida.

Se ndo for selecionado, o sinal de saida passa para o valor definido pelo usuario
imediatamente ao entrar no modo de falha.

O sinal de saida passa para o modo de falha quando o controlador falha ou
quando a comunicagio entre um médulo de saida e seu controlador ¢ perdida.
Status de saida no modo de falha aparece apagado no modo de operagio dificil.

Falha na comunicacao

Se a comunicagio falhar no modo de operagio, o sinal de saida passa para o
estado de modo de falha. Se a comunicagio falhar enquanto estiver no modo de
programa, o sinal de saida se comportaréd da seguinte forma.

Selecione Para

Deixe o sinal de saida no valor de modode | Deixe o sinal de saida no valor de modo Programa configurado
programa configurado

Altere a saida para o estado de modo de Altere o sinal de saida no valor de modo de falha configurado se uma
falha comunicagdo falhar (conexdo a partir das pausas do controlador)
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Guia de limites— Modulos
1756-0F8H e 1756-0F8IH

Tabela 86 — Parametros da guia Alarme

Us informagao para configurar os parAmetros na guia Limites.

| Madule Properties: Local:5 (1756-0F8H 2.001) = Eoh =<
| General | Connection | Module Info | Configuration E Output State | Limits !Callbmtlon HART Device Info!
Charinel
o O e [ =] e s o e
=T [ Dizable A1l Alarms
e [T Latch Limit Alarrs
imrite: Unlatchall | € M Latch Rate Alarm
High Clamp: 100.0000 Unlatch - |
Lo Clamp: 0.0000 Unlatch | & : :
[T Riarnp in Fun Mods : :
Ramp Rate: 0.0000) g Unlatch L |
Llam
Status: Offline [ 0K ] I Cancel I Appl Help

Com um botao de canal individual selecionado, use essas descri¢oes de

parmetros para configurar os alarmes.

Parametro

Acao

Observacoes

Disponivel em modo
de execucao Hard?

Limites

Grampo superior (HI)

Grampo inferior (L0)

Insira valores ou arraste os
sinalizadores correspondentes
na barra deslizante para definir
os valores.

« 0s pardmetros Unidade de Medida Alta e Unidade de Medida Baixa na guia Configuration
(configuracdo) definem os valores maximo e minimo para esses alarmes.

« 0s limites de grampo estao em unidades de engenharia.

- Para alterar os pontos de disparo somente por niimeros inteiros, mantenha pressionada a
tecla Shift enquanto arrasta o sinalizador na barra deslizante.

« Consulte Exemplo de limite na pdgina 165.

« 0 valor mais alto que um canal de saida pode alcancar no processo de controle.
+-9.999.999 3 99.999.999, 0 padrao € 100,00.

+ 0 valor mais baixo que um canal de saida pode alcancar no processo de controle.
+-9.999.999 2 99.999.999, 0 padrao € 0.

Nao

Rampa no modo de
operacao

Verificar

« Habilita arampa no modo de execucdo.

« Arampa ocorre entre o nivel de saida atual e qualquer novo valor de saida recebido.

- Searampa estiver habilitada, a saida pode mudar apenas no limite de taxa de rampa
configurada.

Taxa de rampa

Insira um valor de 9.999.9999 a
999.999.999, 0 padrdo € 0.

« Define a taxa de alteracdo méxima que uma saida pode produzir em unidades de
engenharia/segundo.

+ Serve como um ponto de disparo de um alarme de limite de taxa de rampa quando o
modo Ramp no modo de execugdo for selecionado.

« Também pode ser usado para rampa de um valor definido pelo usudrio no modo de
programa ou de falha.

« Uma cpia ndo editdvel da taxa de rampa é mostrada na guia Status de saida.

Destrave todos

Clique

« Destrave todos os alarmes.
«Néo estd disponivel quando o projeto estd offline.

Sim

Destrave

Clique

+ Destrava a condicdo de alarme adjacente.
«Ndo estd disponivel quando o projeto estd offline.

Sim
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Tabela 86 — Parametros da guia Alarme (Continuacao)
Parametro Acao Observacoes Disponivel em modo
de execucao Hard?

Desabilite todos os Verificar Desabilita todos os alarmes para o canal. Nao
alarmes
Bloqueio de alarmes | Verificar Mantém os alarmes de limite alto e baixo mesmo apds a condicdo parar. 0 alarme de limite | Nao
de limite alto e baixo é definido se a saida solicitada estiver além do limite de grampo (> Alto ou

<Baixo). E dtil se vocé quiser detectar uma condicao de alarme transitdria e preservar sua

indicacdo até que o alarme seja destravado de forma explicita. Clique em Desbloqueio para

destravar um alarme, ou enviar uma mensagem de protocolo comum industrial (CIP)

utilizando a instrucao MSG.
Trave o alarme de taxa | Verificar Quando habilitado, uma indicagdo de alarme de taxa permanece definida, mesmo quandoa | Néo

condicdo de alarme retorna ao normal. Essa trava permite que vocé mantenha o alarme

mesmo apds a condicdo parar. 0 alarme destrava apenas com uma mensagem explicita que

reconhece o alarme.

Guia de informacoes do
dispositivo HART

Exemplo de limite

Se a sua saida controla um posicionador de valvula que esteja configurado para
usar Porcentagem de batidas para unidades de engenharia, vocé pode inserir 0
como Baixa Fixa¢io e 62 para Alta Fixagao. Vocé insere 0 somente se nao quiser,
por qualquer motivo, que a valvula esteja mais de 62% aberta a qualquer
momento. Mesmo se uma instrugao PIDE calcular que a vélvula deve abrir
mais para atingir o ponto de ajuste do processo, o médulo de saida a fixa em

62% aberta.

A guia HART Device Info exibe informagoes sobre o dispositivo de campo

HART anexo que o médulo HART coleta.

7| Module Properties: Locak: (1756-IF16H 1.001) o ===
! General E Connection | Module Info | Corfiguration E Calibration ! HART Device Info |
Channel
0 T | | | | I ! | |
7| Module Properties: Local:5 (1756-0F8H 2.001) o= ==
! General | Connection | Module Info | Configuration | Output State | Limits | Calibration | HART Device Info |
Charinel e
0s cédigos de
0 1| 2] 3] 4| s | | 7] S
diagnéstico e status
Tag: Manufacturer 1D: aprimorados estao
Message: Device Type: / diSponiveiS aqui
Device ID: - dependendo de sua
Descriptar; Final Azsembly Mumber: conﬁguragéo.
Date: Status:
‘wiite Pratect: Diagnostic Code:
P Revisions
Upper Range Yalue: Universal:
Lower Range Yalue: Device:
D amping: Software:
| Transfer Function: Hardware:
Sty
Refresh
Status: Offline oK ] | Cancel \p Help
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e Sevocé selecionou um formato de comunicagao Apenas dudio quando

criou 0 méddulo, esta guia nao estd disponivel.

e Se HART nao estiver habilitado para este canal, serd exibido: Canal nio

habilitado para HART.

Channel Hot H&RT Enatled

Status:

FAurning

e Se HART estiver habilitado, mas o dispositivo de campo HAR nio estd
respondendo, a inicializagio HART ¢ exibida.

HART intizfizing

Statesr  Running

Tabela 87 — Guia de informacdes do dispositivo HART

Parametro Descri¢ao

Canal (lique em um canal para exibir os pardmetros do canal correspondente.

Atualizar (lique para atualizar todos os atributos que sdo exibidos nesta guia para o canal
correspondente.

Tag Exibe 0 nome do tag do dispositivo de campo HART. 0 nome do tag € inserido no dispositivo
de campo para indicar sua localizacdo e finalidade na planta.

Mensagem Exibe o texto que foi inserido no parametro de mensagens do dispositivo de campo HART.

0 uso deste parametro pode variar. Um possivel uso é armazenar informag6es como a dltima
calibragdo do dispositivo ou referéncia a documentagdo.

Descritor Exibe o campo Descritor do dispositivo de campo HART. O descritor € uma mensagem de
texto que pode ser armazenada no dispositivo para ajudar a identificar o dispositivo ou pode
ser usada para outros fins especificos da planta.

Data Exibe a data que € inserida no dispositivo. Esta data é geralmente usada para gravar a dltima
data de calibrado, mas cabe ao usudrio final manté-la. E exibido no formato selecionado do
seu computador com as configuragdes regionais e de idioma no Painel de controle.

Protecdo contra Exibe um Sim ou N&o indicando se o dispositivo de campo HART estd protegido contra

gravagao gravagdo. Se um dispositivo estiver protegido contra gravacao, alguns parametros ndo
podem ser alterados via comunicacao HART. As vezes, os dispositivos ndo indicam que a
configuragdo mudou quando sua configuracdo de protecao contra gravacdo muda. Esta
condicdo faz com que o valor anterior permaneca exibido aqui. Vocé pode impedir/liberar o
médulo HART atualizar esse valor.

|dentificagdo do Exibe 0 nome do fabricante (por exemplo, Allen-Bradley ou Endress+Hauser) ou o valor

fabricante numérico do fabricante. Use a tabela de cédigo de identificacdo da empresa como um guia,
conforme mostrado no apéndice E.

Tipo de dispositivo | Exibe o tipo de dispositivo para dispositivos Endress+Hauser ou um valor de todos os outros
dispositivos do fabricante. O tipo de dispositivo indica o tipo de dispositivo do fabricante ou 0
nome do produto. Por exemplo, os transmissores de pressao Cerabar S da Endress + Hauser
tém o dispositivo tipo 7.

|dentificacdo do Exibe um nlmero que representa a identificacdo (ID) do dispositivo. O ID do dispositivo é um

dispositivo ntimero de série atribuido pelo fabricante, que € exclusivo entre todos os dispositivos
produzidos por esse fabricante.

Ndmero de Exibe um ndmero que representa o nimero final de montagem. 0 nimero final de

montagem final montagem € usado para identificar os materiais e a eletrdnica que compdem o dispositivo de

campo. Normalmente, é alterado quando a eletrdnica ou outros componentes séo
atualizados no campo. Em alguns casos, esse niimero faz referéncia a um nimero de
desenho.
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Tabela 87 — Guia de informacdes do dispositivo HART

Parametro Descri¢ao

Status 0 status do canal esté disponivel apenas para:

« Revisdo do firmware 2.001 ou posterior de 1756-IF8H e 1756-OF8H
« Versdo do firmware 1.002 ou posterior de 1756-IF16H

« Versdo do firmware 1.001 ou posterior de 1756-IF16IH

(6digo de 0 status de dispositivo estd disponivel apenas para:

diagndstico + Revisdo do firmware 2.001 ou posterior de 1756-IF8H e 1756-OF8H
« Versdo do firmware 1.002 ou posterior de 1756-IF16H

« Versdo do firmware 1.001 ou posterior de 1756-IF16IH

PV Em HART, a varidvel primdria (PV) € sinalizada no canal analégico 4 ... 20 mA. Também pode

ser lida usando mensagens HART. Em muitos dispositivos HART, a relacdo entre PV e o sinal

analog|co pode ser aJustada Esta drea exibe os sequintes atributos de varidvel de processo:
Valor de faixa superior — para usar as mesmas unidades de engenharia em seu
controlador Logix como no dispositivo de campo, insira esse valor em Unidade de Medida
Alta na guia Configuration.

« Valor de faixa inferior — para usar as mesmas unidades de engenharia em seu controlador
Logix como no dispositivo de campo, insira esse valor em Unidade de Medida Baixa na
guia Configuration.

« Atenuacdo

« Fungdo de transferéncia — descreve como o dispositivo de campo HART transforma o sinal
no seu transdutor ao PV. Normalmente linear, mas as vezes raiz quadrada (por exemplo,
para fluxo) ou outras relacdes.

Revisdo Exibe os sequintes atributos de revisdo.

« Universal — indica a versdo da especificacdo HART com o qual o dispositivo esta em
conformidade.

« Dispositivo

« Software

+ Hardware

Publicacdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016 167



Capitulo9  Configura os médulos na aplicado Logix Designer

Definir informacoes do dispositivo (Modulos 1756-1F8IH e
1756-0F8IH)

Para os médulos 1756-IF8IH e 1756-OF8IH com Configurar o dispositivo
HART definido como Sim, um botao Definir informagées do dispositivo
aparece na guia Informagoes do dispositivo HART. O botao Definir
informagoes do dispositivo estd ativado quando o controlador estd online e ndo
no modo de operacio dificil. Ao clicar neste botao, ¢ exibida uma caixa de
didlogo que permite especificar o nome do tag, a mensagem e o descritor para o
dispositivo HART no canal selecionado. E possivel inserir valores nos campos
de texto ou copiar as entradas existentes que j estao armazenadas no
dispositivo. Ao clicar no botdo Definir, os valores especificados sao enviados
para o dispositivo através de mensagens HART.

5.1 Module Properties: Local:2 (1756-IFBIH 1.1) o

General I Connection [ Module Info | Configuratian l HART Cammand  HART Device Info | Calibration|

Channel

. ol ] 2 s I sl e SetDevicelnfo. |
| RS O R
I Tag: FT101 Manufacturer ID: Endress+Hauser

| Message: HMTRDETAILS Device Type: Cerabars

Device ID: 4395779

. Descriptor PRESS Final Assembly Number. 0

i

' Date: 1243072004 ot ok

Disgnostic Code

Wnite Protect Mo

|

P4 Rewvisions

UpperRange Value: 3000 psi Lz L I
Lower Range Value: 000 psi [l Set Device Info
Damping: 0.00 5 St

Tag:
Transfer Function: Linear Ha o -

Message: ¥MTR. DETALLS
SV Units: psi Descriptar: PRESS
TV Units: psi
BV Units: o [CopyFrom Device I [ Set I -

e [
4im b 3
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Guia HART Command -
1756-1F8IH, 1756-0F8IH

Quando Configurar o dispositivo HART esta definido como SIM para os
modulos 1756-IF8IH e 1756-OF8IH, uma guia de comando HART aparece
na caixa de didlogo Propriedades do médulo.

7| Module Properties: Local:3 (1756-IF8IH 1.001) =n =R
| General Connection :_.I'tflod_u_la Irtfo.: Col_'rf!_gumtimj‘ HART Command™ i_.HA_RT Device Info _Ca_lib!_at_iolj.;
Channel
T ) [ e | e [ [ |
| Enable HART Device P Damping Configuration [Command 34)
P Diamping: 0.0000
| Enable HART Device PY Range Configuration (Command 35, Command 47)
P Units: psi [:]
PV Lipper Range: 30,0000
P Lower Fange: 0.0000
P Transfer Function: Linear A
10} P Damping, PV Range and PV Transfer Function values are wiitten to the HART device
connected to the channel.
Status: Offine OK | | Cancel | | Apply | | Help

Na guia de comando HART, ¢ possivel especificar os parAmetros do dispositivo
HART de cada canal. Esses valores sio enviados para o dispositivo HART.

Caixa de selecao Parametro Descricao
Habilite a configuracao de atenuagdo PV do dispositivo HART | Atenuagdo PV
Habilite a configuragdo de faixa PV do dispositivo HART Unidades PV Unidades de engenharia do HART PV. Escolha no menu suspenso.

Consulte o Apéndice E para uma lista de cddigos de unidades.

Faixa superior PV

Valor mais alto de PV nas unidades de engenharia especificadas.

Faixa inferior PV

Valor mais baixo de PV nas unidades de engenharia especificadas.

Funcdo de transferéncia de PV

Forma da funcao de transferéncia PV. Escolha no menu suspenso.
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Guia Calibracao

Dados nos tags de entrada

Na guia de calibragao (Calibragio), ¢ possivel iniciar uma calibragio do médulo
e ler os dados de calibragao de cada canal.

# | Module Properties: Local:3 (1756-IF8IH 1.001) ol =] =]
| General | Connection | Meduie Info | Corfiguration | HART Command- | HART Device Info | Caiibration |
= Calibration
Channel | Caiibration Range c”:::“” Offset Cag?:::"
(ma)

0 0to 20 mA

1 0to 20 m&

2 010 20 mA

3 0to 20 mA

4 |0w020mA Moduie Last Successfuly

5 010 20 mA Calibrated on:

] 0to 20 mA

7_|0toz0mA
Status: Offine OK | [ Cancel | [ ooy | [ e

A tabela descreve os dados que sao exibidos na guia Calibragao.

Parametro Descri¢ao (todos os campos sao somente leitura)

Faixa de calibracao Exibe 0 a 20 mA para canais de corrente ou-10a 10V para canais de tensao, com
base na selecdo da faixa de saida na guia de Configuration (configuracao).

Ganho de calibracdo Exibe 0 ganho de calibracao quando o mddulo estd online.

Offset de calibracdo Exibe o offset de calibracao quando o médulo estd online.

Status de calibracao Exibe OK ou Error, dependendo do resultado da tltima calibracdo, quando o

médulo estiver online.

Ultima calibracio bem-sucedida | Exibe a data em que uma calibragio bem-sucedida foi executada mais
recentemente.

Para iniciar a calibragio, o controlador deve estar no modo inativo/programa,
ou 0 mddulo nao deve ser conectado a um controlador. Quando essas condi-
¢oes forem atendidas, clicando no botao Start Calibragio inicia a sequencia de
calibracio para todos os canais. Os resultados da calibragio sao exibidos na
guia. Para iniciar uma calibragio do médulo, clique no botao Start Calibragao.
O médulo deve estar offline. A calibragao inicia e a informagao ¢é trocada
através de mensagens CIP.

Quando os dados HART estio incluidos no tag de entrada e um canal foi
habilitado HART, o médulo de E/S HART da ControlLogix recolhe
automaticamente os dados HART. O médulo também coloca os dados de
processo dindmico mais comuns e as informagées de integridade do dispositivo
diretamente no tag de entrada.

Consulte o capitulo de cada médulo para obter uma lista completa dos campos
nos tags de entrada, saida e configuragio.
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Uma visao geral dos dados HART inclui o seguinte:

e Falhas de HART- No inicio do tag de entrada incluido mesmo se vocé
clicar no formato de tag de dados de entrada analdgica. Essas falhas indi-
cam que a comunica¢io HART nao ¢ bem-sucedida ou que o dispositivo
de campo estd relatando um problema, como o mau funcionamento do
dispositivo, malha de corrente saturada ou PV fora do limite. Por exem-
plo, CanOHARTFalha ¢ definido se Can0Contig. HARTEn for 0 ou se
nenhum dispositivo de campo HART estiver acoplado.

e Status de dispositivo HART- Uma colegio de indicadores de status que
refletem os detalhes da comunicagio HART e a integridade geral do
dispositivo.

- Inic — O médulo estd procurando um dispositivo HART.

- Falha - A comunicacao HART nio ¢ bem-sucedida. Se isso for 1 e
Inicializar ¢ 0, a causa provavel ¢ HART nio est4 habilitado neste
canal.

— Mensagem pronta — Uma resposta de mensagem de transferéncia
(Pass-through) HART esté pronta para ser recolhida usando a
mensagem CIP de Consulta Pass-through. Consulte Capitulo 10
para informagdes de como usar mensagens CIP para acessar os dados

HART.

— Falha de corrente — A corrente analdgica nao corresponde ao rea-
dback da corrente recebida através da comunicacao HART. Um
dispositivo de campo impreciso, uma fiagio defeituosa ou 4gua no
conduite pode causar isso. As vezes, uma mudanga répida no sinal
resulta em uma falha de corrente transitéria 2 medida que as represen-
tagoes analdgicas e digitais sao recolhidas em tempos ligeiramente
diferentes e em diferentes locais no caminho do sinal.

- Configuragio alterada — A configuragio do dispositivo de campo
mudou e as novas informagdes de configuragao do dispositivo de
campo podem ser obtidas no médulo via CIP MSG
ObterInfoDispositivo, que limpa esse bit.

- CédigoResposta — Status da Comunicagio HART ou Cdédigo de
Resposta. 0 significa sucesso. Consulte a Configura os médulos na

aplicacio Logix Designer para obter detalhes.

- StatusDispositivoCampo — Integridade do dispositivo HART, como
PV fora da faixa ou mau funcionamento do dispositivo. Consulte a

Apéndice B para obter detalhes.

- StatusAtualizadoPronto — indica que novas informagoes de diagnds-
tico do dispositivo estao disponiveis, o que pode ser obtido através do
envio de uma mensagem CIP com Servigo 4C.

Variaveis dinamicas HART

A maioria dos dispositivos HART pode medir varias caracteristicas de processo
diferentes ou derivar outras medicoes a partir de medicoes detectadas direta-
mente. Por exemplo, muitos transmissores de pressao diferencial também
podem detectar a temperatura de processo e podem calcular o fluxo. Estes
sensores também podem calcular o volume em um tanque com base na medi¢ao
da pressao principal e do conhecimento da geometria do tanque e da densidade
do produto.

Publicagdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016 17



Capitulo9  Configura os médulos na aplicado Logix Designer

A mais importante dessas medidas diretas ou derivadas ¢ atribuida ao PV
(varidvel principal) e o sinal analdgico representa seu valor. Medigoes adicionais
podem ser lidas a partir do dispositivo de campo HART através do protocolo
de comunicagio HART. HART fornece uma mensagem padrao para ler quatro
das varidveis dinimicas, chamadas PV, SV, TV ¢ FV (algumas vezes chamadas
QV). Essas quatro varidveis dinimicas so as quatro medidas de interesse para
um controlador.

Essas quatro varidveis dinAmicas — PV, SV, TV e FV - sdo coletadas automatica-
mente do dispositivo de campo HART e colocadas no tag de entrada do
médulo em HART.CanxPV (para o formato de dados analégico e HART PV)
ou Canxx.PV (para o formato de dados analégico e HART por canal). Em
alguns dispositivos HART, a escolha das medidas disponiveis para atribui¢ao a
PV, SV, TV ¢ FV podem ser alteradas por meio de configuragao. Em outros
dispositivos mais simples, a atribuicao ¢ realizada na fibrica e ndo pode ser
alterada.

Um exemplo para um medidor de fluxo pode ser:
e PV —varidvel principal. Taxa de fluxo em litros por minuto.
e SV —varidvel secundéria. Temperatura de aplicagio em °C.

o TV - varidvel tercidria. Densidade do produto em gramas por
centimetro cubico.

e FV - Varidvel quaterndria

Um exemplo para um posicionador de valvula pode ser:
e PV —varidvel principal. Posi¢ao comandada em %.
e SV —varidvel secunddria. Posi¢io real em %.
o TV - varidvel tercidria. Pressao de ar em psi.

e FV - Varidvel quaternéria. malha de corrente em mA.

Além do valor de medigao, os dispositivos HART podem fornecer informagoes
de status que indicam a qualidade da medigao.

\; Status especifico de familia de dispositivos
Status de dados do processo

Mais status de varidvel do dispositivo disponivel

« 11Bom Status de limite

« 07 Precisao ruim h « 11 Constante

10 Manual/Fixo « 01 Limitado baixo
- 00Ruim « 10 Limitado alto

00 Nao limitado
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Por exemplo, se um posicionador de valvula nao puder abrir mais, pode
configurar seu HART.CanxSVStatus para 2#11100000. Essa configuragao
indica que o valor da posi¢ao real no SV ¢ bom (medido com precisao), mas ¢
o assunto de um limite alto. Esta informagao de status pode ser usada para
controle de enrolamento em malhas PID e para outras finalidades de
diagndstico.

O modulo coleta os dados PV, SV, TV e FV conforme descrito em Tabela 88.

Tabela 88 - Atribuicao de variavel dinamica?

Versao Dispositivo HART relata Comando HART usado pelo | Cédigos de varidvel de
HART atribuicées de PV, SV, TV, | mddulo 1756 pararecolher | dispositivo usados no

FV no comando 50 PV, SV, TV, FV comando 9 para PV, SV, TV, FV
5 - 3 -
6 Néo 3 -

Sim 9 Como relatado no Comando 50
7ou Néo 9 246,247,248, 249
posterior -

Sim Como relatado no Comando 50

(1) Atabela ndo se aplica aos médulos 1756-IF8H e 1756-0F8H, versao 1.x, e os médulos 1756-1F16H e 1756-IF16IH, versdo 1.1

Comando 3 nio fornece PVStatus, SVStatus, TVStatus, ou FVStatus. Os
dispositivos HART que indicam o Comando 3 como mostrado em Tabela 88
tém seus valores de status de varidvel dinimica relatados com base no status da
comunicagio com o dispositivo de campo HART. Se as varidveis dinAmicas
estiverem sendo coletadas sem erro de comunicagao, o valor de Status serd
16#C0 (2#11000000), o que significa que ¢ bom. Caso contrério, ¢ 0,
significando ruim.

Alguns dispositivos ndo possuem quatro varidveis dindmicas. Nesse caso, eles
podem relatar um valor NaN para indicar que eles nao tém valor vélido para
esse parametro.

As varidveis dinAmicas nao so atualizadas tio rapidamente quanto o sinal
analégico. A taxa real depende do nimero de canais configurados para o
HART (para os médulos de 8 canais), o nimero de comandos de mensagens
de transferéncia (Pass-through), a presenga de comunicadores portateis ou
outros mestres secunddrios ¢ a velocidade de resposta do dispositivo de campo.

Quando oito canais estio em uso nos médulos nio-isolados de 8 canais, a taxa
de atualizagio HART est4 na faixa de 10 segundos.

IMPORTANTE  Verifique se a taxa de atualizacdo real HART é apropriada para sua aplicacéo.
Lembre-se de que o tréfego de mensagens de transferéncia (Pass-through),
informacdes de status adicionais, mestres secundarios e erros de comunica-
¢do podem atrasar a taxa de atualizacao. Nos mddulos nao-isolados de
8 canais, uma vez que todos os canais compartilham o modem HART, o
aumento do atraso em um canal também afeta outros canais.

IMPORTANTE  Verifique se os dados HART sao validos verificando CanxFalha, FalhaHART e
valores como PVStatus e SVStatus.
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Como o modulo automaticamente coleta dados

O mddulo analégico ControlLogix HART envia mensagens HART automati-
camente para caracterizar o dispositivo de campo HART e coletar as varidveis
dinimicas. Ele também coleta informagdes de status adicionais quando o
dispositivo indica que estd disponivel. Quando o dispositivo indica que sua
configuragio foi alterada, as mensagens HART sdo enviadas para reler as infor-
magoes de configura¢io para que uma c6pia atual seja armazenada em cache
nos médulos.

Os diagramas pdgina 175 e pagina 176 mostram o fluxo geral da caracterizagao
de inicializagao, a resposta a uma nova configuragio e a varredura ciclica de
varidveis dinimicas. Nio sdo exibidas as verificagoes periddicas da corrente e a
leitura das informagoes de status adicionais.

Além das atividades HART descritas no diagrama, se houver mensagens de
transferéncia (Pass-through) HART para enviar, clas sao intercaladas na
verificagao automdtica. Os controladores Logix podem enviar mensagens de
transferéncia (Pass-through) usando as instrugées CIP MSG e os sistemas de
gerenciamento de ativos podem envié-las. Consulte Capitulo 10 para mais
informacoes.

As mensagens HART sao enviadas em apenas um canal a0 mesmo tempo
quando estiver usando o médulo 1756-IF8H ou 1756-OF8H. Quando vocé
esta usando o méddulo 1756-1F8IH, 1756-OF8IH, 1756-IF16H ou 1756-

IF16IH, as mensagens sao enviadas em todos os canais simultaneamente.

Se a configuragio do dispositivo de campo HART for alterada — de um compu-
tador portitil, gerenciamento de ativos ou painel frontal do dispositivo — a
leitura ciclica de varidveis dinAmicas pausa brevemente enquanto as mudangas
de configuragao sio assimiladas. O status HART.CanxStatusDispositivo.Con-
figuracaoAlterada ¢ definido quando a configuragao atualizada é recuperada do
dispositivo de campo HART e armazenada no médulo para indicar que novos
dados estao disponiveis para ObterInfoDispositivo CIP MSG.

Consulte Use uma mensagem CIP para obter dados HART na pagina 177 para

mais informagoes e, especificamente, pdgina 189 para opgdes de cronograma

HART Pass-through.
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Figura 32 - Fluxograma de 1756-1F8H e 1756-0F8H
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Figura 33 — Fluxograma dos médulos 1756-1F8IH, 1756-0F8IH, 1756-1F16H e 1756-1F161H
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Use uma mensagem CIP para obter dados HART

Este capitulo discute esses tépicos.

Topico Pagina
Use as instrugdes MSG para acessar o objeto HART 178
Servicos CIP para acessar dados HART comuns 179
Use uma mensagem genérica CIP para obter as informagdes do dispositivo HART 184
Servicos CIP para Transfira uma mensagem HART para o dispositivo de campo HART 187

Diagrama de varredura do médulo HART com mensagens de transferéncia (Pass-through) | 189

Detalhes do layout da mensagem CIP Pass-through HART 191

Exemplo de Idgica Ladder da mensagem Pass-through HART 194

Este capitulo mostra como usar dados HART em seu controlador Logix através
de instrucoes MSG. Exemplos de razoes para isso incluem o seguinte:

e E preciso apenas o acesso ocasional aos dados, e nao queira usar a
capacidade e a memdria extra da rede necessarias para os tags de entrada

Analog with HART PV ou Analog e HART por Canal.

e Vocé precisa de informagoes extras, como o tag do dispositivo, as faixas
ou informagdes especificas do fabricante.

e Envie um comando especifico do fabricante para o dispositivo HART.

Geralmente, tudo o que vocé deve usar um instrumento HART ¢ recolhido
automaticamente e colocado no tag de entrada, e essas instrugdes CIP MSG
Nao sao necessarias.

Os médulos analdgicos ControlLogix®” HART do 1756 suportam essas amplas
categorias de acesso HART baseado em mensagem:

e O CIP formatou mensagens para recuperar dados HART comuns
armazenados em cache no médulo.

e Mensagens CIP que contém comandos formatados HART que sao
transferidos diretamente para o dispositivo de campo HART para
processamento. Essas mensagem sio chamadas de mensagens de
transferéncia (Pass-through).

Ao usar esses mecanismos, seu controlador Logix tem acesso fécil a alguns
dados usados em comum e, com algum esforco extra, acesso a qualquer recurso

HART.

Os recursos descritos neste capitulo usam as instru¢oes MSG. Para obter mais
informacoes e exemplos sobre as instru¢des do MSG, consulte Capitulo 12, o
que explica como usar as instrugoes MSG para destravar alarmes ou
reconfigurar médulos.
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Use as instrugﬁes MSG para O objeto HART contido no médulo lida com as duas categorias de MSG.

. H4 um objeto HART para cada canal. Algumas mensagens CIP podem ser
acessaro Objeto HART enviadas para a instincia de classificagio (Instincia 0) do objeto HART. A
maioria dos MSGs sao enviados para uma instincia especifica do objeto HART
associado a um canal especifico.

Esta tabela mostra a correspondéncia de canal e instincia.

Canal Exemplo
0 1

1 2

2 3

3 4

15 16

Essas tabelas mostram c6digos de servigo para servigos CIP.

Classe Codigo de servigo Funcao
16#35D 16#4B Leia as varidveis dinamicas
16#4C Leia o status adicional
16#4D Obtenha informagdes do dispositivo HART
Classe Cddigo de servico | Mensagens de transferéncia (Pass-through)
16#35D 16#4E Inic
16#4F Consulta
16#50 Fila Flush
DICA 0 16# significa que esse nimero é o estilo de exibicao Hex.
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Servicos CIP para acessar
dados HART comuns

Table 89 - Solicite o pacote

Vocé pode obter facilmente os seguintes tipos de dados HART do objeto
HART:

e Informagées do dispositivo de campo HART — Semelhante aos dados
exibidos na guia Propriedades do médulo HART Device Info da
aplicacao Studio 5000 Logix Designer”.

e Status adicional — Os dispositivos HART que suportam diagnésticos
estendidos podem indicar em seu status de dispositivo de campo que
algumas informacoes de diagndstico adicionais estao disponiveis.

e Varidveis dindmicas — O mesmo PV, SV, TV, FV que estd no tag de
entrada. O cédigo da varidvel do dispositivo mapeado e as unidades de
engenharia estao incluidos.

Os dados nesses comandos sao devolvidos no formato que ¢ usado pelos
controladores Logix, por isso ¢ facil de usar no seu programa de controle. Os
dados HART estao naturalmente em um outro formato, chamado big-endian,
mas o médulo converte os valores nessas mensagens para vocé.

Consulte as tabelas que listam os dados nas mensagens CIP e o exemplo de
obter as Informagdes do dispositivo.

Nas secoes a seguir, a definicio CMD#0 byte 3, por exemplo, significa o
comando HART 0, byte 3. Se o seu manual de usudrio do dispositivo de campo
incluir informagoes sobre as respostas do comando HART, essas informagoes
s30 Uteis para vocé. Consulte a especificagio do protocolo HART para obter
mais informacoes sobre os comandos HART.

Consulte Apéndice B na pdgina 225 para mais informagoes.

Leia as variaveis dinamicas (Codigo de servico = 16#4B)

Tabela 89...Tabela 91 mostre as estruturas de pacotes de solicitacao e resposta
do servico Leitura de varidveis dindmicas.

Offset

Campo

Tipo de Dados Definicao

Nenhuma solicitacdo de dados

Solicite dimensao =

0 bytes

Table 90 — Pacote de resposta — A solicitacao falhou

Offset Campo Tipo de Dados Definicao
0 Status Status de comando
1 Pad Pad byte

Dimensdo de resposta = 2 bytes

A solicitacdo falhou
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Consulte Apéndice D na pégina 245 para uma explicagiao dos nimeros de
cddigo da unidade de medida.

Table 91 - Pacote de reposta - A solicitacao foi hem-sucedida

Offset Campo Tipo de Dados Definicao

0 Status USINT Status de comando

1 StatusComando HART Byte de status de resposta do dispositivo HART # 1 (cédigo de resposta)

2 StatusDispositivoCampoHART Byte de status de resposta do dispositivo HART # 2

3 ExtStatusDispositivoHART Bytes de status devolvido de C(md 9 ou 0 para 5.x rev dispositivos HART

4...7 PV REAL Varidvel principal HART

8...1 SV Varidvel secundéria HART

12...15 v Variével tercidria HART

16...19 Fv Varidvel quaterndria HART

20 Unidades PV USINT (6digo de unidade varidvel principal

21 Unidades SV (6digo de unidade varidvel secunddria

22 Unidades TV (6digo de unidade varidvel tercidria

23 Unidades FV (6digo de unidade varidvel quaterndria

24 (6digo de atribuicao PV (ddigo de atribuicao de varidvel principal

25 (6digo de atribuicdo SV (6digo de atribuicdo de varidvel secundéria

26 (6digo de atribuicdo TV (6digo de atribuicdo de varidvel terciaria

27 (6digo de atribuicao FV (ddigo de atribuicao de varidvel quaterndria

28 Status PV Status de byte 1 de Cmd 9 (Rev 6.x) ou se dispositivo Rev 5.x:
16#C0 = Conectado
16#00 = Nao conectado

29 Status SV Status de byte 1 de Cmd 9 ou se dispositivo Rev 5.x:
16#C0 = Conectado e o dispositivo fornece esse valor no CMD 3 (ou seja, no truncado)
16#00 = Nao conectado

30 Status TV Status de byte 1 de Cmd 9 ou se dispositivo Rev 5.x:
16#C0 = Conectado e o dispositivo fornece esse valor no C(MD 3 (ou seja, ndo truncado)
16#00 = Nao conectado

31 Status FV Status de byte 1 de Cmd 9 ou se dispositivo Rev 5.x:
16#C0 = Conectado e o dispositivo fornece esse valor no CMD 3 (ou seja, ndo truncado)
16#00 = Nao conectado

32...35 Corrente do circuito (malha) | REAL Valor de corrente do circuito digital reportado pelo dispositivo. (Valor do C(md 3 para
dispositivos Rev 5.x ou Cmd 2 se dispositivo Rev 6.x)

Dimensao de reposta = 36 bytes
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Table 92 - Solicite o pacote

Leitura do status adicional (Codigo de servi¢o = 16#4()

Tabela 92 a Tabela 94 mostra as estruturas de pacotes de solicitagao e resposta

do servico Leitura do status adicional. Dimensao de resposta = 2 a 224 bytes.

Offset

Campo

Tipo de Dados

Definicao

Nenhuma solicitacdo de dados

Solicite dimensédo = 0 bytes

Table 93 — Pacote de resposta — A solicitacao falhou

Offset Campo Tipo de Dados Definicao
0 Status USINT Status de comando
1 Pad Pad byte
Dimenséo de resposta = 2 bytes
Assolicitacdo falhou
Table 94 - Pacote de reposta — A solicitacao foi bem-sucedida
Offset Offset Tipo de Dados Definicao
0 Status USINT Status de comando
1 Contagem Nimero de bytes de status estendido disponiveis
2...26 Byte de status estendido Bytes de status estendido devolvidos por (MD48
7 Pad Tipo de pad

Dimensdo de reposta = Instancia 1a 8: 2 a 28 bytes; Instancia 0: 224 bytes. Se for enviado para a Instancia 0, todos os canais do médulo estdo incluidos na resposta, o que resulta
em 28 bytes por canal. Este total é devido a 27 bytes de resposta ao Leitura do status adicional HART mais 1 byte de pad para alinhar os dados a um limite de 32 bits.
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Obter informacoes do dispositivo (Cédigo de servico 16#4D)

Tabela 95 a Tabela 97 mostra as estruturas de pacotes de solicitagao e resposta

do servico Obter informagdes do dispositivo.

Table 95 - Solicite o pacote

Offset Campo Tipo de Dados

Definicao

Nenhuma solicitacdo de dados

Solicite dimensédo = 0 bytes

Table 96 — Pacote de resposta — A solicitacao falhou

Offset Campo Tipo de Dados Definicao
0 Status USINT Status de comando
1 Pad Pad byte
Dimensao de resposta = 2 bytes
Table 97 - Pacote de reposta - A solicitacao foi bem-sucedida
Offset Campo Tipo de Dados Deﬁnigio“)
0 Status SINT Status de comando
1 Identificagdo do CMD#0, Byte 1
fabricante Se este byte for > 16#E0, refira-se ao offset de bytes 10 e 11 para
identificacdo do fabricante estendida.
2 Tipo de dispositivo CMD#0, Byte 2
3 Preambulo CMD#0, Byte 3
4 (6digo do comando CMD#0, Byte 4
universal
5 (6digo de especificagdo CMD#0, Byte 5
do transdutor
6 Revisao do software CMD#0, Byte 6
7 Revisao de Hardware (MD#0, Byte 7
8 Sinalizadores CMD#0, Byte 8
9 Pad_1parao

alinhamento de 16 bits

10...1 IdenAtiﬁcagéo do . CMD#0, Byte 1 se a revisdo HART for < 7
fabricante estendida CMD#0, Bytes 17 a 18 se a revisdo HART for > 7
12...15 Ndmero de Identificacdo | DINT CMD#0, Bytes9a 11
do dispositivo
16...27 Tag TagHART CMD#13, Bytes0 a5
Consulte HARTTag na pdgina 186 para mais informagdes.
28...47 Descritor DescritorHART CMD#13, Bytes6a 17
Consulte DescritorHART na pagina 186 para mais informagdes.
48 DataDia SINT CMD#13, Byte 18
49 DataMés (MD#13, Byte 19
50...51 DataAno INT CMD#13, Byte 20 (+ 1900)
52...55 Final DINT CMD#16, Bytes0a2
Ndmero de montagem
56...91 Mensagem HARTMsg CMD#12, Bytes0a 23

Consulte HARTMsg na pdgina 186 para mais informagdes.
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Table 97 - Pacote de reposta — A solicitacao foi bem-sucedida
Offset Campo Tipo de Dados Deﬁni;éo“)
92 PVCdigo SINT CMD#50, Bytes 0, 16#ff se ndo suportado
93 SVCédigo CMD#50, Bytes 1, 16#ff se nao suportado
9% TVCédigo CMD#50, Bytes 2, 164ff se ndo suportado
95 FVCédigo CMD#50, Bytes 3, 16#ff se ndo suportado
96 PVUnidades (MD#3, Byte 4
97 SVUnidades (MD#3, Byte 9, 0 se ndo estiver presente
98 TVUnidades CMD#3, Byte 14, 0 se ndo estiver presente
99 FVUnidades CMD#3, Byte 19, 0 se ndo estiver presente
100 FungaoTransferéncia CMD#15, Byte 1
101 UnidadesFaixa CMD#15, Byte 2
102...103 (6digo de tipo de CMD#0, Byte 2 se a revisdo HART for < 7
dispositivo estendido CMD#0, Bytes 12 se a revisao HART for > 7
104...107 PVFaixalnferior REAL CMD#15, Bytes3a 6
108...111 PVFaixaSuperior CMD#15, Bytes 7a 10
12...115 ValorAtenuacdo (MD#15, Bytes 11a 14
116 (6digoDeProtecdoContra | SINT (MD#15, Byte 15
Gravagdo
17 Pad_8 parao
alinhamento de 32 bits
118...119 Fabricante privado de CMD#0, Byte 2 se a revisdo HART for < 7
etiquetas de 16 bits CMD#0, Bytes 19a 20 se a revisao HART for > 7
Dimensao de resposta = 120 bytes
(1) Consulte Apéndice B na pagina 225 para informacdes relacionadas.
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Useuma mensagem genérica Por exemplo, esse algoritmo de ldgica ladder recupera novas informagoes do
CIP para obter as dispositivo HART sempre que o médulo 1756-IF8H, 1756-1F8IH, 1756-

. . . . OF8H ou 1756-OF8IH indica que a nova configuragio esta disponivel.
informacoes do dispositivo

HART

Local: 3:L HART .ChODeviceStatus ConfigurationChanged ol
1E Type - CIP Genetic HCER —
Mezsage Contral DevinfoMzg ([ 00N >—]
HER—
Se a Informagio do dispositivo for critica com sua aplicagao, certifique-se de
verificar os erros .ER ¢ implementar uma estratégia de recuperagio.
Esta figura ¢ a caixa de didlogo Configuragio de mensagem.
Message Cenfiguration - DevinfoMsg &J
Configuration™ | Communication I Tag |
Message Type: ICIP Generic -
Service [Custom v] Source Element: -
Type:
o . . B Source Length: 1 = (Bytes)
Obtenha o cdigo de servico de informacdes Sarvice Class:
do dispositivo Code: 4d (Hex) Class: 35 (eX)  pectination DevInfolnswer i
Element:

Instancia 8 HART para o canal 7 Instance: 8 Atfrbute: 0 (Hex)

(lassificagdo de objetos HART

3 Enable {2 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: O
2 Emor Code: Extended Emor Code: [ Timed Out «
Ermror Path:
Error Text:
| ok || camcel || Aopy || Hep |

As informagoes do dispositivo do dispositivo HART no canal 7 sio lidas e
colocadas em ResInfoDisp.
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O tag Destino ¢ conforme mostrado na caixa de didlogo Controller Tags (tags

do controlador).

Scope: ﬂH.i\FlT_e:-tample - Show... Show Al
M arne o | Walue ¢‘| Force M('| Style | Data Type -
3 |— Devinfadnzwer fouad Jouad HART GetD evicelnfa
|| 4 Devinfofinswer. Status i Decimal | SINT
+ Devinfodnswer. Manufacturer 17 Decimal | SINT
: + DevlnfoAnswer. Device T ype 24 Decimal | SINT
|| [+ DevinfoAnswer.Preamble 3 Decimal | SINT
|| [+ Devinfadnswer. UniversalCommandCade 5 Decimal | SINT
| * Devlnfotnswer. Transducers pecRey 20 Decirmal | SINT e
| 4 Devinfofnswer. SoftwareRey ] Decimal | SINT
|| [+ Devinfasnzwer.HardwareRey =] Decimal | SINT
| * Devlnfotnswer Flags u} Decimal | SINT
N Devlnfodnswer. padl u} Decimal | SINT
| [+ Devinfodnsmer.pad2 u} Decimal | SINT
| * Devlnfotnswer pad3 u} Decimal | SINT
+ Devinfosnzwer.Devicel D 3738141 Decimal | DINT
: + DevinfoAnswer. T ag 'PT101 . Jouad HARTTag
| * Devlnfodnswer. D escriptar 'E+H CERABAR 3 ! [ HART D escriptor
+| Devlnfodnawmer. [ atel ay 11 Decimal | SINT
: + - Devinfosnzwer.Dateh onth f Decimal | SINT
| [+ Devinfofnswer. Date''ear 2006 Decimal | INT
+|- Devlnfodnzmer. Finald zzemblyMumber u} Decimal | DIMT
: +| Devlnfatnswer Message 'DESCRIFTIVE DEV... [ HARTMzg
|| [+ DevinfoAnswer.PYCode a Decimal | SINT
| [+ DevinfaAnsmer. 5 Code 1 Decimal | SINT
|| [+ DevlnfoAnswer. TYCode 2 Decimal | SINT
|| [+ Devinfofnswer.FYCode 3 Decimal | SINT
|| [+ Devinfadnzmer. P Units g Decimal | SINT
|| [+ Devinfofnswer. SYUnits g Decimal | SINT
|| [+ Devinfosnswer. TWUnits g Decimal | SINT
|| [+ DevinfoAnswer. Plnits 3z Decimal | SIMT
| 4 Devinfofnswer. TransferFunction i Decimal | SINT
+| Devlnfodnzwmer. B angelnits g Decimal | SINT
: + - DevlnfoAnswer. pads ] Decimal | SINT
| * Devlnfodnswer pad? u} Decimal | SINT
Devlnfodnswer. Py LowerR ange 0.0 Float REAL
: Devlnfasnswer Py pperF ange 100.0 Float REAL
- Dyl nfodnswer. D amping alue z.0 Float REAL
|| [+ DevinfadnsmerwriteFratectCode a Decimal | SINT
| * Devlnfosnswer padd u} Decirmal | SINT
| * Devlnfodnswer. padd u} Decimal | SINT
| [+ Devinfasnzwer.padl 0 u} Decimal | SINT
+ Devinfoldzg [ [ MESSAGE b
<] [\monitor Tags £ Edit Tags / | «| Ll—l
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A figura a seguir mostra os tipos de string para HART Tag, DescritorHART e

HARTMsg.
HARTTag
g: HARTTag IH ><.
Name J#RTTag [
Description

H
Maximum Characters: |8 il

hiembers: Data Type Size:
Name Data Type Style Description
LEN DINT Decimal
DATA SINTIE] ASCI
-
4 4
DescritorHART
B String: HARTDescriptor lH
a
Mame IHARTDES:npmr
Description: d
H
Meximum Characters: |18 il
tembers: Data Type Size:
Name Data Type Style Description
LEN DINT Decimel w
DATA SINTL16] ASCI
-
4 Y
HARTMsg
B String; HARTMsg
Name IHARTMEQ
Description: :I
.|
Maximurn Characters: |32 il
Mermbers: Data Type Size:
MName Data Type Style Description
LEN DINT Decimal
DATA SINT[32] ASCl
-
4 M 2
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Servigos CIP para Transfira
uma mensagem HART para o
dispositivo de campo HART

(@] objeto HART oferece suporte a essas mensagens CIP para envio de
mensagens HART Pass-through: Pass-through Inic, Pass-through Query, Flush
Queue (raramente necessdrio).

Com estas trés mensagens CIP, seu controlador Logix pode formatar os bytes
individuais de um comando HART, envié-lo para um dispositivo de campo
HART e recuperar a resposta no formato HART.

Os dados nativos HART estiao em outro formato do que o utilizado pelos
controladores Logix usados. O HART usa o formato big-endian e o Logix usa
um formato little-endian. Isso significa que a ordem dos bytes em um niimero
estd na ordem oposta, entio eles devem ser invertidos antes do uso. Logix little-
endian significa que o byte menos significativo de um nimero ¢ armazenado no
enderego mais baixo (indice de vetor).

O Logix também alinha dados em limites que permitem acesso rdpido ¢ o
HART os retne no menor espago. O HART codifica strings de texto usando
6 bits por letra em um formato chamado Packed ASCII. Ao usar mensagens de
transferéncia (Pass-through), o seu programa Logix deve estar atento a esses
problemas de layout de dados.

Os servigos de mensagem CIP (Pass-through) suportados pelo objeto HART
sao simplificados. O médulo fornece o enderego de 5 bytes exigido pelas
mensagens HART e o checksum ¢ calculado automaticamente.

Siga estes passos para enviar uma mensagem de transferéncia (Pass-through)

HART.

1. Envie uma mensagem CIP para informar o médulo 1756-1F8H, 1756-
IF8IH, 1756-OF8H ou 1756-OF8IH para enviar uma mensagem a um
dispositivo de campo HART (Inic).

2. Envie uma mensagem CIP para recuperar a resposta HART do médulo
1756-1F8H, 1756-1F8IH, 1756-OF8H ou 1756-OF8IH (consulta).

&
% | Fonte
%’ Bytes de Comando HART
MSG S .
Servico 16#4E s Destino
¢ =~ | Cabo
e
=1
2 | fonte
VSG g'_g, (Cabo
Servio 16#4F g: Destino
& | Bytes de resposta HART 24405
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188

Se o tag de entrada incluir os dados HART PV, um indicador de status
HART.CanxStatusDispositivo.MsgPronta informa ao seu programa que uma
resposta HART estd pronta para recuperar com o comando Pass-through

Query.

A resposta CIP do servigo Inic inclui um nimero que é chamado de
identificador. Este cabo identifica a mensagem HART que foi colocada em uma
fila para transmissao ao dispositivo de campo. Quando a resposta ¢ recebida e o
MsgPronta ¢ definido como 1, seu controlador Logix envia uma consulta
contendo esse mesmo identificador para recuperar a resposta HART. A razao
pela qual estas etapas sao necessérias ¢ que pode demorar muito tempo para que
o comando HART seja transmitido e uma resposta recebida. Se os oito canais
estiverem em uso, 0 tempo para uma resposta seria de cerca de 10 segundos se
nao houvesse outro tréfego de transferéncia (Pass-through).
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Diagrama de varredura do
modulo HART com
mensagens de transferéncia

(Pass-through)

Quando as mensagens de transferéncia (Pass-through) estao sendo enviadas, a

sequéncia normal de aquisi¢ao de dados ¢ modificada como mostrado no

diagrama. Nesse caso, o Pass-through estd configurado para enviar uma
mensagem de transferéncia (Pass-through) para cada canal digitalizado.

Ele pode ser configurado para menor prioridade na guia de configuragao da
caixa de didlogo Propriedades do médulo.

Figure 34 — Fluxograma de 1756-1F8H e 1756-0F8H
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Figure 35 — Fluxograma dos médulos 1756-1F8IH, 1756-0F8IH, 1756-1F16H e 1756-1F16IH

Y
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na lista de
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Envie 0 comando 0
Ler identificador dnico
Sim
. Leia as informagdes de
Sim configuragdo, como Ta
Resposta? guragao, como fag,
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Nao Configuragdo de sinal
alterada no tag de entrada
v
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3ou9paralera Colocar dispositivo na lista
varidvel de de varredura
processo dinamico ¢
Resposta? Atualize o tag de entrada ‘
Nova Leia as
) informacdes de
Removao configuracéo f §0es
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lista de ) como Tag,
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Detalhes do layout da

Veja as tabelas nesta seqao para obter informagoes de Pass-through.

mensagem CIP Pass-through

HART

Pass-through Inic (Codigo de servico 16#4E)

Tabela 98 a Tabela 101 mostra as estruturas de pacotes de solicitagao e resposta

do servigo Pass-through Inic.

Table 98 - Pacote de solicitacao de formato curto (Ladder) (cédigo de servico 16 #4E)

Offset Campo Tipo de Dados Definicao

0 Comando HART USINT Niimero do comando HART(®

1 Dimensao de dados HART | USINT Numero de bytes de dados para o comando HART selecionado"®
2...256 | Bytesde dados HART Tantos bytes quanto na dimensdo de dados HART | Dados de comando HART(

Solicite dimensdo = 2 a 257 bytes

(1) Consulte Apéndice B na pagina 225 para mais informacdes.

(2) Se esse campo for exibido como SINT na aplicacao Logix Designer, os valores > 127 aparecerdo negativos.

Table 99 - Pacote de solicitagao de formato longo (Logix) (cadigo de servico 16#5B, 164#5F)

Offset Campo Tipo de Dados Definicao
0 Partida ou delimitador
1...5 Endereco de formato longo Nimero de bytes de dados para o comando HART selecionado™®?
6 Comando HART USINT Nimero do comando HART(
7 Solicite a contagem de
dados
2...256 | Bytesde dados HART Tantos bytes quanto na dimensdo de dados HART | Dados de comando HART(

Solicite dimensdo = 2 a 257 bytes

(1) Consulte Apéndice B na pagina 225 para mais informagdes.

(2) Seesse campo for exibido como SINT na aplicacdo Logix Designer, os valores > 127 aparecerao negativos.

Table 100 — Pacote de reposta de formato curto (Ladder)

Offset Campo Tipo de Dados Definicao

0 Status USINT Status de comando
32 = Ocupado (filas cheias) — tente de novo mais tarde
33 =lIniciado — comando iniciou — Envie Consulta para obter a resposta
35 = Morto — Dispositivo ndo estd online

1 Comando HART USINT Eco do niimero de comando HART™

2 (abo USINT (abo usado na operagdo de consulta™

3 Espaco de fila restante USINT Nimero de filas ainda disponiveis para este canal?

Se status (bit 0) for 35, consulte Tabela 104 para a descri¢do do cédigo de erro.

Dimenséo de resposta = 4 bytes

(1) Se esse campo for exibido como SINT na aplicacdo Logix Designer, os valores > 127 aparecerdo negativos.
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Table 101 - Pacote de resposta de formato longo (Logix)

Offset Campo Tipo de Dados Definicao

0 Status USINT Status de comando

32 = Ocupado (filas cheias) — tente de novo mais tarde

33 = Iniciado — comando iniciou — Envie Consulta para obter a resposta
35 = Morto — Dispositivo ndo estd online

1 Comando HART USINT Eco do niimero de comando HART™
2 (Cabo USINT (abo usado na operacao de consulta™
3 Ndmero da fila ou cédigo USINT 0 niimero da fila no qual o pedido foi colocado
de razdo
4 Espaco de fila restante USINT Numero de filas ainda disponiveis para este canal
5 Sinalizador alterado dos BOOL (um byte, 0 ou 1) Significa que os dados de “Informagdes do dispositivo” mudaram

dados do dispositivo

Dimensdo de resposta = 4 bytes

(1) Se esse campo for exibido como SINT na aplicagao Logix Designer, os valores > 127 aparecerdo negativos.

Pass-through Query (Cadigo de servico 16#4E)

Tabela 102 a Tabela 103 mostra as estruturas de pacotes de solicitagao e
resposta do servigo Pass-through Query.

Table 102 - Solicite o pacote

Offset Campo Tipo de Dados Definicao

0 Cabo USINT (abo para consulta (do campo cabo acima)“)

Solicite dimensdo = 1 bytes

(1) Se esse campo for exibido como SINT na aplicagao Logix Designer, os valores > 127 aparecerdo negativos.

Table 103 — Pacote de resposta

Offset Offset Tipo de Dados Definicao
0 Status USINT Status de consulta
00 = Sucesso
34 =em operacao — tente de novo mais tarde
35 =Morto
(Consulte MsgPronta no tag de entrada)
1 Comando HART USINT Eco do niimero de comando HART("
2 HART ComStatus USINT Byte de status de resposta HART # 1 (cédigo de resposta)“)
3 StatusDispositivoCampo HART | USINT Byte de status de resposta HART # 2
Se status (bit 0) for 35, consulte Tabela 104 para a descri¢do do cédigo de erro.
4 Tamanho dos dados USINT Ndmero de bytes de dados na reposta para o comando HART selecionado("
5...259 | Dados de resposta HART... USINT Bytes de dados devolvidos no campo de dados de resposta HART para o
comando solicitado'”

Dimensao de resposta = 6 a 260 bytes

(1) Se esse campo for exibido como SINT na aplicacdo Logix Designer, os valores > 127 aparecerao negativos.

(ddigos de erro de Pass-through

Tabela 104 define os cédigos de erro que sao recebidos quando o status de

Pass-through (bit 0) for (35).
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Table 104 - Cédigo de erros Pass-through

Valor Defini¢ao Observacoes

16481 Nenhuma resposta do dispositivo HART

16482 Endereco de quadro longo invdlido Aplica-se apenas ao formato FULL-HART

16#83 Checksum de mensagem HART invalida Aplica-se apenas ao formato FULL-HART

16484 Comando HART ndo permitido (bloqueado pelo mddulo) Aplica-se apenas ao Pass-through de Ladder

16485 (anal invélido selecionado Néo disponivel para os médulos 1756-IF16H e 1756-1F16IH

16#86 0 canal ndo estd habilitado para HART

16487 0 canal ndo possui um dispositivo conectado Méddulo ndo estabeleceu comunicagdo HART neste canal

16489 Tamanho muito pequeno da mensagem CIP para manter o tamanhoda | 0 mddulo analisa o campo de dimenséo de dados HART em solicitacdo e valida que o
mensagem HART tamanho da mensagem CIP recebida € grande o suficiente para enviar todos os dados

1648A (abo invélido Aplica-se apenas a mensagem de consulta

16#8B Delimitador de partida invalido Aplica-se apenas ao formato FULL-HART

DICA

0 16# significa que esse nimero € o estilo de exibicao Hex.

Flush Queue (Cadigo de servico= 164#50)

Tabela 105 e Tabela 106 mostra as estruturas de pacotes de solicitagao e
resposta do servico Flush Queue service.

Table 105 — Solicite o pacote

Offset Campo Tipo de Dados

Definicao

Nenhuma solicitacao de dados

Solicite dimensdo = 0 bytes

Table 106 — Pacote de resposta

Offset Campo Tipo de Dados

Definicao

Flush Queue pode ser enviado para que o médulo 1756-1F8H, 1756-1F8IH,
1756-OF8H ou 1756-OF8IH descarte quaisquer respostas HART pendentes
que aguardem um comando de consulta. Essas respostas sao descartadas auto-
maticamente ap6s um periodo, o que pode ser configurado na guia Configura-
¢ao da caixa de didlogo de propriedades do médulo (Module). Esse valor
geralmente ¢ 15 segundos. A menos que seja necessario descartar as respostas
mais rapido do que 15 segundos, nao precisa usar este comando Flush Queue.
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Exemp'o de |6g|ca Ladder da Este ¢ um exemplo de envio do comando 9 HART, que [é as Varidveis de

mensagem Pass-throu gh di/sp.ositivo a p.a/rtir do d’ispos.it.ivo de campo HART. El.n.rie uma lista dos
cédigos da varidvel de dispositivo que deseja e o dispositivo de campo responde
HART com seus valores, unidades, classificagao e status.

As informagoes no comando HART 9 pode ser obtida com mais facilidade
usando o servico 4B, mas este exemplo dd uma ideia de como enviar qualquer
comando de mensagens tipo Pass-through que vocé deseja.

.. [E] MainProgram - MainRoutine

Start hS
0 == E= Type - CIF Generic  HEN—H
hezsage Control IF8H1 Cmd9inithtsy | | DM —
HCER
from the Init
Local:1:| HART .ChODeviceStatus MsgReady QP =G
1 JE Copy File Type - CIP Genetic CEN—
Source  IFEH1CmaSinitDest Handle Messaye Contral IFEH1Cma@0ueryMag | | HDMN—
Dest  IFSHCmd9QuerySre Handle HER»—
Length 1
IF&H1 Cmadacueryhlzg D OP MNPE
2 JE Copy File Swvap Biyte —
Source IFEHCmd9GueryDest ReplyDataSlotDW alueh =B Source Soratch
Dest Scratch 0 €
Length 1 Drder Mode REWERSE
Dest RealTag
0 &
w
{ MainRoutine / 4 >
_____ \ / ] | 2

O SWPB reverte a ordem dos bytes nos numeros de ponto flutuante PV, SV,
TV, FV para estar no formato REAL Logix.
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As seguintes caixas de didlogo sio as guias Iniciar Configuragao ¢ Comunica-
¢ao de mensagens quando o Command 9 ¢ enviado para o dispositivo HART

no canal 0. Observe que a instincia 1 significa Canal 0.

Message Configuration - IFBH1Cmd2InitMss )
Ennfiguratinn] Enmmunlcatlonl Tag 1
Meszage Type:
Service |Eugmm j Source Element: | IFBH1Cmd3IntS e v|
Tupe:
Source Length: 3 El: [Bytes) —
Service .
Coder . |42 MHes) Claset 36d  [Hex]  poginagion IF8HTCmcBinitDest [ L]
Instance: 1 Attribute:s|0 [Hex) New Tag.
3 Enable 3 Enable Waiting 3 Start 2 Daone Done Length: O
2 Enor Code: Extended Ermor Code: [~ Timed Out®
Error Path:
Error Test:
ag | Cancel Help |

Message Configuration - IFBH1Cmd9InitMsg

Corfiguration Communicaﬁon] Tag ]

Tipo de documento do usudrio
definido: HARTCmd9InitSrc

Dimensao de HARTCmd9InitSrc

Destino: InicHARTDst

Path: |IF8H_N3_S1_Reactor? Browse...
IFBH_N3_51_Reactor?
Fop ¢ I =
~ ,—:| ’_
™ Connected 3 e
0 Enable 3 Enable Watting ) Start ) Done Done Length: 0
2 Emor Code: Extended Emor Code: [~ Timed Out &
Emor Path:
Emor Text:
OK | Cancel Help
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Esta figura ¢ a caixa de didlogo Buscar caminho da mensagem.

B Message Path Browser X

Path: [IFBH_N3_51_Reactor?
IFBH_M3_51_Reactor?

=551 140 Configuration

)
fla
1

- 1756 Backplane, 1756-410
ﬂ [0] 1756-IFEI ifGi

Bl [3]1756-0F8H/ 4 OF8HAddedDnline

[4] 1756-0F8 ofg

[5] 1756-L 55 PhillemoB oxHAR T Passthrough
[B] 1756-0F8H /4 CP103_2

‘ Cancel I Help

Consulte a caixa de didlogo de Configura¢io da mensagem de consulta.

Message Configuration - IFBH1Cmd9QueryMsg

Configuration I Communicationl Tag I

Message Tvpe:

Service |Eustom
Type:
Service
Code:

Instance: |1

af [Hex] Class:  |35d [Hex] Destination
Attribute:| 0 [Hex]

3]

Soaurce Element:

IFEHCmduemSie | 1

M=

IFEHCmd3GueryDes = |

MNew Tag...

Sowce Length: [Bytes)

3 Enable 3 Enable Waiting

) Ermor Code:
Errar Path:
Errar Test:

3 Start
Extended Emor Code:

I

O Done Done Length: 0

[ Timed Out&

Cancel | ‘ Help |

| — HARTQuerySrc

| HARTCmd9QueryDst

Veja a caixa de didlogo que mostra os tags. Os tipos de dados sao explicados a

seguir.

* Controller Tags - HART_example (controller)

MName

Scope: ﬂ HART_example w Show... Show All

& H B| Data Type

| St_l,lld Description |

#

+ |

Locakg:0

ofdh_applConfig
ofh_slot3_Config
afdh_slot3_|nput
of8h_slot3_Output
Paz:ThroughCMD S nitS
PazsThroughCMD S rtD st
PazsThroughlnith 2g
PassThuSendit
PazsThroughQueryb zg
PazsThroughQueryChD 95ic
PassThroughQueryCWD 30 st

B G

Paz:ThroughQueryCrd Y alussl ogisF ormat

Scratch

ABT75E_OF8H:.0:0

BOOL

0f8h_ConfigurationBlock
of8h_HARTFY
Of8h_DutputBlock.
Paz:ThroughCMD 35T ype
PazsThroughlmitD st Type
MESSAGE

BOOL

MESSAGE
PazsThroughQuenySicType
FazzThroughQuenyCMD A0t T ype
PazzThroughCMD 9R spLogi=Format.
RE&L

De...

De...

Float
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Consulte as caixas de didlogo que mostram a defini¢io de tipo de dados ¢ os
exemplos de estrutura que s3o usados com o seguinte:

e Mensagem Inic
— Fonte (tipo de dados definido pelo usudrio: HARTCmd9InitSrc)
— Destino (InicHARTDst Type)
e Mensagem de consulta
- Fonte (HARTQuerySrc Type)
- Destino (HARTCmd9QueryDst Type)
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Essas figuras mostram a caixas de didlogo de exemplo do comando HART 9.

il Data Type: HARTQuerySroc FIEE

198

Mame: |HAF\TQue|_uSrc
Description:
Members: Data Typd i Data e AR O =
Marne Data Type Style Des
Handle: Decimnal framn
1 Mame: HARTInitD =t
Description:
| C.
tdembers: Data Tppe Size: 4 byte(z]
Mame ‘ Data Type |St_l,l|e | Description
Status SINT Decirnal
N Crnd SINT Diecimal
- Handle SIMT Diecimal use this in Query
. Queusspace SIMNT Decimal
l:l Cancel Help
—_—

il Data Type

: HARTQuerysre EEX

\ Monitor Tags £ Edit Tags / 4

Mame: |HAF|TDuEryS|C
Description:
#| Controller Tags - PhilDe moBoxHARTPassthrough(controller)
FIGEEE DataType Sl Goope: | f] PhiDemoBasHe |  Show.. | Showal
Mame Data Type Style Descripl —
TR ST Dol pr—y Mame & |Value (-| Data Type | Description A|
| |+ IFBHICmdIInitlest {.. .} HARTInitDst
|+ IF8H1EmdInitt =g {...} MESSAGE
+ IFBH1CrmdSlnitSrc {...} HARTCmd3Initsrc
+ |F8H1 Cmd9Querpisg {...} MESSAGE
+ |IFBHCmd30uenDest {...} HARTCmdIQuemDst
| Can +|FBHCmdI0uerySc {...} HARTOueSc
+ Local0:.C {...} AB:175E_AlE Float:C:0
+ Local (il + AB17¥EE_AIE_Floatl:0
L3
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Consideracao para sistemas
Asset Management

Modulos HART usados com software Asset
Management

Esses topicos sao discutidos neste capitulo.

Topico Pagina
Consideracao para sistemas Asset Management 199
Perguntas frequentes 200

O seguinte deve ser considerado antes de usar os mdédulos de E/S com sistemas
do tipo Asset Management, como os sistemas FactoryTalk” AssetCentre ou

Endress+Hauser FieldCare.

O HART deve ser habilitado antes de qualquer acesso ao sistema de
Asset Management ser possivel, incluindo a varredura de multiplexado-
res, se suportado pelo seu software de Asset Management. Vocé nao
precisa incluir dados HART PV ou HART por Canal no tag de entrada.
Vocé deve marcar a caixa Habilitar HART na guia Configuration da
caixa de didlogo Propriedades do médulo, no entanto.

O controlador Logix deve estar conectado a0 médulo de E/S. Se o
controlador Logix ndo estiver conectado, a configura¢ao do médulo nao
foi enviada a0 médulo HART e o canal ainda nao estd configurado para
acesso HART.

Se vocé usa um comunicador HART portitil e uma ferramenta de confi-
guragio, como o Rosemount 275 ou o Meriam, configure a ferramenta
como o mestre secunddrio. A ferramenta portétil Meriam possui um
modo de alta velocidade, que assume que ¢ o inico mestre presente.
Neste modo, a ferramenta portitil pode entrar em conflito com o
modulo de E/S. Normalmente, a ferramenta portétil Meriam detecta
automaticamente a configuragio correta, mas, caso contrario, configure
manualmente.

A indicagao ConfiguragaoAlterada no status do dispositivo de campo ¢
reiniciada automaticamente pelo médulo de E/S. Os sistemas de Asset
management podem perder essa indicagio se estiverem offline no
momento de uma alteragio.

Uma indicagio separada de alteragio de configuragao estd no estado do
dispositivo de campo do mestre principal (médulo 1756-IF8H, 1756-
IF8IH, 1756-1F16 ou 1756-IF16IH) e mestre secundério (dispositivo
portatil, por exemplo). Os médulos de E/S nao restauram o status
alterado de configuragio do mestre secundario.

O trifego HART das mensagens de transferéncia (Pass-through) do tipo asset
management ou a partir de mestres secundarios diminui a taxa de atualizagao
de dados HART no controlador ou outros clientes de mensagens de transferén-
cia (Pass-through). Nos médulos 1756-1F8H, 1756-1F8IH, 1756-OF8H ou

1756-OF8IH, o trifego extra em um canal também afeta outros canais.
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Perguntas frequentes Leia esta se¢do para obter respostas as perguntas mais frequentes.

Como usar os médulos de E/S analégica ControlLogix” HART como parte de
um sistema de asset management?

Os médulos de E/S HART permitem que a maioria dos pacotes de
software asset management se comuniquem através dos médulos a
dispositivos de campo HART. Use o software RSLinx" para permitir que
o software de asset management se comunique através das redes NetLinx

e do backplane 1756.

Qual software RSLinx ¢ necessrio para suportar o software asset
management?

Vocé precisa do software RSLinx Classic com uma ativagio Professional,
Gateway ou OEM.

O quc mais € necessario para usar o software asset managcmcnt com um

mddulo de E/S analégico ControlLogix HART?

Para o software asset management baseado em ferramentas de campo
(FDT)/Device Type Manager (DTM), tais como E+H FieldCare, use
0os DTMs de comunica¢ao da Rockwell Automation. Estes mesmos
DTMs de comunicagao também funcionam no software FactoryTalk
AssetCentre. Para o software Asset Management nao baseado em FDT/
DTM, como o Emerson AMS, use o software Connects, disponivel no
Spectrum Controls http://www.spectrumcontrols.com/.

O que ¢ FDT/DTM?
FDT/DTM ¢ uma tecnologia para gerenciar dispositivos inteligentes.

O software de asset management E+H FieldCare ¢ uma aplicagio de
frame FDT. A aplicagio frame executa os arquivos DTM. Os arquivos
DTM sio arquivos executédveis fornecidos por fornecedores de controles
e dispositivos. Existem DTMs de comunicagiao e DTMs de dispositivos.

No6s fornecemos DTMs de comunicagio para componentes na
Integrated Architecture’. Empresas como Endress+Hauser e Metso
fornecem DTMs de dispositivo para seus instrumentos ¢ vélvulas. Os
DTM:s do dispositivo fornecem visualizagao dos parimetros que sao
necessarios para configurar, monitorar e manter os dispositivos.

Consulte http://www.fdtgroup.org para obter mais informagoes sobre a
tecnologia FDT/DTM e para procurar DT Ms registrados.
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Que DTMs de comunicagio sao usados com os Mddulos de E/S analdgica
HART para ControlLogix?

V4 para o Centro de download ¢ compatibilidade de produtos da

Rockwell Automation (http://www.rockwellautomation.com/

rockwellautomation/support/pcdc.page), clique no link de download e
procure por DTM para obter os DTMs.

Posso obter software asset management da Rockwell Automation?

O FactoryTalk AssetCentre fornece uma ferramenta centralizada para
proteger, gerenciar, controlar, rastrear e reportar informacoes de ativos
relacionados 4 automacio em toda a sua instalaco. Isso pode ser feito
automaticamente, com supervisio de gerenciamento adicional limitada
ou trabalho de funciondrios. O FactoryTalk AssetCentre pode impactar
o tempo de atividade, a produtividade, a qualidade, a seguranga dos
funcionarios ou a conformidade com regulamentos. Para mais informa-

¢oes, consulte http://www.rockwellautomation.com/rockwellsoftware/

products/factorytalk-asset-center.page?

Qual versao do software Connects da Spectrum Controls é necessdria para os
Médulos de E/S analégica HART para ControlLogix?

Use o SOftW&I‘C Spectrum Connects, versio 6.0 ou pOStCI‘iOI’. Este
SOftW&l‘C ¢é necessario apcnas para SOftW&l‘C asset managcment quc nao é

baseado em FDT/DTM.
E se um DTM nao estiver disponivel para o meu dispositivo de campo HART?

Um DTM genérico estd disponivel (incluido no FieldCare) que fornece
acesso bésico aos dispositivos.
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Observacoes:
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Capitulo 12

Uso das instrugoes de
mensagem

Use a ldgica Ladder para destravar alarmes e
reconfigurar médulos

Esses topicos sao discutidos neste capitulo.

Topico Péagina
Uso das instrucdes de mensagem 203
Destrave os alarmes no médulo 1756-1F8H ou 1756-IF8IH 209
Destrave alarmes no médulo 1756-OF8H ou 1756-0F8IH M
Reconfigure um mddulo 212

As informagoes contidas neste capitulo se aplicam apenas aos mdédulos 1756-
IF8H, 1756-IF8IH com Configurar HART Device = Nao, 1756-OF8H ¢
1756-OF8IH. Os alarmes nao estao disponiveis nos médulos 1756-1F16H,
1756-1F161H ou 1756-IF8IH quando configurar o dispositivo HART = Sim.

Na légica ladder, vocé pode usar instrugoes de mensagem para enviar servigos
ocasionais a qualquer médulo de E/S ControlLogix". As instrugoes da
mensagem enviam um servigo explicito para o médulo e causam o
comportamento especifico, por exemplo, o destravamento de um alarme alto.

As instrugoes de mensagem mantém as seguintes caracteristicas:

e As mensagens sio partes nao programéveis da largura de banda de
comunica¢io do sistema.

e Um servigo ¢ realizado por instrugao.

e A realizacio de servicos no médulo nao impede a sua funcionalidade,
como entradas de amostragem ou aplicagao de novas saidas.
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Processamento de controle e servicos de modulo em tempo real

Os servicos enviados via instru¢oes de mensagem nio sao tio dependentes de
tempo quanto o comportamento do médulo definido durante a configuragio e
mantido por uma conexao em tempo real. Portanto, o médulo processo
servigos de mensagem apenas depois que as necessidades da conexao de E/S
forem satisfeitas.

Por exemplo, se vocé quiser destravar todos os alarmes de processo no médulo,
mas o controle em tempo real de seu processo ainda estd ocorrendo usando o
valor de entrada desse mesmo canal. Como o valor de entrada ¢ essencial a sua
aplicagao, o mddulo prioriza a amostragem de entradas  frente da solicitagao
do servigo de destravamento. Essa prioriza¢ao permite a amostragem de canais
de entrada na mesma frequéncia e o destravamento dos alarmes do processo no
tempo entre a amostragem e a producio de dados de entrada em tempo real.

Um servico realizado por instru¢ao

As instrugdes de mensagens fazem com que um servico do médulo seja
executado apenas uma vez por execugio. Por exemplo, se uma instrugio de
mensagem envia um servigo a0 médulo para destravar o alarme alto alto em um
canal particular, o alarme alto alto para esse canal destrava. O alarme pode ser
configurado em uma amostragem de canal subsequente. A instrugao de mensa-
gem deve ser executada novamente para destravar o alarme uma segunda vez.

Criando um novo tag

Faga estes passos para criar um tag escrevendo a l6gica da ladder na rotina
principal.

1. Clique duas vezes em RotinaPrincipal (se necessdrio, expanda o
ProgramaPrincipal clicando no sinal ‘+’).

Controller Organizer ~ X
=~ Contraller Unlatch_Alarm_Example  »
: Controller Tags

-3 Controller Fault Handler

-[7 Power-Up Handler

25 Tasks

£8 MainTask

=-£8 MainProgram

Parameters and Local Tags

-
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2. Adicione uma instru¢ao de mensagem a uma linha clicando no botio
MSG HMEG  nabarra de ferramentas acima do projeto ladder.
3. Crie um tag para as instru¢des de mensagem que vocé estd adicionando.

a. Clique com o botao direito no ponto de interrogagao (?).

b. Escolha New Tag.

- —————iSG -
] w@: Message )—( EN
Message Control [l cous
New Tag...
&  CutInstruction Ctrl+X.
Copy Instruction Ctrl+C
End) Paste GtV
Delete Instruction Del
Add Ladder Element. Alt+Ins

Edit Main Operand Description  Ctrl+D

Save Instruction Defaults

Clear Instruction Defaults
Remove Force

Go To. Ctrl+G
Instruction Help Fl

A caixa de didlogo New Tag aparece.

New Tag @
Name: Slot1_Ch0_H_Alam_Unlatch
Description ” Cancel

Help

Usage: <controllers
Type: Base w | | Connection
Alias For:
DataTyps:  MESSAGE ™
Parameter
Connection:
Scope: f9 Unlatch_Alam_Bxample -
Exdemal Read/MWirit cuc
Access [ 2 £
Style:
[ Constant

Sequencing
[7] Open MESSAGE Configuration

Open Parameter Connections

4. Na caixa de didlogo New Tag, complete estes procedimentos:
a. Nomeie o tag.
b. Clique em Base para o tipo de tag.
c. Clique no tipo de dados da mensagem.

d. Clique no escopo do controlador (para criar tags de mensagem, vocé
deve usar o escopo do controlador).

IMPORTANTE  Sugerimos que vocé nomeie o tag para indicar o servico de médulo que a
instrucao de mensagem envia. No exemplo, a instru¢do de mensagem é
usada para deshloquear um alarme alto e 0 nome do tag reflete isso.

5. Clique em OK.
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Insercao da configura¢ao de mensagem

Depois de criar um tag, digite a configuracao da mensagem.

[ 2w v]

WSG -
0 Message HCEN——

[ELEELENNT N S 0t 1 ChO_H_Alarm_Unlatch JERI 40N
[HCER—

(End)

A pequena caixa com reticéncias fornece acesso a caixa de didlogo de
configuracao da mensagem (Message Configuration).

Existem duas caixas de didlogo nas quais vocé insere a configuragao da
mensagem:

- Configuragao

— Comunicagio

A finalidade e a configuragio de cada caixa de didlogo sao explicados nas
paginas a seguir.

IMPORTANTE  Aaplicacdo Studio 5000 Logix Designer® é padrdo, como as sequintes,
dependendo do tipo de mensagem:

« Tipo de servico

+ (6digo de servico

+ (lasse

«  Exemplo

« Atributo

« Elemento de origem
« Extensao da origem
+ Destino

Vocé precisa escolher um tipo de servico e configurar o campo Instancia. A
instancia representa o canal do médulo no qual o servico é executado, se for
apropriado.
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A guia Configuracao oferece informagdes sobre qual servi¢o de médulo deve
ser realizado e onde. Por exemplo, use esta caixa de didlogo para destravar
alarmes altos altos (servico de médulo) no canal 0 de um médulo (onde

executar o servigo).

Emor Path: |SERCOS Ring Phase Set

Error Text: | Set Attribute Single

Socket Create

Unlatch All Alarms (T}

Unlatch All Alarms (O

Unlatch Analog High Alarm (I
Unlatch Analog High High Alarm *
Unlatch Analog Low Alarm (T)
Unlatch Analog Low Low Alarm (T)
Unlatch High Alarm (O}

Unlatch Low Alarm (O)

Unlatch Ramp Alarm (O}

Unlatch Rate Alarm (I)
WriteSocket

5
Message Configuration - Slotl_Ch0_H_Alarm_Unlatch @
Configuration™ | Communication I Tag
Message Type: ICIP Generic -
Service | cyetom - ] Source Element: -
Time: Device WHO
5 S Length: = 1=
S Get Attribute Single e 1 = (Bytes)
ol OpenConnection Destination -
Parameter Read Element:
Instance: Parameter Write '
PLS Axis Configuration cw 18
H PLS Input Registration
| PLS Offsets
PLS Switch Configuration
Pulse Test L
ReadSocket
Reset Electronic Fuse
——— . ResetLatched Diagnostics (I)
O Enable |\peget (atched Diagnostics (O) ) Done Done Length: 0
Retrieve CST information
3 Bmor Cot SERCOS Ring Phase Get [Bladnce

m

) o) () (e
e

Vocé seleciona um tipo de servigo clicando no menu suspenso. Uma lista de
servicos disponiveis inclui destravar alarmes alto alto, alto, baixo baixo, baixo,

baixo, de rampa e de taxa.

A guia Comunicagao fornece informagdes sobre o caminho da instrugao de
mensagem. Por exemplo, o numero do slot de um médulo 1756-IF6I distingue
exatamente para qual médulo uma mensagem ¢ designada.

Message Cenfiguration - Slotl_Ch0_H_Alarm_Unlatch

S5

Corfiguration” | Communication™ | Tag

@ Path: |ElSUNEE]
Slot_0_IF61
Broadcast

Communication Method

Browse...

@ CIP DH+ Ch, A 0
CIP With cource Link: [0 0
I Source 1D R
| [F] Connected Cache Connections & Large Connection
) Enable ) Enable Waiting 2 Start 2 Done Dore Length: 0
) Enmor Code: BExtended Emor Code: [] Timed Out <
Emor Path:
Emor Texd:
[ ok ][ Ganced |[ Moy |[ Heb
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IMPORTANTE 0 botao Buscar para ver uma lista dos mddulos de E/S no sistema.
¥ Message Path Browser lﬁ‘

Path: Slot_0_IF6l
Slot_0_IF&!

=-£3 170 Configuration
== 1756 Backplane. 1756-A10
ﬁ [0] 1756-L73 Unlatch_Alarm_Example

B N (1) 1756-1F61 Siot_0_IF6|

[ ok ][ canca |[ Heo |

S

Vocé escolhe um caminho ao escolher um médulo da lista.

Vocé deve nomear um mddulo de E/S durante a configuracdo inicial do
médulo para escolher um caminho para sua instruao de mensagem.
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Destrave os alarmes no O CX.Cmplo dos comandos da l6gica ladder 0...4 mostra como destravar os
modulo 1756-1F8H ou seguintes alarmes:
1756-1F8IH e Alarme alto alto canal 0 — Linha 0

e Alarme alto canal 0 — Linha 1

e Alarme baixo canal 0 — Linha 2

¢ Alarme baixo baixo canal 0 — Linha 3

e Alarme de taxa canal 0 — Linha 4

T T s
| Theck Alam bt I =
Inputt‘mt‘toI ehnable sﬁ?ia\\‘o{ggrlollm j c“que na Caixa
latel nlatch service
. . | Local310atal  Local 11 ChiHHAlm MG .
Linha 0 desbloqueia o alarme alto. — 0 JE JE Type - CIP Generic N> em cada linha
Message Cantol Slotl_Ch() HH_&arm_unlatch [ Mo -
—CER3— para visualizar a
T configuracdo e as
ik Al bi
Ipu o cratle et ol psforn informacdes de
st latch service
. . Lotal1:1.ChOHAlam MSG comunicacao
Linha 1 desbloqueia o alarme alto. —»ti It JE Typa - CIP Geneic - nicag
Message Control S1at1_Ch_H_Alarm_unlateh []® =DM = associadas a ela
[CERS— .
Cheek &lam bt If
Input bitto enable et allow perform
Unlateh Urlaich servi
. ) , Local3ibmaz  Locali, Coflalam WS
Linha 2 desbloqueia o alarme baixo. —»r: IE 1E Type - CIP Generic eEN—
Message Control Slot_Ch_L_Alam_unlatch [ f=DM =
ERT—
4] ¥ | \MainRoutine / 1 ] »|_I
+* MainProgram - MainRoutine [ O] x] |
Check alam bit. 1f ;I
Input bit to enable set allow perform
Urlatch Unlatch
. ] o . Loca% a3 Local I ChiLLalam — s |
Linha 3 desbloqueia o alarme baixo baixo. b - Mevsage Comrol | St _ChO_LL_Alsim_ulatch [ F=eDN o=
—CERD—
Cheek &lam bt If
Input bit to enabis ol oo
latch Unlatch
i i — JE iy Typa - OIF G -
Linha 4 desbloqueia o alarme de taxa. ' Metssgs Cortiel  Slot1_CHO_Rste_Alatm_uristch (¢ D=
ER>—
4] ¥ |\ MainRoutine / 9 ] >|v
IMPORTANTE  Um mddulo de E/S deve ser configurado para travar alarmes, consulte e

antes de executar os servicos de deshlogueio usando a Idgica ladder. Se
um mddulo que ndo estd configurado para travar alarmes recebe um
servico de destravamento, os erros da instru¢do da mensagem.

Além disso, todos os alarmes para o canal 0 podem ser desbloqueados
simultaneamente com uma Unica instrucdo de mensagem, deixando o
campo de atributo do objeto em branco.
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F.o” ™y
Message Cenfiguration - Sletl_Ch0_H_Alarm_Unlatch M

Corfiguration | Communication | Tag

Message Type: ’CIF’ Generic -

Escolhaumtipodeservicoe ||| serviee [unlatch Analog High Alarm (1) 7] Source Element:
configurar a instancia. Type:

Source Length: i} = (Bytes)

Service e et
Cods: 4b {Hex) Class: [a Hexd b chination
Element:

Instancia 1paraocanal 0.  —+ Instance: 1 Attribute: [6c | (Hewd  ©

== e

3 Enable {3 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0

) Emor Code: Extended Emor Code: [ Timed Out «

Emor Path: Slot_0_IF6l
Emor Text:

[ ok ][ cancel ][ pphy Help

O exemplo mostra o caminho de comunicagio para Linha 0

F ™
Message Cenfiguration - Slotl_Ch0_H_Alarm_Unlatch u
Communication” | Tag
@ Path: |ElSVEIE Browse...

Slet_0_IF6I
Broadcast:

Communication Method

@ CIP DH+ Channel: A Deestination Link: 0 =

I glo'ilrégtTD Source Link: |0 < Deztination Mode: 0 ; [Octal)
| [ Connected Cache Connections € Large Connection
H

3 Enable < Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0

3 Emor Code: Extended Ermor Code: [] Timed Out <

Ermmor Path:

Ermor Text:

[ ok ][ cancd |[ ppy |[ Hep

IMPORTANTE Nomeie um mddulo de E/S para definir o caminho da mensagem sob a
caixa de didlogo de comunicacao deste médulo.
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Destrave alarmes no modulo © ex.emploldos comandos da légica ladder 5 a 7 mostra como destravar os
1756-0F8H ou 1756-OF8IH *cgvinie>sarmes

e Alarme de limite alto — Linha 5
e Alarme de limite baixo — Linha 6

e Alarme de rampa — Linha 7

.* MainProgram - MainRoutine [_[o]x]
[mput it ta erable 2l Cquue na caixa em
Unlatch H
. . . Locakd| Data5  Locab21 ChOHLimita) MSG cada linha para
Linha 5 desbloqueia o alarme de limite alto. 5 Ty e pmen Typs - 0P Gererk ey I
Message Cortrol Slot2_Chil_High_Limit_unlatsh n visualizar a
R configuragdo e as
It Bt o enable informacdes de
. . . e . Locat 3l Data. Local: 21 ChOLLimit) tMSG: 1 3
Linha 6 desbloqueia o alarme de limite baixo. s oAipast oo A mem Type - OIP Genetc e comunicagao
Message Control Slot2_Chil_Low_Limit_unlstch (2] o= associadas a ela.
[mput it ta erable
Unlatch
. . Locat 3l Data.7 Local: 21 ChUR ampalamm MSG:
1k 1 E - M
Linha7 deSbIOqUEIa o alarme de fampa. 7 IAyepsesa;eIPCE:t:\;”D Slot2_Ch_Ramp_slarm_unlstch [T21¢ :CCEDN‘)-
[ZERS—
[End]
| =]
4| | MainRoutine / 1 1 vl

O exemplo mostra a caixa de didlogo Configuration paraa Linha 5. Escolha um

tipo de servigo e configure a instancia.

O exemplo mostra o caminho de comunicagao para Linha 5

Message Configuration - Slotl_Ch0_H_Alarm_Unlatch

=5

Communication® | Tag

Communication Method

© o St2 0
Slot_2_OF&VI
Broadcast

@CP DH+ L& 0
CIP With = 0
Source ID —
[F] Connected Cache Connections € Large Connection
J Enable ) Enable Wating O Start > Done Done Length: 0
) Emor Code: Extended Emor Code [T] Timed Out +
Emor Path: Slot_0_IF&I
Ermor Text:
0K ]| Cancedl ][ eply Help
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Message Configuration - Slotl_Ch0_H_Alarm_Unlatch @
Configuration™ | Communication | Tag
Message Type: [CIP Generic -
Service [Unlabch High Alarm () V]
Type:
4 b
Instance: 1 &f
H
0 Enable ) Enable Waiting ) Start 3 Done Done Length: 0
) Emor Code: Exended Emor Code: [] Timed Out
Emor Path: Slat_0_IF6I
Ermor Tex:
ok [Ccae ) [ ] s
| —
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Reconfigure um médulo

212

IMPORTANTE Nomeie um mddulo de E/S para definir o caminho da mensagem sob a
caixa de didlogo de comunicacdo deste médulo.

As vezes ¢ vantajoso alterar automaticamente a operagio funcional de um
mddulo no sistema ControlLogix através do programa do usudrio em vez de
usar o software RSLogix para reconfigurd-lo. Desta forma, mudangas no
processo podem ditar quando a reconfiguragio ocorre ao invés de executd-la
manualmente.

IMPORTANTE  Limite a reconfiguracao de mddulos analdgicos via ladder para funges que
envolvem apenas a alteracao de valores. Nao recomendamos o uso da
I6gica ladder para habilitar ou desabilitar recursos. Use a aplicacdo Logix
Designer para habilitar ou desabilitar esses recursos.

Use as etapas neste exemplo ao reconfigurar um médulo via l6gica ladder.

1. Mova os novos parametros de configuragio para a parte Configuracio da
Estrutura da Tag associada a0 médulo.

2. Use uma instrugao de mensagem para enviar um servi¢o Reconfigure
Module para 0 mesmo médulo.

Antes que os novos parAmetros de configuragio sejam enviados ao médulo,
deve-se certificar que a relagao entre eles estd em um formato aceito (consulte

Tabela 107 e Tabela 108).

As tabelas abaixo listam os parimetros do mddulo que vocé pode alterar através

da légica ladder:

Tabela 107 — Parametros do médulo de entrada analdgica

Recurso Restricao

Valor de engenharia alta Néo deve ser igual ao valor de engenharia baixa

Valor de engenharia baixa Néo deve ser igual ao valor de engenharia alta

Valor de alarme alto alto Deve ser maior ou igual ao valor do alarme alto

Valor de alarme alto Deve ser maior do que o valor do alarme baixo

Valor do alarme baixo Deve ser menor do que o valor do alarme alto

Valor do alarme baixo baixo Deve ser menor ou igual ao valor do alarme baixo

banda morta Deve ser menor do que a metade do alarme alto menos o alarme baixo

Tabela 108 - Parametros do médulo de saida analdgica

Recurso Restricao
Valor alto definido™ Deve ser maior do que o valor baixo definido
Valor baixo definido” Deve ser menor do que o valor alto definido

(1) 0s valores para o estado definido pelo usudrio na falha ou programa (definidos durante a configuragéo inicial) devem estar
dentro da faixa dos valores alto e baixo definidos.
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Use os indicadores de madulo

Localizacao de falhas do modulo

Este capitulo discute esses topicos.

Topico Pagina
Use os indicadores de médulo 213
Dicas gerais de localizado de falhas 214
Uso da aplicagdo Logix Designer para localizagao de falhas do médulo 218
Erros de configuracdo do médulo 219
Remova o médulo 222

Os médulos de E/S analégica HART possuem indicadores para mostrar o

status do médulo. A ilustragio mostra os indicadores em um médulo de
entrada HART.

4 ANALOGINPUT

38
CALEQ
K g

Os médulos ControlLogix” usam indicadores de status como mostrado em

Tabela 109.
Tabela 109 — Indicadores de status de 1756-1F8H
Estado do indicador de status OK | Estado do indicadorde | Estado do médulo Observagoes
status CAL
Vermelho estavel Verde estdvel Ligado/inicializacdo Estado inicial. Teste de inicializagdo do indicador de status
Verde piscando Desligado Operacao normal 0 mddulo passou pelo diagnéstico interno, mas nao esta
executando atualmente a comunicagdo conectada
Verde estavel Desligado Operagao normal Modo de operacdo normal; entradas em multicast
Verde piscando (se ndo conectado) | Verde piscando rapido sem | Calibracdo (alibracdo em andamento

Verde estavel (se conectado)

nenhuma pausa

Vermelho piscando Desligado Conexdo perdida A comunicagdo entre controlador e médulo foi perdida
(expirado)

Vermelho piscando Verde estdvel Atualizagdo do firmware | Atualizacdo de Firmware em andamento

Vermelho estdvel Desligado Falha Falha de hardware; Verifique se o médulo precisa ser
substituido

Desligado Desligado Anormal Falha de hardware

Laranja Desligado Anormal Falha de hardware

Vermelho estdvel Verde piscando com pausas | Falha Falha de mddulo — consulte cddigo intermitente(?

(1) Em condicdes de falha, o mddulo especifica a falha através do cdigo intermitente do indicador de estado CAL conforme descrito em Tabela 110.
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Tabela 110 mostram os c6digos intermitentes do indicador CAL.
Tabela 110 — Cadigos intermitentes do indicador CAL

SeOKé |ECALé Condigdo Acao recomendada

Vermelho | Verde intermitente | Download de firmware em andamento | Aguarde até que a atualizacdo seja concluida.

Vermelho |3 piscadas ASICEEPROM CRC ndo é vélido Irrecuperdvel — envie 0 médulo para reparo.

Vermelho |5 piscadas A secdo de cddigos de boot falhou na Irrecuperével — envie 0 mddulo para reparo
verificagdo CRC

Vermelho |6 piscadas A secdo de cddigos de aplicacdo falhou na | Tente reprogramar o firmware do médulo.
verificagao CRC. Se a condido persistir, envie o médulo para reparo.

Vermelho |9 piscadas 0s dados de calibragdo armazenados estao | Irrecuperdvel grave — envie o médulo para reparo

corrompidos e ndo podem ser lidos.
Nenhuma calibragdo € aplicada aos dados

de entrada.

Vermelho |10 piscadas 0 watchdog timer do firmware do médulo | Tente reconfigurar o mddulo. Se a condicao persistir, envie o médulo para reparo.
expirou.

Vermelho |13 piscadas Falha de hardware do processador HART. | Irrecuperdvel — envie o mddulo para reparo.

Ocorreu um erro de comunicacdo entre a
CPU principal e a CPU HART.

Vermelho |14 piscadas Falha de firmware da CPU HART. A CPU Irrecuperavel — envie 0 médulo para reparo.
HART detectou uma falha e a comunicou a
CPU principal.

Para ver o estado da falha, clique na guia informagées do M6dulo na caixa de
didlogo Propriedades do médulo no aplicativo Studio 5000 Logix Designer”.
Uma falha do canal, como o desligamento do cabo, ¢ exibida como uma falha
secunddria “recuperével”.

Dicas gerais de |oca|izag§o de Aolocalizar falhas, considere esses problemas tipicos:

falhas e Marque a caixa Habilitar HART na aplicagio Logix Designer se desejar
qualquer acesso de comunicagaio HART ao canal. Essa configuragao ¢
necessaria para comunicagao a partir do asset management e mensagens
de transferéncia (Pass-through).

e Escolha um formato de dados do tag de entrada que inclua HART se
quiser usar as varidveis de processo secundério e as informacées de
integridade do dispositivo no seu controlador ou exibi-las no software
FactoryTalk® View.

¢ No mdédulo 1756-IF8H, coloque um jumper de INO- a I-RTN-0 se vocé
usar dispositivos de 4 2 20 mA.

e Nos médulos 1756-IF8H 1756-1F16H e 1756-1F161H, nao ligue o

RTN-X se estiver combinando dispositivos HART de 2 fios e 4 fios no
mesmo modulo.

e Osbotoes de canal na aplicagao Logix Designer se aplicam somente a
caixa de didlogo exibida no momento.

Channel
Osbot()esdecanalseaplicamécaixadediélogoatual.4’:'T 1 | 2 I 3 I 4 | 5 | B | 7 |

e No software RSLinx’, se vocé clicar em RSWho e ver o médulo 1756,
instale o arquivo EDS do Centro de download e compatibilidade de
produtos da Rockwell Automation. V4 para http://www.rockwell-

automation.com/support/ e clique no link do Centro de download e

compatibilidade de produtos da Rockwell Automation sob Recursos.
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Em algumas versoes da aplicagio Logix Designer ou do software
RSLogix 5000°, os perfis dos médulos de E/S ControlLogix HART nio
estao incluidos.

V4 para http://www.rockwellautomation.com/support/ e clique no link
do Centro de download e compatibilidade de produtos da Rockwell
Automation para encontrar ¢ fazer o download de Add-on Profile.

No software RSLogix 5000, versio 15 e posterior ou na aplicagio Logix
Designer, com um erro sobre o Atributo ControlNet, use conexdes
programadas ou desligue e reinicie o software RSLogix 5000 ou a
aplicagao Logix Designer.

Se nao conseguir encontrar dados HART, procure no subcampo
Local:7:LHART na parte inferior do tag ou no rack:7:1.Capxx.PV para
dados que sao agrupados por canal.

Ao localizar falhas, considere esses problemas mais obscuros.

O mesmo dispositivo parece estar conectado a cada canal porque um
problema de fiagdo faz com que os sinais fiquem conectados através dos
canais. Em alguns casos, os fios IRET soltos fazem com que o caminho
do a terra passe através de outros canais.

Se manter as respostas HART por xx segundos for definido pequeno —
menos de 5 segundos, 0 médulo tira as respostas antes de ter uma chance
de recupera-las. Esta agao afeta tanto as mensagens Pass-through MSG
quanto o asset management em PC, tal como o software FieldCare.
Recomendamos 15 segundos para este pardmetro.

Certifique-se de que possui um dispositivo HART. Dispositivos
Foundation Fieldbus, PROFIBUS PA e de 4 a 20 dispositivos simples
parecem os mesmos no lado de fora ¢ inicializam OK.

O jumper de protegio contra gravagao nio ¢é relatado corretamente. Essa
condi¢io ¢ atualizada apenas se o dispositivo informar que ela mudou. os
dispositivos E&H e Rosemount nao informam. Desabilite e reabilite o
HART para atualiza-lo, na caixa de didlogo HART Device Info.

Para as mensagens de transferéncia (Pass-through), use essas dicas:

Verifique a ajuda online especifica do mddulo.

Copie o cabo para a consulta.

Verifique os tamanhos do comando MSG ¢ HART.

Verifique o empacotamento, o alinhamento e a ordenagio de bytes.
Use MsgPronta.

Nomeie tags e UDTs de forma semelhante para agrupd-los por conveni-
éncia. Por exemplo, inicie os tags relacionados com o mesmo prefixo.

Verifique.ER e status.
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Para a localizagao de falhas de tags de entrada, use estas dicas:
o Local:7:1.CapOFalha - se 1, Problema de fiagao/instrumento suspeito.

e Local:7:1.CapOHARTFalha - se 1, verifique o Local:7:C.HARTEn
(Habilite HART).

e Local:7:1. HART.CapOStatusDispositivo.Inic - HART esté habilitado,
mas ainda estd tentando obter uma resposta do dispositivo.

e Local:7:1. HART.CapOStatusDispositivo.Falha - HART estd
desabilitado ou nao esta respondendo.

e Local:7:1. HART.CapOStatusDispositivo.FalhaCorrente — A corrente
medida de mA nao corresponde ao que ¢ relatado via HART. Uma
alteracao de valor recente pode causar essa condi¢ao. Indica um
vazamento atual, como a 4gua no conduite.

e Local:7:1. HART.CapOStatusDispositivo.CodigoResposta — se negativo,
h4 algum problema de comunicagio. Se positivo, o dispositivo estd
indicando algum problema com o comando. 16#40 significa que o
comando nao ¢ suportado.

e Local:7:1L.HART.CapOStatusDispositivo.StatusDispositivoCampo —

0 ¢ bom; consulte a Ajuda ou consulte o para obter mais Tabela 117
na pagina 227 informagdes.

e Local:7:1.HART.CapOPVStatus — 16#C0 ¢ bom. 0 ¢ rum. Esta condigao
pode indicar um problema de comunicagio ou algo errado com o
dispositivo. Por exemplo, com SVStatus, esta condigao pode significar
que o dispositivo nio suporta medidas multiplas.
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Ao trabalhar com a caixa de didlogo HART Device Info para localizagao de
falhas, use estas dicas:

e Ainicializagaio HART significa que o HART esté habilitado, mas nao se
comunica. Se esta condi¢io persistir por 10 segundos depois de clicar em
Atualizar vérias vezes, suspeite de um problema de comunicagaio HART
ou que nao hd nenhum dispositivo.

o Certifique-se de que um canal ¢ habilitado para HART.

o Certifique-se de que os valores aparecem, o que significa que estd tudo
bem com a comunicagio HART.

e Verifique os valores PV Local:7:1: HART.CapOPV ou Local:12:1.Cap00.

Dados para nimeros que estio mudando.

e Verifique os valores analdgicos Local:7:1: Cap0Dados ou
Local:12:1.Cap00.Dados para nimeros que estio mudando; Para o
modulo 1756-OF8H, verifique se isso ¢ valido.

e E preciso ter uma conexio Logix para asset management para entregar a
configuragio ao mddulo. Na caixa de didlogo Propriedades do médulo,
clique em HART Device Info para ver se ele mostra informagoes.

Ml Module Properties: Local:3 {1756-IF8H 2.1) =] ]
Generall Eonnectiunl Mudu\elnful Eonfiguralionl Alarm I Caliation HART Device Info | ﬂ
- Charnel
[0 | 2] a| ¢« 5] s8] 7|
Tag: m hanufacturer ID: Endress+Hauser
Message: CAOTH Device Type: CERABS /Cerabar S
Device 1D 5297164
Diescriptor: BLUE Final zsembly Mumber. 0
Date: 1419/2000 Shatus: K
write Protect: Mo Diagnostic Code:
P Revisions
Upper Range Yalue: 150.00 psi Universat 5
Lawer Range Walue: 0.00 pai Device: 7
Damping 0.00 s Software: 71
Transter Function:  Manufacturer Defined Hardware: 2
As palavras ‘HART Initializing’ aparecem aqui. >
K aw
Channel
o 1| 2 |
Certifique-se de que um canal estd habilitado para HART. ¥ Enable HART:
[ Scaling
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Uso da aplicagao Logix Além do status exibido no médulo, a aplicagao Logix Designer alerta sobre as
Designer para Iocalizagéo condi¢oes de falha em uma dessas maneiras:
de falhas do médulo e Simbolo de aviso na configurag¢io de E/S préximo ao médulo — Este

simbolo aparece quando a conexao com o médulo foi interrompida

EI'@ I/ Configuration
-8 1756 Backplane, 1756-A4
80 [0] 1756-L63 IFE_HART
B [2] 1756-IF16H/A IF16H
- B, [3] 1756-IF8H/E IFEH

e Mensagem de falha em uma linha de status
e Notificagio no monitor de tags
e Falhas gerais do médulo

e Falhas de diagndstico

e Status na pdgina Informag¢oes do médulo

Il Module Propetties: Local:3 (1 756-IF8H 2.1) 3]

General  Connection® | Modulelnfol Conhguralionl Alarm*l Calibrat\onl HART Device Info
Fequested Packet Interval (RP); flono 3 ms (1.0 750.0)

I Inhitit Module

I™ Maior Fault On Contraller If Connection Fails While in Fun Mode

Madule Fault

[Code 1680204) Connection Request Enor: Connection request timed out.

Status: Faulted 0K I Cancel Apply Help
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Erros de configuragao do Na aplicagao Logix Designer, se “(Cédigo 16#0009) Configuragio do médulo
médulo rejeitada: Erro de pardmetro” ¢ exibido na guia Conexao, o valor adicional do
cédigo de falha descreve o erro de configuragio.

hodule Fault

[Code 1E#0009) Module Configquration Rejected: Farameter Error.
(Additional Fault Coce 16#0002)

Codigos de falha adicionais — Nivel de modulo

Tabela 111 mostra cédigos de erro usados pelos Médulos de E/S analégica
HART para ControlLogix para condi¢oes de nivel de médulo. Estas sao
condi¢des que nao ocorrem em um canal especifico.

Tabela 111 - Cédigos de erro de nivel do médulo de E/S analdgica HART

Codigos de falha adicionais | Descriao

1640001 Ndmero de revisdo de configuracdo invalido
0Os ndmeros vélidos sdo 0 ou 1

1640002 Valor de filtro invdlido

16#0003 RTS invdlido

16#0004 Tempo limite do cabo de Pass-through

16#1001 A configuragdo ndo corresponde

Em uma configuracdo de proprietério miltiplo, com o niimero de revisdo
de configuracao definido como 1, as configuracées devem corresponder

DICA 0164 significa que esse nimero € o estilo de exibicao Hex.
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Codigos de falha adicionais — Nivel de canal

Cada médulo possui cédigos de erro de nivel de canal especificos para os
modulos individuais. Esses cddigos de erro de nivel de canal, que sdo exibidos
na caixa Falha de m6dulo na caixa de didlogo da guia Conexio, sio descritos em

Tabela 112 a Tabela 114.

Module Properties: Locak:3 {1756-1F6H 2.1) = =10] =l

General  Connection | Madule Infol Configurationl Alarm I Ca\ibrationl HART Device Info

Bequested Packet Interval [RP) fro0.0 3 ms [18.0 - 750.0)

™ Inkibit Module
™ Major Faul On Controller If Connection Fails while in Fun Mads

Module Fault

[Code 1640009] Module Configuration R ejected: Parameter Error.
Additional Fault Code 1680003

Status: Faulted ok I Cancel Apply Help

Tabela 112 — 1756-1F8H, 1756-IF8IH Codigos de erro de nivel do canal
(Canal x Status estendido = Canal 0 Valor de erro + (x *16)

Canal Status do canal

0 1 2 3 4 5 6 7

16#0005 16#0015 16#0025 16#0035 16#0045 16#0055 16#0065 16#0075 Conjunto de travamento de alarmes de processo e
desabilite todos os conjuntos de alarmes definidos

16#0006 16#0016 16#0026 16#0036 16#0046 16#0056 16#0066 16#0076 Conjunto de travamento de alarmes de taxa e
conjunto de desativacdo de alarme

16#0007 16#0017 16#0027 16#0037 16#0047 16#0057 16#0067 16#0077 Faixa de entrada invalida

1640008 | 16#0018 1640028 1640038 1640048 1640058 1640068 1640078 Filtro digital invlido

16#0009 | 16#0019 16#0029 16#0039 16#0049 16#0059 16#0069 16#0079 Alarme de taxa invalido

16#000A | 16#001A 16#002A 16#003A 16#004A 16#005A 16#006A 16#007A Sinal alto e/ou sinal baixo fora do intervalo de
entrada selecionado

16#000B | 16#001B 16#002B | 16#003B 16#004B 16#0058 16#006B 16#007B Sinal alto < Sinal baixo

16#000C 16#001C 16#002(C 16#003(C 16#004C 16#005C 16#006( 16#007C Offset do sensor definido para NaN

Codigos de falha adicionais

16#000D | 16#001D 16#002D | 16#003D 16#004D 16#005D 16#006D 16#007D Unidade de Medida Alta = Unidade de Medida Baixa

16#000E | 16#001E 16#002E 16#003E 16#004E 16#005E 16#006E 16#007E Taxa HART invdlida, taxa HART fixa em 1:1

16#000F 16#001F 16#002F 16#003F 16#004F 16#005F 16#006F 16#007F Alarme alto < Alarme baixo

16#0010 | 16#0020 16#0030 16#0040 16#0050 16#0060 16#0070 16#0080 Alarme baixo baixo > Baixo

1640011 1640021 16#0031 1640041 16#0051 16#0061 16#0071 16#0081 Alarme alto alto < Alarme alto

16#0012 16#0022 16#0032 16#0042 16#0052 16#0062 16#0072 16#0082 Zona morte de alarme invalida
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Tabela 113 — Canal dos médulos 1756-1F16H e 1756-1F161H Codigos de erro de nivel do canal
(Canal x Status estendido = Valor de erro do canal 0 + (x *16)

Canal Status do canal
0 1 2 3 4 5 6 7
- 16#0007 16#0017 16#0027 16#0037 16#0047 16#0057 16#0067 16#0077 Faixa de entrada invalida
% 16#0008 16#0018 16#0028 16#0038 16#0048 16#0058 16#0068 16#0078 Filtro digital invalido
% 16#000A 16#001A 16#002A 16#003A 16#004A 16#005A 16#006A 16#007A Sinal alto e/ou sinal baixo fora do intervalo de
% entrada selecionado
E‘ 16#000B | 16#001B 16#0028 16#003B 16#0048 16#005B 16#006B 16#007B Sinal alto < Sinal baixo
é 16#000C 16#001C 16#002C 164#003C 164004C 164#005C 16#006C 164007C Offset do sensor definido para NaN
S 16#000D | 16#001D 16#002D 16#003D 16#004D 16#005D 16#006D 16#007D Unidade de Medida Alta = Unidade de Medida Baixa
Canal (cont.)
8 9 10 1 12 13 14 15
o 16#0087 16#0097 16#00A7 16#0087 16#00C7 16#00D7 16#00E7 16#00F7 Faixa de entrada invalida
% 16#0088 16#0098 16#00A8 16#00B8 16#00C8 16#00D8 16#00E8 16#00F8 Filtro digital invélido
% 16#008A | 16#009A 16#00AA | 16#00BA 16#00CA 16#00DA 16#00EA 16#00FA Sinal alto e/ou sinal baixo fora do intervalo de
= entrada selecionado
g 16#0088 | 16#009B 16#00AB | 16#00BB 16#00CB 16#00DB 16#00EB 16#00FB Sinal alto < Sinal baixo
é 16#008C 16#009C 16#00AC 16#00BC 16#00CC 16#00DC 16#00EC 16#00FC Offset do sensor definido para NaN
< 16#008D | 16#009D 16#00AD | 16#00BD 16#00CD 16#00DD 16#00ED 16#00FD Unidade de Medida Alta = Unidade de Medida Baixa
Tabela 114 — Cédigos de erro de nivel de canal dos médulos 1756-0F8H e 1756-0F8IH
(Canal x Status estendido = Valor de erro do canal 0 + (x *22)
Canal Status do canal
o 1 2 3 4 5 6 7
16#0005 16#001B 16#0031 16#0047 16#005D 16#0073 16#0089 164009F Trava de rampa ruim
16#0006 16#001C 16#0032 16#0048 16#005E 16#0074 16#008A 16#00A0 Trava de grampo ruim
16#000A 16#0020 16#0036 16#004C 16#0062 16#0078 16#008E 16#00A4 Rampa para inativo ruim
16#000B 16#0021 16#0037 16#004D 16#0063 16#0079 16#008F 16#00A5 Rampa para falha ruim
w | 16#000C 16#0022 16#0038 16#004E 16#0064 16#007A 16#0090 16#00A6 Faixa de entrada invalida
:g 16#000D 16#0023 16#0039 16#004F 16#0065 16#007B 16#0091 16#00A7 Rampa max. ruim
% 16#000E 16#0024 16#003A 16#0050 16#0066 16#007C 16#0092 16#00A8 Valor de falha ruim
‘Eﬂz 16#000F 16#0025 16#003B 16#0051 16#0067 16#007D 16#0093 16#00A9 Valor inativo ruim
§ 16#0010 16#0026 16#003C 16#0052 16#0068 16#007E 16#0094 16#00AA | Sinal fora da faixa
f§ 16#0011 16#0027 16#003D 16#0053 16#0069 16#007F 16#0095 16#00AB Sinal baixo maior ou igual a sinal alto
16#0012 16#0028 16#003E 16#0054 16#006A 16#0080 16#0096 164#00AC Offset do sensor definido para NaN
1640013 16#0029 16#003F 16#0055 16#006B 16#0081 1640097 16#00AD | Unidade de Engenharia Alta igual a Unidade de
Engenharia Baixa
16#0014 16#002A 16#0040 16#0056 16#006C 16#0082 16#0098 16#00AE Taxa HART invélida
16#0015 16#0028 16#0041 16#0057 16#006D 16#0083 16#0099 16#00AF Grampo ruim
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Remova o modulo Siga esses passos para remover um médulo.

1. Empurre as guias de travamento superior e inferior.

20856

TR
%ifNW:§%§;Q® %ésig& N
g W T e

20857
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Apéndice A

Use os sistemas de fiacao 1492 com seu modulo
de E/S analdgica

Usos de sistemas de fmgéo Como alternativa 4 aquisi¢ao de bornes removiveis e 4 conexao da fiagio em si,

pode-se adquirir um sistema de fiagao com estes itens::

o Moddulos de interface analégica (AIFM) que sao montados nos trilhos
DIN e fornecem os bornes de saida do médulo de E/S — Use os médulo
de interface anal6gica com a fiagio pré-montada que conecta o médulo
de E/S ao médulo de interface. Para a lista de médulos de interface
analdgica disponiveis para uso com os mdédulos de E/S ControlLogix”,
ver a tabela que fornece a lista.

e Moddulode E/S-fiagio pré-montada— Uma terminagio do conjunto de
fios ¢ um terminal base removivel que se encaixa na parte dianteira do
modulo de E/S. A outra terminagio tem condutores codificados
individualmente por cores que se conectam a um borne padrao. Para
uma lista completa da fiagio pré-montada disponivel com médulos de
E/S analdgica ControlLogix, consulte a tabela que contém a lista.

Figura 36 — Modulos de interface analdgica

Méddulo de E/S Fiacdo pré-montada Mddulo de interface analdgica

, 1

45118

IMPORTANTE O sistema ControlLogix foi certificado pela agéncia utilizando apenas os
bornes removiveis (RTB) do ControlLogix (por exemplo, os nimeros de
catalogo 1756-TBCH, 1756-TBNH, 1756-TBSH e 1756-TBS6H). Qualquer
aplicacdo que exija certificacao do sistema ControlLogix usando outros
métodos de terminacdo de fiacao pode requerer aprovacao especifica da
aplicacdo pela agéncia de certificacdo.

Tabela 115 e Tabela 116 liste os médulos de interface analdgica e a fiagao pré-
montada que podem ser usados com os mddulos 1756-IF8H, 1756-1F16H,
1756-1F16IH e 1756-OF8H.

IMPORTANTE  Para obter a lista mais recente, consulte Digital/Analog Programmable
Controller Wiring Systems Technical Data, publicacdo 1492-TD008.
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Tabela 115 — Modulo de interface analdgica e fiacao pré-montada

(at. de E/S. No. | Modo Cat.de méodulode | Cat.de médulo de Tipode AIFM | Descricao Fiacao pre’-montadam
interface analdgica | interface analdgica (x = comprimento do
(AIFM). No. (AIFM). No. cabo)
(Borne fixo) (Montagem do
soquete do RTB)
1756-1F8H Corrente 1492-AIFM8-3 1492-RAIFM8-3") Passagem Entradas ou saidas de 8 canais com 3 | 1492-ACABLEXUD
1756-1F8IH terminais/canais
1492-AIFM8-F-5 - Fusivel Entrada de 8 canais com indicadores
BF de
24Vcce
5 terminais/canais
Tensdo 1492-AIFM8-3 1492-RAIFM8-31) Passagem Entradas ou saidas de 8 canais com 3 | 1492-ACABLExUC
terminais/canais
1492-AIFM8-F-5 - Fusivel Entrada de 8 canais com indicadores
BF de
24Vcce
5 terminais/canais
1756-IF16H Corrente 1492-AIFM16-F-3 - Fusivel Entrada de 16 canais com Indicadores | 1492-ACABLExUB
terminacao BF de 24 Vcce
simples 3 terminais/canais
1756-0F8H Corrente 1492-AIFM8-3 1492-RAIFM-8-37 Passagem Entrqda§ ou saidas de 8 canais com 3 | 1492-ACABLEXWB
Tensio terminais/canais 1492-ACABLEXWA
1756-0F8IH | Corrente 1492-AIFMS-3 1492-RAIFM-8-3(" 1492-ACABLEXWB
1492-ACABLEXWA

(1) Plugue compativel com RTB; 1492-RTB8N (terminais em estilo parafuso) ou 1492-RTB8P (terminais em estilo prensado). Peca os plugues separadamente.
(2)  Os cabos estao disponiveis em comprimentos de 0,5m, 1,0 m, 2,5 m e 5,0 m. Para fazer um pedido, insira o cddigo para o comprimento de cabo desejado no nimero de catdlogo no lugar do x:
005=0,5m, 010=1,0 m, 025=2,5 m, 050=5 m. Exemplo: 1492-ACABLE025TB representa um cabo de 2,5 m, e as letras TB.

Tabela 116 — Médulo de E/S-fiacao pré-montada

Ne. No.™" Niimero de Tamanhodo | Diametro Borne removivel no
condutores® ® | condutor externo nominal | final do médulo de E/S
1492-ACABLEXUB 20 condutores 22 AWG 8,4mm (0,33 pol.) | 1756-TBCH
1492-ACABLEXUC 9 pares trangados 6,8 mm (0,27 pol.)
C1492-ACABLEXUD |
1492-ACABLEXWA | 1756-TBNH
T 1492-ACABLEXWB |

(1) Os cabos estao disponiveis em comprimentos de 0,5m, 1,0 m, 2,5 m e 5,0 m. Para fazer um pedido, insira o cddigo para o
comprimento de cabo desejado no nimero de catdlogo no lugar do x: 005=0,5 m, 010=1,0 m, 025=2,5 m, 050=5 m. Exemplo:
1492-ACABLE025TB representa um cabo de 2,5 m, e as letras TB.

(2) Cada cabo para E/S analdgica tem uma blindagem geral com um terminal olhal em um fio dreno exposto de 200 mm (8,87 pol.)
no final do médulo de E/S do cabo.

(3) Nem toda conexdo é sempre utilizada.
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Apéndice B

Informacoes adicionais de protocolo HART

Este apéndice discute esses topicos.

Topico Pagina
Estrutura de mensagens 226
(6digo de resposta e status do dispositivo de campo 227
Status de PV, SV, TV e FV HART 234

Este apéndice descreve o protocolo HART e fornece referéncias para
informagoes adicionais sobre o protocolo. Consulte a especificagio de
protocolo HART e a documentagao fornecida pelo fornecedor para detalhes
sobre os comandos HART.

Este sistema fornece:
e Informacio basicas do protocolo HART
o Conjunto de comandos de pritica comuns
¢ Conjunto de comandos estendidos

o Referéncias para informagoes adicionais

O protocolo de comunicagio de campo HART ¢ amplamente aceito na
industria como padrao para comunicagio digitalmente avangada de 4 2 20 mA
com instrumentos de campo inteligentes. A estrutura de mensagens do
protocolo HART, o conjunto de comandos ¢ o status sio discutidos neste
apéndice.

O conjunto de comandos HART estéd organizado nesses grupos e proporciona
o acesso a leitura e gravacio a uma grande variedade de informagées disponiveis
em instrumentos de campo inteligentes:

¢ Os comandos universais fornecem acesso a informagdes que sao tteis
na operagio normal da planta, como o fabricante do instrumento, o
modelo, o tag, o niimero de série, o descritor, os limites de faixa e as
varidveis de processo. Todos os dispositivos HART devem implementar
comandos universais.

e Os comandos de pratica comum fornecem acesso a fun¢des que muitos
dispositivos podem executar.

e Os comandos especificos do dispositivo fornecem acesso a fungoes que
podem ser exclusivas de um determinado dispositivo.
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Estrutura de mensagens

Leia esta se¢do para a descri¢ao do procedimento de transagio, codificagio de
caracteres ¢ estrutura de mensagens do protocolo HART. Estes correspondem &
camada 2 (camada de data-link) do modelo de referéncia do protocolo OSI.

Operacao mestre-escravo

HART ¢ um protocolo mestre-escravo. Isso significa que o mestre origina cada
transagio de mensagem; o dispositivo escravo (campo) responde quando recebe
um comando dirigido a ele. A resposta do dispositivo escravo reconhece que o
comando foi recebido e pode conter dados que o mestre requisitou.

Operacao miiltipla do mestre

O protocolo HART fornece dois mestres ativos em um sistema: um principal/
primério e um secundario. Os dois mestres tém enderecos diferentes. Cada um
pode identificar positivamente as respostas de suas proprias mensagens de
comando. O médulo 1756-1F8H, 1756-1F8IH, 1756-IF16H, 1756-1F161H,
1756-OF8H ou 1756-OF8IH atua como o mestre principal. Um mestre
secunddrio, como um dispositivo de configuragao portatil, também pode ser
conectado.

Procedimento de transacao

HART ¢ um protocolo do tipo half-duplex. Apés a conclusio de cada
mensagem, o sinal da transportadora FSK deve ser desligado para permitir
que a outra estagao transmita. As regras de temporizag¢io de controle da
transportadora indicam o seguinte:

¢ Nao ligar a operadora mais de 5 vezes antes do inicio da mensagem
(o preAmbulo)

e Nao desligar mais de 5 vezes ap6s o final do tltimo byte da mensagem
(o checksum)

O mestre ¢ responsavel pelo controle de transagoes de mensagens. Se nao
houver resposta a um comando dentro do tempo esperado, o mestre repetird a
mensagem. Apds algumas tentativas, o mestre interrompe a transagao, porque
provavelmente o dispositivo escravo ou o link de comunicagio falharam.

Depois que cada transagio for concluida, o mestre faz uma pausa por um curto
periodo de tempo antes de enviar outro comando, de modo que outro mestre
tenha a oportunidade de entrar desejar. Desta forma, dois mestres (se estiverem
presentes) se revezam para se comunicarem com os dispositivos escravos. A
duragio e atrasos tipicos da mensagem permitem duas transagoes por segundo.
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Modo de rajada

Os mddulos analégicos ControlLogix* HART nao suportam o modo de rajada.

C6d|go de resposta e status Dois bytes de status que também sio chamados de c4digo de resposta e status

do dispositivo de campo

do dispositivo de campo estao incluidos em todas as mensagens de resposta de
um dispositivo de campo ou escravo. Esses dois bytes transmitem erros de
comunicacao, problemas de resposta de comando e status de dispositivo de
campo. Se um erro for detectado na comunicacio de saida, o bit mais
significativo (bit 7) do primeiro byte ¢ definido como 1. Os detalhes do erro
também sao relatados no resto desse byte. O segundo byte ¢ entao todos os
zeros.

Os erros de comunicagio sio tipicamente erros que sio detectados por um
UART (erro de paridade ¢ erros de framing). O dispositivo de campo também
relata a sobrecontagem de seu buffer de recebimento e qualquer discrepancia
entre o conteido da mensagem e o checksum recebidos.

Na aplicagao Logix Designer, se o bit mais 4 esquerda do CédigoResposta
estiver definido, ele exibird um nimero negativo. Nesse caso, 0 CédigoResposta
representa uma falha de comunicac¢io. Mude o formato de exibi¢ao para
hexadecimal para interpretar o status de comunicagao.

Se o bit mais & esquerda de CédigoResposta for 0 (valor 0 a 127), nio houve
nenhum erro de comunicagao e o valor ¢ um CédigoResposta do dispositivo de
campo HART. Os cédigos de resposta indicam se o dispositivo executou o
comando. 0 significa nenhum erro. Outros valores sao erros ou avisos. Para
entender o CddigoResposta, entre em contato com o fabricante do dispositivo
de campo HART ou com a especificagaio HART.

Consulte Tabela 117 para descrigoes do cédigo de resposta e do status do
dispositivo de campo.

Tabela 117 — Codigos de resposta e status do dispositivo de campo

Codigo de Resposta Descricao

Seobit7 | Eoshits6

for a0forem

1 16440 Erro de paridade Erro de paridade vertical — A paridade de um ou mais dos bytes recebidos pelo dispositivo ndo era diferente

1 16420 Erro de sobrecarga Erro de sobrecarga — Pelo menos um byte de dados no buffer de recebimento do UART foi substituido antes de ser lido
(por exemplo, 0 escravo ndo processou o byte de entrada rpido o suficiente)

1 16#10 Erro de framing Erro de framing — O UART ndo detectou o bit de parada de um ou mais bytes recebidos pelo dispositivo (por exemplo, um
marca ou 1 ndo foi detectado quando um bit de parada deveria ter ocorrido)

1 16#08 Erro de valor total Erro de paridade longitudinal — A Paridade Longitudinal calculada pelo dispositivo ndo corresponde ao byte de verificagdo no
final da mensagem

1 16#04 Reservado Reservado — definir como zero

1 16#02 Sobrecontagem de Sobrecontagem de buffer — A mensagem era muito longa para o buffer de recebimento

buffer RX

1 16#01 Indefinido Reservado — definir como zero

0 0 Sem erro especifico de comando

0 1 Indefinido

0 3 Valor muito grande
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Tabela 117 - Codigos de resposta e status do dispositivo de campo (Continuacao)

Codigo de Resposta Descricao

Seobit7 | Eosbhits6

for a0forem

0 4 Valor muito pequeno

0 5 Néo hé suficientes bytes no comando

0 6 Erro de comando especifico do transmissor

0 7 No modo de protecdo contra gravacao

0 8 Falha na atualiza¢do — Atualizagdo em andamento — Definir como valor possivel mais préximo

0 9 Processo aplicado muito alto — Valor da faixa inferior muito alto — Nao esta no modo de corrente fixa
0 10 Processo aplicado muito baixo — Valor da faixa inferior muito baixo — MultiDrop ndo suportado

0 n Em modo MultiDrop — Cédigo de varidvel do transmissor invalido — Valor da faixa superior muito alto
0 12 (6digo da unidade invalido — Valor da faixa superior muito baixo

0 13 Ambos os valores da faixa fora dos limites

0 14 Valor da faixa superior acima do limite — Intervalo muito pequeno

0 16 Acesso restrito

0 32 Dispositivo ocupado

0 64 Comando ndo implementado

Se nenhum erro foi detectado na comunicagio de saida, o segundo byte contém
informagdes de status que pertencem ao estado operacional do dispositivo de
campo ou escravo.

Tabela 118 — Defini¢des da mascara de bits do status do dispositivo de campo

Bit | Mascarade | Definicao
bits
7 16#80 Mau funcionamento do dispositivo — 0 dispositivo detectou um erro ou falha grave que compromete a operacdo do dispositivo
6 16440 Configuragdo alterada — Foi executada uma operagdo que alterou a configuracdo do dispositivo
5 16#20 Partida fria — Ocorreu uma falha de energia ou reinicializacdo do dispositivo
4 16#10 Mais status disponivel — Mais informagdes de status estao disponiveis através do comando 48, Leitura do status adicional Information (Ler informagdes
adicionais do status)
3 16#08 malha de corrente fixa — A malha de corrente estd sendo mantida em um valor fixo e ndo esté respondendo as variacdes do processo
2 16#04 malha de corrente saturada — A corrente fechada atingiu seu limite final superior ou inferior e ndo pode aumentar ou diminuir ainda mais
1 16402 Varidvel ndo-principal fora dos limites — Uma varidvel de dispositivo que ndo estd mapeada para PV estd fora dos limites operacionais
0 16#01 Varidvel principal fora dos limites — 0 PV estd além do limite operacional

IMPORTANTE 0 16#ssignifica que esse nimero é o estilo de exibicao Hex.
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Tabela 119 — Comandos Universais HART

Comando Dados em Command Dados em Responder Contido em
No. |Func¢do Byte Dados Tipom Byte Dados Tipo“) Tagde |CIP
entrada | MSG
0 Leitura dnica Nenhuma 0 254 (expansao) X
identificada 1 (6digo de identificado do fabricante X
2 (ddigo do tipo de dispositivo do fabricante X
3 Ndmero de pré-requisitos necessarios X
4 Revisdo de comando universal X
5 Revisdo de comando especifica do dispositivo X
6 Versdo de software X
7 Revisdo de hardware X
8 Sinalizadores de funcdo do dispositivom (H) X
9...1 Ndmero de identificacdo do dispositivo (B) X
1 Leia a varidvel 0 (ddigo de unidades PV X
principal 1.4 Varidvel principal (F) X X
2 Leiaa corrente e a Nenhuma 0...3 Corrente (mA) (3] X X
porcentagem da 4...7 Varidvel principal% (F) X X
faixa
3 Leia a corrente e Nenhuma 0...3 Corrente (mA) X
quatro varidveis 4 (ddigo de unidades PV X
dinamicas 5...8 Varidvel principal X X
(predefinidas) 9 (ddigo de unidades PV X X
10...13 Varidvel secundéria X X
14 (6digo de unidades TV X X
15...18 Varidvel tercidria X
19 (ddigo de unidades FV X
20...23 | Varidvel quaterndria X
6 Grave o enderecode |0 Endereco de sondagem Como no comando
sondagem
11 | Leia oidentificador |0...5 Tag (A 0...1
(nico associado ao
tag
12 Leia a mensagem Nenhuma 0...23 Mensagem (32 caracteres) (A) X
13 | Leiaatag, descritor, 0...5 Tag (8 caracteres) (A X
data 6...17 Descritor (16 caracteres) (A X
18...20 Data D) X
14 | Leiaainformacdo 0...2 Ndmero de série do sensor B)
do sensor PV 3 (6digo de unidades para limites e intervalo de min.
do sensor
4...7 Limite do sensor superior F)
8...1 Limite do sensor inferior (3]
12...15 Intervalo min (3]
15 | Leiaainformacdo 0 (6digo de selecdo do alarme
de saida 1 (6digo da funcdo de transferéncia X
2 (édigos de unidade PV/faixa X
3...6 Valor da faixa superior X
7...10 valor da faixa inferior X
11...14 Valor de atenuagdo (segundos) (3] X
15 (6digo de protecdo contra gravacao (3] X
16 (6digo do distribuidor de etiqueta privada (3]
16 | Leia o nimero final Nenhuma 0...2 Ndmero de montagem final 8) X
da montagem
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Tabela 119 — Comandos Universais HART

Comando Dados em Command Dados em Responder Contido em
No. |Func¢do Byte Dados Tipom Byte Dados Tipo“) Tagde |CIP
entrada | MSG
17 | Leiaamensagem |0...23 | Mensagem (A Como no comando
(32 caracteres)
18 | Graveatag, 0...5 Tag (A
descritor, data (8 caracteres)
6...17 | Descritor (A
(16 caracteres)
18...20 |Data D)
19 | Gaveontmerode |0...2 Ntmero de montagem | (B)
montagem final final
48 | Leia o status do Iniciando no HART 0...5 Status especifico do dispositivo s©) X
dispositivo versdo 7, os dados no 6...7 Modos operacionais X
adicional comando podem ser os 8 Status padronizado 0 X
mesmos da resposta. 9 Status padronizado 1 X
10 (anal analdgico saturado X
N Status padronizado 2 X
12 Status padronizado 3 X
13 (anal analdgico fixo! X
14...24 | Status especifico do dispositivo X

SINT
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24 bits cada LSB a MSB se refere a A0 #1 a 24.
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) (A)=Packed ASCII, (B) = niimero inteiro de 3 bytes, (D) = Data, (F) = Ponto flutuante (formato HART), (H) = sinal HART
) Bit 6 = dispositivo multissensor. Bit T = Controle EEPROM necessério. Bit 2 = dispositivo ponte do protocolo.

) Truncado apds a tltima varidvel suportada.
)
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Tabela 120 — Comandos de pratica comum
Comando Dados em Command Dados em Responder Contido em
No. Funcao Byte | Dados Tipo(6) Byte Dados Tipo(ﬁ) Tagde |CIP
entrada | MSG
33 Leia as varidveis Nenhuma 0 (6digo de varidvel do transmissor para o slot 0
do transmissor 1 (6digos de unidade para o slot 0
2.5 Varidvel para o slot 0
6 (6digo de varidvel do transmissor para o slot 1
7 (6digos de unidade para o slot 1
8...1 Varidvel para o slot 1 F)
12 (6digo de varidvel do transmissor para o slot 2
13 (6digos de unidade para o slot 2
14...17 Varidvel para o slot 2 F)
18 (6digo de varidvel do transmissor para o slot 3
19 (6digos de unidade para o slot 3
20...23 Varidvel para o slot 3 (F)
34 Graveovalorde |0...3 | Valorde atenuacdo (F) Como no comando (F)
atenuacdo (sequndos)
35 Grave os valores |0 (ddigo de unidades da faixa F
da faixa 1...4 | Valor da faixa superior (F)
5...8 | Valorda faixa inferior (F) F
36 Defina o valor da Nenhuma Nenhuma
faixa superior
(= pressione 0
botdo SPAN)
37 Definir o valor da
faixa inferior
(= pressione 0
botdo ZERO)
38 Reinicialize a
sinalizagdo de
‘configuracéo
alterada’
39 Controle EEPROM | 0 (6digo de controle Como no comando
EEPROM®
40 Entrar/sair do 0...3" | Corrente (mA) (F) Como no comando
modo de corrente
fixa
41 Execute 0 Nenhuma Nenhuma
auto-teste do
dispositivo
Ly} Execute a
reinicializacdo do
mestre
3] Definir (corte) PV
zero
44 Gravar as 0 (édigos de unidade PV Como no comando
unidades PV
45 Trim DACzero 0...3 | Corrente medida (mA)
46 Ganho trimDAC | 0...3 (P
47 Grave afuncdode |0 (4digo de fungéo de
transferéncia transferéncia
48 Leia o status do Transferido para comandos Consulte 48 em Comandos universais
dispositivo universais no HART
adicional versao 7.
49 Graveontmero | 0...2 | Ndmero de série do sensor Como no comando
de série do sensor
PV
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Tabela 120 — Comandos de pratica comum

Comando Dados em Command Dados em Responder Contido em
No. Funcdo Byte | Dados Tipo(6) Byte Dados Tipo(ﬁ) Tagde |CIP
entrada | MSG
50 Leia as atribuicdes Nenhuma 0 (6digo da variavel do transmissor PV X
das varidveis 1 (6digo da varidvel do transmissor SV X
dinamicas 2 (6digo da varidvel do transmissor TV X
3 (6digo da varidvel do transmissor FV X
51 Grave as 0 (6digo da varidvel do Como no comando
atribuicdes das transmissor PV
varidveis 1 (6digo da varidvel do
dindmicas transmissor SV
2 (6digo da varidvel do
transmissor TV
3 (6digo da varidvel do
transmissor FV
52 Definir a varidvel |0 (ddigo da varidvel do
do transmissor transmissor
zero
53 Grave as unidades (édigo da variavel do
de varidveis do transmissor
transmissor
54 Grave as (6digo da varidvel do 0 (6digo da varidvel do transmissor
informagdes da transmissor 1...3 Série do sensor da varidvel do transmissor
varigvel do 4 (6digo de unidades dos limites da varidvel do
transmissor transmissor
5.8 Limite superior da varidvel do transmissor (3]
9...12 Limite inferior da variavel do transmissor (F)
13...16 Valor de atenuacdo da varidvel do transmissor | (F)
(segundos)
55 Graveovalorde |0 (6digo da varidvel do Como no comando
atenuacao da transmissor
varigvel do 1...4 | Valor de atenuacdo da
transmissor varidvel do transmissor
(segundos)
56 Graveontmero |0 (ddigo da variével do Como no comando
de série do sensor transmissor
da varidvel do 1...3 | Sensor da varidvel do
transmissor transmissor
57 Leia a tag, Nenhuma 0...5 (A) X
descricdo e data 6...17 (A X
da unidade 18...20 (D) X
X
58 Grave a tag, 0...5 |Tagdaunidade (A
descritor e datada (8 caracteres) (A
unidade 6...17 | Descritor da unidade (D)
(16 caracteres)
18...20 | Data da unidade
59 Graveontimero | 0 Nimero de preambulos de
de predmbulos de resposta
resposta
60 Leia a saida 0 (6digo de nimero de saida 0 (6digo de niimero de saida analdgica
analdgicaea analdgica 1 (6digo de unidades de saida analdgica
porcentagem da 2.5 Nivel de saida analégica
faixa 6...9 Porcentagem da faixa de saida analdgica
61 Leia as varidveis Nenhuma 0 (6digo de unidades de saida analdgica PV
dindmicas e a 1...4 Nivel de saida analégica PV F X
saida analdgica PV 5 (6digo de unidades PV X
6...9 Varidvel principal (F) X X
10 (6digo de unidades SV X
11...14 Variavel secundaria F X X
15 Unidades TV X
16...19 Varidvel tercidria (F) X X
20 (6digo de unidades FV X
21...24 Varidvel quaterndria (F) X
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Tabela 120 — Comandos de pratica comum
Comando Dados em Command Dados em Responder Contido em
No. Funcdo Byte | Dados Tipo(6) Byte Dados Tipo(ﬁ) Tagde |CIP
entrada | MSG
62 Leia as saidas 0 (6digo de niimero de saida analdgica do slot 0
analégicas 1 Slot 0
0 Nimero de saida analdgica; | 2...5 Nivel de slot 0 (F)
c6digo paraslot 0 6 Slot 1
1 Ndmero de saida analdgica; | 7 Slot 1
c6digo paraslot 1 8...1 Nivel de slot 1 F)
2 Ndmero de saida analdgica; | 12 Slot 2
c6digo paraslot 2 13 Slot 2
3@ Nimero de saida analdgica; | 14...17 Nivel de slot 2 F)
c6digo paraslot 3 18 Slot 3
19 Slot 3
2.3 Nivel de slot 31® ()
63 Leia ainformacdo | 0 (ddigo de nimero de saida 0 (6digo de niimero de saida analdgica
de saida analdgica analdgica 1 (6digo de selecao do alarme de saida
analdgica
2 (6digo de funcdo de transferéncia de saida
analdgica
3 (6digo de unidades de faixa de saida analdgica
4...7 Valor de faixa superior de saida analdgica (F)
8...1 Valor de faixa inferior de saida analdgica F
12...15 Valor de atenuagdo adicional de saida (F)
analdgica (sequndos)
64 Graveovalorde |0 (ddigo do ndmero de saida Como no comando
atenuacao analdgica
adicional de saida | 1...4 | Valor de atenuagdo (F)
analdgica adicional de saida
analdgica (segundos)
65 Graveovalorde |0 (6digo de nimero de saida
faixa de saida analdgica
analdgica 1 (édigo de unidades da faixa
de saida anldgica
2...5 | Valordafaixa superiorde | (F)
saida analdgica (F)
6...9 | Valor dafaixa inferior de
saida analdgica
66 Entrar/sair do 0 (édigo de nimero de saida
modo de saida analdgica
analdgica fixa 1 (6digo de unidades de
saida analdgica (F)
2...6 | Nivel de saida analégica(s)
67 Ajustar saida 0 (Cédigo de ntimero de saida
analdgica zero analdgica
1 (6digo de unidades de
saida analdgica (F)
2...6 | Nivel de saida analégica
medido externamente
68 Ajustaroganho |0 (6digo de nimero de saida
de saida analdgica analdgica
1 (6digo de unidades de
saida analdgica
2...6 | Nivel de saida analdgica (F)
medido externamente
69 Grave a funcdode |0 (6digo de nimero de saida
transferéncia de analdgica
saida analdgica | 1 (Cédigo de funcdo de
transferéncia de saida
analdgica
70 Leia os valoresde |0 (6digo de nimero de saida 0 (6digo de niimero de saida analdgica
ponto final de analdgica 1 (6digo de unidades de ponto final de saida
saida analdgica anldgica
2.5 Valor de ponto final superior de saida analdgica
6...9 Valor de ponto final inferior de saida analdgica
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Tabela 120 — Comandos de pratica comum

Comando Dados em Command Dados em Responder Contido em

No. Funcdo Byte | Dados Tipo(6) Byte Dados Tipo(ﬁ) Tagde |CIP

entrada | MSG

107 Gravar varidveis | 0 (édigo de varidvel do Como no comando
do transmissor do transmissor para slot 0
modo de Rajada | 1 (édigo de varidvel do
(parao transmissor para slot 1
comando 33) 2 (6digo de varidvel do

transmissor para slot 2
3 Varidvel do transmissor
(ddigo paraslot 3

108 Grave ontmero | 0 Nimero de comando do Como no comando
de comando do modo de rajada
modo de rajada

109 Controle de modo |0 (ddigo de controle do
de rajada modo de rajada (0 = sair,

1=entrar)

10 Leia todas as Nenhuma 0 (6digo de unidades PV X
variaveis 1...4 Valor de PV F) X X
dinamicas 5 (6digo de unidades SV X

6...9 Valor de SV (F) X X
10 (6digo de unidades TV X
11...14 Valor de TV F) X X
15 (6digo de unidades FV X
16...19 Valor de FV (F) X X

Statusde PV,SV, TVe FV

HART

234

(1) 0=sair do modo de corrente fixa.

(2) Truncado apés o dltimo cddigo de solicitacdo.

(3) 0=gravar EEPROM, 1= copiar EEPROM para RAM.
(4) Truncado apds o tltimo cddigo de solicitagdo.
)
(6)
)
8

Nenhum nidmero sai do modo de saida fixa.
(A) = Packed ASCII, (B) = niimero inteiro de 3 bytes, (D) = Data, (F) = Ponto flutuante (formato HART), (H) = sinal HART
Truncado apds o dltimo cddigo de solicitacdo. Truncado apds a tltima varidvel requisitada.

Truncado apds o dltimo cddigo de solicitacdo.

PV, SV, TV ¢ FV HART sio varidveis dinAmicas que contém os valores de

varidveis do dispositivo, que sdo varias medidas de processo diretas ou indiretas

que sao executadas pelo dispositivo de campo HART.

Alguns dispositivos permitem que um conjunto de suas varidveis internas seja
mapeado nas varidveis dinimicas PV, SV, TV, FV, as quais sao recolhidas

automaticamente no tag de entrada do 1756-IF8H.

Este mapeamento faz parte da configuragio do dispositivo de campo,
executado através de um configurador portétil ou sistema de gerenciamento
de ativos, como o sistema FactoryTalk” AssetCentre ou Endress+Hauser

FieldCare.
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PVStatus, SVStatus, TVStatus, FVStatus HART sio conhecidos como valores
de status de varidvel do dispositivo. Estes valores de status sao compostos de
grupos de bits que indicam a qualidade da varidvel de dispositivo associada.

Status de dados do processo
+ 11Bom

+ 07 Precisao ruim

- 10 Manual/Fixo

+ 00 Ruim

\; Status especifico de familia de dispositivos
Mais status de varidvel do dispositivo disponivel

Status de limite

« 11 Constante

« 07 Limitado baixo
« 10 Limitado alto

« 00 Nao limitado

O status de limite pode ser usado para controlar o enrolamento nos malhas de

PID.

Tabela 121 - Valores de status de PV, SV, TV e FV HART

Valores de status de PV, SV, TV e FVHART | Qualidade Limite Mais status disponivel? | Dispositivo especifico de
familia

Decimal Hex Binario Binario Decimal
0 0 00000000 00 Ruim 00 Néo limitado 0 Néo 000 0
1 1 00000001 00 Ruim 00 Néo limitado 0 Néo 001 1
2 2 00000010 00 Ruim 00 Néo limitado 0 Néo 010 2
3 3 00000011 00 Ruim 00 Néo limitado 0 Néo 01 3
4 4 00000100 00 Ruim 00 Néo limitado 0 Néo 100 4
5 5 00000101 00 Ruim 00 N&o limitado 0 Néo 101 5
6 6 00000110 00 Ruim 00 Néo limitado 0 Néo 110 6
7 7 00000111 00 Ruim 00 Néo limitado 0 Néo m 7
8 8 00001000 00 Ruim 00 Néo limitado 1 Sim 000 0
9 9 00001001 00 Ruim 00 Néo limitado 1 Sim 001 1
10 A 00001010 00 Ruim 00 Néo limitado 1 Sim 010 2
n B 00001011 00 Ruim 00 Néo limitado 1 Sim 01 3
12 C 00001100 00 Ruim 00 Néo limitado 1 Sim 100 4
13 D 00001101 00 Ruim 00 Néo limitado 1 Sim 101 5
14 E 00001110 00 Ruim 00 Néo limitado 1 Sim 110 6
15 F 00001111 00 Ruim 00 Néo limitado 1 Sim m 7
16 10 00010000 00 Ruim 01 Limitado baixo 0 Nao 000 0
17 n 00010001 00 Ruim 01 Limitado baixo 0 Néo 001 1
18 12 00010010 00 Ruim 01 Limitado baixo 0 Néo 010 2
19 13 00010011 00 Ruim 01 Limitado baixo 0 Néo 011 3
20 14 00010100 00 Ruim 01 Limitado baixo 0 Néo 100 4
21 15 00010101 00 Ruim 01 Limitado baixo 0 Néo 101 5
22 16 00010110 00 Ruim 01 Limitado baixo 0 Néo 110 6
23 17 00010111 00 Ruim 01 Limitado baixo 0 Néo m 7
24 18 00011000 00 Ruim 01 Limitado baixo 1 Sim 000 0
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Tabela 121 - Valores de status de PV, SV, TV e FV HART (Continuagao)

Valores de status de PV, SV, TV e FVHART | Qualidade Limite Mais status disponivel? | Dispositivo especifico de
familia

Decimal Hex Binario Binario Decimal
25 19 00011001 00 Ruim 01 Limitado baixo 1 Sim 001 1
26 1A 00011010 00 Ruim 01 Limitado baixo 1 Sim 010 2
27 1B 00011011 00 Ruim 01 Limitado baixo 1 Sim om 3
28 1C 00011100 00 Ruim 01 Limitado baixo 1 Sim 100 4
29 D 00011101 00 Ruim 01 Limitado baixo 1 Sim 101 5
30 1E 00011110 00 Ruim 01 Limitado baixo 1 Sim 110 6
31 1F 00011111 00 Ruim 01 Limitado baixo 1 Sim m 7
32 20 00100000 00 Ruim 10 Limitado alto 0 Nao 000 0
33 21 00100001 00 Ruim 10 Limitado alto 0 Nao 001 1
34 2 00100010 00 Ruim 10 Limitado alto 0 Nao 010 2
35 23 00100011 00 Ruim 10 Limitado alto 0 Nao om 3
36 24 00100100 00 Ruim 10 Limitado alto 0 Nao 100 4
37 25 00100101 00 Ruim 10 Limitado alto 0 Nao 101 5
38 26 00100110 00 Ruim 10 Limitado alto 0 Nao 110 6
39 27 00100111 00 Ruim 10 Limitado alto 0 Nao 111 7
40 28 00101000 00 Ruim 10 Limitado alto 1 Sim 000 0
M 29 00101001 00 Ruim 10 Limitado alto 1 Sim 001 1
Y] 2A 00101010 00 Ruim 10 Limitado alto 1 Sim 010 2
43 2B 00101011 00 Ruim 10 Limitado alto 1 Sim 01 3
44 2 00101100 00 Ruim 10 Limitado alto 1 Sim 100 4
45 2 00101101 00 Ruim 10 Limitado alto 1 Sim 101 5

Este byte de status de varidvel do dispositivo ¢ um novo recurso HART na
revisio 6 do protocolo HART, e muitos dispositivos HART ainda nio o
suportam. Para esses dispositivos, o mddulo cria um valor de status baseado no
status de comunicacio do dispositivo.

Se o PV, SV, TV, FV estiverem sendo recolhidos sem erros de comunicagio, o
valor ¢ definido como 16#C0, que indica Bom, Nao limitado. Caso contrério, o
valor ¢ definido como 0, que indica Ruim, Nio limitado, nenhuma informagao
especifica disponivel.
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Apéndice C

Codigos de identificacao do fabricante

Esse apéndice identifica o e fabricante e seu cédigo atribuido.

Decimal Hex Nome da empresa
1 01 Acromag

2 02 Allen-Bradley

3 03 Ametek

4 04 Dispositivos analdgicos
5 05 ABB

6 06 Beckman

7 07 Bell Microsenser

8 08 Bourns

9 09 Bristol Babcock

10 0A Brooks Instrument
11 08B Chessell

12 0C Combustion Engineering
13 0D Daniel Industries

14 OE Delta

15 OF Dieterich Standard
16 10 Dohrmann

17 n Endress+Hauser

18 12 ABB

19 13 Fisher Controls

20 14 Foxboro

21 15 Fuji

22 16 ABB

23 17 Honeywell

24 18 [TT Barton

25 19 Thermo MeasureTech
26 1A ABB

27 1B Leeds & Northup

28 1C Leslie

29 1D M-System Co.

30 1E Measurex

31 1F Micro Motion

32 20 Moore Industries

33 21 PRIME Measurement Products
34 22 Ohkura Electric
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Decimal Hex Nome da empresa
35 23 Paine

36 24 Rochester Instrument Systems
37 25 Ronan

38 26 Rosemount

39 27 Peek Measurement
40 28 Actaris Neptune

4 29 Sensall

42 2A Siemens

43 2B Weed

44 2( Toshiba

45 20 Transmation

46 2E Rosemount Analytic
47 2F Metso Automation
48 30 Flowserve

49 31 Varec

50 32 Viatran

51 33 Delta/Weed

52 34 Westinghouse

53 35 Xomox

54 36 Yamatake

55 37 Yokogawa

56 38 Nuovo Pignone

57 39 Promac

58 3A Exac Corporation

59 3B Mobrey

60 3C Arcom Control System
61 3D Princo

62 3E Smar

63 3F Foxboro Eckardt

64 40 Tecnologia de medicéo
65 41 Tecnologias de sistema aplicadas
66 Lyl Samson

67 43 Sparling Instruments
68 44 Fireye

69 45 Krohne

70 46 Betz

Al 47 Druck

72 48 SOR

3 49 Elcon Instruments

74 4A EMCO

75 48 Termiflex Corporation
76 4C VAF Instruments
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Decimal Hex Nome da empresa
77 4D Westlock Controls
78 4E Drexelbrook
79 4F Saab Tank Control
80 50 K-TEK
81 51 SENSIDYNE, INC
82 52 Draeger
83 53 Raytek
84 54 Siemens Milltronics Pl
85 55 BTG
86 56 Magnetrol
87 58 Metso Automation
88 59 Siemens Milltronics Pl
89 59 HELIOS
90 5A Anderson Instrument Company
91 58 INOR
92 5C ROBERTSHAW
93 5D PEPPERL+FUCHS
9% 5E ACCUTECH
95 5F Flow Measurement
96 60 Courdon-Haenni
97 61 Knick
98 62 VEGA
9 63 MTS Systems Corp.
100 64 Oval
101 65 Masoneilan-Dresser
102 66 BESTA
103 67 Ohmart
104 68 Harold Beck and Sons
105 69 Rittmeyer instrumentation
106 6A Rossel Messtechnik
107 6B WIKA
108 6C Bopp & Reuther Heinrichs
109 6D PR Electronics
110 6E Jordan Controls
m 6F Valcom s.r.l.
112 70 US ELECTRIC MOTORS
13 71 Apparatebau Hundsbach
14 72 Dynisco
15 73 Spriano
116 74 Direct Measurement
17 75 Klay Instruments
118 76 CiDRA CORP.
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Decimal Hex Nome da empresa

119 77 MMG AM DTR

120 78 Buerkert Fluid Control Systems
121 79 AALIANT Process Mgt

122 7A PONDUS INSTRUMENTS

123 7B ZAP S.A. Ostrow Wielkopolski
124 7C GLI

125 7D Fisher-Rosemount Performance Technologies
126 7E Paper Machine Components
127 7F LABOM

128 80 Danfoss

129 81 Turbo

130 82 TOKYO KEISO

131 83 SMC

132 84 Status Instruments

133 85 Huakong

134 86 Duon System

135 87 Vortek Instruments, LLC
136 88 AG Crosby

137 89 Action Instruments

138 8A Keystone Controls

139 8B Thermo Electronic Co.

140 8C ISE Magtech

141 8D Rueger

142 8E Mettler Toledo

143 8F Det-Tronics

144 90 Thermo MeasureTech

145 91 DeZURIK

146 92 Phase Dynamics

147 93 WELLTECH SHANGHAI

148 9% ENRAF

149 95 4tech ASA

150 96 Brandt Instruments

151 97 Nivelco

152 98 Camille Bauer

153 99 Metran

154 9A Milton Roy Co.

155 9B PMV

156 9(C Turck

157 9D Panametrics

158 9E R. Stahl

159 9F Analytical Technologies Inc.
160 A0 FINT
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Decimal Hex Nome da empresa

161 A1 BERTHOLD

162 A2 InterCorr

163 A3 China BRICONTE Co Ltd

164 A4 Electron Machine

165 A5 Sierra Instruments

166 A6 Fluid Components Intl

167 A7 Solid AT

168 A8 Meriam Instrument

169 A9 Invensys

170 AA S-Products

7 AB Tyco Valves & Controls

172 CA Micro Matic Instrument A/S

173 AD J-Tec Associates

174 AE TRACERCO

175 AF AGAR

176 B0 Phoenix Contact

177 B1 Andean Instruments

178 B2 American Level Instrument

179 B3 Hawk

180 B4 YTC

181 B5 Pyromation Inc.

182 B6 Satron Instruments

183 B7 BIFFI

184 B8 SAIC

185 B9 BD Sensors

186 BA Andean Instruments

187 BB Kemotron

188 BC APLISENS

189 BD Badger Meter

190 BE HIMA

191 BF GP:50

192 Q] Kongsberg Maritime

193 a ASAS.p.A.

194 Q Hengesbach

195 a Lanlian Instruments

196 4 Spectrum Controls

197 (€ Kajaani Process Measurements

198 () FAFNIR

199 a7 SICK-MAIHAK

200 @ JSP Nova Paka

201 C] MESACON

202 CA Spirax Sarco ltaly
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Decimal Hex Nome da empresa
203 B L&) TECHNOLOGIES
204 (8 Tecfluid S.A.

205 @ Sailsors Instruments
206 CE Roost

207 CF k0so

208 D0 MIK

209 D1 GE Energy

210 D2 BW Technologies
m D3 HEINRICHS

212 D4 SIC

213 D5 HACH LANGE

214 D6 Exalon Instruments
215 D7 FAURE HERMAN

216 D8 STIS.kl.

217 D9 Manometr-Kharkiv
218 DA Dalian-Instruments
219 DB Spextrex

220 DC SIPAl Instruments
P DD Advanced Flow

222 DE Rexa. Koso America
223 DF General Monitors, Inc.
224 E0 Manufacturer Expansion
249 F9 HART Communication Foundation
24576 6000 ExSaf

24577 6001 SEQJIN INSTECH
24578 6002 TASI FLOW

24579 6003 Daihan Control
24580 6004 APM

24581 6005 ORANGE INSTRUMENTS. UK
24582 6006 BARTEC

24583 6007 Detcon

24584 6008 MSA

24585 6009 METROVAL

24586 600A Etalon Rus

24587 600B JOGLER

24588 600C KSB

24589 600D Richter CT

24590 600E NET SAFETY

24591 600F SECanada

24592 6010 SUPCON

24593 6011 DKK —TOA

24594 6012 Dwyer Instruments
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Decimal Hex Nome da empresa

24595 6013 FineTek

2459 6014 Top Worx Inc.

24597 6015 Hoffer Flow Controls

24598 6016 Dust Networks

24599 6017 Forbes Marshall

24600 6018 All Measures, Ltd.

24601 6019 MACTek

24602 601A al

24603 601B TC Fluid Control

24604 601C Rohrhack Cosasco

24605 601D AirSprite

24606 601E Microcyber Inc.

24607 601F TIG

24608 6020 ifm prover Gmbh

24609 6021 FLEXIM

24610 6022 TOKIMEC.INC

24611 6023 SBEM

24612 6023 SkoFlo Industries, Inc.

24613 6024 Stonel Corporation

24614 6026 EUREKA FLOW

24615 6027 BEKA associates

24616 6028 (apstar Automation

24617 6029 Pulsar

24618 602A Elemer

24619 6028 Soft Tech Group
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Observacoes:
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Apéndice D

Detalhes do niimero de
codigo

Nimeros de cddigo da unidade de medida

Esta tabela mapeiaos nimeros de cédigos da unidade de medida com seu
significado e abreviaturas. Esses c6digos sao usados na exibi¢ao da faixa da

.
varidvel de processo.

Codigos de Descricao da especificacao HART Unidades abreviadas
unidades

1 polegadas de dgua a 20° C (68 °F) inH20 (20 °Cou 68 °F)
2 polegadas de mercdrioa 0°C (32 °F) inHg (0°Cou 32 °F)

3 pés de dgua a 20°C (68 °F) ftH20 (20 °Cou 68 °F)
4 milimetros de dgua a 20° C (68 °F) mmH20 (20 °Cou 68 °F)
5 polegadas de mercdrioa 0°C (32 °F) mmHg (0 °Cou 32 °F)
6 libras por polegada quadrada psi

7 bars bar

8 millibars mbar

9 gramas por centimetro quadrado g/cm2

10 quilogramas por centimetro quadrado kg/cm2

n Pascal Pa

12 kilopascal kPa

13 torr torr

14 atmosfera atm

15 pés ctibicos por minuto pés ctibicos/min

16 galdes por minuto usg/min

17 litros por minuto [/min

18 galdes imperiais por minuto impgal/min

19 metros clibicos por hora m3/h

20 pés por segundo pé/s

21 metros por sequndo m/s

22 galdes por segundo usg/s

23 milhdes de galdes por dia usg/d milhdes

24 litros por segundo I/s

25 milhdes de litros por dia Ml/dia

26 pés clibicos por sequndo pés clibicos/s

27 pés ctibicos por dia pés clibicos/dia

28 metros clibicos por sequndo m3/s

29 metros cdbicos por dia m3/d

30 galdes imperiais por hora impgal/h

31 galdes imperiais por dia impgal/d

32 graus Celsius °C
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Ndmeros de cédigo da unidade de medida
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Codigos de Descricao da especificacdo HART Unidades abreviadas
unidades

3 Graus Fahrenheit °F

34 Graus Rankine °R

35 Kelvin °K

36 millivolts mV

37 Ohms Ohm

38 Hertz Hz

39 milliampéres mA

40 galoes usg

4 litros L

Y] gales imperiais impgal
43 metros cdbicos m3

44 pés ft

45 metros m

46 clindro bbl

47 polegadas in

48 centimetros m

49 milimetros mm

50 minutos min

51 segundos S

52 horas S

53 dias d

54 centistokes centistokes
55 centipoise P

56 micro Siemens microS

57 porcentagem %

58 Volts )

59 pH pH

60 gramas g

61 quilogramas kg

62 toneladas métricas t

63 libras Ib

64 toneladas curtas tonelada curta
65 toneladas longas tonelada longa
66 milli Siemens por centimetro milliS/cm
67 milli Siemens por centimetro microS/cm
68 newton N

69 metros newton N'm

70 gramas por sequndo /s

Al gramas per minuto g/min

72 gramas por hora g/h

73 quilogramas por segundo kg/s

74 quilogramas por minuto kg/min
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Apéndice D

Codigos de Descricao da especificacdo HART Unidades abreviadas
unidades

75 quilogramas por hora kg/h

76 quilogramas por dia kg/d

77 toneladas métricas por minuto t/min

78 toneladas métricas por hora t/h

79 toneladas métricas por dia t/d

80 libras por sequndo Ib/s

81 libras por minuto Ib/min

82 libras por hora Ib/h

83 libras por dia Ib/d

84 toneladas curtas por minuto ton. curta/min
85 toneladas curtas por hora ton. crurta/h
86 toneladas curtas por dia ton. curta/d
87 toneladas longas por hora ton. longa/h
88 toneladas longas por dia ton. longa/d
89 deca therm Dth

20 unidades de gravidade especificas unidades de gravidade especificas
91 gramas por centimetro cdbico g/cm3

92 quilogramas por metro clbico kg/m3

23 libras por galdo Ib/usg

9 libras por pé ctbico Ib/pé3

95 gramas por mililitro g/ml

% quilogramas por litro kg/l

97 gramas por litro g/l

98 libras por polegada ctbica Ib/pol. cibica
99 toneladas curtas por jarda ctibica ton. curta/jarda ctibica
100 graus twaddell Tw

101 graus brix °Bx

102 graus baume pesado BH

103 graus baume leve BL

104 graus API °API

105 slidos porcento por peso % sélido/peso
106 s6lidos porcento por volume % s6lido/volume
107 graus balling graus balling
108 prova por volume prova/volume
109 prova por massa prova/massa
110 alqueires alqueire

m jardas cibicas jarda cdbica
112 pé clibco pé clibico

13 polegadas ctibicas pol. ctibica
114 polegadas por segundo pol./s

15 polegadas por minuto pol./min

116 pés por minuto pé/min
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Codigos de Descricao da especificacdo HART Unidades abreviadas
unidades

117 graus por segundo °ls

118 revolugdes por sequndo rev/s

119 revolugdes por minuto rpm

120 metros por hora m/h

121 metro cdbico normal por hora nm3/h

122 Litro normal por hora nl/h

123 pés clibicos padrao por minuto pés clbicos padrdo/min
124 bbl liq bbl liq

125 onga 0z

126 libra-forca pé pé Ib forca

127 kilowatt kw

128 kilowatt hora kWh

129 poténcia HP

130 pés cibicos por hora ft3/h

131 metros cdbicos por minuto m3/min

132 cilindros por sequndo bbl/s

133 cilindros por minuto bbl/min

134 cilindros por hora bbl/h

135 cilindros por dia bbl/d

136 galdes por hora usg/h

137 galdes imperiais por sequndo impgal/s

138 litros por hora I/h

139 partes por milhao ppm

140 mega caloria por hora Mcal/h

14 mega joule por hora MJ/h

142 unidade térmica britanica por hora BTU/h

143 graus graus

144 radiano rad

145 polegadas de dgua a 15,6° C (60° F) polH20 (15,6 °Cou 60 °F)
146 microgramas por litro microg/|

147 microgramas por metro cdbico microg/m3

148 consisténcia percentual 9% consisténcia

149 volume percentual volume %

150 qualidade de vapor percentual % qualidade de vapor
151 pés no décimo sexto ftin sixteenths

152 pés ctibicos por libra ft/Ib cibico

153 picofarads pF

154 milimetros por litro mm/|

155 microlitros por litro microl/|

156 percentual de platdo % platao

157 menor nivel de explosao percentual 9% menor nivel de explosdo
158 megacaloria Mcal
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Codigos de Descricao da especificacdo HART Unidades abreviadas
unidades
159 kOhms kOhm
160 mega joule M)
161 unidade térmica briténica BTU
162 metro ctibico normal nm3
163 litro normal nl
164 metro cdbico padrao pés clbicos padrao
165 partes por bilhdo ppb
235 galdes por dia usg/d
236 hectolitros hi
237 megapascals MPa
238 polegadas de dgua a 4°C(39,2°F) inH20 (4 °Cou 39,2 °F)
239 milimetros de dguaa 4°C(39,2°F) mmH20 (4 °Cou 39,2 °F)
Publicacdo da Rockwell Automation 1756-UM533E-PT-P — Novembro 2016 249



ApéndiceD  Nimeros de cddigo da unidade de medida

Observacoes:
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Glossdrio

atualizacio flash
borne removivel (RTB)

CIP

circuito desequilibrado

circuito equilibrado

codificacao de mudanca de
frequéncia

codificacao desabilitada

codificagao eletronica

conexao

conexao direta

conexiao em modo de escuta

conexao remota

controlador-proprietério

ControlBus

correspondéncia compativel
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Os seguintes termos e abreviagoes sio usados neste manual. Para definigoes de
termos que nao estio listados aqui, consulte o Glossario de Automagao

Industrial Allen-Bradley, publicacio AG-7.1.
O processo de atualizagio do firmware do médulo.
Conector de fiagao de campo para médulos de E/S.

Acrénimo de protocolo comum industrial; um protocolo de comunicagio, ou
linguagem, entre dispositivos industriais. O CIP fornece comunicagio
continua para dispositivos em redes DeviceNet, ControlNet ¢ EtherNet/IP.

1) Um circuito cujos dois lados sao eletricamente diferentes, como quando um
lado ¢ aterrado.

2) Contraste com circuito equilibrado (pigina 251).

1) Um circuito cujos dois lados sao eletricamente parecidos e simétricos a um
ponto comum de referéncia, geralmente terra.

2) Contrastado com circuito equilibrado (pigina 251).

Um método de usar a modulagio de frequéncia para enviar informagoes
digitais usadas por dispositivos de campo HART.

Opgao que desliga toda a codificagio eletronica para o médulo. Nao exige que
os atributos do médulo fisico e do médulo configurado sejam correspondentes
do software. Tentativa de conexao com o médulo, mesmo que seja do tipo
errado.

Um recurso do sistema que certifica que os atributos do médulo fisico sao
consistentes aos configurados no software.

O mecanismo de comunicagao continua do controlador a um médulo de E/S
no sistema de controle.

Uma conexio de E/S em que o controlador estabelece uma conexao individual
com médulos de E/S.

Uma conexdo de E/S que permite a um controlador monitorar os dados do
mddulo de E/S sem possuir o médulo, enviando-lhe uma configuragio ou
controlando suas saidas.

Uma conexio de E/S em que o controlador estabelece uma conexao individual
com médulos de E/S em um rack remoto.

O controlador que cria e armazena a configuragio primdria e a conexao de
comunicagio para um modulo.

O backplane usado pelo rack 1756.

Um modo de protegao de codificagio eletrénica que exige que o médulo fisico
e 0 médulo configurado no software sejam compativeis de acordo com o
fornecedor, cddigo de catdlogo e revisao principal. A revisao secunddria do
mddulo deve ser maior ou igual ao configurado.
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252

correspondéncia Exata

diferencial

Download

formato de dados de entrada

HART

inibir

intervalo do pacote requisitado

(RPI)

lado do campo

lado do sistema

modo de operagao

modo de operacao dificil

modo de programa

médulo de interface (IFM)

multicast

multiplos proprietarios

Um modo de protegao de codificagio eletronica que exige que o méddulo fisico
e 0 méddulo configurado no software sejam identicamente correspondentes de
acordo com o fornecedor, c6digo de catdlogo, revisao principal e revisao
secunddria.

1) Pertencente a um método de transmissio de sinal através de dois fios. A
transmissao sempre possui estados opostos. Os dados do sinal ¢ a diferenca de
polaridade entre os fios; quando uma ¢ alta, a outra ¢ baixa. Nenhum fio esta
aterrado. O circuito pode ser um circuito equilibrado, um circuito flutuante ou
um circuito com um caminho de alta impedéncia para aterrar de alguma das
extremidades. Usado em codificadores, circuitos de E/S analdgica e circuitos de
comunicagao.

2) Contraste com terminagao simples (pdgina 253).

O processo de transferéncia dos contetidos de um projeto na estagio de
trabalho para o controlador.

Formato que define o tipo de informagio transferida entre um médulode E/S e
seu controlador-proprietario. Este formato também define os tags criados para

cada médulo de E/S.

Acronimo for Highway Addressable Remote Transducer — Via de Dados
Enderecével por Transdutor Remoto.

Um processo do ControlLogix® que permite configurar um médulo de E/S,
mas impede a comunicagao com o controlador-proprietério. Neste caso, o
controlador nio estabelece uma conexao.

Um parimetro configurdvel que define quando o médulo fizer o multicast dos

dados.

Interface entre a fiagio de campo do usuério e 0 médulo de E/S. Neste
glossario, veja a entrada relacionada na lateral do sistema.

Lado do backplane da interface para o médulo de E/S. Neste glossario, veja a
entrada relacionada na lateral do campo.

Neste modo, o programa do controlador estd em execugio. As entradas estao
produzindo dados ativamente. As saidas sao controladas ativamente.

Modo no qual a chave seletora do controlador estd na posi¢ao de operagao.
Neste modo, o programa do controlador nao estd em execugio. As entradas
estao produzindo dados ativamente. As saidas nao sao controladas ativamente ¢
seguem seu estado de modo programa configurado.

Um borne removivel (RTB) pré-cabeado.

Transmissoes de dados que atingem um grupo especifico de um ou mais
destinos.

Uma configuragio em que multiplos controladores-proprietarios usam exata-
mente as mesmas informagoes de configura¢io para possuir simultaneamente
um médulo de entrada.
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registro de data e hora

remocao e insercao sob alimentagao

(RIUP)

revisao principal

revisao secundaria

servico

tag

tempo de atualizacio de rede (NUT)

tempo de sistema coordenado (CST)

terminacao simples

Teste

transmitir

valor principal (PV)

valor quaternario (FV)

valor secundirio (SV)

valor tercidrio (TV)

Um processo do ControlLogix que registra uma alteragio nos dados de
entrada, saida ou diagnéstico com uma referéncia de hora indicando quando
ocorreu essa alteracao.

Recurso do ControlLogix que permite que um usudrio instale ou remova um
modulo ou borne removivel enquanto a alimentagao ¢ aplicada.

Uma revisio de médulo que ¢ atualizada qualquer hora que houver uma
alteragao funcional a0 médulo, resultando em uma alteragio de interface com
software.

Uma revisio de médulo que ¢ atualizada qualquer hora que houver uma
alteragao ao mddulo que nao afete sua fungio ou a interface do usudrio com o
software.

Um recurso do sistema executado quando o usudrio solicitar.

Uma area nomeada da memoria do controlador onde os dados sio armazenados
como uma variavel.

O menor intervalo repetitivo em que os dados podem ser enviados em uma
rede ControlNet. O NUT pode ser configurado no intervalo de 2 a 100 ms
usando o software RSNetWorx™.

Valor temporizador que se mantém sincronizado para todos os médulos dentro
de um rack ControlBus™ O CST ¢ um niimero de 64 bits com resolugao em
microssegundo.

1) Desequilibrado, quando um lado estd aterrado. Consulte circuito

desequilibrado (pdgina 251)
2) Contrasta com diferencial (pdgina 252).

Transmissoes de dados para todos os enderegos.

Varidvel dindmica que contém o valor principal das varidveis de dispositivo, que
s3o medidas de processo diretas ou indiretas realizadas por um dispositivo de

campo HART. Consulte pagina 16 para mais informagdes.

Também abreviado como QV para o valor quaterndrio, esta varidvel dindmica
contém o quarto valor de varidveis de dispositivo, que sao medidas de processo
diretas ou indiretas realizadas por um dispositivo de campo HART.

Varidvel dinimica que contém o valor secunddrio das varidveis de dispositivo,
que sao medidas de processo diretas ou indiretas realizadas por um dispositivo

de campo HART.

Varidvel dinAmica que contém o valor tercidrio das varidveis de dispositivo, que
sio medidas de processo diretas ou indiretas realizadas por um dispositivo de

campo HART.
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