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Informacion importante
para el usuario

Debido a la variedad de usos de los productos descritos en esta
publicacion, las personas responsables de la aplicacién y uso de este
equipo deben asegurarse de que se hayan seguido todos los pasos
necesarios para que cada aplicacién y uso cumpla con todos los
requisitos de rendimiento y seguridad, incluyendo leyes, reglamentos,
codigos y normas aplicables.

Los ejemplos de ilustraciones, gréaficos, programas y esquemas
mostrados en esta guia tienen la Unica intencién de ilustrar el texto.
Debido a las muchas variables y requisitos asociados con cualquier
instalacion particular, Allen-Bradley no puede asumir responsabilidad
u obligacién (incluyendo responsabilidad de propiedad intelectual)
por el uso real basado en los ejemplos mostrados en esta publicacion.

La publicacion SGI-1.1 de Allen-Bradley Safety Guidelines for the
Application, Installation and Maintenance of Solid-State Control
(disponible a través de la oficina regional de Allen-Bradley), describe
algunas diferencias importantes entre dispositivos de estado sélido y
dispositivos electromecanicos, las cuales deben tenerse en
consideracion al usar productos tales como los descritos en esta
publicacion.

Esta prohibida la reproduccion del contenido de esta publicacion de
propiedad exclusiva, en su totalidad o en parte, sin el permiso escrito
de Rockwell Automation.



En este manual hacemos anotaciones para informarle de
consideraciones de seguridad:

I EOIN |dentifica informacion acerca de practicas o
circunstancias que pueden resultar en un peligro

ﬂ de explosion.

ATENCION Ic_lentlflca |r_1formaC|on sobre practlgas o] _
circunstancias que pueden conducir a lesiones

personales o la muerte, o a dafios materiales o
pérdidas econémicas.

Las instrucciones de Advertencia y Atencién le ayudan a:
* identificar un peligro
* evitar un peligro

e reconocer las consecuencias

IMPORTANTE Ide_ntlfl_c,a mformacu_)n_lmportante para la
aplicacion y entendimiento correctos del

producto.

Sirvase tomar nota de que en esta publicacion se usa el punto
decimal para separar la parte entera de la decimal de todos los
nameros.

Allen-Bradley y ControlLogix son marcas comerciales de Rockwell Automation.
Ethernet es una marca comercial de Digital Equipment Corporation, Intel y Xerox Corporation.
RSLinx y RSLogix 5000 son marcas comerciales de Rockwell Software.

Windows 95/98 y Windows NT son marcas comerciales de Microsoft Corporation.



Cumplimiento con las
directivas de la Union
Europea (CE)

Si este producto lleva la marca CE, ha sido aprobado para instalacion
dentro de la Unidon Europea y regiones de EEA. Ha sido disefiado y
probado para cumplir con las directivas siguientes

Directiva EMC

Este aparato esta diseflado para cumplir con la Directiva del Consejo
89/336/EC sobre Compatibilidad Electromagnética (EMC), usando un
archivo de construccion técnica y los siguientes estandares, en su
totalidad o en parte:

* EN 50081-2 EMC — Estandar sobre Emisiones Genéricas,
Parte 2 — Ambiente Industrial

» EN 50082-2 EMC — Estandar sobre Inmunidad Genérica,
Parte 2 — Ambiente Industrial

Este producto ha sido disefiado para usarse en un ambiente industrial.

Directiva sobre bajo voltaje

Este producto ha sido disefiado para cumplir con la directiva del
consejo 73/23/EEC sobre Bajo Voltaje, aplicando los requisitos de
seguridad de EN 61131-2 Controladores Programables, Parte 2 —
Requisitos y Pruebas de Equipo. Para obtener informacién especifica
gue la norma anterior requiere, vea las secciones apropiadas en esta
publicacion, asi como el documento de Allen-Bradley, Pautas de
cableado y conexion a tierra de sistemas industriales de
automatizacién para inmunidad al ruido, publicacién 1770-4.1ES.

Los dispositivos de estilo abierto deben contar con proteccion
ambiental y de seguridad mediante el montaje apropiado en
envolventes disefiados para las condiciones especificas de la
aplicacién. Vea las normas NEMA, publicacién 260 y publicacion

IEC 629, segun sea aplicable, para obtener informacion acerca de los
niveles de proteccion proporcionados por los diversos tipos de
envolventes.



Soporte técnico de
Rockwell Automation

Rockwell Automation ofrece servicios de soporte técnico en todo
el mundo, con mas de 75 oficinas de ventas/soporte técnico,
512 distribuidores autorizados y 260 integradores de sistemas
autorizados en los Estados Unidos, ademas de los representantes
de Rockwell Automation en la mayoria de paises del mundo.

Soporte tecnico regional para productos

Comuniquese con el representante local de Rockwell Automation
para obtener:

* soporte técnico de ventas y pedidos

* capacitacion técnica sobre productos

* soporte de garantia

 convenios de servicio de soporte técnico

Asistencia técnica sobre productos

Si necesita comunicarse con Rockwell Automation para
obtener asistencia técnica, llame al representante local de
Rockwell Automation o llame a Rockwell directamente al:
1 440 646-6800.

Para obtener soporte anterior a la venta, llame al 1 440 646-3NET.

También puede obtener asistencia técnica en linea de los
siguientes sitios WEB de Rockwell Automation:

« www.ab.com/mem/technotes/kbhome.html
(base de conocimientos)

» www.ab.com/networks/eds (hojas de datos electrénicos)







Prefacio

Contenido de este prefacio

Quién debe usar este
manual

Acerca de este manual del usuario

Este prefacio describe como usar este manual. La siguiente tabla
describe el contenido de este prefacio y donde encontrar informacién
especifica.

Para obtener informacion acerca de Veala
pagina
Quién debe usar este manual P-1
Técnicas comunes usadas en este manual P-2
Como usar este manual P-2
Ejemplos de aplicaciones P-3
Componentes del sistema P-4
Dénde encontrar informacién adicional P-5
Terminologia P-6

Este manual esta disefiado para los ingenieros y técnicos de control
que realizan la instalacion, programacién y mantenimiento de un
sistema de control que se comunica en una red Ethernet mediante un
médulo 1756-ENET/B.

Suponemos que usted ya tiene un buen entendimiento de Ethernet y
el protocolo (TCP/IP). Este manual del usuario contiene una
descripcidn breve acerca de Ethernet y TCP/IP en el capitulo 3. Vea
las siguientes publicaciones para obtener informacién detallada acerca
del protocolo TCP/IP y las generalidades de la conexion en red:

» Comer, Douglas E., Internetworking with TCP-IP, Volumen 1:
Protocols and Architecture, 2da ed. Englewood Cliffs,
N.J.:Prentice-Hall, 1995. ISBN 0-13-216987-8.

» Tanenbaum, Andrew S. Computer Networks, 2nd ed.
Englewood Cliffs, N.J.: Prentice-Hall, 1989. ISBN 0-13-162959-X.
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P-2 Acerca de este manual del usuario

Técnicas comunes usadas Las siguientes convenciones se usan en este manual.

en este manual * Las listas con vifietas proporcionan informacién, no pasos de
procedimientos.

« Las listas numeradas proporcionan pasos secuenciales.

* La informacién en negrita dentro del texto identifica ventanas
de menus, opciones de pantalla, nombres de pantallas y areas
de la pantalla, tales como cuadros de dialogo, barras de estado,
opciones y parametros.

CONSEJO Este simbolo identifica sugerencias utiles.

Este es un cuadro de
definicion. Cuando

una palabra esté en ..., . A
negrita dentro del Un cuadro de definicion define términos con

texto o parrafo, los cuales quizas no esté familiarizado.
aparecera un cuadro
de definicion en el
margen izquierdo a
fin de proporcionar
una definicion mas
amplia del texto.

Las ilustraciones de pantallas son fotos de las
pantallas del software. Los nombres de los
botones y campos de la pantalla generalmente
estan en negrita en el texto de un
procedimiento. Las ilustraciones de teclas
representan las teclas que usted presiona.

Como usar este manual Este manual proporciona una descripcion general del modulo
1756-ENET/B asi como informacion general acerca de Ethernet.
Describe cédmo instalar y configurar el médulo y proporciona tres
ejemplos de aplicaciones que muestran como usar el modulo para
comunicarse mediante Ethernet.

Los ejemplos de aplicaciones se presentan como bloques funcionales
para ayudarle a poner en marcha su propia red. Recomendamos que
configure y ejecute los ejemplos de aplicaciones y que los use como
guia para la configuracién de su propio sistema.

Publicacion 1756-UM051B-ES-P - Noviembre de 2000
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Ejemplos de aplicaciones

Los ejemplos de aplicaciones que aparecen en este manual son los
siguientes:

E/S de rack optimizado (capitulo 5)

Cémo usar las E/S analbgicas con una conexion directa
(capitulo 6)

Tags producidos y consumidos (capitulo 7)

Este es un ejemplo del tipo de sistema que usted creara para las
aplicaciones de E/S:

Chasis
local

Ranura 0 1 Ranura0123
= = |
— Datos ——=[==}—]| Chasis
| —— remoto
A
Controlador 1756-ENET/B 1756-ENET/B 1756-0OF8
Logix5550 130.130.130.2 130.130.130.3 Salida
Interruptor| analdgica
1756-0B16l
130.130.130.1 Salida digital
1756-1B16I
. Entrada digital
Terminal de
programacion
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Componentes del sistema

Usamos los siguientes componentes para los ejemplos de
aplicaciones:

Cantidad Nombre del producto

Numero de catalogo

Hardware

2 Chasis ControlLogix 1756-A4, (0 -A7, -A13, -Al13, -Al7)
2 Fuente de alimentacion eléctrica 1756-PA72, (0 -PB72)
ControlLogix
2 Mddulo de interface de comunicaciones 1756-ENET/B
Ethernet
2 Controlador Logix5550 1756-L1
1 Médulo de salida anal6gica 1756-0F8
1 Médulo de entrada digital 1756-1B16I
1 Médulo de salida digital 1756-0B16l
1 Computadora personal que ejecuta el Cualquier modelo apropiado que
software RSLogix 5000 ejecute Windows NT 4.0, Service
Pack 5 0 posteriores
1 Interruptor Ethernet Vea las especificaciones del
fabricante
Medios fisicos y conectores asociados segin
sean necesarios
Software
1 RSLinx 9355-WAB, -WABOEM, -WABC
1 Software de programacién RSLogix 5000 9324-RLD300ENE
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Dénde encontrar informacion

adicional

Para obtener informacion acerca de

Vealas publicaciones de Rockwell seglin sea necesario para obtener ayuda
adicional a configurar y usar lared.

Vea esta publicacién

NUmero de publicacion

Como usar Ethernet para el control
industrial

Guia de rendimiento y aplicacion Ethernet/IP

ENET-APOO1A-ES-P

Medios fisicos Ethernet

Guia de planificacion e instalacion de cables Ethernet/IP

ENET-INOO1A-ES-P

Mddulo 1756-ENET/B

Instrucciones de instalacion del médulo de comunicacion

ControlLogix Ethernet

1756-INO15B-ES-P

Chasis ControlLogix

Instrucciones de instalacion del chasis ControlLogix

1756-5.69 (Serie A)

fuentes de alimentacion eléctrica
ControlLogix

Instrucciones de instalacion de las fuentes de alimentacion eléctrica

ControlLogix

(
1756-5.80 (Serie B)
(

1756-5.67 (PAT2/PB72)
1756-5.78 (PA75/PB75)

Controladores programables
Logix5550

Manual del usuario del controlador Logix5550

1756-6.5.12ES

Madulos de E/S analdgicas Manual del usuario de las E/S analégicas ControlLogix 1756-6.5.9
ControlLogix
Mddulos de E/S digitales ControlLogix | Manual del usuario de las E/S digitales ControlLogix 1756-6.5.8

Software de programacion
RSLogix 5000

Como obtener resultados con RSLogix 5000

9399-RLD300GRES

Software RSLinx Lite

Guia del usuario RSLinx Lite

9399-WAB32LUGES

CONSEJO

CONSEJO

Muchas de las publicaciones indicadas
anteriormente estan disponibles en linea en la
Automation Bookstore:

http://www.theautomationbookstore.com.

Para obtener mas informacién acerca de los
productos Rockwell Software, visite el sitio Internet
de Rockwell Software:

http://www.software.rockwell.com.
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Terminologia

Este término

Significa

ancho de banda

La capacidad de transmisién de la red, expresada en bits por
segundo. Ethernet tradicional cuenta con un ancho de banda de
10 Mbit. Fast Ethernet cuenta con 100 Mbit.

BootP

BootP (Bootstrap Protocol) es un protocolo de bajo nivel que
proporciona configuraciones a otros nodos en una red TCP/IP. Los
archivos de configuracién BootP permite asignar
automaticamente direcciones IP a un médulo Ethernet (también es
posible obtener méscaras de subred y direcciones de gateway
desde BootP).

La opcion predeterminada Ethernet de la fabrica es BootP
habilitado. Al momento del encendido, el médulo envia un
mensaje que contiene la direccidn de hardware al servidor BootP
en la red. El servidor es una computadora con software del
servidor BootP instalado. El servidor compara la direccion del
hardware con las de los datos histdricos del archivo de
configuracion y devuelve un mensaje al médulo con la direccion IP
apropiada.

puente

Un nodo de interred entre dos subredes de comunicacion
similares donde hay minima traduccion de protocolo.

CIP

Protocolo de control e informacidn, el nivel de aplicacion de
Ethernet/IP. CIP usa el modelo de conexidn en red
“productor/consumidor”. En este modelo, un productor difunde
una vez (realiza una difusion multiple) los datos a todos los
consumidores. Todos los consumidores ven los datos
simultdneamente y pueden consumir (recibir) los datos o no
consumirlos. El tiempo de transmision es uniforme,
independientemente de la cantidad de consumidores.

consumidor

Un dispositivo de destino en el modelo de conexion en red CIP.
Vea CIP.

CSMA/CD

Acceso multiple de deteccién de portador/deteccion de colision.
El método de acceso usado en Ethernet. Cuando un dispositivo
desea obtener acceso a la red, examina la red para determinar si
esta inactiva (detecta el portador). Si la red esta activa, el
dispositivo espera un plazo aleatorio de tiempo antes de un
reintento. Si la red esta inactiva y dos dispositivos obtienen
acceso a la linea simultineamente, las sefiales tienen una
colision. Cuando se detecta la colision, los dispositivos retiran y
cada uno espera un plazo aleatorio de tiempo antes de un
reintento.

determinismo

La capacidad de pronosticar cuando se entregara informacion.
Importante en las aplicaciones que tienen tiempo mas critico.

DHCP

El protocolo de configuracion de computadora principal dindmica
(DHCP) es un protocolo de Internet, similar a BootP, para la
automatizacion de la configuracion de computadoras que usan
TCP/IP. El DHCP se puede usar para asignar automaticamente
direcciones IP, transmitir pardmetros de configuracion de pila
TCP/IP, tales como la méascara de subred y el encaminador
predeterminado, y proporcionar informacion adicional acerca de la
configuracion, tales como direcciones de la impresora, servidores
de tiempo y noticias.

DNS

El sistema de nombre de dominio (DNS) es un método jerarquico
distribuido de organizar el espacio de nombre de la Internet. El
DNS agrupa administrativamente las computadoras principales en
una jerarquia de superioridad que permite la distribucién y
mantenimiento amplios del direccionamiento e informacion
adicional. Una gran ventaja del DNS es que elimina la
dependencia en un archivo mantenido centralmente que asigna
nombres de la computadora principal a las direcciones.

Ethernet

Una norma de nivel fisico que usa el acceso mdltiple de deteccion
del portador con los métodos de deteccidn de colision
(CSMA/CD).

Publicacion 1756-UM051B-ES-P - Noviembre de 2000
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Este término

Significa

red Ethernet

Una red de area local disefiada para el intercambio de alta
velocidad de informacion entre computadora y dispositivos
asociados.

Ethernet/IP

Protocolo industrial Ethernet. Ethernet/IP aplica un nivel de
aplicacion comun (CIP) a Ethernet agrupando los mensajes en
TCP/UD/IP.

mensajes explicitos

Mensajes que no tienen tiempo critico usados para la
configuracion de dispositivos y la recoleccion de datos, tales
como la descarga de programas o la transmisién de mensajes
entre dos PLC similares.

Ethernet répida

Ethernet que funciona a 100 Mbps/segundo.

full-duplex

Un modo de comunicacion que permite a un dispositivo enviar y
recibir informacién simultaneamente, lo cual dobla el ancho de
banda.

nombre de dominio
completamente calificado

Un nombre de dominio completamente calificado (FQDN) es un
nombre de dominio que incluye todos los dominios de nivel
superior relacionados con la entidad nombrada. Si usted
considera el DNS como una estructura de &rbol en que cada nodo
tiene su propia etiqueta, un nombre de dominio completamente
calificado para un nodo especifico seria la etiqueta seguida por
las etiquetas de todos los demas nodos entre la etiqueta y la raiz
del &rbol. Por ejemplo, para una computadora principal, un FQDN
incluiria una cadena que identifica la computadora principal
determinada, ademas de todos los dominios de los cuales es parte
la computadora principal hasta e inclusive el dominio de nivel
superior (el dominio de raiz siempre es nulo). Por ejemplo,
PARIS.NISC.SRI.COM es un nombre de dominio completamente
calificado para la computadora principal a 192.33.33.109.

gateway

Un mddulo o conjunto de mddulos que permiten las
comunicaciones entre nodos en redes diferentes.

nombre de la computadora
principal

El nombre de la computadora principal es el nombre Unico para
una computadora dentro del dominio. Siempre es el primer
elemento de un nombre completo y, con el dominio y sufijo de
dominio de nivel superior, crea el nombre Unico de dicha
computadora en la Internet. Por ejemplo, supongamos que el sitio
web foobar es www.foobar.com. El nombre de la computadora
principal es “www”, lo cual no es Unico en el web, pero si es
Unico dentro del dominio foobar.

El nombre de la computadora principal también puede hacer
referencia al nombre de dominio completamente calificado,
www.foobar.com en este ejemplo. Ambos métodos de asignacion
de nombres se usan a veces simultaneamente en diversos
documentos. Para el propdsito de este documento, el nombre de
la computadora principal hara referencia al FQDN, es decir,
www.foobar.com en este ejemplo.

dispositivo de distribucion

Un dispositivo central de conexion que conecta los dispositivos en
una configuracion de estrella. Los dispositivos de distribucion
generalmente no son Utiles para los sistemas de control de E/S
puesto que son aplicaciones que tienen tiempo mas critico y no
pueden tolerar paquetes perdidos.

mensajes implicitos

Transmision de mensajes en tiempo real de datos de E/S.

IP

Protocolo de Internet que proporciona el mecanismo de
encaminamiento para los mensajes. Todos los mensajes
contienen no solamente la direccién de la estacion de destino,
sino también la direccion de una red de destino, lo cual permite
que los mensajes se envien en mltiples redes dentro de una
organizacion o a otras partes del mundo.

Publicacion 1756-UM051B-ES-P - Noviembre de 2000
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Este término

Significa

direccion IP

NUmero de identificacion de 32 bits para cada nodo en una red de
protocolo de Internet. Estas direcciones se representan como
cuatro conjuntos de nimeros de 8 bits (nimeros desde 0 hasta
255) con puntos entre si. Cada nodo en la red debe contar con una
direccién IP Unica.

tiempo de espera

El tiempo entre el inicio de una solicitud de datos y el comienzo de
la transferencia de datos.

direccion de modulo

Un nlmero de seis bits usado para identificar de manera Gnica los
madulos en el backplane local y extendido ControlLogix.

difusion maltiple

En el modelo productor/consumidor CIP, un productor realiza una
difusién maltiple (difunde) los datos una sola vez a todos los
consumidores.

productor

La fuente de informacion en el modelo de conexién en red CIP.
Vea CIP.

rack

Una recoleccion fisica y logica de modulos de aplicacion que
comparten una fuente de alimentacion eléctrica y backplane
comunes para la comunicacién entre modulos.

configuracion de estrella

Una configuracion de red en que los dispositivos se conecta a un
dispositivo de distribucion o interruptor central.

mascara de subred

Una extension de la direccion IP que permite que un sitio use una
sola identidad de red para multiples redes.

interruptor

Un dispositivo de red que conecta (traslapa) dispositivos o
segmentos de red. Un interruptor proporciona a cada
transmisor/recipiente todo el ancho de banda de red (2x en el
modo full-duplex), reduce las colisiones y aumenta el
determinismo.

TCP

Protocolo de control de transporte. Un protocolo de transporte
mas confiable pero menos rapido que UDP. Se usa para los
mensajes explicitos (que no tienen tiempo mas critico) en
Ethernet/IP.

TCP/IP

Protocolo de control de transmisién/protocolo de Internet (TCP/IP).
Un protocolo de nivel de transporte (TCP) y un protocolo de nivel
de red (IP) generalmente usados para la comunicacion dentro de
redes y a través de interredes.

transaccion

Un intercambio de solicitud y datos y respuesta y datos.

UDP

Protocolo de datagrama del usuario. Protocolo de transporte que
proporciona la capacidad muy sencilla y muy rapida de enviar
datagramas entre dos dispositivos. Se usa para los mensajes de
E/S (implicitos) en Ethernet/IP.
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Capitulo 1

Contenido de este capitulo

Funciones del modulo

Acerca del modulo 1756-ENET/B

Este capitulo proporciona una descripcion general del médulo
1756-ENET/B, las funciones principales, qué hace y el modo de
empleo. Es necesario que usted entienda los conceptos tratados en
este capitulo para poder configurar el modulo Ethernet y usarlo en un
sistema de control. La tabla siguiente indica donde encontrar
informacion especifica en este capitulo.

Para obtener informacion acerca de Vga_ la
pagina
Funciones del modulo 1-1
Qué hace el médulo 1-2
Compatibilidad de hardware/software 1-2
Compatibilidad con conexiones directas y de rack 1-2
optimizado
Como combinar conexiones directas y de rack optimizado 1-3
Uso del protocolo de control e informacion (CIP) 1-4
Descripcion del modelo productor/consumidor 1-4
(Cém)o especificar el intervalo entre paquetes solicitados 1-5
RPI

Las funciones del médulo 1756-ENET/B incluyen:

» uso de mensajes Ethernet/IP agrupados dentro del protocolo
estandar TCP/UDP/IP

« nivel de aplicacién comun con ControlNet y DeviceNet
« interconexién mediante los medios fisicos AUDI y 10 Base-T
* retiro o insercion con la alimentacion eléctrica conectada

« el namero de mddulos por chasis es limitado solamente por el
tamano del chasis

e comunicacién a/desde otros médulo ControlLogix en el mismo
chasis

e comunicacién compatible con el software RSLinx

« configurable mediante RSLinx o las herramienta estandar BootP
* Nno se requiere la priorizacion de red

* no se requiere tablas de encaminamiento
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1-2 Acerca del mddulo 1756-ENET/B

Compatibilidad de
hardware/software

Qué hace el modulo

Compatibilidad con
conexiones directas y de
rack optimizado

El médulo 1756-ENET/B es compatible con las siguientes versiones de
firmware y software. Comuniquese con Rockwell Automation si
necesita actualizaciones de software o firmware para uso con este
equipo:

Producto Version de
firmware/software
Mddulo 1756-ENET/B 2.01 6 posterior
Controlador Logix 5550 6.10 6 posterior
Software RSLogix 5000 7.0 6 posterior
Software RSLinx 2.2 6 posterior

El m6dulo 1756-ENET/B realiza dos tareas principales:

1. El control de datos de E/S en tiempo real (también conocido como
“mensajes implicitos”) en combinacién con un controlador
Logix 5550. EI médulo Ethernet puede servir de adaptador que
interconecta los médulos de E/S o bien como escéner que envia 'y
recibe datos entre el controlador y la red.

Escaner

oo

—Am=m

red Ethernet

E/S E/S E/S E/S E/S E/S

—Amz=zm
—Am=m
—Am=m

Adaptador Adaptador Adaptador

2. Compatibilidad de datos de mensajes para la informacién de
configuracién y programacion, interfaces de operador, etc.
(también conocida como “mensajes explicitos”).

El modulo 1756-ENET/B es compatible con las conexiones directas asi
como las de rack optimizado. Una conexidn directa es un vinculo de
transferencia de datos en tiempo real entre el controlador y el
dispositivo que ocupa la ranura a la cual se refieren los datos de
configuraciéon. Una conexidn de rack optimizado es una agrupacion
de datos desde méas de un médulo de E/S en un solo bloque de datos
enviado mediante una sola conexién.
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Acerca del médulo 1756-ENET/B 1-3

Las conexiones de rack optimizado reducen el nimero total de
conexiones necesarias para transferir los datos cuando se usan
muchos médulos de E/S en un sistema. El ejemplo siguiente muestra
la ventaja de las conexiones de rack optimizado.

Supongamos que usted ha configurado un sistema que contiene

10 mddulos de E/S discretas en un chasis remoto ControlLogix. Si usa
conexiones directas para transferir los datos a cada uno de los
madulos de E/S, necesita 10 conexiones para transferir todos los
datos, es decir, una conexién a cada uno de los diez modulos de E/S.
Si usa la conexion de rack optimizado para transferir los datos,
necesita una sola conexion — la conexién al médulo Ethernet.

IMPORTANTE Aunque las conexiones dg rack optimizado
representan un método eficaz de usar los recursos,

hay algunas restricciones:

* Puede usar las conexiones de rack optimizado
solamente para enviar datos a y desde los
moédulos de E/S digitales discretas. Las E/S
analdgicas requieren conexiones directas.

* Las conexiones de rack optimizado pueden
contener solamente datos de E/S e informacién
de estado. Informacién adicional acerca del
maédulo, tales como los diagnésticos, no esta
disponible con una conexién de rack optimizado.

» Todos los datos se envian simultdneamente a la
velocidad RPI del médulo Ethernet,
independientemente de un COS en un médulo
determinado.

Vea el documento Ethernet Performance and Application Guide,
namero de publicacion ENET-APO01A-EN-P, para obtener maés
informacion acerca de las conexiones.

Como combinar conexiones directas y de rack optimizado

Usted puede combinar los formatos de comunicacion de diferentes
maédulos de E/S en el mismo chasis. Los médulos de E/S configurados
para usar la optimizacién de racks se comunicaran a la velocidad del
RPI (intervalo entre paquetes solicitados) configurada para el médulo
1756-ENET/B. Los mdodulos de E/S configurados para la comunicacién
directa se comunicaran al RPI fijo e ignoraran el RPI del médulo
Ethernet.
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1-4 Acerca del mddulo 1756-ENET/B

Uso del protocolo de

control e informacion (CIP)

Descripcion del modelo
productor/consumidor

El médulo Ethernet usa el protocolo de control e informacion (CIP). El
CIP es el protocolo de nivel de aplicacion especificado para
Ethernet/IP, el protocolo industrial Ethernet asi como ControlNet y
DeviceNet. Es un protocolo basado en mensaje que implementa una
ruta relativa para enviar un mensaje desde el dispositivo “productor”
en un sistema a los dispositivos “consumidores”. El dispositivo
productor contiene la informacién de ruta que dirige el mensaje por la
ruta correcta a los consumidores. Puesto que el dispositivo productor
contiene esta informacion, los otros dispositivos en la ruta
simplemente pasan esta informacion. No es necesario que la
almacenen. Esto brinda dos ventajas importantes:

* No es necesario configurar las tablas de encaminamiento en el
maédulo de conexidn en puente, lo cual simplifica muchisimo el
mantenimiento y recambio del médulo.

« Usted mantiene el control completo de la ruta usada por cada
mensaje, lo cual le permite seleccionar rutas diversas para el
mismo dispositivo destino.

El CIP usa el modelo de conexidn en red “productor/consumidor”, el
cual reemplaza el modelo anterior de origen/destino
(maestro/esclavo). Este modelo productor/consumidor reduce el
tréfico de red y aumenta la velocidad de transmision. En los sistemas
de E/S tradicionales, los controladores encuestan los médulos de
entrada para obtener el estado de entrada. Un controlador no
encuesta los modulos de entrada digital del sistema CIP. En cambio,
producen (realizan una “difusion maltiple”) los datos al producirse un
cambio de de estado (COS) o periddicamente. La frecuencia de
actualizacion depende de las opciones seleccionadas durante la
configuracién y dénde reside el modulo de entrada en la red. Por lo
tanto, el mddulo de entrada es un productor de datos de entrada y el
controlador es un consumidor de los datos.

El controlador también puede producir datos que otro controladores
pueden consumir. Maltiples controladores obtiene acceso a los datos
producidos y consumidos mediante el backplane ControlLogix y la
red Ethernet. Este intercambio de datos corresponde con el modelo
productor/consumidor.

Usted configura el productor y consumidor creando tags de alcance
del controlador mediante el uso del software RSLogix 5000 (vea el
capitulo 7).

Tipo de tag

Descripcion

Especifique usando el software RSLogix5000

Producido®

Tags que produjo el controlador para el Habilitado para productor
consumo por parte de otros nodos. NUmero de consumidores permitidos

Consumido®)

Tags cuyos valores son producidos por otro  Nombre del controlador que es el propietario del tag que el

controlador.

controlador local desea consumir

Nombre u ocurrencia del tag que el controlador local desea consumir
Tipo de datos del tag que se debe consumir

Intervalo actualizado de la frecuencia de consumo de los datos de
tag por el controlador local

W L os tags producidos y consumidos deben ser tags de alcance del controlador del tipo de datos DINT o REAL, 0 en una matriz o estructura.
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Acerca del médulo 1756-ENET/B 1-5

Como especificar el
intervalo entre paquetes
solicitados (RPI)

¢ Qué viene a continuacion?

El RPI es la velocidad de actualizacién especificada para una porcion
determinada de datos en la red. Se puede especificar el RPI para un
rack entero (usando la conexidn de rack optimizado) o para un
maddulo determinado (usando la conexion directa). Cuando se afiade
un modulo a la configuracion de E/S de un controlador, es necesario
introducir el RPI como parametro. Este valor especifica la frecuencia
de produccién de datos para dicho modulo. Por ejemplo, si se
especifica un RPI de 50 ms, significa que cada 50 ms el médulo de E/S
debe enviar los datos al controlador o que el controlador debe enviar
los datos al modulo de E/S.

Los RPI se usan solamente para los modelos que producen datos. Por
ejemplo, un médulo local 1756-ENET/B (es decir, un médulo ENET/B
en el mismo chasis que el controlador) no requiere un RPI puesto que
no es un miembro que produce datos del sistema; se usa solamente
como puente a los racks remotos.

El capitulo siguiente describe cédmo instalar el médulo Ethernet y
conectarlo a la red.
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Capitulo 2

Como instalar el mdédulo Ethernet

Contenido de este capitulo Este capitulo describe cémo instalar el médulo en el chasis
ControlLogix y conectarlo a la red. La siguiente tabla describe el
contenido de este capitulo y donde encontrar informacién especifica.

Para obtener informacion acerca de Vea la
pagina
Insercion y retiro con la alimentacion eléctrica conectada 2-2
Como instalar el médulo Ethernet 2-2
Como preparar el chasis para la instalacion del médulo 2-2
Como determinar la ubicacion en la ranura del médulo 2-3
Coémo insertar el modulo en el chasis 2-4
Como retirar o reemplazar el mddulo (cuando sea 2-5
aplicable)
Coémo cablear el conector Ethernet 2-6
Como conectar el médulo a la red Ethernet 2-6
Coémo conectar la fuente de alimentacién eléctrica al 2-7
chasis
Coémo verificar el estado de la fuente de alimentacion 2-8

eléctricay mddulo

Como identificar las Use la ilustracion siguiente para identificar las caracteristicas externas
, e . del médulo 1756-ENET/B.
caracteristicas del modulo " ™™

Conector del Etiqueta del
backplane producto
I
/ *_ ( <www>> ETHERNET
Parte
__ < |
— © | ” frontal
— o s s
] RXD TXD OK
] Conector
. C Ethernet AUI
— [e]
Etiqueta—m
|: ID MAC P
o
AUl
I: 10 BASET
S Conector
|_®l Ethernet 10BT
\ t i = ,_‘ I 1756-ENET
Vista lateral Vista frontal
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2-2 Como instalar el médulo Ethernet

Insercion y retiro con la
alimentacion eléctrica
conectada

Como instalar el modulo
Ethernet

El moédulo Ethernet ha sido disefiado para la instalacion o la
desinstalacion con la alimentacion eléctrica al chasis conectada. No
obstante, observe las precauciones siguientes:

IS aaeaIN Puede producirse un arco eléctrico cuando usted
inserta o retira el médulo con la alimentacion

eléctrica al backplane activada o cuando conecta o
desconecta los conectores de comunicacion. Esto
puede causar una explosiéon en instalaciones en
lugares peligrosos. Asegurese de que la alimentacion
eléctrica esté desconectada o que el area no presente
peligros antes de continuar.

Siga el procedimiento siguiente para instalar el mddulo Ethernet.

Como preparar el chasis para la instalacion del modulo

Antes de instalar el modulo Ethernet, usted debe instalar y conectar
un chasis ControlLogix y fuente de alimentacién eléctrica.

o\ [O8)
Fuente de Chasis
alimentacion 1756-A4
eléctrica

20805-M

Vea las publicaciones que aparecen en la tabla siguiente para obtener
informacion acerca de como instalar estos productos.

Tipo de chasis Instalacion Fuente de Instalacion
del chasis | alimentacion | de lafuente
eléctrica de
alimentacion
eléctrica
_ 1756-PA72/BY)
Serie A: 1756-A4, -A7, -A10, -A13 1756-5.69 1756-5.67
1756-PB72/B0
, 1756-PA75/AR)
Serie B: 1756-A4, -A7, -A10, -A13 1756-5.80 1756-5.78
1756-PB75/A

I Compatible con el chasis de serie A
@ Compatible con el chasis de serie B
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Como instalar el médulo Ethernet 2-3

Como determinar la ubicacioén en la ranura del médulo

Usted puede instalar el mddulo en cualquier ranura del chasis
ControlLogix. También puede instalar multiples médulos ENET/B en
el mismo chasis. La figura siguiente muestra la enumeracion de
ranuras de chasis en un chasis de 4 ranuras. En un chasis
ControlLogix, la ranura 0 es la primera ranura y siempre es la ranura
del extremo izquierdo del rack (la primera ranura a la derecha de la
fuente de alimentacion eléctrica).

Ranura 0 Ranura 2

Ranura 1 Ranura 3

Fuente de alimentacion

eléctrica
0 0

ControlLogix
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2-4 Como instalar el médulo Ethernet

Como insertar el mddulo en el chasis

1

Alinee la tarjeta de circuitos con
las guias superior e inferior del
chasis.

Tarjeta de circuitos

Deslice el médulo dentro del chasis.
Asegurese de que el conector del
backplane del modulo se conecte
correctamente al backplane del chasis.

3

El modulo esta correctamente
instalado cuando estéa al ras con la
fuente de alimentacion eléctrica o los
otros modulos instalados.
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Como instalar el médulo Ethernet 2-5

Como retirar o reemplazar el médulo (cuando sea aplicable)

1

Empuje en las lenglietas superior e
inferior del médulo para
desengancharlas.

W W

A B xTo
oee W ooz W
Fgor Haors

Deslice el médulo fuera ‘
del chasis.

IMPORTANTE _Sl ,ust_ed reemplaza un médulo existente con otro
idéntico y desea reanudar la misma operacion del

sistema, debe instalar el médulo nuevo en la misma
ranura.
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2-6 Como instalar el médulo Ethernet

Nota: Si la aplicacion requiere que la puerta del
modulo esté cerrada, use uno de los cables
conectores personalizados AUI que estan
disponibles en dos longitudes:

2 metros (no. de cat. 1756- TC02)

« 15 metros (no. de cat. 1756- TC15)

Como cablear el conector Ethernet

Use un conector AUI o RJ45 para conectarse a la red Ethernet. Cablee
el conector apropiado segun se muestra a continuacion:

Tierra de proteccion

9-Ctrl ENTRADA Circuito B —\
10-Datos SALIDA CircuitoB —— e OO
11-Datos SALIDA Circuito B 80

12-Datos SALIDA Circuito B O
N OO
13-Voltaje + 7] O

14-Blindaje voltaje
15-Ctrl SALIDA
Circuito B

AUI

—

R

1-Ctrl ENTRADA Blindaje circuito 5 ______
2-Ctrl ENTRADA Circuito A o
3-Datos SALIDA Circuito A L

4-Datos ENTRADA Blindaje circuito ¢

5-Datos ENTRADA Circuito yJ—
6-Voltaje com. o p—
7-Ctrl SALIDA Circuito A
— 8-Ctrl SALIDA Blindaje — 8
circuito =
RJ 45

Como conectar el modulo a la red Ethernet

ATENCION

desconectada o que
antes de continuar.

el area no presente peligros

Puede producirse un arco eléctrico si usted conecta
o desconecta el cable Ethernet con la alimentacién
eléctrica conectada al médulo o al cualquier
dispositivos en la red. Esto puede causar una
explosién en instalaciones en lugares peligrosos.
Asegurese de que la alimentacion eléctrica esté
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Como instalar el médulo Ethernet 2-7

Conecte el conector AUI o RJ45 al puerto Ethernet correspondiente.

!EI conectar el modulo a la red mediante un
interruptor Ethernet en lugar de un dispositivo de
distribucién reduce la cantidad de colisiones y
paquetes perdidos y aumenta el ancho de banda.
Vea el documento Ethernet Performance and
Application Guide, publicacion ENET-AP0O01A-EN-P,
para obtener mas informacion.

Como conectar la fuente de alimentacion eléctrica al chasis

0

o
N
S W W q;{q,w

s % RN
N Lo N ozeWN 2@ W
2% 5 N o
\ N X e
1 )
%% N
D

O VL cé?&w"

o,

ON
POWER
OFF

20921-M
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2-8 Como instalar el médulo Ethernet

¢Qué viene a continuacion?

Como verificar el estado de la fuente de alimentacion eléctricay
mddulo

Examine los indicadores LED para determinar si la fuente de
alimentacion y el modulo Ethernet funcionan correctamente.

<WWW>> ETHERNET

Indicador OK esta ROJO,
luego PARPADEA DE COLOR ROJO
(0 estd VERDE si el

Indicador de la fuente maddulo es configurado).

de alimentacion eléctrica
esta VERDE.

Si los indicadores OK de la fuente de alimentacién eléctrica y médulo
no estan en los estados descritos anteriormente, vea el apéndice A
para obtener informacion acerca de la resolucion de problemas del
madulo.

El capitulo siguiente describe los conceptos basicos acerca de
Ethernet que debe conocer antes de configurar el moédulo.
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Capitulo 3

Contenido de este capitulo

Protocolos Ethernet

Antes de configurar el moédulo

Este capitulo describe algunos de los conceptos basicos que usted
debe conocer acerca de Ethernet antes de configurar el médulo
Ethernet. La tabla siguiente indica donde encontrar informacion
especifica en este capitulo.

Para obtener informacion acerca de Vga_ la
pagina
Protocolos Ethernet 3-1
Protocolo de control de transmision/protocolo de Internet 31
(TCP/IP)
Protocolo de datagrama del usuario (UDP) 3-2
Protocolo de administracion de redes sencillas (SNMP) 3-2
Requisitos de configuracion 3-3
Direccidn IP 3-3
Gateways 3-4
Méscara de subred 3-5
Cémo obtener méas informacion 3-6

Fundamentalmente, Ethernet es un cable que conecta computadoras y
dispositivos periféricos para que se comuniquen. El cable usado para
la red se conoce como los “medios fisicos” de la red. Ademas de los
medios fisicos, todas las redes Ethernet aceptan protocolos que
proporcionan una transferencia de datos sofisticada y la funcionalidad
de administracion de redes.

Protocolo de control de transmision/protocolo de Internet
(TCP/IP)

El protocolo de control de transmision/protocolo de Internet (TCP/IP)
es un protocolo de nivel de transporte (TCP) y un protocolo de nivel
de red (IP) comunmente usados en los sectores comerciales para
proporcionar la comunicacién dentro de redes y a través de
interredes. El modulo 1756-ENET/B usa el TCP/IP para los mensajes
“explicitos”, es decir, mensajes que no tienen tiempos criticos, tales
como carga o descarga de programas.
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3-2

Antes de configurar el médulo

Protocolo de datagrama del usuario (UDP)

El UDP es un protocolo de transporte mucho més simple. No tiene
conexiones y proporciona una capacidad muy sencilla de enviar
datagramas entre dos dispositivos. El UDP es usado por aplicaciones
gue implementan su propio handshaking entre dispositivos y
requieren solamente un servicio minimo de transporte. El UDP es més
pequefio, mas sencillo y mas rapido que el TCP y puede funcionar en
el modo difusién Gnica, difusién multiple o difusion. EI médulo
1756-ENET/B usa el UDP para la transmision de mensajes de E/S en
tiempo real.

Ethernet/IP

Ethernet/IP aplica un nivel de aplicacién comun a Ethernet agrupando
los mensajes en TCP/UD/IP. Este nivel de aplicacion comun es el
protocolo de control e informacién (CIP, vea el capitulo 1) que
proporciona la interoperacion y la capacidad de intercambio de
dispositivos industriales de automatizacion y control en Ethernet.
Ethernet/IP acepta las E/S en tiempo real (mensajes “implicitos”) y los
mensajes explicitos.

Vea el documento Ethernet/IP Performance and Application Guide,
namero de publicacion ENET-APOO1A-EN-P, para obtener mas
informacidn acerca del protocolo Ethernet/IP.

Protocolo de administracion de redes sencillas (SNMP)

El protocolo de administracion de redes sencillas (SNMP) es una
norma para la administracion de redes dentro de entornos de TCP/IP.
Esto permite que las aplicaciones del cliente monitoreen y administren
la informacién de redes en computadoras principales y gateways.

El SNMP usa una arquitectura distribuida que consiste en sistemas y
agentes de administracion. Los datos pasan desde los agentes SNMP,
los cuales son proceso de hardware y/o software que generan
informes de actividad en cada dispositivos de red (interruptor,
encaminador, puente, etc.) a la consola de la estacion de trabajo que
se usa para vigilar la red. Los agentes devuelven informacion que se
encuentra en una MIB (base de informacién gerencial), la cual es una
estructura de datos que define lo que se puede obtener del dispositivo
y lo que se puede controlar (desactivar, activar, etc.).

El médulo ENET/B es un agente cuya funcion principal es procesar
las operaciones solicitadas por el sistema de administracion. El
modulo Ethernet acepta el protocolo SNMP al nivel MIB II.

Publicacion 1756-UM051B-ES-P - Noviembre de 2000



Antes de configurar el médulo ~ 3-3

Requisitos de
configuracion

Clase A

Clase B

Clase C

Antes de usar el médulo Ethernet, usted debe configurar la direccion
IP, la direccion gateway y la mascara de subred. EI modulo se envia
con la utilidad BootP de Rockwell, la cual se puede usar para llevar a
cabo la configuracién. También se puede usar el software RSLinXx,
software genérico BootP o, bajo condiciones limitadas, un servidor
DHCP. Estos métodos se describen en el capitulo 4.

Direccién IP

La direccion IP identifica cada nodo de la red IP (o sistema de redes
conectadas). Cada nodo TCP/IP en una red (incluso el médulo
Ethernet) debe tener una direccion IP Unica.

La direccion IP tiene una longitud de 32 bits y cuenta con una parte
de identidad de red y una parte de identidad de computadora
principal. Cada red es una red de clase A, clase B o clase C. La clase
de la red determina cémo se formatea una direccion IP.

01 8 16 2 31
| 0 | identidad de red | identidad de computadora principal |
01 8 16 24 31
| 10| identidad de red identidad de computadora principal |
01 8 16 24 31
| 1 | 1 | 0 | identidad de red |identidad de computadora principal|

Cada nodo en la misma red fisica debe tener una direccion IP de la
misma clase y debe contar con la misma identidad de red. Cada nodo
en la misma red debe tener una diferente identidad de computadora
principal, resultando asi en una direccion IP Unica.

Las direcciones IP se escriben como cuatro niumeros enteros
decimales (0 a 255) separados por puntos donde cada niumero entero
proporciona el valor de un byte de la direccion IP.

EJEMPLO Por ejemplo, la direccién IP de 32 bits:

10000010 00000000 00000000 00000001 se escribe como 130.0.0.1.

Usted puede determinar la clase de una direccion IP segun el primer
namero entero en la direccién IP decimal de puntos segun lo
siguiente:

Rango del primer Clase Rango del primer Clase
nlimero entero ndmero entero
0al27 A 192 a 223 C
1282191 B 224 a 255 otros
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Comuniquese con el administrador de red o el
CONSEJO . >
Centro de informacion de red para obtener una

direccion IP fija Gnica que puede asignar al
> modulo.

Para obtener méas informacién acerca de direcciones de Internet, vea
las publicaciones siguientes: Comer, Douglas E; Internetworking with
TCP-IP, Volume 1: Protocols and Architecture; Englewood Cliffs, N.J.:
Prentice-Hall, 1990.

Gateways

Un gateway conecta redes fisicas individuales a un sistema de redes.
Cuando un nodo necesita comunicarse con un nodo en otra red, un
gateway transfiere los datos entres las dos redes. La figura siguiente
muestra como el gateway G conecta la red 1 con la red 2.

128.1.0.1

red Ethernet 1 128.1.0.2

B C 128.2.0.3

128.2.0.1 128.2.0.2

red Ethernet 2

Cuando la computadora principal B con la direccién IP 128.2.0.1 se
comunica con la computadora principal C, ésa determina que la
computadora principal C se encuentra en la misma red segun la
direccion IP de la misma. En un entorno Ethernet, la computadora
principal B puede resolver la direccion IP de la computadora principal
C a una direccion MAC y comunicarse directamente con la
computadora principal C.

Cuando la computadora principal B se comunica con la computadora
principal A, ésa determina que la computadora principal A se
encuentra en otra red (las identidades de red son distintas) segun la
direccion de la misma. Para enviar los datos a la computadora
principal A, la computadora principal B debe tener la misma direccién
IP que el gateway que conecta las dos redes. En este ejemplo, la
direccion IP del gateway en la red 2 es 128.2.0.3.

El gateway tiene dos direcciones IP (128.1.0.2 y 128.2.0.3). La primera
direccion debe ser usada por computadoras principales en lared 1y
la seqgunda debe ser usada por las computadoras principales en la
red 2. Se puede usar el gateway de una computadora principal
solamente si se direcciona usando una identidad de red idéntica.
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EJEMPLO

Mascara de subred

El direccionamiento de subred es una extension del esquema de
direccion IP que permite que un sitio use una sola identidad de red
para multiples redes fisicas. EI encaminamiento fuera del sitio
contintia porque divide la direccién IP entre una identidad de red y
una identidad de computadora principal mediante la clase. Dentro de
un sitio, se usa la méascara de subred para volver a dividir la direccion
IP entre una porcién de identidad de red personalizada y una porcion
de identidad de computadora principal.

Halle la red 2 (una red de clase B) del ejemplo anterior y afiada otra
red fisica. La seleccién de la siguiente méascara de subred afiade dos
bits adicionales de identidad de red para cuatro redes fisicas:

11111111 11111111 11000000 00000000 = 255.255.192.0
Se han usado dos bits de la identidad de computadora principal de
clase B para extender la identidad de red. Cada combinacion Unica de
bits en la parte donde los bits de la méascara de subred son 1,
especifica una red fisica diferente.

La nueva configuracion es:

A
128.1.0.1
red Ethernet 1 128.1.0.2
G
B C 128.2.64.3
128.2.64.1 128.2.64.2
Red 2.1
G2
D E 128.2.128.3
128.2.128.1 128.2.128.2
Red 2.2

Se ha afiadido una segunda red con computadoras principales Ay E.
El gateway G2 conecta la red 2.1 con la red 2.2. Las computadoras B y
C usaran el gateway G para comunicarse con las computadoras que
no estan en la red 2.2. Cuando la computadora principal B se
comunique con la computadora principal D, el gateway G (el gateway
configurado para B) encaminara los datos desde la computadora
principal B a D mediante G2.
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Como obtener mas Vea las siguientes publicaciones para obtener mas informacion acerca

informacion de Ethernet:

Internetworking with TCP/IP ISBN 0-13-216987-8
Vol. 1, 2nd ed.
por Douglas E. Comer

The Ethernet Management Guide —  ISBN 0-07-046320-4
Keeping The Link

An Introduction to TCP/IP ISBN 3-540-96651-X

e Computer Networks ISBN 0-13-162959-X
por Andrew S. Tanenbaum

¢Qué viene a continuacion? El capitulo siguiente describe como configurar el médulo Ethernet.
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Capitulo 4

Contenido de este capitulo

Como usar la utilidad BootP
de Rockwell

Como configurar el modulo Ethernet

Antes de usar el mddulo Ethernet en una red, usted debe configurarlo
proporcionandole una direccidn IP, una direccion de gateway una
mascara de subred. Hay diversos modos de realizar esta tarea:

1. Usando la utilidad BootP de Rockwell que se envia con el software
RSLogix 5000

2. Usando el software RSLinx
3. Usando un servidor BootP estandar

4. Haciendo que el administrador de redes configure el médulo
mediante el servidor de red

Este capitulo describe estos procedimientos para la configuracion del
maédulo Ethernet 1756-ENET/B. La tabla siguiente indica dénde
encontrar informacion especifica.

Para obtener informacion acerca de V,ea la
pagina
Como usar la utilidad BootP de Rockwell 4-1
Coémo usar el software RSLinx 4-2
Como usar un servidor BootP 4-5
Coémo usar el software DHCP para configurar el médulo 4-7

BootP (Bootstrap Protocol) es un protocolo de bajo nivel que
proporciona configuracion a los nodos en una red TCP/IP. La utilidad
BootP de Rockwell es un programa autbnomo que incorpora la
funcionalidad del software BootP estdndar con una interface de
gréaficos facil de usar. Se encuentra en el directorio Utils en el CD de
instalacion de RSLogix 5000. Vea el archivo Readme que acompafia la
utilidad y el menud de ayuda de la utilidad para obtener instrucciones
acerca de cdmo usar este software. El modulo Ethernet debe tener
BootP habilitado (opcién predeterminada en la fabrica) para usar la
utilidad.
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Como usar el software
RSLinx

Usted puede usar el software RSLinx, versién 2.2 6 posterior, para
configurar el médulo Ethernet mediante una red ControlNet o

Data Highway Plus, o mediante al puerto en serie en un procesador
Logix 5550, si inserta el médulo Ethernet en un chasis ControlLogix
que contiene:

» un modulo 1756-CNB conectado a la estacion de trabajo
mediante ControlNet, o bien

e un modulo 1756-DHRIO conectado a la estacién de trabajo
mediante DH+, o bien

 un procesador Logix 5550 conectado a la estacién de trabajo
mediante el puerto en serie.

Debe tener un driver de comunicacion apropiado configurado en
RSLinx. Después de configurar el médulo Ethernet, puede transferirlo
al chasis donde desea usarlo.

Para configurar el médulo Ethernet usando RSLinx, realice los pasos
siguientes:

1. Inserte el modulo ENET/B en el chasis ControlLogix con el médulo
de comunicaciones que usara.

2. Inicie RSLinx. Se abre la ventana RSWho.

@3 RSLinx Professional - [RSWho - 1] M= E3
- Fil=  Edit Yiew Communications Station DDEAOPC  Securty Window Help - Iﬁllﬂ
2| &| S(8| Blie| %]
M Autobrowse | Fefesh l By EE Browsing - node 3 found

EIE “workstation, 49988
@5 Lins Gateways, Ethernet

t-gg AE_DF1-1. Data Highway Plus o0

+ AB_ETH-1, Ethernat RSLinx
+ AR KT-1. Data Highweay Plus:
1@ AB_KTC-1, ControlNet %

JIE]
1756-DHRIO/B

[ 10/12/00 [1246PM

For Help, press F1

3. Seleccione el driver apropiado (por ejemplo, AB_KT-1 para Data
Highway Plus, AB_KTC-1 para ControlNet o bien AB_DF1-1 para el
puerto en serie Logix 5550).
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El ejemplo siguiente usa el driver Data Highway Plus. Usted puede
realizar los mismos pasos usando uno de los otros drivers.

"Q.\ R5Link Profeszional - [R5wWho - 1]

-Eile Edit Miew Communications  Station DDE/OPC  Secwity  Window Help

[_ O[]
=&l x|

2| =] 5|8) @lie] ¥

W autcbrowse | Fefiest I

Mot Browsing

EE Wwhorkstation, M49988

-2 Lins Gateways, Ethernet

&g AB_DF1-1, Data Highway Plus

- AB_ETH-1, Ethernet

E-&5 AB_KT-1, Data Highway Flus

00, Warkstation, RSLinx

=-f] 03, 1756-DHRIO/E, 1756-DHRIO/E
= Backplane, 175647

0, 1756-EMET, 1756-ENET
-l 02.1756-DHRI0/B

=5 CH &, Data Highweay Pluz

B-#5 CH B, Data Highway Plus

@5 AB_KTC1. ContralMet

For Help, press F1

00, 1756-L1/4 LOGIXE550, Ethemet_10_Controller

=5

& Ethernet

[ 1012400 [1247PM 2

4. Amplie el arbol del driver mediante el backplane del chasis que
contiene el médulo 1756-ENET/B.

5. Haga clic con el botdn derecho del mouse en el médulo. Aparecera

el siguiente mena emergente.

Remove

Drriver Diagnostics
Configure Driver

Device Properties
M odule Statiztics
M adule Canfiguration

6. Seleccione Module Configuration.
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Se abrira la ventana 1756-ENET Configuration.

1756-ENET Configuration HE

Genaral | Part Eonfiguralio[}lq

Device Name: ([HEEIWE

Yendor: Allen-Eradley Company
Froduct Type: |12

Froduct Code: (20

Revision: 21

Serial Mumber: (00007 CHA

Faults:

ak I Cancel | Spli | Help |

7. Seleccione la ficha Port Configuration.

1756-ENET Configuration EH

General  Port Configuration |

I iDbtain IP Address from Bootp Serves

IP Address: I 1300130 0130 2

SubnetMask: [ 285.285. 0 . O

Gateway Address: I o. 0. 0.0

()4 [:‘! Cancel | e [0 | Help |

8. Borre la marca de verificacion del cuadro Obtain IP Address from
BootP Server.

9. Introduzca los valores de IP Address, Subnet Mask y Gateway
Address deseados. Los valores usados para uno de los mddulos
ENET/B en los ejemplos de aplicaciones se muestran arriba.

10. Haga clic en OK.

Ahora puede transferir el modulo a otro chasis y obtener acceso al
mismo mediante Ethernet usando esta configuracion.
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Como usar un servidor La opcion predeterminada Ethernet de la fabrica es BootP habilitado.
BootP Este es un ejemplo de un archivo de ficha BootP que se puede usar
con un servidor BootP:

EJEMPLO # Example /etc./bootptab: base de datos para el servidor bootp

(/etc./bootpd).

#

# Formato:

# nodename:tag=value:tag=value: . . . .:tag=value

#

# primer campo — — nodename (nombre de la computadora principal)
del terminal seguido por dos puntos

# (debe ser un nombre de dominio completo)

#

# Se ignoran lineas en blanco y lineas que comienzan con el signo '#.

# Asegurese de incluir un punto y un signo diagonal para continuar una
linea.

# No inserte espacios en la cadena de valor del tag.
# El tag ht DEBE preceder el tag ha.
#

# Las siguientes opciones se especifican como tag=valor y son delimitados
por dos puntos

# Estas son las opciones usadas por el médulo 1756-ENET/B:

#

# gw — — direccion IP de gateway

# ha — — direccion de hardware (direccién de nivel de vinculo) (yex)

# ht — — tipo de hardware (uno de los dos) (debe preceder el tag ha)

# ip — — direccién IP

# sm — — mascara de subred de red

# tc — — plantilla para opciones predeterminadas comunes (debe ser la
primera opcion en la lista)

#

# vm — — selector de cookie del suministrador (DEBE ser rfc1048 para
1756-ENET/B)

#

#.

# valores predeterminados para 1756-ENET/B
icp.defaults:\

ht=ether:\

vm=rfc1048:\

sm=255.255.254.0:\

gw=130.151.132.1

#.
e

zappa0:\
tc=icp.defaults:\
ha=0000bc03404f:\
ip=130.151.132.121

zappal:\
tc=icp.defaults:\
ha=0000bc034073:\
ip=130.151.132.122

Publicacion 1756-UM051B-ES-P - Noviembre de 2000



4-6  Como configurar el médulo Ethernet

zappa2:\

tc=icp.defaults:\
ha=0000bc034022:\
ip=130.151.132.123

Para usar un servidor BootP para configurar el médulo ENET/B,
realice los pasos siguientes:

1.

Obtenga acceso y abra el archivo de ficha BootP usando el editor
de texto.

. Introduzca la direccion IP del médulo.

Si necesita mas informacion acerca de coémo establecer las
direcciones IP, vea las paginas 3-3 y 3-4.

. Use el editor de texto para introducir la direccién del hardware

Ethernet (identidad MAC) del médulo. Debe introducir todos los
digitos, incluso ceros.

{ees> ETHERNET

|
RXD TXD OK
Direccion o
de o
hardware

O0000000
Q000000

(o]
(o]
(o]
(o]
(o]
(o]
(o]
O

Q000000

IMPORTANTE Cuando use el protocolo BootP, debe introducir la

direccion del hardware Ethernet del modulo.
Rockwell asigna a cada médulo Ethernet una
direccion de hardware Unica de 48 bits en la fabrica.
La direccion ha sido impresa en la etiqueta ubicada
en la parte frontal del médulo Ethernet segin se
muestra en la figura a la izquierda. Consiste en seis
digitos hexadecimales separados por puntos. Esta
direccion es fijada por el hardware y no se puede
cambiar.

o

(e
il

10 BASET

1756-ENET

31153-M
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Si cambia o reemplaza este modulo Ethernet, debe introducir la
nueva direccion del hardware Ethernet cuando configura el nuevo
modulo.

Cémo introducir la direccion gateway

Si necesita mas informacion acerca de como asignar direcciones
gateway, vea la pagina 3-4.

. Como introducir la mascara de subred

Si necesita mas informacioén acerca de como seleccionar las
méscaras de subred, vea la pagina 3-5.

. Después de introducir todos los datos de configuracion, guarde el

archivo en un directorio al cual el servidor BootP puede obtener
acceso.
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Como usar el software
DHCP para configurar el
maodulo

¢Qué viene a continuacion?

El software DHCP (protocolo de configuracion de la computadora
principal dindmica) asigna automaticamente direcciones IP a las
estaciones del cliente que entran en una red TCP/IP. El DHCP se basa
en BootP y mantiene un poco de compatibilidad inversa. La diferencia
principal es que BootP ha sido disefiado para la configuracién
manual, mientras el DHCP permite la asignacién dindmica de
direcciones y configuraciones de redes a dispositivos recientemente
conectados.

Use cautela al usar el software DHCP para configurar el modulo. Un
cliente BootP, tal como el médulo 1756-ENET/B, se puede inicializar
desde un servidor DHCP solamente si éste ha sido escrito
especificamente para procesar solicitudes BootP. Esta es una
especificacion del paquete de software DHCP usado. Consulte con el
administrador del sistema para averiguar si el paquete DHCP acepta
comandos BootP y la asignacién manual de IP.

ATENCION Al médulo 1756-ENET/B se le debe asignar una
direccion de red fija. La direccion IP de este mddulo

no se debe proporcionar dinamicamente.

No observar esta precaucion puede resultar en un
movimiento inesperado de la maquina o la pérdida
de control del proceso.

El capitulo siguiente describe un ejemplo de aplicacién en que usted
configura las E/S digitales remotas usando una conexion de rack
optimizado.
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Capitulo 5

E/S de rack optimizado

Acerca del ejemp|0 de Este ejemplo usa conexiones de rack optimizado para leer datos
aplicacion desde un médulo de entrada digital remota y enviar datos a un
p madulo de salida digital remota.

Su tarea Vea la pagina
Instalar el hardware 5-2
Crear el ejemplo de aplicacion 5-3
Afadir el mddulo Ethernet local a la configuracion de E/S 5-4
Afiadir el modulo Ethernet remoto a la configuracion de E/S 5-6
Afiadir los mddulos de E/S remotas a la configuracion de 5-8
E/S

Afiadir el modulo de entrada digital remota 5-8
Afiadir el mddulo de salida digital remota 5-10
Editar los tags del controlador 5-12
Crear el programa de logica de escalera 5-14
Descargar el programa al controlador 5-15
Probar el ejemplo de aplicacion 5-16
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Como instalar el hardware Para este ejemplo, el chasis ControlLogix contiene un controlador
Logix 5550 en la ranura 0 y un médulo 1756-ENET/B en la ranura 1.
Otro chasis contiene un médulo 1756-ENET/B en la ranura 0 y los
madulos de E/S en las ranuras 1y 2.

Ranura 0 1 Ranura 0 1 2
= - = |
Chasis — e Datos ——I4} £]| Chasis
local — - remoto
o - -
Controlador 1756-ENET/B 1756-ENET/B 1756-0516|
Logix5550 130.130.130.2 130.130.130.3 Salida digital
Interruptor 1756-IB161
Entrada digital
130.130.130.1

| | Terminal de
programacion
 —

EE—F'J

Para trabajar con este ejemplo, configure su sistema segin se muestra
arriba.

» Observe que en el ejemplo de aplicacion el controlador
Logix5550, los mddulos de E/S y los modulos 1756-ENET/B se
encuentran en las ranuras mostradas arriba.

« Verifique las direcciones IP de la PC y los médulos
1756-ENET/B (vea el capitulo 4).

» Asegurese de que todo el cableado esté correctamente
conectado.

* Asegurese de configurar el driver de comunicacién (por
ejemplo, AB_ETH-1) segun lo descrito en el apéndice C.
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Realice los pasos siguientes para crear el ejemplo de aplicacion:

Como crear el ejemplo de
aplicacion

1. Inicie RSLogix5000. Se abrira la ventana principal RSLogix 5000.

% RS Logix 5000 ME R

Fie Edi View Seach Logc Commuricalions Tools Window Help
S EE T EEEE —— ) T
[Ho Edis (x| [Foroes Disabled | .
Palh™ AB_KTC-11\Backplane\

JI I = = s e e e |

|| \user (BT oo A mReoms A

. En el mend File, seleccione New.

Se abrira la ventana emergente New Controller.

New Controller E3
Wendor: Allen-Bradley

Type: [1756-L1  ControlLogis 5550 Cortroler | oK. |
M arme: IEthernet_ID_EontroIIer Cancel |
Description: lEIIjnnlrnI Processor for Ethernet Back Optimized ;I Help |
Chassis Type: |1?55-.t’-‘n.?' T-Slot ControlLogix Chassis j
Slot: ID _I? Bevizion: IE |1 _I?
Create In: ICZ\HSLDgiH B000%Projects Browsze. . |

. Introduzca un nombre apropiado para el controlador, por ejemplo
“Ethernet_lO_Controller”.

. Seleccione el Chassis Type correcto y el nimero de Slot del
controlador Logix5550 asi como la carpeta en que desea guardar el
archivo RSLogix 5000 (Create In). El campo Description es
opcional.

5. Haga clic en OK.
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Ahora aflada los médulos de E/S digitales remotas a la configuracion
de las E/S del controlador. Para hacerlo, primero afiada el médulo
1756-ENET/B local a la configuracion de E/S. Luego, afiada el
1756-ENET/B en el chasis remoto con los modulos de E/S digitales
como “secundario” del médulo 1756-ENET/B. Luego afiada los
modulos de E/S como “secundarios” del médulo 1756-ENET/B.

Como afiadir el modulo Ethernet local a la configuracion de E/S

1. Seleccione la carpeta 10 Configuration en la ventana de proyecto
y haga clic con el boton derecho del mouse.

=55 Controller Ethernet_10_Contraller

A Controller Tags

----- [E3 Controller Fault Handler

----- 3 Power-Up Handler

B3 Tasks

-4 MainTask

=58 MainProgram

& Program Tags
- b ainF outine

----- (3 Unscheduled Programs

Eﬂ, Uzer-Defined
|:§|--Eﬁ7 Predefined
L Module-Defined

- ] W I
Mew Module. .

5t
[Eapy
Fasfe

it

2. Haga clic en New Module.
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Se abrira la ventana Select Module Type.

Select Module Type
Type: M.ajor B evision:
I‘I?EB-ENET.-’B |2 vl
Type |Descripti0n |
1756-DHRIO /B 1756 DH+ Bridge/RI0 Scanner ;I

1756-DHRIC/C

1756-EMET /B
1756-H5C

Ethernet Bridge

1756 DH+ Bridge/RI0 Scanner

1756-DNE 1756 DeviceMet Scanner
1756-ENBF /A 1756 10/100 MBit Ethernet Bridge
1756-EMBT /4 1756 10/100 MBit Ethernet Bridae
1756-EMET 24

1756 Ethernet Communication |nterface

1756 High Speed Counter

17561416 16 Point 794-1324 AC Input
1756-1416] 16 Puaint 7941324 AC |solated Input
1756-1480 8 Paint 79132 AC Diagnostic Input
17561B1E 18 Paint 10%-31.2 DC |nput ;I
— Show
Vendar: |41 | ¥ Oter ¥ Specialylin_ Seleotal |
W Analog W Digital W Communication W Maotion W Processor Clear Al |
0k I Cancel | Help I

3. Seleccione el médulo 1756-ENET/B y haga clic en OK.

Se abrird la ventana Module Properties.

Module Properties - Local [1756-EMET/B 2.1) E
Type: 17BE-EMET/B 1756 Ethernet Bridge
WYendor Allen-Eradley
Parert: Local
e ILocaI_ENET Address / Host Name
D escription: =] & |P sddress: I 130 . 130 0130 . 2
;I € Host Name: |<Unspecified>
Slat: |1 _I;
Bevision: |2_ 1 _:I Electronic Keying: ICompatibIe Module 'l
Cancel | < Bach | Mext > | Finish »» I Help |

4. Introduzca o seleccione los parametros siguientes: Name, IP
Address, Slot y Electronic Keying. Hemos usado los valores

siguientes:
Name Local_ENET
IP Address 130.130.130.2
Slot 1
Electronic Keying® Compatible Module

(Y]
acerca de la codificacion electrénica.

Vea el apéndice F para obtener informacién importante

5. Haga clic en Finish para aceptar la configuracion.
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Como afiadir el modulo Ethernet remoto a la configuracion de E/S

Debe afiadir el médulo 1756-ENET/B remoto como “secundario” del
moédulo 1756-ENET/B local.

EIB /0 Configuration
: ﬂ [1]1756-EMNET /B Local EMET

Mew Module. ..

Cut
Copy
Fazte
Delete

Crozz Reference

it

Properties

1. En la ventana Project, haga clic con el botén derecho del mouse en
el médulo 1756-ENET/B local bajo la carpeta E/S Configuration y
seleccione New Module de la ventana emergente.

Se abrira la ventana Select Module Type.

Select Module Type

Tupe: Major Bevision:

I'I?EE-ENET."'B |2 vl

Tupe |Descripti0n

1756-EMBF /A 1756 104100 MBit Ethemet Eridge
1756-EMNBT A 1756 10100 MBit Ethemet Eridge
1756-ENET /A 1756 Ethemnet Communication Interface

1756-EMNET/E
1734-AEMF/A
1794-5EMT A48

11756 Ethemet Bridge
1734 104100 MEit Ethemet dapter
1794 104100 MEit Ethernet Adapter

— Show
Eendor:l.&ll j IV Other ¥ Specialty 110 Select Al |
¥ Analog W Digital W Commurication W Motion W Processor Clear Al |
ok I Cancel | Help |

2. Seleccione el médulo 1756-ENET/B de la lista y haga clic en OK.
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Se abrira la ventana Module Properties.

Module Properties - Local_ENET [1796-ENET/B 2.1)
Tupe: 1786-ENET /B 1756 Ethermet Bridge
Yendor: Allen-Bradley
Parent: Local EMET
Address / Host Mame

Mame: IHemote_ENET
Description: d & |P fddiess: I 130 . 130 . 130 . 3

j € Host Name: |<Unspecified>

Comm Format: I R ack Optimization j
Slat; IU _Ij Chasziz Size: |4 _Ij
Bevizgion: |2_ |1 _Ij Electronic Keying: ICompatibIe M odule j

Cancel | < Hask | Next){g Finish »» I Help |

3. Introduzca o seleccione los pardmetros siguientes (los valores
usados aparecen en la tabla):

Name Remote_ENET

IP Address 130.130.130.3
Chassis Size 4

Slot 0

Comm Format Rack Optimization
Electronic Keying™ Compatible Module

" Vea el apéndice F para obtener informacién importante acerca de la
codificacion electronica.

4. Haga clic en Next.

Se abrira la pagina siguiente:

Module Properties - Local EMET:0 (1756-ENET/B 2.1)

Bequested Packet Interval (RPI): I 10.03: ms  [3.0-750.0mg)
Im Inhibit Module

™ Maijor Fault On Controller If Connection Fails 'while in Bun Mode
Module Fault

Cancel | < Back I Mext > I Firizh 3 Help |
|

5. Asegurese de que el Requested Packet Interval (RPI) sea de 5 ms
0 mayor para este ejemplo.
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6. Haga clic en el boton Finish para aceptar la configuracién. El
moédulo 1756-ENET/B remoto aparecera con sangria bajo el
1756-ENET/B local en la carpeta 1/0 Configuration.

EI'S 1/0 Configuration
=- ﬂ [111756-EMET/B Local_EMET
ﬂ [0] 1756-EMET /B Remate_EMET

Como afiadir los mddulos de E/S remotas a la configuracion de
E/S

Ahora usted debe afiadir los médulos de E/S remotas a la lista de
configuracion de E/S bajo el médulo 1756-ENET/B remoto.

En este ejemplo, afladird un modulo de entrada digital 1756-1B161 y
un mdédulo de salida digital 1756-OB161 con configuraciones estandar.
Use estos pasos como guia al configurar diferentes médulos de E/S
para el sistema real.

CONSEJO Este ejemplo de aplicacién usa las configuraciones
predeterminadas del modulo de E/S. Para obtener

informacién acerca de como cambiar las

> configuraciones predeterminadas, vea el Manual del
usuario del médulo de E/S digitales ControlLogix,
publicacion 1756-6.5.8ES.

Como afadir el mddulo de entrada digital remota

EI'EJ 140 Configuration
== ﬂ [M11756-EMET /B Local EMET
ﬂ [0 1756-EMET/E Remate EMET

Mew Module...

Cut
Copy
Fazte
Delete

Crozz Reference

it

Properties

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo
1756-ENET/B bajo la carpeta I/0O Configuration y seleccione New
Module.
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2. Se abrira la ventana Select Module Type.

Select Module Type E
Type: Major Bevision:

I‘I 75E-B16I

—

Type |Description |
1756-ENET /B 1756 Ethernet Bridge -
1756-HSC 1756 High Speed Counter

1756-1416 16 Point 734132 AC [nput

17561416l 16 Point 79132 AC |solated [nput

1756-1450 8 Point 79132 AC Diagnostic Input J
1756-B16 16 Point 10%-31.2% DC Input

1756-B16D 16 Paint 100-300W DC Diagnostic Input
75E-1B 16 Paint 10%-300 DC ted Input
1756-832 32 Point 10%-31.2% DC Input
1756-IC16 16 Point 30-60W DC Input
1756F16 18 Channel Hor-lzolated Yoltage/Current Analog Input
1756-IFEl E Charnel |zolated YoltageCurrent &nalog [nput LI
— Show
Wendor: IAII j IV Other ¥ Specialty 110 Select Al |
¥ Analog W Digital W Commurication W Motion W Processor Clear All |
ok I Cancel | Help |

3. Seleccione el modulo de entrada digital 1756-1B161 de la lista y
haga clic en OK.

Se abrira la ventana Module Properties.

Module Properties - Remote_ EMET [1756-1B161 1.1)

Type: 17RE-1B 16l 16 Point 104-300 D |solated Input, Sink/Source
Yendor; Allen-Bradley
Parent: Femote EMET
Mame: IHemole_DigitaI_Input Slat; I'I ::II
Description: | ;I
=
Cornrm Format: I Riack Optimization j
Bewvision: |1_ I‘I _|:i' Electranic Keying: | Compatible Module j

Cancel | % Back | st » | Finish>>a Help |

4. Introduzca los pardmetros siguientes (los valores usados aparecen

en la tabla):
Name Remote_Digital_Input
Slot 1

Comm Format

Rack Optimization

Electronic Keying®

Compatible Module

@
codificacion electrénica.

Vea el apéndice F para obtener informacién importante acerca de la
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Si desea cambiar los pardmetros predeterminados,
CONSEJO : .
haga clic en el boton Next. Vea el manual del

usuario de E/S digitales ControlLogix, publicacion
> 1756-6.5.8ES para obtener més detalles.

5. Haga clic en el botén Finish para guardar la configuracion.

El médulo de entrada digital aparecera en la configuracién de E/S
con sangria bajo el médulo 1756-ENET/B remoto.

=125 140 Canfiguration
= f] [111756ENET/E Local_EMET
=- 8 [0]1756-EMET/E Remote EMET
iR (1] 1756-B1El Remote_Digital_|nput

Como afiadir el mddulo de salida digital remota

=25 140 Caonfiguration
B ﬂ [111756-EMET/B Local EMET
(SRR 0] 1756-ENET /B Femote ENET
| [1]11756-B16] Femote_Digital_lmput

Mew Module...

[E0AF
Copy
EERLE
(et

Crosz Reference

Frirak

Froperties

6. Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo
1756-ENET/B remoto y vuelva a seleccionar New Module.

Publicacion 1756-UM051B-ES-P - Noviembre de 2000



Cancel | < Biach | Mext > | Finizh > i !

E/S de rack optimizado ~ 5-11
Se abrira la ventana Select Module Type.
Select Module Type
Type: M ajor Bevision:
|1?58-DB1BI |-| vl
Tupe | Dezcription I
1756-0416 16 Paint 74265 AC |zolated Output ;I
1756048 & Point 74-265% AC Output
1756-0480 8 Point 744132 & Diagnostic Output
1756-0A8E 8 Paint 741329 AC Electronically Fused Output
1756-0B16D 16 Paint 19.24/-300 DC Diagnostic Output
1756-0B16E 16 Point 100-31. 2% DC Electronically Fused Outpu
i 16l 16 Pairt 1 ed Outpu e
1756-0832 32 Paint 100W-31.2 DC Output
1756-0B8 8 Point 100-30% DC Output J
1756-0BBE| 8 Paint 10%-300 DC Electronically Fused |lsolated Output
1756-0C8 8 Paint 30V-600 DC Output
1756-0F4 4 Channel Mon-lzolated Voltage/ Current Analog Output ;I
—Sho
‘endor: IAII j IV Other ™ Specialty 10 Select Al |
W fpalog B Digtal W Commurication W Motion W Processor Clear &l |
ak. i I Cancel | Help I
7. Seleccione el modulo de salida digital 1756-OB161 de la lista.
Se abrird la ventana Module Properties.
Module Properties - Remote EMET [1756-0B161 1.1)
Type: 175E-0B1El 16 Paint 10V-300 DC lsolated Dutput, Sink/S ource
Wendor: Lllen-Bradley
Parent; Remaote_EMET
M ame: IF!emole_DigitaI_D utput Slat; |2 ::II
Description: I ;I
=
Comm Format; IHack Optimization j
Bevizion: I'I I1 _,::' Electronic Keying: | Compatible Module j
Help |

en la tabla):
Name Remote_Digital_Output
Slot 2

Comm Format Rack Optimization

Compatible Module

Electronic Keying®

U Vea el apéndice F para obtener informacién importante acerca de la
codificacion electrénica.

8. Introduzca los parametros siguientes (los valores usados aparecen
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Si desea cambiar los pardmetros predeterminados,
haga clic en el botén Next. Vea el manual del
usuario de E/S digitales ControlLogix, publicacion
1756-6.5.8ES para obtener mas detalles.

CONSEJO

9. Haga clic en el botén Finish para aceptar la configuracion.

La configuracion de E/S en la ventana Project debe ser similar a la
gue se muestra a continuacion.

=125 140 Configuration
= f [1]17596-ENET/B Local ENET
= f] [0]1756-EMET/E Remate_EMET
B [1]1756-IE16l Remate_Digital_Input
ﬂ [2] 1756-0B16] Rermote_Digital Output

Como editar los tags del controlador

Cuando usted afiade médulos a la configuraciéon de E/S, el sistema
crea tags que dichos médulos usan en el programa de aplicacion. Para
este ejemplo de aplicacion, necesitamos afiadir otro tag del
controlador.

EB Controller Ethernet_|0_Controller
B Cortroller Taos

-3 Contraller Fault Handler
[ Power-Up Handler

1. Haga doble clic en la carpeta Controller Tags en le ventana de
proyectos.

Se abrird la ventana Controller Tags. Vera los tags creados para los
modulos 1756-ENET/B y de E/S digitales.

# Controller Tags - Ethemnet_|0_Controller{controller)
Scope: IEthernet_ID_ControI 'l Shgw:IShDW-"-'\" 'I Sart ITag Mame 'l
F | Tag Mame 2 | liaz For Baze Tag Type Style =]
[ 4 [+/-Remate_EMET:1:.C AB17EE DIC:O
[+-Remote EMET:1:I  |Remote EMET:|.Slot[1] |Remote EMET:[.Slot[1] |AB:1756_EMET_SLOT::0
+-Remate_EMET:2.C AB:1756_D0O:C:0
Tags creados = 2
I sist — [+-Remote EMET: 2| |Remote EMET:|.Slot[2] |Remote EMET:[Slot[2] |AB:1756_EMET_SLOT::0
por €l sistema [+-Remate ENET:2:0 |Remote EMET:0.Slot[2] |Remote EMET:0.Slat[2] |AB:1756_EMET_SLOT:0:0
[+-Remate_EMET:| 4B 1756_ENET_45LOT:1:0
— [+-Remate EMET:0 AB:1756_EMET_45L0T:0:0
Introduzca el nuevotag — g [[%]7
aqui
4 I :Ii Monitor Tags )\Edi‘t Tags f |4| | >| 4
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2. Seleccione la ficha Edit Tags en la parte inferior de la ventana
Controller Tags.

3. Cree el siguiente tag:

Tag

Tipo

Parts_Count

Contador

& Controller Tags - Ethernet_I0_Controller{controller]

Scope: IEthemet_ID_l:ontroI 'l Shgw:IShUWA" YI Sort: ITag Marme VI

=3

Tag Hame ]

Aliaz For

Baze Tag

Type

Style

[+]-Remate_EMET:1:C

AB:1756_DI:C0

[+/-Remate_EMET:1:|

Femate EMET:].Slat[1]

Rernate_ EMET:.Slat[1]

AB:1756_EMET_SLOT:L:0

[+-Remate_EMET: 2:.C

AB7EE_DO:C:0

[+/-Remate_EMET:2:|

Femate_EMET:|.Slat[2]

Femate_EMET:|.Slot[2]

AB:1VEE_EMET_SLOT::0

[+-Remaote_EMET: 2:0

FRemote EMET:0.5lot[2]

FRemote EMET:0.Slot[2]

AB:1756_EMET_SLOT:0:0

[+]-Remate_EMET:|

AB:175E_EMET_45LOT:1:0

[+/-Femate_EMET:O

ABVEE_EMET_45LOT:0:0

Part_Caunt

COUNTER =5

=
=

4. Cierre el ventana Controller Tags.
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Como crear el programa de l6gica de escalera

E-== Contraller Ethernet_I0_Controller
| Contraller Tags
-[Z3 Controfler Fault Handler
-2 Power-Up Handler
=5 Tasks
L——_I% MainT azk.
=& MairProgram
i Program Tags
N 1 i ctine:
--[23 Unscheduled Programs

1. Haga doble clic en Main Routine bajo la carpeta Main Program e
introduzca el siguiente programa de légica de escalera usando los
tags creados anteriormente.

Femote_EMET:1:[.Data.0

<Remote_EMET:|.Slat[1].D ata. 0> CTU
0 1 E Count Up L ——
Counter Part_Count  —TDMN>—
Preset 0
Accum 0

Femote_EMET:1:[.Data.2

<Remote_EMET:|.Slat[1].D ata. 2> Fart_Count
1 1 E CRE S ——
kA
2 Move
Saource Part_Count.ACC
e
Dest Fiemote_EMET:2:0.D ata
<Remote_EMET:0.5Iot2]. D ata:
2H0000_D000_0000_0000_0000_0000_0000_0000

[End]

2. Seleccione Save para guardar el programa.
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Como descargar el programa al controlador

1. Haga clic en el mend Communications y seleccione Who Active.

Se abrira la ventana Who Active (la ventana mostrara los drivers y
dispositivos instalados).

%n Who Active

v Autobrowse FEfiesh I

== wiork station, M49988 B
Bl-Z5 Ling Gateways, Ethemet
E-Z5 AB_DF1-1, Data Highway Plus Upload...
El-25 AB_ETH-1, Ethemet

= 130.130.130.2, 1756-ENET, 1756-ENET /4 /B Dawnload

. 53 Backplare, 175647/

00, 1756-L1/4 LOGIX5550, Ethernet_|0_Contraller Eecent .
B OTATEEENET N —
 @-f| 02 1755DHRI0/E, 1756-DHRID/E
- 1301301303, 1756-ENET, 1756-ENET/R Apply

Cancel

25 AB_KT-1, Data Highway Plus
f-25 AB_KTC-1, ControMet

Pl [l

Help
Current Path: - AB_ETH-1%130.130.130. 2B ackplanei0

™ &pply Curent Path to Project

Path in Project: TCP-14130.130.130. 248 ackplane0
v

2. Seleccione el driver Ethernet (por ejemplo, AB_ETH-1) y amplie el
arbol mediante el backplane del chasis ControlLogix local.

3. Resalte el controlador Logix 5550 y haga clic en el botén
Download.

Vera un mensaje similar al siguiente:

Download ER

& Download to the controller:
Mame: Ethemet_|0_Controller
Type:  178E-L144 EMET /0 ControlLogix 5550 processor
Path:  AB_ETH-14130.130.130. 2B ackplansii

Cancel | Help |

4. Haga clic en el botén Download.

5. Minimize RSLogix5000.
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Cémo probar el ejemp|0 e Usted probara el ejemplo de aplicacion usando un interruptor
aplicacic')n momentaneo para simular el detector de piezas.

1. Cablee el médulo de entrada digital 1756-I1B161 segin se muestra
en la figura siguiente:

1756-1B16I
1.1
@ GND-0 IN-0 @&1—0 O— Conteo

3 1 L
® GND-1 IN-1 @—0 O—] Restablecimiento

2. Restaure el software RSLogix5000 y ponga el controlador en el
modo Run.

3. Presione y suelte repetidamente el interruptor momentéaneo a IN-0
(Count) en el médulo de entrada digital 1756-1B161. Cada vez que
presione el interruptor, debe ver en la pantalla como incrementa el
valor acumulado Parts_Count y el incremento binario del médulo
de salida OB161 en la pantalla LED.

CTu
— Count p o
Er':'eir:f’ Pa’t—':':'unnt o El valor acumulado
Ao 13€ incrementara y
se transferira al
modulo de salida. La pantalla LED
incrementara segin
un conteo binario
b 01
- Move - (= DCOUTPIT
Source Part_Count.ACC E
13 STal2 34667
Dest Remaote_EMET:2:0.0Data & LE
<FRemote_EMET:0.Slot[2]. D ata: a
2RO000_0000_0000_0000_0000_0oo0_o000_1101 <

4. Presione y suelte repetidamente el interruptor momentaneo en IN-1
(Reset) en el médulo de entrada digital 1756-1B161. Debe ver como
se restablece en cero el valor acumulado de Parts_Count y se
apagan todos los indicadores LED del médulo de salida
1756-OB16l.
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CONSEJO Vea el Manual del usuario de médulos de E/S
digitales ControlLogix, publicacion 1756-6.5.8ES, para

obtener ayuda acerca de cémo cablear y depurar los
> maodulos de E/S.

Esto finaliza el ejemplo de E/S de rack optimizado.

C',QUé viene a continuacion? El capitulo siguiente describe un ejemplo de aplicacion en que usted
afiade un médulo de salida analdgica a la configuracion de E/S
usando una conexioén directa.
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Capitulo 6

E/S analdgicas con conexion directa

Acerca del ejemp|0 de En este ejemplo, usted afiadira un médulo de salida analégica al
aplicacion chasis remoto que contiene el moédulo 1756-ENET/B y los dos
p maédulos de E/S digitales configurados en el capitulo anterior. La

conexion directa es la opcién predeterminada los médulos analégicos.
Abrird una conexion directa al modulo analGgico a la vez que usa una
sola conexién de rack optimizado para los dos médulos de E/S
digitales.

Se ha modificado la prueba de la conexién del proyecto RSLogix 5000
del capitulo anterior para producir una sefial variante a uno de los
canales de salida analdgica.

Su tarea Vea la pagina
Instalar el hardware 6-2
Crear el ejemplo de aplicacion 6-3
Afiadir el médulo de E/S analdgicas remotas a la 6-4
configuracion de E/S

Editar los tags del controlador 6-8
Modificar el programa de logica de escalera 6-10
Descargar el programa 6-11
Probar el ejemplo de aplicacién 6-12
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Como instalar el hardware Cambie la configuracion de sistema del capitulo anterior a la mostrada
a continuacion afiadiendo un modulo de salida analdgica al chasis
remoto en la ranura 3. En este ejemplo, se usa un médulo de salida
analogica 1756-OF8.

Ranura 0 1 Ranura0123
== | == |
Chasis || ==EH=E Datos ——4—} ]| Chasis
local — - — remoto
Controlador 1756-ENET/B 1756-ENET/B 1756-OF8 .
Logix5550 130.130.130.2 130.130.130.3 Salida analégica
Interruptor 1756-0B16!
Salida digital
130.130.130.1

1756-IB16I
) Entrada digital
Terminal de
programacion
‘E_}
s

» Observe que en el ejemplo de aplicacién el controlador
Logix5550, los médulos de E/S y los médulos 1756-ENET/B se
encuentran en las ranuras mostradas arriba.

« Verifique que las direcciones IP para los modulos 1756-ENET/B
y la computadora personal sean correctas.

» Asegurese de que todo el cableado esté correctamente
conectado.

» Asegurese de configurar el driver de comunicacion (por
ejemplo, TCP-1) segun lo descrito en el apéndice C.
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Como crear el ejemp|0 de  Realice los pasos siguientes para crear el ejemplo de aplicacion:

apllcaCIOn 1. Inicie RSLogix5000. Se abrira la ventana principal RSLogix 5000.
%o RSLogix 5000 [Z[E]=]
File Edit View Seach Logic Communications Tooks Window Help
e T e e o 7 1 - = 7 N
o Controlls »| [noForces -
Mo Edits [x| [Forces Disabied |+ 508

Path™ AB_KTC-141%Backplans\l

I B = = e e e o 2

|2 | \User £BT A Tmerourer A oo A

Ready

2. Abra el archivo de proyecto del capitulo anterior (es decir,
“Ethernet_IO_Controller”).

Save As

Save i |El Frojects j gl E

Fiemate_I0_1 ACD Sched_L1_to_PLCS.ACD
Remote_I0_2ACD Sched PLCS to_LogikS5S0.AC0
Remote_I0_21.4CD

Remote_I0_3ACD

Sched_L1_from_L1ACD

Sched_L1_ta_L1.4CD

File name: |Ethernet_lD_Eu:untru:uIIer_2 Save

Save a3 bwpe: IHSLogiH 5000 Project File (% ACD] j Cancel

g

Help

3. Guarde este archivo usando un nombre diferente (por ejemplo,
“Ethernet_IO_Controller_2").
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Como afiadir el modulo de E/S analégicas remotas a la
configuracion de E/S

Ahora usted debe afiadir el nuevo médulo de E/S analégicas remotas
a la configuracién de E/S. En este ejemplo usted afiade el médulo de
salida analdgica 1756-OF8 y configura uno de los canales para un

rango de salida de 0 V a 10 V. Use estos pasos como guia al
configurar diferentes modulos de E/S para el sistema.

CONSEJO

E‘E |0 Configuration
= ﬂ [111756-EMET/E Local EMET

>

&

ﬂ [0] 1756-EMET/B Remate ENET [Eof
[1]1756-IB16] Remote_Digital_|nput Copy
e ﬂ [2] 1756-0B16] Remate_Cigital_Output (S
[NEfete

configurar un modulo de E/S analégicas

ControlLogix, vea el Manual del usuario del moédulo

de E/S analdgicas ControlLogix, publicacion
1756-6.5.9ES.

Mew Module...

Crozz Reference

it

Properties

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo
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Remote_ENET bajo la carpeta 1/0 Configuration y seleccione

New Module de la ventana emergente.

Se abrira la ventana Select Module Type.

Select Module Type [ %]
Type: I ajor Bevision:
I‘I 786-0F8 m
Type | Drescription |
175E-0B 16l 16 Paint 100300 DC |zolated Output, Sink/Source ;I
1756-0832 32 Paint 10W-31.2 DC Output
1756-0B8 8 Paint 100-30% DC Output
1756-0BEE| 8 Paint 10%-300 DC Electronically Fused lzolated Output
1756-0C8 8 Paint 300-60% DC Output
1756-0F4 4 Channel Mon-lzolated Yoltage/Curent Analog Output
175E-0FBC E Channel lzolated Curent Analog Output
1756-0FBYI E Channel lsolated Yoltage Analog Dutput
8 Channel Man- solated Yaltage/Current Analog Output
175E-0HEl 8 Paint 900-146% DC |zolated Output J
1756-0ME 8 Paint 100-300 AC Output
1756-0w16l 16 Paint 10W-2654 AC, 5-150v DC |solated Relay LI
— Sho
Wendor: IAII j ¥ Other W Specialy 140 Select Al |
V Analog ™ Digtal W Communication W Motion V) Processor Clear Al |
QK |:I Cancel | Help |

Para obtener informacion adicional acerca de como
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2. Seleccione el médulo de salida anal6gica 1756-OF8 de la lista y
haga clic en OK.

Se abrird la ventana Module Properties.

Module Properties - Remote EMET [1796-0F8 1.1] 1]

Type: 1756-0F8 8 Channel Mon-lzolated Yoltage/Current dnalog Dutput
Yendar: Allen-Bradley
Parent; Femote EMET
1 amne: IHemote_.t‘-‘mang_Dutput Slat: |3 ﬁ
[escription: I =

=
Comrn Farmat: I Float D ata j
Revigion: |1_ I1 _,::' Electionic Keying: | Compatible bModule j

Cancel | % Back | et » %l Finish »» I Help

3. Introduzca los pardmetros siguientes:

Name Remote_Analog_Output
Slot 3

Comm Format Float Data®?
Electronic Keying® Compatible Module

I Todos los formatos de comunicacién analégica usan la conexién
directa. Los datos de valor de punto decimal flotante (coma flotante)
son la opcion predeterminada.

@ veael apéndice F para obtener informacién importante acerca de la
codificacion electrénica.

Ahora usted debe configurar los pardmetros de canal del modulo de
E/S analdgicas. Esto se hace usando una serie de paginas que
aparecen en la ventana Module Properties.

4. Haga clic en el botén Next. Se abrird la pagina siguiente:

Module Properties - Remote ENET:3 [1756-0F8 1.1)

Bequested Packet Interval [RPI]: I 10.03: ms (10.0 - 750.0 ms)
i g
[ Major Fault On Contraller |f Connection Fails While in Bun Mode
Module Fault
Cancel < Back I Mest » Q | Finigh »» I Help
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5. Esta ventana le permite ajustar el Requested Packet Interval
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(RPI) para satisfacer los requisitos del sistema (en este ejemplo no
es necesario cambiar la velocidad predeterminada de 10 ms).

. Haga clic en Next para abrir la pagina siguiente.

Se usa esta pagina durante el monitoreo en linea pero no durante
la configuracion inicial.

Module Properties - Remote_EMET:3 (1756-0F8 1.1)

r— |dentification — Status
Yendor: b ajor Fault;
Product Tupe; Miror Fault;
Product Code: Intemal State:
Rewvigion:
Serial Mumber: Configured;
Froduct Marme: Owned:
Module |dentity:
— Coordinated System Time [CST)
Timer Hardware:
Tirner Sprc'ed: Fefresh | Heset Modulel

Cancel | < Back I Next)& I Finizh >> | Help |

. Haga clic en Next para desplazarse a la primera pagina Channel

Configuration.

Las selecciones disponibles en las paginas Channel
Configuration varian segun el médulo que se configura. Se abre
la pagina a continuacion para el médulo 1756-OF8.

Module Properties - Remote_EMET:3 [1756-0F8 1.1)

r— Channel

I?1|2|3|4|5|B|?| Dutput Range: lm
Calibration Bias: I 0o

Scaling

High Signal: High Engineering: ™ Hald far Initialization
I oo | = I a000.0

Low Signal: Low Engineering:

I nn i = I oo

Cancel { Back Mext > \,\45 Finizh »> I Help
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8. Haga clic en Channel 0 e introduzca los siguientes pardmetros
para Scaling:

High Signal High Engineering
100V 8000

Low Signal Low Engineering
0.0V 0

1" Se selecciona este escalado para usar la resolucion de
voltaje de 13 bits del 1756-OF8. Vea las especificaciones
en la publicacion 1756-6.5.9ES para obtener mas
informacion.

9. Haga clic dos veces en Next para obtener acceso a la pagina
Limits.

Module Properties - Remote_ENET:3 [(1756-0F8 1.1)

~ Channel
[0 1] z2]a|e|s]e]7] F=— @0 I Disable &l Alams

] ™ Latch Limit &larms

e Whateh E"l | I LLateh Fate Alarm
High Clamp: |auuu Wrlatsh | m ax
Low Clarnp: ID— [lateh | m

[~ Bampin Fun Mode
per Sec

Ramp Rate: I W ilatety | ===
Cancel | < Back | Mext » | Firizh »» é! Help

10.Introduzca los siguientes valores para Limits:

High Clamp 8000
Low Clamp 0

11.Haga clic en Finish para guardar la configuracion.

El &rbol de configuracion de E/S ahora debe ser similar al mostrado
a continuacion.

=5 140 Configuration
& f] [111756ENET/E Local_EMET
= fl [0]1756ENET/B Remate_EMNET
ol 11117564816 Remote_Digital_|nput
ﬂ [£]1 1756-0B16] Remate_Digital Cutput
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Como editar los tags del controlador

Cuando usted afiade mddulos a la configuracion de E/S, el sistema
crea tags para dichos médulos. Ahora es necesario afiadir otro tag del
controlador para modificar el programa de aplicacion.

=23 Contraller Ethemet_I0_Contraller
R Controller Tags
-[Z3 Contraller Fault Handler
[ Power-Up Handler

1. Haga doble clic en la carpeta Controller Tags en le ventana de
proyectos.

2. Observe que los nuevos tags han sido afiadidos para el médulo de
salida analdgica.

# Controller Tags - Ethernet_10_Controller[controller]
Scope: IEthemet_ID_Eontron Show: IShDW Al LI Sart: ITag Mame j
Tag Mame 7 | Walue € | Force Magk | Shyle Type &
[+|-Part_Count {...} {...} COUMNT
[+-Remate_EMET:1:C R A AB:175
[+|-Remaote_EMET:1:I ...} 1...1 AB:175
[+-Femate_EMET:2C foaal foaal AB:175
[+-Remote_EMET: 2| I f...] AB:17E
. -Remate_EMET:2:0 e .- AB:17S
Tags para el nuevo médulo e leoz) to0=)
. . [+-Remaote_ EMET:3C R {...} AB17E
de salida analdgica remota
creado or el sistema —_— [+-Remate_ EMET: 3 ...} ...} AB17E
p ’ [+-Remaote_EMET:3:0 R A AB:175
[+|-Remate_EMET:I ...} 1...1 AB:175
b | = -Remaote_EMET:O [ oo} AB:175
4 [1¥ |5 Monitor Tags £ Edit Tags / Il | | >| v

3. Seleccione la ficha Edit Tags en la parte inferior de la ventana
Controller Tags.
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Se activara el editor de tag.

Controller Tags - Ethernet_|0_Controller[controller]

Scope; IEthemet_ID_ControI 'l Shgw:IShUWA" "I Sart; ITag Mame *l

|»

F | Tag Mame 7 | tulias For Bage Tag Type Style
[ |[E-Pan_Count COUNTER
[+-Remote_EMET .., ABTRE_DIC:0

[+|-Remote_EMET ..,

Remate EMET:L .,

Remote_ EMET:LE,..

AB:1756 ENET_SLO',.,

[+-Remate_EMET ...

AB17EE_DO:C0

|[+-Remate_EMET ...

Femote_EMET:I ...

Remote_EMET:LE...

AB:1TEE_EMET_SLO ...

[+-Remote_EMET ..,

Remate EMET:C,,,

Remote_ ENET:O.,.,

AB:1756 ENET_SLO',.,

[+|-Remote_EMET ..,

AB:1756_0F8_Float:C:0

[+-Remate_EMET ...

AB:1756_0F8_Floatl:0

[+/-Remate_EMET _.,

AB:1756_0F8_Float:...

[+-Remote_EMET:I

AB:17SE_EMET_45LC...

|+-Remote_ EMET:0

AB:1756 ENET_45L0,,,

Analog_Output

TIMER |

-
-

4 [# % Manitor Tags 3 Edit Tags / K1

4. Cree el siguiente tag:

Nombre de tag

Tipo

Analog_Output

Temporizador
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Como modificar el programa de légica de escalera

=25 Controller Ethernet_|0_Controller

=3 Tasks

A Contraller Tags

----- £ Contraller Fault Handler

----- [T Power-Up Handler

B4 MainT ask

=8 MainProgram
[ Program Tags

JE 4 ainF outine

1. Haga doble clic en Main Routine bajo la carpeta Main Program y

Analog_Output DM

afiada los renglones 3 y 4 al programa de l6gica de escalera del
capitulo anterior.

J,E
J"‘IL

TON
Timer On Delay —EN——
Tirner Analog_Output  —<DN>—
Prezat 2000 &
Accum ne
MO
Move
Source Analog_Output ACC
Iz

Dest Remote_EMET:3:0.ChOC ata

0.0

2. Seleccione Save para guardar el programa.
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Como descargar el programa

1. Haga clic en el mend Communications y seleccione Who Active.

2. Se abrira la ventana Who Active (la ventana mostrara los drivers y
dispositivos configurados en el sistema).

fo Who Active

W autobrowse Erefesk I

(=B ‘w/orkstation, M43358 o Drins
B Lins Gateways. Ethemet
3?,5 AE_DF1-1, Data Highway Plus Wplzad:.
&5 AB_ETH-1, Etheret

- 130.130.130.2, 1756ENET, 1756-ENET /4 /B Dopnload

E-E3 Backplane, 1756-4748
SO0 I (01 75514 L0 GIX555

01.1786-EMET

- f) 02, 1756-DHRIO/E, 1756-DHRIC/E

- f] 1301301303, 1766ENET, 1756-ENET /B £Rpl

: AB_KT-1, Data Highway Plus

o AB_KTC-1. Cantolat

Recent...

[+

LCloze

flel L

Help
Current Path:  AB_ETH-141300130.130 248 ackplanet0

[~ Apply Curent Path to Project

Path in Project: TCP-14130.130.130.24B ackplane\0
v

3. Seleccione el driver Ethernet (por ejemplo, AB_ETH-1) y amplie el
arbol mediante el backplane del chasis ControlLogix local.

4. Resalte el controlador y haga clic en el boton Download para
descargar el programa al controlador Logix5550.

Vera un mensaje similar al siguiente:
Download
& Download to the controller:
Mame: Ethemet_|0_Controller
Type:  1756-L1/4 EMET 140 ControlLogix 5550 proceszor

Path:  4B_ETH-1%130.130.130. 248 ackplanei0

Cancel | Help |

5. Haga clic en el botén Download.

6. Minimize RSLogix5000.
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Como probar el ejemplo de
aplicacion

Siga el procedim

iento siguiente para probar la operacion de la salida

analdgica remota:

1. Conecte un voltimetro sobre la salida del canal 0 del mddulo de
salida analdgica 1756-OF8 segun se muestra en la figura:

1756-0F8

VOUT-0 @—
®
RTN @—

2

2. Restaure RSLogix5000 y ponga el controlador en el modo Run.

3. Mida el voltaje de salida del canal 0. Debe ver c6mo aumenta
lentamente a aproximadamente 10 V, se restablece a cero y vuelve

a aumentar, y

CONSEJO

>

asi sucesivamente.

Vea el Manual del usuario de modulos de E/S
analdgicas ControlLogix, publicaciéon 1756-6.5.9ES,
para obtener ayuda acerca de cédmo cablear y
depurar los modulos de E/S.

Esto finaliza el ejemplo de E/S de conexién directa.

¢Qué viene a continuacion? El capitulo siguiente describe un ejemplo de aplicacion en que un
controlador envia un mensaje a otro controlador usando tags

producidos y consumidos.
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Capitulo 7

Tags producidos y consumidos

Acerca del ejemplo de En este ejemplo un controlador Logix5550 (el productor) envia datos
aolicacion a otro controlador Logix5550 (el consumidor) mediante la red
p Ethernet. Un temporizador proporciona los datos de prueba para el

mensaje.

Su tarea Vea la pagina
Instalar el hardware 7-2
Crear la aplicacion de productor 7-3
Crear los tags de productor 7-4
Crear el programa de l6gica de escalera de productor 7-6
Descargar la aplicacion de productor 7-7
Crear la aplicacion de consumidor 7-8
Crear el controlador de consumidor 7-8
Afiadir el productor a la configuracion de E/S del consumidor 7-9
Afadir el mdulo ENET/B local a la configuracion de E/S 7-9
Afadir el mdulo ENET/B remoto a la configuracion de E/S 7-11
Afiadir el controlador (productor) remoto a la configuracion de 7-13
E/S

Crear los tags de consumidor 7-15
Descargar la configuracion al consumidor 7-18
Probar los mensajes 7-19
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Como instalar el hardware

En ambos chasis el controlador se encuentra en la ranura 0 y el
médulo 1756-ENET/B se encuentra en la ranura 1.

Ranura 0 1 Ranura012
[T} ] 5] il
I === ===
— Datos
| -
Logix5550 \ | Logix5550 \
(productor) 1173%61%'51282 (consumidor) 1756-ENET/B

130.130.130.3

Interruptor

130.130.130.1

| | Terminal de
programacion
/ —

EE—F'J

Para trabajar con este ejemplo, configure su sistema segiin se muestra
arriba.

» Observe que en el ejemplo de aplicacion los controladores y los
modulos 1756-ENET/B se encuentran en las ranuras 0y 1 en
cada chasis, segun se muestra.

« Verifique las direcciones IP para los médulos 1756-ENET/B.

» Asegurese de que todo el cableado esté correctamente
conectado.

» Asegurese de configurar los drivers de comunicacién (por
ejemplo, TCP-1y TCP-2) segun lo descrito en el apéndice C.
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Como crear la aplicacién Realice los pasos siguientes para crear la aplicacion de productor:

de productor 1. Inicie RSLogix5000. Se abrira la ventana principal RSLogix 5000.

o, RSLogix 5000 ME B

Fil_Edi ¥iew Seach Logic Communications Iools Window Help

I ) — | 1 T
[No Controller | [ |No Forces = E’ar o ElEE ) »

o Edis ] [Ferces Disatled ]
Path” TCP-11130.130130. 2Backplane\d 1o o 0 o 0, e e A

Ready

2. En el menu File, seleccione New.

Se abrird la ventana New Controller.

Hew Controller |
Yendar: Allen-Bradley
Tupe: I'l 7a6-L1 ControlLogix 5550 Controller J [:!
M ame: IF'roduu:er Cancel |
Dezcription: _I Help |
Chazziz Type:
Slat: ID _I; Bewvizion: IE I'I E
Create In: IE:\HSLDgi:-: A000NProjects Browsze... |

3. Introduzca un nombre apropiado para el controlador, por ejemplo
“Producer”.

4. Seleccione el Chassis Type y Slot Number de su controlador
Logix5550 y la carpeta donde desea guardar el archivo (Create In).

5. Haga clic en OK para guardar el archivo de proyecto.
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Como crear los tags de productor

1. Haga doble clic en la carpeta Controller Tags en le ventana de
proyectos.

=25 Controller Producer

----- PR Cortroller Tags
..... 03

Controller Fault Handler
----- [T Power-Up Handler
B2 Tasks

EI% MainT azk

EI% b girProgram

M ainF outine
----- 3 Ungcheduled Programs

Eﬂ, Uzer-Defined
EEI--EQ, Predefined
- Module-Defined
----- [C3 140 Configuration

Se abrira la ventana Controller Tags.

# Controller Tags - Producer[controller]

Scope: | Producercontroller) 'l Shgw:IShUWA" 'l Sort: ITagName 'l

P | Tag Mame 7 | Alias For Baze Tag Type Styl = |
Introduzca los nuevos tags a — | [*|C
partir de este punto.

-
4 [*T\ Monttor Tags A Edit Tags / KN _’I—A

2. Seleccione la ficha Edit Tags y cree los siguientes tags:

Nombre de tag Tipo Estilo
produced_data DINT Decimal
T1 TIMER
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Seleccione el cuadro “P” en la base de
datos del tag para convertir este tag en
un tag producido.

Asegl]rese de seleccionar este — P ¥ Producethistagforup to |2 E CohsUMErs

cuadro.

3. Produzca el tag que se va a enviar. Realice una de las siguientes

tareas:

# Controller Tags - Producer[controller]

Scope: I Producer|controller) = I Show: IShOW Al ‘I Sort: ITag Mame = l
F | Tag Hame 7 | Alias For Basze Tag Type Style De~
P [+]| F-produced_data DINT Decimal
|11 TIMER
* |

a. Seleccione el cuadro “P” en la base de datos del tag: -O BIEN-

Monitar Tag - produced_data

Edit Tag Properties Alt+Enter

Edit ata Type
Create Tag which aliazes - produced data

Go to Cross Reference Ctrl+E
(e b i S rzardd

[ b o Properties

(57 b o i e i el

i b i rap) Eroperies:

[ bo Pl Praperties:

[0 o fMessag e Froperties

i b (B e il Editan

GoTo.. Crl+G
Options...

Fiticdl..

(Bt [EEr
[Eap [Etl e
Paste Clrl+y
[Velete e

b. Haga clic con el botdén derecho del mouse en el tag y seleccione
Edit Tag Properties. Se abrird la ventana Tag Properties:

®c Tag Properties - produced_data

Genelal"l

Marne: |pmduced_data

Drescription: ﬂ
TagType: & Base ¢ Alas ¢ Consumed

Data Type: |D|NT

_I [Eanfigure... |

Scope: IF'rc-duc:er

Style: IDecimaI

=

o]

Cancel |

£pply | Help |

c. Seleccione el cuadro Produce this tag for up to y seleccione el

ndmero de consumers
predeterminada es 2.

d. Haga clic en OK.

(1 hasta 256). La opcion
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Tags producidos y consumidos

Como crear el programa de l6gica de escalera de productor

=43 Controller Producer

-|@8 Controller Tags
----- [£3 Controller Fault Handler
----- 3 PowerdJp Handler

=55 Tasks

L——_I% MainT azk.
E% b ainPragranm
)@ Program T ags

Eﬁ, zer-Defined

- Predefined
L Module-Defined

[£31 140 Configuration

1. Haga doble clic en Main Routine bajo la carpeta Main Program y
cree el siguiente programa de logica de escalera usando los tags
que cred anteriormente.

[End]
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Dest produced data

T1.DN TON
J/E Timer On Delay FCEN—
Timner T —DMN—
Preset EO000 &
Acoum 0«
Lng
Move
Source T1.4CC
&

Ik
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Como descargar la aplicacion de productor

1. Haga clic en el mend Communications y seleccione Who Active.

Se abrira la ventana Who Active (la ventana mostrara en pantalla
los drivers y dispositivos instalados).

%s who Active

V¥ Autobrowse EEfEs I

== ‘workstation, M 43333 Go Orline
G5 Lin Gateways, Ethernet
&5 AB_DF1-1, Data Highway Plus Upload...
E-&5 AB_ETH-1. Ethemet
= 130.130.130.2, 1756-ENET, 1756-ENET /4 /B Lasi=i
| = Backplane, 1706-47 /8,
; 00, 1756-L148 LOGI=S

E 01, 1756-ENET

550, Ethernet_10_Controller Recent...

- f] 130.130.130.2, 1756-ENET, 17565-ENET/B el
-5 AB_KT-1, Data Highway Plus
-@g AB_KTCA, ControlMet

02,1756-DHRIO/E, 1756-DHRI0AG

Close

ddA

Help
Current Path: ~ AB_ETH-1%130.130.130. 248 ackplane0

™ &pply Curent Path to Project

Fath in Project: TCP-14130.130.130. 248 ackplanehl
v

2. Seleccione el driver Ethernet (por ejemplo, AB_ETH-1) y amplie el
arbol mediante el backplane del chasis ControlLogix local.

3. Resalte el controlador Logix 5550 y haga clic en el botén
Download.

4. Ver4 un mensaje similar al siguiente:

Download E3

& Download to the contraller:
Mame: Producer
Type:  1786-L144 EMET /0 ControlLogix 5550 processor
Path:  AB_ETH-1%130.130.130. 2B ackplanes0

Cancel | Help

5. Haga clic en el boton Download.
6. Ponga el controlador en el modo Run.

7. Seleccione Minimize para minimizar esta sesion de RSLogix 5000.
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Como crear la aplicacion
de consumidor
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Para probar la aplicacion de mensajes, usted tiene que crear una
aplicacion de consumidor, afiadir el productor a la configuracion de
E/S del consumidor y crear un tag consumido para recibir los datos.

Como crear el controlador consumidor

Realice los pasos siguientes para crear el controlador consumidor:

1.

Abra una segunda sesion de RSLogix5000 (no cierre la sesion en
ejecucion).

. En el mend File, seleccione New.

Se abrird la ventana New Controller.

Mew Controller E3 |
Yendor: Allen-Bradley
Type: [1759611  ConbiolLogix 5550 Controller = N |
M ame: Il:cunsumer Cancel |
Dezcription: ;I Help |

0 N K

Chassiz Type: |1T5Ei-.f3.4 4-Slot ControlLogix Chazsiz

-

Slat: ID E Bewvizion: IE I'I E
Create In: II::'\FHSLDgi:-: BO00NProjects Browse... |

. Introduzca un Name apropiado para el controlador, por ejemplo

“Consumer”.

Seleccione el Chassis Type Slot Number correctos del
controlador y la carpeta en que desea guardar el archivo de
proyecto (Create In).

. Haga clic en OK para guardar el archivo de proyecto.
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Como afiadir el productor a la configuracion de E/S del

consumidor

El afiadir el productor a la configuracion de E/S del consumidor
incluye varios pasos. Primero, usted tiene que afadir el médulo
1756-ENET/B local del consumidor a la configuracién de E/S. Luego
afiade el 1756-ENET/B remoto como “secundario” del médulo
1756-ENET/B local. El paso final es afiadir el productor como
secundario del modulo 1756-ENET/B remoto.

Como afadir el mddulo ENET/B local a la configuracion de E/S

1. Seleccione la carpeta 10 Configuration en la ventana de proyecto
y haga clic con el boton derecho del mouse. Se abrira la siguiente
ventana emergente.

------ B=E | /0 Configuration

Mew Module. .

(B0
Capy
Easte

itk

2. Seleccione New Module.

Se abrira la ventana Select Module Type.

Select Module Type

Type:

|1?58-ENET£B |2 vl

I ajor Bewvisian:

1756-DHRIC/E
1756-DHRID/C
1756-DNE
1756-EMBF A2
1756-ENET A
1756-EMET A8
1756-EMNET /B
1756-H5C
17561416
1756-1416]

= Show

Type | Description |
1756-CMER /B 1756 ControlMet Bridge, Redundant Media
1786-CHERAD 1756 ControlM et Bridge, Redundant Media

[
1756 DH+ Bridge/RIO Scanner J
1756 DH+ Bridge/RID Scanner

1756 DeviceMet Scanner

1756 104100 MBit Ethernet Bridge

1756 104100 MEBi Ethernet Bridge

1756 Ethernet Cormmunication Interface

1756 Ethernet Bridge
1756 High Speed Counter

16 Point 79132 AL Input

16 Paint 73132 AL |solated Input LI

Wendor: IAII

¥ Analog

¥ Digital

j ¥ Other [ Specialy1/0 Select Al |
¥ Commurication ¥ Motion W Processor Clear Al |

ak. I Cancel I Help |

3. Seleccione el médulo 1756-ENET/B y haga clic en OK.
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Se abrira la ventana Module Properties.

Module Properties - Local [1756-ENET /B 2.1) E

Type: 17RE-EMET /B 1756 Ethernet Bridge
Yendor: Allen-Bradley
Parent: Loeal
Address / Host Name

M ame: ILDcaI_EN ET

Description: ;I @ |P Address: I 130 0130 . 130 . 3

LI [ Host Hame: I(Unspecified)

Slot: |1 _l;
BRevision: |2_ |1 _|:;' Electronic Keying: |Compatible Module j

Cancel | < Bach | Mext > | Firizh 3 El Help

4. Introduzca los pardmetros siguientes:

Name Local_ENET
Slot 1
Electronic Keying® Compatible Module

I Vea el apéndice F para obtener informacién importante
acerca de la codificacion electronica.

5. Haga clic en Finish para aceptar la configuracion.

Se afadird el médulo 1756-ENET/B a la configuracién de E/S.

EI'E] [0 Canfiguration
- ﬂ [1]1175E-EMET/B Local_EMET
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Como afadir el mddulo ENET/B remoto a la configuracion de E/S

Debe afadir el médulo 1756-ENET/B remoto como “hijo” del mdédulo
1756-ENET/B local.

E‘B [0 Configuration
e ﬂ [1]1756-EMET /B Local EMET

Mew bModule. .

Cut
Copy
Easte
Delete

Crozs Reference

it

Froperties

1. En la ventana Project, haga clic con el botén derecho del mouse en
el médulo 1756-ENET/B local bajo la carpeta I/0 Configuration y
seleccione New Module de la ventana emergente.

Se abrird la ventana Select Module Type.

Select Module Type
Type: i ajor Bewision:
I1?58-ENET;"B |2 vl
Tupe |Descripti0n I
1756-ENBF /2 1756 10/100 MEit Ethernet Bridge
1756-EMET 1756 104100 MEit Ethernet Bridge
1756-ENET A4 1756 Ethemet Communication Interface

1756-ENET /B 11756 Ethemet Bridge

1734-5ENF /A 1734 104100 MBit Ethemet Adapter
1794-5EMNT A8, 1794 10100 MEi Ethernet Adapter
~ Show
Wendor: | £l | W Other W Specialty 10 Select Al |

IV Analog ¥ Digital M Commurication W Motion M Processor Clear All |

ak. il Cancel | Help |

2. Seleccione el médulo 1756-ENET/B y haga clic en OK.
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Se abrira la ventana Module Properties.

Module Properties - Local ENET [1756-ENET/B 2.1]

Type: 1756-EMET /B 1756 Ethemet Bridge

Wendor: Allen-Bradley

Parent: Local EMET

Name: IHemote_ENET Address / Host Name

Description: ;I % |P Address: I 130 0130 130 . 2

;I i Host Name: |<Un8pecified>

Cormmm Format: IHack O ptimization j
Slat: I'I _|::‘ Chassiz Sjze: |4 _Ij
Revision: |2_ |1 _I: Electronic Keying: IEompatibIe Module j

Caticel | < Blach | et > | Firizh > I Help

3. Introduzca los pardmetros siguientes:

Name Remote ENET

IP Address 130.130.130.2
Chassis Size 4

Slot 1

Comm Format Rack Optimization
Electronic Keying® Compatible Module

" Vea el apéndice F para obtener informacién importante acerca de la
codificacion electronica.

4. Haga clic en Finish para aceptar la configuracion. El médulo
1756-ENET/B remoto aparecera con sangria bajo el 1756-ENET/B
local en la carpeta I/0O Configuration.

Elﬁ |/0 Configuration
= ﬂ [111756-EMET /B Local_EMET
e ﬂ [1]1736-EMET/E Remate_EMET
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Como afadir el controlador (productor) remoto a la configuracion de E/S

Ahora usted debe afiadir el controlador remoto (productor) a la
configuracién de E/S bajo el médulo 1756-ENET/B remoto.

E1-55 140 Canfiguration

= B [1]1755-ENET/B Local_EMET
OO (11 1/56-EME T/E Femate EMET

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo
1756-ENET/B bajo la carpeta 1/0 Configuration and seleccione

New Module.

Mew Module...

Cut
Copy
EERLE
Delete

Crosz Reference

Frirak

Froperties

Se abrira la ventana Select Module Type.

Select Module Type 1%}
Tvpe: I ajor B evision:

|1 7RE-L1 m

Type | Dregcription |
1756-M16 16 Point 10W-300 AC Input d
1756-IREl B Channel lzolated RTD Analog [nput
1756-TEIl & Channel [zolated Themocouple Analog [nput
ConbolLogi: 5550 pro
1756-L53 ControlLogix 5553 proceszor
1756-L55 ControlLogis 5555 processor
178E-MODLULE Generic 1756 Moduls
1756-0416 16 Point 74%-265% AC Output
1756-0416] 1E Point 744-265 AL |solated Dutput
1756-048 8 Paint 74%-265 AC Output
1756-04A80 8 Point 744132 AC Diagnoztic Output
1756-0A8E 8 Paint 74132 AL Electronically Fused Output LI
~Show
Yendor: |41 | ¥ Other W Specialty 140 Select Al |
¥ &nalog W Digital M Communication W Maotion W Processor Clear All |

k. ]; Cancel | Help |

2. Seleccione 1756-L1 ControlLogix5550 processor y haga clic en

OK.
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Se abrira la ventana Module Properties.

Module Properties - Remote EMET [1756-L1 6.1)

Type: 1756-L1 ControlLogix 5550 processor
Yendor: Allen-Bradley
Mame: IF‘roducer Slot: IIJ ﬁ
Drescription: =
=

Bewvision: IE_ I'I _,::‘ Electronic Keying: I j

Cancel | < Back | MHext > | Finish[\_g I Help

3. Introduzca los pardmetros siguientes:

Name Producer
Slot 0

4. Haga clic en el botén Finish para aceptar la configuracion.

El arbol de configuracion de E/S debe ser similar al mostrado a
continuacion.

=15 1/0 Canfiguration
= ﬂ [111756-EMET /B Local EMET
=- ﬂ [1]11756-EMET /B Remote_EMET
- ﬂ [0] 1756-L1 Producer
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Como crear los tags de consumidor

Los tags de consumidor se crean mediante la ventana Project.

----- 3 Power-Up Handler
=55 Tasks

EI% b ainT ask.

Eﬁ M ainPrograrm

E b ainF outine
----- [T Unscheduled Programs
----- 3 Trends

255 Data Types

E@o Predefined
#- L Module-Defined
=231 1/0 Configuration
=2 ﬂ [111756-EMET/E Lacal_LEMET
= ﬂ [111756-EHET /B Remate_EMET

1. Haga doble clic en el icono Controller Tags en la ventana de
proyectos.

Se abrira la ventana Controller Tags.

# Controller Tags - Consumer{controller]

Scope: IConsumer[controller]j Showw: IShUW Al ;I Sark: ITag Mame j
F | Tag Mame 2 | &liaz For Base Tag Type Style =]
» |+|-Femote_EMET:| AB:1756_EMET_7SLOT:I0
[+/-Remote_ENET:0 AB:1756_EMET_75LOT:0:0
Introduzca el nuevo tag —— |3 |

aqui

SH

4

4 I :I\ Monitor Tags )\Edit Tags f | 1 | |
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2. Seleccione la ficha Edit Tags y cree el siguiente tag:

Nombre de tag Tipo Estilo

consumed_data DINT Decimal

# Controller Tags - Consumer[controller]

Scope: IEonsumer[controller]j S b IShDW All x| sat ITag Mame j

Basze Tag Type Shyle o
] Fremote ENET | 41756 ENET_75LO70
[+-Remote_EMET:0 ABAYEE_EMET_FSLOT:0:0

consurned_data DINT == | Decimal

F | TagHame =2 | Aslias Far

HC
-

3. Haga clic con el boton derecho del mouse en el nuevo tag. Se

abrira el siguiente mena emergente.

Monitor Tag - consumed_data
Alt+E ter

Edit Tag Properties
Edit ata Thee
Create T ag which aliazes - consumed_data

Go to Cross Reference Ch+E
5 b e Sz and

[ b Awis Broperties

) e e e o et

(e b bl ot (Sroum Braperties

[ b B [V Braperties

[5atE MEssane Fraperties

[ b [Earn7isan Erofile Editar,

GoTo.. Chil+G

Options. ..
Eirdk

Cut Ctrl+sd
Copy Ctrl+C
Easte e
WelEte Vel

4. Seleccione Edit Tag Properties.
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Se abrira la ventana Tag Properties.

% Tag Properties - consumed_data

General* I

Marne: Iconwmed_data

Description: ﬂ

Tag Type: " Baze  fliss ' Consumed

Contraller: IF'roduc:er j FP [ms):
Femate Tag  |produced_data j10.0 E
Mame

Data Type: IDlNT

_I [Cantigures.. |

Syl IDecimaI

[~ Produce this tag for up to |2 Econsumers

=

=]

Cancel | Apply | Help |

5. Introduzca o seleccione los parametros siguientes:

Name consumed_data
Tag Type Consumed
Controller Producer
Remote Tag produced_datal!)
Data Type DINT@

Style Decimal®

RPI 10 ms®

1" Estos parametros deben coincidir con los en el productor.

6. Haga clic en OK para guardar las propiedades del tag.
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Como descargar la configuracion al consumidor

Ahora es necesario cargar los pardmetros de configuracién en el

controlador consumidor. Observe que no se requiere la l6gica de
escalera para encaminamiento en el consumidor. La l6gica puede
consistir en un solo renglén “final”.

[End) i

1. Haga clic en el mend Communications y seleccione Who Active.

Se abrird la ventana Who Active (la ventana mostrard en pantalla
los drivers y dispositivos instalados).

?c Who Active

¥ Autobrowse Fefrest I

-, wiork station, 49338
Bl-Er Link Gatewaps, Ethemet
E-&5 AB_DF1-1, Data Highway Plus
El-&x AB_ETH-1. Ethemet

=83 Backplane, 1756-47 48,
o 1, 1756-ENET
Bl-&x AB_KT-1, Data Highway Plus
& AB_KTC-1, ControlMet

00, 1756-L144 LOGES

- f| 1301301302, 1796-EMET, 1756-ENET /8 /B
130.130.130.3, 1756-ENET. 1756-EMET /B

550, 1756-L1/A ENET |0 B5:

Current Path:  AB_ETH-1%130.130.1 30.3\B ackplansi0

[ &pply Current Path to Project

Fath in Project: TCF-24130.1:30.130.34B ackplanehd

Go Online
Upload...

Download

Recernt...

Apply

Caticel

Pl

Help

&

2. Seleccione el driver Ethernet (por ejemplo, AB_ETH-1) y amplie el
arbol mediante el backplane del chasis ControlLogix local.

3. Resalte el controlador Logix 5550 y haga clic en el boton

Download. Ver4 un mensaje similar al siguiente:

Download E3

& Dowrload to the contraller:
Mame: <no name>

Type: 1786-L1/% EMET 1/0 ControlLogix 5550 processor
Path:  AB_ETH-1%130.130.130.3\Backplane\0

Cancel | Help

4. Haga clic en el botobn Download.
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Como probar los mensajes

¢Qué viene a continuacion?

1. Abra la sesién de RSLogix 5000 para el productor y verifique que
funcione el temporizador.

2. En la sesion de RSLogix 5000 para el controlador consumidor:

a. Haga doble clic en la carpeta Controller Tags y seleccione la
ficha Monitor Tags.

# Controller Tags - Consumer[controller]

Scope: IConsumel[controllel] 'I Shgw:|5|'10l'\1-‘i\'tII 'I Sart: ITag Mame 'I

[Tag Name 7 | Yalue * | Force Mask €| Style Type &
[+-consumed_data 33808 Decimal CIMT

Debe ver como cambia el valor.

b. Examine el campo consumed_data. Debe ver cdmo cambia el
valor simultaneamente con el valor acumulador del
temporizador en el productor.

Esto finaliza el ejemplo de envio de mensajes entre controladores
Logix5550 usando tags producidos/consumidos.

Con esto concluyen los ejemplos de aplicaciones. Los apéndices
siguientes proporcionan informacién para ayudarle a resolver
problemas del médulo, describen cémo configurar el driver Ethernet
en RSLinx y muestran cémo usar el médulo Ethernet en un sistema de
gateway ControlLogix y sistemas de control de mayor capacidad.
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Apéndice A

Interpretacion de los

indicadores de estado
TXD
Indicador
<e==> ETHERNET Indicador OK

N

 — —|
RXD TXD OK

RXD

Indicador

d),

00000000
0000000,

00000000
0 0000000, 0

<o
g

]

10 BASET

1756-ENET

Vista frontal

Indicadores de estado LED

En la plantilla del médulo 1756-ENET/B se encuentran indicadores
LED que muestran el estado del médulo y transmiten/reciben el
estado. La tabla siguiente describe los indicadores de diagnosticos,
estado del modulo y las acciones recomendadas:

Si el indicador OK:

entonces el estado del | tome esta accion:
maodulo:

Esta apagado

No funciona. Conecte la alimentacion eléctrica
del chasis.

Verifique que el modulo esté
completamente insertado en el
chasis y en el backplane.

Esta rojo, parpadea de

Realiza los diagnosticos | No es necesaria. Esta es la

color rojo de encendido. operacion normal.

0 parpadea de color

verde

Verde Funciona. Ninguna.

Parpadea de color rojo No esta configurado. Configure el médulo.

Esta rojo Es un fallo no Repare o reemplace el médulo.

recuperable.

La tabla siguiente describe los indicadores de transmision (TX) y de

recepcion (RX):

Si este esta: el médulo;

indicador:

TXD Verde Transmite datos
Apagado Inactivo

RXD Verde Recibe datos
Apagado Inactivo

Se pueden conseguir diagnosticos més detallados de la red en las
paginas web del médulo, a las cuales se puede obtener acceso
mediante Netscape o Microsoft Internet Explorer. Vea el apéndice B.
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Apéndice B

Diagnostica de la pagina
web

Paginas web del modulo 1756-ENET/B

Las paginas web del médulo Ethernet ofrecen amplia informacion
sobre diagnésticos internos y de red. Para ver las paginas web,
introduzca la direccion IP del médulo en Netscape o Microsoft
Internet Explorer. Vera la siguiente pagina web:

5 Netscape 3:11:57pm B S
File Edit Wiew Go Communicator Help
4 @ A D4 2 S & 8 $
Back Forward  Reload Home Search  Metscape Print. Securnty Shop Stop
d deookmarks J‘LocationIhttp!/wwwcleab.com j@'what‘sﬁelated
Roclawell
Automation
ControlLogix Ethernet = # Mot i
& TCPIP Co ation
MOdUIe # Diagnostic Information

& Chassis Whe

B

| (== |Metscape ?
MEeDE 3P

iaSlalll 5 Distller Assistan | |3 dobe Framem | Jif Enet Home Pag.. || g3 <M hot 99

ﬁ Metscape

Las paginas web del médulo proporcionan la informacion siguiente:

* Informacion acerca del médulo
 Configuracion TCP/IP

* Informacion diagnéstica
Chasis Who

Estas paginas se muestran en las figuras siguientes.
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Informacion acerca del modulo

Y Netscape

File Edit Yiew Go Communicator Help

T T T = R G

Back Fowad Reload  Home  Seach Nefscaps  Pint  Secuity  Shop  Slop
6 Bookmaks & Location e =] FI 7 what's Related

ControlLogix Ethernet Module

Module Information
[Product Name |[1756-ENET/A/E | [Module Name | Mot Configared *
|Vendor |1 |Module Description |* Mot Configured *
Product Type |12 |Module Location |* Mot Confisured *

Product Code |20
Modle Revision 2. [Firmware Tdent  [Revision 2 1icp_enet 1 124 03-Aug-00

[Serial Nusber |[SH 7054 [Pdoctule Tcamaion|d

Modde Staws [Baive [Mfodule Uptime  [00R28m:30s

IModule Home Page | Module Information | TCP/IFP Configuration | Diagnostic Information | Chassis Whao

| == [Metscape
iﬂﬁlarll %Disl\llsr Assistan I Adubs Frameh... I@Enet Module .. ﬂFu\lSth =) | ﬁNelscape

MES®DE 323

4;

F'ME
La pagina Module Information proporciona informacion especifica

acerca del modulo ENET/B, tal como el numero de serie y la version
de firmware.

Configuracion TCP/IP

3 Netscape

Fle Edit Yiew Go Communicator Help
2 £ A 4 a = & @& @ N
Back Forward  Reload Hame: Search  Metscape  Print Security Shop Stop
wf "Bookmarks £ Losation: [hp: /7w cle ab com =] §)7 Wwhat's Related

ControlLogix Ethernet Module

TCP/AP Configuration
T Address [130.130.130.2
[Subnet Mask 255.235.0.0
Gateway Address [IRSRINI]
Mamme Server 0000

|Secondary Name Server ‘0.0 0.0

|Default Dermain Mame "" Mot Configured *
[BOCTP Enable e

[Ethernet Address [00:00.BC.0340:54

Module Home Page | Module Information | TCEAP Confizuration | Diagnostie Information | Chassis Who

Fi=a [Hetscape 57,
iAStat| A Distiler Assistan_| [ adobe Framsh! [[EE TCPAP Cont... | @aruishotss - [ | FRNetscsps (MO P 3a5eM

La pagina TCP/IP Configuration proporciona la configuracion
Ethernet del modulo, incluso la direccién IP, direccion gateway,
mascara de subred, etc.
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Informacion diagndstica

X Netscape

File Edit Wiew Go Communicator Help

| 4 & A & » @ o & O W

Back Forward  Reload Hame Search  Metzcape Print Security Shap Stop
§ “Bookmarks & Lacatior: [hitp: 77w ole-ab com =] @) what's Felated

ControlLogix Ethernet Module

Diagnostic Information
Backpiane and Cannection Marager MNetwork Statistics Miscellaneous
@ Backplane Statistics @ Ethernet Statistics @ Crach Dizplay
@ Extended Backplane Statistics @ [CWF Statistics @ General Memoty Statistics
@ Connection Manager Statistics @ [GME Statistics @ ENETITP Statistics
@ Back Object Statistics @ [P Statistics

@ UDP Statistics
@ TCF Statishics
@ TCP Extended Statistics

@ Metwork Memeory Statistics
@ Mibuf Statistics

Ilodule Home Page | Module Information | Diagnostic Information | TCPAFP Configuration | Chassis Wha

[ == [Netscaps S = = e R
@ Stan| A Distler ssistan.. | EAdobe Framett.. ||E§ Enet Ding M. | @ Fulshot 99- €., | B Netscape [ mEe®E sorem i

El modulo 1756-ENET/B proporciona informacion diagnéstica
avanzada mediante esta pagina. Esta informacién puede ser Gtil para
los administradores de sistemas y otro personal de informatica. Por
ejemplo, el seleccionar ENET/IP Statistics bajo el encabezado
Miscellaneous abre la ventana siguiente.

ENET/IP Statistics

TRr— [C[5]
Elle Edt Wiew Go Communicator Help

+ ¥ A 4 = 4 & 3 @
Back Forward  Reload Home Search  Netscape Pirt. Security Shop Stop
. " Bookmarks  Ji Location [htp: #wms cle ab.com =] )7 Whal's Related

ControlLogix Ethernet Module
ENET/IP Statistics

@ CTP (ENET/TP) Statistics

@ CIP (Backplane) Statistics

@ Encapsulation Protocol Stats

@ Encapsulation Protocol Sessions
@ EMET/IP (CIP) Connections

@ CIP Counters (Backplane

@ CTF Counters (EWET/TE)

@ EMET/IP Multicast Consumers
@ EMET/TP Multicast Producers

| == [Metscape
iﬂﬁlarll 5 Distiler Assistan. I [ Adabe Framed... ||E§Enel TGFT | A Fullshot 89 - [C: I P Netscape

il AE EE
PEOQE zzarm

,%

Publicacion 1756-UM051B-ES-P - Noviembre de 2000



B-4

Paginas web del médulo 1756-ENET/B

Esta pagina proporciona acceso a diagndsticos ENET/IP detallados.
Por ejemplo, el seleccionar CIP (ENET/IP) Statistics abra la ventana
siguiente.

ENET/IP (CIP) STATISTICS

Y Netscape

File Edit Yiew Go Communicator Help

“ & d 4 » < & @ @
Back Forward  Reload Home Seaich  Metscape Print Securty Shop Stop
o Bookmaks & Location: Jrtte: e cle. ab.com =] @7 Wwhat's Related

ControlLogix Ethernet Module

ENET/IP (C IP) STLTISTICSES

Connections
Limit: 160 ©Open: 2 Local: O Bridge: 2 In: O Out: 2

Traffic

Capacity: 900 Reserved: 400 Loading: 398

59 UCMM Requests ZSent 0 UCHMM Requests Received

0 OCMM Replies Zent 4 TUCHMM Replies Received
323887 Connected Data Sent 324993 Connected Data Receiwved

0 Total Open Requests 0 NULL Open Recuests

0 Open Format Rejects 0 Open Resource Rejects

85 Open Other Rejects

0 Close Reguests

0 Close Format Rejects 0 Close Ocher Rejects

o

Connections Timed Out

Eeftesh counters every |15 seconds. 0 disables refresh =

= == |Metscape
iﬂSlarlI 5 Disliler Ass\slaﬂ...l [ Adabe FrameM... |I§Enel Diagno. | [ FullShot 39 - [E....l Fii% Netsoape

WS DE 2Py

,(_

La pagina de estadisticas CIP (ENET/IP) proporciona la informacion
de conexion y tréafico que aparece arriba.
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Chasis Who

File Edt View Go Communicator Help

v & A 4 a S & O @
Back Fomward  Reload Hame Search  Metscape Print Security Shop Stop

\f " Bookmarks £ Losation [nitp:/fwmns cle. ab com (x| 7 what's Related

ControlLogix Ethernet Module

Current Chassis Configuration

FPower 1756- 1756~ 1756- empty empty empty empty
Supply L1 ENET DHRIO slot slot. slot slot

Module Home Page | Module Information | TCE/IP Configuration | Diagnostic Information | Chassis Who

| == | Netscape
iﬂSlarll %D\sll\lel Agsistan, | Adubs Framet... ||§Chassis Who. ﬂFu\lShul 99 - [E....l %Nelsuape

28D

ESZPME

La ventana Chassis Who muestra la configuracion actual del chasis

en que reside el modulo 1756-ENET/B. ldentifica todos los médulos
en el chasis y las ubicaciones de ranuras de los mismos.
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apéndice C

Contenido de este apéndice

Como instalar el software
RSLinx

Como configurar el driver de comunicacion
Ethernet RSLinx

Para comunicarse con los médulos 1756-ENET/B mediante la red,
usted debe configurar el driver de comunicacién Ethernet RSLinx
(AB_ETH). Puede configurar el driver AB_ETH con las direcciones IP
de todos los modulos Ethernet en el sistema. Necesitara este driver
para descargar los programas de ejemplos de aplicaciones en este
manual.

La siguiente tabla indica el contenido de este apéndice y dénde
encontrar informacion especifica:

Para obtener informacién acerca de Vea la
pagina

Como instalar el software RSLinx C-1

Coémo configurar el driver AB_ETH C-2

Siga el procedimiento siguiente para instalar el software RSLinx en la
computadora.

1. Inserte el CD en la unidad de CD-ROM.

Nota: EI CD-ROM acepta la funcién Autorun de Windows. Una vez
insertado en la unidad de CD-ROM, si usted tiene la funcion
Autorun configurada, el programa de instalacion se iniciara
automaticamente en la pantalla de instalacion.

Si Autorun no esta configurado para la unidad de CD-ROM, vaya al
paso 2.

2. En el menu Start, seleccione Run.

Aparecera la ventana emergente Run.

3. Escriba d:/setup (si no aparece autométicamente), donde d: es la
letra de la unidad de CD-ROM.

4. Haga clic en OK.

Vera la barra de avance seguida de la pantalla de bienvenida.
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C-2 Como configurar el driver de comunicacion Ethernet RSLinx

Como configurar el driver ~ Para configurar el driver de comunicacién Ethernet AB-ETH, realice
AB ETH los pasos siguientes:

1. Inicie RSLinX.

95 RSLink Professional - [RSWho - 1] [_[O]x]
-£ile Edit Wiew Station DDE/OPC Security Window Help =151 %]

EI ﬁl | gg| BSwhe |
|5 A _ Ennhgureihnrlnutsg =0

=-£ K Confiqure Client dpplisations E E EE
g5 LinsGater Conligure CIP Options...
5 A8 KT | i ve Gatenay.. Lins Gatewaps AB_KT-1Data  AB_KTCA
TS 1 i —— Ethemet Highway Flus  Controlet

Driver Diagnostics.
CIP Diagnostics...
Gateway Diagnostics..

Canfigure communication hardware: 08/31/00 | 03404 2

2. En el mend Communications, seleccione Configure Drivers. Se
abrird la siguiente ventana.

Configure Drivers [7]

—fwailable Driver Tppes:

Close I

I % Lol ey

Help |

i Canfigured Drivers:
Status
[Bunning Configure..

Running

Starfup...
Start

Stop

ddidi

Delete

3. Haga clic con el bot6n derecho del mouse en la flecha del cuadro
Available Driver Types.

Aparecerd la lista Available Driver Types.

Configure Drivers [ 7] x]
—&vailable Driver Types:
Close
| = AddNew.. | [ ce |
P59 DF dervices | tep |
Ethem i
r - CtidlrolMet devices
17E4-KT ARTHID)PRTAD] for DH+/DH-485 devices
DF1 Polling Master Driver Status
1784-PCC for ControlM et devices Rurning Canfigure

1784-PCIC for Contralblet devices Burnina
1747-FIC / AIC+ device -
DF1 Slave Driver Startup...
5-5 50/502 for DH+ devices
“irtual Backplane Driver Start
DeviceNet Drivers [1784-PCO/PCIDS 1770-KFDSDMPT drivers) —
PLC-5 [DH+) Emulator driver

SLC 500 [OH 485] Emulatar driver Stop
1784-PCME for DH+/DH-485 devices
SoftLogixg driver Delet
Remote Devices via Ling Gatewap —

i
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Coémo configurar el driver de comunicacion Ethernet RSLinx ~ C-3

4. Seleccione Ethernet Devices y haga clic en Add/New. Se le
invitara a asignar un nombre al driver.

Add New B5Linx Dniver E

Choose a name for the new driver.
[15 characters masimum]

[4B_ETH-1

5. Seleccione el nombre del driver predeterminado (por ejemplo,
AB_ETH-1) o escriba un nombre preferido y haga clic en OK.

Aparecerd la ventana Configure driver con la pagina Station
Mapping abierta.

Configure driver: AB_ETH-1 EHE
Station Mapping |
Station  |Host Mame Add New
0
1 [130.730:1302 || Det= |
B3 Driver
oK | Cancel | Sl | Help |

6. Haga clic en Add New e introduzca la direccién IP del médulo
1756-ENET/B (por ejemplo, 130.130.130.2).
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C-4  Como configurar el driver de comunicacion Ethernet RSLinx

7. Repita el paso 6 para cada médulo Ethernet adicional al cual es
necesario obtener acceso.

Configure driver- AB_ETH-1
Station Mapping |
Station  |[Host Hame Add New I
i
1 130130130, e
2 [130.130.130.3 |
2 Driver
oK | Cancel | Apply I\J Help |
Lat

8. Después de introducir las direcciones IP, haga clic en Apply.
9. Haga clic en OK para cerrar la ventana Configure driver.

Aparecera el nuevo driver en la lista de drivers configurados. (La
lista mostrara en pantalla los drivers configurados en la estacion de

trabajo).
Conlfigure Drivers HE
i Awallable Driver Types:
Cloze I
IEthemet devices j &dd New.. |
Help |
i~ Configured Drivers:

Mame and Description Status
Mmmm Configure |
AB_KET-1 DH+ Sta:0 AddrD700 BUNMING Running
AB_KTC-1 CMet Mode: 17 Addrd000 IntrNone RUMMIMG Fiunning E—— |

Start |
Stap |
Delete |

10.Cierre RSLinx
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Apéndice D

Como usar el médulo
1756-ENET/B en un
gateway ControlLogix

Compatibilidad de 1756-ENET/B con la
comunicacion de gateway ControlLogix

El médulo Ethernet 1756-ENET/B es compatible con la comunicacion
de gateway ControlLogix de datos de control e informacién entre

Ethernet y otras redes, incluso ControlNet, DeviceNet y Data Highway
Plus.

La figura siguiente muestra un ejemplo de un sistema de gateway
ControlLogix tipico. Este sistema usa un gateway ControlLogix que
conecta las redes existentes Data Highway Plus, Ethernet y
ControlNet.

Mddulo 1756-ENET/B

Médulo 1756-DHRIO Modulo 1756-CNB

Chasis i 1756-DNB u otro
Gateway — ﬂ médulo
Data Highway Plus o ControINet
Ethernet
o o P
Procesador g 8 Ethernet g Procesador
PLCS PLC-5 ControlNet
Procesador PLC-5
PCcon PC con PC con
software software software
RSLinx =) RSLinx RSLinx
| FEECE Procesador
SLC 500 20901

Vea el Manual del usuario del sistema de Gateway ControlLogix,
namero de publicacion 1756-6.5.13ES, para obtener mas informacion.
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Apéndice E

Ejemplo de configuraciones de redes

Contenido de este apéndice Este apéndice proporciona ejemplos de redes de control Ethernet asi
como las configuraciones de E/S RSLogix 5000 para dichas redes.
Estas redes se configuran realizando los procedimientos descritos en
este manual, afiadiendo cada modulo 1756-ENET/B remoto y sus
md&dulos de E/S al médulo ENET/B a medida que va estructurando el

sistema.

Para obtener informacién acerca de Vea la pagina
Ejemplo de sistema pequefio E-2
Sistema expandido con FLEX E/S E-3
Redes de control mayores E-4
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E-2  Ejemplo de configuraciones de redes

Ejemp|0 de sistema Se muestra a continuacion un ejemplo de sistema pequefio, el cual
equefio consiste en un chasis local con un controlador Logix 5550 y un
Peq maodulo 1756-ENET/B que sirve de escaner de red asi como dos chasis

remotos con médulos 1756-ENET/B que sirven de adaptadores para
los médulos de E/S en dichos chasis.

Ranura 01 Ranural123
' 1 ¥ )]
| T | Joy
Chassis || ——} | i Chasis
Local ] 3 | ==} Remoto
13 _L 1 1 I‘_.-': - E . #1
Con_trolador 1756-ENET/B 1756-ENET/B 1756-0B16I
Logix5550 Salida digital
1756-1B16
Ranura 0 1 Entrada digital
[ [
[ oy
| i Chasis
Interruptor Ethernet —i Remoto
] #2
[ —L—[ ==
1756-0F6VI
Salida anal6gica

1756-ENET/B

Estacion de trabajo de PC

La configuraciéon de E/S RSLogix 5000 para esta red se muestra en
la figura siguiente.

=23 140 Configuration
= ﬂ [111756-EMET /B Local _EMET
E| ﬂ [0] 1756-EMET /B Remate_EMET_1
- ﬂ [1711756-IB16] Remate_Digital_|nput_1

P ﬂ [2]1756-0B16] Remate_Digital_Output_T1
= ﬂ [0] 1756-EMET /B Remaote_EMET_2
- ﬂ [1]1756-IF8 Remote_Analog_|nput_2
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Ejemplo de configuraciones de redes E-3
Sistema expandido con La figura siguiente muestra la red anterior con FLEX E/S afadido al
FLEX E/S sistema.
Ranura 01 Ranura123
: i T
Chasis |IE_ 3 IIE_ - .
Local | — : Chasis
| =% | =—H1} Remoto
ARE===E = = === #1
Con_trolador 1756-ENET/B 1756-ENET//48 1756-0B16I
Logix5550 Salida digital
1756-1B16
Ranura 0 1 Entrada digital
[yl
(e _
Interruptor Ethemet | —4 Chasis
P = Remoto
L= #
Estacion de trabajo | L\
PC 1756-0F6VI

Flex E/S

Salida anal6gica
1756-ENET/B

La configuracion de E/S RSLogix 5000 para esta red se muestra a
continuacion.

=k

=1 1/0 Configuration

ﬂ [111756-EMET /B Local EMET
El ﬂ [0]175E-EMET /B Remote EMET 1
----- ﬂ [111756-E16] Remote_Digital_[nput_1

EI ﬂ [0]1756-EMET/BE Remote_EMET_2
N S ﬂ [1]1756-IF8 Remate_fnalog_lnput_2

E||5 1734-5EMT 48 Remote_FLEX_|10_Adaptar
----- 2R [0]1734-B16/4 Remote_DC_[nput
----- £ [111734-0B1648 Remote_DC_Output

----- ﬂ [£] 1756-0B16] Remate_Digital_Qutput_1

----- ﬂ [£] 1756-0F2 Remote_Analog_Cutput_2
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E-4  Ejemplo de configuraciones de redes

Redes de control mayores  Las redes de control mayores pueden usar maédulos ENET/B
adicionales que se comunican con chasis remotos. Se muestra a
continuacion un sistema parcial.

Procesador —;F_
de control
] EESE

1756-ENET/B

‘ Interruptor Ethernet ‘

/4 - E/S»

1756-ENET/B

1756-ENET/B —7 | < E/S

/ - E/S>

1756-ENET/B . -
A chasis remotos adicionales

La configuracion de E/S RSLogix 5000 parcial para esta red se muestra
en la figura siguiente.

=51 140 Configuration
= ﬂ [1]11756-EMET/E Local EMET
= ﬂ [0]175E-EMET /B Remote_EMET
----- ﬂ [1]11756-1B16] Remate_Digital_|nput
----- ﬂ [2] 1756-1B16] Remate_Digital_|nput
----- ﬂ [3] 1756-IB16] Remaote_Digital_|nput2
= ﬂ [0]1756-EMET /B Remote_EMET
----- ﬂ [1]11756-0B16l Remote_[haital_Oukput
----- ﬂ [2] 1756-0B1El Remote_Digital_COutput]
----- ﬂ [3] 1756-0B16l Remate_Digital_Output?
= ﬂ [0]1756-EMET /B Remote_EMETZ
----- ﬂ [1]1756-IF2 Remote_Analog_|nput
----- ﬂ [2] 1756-0F3 Remote_Analog_Output
= ﬂ [£]1756-EMET /B Local EMETA

= ﬂ [0]1756-EMET /B Remote_EMET3
----- ﬂ [1]11756-1B16] Remate_Digital_|nput3
----- ﬂ [2] 1756-1B16] Remate_Digital_|nputd
----- ﬂ [3] 1756-1B16] Remate_Digital_|nputh
= ﬂ [0]1756-EMET /B Remote_EMETA4
----- ﬂ [111756-0B16l Remate_Digital_Output3
----- ﬂ [2] 1756-0B16l Remote_Digital_Outputd
----- ﬂ [3] 1756-0B16l Rermate_Digital_Outputs
= ﬂ [0]175E-EMET /B Remote_EMETH
----- ﬂ [1]11756-IF8 Remote_Analog_| nput?
----- ﬂ [2] 1756-0F3 Remate_Analog_Output]

nf
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Apéndice F

Como especificar la
codificacion electrénica

“menor”

“moderado”

“mayor”

Codificacion electronica

ATENCION Tenga mucha cautela al inhabilitar la codificacion

electronica. Si se usa incorrectamente, esta
opcion puede resultar en lesiones personales,
muerte, dafios materiales o pérdidas econémicas.

Usted especifica la codificacion electrOnica para asegurarse de que un
mdodulo insertado o configurado sea del tipo y revision de firmware

correctos.
Codificacién Descripcion
inhabilitacion de No es necesario que coincidan los atributos del
codificacion software o hardware.

madulo compatible

El mddulo debe ser compatible con la configuracion
del software. Estas caracteristicas deben ser iguales:
* tipo de mddulo
 nlmero de catalogo
e revision mayor
La revisién menor debe ser igual a o mayor que la
especificada en el software.

exactamente igual

El modulo debe ser exactamente igual con la
configuracion del software. Estas caracteristicas
deben ser iguales:

« tipo de mddulo

 nlmero de catalogo

e revision mayor

* revision menor
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