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Informazioni importanti per I'utente

Le apparecchiature a stato solido hanno caratteristiche di funzionamento diverse da quelle delle apparecchiature
elettromeccaniche. Nel manuale Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State
Controls (pubblicazione SGI-1.1 disponibile presso I'ufficio vendite locale di Rockwell Automation oppure online
all'indirizzo http://www.rockwellautomation.com/literature/) sono descritte alcune differenze importanti tra le
apparecchiature a stato solido ed i dispositivi elettromeccanici cablati. Date queste differenze e la grande varietd di possibili
applicazioni dell'apparecchiatura a stato solido, i responsabili dell'applicazione dell'apparecchiatura devono accertarsi che
ogni uso previsto sia accettabile.

In nessun caso Rockwell Automation, Inc. sara responsabile per danni indiretti derivanti dall’utilizzo o dall'applicazione di
questa apparecchiatura.

Gli esempi e gli schemi contenuti nel presente manuale sono inclusi solo a scopo illustrativo. Poiché le variabili ed i requisiti
associati alle installazioni specifiche sono innumerevoli, Rockwell Automation, Inc. non puo essere ritenuta responsabile

per l'utilizzo effettivo basato sugli esempi e sugli schemi qui riportati.

Rockwell Automation, Inc. non si assume alcuna responsabilita circa i brevetti relativamente all'uso di informazioni,
circuiti, apparecchiature o software descritti nel presente manuale.

La riproduzione totale o parziale del contenuto del presente manuale ¢ vietata senza il consenso scritto di
Rockwell Automation, Inc.

Nel presente manuale si ¢ fatto ricorso all'uso di note per illustrare all'utente considerazioni in materia di sicurezza.

AVVERTENZA: |dentifica informazioni sulle pratiche o le circostanze che possono causare un'esplosione in un ambiente
pericoloso e provocare lesioni, anche letali, al personale, danni alle cose o perdite economiche.

ATTENZIONE: Identifica informazioni sulle pratiche o le circostanze che possono provocare lesioni, anche letali, al personale,
danni alle cose o perdite economiche. I simboli di “Attenzione” consentono di identificare o evitare un pericolo e di
riconoscerne le conseguenze.

PERICOLO DI FOLGORAZIONE: E possibile che sopra o allinterno dell'apparecchiatura, ad esempio un servoazionamento o un
motore, siano presenti etichette che avvertono gli utenti della presenza di tensioni pericolose.

PERICOLO DI USTIONI: Le etichette possono essere apposte sopra o all'interno dell'apparecchiatura, ad esempio su un
servoazionamento o un motore, per segnalare che le superfici possono raggiungere temperature pericolose.

> BB

IMPORTANTE Identifica informazioni importanti per la corretta applicazione e comprensione del prodotto.

Allen-Bradley, ControlFLASH, ControlLogix, ControlLogix-XT, Logix5000, Rockwell Software, Rockwell Automation, RSLogix, RSNetWorx, Studio 5000 e TechConnect sono marchi commerciali di
Rockwell Automation, Inc.

I marchi commerciali che non appartengono a Rockwell Automation sono di proprieta delle rispettive societa.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/
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Prefazione

Ambiente Studio 5000

Questo manuale descrive come installare, configurare ed eseguire la ricerca guasti
dei moduli I/O analogici ad alta velocitd ControlLogix". Per poter utilizzare in
modo efficiente il modulo I/O analogico ad alta velocita, ¢ necessario saper
programmare ed utilizzare il controllore ControlLogix.

L’ambiente Studio 5000 combina elementi di sviluppo e progettazione in un
ambiente comune. Il primo elemento dell’ambiente Studio 5000 ¢ I'applicazione
Logix Designer. Lapplicazione Logix Designer ¢ il rebranding del software
RSLogix 5000 e continuera ad essere il prodotto che consente di programmare

i controllori Logix5000™ per soluzioni discrete, di processo, batch, motion, di
sicurezza e con servoazionamenti.

Studio 5000 40"

Create Open Explore
k\ New Project Existing Project Help

From Import Sample Project Release Notes

From Sample Project From Upload About

Recent Projects

& Sept_Test @ Integrated_Mtion_Co... & August 2012

L'ambiente Studio 5000 rappresenta la base degli strumenti e delle funzionalita
di progettazione di Rockwell Automation® di prossima generazione. Un unico
strumento di lavoro consente ai progettisti di sviluppare tutti gli elementi del loro
sistema di controllo.
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Prefazione

Ulteriori riferimenti

10

Questi documenti contengono informazioni supplementari sui prodotti

Rockwell Automation.

Risorsa

Descrizione

1756 ControlLogix 1/0 Modules Specifications
Technical Data, pubblicazione 1756-TD002

Fornisce le specifiche per i moduli I/0 ControlLogix.

Manuale dell'utente Moduli 1/0 analogici ControlLogix,
pubblicazione 1756-UM009

Descrive come installare, configurare ed eseguire la
ricerca guasti dei moduli I/0 analogici ControlLogix.

Manuale per I'utente “Sistema ControlLogix”,
pubblicazione 1756-UM001

Descrive come installare, configurare, programmare e
utilizzare un sistema CompactLogix.

ControlLogix Chassis and Power Supplies Installation
Instructions, pubblicazione 1756-IN005

Spiega le procedure di installazione e di ricerca guasti
per le versioni standard e ControlLogix-XT™ di chassis
ed alimentatori 1756, inclusi quelli ridondanti.

Criteri per il cablaggio e la messa a terra in automazione
industriale, pubblicazione 1770-4.1

Fornisce regole generali per l'installazione di un sistema
industriale Rockwell Automation.

Sito web Product Certifications, http://www.ab.com

Fornisce dichiarazione di conformita, certificati ed altri
dettagli sulle certificazioni.

Le pubblicazioni possono essere visualizzate o scaricate all'indirizzo

http://www.rockwellautomation.com/literature/. Per ordinare copie cartacee

della documentazione tecnica, contattare il distributore Allen-Bradley o il
rappresentante commerciale Rockwell Automation di zona.
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http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/td/1756-td002_-en-e.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um009_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um001_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/1756-in005_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/1770-in041_-en-p.pdf
http://www.ab.com
http://www.rockwellautomation.com/literature/

Capitolo 1

Che cos'e il modulo 1/0 analogico
ad alta velocita ControlLogix?

Argomento Pagina
Funzioni disponibili n
Moduli 1/0 analogici ad alta velocita nel sistema ControlLogix 12

Il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix ¢ un modulo di interfaccia
che converte i segnali analogici in valori digitali per gli ingressi ed i valori digitali
in segnali analogici per le uscite. Utilizzando il modello di rete produttore/
consumatore, quando necessario il modulo produce informazioni fornendo, nel
contempo, funzioni di sistema aggiuntive.

Funzioni d|spon|b||| Quelle che seguono sono alcune delle funzioni disponibili sul modulo:

Sincronizzazione degli ingressi — Questa funzione consente di
sincronizzare il campionamento degli ingressi di diversi moduli analogici
ad alta velocita installati nello stesso chassis, permettendo a tali ingressi
di campionare alla stessa frequenza, con uno scarto dellordine di
microsecondi tra uno e l'altro. Per ulteriori informazioni, consultare

Sincronizzazione degli ingressi dei moduli a pagina 45.

Modulo combinato che dispone di 4 ingressi e 2 uscite differenziali
Campionamento degli ingressi sotto il millisecondo
Aggiornamenti delle uscite al millisecondo

Conversione in scala ed allarmi integrati

Rimozione ed inserimento sotto tensione (RIUP)

Comunicazione produttore/consumatore

Registrazione cronologica circolare dei dati in millisecondi

Registrazione cronologica CST (Coordinated System Time) dei dati in
microsecondi

IEEE a 32 bit a virgola mobile
Certificazione Classe I/Divisione 2, UL, CSA, CE e C-Tick

Per un elenco completo di tutte le funzioni del modulo e per spiegazioni

dettagliate, vedere il Capitolo 3.
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Capitolo1  Che cos@ il modulo I/0 analogico ad alta velocita ControlLogix?

Moduli I/0 analogici ad alta
velocita nel sistema
ControlLogix

Il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix si installa in uno chassis
ControlLogix ed utilizza una morsetticra rimovibile (RTB) o un modulo di
interfaccia (IFM) per collegare tutto il cablaggio lato campo.

Prima di installare ed utilizzare il modulo, procedere come segue.

o Installare e collegare a terra uno chassis 1756 ¢ un alimentatore. Consultare

le pubblicazioni elencate in Ulteriori riferimenti a pagina 10.

e Ordinare e ricevere una morsettiera RTB o un modulo IFM e i relativi
componenti necessari allapplicazione.

IMPORTANTE  Le morsettiere RTB e i moduli IFM non sono inclusi nell'acquisto del modulo.
E necessario ordinarli separatamente. Per ulteriori informazioni, rivolgersi al
distributore o al rappresentante Rockwell Automation di zona.

Connettore del
backplane
ControlLogix

|
O
—~

12

I
O
O

Figura 1 - Caratteristiche fisiche del modulo I/0 analogico ad alta velocita
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Che cos il modulo I/0 analogico ad alta velocita ControlLogix? ~ Capitolo 1

La Tabella I elenca le caratteristiche fisiche del modulo I/O analogico ad alta

velocita ControlLogix.

Tabella 1 - Caratteristiche fisiche del modulo 1/0 analogico ad alta velocita ControlLogix

Funzione

Descrizione

Connettore del backplane
ControlLogix

Fornisce un'interfaccia al sistema ControlLogix collegando il modulo al
backplane.

Pin del connettore

Le connessioni di ingresso/uscita, di alimentazione e di messa a terra vengono
esequite tramite questi pin con I'uso di una morsettiera rimovibile.

Linguetta di bloccaggio

Fissa la morsettiera rimovibile sul modulo per fissare le connessioni di
cablaggio.

Slot per la codifica

Gli slot codificano meccanicamente la morsettiera rimovibile in modo da
impedire collegamenti di cavi errati al modulo.

Indicatori di stato

Visualizzano lo stato di comunicazione, le condizioni del modulo ed i dati di
calibrazione. Utilizzare questi indicatori per la ricerca guasti.

Guide superiore ed inferiore

Aiutano a posizionare la morsettiera rimovibile sul modulo.

Pubblicazione Rockwell Automation 1756-UM005B-IT-P — Gennaio 2013
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Capitolo1  Che cos@ il modulo I/0 analogico ad alta velocita ControlLogix?

Note:
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Capitolo 2

Funzionamento del modulo I/0 analogico ad
alta velocita nel sistema ControlLogix

Argomento Pagina
Proprieta e connessioni 16
Configurazione del modulo 16
Connessioni dirette 17
Ingressi ed uscite sullo stesso modulo 18
Differenze tra ingressi ed uscite 20
Modalita di solo ascolto 22

IMPORTANTE

Le prestazioni del modulo I/0 analogico ad alta velocita ControlLogix varia a
seconda che sia installato nello chassis locale o in uno chassis remoto.

In uno chassis remoto, le prestazioni del modulo sono limitate. La rete non
puo supportare efficacemente le frequenze pil elevate di aggiornamento

del modulo perché la dimensione dei dati inviati richiede gran parte della
larghezza di banda della rete. Per ottenere le massime prestazioni del modulo,
@ consigliabile installarlo in uno chassis locale.

Questo capitolo spiega come funziona il modulo 1/0 analogico ad alta velocita
ControlLogix in uno chassis locale. Per ulteriori informazioni sul funzionamento
del modulo in uno chassis remoto, vedere I'Appendice E.
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Capitolo2  Funzionamento del modulo 1/0 analogico ad alta velocita nel sistema ControlLogix

Proprieta e connessioni

Configurazione del modulo

16

Ogni modulo I/O analogico ad alta velocita nel sistema ControlLogix deve avere
un controllore ControlLogix proprietario. Questo controllore proprietario
memorizza i dati di configurazione del modulo e puo essere locale o remoto
rispetto alla posizione del modulo. Il controllore proprietario invia i dati di
configurazione del modulo I/O analogico ad alta velocita per definire il
comportamento del modulo ed iniziarne il funzionamento.

Il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix ¢ limitato ad un singolo
proprietario e, per funzionare normalmente, deve mantenere una comunicazione
costante con il proprietario.

I moduli di ingresso ControlLogix ammettono diversi controllori proprietari,
ognuno dei quali memorizza i dati di configurazione del modulo. Il modulo I/O
analogico ad alta velocita, tuttavia, ¢ dotato anche di uscite e non puo supportare
pit di un controllore proprietario. Altri controllori, comunque, possono
collegarsi al modulo con connessioni di solo ascolto. Per ulteriori informazioni
sulle connessioni di solo ascolto, vedere pagina 22.

La parte di configurazione I/O dell'applicazione Studio 5000 Logix Designer
genera i dati di configurazione per ogni modulo I/O analogico ad alta velocita
presente nel sistema di controllo.

Con le finestre di dialogo di configurazione nell'applicazione Logix Designer, ¢
possibile configurare contemporaneamente gli ingressi e le uscite di un modulo
analogico ad alta velocita. I dati di configurazione vengono trasferiti al
controllore proprietario durante il download del programma e, successivamente,
ai moduli corrispondenti.

Quando si configurano i moduli I/O analogici ad alta velocita, attenersi alle
seguenti regole generali.

1. Configurare tutti i moduli del controllore utilizzando il software.

2. Scaricare le informazioni di configurazione nel controllore.

3. Andare online con il progetto Logix Designer per iniziare il

funzionamento.

Per ulteriori informazioni su come usare il software per configurare il modulo,

vedere il Capitolo 5.
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Funzionamento del modulo I/0 analogico ad alta velocita nel sistema ControlLogix ~ Capitolo 2

Connessioni dirette

Una connessione diretta ¢ un collegamento di trasferimento dati in tempo reale
tra il controllore ed il modulo che occupa lo slot a cui fanno riferimento i dati di
configurazione. Quando i dati di configurazione del modulo vengono scaricati su
un controllore proprietario, il controllore tenta di stabilire una connessione
diretta con ciascuno dei moduli ai quali i dati fanno riferimento.

Se un controllore presenta dati di configurazione che fanno riferimento a uno
slot nel sistema di controllo, il controllore verifica periodicamente la presenza
di un dispositivo in quello slot. Se viene rilevata la presenza di un dispositivo, il
controllore invia automaticamente i dati di configurazione e si verifica uno dei
seguenti eventi:

o Seidati sono appropriati per il modulo rilevato nello slot, viene stabilita
una connessione e il sistema inizia a funzionare.

o Seidatidi configurazione non sono appropriati, vengono rifiutati e viene
visualizzato un messaggio di errore nel software. In tal caso, i dati di
configurazione possono essere non appropriati per svariati motivi. Ad
esempio, ¢ possibile che i dati di configurazione di un modulo siano
appropriati ma una mancata corrispondenza nella codifica elettronica
impedisce il normale funzionamento.

Il controllore mantiene e monitora costantemente la propria connessione con
un modulo. Qualunque interruzione della connessione come, ad esempio, la
rimozione sotto tensione del modulo dallo chassis, fa in modo che il controllore
imposti i bit dello stato di errore nell’area dati associata al modulo. La logica
ladder puo essere utilizzata per monitorare questa area dati e rilevare eventuali
problemi del modulo.
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Capitolo2  Funzionamento del modulo 1/0 analogico ad alta velocita nel sistema ControlLogix

|ngressi ed uscite sullo stesso 1l modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix ha 4 ingressi e 2 uscite. Il

modulo comportamento del modulo ¢ influenzato dai seguenti parametri configurabili:

o Real Time Sample (RTS) - Definisce la frequenza di aggiornamento degli
ingressi.

o Requested Packet Interval (RPI) - Definisce la frequenza di
aggiornamento delle uscite ed i trasferimenti aggiuntivi dei dati di ingresso.

Real Time Sample (RTS)

RTS ¢ un parametro configurabile (0,3...25 ms) che definisce la frequenza di
aggiornamento degli ingressi. Questo parametro ¢ legato allesecuzione delle
seguenti operazioni da parte del modulo.

1. Scansione di tutti i canali di ingresso e memorizzazione dei dati in una
memoria interna.

2. Invio in multicast dei dati aggiornati dei canali, oltre che degli altri dati di
stato, al backplane dello chassis locale.

;L
Memoria interna @ D U
Dati di stato o
Dati dei canali - Ingresso 0
Dati dei canali - Ingresso 1
Dati dei canali - Ingresso 2
@ Dati dei canali Ingresso 3
Eco dei dati di uscita Uscita 0
Eco dei dati di uscita Uscita 1
Registrazione
cronologica

[ ]

NN
— |

IMPORTANTE Il valore RTS viene impostato durante la configurazione iniziale. Questo valore
pud essere regolato in qualunque momento. Per usare i millisecondi, digitare i
valori con una virgola decimale. Ad esempio, per usare 800 ms, digitare 0,8.
Per ulteriori informazioni su come impostare il parametro RTS, vedere il
(apitolo 5.
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Requested Packet Interval (RPI)

RPI ¢ un parametro configurabile che, inoltre, ordina al modulo di inviare in
multicast i suoi dati dei canali e di stato al backplane dello chassis locale. 11
parametro RPI, tuttavia, ordina al modulo di inviare in multicast il contenuto
attuale della sua memoria interna, compresa l'eco dei dati di ingresso e di uscita,
alla scadenza del periodo RPI. Quando il periodo RPI scade, il modulo non
aggiorna i suoi canali prima dell'invio in multicast. Il parametro RPI ordina al
controllore proprietario di aggiornare le uscite del modulo.

|

) [

— Memoria interna

| Dati di stato
Dati dei canali Ingresso 0
Dati dei canali Ingresso 1
Dati dei canali Ingresso 2
Dati dei canali Ingresso 3
Eco dei dati di uscita Uscita 0
Eco dei dati di uscita Uscita 1
Registrazione
cronologica
NN
— |

IMPORTANTE Il controllore proprietario invia i dati di uscita alle uscite del modulo 1/0
analogico ad alta velocita in modo asincrono rispetto a quando i dati riflessi
di canale e di uscita vengono restituiti sul backplane ControlLogix.

Il valore RPI viene impostato durante la configurazione iniziale del modulo. La
regolazione del valore RPI provoca la chiusura e la riapertura della connessione.
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Differenze tra ingressi ed Il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix ¢ dotato sia di ingressi che
uscite

di uscite. Tuttavia, esistono significative differenze di funzionamento tra i due tipi
di canale.

Funzionamento degli ingressi del modulo

Nei sistemi I/O tradizionali, i controllori interrogano gli ingressi dei moduli per
ottenere il loro stato. Una volta stabilita la connessione, il controllore proprietario
non interroga gli ingressi analogici ad alta velocita ControlLogix. E il modulo ad
inviare periodicamente in multicast i suoi dati di ingresso. La frequenza di invio

in multicast dipende dalla configurazione del modulo, ad esempio dai valori RTS

e RPL

IMPORTANTE I modulo invia dati alla frequenza RPI solo nei seguenti casi:

+ RPI<RTS. In questo caso, il modulo invia in multicast sia alla frequenza
RTS che alla frequenza RPI. Sono i rispettivi valori a decidere quanto spesso
il controllore proprietario riceve i dati e quanti invii in multicast da parte del
modulo contengono dati dei canali aggiornati.

»  Se RPI> RTS, ogniinvio in multicast dal modulo contiene i dati dei canali
aggiornati. In effetti, il modulo trasmette in multicast solo alla frequenza
RTS.

+ IImodulo & in una modalita in cui gli ingressi non vengono campionati
(ad es. calibrazione).

Nella Figura 2, il valore RT'S ¢ 20 ms ed il valore RPI ¢ 5 ms. I dati dei canali
aggiornati vengono trasmessi solo ogni quarto invio in multicast.

Figura 2 — Frequenza di aggiornamento dei dati di ingresso

25 30 35 40 4 5 5 60 65 70 75 80

0
Tempo (ms)

[ [
[ [ [
[ [ [
RTS [ [ [
20 ms — Dati di ingresso aggiornati [ [ [
[ [ [
[ [ [
[ [ [

RPI
5ms — Dati aggiornati e vecchi, a
seconda del tempo
5 0 15 2

| dati aggiornati dei canali di ingresso vengono ricevuti a 0 ms, 20 ms, 40 ms, 60 ms
e 80 ms. | dati ricevuti ad altri periodi RPI ripetono I'RTS immediatamente
precedente. Ad esempio, i dati ricevuti a 30 ms ripetono quelli ricevuti a 20 ms.
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Funzionamento dei moduli di uscita

Quando si specifica un valore RPI per il modulo I/O analogico ad alta velocita,
si definisce quando il controllore deve trasmettere i dati di uscita al modulo. Se
risiede nello stesso chassis del controllore proprietario, il modulo riceve i dati
quasi immediatamente.

Le uscite del modulo analogico ad alta velocita ricevono i dati dal controllore
proprietario e riflettono i dati di uscita solo alla frequenza specificata nel
parametro RPI. I dati non vengono inviati al modulo al termine della scansione
del programma del controllore.

Quando riceve nuovi dati da un controllore proprietario, il modulo I/O
analogico ad alta velocitd invia in multicast o riflette il valore dei dati di uscita

che corrisponde al segnale analogico applicato ai morsetti di uscitaV) al resto del
sistema di controllo al piti vicino RPI o RTS, a seconda di quale scade prima.
Questa funzione viene chiamata eco dei dati di uscita.

A seconda del valore dell'RPI, ed in base alla lunghezza della scansione del
programma, il modulo pud ricevere e rimandare i dati (eco dei dati) piti volte nel
corso di una singola scansione del programma.

Non dipendendo dal raggiungimento della fine del programma per 'invio dei
dati, effettivamente il controllore consente ai canali di uscita del modulo di
cambiare i valori diverse volte durante una scansione del programma, quando il
valore RPI ¢ inferiore alla durata di scansione del programma.

7 )
Controllore proprietario Modulo I/0 analogico ad alta velocita
= =5

= | g lgx

ooo
(|

[}

[Em—)

©

N

@ | Dati inviati dal proprietario
[
ol M allafrequenza RPI
8T \
= v

@] [©]

(1) Anche se generalmente il valore di uscita, in corrispondenza del morsetto a vite della morsettiera rimovibile, corrisponde al valore
della eco dei dati di uscita, tale corrispondenza non & garantita. Leco dei dati di uscita che viene inviata in multicast al resto del
sistema di controllo rappresenta il valore a cui sono state comandate le uscite.
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Modalita di solo ascolto

22

Qualunque controllore presente nel sistema, anche se non proprietario del
modulo, puo ascoltare i dati provenienti da un modulo I/O analogico ad alta
velocita (dati di ingresso o eco dei dati di uscita). Il controllore non deve avere i
dati di configurazione del modulo per ascoltare il modulo.

Durante il processo di configurazione I/O, nel campo Communication Format ¢
possibile specificare la modalita di solo ascolto. Per ulteriori informazioni sul
formato di comunicazione, consultare pagina 75.

Scegliendo la modalita di solo ascolto, il controllore ed il modulo stabiliscono la
comunicazione senza necessita che il controllore invii dati di configurazione. In
questo caso, ¢ un altro il controllore proprietario del modulo che viene ascoltato e
che memorizza i dati di configurazione del modulo.

IMPORTANTE  Inmodalita di solo ascolto, i controllori continuano a ricevere dati in multicast
dal modulo 1/0 fino a quando viene mantenuta la connessione tra il controllore
proprietario ed il modulo 1/0.

Se la connessione tra il controllore proprietario ed il modulo viene interrotta,
il modulo cessa di inviare dati in multicast e vengono interrotte anche le
connessioni con tutti i controllori in ascolto.
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Compatibilita degli ingressi

Compatibilita delle uscite

Funzioni dei moduli

Argomento Pagina
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Risoluzione, revisione in scala e formato dati del modulo 35
Funzioni specifiche per gli ingressi del modulo 37
Funzioni specifiche delle uscite del modulo 46
Segnalazione di errori e stato 49

Gli ingressi del modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix convertono i
seguenti segnali analogici in valori digitali:

e Volt

o Milliampere

Il valore digitale che rappresenta la grandezza del segnale analogico viene quindi
trasmesso sul backplane ad un controllore proprietario o ad altri dispositivi di
controllo.

Le uscite del modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix convertono un
valore digitale fornito al modulo tramite il backplane in un segnale analogico:

e -10,5...10,5V
o
e 0..21 mA

Il valore digitale rappresenta la grandezza del segnale analogico desiderato. Il
modulo converte il valore digitale in un segnale analogico e fornisce questo
segnale sui morsetti a vite del modulo.
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Funzioni generali dei moduli

In questa sezione, si descrivono le funzioni di cui dispongono i moduli I/O
analogici ad alta velocita ControlLogix e che hanno in comune con altri moduli

I/0 ControlLogix.

Rimozione e inserimento sotto tensione (RIUP)

I moduli I/O analogici ad alta velocita ControlLogix possono essere inseriti e
rimossi dagli chassis sotto tensione. Questa funzione aumenta la disponibilita del
sistema di controllo nel suo complesso perché I'inserimento o la rimozione del
modulo non ha impatto sulle restanti parti del processo di controllo.

Segnalazione degli errori del modulo

Quando si verifica un errore di un modulo, i moduli I/O analogici ad alta velocita
ControlLogix forniscono un’indicazione sia hardware che software. Ogni
modulo ha un indicatore di stato di errore. L'applicazione Logix Designer
visualizza l'errore graficamente ed aggiunge un messaggio di errore che ne descrive
la natura. Questa funzione consente di determinare le cause dell'errore del
modulo e l'azione da eseguire per ripristinare il normale funzionamento.

Per ulteriori informazioni sui report di errore e di stato, vedere pagina 49.

Configurazione completa via software

Per configurare il modulo, 'applicazione Logix Designer usa un’interfaccia. Tutte
le caratteristiche del modulo possono essere abilitate o disabilitate attraverso la
configurazione I/O dell'applicazione.

L'utente puo utilizzare il software anche per interrogare un qualsiasi modulo del
sistema e recuperare i dati elencati di seguito:

e Numero di serie

e Dati relativi alla revisione

e Numero di catalogo

o Identificazione del fornitore
o Informazioni su errori/guasti

o Contatori diagnostici
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Codifica elettronica

La funzione di codifica elettronica confronta automaticamente il modulo
previsto, come raffigurato nell'albero I/O Configuration di Logix Designer, con
il modulo fisico prima che si avvii la comunicazione I/O. E possibile utilizzare la
codifica elettronica per impedire la comunicazione con un modulo di tipo ¢
revisione diversi da quelli previsti.

Per ogni modulo nell’albero I/O Configuration, lopzione di codifica selezionata
dall'utente determina se e come, viene eseguito il controllo della codifica
elettronica. Generalmente, sono disponibili tre opzioni di codifica:

o Exact Match

o Compatible Keying

e Disabled Keying

In fase di scelta, ¢ necessario considerare attentamente i vantaggi e le implicazioni
di ogni opzione di codifica. Per alcuni specifici tipi di modulo, sono disponibili
meno opzioni.

La codifica elettronica ¢ basata su un set di attributi univoci di ogni revisione del
prodotto. Quando un controllore Logix5000 inizia a comunicare con un
modulo, questo set di attributi di codifica viene considerato.

Tabella 2 - Attributi di codifica

Attributo Descrizione
Fornitore I produttore del modulo, ad esempio, Rockwell Automation/Allen-Bradley.
Product Type II'tipo generale del modulo, ad esempio, scheda di comunicazione, convertitore di

frequenza o I/0 digitale.

Product Code II tipo specifico del modulo, normalmente rappresentato dal suo numero di catalogo, ad
esempio 1756-1B161.

Major Revision Un numero che rappresenta le capacita funzionali ed i formati di scambio dati del modulo.
In genere, anche se non sempre, una Major Revision successiva, ovvero superiore,
supporta almeno tutti i formati dati supportati da una revisione precedente, ovvero
inferiore, dello stesso numero di catalogo, ed eventualmente ulteriori formati dati.

Minor Revision Un numero che indica la specifica revisione firmware del modulo. Le revisioni secondarie,
generalmente, non influiscono sulla compatibilita dei dati ma possono rappresentare
miglioramenti delle prestazioni o del comportamento.

I dati relativi alle revisioni sono riportati nella scheda General della finestra di
dialogo Module Properties.

Figura 3 — Scheda General

Revizion: |_ 1 _%I Electronic Keving: | Compatible Feying j

]
Dizable K.eying k:
E=act Match

IMPORTANTE  La modifica online delle opzioni di codifica elettronica pud provocare
Iinterruzione del collegamento di comunicazione I/0 con il modulo e la
conseguente perdita di dati.

Pubblicazione Rockwell Automation 1756-UM005B-IT-P — Gennaio 2013 25



Capitolo3  Funzioni dei moduli

Exact Match

La codifica Exact Match (corrispondenza esatta) richiede che tutti gli attributi
della codifica — ovvero Vendor, Product Type, Product Code (numero di
catalogo), Major Revision ¢ Minor Revision — del modulo fisico e del modulo
creato nel software corrispondano precisamente per stabilire la comunicazione.
Se qualche attributo non corrisponde esattamente, la comunicazione I/O con il
modulo o i moduli collegati ¢ impossibile, come nel caso di un modulo di
comunicazione.

Questo tipo di codifica va utilizzato quando occorre che il sistema verifichi che le
revisioni dei moduli utilizzati siano esattamente quelle specificate nel progetto,
come succede nei settori industriali altamente regolamentati. La corrispondenza
esatta ¢ necessaria anche per abilitare l'aggiornamento automatico del firmware
dei moduli attraverso la funzione Firmware Supervisor dei controllori
Logix5000.

ESEMPIO In questo scenario, la codifica Exact Match impedisce la comunicazione
1/0.

La configurazione del modulo prevede un modulo 1756-1B16D con
revisione 3.1. Il modulo fisico & un modulo 1756-1B16D con revisione 3.2.
In questo caso, la comunicazione & inibita perché la revisione secondaria
del modulo non corrisponde precisamente.

Configurazione del modulo New Hodule 6
Vendor = Allen.Bradley = 1756/B15D 16 Paint 10V-20V D Diagnastic nput
Product Type = Digital Input Module | P L=

HName: Digta_Input_Module s 2 =

(atalog Number = 1756-1B16D e |

Major Revision =3
Minor Revision =1

Electionic Keying: [Exact Match -

% OpenModle Properties Cancel Help

Comunicazione inibita.

Modulo fisico
Vendor = Allen-Bradley M—
Product Type = Digital Input Module “l2g| 8 El;l_,
Catalog Number = 1756-1B16D K n
Major Revision =3 N
Minor Revision =2 g
s
IST

IMPORTANTE  La modifica online delle opzioni di codifica elettronica puo provocare
linterruzione del collegamento di comunicazione 1/0 con il modulo e la
conseguente perdita di dati.
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Compatible Keying

Compatible Keying (codifica compatibile) indica che ¢ il modulo a determinare
se accettare o rifiutare la comunicazione. Le diverse famiglie di moduli, le schede
di comunicazione ed i tipi di modulo verificano la compatibilitd in modo
differente, in base alle capacita della famiglia ed alla conoscenza dei prodotti
compatibili. Le Note sulla versione (Release Notes) dei singoli moduli riportano i
dati specifici relativi alla compatibilita.

Compatible Keying ¢ 'impostazione predefinita. Questo tipo di codifica
permette al modulo fisico di accettare la codifica del modulo configurato nel
software, a condizione che il modulo configurato sia di un tipo che il modulo
fisico ¢ in grado di emulare. Lesatto livello di emulazione richiesto dipende dal
prodotto e dalla revisione.

Con Compatible Keying, ¢ possibile sostituire un modulo con una certa Major
Revision con uno che abbia lo stesso numero di catalogo ¢ la stessa revisione
principale o superiore. Se la Major Revision ¢ la stessa, verificare che anche la
Minor Revision sia uguale o superiore a quella configurata nel progetto. In alcuni
casi, la selezione permette di usare un modulo sostitutivo con numero di catalogo
diverso rispetto all'originale. Ad esempio, ¢ possibile sostituire un modulo

1756-CNBR con un modulo 1756-CN2R.

Pubblicazione Rockwell Automation 1756-UM005B-IT-P — Gennaio 2013 27



Capitolo3  Funzioni dei moduli
Quando viene creato un modulo, gli sviluppatori tengono in considerazione le
capacita del modulo precedente in modo da poterle emulare. Gli sviluppatori,
tuttavia, non possono sapere quali saranno gli sviluppi futuri. Questo ¢ il motivo
per cui, quando viene configurato un sistema, ¢ consigliabile configurare il
modulo facendo riferimento alla revisione pitt vecchia, ovvero quella minima,
del modulo fisico che si intende utilizzare nel sistema. Cosi facendo, si evita il
possibile rifiuto della richiesta di codifica da parte del modulo fisico per il fatto
che la sua revisione ¢ precedente a quella configurata nel software.
ESEMPIO In questo scenario, Compatible Keying impedisce la comunicazione
1/0.
La configurazione del modulo prevede un modulo 1756-1B16D con
revisione 3.3. Il modulo fisico & un modulo 1756-1B16D con revisione 3.2.
In tal caso, la comunicazione ¢ inibita perché la revisione secondaria del
modulo & inferiore a quella prevista e non compatibile conla 3.3.
Configurazione del modulo bew odute X
Vendor — A”en_Brad|ey L:::m L;:fs;;:y\sF’mm1W3WDED\agnastm\an
Product Type = Digital Input Module | ™ P ]
(atalog Number = 1756-1B16D b [
Major Revision =3 oot [ Dot o &l
Minor Revision =3 Rz FF= EctoricKeyng [Tt Ko <]
¥ Open Module Propetties -_[IK Cancel Help
Comunicazione inibita.
Modulo fisico 8\ [8)
Vendor = Allen-Bradley = "
Product Type = Digital Input Module -5) B ElE'_:.
(atalog Number = 1756-1B16D K n
Major Revision =3 9
Minor Revision =2 E
O
© 9]
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ESEMPIO In questo scenario, Compatible Keying consente la comunicazione 1/0.

La configurazione del modulo prevede un modulo 1756-1B16D con
revisione 2.1. Il modulo fisico & un modulo 1756-1B16D con revisione 3.2.
In tal caso, la comunicazione & ammessa perché la revisione principale del
modulo fisico & superiore a quella prevista ed il modulo determina la
compatibilita con la precedente revisione principale.

Configurazione del modulo Hew Hoalo %)
Vendor = Allen-Bradley Tpe  1SSBIED 1o Pork 04 DE Dispes
Product Type = Digital Input Module | ™ P o ]
(atalog Number = 1756-1B16D b [
Major Revision =2 ConmFoma [ Drons oo =
Minor Revision=1 Revision: = Electionic Keying: |CompatbleKeying |

¥ Open Mode Froperies Caneel Help

Comunicazione ammessa.

Modulo fisico

Vendor = Allen-Bradley _[8\ [®)

Product Type = Digital Input Module = -
(atalog Number = 1756-IB16D e DE=N
Major Revision =3 3
Minor Revision =2

2] ST

IMPORTANTE  Lamodifica online delle opzioni di codifica elettronica puo provocare
linterruzione del collegamento di comunicazione I/0 con il modulo e la
conseguente perdita di dati.
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Disabled Keying

Lopzione Disabled Keying indica che gli attributi di codifica non vengono
considerati quando si tenta di comunicare con un modulo. Vengono considerati
altri attributi che devono essere accettabili prima di stabilire la comunicazione
I/O, ad esempio dimensione e formato dei dati. Con Disabled Keying, la
comunicazione I/O pud avvenire con un modulo di tipo diverso da quello
specificato nell’albero di configurazione I/0O, con effetti imprevedibili. In
generale, ¢ consigliabile non utilizzare Disabled Keying.

Keying; se utilizzata erroneamente, questa opzione pud creare situazioni in cui
sussiste il rischio di lesioni personali, anche mortali, danni alle cose o perdite
economiche.

2 ATTENZIONE: Prestare estrema attenzione quando si decide di usare Disabled

Se si utilizza Disabled Keying, ¢ responsabilita dell'utente accertare se il modulo
utilizzato puo soddisfare i requisiti funzionali dellapplicazione.

ESEMPIO In questo scenario, Disable Keying impedisce la comunicazione 1/0.

La configurazione del modulo prevede un modulo di ingresso digitale
1756-1A16. Il modulo fisico @ un modulo di ingresso analogico 1756-IF16. In
tal caso, la comunicazione non & possibile perché il modulo analogico rifiuta il
formato dei dati che la configurazione del modulo digitale richiede.

Configurazione del modulo New Hodule ®
Vendor = Allen-Bradley b ENOEREAEE
Product Type = Digital Input Module | ™= =2 oo o
(atalog Number = 1756-1A16 e |
Major Revision =3 Conmpomt [rpats =
Minor Revision = 1 s F = Elctioric Keying. [DiscbleKegmg =]
v Dpen Module Properties Cancel Help

Comunicazione inibita.

Modulo fisico
Vendor = Allen-Bradley ,_M_
Product Type = Analog Input Module =g T
(atalog Number = 1756-1F16 K 8 El;l—"
Major Revision =3 0
Minor Revision =2

2] IST
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ESEMPIO In questo scenario, Disable Keying consente la comunicazione 1/0.

La configurazione del modulo prevede un modulo di ingresso digitale
1756-1A16. Il modulo fisico € un modulo di ingresso digitale 1756-1B16. In tal
caso, la comunicazione & ammessa perché i due moduli digitali condividono
comuni formati di dati.

%]

Configurazione del modulo

Vendor = A||en_Brad|ey e TSAIE IS T Aot
Product Type = Digital Input Module | ™ ==
(atalog Number = 1756-1A16 - [ 2

Major Revision =2
Minor Revision =1

Elechroric Keying: [ Disable Keying =

¥ Open Modue Prapetties Cancel Help

Comunicazione ammessa.

Modulo fisico

Vendor = Allen-Bradley _[8\ [8)

Product Type = Digital Input Module = =
(atalog Number = 1756-1B16 e =N
Major Revision =3 3
Minor Revision = 2

2] ST

IMPORTANTE  La modifica online delle opzioni di codifica elettronica pud provocare
linterruzione del collegamento di comunicazione I/0 con il modulo e la
conseguente perdita di dati.
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Accesso all'orologio di sistema per le funzioni di registrazione
cronologica

Alcuni moduli nello chassis ControlLogix, quali i controllori, sono dotati di un
orologio di sistema. Lorologio ¢ un numero indipendente a 64 bit con risoluzione
in microsecondi. Serve a registrare cronologicamente il campionamento dei dati
di ingresso nello chassis locale.

I moduli I/O analogici ad alta velocita possono essere configurati in modo da
accedere a questo orologio e registrare cronologicamente i dati di ingresso
durante la trasmissione in multicast al sistema. Il modo in cui dati vengono
registrati cronologicamente si decide scegliendo il formato di comunicazione.
Per ulteriori informazioni sulla scelta del formato di comunicazione, consultare

pagina 75.

Questa funzione consente di calcolare con precisione il tempo tra eventi, per
identificare piu facilmente le sequenze di eventi sia in condizioni di errore che nel
corso delle normali operazioni I/O. Questo orologio serve anche a sincronizzare
gli ingressi di diversi moduli nello stesso chassis. Per ulteriori informazioni sulla

sincronizzazione degli ingressi dei moduli, vedere pagina 45.
gliing

Registrazione cronologica mobile

Ogni modulo I/O analogico ad alta velocitd mantiene una registrazione
cronologica circolare non legata al Coordinated System Time (CST). La
registrazione cronologica circolare ¢ un timer interno a 15 bit a funzionamento
permanente che conta in millisecondi.

Quando scansiona i suoi canali di ingresso, il modulo registra anche il valore della
registrazione cronologica mobile in quel momento. Il programma utente puo
quindi usare gli ultimi due valori della registrazione cronologica mobile e
calcolare I'intervallo di ricezione dei dati o l'ora in cui sono stati ricevuti nuovi
dati.

Dato che il modulo I/O analogico ad alta velocita lavora con tempi di
campionamento sotto il millisecondo e la registrazione cronologica mobile conta
in millisecondj, ¢ possibile che un nuovo campione venga acquisito senza essere
rilevato dalla registrazione cronologica mobile. Se sono necessari delta di tempo
precisi, sotto il millisecondo, i 32 bit della registrazione cronologica CST offrono
la necessaria precisione.

Modello produttore/consumatore

Il modello produttore/consumatore consente uno scambio dati intelligente tra i
moduli e gli altri dispositivi del sistema in cui ciascun modulo produce dati senza
essere stato precedentemente interrogato. I moduli producono i dati ed ogni altro
controllore proprietario o dispositivo controllore di solo ascolto puo decidere di
utilizzarli (consumarli).
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Ad esempio, gli ingressi dei moduli producono dati e piti processori possono
utilizzarli contemporaneamente. In questo modo non ¢ necessario che un
processore invii i dati ad un altro processore. Per una spiegazione pit dettagliata

di questo processo, vedere Capitolo 2.

Informazioni di stato

Ogni modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix ¢ dotato di indicatori
di stato che consentono di controllare le condizioni del modulo e lo stato di
funzionamento.

Tramite gli indicatori, ¢ possibile controllare i seguenti stati:

o Stato di calibrazione — Il display lampeggia per indicare che il modulo ¢
in modalita calibrazione.

o Stato del modulo - Il display indica lo stato di comunicazione del
modulo.

Per vedere gli indicatori di stato del modulo I/O analogico ad alta velocita

ControlLogix, fare riferimento al Capitolo 7.

Piena conformita per Classe | Divisione 2

Tutti i moduli I/O analogici ad alta velocita ControlLogix hanno una
certificazione di sistema CSA per Classe I Divisione 2. Cio consente di installare
il sistema ControlLogix anche in un ambiente non libero da pericoli al 100%.

IMPORTANTE  Inunambiente pericoloso, non estrarre i moduli o la morsettiera rimovibile
sotto tensione.

Certificazione CE/CSA/UL/C-Tick

Il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix ha ottenuto diverse
certificazioni, quali CE, CSA, UL e C-Tick. Se ¢ dotato di una di queste
certificazioni, il modulo ¢ contrassegnato di conseguenza.

Calibrazione in campo
I moduli I/O analogici ad alta velocita ControlLogix permettono di calibrare i
canali singolarmente o a gruppi (ad es. tutti gli ingressi in una volta).

Lapplicazione Logix Designer fornisce I'interfaccia per eseguire la calibrazione.

Per le istruzioni di calibrazione del modulo, vedere il Capitolo 6.
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Ritenuta degli allarmi

La funzione di ritenuta consente al modulo I/O analogico ad alta velocita di
mantenere un allarme nella posizione impostata dopo che si ¢ attivato, anche se
la condizione che lo ha provocato scompare. Quando l'allarme ¢ ritenuto, ¢
necessario sbloccarlo attraverso I'applicazione Logix Designer o un’istruzione
di messaggio.

Per le istruzioni di sblocco degli allarmi, vedere a pagina 77.

Disabilitazione degli allarmi

Lapplicazione Logix Designer offre la possibilita di disabilitare tutti gli allarmi di
processo disponibili sul modulo, come spiegato alle pagine 44, 45 e 48.

Per le istruzioni di disabilitazione degli allarmi di processo, vedere a pagina 77.

Formato dei dati

Il modulo I/O analogico ad alta velocita trasmette in multicast dati a virgola
mobile. I dati a virgola mobile usano il formato IEEE a 32 bit. Sul modulo I/O
analogico ad alta velocita ControlLogix, la modalita a numeri interi non ¢

disponibile.

Inibizione del modulo

La funzione di inibizione del modulo offre la possibilita di chiudere la
connessione tra un modulo I/O analogico ad alta velocita ed il suo controllore
proprietario. Questa funzione arresta il trasferimento dei dati tra il controllore
proprietario ed un modulo configurato. La connessione viene riaperta quando
il modulo viene disinibito.

IMPORTANTE  Quando siinibisce un modulo 1/0 analogico ad alta velocita, tutte le uscite
passano allo stato configurato per la modalita Programmazione.

Ad esempio, se il modulo viene configurato in modo che lo stato delle uscite
passi a zero durante la modalita Programmazione, ogni volta che il modulo
viene inibito le uscite passano a zero.
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Risoluzione, revisione in
scala e formato dati del
modulo

Questi tre concetti sono strettamente correlati e devono essere spiegati
mettendoli in relazione tra loro:

¢ Risoluzione del modulo

e Conversione in scala

Risoluzione del modulo

La risoluzione ¢ la piti piccola quantita di cambiamento che il modulo puo
rilevare. I moduli I/O analogici ad alta velocitd hanno una risoluzione a 14 bit.
14 bit rappresentano 16.384 incrementi. A seconda della gamma di
funzionamento, gli incrementi disponibili variano, come illustrato nella Figura 4.

IMPORTANTE  Larisoluzione di un modulo é fissa. Non cambia, a prescindere dalla
conversione in scala applicata al modulo.

Figura 4 — Incrementi disponibili

Risoluzione in tensione

}-\H—\%HFH—\HH%HFH%HHHH—H—H—\H—HHH—H—H—{

-0V ov 5V 0V

0...5V (limite effettivo = 5,25 V) I— 4096 incrementi —|

Solo ingressi
0...10V (limite effettivo=10,5V) |7 8192 incrementi 4|
Solo ingressi

-10...10V (limite effettivo=-10,5V ...10,5V) | 16.384 |

Ingressi ed uscite

0...21mA

Le uscite usano 8192 incrementi

dirisoluzione in corrente.

| . . |
incrementi

Risoluzione in corrente

}%H-H-\+H-\+H-\-H+H-H+FHHH-H+H+H-H+FH-\HHH+H+\-{

0mA 21mA
| 8192 valori I
0..21mA 0mA 21mA

Gliingressi usano 4096 incrementi I_ 4096 valori _|
di risoluzione in corrente.
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Fare riferimento alla Tabella 3 per la risoluzione di ogni gamma del modulo.

Tabella 3 — Gamma di risoluzione del modulo

Gamma di ingresso

Bit effettivi nella gamma

Risoluzione

+10V
0v...10V
0V...5V
OmA...21mA

14 bit
13 bit
12 bit
12 bit

1,3 mV/incremento
1,3 mV/incremento
1,3 mV/incremento
5,25 wA/incremento

Gamma di uscita

Bit effettivi nella gamma

Risoluzione

+10V

14 bit

1,3 mV/incremento

36

OmA...21mA 13 bit

2,8uA/incremento

IMPORTANTE  Dato che questo modulo deve considerare possibili imprecisioni di calibrazione,
i valori di risoluzione rappresentano i valori disponibili dal passaggio da
analogico a digitale o da digitale ad analogico sulla gamma specificata.

Conversione in scala

La funzione di conversione in scala offre la possibilita di cambiare una quantita da
una notazione ad un’altra. Quando si converte in scala un canale, ¢ necessario
scegliere due punti nella gamma di funzionamento del canale ed assegnare a quei
punti i valori alto e basso.

Ad esempio, se si usa un ingresso in modalita corrente, il canale mantiene una
gamma di 0...21 mA. Ma l'applicazione puo usare un trasmettitore da 4...20 mA.
E possibile convertire in scala il modulo in modo che rappresenti 4 mA come
segnale basso ¢ 20 mA come segnale alto, per poi convertire in unita
ingegneristiche di propria scelta.

In questo caso, la conversione in scala puo consentire che il modulo restituisca i
dati al controllore in modo che 4 mA restituisca un valore di 0% in unita
ingegneristiche e 20 mA restituisca un valore di 100% in unita ingegneristiche.

Figura 5 — Confronto tra risoluzione e conversione in scala del modulo

Risoluzione del modulo WWMWWW%%WMW

0mA : C21mA
‘<—P 4096 incrementi 49%
4mA 20mA

Conversione in scala del modulo 0% in unita ingegneristiche 100% in unita ingegneristiche

La conversione in scala del modulo rappresenta i dati restituiti dal modulo al controllore.

IMPORTANTE  Nello scegliere due punti per i valori alto e basso dell'applicazione, non si limita
la gamma del modulo. La gamma del modulo e la sua risoluzione rimangono
costanti, a prescindere dalla modalita di conversione in scala per I'applicazione.
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Funzioni specifiche per gli

ingressi del modulo

Il modulo puo funzionare con valori che vanno oltre ]a gamma 4 mA...20 mA.
Se al modulo arrivano segnali di ingresso che non rientrano tra i segnali alto e
basso (ad es. 3 mA), quei dati vengono rappresentati nelle unitd ingegneristiche
impostate durante la conversione in scala. La Tabella 4 riporta alcuni esempi dei
valori che possono essere visualizzati in questi casi.

Tabella 4 - Valori in corrente rappresentati in unita ingegneristiche

Corrente Valore in unita
ingegneristiche

3ImA -6,25%

4mA 0%

12mA 50%

20mA 100%

21mA 106,25%

Le funzioni che seguono sono specifiche per gli ingressi del modulo I/O
analogico ad alta velocita:

Archiviazione

Gamme di ingresso disponibili
Rilevamento di sottogamma/sovragamma
Filtro digitale

Allarmi di processo

Allarme di variazione

Sincronizzazione degli ingressi dei moduli
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Archiviazione

IMPORTANTE  Larchiviazione & disponibile solo con:

« Modulo con revisione firmware 3.005 o successiva
Per ulteriori informazioni sull'aggiornamento di un modulo Serie A con un
firmware Serie B, vedere I'Appendice F.

« Software RSLogix 5000 revisione 16.03.00 o successiva oppure ambiente
Studio 5000 revisione 21.00.00 o successiva

Larchiviazione ¢ una funzione di scansione degli ingressi che permette al modulo
analogico ad alta velocita di memorizzare, nel buffer interno del modulo, fino a
20 campioni di dati di ingresso per ogni canale, prima di inviare i dati I/O al
controllore.

Memorizzando fino a 20 campioni di dati del canale, il modulo allunga i tempi tra
i trasferimenti dei dati I/O ed ottimizza 'uso delle risorse del task di controllo
raggruppando i campioni perché vengano trasferiti tutti in una volta anziché in
20 piccoli trasferimenti.

Quando, nella configurazione, viene definito un periodo RTS (Real Time
Sample), questo definisce l'intervallo con cui il modulo scansiona i nuovi dati da
ogni canale di ingresso (ad es. Periodo RTS = un campione di dati di ingresso per
canale).

Senza l'archiviazione, il modulo invia questi dati dei canali al termine di ogni
scansione, ad esempio ogni periodo RTS. Dato che 'archiviazione permette al
modulo di memorizzare al suo interno 20 scansioni dei dati dei canali prima di
trasferirli al controllore, il sistema puo registrare efficacemente i dati dei canali
senza caricare eccessivamente il backplane o il controllore.

ESEMPIO Se il modulo & impostato per scandire i suoi canali alla frequenza pil alta
possibile (ad es. RTS = 300 ps), anziché inviare i dati al controllore a quella
frequenza, il modulo li invia come definito dalla sequente formula:

Velocita di trasmissione dei dati di archivio = 20 x RTS scelto dall'utente

In questo caso, essendo il periodo RTS per il modulo analogico ad alta velocita
=300 s, il modulo riempie di dati i suoi buffer interni alla frequenza definita
da quel valore RTS ma trasferisce i dati al controllore solo ogni 6 ms

(20 campioni x 300 ps).

IMPORTANTE  Lascansione ad alta velocita che avviene durante I'archiviazione si applica solo
agli ingressi del modulo e non alle uscite. Le uscite vengono aggiornate alla
frequenza RPI.
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Abilitazione dell'archiviazione attraverso il formato di comunicazione

Per utilizzare la funzione di archiviazione, ¢ necessario selezionare il profilo di
configurazione 1756-IF4FXOF2F/B e scegliere il formato Archiving
Connection, come illustrato nella Figura 6.

Figura 6 — Formato di comunicazione Archiving Connection

New Module E|
Type: 17RE-IF4F<0F2F /B 4 Current/folt Inputs/2 Current A olt Outputs Fast Analog
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Local
M ame: Fast_Analog Slot: |3 -
D escription:
Coram Format: | Archiving Connection w
Revision: L Elactanic Keying: | Compatible Keying v
Open Module Properties | oK | [ el ] [ Help ]

Il formato di comunicazione Archiving Connection crea due tag aggiuntivi nella
struttura degli ingressi del modulo, come spiegato di seguito.

Tabella 5 - Tag di archiviazione

Tag Descrizione

|.LastUpdatelndex Restituisce il numero dell’ultimo campione di archivio esequito dal modulo
prima dell'invio dei dati al controllore.
Questo tag & uguale a 19 quando la frequenza RPI & superiore a (20 * RTS).

l.Input Matrice che memorizza i dati dei canali per ognuno dei 20 campioni di archivio
(0...19).

Determinazione del periodo RPI

Quando ¢ abilitata I'archiviazione, ¢ consigliabile impostare I'intervallo di
pacchetto richiesto (RPI) del modulo ad una frequenza uguale o superiore a

20 volte la frequenza RTS (Real Time Sample). E possibile determinare il periodo
RPI raccomandato mediante la seguente equazione.

RPI = (RTS x 20)

La frequenza piu elevata RTS utilizzabile con il modulo analogico ad alta velocita
¢ 300 ps. Se il periodo RT'S ¢ impostato a 300 us, il periodo RPI deve essere
impostato ad almeno 6 ms o piti, come riportato di seguito.

6 ms = (300 ps x 20)
Per ulteriori informazioni sulla determinazione delle frequenze RPI e RTS

quando ¢ abilitata la funzione di archiviazione, cercare la risposta ID 40228 nella
knowledgebase di Rockwell Automation.
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Utilizzo della funzione di archiviazione
Per utilizzare la funzione di archiviazione, procedere come segue.

1. Scegliere un periodo RTS (Real Time Sample) adatto all’applicazione.

Il modulo supporta periodi di campionamento che possono arrivare a

300 ps. Tuttavia, solo il software RSLogix 5000, revisione 18.02.00 o
successiva, oppure 'ambiente Studio 5000, revisione 21.00.00 o successiva,
permette di inserire quel valore nel profilo durante la configurazione del
modulo.

Il software RSLogix 5000, revisione 17.01.02 o precedente, richiede
I'inserimento nel profilo di un periodo RTS di almeno 400 ps. Per ottenere
un RTS di 300 ps, ¢ necessario inserire un valore di 0,3 nel tag
C.RealTimeSample.
SUGGERIMENTO Le uscite del modulo vengono aggiornate solo alla frequenza RPI
definita. Quindi, quando si sceglie il valore RPI, considerare il
comportamento delle uscite.

2. Calcolare il periodo RPI: Scegliere un valore RPI che sia uguale a
20 x RTS.

Ad esempio, se si sceglie un periodo RT'S di 400 ps e si imposta il periodo
RPI a 8 ms, il modulo inviera i dati al controllore dopo la ventesima
scansione dell’archivio (I.LastUpdateIndex equivale sempre a 19).

3. Programmare un task Event per copiare la struttura della matrice LInput su
tag alternativi.

Per ulteriori informazioni, consultare le seguenti sezioni:

e DPer attivare un task Event, vedere la Nota 2 a pagina 41.

e Per programmare un task Event, vedere lAppendice A.

IMPORTANTE  Va considerato che, a prescindere dai valori RPI e RTS configurati, il controllore
deve poter accedere ai dati restituiti dal modulo pili velocemente della
frequenza di aggiornamento del modulo in rete.

Ad esempio, se si specifica un RTS di 500 ps ed un RPI di 11 ms, il modulo
restituisce i nuovi dati al controllore ogni 10 ms. In questo esempio,

la scansione di tutta la programmazione a supporto della funzione di
archiviazione deve avvenire ad una frequenza superiore a 10 ms.
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Tabella 6 — Note per I'archiviazione

Nota Descrizione
1 Impostazione dell'RPI ad un valore Se il valore RPI ¢ inferiore a quello consigliato, la funzione di archiviazione viene eseguita comunque ma il modulo esegue solo
inferiore a quello consigliato un numero limitato di campioni di archivio prima della scadenza del periodo RPI.
I tag I.LastUpdatelndex contiene valori da 0. ..19 per indicare il numero dell'ultimo campione.
E necessario considerare questo fatto e spostare solo alcuni dei valori restituiti dal modulo.

2 Utilizzo del tag I.RollingTimeStamp Il tag RollingTimeStamp memorizza un valore intero tra 0 e 32.767 ms che incrementa ogni volta che il modulo invia nuovi dati al
controllore.

Nell'esempio di cui al precedente passo 2, il tag |.RollingTimeStamp viene incrementato di 8 ogni volta che sono presenti nuovi
dati.

La logica ladder associata alla memorizzazione ed al monitoraggio dei dati archiviati pud tracciare il tag |.RollingTimeStamp per
determinare se i dati di archivio sono cambiati.

Per verificare I'eta dei dati, & possibile usare anche uno storico del tag I.RollingTimeStamp, sottraendo il precedente valore di
|.RollingTimeStamp da quello attuale. La differenza equivale al valore RPI o alla frequenza di aggiornamento COS del modulo.

3 Utilizzo del tag I.CSTTimestamp Questo valore rappresenta il CST (Coordinated System Time) disponibile per tutti i moduli sul backplane. Utilizzando
.CSTTimestamp, & possibile avere una migliore risoluzione (£ 1RTS) e correlare i valori analogici acquisiti dal modulo
1756-IFAFXOF2F ad altri eventi e dati del sistema.

4 Utilizzo del modulo nello chassis locale | Usare la funzione di archiviazione solo quando il modulo si trova nello chassis locale. Non usare la funzione di archiviazione
quando il modulo si trova in uno chassis remoto.

La scansione ad alta velocita che avviene durante |'archiviazione si applica solo agli ingressi e non alle uscite del modulo.
Le uscite vengono aggiornate alla frequenza RPI.
5 Archiviazione dei dati dei segnalidei | Vengono archiviati solo i dati dei segnali dei canali. | dati relativi a stato generale, errori ed allarmi non sono inclusi nell'archivio.
canali Se gli allarmi sono importanti per I'applicazione, & consigliabile bloccare i dati di allarme ed esaminare le informazioni nei tag
I.In per ogni campione di archivio, in modo da poterli isolare quando si verifica un incidente.
6 Sincronizzazione della funzione di E possibile sincronizzare la funzione di archiviazione di diversi moduli nello stesso chassis locale selezionando la casella di

archiviazione

controllo Synchronize Module Inputs nella scheda Input Configuration della finestra di dialogo Module Properties.

La sincronizzazione degli ingressi fa in modo che il periodo dei campioni di archivio di ogni modulo inizi con uno scarto di 100 ps
tra uno e |altro.
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Gamme di ingresso disponibili

E possibile scegliere tra diverse gamme di funzionamento per ogni canale di
ingresso del modulo. La gamma designa i segnali minimo e massimo che il
modulo puo rilevare. Sul modulo I/0 analogico ad alta velocita, sono disponibili
le seguenti gamme di ingresso:

e -10..10V
e 0.5V

e 0..10V

e 0..20mA

Per un esempio di come scegliere una gamma di ingresso per il modulo, vedere a

pagina 77.

Il modulo deve essere cablato in modo diverso a seconda della modalita di
funzionamento, in corrente o in tensione, che si prevede di usare. Un esempio di

cablaggio del modulo ¢ riportato a pagina 63.

Rilevamento di sottogamma/sovragamma

Questa funzione rileva quando un ingresso del modulo I/O analogico ad alta
velocita funziona oltre i limiti impostata dalla gamma di ingresso. Ad esempio, se
si utilizza la gamma di ingresso 0...10 V e la tensione del modulo aumentaa 11V,
la funzione di rilevamento di sovragamma rileva questa condizione.

La Tabella 7 elenca le gamme di ingresso disponibili ed il segnale piti basso o piu
alto in ogni gamma prima che il modulo rilevi una condizione di sottogamma o
sovragamma.

Tabella 7 - Limiti dei segnali basso ed alto sugli ingressi del modulo ad alta velocita

1) 2)

Gamma di ingresso Sottogamma( Sovragamma(
+10V -10,50V 10,50V
0...10V ov 10,50V
0...5V ov 525V
0...20mA 0mA 21,00 mA

1) Lasottogamma rappresenta il segnale pit basso nella gamma.
2) Lasovragamma rappresenta il segnale pili alto nella gamma.
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Ampiezza

Filtro digitale

Il filtro digitale serve a smorzare i transitori dei dati di ingresso di tutti i canali del
modulo. Questa funzione viene utilizzata canale per canale.

Il valore del filtro digitale specifica la costante di tempo di un filtro digitale di
ritardo del primo ordine sull'ingresso. Viene specificato in millisecondi. Un
valore di 0,0 disabilita il filtro.

Lequazione per il filtro digitale ¢ una classica equazione di ritardo del primo
ordine.

[At]

Yn=¥n-1+ ————— (X -Y-1
At+TA U =YorT)

Yn = uscita attuale, tensione di picco filtrata (PV)

Yn-1= uscita precedente, PV filtrata

At =tempo di aggiornamento dei canali del modulo (secondi)
TA = costante di tempo del filtro digitale (secondi)

Xn =ingresso attuale, PV non filtrata

Utilizzando un cambiamento di ingresso a gradino per illustrare la risposta del
filtro, come mostrato nella Figura 7, si puo vedere che al termine della costante di
tempo del filtro digitale, si arriva al 63,2% della risposta totale. Ogni costante di
tempo aggiuntiva arriva al 63,2% della risposta rimanente.

Figura 7 — Risposta del filtro

A

100% —

63% - S

Ingresso non filtrato
— TA=001s
— — — TA=05s
fffffff TA=0,99s

Tempo in secondi

16723

Per le istruzioni di impostazione del filtro digitale, vedere a pagina 77.
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Allarmi di processo

Gli allarmi di processo (configurati in unitd ingegneristiche) avvisano quando il
modulo supera i limiti alto o basso configurati per ogni canale di ingresso. Gli
allarmi di processo possono essere ritenuti. I punti di attivazione degli allarmi,
configurabili dall'utente, sono quattro:

e Altoalto
° AltO
e Basso

e Molto basso

Per lavorare con questi allarmi, ¢ possibile configurare una banda morta degli
allarmi. La banda morta consente al bit di stato dell'allarme di processo di
rimanere impostato anche quando scompare la condizione di allarme, fino a
quando i dati di ingresso rimangono nella banda morta dell’allarme di processo.

La Figura 8 mostra i dati di ingresso che impostano ognuno dei quattro allarmi in
corrispondenza di un punto di funzionamento del modulo. In questo esempio, la
ritenuta ¢ disabilitata; quindi, nel momento in cui la condizione che li ha generati
non sussiste pit, tutti gli allarmi si disattivano.

Figura 8 — Allarmi di processo

Attivazione dell'allarme alto alto. Disattivazione dellallarme alto alto.
L'allarme alto rimane attivato. L'allarme alto rimane attivato.
Alto alto \ ‘[\\ /
Attivazione Disattivazione dell’allarme alto.
dell'allarme alto.
Alto Y
a—— Gamma di ingresso normale
Attivazione degli allarmi bassi. Disattivazione degli allarmi bassi.
Y . N (P Z
Basso — — — Bandemorte
degli allarmi
Basso basso I\
/V -\ 43153
7 A}
Attivazione degli allarmi basso basso. Disattivazione degli allarmi basso basso.
L'allarme basso rimane attivato. L'allarme basso rimane attivato.

Per le istruzioni di impostazione degli allarmi di processo, vedere a pagina 77. Per
le istruzioni di impostazione della banda morta degli allarmi, vedere a pagina 77.
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Allarme di variazione

Lallarme di variazione si attiva se il tasso di variazione tra i campioni di ingresso
di ogni canale di ingresso supera il punto di attivazione specificato per quel
canale. I valori sono configurati in Volt/secondo (V/s).

ESEMPIO Se siimposta il modulo ad un allarme di variazione di 10,0 V/s, I'allarme di
variazione si attivera solo se la differenza tra i campioni di ingresso misurati
cambia con un tasso superiore a 10,0 V/s.

Se I'RTS del modulo & 10 ms (campionamento dei nuovi dati di ingresso ogni
10 ms) e, in corrispondenza di 0 ms il modulo misura 5,0 V mentre in
corrispondenza di 10 ms misura 5,08 V, il tasso di variazione & (5,08 V—5,0V)/
(10 ms) = 8,0 V/s. Lallarme tasso variazione non verrebbe generato perché il
cambio & inferiore al punto di attivazione di 10,0 V/s.

Se il campione successivo & 4,9 V, il tasso di variazione diventa
(4,9V—5,08V)/(10 ms) =-18,0 V/s. Il valore assoluto di questo risultato &

> 10,0 V/s, quindi I'allarme tasso variazione viene generato. Viene utilizzato il
valore assoluto perché I'allarme di variazione verifica se la grandezza il tasso di
variazione supera il punto di attivazione, a prescindere che sia positiva o
negativa.

Per le istruzioni di impostazione dell’allarme di variazione vedere a pagina 77.

Sincronizzazione degli ingressi dei moduli

Con la funzione di sincronizzazione degli ingressi dei moduli, ¢ possibile
sincronizzare il campionamento degli ingressi da parte di diversi moduli I/O
analogici ad alta velocita nello stesso chassis, permettendo agli ingressi di eseguire
il campionamento in modo simultaneo, con uno scarto di soli 100 uS tra 'uno e
Ialtro. Questa funzione consente di sincronizzare 'avvio delle scansioni RT'S di
diversi moduli, permettendo agli ingressi di acquisire un’istantanea di
un’applicazione all'intervallo definito dall'utente.

Ad esempio, se ci sono 12 dispositivi di ingresso collegati agli ingressi di tre
moduli I/O analogici ad alta velocita nello stesso chassis ControlLogix, ¢
possibile che occorra un’istantanea dei dati di ingresso disponibili ad ogni
morsetto di ingresso in un determinato momento.

Anche se 'impostazione del periodo RTS allo stesso valore su tutti e tre i moduli
garantisce che ogni modulo esegua il campionamento alla stessa frequenza, cio
non garantisce comunque che il campionamento avvenga nello stesso momento.
Quando abilitata, la funzione di sincronizzazione degli ingressi dei moduli
fornisce ad ogni modulo un punto di partenza sincronizzato per le scansioni RT'S.
Dato che i valori RT'S sono gli stessi, gli ingressi dei moduli vengono campionati
alla stessa frequenza ed allo stesso tempo.
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Per usare questa funzione, i moduli I/O analogici ad alta velocita devono avere le
seguenti caratteristiche:

o Master CST del backplane configurato per lo chassis, come un controllore

o un modulo 1756-SYNCH
o Stessa frequenza RTS

o Abilitazione della funzione di sincronizzazione degli ingressi dei moduli

(vedere a pagina 77)

Il campione iniziale viene ritardato per la sincronizzazione con gli altri moduli
ma, successivamente, ogni modulo esegue il campionamento dei suoi canali di
ingresso all'intervallo RTS appropriato. Ad esempio, il primo campione viene
ritardato per la sincronizzazione con il campionamento degli altri moduli. Il
ritardo ¢ da 1 a 2 periodi RTS. Se si utilizza un RTS = 10 ms, il primo campione
ritarda di altri 10...20 ms per consentire la sincronizzazione.

IMPORTANTE  Quando la funzione di sincronizzazione degli ingressi dei moduli & abilitata, gli
ingressi di diversi moduli vengono sincronizzati con uno scarto di 100 ms tra
uno e l'altro, a prescindere dalla frequenza RTS.

Le funzioni che seguono sono specifiche delle uscite del modulo I/O analogico
ad alta velocita:

o Diverse gamme di uscita
o Rampa/limitazione tasso

e Hold for Initialization

¢ Rilevamento cavo interrotto — Solo modaliti in corrente

o Funzione di limite/limitazione

o Allarmi di limite

o Eco dei dati di uscita

Diverse gamme di uscita

¢ possibile scegliere tra una serie di gamme di funzionamento per ogni canale di
uscita del modulo. La gamma designa i segnali minimo e massimo che il modulo
puo rilevare. Sul modulo I/O analogico ad alta velocita, sono disponibili le
seguenti gamme di uscita:

e -10..10V
e 0..20mA

Per la scelta della gamma di uscita del modulo, vedere a pagina 77.

Il modulo deve essere cablato in modo diverso a seconda della modalita di
funzionamento (in corrente o in tensione), che si prevede di usare. Un esempio di

cablaggio del modulo ¢ riportato a pagina 63.
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Rampa/limitazione tasso

La rampa limita la velocita a cui puo cambiare un segnale di uscita analogico.
Questo previene che le transizioni rapide nell'uscita danneggino i dispositivi
controllati da un modulo di uscita. La rampa ¢ conosciuta anche come
limitazione del tasso. La rampa ¢ possibile nelle seguenti situazioni:

o Rampa in modalita Esecuzione — Viene eseguita in modalita Esecuzione
ed inizia il funzionamento al massimo tasso configurato per la rampa
quando il modulo riceve un nuovo livello di uscita.

o Rampa in modalita Programmazione — Viene eseguita quando il valore
di uscita attuale passa al valore Programmazione dopo il ricevimento di un
comando di Programmazione da parte del controllore.

o Rampa in modalita errore — Viene eseguita quando il valore di uscita
attuale passa al valore di errore dopo un errore di comunicazione.

Il massimo tasso di variazione nelle uscite viene espressa in unita ingegneristiche
al secondo e denominata massimo tasso di rampa. Per le istruzioni di
abilitazione della rampa e di impostazione del massimo tasso di rampa, vedere a

pagina 78.

Hold for Initialization

La funzione Hold for Initialization fa si che le uscite mantengano il loro stato
attuale fino a quando il valore comandato dal controllore corrisponde a quello
presente sul morsetto a vite di uscita entro lo 0,1% del fondo scala, consentendo
un trasferimento senza brusche variazioni.

Se ¢ selezionata la funzione Hold for Initialization, le uscite mantengono il loro
stato in presenza di una delle tre condizioni che seguono:

o Connessione iniziale dopo 'accensione.
o Nuova connessione dopo un errore di comunicazione.

o Transizione dalla modalita Esecuzione allo stato di Programmazione.

Per le istruzioni di impostazione della funzione Hold for Initialization, vedere a

pagina 77.

Rilevamento cavo interrotto — Solo modalita in corrente

Questa funzione rileva 'assenza di passaggio di corrente in corrispondenza dei
canali di uscita. Per il rilevamento, ¢ necessario che il passaggio di corrente
dall’uscita sia di almeno 0,1 mA.

Quando, su un qualunque canale, si verifica una condizione di cavo interrotto, per
quel canale viene impostato un bit di stato. Per ulteriori informazioni sull'uso dei

bit di stato, vedere a pagina 49.

IMPORTANTE  Questa funzione é attiva solo con la gamma di uscita 0...21 mA.

Pubblicazione Rockwell Automation 1756-UM005B-IT-P — Gennaio 2013 47



Capitolo 3

Funzioni dei moduli

48

Funzione di limite/limitazione

La funzione di limitazione fa si che i dati provenienti da un’uscita rimangano
nella gamma configurata dal controllore, anche quando il controllore comanda
un’uscita fuori da quella gamma. Questa funzione di sicurezza imposta un limite
alto ed un limite basso. Gli allarmi di limitazione possono essere disabilitati o
ritenuti canale per canale.

Una volta determinati i limiti di un modulo, tutti i dati ricevuti dal controllore
che superano quei limiti generano 'allarme corrispondente e passano l'uscita su
quel limite ma non oltre il valore richiesto.

Ad esempio, un'applicazione puo prevedere un limite alto di 8 V ed un limite
basso di -8 V. Se un controllore invia al modulo un valore corrispondente a9 V, il
modulo applica solo 8 V ai suoi morsetti a vite.

Per le istruzioni di impostazione dei limiti, vedere a pagina 78.

Allarmi di limite

La funzione Clamp/Limit Alarms gestisce i limiti. Quando riceve dal controllore
dati il cui valore supera i limiti, il modulo applica il valore limite configurato ed
invia un bit di stato al controllore avvisandolo che il valore inviato supera i limiti
(allarmi di limite).

Ad esempio, se un modulo ha limiti di 8 V ¢ -8 V ma riceve l'ordine di applicare
9V, ai morsetti a vite vengono applicati solo 8 V ed il modulo rinvia un bit di

stato al controllore informandolo che il valore di 9 V supera i limiti del modulo.

Per le istruzioni di impostazione degli allarmi di uscita, vedere a pagina 78.

Eco dei dati di uscita

La funzione di eco dei dati di uscita invia automaticamente in multicast i valori
dei dati dei canali che rappresentano i segnali analogici applicati in quel momento
ai morsetti a vite del modulo. Vengono inviati anche i dati di errore e di stato.
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Segnalazione di errori e stato 1l modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix invia in multicast i dati di
stato/errore al controllore proprietario/di ascolto con i suoi dati dei canali. I dati
di errore sono organizzati in modo tale che gli utenti possono scegliere il livello di
granularita che desiderano per esaminare le condizioni di errore.

Tre livelli di tag lavorano insieme per fornire un sempre maggior grado di
dettaglio sulla causa specifica degli errori del modulo:
- Parola di errore del modulo — Fornisce il riepilogo degli errori.
. Paroladi errore dei canali — Fornisce la notifica del verificarsi di un errore
sui singoli canali.
- Parola di stato dei canali (una per i canali di ingresso ed una per quelli
di uscita) — Fornisce la notifica del verificarsi di specifici tipi di errore sui
singoli canali.

La Figura 9 fornisce una panoramica del processo di segnalazione degli errori nel
modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix.

Figura 9 - Segnalazione errori

Parola degli errori del 5114113112 In
modulo
15— I.AnalogGroupFault Se impostato, qualunque bit L | T
14~ l.InGroupFault (0...5) nella parola di errore dei
13 —1.0utGroupFault canaliimposta anche il bit di
12~ 1.Calibrating errore Analog Group (15) nella Se impostati, i bit di errore dei Quandoil
11— 1.GalFault parola di errore del modulo. canalidiingresso (0...3) lodinf
impostano il bit InGroupFault (14) "?"d”. oeinfase |
nella parola di errore del modulo. di calibrazione, S,e |mpos_tat0,
P " | ad esempio & |er.r0re C.II
Seimpostati, i bit di errore dei ‘ ’ ‘ ’ ’ impostato il bit | calibrazione
Parola dierrore dei  —— c;nalidi uscita (4 0 5) impostano 12,vengono | (7)impostai
canali il bit OutGroupFault (13) nella SA 32T impostati anche | bit .CalFault
5~ |-OutTFault parola di errore dei modulo. ' A AL Ad A A tuttiibit 0....5) | (11) nell
4 —1.0utOFault f f f f ? ? nellaparoladi | paroladierrore
3 —1.In3Fault errore dei canali. | del modulo.
2 —1.In2Fault
1-LInTFault Se impostati, i bit di sovragamma e sotto- | Se impostati, i bit di allarme limite alto (0), allarme limite basso (1) e cavo
0~ 1.InOFault gamma (5 e 6) impostano i bit l.InxFault scollegato (5) impostano il bit OutxFault (4 0 5) nella parola di errore del modulo.
(0...3) nella parola di errore del modulo.
\ \ \ \ \ I \ \ \
[ [ [ [ [ [ [ [
\ | \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \
8 7 6 5 4 3 2 1 0 8 7 6 5 4 3 2 1 0 J
43162
Parola di stato dei canali di ingresso Parola di stato dei canali di uscita
(una per ogni canale di ingresso) (una per ogni canale di uscita)
8 — LIn[x].ChanFault (corrisponde ai bit IInxFault) 8 — 1.0ut[x].ChanFault (corrisponde ai bit |.OutxFault)
7 —LIn[x].CalFault 7 — 1.0ut[x].CalFault
6 — l.In[x].Underrange 6 — NotUsed
5—LIn[x].Overrange 5—1.0ut[x].WireOff
4 —.In[x].RateAlarm 4 —1.0ut[x].NotANumber
3= LIn[x].LAlarm 3 - 1.0ut[x].InHold
2 —LIn[x].HAlarm 2 —1.0ut[x].RampAlarm
1-LIn[x].LLAlarm 1—1.0ut[x].LLimitAlarm
0 - LIn[x].HHAlarm 0 - 1.0ut[x].HLimitAlarm
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Esempio di segnalazione errori

La Figura 10 mostra un esempio di quali bit vengono impostati quando un
modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix segnala una condizione di
cavo scollegato sul canale di uscita 0. Si verificano tre eventi che iniziano nella
parola di stato dei canali di uscita.

Figura 10 — Segnalazione dell'errore di cavo scollegato

1511413

12|11

tf

Quando impostato, il bit .OutOFault (bit 4) imposta il bit |.OutGroupFault
(bit 13) ed il bit |.AnalogGroupFault (bit 15).

Quando impostato, il bit |.0ut[0].WireOff imposta il bit
.0utOFault (bit 4) nella parola di errore dei canali.

2k

\ I I I I I I I I
8 | 7 6 5 4 3 2 1 0

Quando si verifica una condizione di cavo scollegato sul canale 0, il bit |.Out[0].WireOff B
(bit 5) nella parola di stato dei canali di uscita viene impostato.

Le sezioni che seguono forniscono l'elenco e la spiegazione dei bit inclusi in ogni
g g g
parola di segnalazione degli errori del modulo.

Bit delle parole di errore del modulo

La Tabella 8 definisce i bit della parola di errore del modulo.

Tabella 8 — Descrizione dei bit della parola di errore del modulo

Bit Nome Descrizione

Bit 15 I.AnalogGroupFault | Bitimpostato quando viene impostato uno qualunque dei bit nella parola di errore
dei canali.

Bit 14 |.InGroupFault Bit impostato quando viene impostato uno qualunque dei bit di errore dei canali di
ingresso nella parola di errore dei canali.

Bit 13 .0utGroupFault Bit impostato quando viene impostato uno qualunque dei bit di errore dei canali di
uscita nella parola di errore dei canali.

Bit 12 |.Calibrating Bit impostato quando viene calibrato uno dei canali del modulo. Quando questo bit
& impostato, vengono impostati tutti i bit utilizzati nella parola di errore dei canali.

Bit 11 |.CalFault Bit impostato quando viene impostato un bit di errore di calibrazione di un singolo

canale, ad es. I.In[0].CalFault.
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Bit della parola di errore dei canali

La Tabella 9 definisce i bit della parola di errore dei canali.

Tabella 9 — Descrizione dei bit della parola di errore dei canali

Bit

Nome

Descrizione

Bit5

1.0ut1Fault

Bit impostato in presenza di uno dei sequenti eventi:
« (alibrazione del modulo.

« Errore di comunicazione tra il modulo ed il suo controllore proprietario.

+ (avo scollegato sul canale di uscita 1.
+ Impostazione dell’allarme di limite basso sul canale di uscita 1.
« Impostazione dell'allarme di limite alto sul canale di uscita 1.

Bit4

1.0utOFault

Bit impostato in presenza di uno dei sequenti eventi:
« (alibrazione del modulo.

« Errore di comunicazione tra il modulo ed il suo controllore proprietario.

» (avo scollegato sul canale di uscita 0.
» Impostazione dell’allarme di limite basso sul canale di uscita 0.
+ Impostazione dell'allarme di limite alto sul canale di uscita 0.

Bit3

l.In3Fault

Bit impostato in presenza di uno dei sequenti eventi:
» (alibrazione del modulo.

« Errore di comunicazione tra il modulo ed il suo controllore proprietario.

» (Condizione di sottogamma sul canale di ingresso 3.
» (ondizione di sovragamma sul canale di ingresso 3.

Bit2

l.In2Fault

Bit impostato in presenza di uno dei sequenti eventi:
« (alibrazione del modulo.

« Errore di comunicazione tra il modulo ed il suo controllore proprietario.

« (Condizione di sottogamma sul canale di ingresso 2.
« (ondizione di sovragamma sul canale di ingresso 2.

Bit 1

l.In1Fault

Bitimpostato in presenza di uno dei seguenti eventi:
« (alibrazione del modulo.

» Errore di comunicazione tra il modulo ed il suo controllore proprietario.

» (ondizione di sottogamma sul canale di ingresso 1.
« Condizione di sovragamma sul canale diingresso 1.

Bit 0

1.In0.Fault

Bit impostato in presenza di uno dei seguenti eventi:
« (alibrazione del modulo.

« Errore di comunicazione tra il modulo ed il suo controllore proprietario.

» (Condizione di sottogamma sul canale di ingresso 0.
« (ondizione di sovragamma sul canale di ingresso 0.
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Bit della parola di stato dei canali di ingresso

La Tabella 10 definisce i bit della parola di stato dei canali di ingresso.

Tabella 10 - Descrizione dei bit della parola di stato dei canali di ingresso

Bit

Nome

Descrizione

Bit8

l.In[x].ChanFault

Questo bit corrisponde allo stato dei bit I.InxFault (0-3) nella parola di errore dei
canali, tranne quando si verifica un errore di comunicazione. Se si verifica un errore
di comunicazione tra il modulo ed il suo controllore proprietario, il bit I.InxFault
viene impostato ma questo no.

Bit impostato in presenza di uno dei seguenti eventi:

» (alibrazione del modulo.

» (ondizione di sottogamma sul canale di ingresso.

« (Condizione di sovragamma sul canale di ingresso.

Bit7

l.In[x].CalFault

Bit impostato se si verifica un errore — che non viene corretto — durante la
calibrazione per quel canale.

Bit6

l.In[x].Underrange

Bitimpostato quando il segnale di ingresso al canale & inferiore o uguale al
segnale minimo rilevabile.

Bit5

l.In[x].0verrange

Bitimpostato quando il segnale di ingresso al canale & superiore o uguale al
segnale massimo rilevabile.

Bit4

l.In[x].RateAlarm

Bitimpostato quando la frequenza di cambio del canale di ingresso supera il
parametro Rate Alarm configurato. Rimane impostato fino a quando la frequenza
di cambio scende al di sotto della frequenza configurata. Se non viene sbloccato,
I'allarme rimarra impostato fino a quando non viene sbloccato.

Bit3

LIn[x].LAlarm

Bitimpostato quando il segnale di ingresso scende al di sotto del limite Low Alarm
configurato. Rimane impostato fino a quando il segnale sale al di sopra del limite.
Se ritenuto, 'allarme rimane impostato fino a quando non viene shloccato. Se
specificata una banda morta, I'allarme rimane impostato fino a quando il segnale
rimane nella banda morta configurata.

Bit2

I.In[x].HAlarm

Bitimpostato quando il segnale di ingresso sale al di sopra del limite High Alarm
configurato. Rimane impostato fino a quando il segnale scende al di sotto del
limite. Se ritenuto, I'allarme rimane impostato fino a quando non viene shloccato.
Se & specificata una banda morta, I'allarme rimane impostato fino a quando il
segnale rimane nella banda morta configurata.

Bit 1

LIn[x].LLAlarm

Bitimpostato quando il segnale di ingresso scende al di sotto del limite Low-Low
Alarm configurato. Rimane impostato fino a quando il segnale sale al di sopra del
limite. Se ritenuto, I'allarme rimane impostato fino a quando non viene sbloccato.
Se & specificata una banda morta, I'allarme rimane ritenuto fino a quando il
segnale rimane nella banda morta configurata.

Bit0

L.In[x].HHAlarm

Bit impostato quando il segnale di ingresso sale al di sopra del limite High-High
Alarm configurato. Rimane impostato fino a quando il segnale scende al di sotto
del limite. Se ritenuto, I'allarme rimane impostato fino a quando non viene
shloccato. Se @ specificata una banda morta, I'allarme rimane ritenuto fino a
quando il segnale rimane nella banda morta configurata.
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Bit della parola di stato dei canali di uscita

La Tabella 11 definisce i bit della parola di stato dei canali di uscita.

Tabella 11 - Descrizione dei bit della parola di stato dei canali di uscita

Bit

Nome

Descrizione

Bit 8

1.0ut[x].ChanFault

Questo bit corrisponde allo stato dei bit |.OutxFault (4 e 5) nella parola di errore dei
canali, tranne quando si verifica un errore di comunicazione. Se si verifica un errore di
comunicazione tra il modulo ed il suo controllore proprietario, il bit |.OutxFault viene
impostato ma questo no.

Bit impostato in presenza di uno dei sequenti eventi:

» (alibrazione del modulo.

» Impostazione dell’allarme di limite basso sul canale di uscita.

+ Impostazione dell'allarme di limite alto sul canale di uscita.

Bit7

1.0ut[x].CalFault

Bit impostato se si verifica un errore — che non viene corretto — durante la
calibrazione di quel canale.

Bit5

1.0ut[x].WireOff

Bit impostato solo se la gamma di uscita configurata € 0...20 mA ed il circuito si
interrompe a causa dello scollegamento o dell'interruzione di un cavo quando
I'uscita comandata e superiore a 0,1 mA. Il bit rimane impostato fino a quando non
viene ripristinato il cablaggio corretto.

Bit 4

1.0ut[x].NotANumber

Bitimpostato quando il valore di uscita ricevuto dal controllore non & un numero
(valore NAN IEEE). In questo caso, il canale di uscita mantiene il suo ultimo stato.

Bit 3

1.0ut[x].InHold

Bit impostato quando il canale di uscita mantiene il suo valore. Il bit si azzera quando
il valore di uscita richiesto della modalita Esecuzione rientra nello 0,1% del fondo
scala del valore riflesso attuale.

Bit2

.0ut[x].RampAlarm

Bitimpostato quando il tasso di variazione richiesto del canale di uscita supererebbe
il massimo tasso di rampa configurato. Rimane impostato fino a quando I'uscita
raggiunge il suo valore target e la rampa si arresta. Se il bit & ritenuto, imane
impostato fino a quando non viene shloccato.

Bit 1

1.0ut[x].LLimitAlarm

Bitimpostato quando il valore di uscita richiesto & al di sotto del valore limite basso
configurato. Rimane impostato fino a quando I'uscita richiesta & al di sopra del limite
basso. Se il bt & ritenuto, rimane impostato fino a quando non viene shloccato.

Bit0

1.0ut[x].HLimitAlarm

Bit impostato quando il valore di uscita richiesto & al di sopra del valore di limite alto
configurato. Rimane impostato fino a quando I'uscita richiesta & al di sotto del limite
alto. Se il bit é ritenuto, rimane impostato fino a quando non viene shloccato.
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ATTENZIONE: Ambiente e custodia

Questa apparecchiatura e destinata all'uso in ambienti industriali con grado di inquinamento 2, in applicazioni con
sovratensione di categoria Il (come definito nello standard IEC 60664-1), ad altitudini fino a 2000 metri senza declassamento.

L'apparecchiatura non & destinata all'uso in zone residenziali e potrebbe non garantire la protezione adeguata ai servizi di
comunicazione radio in tali ambienti.

Lapparecchiatura viene fornita come apparecchiatura di tipo aperto. Deve essere montata all'interno di una custodia adatta alle
specifiche condizioni ambientali di utilizzo e progettata specificamente per evitare lesioni al personale derivanti dall'accesso a
parti in tensione. La custodia deve presentare opportune caratteristiche ignifughe in modo da prevenire o ridurre al minimo la
propagazione delle fiamme, deve essere conforme ad un indice di propagazione fiamma pari a 5 VA o essere approvata per
I'applicazione se non metallica. La parte interna della custodia deve essere accessibile solo con 'ausilio di un attrezzo. Le
successive sezioni di questa pubblicazione possono contenere ulteriori informazioni relative agli specifici tipi di custodie
richiesti per la conformita alle certificazioni di sicurezza di alcuni prodotti.

Oltre alla presente pubblicazione, consultare i sequenti documenti:

«  (riteri per il cablaggio e la messa a terra in automazione industriale, pubblicazione 1770-4.1, per requisiti di installazione
aggiuntivi.

« Norme NEMA 250 e IEC 60529, laddove applicabili, per le spiegazioni sui gradi di protezione forniti dai diversi tipi di
custodia.
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Aprobacion norteamericana para ubicacion en zonas peligrosas

The following information applies when operating this equipmentin
hazardous locations.

Informations sur l'utilisation de cet équipement en environnements
dangereux.

Products marked “CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" are suitable for use in Class | Division 2 Groups
A, B, C, D, Hazardous Locations and nonhazardous locations only. Each product is supplied
with markings on the rating nameplate indicating the hazardous location temperature
code. When combining products within a system, the most adverse temperature code
(lowest “T” number) may be used to help determine the overall temperature code of the
system. Combinations of equipment in your system are subject to investigation by the
local Authority Having Jurisdiction at the time of installation.

Les produits marqués « CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D » ne conviennent qua une utilisation en
environnements de Classe | Division 2 Groupes A, B, C, D dangereux et non dangereux.
Chaque produit est livré avec des marquages sur sa plaque d'identification qui indigquent
le code de température pour les environnements dangereux. Lorsque plusieurs produits
sont combinés dans un systéme, le code de température le plus défavorable (code de
température le plus faible) peut étre utilisé pour déterminer le code de température
global du systéme. Les combinaisons d'équipements dans le systéme sont sujettes a
inspection par les autorités locales qualifiées au moment de l'installation.

WARNING: EXPLOSION HAZARD

+ Do not disconnect equipment unless power has
been removed or the area is known to be
nonhazardous.

+ Do not disconnect connections to this
equipment unless power has been removed or
the area is known to be nonhazardous. Secure
any external connections that mate to this
equipment by using screws, sliding latches,
threaded connectors, or other means provided
with this product.

+  Substitution of components may impair
suitability for Class I, Division 2.
« Ifthis product contains batteries, they must only

be changed in an area known to be
nonhazardous.

ADVERTENCIA: RISQUE D’EXPLOSION

«  Couper le courant ou s'assurer que
I'environnement est classé non dangereux avant
de débrancher 'équipement.

« Couper le courant ou s'assurer que
I'environnement est classé non dangereux avant
de débrancher les connecteurs. Fixer tous les
connecteurs externes reliés a cet équipement a
I'aide de vis, loquets coulissants, connecteurs
filetés ou autres moyens fournis avec ce produit.

« lasubstitution de composants peut rendre cet
équipement inadapté a une utilisation en
environnement de Classe I, Division 2.

« Sassurer que I'environnement est classé non
dangereux avant de changer les piles.

Approvazione nordamericana per aree pericolose

Le seguenti informazioni si riferiscono al caso in cui questa apparecchiatura venga installata in un‘area pericolosa.

| prodotti con marchio “CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" sono idonei all'impiego esclusivo in aree pericolose di Classe | Divisione 2 Gruppi A, B, C, D e non pericolose. Ogni prodotto & fornito di
una targhetta dati in cui & riportato anche il codice di temperatura dellarea pericolosa. Quando si integrano prodotti diversi per formare un sistema, occorre usare il codice di
temperatura pill conservativo (codice minimo “T") per determinare il codice temperatura generale del sistema. L'utilizzo di apparecchiature diverse all'interno del sistema & soggetto

ad ispezione da parte delle autorita locali competenti al momento dell'installazione.

AVVERTENZA: RISCHIO DI ESPLOSIONI

+ Prima di scollegare 'apparecchiatura, togliere I'alimentazione elettrica o accertarsi che I'area non sia pericolosa.

« Non scollegare i collegamenti di questa apparecchiatura senza aver prima interrotto I'alimentazione oppure senza essere
certi di operare in un ambiente non pericoloso. Fissare tutti i collegamenti esterni all'apparecchiatura mediante viti, fermi,
connettori filettati o altri elementi di fissaggio forniti in dotazione con il prodotto.

« Lasostituzione dei componenti pud compromettere l'idoneita per gli ambienti della Classe I, Divisione 2.
« Seil prodotto contiene batterie, queste devono essere sostituite soltanto in un‘area non pericolosa.

Approvazione europea per aree pericolose

Quando il prodotto é contrassegnato dalla marcatura Ex, valgono le seguenti disposizioni.

Questa apparecchiatura é destinata all'uso in ambienti potenzialmente esplosivi, come definito dalla Direttiva dell'Unione Europea 94/9/EC, ed é risultata conforme ai requisiti
essenziali di salute e sicurezza relativi alla progettazione e costruzione delle apparecchiature di classe 3 destinate all’'uso in ambienti potenzialmente esplosivi di zona 2, indicati

nell’Allegato Il di questa Direttiva.

La conformita ai requisiti essenziali di salute e sicurezza é stata garantita dall'osservanza delle norme EN 60079-15 e EN 60079-0.

ATTENZIONE: Questa apparecchiatura non é resistente alla luce del sole e ad altre fonti di radiazioni ultraviolette.
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Questa apparecchiatura deve essere montata in una custodia certificata ATEX con grado di protezione minimo IP54 (come

C AVVERTENZA:
definito in IEC60529) ed utilizzata in un ambiente con grado di inquinamento non superiore a 2 (come definito in [EC

60664-1) quando installata in ambienti di Zona 2. Il portello o pannello di copertura della custodia deve essere rimovibile
con un attrezzo.

Questa apparecchiatura deve essere usata entro i valori nominali specificati da Rockwell Automation.

Opportune precauzioni devono essere adottate per evitare che transitori elettrici causino il superamento della tensione
nominale di oltre il 140% in ambienti di zona 2.

Questa apparecchiatura deve essere utilizzata unicamente con backplane Allen-Bradley® certificati ATEX.

Fissare tutti i collegamenti esterni all'apparecchiatura mediante viti, fermi, connettori filettati o altri elementi di fissaggio
forniti in dotazione con il prodotto.

Prima di scollegare I'apparecchiatura, togliere 'alimentazione elettrica o accertarsi che I'area non sia pericolosa.

Installazione del modulo Il modulo puo essere installato e rimosso con lo chassis alimentato.

AVVERTENZA: Se si inserisce o si rimuove il modulo con il backplane
alimentato, potrebbe verificarsi un arco elettrico che, a sua volta, potrebbe
causare esplosioni in installazioni che si trovano in aree pericolose.

Prima di procedere, assicurarsi di aver tolto I'alimentazione o che I'area non sia
pericolosa. Ripetuti archi elettrici causano l'eccessiva usura dei contatti sia sul

modulo che sul relativo connettore di accoppiamento. | contatti usurati possono
creare resistenza elettrica che puo pregiudicare il funzionamento del modulo.

rimovibile (RTB) con I'alimentazione lato campo applicata, puo verificarsi un
arco elettrico che, a sua volta, pud causare esplosioni in installazioni che si
trovano in aree pericolose.

2 AVVERTENZA: Durante il collegamento o lo scollegamento della morsettiera

Prima di procedere, assicurarsi di aver interrotto 'alimentazione o che I'area non sia
pericolosa.

Questa apparecchiatura é sensibile alle scariche elettrostatiche, che possono
causare danni interni e pregiudicarne il regolare funzionamento. Quando si
maneggia |'apparecchiatura, osservare le sequenti regole generali:

2 ATTENZIONE: Prevenzione delle scariche elettrostatiche

« toccare un oggetto collegato a terra per scaricare l'elettricita statica
« indossare un braccialetto di messa a terra omologato

« non toccare i connettori o i pin delle schede dei componenti

« non toccare i componenti dei circuiti all'interno dell'apparecchiatura
« usare una postazione di lavoro antistatica, se disponibile

« quando non viene utilizzata, conservare I'apparecchiatura in un imballo
antistatico.
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1. Allineare la scheda con le guide superiori ¢ inferiori dello chassis.

modulo.

Linguetta di bloccaggio

\ 20862-M
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Codifica della morsettiera La morsettiera rimovibile ¢ dotata di linguette di codifica diritte e di bande di
rimovibile codifica a U per prevenire errori di connessione dei fili al modulo.

Le posizioni codificate sul modulo devono corrispondere alle posizioni non
codificate nella morsettiera rimovibile Ad esempio, se si codifica la prima
posizione sul modulo, lasciare non codificata la prima posizione sulla morsettiera
rimovibile.

1. Inserire la banda a U come illustrato.

VS 0 3% w0 3
i S e g
P SELY

S8 4
2207 3

N E

Banda di codificaa U 20850-M

2. Spingere la banda fino a farla scattare in posizione.

3. Inserire prima la linguetta diritta con bordo arrotondato.

R

Linguetta di codifica arrotondata

\i

Lato modulo della morsettiera rimovibile

6 7 20851-M

4. Spingere la linguetta fino a quando si ferma.

IMPORTANTE  Durante la codifica della morsettiera rimovibile e del modulo, & necessario
iniziare con una linguetta diritta in posizione 6 0 7.
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Collegamenti

60

Per collegare i cavi al modulo, ¢ possibile utilizzare una morsettiera rimovibile o
un modulo di interfaccia (IFM) precablato Serie 1492. I moduli IFM sono
precablati. Se si utilizza un modulo IFM per i collegamenti al modulo, saltare

questa sezione € passare a pagina 67.

Se si utilizza una morsettiera rimovibile, eseguire i collegamenti come spiegato
di seguito. Per cablare la morsettiera rimovibile, ¢ consigliabile usare un cavo
Belden 8761. I morsetti della morsettiera rimovibile possono accettare fili
schermati da 22...14 AWG.

Prima di cablare la morsettiera rimovibile, ¢ necessario fare il collegamento di
terra.

lato campo & inserita, puo verificarsi un arco elettrico che, a sua volta, puo
causare esplosioni in installazioni che si trovano in aree pericolose. Prima di
procedere, assicurarsi di aver tolto |'alimentazione o che I'area non sia
pericolosa.

2 AVVERTENZA: Se si collega o si scollega il cablaggio mentre I'alimentazione

due conduttori da 0,33...1,3 mm? (22...16 AWG) ad un unico morsetto.
Utilizzare esclusivamente cavi della stessa dimensione senza combinare cavi
unifilari e a treccia.

2 ATTENZIONE: Quando si utilizza il modulo 1756-TBCH RTB, non collegare pii di

Quando i utilizza il modulo 1756-TBS6H RTB, non collegare pit di un conduttore su
ogni singolo morsetto.
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Connessione dell’estremita a terra del cavo

1. Mettere a terra il conduttore di terra.

IMPORTANTE  E consigliabile che il conduttore di terra venga messo a terra lato
campo. Se cio risulta impossibile, collegarlo ad una massa sullo chassis
come illustrato di sequito.

a. Rimuovere una parte della b. Separareloschermoedilfilo ¢ Intrecciare schermo e cavo ti terra d. Fissare un capocorda di terra ed applicare una
guaina dal cavo Belden. nudo di terra dal filo isolato. per formare un unico cavo. quaina termorestringente sulla zona di uscita.

20104-M
e. Collegareilfilo diterraad unalinguetta
di montaggio dello chassis. Utilizzare
qualunque linguetta di montaggio
dello chassis che sia designata come
massa funzionale.
Rosetta 4M 0 5M (100 12)

Vite a croce e rosetta 4M o
5M (10 0 12) (per vite SEM)

20918-M

2. Collegare i fili isolati lato campo.

Connessione dell'estremita non messa a terra del cavo

1. Tagliare schermo e filo di terra fino alla guaina del cavo ed applicare un
isolamento termorestringente.

2. Collegare i fili isolati alla morsettiera rimovibile, come illustrato di seguito.
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Due tipi di morsettiere rimovibili (ognuna dotata di custodia)

delle morsettiere rimovibili ControlLogix (numeri di catalogo 1756-TBCH e
1756-TBS6H). E possibile che per determinate applicazioni che richiedono

una certificazione per il sistema ControlLogix che utilizza altri metodi di
terminazione di collegamento sia necessaria un'approvazione specifica da parte
dell'ente di certificazione.

2 ATTENZIONE: Il sistema ControlLogix & stato certificato con il solo utilizzo

Morsetto a vite — Numero di catalogo 1756-TBCH

1. Inserire il filo nel morsetto.

2. Ruotare la vite in senso orario per stringere il morsetto sul filo.

Area dilasco 20859-M

Morsetto a molla — Numero di catalogo 1756-TBSH o TBS6H

1. Inserire il cacciavite nel foro esterno della morsettiera rimovibile.

2. Inserire il filo nel morsetto aperto e togliere il cacciavite.

Area di lasco

20860-M

62 Pubblicazione Rockwell Automation 1756-UM005B-IT-P — Gennaio 2013



Installazione del modulo  Capitolo 4

Raccomandazioni per il cablaggio della morsettiera rimovibile

Per il cablaggio della morsettiera rimovibile, ¢ consigliabile attenersi alle seguenti
regole generali.

1. Iniziare il cablaggio della morsettiera rimovibile partendo dai morsetti
inferiori per poi salire.

2. Utilizzare una fascetta per fissare i cavi nell’area di lasco della morsettiera
rimovibile.

3. Per applicazioni che richiedono un cablaggio con cavi di sezione maggiore,
ordinare ed utilizzare una custodia pilt profonda (numero di catalogo

1756-TBE).

Cab|aggio del modulo Per cablare il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix, utilizzare gli

schemi di cablaggio che seguono.

Figura 11 — 1756-IF4FXOF2F — Schema di cablaggio in modalita corrente

+) 0 5
+HN-1V ’@ 21 @‘ +IN-0V
0 ]
| Temetore {L IN-1/ @]+ > IN-0/
— N1 e s -IN-0
]
+IN-3/V Dls 7 D[] | v
]

IN-3/I }@‘ 10 9 ‘\@D IN-2/1
N3 |@ 12 1 | -IN-2

Non utilizzato ‘@ 14 13

EIEI

&

Non utilizzato

Non utilizzato ] @ 16 15 @ﬂ Non utilizzato
VOUT-1 )]s 17 VouT-0
i
1 OUT-1 | @ 20 19 [ OUT-0 N Carico
uscitain
RTN-1 ‘ @ 22 21 ‘@ ‘ ‘ RTN-0 x corrente
AR S
Non utilizato ’@ 24 23 Non utilizato
Non utilizzato 26 25 Non utilizzato
@ Terra schermo
Non utilizzato |@ 28 27 Non utilizzato
Non utilizzato ‘@ 30 29 Non utilizzato
Non utilizzato l@ 32 31 Non utilizzato
Non utilizzato 34 33 Non utilizzato
EIEEY
Non utilizzato 36 35 @ Non utilizzato

| |

@ = dispositivo di campo in linea (registratore a nastro o contatore)

42742
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x

VF\T

Figura 12 — 1756-IF4FXOF2F — Schema di cablaggio in modalita corrente
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-IN-3
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@ = dispositivo di campo in linea (registratore a nastro o contatore)
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Figura 13 — 1756-IF4FXOF2F — Schema di cablaggio in modalita tensione
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Assemblaggio della
morsettiera rimovibile e
della custodia

66

La custodia rimovibile copre la morsettiera rimovibile cablata per proteggere i
collegamenti dei cavi quando la morsettiera ¢ inserita nel modulo.

1. Allineare le scanalature nella parte inferiore di ciascun lato della custodia ai
bordi laterali della morsettiera rimovibile.

2. Fare scorrere la morsettiera rimovibile nella custodia finché non scatta in

posizione.

Bordo laterale della morsettiera rimovibile

Scanalatura

Area dilasco
Bordo laterale della morsettiera rimovibile

Morsettiera rimovibile
20858-M

IMPORTANTE  Selapplicazione richiede ulteriore spazio per il passaggio dei cavi, utilizzare la
custodia profonda, numero di catalogo 1756-TBE.
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Installazione della
morsettiera rimovibile sul
modulo

Installare la morsettiera rimovibile sul modulo per collegare il cablaggio.

ATTENZIONE: Prima di procedere, assicurarsi di aver tolto I'alimentazione o che
I'area non sia pericolosa.

AVVERTENZA: Durante il collegamento o lo scollegamento della morsettiera
rimovibile (RTB) con I'alimentazione lato campo attiva, puo verificarsi un arco
elettrico che, a sua volta, pud causare esplosioni in installazioni che si trovano in
aree pericolose.

Prima di installare la morsettiera rimovibile, accertarsi che:

il cablaggio lato campo della morsettiera rimovibile sia completato;
la custodia della morsettiera rimovibile sia inserita sulla morsettiera
rimovibile;

lo sportellino della custodia della morsettiera rimovibile sia chiuso;

la linguetta di bloccaggio nella parte superiore del modulo non sia
bloccata.

Allineare la guida superiore, quella inferiore e del lato sinistro della
morsettiera rimovibile a quelle corrispondenti del modulo.

Modulo . .
— K Guida superiore
——N
I
Guide lato sinistro — LA
[— RN
- \ IS Bl
A
R —
Guida nferiore <«——— Morsettiera rimovibile

2.

3.

20853-M

Premere rapidamente e uniformemente per inserire la morsettiera
rimovibile sul modulo finché i fermi non scattano in posizione.

Linguetta di
bloccaggio

20854-M

Fare scorrere la linguetta di bloccaggio verso il basso per bloccare la
morsettiera rimovibile sul modulo.
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Rimozione della morsettiera Sc ¢ necessario rimuovere il modulo dallo chassis, estrarre prima la morsettiera
rimovibile dal modulo

rimovibile dal modulo.

ATTENZIONE: Prima di procedere, assicurarsi di aver interrotto I'alimentazione
o che I'area non sia pericolosa.

AVVERTENZA: Durante il collegamento o lo scollegamento della morsettiera
rimovibile (RTB) con I'alimentazione lato campo attiva, puo verificarsi un arco
elettrico che, a sua volta, pud causare esplosioni in installazioni che si trovano in
aree pericolose.

A
A\

1. Sganciare la linguetta di bloccaggio nella parte superiore del modulo.

2. Aprire lo sportellino della morsettiera rimovibile utilizzando la linguetta
inferiore.

3. Afferrare la parte con la scritta PULL HERE ed estrarre la morsettiera
rimovibile dal modulo.

IMPORTANTE  Non avvolgere completamente le dita attorno all‘intero sportellino. Pericolo di
scossa elettrica.

20855-M
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Rimozione del modulo dallo 1. Premere le linguette di bloccaggio superiore e inferiore.
chassis

m
=AY
3 =

Linguette di
bloccaggio

20856-M

20857-M
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Note:
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Configurazione del modulo

Argomento Pagina
Cenni generali sul processo di configurazione 72
Creazione di un nuovo modulo 73
Utilizzo della configurazione di default 75
Modifica della configurazione di default 76
Download dei nuovi dati di configurazione 79
Modifica della configurazione 80
Riconfigurazione dei parametri del modulo in modalita Esecuzione 81
Riconfigurazione dei parametri del modulo in modalita Programmazione 82
Visualizzazione e modifica dei tag del modulo 83

Una volta installato il modulo, ¢ necessario configurarlo. Il modulo non funziona

fino a quando non ¢ stato configurato.

IMPORTANTE  Questo capitolo spiega la configurazione dei moduli I/0 analogici ad alta
velocita in uno chassis locale. Per configurare i moduli 1/0 analogici ad alta

velocita in uno chassis remoto, vedere I’Appendice E.

Per configurare il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix, utilizzare
l'applicazione Logix Designer. E possibile accettare la configurazione di default

del modulo o specificare una configurazione a punti personalizzata per

l'applicazione.
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Cenni genera" sul processo di Lo schema che segue rappresenta genericamente il processo di configurazione.
configurazione

Nuovo modulo
1. Selezionare il
modulo 1/0 analogico
ad alta velocita.
2. Scegliere una
revisione principale.

Scheda General
Nome
Descrizione
Numero slot
Formato di comunicazione Fare clic su Finish per utilizzare la
revisione secondaria configurazione predefinita.
Scelta della codifica

Fare clic su Next per una
configurazione personalizzata.

Next - > Finish

\ 4

Serie di parametri
specifici per
I'applicazione

Fare qui le selezioni
per la configurazione
personalizzata.

Configurazione completa

Un menu pop-up
consente di
Modificare qui la accedere alle

NEEEEE—
configurazione del modulo. proprieta di
configurazione

del modulo.

'

Una serie di schede nell'applicazione
consente di accedere alla modifica dei
dati di configurazione del modulo.

41058
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Creazione di un nuovo Dopo aver avviato l'applicazione e creato il progetto del controllore, ¢ necessario
dul creare un nuovo modulo. La procedura guidata consente di creare e di configurare
modauio
un nuovo modulo.

IMPORTANTE  Quando si crea un nuovo modulo, bisogna essere offline.

File Edt “iew Search Logic Comm

EEEEREEE
Rem Prog 1. ™ Mat Running
Mo Forces Go Dffine

Mo Edits Uplzad

| e

Erogram HMode
Bun Mode
Test Mode

Per andare offline, usare
questo menu a discesa.

[Elzarn Eaults
[ 7/a Faulls

Controller Properties

-3 ur

Una volta offline, selezionare un nuovo modulo.

File Edt View Search Logic Communi

LM path IAB_KTE-1\B\Backp\ane\3

Difine 0. T RUN H

Mo Forces b, FDK
T AT
No Edits =y =

{3 Controller Faulk Handler
-2 Power-Up Handler
B+ Tasks
268 MainTask

EI’E! M airProgram
Program Tags
Exj MainRouting

(3 Unscheduled Pragrams
-£5] Motion Groups

23 Ungrouped dxes
[ Trends
-5] Data Types
C@D UserDefined
E-ﬁ Strings

STRING

=L Predefined . )
3, Module Defined 1. Selezionare 1/0 Configuration.

= «——— 2. Faredicconil pulsante destro
Kl I del mouse per vedere il menu.

Create 2 module S0y 3. Selezionare New Module.

|
[
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Si apre una finestra di dialogo con l'elenco dei possibili moduli per 'applicazione.

Selezionare il modulo 1/0
analogico ad alta velocita.

Verificare che il numero della revisione
principale corrisponda a quello riportato
sull'etichetta sul lato del modulo.

Select Module Type

Tupe: M ajor Bevision:

IW 7OEFAF<0F2F /8 |1 vl

Type \ Dezcription |
[175E-B1E0 16 Paint 100300 DC Diagnostic |nput ;I
[175E-E1E] 16 Point 100300 DC lzolated Input, Sink/Source

[1756-B32 32 Point 10%-31.29 DC Input

1756-C16 16 Point 204600 DL Input

[1756-F16

16 Channel Maon-lzolated Yoltage /Current Analog Input
st Analo

Outputs Fast Analog

1 75E-AFAF

A Current/\olt [ npul
E Channel lzolated Woltage/Cunent Analog [nput

-

urier

I1756-IFEl

[175E-F8 & Channel Non solated Yaltage/Current Analog Input
[175E-H16] 16 Paint S0-148Y DC |solated Input, Sink/Source
[175E-M16I 16 Paint 1534-265% AC |solated Input
[175E-N16 16 Paint 10-30% AC Input
[175E-IREl E Channel lzolated RTD Analog [nput ;I
i~ Sho

Wendor [l 7| W Other [ Specialyl/0  SelectAl

W dnalog ™ Digitsl W Communication W Motion W Controller Clear All

Ok I Cancel | Help |

Fare clic su OK.

Siaccede alla procedura guidata su una pagina di attribuzione del nome.

Module Properties - Local [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) E

Type:
Wendor:
Parent:

Digitare un nome ed una

descrizione opzionale. o M

. . Description:
Scegliere un formato di
comunicazione. La spiegazione - Comm Format
dettagliata di questo campo &
Bevision:

fornita a pagina 75.

175E-IFAF<0F2F 24 4 CurrentYaolt Inputs/2 Currentfolk Dutputs Fast Analog
Allen-Bradley
Local

= |

Ingh_S peed_fnalog_Line =

I
_I'
I Float Data

=

Slat: I‘I

Electronic Keying: IEompatibIe Module 'l

/ Cancel |

cdack | Mews | [Fnshes | Hep |
AN

Selezionare lo slot in cui
| risiede il modulo.

Scegliere un metodo di codifica
elettronica. La spiegazione
| dettagliata di questo campo &

fornita a pagina 25.

Verificare che il numero della revisione
secondaria corrisponda a quello riportato
sull'etichetta sul lato del modulo.

74

/

Se si intende modificare la
configurazione di default, fare
clic su Next. Andare a pagina 76.

Se si desidera utilizzare
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Formato comunicazione

Il formato di comunicazione determina quanto segue:

o Opzioni di configurazione disponibili

o Tipo di dati trasferiti tra modulo e relativo controllore proprietario

o Taggenerati quando la configurazione ¢ completa

o Connessione tra il controllore che scrive la configurazione ed il modulo

stesso

La Tabella 12 elenca i possibili formati di comunicazione. Oltre a quanto
riportato nella descrizione che segue, ogni formato restituisce i dati di stato ed i

dati della registrazione

cronologica circolare.

Tabella 12 - Formati di comunicazione sul modulo I/0 analogico ad alta velocita

formato

Definizione

Archiving Connection

Prima diinviare i dati /0 al controllore, il modulo memorizza 20 campioni di dati di
ingresso per ogni canale nei buffer interni del modulo.

Float Data

I modulo restituisce dati a virgola mobile.

(ST Timestamped Float Data

Il modulo restituisce dati a virgola mobile con il valore dell'orologio di sistema
(dal relativo chassis locale) del momento in cui i dati vengono campionati.

Listen-only CST Timestamped
Float Data

I modulo restituisce dati a virgola mobile con il valore dell'orologio di sistema
(dal relativo chassis locale) del momento in cui i dati vengono campionati ad un
controllore che non ha la proprieta del modulo.

Listen-only Float Data

Il modulo restituisce dati a virgola mobile ad un controllore che non & il proprietario
del modulo.

IMPORTANTE  Una volta creato il modulo, il formato di comunicazione non puo essere

cambia

to. Il modulo deve essere cancellato e ricreato.

Codifica elettronica

Quando si scrive la configurazione di un modulo, ¢ possibile scegliere come deve
essere specifica la codifica quando il modulo viene inserito in uno slot dello
chassis. Le opzioni di codifica elettronica disponibili sono le seguenti:

o Compatible Mo
o Disable Keying
e Exact Match

dule

Per ulteriori informazioni sulla codifica elettronica, consultare pagina 25.

Utilizzo della configurazione Se si utilizza la configurazione di default, fare semplicemente clic su Finish.

di default
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Modifica della E possibile specificare una configurazione personalizzata modificando una serie
ConﬁguraZione di default di parametri nella finestra di dialogo Module Properties.

Regolare I'intervallo di pacchetto richiesto

(pagina 19). — > Hequested Packet Interval (RFI): I 2.03: ms (1.0 750.0 ms)

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) E

Inibire (pagina 34) la connessione al modulo. —————————» "7 Inhibit Madule

Se si desidera che, sul controllore, venga generato
un errore grave in caso di mancanza di connessione
con il modulo 1/0 in modalita Esecuzione, spuntare

questa casella di controllo.

Questa informazione viene utilizzata
durante il monitoraggio online ma non
per la configurazione iniziale.

™ Major Fault On Contraller If Connection Fails While in Run Mode

Module Fault ]
I riquadro degli errori & vuoto in modalita offline.
- Se si verifica un errore mentre il modulo & online,
il tipo di errore viene visualizzato qui.
Cancel < Back I Mext » I Finizh »» | Help |
Fare clic su Next per procedere.
Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) E
— |dentification — Statu
Wendor: Major Fault:
Froduct Type: Minor Fault:
Product Code: Intemal State:
Revision:
Serial Mumber: Configured:
Product Name: Owned:
Module [dentity:
— Coordinated System Time [C5T)
Timer Hardware:
Timer Sync'ed: Eiefrest | Hesehhadule |

Cancel

<Back [ Mews | Finshos | Hep |

Fare clic su Next per procedere.
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Capitolo 5

Scegliere un canale di ingresso.

IMPORTANTE: prima di procedere, ———— s/ Channel

impostare tutti i parametri per ogni
canale.

Impostare la conversione in scala
(pagina 36).

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) E
I a1 | 2 | 3 | Input Range:
5 Digital Filter:
Scaling
High Signal: High Engineering:
10.0 Y = |10.0
Low Signal: Low Engineering:

Impostare la frequenza RTS
(pagina 18).

Questa impostazione interessa il
modulo intero, non solo un singolo

Wv =

I-‘ID.D

I-‘IDVto‘IDV 'l

oo z
=1 - |

20 = ms

™ Synchronize Module Inputs <

Scegliere una gamma per
Iingresso (pagina 38).

T Impostare il tempo del filtro

digitale (pagina 43).

Sincronizzare gli ingressi

canale. Per usare i millisecondi,
digitare i valori con una virgola

Cancel |

< Back I Mest > I

Fish>> |~ Help

A

A

del modulo (pagina 45).

decimale. Ad esempio, per usare
800 uS, digitare 0,8.

Fare clic su Next per procedere.

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1)

Fare clic su Finish per accettare i
parametri configurati per il modulo.

i~ Charinel

Scegliere un canale di ingresso. ———f0 1] 2]

IMPORTANTE: prima di procedere,
impostare tutti i parametri per ogni
canale.

Impostare gli allarmi di processo
(pagina 44).

Durante il funzionamento del modulo, ——7"|
una volta impostati, i pulsanti Unlatch

Process Alams:
y
High High:

High:

Low Low:

1 etk el |

|1 1] Wl st |
|1 1] Wl st |
/Lgﬂ/l-‘lﬂ4' Wl st |

|-1 1] Wl st |

Lta@a [ =—— II

[T Latch Process Alams

Disabilitare tutti gli allarmi.
Bloccare gli allarmi di

™ Latch Rate Alam

processo (pagina 44).

~—_| N
1 Bloccare I'allarme di tasso
Deadband: di variazione (pagina 45).
T - Impostare la banda morta
(pagina 44).
Fiate Alarm:

Impostare I'allarme di tasso

sono abilitati. Fare clic sul pulsante per
sbloccare gli allarmi.

Cancel |

< Back Mest >

Finsh>> | Help

divariazione (pagina 45).

Fare clic su Next per procedere.

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1)

Scegliere un canale di uscita. ———=
IMPORTANTE: prima di procedere,
impostare tutti i parametri per ogni
canale.

Impostare la conversione in scala ———~
(pagina 36).

Fare clic su Finish per accettare i
parametri configurati per il modulo.

r~ Charinel

o1

Output Fange:

Scaling
High Signal:
I 1m0 =

Low Signal:

[ 00w -

High Engineering:
10.0

Low Engineering:

I -10.0

™ Hold for Initialization -~

Scegliere una gamma per

[1ovietov =]

Cancel |

< Back I Mest > I

Finsh>> |~ Help

I'uscita (pagina 46).

| Senecessario, abilitare la
funzione Hold for
Initialization (pagina 47).

Fare clic su Next per procedere.

Fare clic su Finish per accettare i
parametri configurati per il modulo.
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Capitolo5  Configurazione del modulo

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) E
— Chaninel

Scegliere un canale di uscita. ————sf0 | 1 |

IMPORTANTE: prima di procedere,
impostare tutti i parametri per ogni
canale.

Impostare lo stato delle uscite in /

modalita Programmazione. Se si fa
clicsu User Defined Value, &
necessario digitare un valore nel
campo. E anche possibile scegliere di

Output State in Frogram Mode

& Hold Last State

€ User Defined Value:
= | Bamp bo U sen Defined Walue

Fiamp Fate: 0.00 per Sec

Output State in Fault Mode
& Hold Last State -

€ User Defined Value: I

= | Bamp bo U sen Defined Walue

When communications fail in

Communications Failure
’7F'rogram Mode:

' Leave outputs in Program Mode state
/ " Change outputs to Fault Mods state

arrivare al valore in rampa.

Cancel |

<Back Newt> Fingho> | Hep |

Imposta

re lo stato delle uscite in

mancanza della comunicazione in
modalita Programmazione.

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1)

Scegliere un canale di uscita. ——— —»
IMPORTANTE: prima di procedere,
impostare tutti i parametri per ogni canale.

Impostare i limiti (pagina 48). /
Prestare attenzione ai limiti quando si
passa un canale dalla modalita in corrente
aquellain tensione. I software non
considera automaticamente il cambio di

Fare clic su Next per procedere.

Impostare lo stato
delle uscite in
modalita di errore.

Fare clic su Finish per accettare i

parametri configurati per il modulo.

i~ Charinel

[o 11
1 etk el |

Lirnits:
High Clamp: I‘ID 10l &tk |
Low Clarp: l-m— Uriateh |

modalita. E necessario considerare anche in

(AL [ DisableAll lams

™ Latch Limit &larms e
I | LLateh Hate Alarm

/ per Sec L
Fiamp Fate: IU-D 1 klateh | _— @
/!

che modo le modifiche possono incidere
sulle unita ingegneristiche utilizzate.

Cancel |

<Back | Mews |[ Finshos Help |

Se necessario, selezionare la casella di
controllo Ramp in Run Mode (pagina 47).

Se si seleziona la casella di controllo Ramp

in Run Mode, & necessario selezionare una
pendenza rampa (pagina 47).

78

Fare clic su Next per procedere.

configurati per il modulo.
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Download dei nuovi dati di Df;)po a;/er modific(:iato idatidi confiigurazione di un modulo, la modificailnon ha
. . effetto fino a quando non si scarica il nuovo programma contenente quelle
conflguraZIone informazioni. Il download dell'intero programma nel controllore sovrascrive
qualunque programma esistente.

s RSLogix 5000 - High_5peed_Anal
File Edit “iew Search Logic Commi

Fath: IAB_KTE-‘I \E4Backplanst3

Offling 7. A Pe_r_scancare lanuova conﬁ_gurazmne,
— utilizzare questo menu a discesa.

Mo Forces Go Online
Mo Edits Upload

Eragram Mode
B ode
Testkode

[S[ear Eaults
(53 1o Faults:

.. Cantraller Properties

Il software verifica il processo di download con la seguente finestra di dialogo.

Download

& Download to the contraller:
Mame; HS4,_TestProgram
Type: 1756-L1 44 ControlLogix5550 Contraller

Path: AB_KTC1%3MBackplaneho
Security:  <Nonex

Confermare il
download.

Cancel Help

Questo completa il processo di download.
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Modifica della
configurazione

80

Dopo aver impostato la configurazione di un modulo, ¢ possibile riesaminarla e
modificarla. E anche possibile modificare i dati di configurazione e scaricarli nel
controllore mentre si ¢ online. Questa procedura ¢ denominata riconfigurazione
dinamica.

La possibilita di modificare alcune funzioni configurabili, comunque, dipende
dalla modalita in cui si trova il controllore (modalita Esecuzione remota o
modalitd Programmazione).

IMPORTANTE  Anche se & possibile modificare la configurazione online, & necessario andare
offline per aggiungere i moduli al programma o cancellarli.

Il processo di modifica inizia sulla pagina principale.

Eile Edit ¥iew Search Logic Communications

Path I AB_KTC-146\Backplanet3

Difline 0. T RUN

I
[
Mo Forces = ok q} |
I7 Batr

No Edits =Y m o

Controller Tags B
(23 Controller Fault Handler
-3 Power-Up Handler
=45 Tasks
EI-% MainT ask
58 MainProgiam
&) Program Tags
MainFioutine
-3 Unscheduled Programs
=455 Mation Groups
¢ lTT Ungrouped Axes
5 Trends
E-E5 Data Types
-, UserDefined
EI-@ Strings
: STRING
-0, Predefined
L, Module Defined
E-£5 170 Configuration

il

K —
Edit properties for selected comg EUW

5 1. Selezionare 1/0 Configuration.
2. Fare dic con il pulsante destro

Cross Reference .
IE— / del mouse per vedere il menu.
3. Selezionare Properties.

La finestra di dialogo Module Properties viene visualizzata come illustrato di
seguito.

Cut

@ Module Properties - Local:2 [1756-IFAFX0F2F /4 1.1) E

Fare clic sulla scheda

associata ai parametri Ovutput Canfiguration I Output State I Limits | Input Calibration | Output Calibration | Backplane I

d . | General | Connection I Module Info I Input Configuration | Alarm Configuration
a V.ISUa 1zzare 0 Type: 17BEF4F-0F 2F /2 4 Cunrentv¥olt Inputs/2 Currentyalt Dutputs Fast Analog
riconfigurare. Vendor: AllerrBradley
Parent: Local
Mame: IHigh_SpeEd_AnalUg Slgt: |2 ﬁ
Dezcription; | ;I
=l
Cormm Format: IF\oat Data d
Bevision: |1_ I1 _|::‘ Electionic Keying: | Disable Keying 'I

Status: Running ak. I Cancel gl Help
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Ri(onfigurazione dei Il modulo puo funzionare in modalita Esecuzione remota o in modalita
param etri del modulo in Esecuzione. E.possibile. r?odificafe tutte le funzioni configurabili abilitate dal
o . software solo in modalita Esecuzione remota.
modalita Esecuzione
Se qualche funzione ¢ disabilitata in entrambe le modalita Esecuzione, portare il
controllore in modalitd Programmazione ed apportare le necessarie modifiche.

Ad esempio, di seguito ¢ riportata la pagina di configurazione mentre il modulo
analogico ad alta velocita ¢ in modalita Esecuzione.

[ Module Properties - Local:2 [1756-IFGI 1.4) I
General I Connection I Maodule Infa  Configuration | Alarm Caonfiguration I Calibration I Backplane I
~ Channel
Apportare le necessarie modifiche di [0 1]2]a]e]s Input Range: [10v 10V |
configurazione. In questo esempio, Calibration Bias: |D.D
N ili Scaling .
tL;)t}et I(: ﬂ:anIOI:il (i()tr]ﬂEgul'amh sono Lows Signal: Low Engineering: Motch Filter: IBD Hz jv
abilitate in modalita Esecuzione. [0 m = 00 BEele m o
High Signal: High Engineering:
| 100 p = | 100
RTS: 100 _:I ms
Statuz Running Ok I Cancel | Apply | Help |
A A
Fare clic su OK per trasferire i nuovi Fare clic su Apply per trasferire i nuovi dati
dati e chiudere la finestra di dialogo. e mantenere aperta la finestra di dialogo.
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Riconfigurazione dei
parametri del modulo in
modalita Programmazione

82

Per modificare la configurazione in modalitd Programmazione, procedere come
segue.

1. Se necessario, passare il modulo dalla modalita Esecuzione alla modalita
Programmazione.

File Edit “iew Seach Logic Comm

EEEEREEE

RemRun  [1] ™ Rurning
Mo Forces Go Offline

No Edits Upload
T Dmwnlosd

Per passare alla modalita

Fun Mode ' Programmazione, usare
Test Made questo menu a discesa.
[El=an Eaults

(5 T Faults:

.7 ur  Controller Properties

2. Apportare tutte le necessarie modifiche.

[ Module Properties - Local:2 (17596-IFAFX0OF2F /A 1.1)
Output Configuration I Output State I Lirits: | Input Calibration | Output Calibratian I Backplane |
General Corinection® I Module Info I Input Configuration | Alarm Configuration
Bequested Packet Interval [API): 1 DH: ms [1.0-7500ms] - Aggiornare la
I Inkitit Maule frequenza RPI.
™ Major Fault On Contraller If Connection Fails ‘hile in Aun Mode
todule Fault
Status: Running [0]:8 I Cancel | Apply | Help |
Fare clic su OK per trasferire i nuovi Fare clic su Apply per trasferire i nuovi dati e
dati e chiudere la finestra di dialogo. mantenere aperta la finestra di dialogo.

Prima che la frequenza RPI venga aggiornata online, il software verifica la
modifica desiderata.

RS5Logix 5000 [X]

Danger. Changing the Requested Packet Interval [RPI)
while onling will temporarily dizable the connection.

Apply changes?

Cancel | Help |

Fare clic su OK per confermare la modifica della frequenza RPI.

La frequenza RPI viene modificata ed i nuovi dati di configurazione vengono
trasferiti al controllore. Dopo aver apportato le necessarie modifiche alla
configurazione del modulo in modalitd Programmazione, ¢ consigliabile
riportare il modulo il modalita Esecuzione.
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Visualizzazione e modifica Quando si crea un modulo, 'applicazione crea una serie di tag nel sistema
deita g del modulo ControlLogix che possono essere visualizzati nell'editor di tag del software. Ogni

funzione configurabile del modulo ha un tag diverso che puo essere usato nella
logica ladder del processore.

E possibile accedere ai tag del modulo attraverso il software.

File Edit Yiew Search Logic Communic

| Path; [AE_KTC 16 Backplaned

Dffline 0. T RUN H
Mo Forces | ::DK
Mo Edits = - E:;T

Ela Controller High_Speed_Anaq‘ I-I

Controller Fz Mew Tag..
23 Power-Up H prsmresc—

Fare clic con il pulsante destro
del mouse su Controller Tags per
visualizzare il menu.

f R Edit Tagz
g MainT ask
onare Monitor tags, —— ] © @ Maerk |08
Selezionare Monitor tags. 5-£8 MainPro Yerify
Ewport Tags...
Pririt

Per ulteriori informazioni sulla visualizzazione e la modifica dei tag di
configurazione dei moduli, vedere I’ Appendice B.
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Note:
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Capitolo 6

Calibrazione del modulo

Argomento Pagina
Differenze trai tipi di canale 86
(alibrazione dei canali di ingresso 87
(alibrazione dei canali di uscita 90

Il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix viene fornito con una
calibrazione di fabbrica. Per ricalibrare il modulo, fare riferimento a questo

capitolo.

E necessario aggiungere il modulo al programma di controllo attraverso
lapplicazione Logix Designer. Inoltre, se si desidera calibrare le uscite del
modulo, prima di farlo ¢ necessario configurare una gamma di uscita.

Per le istruzioni relative all'aggiunta di un nuovo modulo al programma, vedere a

pagina 73.

IMPORTANTE

I moduli 1/0 analogici ad alta velocita ControlLogix permettono di calibrare i
canali singolarmente o a gruppi (ad es. tutti gli ingressi in una volta). A
prescindere dall'opzione scelta, ad ogni calibrazione € consigliabile calibrare
tuttii canali del modulo. Questo metodo aiuta a salvaguardare la coerenza dei
valori di lettura della calibrazione ed a migliorare la precisione del modulo.

La calibrazione serve a correggere eventuali imprecisioni hardware presenti su
un particolare canale. La procedura di calibrazione mette a confronto uno
standard conosciuto, che si tratti di segnale di ingresso o di uscita registrata,
con le prestazioni del canale e quindi calcola un fattore di correzione lineare tra
il misurato e l'ottimale.

Inoltre, prima della calibrazione, & consigliabile inserire il modulo e lasciarlo
funzionare per almeno 30 minuti, in modo da permettere ai componenti di
stabilizzare |la temperatura. La stabilita aiuta a prevenire variazioni di
temperatura durante il funzionamento.
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Differenze trai tipi di canale Le procedure per calibrare i canali di ingresso e di uscita del modulo I/O

analogico ad alta velocita ControlLogix variano leggermente:

o Peri canali di ingresso, si utilizza un calibratore di tensione per inviare un
segnale al modulo e calibrarlo.

o DPeri canali di uscita, si utilizza un multimetro digitale (DMM) per
misurare il segnale inviato dal modulo.

Di seguito, sono riportati gli strumenti consigliati per ogni canale.

Tipo di canale

Gamme degli strumenti consigliati

Ingresso

Sorgente 0...10,00 V £500uV di tensione

Uscita

DMM con precisione superiorea 0,3 mV 00,6 uA

Per calibrare il modulo I/O analogico ad alta velocita, ¢ necessario essere online.

| % RSLogix 5000 - High_Speed_Anal
File Edit Wiew Search Logic Commt

' Path: IAB_KTC—'I\B\Backaane\B

' Offline J. I AUN

Per andare online, usare Mo Forces
—

questo menu a discesa. Na Edits Upload

L

Eragram Hede
Conlra ¢ 1 ffisdle
1 Co Tiest Mods

Gl

i Pol Elear Faults
ES Tasks || @ Ta Eaults:
- B M
? a Contraller Properties

Una volta online, ¢ possibile scegliere la modalita Programmazione o Esecuzione
come stato del programma durante la calibrazione. Prima di iniziare la
calibrazione, ¢ consigliabile portare il controllore in modalitd Programmazione.

IMPORTANTE

Prima di iniziare la calibrazione, verificare che il modulo non stia controllando
attivamente un processo. Il modulo ‘congela’ lo stato di ogni canale e non
aggiorna il controllore con nuovi dati fino al termine della calibrazione. Questo
potrebbe essere pericoloso se, durante la calibrazione, si tentano operazioni di
controllo attivo.

Per passare alla modalita — Il
1 —_—
Programmazione, usare B e
questo menu a discesa. Lesilitlesls

File Edit “iew Seach Logic Commi

EEMEREEE

RemRun [J ! Running

Mo Forces Go Offline
Mo Edits pfaad
Dawrlad

[Eiean Faults
(e o)l =103

Controller Properties
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Calibrazione dei canali di
ingresso

La calibrazione degli ingressi richiede 'applicazione di segnali di riferimento ai
canali di ingresso del modulo e quindi la verifica dello stato dei canali. I moduli
I/0O analogici ad alta velocita ControlLogix possono funzionare in corrente o in
tensione. Per le applicazioni in tensione, ¢ necessario calibrare solo la gamma -
10...10 V. La calibrazione di questa gamma calibra il modulo per tutte le altre
gamme di tensione, ad es. 0...5 V.

A prescindere dalla modalita, quando si calibrano gli ingressi del modulo, ¢
necessario procedere come segue:

o Applicare un segnale basso ad un canale (o gruppo di canali)
o Verificare il riferimento del segnale basso del canale
o Applicare un segnale alto ad un canale

o Verificare il riferimento del segnale alto del canale

L'esempio che segue mostra la calibrazione di un singolo canale di ingresso. Ogni
volta che si calibra il modulo, ¢ consigliabile calibrare tutti i canali.

Per calibrare gli ingressi del modulo analogico ad alta velocita, procedere come
segue.

1. Collegare al modulo il calibratore di tensione.

2. Accedere alla pagina delle proprieta del modulo.

File Edit Wiew Search Logic Communications

Path: [AB_KTC 16 Backplane\3

Dffline A, T RUN ]

Mo Forces = :: gAKT @ |

No Edits = Ol _|
0

i Controller Tags ;l
[ Cantroller Fault Handler
53 Pawer-p Handler
-5 Tasks

248 MainTask

| B2 MainProgiam

: - -- Program Tags
: B MainRoutine
[ Unscheduled Programs
=53 Mation Groups

.3 Ungrouped Aues

C@, Module-Defined
1/0 Canfiguration

Fare clic con il pulsante destro

del mouse su I/0 Configuration 0 TR
per vedere il menu. Kl — &

Edit properties for selected comy 9P
_ Baste

Delete

Cross Reference

Eitit

Selezionare Properties.
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Calibration Wizard - Select the Channel[z] to Calibrate
Select the ch Ii] b " . Calibration o
oaibrate using the et erne | calbrate? Calg‘;r:;:” Ca'g;?:m Offset Caggftu:”
Sceg”ere il canale che si "'Calibrate™ checkbox. (Counts)
d d Ib > 0 ~ -10t010% 0.999743 1) Ok
esiaer Ibrare.
sidera caftbra Then choose to either 1 O  |40totow 0.999872 2 Ok
Calibrate the Channels in 2 - 0to10 0.999515 0 oK
Groups or Calibrate .
Channels One Channel E:| r -10t010% 0.999615 1 Ok
at a Time
Scegliere se si desidera
calibrare i canali in gruppo o IFi=es "l o el

Viene visualizzata la finestra di dialogo Module Properties.

Fare clic sulla scheda Input Calibration.

[ Module Properties - Local:2 [1756-IF4FX0F2F/A 1.1)

Output Configuration | Output State | Limits I Input Calibration I Output Calibration Backplane I

General I Connection I Madule Info | Input Configuration | Alarm Configuration
Tupe: 175E-IF4FA0F2F 4 4 CurrentAVolt Inputs/2 CurrentAYolt Outputs Fast Analog
Wendar: Allen-Bradey
Parent Local
Hame: Ingh,SpeedﬁAnalog Sigt Ig ::II
Drescription: I ;I
=l
Camm Farmat: IFIoat Diata j
Bevision: |1_ 1 _Ij Electronic Keying: | Dizable Keying hd

Status: Runring ok I Cancel | Al | Help

3. Sulla pagina Input Calibration, iniziare la calibrazione.

[ Module Properti al:2 [1796-IFAFX0F2F/A 1
General I Connection I Madule Infa | Input Canfiguration I Alarm Canfiguration I
Output Configuration I Output State | Lirits alib | Output Calibration I Backplane
Calibration Ealiratd Calibration| Start Calibration !:a.re. dlic qui per
Channel | Calibration Range B Offzet — Iniziare |a
Gain Status
[Courits) |b .
a -“10t010% 0.999743 1) O Calibrazione.
1 101010 0999872 2 04
2 -10t010% 0.995615 1) O
El -10t010% 0.995615 1 O
Module Last Successully
Calibrated on: 1/3/02
Statuz: Running 0K | Cancel | Appl | Help |

Il software avvisa di non calibrare un modulo attualmente utilizzato per il
controllo.

R5Logix 5000

All channels will freeze at their current values, and contral may be interupted.

& Danger: Calibration should not be performed on a module currently being uzed for control.
Continue with Calibration’?

Fare clic su OK per
prosequire la calibrazione.

i Cancel I Help

4. Impostare i canali da calibrare.

uno alla volta.
" Calibrate Channels in Groups @ Calibrate Channels One at a Time

<Hachk I Mext » I Stop | Help |

L— Fare clic su Next per proseguire.
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Vengono visualizzati prima di tutto i parametri del riferimento basso.
Questi parametri definiscono quali canali saranno calibrati per un
riferimento basso.

Calibration Wizard - Attach Low Relerence Yoltage Signals
Loy
.;gz::;sll_?;vi:;?éear;ndce Channel | Calibrate? Cag;;a;\:n Reference
channel(s]. (*/olts)
o v -10to 10 0.o0
Channels: 0
1 =
Press "Mest" to start - r
calibration. 3 =
<Back Stop | Help |
Fare clic su Back per tornare ai parametri Fare clic su Next per calibrare

precedenti ed apportare eventuali modifiche. il riferimento basso.

5. Applicare il riferimento basso del calibratore al modulo.

L'esempio che segue mostra lo stato del canale dopo la calibrazione per un
riferimento basso. Se i canali sono OK, proseguire, come illustrato di
seguito. Se qualche canale segnala un errore, riprovare fino a quando lo

\
stato ¢ OK.
Calibration Wizard - Resultz [ x|
w " I Loy
Press "Mext'" to go on ta " Calibration
High Reference test. Channel | Calibrate? e Reference Status
(Wolt=)
S0to 10 0.00 K

mmAmAE

ety I Hexts I Stop | Help

I

Fare clic su Next per procedere.

Successivamente, vengono visualizzati i parametri del riferimento alto.
Questi parametri definiscono quali canali saranno calibrati per un
riferimento alto.

Calibration Wizard - Attach High Reference Yoltage Signale

T High

Attach High Reference Calibration
signal(s] to selected Channel | Calibrate? [ Reference
channel(s). (Volts)

a Il ~0to 10y 10.00
Channels: 0

1 -

2
Press "Mest" to start =
calibration. 3 -

<Hack I Hexts I Stop | Help

Fare clic su Next per procedere.
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(Calibrazione dei canali di
uscita

920

6. Applicare il riferimento alto del calibratore al modulo.

L'esempio che segue mostra lo stato del canale dopo la calibrazione per un
riferimento alto. Se i canali sono OK, proseguire, come illustrato di

seguito. Se qualche canale segnala un errore, riprovare fino a quando lo

stato ¢ OK.

Calibration Wizard - Results

Press "Mext" to continue.

Channel | Calibrate? CE;ZT;E“ Ref'—'e‘rgehnce Status
ols)
0 = -10ta 10 10.00 QK
1 =
2 =
El =
et I Hexty I Stop; |

e |

Fare clic su Next per calibrare il riferimento alto.

A questo punto, vengono visualizzati i seguenti parametri che definiscono

lo stato basso ed alto della calibrazione.

Calibration Wizard - Calibration Completed

Calibration of selected
channel(s| has been
completed successhully.

hannel

Calibrate?

Calibration
Range

Lo
Reference

Status

High
Reference

Status

-10to10Y

0.00 %

K 10,00

ok

The calibration constants

of the selected
channel(s] have been

=

||

saved

et

Ston |

Hep |

Fare clic su Finish per completare la calibrazione del canale.

La calibrazione delle uscite richiede che si comandi ai canali di uscita di produrre
specifici livelli di tensione o corrente, per poi misurare il segnale e verificare che il
modulo funzioni correttamente. Questo processo prevede le seguenti operazioni:

o Comandare al canale (o gruppo di canali) di produrre un segnale di

riferimento basso.

o Verificare e registrare l'uscita del canale.

o Comandare al canale (o gruppo di canali) di produrre un segnale di

riferimento alto.

o Verificare e registrare 'uscita del canale.
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Fare dlic sulla scheda
Output Configuration.

Per calibrare le uscite del modulo analogico ad alta velocita, procedere come
segue.

1. Collegare al modulo il misuratore di corrente o di tensione (a seconda della
modalita di funzionamento del canale). Tenere presente che il modulo
deve essere cablato in modo diverso a seconda che funzioni in corrente o in
tensione. Per le istruzioni di cablaggio per ogni modalita, vedere a

pagina 63.
2. Accedere alla pagina delle proprieta del modulo.

File Edit “iew Search Logc Communications

‘ Path: IAB_KTC-T \G\Backplane\3

Dffline . T RUN ——
Mo Forces ». F Ok qP |
Ma Edits 2 - Fg

al

¥ Controller Tags ;I
[ Contraller Fault Handler
L3 Power-Up Handler
(=453 Tasks

E@ ainT ask

| E-ER MainProgiam
Program Tags

B® MainRautine
- [I3 Unscheduled Programs
-5 Motion Groups

=

Fare clic con il pulsante (3 Modue Define
_[—L@ 1/0 Configuration
destro del mousesul/0 — 1 ..
) ErMaduls.
Configuration per vedere 4 .
. ut
il menu. —_—
Edit properties for selected comy Copy
R — Faste
Delete

Crozs Reference

Eifat

Selezionare Properties.

Viene visualizzata la finestra di dialogo Module Properties.

[ Module Properties - Local:2 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) [ %]
(I utput Configuration I Output State I Lirnits | Input Calibration | Output Calibration | Backplane I
General Connection I Module Info I Input Configuration | Alarm Configuration

Type: 1756 FAR-0F2F /4 4 Cunentvalt Inputs#2 Current/olt Outputs Fast dnalog
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Local
Mame. IHigh_SDeEd_Anang Slgk: |2 :II
Description; I ;I
=l
Comm Format: IF\nat Data j
Bevision: |1_ I1 _Ij Electronic Keving: | Disable Keying 'I
Status: Running oK I Cancel Al Help
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Scegliere il canale

3. Verificare la gamma di funzionamento di ogni canale. La gamma di

funzionamento del canale che viene calibrato deve essere quella corretta,
altrimenti la calibrazione non riesce. Ad esempio, se si desidera calibrare il
canale 0 per la modalita in tensione, la gamma di funzionamento deve

essere -10...10 V.

4. Accedere alla pagina Output Calibration per iniziare la calibrazione.

Verificare che ogni canale usi la corretta
gamma di funzionamento. Se la gamma di

funzionamento non & quella corretta, —]

utilizzare il menu a discesa per cambiare
gamma. Prima di procedere, & necessario
applicare le eventuali modifiche al modulo.

™ Haold for |ritialization

gnal: High E ngineering:
Y E |1 [}

Low Engineering:
= IU.D

Low Signal:
0.0 W

[ Module Properties - Local:2 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1] [ x]
General | Connection | todule Info I Input Canfiguration | Alarm Configuration I
Output Configuration I Output State I Lirits | Imput Calibration I Output Calibration I Backplane
— Channel
—
o1 Dutput Range:

ak I Cancel | Aol | Help |

Status: Running

In questo esempio, ¢ riportata la gamma di calibrazione per ogni canale.

5. Selezionare i canali di uscita che si desidera calibrare.

Calibration Wizard - Select the Channel(s] to Calibrate E

W Module Properties - Local:2 (1756-IFAFX0F2F/A 1.1) B
General | Connection | Module Inta | Input Configuration I Alarm Configuration |
Output Configuration® | Output State I Lirnits | Input Calibration  § Backplane
. Fare clic qui
Channel| Calibration Range (Cellel e Cﬁgl:;:;ﬂn CLIE TR w} ini q
| Gan | doeny| Sius per iniziare la
0 [-10tctov 0.993257 2] oK calibrazione.
1 Oto 20 mA, 0.995536 15 Ok
Module Last Successfully
Calibrated on: 143402
Status: Running ok I Cancel | Apply | Help |

Calibration
Select the channel(s] to ; Calibration | Calibration Calibration
calbate ucing the Channel | Calbrate?| “e b Otfst s
. X . "Calibrate?" checkbox. (Courts)
Selezionare le uscite qui. ——— = [ @ ¥ |-0totov | 0gagesr 12 Ok
Then choose to either 1 [~ Oto 20 ma 0998336 15 (o4

Questo esempio mostra il canale 0 in
modalita tensione ed il canale 1in modalita
corrente. Dato che i canali usano modalita
differenti, il software richiede di calibrarli
separatamente ed ignora Iimpostazione
(alibrate Channels in Groups.

Calibrate the Channels in
Groups or Calibrate
Channels One Channel
at a Time

Press "Mext" to continue.

& Calibrate Channels in Groups " Calibrate Charnels One at a Time

I Mext > I Stop |

<Eack Help

Fare clic su Next per procedere.
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6. Comandare al canale di uscita di produrre un livello di riferimento di bassa
tensione.
II'software comanda al canale di

uscita 0 di produrre un riferimento
di bassa tensione di 0,00 V.

Calibration ‘Wizard - Output Reference Signals

w " T Lo
Press "Me=t" ta start the : Calibration
selected channels Channel | Calibrate? e Reference
producing the reference (Volts)
signal. [ # |-0tetov 0.00
Channels: 0 1 o4 Oto 20 ma

{Back Stop Help

Fare clic su Next per procedere.
7. Registrare la misura di tensione visualizzata sul calibratore di tensione.

E consigliabile impostare un minimo di quattro cifre dopo la virgola

decimale.
Calibration Wizard - Meazure and Record Yalues [ x|

Measure the output ) Gl i) Lowe Recorded
values for [h.g selected Channel | Calibrate? . Reference | Reference
channels using a (Wolts) (Wolts)
multimeter with an 0 [ 0010 0.00
accuracy of at least 4
decimal places. 1 = 0to 20 ma,
Channels: 0

Enter the measured
walue for each channel in
the "Recorded
FReference’ column.

Press "Mext" to continue.

Eetry I Neut> I Stop | Help

Fare clic su Next per procedere.
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Se la misura rientra in una gamma accettabile, il canale viene
contrassegnato con lo stato OK, come illustrato di seguito. Se la misura
non rientra in una gamma accettabile, il software ritorna al passo 6 fino a
quando il modulo produce un livello accettabile di riferimento basso

dell’usci
elluscita.
Calibration Wizard - Results [ %}
Press "Mext" to go on to ) Calibration Lowy Recaorded
High Reference test. Channel | Calibrate? Feme Reference | Reference Status
Volts) olts)
0 = -10ta 10 0,0@210 Ok
1 F |0tozoma

et I Newts I Stop | Help

Fare clic su Next per procedere.

8. Comandare al canale di uscita di produrre un livello di riferimento di alta
tensione.
Il software comanda al canale di

uscita 0 di produrre un riferimento
dialta tensione di 10,00 V.

Calibration 'Wizard - Output Reference Signals

Press "Newt'' ta start the Calibration High
selected channels Channel | Callrate’? e Reference
producing the reference (aolts)
signal. 0 [T 10.00
Channels: 0 1 ¥ Oto 20 mA

<Back Stap | Help

Fare clic su Next per procedere.

9. Registrare i risultati visualizzati sul calibratore di tensione.

Calibration Wizard - Measure and Record Yalues [ =]
—_— Higth Recorded

Measure the output
values for the sell::ected Channel | Calibrate? Ca;:ja;::n Reference | Reference X
channels using a (Volts) (volts) Reglstrare la
multirmeter with an i} v A0to10Y 10.00 100003 | *—1— i H
accuracy of at least 4 misura di
decimal places. 1 3 0to 20 ma tensione.
Channels: 0

Enter the measured
value for each channel in
the "Recorded
Reference" column.

Press "Mext" to continue.

et Newts Stop | Help

Fare clic su Next per procedere.
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Se la misura rientra in una gamma accettabile, il canale viene

contrassegnato con lo stato OK, come illustrato di seguito. Se la misura
non rientra in una gamma accettabile, il software ritorna al passo 8 fino a

quando il modulo produce un livello accettabile di riferimento alto

dell’uscita.

Calibration Wizard - Results

Press "Mest" ta go on ta
Current tests

Calibration High Recordedd
Channel | Calibrate? Ranoe Reference | Reference Status
= [elts) [Veltz)
0 W -10to10% 1000 10,0003 0K
1 I Oto 20 ma,
Eetry I Mext> I Stop | Help

A

I

Fare clic su Next per proseguire.

10. Ripetere dal passo 6 al passo 9 per calibrare il canale di uscita 1 per il

funzionamento 0...20 mA.

Una volta calibrati entrambi i canali, vengono visualizzati i seguenti

parametri.

Calibration Wizard - Calibration Completed

Calibration of selected
channel(z] has been
completed successfully.

The calibration constants
of the selected
channel(z] have been
zaved.

’ Calibration Loy High
s
Channel | Caliorate? Femme rocorded |29 Rocordeq | StEUS
u] vl S0to 10 0.00200 % | Ok 1000030% | Ok
1 Il Oto20ma | 400020 m& ) OK [2000020ma | OK
Fetm Stop | Help

Fare clic su Finish per completare la calibrazione.

Questa operazione chiude la calibrazione dei canali di ingresso e di uscita.
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Note:
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Ricerca guasti sul modulo

Argomento Pagina
Utilizzo degli indicatori del modulo per la ricerca guasti 97
Utilizzo dell'applicazione Logix Designer per la ricerca guasti 98

Utilizzo degli indicatori del
modulo per la ricerca guasti

Il modulo ¢ dotato degli indicatori di stato illustrati di seguito.

© ANALOG INPUT
G> __ ANALOG OUTPUT
(AL
0K

§)

42878

Gli indicatori di stato sul modulo segnalano lo stato attuale del modulo, come

spiegato nella Tabella 13.

Tabella 13 - Indicatori di stato per moduli di ingresso

Indicatore | Stato Descrizione

0K Verde fisso Gliingressi vengono inviati in multicast e funzionano normalmente.
Le uscite sono in modalita Esecuzione.

0K Verde lampeggiante Il modulo ha superato la diagnostica interna ma non sta eseguendo la
comunicazione o si trova in modalita Programmazione. Gli ingressi si trovano
nel normale stato di funzionamento. Le uscite sono nello stato configurato
per la modalita Programmazione.

0K Rosso lampeggiante La comunicazione stabilita in precedenza & in time-out.
Verificare la comunicazione tra controllore e chassis.

0K Rosso fisso Il modulo deve essere sostituito.
Sostituire il modulo.

CAL Verde lampeggiante Il modulo & il modalita Calibrazione.
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Ricerca guasti sul modulo

Utilizzo dell’applicazione
Lo gix Desi gner per laricerca segnalate anche dall’applicazione. Questa segnalazione puo avvenire in quattro

guasti

Icona di avvertenza in caso di
errore di comunicazione o di

98

inibizione del modulo.

La sezione Status elenca gli errori
gravi e minori, oltre che lo stato
interno del modulo.

La riga Status fornisce informazioni
sulla connessione del modulo.

E presente un errore in tutti i punti
contrassegnati dal numero 1 nella
riga degli errori.

Oltre che dagli indicatori di stato sul modulo, le condizioni di errore vengono

modi:
e Iconadi avvertenza accanto al modulo nell’albero I/O Configuration
o Stato sulla pagina Module Info
o Messaggio di errore nella riga di stato

e Notifiche nell'editor di tag

Gli esempi che seguono mostrano la notifica degli errori. Gli errori di diagnostica
vengono segnalati unicamente sul Tag Editor.

Segnale di avvertenza nell'albero I/0 Configuration

EEC I e —) e e e
-g?-lmpammﬂl

I R = = e e[ o ez | I
[¥ ] \Favarites (BT A Tmerourter & TRuroupn_A_Compare

RemRun [ M Running
Mo Forces T Contraller 0K
a, I Battery OK.

S [T 1/D Net Responding i‘

o Edits

3 PowerUp Handler a
5 Tasks
E+68 MainTask.

=4

Program Tag
BB MainRoutine
£ Unscheduled Progria
5 Motion Groups
£ Ungrouped dwes
(3 Trends
5 Data Types
L UserDefined
E-E5) Stings
STRING
£ Predefined
Ly M6dueDefined
5 1/ Configuration

e \

7 /0 Configuration “
- f] [311756-CHE/B CNE |
. [4] 175EF4FXOF2F 8 |
Tl <8 [511756-0B16 output_ | |

£ [4117561F4PXDF,

/ {
3 Bl175s08181 o Icona di avvertenza — Errore di comunicazione nel modulo dello slot 4.
‘\ 8l lrivwwfrmwi

e

Messaggio di errore nella riga dello stato

[ Module Properties - Local:4 (1756-IFAFX0F2F/A 1.1) B
Output Configuration | Output State | Limits I Input Calibration I Output Calibration I Backplane |
General | Connection Input Configuration I Alarm Configuration
 Identification — [ Statu
Wendor: Allen-Bradley Maijor Fault: MNone
Product Type: Multi-channel Analog Minor Faulk: MNone
Product Code: 1756-IF4F<0F2F Intemal State; [16H#0030) unknown
Revision: 0z
Serial Mumber: FFFFFFFF Corfigured Mo
Product M ame: 1756-FAF0F2FA4 BETA | | Quned: No
Module Identity: Mismatch
~ Coordinated Systern Time [C5T)
Tirner Hardware: Ok
Timer Synced: Mo Aghesh | Hesel Mochie |
—— & Status: Faulted Ok I Cancel | Aty | Help |

Notifiche in Tag Editor

ontroller Tags - High_Speed_Analog_Documentation[controller]
Scope: |High Speed Analoc 'l Showe [Show Al *| Saot |TagMame ‘l
Tag Mame 2 | Walue *® | Faorce Mask | Syl ~
+-Local1:C I...1 ...
[=l-Local:1:1 {...} {...}
—-Laest T EhattelFault 0000-0000-—9e1l_1111 Binz
—Local1:1.In0F ault T 1 Dec
—Local1:LIn1Faulk 1 Do
—Local1:1.In2F ault 1 Dec
[ M| LocalT:Lin3Fault 1 Dec
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Determinazione del tipo di errore

Quando si monitorano le proprieta di configurazione di un modulo e si ricevono
messaggi di errore di comunicazione, nella pagina Connection ¢ riportato il tipo
di errore.

[ Module Properties - Local:4 [1756-IF4FX0F2F/A 1.1)

Output Configuration | Output State I Lirnits | Input Calibration | Output Calibration Backplane I
General Connection | Module Info I Input Configuration | Alarm Configuration

Requested Packet Interval [RPI): I 2 UEC me  [1.0- 750.0 meg]

™ Inhibit Module

[~ Major Fault On Controller |f Connection Fails ‘whils in Bun Mods

~ Module Fault
Il tlpO dl errore @ riportato qul [Code 16#0116] Electronic Keying Mismatch: bajor and/or Minor revision invalid or incomect

Statuz Faulted ok I Cancel | Al | Help |

Per un elenco dettagliato dei possibili errori, relative cause e soluzioni suggerite,
vedere Module Table Faults nella guida in linea.
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Note:
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Archiviazione dati

Argomento Pagina
Relazioni temporali 101
Scelta del formato di comunicazione 102
Utilizzo di un task Event per memorizzare i dati del modulo 104

E possibile memorizzare i dati dei moduli nei tag del controllore usando un task
Event.

Relazioni tempora'i Questa sezione spiega la relazione temporale tra RPI e RTS del modulo ed un
task Event con un trigger Module Input Data State Change. Questo tipo di task
Event monitora i dati di ingresso del modulo e viene attivato ad ogni cambio dei
dati di ingresso.

Quanto segue ¢ applicabile quando il modulo 1756-IF4FXOF2F si trova nello
stesso chassis del suo controllore proprietario:

o RTS - La frequenza a cui il modulo campiona i nuovi dati di ingresso dai
suoi canali. Ad ogni RTS, il modulo scansiona tutti i canali. Dato che il
modulo non puo scandire tutti i canali simultaneamente, ¢ previsto un
intervallo temporale di 1 ps circa per scandirli tutti. Quando completa la
scansione di tutti i canali, il modulo invia i dati aggiornati attraverso il
backplane ed il task Event viene attivato.

o RPI- Lafrequenzaa cuiil modulo produce i dati attualmente archiviati in
una memoria interna e riceve dati dal controllore. Le uscite del modulo
vengono sempre aggiornate con un intervallo RPI, a prescindere dal valore

RTS.

Configurazione del Risultato

modulo

RPI < RTS I modulo produce dati alla frequenza RPI ma produce nuovi dati solo alla frequenza RTS.
In questo scenario, i dati RPI sono gl stessi dati prodotti dal precedente RTS. Vedere la
Figura 2 a pagina 20.
II task Event viene attivato solo quando vengono prodotti nuovi dati alla frequenza RTS.
ESEMPIO: Se il valore RPI = 8 ms ed il valore RTS = 11 ms, il modulo produce dati ogni
8 ms ma produce nuovi dati solo ogni 11 ms. Il task Event viene attivato ogni 11 ms.

RPI'>RTS I modulo produce solo nuovi dati e sempre alla frequenza RTS.
II task Event viene attivato solo quando vengono prodotti nuovi dati alla frequenza RTS.

A prescindere dalle frequenze RPI ed RTS, il modulo invia al controllore i nuovi
dati dei canali di ingresso solo alla frequenza RTS ed il task Event viene attivato
solo quando il controllore riceve nuovi dati.
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Considerazioni sui moduli remoti
Se il modulo 1756-IFAFXOF2F non si trova nello stesso chassis del controllore
proprietario, si applica quanto segue:

o Lefrequenze di aggiornamento possono essere pit lente in base alle schede
di interfaccia di rete ¢ alla larghezza di banda di rete, soprattutto con
frequenze RTS pitt elevate (ad es. inferiori a 4 ms).

e Sesitrova su una rete ControlNet, il modulo remoto continua a
campionare i dati di ingresso dei canali alla frequenza RTS ma produce dati
sulla rete solo alla frequenza RPL

o Sesitrova sulla rete EtherNet/IP, il modulo remoto continua a campionare
i dati di ingresso dei canali alla frequenza RT'S ma produce dati sulla rete ad
una frequenza non superiore al valore RPI diviso per quattro.

Scelta del formato di Per determinare quale formato di comunicazione utilizzare per l'applicazione di
comunicazione archiviazione dati, considerare i seguenti fattori:

o Selapplicazione richiede una registrazione cronologica CST

La registrazione cronologica CST ¢ utile nei seguenti casi:

— Occorre sapere quando vengono campionati i dati.

- Lapplicazione ha altri moduli/assi che forniscono una registrazione
cronologica CST ed ha bisogno di stabilire una relazione temporale tra
i dati analogici e gli altri moduli/assi.

o Lafrequenza a cui l'applicazione deve campionare i dati

E la combinazione tra i valori RTS e RPI a determinare la frequenza a cui

vengono prodotti i nuovi dati, come spiegato in Relazioni temporali a

pagina 101.
Tabella 14 - Formati di comunicazione

Registrazione | Frequenza di Formato di comunicazione | Descrizione

cronologia (ST | campionamento dati | consigliato

Si Inferiore a 4 ms Archiving Connection Restituisce fino a 20 campioni di dati a virgola mobile archiviati per ogni canale. Restituisce una
singola registrazione cronologica CST e circolare.
Il modulo memorizza i singoli campioni al suo interno fino a quando acquisisce il campione finale.
A quel punto, il modulo produce tutti i campioni in un pacchetto.

Si 4mso pil‘J“) Dati a virgola mobile con Restituisce un campione di dati a virgola mobile per ogni canale. Restituisce registrazioni cronologiche

registrazione cronologica (ST | CST e circolari.

No Dati a virgola mobile Restituisce un campione di dati a virgola mobile per ogni canale. Restituisce un registrazione

cronologica circolare ma non una registrazione cronologica CST.

(1) Questa raccomandazione ¢ basata sulla velocita a regime e sulle risorse del controllore. In alcune applicazioni, & possibile una frequenza a meno di a 4 ms.
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Se si seleziona il formato di comunicazione Archiving Connection, si ricevono
finoa 20 campioni analogici per aggiornamento ma una sola registrazione
cronologica CST per ogni aggiornamento del modulo. Con una connessione
di archiviazione, la registrazione cronologica CST ¢ associata al campione
.LastUpdateIndex. Tipicamente, il valore LastUpdatelndex ¢ uguale a 19,
Input[19] ¢ il campione pitt nuovo ¢ la registrazione cronologica ¢ associata al
campione Input[19]. Gli altri campioni sono pitt vecchi, rispetto alla
registrazione cronologica attuale, di circa 1 periodo RTS per campione.

ESEMPIO Se .LastUpdatelndex = 6, la registrazione cronologica (ST € associata a
Input[6] e .Input[6] € il campione piti nuovo, sequito dai campioni successivi
nell'ordine riportato sotto.

JInput[5] & di circa 1RTS piu vecchio dell’attuale registrazione cronologica CST.
JInput[4] & di circa 2 RTS piu vecchio dell’attuale registrazione cronologica CST.
JInput[3] & di circa 3 RTS piu vecchio dell’attuale registrazione cronologica CST.

Input[0] & di circa 6 RTS piu vecchio dell’attuale registrazione cronologica CST.
Input[19] & di circa 7 RTS pili vecchio dell'attuale registrazione cronologica CST.
Input[18] & di circa 8 RTS pili vecchio dell'attuale registrazione cronologica CST.

JInput[7] & di circa 19 RTS pili vecchio dell'attuale registrazione cronologica CST.
In questo esempio, .Input[7] & il campione fornito pili vecchio.
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Utilizzo di un task Event per Questo esempio spiega il processo di memorizzazione dei dati del modulo nei tag

memorizzare i dati del
modulo

1.
2.
3.
4.

del controllore.

Il modulo acquisisce i dati dei canali.
Il modulo invia i dati aggiornati dei canali al controllore.
I dati aggiornati dei canali attivano un task Event.

Lalogica del task Event memorizza i dati dei canali nei tag del controllore.

Per configurare il suddetto processo di archiviazione dati, procedere come segue.

1.

Nella finestra di dialogo New Module, scegliere un formato di
comunicazione, come spiegato in Scelta del formato di comunicazione a

pagina 102.

Negli esempi illustrati in questa procedura, si utilizza il formato di
comunicazione CST Timestamped Float Data. Tuttavia, apportando
qualche modifica alla logica dell’applicazione spiegata al passo 6, ¢ possibile
usare uno qualunque dei tre formati.

IMPORTANTE  Nell'esempio illustrato in questa procedura, per spostare i dati nella
posizione di archiviazione si utilizzano istruzioni Move (MOV). Se si usa
il formato di comunicazione Archiving Connection, si devono spostare
fino a 20 campioni di dati per canale con un’istruzione Synchronous
Copy File (CPS) anziché con un'istruzione MOV. Per ulteriori
informazioni sull'istruzione CPS, cercare la risposta ID 50235 nella
knowledgebase.

_
g Modul “- g—
ew oaule d

Listen Onby - CST Timestamped Float Data
Listen Only - Float Data

[¥] Open Module Properties QK ]’ Cancel ][ Help

Type: 1756-IFAFXOF2F/B 4 Cument/Volt Inputs/2 Curent/Volt Outputs Fast Analog

Vendor: Alen-Bradley

Parent: Local
| Mame: Combo_Analog Slet: 3 =

Description: I

Comm Format: [CST Timestamped Float Data v]
I Archiving Connection
|| Revision: CST Timestamped Float Data

Float Data *

—= —e— = — S —
—
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2. Inserire i valori RPI e RTS adatti all'applicazione.

Prestare attenzione al fatto che, pili piccoli sono questi valori, pitt
frequentemente viene eseguito il task Event ¢ piti rapida sara la frequenza
con cui il modulo invia dati al controllore. Questo impegna maggiormente
le risorse del controllore. Ad esempio, un RTS di 4 ms significa che il task
Event si attiverd ogni 4 ms. Se la quantita di codice che il task Event esegue
¢ troppo elevata, il controllore rischia di non avere risorse sufficienti per
eseguire altri task oppure possono verificarsi sovrapposizioni di task. Nelle
applicazioni tipiche con un controllore 1756-L7x, un RTS di 4 ms lascia
risorse sufficienti per altri task.

% | Module Properties Report: Local:3 (1756-IF4FXOF2F/B 3.1) (=23
Output Corfiguration | Output State | Limits | Input Calibrti Output Calibration | Backplane
General | Connection | Module Info Alamm Configuration

Channel
@ Input Range: _-'H] Vio 10V -
Digital Filtter: 0.0 : ms
Scaling
High Signal: High Engineering:
100 vV = 100
Low Signal: Low Engineering:
00 v = -0 S
RTS: 40 = ms [ Synchronize Module Inputs
Status: Offline [ ok ][ cancel Apply Help
2| Module Properties Report: Local:3 (1756-IFAFXOF2F/B 3.1) (=3
Cutput Configuration | Output State | Limits | Input Calibration | Output Calibration I Backplane
General | Cornection | Module Infa | Input Corfiguration | Alam Corfiguration
Requested Packet Interval {RPI): 20.05-ms D(1.0-750.0 ms)

[ Inhibit Module
[] Majer Fault On Controller F Connection Fails While in Run Mode

Module Fault

Status: Offline 1 QK | [ Cancel Ppply Help

Pubblicazione Rockwell Automation 1756-UM005B-IT-P — Gennaio 2013 105



Appendice A Archiviazione dati

3. Creare un task Event con i valori riportati di seguito.

Per tutti gli altri campi, specificare i valori specifici dell'applicazione.

Campo Valore

Tipo Selezionare Event.

Attivazione Selezionare Module Input Data State Change.

Tag Selezionare il tag di ingresso del controllore per il modulo 1756-1FAXOF2F.
% Task Properties - Read_Analog_EventTask = @

General | Configuration | Program / Phase Scheduls | Mon'rtor|

Type: [E\fent v]

Trigger: [Module Input Data State Change v]

Tag: Local:3:1 -

[ Execute Task ff No Event Occurs Within | 10.000 ms
Priority: 10 2| (Lower Number Yields Higher Priority)
Watchdog: 500.000 ms

Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead
[ Inhibit Task

[ ok || cancel |

4. Creare un tipo di dati definito dall'utente per memorizzare i dati.

La dimensione del tipo di dati varia in base all'applicazione. In questo
esempio, il tipo di dati memorizza 100 campioni.

(B Logix Designer - IF4FXOF4F_1756Tester in [FAFXOF4F_1756_Event TesterACD [1756-L72 21.1] - [Data Type: IFAFXOF2F Storage_Data] ‘ E@u
—
[4) File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help
Marme: IF4FXOF2F Storage Data Data Type Size: 2600 bytes
S| Description:
&
d
Members:
Mame Data Type Description
CST_Timestamp  DINT[100] Optional storage of 1 DINT of CST Timestamp. Controller has limited LINT instruction set, so only storing 1 of 2 DINTs.  *
Rolling_Timestamp INT[100] Optional storage of INT Rolling Timestamp. Range 0-32767.
Delta_Readings  REAL[100] Optional storage of time between channel readings. Value in uS.
Channel 0 REAL[100] File to store Channel 0 data, Array dimension determined by user nesds.
Channel 1 REAL[100] File to store Channel 1 data, Array dimension determined by user nesds.
Channel 2 REAL[100] File to store Channel 2 data, Array dimension determined by user nesds.
Channel 3 REAL[100] File to store Channel 3 data, Array dimension determined by user nesds.
Ready
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5. Creare un tag per memorizzare i dati:
o Iltipo didati per il tag deve essere quello definito dall'utente creato al

passo 4.

o Dato cheil tipo di dati in questo esempio memorizza 100 campioni di
dati, il nuovo tag mantiene un buffer circolare di 100 parole delle
registrazioni cronologiche circolari e CST. Per confrontare i campioni
di dati tra una scansione e quella successiva, ¢ possibile monitorare
entrambe le registrazioni cronologiche.

@ Tag Properties - Storage_Data | = '@
General

Mame:; Storage_Data
Description: This tag mairtains a -

running history of

data retumed by the
module for each
channel.

Alias For:

Data VP& |F4FXOF2F_Storage_Data [

Scope: ﬁl |IF4FX0OF4F_1756Tester

Bxemal  [Read/Wite -]

Style:

[ Constart

[ ok |[ cancel Aoy =
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6. Creare lalogica dell'applicazione per il task Event creato al passo 3.

La logica ladder che segue ¢ un esempio del tipo di logica che ¢ possibile
usare per il task Event. Creare la logica specifica per I'applicazione.

Event task used for data storage from 1756-IF4FXOF4F.
If RPI = RT3, the event task is triggered at the RTS rate, but the module produces old data at the RPI rate. The event task is not triggered by old data.
If RPI == RTS, the event task is triggered at the RTS rate, and the module produces only new data

In all cases, cutputs are updated only at the RPI rate.

{norT—
Wait for powerup to complete.
Initialize data
This tag maintains
a running histery of
the CST data
returned by the This tag maintains
module. Optional Thiz tag maintains a running history of
storage of 1 DINT of a running history of data returned by the
CST Timestamp. Note time between module module for gach
controller has samples. Optional channgl File to
limited LINT storage of time store Channel 0
instruction set so between channel data. Array
only storing 1 of 2 readings. Value in dimension determined
DINTs. us. by user needs.
PowerUp.DN FLL- FLL- FLL- Mo
J'E Fill File Fill File Fill File: Move —
Source 0 Source 0 Source 0 Source 0
Dest Storage_Data.CST_Timestamp(d] Dest Storage_Data.Deta_Readings[0] Dest Storage_Data.Channel_0[0]
Length 100 Length 100 Length Dest Analog_Index
87 &
This tag maintains This tag maintains
a running history of a running history of
the Timestamp data data returned by the
returned by the module for each
module. Optional channel File to
storage of INT store Channel 1
Rolling Timestamp. data. Array
Range 0-32767. dimension determined
FLL- by user needs.
Fill File — FLL-
Source o — Fill Fie —
Dest Storage_Data.Roling_Timestamp(0] Source o
Length 100 Dest Storage_Data.Channel_1[0]

Length

This tag maintains.
a running history of
data returned by the
module for each
channel. File to
store Channel 2
data. Array
dimension determined
by user needs.

FLL-
— Fill File —
Source 0
Dest Storage_Data.Channel_2[0]
Length 100

This tag maintains

a running histery of

data returned by the
module for each
channel. File to
store Channel 3

data. Array

dimension determined

by user needs.

FLL-
—— Fill File —
Source 0
Dest Storage_Data.Channel_3[0]
Length
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Thie rung will store channel data and timestamp data in a UDT array.

When the RTS expires, all four input channels are scanned within approximately 1uS of each other.

This tag maintains
a running history of
the CST data
returned by the
module. Opticnal
storage of 1 DINT of
CST Timestamp. Note
controller has
limited LINT
instruction set so
only storing 1 of 2

This tag maintains
a running history of
data returned by the

module for each

channel. File to
store Channel 0
data. Array
dimension determined

Iw DN
C
15

DINTs. by user needs.
COP. MOV
Copy Filg Move
Source Local:3:1.CSTTimestamp(0] Source Local:3:LIn[0].Data
Dest Storage_Data.CST_Timestampl&nalog_Index] 0.6289314 &
Length 1 Dest Storage_Data.Channel_O[Analog_Index]
0.62764794
This tag maintains
a running history of This tag maintains
the Timestamp data a running history of
returned by the data returned by the
module. Optional module for each
storage of INT channel. File to
Roliing Timestamp. store Channel 1
Range 0-32757. data. Array
MO, dimension determined
L Move — by user needs.
Source Local:3:l.RollingTimestamp MO
7340 & Move —
Dest Storage_Data.Roling_Timestamplanalog_index] Source Local:3:1In[1].Data
7300 0.50961545 +
Dest Storage_Data.Channel_1[Analog_Index]

0.59833425

This tag maintaings
a running history of
data returned by the

module for each

channel. File to
store Channel 2
data. Array
dimension determined
by user needs.

MO
Move —
Source Local:3:1In[2]. Data
0.6289314 ¢
Dest Storage Data.Channel_2[Analog_Index]
062764794
This tag maintaing
a running history of
data returned by the
module for each
channel. File to
store Channel 3
data. Array
dimension determined
by user needs.
MOW-
Move —
Source Local:3:LIn[3].Data
06289314 &
Dest Storage_Data.Channel_3[Analog_index]
0.62636435
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PowerUp.DN
E

Calculate and store the time difference between channel reads.

The delta time should be approximately equal to the RTS.

S

SUB \ES MOV-

Subtract Less Than (A<B) Move

Source A Analog_Index Source A Analog_Index_Minus1 Source 99
27 ¢ 85 «

Source B 1 Source B 0 Dest Analog_Index_Minus1

Dest Analog_index_Minus1
254

a5 e

This tag maintaing
a running history of
time between module
samples. Optional
storage of time
between channal
readings. Value in

us.
CPT.

Compute
Dest

Expression Storage_Data. CST_Timestamp[Analog_Index]- Storage_Data. CST_Timestamp[4nalog_Index_Minus1]

Storage_Data.Delta_Readings[Analog_Index]

048.0

Analog_Index needs to match the array size selected in the IF4FXOF2F UDT.

GEQ-

PowerUp.DN Do
= Add
Source A Analog_index
87+
Source B 1
Dest Analog_index
87+

MOV

Grtr Than or Egl (&==B}

Source A Analog_index
a7 &

Source B 100

Power-up timer.

Move —
Source 0

Dest Analog_Index
a7 &

TON
[ECEN=—|

Timer On Delay

Timer Powerlp
Preset 1000 &= DN ==
Accum 1000 &

(End)
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Definizioni dei tag
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Accesso ai tag 19
Download dei nuovi dati di configurazione 120

IMPORTANTE  Anche se questa appendice spiega come cambiare la configurazione di un
modulo attraverso |'editor di tag, quando possibile & consigliabile utilizzare la
finestra di dialogo Module Properties per aggiornare e scaricare le modifiche
della configurazione.

Quando si scrive la configurazione per un modulo I/O analogico ad alta velocita,
si creano tag nelleditor di tag. Ogni funzione configurabile sul modulo ha un tag
specifico nella logica ladder del controllore.

Le seguenti figure mostrano la differenza nella ritenuta degli allarmi di processo
tramite la finestra di dialogo Module Properties o l'editor di tag. Entrambi i
metodi eseguono la stessa funzione sul modulo.

Figura 14 — Module Properties

W Module Properties - Local:1 (1756-IF4FX0F2F/A 1.1) [<]
Output Configuration | OutputState | Limits | Input Calibration | Output Calibration | Backplare |
Genersl | Comection | Modulenfo Input Configuration | Alaam Corfiqurstion
Chanel Usare questo menu a discesa
> R Lotz ikl per scegliere la gamma di
e Bl ingresso del canale 0.
High Signal: High Engineering: Omato 20 ma
5.0 W = [5.0
Low Signal: Low Engineering:
0.0 W = |00
BTS: 20 _I:l ms ™ Synchronize Maodule Inputs
Status: Diffine 0K I Cancel SRRl Help
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Struttura aggiornata dei tag
di dati
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Figura 15 - Tag Editor

Seope: |High_Speed_tnalog =] Show: [$how Al

=l Son: [TagName

=

Tag Name | Value

«

Fore Mask

«

Style

= Local1:.C

{...

—Local1:C ProgToF aultEn

Decimal

Local 1:C.Spnchiodinputs

Decimal

—Local1:C RealTimes ample

Float

[=-Local1:Cln

[ZLocatT:CIn(0]

Local 1:C.In[0] &lamDisable

Decimal

—Local1:C.In[0] Processalaiml ateh

Decimal

Local 1:C.In[0]. RatedlamLatch

Decimal

Specificare qui lagamma

= Local 1:C.Inl0} Rangs

164000

Hes

— diingresso del canale 0.

- Locat1:C.In[0] Range.0

Decimal

“Locak 1L In[0] Range.1

Decimal

- Locat1:C.In[0] Range.2

Decimal

“Local 1L In[0] Range. 3

Decimal

- Locat1:C.In[0] Range.4

Decimal

“Locak 1L In[0] Range.5

}
o
o
o
}
i
o
o
o
1
1
o
o
o
o
o

Decimal

<[ ¥\ Monitor Tags £ Edit Tegs / 4

-

La struttura dei tag per il modulo ¢ diversa da quella prevista precedentemente
per gli altri moduli I/O ControlLogix. I tag del modulo I/O analogico ad alta

velocita sono elencati in formato matrice mentre altri moduli I/O non lo sono.

o Nel formato matrice, i tag di stato ed i tag di dati per ogni canale sono

raggruppati insieme. Ad esempio, i tag di stato ed i tag di dati dei quattro
canali di ingresso sono elencati in modo simile a quello riportato di

seguito:

Local:x:L1.In[0].Status
Local:x:LIn[0].Data

Local:x:1In[1].Status
Local:x:LIn[1].Data

Local:x:LIn[2].Status
Local:x:LIn[2].Data

Local:x:LIn[3].Status
Local:x:LIn[3].Data

Nel formato non matrice, i tag di stato e quelli di dati non sono elencati
insieme per ogni canale ma vengono raggruppati in base al tipo di tag, in
modo simile a quello che segue:

Local:x:1.ChO.Status
Local:x:1.Ch1.Status
Local:x:1.Ch2.Status
Local:x:1.Ch3.Status

Local:x:1.Ch0.Data
Local:x:1.Ch1.Data
Local:x:1.Ch2.Data
Local:x:1.Ch3.Data

L'utilizzo del formato matrice facilita I'interrogazione dello stato del modulo.
Semplicemente indicizzando un puntatore, una singola istruzione puo esaminare
lo stato di tutti e quattro i canali di ingresso.
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Nomi e definizioni dei tag di  1'setditagassociato al modulo analogico ad alta velocita dipende dal formato di
dati comunicazione scelto durante la configurazione. Per ogni formato di
comunicazione, esistono tre set di tag:

o Tagdei dati di configurazione

o Tagdeidati di ingresso

o Tagdeidati di uscita

Tag dei dati di configurazione

La Tabella 15 elenca i tag dei dati di configurazione.

Tabella 15 - Tag dei dati di configurazione

Nome tag Tipo di dati Definizione

C.ProgToFaultEn BOOL Determina il comportamento delle uscite se si verifica un errore di comunicazione quando il modulo di uscita & in modalita
Programmazione. Quando impostato, il bit provoca la transizione delle uscite al loro stato programmato in caso di errore.
Se non impostato, quando l'errore si verifica, le uscite rimangono nel loro stato di programmazione configurato.

C.SynchModInputs BOOL Abilita la sincronizzazione del campionamento degli ingressi tra diversi moduli 1756-IF4FXOF2F/A dello stesso chassis. Tutti i
moduli con questa funzione abilitata tentano di campionare gli ingressi simultaneamente, in base alle loro impostazioni
RealTimeSample.

C.RealTimeSample REAL Determina quanto spesso deve essere campionato il segnale di ingresso, in millisecondi con virgola decimale

ClIn[0] Struct Struttura master al di sotto della quale vengono impostati i parametri di configurazione del canale di ingresso 0.

C.In[0].AlarmDisable BOOL Disabilita tutti gli allarmi per il canale

0 — Allarmi non disabilitati
1 - Allarmi disabilitati

CIn[0].ProcessAlarmLatch | BOOL Abilita la ritenuta di tutti e quattro gli allarmi di processo:

- Basso

+ Molto basso

« Alto

« Altoalto

Se questa funzione ¢ abilitata, I'allarme attivato rimane bloccato nella posizione impostata, anche se scompare la condizione
che ha provocato I'allarme. Quando I'allarme € ritenuto, & necessario sbloccarlo attraverso I'applicazione Logix Designer o
un’istruzione di messaggio.

C.In[0].RateAlarmLatch BOOL Abilita la ritenuta dellallarme velcoita di variazione. Se questa funzione é abilitata, I'allarme attivato rimane ritenuto nella
posizione impostata, anche se scompare la condizione che ha provocato I'allarme. Quando I'allarme é ritenuto, & necessario
shloccarlo attraverso I'applicazione Logix Designer o un’istruzione di messaggio.

CIn[0].Range INT Configura la gamma di ingresso dei canali come seque:
0=-10...10V

1=0...5V

2=0...10V

3=0...20mA
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Definizioni dei tag

Tabella 15 - Tag dei dati di configurazione (Continua)

Nome tag

Tipo di dati

Definizione

CIn[0].DigitalFilter

REAL

Un valore diverso da zero abilita il filtro. Il valore serve come una costante di tempo in millisecondi che puo essere usata in un
filtro di ritardo di primo ordine per smorzare il segnale di ingresso

C.In[0].RateAlarmLimit

REAL

Punto di attivazione del bit di stato dell’allarme tasso variazione che viene impostato se il segnale di ingresso cambia ad una
frequenza superiore a quella configurata per I'allarme tasso variazione. Configurato in unita ingegneristiche al secondo.

C.In[0].LowSignal

REAL

Uno dei quattro punti utilizzati nella conversione in scala. Il segnale basso & espresso in termini di unita del segnale di ingresso
e, quando convertito in scala, corrisponde al valore ingegneristico basso. Lequazione di conversione in scala € la sequente:

(Segnale-Segnale basso)(Ingegneristico alto-Ingegneristico basso)

Dati= + Ingegneristico basso

Segnale alto — Segnale basso

C.In[0].HighSignal

REAL

Uno dei quattro punti utilizzati nella conversione in scala. Il segnale alto & espresso in termini di unita del segnale diingresso e,
quando convertito in scala, corrisponde al valore ingegneristico alto. Lequazione di conversione in scala € la sequente:

(Segnale-Segnale basso)(Ingegneristico alto-Ingegneristico basso)
Dati =

+ Ingegneristico basso
Segnale alto — Segnale basso

C.In[0].LowEngineering

REAL

Uno dei quattro punti utilizzati nella conversione in scala. Il valore ingegneristico basso aiuta a determinare le unita
ingegneristiche in cui convertire in scala i valori del segnale. Il valore ingegneristico basso corrisponde al valore basso del
segnale. Lequazione utilizzata di conversione in scala € la sequente:

(Segnale-Segnale basso)(Ingegneristico alto-Ingegneristico basso)
Dati =

+ Ingegneristico basso
Segnale alto — Segnale basso

C.In[0].HighEngineering

REAL

Uno dei quattro punti utilizzati nella conversione in scala. Il valore ingegneristico alto aiuta a determinare le unita
ingegneristiche in cui convertire in scala i valori di segnale. Il valore ingegneristico alto corrisponde al valore alto del segnale.
L'equazione utilizzata di conversione in scala & la seguente:

(Segnale-Segnale basso)(Ingegneristico alto-Ingegneristico basso)
Dati =

+ Ingegneristico basso
Segnale alto — Segnale basso

C.In[0].LAlarmLimit

REAL

Punto di attivazione allarme basso. Questo valore provoca I'attivazione di I.In[0].LAlarm quando il segnale di ingresso scende
sotto il punto di attivazione configurato in unita ingegneristiche.

C.In[0].HAlarmLimit

REAL

Punto di attivazione allarme alto. Questo valore provoca I'attivazione di I.In[0].HAlarm quando il segnale di ingresso sale oltre
il punto di attivazione configurato in unita ingegneristiche.

C.In[0].LLAlarmLimit

REAL

Punto di attivazione allarme molto basso. Questo valore provoca I'attivazione di I.In[0].LLAlarm quando il segnale di ingresso
scende sotto il punto di attivazione configurato in unita ingegneristiche.

C.In[0].HHAlarmLimit

REAL

Punto di attivazione allarme alto alto. Questo valore provoca |'attivazione di I.In[0].HHAlarm quando il segnale di ingresso sale
oltre il punto di attivazione configurato in unita ingegneristiche.

C.In[0].AlarmDeadband

REAL

Forma una banda morta attorno agli allarmi di processo, facendo in modo che il corrispondente bit di stato dell'allarme di
processo rimanga impostato fino a quando I'ingresso va oltre il punto di attivazione di un valore maggiore a quello della banda
morta dellallarme.

Cln[1] AB:1756_IFAFXOF2F | Struttura master al di sotto della quale vengono impostati i parametri di configurazione del canale diingresso 1. Si tratta dello
_Struct_In:C:0 stesso set di tag previsto per il canale di ingresso 0, da C.In[0].AlarmDisable a C.In[0].AlarmDeadband, con la differenza che
questo elenco si applica al canale 1.
CIn[2] AB:1756_IFAFXOF2F | Struttura master al di sotto della quale vengono impostati i parametri di configurazione del canale diingresso 2. Si tratta dello
_Struct_In:C:0 stesso set di tag previsto per il canale di ingresso 0, da C.In[0].AlarmDisable a C.In[0].AlarmDeadband, con la differenza che
questo elenco si applica al canale 2.
CIn[3] AB:1756_IFAFXOF2F | Struttura master al di sotto della quale vengono impostati i parametri di configurazione del canale diingresso 3. Si tratta dello
_Struct_In:C:0 stesso set di tag previsto per il canale diingresso 0, da C.In[0].AlarmDisable a C.In[0].AlarmDeadband, con la differenza che
questo elenco si applica al canale 3.
C.Out AB:1756_IFAFXOF2F
_Struct_Out:C:0[2]
C.0ut[0] AB:1756_IFAFXOF2F | Struttura master al di sotto della quale vengono impostati i parametri di configurazione del canale di uscita 0.
_Struct_Out:C:0
C.0ut[0].HoldForlnit BOOL Quando questo bit @ impostato e si verifica uno dei sequenti eventi:
« (onnessione iniziale del modulo (accensione)
« Transizione del modulo dalla modalita Programmazione alla modalita Esecuzione
« Il modulo ristabilisce la comunicazione dopo un errore
|1 bit configura il canale per mantenere il suo stato attuale fino a quando inizializzato con un valore non superiore allo 0,1%
della scala intera del suo valore attuale.
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Tabella 15 - Tag dei dati di configurazione (Continua)

Nome tag

Tipo di dati

Definizione

C.0ut[0].AlarmDisable

Disabilita tutti gli allarmi per il canale
0 = Allarmi non disabilitati
1= Allarmi disabilitati

C.Out[0].RampAlarmLatch

BOOL

Abilita la ritenuta dell'allarme di rampa. Se questa funzione é abilitata, I'allarme ritenuto rimane bloccato nella posizione
impostata, anche se scompare la condizione che ha provocato |'allarme. Quando I'allarme & ritenuto, & necessario shloccarlo
attraverso I'applicazione Logix Designer o un’istruzione di messaggio.

C.0ut[0].LimitAlarmLatch

BOOL

Abilita la ritenuta degli allarmi di limite. Se questa funzione & abilitata, I'allarme attivato rimane ritenuto nella posizione
impostata, anche se scompare la condizione che ha provocato I'allarme. Quando I'allarme & ritenuto, & necessario shloccarlo
attraverso |'applicazione Logix Designer o un'istruzione di messaggio.

C.0ut[0].FaultMode

BOOL

Seleziona il comportamento del canale di uscita se si verifica un errore di comunicazione.
0= Mantiene I'ultimo stato

1="Passa ad un valore definito dall'utente (C.0ut[0].FaultValue definisce il valore a cui passare in caso di errore se il bit &
impostato).

C.0ut[0].ProgMode

BOOL

Seleziona il comportamento del canale di uscita in caso di passaggio in modalita Programmazione.
0 = Mantiene I'ultimo stato

1=Passa ad un valore definito dall'utente (C.Out[0].ProgValue definisce il valore a cui passare in caso di passaggio in modalita
di programmazione se il bit & impostato).

C.Out[0].RampToRun

BOOL

Abilita la rampa del valore di uscita in modalita Esecuzione tra il livello di uscita attuale ed il nuovo livello di uscita richiesto.
La rampa definisce il rapporto massimo con cui l'uscita puo cambiare, in base alla C.0ut[0].MaxRampRate definita dall’utente.

C.0ut[0].RampToProg

BOOL

Quando impostato, abilita la rampa del valore di uscita verso un valore programmato definito dall'utente (C.Out[0].ProgValue).
La rampa definisce il rapporto massimo con cui l'uscita puo cambiare, in base alla C.0ut[0]. MaxRampRate definita dall'utente.

C.0ut[0].RampToFault

BOOL

Quando impostato, abilita la rampa del valore di uscita verso un valore di errore definito dall'utente (C.Out[0].FaultValue).
La rampa definisce il rapporto massimo con cui l'uscita puo cambiare, in base alla C.0ut[0]. MaxRampRate definita dall'utente.

C.0ut[0].Range

INT

Seleziona la gamma di funzionamento del canale di uscita:
0=-10...10V
1=0...20mA

(C.0ut[0].MaxRampRate

INT

Configura il rapporto massimo (percentuale scala intera/secondo) con cui il valore di uscita pud cambiare nei seguenti casi:
« Ilmodulo passa a C.0ut[0].FaultValue se & impostato il bit C.0ut[0].RampToFault.

« |llmodulo passa a C.0ut[0].ProgValue se & impostato il bit C.Out[0].RampToProg.

« Ilmodulo & in modalita Esecuzione ed il bit C.Out[0].RampToRun & impostato.

(C.0ut[0].FaultValue

REAL

Definisce il valore utilizzato dall'uscita se si verifica un errore di comunicazione quando & impostato il bit C.0ut[0].FaultMode.

C.0ut[0].ProgValue

REAL

Definisce il valore utilizzato dall’'uscita quando la connessione passa in modalita Programmazione se & impostato il bit
C.0ut[0].ProgMode.

C.0ut[0].LowSignal

REAL

Uno dei quattro punti utilizzati nella conversione in scala. Il segnale basso & espresso in termini di unita del segnale di uscita e,
quando convertito in scala, corrisponde al valore ingegneristico basso. Lequazione di conversione in scala & la sequente:

(Segnale-Segnale basso)(Ingegneristico alto-Ingegneristico basso)
Dati= + Ingegneristico basso
Segnale alto — Segnale basso

C.0ut[0].HighSignal

REAL

Uno dei quattro punti utilizzati nella conversione in scala. Il segnale alto & espresso in termini di unita del segnale di uscita e,
quando convertito in scala, corrisponde al valore ingegneristico alto. Lequazione di conversione in scala & la seguente:

(Segnale-Segnale basso)(Ingegneristico alto-Ingegneristico basso)
Dati= + Ingegneristico basso
Segnale alto — Segnale basso

C.0ut[0].LowEngineering

REAL

Uno dei quattro punti utilizzati nella conversione in scala. Il valore ingegneristico basso aiuta a determinare le unita
ingegneristiche in cui convertire in scala i valori del segnale. Il valore ingegneristico basso corrisponde al valore del segnale
basso. Lequazione utilizzata di conversione in scala € la sequente:

(Segnale-Segnale basso)(Ingegneristico alto-Ingegneristico basso)
Dati= + Ingegneristico basso
Segnale alto — Segnale basso

C.0ut[0].HighEngineering

REAL

Uno dei quattro punti utilizzati nella conversione in scala. Il valore ingegneristico alto aiuta a determinare le unita
ingegneristiche in cui convertire in scala i valori del segnale. Il valore ingegneristico alto corrisponde al valore del segnale alto.
L'equazione utilizzata di conversione in scala & la sequente:

(Segnale-Segnale basso)(Ingegneristico alto-Ingegneristico basso)
Dati= + Ingegneristico basso
Segnale alto — Segnale basso
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Tabella 15 - Tag dei dati di configurazione (Continua)

Nome tag

Tipo di dati

Definizione

C.0ut[0].LowLimit

REAL

Definisce il valore minimo che I'uscita puo usare nel processo. Alla richiesta di un’uscita al di sotto del limite basso, I'allarme
C.0ut[0].LLimit viene impostato ed il segnale di uscita rimarra al limite basso configurato.

C.0ut[0].HighLimit

REAL

Definisce il valore massimo che I'uscita puo usare nel processo. Alla richiesta di un‘uscita al di sopra del limite alto, I'allarme
C.0ut[0].HLimit viene impostato ed il segnale di uscita rimarra al limite alto configurato.

C0ut[1]

AB:1756_IFAFXOF2F
_Struct_OQut:C:0

Struttura master al di sotto della quale vengono impostati i parametri di configurazione del canale di uscita 1. Si tratta dello
stesso set di tag previsto per il canale diingresso 0, da C.0ut[0].HoldForInit a C.Out[0].HighLimit, con la differenza che questo
elenco si applica al canale 1.

Tag dei dati di ingresso

La Tabella 16 elenca i tag dei dati di ingresso.

Tabella 16 - Tag dei dati di ingresso

Nome tag

Tipo di dati

Definizione

|.ChannelFaults

INT

Raggruppamento dei bit di errore dei singoli canali in una parola. Puo indirizzare I'errore dei singoli canali mediante notazione
dei bit, ad esempio ChannelFaults.3 per il canale 3. | canali di uscita sono i bit .4 e .5.

|.InOFault

BOOL

Bit dello stato di errore di un singolo canale che indica il verificarsi di un guasto hardware sul canale. Il bit viene impostato da
una delle seguenti condizioni:

+ (alibrazione in corso.

» Presenza di una condizione di sovragamma.

» Presenza di una condizione di sottogamma.

+ Perdita di comunicazione con il modulo I/0.

l.In1Fault

BOOL

Bit dello stato di errore di un singolo canale che indica il verificarsi di un guasto hardware sul canale. Il bit viene impostato da
una delle seguenti condizioni:

+ (alibrazione in corso.

+ Presenza di una condizione di sovragamma.

» Presenza di una condizione di sottogamma.

+ Perdita di comunicazione con il modulo I/0.

l.In2Fault

BOOL

Bit dello stato di errore di un singolo canale che indica il verificarsi di un guasto hardware sul canale. Il bit viene impostato da
una delle seguenti condizioni:

» (alibrazione in corso.

» Presenza di una condizione di soviagamma.

+ Presenza di una condizione di sottogamma.

« Perdita di comunicazione con il modulo I/0.

l.In3Fault

BOOL

Bit dello stato di errore di un singolo canale che indica il verificarsi di un guasto hardware sul canale. Il bit viene impostato da
una delle seguenti condizioni:

» (alibrazione in corso.

» Presenza di una condizione di soviagamma.

+ Presenza di una condizione di sottogamma.

» Perdita di comunicazione con il modulo 1/0.

|.OutOFault

BOOL

Bit dello stato di errore di un singolo canale che indica il verificarsi di un guasto hardware sul canale. Il bit viene impostato da
una delle sequenti condizioni:

« (alibrazione in corso.

« Presenza di una condizione di limite basso.

« Presenza di una condizione di limite alto.

« Perdita di comunicazione con il modulo I/0.

|.Out1Fault

BOOL

Bit dello stato di errore di un singolo canale che indica il verificarsi di un guasto hardware sul canale. Il bit viene impostato da
una delle seguenti condizioni:

« (alibrazione in corso.

« Presenza di una condizione di limite basso.

» Presenza di una condizione di limite alto.

» Perdita di comunicazione con il modulo 1/0.

|.ModuleFaults

INT

Raggruppamento di tutti i bit di errore del modulo.

I.AnalogGroupFault

BOOL

Indica la presenza di un errore di canale su un qualunque canale.

|.InGroupFault

BOOL

Indica la presenza di un errore di canale su un qualunque canale di ingresso.
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Tabella 16 — Tag dei dati di ingresso (Continua)

Nome tag Tipo di dati Definizione
.0utGroupFault BOOL Indica la presenza di un errore di canale su un qualunque canale di uscita.
|.Calibrating BOOL Indica la calibrazione in corso su un qualunque canale.
|.CalFault BOOL Bit di stato che indica se la calibrazione di un qualunque canale & shagliata. Calibrazione shagliata significa che I'ultimo
tentativo di calibrare il canale & terminato con un errore ed & stato interrotto.
|.LastUpdatelndex DINT Restituisce il numero dell’ultimo campione in archivio eseguito dal modulo prima dell'invio dei dati al controllore. Questo tag &
uguale a 19 quando la frequenza RPI & superiore a (20 * RTS).
.Input AB:1756_IFAFXOF2F | Matrice che memorizza i dati dei canali per ognuno dei 20 campioni di archivio (0. .. 19).
_Struct_Archiving:S:
0[20]

l.In AB:1756_IFAFXOF2F | Struttura della matrice di ingresso.
_Struct_Int:1:0[2]

I.In[0] AB:1756_IFAFXOF2F | Matrice dei canali per l'ingresso 0.
_Struct_In:l:0
I.In[0].Status INT Raggruppamento dei bit di stato dei singoli canali.
.In[0].ChanFault BOOL Copia di .InOFault nella matrice con i bit di stato di altri canali, per facilitare I'accesso.
I.In[0].CalFault BOOL Bit di stato che indica se il canale ha una calibrazione shagliata. Calibrazione sbagliata significa che I'ultimo tentativo di
calibrare il canale & terminato con un errore ed & stato interrotto.
.In[0].Underrange BOOL Bit di allarme che indica che l'ingresso del canale & minore al segnale di ingresso minimo rilevabile.
I.In[0].0verrange BOOL Bit di allarme che indica che I'ingresso del canale & maggiore al segnale di ingresso massimo rilevabile.
I.In[0].RateAlarm BOOL Bit di allarme che siimposta quando il tasso di variazione del canale di ingresso supera il In[0].RateAlarmLimit configurato.
Rimane impostato fino a quando il tasso di variazione scende sotto il limite configurato, a meno che non sia bloccata mediante
In[0].RateAlarmLatch nella configurazione.
.In[0].LAlarm BOOL Bit di allarme basso che viene impostato quando il segnale di ingresso scende al di sotto del punto di attivazione di allarme
basso configurato, In[0].LAlarmLimit. Rimane impostato fino a quando il segnale di ingresso sale al di sopra del punto di
attivazione, a meno che non sia ritenuto mediante In[0].ProcessAlarmLatch o I'ingresso si trovi ancora entro la banda morta
degli allarmi configurata, In[0].AlarmDeadband, del punto di attivazione di allarme basso.
.In[0].HAlarm BOOL Bit di allarme alto che viene impostato quando il segnale di ingresso sale al di sopra del punto di attivazione di allarme alto
configurato, In[0].HAlarmLimit. Rimane impostato fino a quando il segnale di ingresso scende al di sotto del punto di
attivazione, a meno che non sia ritenuto mediante In[0].ProcessAlarmLatch o Iingresso si trovi ancora entro la banda morta
degli allarmi configurata, In[0].AlarmDeadband, del punto di attivazione di allarme alto.
I.In[0].LLAlarm BOOL Bit di allarme molto basso che viene impostato quando il segnale di ingresso scende al di sotto del punto di attivazione di
allarme molto basso configurato, In[0].LLAlarmLimit. Rimane impostato fino a quando il segnale di ingresso sale al di sopra del
punto di attivazione, a meno che non sia ritenuto mediante In[0].ProcessAlarmLatch o Iingresso si trovi ancora entro la banda
morta degli allarmi configurata, In[0].AlarmDeadband, del punto di attivazione di allarme molto basso.
I.In[0].HHAlarm BOOL Bit di allarme alto alto che viene impostato quando il segnale di ingresso sale al di sopra del punto di attivazione di allarme alto
alto configurato, In[0].HHAlarmLimit. Rimane impostato fino a quando il segnale di ingresso scende al di sotto del punto di
attivazione, a meno che non sia ritenuto mediante In[0].ProcessAlarmLatch o Iingresso si trovi ancora entro la banda morta
degli allarmi configurata, In[0].AlarmDeadband, del punto di attivazione di allarme alto alto.
.In[0].Data REAL Segnale di ingresso del canale rappresentato in unita ingegneristiche. Il segnale di ingresso viene misurato e poi convertito in
scala in base alla configurazione utente.
LIn[1] AB:1756_IFAFXOF2F | Matrice del canale diingresso 1. Si tratta dello stesso set di tag previsto per il canale di ingresso 0, da L.In[0].5tatus a
_Struct_In:l:0 L.In[0].Data, con la differenza che questo elenco si applica al canale 1.

l.In[2] AB:1756_IFAFXOF2F | Matrice del canale di ingresso 2. Si tratta dello stesso set di tag previsto per il canale di ingresso 0, da LIn[0].Status a
_Struct_In:l:0 .In[0].Data, con la differenza che questo elenco si applica al canale 2.

l.In[3] AB:1756_IFAFXOF2F | Matrice del canale di ingresso 3. Si tratta dello stesso set di tag previsto per il canale di ingresso 0, da LIn[0].Status a
_Struct_In:l:0 .In[0].Data, con la differenza che questo elenco si applica al canale 3.

.0ut AB:1756_IFAFXOF2F | Struttura della matrice di uscita.
_Struct_In:l:0[2]

.0ut[0] AB:1756_IF4FXOF2F | Matrice dei canali di uscita.
_Struct_In:l:0

1.0ut[0].Status INT Raggruppamento dei bit di stato dei singoli canali.

.0ut[0].ChanFault BOOL Copia di .OutOFault nella matrice con i bit di stato di altri canali per facilitare I'accesso.

.0ut[0].CalFault BOOL Bit di stato che indica se il canale ha una calibrazione shagliata. Calibrazione sbagliata significa che I'ultimo tentativo di

calibrare il canale & terminato con un errore ed é stato interrotto.
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Tabella 16 — Tag dei dati di ingresso (Continua)

Nome tag Tipo di dati Definizione

1.0ut[0].WireOff BOOL Bit che indica lo scollegamento di un filo dal canale di uscita. Questo bit & funzionale solo quando C.Out[0].Range & impostato
in modalita 0...20 mA.

1.0ut[0].NotANumber BOOL Bit che indica che il valore di uscita ricevuto dal controllore (valore nel tag 0.Data[0]) era un valore a virgola mobile IEEE non
valido. Quando viene ricevuto un valore non valido, il valore di uscita mantiene il suo ultimo stato valido conosciuto.

1.0ut[0].InHold BOOL Bit che indica se il canale di uscita mantiene il suo stato attuale fino a quando il valore di uscita inviato al modulo (valore nel
tag 0.Data[0]) corrisponde al valore di uscita attuale (valore nel tag 0.Data[0]) entro lo 0,1% della scala intera del canale.

.0ut[0].RampAlarm BOOL Bit di allarme impostato quando viene impostato il valore di uscita richiesto (C.0ut[0].RampToRun) e la differenza tra il nuovo
valore di uscita richiesto e I'uscita attuale supera il limite di rampa configurato (C.Out[0].MaxRampRate). Il bit rimane
impostato fino al termine della rampa, a meno che non sia ritenuto con C.0ut[0].RampAlarmLatch.

.0ut[0].LLimitAlarm BOOL Bit di allarme impostato quando il valore di uscita richiesto (0.Data[0]) & inferiore al limite basso configurato
(C.0ut[0].LowLimit). In questo caso, I'uscita i arresta al limite basso configurato; |'arresto viene riflesso nell'eco dei dati.
Questo bit rimane impostato fino a quando I'uscita richiesta sale al di sopra del limite basso, a meno che non sia ritenuto con
C.0ut[0].LimitAlarmLatch.

.0ut[0].HLimitAlarm BOOL Bit di allarme impostato quando il valore di uscita richiesto (0.Data[0]) & superiore al limite alto configurato
(C.Out[0].HighLimit). In questo caso, I'uscita si arresta al limite alto configurato. Larresto viene riflesso nell'eco dei dati. Questo
bit rimane impostato fino a quando I'uscita richiesta scende al di sotto del limite alto, a meno che non sia ritenuto con
C.0ut[0].LimitAlarmLatch.

.0ut[0].Data REAL Valore prodotto dal canale (in unita ingegneristiche) basato sulla conversione in scala configurata per il canale.

1.0ut[1] AB:1756_IFAFXOF2F | Matrice del canale di uscita 1. Si tratta dello stesso set di tag previsto per il canale di ingresso 0, da .Out[0].5tatus a

_Struct_Out:l:0 1.0ut[0].Data, con la differenza che questo elenco si applica al canale 1.
.CSTTimestamp Matrice di DINT Registrazione cronologica del momento in cuii dati di ingresso vengono campionati. Questo valore & rappresentato in

microsecondi a 64 bit e coordinato su tutto lo chassis. Deve essere indirizzato in segmenti da 32 bit come una matrice.

I.RollingTimestamp INT Registrazione cronologica del momento in cui i dati di ingresso vengono campionati. Questo valore & rappresentato in
millisecondi e riguarda esclusivamente il singolo modulo.
Tag dei dati di uscita
La Tabella 17 elenca i dati dei tag di uscita.
Tabella 17 - Tag dei dati di uscita
Nome tag Tipo di dati Definizione
0.0ut[0].Data REAL[2] Valore di uscita del canale in unita ingegneristiche. Il valore di uscita viene misurato e convertito in scala in base alla
conversione in scala configurata per il canale.
0.Datal[0] REAL (anale di uscita 0.
0.Data[1] REAL (anale di uscita 1.
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Accesso ai tag Per accedere ai tag, le opzioni sono due:

 Monitor tags — Consente di visualizzare i tag e di modificarne i valori.

o Edit tags — Permette di aggiungere o cancellare tag ma non di modificarne
i valori.

o RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_|

File Edit ¥iew Search Logic Communic

Path [2B_KTC1\B\B ackplaned

Dffline . I FRUN ]
Mo Forces b, I':gAKT
Mo Edits =3 Sl

Fare clic con il pulsante destro 5 £ Controler High_Gpeed_Ana2]|
=

del mouse su I/0 Configuration Contioller TR}
. : 3 CortrollerFa -~
per vedere il menu. 3 Powerligh. T
=] T Edit Tags
Selezionare Monitor tags.— 7| © 3 MainTask | ety
158 MainProy  Export Tags
Prog—— |

B Mair Print
PN . . . .
Qui ¢ possibile visualizzare i tag.
. . f Scope, Ingh_Speed_Ana\ngj Show: IShUWAH ;I Sott ITag Mame j
Fare CllC su+ pe.r apnre I tag ino Tag Mame 2 | Value € | Force Mask € | Style =l
ad accedere alle informazioni che Wb Loca 10 o o
devono essere modificate. - Local 1 fiaaoh fiaaoh
+/-Local1:0 {...} {...}
[ ]%Monitor Tags A Edit Tags / 1 | »
Soope: IHighﬁSpeedﬁAma\ogj Shaw IShDW Al LI Sort ITag Mame j
Tag Mame 2 | Value + | Force hask £ | Siyle =
=|-Lacal1:C {...} {...}
tLocal:1:C.ProgT oFaultEn o Decimal
—Local:1:C.Synchi odinputs 1] Decimal
—Local1:.C.RealTimeS ample 2.0 Float
. . A |=|-Local1:Cln {...} {...}
Le informazioni di configurazione Y S Losa ] Toool Toool
sono elen(ate per Ogni (anale —Local1:C.In[0].4larmDisable o Decimal
funZiOne per funZiOne. —Local1:C.In[0]. FrocessdlaimLatch 1] Decimal
—Local 1:C.In[0]. Ratedlarmlatch 1] Decimal e
[+ -Local 1:C.In[0].Ranas le#0000 Hex
—Lacal 1:C.In[0]. DigitalFilter 0.0 Float
—Local1:C.In[0].F atedarmLimit 0.0 Float
—Lacal 1:C.In[0]. LowSignal -10.0 Float
Lacal1:C.In[0].HighSignal 10.0 Float
—Lacal1:C.In[0]. LowE ngineering -10.0 Float
—Local1:C.In[0].HighE ngineering 10.0 Float -
[ ¥]\Monitor Tags £t Tags / B [ 3
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Download dei nuovi dati di Dopo aver modificato i dati di configurazione di un modulo, la modifica non ha

C Onﬁ gur azione effetto fino a quando le nuove informazioni non vengono scaricate.

RSLogix 5000 - High_Speed_Anal

File Edit %iew Seach Logic Commt

-,j; Path: IAB_KTE-1 “E%Backplanet3

Oifline 0. T RUN
A X . o Mo Forces Go Online
Per scaricare i nuovi dati di No Edits Uplaad

configurazione, utilizzare
questo menu a discesa. B
B ode
Tiestode

[Elear Faults
(5 T Faults

Contraller Properties

Il software verifica il processo di download con questo messaggio.
& Download to the contraller:
Mame: H5A_TestProgram
Type: 1756-L1/4 ControlLogi=5550 Controller

Path; AB_KTC-1\3\Backplanet0
Security;  <Mone>

Fare clic qui per
scaricare i nuovi dati.

Cancel Help

Questo completa il processo di download.
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Istruzioni di messaggio

Utilizzo delle istruzioni di messaggio per i servizi
runtime e la riconfigurazione dei moduli

Argomento Pagina
Istruzioni di messaggio 121
Aggiunta dell’istruzione di messaggio 123
Riconfigurazione del modulo con un'istruzione di messaggio 128

IMPORTANTE  Le nuove istruzioni di messaggio sono disponibili solo se si utilizza il software
RSLogix 5000, versione 10 o successiva.

E possibile utilizzare la logica ladder per eseguire servizi runtime sul modulo.

Ad esempio, a pagina 77 si spiega come sbloccare gli allarmi sul modulo I/O
analogico ad alta velocitd usando la procedura guidata di Module Properties.
Questa appendice fornisce un esempio di come sbloccare quegli stessi allarmi con
lalogica ladder e le istruzioni di messaggio.

Oltre che realizzare servizi runtime, ¢ possibile usare la logica ladder per
modificare la configurazione, come spiegato nel Capitolo 5. Alcuni parametri
possono essere modificati anche mediante logica ladder.

Quando si programma il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix, ¢
possibile usare istruzioni di messaggio per inviare servizi al modulo. Le istruzioni
di messaggio inviano un servizio esplicito al modulo, determinando uno specifico
comportamento; ad esempio, sbloccando un allarme.

Le istruzioni di messaggio hanno le caratteristiche descritte di seguito.

o I messaggi utilizzano porzioni non schedulate della larghezza di banda per
le comunicazioni di sistema.
e Viene eseguito un solo servizio per istruzione.

o Llesecuzione dei servizi non compromette la funzionalitad del modulo,
quale ad esempio il campionamento degli ingressi o I'attivazione di nuove
uscite.
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Controllo in tempo reale e servizi del modulo

I servizi inviati mediante istruzioni di messaggio non sono time-critical quanto
il comportamento del modulo definito durante la configurazione e mantenuto
mediante una connessione in tempo reale. Il modulo, di conseguenza, elabora i
servizi di messaggistica solo dopo aver soddisfatto le richieste della connessione

I/0.

ESEMPIO Si desidera sbloccare tutti gli allarmi di processo su un canale diingresso ma
il controllo in tempo reale del processo utilizza ancora i dati provenienti dal
canale. Poiché questi dati di ingresso sono di importanza fondamentale per
I'applicazione, il modulo 1/0 analogico ad alta velocita privilegia il
campionamento degli ingressi rispetto alla richiesta di servizio di shlocco.

[ modulo pud shloccare tutti gli allarmi di processo solo dopo aver elaborato
i dati di ingresso.

Tale priorita fa si che i canali di ingresso vengano campionati alla stessa
frequenza e che gli allarmi di processo siano sbloccati nel tempo che intercorre
trail campionamento e la produzione dei dati di ingresso in tempo reale.

Esecuzione di un unico servizio per istruzione

Le istruzioni di messaggio consentono il completamento del servizio del modulo
solo una volta per ciascuna esecuzione. Per realizzare il servizio una seconda volta,
¢ necessario rieseguire un’istruzione di messaggio.

ESEMPIO Se un’istruzione di messaggio invia un servizio al modulo per shloccare
I'allarme alto alto di un canale di ingresso 0, I'allarme alto alto di quel canale
viene shloccato ma potrebbe essere presente su un successivo campione del
canale.
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Aggiunta dell'istruzione di Que.sta logica ladder ¢ scritta nella Main Routine dell'applicazione Logix
messaggio Designer.

File Edit “iew Seach Logic Co

Patti [AEKTCT\E\Backplane)

Dffline A. ™ RUN
Mo Forces b :: gAKT
Mo Edits =2 M

[ Power-Up Handler =]

@ MainTask
Ea MairProgrann
Program Tags

Fare doppio clic su Main Routine.

e

%’ RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_Documentation [1756-L1]

Fle Edt View Search Logic Communications Took Wwindow Help

| Pai [FERTCTE Eackplarets i r il (£ | 1
I

Dffline M. ™ RUN = | s
NoForces  b| I OK ‘1}
ot - R =0 = T 2 A e !

il ll_bl\Fiwnrites AR A_TimeriCourter A INpUOWREA_Compare:

[ PowerUpHandler = [El MainProgram - MainRoutine™

Fare clic con il pulsante destro del mouse sul 563 Tasks =
. : . 58 MainTask
ramo End per visualizzare il menu. = £ MamProgm m CaFang e
Program Tags LCopyRurg) il
) [ MainRoutine Faste Gl
Selezionare Add Rung. — M ——— 0
£ Ungrouped Ases >R
3 Trends Edit Rung Enter
=453 Data Types Edit Bura Comment Cif
% ;’f_e"De"”Ed Gl Penang Fung Edt
g '"SQ;HIN 5 Accept Pending Aung Edit
53 Precind Carcel Pending Fung Gl
L, Module Defined Esvenble ARG A
=53 1/0 Configuration (Eanel|Fung Edi
8 [1]1756 F4FXOF2F/A |
Y ety Furg
B [211756F1E
3175618 = GoTo e .
4 » - Py -
B |1 o mainmouene #dd Ladder Element Ins v |
Create a ung [Fung Endlof0 PP [VEF | S

%’ RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_Documentation [1756-L1]

Fle Edt View Search Logic Communications Took Wwindow Help

| Pai [FERTCTE Eackplarets i } il (£ | 4
I =

Offline M. I RUN |
NoForces b F oK @
Nokde B o A ] ]|l 2
8|« ]3|\ Favorites
Fare dlic con il pulsante destro del mouse sul T P lpande 4]
. . . = asks -
ramo End per visualizzare il menu. S5 MaiTask A
=8 MainFrogiam Cut Riung Cul
Frogram Tags Copy Aung Chl+C
Selezionare Add Ladder Element. - HD Mafouine Erdl | Bais Gy
nscheduled Programs Delete Run o
=45 Mation Groups elele Fung
3 Ungrouped Axes Add Rung Ctil+R
Edit Rung Enter
Edit Bung Camment CirlD

Start /) Pending Hung Edt
Acoept Pending Fung Edit
arice Pend i Huna Edt —

L3, Predefined

L, Module-Defined fessentie Hung £
=43 1/0 Configuration {C2rioe] Fung Edi:
8 1111756 F4FXOF2F/A | —
8 (21756 IF 16 Weify Fung
8 E7seIFs = GoTo.. Chl+G =
KN o 1] %]\ MainRoutine* e P e
12 ]\MainRoutine* / fidd Ladder Element,..

Add a Ladder Element using the Ladder Element Browser Dialag Rung 0 af 1 EFF‘ VER i
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Digitare MSG nel campo Add Ladder Element. ———» Add Ladder Element: IMSG/V

Fare clicsu OK. — 7|

Fare clic con il pulsante destro del mouse sul
punto interrogativo (?) per visualizzare il menu.

Scegliere New Tag. — |

124

Viene visualizzata la seguente finestra di dialogo.

Choose Ladder Element B
Mnemon Label | Cancel |
4 Fung [S0R -EOR) -
Hel

ABranch  (BST -END) _tee |
= Branch Level [NXB]

Bit

Timner/Courter

I gl

Input/Output

4GS
4 55V
Compare

Get Spstem Yalue
Set Spstem Value

Show Language Elements By Groups

%o RSLogix 5000 - High_Speed_aAnalog_Documentation [1756-L1]

File Edt View Seach Logic Communications Tools ‘window Help
1.‘:, Fath [AB_KTC1\B ackplaney =] ﬁ|
Diffine 0. T RUN [——] g|=E
NoForces b FDK 4}’
BAT
NoEdis S| RN = = N R S RO Ry ]
B ||l |\ Favorites TrmeriCounier { npul/ouWpi A Compare
ey (|| | 1 MainProgram - MainRoutine
£1E5] Tasks
El-£8 MainTask
HIPLE = RN -
g M P
rogram Tags
B MainFlouine | Cut Instuction Ot
=] _U"Sghed I Copy Instruction ChkC
Ofion Groups
End Easte Bl
(3 Ungiouped fies [End)
(3 Trends Delets Instruction Del
(£ Data Types Add Ladder Element. Ins
g UserDefined Edit Instruction Enter
£l g, Stings Ed e DperendlDse o ColtD
R STRING
L, Predefined HETEVEOTEE
3 Module-Defined GoTo [
=] S 140 Configuration =
8 (111756 F4FXOF2F 4 |
8 @11756IF1E
8 @E7sEIFE =
0 I 1| 47| \MainRoutine* / a0 v
Rung 0 of 1 8PP [VEF: V%
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Appendice C

Assegnare il nome al tag. — g Mame:

Selezionare il tipo di tag Base. — s Tag Type:

Quando viene visualizzata la finestra di dialogo New Tag, ¢ necessario inserire i

dati riportati di seguito.

IMPORTANTE

Si consiglia di assegnare al tag un nome che indichi il servizio del modulo che

istruzione di messaggio sta inviando. Ad esempio, l'istruzione di messaggio
che seque viene utilizzata per sbloccare un allarme alto ed il nome del tag lo

riflette.

Cancel |
LI Help |

IUnIatch_AII_AIarms

Description: ;I

& Base
 dlias
' Produced |2 ::Ilconsumers
" Consumed
Selezionare il tipo di dati MESSAGE. = [ata Type: [MESSAGE

Scegliere I'ambito controllore.—— = 5cope:

IMPORTANTE: i tag di messaggio possono essere creati solo con
I'ambito controllore. Mediante il menu a discesa Scope, scegliere

I High_Speed_snalog D ocumentatij

Style: I j

_I Configure... |

il nome del progetto del controllore attualmente utilizzato.

Fare clic sui puntini di sospensione
(...) per procedere alla
configurazione del messaggio.

Configurazione dell'istruzione di messaggio

«——— Al termine,

fare clicsu OK.

Dopo aver creato un nuovo tag, ¢ necessario configurare 'istruzione di messaggio.

¥ RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_Documentation [1756-L1] - [MainProgram - MainRoutine™]

B Fle Edt View Seach Logic Communications Took Window Help

=181 x|

Iﬂ Path: [RE_KTC 1 Backplaneta d@

Offline fl. T RUN

NoForces  b| I OK L@J
Ho Edits %F‘Eﬁ: R L= = R R Ee R R |
il ll_bl\Fiwnrites AR A_TimeriCourter A INpUOWREA_Compare:

M

I Y T

(3 PowerlUpHandler |«

-3 Taske 0

Typpe - Unconfigured
Message Eontioh

58 MainTask
=28 MainProgram

Program Tags
b MainRoutine
[ Unseheduled Programs [End)

|

5 Motion Groups

[ Ungrouped fuzs
[ Trends
5 Data Types

L UserDefined
EFE Stings

STRING

L3, Predefined
13 Module-Defined
=43 1/ Configuration
f] (11756 FaF<OF2F /8 |
Bl 121175618
il (311756IF 16 =

KT B

|

[(]7 ]\ MainRoutine* 7 a1

[Fung 0 of 1

[&PP VER [

Sl

e Scheda Configuration

e Scheda Communication
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Scheda Configuration

Questa scheda fornisce informazioni sul servizio del modulo da effettuare e dove
eseguirlo. Nell'esempio che segue, l'istruzione di messaggio sblocca gli allarmi di
processo di tutti gli ingressi del modulo.

Messzage Configuration - Unlatch_All_Alarms B

CU"f‘QUTﬁliﬂﬂl Eommumcationl Tag |

Scegliere il tipo di messaggio. ————#= Message Tipe: [oIP Geredc =]

j Source Elemert: -
Shurce Lenath ] 3: [Ehizs]

Serice .

Eode: I4b [Hew| CiEss: Ia [h1Ee] [estiation vl

Digitare il valore di Instance. g jrstance | Bt [0 e

Scegliere il tipo di servizio. g Servie [Uriaich Al Aam )
YpE:

Mew Tag, |
Quando si sblocca un qualungue allarme sul modulo,
& necessario digitare un valore nel campo Instance.
2 Enable 2 Enable‘Wating ) Start ) Done Done Length: 0
) Emor Code: Extended Emor Code: I Timed Out «
Error Path
Error Text:

ok I Cancel Appll Help

IMPORTANTE  Peralcuni dei tipi di servizio disponibili con il modulo 1/0 analogico ad alta
velocita ControlLogix, & necessario digitare i valori nei campi corrispondenti,
oltre che scegliere il servizio dal menu a discesa (come illustrato sopra).

La Tabella 18 elencai servizi che richiedono informazioni aggiuntive.

Tabella 18 — Servizi del modulo

126

Service Type Campo da Valore valido

compilare
Device Who Destinazione Usare il menu a discesa per scegliere la posizione del modulo.
Retrieve CST Destinazione Usare il menu a discesa per scegliere la posizione del modulo.

Unlatch Alarm

Sono dieci gli allarmi che possono
essere shloccati.

Instance

Numero del canale in cui viene realizzato un servizio + 1. Ad
esempio, se si desidera che un servizio venga realizzato sul
canale di ingresso 2, & necessario usare una Instance = 3.
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Scheda Communication

Questa scheda fornisce informazioni sul percorso dell'istruzione di messaggio.

Configuiation® ~ Communication™ I Tag I
Path | Bowss.. | Fare clic su Browse per scegliere il
modulo in cui deve essere
oriricator et realizzato il servizio dell’struzione
FInip CI0H: hernel =] pessvatontink = di messaggio.
lad SE%EITD SourceiLink: 33 Destimation hode: 33 [t La finestra di dia|ogo che seque
I™ Connected [¥ | Eache Eornections: & mOStra_ u_n_ esemp|0 del mOdUII
disponibili.
23 Enable 3 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0
2 Eror Code: Extended Eror Code: [ Timed Out &
Error Path:
Error Test:
(1]:4 I Cancel | Apply I Help

i Message Path Browszer

Path: Ingh_SpEed_Analng_Lme
High Speed Analog Line

. . -3 1/0 Configuration
Scegliere il modulo. ————w & IREEATE
g [21756IF1E
8 [E17E6IF1E

F A8 High_Speed_sn

FareclicsuOK. — [ ok | cancel Help
4
Message Configuration - Unlatch_All_Alarms [ ]

Configuration Enmmum:atlnnl Tagl

Path |High,8paed7AnalolLine Browse... |

High Speed Analog Line

Earmmiurication bethod

GRS CIDH Ehsre: j' Westimation Lk 3:
) CiElit Seunce Link: = Destination Nads: =

Souree [
™ Connected [¥| Cache Connections. <
3 Enable 3 Enable “Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0
3 Enor Ca Extended Enar Code: [ Timed Out &
Error Path:
Fare clic su OK per completare la EnorTest
configurazione del messaggio. = Eaed] e il
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Ri(onfigurazione del modulo Per modificare l'operativita funzionale di un modulo I/O analogico ad alta

con un’istruzione di
messaggio

128

velocita, ¢ possibile usare il tipo di messaggio Module Reconfigure. Con questo
tipo di messaggio, si assicura che le modifiche del processo vengano applicate
durante la riconfigurazione anzich¢ eseguire quella funzione manualmente.

Considerazione sul tipo di messaggio Module Reconfigure

Quando si utilizza questo metodo di riconfigurazione del modulo, ricordare
quanto segue:

o Durante la riconfigurazione del modulo, tutte le connessioni tra il modulo
I/0 analogico ad alta velocita e qualunque controllore Logix (controllore
proprietario o controllori di solo ascolto) rimangono aperte.

o Durante la riconfigurazione, il modulo elabora i dati. Se durante la
riconfigurazione i dati cambiano, ad esempio perché il modulo riceve
nuovi dati di ingresso, I'applicazione di quei dati dipende dal momento in
cui sono stati ricevuti durante il processo di riconfigurazione.

e Dato che laricezione di nuovi dati puo verificarsi in qualunque momento,
lapplicazione pud avvenire in base ai parametri definiti dalla vecchia o

dalla nuova configurazione.

o Le modifiche ai parametri di uscita avvengono la prima volta che i nuovi
dati vengono applicati alle uscite.
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Per eseguire la riconfigurazione di un modulo con il tipo di messaggio Module
Reconfigure, procedere come segue.

1. Modificare la configurazione del modulo nelleditor di tag.

Zo. RSLogix 5000 - High_Speed_Analog |

File Edit “iew Seach Logic Communic

Path: [AE_KTC1\6\Backplaneva

Offline . I RUN |
Ma Forces b F gAKT
No Edits = M
Fare clic con il pulsante destro del mouse su /0 =}~ Conlroler High, Speed_Ana |

Configuration per vedere il menu. — : Hew Tag

Edit Tags
Werify

Selezionare Monitor tags. — | |

Expoit Tags...
Print
Scope: IHigh_Speed_Anangj Show: |5hUW All LI Sort: ITag Name j
Tag Mame w2 | Walue # | Farce Mask | Shyle =
[=-Local1:C 1.0 1.0
—Local1:C. PragT aF aultEn 1] Decimal
t—Locak1:C. Synchodinputs o Decimal
—Local1:C RealTimeS ample z.0 Float
[=|-Local1:C.ln 1.0 1.0
3 |=}-Local1:C.In[0] o o
Modificare la configurazione. [ Local - CIr0L AlmDisable 0 Decimal
—Local:1:C.In[0].Processhlarmlatch 1] Decimal
—Local1:C.In[0] RatetlamLatch 1] Drecimal o
[+|-Local:1:C.1n[0] Range L&#0000 Hex
t—Local:1: C.In[0]. DigitalFilter 0.0 Float
—Local:1: C.In[0).RatedlamLimit 0.0 Float
t—Local1:C.In[0] LowSignal -10.0 Float
—Local:1:C.1n[0].HighSignal 10.0 Float
t—Local:1: C.1n[0].LowE ngineering -10.0 Float
—Local:1: C.1n[0].HighEngineering 10.0 Float -
[TV \Monitor Tags AFdiTags /el ] _>l_I

2. Aggiungere un ramo di logica ladder con un elemento ladder, come

illustrato a pagina 123.

Viene visualizzata la seguente finestra di dialogo.

Choose Ladder Element
Digitare MSG nel campo Add Ladder Element. ———= &dd Ladder Element: [5G -
nemaonic /U.,abei/ | Cancel |

. T 4
Fare clic su OK. =+ Branch Level [NxB)
Bit
Tirner/Counter
Input/Output
< (REIE] e
- G5v Get System Valus
- 55v Set System Value

Compare LI

¥ Show Language Elements By Groups

ra (507 -EOR) 5
Brarch  [BST -BND) —IHE‘D
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Utilizzo delle istruzioni di messaggio per i servizi runtime e la riconfigurazione dei moduli

3. Creare un New Tag per il servizio Module Reconfigure.

o, RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_Documentation [1756-L1]

File Edt Miew Seach Logic Communications Tools

Window  Help

4‘.;.',, Patir [AB_KTC-TAE B ackplanshd

Offline

=

0. T RUN

NoFoces b, ||: gAKT
No Edits =3 i

Lq}f

]

IFERE =T

A H et ] A ] o |

4| » | \Favorites {BF A TimeriCourter [ npU/OWpil A Compars

B[=a
»

Fare clic con il pulsante destro del mouse sul

[ PowerUp Hander
-4 Tasks
58 MainTask
58 MainProgram

|

[E] MainProgram - MainRoutine™

punto interrogativo (?) per visualizzare il menu.

Scegliere New Tag. —— ||

[ Frogiam Tags

[ MainRoutine
23 Unscheduled Pragrams
=-45] Mation Groups

(3 Ungrouped Ases
H=ET Data Types
5 UserDefined
=4, Strings
STRING
L, Pradsfined
£, ModuleDefined
[+ 140 Conliguration
£l (11786 IF4FaF2F 24
Bl 12117564F1E
fl 1B11756IF1E

KN —

o

oo aoan

4]/¥ |} MainRoutine* /

Messags
Mﬁge Control
| —=——
Cut Instruction Crh
/ o e ke
Easte: B
Delete Instuction Del
Add Ladder Element Ins
Edit Instruction Enter
Ecit it Operand D essintior G
Femoye Force
GaTo Ctreti
<1 v
[Runa 0 of1 8PP [7ER [ 7

4. Inserire le seguenti informazioni.

Cancel |
Help |

Assegnare un nome al tag Module Reconfigure, ————»

Selezionare il tipo di tag Base. »

Selezionare il tipo di dati MESSAGE. o

Scegliere 'ambito del controllore, ————————»=

IMPORTANTE: i tag di messaggio possono essere creati solo con

Mame:

IModuIe_H econfigure

Description:

& Base
 dlias

Tag Type:

=
[

' Produced |2 jconsumers

" Consumed

Data Type: IMESSAGE

| Configure...

Scope:

I High_Speed_snalog D ocumentatij

Style: I

I

I'ambito controllore. Mediante il menu a discesa Scope, scegliere
il nome del progetto del controllore attualmente utilizzato.
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5. Accedere alla finestra di dialogo Message Configuration.

o' FiSLagix 5000 - High_Speed_analog_Documentation [1756-L1] [= B3
File Edt View Seach Logic Commurications Tools Window Help

Fath: [BE_KTC 1\ Backpaneys =] ﬁi
]

Offline fl. T RUN

g !
NoFmces b ||: oK 1}
MoEdt: B e A H | A O B
]| 4[]\ Favorites
ey | [ MainProgram - MainRoutine™ |
B4 Tasks oG =
£-6d MainTask 0 Type - Unconfigured [ Y—
58 MainProgiam hMessage Control h con
Frogiam Tags
B2 MainRoutine
(3 Unscheduled Progiams
-4 Mation Groups
(3 Ungrouped Awes
(3 Trends
-4 Data Types L

Cp UserDefined I
Fare clic sui punti di sospensione (.) 4 s B arn =

isuali i di O Module Defined
per visualizzare la finestra di dialogo o o Hoddebet

Message Configuration. 9 1756 F4R<0F2F /4 |
8 [2117564F18
§ 13117564F18 =

[End)

N — O | e MainRoutine* / a0 v |

Enter MESSAGE control structure opsrand [Rung 0cf 1 [6PP 7R 7

6. Scegliere il tipo di messaggio Module Reconfigure.

Message Configuration - Module_Reconfigure

Conf\guraliunl Enmmumcahnnl Tag |

Utilizzare il menu a discesa Message Type per

. ol e . . 3 ——— > Message Type: CIP Generic <~
selezionare il tipo di messaggio Module Reconfigure. I : =l
CIP Generic .
?:;g.ca Eustam PLE2 Unprotected Read j'
PLCZ Unpratected \Wiite: = Bptes
Servi PLC3 Typed Read 1 =]
ervice :
Code: [Hes{ FLC3 Typed write lﬁ
PLC: word Range Read X

Ireskance: [N
: - [es] Mew Tag... |

< Enable 2 Enable Waiting b Start ) Done Done Length: 0
2 Enor Code: Extended Errar Cade: ™ Timed Out «
Error Path:
Error Tet

ak. I Cancel Lppli Help
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La scheda Communication fornisce informazioni sul percorso dell'istruzione di

messaggio.

Configuration® Enmmum:atlnn"l Tag I

|-

Path I Browse... |

Earmmrication bethod

GIEEE G Ehene: j' Destination Lk
o i Sonree ks 3:

Souree [
[¥ | Cache Cannections, &

=
= (]

[Vestimation Hede:

I” Connected

3 Enable 3 Enable “Waiting ) Start 2 Done Dione Length: 0
2 Enor Code: Extended Eror Code: [ Timed Out €
Error Path:
Error Text:
Ok I Cancel | Apply I Help
1 Message Path Browser

Path: |High_5peed_Anang_Line
High_Speed_snalog_Line

=15 140 Configuration
Scegliere il modulo.

8 [217564F16

FareclicsuOK. —————————————» oK | Cencel Help
>

Configuration Enmmum:atlnnl Tagl

Browse... |

Path |High,8paed7AnalolLine
High_Speed_Analog Line

Earmmrication bethod

GIEEE G Ehene: j' Destination Lk
o i Sonree ks 3:

Souree [
[¥ | Cache Cannections, &

=
= (]

[Vestimation Hede:

I” Connected

3 Enable 3 Enable “Waiting ) Start 2 Done Dione Length: 0
2 Enor Cor Extended Eror Code: [ Timed Out €
Error Path:
Error Text:
Fare clic su OK per completare la T Caocel | e | Heb

configurazione del messaggio.
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Fare clic su Browse per scegliere il
modulo in cui deve essere
realizzato il servizio dell'istruzione
di messaggio.

La finestra di dialogo che seque
mostra un esempio dei moduli
disponibili.



Appendice D

Schemi semplificati dei circuiti

Argomento Pagina
Schema a blocchi del modulo 133
Circuiti dei canali di ingresso 134
Circuiti dei canali di uscita 135

Schema a blocchi del modulo Lafigura che segue mostra uno schema a blocchi del modulo I/O analogico ad

alta velocita ControlLogix.

+ IN-0/V
-IN-0
+IN-1V
-IN-1
+IN-2/V
-IN-2
+IN-3/V
-IN-3

Lato campo

43213

Lato backplane
|
+20V <— ) ]
15V (C-CC B
+ —_ ‘7 .
Convertitore (;-(; ‘ CGircuito A
+5V < . Gircuito di [ RIUP C
T4bit Data 1 shutdown g
ADC | g i L
14 [bit Data T Dati di ﬁ
[ 0 ingresso
AD[c ¢ DSP E
14bit Data C C
aC [ ¢ oo ﬁ
[ oppia
14 bit Data P porta BPAsIC J
ac | P RAM R
I Conversione k Conversione I(.)
Vref T ] L
0 Dati i 0
D R uscita G
14bit ata | |
DAC I EEPROM X
| seriale
I L]
- |
14 bit : FLASH SRAM
DAC I ROM
|
|
|
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Circuiti dei canali di ingresso Il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix utilizza quattro canali di

ingresso (0...3). La figura che segue mostra lo schema semplificato di ogni canale

di ingresso.

IMPORTANTE  Lafigura mostra il circuito del canale diingresso 0. | canali diingresso 1...3
sono esattamente gli stessi con la differenza che i morsetti sul lato sinistro del
circuito sono etichettati per ogni specifico canale. Ad esempio, il canale 1 usa
+IN-1/V, IN-1/1e — IN-1.

+15V
0MQ
+IN-0/V 10K 10K
0, AVAVAV = e AVAVAV ‘
IN-0/1 — 5M Canale 0
@—‘ L 1 14 bit
249 Q 1/4W 330 pFd 330 pFd 10K I
~IN-0 . T
0,047 ufd
O AVAVAVamnAVAVAV ‘
‘ 10K 10K
\V4
0MQ
43212
—15V
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Circuiti dei canali di uscita Il modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix utilizza due canali di
uscita (0...1). La figura che segue mostra lo schema semplificato di ogni canale di
uscita.

IMPORTANTE  Lafigura mostrail circuito del canale di uscita 0. Il canale di uscita 1
esattamente lo stesso con la differenza che i morsetti sul lato sinistro del
circuito sono etichettati per ogni specifico canale. Ad esempio, il canale 1 usa V

out-1elout-1.
NKQ +15V
10K Q2 /\/\/\/
JW/ = Vout-0
. y@ T L
0,047 uFd
(anale 0 +20V ;F
14bit ||
ADC -15V
Amplifica- =
I " —
tore di ‘ —
corrente 100 | out-0
$ 0,047 uFd
@ RTN (canale 0)

IMPORTANTE: i ritorni dei
canale (RTN) sono collegati

insieme sul modulo.

@ RTN (canale 1) 811
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Note:
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Appendice E

Funzionamento del modulo in uno chassis

remoto
Argomento Pagina
Moduli remoti collegati tramite la rete ControlNet 137
Utilizzo del software RSNetWorx e dell'applicazione Logix Designer 140
Configurazione dei moduli /0 analogici ad alta velocita in uno chassis remoto 14
Moduli remoti co"egati Se il modulo I/O analogico ad alta velocita risiede in uno chassis remoto, il ruolo

tramite la rete ControlNet

del valore RPI ed il comportamento RTS del modulo cambiano leggermente per
quanto riguarda I'invio dei dati di ingresso al proprietario.

IMPORTANTE  Inuno chassis remoto, le prestazioni di un modulo I/0 analogico ad alta
velocita sono limitate. La rete non puo supportare efficacemente le piti rapide
frequenze di aggiornamento del modulo perché la dimensione dei dati inviati
richiede gran parte della larghezza di banda della rete. Per ottenere le massime
prestazioni del modulo, & consigliabile installarlo in uno chassis locale.

Inoltre, quando si utilizza un modulo 1/0 analogico ad alta velocita
ControlLogix in uno chassis remoto, & necessario usare il software RSNetWorx™
per ControlNet per configurare la rete ControlNet. Per ulteriori informazioni su
come utilizzare il software RSNetWorx for ControlNet, vedere pagina 140.

In uno chassis locale, le frequenze RPI ¢ RTS definiscono quando un modulo
invia i dati di ingresso in multicast, come spiegato nel Capitolo 2. Se il modulo ¢
situato in uno chassis remoto, tuttavia, il valore di RPI determina la frequenza

con cui il controllore proprietario li riceve sulla rete.

Quando si specifica un valore RPI per un modulo I/O analogico ad alta velocita
in uno chassis remoto, oltre ad istruire il modulo ad inviare i dati in multicast
all'interno del proprio chassis, 'RPI riserva anche una parte nel flusso dei dati che

attraversa la rete ControlNet.
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Funzionamento del modulo in uno chassis remoto

Controllore proprietario

[8)

Modulo di comunicazione

La temporizzazione di questa parte riservata puo coincidere o meno con lesatto
valore di RPI ma il sistema di controllo garantisce che il controllore proprietario
riceva i dati almeno alla frequenza RPI specificata.

Figura 16 — Il controllore proprietario riceve i dati di ingresso dallo chassis remoto

Modulo di comunicazione Modulol/0analogico

ControlNet ControlNet ad alta velocita

8\ @\ {e

/

0
goo

ooo

- H

O
O
0
0
0
0
O
O
0

ef

I

]

N=

\ |
ati di ingresso nello chassis

[CAS

remoto alle frequenze RTS e RPI,

“

oS

138

[©]

Rete ControlNet

/

O] @] O]

%}di ingresso almeno a frequenza RPI.}i
40947

Lo slot di rete riservato e 'RTS del modulo sono fra loro asincroni. Cio significa

che esistono due scenari possibili in relazione a quando il controllore proprietario
riceve i dati aggiornati del canale dal modulo in uno chassis remoto: uno ottimale
ed uno critico.

Scenario RTS ottimale

Nello scenario ottimale, il modulo esegue un invio multicast RTS con i dati dei
canali aggiornati subito prima che venga reso disponibile lo slot di rete riservato.
In questo caso, il proprietario remoto riceve i dati pressoché immediatamente.

Scenario RTS critico

Nello scenario critico, il modulo esegue un invio in multicast RT'S subito dopo lo
slot di rete riservato disponibile. In questo caso, il controllore proprietario non
riceve i dati fino al successivo slot di rete schedulato.

SUGGERIMENTO  Essendo il valore RPI e non RTS a comandare, quando i dati del modulo
vengono inviati sulla rete, & consigliabile procedere come seque:
« Sesidesidera ricevere ogni campione, impostare RPI < RTS.

« Sesivogliono dati nuovi ogni volta che il controllore proprietario riceve
un campione, impostare RTS < RPI.

Se il modulo I/0O analogico ad alta velocita risiede in uno chassis remoto, il ruolo
del periodo RPI cambia leggermente per quanto riguarda la ricezione dei dati dal
controllore proprietario.
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Controllore proprietario

Modulo di comunicazione

Quando si specifica un valore RPI per un modulo in uno chassis remoto, oltre ad
istruire il controllore ad inviare i dati di uscita in multicast all'interno del proprio
chassis, 'RPI riserva anche una parte nel flusso dei dati che attraversa la rete
ControlNet.

La temporizzazione di questo spot riservato pud coincidere o meno con lesatto
valore di RPI ma il sistema di controllo garantisce che il modulo di uscita riceva i
dati almeno alla frequenza RPI specificata.

Figura 17 - Il controllore proprietario invia i dati di uscita allo chassis remoto

Modulo di comunicazione
ControlNet Controllore proprietario ControlNet

([Coel©

X
o o =)
O S H [ [ ooo B ooo
©
\ \
™ E ™
] gra(}:)ir?:tig:iiodsllla frequenza | Trasferimento immediato
m 51 dal backplane al modulo
L o | p -
RPI del modulo. , B
| r |
[

@]

O] [=1 O]

Dati di uscita almeno a frequenza RPI.

Rete ControlNet 41360

Lo slot di rete riservato ed i dati di uscita inviati dal controllore sono tra loro
asincroni. Cio significa che esistono due scenari possibili in relazione a quando il
modulo riceve i dati di uscita dal controllore in uno chassis remoto: uno ottimale
ed uno critico.

Scenario RPI ottimale

Nello scenario ottimale, il controllore invia i dati di uscita subito prima che venga
reso disponibile lo slot di rete riservato. In questo caso, il modulo di uscita remoto
riceve i dati pressoché immediatamente.
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Utilizzo del software
RSNetWorx e
dell’applicazione
Logix Designer

140

Scenario RPI critico

Nello scenario critico, il controllore invia i dati subito dopo lo slot di rete
riservato disponibile. In questo caso, i dati non vengono ricevuti dal modulo fino
al successivo slot di rete schedulato.

IMPORTANTE Lo scenario ottimale e lo scenario critico indicano il tempo richiesto peril
trasferimento dei dati di uscita dal controllore al modulo dopo cheiil
controllore proprietario li ha prodotti.

Non prendono in considerazione quando il modulo ricevera NUOVI dati
(aggiornati dal programma utente) dal controllore. Cio & funzione della
lunghezza del programma utente e della sua relazione asincrona con I'RPI.

La parte di configurazione I/O dell'applicazione Logix Designer genera i dati di
configurazione per ogni modulo I/O analogico ad alta velocita presente nel
sistema di controllo, a prescindere dal fatto che il modulo sia installato in uno
chassis locale o remoto. Uno chassis remoto contiene il modulo ma non il
controllore proprietario del modulo.

Per configurare il modulo, ¢ necessario usare le finestre di dialogo di
configurazione previste nell'applicazione. I dati di configurazione vengono
trasferiti al controllore proprietario durante il download del programmace,
successivamente, ai moduli corrispondenti nello chassis locale. Tuttavia, ¢
necessario eseguire il software RSNetWorx for ControlNet per abilitare i moduli
nello chassis remoto.

Quando viene eseguito, il software trasferisce i dati di configurazione ai moduli
remoti e stabilisce un Network Update Time (NUT, tempo di aggiornamento
della rete) per la rete ControlNet. Il NUT ¢ conforme alle opzioni di
comunicazione desiderate, specificate per ogni modulo durante la
configurazione. Ogni volta che un controllore fa riferimento ad un modulo I/O
in uno chassis remoto, occorre eseguire il software RSNetWorx per configurare la
rete ControlNet.

Quando si configurano i moduli I/O analogici ad alta velocita in uno chassis
remoto, procedere come segue.

1. Configurare tutti i moduli per il controllore.

2. Scaricare le informazioni di configurazione nel controllore.

3. Eseguire il software RSNetWorx for ControlNet.

IMPORTANTE Il software RSNetWorx for ControlNet deve essere esequito ogni volta che si
aggiunge un nuovo modulo in uno chassis remoto. Quando un modulo viene
permanentemente rimosso da uno chassis remoto, & consigliabile eseguire il
software RSNetWorx per ottimizzare |'allocazione della larghezza di banda
della rete.
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Configurazione dei moduli
I/0 analogici ad alta velocita
in uno chassis remoto

Per comunicare con un modulo I/O analogico ad alta velocita ControlLogix in
uno chassis remoto, sono necessari i moduli di interfaccia ControlNet
ControlLogix (numeri di catalogo 1756-CNB o 1756-CNBR). Prima di
aggiungere nuovi moduli I/O analogici ad alta velocita, ¢ necessario configurare
il modulo di comunicazione nello chassis locale ed in quello remoto.

IMPORTANTE  Sebbene funzioni anche in uno chassis remoto, il modulo 1/0 analogico ad alta
velocita raggiunge le massime velocita di produzione dati solo nello chassis

locale.

Ad esempio, se si usa un modulo 1/0 analogico ad alta velocita ControlLogix in
uno chassis locale, la frequenza minima RPI & di 300 . Tuttavia, quando il
modulo viene utilizzato in uno chassis remoto collegato mediante ControlNet, &
necessario considerare il NUT. Il NUT minimo di ControlNet & di 2 ms. In tal caso,

il tempo necessario pill breve per ricevere dati da un modulo 1/0 analogico ad
alta velocita & il doppio rispetto a quello impiegato da uno chassis locale.

1. Configurare un modulo di comunicazione per lo chassis locale.

Questo modulo gestisce la comunicazione tra lo chassis locale e lo
chassis remoto del controllore. Aggiungere un modulo 1756-CNB o
1756-CNBR allo chassis locale facendo riferimento alla procedura

riportata a pagina 73.

2. Configurare un modulo di comunicazione per lo chassis remoto.

|5 RS Logix 5000 - High_Sneed_Analag_Documef

| Fie Edt View Seach Logc Communications I

| Path [ _KTC-1VEB ackplane\s

\ Tﬁ

| Offline . © RUN

| MoFoces P, F ::T
| NoEdis 2 - s

3 Cantroller Faul Handler & |
(3 Powerllp Handler
& Tasks
=-E8 MainTask
258 MainFrogiam
Program Tags
MairRoutine
(3 Unscheduled Programs
-3 Motion Groups
(3 Ungrouped fses
3 Trends
£ Data Types
), UserDefined
(=45, Stiings
STRING
L), Predefined
L, ModuleDefined
£ 1/0 Configuration
- B [1]1756AFAFXOF 270
>t

Fare clic con il pulsante
destro del mouse sul
modulo 1756-CNB nello
chassis locale.

Copy
Ptz
Delste.

Selezionare New Module. o P N

Propetties

3. Scegliere un modulo 1756-CNB o 1756-CNBR e configurarlo.

IMPORTANTE  Prestare attenzione ai due possibili formati di comunicazione disponibili per i
moduli 1756-CNB. Per ulteriori informazioni sulle differenze tra Ottimizzazione
del rack ed Ottimizzazione del rack di solo ascolto, consultare il manuale per

I'utente “Moduli 1/0 digitali ControlLogix”, pubblicazione 1756-UM0Q58.

Adesso ¢ possibile configurare i moduli I/O remoti aggiungendoli al modulo di
comunicazione remoto. Per la configurazione dei moduli I/O locali, attenersi alle
stesse procedure spiegate precedentemente in questo capitolo.
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Note:
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Confronto trala SerieAela
Serie B

Storia delle versioni del modulo

Argomento Pagina
Confronto tra la Serie A e la Serie B 143
Moduli Serie B in diretta sostituzione dei moduli Serie A 144
Installazione del firmware Serie B 144

Se il modulo ¢ di Serie A, ¢ possibile aggiornare il firmware per avere le stesse
funzioni disponibili sui moduli Serie B. Tutti i moduli con firmware versione
3.005 e successiva hanno l'identificativo Serie B. Anche i moduli Serie A che
vengono aggiornati alla versione 3.005 o successiva hanno I'identificativo Serie B.

Introduzione della funzione di archiviazione nella versione 3.005 e
successiva

Nella versione firmware 3.005 e successiva, ¢ prevista la funzione di archiviazione.
Non dipendendo dall’hardware del modulo, qualunque modulo analogico ad alta
velocita puo essere aggiornato per eseguire questa funzione. Per ulteriori
informazioni su questa funzione, consultare Archiviazione a pagina 38.

Correzione di un’anomalia nella versione 3.005 e successiva

Nella versione firmware 3.005 e successiva, ¢ stata corretta la seguente anomalia.

CORRETTA: quando il modulo analogico ad alta velocita, Serie A, viene
utilizzato in un sistema in cui la connessione avviene attraverso un modulo
1756-EN2T, ¢ impossibile completare le connessioni I/O.

Per abilitare una corretta connessione degli I/O, aggiornare il modulo analogico
ad alta velocita alla Serie B, versione firmware 3.005.
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Moduli Serie B in diretta
sostituzione dei moduli
SerieA

Installazione del firmware
Serie B

144

E possibile usare un modulo 1756- IF4FXOF2F/B, versione firmware 3.005 o
successiva, in diretta sostituzione di un modulo 1756- IF4AFXOF2F/A. Quando
si inserisce un modulo Serie B in uno slot Serie A, il profilo di configurazione
della Serie A lavora con il modulo Serie B fino a che la codifica elettronica non
viene impostata su Exact Match.

Se l'applicazione richiede la codifica Exact Match, ¢ necessario rimuovere il
modulo Serie A dall’albero I/O Configuration e riconfigurarlo con il profilo della
Serie B. Il modulo Serie B funzionera in modo identico a quello di Serie A fino a
quando non viene selezionato il formato di comunicazione Archiving
Connection.

SUGGERIMENTO  Siail profilo della Serie A che quello della Serie B del modulo
1756-IF4FXOF2F rimarranno nel software. Se si utilizza un modulo Serie A
e la funzione di archiviazione non serve, & possibile continuare ad usare il
profilo della Serie A:
« Selafunzione di archiviazione non serve, & possibile aggiornare il

modulo al firmware della Serie B ed usare il profilo Serie B scegliendo
un formato di comunicazione diverso da Archiving Connection.

« Sel'applicazione richiede che i moduli di ricambio siano dell'identica
serie hardware/firmware, & possibile reinstallare in un modulo Serie B
il firmware Serie A disponibile all'indirizzo
http://www.rockwellautomation.com/support/.

Per disporre della correzione dell'anomalia e della funzione di archiviazione in un
modulo di Serie A, ¢ necessario installare il firmware Serie B, versione 3.005 o
successiva.

Se occorre aggiornare il modulo esistente, scaricare il firmware ed i file correlati

all'indirizzo http://www.rockwellautomation.com/support/ ed usare il software
ControlFLASH™ per aggiornare il firmware.

Dopo aver aggiornato il firmware, configurare il modulo. Se non si intende
utilizzare la funzione di archiviazione, non sono necessarie altre operazioni.
Per configurare il modulo per la funzione di archiviazione, vedere

Archiviazione a pagina 38.

Nella maggior parte dei casi, un modulo Serie B puo essere utilizzato per
sostituire direttamente un modulo Serie A. La sostituzione diretta di un modulo
analogico ad alta velocita Serie A con un modulo Serie B non richiede la modifica
della configurazione del modulo a meno che la codifica elettronica sia impostata
su Exact Match. Se la codifica elettronica ¢ impostata su Exact Match, procedere
in uno dei seguenti modi.

Se l'applicazione Opzione
Non richiede che i moduli sostitutivi abbiano | Cambiare la codifica elettronica da Exact Match a Compatible Keying.
hardware e firmware di serie identica a. Aprire la finestra di dialogo Module Properties.
b. Dal menu a discesa Electronic Keying, selezionare Compatible
Keying.
Richiede che i moduli sostitutivi abbiano Reinstallare nel modulo Serie B il firmware Serie A, disponibile
hardware e firmware di serie identica allindirizzo http://www.rockwellautomation.com/support/.
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Accoppiamento compatibile

Broadcast

Codifica elettronica

Connessione

Connessione diretta

Connessione remota

Connessione solo ascolto

ControlBus

Controllore del proprietario

Disabilitazione codifica

Download

Exact Match

Formato di comunicazione

Inibizione

Intervallo di pacchetto richiesto
(RPI)

Lato campo

Lato sistema
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Modalita di protezione con codifica elettronica che richiede la corrispondenza
del modulo fisico con il modulo configurato nel software in base al numero di
catalogo, al fornitore ed al modulo principale. In questo caso, il modulo
secondario deve essere maggiore o uguale a quello dello slot configurato.

Trasmissione dati a tutti gli indirizzi.

Una funzione del sistema che verifica che gli attributi del modulo fisico siano
coerenti con quelli configurati nel software.

Meccanismo di comunicazione dal controllore a un altro modulo nel sistema di
controllo.

Connessione I/O in cui il controllore stabilisce una connessione individuale con i

moduli I/O.

Connessione I/O in cui il controllore stabilisce una connessione individuale con i
moduli I/O in uno chassis remoto.

Connessione I/O che consente al controllore di monitorare i dati del modulo
I/0 senza essere proprietario del modulo.

Backplane utilizzato dallo chassis 1756.

Controllore che crea e memorizza la configurazione principale e la connessione di
comunicazione verso un modulo.

Opzione che disattiva qualunque codifica elettronica sul modulo. Non richiede la
corrispondenza fra degli attributi del modulo fisico e del modulo configurato nel
software.

Processo di trasferimento dei contenuti di un progetto nel controllore.

Modalita di protezione con codifica elettronica che richiede la perfetta
corrispondenza del modulo fisico e del modulo configurato nel software, in base
al numero di catalogo, al fornitore, alla versione principale ed alla versione
secondaria.

Formato che definisce il tipo di informazioni trasmesse tra un modulo I/O ed il
relativo controllore proprietario. Questo formato definisce, inoltre, i tag creati per
ciascun modulo I/O.

Processo ControlLogix che consente di configurare un modulo I/O ma
impedisce al modulo di comunicare con il controllore proprietario. In questo

caso, il controllore non stabilisce una connessione.

Parametro configurabile che definisce quando il modulo invia dati in multicast.

Interfaccia tra il cablaggio di campo dell'utente e il modulo I/O.

Lato backplane dell'interfaccia verso il modulo I/O.
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Modalita Esecuzione

Modalita Programmazione

Modulo di interfaccia (IFM)

Morsettiera rimovibile (RTB)

Multicast

Principale

Proprietari multipli

Registrazione cronologica

Rimozione ed inserimento sotto
tensione (RIUP)

Secondaria

Servizio

Tag

Tempo di aggiornamento della rete
(NUT)

Tempo di sistema coordinato (CST)
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In questa modalita il programma del controllore ¢ in esecuzione. Gli ingressi
producono attivamente dati e le uscite sono attivamente controllate.

In questa modalita il programma del controllore non ¢ in esecuzione. Gli ingressi
stanno producendo dati attivamente. Le uscite non sono controllate attivamente
e passano alla modalita Programmazione configurata.

Una morsettiera rimovibile (RTB) precablata

Connettore di cablaggio di campo per i moduli I/O.

Trasmissione di dati che raggiunge un gruppo specifico di una o pit destinazioni.

Modulo che viene aggiornato ogni volta che una modifica funzionale sul modulo
comporta una modifica dell'interfaccia con il software.

Configurazione in cui pitt controllori proprietari utilizzano esattamente le stesse
informazioni di configurazione per un modulo di ingresso.

Processo di ControlLogix che registra una modifica nei dati di ingresso, di uscita
o di diagnostica con un relativo riferimento temporale del momento in cui ¢
avvenuta la modifica.

Funzione di ControlLogix che consente all'utente di installare o rimuovere un
modulo o una morsettiera con l'alimentazione attiva.

Un modulo che viene aggiornato ogni volta che avviene una modifica al modulo
che non influisce sul suo funzionamento o sull'interfaccia operatore del software.

Funzione del sistema eseguita su richiesta dell'utente.

Area con nome della memoria del controllore in cui i dati sono archiviati come
una variabile.

Intervallo di tempo ripetitivo minimo in cui i dati possono essere inviati a una
rete ControlNet. INUT (Network Update Time) puo essere configurato in una
gamma compresa tra 2 ms ¢ 100 ms tramite il software RSNetWorx.

Valore del temporizzatore che viene mantenuto sincronizzato per tutti i moduli
allinterno di un singolo chassis ControlBus. Il CST ¢ un numero a 64 bit con
risoluzione in Ws.
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Assistenza Rockwell Automation

Rockwell Automation fornisce informazioni tecniche sul Web per assistere i clienti nell’utilizzo dei prodotti.

Collegandosi al sito http://www.rockwellautomation.com/support, ¢ possibile consultare manuali tecnici, note tecniche

ed applicative, codici di esempio e collegamenti ai service pack dei software, nonché la funzione MySupport
personalizzabile per sfruttare nel migliore dei modi questi strumenti. E inoltre possibile consultare la nostra knowledgebase

all'indirizzo http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase per FAQ), informazioni tecniche, chat e forum di

supporto, aggiornamenti software e per iscriversi agli aggiornamenti di notifica dei prodotti.

Per un ulteriore livello di assistenza tecnica telefonica per I'installazione, la configurazione e la ricerca guasti proponiamo i
programmi TechConnect™. Per maggiori informazioni, rivolgersi al distributore o al rappresentante Rockwell Automation

di zona, oppure consultare il sito web http://www.rockwellautomation.com/support/.

Assistenza per l'installazione

Se si riscontrano anomalie entro 24 ore dall'installazione, consultare le informazioni contenute nel presente manuale.
Per richiedere assistenza durante la messa in servizio iniziale del prodotto, rivolgersi allAssistenza Clienti.

Stati Uniti o Canada 1.440.646.3434

Al di fuori degli Stati Unitiodel | Utilizzare il Worldwide Locator all'indirizzo http://www.rockwellautomation.com/support/americas/phone_en.html oppure contattare
(anada il rappresentante Rockwell Automation di zona.

Restituzione di prodotti nuovi non funzionanti

Rockwell Automation collauda tutti i prodotti per garantire che siano completamente funzionanti al momento della
spedizione dalla fabbrica. Tuttavia, se il prodotto non funziona e deve essere restituito, attenersi alle istruzioni che seguono.

Stati Uniti Rivolgersi al proprio distributore. Per completare la procedura di restituzione, & necessario fornire al distributore il numero di pratica
dell'Assistenza Clienti (per ottenerne uno, chiamare il numero telefonico riportato sopra).

Fuori dagli Stati Uniti Per la procedura di restituzione, si prega di contattare il rappresentante Rockwell Automation di zona.

Commenti relativi alla documentazione

I commenti degli utenti sono molto utili per capire le loro esigenze in merito alla documentazione. Per proporre dei
suggerimenti su eventuali migliorie da apportare al presente documento, compilare il modulo RA-DU002, disponibile

allindirizzo http://www.rockwellautomation.com/literature/.
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