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Informacion importante para el usuario

Los equipos de estado s6lido tienen caracteristicas de funcionamiento diferentes de las de los equipos electromecénicos.
El documento Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State Controls
(publicacién SGI-1.1 disponible en la oficina local de ventas de Rockwell Automation o en linea en
http://www.rockwellautomation.com/literature/) describe algunas diferencias importantes entre los equipos de estado
solido y los dispositivos electromecanicos cableados. Debido a esta diferencia, y también a la gran diversidad de usos de
los equipos de estado sélido, todas las personas responsables de aplicar este equipo deben asegurarse de la idoneidad de
cada una de las aplicaciones concebidas para estos equipos.

Bajo ninguna circunstancia Rockwell Automation, Inc. serd responsable de dafios indirectos o consecuentes resultantes del
uso o la aplicacion de estos equipos.

Los ejemplos y los diagramas que aparecen en este manual se incluyen tnicamente con fines ilustrativos. Debido a las
muchas variables y a los requisitos asociados con cada instalacién en particular, Rockwell Automation, Inc. no puede asumir

responsabilidad alguna por el uso real basado en los ejemplos y diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna responsabilidad de patente con respecto al uso de informacidn, circuitos,
equipos o software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccién total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacién por escrito de
Rockwell Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en todas las circunstancias en que se estimen necesarias.

ADVERTENCIA: Identifica informacion acerca de practicas o circunstancias que pueden causar una explosion en un ambiente
peligroso, lo que puede ocasionar lesiones personales o la muerte, dafios materiales o pérdidas econdmicas.

ATENCION: Identifica informacién acerca de practicas o circunstancias que pueden ocasionar lesiones personales o la muerte,
dafios materiales o pérdidas econdmicas. Los mensajes de Atencion le ayudan a identificar los peligros y a reconocer las
consecuencias.

PELIGRO DE CHOQUE: Puede haber etiquetas en el exterior 0 en el interior del equipo (por ejemplo en un variador o en
un motor) para advertir sobre la posible presencia de voltaje peligroso.

PELIGRO DE QUEMADURA: En el equipo o dentro del mismo puede haber etiquetas (por ejemplo, en un variador o en
un motor) a fin de advertir sobre superficies que pueden alcanzar temperaturas peligrosas.

> BB

IMPORTANTE lIdentifica informacién esencial para la aplicacién adecuada y para la comprensién del producto.

Allen-Bradley, ControlFLASH, ControlLogix, ControlLogix-XT, Logix5000, Rockwell Software, Rockwell Automation, RSLogix, RSNetWorx, Studio 5000 y TechConnect son marcas comerciales de Rockwell Automation,
Inc.

Las marcas comerciales que no pertenecen a Rockwell Automation son propiedad de sus respectivas empresas.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/

Resumen de cambios

Este manual contiene informacién nueva y actualizada.

Informacion nueva y Esta tabla contiene los cambios hechos en esta revisién.

actualizada Tema Pagina
La aplicacién Studio 5000™ Logix Designer es la renovacién de marca del software 9
RSLogix™ 5000
Archivar 38
Formato de comunicacion Archiving Connection 75
Almacenamiento de datos 101
Tags de archivar 17
Historial de revisiones del mddulo 143
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Resumen de cambios

Notas:
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Prefacio

Entorno Studio 5000

En este manual se describe cémo realizar la instalacidn, la configuracion y la
resolucion de problemas de médulos de E/S analdgicas de alta velocidad
ControlLogix". Usted debe ser capaz de programar y operar un controlador
ControlLogix para poder utilizar de manera eficiente el médulo de E/S
analégicas de alta velocidad.

El entorno de ingenierfa y disefio de Studio 5000 combina los elementos de
ingenieria y de disefio en un entorno comun. El primer elemento en el entorno
Studio 5000 es la aplicacién Logix Designer. La aplicacion Logix Designer es la
redefinicién del software RSLogix 5000 y continuard siendo el producto para
programar los controladores Logix5000™ para las soluciones basadas en control
discreto, de proceso, de lote, de movimiento, de seguridad y de variador.

Studio 5000 40

- Create Open Explore
! New Project

Existing Project Help
— From Import Sample Project Release Notes
From Sample Project From Upload About
Recent Projects i
& Sept_Test @ Integrated_Mtion_Co... & August 2012

El entorno Studio 5000 es la base de futuras herramientas y capacidades de disefio
de ingenierfa de Rockwell Automation®. Es el lugar para que los ingenieros de
disefio desarrollen todos los elementos de su sistema de control.
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Prefacio

Recursos adicionales Los documentos que se indican a continuacién incluyen informacién adicional
sobre productos relacionados de Rockwell Automation.
Recurso Descripcion
1756 ControlLogix /0 Modules Specifications Proporciona especificaciones de médulos de E/S
Technical Data, publicacion 1756-1D002 ControlLogix.
ControlLogix Analog I/0 Modules User Manual, Describe cémo realizar la instalacién, la configuracién y
publicacién 1756-UM009 |a resolucién de problemas de mddulos de E/S

analégicas ControlLogix.

ControlLogix System User Manual, publicacion 1756-UMO001 | Describe cdmo realizar la instalacidn, la configuracion,
la programacién y la operacion de un sistema
ControlLogix.

ControlLogix Chassis and Power Supplies Installation Describe cdmo instalar y resolver problemas de las
Instructions, publicacién 1756-IN005 versiones estdndar y ControlLogix-XT™ del chasis 1756 y
de las fuentes de alimentacion eléctrica, incluidas
fuentes de alimentacidn eléctrica redundantes.

Pautas de cableado y conexion a tierra de equipos de Proporciona pautas generales para la instalacion de un
automatizacion industrial, publicacién 1770-4.1 sistema industrial de Rockwell Automation.

Sitio web de certificaciones de productos, Proporciona las declaraciones de conformidad, los
http://www.ab.com certificados y otros detalles de certificacién.

Puede ver o descargar publicaciones en

hetp://www.rockwellautomation.com/literature/. Para solicitar copias impresas

de la documentacién técnica, comuniquese con su distribuidor regional de
Allen-Bradley o con el representante de ventas de Rockwell Automation.
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Capitulo 1

Caracteristicas disponibles

{Qué es el mddulo de E/S analdgicas
de alta velocidad ControlLogix?

Tema Pagina
Caracteristicas disponibles n
Médulos de E/S analdgicas de alta velocidad en el sistema ControlLogix 12

El médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix es un médulo de

interface que convierte senales analdgicas a valores digitales en el caso de entradas
y que convierte valores digitales a sefiales anal6gicas en el caso de salidas.
Mediante el modelo de red productor/consumidor, el médulo produce

informacion cuando es necesario, a la vez que realiza funciones adicionales del

sistema.

Las siguientes son algunas de las caracteristicas disponibles en el médulo:

Sincronizacion de entradas — Esta funcidn le permite a usted sincronizar
el muestreo de entradas de multiples médulos analdgicos ripidos en el

mismo chasis, lo que permite que dichas entradas se muestreen a la misma

tasa a microsegundos una de la otra. Para obtener més informacién

consulte Sincronice entradas del médulo en la pigina 45.

Modulo combinado que ofrece 4 entradas diferenciales y 2 salidas
Muestreo de entradas a fracciones de milisegundo
Actualizaciones de salida de un milisegundo

Alarmas y escalado incorporados

Desconexidn y reconexion con la alimentacién conectada (RIUP)
Comunicacién productor/consumidor

Sello de hora en curso de datos, en milisegundos

Sello de hora con hora coordinada del sistema (CST), de datos en
microsegundos

Numero de punto flotante (coma flotante) de 32 bits [EEE
Certificacion Clase I/Division 2, UL, CSA, CEy C-Tick

Para ver una lista completa, con explicaciones detalladas de todas las

caracteristicas de los mddulos, vea el Capitulo 3.

Publicacién de Rockwell Automation 1756-UM005B-ES-P — Enero 2013
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Capitulo1  ;Quéesel modulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix?

Maddulos de E/S analdgicas de
alta velocidad en el sistema

Un médulo de E/S analégicas de alta velocidad ControlLogix se monta en un
chasis ControlLogix y utiliza un bloque de terminales extraible (RTB) o un

mddulo de interface (IFM) para conectar todos los cables del lado de campo.

Antes de instalar y empezar a utilizar el médulo, haga lo siguiente:

o Instale y conecte a tierra un chasis 1756 y la fuente de alimentacién
eléctrica. Consulte las publicaciones listadas en Recursos adicionales en la

o Solicite y reciba un bloque de terminales extraible (RTB) o un médulo de
interface (IFM), junto con sus componentes, para su aplicacién.

IMPORTANTE  Los bloques de terminales extraibles (RTB) y los médulos de interface (IFM)
no se incluyen junto con el médulo adquirido. Debe pedirlos por separado. Para
obtener mas informacion comuniquese con su distribuidor local o con el
representante de ventas de Rockwell Automation.

Figura 1 - Caracteristicas fisicas del médulo de E/S analdgicas de alta velocidad

ControlLogix
pagina 10.
- Eﬁ‘*::j
Guias
superior e
[ inferior
Conector del
backplane
ControlLogix
L

12
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{Qué es el médulo de E/S analégicas de alta velocidad ControlLogix? ~ Capitulo 1

La Tabla 1 lista las caracteristicas fisicas del médulo de E/S analdgicas de alta
velocidad ControlLogix.

Tabla 1 - Caracteristicas fisicas del médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix

Caracteristica Descripcion

Conector del backplane ControlLogix | Proporciona una interface al sistema ControlLogix al conectar el mddulo al
backplane.

Pines Las conexiones de entrada/salida, alimentacién y conexion a tierra se conectan
al médulo a través de estos pines mediante un blogue de terminales extraible.

Lengiieta de fijacion Fija el bloque de terminales extraible en el médulo para mantener las
conexiones de cableado.

Ranuras para codificacién Las ranuras codifican mecanicamente el bloque de terminales extraible para

evitar que usted haga conexiones de cables al médulo de forma incorrecta.

Indicadores de estado Muestran la informacion de estado de comunicacién, diagndstico del médulo y
calibracién. Use estos indicadores como ayuda en la resolucion de problemas.

Guias superior e inferior Ayudan a asentar el bloque de terminales extraible en el médulo.

Publicacién de Rockwell Automation 1756-UM005B-ES-P — Enero 2013 13



Capitulo1  ;Quéesel modulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix?

Notas:
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Capitulo 2

Operacion

de las E/S analdgicas de alta

velocidad en el sistema ControlLogix

Tema Pagina
Propiedad y conexiones 16
Configure el médulo 16
Conexiones directas 17
Entradas y salidas en el mismo mddulo 18
Diferencias entre las entradas y las salidas 20
Modo de solo recepcién 2

IMPORTANTE

El rendimiento de un mddulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix
varia segun funcione en el chasis local o en un chasis remoto.

El rendimiento del médulo esté limitado en un chasis remoto. La red no puede
aceptar eficazmente las velocidades mas rdpidas de actualizacién del médulo
porque la magnitud de la difusion de datos requiere de una gran porcion

del ancho de banda de la red. Para obtener el maximo rendimiento del médulo
recomendamos que lo use en un chasis local.

Este capitulo describe cémo el médulo de E/S analdgicas de alta velocidad
ControlLogix funciona en un chasis local. Para obtener mds informacion sobre
cdmo funciona el mddulo en un chasis remoto, consulte el Apéndice E.
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Capitulo2  Operacion de las E/S analdgicas de alta velocidad en el sistema ControlLogix

Propiedad y conexiones

Configure el médulo

16

Cada médulo de E/S analdgicas de alta velocidad en el sistema ControlLogix
debe ser propiedad de un controlador ControlLogix. Este controlador
propietario almacena los datos de configuracion del médulo y puede ser local o
remoto con respecto a la posicién del médulo. El controlador propietario

envia los datos de configuracién del médulo de E/S analdgicas de alta velocidad
para definir el comportamiento del médulo ¢ iniciar la operacién.

El médulo de E/S analégicas de alta velocidad ControlLogix estd limitado a un
solo propietario y debe mantener comunicacién continuamente con el
propietario para operar normalmente.

Los mddulos de entrada ControlLogix permiten que multiples controladores
propietarios almacenen cada uno los datos de configuracién del médulo. El
modulo de E/S analédgicas de alta velocidad, sin embargo, también tiene salidas y
no acepta multiples controladores propietarios. No obstante, otros controladores
pueden hacer conexiones de solo recepcién al mddulo. Para obtener més
informacidn sobre conexiones de solo recepcion consulte la pégina 22.

La porcion de configuraciéon de E/S de la aplicaciéon Studio 5000 Logix Designer
genera los datos de configuracion para cada médulo de E/S analdgicas de alta
velocidad del sistema de control.

Con los cuadros de didlogo de configuracion en la aplicacién Logix Designer,
es posible configurar simultdneamente las entradas y las salidas de un médulo
analdgico de alta velocidad. Los datos de configuracion se transfieren al
controlador propietario durante la descarga del programa, y posteriormente se
transfieren a los mdédulos apropiados.

Siga estas pautas al configurar médulos de E/S analdgicas de alta velocidad.

1. Configure todos los médulos para el controlador mediante el software.
2. Descargue la informacion de configuracion al controlador.
3. Entre en linea con su proyecto Logix Designer para comenzar la operacién.

Para obtener més informacién sobre como usar el software para configurar el

modulo consulte el Capitulo 5.
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Operacién de las E/S analdgicas de alta velocidad en el sistema ControlLogix ~ Capitulo 2

Conexiones directas

Una conexién directa es un vinculo de transferencia de datos en tiempo real entre
el controlador y el médulo que ocupa la ranura a la que hacen referencia los datos
de configuracién. Cuando se descargan los datos de configuracién del médulo a
un controlador propietario, el controlador intenta establecer una conexién
directa con cada uno de los médulos a los que hacen referencia los datos.

Siun controlador tiene datos de configuracién que hacen referencia a una ranura
en el sistema de control, el controlador comprueba de forma periédica la
presencia de un dispositivo en dicha ranura. Cuando se detecta la presencia de un
dispositivo alli, el controlador envia autométicamente los datos de configuracién
y ocurre uno de los siguientes eventos:

o Silos datos son adecuados para el médulo encontrado en la ranura, se
realiza una conexion y comienza la operacién.

o Silos datos de configuracion no son adecuados, los datos se rechazan y
aparece un mensaje de error en el software. En este caso, los datos de
configuracién pueden ser inadecuados por varios motivos. Por ejemplo,
los datos de configuracién de un médulo pueden ser adecuados excepto
por una discordancia en la codificacién electrénica que impide el
funcionamiento normal.

El controlador continuamente mantiene y monitorea su conexion con un
modulo. Cualquier interrupcion en la conexidn, tal como el retiro de un médulo
del chasis con la alimentacién eléctrica conectada, causa que el controlador
establezca bits de estado de fallo en el 4rea de datos asociada con el médulo. La
légica de escalera de relés puede usarse para monitorear esta drea de datos para
detectar los fallos del médulo.
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Capitulo2  Operacion de las E/S analdgicas de alta velocidad en el sistema ControlLogix

Entradas y salidas en El nll(zldulo de E/S analégicas de alta vclc;cidadb?on;rolLogix tiene 4 entradas }(fi |
: z 2 salidas. Los siguientes parametros configurables afectan el comportamiento de
el mismo modulo el

o Muestreo en tiempo real (RTS) — Define el régimen de actualizacién de las

entradas.

o Requested Packet Interval (Intervalo solicitado entre paquetes — RPI) -
Define el régimen de actualizacion de las salidas y transferencias
adicionales de datos de entrada.

Muestreo en tiempo real (RTS)

RTS es un pardmetro configurable (0.3...25 ms) que define el régimen de
actualizacién de las entradas. Este pardmetro causa que el médulo haga lo
siguiente.

1. Escanear todos los canales de entrada y almacenar los datos en la memoria
incorporada.

2. Multidifundir los datos de canal actualizados, asi como otros datos de
estado, al backplane del chasis local.

Memoria incorporada @ D U

Datos de estado
Datos de canal - Entrada 0
Datos de canal - Entrada 1
Datos de canal - Entrada 2
@ Datos de canal Entrada 3
Eco de datos de salida Salida 0
Eco de datos de salida Salida 1
Sello de hora

IMPORTANTE  Elvalor de muestreo en tiempo real (RTS) se establece durante la configuracion
inicial. Este valor puede ajustarse en cualquier momento. Para usar valores de
milisegundos fraccionarios, escriba los valores con un punto decimal. Por
ejemplo, para usar 800 ms, escriba 0.8.

Para obtener mas informacion sobre como establecer el valor de muestreo en
tiempo real (RTS) consulte el Capitulo 5.
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Requested Packet Interval (Intervalo solicitado entre paquetes —
RPI)

El intervalo solicitado entre paquetes (Requested Packet Interval (intervalo —
RPI) es un pardmetro configurable que también instruye al médulo para
multidifundir sus datos de canal y de estado al backplane del chasis local. Sin
embargo, el intervalo solicitado entre paquetes instruye al médulo que
multidifunda el contenido actual de su memoria incorporada, incluido el eco de
datos de entrada y de salida, cuando caduque el intervalo solicitado entre
paquetes. Cuando caduca el intervalo solicitado entre paquetes, el médulo no
actualiza sus canales antes de la multidifusion. El intervalo solicitado entre
paquetes también instruye al controlador propietario que actualice las salidas del

|

) [

modulo.

Memoria incorporada

| 11|

Datos de estado

Datos de canal Entrada 0
Datos de canal Entrada 1
Datos de canal Entrada 2
Datos de canal Entrada 3
Ecode dgtos de Salida 0

salida
Eco dseaﬁ(ajgos de Salida 1
Sello de hora

IMPORTANTE  El controlador propietario envia datos de salida al mddulo de E/S analdgicas de
alta velocidad asincronamente a cuando se retornan los datos de canal y los
datos de eco de salida mediante el backplane ControlLogix.

El valor de intervalo solicitado entre paquetes se establece durante la
configuracidn inicial del mddulo. Ajustar el intervalo solicitado entre paquetes
causa que la conexion se cierre y vuelva a abrirse.
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Diferencias entre las
entradas y las salidas

20

El médulo de E/S analégicas de alta velocidad ControlLogix tiene tanto entradas
como salidas. Sin embargo, existen diferencias significativas entre la manera en
que cada tipo de canal opera.

Funcionamiento de las entradas del modulo

En los sistemas de E/S tradicionales, los controladores encuestan las entradas del
mddulo para obtener el estado. El controlador propietario no encuesta las
entradas analdgicas de alta velocidad ControlLogix una vez que se ha establecido
una conexion. En lugar de ello, el médulo multidifunde sus datos de entrada
periédicamente. La frecuencia de multidifusion depende de la configuracién del
médulo, como los regimenes de muestreo en tiempo real (RTS) y de intervalo
solicitado entre paquetes (RPI).

IMPORTANTE  El mddulo solo envia datos al régimen de intervalo solicitado entre paquetes
(RPI) en estas situaciones:

+ RPI<RTS. En este caso, el modulo realiza multidifusiones tanto al régimen
de muestreo en tiempo real (RTS) como al régimen de intervalo solicitado
entre paquetes (RPI). Sus valores respectivos determinan la frecuencia con
la que el controlador propietario recibe datos y cuantas multidifusiones del
médulo contienen datos de canal actualizados.

+  SiRPI> RTS, cada multidifusion proveniente del médulo tiene datos de
canal actualizados. De hecho, el mddulo solo esta multidifundiendo al
régimen de muestreo en tiempo real (RTS).

+ Elmddulo estd operando en un modo en que las entradas no se muestrean,
por ejemplo, de calibracién.

En la Figura 2, el valor de muestreo en tiempo real (RTS) es 20 ms y el valor de
intervalo solicitado entre paquetes (RPI) es 5 ms. Solo cada cuarta multidifusion
contiene datos de canal actualizados.

Figura 2 - Régimen de actualizacion de datos de entrada
| | | | | |

[ [
[ [

[ [

RTS [ |
20 ms — Datos de entrada [ [
actualizados 1 1
[ [

[ [

[ [

RPI
5 ms — Datos actualizados y
antiguos, de acuerdo al tiempo

50 55 60 65 70 75 80

Tiempo (ms)

Los datos de canal de entrada actualizados se reciben a 0 ms, 20 ms, 40 ms, 60 ms y 80 ms.
Los datos recibidos a otros tiempos de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) repiten los
muestreos en tiempo real (RTS) mds anteriores. Por ejemplo, los datos recibidos a 30 ms

repiten los recibidos a 20 ms.
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Funcionamiento de las salidas del modulo

Al especificar un valor de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) para el
mddulo de E/S analégicas de alta velocidad, usted define cuindo el controlador
realiza una difusién de los datos de salida al médulo. Si el médulo reside en

el mismo chasis que el controlador propietario, el médulo recibe los datos casi
inmediatamente.

Las salidas del médulo analégico de alta velocidad reciben datos provenientes del
controlador propietario y envian en eco los datos de salida solo al periodo
especificado en el intervalo solicitado entre paquetes (RPI). Los datos no se
envian al médulo al final del escan del programa del controlador.

Cuando un médulo de E/S analdgicas de alta velocidad recibe nuevos datos de
un controlador propietario, el médulo multidifunde o envia en eco el valor del
dato de salida que corresponde a la sefial analdgica aplicada a los terminales

de salida(V al resto del sistema de control al siguiente intervalo solicitado entre
paquetes (RPI) o al valor de muestreo en tiempo real (RTS), lo que ocurra
primero. Esta funcién se llama eco de datos de salida.

De acuerdo al valor de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) con respecto a
la duracién del escén del programa del controlador, el médulo puede recibir y
realizar un eco de los datos varias veces durante un escén del programa.

Puesto que el envio de datos no depende de la llegada al fin del programa,

el controlador permite de manera eficaz que los canales de salida del modulo
cambien de valor varias veces durante un solo escdn del programa cuando

el intervalo solicitado entre paquetes (RPI) es menor que la duracién del escén del

programa.
V) A
Controlador propietario Méddulo de E/S analdgicas de alta velocidad
L [

v =
= g H B
[——
©
N
1 Datos enviados desde

| | el propietario al intervalo
| | solicitado entre paquetes (RPI)

Ioeleles)

@] (O]

(1) Sibien el valor de salida en el terminal de tornillo del bloque de terminales extraible (RTB) generalmente coincide con el valor de
eco del dato de salida, la coincidencia no estd garantizada. El eco del dato de salida que se multidifunde al resto del sistema de
control representa el valor que se ordend para las salidas.
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Modo de solo recepcion

22

Cualquier controlador en el sistema puede escuchar los datos de un médulo de
E/S analdgicas de alta velocidad (datos de entrada o eco de datos de salida)
incluso si el controlador no es propietario del médulo. El médulo no tiene que
mantener los datos de configuracién del médulo para escuchar el médulo.

Durante el proceso de configuracién de E/S, usted puede especificar el modo
Listen-only en el campo Communication Format. Para obtener mds informacién
sobre el formato de comunicacién consulte la pdgina 75.

La seleccion de la opcidn del modo Listen-only les permite al controlador y al
mddulo establecer comunicacién sin que el controlador envie datos de
configuracion. En este caso, otro controlador es el propietario del médulo del que
se recibe, y almacena los datos de configuracién del médulo.

IMPORTANTE  Los controladores que usan el modo Listen-only contindan recibiendo
multidifusion de datos del mddulo de E/S siempre que se mantenga una
conexidn entre un propietario y el mddulo de E/S.

Sise interrumpe la conexidn entre el propietario y el mddulo, el médulo
detiene la multidifusién de datos y se interrumpen también las conexiones a
todos los controladores de recepcién.
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Descripcion de resolucion, escalado y formato de datos del médulo 35
Caracteristicas especificas a las entradas del médulo 37
Caracteristicas especificas a las salidas del mddulo 46
Generacion de informes de fallos y de estado 49

Las entradas del médulo de E/S analégicas de alta velocidad ControlLogix
convierten las siguientes sefiales analdgicas a valores digitales:

e Volts
o Miliamps

El valor digital que representa la magnitud de la senal analdgica luego se transmite
por el backplane a un controlador propietario o a otros entes de control.

Las salidas del médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix
convierten un valor digital entregado al médulo mediante el backplane a una
sefal analdgica:

e —10.5..105V

o
e 0..21 mA

El valor digital representa la magnitud de la sefial analégica deseada. El médulo
convierte el valor digital en una senal analdgica y proporciona esta senial en los
terminales de tornillo del médulo.
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24

Esta seccion describe las caracteristicas disponibles en los médulos de E/S
analégicas de alta velocidad ControlLogix que son comunes con otros médulos

de E/S ControlLogix.

Desconexion y reconexion con la alimentacion conectada (RIUP)

Los médulos de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix se pueden
conectar y desconectar del chasis sin necesidad de desconectar la alimentacién
eléctrica. Esta caracteristica permite mayor disponibilidad del sistema de control
porque mientras se desconecta o se reconecta el médulo, no ocurre ninguna
interrupcion adicional al resto del proceso controlado.

Generacion de informes de fallos de modulo

Los médulos de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix proporcionan una
indicacién tanto de hardware como de software cuando se produce un fallo del
modulo. Cada médulo tiene un indicador de estado de fallo. La aplicacién

Logix Designer muestra gréficamente el fallo e incluye un mensaje de fallo que
describe la naturaleza del mismo. Esta caracteristica le permite determinar cémo
se ha visto afectado un determinado mddulo y qué accién tomar para reanudar

el funcionamiento normal.

Para obtener mas informacién sobre los fallos y la generacion de informes de fallo

consulte la pagina 49.

Totalmente configurable por software

La aplicacién Logix Designer utiliza una interface para configurar el médulo.
Todas las caracteristicas del médulo se habilitan o inhabilitan mediante la
porcién de configuracién de E/S de la aplicacion.

El usuario también puede utilizar el software para interrogar cualquier médulo en
el sistema para recuperar lo siguiente:

e Numero de serie

o Informacidn de la revisién

o Numero de catdlogo

o Identificacién del proveedor

o Informacidn sobre el error/fallo

o Contadores de diagndstico
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Codificacion electronica

La funcién de codificacién electrénica compara automaticamente el médulo
esperado, como se muestra en el drbol de configuraciéon de E/S, 1I/0
Configuration, de Logix Designer, con el mddulo fisico antes de que comience
la comunicacién de E/S. Se puede utilizar codificacién electrénica para ayudar a
evitar la comunicacién con un médulo que no corresponda a la revisién y

al tipo esperados.

En cada médulo en el arbol de configuracién I/O Configuration, la opcién de
codificacion seleccionada por el usuario determina si se realiza la verificacion de
codificacién electrénica y como se realiza. Normalmente hay tres opciones de
codificacién disponibles:

o Exact Match (Exactamente igual

o Compatible Keying (Codificacién compatible)

o Disabled Keying (Codificacién inhabilitada)

Se deben considerar cuidadosamente las ventajas y las implicaciones de cada
opcidn de codificacion al seleccionar entre ellas. En algunos tipos de médulo
especificos hay menos opciones disponibles.

La codificacién electrénica se basa en un conjunto de atributos exclusivo de cada
revision de producto. Cuando un controlador Logix5000 comienza a
comunicarse con un médulo, se toma en consideracién este conjunto de atributos
de codificacién.

Tabla 2 - Atributos de codificacion

Atributo Descripcion

Vendor Fabricante del mddulo, por ejemplo, Rockwell Automation/Allen-Bradley.

Product Type Tipo general del médulo; por ejemplo, adaptador de comunicacién, variador de CA o E/S
digitales.

Product Code Tipo especifico de modulo, generalmente representado por su niimero de catdlogo, por

ejemplo, 1756-1B16l.

Major Revision Ndmero que representa las capacidades funcionales y los formatos de intercambio de
datos del mddulo. Generalmente, aunque no siempre, una revision mayor més reciente,
0 sea superior, acepta por lo menos todos los formatos de datos admitidos por una
revision mayor anterior, es decir inferior, del mismo nimero de catdlogo y, posiblemente,
otros adicionales.

Minor Revision Nidmero que indica la revision especifica de firmware del médulo. Las revisiones menores
generalmente no afectan la compatibilidad de los datos, pero pueden indicar mejor
rendimiento o comportamiento.

Puede encontrar informacidn sobre la revisién en la ficha General del cuadro de
didlogo Properties del mddulo.

Figura 3 - Ficha General

Revizion: |_'I _%I Electranic: Keping: |G

Dizable K.eying k:
E=act Match

IMPORTANTE  El cambio de las selecciones de codificacion electronica en linea puede hacer
que se interrumpa la conexion de la comunicacién de E/S con el mddulo, lo que
provocaria una pérdida de datos.
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Exact Match (Exactamente igual)

La codificacion Exact Match requiere que todos los atributos de codificacion, es
q q

decir, Vendor, Product Type, Product Code, Major Revision y Minor Revision,

del médulo fisico y del médulo creado en el software concuerden exactamente

para establecer la comunicacién. Sialgtn atributo no coincide exactamente, no se

permite la comunicacién de E/S con el médulo o con los médulos conectados a

través de él, como en el caso de un médulo de comunicacién.

Utilice la codificaciéon Exact Match cuando necesite que el sistema verifique que
las revisiones del médulo que se estan utilizando sean exactamente las
especificadas en el proyecto; por ejemplo, para uso en industrias muy reguladas.
La codificacién Exact Match es también necesaria para habilitar la actualizacion
automdtica de firmware, Automatic Firmware Update, en el médulo a través de
la caracteristica Firmware Supervisor desde un controlador Logix5000.

EJEMPLO En este caso, la codificacion exactamente igual evita la comunicacion
deE/S.

La configuracion del médulo es para un médulo 1756-1B16D con revision de
mddulo 3.1. El mddulo fisico es un modulo 1756-1B16D con la revision de
mddulo 3.2. En este caso se impide la comunicacion porque la revision menor,
Minor Revision, del médulo no es exactamente igual.

Configuracién del médulo New Hodute x
Proveedor = A”en_Bradley Type: 1756 IB16D 16 Point 10V-30V DC Disgnostc Input
Tipo de prqdycto =Mddulo de e w3
entradas digitales e |
Ntmero de catdlogo = 1756-1B16D ot | PR Sl
Revision mayor =3 Revison | BectoricKeyig. [EvaMach <]
Revision menor =1

¥ Open Moduie Propertiss Cancel Help

Se impide la comunicacién.

Médulo fisico
Proveedor = Allen-Bradley M—
Tipo de producto = Médulo de = 122] 8] B |
entradas digitales & n
Nimero de catdlogo = 1756-1B16D 9
Revision mayor =3 g
Revision menor =2 s

ST

IMPORTANTE  El cambio de las selecciones de codificacion electronica en linea puede hacer
que se interrumpa la conexion de la comunicacion de E/S con el mddulo, lo que
provocaria una pérdida de datos.
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Compatible Keying (Codificacion compatible)

La codificacién compatible, Compatible Keying, indica que el médulo determina
si se acepta o si se rechaza la comunicacién. Diferentes familias de médulos,
adaptadores de comunicacién y tipos de médulos implementan la comprobacion
de compatibilidad de forma diferente en base a las capacidades de la familia y al
conocimiento previo de productos compatibles. Las notas de la versién de
mddulos individuales indican los detalles especificos sobre compatibilidad.

Compatible Keying es la configuracién predeterminada. Compatible Keying
permite que el médulo fisico acepte la clave del médulo configurado en

el software, siempre y cuando el médulo configurado pueda ser emulado por
el médulo fisico. El nivel exacto de emulacién requerido es especifico del
producto y de la revision.

Con Compatible Keying, se puede reemplazar un médulo de una determinada
revisién mayor, Major Revision, por uno del mismo nimero de catdlogo y

la misma revisién mayor o una mas reciente, es decir, un ndmero de revisién mas
alto. Si una revisién mayor, Major Revision, es igual, entonces asegurese de que
la revisién menor, Minor Revision, sea igual o mayor de la que estd configurada en
el proyecto. En algunos casos, la seleccién hace posible utilizar un repuesto con un
numero de catdlogo diferente al original. Por ejemplo, se puede reemplazar un

moédulo 1756-CNBR con un médulo 1756-CN2R.
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Cuando se crea un médulo, los desarrolladores del médulo consideran el historial
de desarrollo del médulo para implementar capacidades que emulan las
capacidades del mddulo previo. Sin embargo, los desarrolladores no pueden
conocer los desarrollos futuros. Por ello, al configurar un sistema, recomendamos
que configure su médulo con la revisién mds antigua, o sea, la mds baja, del
mddulo fisico que usted cree que se usard en el sistema. De este modo se puede
evitar el caso de que un médulo fisico rechace la solicitud de codificaciéon debido
a que tenga una revision mds antigua que la configurada en el software.

EJEMPLO

En este caso, la codificacion compatible, Compatible Keying, evita
la comunicacion de E/S.

La configuracion del médulo es para un médulo 1756-1B16D con revision
de mddulo 3.3. El médulo fisico es un médulo 1756-1B16D con revision de
mddulo 3.2. En este caso se impide la comunicacion porque la revision
menor del médulo es mas baja que la esperada y es posible que no sea
compatible con 3.3.

Configuracién del médulo New Hodule ®

Proveedor = Allen-Bradley
Tipo de producto = Mddulo de

o [aeLiouiiots — sw o 3
entradas digitales b [ -

Ntmero de catdlogo = 1756-1B16D

Tope: 17564B16D 16 Point 10v-30V DC Diagnastic Input
Vendor. AllersBracley
Parent: Local

Conmomat [Fl Do bota =

Revision mayor =3 Reisin FF3 EchoncKoyng: [Compaiiofosin =]
Revision menor =3

¥ Open Modue Propetties

0K Cancel Help
I | = |

Se impide la comunicacién.

Médulo fisico [8\ [B)
Proveedor = Allen-Bradley -
Tipo de producto = Médulo de = 12g] 8 B |
entradas digitales € n
Ndmero de catdlogo = 1756-1B16D 9
Revision mayor =3 E
Revision menor =2 s

T |}
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EJEMPLO En este caso, la codificacion compatible permite la comunicacion de E/S.

La configuracion del médulo corresponde a un médulo 1756-1B16D con

la revisién de modulo 2.1. El médulo fisico es un médulo 1756-1B16D

con la revision de mddulo 3.2. En este caso se permite la comunicacion porque
|a revisién mayor del mddulo fisico es més alta que la esperada, y el médulo
determina que es compatible con la revisién mayor anterior.

Configuracion del médulo New Module )
Proveedor = Allen-Bradley L —

! , i
Tipo de prqdycto =Méddulo de e
entradas digitales b [
Nimero de catdlogo = 1756-1B16D ConmFoma [ Drons oo =
Revision mayor = 2 Revision: = Electionic Keying: |CompatbleKeying |
Revision menor =1

¥ Open Modue Propetties Caneel Help

Se permite la comunicacion.

Mgdulo fisico
Proveedor = Allen-Bradley _[8\ [®)
Tipo de producto = Mddulo de = [=g f
entradas digitales K CHE=N
Niimero de catlogo = 1756-1B16D 0
Revision mayor =3 E
Revision menor =2 s

2] o1

IMPORTANTE  El cambio de las selecciones de codificacion electronica en linea puede hacer
que se interrumpa la conexion de la comunicacién de E/S con el mddulo, lo que
provocaria una pérdida de datos.
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Disabled Keying (Codificacion inhabilitada)

La codificacién inhabilitada, Disabled Keying, indica que los atributos de
codificacién no se tienen en cuenta al intentar la comunicacion con un médulo.
Se tienen en cuenta otros atributos, como el tamano y el formato de los datos,
que deben ser aceptables antes de establecer la comunicacién de E/S. Con la
codificacién inhabilitada, Disabled Keying, la comunicacién de E/S suceder con
un médulo de un tipo distinto al especificado en el 4rbol de configuracién I/O
Configuration, con resultados impredecibles. Generalmente no recomendamos
usar codificacién inhabilitada.

ATENCION: Sea sumamente prudente al utilizar codificacién inhabilitada,
Disabled Keying; si se usa de forma incorrecta, esta opcion puede ocasionar
lesiones personales o la muerte, dafios materiales o pérdidas econdmicas.

Si utiliza codificacién inhabilitada, debe responsabilizarse de entender si el
modulo usado puede cumplir con los requisitos funcionales de la aplicacidn.

EJEMPLO En este caso, la inhabilitacion de la codificacion evita la comunicacion
de E/S.

La configuracion del médulo corresponde a un mddulo de entradas digitales
1756-1A16. El modulo fisico es un mddulo de entradas analdgicas 1756-IF16.
En este caso se impide la comunicacion porque el médulo analdgico rechaza los
formatos de datos que solicita la configuracion del médulo digital.

Configuracién del médulo ew Hode )
Proveedor = Allen-Bradley i 17BBIATE 15 Pan 79122V ACnput
Tipo de producto = Médulo de . TR w3
entradas digitales b [
Numero de catdlogo = 1756-1A16 S =
Revision mayor = 3 Revsions = Electioric Keying. [DisableKeving ~ v]
Revisién menor =1

¥ Open Module Propatties Cancel Help

Se impide la comunicacién.

Médulo fisico

Proveedor = Allen-Bradley M
Tipo de producto = Mddulo de = [=3

entradas analdgicas 5 CHE=N
Niimero de catdlogo = 1756-IF16 0
Revision mayor =3 E

Revision menor =2 s
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EJEMPLO En este caso, la inhabilitacion de la codificacion permite la
comunicacion de E/S.

La configuracién del médulo corresponde a un médulo de entradas digitales
1756-1A16. El mddulo fisico es un mddulo de entradas digitales 1756-1B16. En
este aso se permite la comunicacion porque los dos mddulos digitales
comparten formatos de datos comunes.

Configuracién del médulo New Hode =
Proveedor = Allen-Bradley b ENOEREAEE

Tipo de producto = Médulo de e

entradas digitales b [

Ntmero de catdlogo = 1756-1A16 e | D =
Revision mayor = 2 Fesken B e > &
Revision menor =1

Se permite la comunicacion.

Médulo fisico

Proveedor = Allen-Bradley _[8\ [®)

Tipo de producto = Mddulo de =g T
entradas digitales K 8 ElEl—“'
Niimero de catélogo = 1756-I1B16 0
Revision mayor =3
Revision menor =2

@l ST

IMPORTANTE  El cambio de las selecciones de codificacion electronica en linea puede hacer
que se interrumpa la conexion de la comunicacién de E/S con el mddulo, lo que
provocaria una pérdida de datos.
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Acceso al reloj del sistema para las funciones de sello de hora

Ciertos mddulos, por ejemplo los controladores en un chasis ControlLogix,
tienen un reloj del sistema. El reloj es un nimero de marcha libre de 64 bits, que
incrementa cada microsegundo. Se utiliza para colocar un sello de hora en el
muestreo de datos de entrada dentro del chasis local.

Usted puede configurar sus médulos de E/S analdgicas de alta velocidad para
obtener acceso a este reloj y a datos de sello de hora cuando el médulo realiza
multidifusiones al sistema. Usted decide el tipo de sello de hora al seleccionar un
formato de comunicacién. Para obtener més informacién sobre cémo seleccionar
el formato de comunicacién consulte la pdgina 75.

Esta caracteristica permite calculos precisos entre eventos para ayudarle a
identificar la secuencia de eventos en condiciones de fallo o en el curso de las
operaciones normales de E/S. Este reloj también se usa para sincronizar entradas
de multiples médulos en el mismo chasis. Para obtener mds informacién acerca de
coémo sincronizar entradas del médulo vea la pdgina 45.

Rolling Timestamp (Sello de hora periddico)

Cada médulo de E/S analdgicas de alta velocidad tiene un sello de hora periddico
que no esta relacionado a la hora coordinada del sistema (CST). El sello de hora
periédico es un temporizador de funcionamiento continuo, de 15 bits, que cuenta
en milisegundos.

En las entradas del mddulo, cuando el médulo escanea sus canales de entrada
también registra el valor del sello de hora en dicho momento. Luego el programa
del usuario puede usar los dos tltimos valores del sello de hora y calcular el
intervalo entre la recepcidn de datos o la hora en que se recibieron nuevos datos.

Puesto que el médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ofrece tiempos de
muestreo en fracciones de milisegundos y el sello de hora periddico cuenta en
milisegundos, es posible tomar una nueva muestra sin alterar el sello de hora
periddico. Si se requieren deltas de hora precisos en casos de fracciones de
milisegundos, los 32 bits inferiores del sello de hora CST ofrecen la precisién
necesaria.

Modelo productor/consumidor

El modelo productor/consumidor consiste en un intercambio de datos
inteligente entre médulos y otros dispositivos del sistema, en el que cada médulo
produce datos sin una encuesta previa. Los médulos producen los datos, y
cualquier dispositivo controlador propietario o de solo recepcién puede decidir
consumirlos.

Por ejemplo, las entradas del médulo producen datos y cualquier nimero de
procesadores puede consumirlos al mismo tiempo. Esto elimina la necesidad de
que un procesador envie los datos a otro procesador. Para obtener una explicaciéon

mas detallada de este proceso consulte el Capitulo 2.
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Informacion de estado

Cada médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix tiene indicadores
de estado que le permiten verificar los diagnésticos del mddulo y el estado de
operacion.

Los siguientes estados pueden verificarse con los indicadores:

o Estado de calibracién - El indicador parpadea para indicar cuando el
modulo est en el modo de calibracién.

e Estado del médulo - El indicador muestra el estado de comunicacién del
modulo.

Para ver los indicadores de estado en el médulo de E/S analégicas de alta

velocidad ControlLogix consulte el Capitulo 7.

Cumplimiento total con las especificaciones de Clase |, Division 2

Todos los médulos de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix mantienen
la certificacion de sistema CSA Clase I, Divisién 2. Esto permite colocar el
sistema ControlLogix en entornos que no sean necesariamente 100% libres de

peligros.

IMPORTANTE  No extraiga modulos mientras la alimentacidn eléctrica esté conectada, ni
retire un bloque de terminales extraible activado en un ambiente peligroso.

Certificacion CE/CSA/UL/C-Tick

El médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix cuenta con
multiples certificaciones, tales como CE, CSA, UL y C-Tick. Si el médulo tiene
certificacion, incluye el distintivo correspondiente.

Calibracion en campo

Los médulos de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix le permiten
calibrar cada canal individualmente o en grupos, por ejemplo todas las entradas
simultdneamente. La aplicaci(')n Logix Designer proporciona una interface para

realizar la calibracién.

Para ver cdmo calibrar el médulo consulte el Capitulo 6.
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Enclavamiento de alarmas

La funcién de enclavamiento permite que el médulo de E/S analégicas de alta
velocidad enclave una alarma en la posicién establecida una vez se ha disparado,
incluso si desaparece la condicién causante de la alarma. Una vez que la alarma
esté enclavada, usted debe desenclavarla mediante la aplicacién Logix Designer o
mediante una instruccion de mensaje.

Para ver como desenclavar una alarma consulte la pagina 77.

Inhabilitacion de alarmas

La aplicacién Logix Designer proporciona la opcién de inhabilitar todas las
alarmas del proceso disponibles en el médulo, como se describe en las paginas 44,

45y48.

Para ver como inhabilitar alarmas del proceso consulte la pagina 77.

Formato de datos

El médulo de E/S analdgicas de alta velocidad envia en difusién multiple datos de
punto flotante (coma flotante). Los datos de punto flotante (coma flotante)
utilizan un formato IEEE de 32 bits. El médulo de nimero entero no estd
disponible en el médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix.

Inhibicion del modulo

La inhibicién del médulo proporciona la opcidn de cerrar la conexion entre el
mddulo de E/S analégicas de alta velocidad y su controlador propietario. Esta
funcién detiene la transferencia de datos entre el controlador propietario y un
modulo configurado. La conexion vuelve a abrirse cuando se inhibe el médulo.

IMPORTANTE  Cuando se inhibe un mddulo de E/S analdgicas de alta velocidad, todas las
salidas cambian al estado configurado para el modo de programacion.

Por ejemplo, si el modulo se configura para que el estado de las salidas
cambien a cero durante el modo de programacion, cuando ese médulo se
inhiba, las salidas cambian a cero.
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Des(ripcién de resolucion, Los tres conceptos siguientes estan estrechamente relacionados y deben explicarse

escalado y formato de datos
del modulo

en combinacién uno con otro:

e Resolucién de médulo

e Escalado

Resolucion de modulo

La resolucién es la magnitud de cambio mas pequena que puede detectar

el médulo. Los médulos de E/S analégicas de alta velocidad tienen capacidad de
resolucion de 14 bits. Los 14 bits representan 16,384 conteos. De acuerdo

al rango de operacidn, los conteos disponibles varian, como se muestra en la

Figura 4.

IMPORTANTE  Laresolucion de un médulo es fija. Esta no cambia independientemente de
cdmo se decida escalar el médulo.

Figura 4 — Conteos disponibles

Resolucion de voltaje

W M

=10V ov 5V 10V

0...5V (imitereal =525V) | 4096 conteos —|
Entrada solamente

0...10V (limite real = 10.5 V) |7 8192 conteos 4|

Entrada solamente

~10...10V (limite real = =105 V... 10.5 V) | 16,384 conteos |
Entradas y salidas

Resolucion de corriente

}4—H—H+FH—H—H—H+HHH+HHHH—H+H—H+FH—H—H—H—H—H—\-\-{

0mA 21mA

0...21mA } 8192 conteos I
Las salidas usan 8192 conteos

de resolucién de corriente.

0221 mA 0mA 21mA

Las entradas usan 4096 conteos I_ 4096 conteos —|
de resolucion de corriente.
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Use la Tabla 3 para ver la resolucién en cada rango del médulo.

Tabla 3 — Rango de resolucion del médulo

Rango de entrada Bits eficaces en el rango Resolucion
+10V 14 bits 1.3 mV/conteo
0v...10V 13 bits 1.3 mV/conteo
0v...5V 12 bits 1.3 mV/conteo
0mA...21mA 12 bits 5.25 pA/conteo
Rango de salida Bits eficaces en el rango Resolucion
+10V 14 bits 1.3 mV/conteo
OmA...21mA 13 bits 2.8 uA/conteo

IMPORTANTE  Debido a que este médulo debe permitir posibles imprecisiones de calibracion,
los valores de resolucion representan los conteos analdgicos a digitales o
digitales a analdgicos disponibles en el rango especificado.

Escalado

La funcién de escalado proporciona la opcidon de cambiar una cantidad de una
notacién a otra. Cuando usted escala un canal, debe seleccionar dos puntos
en el rango de operacién del canal y aplicar los valores bajo y alto a dichos puntos.

Por ejemplo, si usa una entrada en el modo de corriente, el canal mantiene una
capacidad de rango de 0...21 mA. Pero su aplicacién puede usar un transmisor de
4..20 mA. Usted puede escalar el médulo para representar 4 mA como la sefial
bajay 20 mA como la sefial alta y escalar esos valores a las unidades de medicion
de su eleccién.

En este caso, el escalado puede causar que el médulo retorne los datos al
controlador de modo que 4 mA retorne un valor de 0% en unidades de medicién
y 20 mA retorne un valor de 100% en unidades de medicidn.

Figura 5 — Resolucion de médulo comparado con escalado de médulo

Resolucion de modulo

0mA : C21mA
fe—— 4096 conteos —
4mA 20mA

Escalado de mddulo 0% en unidades de medicion 100% en unidades de medicion

El escalado de mddulo representa los datos devueltos del médulo al controlador.

IMPORTANTE Al seleccionar dos puntos para los valores alto y bajo de su aplicacion, usted
no limita el rango del médulo. El rango del médulo y su resolucién permanecen
constantes independientemente de cémo lo haya escalado usted para su
aplicacion.
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Caracteristicas especificas a

las entradas del modulo

El médulo puede operar con valores mas alld del rango de 4 mA...20 mA. Si

una sefial de entrada més alld de las sefiales baja y alta estd presente en el médulo,
tal como 3 mA, esos datos son representados en términos de las unidades de
medicion establecidas durante el escalado. La Tabla 4 muestra ejemplos de valores
que pueden aparecer en base al ejemplo mencionado previamente.

Tabla 4 - Valores de corriente representados en unidades de medicion

Corriente Valor en unidades de
medicion

3mA —6.25%

4mA 0%

12mA 50%

20mA 100%

21mA 106.25%

Las siguientes caracteristicas son especificas para las entradas del médulo de E/S
analdgicas de alta velocidad:

Archivar

Multiples rangos de entrada
Deteccién de bajo rango/sobrerrango

Filtro digital

Alarmas de proceso

Alarma de régimen

Sincronice entradas del médulo
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Archivar

IMPORTANTE  Lafuncién de archivar esta disponible solo con lo siguiente:

+ Revisién de firmware del mddulo 3.005 o posterior
Para obtener mas informacion acerca de cdmo actualizar un médulo de
la serie A con firmware de la serie B consulte el Apéndice F.

« Software RSLogix 5000, versién 16.03.00 o posterior o el entorno
Studio 5000 versién 21.00.00 o posterior

Archivar es una funcién de escaneo de entrada que permite al médulo analdgico
de alta velocidad almacenar hasta 20 muestras de datos de entrada para cada canal
en los bufers incorporados del médulo antes de enviar los datos de E/S al
controlador.

Al almacenar los datos del canal hasta que se toman 20 muestras, el médulo
prolonga el tiempo entre transferencias de datos de E/S, lo cual resulta en un
mejor uso de los recursos de la tarea del controlador al enviar las muestras por
lotes en 1 transferencia grande en lugar de 20 transferencias pequenas.

Cuando se define un periodo de muestreo en tiempo real (RTS) durante la
configuracion, éste define el intervalo en el cual el médulo escanea nuevos datos
de cada uno de los canales de entrada, por ejemplo, periodo RTS = un muestreo
de datos de entrada por canal.

Sin la funcién de archivar, el médulo envia estos datos de canal al concluir cada
escan de canal, por ejemplo, cada periodo RTS. Puesto que archivar le permite
al médulo almacenar 20 escanes de canal de datos incorporados antes de
transferirlos al controlador, el sistema puede registrar de manera eficaz datos de
canal sin recargar excesivamente el backplane o el controlador.

EJEMPLO Si el modulo estd establecido para escanear sus canales al régimen mas répido
posible, por ejemplo, RTS = 300 ps, en lugar de enviar datos al controlador a
dicha frecuencia, el modulo envia datos segun lo definido por esta férmula:

Archivar régimen de transferencia de datos = 20 x RTS seleccionado por el
usuario

En este caso, con el periodo de muestreo en tiempo real (RTS) para el médulo
analdgico de alta velocidad = 300 ps, el médulo llena sus bdfers incorporados
con datos al régimen definido por dicho RTS, pero transfiere los datos al
controlador solo cada 6 ms (20 muestras x 300 ps).

IMPORTANTE  Elescaneo de alta velocidad que ocurre cuando se aplica la funcién archivar
solo a las entradas en el mddulo y no a las salidas. Las salidas se actualizan al
régimen de intervalo solicitado entre paquetes (RPI).
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Habilite la funcidn archivar mediante el formato de comunicacion

Para usar la funcién archivar se debe seleccionar el perfil de configuracién
1756-IF4FXOF2F/B, y luego seleccionar el formato de comunicacion Archiving
Connection, como se muestra en la Figura 6.

Figura 6 — Formato de comunicacion Archiving Connection

New Module E|
Type: 17RE-IF4F<0F2F /B 4 Current/folt Inputs/2 Current A olt Outputs Fast Analog
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Local
M ame: Fast_Analog Slot: |3 -
D escription:
Coram Format: | Archiving Connection w
Revision: L Elactanic Keying: | Compatible Keying v
Open Module Properties | oK | [ el ] [ Help ]

El formato de comunicacién Archiving Connection crea dos tags adicionales en
la estructura de entradas del médulo, como se describe a continuacién.

Tabla 5 - Tags de archivar

Tag Descripcion

|.LastUpdatelndex Retorna el nimero de la Gltima muestra de archivo realizada por el mddulo antes

de que se enviaran los datos al controlador.

Este tag esigual a 19 cuando el intervalo solicitado entre paquetes (RPI) es mayor
que (20 * RTS).

l.Input Una matriz que almacena datos de canal para cada una de las 20 muestras de

archivo (0...19).

Determine el intervalo solicitado entre paquetes RPI

Cuando la funcidn archivar est4 habilitada recomendamos establecer el intervalo
solicitado entre paquetes (RPI) del médulo a un régimen igual o mayor que

20 veces el régimen de muestreo en tiempo real (RTS). Usted puede determinar el
intervalo solicitado entre paquetes recomendado mediante la siguiente ecuacion.

RPI = (RTS x 20)

El régimen de muestreo en tiempo real mas rapido disponible para uso con el
modulo analédgico de alta velocidad es 300 ps. Si el muestreo en tiempo real se
establece a 300 ps, establezca el intervalo solicitado entre paquetes por lo menos a
6 ms o a un valor mayor, como se muestra a continuacion.

6 ms = (300 ps x 20)
Para obtener més informacién acerca de cémo determinar los regimenes de RPI y

RTS con la funcién de archivar habilitada, haga una busqueda en la
Knowledgebase de Rockwell Automation, respuesta de ID 40228.
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Use la funcidn de archivar, Archiving
Siga estos pasos para usar la funcién de archivar.

1. Seleccione un periodo de muestreo en tiempo real (RTS) apropiado para
su aplicacion.

El médulo acepta periodos de muestreo tan rapidos como 300 ps. Sin
embargo, solo el software RSLogix 5000, versién 18.02.00 o posterior, o el
entorno Studio 5000, versién 21.00.00 o posterior, le permiten introducir
ese valor en el perfil durante la configuracién del médulo.

El software RSLogix 5000, version 17.01.02 o anterior, requiere que usted
introduzca un periodo RTS de 400 ps como minimo mediante el perfil.
Usted debe introducir un valor de 0.3 en el tag C.Real TimeSample para
lograr un RTS de 300 ps.

SUGERENCIA Las salidas del mddulo se actualizan solo al régimen definido de
intervalo solicitado entre paquetes (RPI). Considere el
comportamiento de las salidas al seleccionar un intervalo solicitado
entre paquetes (RPI).

2. Calcule su intervalo solicitado entre paquetes (RPI): Seleccione un RPI

igual a 20 x RTS.

Por ejemplo, si selecciona un muestreo en tiempo real (RTS)de 400 ps y
luego establece su intervalo solicitado entre paquetes (RPI) en 8 ms, esto
causa que el mddulo envie datos al controlador después del vigésimo escan
de archivo (I.LastUpdatelndex siempre es igual a 19).

3. Programe una tarea de evento para copiar la estructura de matriz LInput
para alternar tags.

Para obtener mas informacién, consulte:
e Paraactivar un evento, vea la Nota 2 en la pdgina 41.
e DPara programar una tarea de evento, vea el Apéndice A.

IMPORTANTE  Tenga en cuenta que independientemente de los valores de intervalo solicitado
entre paquetes (RPI) y de muestreo en tiempo real (RTS) que configure,
su controlador debe tener acceso a los datos devueltos por el médulo mds
rapidamente que el régimen de actualizacién de médulo neto.

Por ejemplo, si usted especifica un RTS de 500 ps y un RPI de 11 ms, el médulo
retorna nuevos datos al controlador cada 10 ms. En este ejemplo, el controlador
debe tener toda su programacion respaldada por archivo escaneada a un
régimen mas rapido que 10 ms.
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Tabla 6 — Notas para archivar

Nota Descripcion
1 Establecer el RPl a menos que Si el valor de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) es menor que el valor recomendado, la funcidn de archivar funciona pero
el valor recomendado el médulo realiza solo un nimero limitado de muestras de archivo antes que expire el RPI.
El tag |.LastUpdatelndex contiene valores de 0. . .19 para indicar el tltimo nimero de muestreo.
Usted debe tener esto en cuenta y mover solo algunos valores retornados por el médulo.

2 Uso del tag |.RollingTimeStamp El tag RollingTimeStamp almacena un valor de niimero entero de 0...32,767 ms que incrementa cada vez que el médulo envia
nuevos datos al controlador.

En el ejemplo usado anteriormente en el paso 2, |.RollingTimeStamp incrementa en 8 cada vez que hay nuevos datos presentes.
La I8gica de escalera asociada con almacenar y monitorear datos archivados también puede rastrear el tag |.RollingTimeStamp
para determinar si cambiaron los datos de archivo.

También puede usarse un historial en curso de |.RollingTimeStamp para verificar la antigiiedad de los datos, restando el valor de
I.RollingTimeStamp previo del valor de |.RollingTimestamp actual. La diferencia es igual al régimen de actualizacién de COS o RIP
del mddulo.

3 Uso del tag I.CSTTimestamp Este valor representa la hora coordinada del sistema disponible para todos los médulos en el backplane. Al usar .CSTTimestamp,
usted puede obtener una mejor resolucién (+ 1 RTS) y puede correlacionar los valores analdgicos tomados por el médulo
1756-IFAFXOF2F a otros eventos y datos en su sistema.

4 Uso del mddulo en el chasis local Use la funcién de archivar solo cuando el mddulo esté en el chasis local. No use la funcidn de archivar cuando el médulo esté en
un chasis remoto.

El escaneo de alta velocidad que ocurre cuando se aplica la funcin archivar solo a las entradas en el médulo y no a las salidas.
Las salidas se actualizan al régimen de intervalo solicitado entre paquetes (RPI).

5 Archivo de datos de sefial de canal Solo los datos de sefial de canal se archivan. Los datos de estado general, de fallos y de alarmas no se incluyen en el archivo.

Si las alarmas son importantes en su aplicacién, le recomendamos enclavar los datos de alarmas y examinar la informacién en
los tags L.In por cada muestreo de archivo para aislar el momento en que haya ocurrido el incidente.

6 Sincronizacion de la funcion de Usted puede sincronizar la funcion de archivar en mdltiples mddulos en el mismo chasis local seleccionando la casilla de

archivar

verificacién Synchronize Module Inputs en la ficha Input Configuration del cuadro de didlogo Module Properties.

Sincronizar las entradas causa que el inicio de cada periodo de muestreo de archivo en cada médulo comience dentro de un lapso
de 100 ps uno de otro.
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Multiples rangos de entrada

Usted puede seleccionar entre una serie de rangos de operacién para cada canal
de entrada en su médulo. El rango designa las senales minima y maxima que el
modulo puede reportar. Los siguientes rangos de entrada estén disponibles en el
mddulo de E/S analdgicas de alta velocidad:

e -10..10V
e 0.5V

o 0..10V

e 0..20mA

Para obtener un ejemplo de como seleccionar un rango de entrada para su

modulo, consulte la pagina 77.

Debe cablear el médulo de manera diferente, de acuerdo al modo de operacién
que desee usar, por ejemplo, corriente o voltaje. Para obtener un ejemplo de cémo

cablear el médulo consulte la pagina 63.

Deteccion de bajo rango/sobrerrango

Esta funcién detecta cudndo una entrada del mddulo de E/S analédgicas de alta
velocidad estd operando mas alld de los limites establecidos por el rango de
entrada. Por ¢jemplo, si estd usando el rango de entrada 0...10 V'y el voltaje del
mddulo aumenta a 11V, la funcién de deteccion de sobrerrango detecta esta
condicién.

La Tabla 7 lista los rangos de entrada disponibles y las sefiales mas bajas o més
altas en cada rango antes de que el médulo detecte una condicién de bajo rango o
de sobrerrango.

Tabla 7 — Seiales baja y alta en entradas del médulo de alta velocidad

42

Rango de entrada Bajo rango“) Sobrerrangom
=10V -1050V 10.50V
0...10V oV 10.50V
0...5V oV 525V
0...20mA 0mA 21.00 mA
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Amplitud

Filtro digital

El filtro digital uniformiza las transientes de ruido de datos de entrada en todos
los canales de entrada en el médulo. Esta funcién se usa canal por canal.

El valor de filtro digital especifica la constante de tiempo para un filtro de retardo
de primer orden digital en la entrada. Este se especifica en unidades de
milisegundos. Un valor de 0.0 inhabilita el filtro.

La ecuacién de filtro digital es una ecuacién de retardo de primer orden clasica.

[At]

Yn=¥n-1+ ———— (X —Y-1
At+TA U =YoT)

Yn = salida actual, voltaje de pico (PV) filtrado

Yn-1=salida previa, voltaje de pico (PV) filtrado

At = tiempo de actualizacién de canal del médulo (segundos)
TA = constante de tiempo de filtrado digital (sequndos)

Xn = entrada actual, voltaje de pico (PV) sin filtrar

Al usar un cambio de paso de entrada para ilustrar la respuesta del filtro, como se
muestra en la Figura 7, usted puede ver que cuando transcurre la constante de
tiempo de filtrado, se alcanza el 63.2% de la respuesta total. Cada constante de
tiempo adicional logra un 63.2% de la respuesta restante.

Figura 7 — Respuesta de filtro

A

100% —

63% - S

Entrada sin filtrar
— TA=0.01s
— — — TA=05s

0 0.01 0.5 0.99 Tiempo en segundos

16723

Para ver como establecer el filtro digital consulte la pagina 77.
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Alarmas de proceso

La alarmas de proceso (configuradas en unidades de medicién) le alertan cuando
el médulo excede los limites alto o bajo configurados para cada canal de entrada.
Usted puede enclavar las alarmas de proceso. Estas se establecen en cuatro puntos
de activacién de alarma configurables:

o Altaalta
o Al
e Baja
o Bajabaja

Puede configurar una banda muerta de alarma para que funcione con estas
alarmas. La banda muerta permite que el bit de estado de alarma del proceso
permanezca establecido, a pesar de que haya desaparecido la condicién de alarma,
siempre que los datos de entrada permanezcan dentro de la banda muerta de

la alarma de proceso.

La Figura 8 muestra el dato de entrada que establece cada una de las cuatro
alarmas en el mismo punto durante la operacién del mddulo. En este ejemplo,

el enclavamiento estd inhabilitado, por lo tanto cada alarma se desactiva cuando se
elimina la condicién que la haya causado.

Figura 8 — Alarmas de proceso

La alarma alta alta se activa. La alarma alta alta se desactiva.
La alarma alta permanece activada. La alarma alta permanece activada.
Altaalta I A
Laalarma alta La alarma alta se desactiva.

se activa.
Aita ALY

-a—— Rango de entrada normal

La alarma baja se activa. La alarma baja se desactiva.
_____ Z =

Baja — — — Bandas muertas

X / de alarma
Baja baja I I S (.

/V -\ 43153

7 A}

La alarma baja baja se activa. La alarma baja baja se desactiva.
La alarma baja permanece activada. La alarma baja permanece activada.

Para ver cémo establecer las alarmas del proceso consulte la pégina 77. Para ver
cémo establecer la banda muerta de alarma consulte la pagina 77.
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Alarma de régimen

La alarma de régimen se activa si el régimen de cambio entre muestras de entrada
de cada canal de entrada excede el punto de activacion especificado para cada
canal. Los valores se configuran en volts/segundo (V/s).

EJEMPLO Sise establece el médulo con una alarma de régimen de 10.0 V/s, la alarma
de régimen solo se activa si la diferencia entre las muestras de entrada
medidas cambia a un régimen mayor que 10.0 V/s.

Si el valor de muestreo en tiempo real (RTS) del médulo es 10 ms (muestreo
de nuevos datos de entrada cada 10 ms) y, al momento 0, el médulo

mide 5.0 V'y al momento 10 ms mide 5.08 V, el régimen de cambio es
(5.08V—5.0V)/(10 ms) = 8.0 V/s. La alarma de régimen no se estableceria
cuando el cambio fuera menor que el punto de disparo de 10.0 V/s.

Si el siguiente muestreo tomado es de 4.9V, el régimen de cambio es
(4.9V-5.08V)/(10 ms) = —18.0 V/s. El valor absoluto de este resultado es
> 10.0 V/s; por lo tanto, se establece la alarma de régimen. Se usa el valor
absoluto porque la alarma de régimen verifica la magnitud del régimen de
cambio mads alla del punto de disparo, ya sea positivo o negativo.

Para ver como establecer la alarma de régimen consulte la pigina 77.

Sincronice entradas del modulo

Mediante la funcién de sincronizacion de las entradas del méddulo, es posible
sincronizar el muestreo de entradas en multiples médulos de E/S analdgicas de
alta velocidad en el mismo chasis, permitiendo que dichas entradas se muestreen
simultdneamente dentro de un lapso de 100 pS una de otra. Esta funcién
permite que multiples médulos sincronicen el inicio de sus escanes de muestreo
en tiempo real (RTS), permitiendo que sus entradas obtengan una copia dindmica
de una aplicacion segun el intervalo definido por el usuario.

Por ejemplo, si tiene 12 dispositivos de entrada conectados a entradas en tres
mddulos de E/S analégicas de alta velocidad en el mismo chasis ControlLogix,
quizés necesite una copia dindmica de los datos de entrada disponibles en cada
terminal en un momento dado.

Sibien establecer el valor de muestreo en tiempo real (RTS) al mismo valor en los
3 médulos garantiza que cada médulo muestree al mismo régimen, no garantiza
que muestreen simultdneamente. Cuando estd habilitada, la funcién de
sincronizar entradas de médulo, Synchronize Module Inputs, proporciona a cada
modulo un punto de inicio sincronizado para sus escanes respectivos de RTS.
Puesto que los valores RT'S son iguales, las entradas en los médulos se muestrean
al mismo régimen y simultdneamente.

Publicacién de Rockwell Automation 1756-UM005B-ES-P — Enero 2013 45



Capitulo3  (Caracteristicas del médulo

Caracteristicas especificas a
las salidas del modulo

46

Para usar esta funcién, los multiples médulos de E/S analdgicas de alta velocidad
deben tener lo siguiente:

¢ Maestro de backplane de hora coordinada del sistema (CST) configurado
para el chasis, tal como un controlador o un médulo 1756-SYNCH

o El mismo régimen de muestreo en tiempo real (RTS)

o La funcién Synchronize Module Inputs habilitada (vea la pdgina 77)

El muestreo inicial se retarda para sincronizar con otros méddulos, pero luego cada
mddulo muestrea sus canales de entrada segtn el intervalo muestreo en tiempo
real (RTS) apropiado. Por ejemplo, el primer muestreo se retarda para sincronizar
con el muestreo de los otros médulos. El retardo es un tiempo de 1 a2 RTS. Siusa
un RTS = 10 ms, el primer muestreo se retarda 10...20 ms adicionales para lograr
la sincronizacién.

IMPORTANTE  Cuando la funcién Synchronize Module Inputs esté habilitada, las entradas de
mdltiples mddulos se sincronizan dentro de un lapso de 100 mS una de otra,
independientemente del régimen de RTS.

Las siguientes caracteristicas son especificas para las salidas del médulo de E/S
analdgicas de alta velocidad:

o Multiples rangos de salida

o Rampa/limite de régimen

o Retener para inicializacién

o Deteccidn de cable abierto — Modo de corriente solamente
e Fijacién/limite

o Alarmas de limite/fijacién

o Eco de datos de salida

Multiples rangos de salida

Usted puede seleccionar entre una serie de rangos de operacién para cada canal
de salida en su médulo. El rango designa las sefiales minima y méxima que el
modulo puede detectar. Los siguientes rangos de salida estan disponibles en el
mddulo de E/S analdgicas de alta velocidad:

o —10..10V
e 0..20mA

Para ver como seleccionar un rango de salida para su médulo consulte la

pagina 77.

Debe cablear el médulo de manera diferente, de acuerdo al modo de operacién
que desee usar (corriente o voltaje). Para obtener un ejemplo de cé6mo cablear el

modulo consulte la pagina 63.
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Rampa/limite de régimen

La rampa limita la velocidad a la cual puede cambiar una senal de salida analégica.
Esto evita que transiciones rapidas en la salida dafien los dispositivos que controla
un médulo de salida. La rampa se conoce también como limite de régimen. Es
posible usar una rampa en las siguientes situaciones:

o Rampa en modo marcha — Ocurre durante el modo de marchay
comienza a operar segtin el régimen de rampa méximo configurado cuando
el médulo recibe un nuevo nivel de salida.

e Modo rampa a programa — Ocurre cuando el valor de salida presente
cambia al valor del programa después que se recibe un comando Program
proveniente del controlador.

e Modo rampa a fallo - Ocurre cuando el valor de salida presente cambia al
valor de fallo después de que ocurre un fallo de comunicacién.

El régimen de cambio méximo en salidas se expresa en unidades de medicién por
segundo, y se llama régimen de rampa méximo. Para conocer como habilitar la
rampa y establecer el régimen de rampa maximo consulte la pagina 78.

Retener para inicializacion

La funcién de retener para inicializacién, Hold for Initialization, causa que las
salidas retengan su estado actual hasta que el valor ordenado por el controlador
sea igual al valor en el terminal de tornillo de salida dentro de 0.1% de la escala
total, lo que proporciona una transferencia sin perturbaciones.

Si selecciona Hold for Initialization, las salidas se mantienen cuando ocurre
cualquiera de las siguientes condiciones:

o Secestablece la conexidn inicial después del encendido.

o Se establece una nueva conexién después de que ocurre un fallo de
comunicacion.

o Existe una transicién del modo de marcha (Run) al estado de
programacioén (Program).

Para ver como establecer Hold for Initialization vea la pagina 77.

Deteccion de cable abierto — Modo de corriente solamente

Esta funcién detecta cuando el flujo de corriente no estd presente en ningtin canal
de salida. Debe fluir por lo menos 0.1 mA de corriente proveniente de la salida
para que ocurra la deteccién.

Cuando ocurre una condicidn de cable abierto en cualquier canal, se establece un
estado de bit para dicho canal. Para obtener més informacién sobre el uso de los

bits de estado consulte la pdgina 49.

IMPORTANTE  Esta funcién solo estd activa con el rango de salida de 0...21 mA.
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Fijacion/limite

La fijacién limita los datos provenientes de una salida, de modo que ésta
permanezca dentro de un rango configurado por el controlador, incluso cuando
el controlador ordene una salida fuera de dicho rango. Esta funcién de seguridad
establece un limite alto y un limite bajo. Las alarmas de limite pueden
inhabilitarse o enclavarse canal por canal.

Una vez que se determinan los limites de un médulo, cualquier dato recibido del
controlador que exceda dichos limites establece la alarma de limite apropiaday
cambia la salida a dicho limite, pero no mas all del valor solicitado.

Por ejemplo, una aplicacién puede establecer el limite alto en un méduloen 8 Vy
el limite bajo en —8 V. Si un controlador envia un valor correspondiente a9 V al
modulo, el médulo solo aplica 8 V a sus terminales de tornillo.

Para ver como establecer los limites de fijacién consulte la pagina 78.

Alarmas de limite/fijacion

La caracteristica Clamp/Limit Alarms funciona directamente con la fijacion.
Cuando un médulo recibe un valor de datos del controlador que excede los
limites de fijacion, este aplica el valor limite de fijacion configurado y envia un bit
de estado al controlador, notificindole que el valor enviado excede los limites de
fijacion (alarmas de limite).

Por ejemplo, si un médulo tiene limites de fijacién de 8 Vy =8 V pero luego
recibe datos para aplicar 9 V, se aplican solo 8 V a los terminales de tornillo y el
mddulo envia un bit de estado de vuelta al controlador informandole que el valor
de 9V excede los limites de fijacién del mddulo.

Para ver como establecer las alarmas de salida consulte la pagina 78.

Eco de datos de salida

La funcién de eco de datos de salida, Output Data Echo, autométicamente envia
en multidifusién valores de datos de canal que representan las senales analégicas
aplicadas a los terminales de tornillo del médulo en ese momento. También se
envian datos de fallo y de estado.
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Generacion de informes de El médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix envia en
multidifusién datos de estado/fallo al controlador propietario/de recepcién con

fallos y de estado sus datos de canal. Los datos de fallo se organizan de manera que los usuarios
puedan seleccionar el nivel de resolucién deseado para examinar las condiciones

de fallo.

Tres niveles de tags funcionan juntos para proporcionar un mayor grado de
detalles respecto a la causa especifica de los fallos en el médulo:

Palabra de fallo de médulo, Module Fault — Genera informes de
resumen de fallos.

- Palabra de fallo de canal, Channel Fault — Notifica que ocurrié un fallo
en canales individuales.

- Palabra de estado de canal, Channel Status, (una para canales de
entrada y una para canales de salida) — Notifica tipos especificos de fallos
que ocurren en canales individuales.

La Figura 9 es una descripcién general del proceso de generacién de informes de
fallos en el mddulo de E/S analédgicas de alta velocidad ControlLogix.

Figura 9 - Informes de fallos

Palabra de fallo de médulo =15 114 |13 112 ' n
15 — I.AnalogGroupFault
14— LInGroupFault Si se establece, cualquier bit L | ‘ T
13 —1.0utGroupFault (0...5) enla palabra de fallo
12— |.Calibrating de canal también establece
11— I.CalFault el bit de fallo de grupo Si se establece, los bits de fallo
analégico (15) en la palabra de canal de entrada (0...3) Cuando el modulo | Sise
de fallo de mddulo. establecen el bit InGroupFault (14) | estd calibrando, | establece,
en la palabra de fallo de mddulo. | por ejemplo el fallo de
Si se establece, los bits de fallo de ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ | 5? establece el calibracion (7)
Palabra de fallo de canal —— 3,5 de salida (4 0 5) establecen bit 12, se establece el
5—1.0ut1Fault el bit OutGrou 54131210 establecen todos | bit I.CalFault
pFault (13) en -
4~1.0utOFault la palabra de fallo de modulo. AL AL A A losbits (0....5)en | (1) enla
3 —1.In3Fault Tf f f f f ? la palabra de fallo | palabra
2 —l.In2Fault de canal. defallo de
;:::2;:3:: ST T Sise establece, los bits de alarma de limite alto (0), alarma médulo.
: stl)i;eeriazg:cyeba(}f) relarigoe(S v6) de limite bajo (1) y cable desconectado (5) estable’cen
establecen los bits |InxFault (0...3) el bit OutxFault (4 0 5) en la palabra de fallo de médulo.
en la palabra de fallo de médulo.
\ I I I I I \ \ I
I I I I I I I I
\ I I I I I I I I \ I I I I I I I I
43162
Palabra de estado de canal de entrada Palabra de estado de canal de salida
(una para cada canal de entrada) (una para cada canal de salida)
8 — LIn[x].ChanFault (igual a los bits I.InxFault) 8 — 1.0ut([x].ChanFault (igual a los bits I.OutxFault)
7 — LIn[x].CalFault 7 —1.0ut[x].CalFault
6 — lIn[x].Underrange 6— No se usa
5—LIn[x].0verrange 5 — 1.0ut[x].WireOff
4 —|.In[x].RateAlarm 4 —1.0ut[x].NotANumber
3 —LIn[x].LAlarm 3 —1.0ut[x].InHold
2 —LIn[x].HAlarm 2 - 1.0ut[x].RampAlarm
1-LIn[x].LLAlarm 1= 1.0ut[x].LLimitAlarm
0 — LIn[x].HHAlarm 0 — I.Out[x].HLimitAlarm
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Ejemplo de generacion de informes de fallos

La Figura 10 es un ejemplo de qué bits se establecen cuando un médulo de E/S
analégicas de alta velocidad ControlLogix informa sobre una condicién de cable
desconectado en el canal de salida 0. Ocurren tres eventos, comenzando en la

palabra de estado de canal de salida.

Figura 10 — Informes de fallo de condicion de cable desconectado

B4 13121

L Cuando se establece, el bit I.utOFault (bit 4) establece el bit |.OutGroupFault
(bit 13) y el bit I AnalogGroupFault (bit 15).

Cuando se establece, el bit 1.0ut[0]. WireOff establece
T el bit 1.0utOFault (bit 4) en la palabra de fallo de canal.

I I I
[ [ [
I I I \ I I I I I I I I
2 1 0 J_u 8 | 7 6 5 4 3 2 1 0

Cuando ocurre una condicion de cable desconectado en el canal 0, el bit |.0ut[0]. WireOff B
(bit 5) se establece en la palabra de estado de canal de salida.

Las siguientes secciones proporcionan una lista y explicacién de los bits incluidos
en cada una de las palabras de generacién de informes de fallo de médulo.

Bits de palabra de fallo de médulo

La Tabla 8 define los bits de palabra de fallo de médulo.

Tabla 8 — Descripciones de bits de palabra de fallo de médulo

Bit Nombre Descripcion

Bit 15 I.AnalogGroupFault El bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo
de canal.

Bit 14 |.InGroupFault El bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de canal de

entrada en la palabra de fallo de canal.

Bit 13 |.OutGroupFault El bt se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de canal de
salida en la palabra de fallo de canal.

Bit 12 |.Calibrating El bit se establece cuando se estd calibrando cualquiera de los canales del
madulo. Cuando se establece este bit, se establecen todos los bits usados en la
palabra de fallo de canal.

Bit 11 |.CalFault El bit se establece cuando se establece un bit de fallo de calibracion de canal,
como el I.In[0].CalFault.
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Bits de palabra de fallo de canal

La Tabla 9 define los bits de palabra de fallo de canal.

Tabla 9 - Descripciones de bits de palabra de fallo de canal

Bit

Nombre

Descripcion

Bit5

1.0ut1Fault

El bit se establece si ocurre alguno de los siguientes eventos:
« EI'mddulo estd siendo calibrado.

« Ocurre un fallo de comunicacién entre el mdédulo y su controlador propietario.

« Existe una condicion de cable desconectado en el canal de salida 1.
+ Seestablece la alarma de limite bajo en el canal de salida 1.
« Seestablece la alarma de limite alto en el canal de salida 1.

Bit4

1.0utOFault

El bit se establece si ocurre alguno de los siguientes eventos:
+ Elmédulo estd siendo calibrado.

+ Ocurre un fallo de comunicacion entre el médulo y su controlador propietario.

« Existe una condicion de cable desconectado en el canal de salida 0.
» Seestablece la alarma de limite bajo en el canal de salida 0.
« Seestablece la alarma de limite alto en el canal de salida 0.

Bit3

l.In3Fault

El bit se establece si ocurre alguno de los siguientes eventos:
+ Elmédulo esté siendo calibrado.

« Ocurre un fallo de comunicacién entre el mddulo y su controlador propietario.

» Existe una condicién de bajo rango en el canal de entrada 3.
» Existe una condicion de sobrerrango en el canal de entrada 3.

Bit2

|.In2Fault

El bit se establece si ocurre alguno de los siguientes eventos:
« EImddulo estd siendo calibrado.

« Ocurre un fallo de comunicacién entre el médulo y su controlador propietario.

» Existe una condicién de bajo rango en el canal de entrada 2.
« Existe una condicién de sobrerrango en el canal de entrada 2.

Bit 1

l.InTFault

El bit se establece si ocurre alguno de los siguientes eventos:
+ Elmédulo esté siendo calibrado.

» Ocurre un fallo de comunicacién entre el mdédulo y su controlador propietario.

» Existe una condicion de bajo rango en el canal de entrada 1.
» Existe una condicién de sobrerrango en el canal de entrada 1.

Bit 0

1.In0.Fault

El bit se establece si ocurre alguno de los siguientes eventos:
+ Elmédulo estd siendo calibrado.

« Ocurre un fallo de comunicacién entre el mddulo y su controlador propietario.

+ Existe una condicién de bajo rango en el canal de entrada 0.
» Existe una condicion de sobrerrango en el canal de entrada 0.
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Bits de palabra de estado de canal de entrada

La Tabla 10 define los bits de palabra de estado del canal de entrada.

Tabla 10 — Descripcion de bits de la palabra de estado del canal de entrada

Bit

Nombre

Descripcion

Bit8

l.In[x].ChanFault

Este bit coincide con el estado de los bits I.InxFault (0 — 3) en la palabra de fallo de
canal, excepto cuando ocurre un fallo de comunicacién. Si ocurre un fallo de
comunicacién entre el modulo y su controlador propietario, el bit I.InxFault se
establece, pero este bit no se establece.

El bit se establece si ocurre uno de los siguientes eventos:

+ Elmédulo esté siendo calibrado.

» Existe una condicion de bajo rango en el canal de entrada.

» Existe una condicién de sobrerrango en el canal de entrada.

Bit7

l.In[x].CalFault

El bit se establee si ocurre un error, y no se corrige, durante la calibracién de dicho
canal.

Bit6

l.In[x].Underrange

El bit se establece cuando la sefial de entrada en el canal es menor o igual que
|a sefial detectable minima.

Bit5

l.In[x].0verrange

El bit se establece cuando la sefial de entrada en el canal es mayor o igual que
|a sefial detectable méxima.

Bit4

l.In[x].RateAlarm

El bit se establece cuando el régimen de cambio del canal excede el pardmetro
Rate Alarm configurado. Este permanece establecido hasta que el régimen de
cambio baja del régimen configurado. Si se enclava, la alarma permanece
establecida hasta que se desenclava.

Bit3

LIn[x].LAlarm

El bit se establece cuando la sefial de entrada baja del limite configurado de
alarma baja. Este permanece establecido hasta que la sefial sube del limite. Si se
enclava, la alarma permanece establecida hasta que se desenclava. Si se especifica
una banda muerta, la alarma también permanece establecida siempre que la
sefial permanezca dentro de la banda muerta configurada.

Bit2

I.In[x].HAlarm

El bit se establece cuando la sefial de entrada sube del limite de alarma alta
configurado. Este permanece establecido hasta que la sefial baja del limite. Si se
enclava, la alarma permanece establecida hasta que se desenclava. Si se especifica
una banda muerta, la alarma también permanece establecida siempre que la
sefial permanezca dentro de la banda muerta configurada.

Bit 1

LIn[x].LLAlarm

El bit se establece cuando la sefial de entrada baja del limite configurado de
alarma baja baja. Este permanece establecido hasta que la sefial sube del limite.
Sise enclava, la alarma permanece establecida hasta que se desenclava. Si se
especifica una banda muerta, la alarma también permanece enclavada siempre
que la sefial permanezca dentro de la banda muerta configurada.

Bit 0

L.In[x].HHAlarm

El bit se establece cuando la sefial de entrada sube del limite configurado de
alarma alta alta. Este permanece establecido hasta que la sefial baja del limite.
Sise enclava, la alarma permanece establecida hasta que se desenclava. Si se
especifica una banda muerta, la alarma también permanece enclavada siempre
que la sefial permanezca dentro de la banda muerta configurada.
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Bits de palabra de estado de canal de salida

La Tabla 11 define los bits de palabra de estado del canal de salida.

Tabla 11 - Descripciones de bits de palabra de estado de canal de salida

Bit

Nombre

Descripcion

Bit 8

1.0ut[x].ChanFault

Este bit coincide con el estado de los bits I.OutxFault (4 y 5) en la palabra de fallo de
canal, excepto cuando ocurre un fallo de comunicacion. Si ocurre un fallo de
comunicacién entre el mddulo y su controlador propietario, se establece el bit
.OutxFault pero este bit no se establece.

El bit se establece si ocurre uno de los siguientes eventos:

+ Elmédulo esté siendo calibrado.

» Seestablece la alarma de limite bajo en el canal de salida.

» Seestablece la alarma de limite alto en el canal de salida.

Bit7

1.0ut[x].CalFault

El bit se establee si ocurre un error, y no se corrige, durante la calibracién de dicho
canal.

Bit5

1.0ut[x].WireOff

El bit se establece solo si el rango de salida configurado es 0...20 mA, y el circuito se
abre debido a caida o corte de cable cuando la salida que esta siendo controlada esta
por arriba de 0.1 mA. El bit permanece establecido hasta que se restaura
correctamente el cableado.

Bit 4

1.0ut[x].NotANumber

El bit se establece cuando el valor de salida recibido del controlador no es un nimero
(el valor IEEE NAN). En este caso, el canal de salida retiene su Gltimo estado.

Bit 3

1.0ut[x].InHold

El bit se establece cuando el canal de salida esté reteniendo actualmente. El bit se
restablece cuando el valor de salida del modo marcha solicitado esta dentro del 0.1%
de la escala total del valor de eco actual.

Bit2

.0ut[x].RampAlarm

El bit se establece cuando el régimen solicitado del canal de salida pudiera exceder el
régimen de rampa maximo configurado. Este permanece establecido hasta que la
salida llega a su valor objetivo y se detiene la rampa. Si el bit se enclava, permanece
establecido hasta que se desenclava.

Bit 1

1.0ut[x].LLimitAlarm

El bit se establece cuando el valor de salida solicitado esté bajo el valor de limite bajo
configurado. Este permanece establecido hasta que la salida solicitada sube del
limite bajo. Si el bit se enclava, permanece establecido hasta que se desenclava.

Bit0

1.0ut[x].HLimitAlarm

El bit se establece cuando el valor de salida solicitado esta arriba del valor de limite
alto configurado. Este permanece establecido hasta que la salida solicitada baja del
limite alto. Si el bit se enclava, permanece establecido hasta que se desenclava.
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Notas:
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ATENCION: Ambiente y envolvente

Este equipo ha sido disefiado para ser usado en ambientes industriales con un grado de contaminacién 2, en aplicaciones de
sobrevoltaje de categoria Il (segun se define en la norma IEC 60664-1), a altitudes de hasta 2000 m (6562 pies) sin reduccion del
régimen nominal.

Este equipo no ha sido disefiado para ser usado en ambientes residenciales, y es posible que no ofrezca la proteccion adecuada
para servicios de radiocomunicacién en estos ambientes.

Este equipo se suministra como equipo de tipo abierto. Debe instalarse en un envolvente debidamente disefiado para las
condiciones ambientales especificadas que se daran y adecuadamente disefiado para prevenir lesiones personales debidas a

la exposicion a piezas energizadas. El envolvente debe tener las propiedades retardadoras de llama adecuadas para evitar o
minimizar la propagacion de llamas, y asi cumplir con una dlasificacion de dispersion de llamas de 5 VA, o estar aprobado para
la aplicacion si fuese no metlico. Solo se debe poder tener acceso al interior del envolvente mediante el uso de una
herramienta. En las secciones posteriores de esta publicacion puede haber informacién adicional relativa a las clasificaciones de
tipo de envolvente que se necesitan para cumplir con los requisitos de determinadas certificaciones de sequridad del producto.

Ademas de esta publicacion consulte:

« Pautas de cableado y conexion a tierra de equipos de automatizacién industrial, publicacién 1770-4.1, para obtener
informacion adicional sobre requisitos de instalacion

+ Normas NEMA 250 e IEC 60529, segin sea el caso, para obtener explicaciones sobre los grados de proteccion que brindan los
envolventes
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Aprobacion norteamericana para ubicacion en zonas peligrosas

The following information applies when operating this equipmentin
hazardous locations.

Informations sur l'utilisation de cet équipement en environnements
dangereux.

Products marked “CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" are suitable for use in Class | Division 2 Groups
A, B, C, D, Hazardous Locations and nonhazardous locations only. Each product is supplied
with markings on the rating nameplate indicating the hazardous location temperature
code. When combining products within a system, the most adverse temperature code
(lowest “T” number) may be used to help determine the overall temperature code of the
system. Combinations of equipment in your system are subject to investigation by the
local Authority Having Jurisdiction at the time of installation.

Les produits marqués « CL1, DIV 2, GP A, B, C, D » ne conviennent qu‘a une utilisation en
environnements de Classe | Division 2 Groupes A, B, C, D dangereux et non dangereux.
Chaque produit est livré avec des marquages sur sa plaque d'identification qui indiquent
le code de température pour les environnements dangereux. Lorsque plusieurs produits
sont combinés dans un systéme, le code de température le plus défavorable (code de
température le plus faible) peut étre utilisé pour déterminer le code de température
global du systéme. Les combinaisons d'équipements dans le systéme sont sujettes a
inspection par les autorités locales qualifiées au moment de l'installation.

WARNING: EXPLOSION HAZARD

+ Do not disconnect equipment unless power has
been removed or the area is known to be
nonhazardous.

+ Do not disconnect connections to this
equipment unless power has been removed or
the area is known to be nonhazardous. Secure
any external connections that mate to this
equipment by using screws, sliding latches,
threaded connectors, or other means provided
with this product.

+  Substitution of components may impair
suitability for Class I, Division 2.

« Ifthis product contains batteries, they must only
be changed in an area known to be
nonhazardous.

ADVERTENCIA: RISQUE D’EXPLOSION

«  Couper le courant ou s'assurer que
I'environnement est classé non dangereux avant
de débrancher 'équipement.

« Couper le courant ou s'assurer que
I'environnement est classé non dangereux avant
de débrancher les connecteurs. Fixer tous les
connecteurs externes reliés a cet équipement a
I'aide de vis, loquets coulissants, connecteurs
filetés ou autres moyens fournis avec ce produit.

« lasubstitution de composants peut rendre cet
équipement inadapté a une utilisation en
environnement de Classe |, Division 2.

« Sassurer que I'environnement est classé non
dangereux avant de changer les piles.

La siguiente informacion se aplica cuando este equipo se pone en funcionamiento en zonas peligrosas.

Los productos con las marcas “CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" son adecuados para uso exclusivamente en zonas peligrosas Clase |, Division 2, Grupos A, B, C, D, asi como en zonas no
peligrosas. Cada uno de los productos se suministra con distintivos en la placa de datos técnicos del fabricante, que indican el cédigo de temperatura de zonas peligrosas.

Si'se combinan productos en un sistema, se puede utilizar el cddigo de temperatura mas desfavorable (nimero “T” mds bajo) para facilitar la determinacion del cddigo de temperatura
general del sistema. Las combinaciones de equipo en su sistema estan sujetas a investigacion por parte de la autoridad local con la debida jurisdiccion al momento de la instalacién.

ADVERTENCIA: PELIGRO DE EXPLOSION

peligrosa.

+ No desconecte el equipo, a menos que se haya desactivado la alimentacion eléctrica o que esté sequro de que la zona no es

+ No desconecte las conexiones a este equipo, a menos que se haya desactivado la alimentacion eléctrica o que esté sequro
que la zona no es peligrosa. Ajuste bien las conexiones externas de empalme con este equipo mediante tornillos, seguros
deslizantes, conectores roscados u otros medios proporcionados con este producto.

» Lasustitucion de componentes podria afectar la idoneidad para la Clase |, Division 2.
» Siel producto contiene baterias, estas solo deben cambiarse en una zona considerada no peligrosa.

Aprobacion legal europea para ambientes peligrosos

Lo siguiente aplica cuando el producto tiene la marca Ex.

Este equipo fue disefiado para ser utilizado en atmésferas potencialmente explosivas, tal como lo define la Directiva 94/9/CE de la Union Europea. Cumple con los Requisitos Esenciales
de Seguridad y Salud en relacién al disefio y a la fabricacién de equipos de Categoria 3 para uso en atmdsferas potencialmente explosivas Zona 2, disponibles en el anexo Il de esta

directiva.

La conformidad con los requisitos esenciales de sequridad y salud esta garantizada mediante la conformidad con EN 60079-15 y EN 60079-0.

ATENCION: El equipo no es resistente a la luz solar ni a otras fuentes de radiacién UV.

56 Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM005B-ES-P — Enero 2013



Instale el médulo  Capitulo 4

ADVERTENCIA:

Este equipo debe instalarse en un envolvente con certificacion ATEX, con una clasificacion de proteccion contra ingreso
minima de IP54 (seguin lo definido en IEC60529), y usarse en un ambiente con un grado de contaminacién no mayor de 2
(seguin lo definido en IEC 60664-1) cuando se aplique en ambientes de Zona 2. El envolvente debe utilizar una puerta o una
cubierta extraible con herramienta.

Este equipo se debe utilizar dentro de las clasificaciones establecidas por Rockwell Automation.

Se deben tomar medidas para evitar que el voltaje nominal exceda perturbaciones transientes mayores al 140% del voltaje
nominal al utilizarse en ambientes de zona 2.

Este equipo debe usarse solo con backplanes de Allen-Bradley® con certificacion ATEX.

Ajuste bien las conexiones externas de empalme con este equipo mediante tornillos, sequros deslizantes, conectores
roscados u otros medios proporcionados con este producto.

No desconecte el equipo, a menos que se haya desactivado la alimentacién eléctrica o que esté sequro de que la zona no sea
peligrosa.

Instale el modulo Se puede instalar o desmontar el médulo mientras la alimentacion eléctrica del

chasis esta activada.

ADVERTENCIA: Al introducir o retirar el mddulo cuando la alimentacion del
backplane estd conectada se puede producir un arco eléctrico. Esto podria
provocar una explosion en zonas peligrosas.

Asegurese de desconectar la alimentacion eléctrica y de constatar que la zona

no sea peligrosa antes de sequir adelante. La recurrencia de arcos eléctricos puede
provocar desgaste excesivo en el modulo y en su conector de acoplamiento.

Los contactos desgastados pueden crear resistencia eléctrica que puede afectar el
funcionamiento del médulo.

ADVERTENCIA: Cuando se conecta o se desconecta el bloque de terminales
extraible (RTB) con la alimentacidn eléctrica del lado del campo aplicada, se
puede producir un arco eléctrico. Esto podria provocar una explosion en zonas
peligrosas.

Antes de sequir adelante asegurese de desconectar la alimentacidn eléctrica y de
constatar que la zona no sea peligrosa.

ATENCION: Prevencion de descargas electrostaticas

Este equipo es sensible a las descargas electrostéticas, las cuales pueden causar

dafios internos y afectar el funcionamiento normal. Siga las siguientes pautas al

usar este equipo:

+ Toque un objeto que esté conectado a tierra para descargar el potencial
electrostatico de su cuerpo.

+ Use una mufiequera conductiva aprobada.

« No toque los conectores ni los pines de las tarjetas de componentes.

« No toque los componentes de circuitos dentro del equipo.

« Utilice una estacion de trabajo a prueba de cargas electrostaticas, siempre que
sea posible.

«  Cuando no vaya a usar el equipo, guardelo en un embalaje adecuado con
proteccién contra descargas electrostdticas.
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1. Alinee la tarjeta de circuitos con las guias superior e inferior del chasis.

Tarjeta de circuitos impresos

20861-M

2. Deslice el médulo hacia el interior del chasis hasta que las lengiietas del
modulo encajen con un chasquido.

Lengiieta de fijacion

20862-M
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cOdifique el bloque de Se incluyen lengiietas de codificacién en forma de cuna y bandas de codificacién
terminales extraible

en forma de U con el bloque de terminales extraible para evitar la conexién de los
cables equivocados al médulo.

Codifique las posiciones en el médulo que correspondan con posiciones sin
codificar del bloque de terminales extraible. Por ¢jemplo, si codifica la primera
posicion en el médulo, entonces deje la primera posicién sin codificar en el
bloque de terminales extraible.

1. Inserte la banda en forma de U como se muestra.

Banda de codificacion en formadeU —— » (] 20850-M

2. Empuje la banda hasta que encaje en su lugar.

3. Inserte lalengiieta en forma de cuna con el borde redondeado primero.

Lengiieta de codificacion en forma de cufia i

\i

Lado del médulo del bloque de terminales extraible

6 7 20851-M

4. Empuje la lengiieta hasta que se detenga.

IMPORTANTE  Cuando codifique su bloque de terminales extraible y modulo, debe comenzar
con una lengiieta en forma de cufia en la posicién 6 0 7.
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Conecte el cableado

60

Puede utilizar un bloque de terminales extraible o un médulo de interface (IFM)
precableado Boletin 1492 para conectar el cableado al médulo. Se ha precableado
un mddulo de interface (IFM) antes de que usted lo reciba. Si estd usando

un mddulo de interface (IFM) para conectar el cableado al mddulo, omita esta

seccidn y siga a la pdgina 67.

Si estd usando un bloque de terminales extraible, conecte el cableado como se
indica a continuacién. Recomendamos utilizar un cable Belden 8761 para cablear
el bloque de terminales extraible. Las terminaciones del bloque de terminales
extraible aceptan un cable blindado 22...14 AWG.

Antes de cablear el bloque de terminales extraible, debe conectar el cableado a
tierra.

ADVERTENCIA: Si se conecta o desconecta el cableado mientras la
alimentacion del lado del campo estd activada, se puede formar un arco
eléctrico. Esto podria provocar una explosion en zonas peligrosas. Antes de

seguir adelante asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica y de
constatar que la zona no sea peligrosa.

mas de dos conductores de 0.33...1.3 mm? (22...16 AWG) en un solo
terminal. Utilice solo cables del mismo tamafio, sin mezclar los de tipo sélido y
trenzado.

2 ATENCION: Si utiliza el bloque de terminales extraible 1756-TBCH, no conecte

Si utiliza el bloque de terminales extraible 1756-TBS6H, no conecte mds de un
conductor en un solo terminal.
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Conecte el extremo con conexion a tierra del cable

1. Conecte a tierra el cable de tierra.

IMPORTANTE  Recomendamos que conecte a tierra el cable de tierra en el lado del
campo. Si no puede hacer la conexion a tierra en el lado del campo,
hdgalo en la tierra del chasis, como se muestra a continuacion.

a. Retireuntramodeforrodel  b. Separeelblindajeyel cablede  c. Trenceelblindajeyel cable atierra d. Conecte unterminal de conexion atierra
cable Belden. tierra sin forro del cable aislado. juntos para formar un solo hilo. y coloque recubrimiento retrdctil
térmico en el drea de salida.

20104-M

52
AN S

e. Conecteel cable atierraala lengiieta
de montaje del chasis. Utilice cualquier
lengiieta de montaje para chasis que
esté designada como tierra de sefial

funcional.
Arandela en estrella de

4Mo5M (#100#12)

Tornillo Phillips y arandela en
estrella (para tornillo SEM) de
4Mo5M(#100#12)

20918-M

2. Conecte los cables aislados al lado del campo.

Conecte el extremo del cable que no se conecta a tierra

1. Corte el blindaje y el cable a tierra hasta llegar al envolvente del cable, y
coloque recubrimiento retractil.

2. Conecte los cables aislados al bloque de terminales extraible (RTB), como
se muestra a continuacion.
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Dos tipos de bloque de terminales extraible (RTB)
(cada RTB se entrega con envolvente)

A\

ATENCION: El sistema ControlLogix solo est certificado para el uso de los
siguientes bloques de terminales extraibles ControlLogix (nimeros de catalogo
1756-TBCH y 1756-TBS6H). Toda aplicacién que requiera la certificacion del
sistema ControlLogix mediante otros métodos de terminacién del cableado
podria requerir la aprobacion especifica para dicha aplicacion por parte de la
entidad certificadora.

Abrazadera de jaula — Nimero de catdlogo 1756-TBCH

1. Inserte el cable en el terminal.

2. Gire el tornillo en sentido horario para cerrar el terminal en el cable.

' AN
jiﬁ!;]\_:—_

o

Zona de proteccidn contra
fatiga mecénica

20859-M

Conexidn por resorte — Niimero de catdlogo 1756-TBSH o TBS6H

1. Inserte el destornillador en el orificio exterior del bloque de terminales

extraible (RTB).

2. Introduzca el cable en el terminal abierto y retire el destornillador.

Zona de proteccidn contra

20860-M

fatiga mecénica
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Cablee el modulo

(+)

)

Transmisor de
2 cables

Recomendaciones de cableado del blogue de terminales extraible (RTB)

Recomendamos que siga estas pautas al conectar el cableado del bloque de
terminales extraible (RTB).

1. Comience a cablear el bloque de terminales extraible (RTB) por los
terminales de la parte inferior y prosiga en sentido ascendente.

2. Utilice una abrazadera de sujecién para asegurar los cables en la zona de
proteccion contra fatiga mecdnica del bloque de terminales extraible

(RTB).

3. Solicite y utilice un envolvente de profundidad adicional (nimero de
catdlogo 1756-TBE) para aplicaciones que requieran cables de gran calibre.

Use los diagramas de cableado provistos a continuacién para cablear el médulo de

E/S analégicas de alta velocidad ControlLogix.

Figura 11 — Diagrama de cableado para modo de corriente 1756-1F4FXOF2F
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@: Dispositivo de campo en linea (registrador de banda de papel o medidor)
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x

VF\T

Figura 12 — Diagrama de cableado para modo de corriente 1756-1F4FXOF2F

e

Transmisor de
4 cables

R
@L IN-1/1

L@ N
+IN-3/V
IN-3/1
-IN-3
No se usa
No se usa
VOUT-1
10UT-1
RTN-1
No se usa
No se usa
No se usa
No se usa
No se usa

No se usa

No se usa

@z Dispositivo de campo en linea (registrador de banda de papel o medidor)

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM005B-ES-P — Enero 2013

=

D]
|@‘4 3’@]:(
|@ 6 s
‘@:8 7%

(D

s

D

12

[S)

14

(D

D

(D

18

20

[

22

21

D

D

(D

(D

D

D

2%

26

28

30

32

34

23

25

27

29

31

33

36

35

|

[
HEEEEEEEEEEEE

|

+IN-0/V
IN-0/1
-IN-0
+IN-2/V
IN-2/1
-IN-2

No se usa
No se usa
VouT-0

| 0UT-0
RTN-0
No se usa
No se usa
No se usa
No se usa
No se usa

No se usa

No se usa

N N (Carga de

salida de

corriente

Tierra-blindaje

2742



Instale el médulo  Capitulo 4

Figura 13 — Diagrama de cableado para modo de voltaje 1756-1F4FXOF2F
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Ensamble el bloque de
terminales extraible y
el envolvente

66

El envolvente extraible cubre el bloque de terminales extraible (RTB) cableado
para proteger las conexiones de cableado una vez se asienta el RTB en el médulo.

1. Alinee las ranuras de la parte inferior de cada lado del envolvente con los
bordes laterales del bloque de terminales extraible (RTB).

2. Deslice el bloque de terminales extraible (RTB) en el envolvente hasta oir
un chasquido que indique que encajé en su sitio.

Borde lateral del blogue de
terminales extraible

Zona de proteccion
contra fatiga

NS
Borde lateral del bloque de ]I
mecénica

§,~.~
terminales extral’ble/’ l‘

Bloque de terminales
extraible (RTB) 20858-M

IMPORTANTE  Sisuaplicacién precisa de espacio adicional para el encaminamiento de cables,
utilice un envolvente de profundidad adicional, nimero de catalogo 1756-TBE.
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Instale el bloq ue de Instale el bloque de terminales extraible en el médulo para conectar el cableado.
terminales extraible en
el mddulo ATENCION: Antes de sequir adelante asegurese de desconectar la alimentacién

eléctrica y de constatar que la zona no sea peligrosa.

ADVERTENCIA: Cuando se conecta o desconecta el bloque de terminales
extraible (RTB) con la alimentacidn eléctrica del lado del campo aplicada, se

puede producir un arco eléctrico. Esto podria provocar una explosion en zonas
peligrosas.

A
A\

Antes de instalar el bloque de terminales extraible (RTB), asegtrese de que:

e Se haya completado el cableado del lado del campo del bloque de

terminales extraible.

o Se haya encajado el envolvente del bloque de terminales extraible en su
sitio.

o La puerta del envolvente del bloque de terminales extraible esté cerrada.

o Lalengiieta de fijacién de la parte superior del médulo esté desbloqueada.

1. Alinee las guias de la parte superior, inferior e izquierda del bloque de
terminales extraible con las guias de acople del médulo.

Médulo S
Guia superior
—§
. — |1 W
Guias del lado j ; [ =R
izquierdo —N i~ eI
Guia inferior — | RTB

20853-M

2. Presione rapida y uniformemente para asentar el bloque de terminales
extraible (RTB) en el médulo hasta que los seguros encajen en su sitio.

Lengiieta de fijacion

20854-M
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3. Deslice la lengiicta de fijacién hacia abajo para bloquear el bloque de
terminales extraible (RTB) en el médulo.

Desmonte el bloque de Si necesita retirar el médulo del chasis, en primer lugar debe retirar el bloque de
terminales extraible terminales extraible (RTB) del médulo.

del madulo

ATENCION: Asegiirese de desconectar la alimentacion eléctrica y de constatar
que la zona no sea peligrosa antes de sequir adelante.

extraible (RTB) con la alimentacidn eléctrica del lado del campo aplicada, se
puede producir un arco eléctrico. Esto podria provocar una explosion en zonas
peligrosas.

2 ADVERTENCIA: Cuando se conecta o desconecta el bloque de terminales

1. Desbloquee la lengiieta de fijacién situada en la parte superior del médulo.

2. Abra la puerta del bloque de terminales extraible (RTB) mediante la
lengiieta inferior.

3. Tire del punto etiquetado PULL HERE vy tire del bloque de terminales
extraible (RTB) hacia fuera del médulo.

IMPORTANTE  No cologue los dedos detrds de la puerta. Existe peligro de choque.

20855-M
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Extraiga el modulo del chasis 1. Empuje hacia dentro las lengiietas de fijacién superior e inferior.

m
=AY
3 =

Lengiietas de
fijacién

20856-M

20857-M
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Notas:
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Capitulo 5

Configure el modulo

Tema Pagina
Descripcidn general del proceso de configuracion 72
Genere un nuevo médulo 73
Utilice la configuracién predeterminada 75
Modifique la configuracién predeterminada 76
Descargue nuevos datos de configuracién 79
Edite la configuracién 80
Reconfigure los pardmetros del mddulo en el modo de marcha 81
Reconfigure los pardmetros del médulo en el modo de programacion 82
Visualizacién y modificacion de tags de modulo 83

Se debe configurar el médulo al momento de instalacién. El médulo no funciona

mientras no haya sido configurado.

IMPORTANTE  Este capitulo trata sobre la configuracién de los mddulos de E/S analdgicas de
alta velocidad en un chasis local. Para configurar los mddulos de E/S analégicas
de alta velocidad en un chasis remoto consulte el Apéndice E.

Use la aplicacion Logix Designer para configurar el médulo de E/S analégicas de
alta velocidad ControlLogix. Usted puede aceptar la configuracién
predeterminada de su médulo o especificar una configuracion personalizada, a

nivel de punto, especifica a su aplicacion.
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Configure el mddulo

Descripcion general del
proceso de configuracion

72

Aquihagalas ———

opciones de
configuracién
personalizada.

Haga clic en siguiente,
Next, para utilizar una
configuracion
personalizada.

Siguiente

Mddulo nuevo

1.Seleccione el médulo
de E/S analdgicas de
alta velocidad.
2.Seleccione una
revision mayor.

y

Ficha General
Nombre
Descripcién
Ndmero de ranura
Formato de comunicacién
Revision menor
Opcion de codificacion

Haga clic en terminar,
Finish, para utilizar

la configuracion
predeterminada.

Terminar

\ 4

Series de

pardmetros
especificos a
la aplicacién

Aqui edite la configuracion ——»

de un médulo.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM005B-ES-P — Enero 2013
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Configuracion finalizada

Un ment

emergente
conduce a las
propiedades

de configuracion
de un médulo.

'

Una serie de fichas en la aplicacion
proporcionan acceso para cambiar los

datos de configuracion de un médulo.

El siguiente diagrama muestra una descripcion general del proceso de
configuracion.

41058
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Genere un nuevo modulo Después de iniciar la aplicacién y crear un proyecto de controlador, se debe
generar un nuevo médulo. El asistente le permite crear un nuevo médulo y
configurarlo.

IMPORTANTE  Es necesario estar fuera de linea para generar un nuevo médulo.

File Edt “iew Search Logic Comm

EEEEEREEE

Rem Prog 1, [ Mat Runring

Mo Forces Go Offine 4——— Use este mend desplegable para salir
Mo Edits Lpfazd fuera de linea.

| e

Erogram HMode
Bun Mode
Test Mode

[Elzarn Eaults
[ 7/a Faulls

Controller Properties

-3 ur

Cuando usted esté fuera de linea, debe seleccionar un nuevo médulo.

File Edt View Search Logic Communi

LM path IAB_KTE-1\B\Backp\ane\3

Difine 0. T RUN H
Mo Forces b, FDK
T BAT
No Edits =y =

{3 Controller Faulk Handler
-2 Power-Up Handler
B+ Tasks
268 MainTask
EI’E! M airProgram
Program Tags
Exj MainRouting
(3 Unscheduled Pragrams
-£5] Motion Groups
23 Ungrouped dxes
[ Trends
-5] Data Types
C@D UserDefined
E-ﬁ Strings
STRING
=L Predefined X )
3, Module Defined 1. Seleccione I/0 Configuration.

-0 «—— 2. Haga dliccon el botén derecho
Kl I del mouse para ver el mend.

Create 2 module S0y 3. Seleccione New Module.

|
[
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Aparece un cuadro de didlogo con una lista de posibles médulos para su
aplicacion.
Asegurese de que el nimero de
revision mayor coincida con la
etiqueta en el lado de su médulo.
Select Module Type
Tuvpe: M ajor Bevision:
IT FEEAF4FXOF2F /2 |1 vl
Type Dezcription |
1756-B16D 16 Paint 10v-30V DC Diagnostic [nput ;I
1756 B16] 16 Paint 10v-30% DC lsolated Input, Sink/Source
[1756-1B32 32 Paint 10v-31.2¢ DC [nput
[1756-IC16 16 Paint 30%-600V DC Input
Sele((ione eI médulo de E/S 1756 F16 16 Channel Man-lsolated Valtage/Current Analog Input
. : — # Curre It U Outputs J
analoglcas de alta V€|0C|dad. [1756-IFEI E Chaninel Isolated Waoltage/Curent Analog Input
[1756-IF8 8 Channel Non solated Yoltage/Current Analog Input
756 H1EI 16 Paint 30v-146% DC Isolated Input, Sink/S ource
1756-IM1E] 16 Paint 159-265Y AC Isolated Input
[1756-IN16 16 Paint 10%-30% AL nput
1756-IREl E Channel Isolated RTD Analog Input LI
~ Sha
Wendor: [41 =] ¥ Other W Specialty1/0 Select Al
¥ Analog W Digtsl W Commurication [ Motion [V Controller Clear All
oK I Cancel | Help |
Haga clicen OK.
Se ingresa al asistente en una pagina de asignacion de nombre.
Module Properties - Local [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) E
Type: 175E-IFAF<0F2F 24 4 CurrentYaolt Inputs/2 Currentfolk Dutputs Fast Analog
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Local .
) — Seleccione la ranura en
Escriba un n_o,mbre y U3 ————#= Name: [Hioh_Speed_Analog_Line Sgt || H-——————————— la que reside su médulo.
descripcién opcional. o =
Drescription: I
Seleccione un formato |

I Float Data

=

de comunicacion. Se ———» Comm Fomat:
proporciona una explicacion

detallada de este campo en
la pagina 75.

Bevision:

Seleccione un método
de codificacion electronica. Se

=

Electronic Keying: IEompatibIe Module 'l - . L
proporciona una expllcaqon

detallada de este campo en
la pégina 25.

cdack | Mews | [Fnshes | Hep |
AN

/ Cancel |

/

Asegurese de que el nimero de

revision menor coincida con
|a etiqueta en el lado de su
mddulo.

74

Si estd modificando la
configuracion predeterminada,
haga clicen Next. Vaya a

la pdgina 76.

Si estd usando la configuracién
predeterminada, haga clicaquiy habra
terminado de configurar su médulo.

Vaya a la pdgina 79.
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Utilice la configuracion
predeterminada

Formato de comunicacion

El formato de comunicacién determina lo siguiente:
o Opciones de configuracién disponibles

o Tipo de datos que se transfieren entre el médulo y su controlador
propietario

o Tags que se generan al completar la configuracion

o Conexi6n entre la configuracion de escritura del controlador y el médulo
mismo

La Tabla 12 lista las opciones posibles de formatos de comunicaciéon. Ademds de
la descripcién a continuacion, cada formato retorna datos de estado y datos de
sello de hora en curso.

Tabla 12 - Formatos de comunicacion en el médulo de E/S analdgicas de alta velocidad

Formato Definicion

Archiving Connection El modulo almacena 20 muestras de datos de entrada por cada canal en los bufers
incorporados del médulo antes de enviar los datos de E/S al controlador.

Float Data El mddulo retorna datos de punto flotante (coma flotante).

(ST Timestamped Float Data | EI modulo retorna datos de punto flotante (coma flotante) con el valor del reloj del
sistema (proveniente de su chasis local) cuando se muestrean los datos.

Listen-only CST Timestamped | El mddulo retorna datos de punto flotante (coma flotante) con el valor del reloj del
Float Data sistema proveniente de su chasis local cuando se muestrean los datos a un controlador
que no es propietario del modulo.

Listen-only Float Data El mddulo retorna datos de punto flotante (coma flotante) a un controlador que no es
propietario del médulo.

IMPORTANTE  Una vez que se crea el mddulo, el formato de comunicacién no puede
cambiarse. El médulo se debe eliminar y volver a crear.

Codificacion electronica

Al escribir la configuracién para un médulo, puede seleccionar qué tan especifica
debe ser la codificacién cuando se inserte un médulo en una ranura del chasis. Las
siguientes opciones de codificacién electrénica estén disponibles:

o Compatible Module (médulo compatible)
o Disable Keying (codificacién inhabilitada)

o Exact Match (exactamente igual)

Para obtener mas informacion sobre la codificacidn electrénica, consulte la

pagina 25.

Si utiliza la configuracién predeterminada y hace clic en Finish, habra terminado.
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Modifique la configura(ién Se puede especificar una configuracion personalizada modificando una serie de

. pardmetros en el cuadro de didlogo de propiedades del médulo, Module
predeterminada Propertics
Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) E

Ajuste el intervalo solicitado entre paquetes

(pagma ‘]9) —® BRequested Packet Interval [RPI): I 2.03: mz  [1.0-750.0 ms)
Inhiba (pégina 34) la conexién al modulo. —————————= I Inhikit Madule

™ Major Fault On Contraller If Connection Fails While in Run Mode
Si desea que ocurra un fallo mayor en el / Madule Faul
controlador si se produce un fallo de conexién con

el mddulo de E/S en el modo de marcha, Run, -

Cancel | < Back I Mext » I Finizh »» Help |

A

Haga clic en Next para continuar.

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) E

— |dentification — Statu
Wendor: Major Fault:
Froduct Type: Minor Fault:
Product Code: Intemal State:
Revision:

Esta informacion se usa durante el monitoreo en Sl M Configured:
linea, pero no en la configuracién inicial. Froduct Name: Owned:
Module [dentity:

— Coordinated System Time [C5T)
Timer Hardware:
Timer Sync'ed: Hefrest | Hesebhfadile |

Cancel | < Back I Mext » I Finizh »» | Help |

Haga clic en Next para continuar.
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El cuadro de fallo, Fault, estd vacio cuando usted

- esté fuera de linea. Si se produce un fallo mientras el
seleccione esta casilla de verificacion. médulo estd en linea, el tipo de fallo aparece aqui.
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Seleccione un canal de entrada. ———
IMPORTANTE: Antes de seguir
adelante, establezca todos los

pardmetros de cada canal. /

Establezca el escalado (pdgina 36).

Establezca el régimen de muestreo

Seleccione un rango para la
entrada (pdgina 38).
1 Establezca el tiempo del filtro
digital (pagina 43).

en tiempo real (RTS) (pdgina 18).
Este ajuste afecta todo el médulo,
no solo un canal individual.

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1)
— Channel
I a1 | 2 | 3 | Input Range: I-‘IDVto‘IDV 'l
Digital Filter: 0o 5

Scaing Digital Filter. Tims e |
High Signal: High Engineering:
10.0 Y = |10.0
Low Signal: Low Engineering:
I-‘ID.D i = I-‘ID.D

RTS: 20 ms ™ Synchronize Module Inputs <

Sincronice las entradas del
mddulo (pdgina 45).

Para usar valores de milisegundos
fraccionarios, escriba los valores con

Cancel |

< Back I Mest > I

Finshs> | Hep |

A

A

un punto decimal. Por ejemplo,
para usar 800 S, escriba 0.8.

Haga clicen Next para continuar.

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1)

Haga clic en Finish para aceptar los pardmetros
que ha configurado para su médulo.

— Channel

Seleccione un canal de entrada. —l-| R -

IMPORTANTE: Antes de sequir
adelante, establezca todos los
pardmetros de cada canal.

Establezca las alarmas de proceso
(pdgina 44).

/

Durante la operacién del médulo, se

/"

Process Alams:
High High:

High:

Low Low:

Ualziziial] L
[0 ] e | L]

[0 Lo ]
/Lgy/l-m4' (rfatch | r
I | b -]

Fran<a

habilitan los botones Unlatch, una vez

establecidos. Haga clic en el boton
para desenclavar las alarmas.

Cancel |

< Back Mest >

]

Il Inhabilite todas las alarmas.
™ Latch Frocess Alams Enclave las alarmas de
™ Latch Rate Alarm\ proceso (pdgina 44).

1 Enclave la alarma de
Deadband: régimen (pdgina 45).
T - Establezca la banda muerta

(pdgina 44).

el At | Establezca la alarma de
o= Enistelr régimen (pagina 45).
Finshs> | Hep |

Haga clic en Next para continuar.

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1)

Haga clic en Finish para aceptar los pardmetros
que ha configurado para su mddulo.

— Channel

Seleccione un canal de salida. 4»'_0 1 |

IMPORTANTE: Antes de sequir
adelante, establezca todos los
pardmetros de cada canal.

Establezca el escalado (pdgina 36). ———»

Output Fange:

Scaling

High Signal: High Engineering:
I 1m0 = 10.0

Low Signal: Low Engineering:

[ 00w -

I -10.0

™ Hold for Initialization -~

Seleccione un rango para la

salida (pdgina 46).

| Sies necesario habilite Hold
for Initialization

(pégina 47).

[1ovietov =]

Cancel |

< Back I Mest > I

Finsh>> | Hep |
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Haga clic en Next para continuar.

Haga clic en Finish para aceptar los parémetros
que ha configurado para su médulo.
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Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) E
— Channel

Seleccione un canaldesalida.;-{ o1 |

IMPORTANTE: Antes de seguir
adelante, establezca todos los
pardmetros para cada canal.

Establezca el estado de salida del modo /

de programacion, Program. Si hace clic
en User Defined Value, debe escribir un
valor definido por el usuario en el
cuadro. También puede seleccionar
incrementar al valor.

& Hold Last State
€ User Defined Value:

= | Biamp: b sen Uefifed

Output State in Frogram Mode

Fiamp Fate:

—

e

0.00

Output State in Fault Mode
& Hold Last State

€ User Defined Value:

= | Bamp bo U sen Defined Walue

per Sec

Establezca el estado
de salida del modo de
fallo, Fault.

—

Communications Failure
“Wwhen communications fail in
Frogram Mode:

' Leave outputs in Program Mode state
" Change outputs to Fault Mods state

Cancel | < Back e

{33

Fini

hos | Hep |

Establezca el estado de salida sila

comunicacion falla en el modo de
programacion, Program.

Haga dlicen Next para continuar. Haga clic en Finish para aceptar los pardmetros

Module Properties - Local:1 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1)

Seleccione un canal de salida.———
IMPORTANTE: Antes de sequir
adelante, establezca todos los

pardmetros para cada canal. /

Establezca los limites de fijacion
(pdgina 48).

Preste atencion a los limites de fijacion
cuando cambie un canal de corriente a

que ha configurado para su mddulo.

i~ Charinel

fo 1|

Lirnits:
High Clamp: |1 1]
Low Clamp: |.1 i)

per Sec

Fiamp Fate: IU-D

voltaje. El software no tiene en cuenta

1 etk el |
Wl st |
Wl st |

Wl st | et

LU

(AL [ DisableAll lams
™ Latch Limit Alarms
I | LLateh Hate Alarm

Inhabilite todas las alarmas
Enclave las alarmas de
limite (pdgina 48).

f

automdticamente el cambio de modo.
Usted también debe considerar cémo los
cambios pueden afectar sus unidades

Cancel | < Back | e

> |

Fini

b Help |

de medicion.

Si es necesario, seleccione la casilla de
verificacion Ramp in Run Mode

(pégina 47).

Si selecciona la casilla de verificacién
Ramp in Run Mode, debe escribir un
régimen de rampa (pégina 47).

Haga clic en Next para continuar. Haga clicaqui para aceptar los pardmetros que ha

configurado para su mddulo.
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Des(argue nuevos datos de Después de haber cambiado los datos de configuracién de un médulo, el cambio

fi .z no toma efecto mientras no se descargue el nuevo programa que contenga dicha
contiguracion . ) .
informacion. Eso descarga todo el programa al controlador y sobrescribe
cualquier programa existente.

s RSLogix 5000 - High_5peed_Anal
File Edit “iew Search Logic Commi

Fath: IAB_KTE-‘I \E4Backplanst3

. 7. AN Use este menu desplega_ble para
— descargar la nueva configuracién.

Mo Forces Go Online
Mo Edits Upload

Eragram Mode
B ode
Testkode

[S[ear Eaults
(53 1o Faults:

.. Cantraller Properties

El software verifica el proceso de descarga con el siguiente cuadro de didlogo.

Download

& Download to the contraller:
Mame; HS4,_TestProgram
Type: 1756-L1 44 ControlLogix5550 Contraller

Path: AB_KTC1%3MBackplaneho
Security:  <Nonex

Confirme la descarga. Canoel Help

Esto completa el proceso de descarga.
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. o o’ 7 ) ./ ’ .
Edite la (0nf|gura(|on Después de establecer la configuraciéon para un médulo, puede revisarla y
cambiarla. Mientras esté en linea, puede cambiar los datos de configuracién y
cargarlos al controlador. Esto se denomina reconfiguraciéon dindmica.

Su capacidad de cambiar algunas caracteristicas configurables, sin embargo,
depende de si el controlador estd en el modo de marcha remota, Remote Run, o
en el modo de programacion, Program.

IMPORTANTE  Sibien puede cambiar la configuracion mientras estd en linea, debe estar fuera
de linea para afiadir o eliminar modulos del programa.

El proceso de edicién comienza en la pagina principal.

Fle Edt Yiew Seach Logic Communicalions

Path I 4B_KTC-146\Backplane3

Offline 0. T RuN
No Foices p | Ok q}
No Edits El_ o

Cantraller T ags A
-3 Cortraller Fault Handler
(3 Power-Up Handler
=5 Tasks
E-48 MainTask

B4 MainProgram
@ Program Tags
- E MairRoutine

(3 Unscheduled Programs
(=45 Mation Groups
¢ [T Ungrouped fxes
0 Trends
=55 Data Types

-3, UserDefined
EI--@ Stings

L STRING
-, Predefined
L, Module Defined
=5 140 Configuration

il ey adule:.

N

E dit properties for selected comg EDW

S 1. Seleccione 1/0 Configuration.
2. Haga dlic con el bot6n derecho

Cross Reference ,
IE— / del mouse para ver el menu.
[ 3. Seleccione Properties.

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties, como se muestra a
continuacion.

Cut

= Module Properties - Local:2 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1)

Haga dlicen la ficha

. Output Configuration I Output State I Limits | Input Calibration | Output Calibration Backplane I
, asouada wn |OS General Connection I Module Info I Input Configuration | Alarm Configuration
parameuos para VerIOS 0 Type: 1756-F4F<0F 2F /2 4 Cunrentvolt Inputs/2 Current/valt Dutputs Fast Analog
para reconfigurarlos. Vender: AllerBradlzy
Parent: Local
Mame: IHighﬁSDead,Anang Slgt: |2 j
Dezcription; I ;I
=l
Comm Farmat: IF\oat Data d
Revision: |1_ I" _Ij Electronic Keving: | Disable Keying 'I

Status: Running ak. I Cancel Appl Help
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Reconfigure los parametros Slu milduclio pu'sd}e1 operar en el ;nOdodde ma;cha rcrlllota, Recrlncl)ce Run, o en
) Run. Usted puede cambiar cualquiera de las caracteristicas
del méduloenelmodode [ " 0°°c™Mern® p q

habilitadas por el software solamente en el modo de marcha remota,

marcha Remote Run.

Si alguna funci6n se inhabilita en cualquier modo de marcha, Run, cambie el
controlador al modo de programacién, Program, y haga los cambios necesarios.

Por ejemplo, el siguiente ejemplo muestra la pagina de configuracién mientras el
mddulo analédgico de alta velocidad estd en el modo de marcha, Run.

i Module Properties - Local:3 [1756-1F6l 1_4) I
General I Connection I Module Infa  Configuration | Alarm Configuration I LCalibration I Backplane I
~Channel
Haga los cambios de configuracion [0 1]2]a|a]s Input Range: [10vieT0V =l
necesarios. En este ejemplo, todas las Calibration Bias: [o0
i 3 Scaling .
IIUIL(?:F)IT"ZS conﬁglurabdlesdestan h Low Signal: Low Engineering: Motch Fiter: IBD Hz jv
abilitadas en el modo de marcha. [700 @ =] 00 i e m o
High Signal: High Engineering:
| 00 o = | 10.0
RTS: 100 _:I ms
Status: Funning Ok I Cancel | Apply | Help |
A A
Haga clicen OK para transferir - Haga clic en Apply para transferir los
los nuevos datos y cerrar el nuevos datos y mantener abierto el
cuadro de didlogo. cuadro de didlogo.
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Reconfigure los parametros
del médulo en el modo de
programacion

82

Siga estos pasos para cambiar la configuracién en el modo de programacion,
Program.

1. Cambie el modo del médulo del modo de marcha al modo de
programacién, si es necesario.

File Edit “iew Seach Logic Comm

EEEEREEE

RemRun  [1] ™ Rurning
Mo Forces Go Offline
No Edits Uplczs

Wrilozd

Use este menu desplegable para
conmutar al modo de programacion.

B ads
Test Mode

[El=an Eaults
(5 T Faults:

Cantroller Properties

-3 Ur,

2. Haga los cambios necesarios.

[ Module Properties - Local:2 (17596-IFAFX0OF2F /A 1.1)

Output Configuration I Output State I Lirits: | Input Calibration | Output Calibratian I Backplane |
Corinection® I Module Info I Input Configuration | Alarm Configuration

Hequested Packet Interval [RPI} 1 Uaﬁ ms  [1.0-750.0 ms)

I~ Inhibit Module

General

-
-¢

Actualice el régimen
RPI.

™ Major Fault On Contraller If Connection Fails ‘hile in Aun Mode
tndule Fault

Status: Running

ak. I Cancel | Apply | Help |

f

Haga clic en OK para transferir
los nuevos datos y cerrar el
cuadro de didlogo.

!

Haga clicen Apply para transferir los
nuevos datos y mantener abierto el
cuadro de didlogo.

Antes de que se actualice el régimen de intervalo solicitado entre paquetes
(RPI) en linea, el software verifica su cambio deseado.

RS5Logix 5000 [X]

&

Danger. Changing the Requested Packet Interval [RPI)
while onling will temporarily dizable the connection.

Apply changes?

Cancel | Help |

Haga clicen OK para confirmar el cambio de RPI.

Se cambia el intervalo solicitado entre paquetes (RPI)y los nuevos datos de
configuracion se transfieren al controlador. Después de hacer los cambios
necesarios a la configuracién de su médulo en el modo de programacion, se
recomienda cambiar el médulo nuevamente al modo de marcha.
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Visualizacion y modificacion Cuando se crea un médulo, la aplicacidn crea una serie de tags en el sistema
deta gs de modulo ControlLogix que se pueden consultar en el editor de tags del software. Cada

caracteristica configurable en el médulo tiene un tag distintivo que puede usarse
en la légica de escalera del procesador.

Se puede obtener acceso a los tags del médulo mediante el software.

File Edit Yiew Search Logic Communic

| Path; [AE_KTC 16 Backplaned

Dffline 0. T RUN H
Mo Forces | ::DK
Mo Edits = - E:;T

Ela Controller High_Speed_Anaq‘ I-I

Controller Fz Mew Tag..
-3 PowerUp H

Para ver el mend, haga clic con el boton
derecho del mouse en Controller Tags.

R Edit Tagz
g MainT ask
' ) e _ _
Seleccione Monitor Tags. 568 MainFro Werify
Ewport Tags...
Pririt

Para obtener més informacién acerca de como ver y cambiar los tags de
configuracion de un médulo, consulte el Apéndice B.
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Notas:
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Calibre el méodulo
Tema Pagina
Diferencias de cada tipo de canal 86
(alibre los canales de entrada 87
(alibre canales de salida 90

Sumédulo de E/S analégicas de alta velocidad ControlLogix viene de fabrica con
una calibracién predeterminada. Use este capitulo para recalibrar su mddulo en el
futuro.

Usted debe anadir el médulo a su programa de control mediante la aplicacién
Logix Designer. Ademds, si desea calibrar las salidas del médulo, debe configurar

un rango de salidas antes de calibrar el médulo.

Para ver como afiadir un nuevo médulo a su programa consulte la pdgina 73.

IMPORTANTE  Los mddulos de E/S analégicas de alta velocidad ControlLogix le permiten
calibrar cada canal individualmente o en grupos, como por ejemplo todas las
entradas simultdineamente. Independientemente de la opcién que seleccione,
recomendamos que calibre todos los canales en su médulo cada vez que
realice la calibracion. Esta practica le ayuda a mantener lecturas de calibracién
uniformes y mejora la precision del médulo.

El propésito de la calibracion es corregir imprecisiones de hardware que
pueden estar presentes en un canal en particular. El procedimiento de
calibracién compara un estandar conocido, ya sea una sefial de entrada o una
salida registrada, con el rendimiento del canal y luego calcula un factor de
correccion lineal entre el valor medido y el ideal.

Ademads, sugerimos que enchufe el mddulo y lo deje funcionar por lo menos
30 minutos antes de la calibracién, para que se estabilice la temperatura de los
componentes. La estabilidad ayuda a evitar la deriva de temperatura durante
la operacion.
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Diferencias de cada tipo
de canal

86

Los procedimientos para calibrar los canales de entrada y de salida del médulo de
E/S analégicas de alta velocidad ControlLogix varian ligeramente:

o Enlos canales de entrada se usa un calibrador de voltaje para enviar una
seial al médulo para calibrarla.

o Enlos canales de salida se usa un multimetro digital (DMM) para medir la
senal que estd enviando el médulo.

A continuaci6n vea los instrumentos recomendados para usar con cada canal.

Tipo de canal Rangos de instrumentos recomendados
Entrada 0...10.00 V surtidor 500 .V voltaje
Salida DMM mejor que 0.3 mV 0 0.6 pA

Usted debe estar en linea para calibrar el médulo de E/S analdgicas de alta
velocidad.

| % RSLogix 5000 - High_Speed_Anal

File Edit Wiew Search Logic Commt

' Path: [AB_KTC "B Backglanc'3

' Dffline J. I AUN
Use este menu desplegable No Forces
para entrar en linea. Ma Edits Upload
Download
Eragram Hede
Eurm ade
Tiest koo
o
[Elean Faults
=] (57 Thin s
Mz
=2 ? a Contraller Properties

Cuando esté en linea puede seleccionar el modo de programacién, Program,

o el modo de marcha, Run, como el estado de su programa durante la calibracion.
Recomendamos cambiar el controlador al modo de programacién antes de
comenzar la calibracién.

IMPORTANTE  Antes de comenzar la calibracion, asegurese de que el mddulo no esté
controlando activamente un proceso. El médulo congela el estado de cada
canal y no actualiza el controlador con nuevos datos mientras no se completa la
calibracion. Esto podria ser peligroso si se intentara realizar un control activo

durante la calibracion.

File Edit “iew Seach Logic Comm

EEEEREEE

m I Rurning
Ga Offline

Mo Edits Ltz
™ || Download

Rem Run

Mo Forces

Program Mode

Use este menU desplegable
para cambiar al modo de
programacion, Program Mode.

FHiunfade
Test Mode

B3| ClearEauls
[ Tio Faults

.7 Uy Controller Froperties
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Calibre los canales de
entrada

La calibracién de entrada requiere que usted aplique sefiales de referencia a los
canales de entrada del médulo, y luego verifique el estado de los canales. Los
modulos de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix pueden operar en el
modo de corriente, Current, o de voltaje, Voltage. Para aplicaciones de voltaje
necesita calibrar solo el rango de —10...10 V. La calibracion de este rango calibra
el médulo para el resto de los rangos de voltaje, tales como 0...5 V.

Independientemente del modo, al calibrar las entradas del médulo se debe hacer
lo siguiente:

o Aplicar una senal baja a un canal (o a un grupo de canales)
o Verificar la referencia de sefial baja del canal
o Aplicar una sefial alta a un canal

o Verificar la referencia de senal alta del canal

El siguiente ejemplo muestra la calibracion de un canal de entrada individual.
Sugerimos que calibre todos los canales cada vez que calibre el médulo.

Para calibrar las entradas del médulo analégico de alta velocidad, siga estos pasos.

1. Conecte su calibrador de voltaje al médulo.

2. Obtenga acceso a la pagina de propiedades del médulo.

File Edit Wiew Seach Logic Communications

Patt: [BE_KTC- 16 Backplne'd

i ]
Offline . T RUN I_@J

Mo Forces b, :: Ok |
Mo Edits =S - ﬁ? _|
i

57 Controller Tags B
+ [ Controller Faul Handler
3 Power-Up Handler
-3 Tasks
Er5 MainT ask

. EE8 MainProgram

] Program Tags
: - E MainRoutine
“-[2 Unscheduled Programs
= 5] Motion Groups
w3 Ungrouped Axes

[ Trends
-5 Data Types

C@, User-Defined

=45 Shings

o -[® STRING

Eﬂ, Predefined
Hagadlicconel botonderecho | 'I:% E"::;‘*g'ig&"':ed
del mouse en I/0 Configuration - O WRREBIRRETT

para ver el mend. KNS

Edit properties for selected comp

Cut
Copy
Faste
Delete

Cross Reference

el i

Seleccione Properties.
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Aparece el cuadro de didlogo Module Properties.

Haga clicen la ficha Calibration.

[ Module Properties - Local:2 [1756-IF4FX0F2F/A 1.1)

Output Configuration | Output State | Limits I Input Calibration I Output Calibration Backplane I
General I Connection I Madule Info | Input Configuration | Alarm Configuration
Tupe: 175E-IF4FA0F2F 4 4 CurrentAVolt Inputs/2 CurrentAYolt Outputs Fast Analog
Wendar: Allen-Bradey
Parent Local
Hame: InghﬁSDeedenalog Slot |2 ::II
Drescription: I ;I
=l
Camm Farmat: IFIoat Diata j
Bevision: |1_ 1 _Ij Electronic Keying: | Dizable Keying hd

Status: Runring ok I Cancel | Al | Help

3. Enla pagina Input Calibration, comience la calibracién.

[ Module Properti al:2 [1796-IFAFX0F2F/A 1
General I Connection I Madule Infa | Input Canfiguration I Alarm Canfiguration I
Output Configuration I Output State | Lirits alib | Output Calibration I Backplane
Calibration Ealiratd Calibration| Start Calibration Haga dic aquipara
Channel | Calibration Range B Offzet — comenzar |a
Gain Status
[Courits) Ib .y
a -“10t010% 0.999743 1) O calibracion.
1 101010 0999872 2 04
2 -10t010% 0.995615 1) O
El -10t010% 0.995615 1 O
Module Last Successully
Calibrated on: 1/3/02
Statuz: Running 0K | Cancel | Appl | Help |

El software le advierte que no debe calibrar un médulo que actualmente
esté siendo usando para control.

R5Logix 5000

All channels will freeze at their current values, and contral may be interupted.

& Danger: Calibration should not be performed on a module currently being uzed for control.
Continue with Calibration’?

Haga clic en OK para continuar la calibracién.

i Cancel Help
| |

4. Establezca los canales que vaya a calibrar.

Calibration Wizard - Select the Channel[z] to Calibrate
Select the ch iz] b " . Calibration o
e Z;,nga?ﬂ: et erne | calbrate? Calg‘;r:;:” Ca'g;?:m Offset Caggftu:”
Seleccione el canal que "'Calibrate™ checkbox. (Counts)
d |b > 0 ~ -10t010% 0.999743 1) Ok
esee calibrar.
see calibra Then choose o either 1 [ |Motetov 0939372 2 OK
Calibrate the Channels in 2 - 0to10 0999515 0 Ok
Groups or Calibrate .
Channels One Channel E:| r -10t010% 0.999615 1 Ok
at a Time
Seleccione si desea calibrar los
canales en grupos o uno a la vez. IFi=es "l o el

" Calibrate Channels in Groups @ Calibrate Channels One at a Time

<Hachk I Mext » I Stop | Help

— Haga clic en Next para continuar.
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Los pardmetros de referencia baja aparecen primero. Estos pardmetros
definen qué canales son calibrados para una referencia baja.

Calibration Wizard - Attach Low Reference Yoltage Signals

" Loy

Altach Low Reference : Calibration
signal(z] to indicated S| Sellorelich]| e || Rt
channel(s]. (*olts)

o v -10to 10 0.o0
Charnels: 0

1 =

2
Press "Mest" to start r
calibration. 3 =

<Back Stop | Help |

N

=

Haga clic en Back para regresar a los pardmetros Haga clic en Next para
previos, y haga los cambios que sean necesarios. calibrar la referencia baja.

5. Aplique la referencia baja del calibrador al médulo.

El siguiente ejemplo muestra el estado del canal después de calibrar a una
referencia baja. Si los canales estin OK, continte como se muestra a
continuacién. Si alguno de los canales informa sobre un error, vuelva a
intentarlo hasta que el estado sea OK.

E"ZESH;:&E;?;?MD Channel | Calibrate? Cagl;;a;;on Refl;or:;ce Status
olts)
0 W |-10tot0v 0.00 K
1 -
2 |
3 =

El=u I Hext I Stop Help

Haga clic en Next para continuar.

Los parametros de referencia alta aparecen a continuacion. Estos
pardmetros definen qué canales son calibrados para una referencia alta.

Calibration Wizard - Attach High Reference Yoltage Signals

Attach High Reference _ Calloration High
signalls) to selected Chennel | Callorate?) o o | Reference
channel(z). [Volts)
il W |10to1ow 1000
Channels: 0
1 |
2
Press "Mest" to start =
calibration. 3 =

<Hark Stop | Help

Haga clic en Next para continuar.
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6. Aplique la referencia alta del calibrador al médulo.

El siguiente ejemplo muestra el estado del canal después de calibrar para
una referencia alta. Si los canales estin OK, contintie como se muestra a
continuacién. Si alguno de los canales informa sobre un error, vuelva a
intentarlo hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results
Press "Mext” ta continue. Calibration High
Channel | Calibrate? Rance Reference Status
& (vots)
0 = -10ta 10 10.00 QK
1 =
2 =
El =

et I Hexty I Stop; | Help

Haga clic en Next para calibrar la referencia alta.

Los siguientes parimetros aparecen a continuacion y definen el estado de
las calibraciones baja y alta.

Calibration Wizard - Calibration Completed
Calibration of selected ) Calibration Lo High
channells] has been G| S Range Reference ks Reference kD
completed successhully.
o [cdl -10ta 10y 000 | OK 1000 QK

The calibration constants 1 -
of the selected 2 [
channel(s] have been
saved 3 -

et Stag | Help |

Haga dlic en Finish para concluir la calibracién del canal.

Calibre canales de salida La calibracién de salida requiere que usted ordene a los canales de salida producir
niveles especificos de voltaje o de corriente, y luego medir la sefial para verificar
que el modulo esté funcionando correctamente. Este proceso implica estas tareas:

o Ordenar al canal (o al grupo de canales) que produzca una senal de
referencia baja.

o Verificar y registrar la salida del canal.

o Ordenar al canal (o al grupo de canales) que produzca una senal de
referencia alta.

o Verificar y registrar la salida del canal.
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Para calibrar las salidas del médulo analégico de alta velocidad, siga estos pasos.

1. Conecte al médulo su medidor de corriente o de voltaje (de acuerdo al
modo en que esté operando el canal). Recuerde que debe cablear el médulo
de manera diferente para el modo de corriente que para el de voltaje. Para
ver como realizar el cableado para cada modo consulte la pagina 63.

2. Obtenga acceso a la pagina de propiedades del médulo.

Haga clic con el botén

derecho del mouse en 1/0 ——

Configuration para ver el
mend.

Seleccione Properties.

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties.

File Edit View Search Logic Communications

Path: [AE_KTC1%\Backplane\d

Offline f. T RunN
No Forces b, F EAKT
No Edits = Clia

s

Cantroller Tags

E1-E3 Tasks
=) ’@ MainT ask
EI-@ MainProgrann

1451 Mation Groups
{13 Ungrouped Axes
-3 Trends

[E1-5 Data Types

Cﬂ User-Defined
E\-m Shings

L STRING

3, Predefined
-, Module-D sfined
_EL@ IﬁD Configuration

K1 —

Edit properties for elected comg

[ Controller Fault Handler
(2 Power-Up Handler

Program Tags
. Eg MairRoutine
-[23 Unscheduled Progiams

=l

Hewadule,.

Cut

Caopy
Sste

Delete

Cross Reference

Firit

1

@ Module Properties - Local:2 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1) [ ]
Haga (Ii( en Ia ﬁ(ha Output (Onﬁguration, Jutput Configuration I Output State I Lirnits | Input Calibration | Output Calibration | Backplane I
General Connection I todule Info I Input Configuration Alaim Configuration
Type: 17BEF4F0F2F /4 4 Cunrentvolt Inputs/2 Currentvalt Dutputs Fast Analog
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Local
M ame: Ingh_SpeEd_AnaIng Slot: |2 ::II
Description: I =l
J |

Comm Format: I Float Data

=

Bevision:

i

Electranic Keving: | Disable Keying 'I

Status: Running

ak. I Cancel Appli

Help
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3. Verifique el rango de operacién de cada canal. Debe usar el rango de
operacion correcto de cada canal que vaya a calibrar, ya que de lo contrario
la calibracién no funciona. Por ejemplo, si desea calibrar el canal 0 en el
modo de voltaje, éste debe establecerse para el rango —10...10 V.

4. Vayaala pdgina Output Calibration para comenzar la calibracién.

[ Module Properties - Local:2 [1756-IFAFX0F2F/A 1.1] [ x]
General | Connection | Module Info I Input Canfiguration | Alarm Configuration I
Output Configuration I Output State I Limits | Input Calibration I Output Calibration I Backplane
~Channel
Seleccione el canal T Output Flangs:

Asegirese de que cada canal esté usando el
rango de operacién correcto. Si el rango de

[ Held for Initialization| 0 ma to 20ma |

1gnal: High Engineering:

operacion es incorrecto, use el mend v = oo
desplegable para cambiar el rango. Debe aplicar Low Signal: Low Enginesiing
|n i v = |n [

los cambios al mddulo antes de proceder.

Status: Running ok I Cancel | Al | Help |

Este ejemplo muestra el rango de calibraciéon de cada canal.

W Module Properties - Local:2 (1756-IFAFX0F2F/A 1.1) B
General | Connection | Module Inta | Input Configur: rfiguration |
Output Configuration® | Output State I Lirnits | Input Calibration  § Backplane
; Haga clic aqui
Channgl| Calibrstion Range Eebiaiey Cﬁgl:;:;ﬂn ST w} g q
g Gain (Courts) Status para comenzar
0 [-10tctov 0.993257 2] oK la calibracién.
1 Oto 20 mA, 0.995536 15 Ok
Module Last Successfully
Calibrated on: 143402
Status: Aunning QK. I Cancel | Apply | Help

5. Seleccione los canales de salida que desee calibrar.

Calibration
2:|I‘E$;ttisc‘:§?ﬂ:|[sl | channel |catborate? Cag';f;f” catbraton | ortset Ceforaton
. . B “Calibrate? checkbox. (Courts)
Seleccione las salidas aqui, ——— [ o ¥ | A0todiov | 0993257 12 oK
Then choose to either 1 | Oto 20 mA 0.9958836 13 =13
: Calibrate the Channels in
Este ejemplo muestra el canal 0 usando el Grotpe o Cabrate
modo de voltaje y el canal 1 usando el modo Channels One Charnel
de corriente. Puesto que los canales usan
modos diferentes, el software requiere que Fress "Nest” to continue.
usted los calibre separadamente y que ignore
el ajuste Calibrate Channels in Groups. % Calibrate Channels in Groups ™ Calibrate Channels One at a Time

<Back I Mext > I Stop Help

Haga clic en Next para continuar.
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6. Ordene al canal de salida que produzca un nivel de referencia de bajo
voltaje.

El software ordena al canal de salida 0
que produzca una referencia de bajo

voltaje de 0.00 V.
Calibration ‘Wizard - Output Reference Signals
w " T Lo
Fress "Mext" to start the
selected channels Channel | Calibrate? Cag!;;a;:n Reference
producing the reference (Volts)
signal. [ # |-0tetov 0.00
Channels: 0 1 o4 Oto 20 ma

{Back Stop Help

Haga clic en Next para continuar.
7. Registre la medicion de voltaje mostrada en su calibrador de voltaje.

Recomendamos que use un minimo de cuatro digitos pasando el punto

decimal.
Calibration Wizard - Meazure and Record Yalues [ x|

Measure the output ) Gl i) Lowe Recorded
values for [h.g selected Channel | Calibrate? . Reference | Reference
channels using a (Wolts) (Wolts)
multimeter with an 0 [ 0010 0.00
accuracy of at least 4
decimal places. 1 = 0to 20 ma,
Channels: 0

Enter the measured
walue for each channel in
the "Recorded
FReference’ column.

Press "Mext" to continue.

Eetry I Neut> I Stop Help

Haga clicen Next para continuar.
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Sila medicién esta dentro de un rango aceptable, el canal se marca con
el estado OK, tal como se muestra a continuacién. Sila medicién no estd
dentro de un rango aceptable, el software regresa al paso 6 hasta que el

modulo produzca un nivel de referencia bajo de salida aceptable.

Press "Mext" ta go on ta
High Reference test.

Calibration Wizard - Results [ %}
Calibration Lo Recorded
Channel | Calibrate? Fange Reference | Reference Status
2 [Wolts) [violts)
0 ~ -101010Y 0.00R00 ok
1 F |0to20me
Eetry I Neut> I Stop Help

voltaje.

Haga clic en Next para continuar.

Calibration Wizard - Dutput Reference Signals

Press "Newt" to start the
selected channels
producing the reference
signal.

Channels: 0

" High
Channel | Callorate? Ca;t;;a{:n Reference
e rotts)
[1} Il 10to10 Y 10.00
1 F |0to20ma
<Back

8. Ordene al canal de salida que produzca un nivel de referencia de alto

El software ordena al canal de salida 0
que produzca una referencia de alto

voltaje de 10.00 V.

Stop Help

Measure the output
values for the selected
channels using a
multirmeter with an
accuracy of at least 4
decimal places.

Channels: 0

Erter the measured

value for each channel in

the "Recarded
FReference" column.

Press "Mext" to continue.

Calibration Wizard - Measure and Record Yalues [ %}
—_— Higih Recorded
Channel | Calibrate? Ca;:jat::n Reference | Reference
2 [Wolts) [violts)
1 [ |-10tat0v 1000 100003 | €————————
1 F |0tozoma
et Newts Stop | Help

Haga dlic en Next para continuar.

9. Registre los resultados mostrados en su calibrador de voltaje.

Registre la medicior
[ de voltaje.

Haga clic en Next para continuar.
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Sila medicién esta dentro de un rango aceptable, el canal se marca con

el estado OK, tal como se muestra a continuacidn. Si la medicién no estd
dentro de un rango aceptable, el software regresa al paso 8 hasta que el
modulo produzca un nivel de referencia bajo de salida aceptable.

Calibration Wizard - Results

Press "Mext" to go on to
Current tests.

calibration High Recorded
Channel |Callorate?| o "0 | Reference | Reference | Status
o [olts) [olts)
0 W -10to10% 1000 10.0003 K
1 = Oto 20 ma,
Eetry I Mext> I Stop Help

A

I

Haga clic en Next para continuar.

10. Repita el paso 6 hasta el paso 9 para calibrar el canal de salida 1 para

operacion a 0...20 mA.

Cuando haya calibrado correctamente ambos canales, aparecen los

siguientes parémctros.

Calibration Wizard - Calibration Completed

Calibration of selected
channel(s] has been
completed successfully.

The calibration constants
of the selected
channel(z] have been
zaved

" Calibr stion Lo Higth
7
Channgl | Calibrate e Recorded Status Recorded Status
o] 2l S0t 10 0.00200 % | Ok 1000030% | Ok
1 v Oto20ma | 4.00020ma ) OK |2000020ma | OK
Fetm Stop: | Help

Haga clic en Finish para concluir la calibracién.

Eso completa la calibracion de los canales de entrada y de salida.
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Capitulo 7

Use los indicadores del
maddulo para resolver
problemas

Resolucion de problemas del médulo

Tema Pagina
Use los indicadores del médulo para resolver problemas 97
Use la aplicacion Logix Designer para resolver problemas 98

El modulo utiliza los indicadores de estado mostrados a continuacién.

© ANALOG INPUT
G> __ ANALOG OUTPUT
(AL
0K

§)

42878

Los indicadores de estado del médulo proporcionan el estado actual del médulo,

como se describe en la Tabla 13.

Tabla 13 — Indicadores de estado de médulos de entradas

Indicador | Estado

Descripcion

0K Verde fijo

Las entradas se estdn multidifundiendo y se encuentran en estado de
operacién normal.

Las salidas estan en el modo de marcha.

0K Verde parpadeante

El médulo ha efectuado diagndsticos internos, pero actualmente no estd
Ilevando a cabo comunicaciones conectadas o estd en el modo de
programacion. Las entradas estdn en un estado de operacion normal. Las
salidas estan en el estado configurado para el modo de programacion.

0K Rojo parpadeante

La comunicacién anteriormente establecida ha sobrepasado el tiempo de
espera.

Verifique la comunicacién del controlador y del chasis.

0K Rojo fijo

El modulo debe reemplazarse.
Reemplace el mddulo.

(AL Verde parpadeante

El mddulo se encuentra en el modo de calibracion.
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Use la aplica(ién Ademas de los indicadores de estado del médulo, la aplicacién le alerta respecto a
Lo gix Desi gner para condiciones de fallo. Usted recibe alertas en alguna de estas cuatro maneras:

| bl o Icono de advertencia junto al médulo en el rbol de configuraciéon I/O
resolver probiemas Configuration

o Estado en la pigina Module Info
e Mensaje de fallo en la linea de estado

o Notificacion en el editor de tags

Los ejemplos siguientes muestran notificacion de fallos. Los fallos de diagndstico
solamente se reportan en el editor de tags.

Seial de advertencia en el arbol de configuracion I/0 Configuraton

EEC I e —) e e e
-g?-lmpammﬂl

I R = = e e[ o ez | I
[¥ ] \Favarites (BT A Tmerourter & TRuroupn_A_Compare

RemRun [ M Running
Mo Forces T Contraller 0K
a, I Battery OK.

S [T 1/D Net Responding i‘

o Edits

3 PowerUp Handler a
5 Tasks
E+68 MainTask.

=4

Program Tag
BB MainRoutine
£ Unscheduled Progria
. 5 Motion Groups
Icono de advertencia cuando ocurre o O g e
un fallo de comunicacién o cuando Bpaotos
el médulo estd inhibido. TR E
L3, Predefined
Ly M6dueDefined
5 1/ Configuration
-~ 3] 1756-ENB/BENE—

f [511756-0B16I output_
£, [4]1756F4RROF2F.

/ {
3 Bl175s08181 o Icono de advertencia — El mddulo en la ranura 4 tiene un fallo de comunicacion.
‘\ 8l lrivwwfrmwi

e \

/ [0 Configuration
- ﬂ [3] 1756-CME/E CHE

=
—_1
=
n
T
;
2
o
T
8]
=
-

Mensaje de fallo en la linea de estado

[ Module Properties - Local:4 (1756-IFAFX0F2F/A 1.1) B
Output Configuration | Output State | Limits I Input Calibration I Output Calibration I Backplane |
General | Connection Input Configuration I Alarm Configuration
La seccion de estado, Status, lista los fallos _ dentification E——
mayores y menores, ademas del estado Wendar: Allen-Bradley Maijor Fault MNone
intemo del m6du|0. Product Type: Multi-channel Analog Minor Faulk: MNone
Product Code: 1756-IF4F<0F2F Intemal State; [16H#0030) unknown
Revision: 0z
Serial Mumber: FFFFFFFF Corfigured Mo
Product M ame: 1756-FAF0F2FA4 BETA | | Quned: No
Module Identity: Mismatch
— Coordinated Swstem Time [C5T]
Tirner Hardware: Ok
Timer Sync'ed: Mo Aghesh | Hesel Mochie |
Lalinea de estado, Status, presenta
. - A, PIESENtd 1 e Foutes ok | cancel | sk | Heb |
informacién sobre la conexion al médulo.

Notificacion en el editor de tags

ontroller Tags - High_Speed_Analog_Documentation[controller]
Scope: |High Speed Analoc 'l Showe [Show Al *| Saot |TagMame ‘l
Tag Mame 2 | Walue *® | Faorce Mask | Syl ~
+-Local1:C I...1 ...
Ocurrié un fallo en cualquier punto en que =il foool ool
, ; L seak T Charrelraul 0000000088 ]
aparece el nimero 1 en la linea de fallo. = SRR R R 05008811 1111 Bing
—Local1:1.In0F ault T 1 Dec
—Local1:LIn1Faulk 1 Do
—Local1:1.In2F ault 1 Dec
L —Local1:LIn3F aulk 1 Dec

98 Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM005B-ES-P — Enero 2013



Resolucién de problemas del médulo

Capitulo 7

Determine el tipo de fallo

Cuando se monitorean las propiedades de configuracién de un médulo y se
recibe un mensaje de fallo de comunicacién, la pigina Connection indica el tipo

de fallo.

[ Module Properties - Local:4 [1756-IF4FX0F2F/A 1.1)

El tipo de fallo se indica aqui.

Output Configuration | Output State I Lirnits | Input Calibration | Output Calibration Backplane I
General Connection | Module Info I Input Configuration | Alarm Configuration
Requested Packet Interval [RPI): I 2 UEC me  [1.0- 750.0 meg]
™ Inhibit Module
[~ Major Fault On Controller |f Connection Fails ‘whils in Bun Mods
~ Module Fault
[Code 16#0118] Electronic Keying Mismatch: Major and/or Minor revigion invalid or incorect,
Status: Faulted 0K || Ceneel | s | HeR |

Para obtener un listado detallado de los posibles fallos, sus causas y soluciones
sugeridas, vea Module Table Faults en la ayuda en linea.
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Notas:
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Apéndice A

Almacenamiento de datos

Tema Pagina
Relaciones de temporizacion 101
Seleccione un formato de comunicacién 102
Use una tarea de evento para almacenar datos del médulo 104

Se pueden almacenar datos del médulo en tags del controlador mediante una
tarea de evento.

Relaciones de temporizacién Esta seccion describe las relaciones de temporizacion entre el intervalo solicitado
entre paquetes (RPI), el régimen de muestreo en tiempo real (RTS) del médulo y
una tarea de evento con un activador de cambio de estado de datos de entrada del
modulo. Este tipo de tarea de evento monitorea los datos de entrada de un
mddulo y se activa cada vez que cambian los datos de entrada.

La siguiente informacion aplica cuando el médulo 1756-1IF4FXOF2F estd en el
mismo chasis que su controlador propietario.

o RTS - El régimen al cual el médulo capta nuevas muestras de datos de
entrada de sus canales. Con cada RTS, el médulo escanea todos los canales.
Puesto que el médulo no puede escancar todos los canales
simultaneamente, hay un intervalo de aproximadamente 1 ps para escanear
todos los canales. Una vez que el médulo completa el escaneado
de todos los canales, envia datos actualizados mediante el backplane, y se
activa la tarea de evento.

o RPI - El régimen con el cual el médulo produce los datos actualmente
almacenados en la memoria incorporada y recibe datos del controlador. Las
salidas del médulo siempre se actualizan segtn el régimen de RPI,
independientemente del valor RTS.

Configuracion del médulo | Resultado

RPI < RTS EI médulo produce datos segtin el régimen de RPI, pero produce nuevos datos solo al
régimen de RTS. En este caso, los datos RPI son los mismos datos producidos por el RTS
previo. Vea la Figura 2 en la pagina 20.

La tarea de evento se activa solo cuando se producen nuevos datos al régimen de RTS.
EJEMPLO: Si el RPI =8 msy el RTS = 11 ms, el mddulo produce datos cada 8 ms, pero
produce nuevos datos solo cada 11 ms. La tarea de evento se activa cada 11 ms.

RPI > RTS El mddulo produce solo nuevos datos y siempre produce datos al régimen de RTS.
La tarea de evento se activa solo cuando se producen nuevos datos al régimen de RTS.

Independientemente de los regimenes RPI y RTS, el médulo envia nuevos datos
del canal de entrada al controlador solo al régimen de RTS, y la tarea de evento se
activa solo cuando el controlador recibe nuevos datos.
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Almacenamiento de datos

Consideraciones respecto al modulo remoto

Si el médulo 1756-IF4FXOF2F no estd en el mismo chasis que su controlador
propietario, aplican las siguientes consideraciones:

o Los regimenes de actualizacién pueden ser més lentos con tarjetas de
interface de redes de comunicacién y con ancho de banda de red,
especialmente con regimenes de RT'S mds rapidos, tales como aquellos
menores de 4 ms.

o Siel mddulo remoto estd en una red ControlNet, el médulo sigue
captando datos del canal de entrada al régimen de RTS, pero el médulo
produce datos en la red solo al régimen de RPI.

e Siel médulo remoto estd en la red EtherNet/IP, el médulo sigue captando
datos del canal de entrada al régimen de RTS, pero el médulo produce
datos en la red a un régimen no mayor que el RPI dividido entre cuatro.

Seleccione un formato de Para determinar qué formato de comunicacion usar para su aplicacién de

comunicacion

almacenamiento de datos, considere estos factores:

o Independientemente de que su aplicacion requiera un sello de hora

coordinada del sistema (CST)

Un sello de hora CST es util en estas situaciones:
- Cuando usted debe saber cudndo se captan las muestras de datos.

- Cuando su aplicacién tiene otros datos de ¢jes 0 de médulos que
proporcionan un sello de hora CST, y su aplicacién debe establecer
relaciones de tiempo entre los datos analdgicos y los otros médulos o
gjes.

o Elrégimen al cual su aplicacién debe producir muestras de datos

La combinacién de valores RT'S y RPI determina el régimen al que se
producen nuevos datos, como se describe en Relaciones de temporizacién

en la pdgina 101.

Tabla 14 — Formatos de comunicacion

Serequiere Régimen de Formato de Descripcion
sello de hora muestreo de datos | comunicacion
ST recomendado
Si Mds rdpido que 4 ms | Conexion de archivo Retorno de hasta 20 muestras de datos archivados, con punto flotante (coma flotante), por cada canal.
Retorna una sola hora coordinada del sistema (CST) y sello de hora en curso.
El mddulo almacena muestras individuales incorporadas hasta que capta la muestra final. Luego el
médulo produce todas las muestras en un paquete.
Si 4ms o més lento™ Valor de datos con punto Retorna una muestra de datos en valor con punto flotante (coma flotante) por cada canal. Retorna (STy
flotante (coma flotante) de | sellos de hora en curso.
sello de hora (ST
No Datos en valor con punto Retorna una muestra de datos en valor con punto flotante (coma flotante) por cada canal. Retorna un
flotante (coma flotante) sello de hora en curso, pero no un sello de hora CST.

(1)  Esta recomendacion se basa en la velocidad de equilibrio y en los recursos del controlador. En algunas aplicaciones es posible tener un régimen mas rapido de 4 ms.

102
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Si selecciona el formato de comunicacién Archiving Connection, recibe hasta

20 muestras analdgicas por actualizacion, pero solo recibe un sello de hora CST
por actualizacién de médulo. Con una conexidén de archivo, el sello de hora CST
estd asociado con la muestra .LastUpdatelndex. En un caso tipico, el valor de
LastUpdateIndex es igual a 19, Input[19] es la muestra mds nueva y el sello de
hora estd asociado con la muestra Input[19]. Las otras muestras son mds antiguas
que el sello de hora actual en aproximadamente 1 RTS de tiempo por muestra.

EJEMPLO Si.LastUpdatelndex = 6, entonces el sello de hora (ST estd asociado con
Input[6], e .Input[6] es la muestra mds nueva sequida por las muestras
subsiguientes en el orden indicado a continuacién.

Input[5] es aproximadamente 1 RTS mds antiguo que el sello de hora (ST
actual.
JInput[4] es aproximadamente 2 RTS mds antiguo que el sello de hora (ST
actual.
JInput[3] es aproximadamente 3 RTS mds antiguo que el sello de hora (ST
actual.

Input[0] es aproximadamente 6 RTS mds antiguo que el sello de hora (ST
actual.

.Input[19] es aproximadamente 7 RTS mds antiguo que el sello de hora (ST
actual.

Input[18] es aproximadamente 8 RTS mds antiguo que el sello de hora (ST
actual.

Input[7] es aproximadamente 19 RTS mds antiguo que el sello de hora (ST
actual.

En este ejemplo, .Input[7] es la muestra mas antigua proporcionada.
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Use una tarea de evento para Este ejemplo muestra cémo almacenar datos del médulo en tags del controlador
almacenar datos del modulo  mediante el siguiente proceso.

1. El médulo capta datos de canal.

2. El médulo envia los datos de canal actualizados al controlador.

3. Eldato de canal actualizado activa una tarea de evento.

4. Laldgica de la tarea de evento actualiza los datos de canal en los tags del

controlador.

Para configurar el proceso de almacenamiento de datos descrito arriba, siga estos
pasos.

1. En el cuadro de didlogo New Module, seleccione un formato de la
comunicacién, como se describe en Seleccione un formato de

comunicacién en la pagina 102.

Los ¢jemplos mostrados en este procedimiento utilizan el formato de
comunicacién CST Timestamped Float Data. Sin embargo, se puede usar
cualquiera de los tres formatos con los cambios menores a la légica de
aplicacién mostrados en el paso 6.

IMPORTANTE  Enelejemplo mostrado en este procedimiento se utilizan instrucciones
Move (MOV) para mover los datos al lugar de almacenamiento. Si
usted usa el formato de comunicacién Archiving Connection, debe
mover hasta 20 muestras de datos por canal con una instruccion
Synchronous Copy File (CPS) en vez de una instruccion MOV. Para
obtener mas informacién acerca de la instruccion CPS, haga una
busqueda en la base de conocimientos por la respuesta de ID 50235.

-

New Module l
—

Type: 1756-IFAFXOF2F/B 4 Cument/Volt Inputs,/2 CumentVolt Outputs Fast Analog

Vendor: Alen-Bradley

Parent: Local
| Name: Combo_Analog St: 3 =

Description: 1

Comm Format: [CST Timestamped Foat Data v]
I Archiving Connection

Revision: CST Timestamped Foat Data

Help
=

Float Data k
Listen Onby - CST Timestamped Float Data
Listen Only - Float Data

[#] Open Module Properties 0K l’ Cancel ][

—— e — ———— —
—_—
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2. Introduzca los valores RPIy RTS para su aplicacion.

Tenga en cuenta que a medida que estos valores disminuyen, la tarea de
evento se ejecuta con mds frecuencia y el médulo envia datos al controlador
aun régimen mds rapido. Esto impone mayor demanda de los recursos

del controlador. Por ejemplo, un RTS de 4 ms causa que la tarea de evento
se active cada 4 ms. Sila cantidad de cédigo que la tarea de evento ejecuta es
demasiado alta, el controlador no tiene suficientes recursos disponibles
para ejecutar otras tareas, o la tarea de evento puede experimentar

una superposicion de tareas. En aplicaciones tipicas con un controlador
1756-L7x, un RTS de 4 ms deja suficientes recursos para otras tareas.

% | Module Properties Report: Local:3 (1756-IF4FXOF2F/B 3.1) (=23
Cutput Corfiguration | Output State | Limits | Input Calib Backplane
General | Connection | Module Info Input Corfiguration Alarm Corfiguration

Channel
@ Input Range: S0 Vie 10V -
Digital Filtter: 0.0 : ms
Scaling
High Signal: High Engineering:
10.0 v = 100
Low Signal: Low Engineering:
00 v = -0 S
RTS: 40 = | ms [ Synchronize Module Inputs
Status: Offline [ ok ][ cancel Apply Help
2| Module Properties Report: Local:3 (1756-IFAFXOF2F/B 3.1) (=3
Cutput Configuration | Output State | Limits | Input Calibration | Output Calibration I Backplane
General | Cornection | Module Infa | Input Corfiguration | Alam Corfiguration
Requested Packet Interval {RPI): 20.05-ms O(1.0-750.0 ms)

[ Inhibit Module

[] Majer Fault On Controller F Connection Fails While in Run Mode

Module Fault

Status: Offline 1 QK | [ Cancel Ppply Help
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3. Genere una tarea de evento con los valores mostrados a continuacién.

Para el resto de los campos, especifique valores especificos para su

aplicacion.
Campo Valor
Type Seleccione Event.
Trigger Seleccione Module Input Data State Change.
Tag Seleccione el tag de entrada del controlador para el médulo
1756-IFAXOF2F.

% Task Properties - Read_Analog_EventTask

General | Configuration | Program / Phase Scheduls | Mon'rtor|

= -2 a5

Type: [E\rent v]

Trigger: [Mcdule Input Data State Change v]

Tag: Local:3:1 -

[C] Execute Task § No Event Occurs Within | 10.000 ms
Priority: 10 | (Lower Number Yields Higher Priority)
Watchdog: 500.000 ms

[Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead
[ Inhibit Task

[ ok || cancel || spply

Help

4. Genere un tipo de datos definido por el usuario para almacenar los datos.

El tamafio del tipo de datos varia segtin la aplicacién. En este ejemplo, el
tipo de datos almacena 100 muestras de datos.
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— —
(% Logix Designer - IF4FXOFAF_1756Tester in IFAFXOFAF_1756_Event Tester.ACD [1756-L73 2L1] - [Data Type: IFAFXOF2F Storage_Data] ‘ = | = =
— -
] File Edit View Search Logic Communications Teols Window Help NE
£
Name: IFAFXOF2F Storage Data Data Type Size: 2600 bytes | S
[ 3
£ 3
S| Description: a
& L&
2
Members:
Name Data Type Description
CST Timestamp  DINT[100] Optional storage of 1 DINT of CST Timestamp. Controller has limited LINT instruction set, so only storing 1 of 2 DINTs. ~
Rolling_Timestamp INT[100] Optional storage of INT Relling Timestamp. Range 0-32767.
Delta_Readings  REAL[100] Optional storage of time between channel readings. Valuein us.
Channel 0 REAL[100] File to store Channel O data. Array dimension determined by user needs.
Channel 1 REAL[100] File to store Channel 1 data. Array dimension determined by user needs.
Channel 2 REAL[100] File to store Channel 2 data. Array dimension determined by user needs.
Channel 3 REAL[100] File to store Channel 3 data. Array dimension determined by user needs.
Add Member.
Ready
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5. Genere un tag para almacenar los datos:

o Eltipo de datos para el tag debe ser el tipo de datos definido por el
usuario que usted cred en el paso 4.

e Puesto que el tipo de datos en este ejemplo almacena 100 muestras de
datos, el nuevo tag mantiene un bufer circular de 100 palabras de
sellos de hora en curso y CST. Usted puede monitorear cualquiera de
los sellos de hora para comparar muestras de datos entre un escin y
el siguiente.

@ Tag Properties - Storage_Data | = '@
General

Mame:; Storage_Data
Description: This tag mairtains a -

running history of

data retumed by the
module for each
channel.

Alias For:

Data VP& |F4FXOF2F_Storage_Data [

Scope: ﬁl |IF4FX0OF4F_1756Tester
Extemal ;
Bremal ReadWite -]
Style:
[ Constart
[ ok || Cancel Apply Help
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If RPI < RTS, the event task is triggered at the ATS rate, but the module produces old data at the RPIrate. The event task is not triggered by old data.

If RPI == RTS, the event task is triggered at the RTS rate, and the module produces only new data.

6. Genere lalogica de aplicacion para la tarea de evento que usted cred en
el paso 3.

Laldgica de escalera a continuacion es un ejemplo del tipo de 16gica que
usted puede usar para la tarea de evento. Genere légica que sea especifica
para su aplicacidn.

Event task used for data storage from 1756-IF4FXOF4F.

In all cases, outputs are updated only at the RPI rate.

[NOPT—
Wait for powerup to complete.
Initialize data
This tag maintains
a running history of
the CST data
returned by the This tag maintains.
module. Optional This tag maintains a running history of
storage of 1 DINT of a running history of data returned by the
CST Timestamp. Note time between module module for each
controller has samples. Optional channel File to
limited LINT storage of time store Channel 0
instruction set so between channel data. Array
only stering 1 of 2 readings. Value in dimension determined
DINTs. us. by user needs.
PowerUp.DN FLL- FLL- FLL- MO,
J'E Fill File Fill File: Fill File: Move —
Source 0 Source 0 Source 0 Source 0
Dest Storage_Data.CST_Timestamp(0] Dest Storage_Data.Detta_Readings[0] Dest Storage_Data.Channel_0[0]
Length Length 100 Length Dest Analog_Index

This tag maintains
a running history of
the Timestamp data

returned by the
module. Optional
storage of INT

Rolling Timestamp.

Range 0-32787.

27 &

This tag maintains
a running history of
data returned by the
module for gach
channgl File to
store Channel 1
data. Array
dimension determined

FLL- by user needs.
Fill File — FLL-
Source 0 — Fill File —
Dest Storage_Data.Roling_Timestamp(0] Source 1]
Length 100 Dest Storage_Data.Channel_1[0]
Length

This tag maintains
a running history of
data returned by the
module for each
channel. File to
store Channel 2
data. Array
dimension determined
by user needs.

FLL-
— Fill File —
Source o
Dest Storage_Data.Channel_2[0]
Length 100

This tag maintains
a running histery of
data returned by the
module for each
channel. File to
store Channel 3
data. Array
dimension determined
by user needs.

FLL-
—— Fill File —
Source 0
Dest Storage_Data.Channel_3[0]
Length 100

108

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM005B-ES-P — Enero 2013




Almacenamiento de datos ~ Apéndice A

Thie rung will store channel data and timestamp data in a UDT array.

When the RTS expires, all four input channels are scanned within approximately 1uS of each other.

This tag maintains
a running history of
the CST data
returned by the
module. Opticnal
storage of 1 DINT of
CST Timestamp. Note
controller has
limited LINT
instruction set so
only storing 1 of 2

This tag maintains
a running history of
data returned by the

module for each

channel. File to
store Channel 0
data. Array
dimension determined

Iw DN
C
15

DINTs. by user needs.
COP. MOV
Copy Filg Move
Source Local:3:1.CSTTimestamp(0] Source Local:3:LIn[0].Data
Dest Storage_Data.CST_Timestampl&nalog_Index] 0.6289314 &
Length 1 Dest Storage_Data.Channel_O[Analog_Index]
0.62764794
This tag maintains
a running history of This tag maintains
the Timestamp data a running history of
returned by the data returned by the
module. Optional module for each
storage of INT channel. File to
Roliing Timestamp. store Channel 1
Range 0-32757. data. Array
MO, dimension determined
L Move — by user needs.
Source Local:3:l.RollingTimestamp MO
7340 & Move —
Dest Storage_Data.Roling_Timestamplanalog_index] Source Local:3:1In[1].Data
7300 0.50961545 +
Dest Storage_Data.Channel_1[Analog_Index]

0.59833425

This tag maintaings
a running history of
data returned by the

module for each

channel. File to
store Channel 2
data. Array
dimension determined
by user needs.

MO
Move —
Source Local:3:1In[2]. Data
0.6289314 ¢
Dest Storage Data.Channel_2[Analog_Index]
062764794
This tag maintaing
a running history of
data returned by the
module for each
channel. File to
store Channel 3
data. Array
dimension determined
by user needs.
MOW-
Move —
Source Local:3:LIn[3].Data
06289314 &
Dest Storage_Data.Channel_3[Analog_index]
0.62636435
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PowerUp.DN
E

Calculate and store the time difference between channel reads.

The delta time should be approximately equal to the RTS.

S

SUB \ES MOV-

Subtract Less Than (A<B) Move

Source A Analog_Index Source A Analog_Index_Minus1 Source 99
27 ¢ 85 «

Source B 1 Source B 0 Dest Analog_Index_Minus1

Dest Analog_index_Minus1
254

a5 e

This tag maintaing
a running history of
time between module
samples. Optional
storage of time
between channal
readings. Value in

us.
CPT.

Compute
Dest

Expression Storage_Data. CST_Timestamp[Analog_Index]- Storage_Data. CST_Timestamp[4nalog_Index_Minus1]

Storage_Data.Delta_Readings[Analog_Index]

048.0

PowerUp.DN

DO

Analog_Index needs to match the array size selected in the IF4FXOF2F UDT.

GEQ-

%

Add

Source A Analog_index

Source B

Dest

87+
1

Analog_index

87+

MOV

Grtr Than or Egl (&==B}

Source A Analog_index
a7 &

Source B 100

Power-up timer.

Move —
Source 0

Dest Analog_Index
a7 &

TOM

Timer On Delay [ EN =—
Timer Powerlp

Preset 1000 &= DN ==
Accum 1000 &

(End)
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Apéndice B

Definiciones de tags

Tema Pagina
Estructura de tags de datos actualizados 12
Nombres de tags de datos y definiciones 13
Tags de acceso 19
Descargue nuevos datos de configuracién 120

IMPORTANTE  Sibien este apéndice describe la opcion de cambiar la configuracién de un
mddulo mediante el editor de tags, sugerimos que use el cuadro de didlogo
Module Properties para actualizar y descargar cambios de configuracién
cuando sea posible.

Al escribir la configuracion para un médulo de E/S analdgicas, usted genera tags
en el editor de tags. Cada caracteristica configurable en el médulo tiene un tag
distintivo en la légica de escalera del controlador.

Las siguientes figuras muestran la diferencia entre las alarmas del proceso de
enclavamiento a través del cuadro de didlogo Module Properties en el editor de
tags. Ambos métodos realizan la misma funcién en el médulo.

Figura 14 — Propiedades del médulo

W Module Properties - Local:1 (1756-IF4FX0F2F/A 1.1) [<]
Output Configuration | OutputState | Limits | Input Calibration | Output Calibration | Backplare |
Genersl | Comection | Modulenfo Input Configuration | Alaam Corfiqurstion
IC_ | Use este menu desplegable para
o 1]z2]|z2 Input Range: 0¥to5Y .
- seleccionar un rango de entrada
High Signal: High Engineering: Omato 20 ma
5.0 W = [5.0
Low Signal: Low Engineering:
0.0 W = |00
BTS: 20 _I:l ms ™ Synchronize Maodule Inputs
Status: Diffine 0K I Cancel SRRl Help
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Figura 15 - Editor de tags

Seope: |High_Speed_tnalog =] Show: [$how Al =l Son [TagName x|

Tag Name 7 | Value «|Force Mask ~ + | Siyle -
= Local 1. f...
—Local1:C ProgToF aultEn
| Local1:C.Synchiodinputs
—Local1:C RealTimes ample 2.
I Local1:Ciln [
[=-Lacak1:C.In[0] {ons
| Local1:C.InfOlAlamDisable

}
o
o
o
}
}
o
L ocal1-C.In[0] ProcessalamLatch g Decimal " ;
| Local 1:C.In{0] RiateAlamLatch B Decinal Especifique aqui el rango de
1
1
o
o
o
o
o

Decimal

Decimal
Float

Decimal

Hes
< |Decindl

Decimal

3 = Local 1:C.Inl0} Rangs 164000 — entrada para el canal 0.
" Local 1.C.In[0] Flange.0
Local1:C.In[0] Range.1
' Local 1.C.In[0] Range.2
Local1:C.In[0] Range.3
' Local 1:C.In[0] Fange.4

Decimal

Decimal

Decimal

“Locak 1L In[0] Range.5

Decimal hd
A | ¥ [\Monitor Tags A Ecit Tags I;I_I LI_I

Estructura de tags de datos La estructura de tags para el médulo es diferente de la de otros médulos de E/S
actualizados ControlLogix de versiones previas. Los tags del médulo de E/S analdgicas estan

listados en formato de matriz y los de otros médulos de E/S no lo estan.

e En el formato de matriz, los tags de estado y los datos de cada canal se
agrupan juntos. Por ejemplo, los tags de estado y los datos de los cuatro
canales de entrada se listan de manera similar a los siguientes:

Local:x:LIn[0].Status
Local:x:LIn[0].Data

Local:x:LIn[1].Status
Local:x:LIn[1].Data

Local:x:LIn[2].Status
Local:x:LIn[2].Data

Local:x:LIn[3].Status
Local:x:LIn[3].Data

o Enun formato diferente al de matriz, los tags de estado y los datos no se
listan juntos en cada canal. En lugar de ello, se listan juntos de acuerdo al
tipo de tag, de manera similar a los siguientes:

Local:x:1.ChO0.Status
Local:x:1.Ch1.Status
Local:x:1.Ch2.Status
Local:x:1.Ch3.Status

Local:x:1.Ch0.Data
Local:x:1.Ch1.Data
Local:x:1.Ch2.Data
Local:x:1.Ch3.Data

Usar el formato de matriz facilita la interrogacién del estado del modulo. Al
simplemente indexar un puntero, una sola instruccion puede examinar el estado
de los cuatro canales de entrada.
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Nombres de tags de datos y

El conjunto de tags asociados con el médulo analédgico de alta velocidad depende

definici del formato de comunicacién que usted seleccione durante la configuracién. Por
eriniciones L .
cada formato de comunicacién existen tres conjuntos de tags:
o Tags de datos de configuracién
o Tagsde datos de entrada
o Tags de datos de salida
Tags de datos de configuracion
La Tabla 15 lista los tags de datos de configuracién.
Tabla 15 - Tags de datos de configuracion

Nombre de tag Tipo de datos Definicion

C.ProgToFaultEn BOOL Determina cdmo se comportan las salidas si ocurre un fallo de comunicacion cuando el mddulo de salida esta en el modo de
programacién. Cuando se establece, este bit causa que las salidas cambien a su estado de fallo programado. Si no se establece,
las salidas permanecen en su estado de programacion configurado al momento de ocurrir el fallo.

C.SynchModInputs BOOL Permite sincronizar el muestreo de entradas entre multiples médulos 1756-IF4FXOF2F/A en el mismo chasis. Todos los
mddulos con esta funcién habilitada intentan muestrear entradas simultdneamente, segun los ajustes de RealTimeSample.

C.RealTimeSample REAL Determina cdmo se muestrea la sefial de entrada en milisegundos con un punto decimal

CIn[0] Struct Estructura maestra bajo la cual se establecen los pardmetros de configuracion del canal de entrada 0.

C.In[0].AlarmDisable BOOL Inhabilita todas las alarmas del canal
0 - Las alarmas no estan inhabilitadas
1 - Las alarmas estan inhabilitadas

C.In[0].ProcessAlarmLatch | BOOL Habilita el enclavamiento de las cuatro alarmas del proceso:

« Baja

« Baja-baja

« Alta

« Alta-alta

Si esta funcion esta habilitada, la alarma activada permanece enclavada en la posicion establecida, incluso cuando desaparece
la condicion que haya causado la alarma. Una vez que la alarma esté enclavada, debe desenclavarla mediante la aplicacién
Logix Designer o mediante una instruccion de mensaje.

C.In[0].RateAlarmLatch BOOL Habilita el enclavamiento de la alarma de régimen. Si esta funcién estd habilitada, la alarma activada permanece enclavada en
la posicién establecida, incluso cuando desaparece la condicién que haya causado la alarma. Una vez que la alarma esté
enclavada, debe desenclavarla mediante la aplicacion Logix Designer o mediante una instruccién de mensaje.

C.In[0].Range INT Configure el rango de entrada del canal de la manera siguiente:

0=-10...70V
1=0...5V
2=0...10V
3=0...20mA
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Tabla 15 - Tags de datos de configuracién (continuacion)
Nombre de tag Tipo de datos Definicion
CIn[0].DigitalFilter REAL Un valor diferente a cero habilita el filtro. Este valor sirve como constante de tiempo en milisegundos que puede usarse en un
filtro de retraso de primer orden para uniformizar la sefial de entrada
CIn[0].RateAlarmLimit REAL Punto de disparo del bit de estado de la alarma de régimen, que se establece si la seial de entrada cambia a un régimen mds
rapido que la alarma de régimen configurada. Se configura en unidades de medicion por segundo.
C.In[0].LowSignal REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor se da en términos de las unidades de las sefiales de entrada, y
corresponde al valor LowEngineering cuando se escala. La ecuacién de escalado es la siguiente:
(Signal-LowSignal)(HighEngineering-LowEngineering)
Data= + Low Engineering
High Signal — Low Signal
C.In[0].HighSignal REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor se da en términos de las unidades de las sefiales de entrada, y
corresponde al valor HighEngineering cuando se escala. La ecuacion de escalado es la siguiente:
(Signal-LowSignal)(HighEngineering-LowEngineering)
Data = + Low Engineering
High Signal — Low Signal
C.In[0].LowEngineering REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a determinar las unidades de medicidn a las que se escalan los
valores de las sefiales. El valor corresponde al valor de sefial bajo, LowSignal. La ecuacion de escalado usada es la siguiente:
(Signal-LowSignal)(HighEngineering-LowEngineering)
Data= + Low Engineering
High Signal — Low Signal
C.In[0].HighEngineering REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a determinar las unidades de medicidn a las que se escalan los
valores de las sefiales. El valor corresponde al valor de sefial alto, HighSignal. La ecuacion de escalado usada es la siguiente:
(Signal-LowsSignal)(HighEngineering-LowEngineering)
Data= + Low Engineering
High Signal — Low Signal
C.In[0].LAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma baja. Este valor causa que l.In[0].LAlarm se active cuando la sefial de entrada es inferior al punto
de disparo configurado, en unidades de medicién.
C.In[0].HAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma alta. Este valor causa que I.In[0].HAlarm se active cuando la sefial de entrada es superior al punto
de disparo configurado, en unidades de medicion.
CIn[0].LLAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma baja-baja. Este valor causa que I.In[0].LLAlarm se active cuando la sefial de entrada es inferior al
punto de disparo configurado, en unidades de medicion.
CIn[0].HHAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma alta-alta. Este valor causa que I.In[0].HHAlarm se active cuando la seial de entrada es superior al
punto de disparo configurado, en unidades de medicion.
CIn[0].AlarmDeadband REAL Forma una banda muerta alrededor de las alarmas del proceso, lo que causa que el bit de estado de alarma del proceso

correspondiente permanezca establecido hasta que la entrada sobrepase el punto de disparo en una magnitud mayor que la
magnitud de la banda muerta de alarma.

Cln[1] AB:1756_IFAFXOF2F | Estructura maestra bajo la cual se establecen los pardmetros de configuracion del canal de entrada 1. Este es el mismo
_Struct_In:C:0 conjunto de tags listado para el canal de entrada 0, desde C.In[0].AlarmDisable hasta C.In[0].AlarmDeadband, excepto que
esta lista se aplica al canal 1.
CIn[2] AB:1756_IFAFXOF2F | Estructura maestra bajo la cual se establecen los pardmetros de configuracién del canal de entrada 2. Este es el mismo
_Struct_In:C:0 conjunto de tags listado para el canal de entrada 0, desde C.In[0].AlarmDisable hasta C.In[0].AlarmDeadband, excepto que
esta lista se aplica al canal 2.
CIn[3] AB:1756_IFAFXOF2F | Estructura maestra bajo la cual se establecen los pardmetros de configuracién del canal de entrada 3. Este es el mismo
_Struct_In:C:0 conjunto de tags listado para el canal de entrada 0, desde C.In[0].AlarmDisable hasta C.In[0].AlarmDeadband, excepto que
esta lista se aplica al canal 3.
C.Out AB:1756_IFAFXOF2F
_Struct_Out:C:0[2]
C.0ut[0] AB:1756_IFAFXOF2F | Estructura maestra bajo la cual se establecen los parametros de configuracion del canal de salida 0.
_Struct_0ut:C:0
C.0ut[0].HoldForInit BOOL Cuando se establece este bit y ocurre uno de los siguientes:
« (onexion inicial del mddulo (encendido)
« Transicién del médulo del modo de programacién al modo de marcha
« Elmédulo restablece la comunicacion después del fallo
El bit configura el canal para mantener su estado presente hasta que se inicializa con un valor dentro de 0.1% de la escala total
de su valor actual.
C.0ut[0].AlarmDisable Inhabilita todas las alarmas para el canal

0 = Las alarmas no estan inhabilitadas
1= Las alarmas estan inhabilitadas
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Tabla 15 - Tags de datos de configuracién (continuacion)

Nombre de tag

Tipo de datos

Definicion

C.Out[0].RampAlarmLatch

BOOL

Habilita el enclavamiento para la alarma de rampa. Si esta funcion esta habilitada, la alarma activada permanece enclavada en
a posicion establecida incluso si desaparece la condicion que haya causado la alarma. Una vez que la alarma esté enclavada,
debe desenclavarla mediante la aplicacion Logix Designer o mediante una instruccién de mensaje.

C.0ut[0].LimitAlarmLatch

BOOL

Habilita el enclavamiento de las alarmas de limite de fijacion. Si esta funcion estd habilitada, la alarma activada permanece
enclavada en la posicion establecida incluso si desaparece la condicion que haya causado la alarma. Una vez que la alarma esté
enclavada, debe desenclavarla mediante la aplicacion Logix Designer o mediante una instruccién de mensaje.

C.0ut[0].FaultMode

BOOL

Selecciona el comportamiento del canal de salida si ocurre un fallo de comunicacion.
0 = Retener ultimo estado

1=1Iraun valor definido por el usuario (C.0ut[0].FaultValue define el valor al que debe pasar ante un fallo si se establece
el bit).

C.0ut[0].ProgMode

BOOL

Selecciona el comportamiento del canal de salida cuando ocurre una transicién al modo de programacién.
0 = Retener ultimo estado

1=1Iraun valor definido por el usuario (C.0ut[0].ProgtValue define el valor al que debe pasar en el programa si se establece
el bit).

C.0ut[0].RampToRun

BOOL

Habilita la rampa del valor de salida durante el modo de marcha entre el nivel de salida actual y un nivel de salida
recientemente solicitado. La rampa define el maximo régimen de la salida en una transicion, basado en el valor de
C.0ut[0].MaxRampRate definido por el usuario.

C.0ut[0].RampToProg

BOOL

Habilita la rampa del valor de salida a un valor de programa definido por el usuario (C.0ut[0].ProgValue) cuando se establece.
La rampa define el maximo régimen de la salida en una transicion, basado en el valor de C.0ut[0].MaxRampRate definido por
el usuario.

C.0ut[0].RampToFault

BOOL

Habilita la rampa del valor de salida a un valor de fallo definido por el usuario (C.Out[0].FaultValue) cuando se establece. La
rampa define el maximo régimen de la salida en una transicién, basado en el valor de C.0ut[0].MaxRampRate definido por el
usuario.

C.0ut[0].Range

INT

Selecciona el rango de operacion del canal de salida:
0=-10...70V
1=0...20mA

(C.0ut[0].MaxRampRate

INT

Configura el maximo régimen (escala total porcentual/segundo) al cual puede cambiar el valor de salida en estas situaciones:
« Elmédulo cambia a C.0ut[0].FaultValue si se establece el bit de C.0ut[0].RampToFault.

« Elmédulo cambia a C.0ut[0].ProgValue si se establece el bit de C.0ut[0].RampToProg.

+ EIlmédulo estd en el modo de marcha y el bit C.Out[0].RampToRun estd establecido.

C.0ut[0].FaultValue

REAL

Define el valor que usa la salida si ocurre un fallo de comunicacién cuando se establece el bit C.Out[0].FaultMode.

C.0ut[0].ProgValue

REAL

Define el valor que usa la salida cuando la conexién cambia al modo de programacién si se establece el bit C.0ut[0].ProgMode.

C.0ut[0].LowSignal

REAL

Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor se da en términos de las unidades de las sefiales de salida,
y corresponde al valor de medicién bajo cuando se escala. La ecuacion de escalado es la siguiente:

(Signal-LowsSignal)(HighEngineering-LowEngineering)

Data= + Low Engineering
High Signal — Low Signal

C.0ut[0].HighSignal

REAL

Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor se da en términos de las unidades de las sefiales de salida,
y corresponde al valor de medicién alto cuando se escala. La ecuacion de escalado es la siguiente:

(Signal-LowsSignal)(HighEngineering-LowEngineering)

Data= + Low Engineering
High Signal — Low Signal

C.0ut[0].LowEngineering

REAL

Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a determinar las unidades de medicién a las que se escalan
los valores de las sefiales. El valor de medicién bajo corresponde al valor de sefial bajo. La ecuacion de escalado usada es
la siguiente:

(Signal-LowsSignal)(HighEngineering-LowEngineering)

Data= + Low Engineering
High Signal — Low Signal

C.0ut[0].HighEngineering

REAL

Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a determinar las unidades de medicion a las que se escalan
los valores de las sefiales. El valor de medicién alto corresponde al valor de sefial alto. La ecuacion de escalado usada es
la siguiente:

(Signal-LowsSignal)(HighEngineering-LowEngineering)

Data= + Low Engineering
High Signal — Low Signal
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Tabla 15 - Tags de datos de configuracién (continuacion)

Nombre de tag

Tipo de datos

Definicion

C.0ut[0].LowLimit

REAL

Define el valor minimo que puede usar la salida en el proceso. Si se solicita una salida inferior al limite bajo, se establece la
alarma C.0ut[0].LLimit y la sefial de salida permanece en el limite bajo configurado.

C.0ut[0] HighLimit

REAL

Define el valor maximo que puede usar la salida en el proceso. Si se solicita una salida superior al limite alto, se establece la
alarma C.0ut[0].HLimit y la sefial de salida permanece en el limite alto configurado.

C0ut[1]

AB:1756_IFAFXOF2F
_Struct_Out:C:0

Estructura maestra bajo la cual se establecen los pardmetros de configuracion del canal de salida 1. Este es el mismo conjunto
de tags listado para el canal de entrada 0, desde C.0ut[0].HoldForInit hasta C.Out[0].HighLimit, excepto que esta lista se aplica
al canal 1.

Tags de datos de entrada

La Tabla 16 lista los tags de datos de entrada.

Tabla 16 - Tags de datos de entrada

Nombre de tag

Tipo de datos

Definicion

|.ChannelFaults

INT

Recoleccidn de los bits de fallo de canal individual en una palabra. Puede analizar un fallo de canal individual mediante
anotacion de bit, tal como ChannelFaults.3 para el canal 3. Los canales de salida son los bits .4y .5.

|.InOFault

BOOL

Bit de estado de fallo de canal individual que indica que ocurrié un fallo basado en hardware en el canal. Una de las siguientes
condiciones establece este bit:

+ (Calibracion en curso.

» Existe una condicién de sobrerrango.

» Existe una condicion de bajo rango.

+ Se perdid la comunicacion con el médulo de E/S.

l.In1Fault

BOOL

Bit de estado de fallo de canal individual que indica que ocurrié un fallo basado en hardware en el canal. Una de las siguientes
condiciones establece este bit:

+ (alibracion en curso.

« Existe una condicién de sobrerrango.

» Existe una condicion de bajo rango.

+ Se perdid la comunicacion con el médulo de E/S.

l.In2Fault

BOOL

Bit de estado de fallo de canal individual que indica que ocurrié un fallo basado en hardware en el canal. Una de las siguientes
condiciones establece este bit:

« (alibracion en curso.

» Existe una condicion de sobrerrango.

« Existe una condicién de bajo rango.

+ Se perdid la comunicacién con el médulo de E/S.

l.In3Fault

BOOL

Bit de estado de fallo de canal individual que indica que ocurrid un fallo basado en hardware en el canal. Una de las siguientes
condiciones establece este bit:

» (alibracion en curso.

» Existe una condicion de sobrerrango.

« Existe una condicién de bajo rango.

» Se perdid la comunicacion con el mddulo de E/S.

|.OutOFault

BOOL

Bit de estado de fallo de canal individual que indica que ocurrid un fallo basado en hardware en el canal. Una de las siguientes
condiciones establece este bit:

» (alibracion en curso.

+ Condicion de limite bajo presente.

+ (Condicién de limite alto presente.

» Se perdid la comunicacion con el mddulo de E/S.

|.Out1Fault

BOOL

Bit de estado de fallo de canal individual que indica que ocurrid un fallo basado en hardware en el canal. Una de las siguientes
condiciones establece este bit:

+ (alibracién en curso.

« Condicion de limite bajo presente.

» (ondicion de limite alto presente.

+ Se perdid la comunicacion con el médulo de E/S.

|.ModuleFaults

INT

Recoleccion de todos los bits de fallo a nivel de mddulo.

.AnalogGroupFault

BOOL

Indica si ocurri6 un fallo de canal en cualquiera de los canales.

|.InGroupFault

BOOL

Indica si ocurrid un fallo de canal en cualquier canal de entrada.
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Tabla 16 - Tags de datos de entrada (continuacion)

Nombre de tag Tipo de datos Definicion
.0utGroupFault BOOL Indica si ocurri6 un fallo de canal en cualquier canal de salida.
|.Calibrating BOOL Indica si hay una calibracién actualmente en curso en cualquiera de los canales.
|.CalFault BOOL Bit de estado que indica si algtin canal tiene una calibracién incorrecta. Calibracién incorrecta significa que el dltimo intento
para calibrar el canal fallé con un error, y se cancelé.
|.LastUpdatelndex DINT Retorna el niimero de la dltima muestra de archivo realizada por el mddulo antes de que se enviaran los datos al controlador.
Este tag esigual a 19 cuando el RPI es mayor que (20 * RTS).
I.Input AB:1756_IFAFXOF2F | Una matriz que almacena datos de canal para cada una de las 20 muestras de archivo (0...19).
_Struct_Archiving:S:
0[20]

l.In AB:1756_IFAFXOF2F | Estructura de matriz de entrada
_Struct_Int:1:0[2]

I.In[0] AB:1756_IFAFXOF2F | Matriz de canal para entrada 0.
_Struct_In:l:0
I.In[0].Status INT Recoleccién de bits de estado de canal individual.
.In[0].ChanFault BOOL Copia de .InOFault en matriz con otros bits de estado de canal para facilidad de acceso.
I.In[0].CalFault BOOL Bit de estado que indica si el canal tiene una calibracion incorrecta. Calibracion incorrecta significa que el Gltimo intento para
calibrar el canal fallé con un error, y se cancel.
.In[0].Underrange BOOL Bits de alarma que indican que la entrada del canal es menor que la sefial de entrada detectable minima.
I.In[0].Overrange BOOL Bits de alarmas que indican que la entrada del canal es mayor que la sefial de entrada detectable maxima.
I.In[0].RateAlarm BOOL Bit de alarma que se establece cuando el régimen de cambio del canal excede el valor configurado de In[0].RateAlarmLimit.
Permanece establecido hasta que el régimen de cambio baja del limite configurado, a menos que se haya enclavado mediante
In[0].RateAlarmLatch en la configuracion.
.In[0].LAlarm BOOL Bit de alarma baja que se establece cuando la sefial de entrada es inferior al punto de disparo de alarma baja configurado,
In[0].LAlarmLimit. Permanece establecido hasta que la sefial de entrada es superior al punto de disparo, a menos que se haya
enclavado mediante In[0].ProcessAlarmLatch o que la entrada esté todavia dentro de la banda muerta de alarma configurada,
In[0].AlarmDeadband, del punto de disparo de alarma baja.
l.In[0].HAlarm BOOL Bit de alarma alta que se establece cuando la sefial de entrada es superior al punto de disparo de alarma alta configurado,
In[0].HAlarmLimit. Permanece establecido hasta que la sefial de entrada baja del punto de disparo, a menos que se haya
enclavado mediante In[0].ProcessAlarmLatch o que la entrada esté todavia dentro de la banda muerta de alarma configurada,
In[0].AlarmDeadband, del punto de disparo de alarma alta.
.In[0].LLAlarm BOOL Bit de alarma baja-baja que se establece cuando la sefial de entrada es inferior al punto de disparo de alarma baja-baja
configurado, In[0].LLAlarmLimit. Permanece establecido hasta que la sefial de entrada es superior al punto de disparo, a
menos que se haya enclavado mediante In[0].ProcessAlarmLatch o que la entrada esté todavia dentro de la banda muerta de
alarma configurada, In[0].AlarmDeadband, del punto de disparo de alarma baja-baja.
.In[0].HHAlarm BOOL Bit de alarma alta-alta que se establece cuando la sefial de entrada es superior al punto de disparo de alarma alta-alta
configurado, In[0].ProcessAlarmLimit. Permanece establecido hasta que la sefial de entrada baja del punto de disparo, a
menos que se haya enclavado mediante In[0].AlarmDeadband, del punto de disparo de alarma alta-alta.
.In[0].Data REAL Sefial de entrada de canal representada en unidades de medicién. La sefial de entrada se mide y luego es escalada segtn la
configuracion del usuario.
L.In[1] AB:1756_IFAFXOF2F | Matriz para canal de entrada 1. Este es el mismo conjunto de tags listado para el canal de entrada 0, desde L.In[0].5tatus hasta
_Struct_In:1:0 L.In[0].Data, excepto que esta lista se aplica al canal 1.

L.In[2] AB:1756_IFAFXOF2F | Matriz para canal de entrada 2. Este es el mismo conjunto de tags listado para el canal de entrada 0, desde LIn[0].Status hasta
_Struct_In:l:0 L.In[0].Data, excepto que esta lista se aplica al canal 2.

L.In[3] AB:1756_IFAFXOF2F | Matriz para canal de entrada 3. Este es el mismo conjunto de tags listado para el canal de entrada 0, desde LIn[0].Status hasta
_Struct_In:l:0 L.In[0].Data, excepto que esta lista se aplica al canal 3.

|.0ut AB:1756_IFAFXOF2F | Estructura de matriz de salida
_Struct_In:1:0[2]

1.0ut[0] AB:1756_IFAFXOF2F | Matriz de canal de salida.
_Struct_In:l:0

.0ut[0].Status INT Recoleccidn de bits de estado de canal individual.

.0ut[0].ChanFault BOOL Copia de .OutOFault en matriz con otros bits de estado de canal para facilidad de acceso.

.0ut[0].CalFault BOOL Bit de estado que indica si el canal tiene una calibracién incorrecta. Calibracién incorrecta significa que el Gltimo intento para

calibrar el canal fall6 con un error, y se canceld.
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Tabla 16 - Tags de datos de entrada (continuacion)

Nombre de tag Tipo de datos Definicion

1.0ut[0]. WireOff BOOL Bit que indica que un cable ha caido fuera del canal de salida. Este bit es funcional solo cuando C.Out[0].Range estd establecido
para operar en el modo 0...20 mA.

1.0ut[0].NotANumber BOOL Bit que indica que el valor de salida recibido del controlador (valor en el tag 0.Data[0]) era un valor de punto flotante (coma
flotante) IEEE no valido. Cuando se recibe un valor no vélido, el valor de salida mantiene su dltimo estado valido conocido.

.0ut[0].InHold BOOL Bit que indica si el canal de salida se esta manteniendo actualmente hasta que el valor de salida enviado al médulo (valor en el
tag 0.Data[0]) sea igual al valor de salida actual (valor en el tag 0.Data[0]) dentro del 0.1% de la escala total del canal.

.0ut[0].RampAlarm BOOL Bit de alarma que se establece cuando se establece el valor de salida solicitado (C.Out[0].RampToRun), y la diferencia entre el
nuevo valor de salida solicitado y la salida actual excede el limite de rampa configurado (C.Out[0]. MaxRampRate). El bit
permanece establecido hasta que se detiene la rampa, a menos que la alarma se enclave mediante C.0ut[0].RampAlarmLatch.

.0ut[0].LLimitAlarm BOOL Bit de alarma que se establece cuando el valor de salida solicitado (0.Data[0]) esta bajo el limite bajo configurado
(C.Out[0].LowLimit). En este caso, la salida se detiene en el limite bajo configurado; el paro es reflejado en el echo de datos.
Este bit permanece establecido hasta que la salida solicitada sube del limite bajo, a menos que haya sido enclavado por
C.0ut[0].LimitAlarmLatch.

1.0ut[0].HLimitAlarm BOOL Bit de alarma que se establece cuando el valor de salida solicitado (0.Data[0]) sube del limite alto configurado
(C.Out[0].HighLimit). En este caso, la salida se detiene en el limite alto configurado. El paro se refleja en el eco de datos. Este bit
permanece establecido hasta que la salida solicitada baja del limite alto, a menos que haya sido enclavado por
C.0ut[0].LimitAlarmLatch.

.0ut[0].Data REAL Valor de salidas del canal (en unidades de medicion) basado en el escalado configurado para el canal.

1.0ut[1] AB:1756_IFAFXOF2F | Matriz para canal de salida 1. Este es el mismo conjunto de tags listado para el canal de entrada 0, desde |.Out[0].Status hasta
_Struct_Out:l:0 1.0ut[0].Data, excepto que esta lista se aplica al canal 1.
.CSTTimestamp Matriz de DINT Sello de hora tomado cuando se muestrean los datos de entrada. Este valor se lista como cantidad de 64 bits en microsegundos
y se coordina a través del chasis. Debe direccionarse en porciones de 32 bits como matriz.
I.RollingTimestamp INT Sello de hora tomado cuando se muestrean los datos de entrada. Este valor se lista en milisequndos, relativo solamente al
médulo individual.
Tags de datos de salida
La Tabla 17 lista los tags de datos de salida.
Tabla 17 - Tags de datos de salida
Nombre de tag Tipo de datos Definicion
0.0ut[0].Data REAL[2] Valor de salida de canal en unidades de medicidn. El valor de salida es medido y escalado, de acuerdo al escalado configurado
para el canal.
0.Datal[0] REAL (anal de salida 0.
0.Data[1] REAL (anal de salida 1.
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Tags de acceso Cuando usted obtiene acceso a tags, tiene dos opciones:
e Monitor tags — Le permite ver tagsy cambiar sus valores.

o Edit tags — Le permite afadir o eliminar tags, pero no cambiar sus valores.

£, RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_|

File Edit ‘“iew Seach Logic Communic

=
Dffline 1, [ RUN -

Mo Forces | |I:g.§T
Mo Edits 2 Ol

Path: I AB_KTC-1464B ackplanehd

Haga clic con el botdn derecho del mouse
en |/0 Configuration para ver el mend.

(23 Controller Fa
-3 PowerLigH,

Edit Tags

3
E-@ tainT ask, Werity

Seleccione Monitor tags. — T :
H =] Ea MainPror  Export Tags

Prog N
BB Mair Frint
Puede ver los tags aqui.
. . Scope, Ingh_Speed_Ana\ngj Show IS”TUWA” LI Sort, ITag Mame j
Haga CI|C en+ para abnr IOS tags Tag Mame 2 | Value € | Force Mask € | Style =l
hasta que obtenga acceso ala Wi Localis ! !
informacion que necesita cambiar. # Lozl 14 (! (!
+/-Local1:0 {...} {...}
[T\ montor Tage ABaTse 7 el | o
Scope: IHigh_Speed_Ama\ogj Shw IShUWA” ;I Sort ITag Namg j
Tag Mame W | Walue € | Farce Mask € | Style =
[=|-Local:1:.C {2} {2}
—Local1:C.PragT oF aultEn 1] Decimal
i Local:1:C.Spnchiodinputs o Decimal
—Local:1:C.RealTimes ample 2.0 Float
A ., ., [=[Local1:Cln fooo} fooo}
La informacion de configuracion Y[ S Locer Cin] ool ool
se indica para cada canal, " Local 1-CIn0]AlarmD sable 0 Decimal
fun(i()n p0r fl.ln(ién. —Lacal 1:C.In[0]. Frocessdlaimbatch 1] Decimal
—Local1:C.In[0]. R ated|armLatch 1] Decimal fe
|+-Local1:C.In[0]. Range 16#0000 Hex
—Lacal 1:C.In[0]. DigitalFilter 0.0 Float
—Lacal 1:C.In[0].RatedlarmLimit 0.0 Float
—Local1:C.In[0].LowSignal -10.0 Float
—Lacal1:C.In[0].HighSignal 10.0 Float
—Lacal1:C.In[0]. LowE ngineering -10.0 Float
—Lacal 1:C.In[0]. HighE nginesring 10.0 Float -
(ST 5\ motor Tags AEitTass /IS | il
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Des(argue nuevos datos de Después de haber cambiado los datos de configuracién de un médulo, el cambio

. .z no toma efecto mientras no se descargue la nueva informacion.
configuracion &

RSLogix 5000 - High_Speed_Anal

File Edit %iew Seach Logic Commt

Path: I AB_KTC-1%6\Backplanet3

Offline f. ™ RUN
Mo Forces Go Online

Use este menu desplegable MoEdts | Upload

para descargar nuevos datos de

configuracion. ————— Eogamilod
B ode
Tiestode

[Elear Faults
(5 T Faults

Contraller Properties

El software verifica el proceso de descarga con este mensaje.

Download [ ]

& Download to the controller:
Mame: H5A_TestProgram
Type: 1756-L1/4 ControlLogi=5550 Controller
Path: AB_KTC-1\3\Backplanet0

Security;  <Mone>

Haga dlicaqui para descargar
nuevos datos.

Cancel Help

Esto completa el proceso de descarga.
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Apéndice C

Mensajes

Use mensajes para realizar servicios en tiempo
de ejecucion y reconfiguracion de modulos

Tema Pagina
Mensajes 121
Afada la instruccion Message (Mensaje) 123
Reconfigure el médulo con un mensaje 128

IMPORTANTE  Los mensajes con caracteristicas mejoradas estan disponibles solo si se esta
usando el software RSLogix 5000, version 10 o posterior.

Se puede utilizar la légica de escalera para realizar servicios de tiempo de
ejecucion en el moédulo. Por ejemplo, la pdgina 77 muestra como desenclavar
alarmas en el médulo de E/S analdgicas mediante el asistente de propiedades del
mddulo. En este apéndice se presenta un ejemplo de cémo desenclavar dichas
alarmas con légica de escalera y mensajes.

Ademés de realizar servicios en tiempo de ejecucion, puede usar logica de escalera
para cambiar la configuracién, como se describe en el Capitulo 5. Algunos

pardmetros también pueden ser modificados mediante ldgica de escalera.

Al programar su médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix, se
pueden usar mensajes para enviar servicios al médulo. Los mensajes envian un
servicio explicito al médulo, lo que provoca un comportamiento especifico, por
ejemplo, desenclavar una alarma.

Los mensajes tienen las siguientes caracteristicas:

o Los mensajes utilizan porciones no programadas de la banda ancha de
comunicacién del sistema.

e Se realiza un servicio por mensaje.

o La¢jecucién de servicios del médulo no impide la funcionalidad del
mismo como, por ejemplo, el muestreo de entradas o la aplicacién de
nuevas salidas.
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122

Control en tiempo real y servicios de médulo

Los servicios que se envian mediante mensajes no son tan criticas en cuanto a

tiempo como lo es el comportamiento del médulo que se define durante la
configuracion y se mantiene a través de una conexién en tiempo real. Por tanto,
el médulo procesa los servicios de mensajeria solo después de haber satisfecho las
necesidades de la conexién de E/S.

EJEMPLO

Tal vez desee desenclavar todas las alarmas de proceso en un canal de entrada,
pero el control en tiempo real del proceso todavia estd usando datos del canal.
Debido a que estos datos de entrada son esenciales para la aplicacion, el
médulo de E/S analdgicas de alta velocidad da prioridad al muestreo

de entradas en vez de a la solicitud de servicio de desenclavamiento. Después
de que el mddulo ha procesado los datos de entrada, puede desenclavar todas
las alarmas de proceso.

Esta priorizacion permite muestrear los canales de entrada a la misma
frecuencia y desenclavar las alarmas de proceso en el lapso de tiempo
comprendido entre el muestreo y la produccion de datos de entrada en tiempo
real.

Un servicio realizado por mensaje

Los mensajes permiten realizar un servicio de médulo solo una sola vez en cada
ejecucion. Es necesario volver a ejecutar el mensaje para realizar el servicio una

segunda vez.

EJEMPLO

Si un mensaje envia un servicio al mddulo para desenclavar la alarma alta-alta
en el canal de entrada 0, la alarma alta-alta de dicho canal se desenclava, pero
es posible que se establezca en una muestra de canal posterior.
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Apéndice C

Anada lainstruccion Message Esta logica de escalera estd escrita en la rutina principal de la aplicacion
(MensajE) LOgiX DCSigner_

File Edit “iew Seach Logic Co

Patti [AEKTCT\E\Backplane)

Dffline A. ™ RUN
Mo Forces b :: gAKT
Mo Edits =2 M

[ Power-Up Handler =]

@ MainTask
Ea MairProgrann
Program Tags

Haga doble clic en Main Routine.

e

%’ RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_Documentation [1756-L1]

Fle Edt View Search Logic Communications Took Wwindow Help

| Pai [FERTCTE Eackplarets i r il (£ | 1
I

Dffline M. ™ RUN = | s
NoForces  b| I OK ‘1}
ot - R =0 = T 2 A e !

il ll_bl\Fiwnrites AR A_TimeriCourter A INpUOWREA_Compare:

[ PowerUpHandler = [El MainProgram - MainRoutine™

Haga dlic con el botén derecho del mouse en 5 Tasks TS S
. . 158 MainTask
el renglén End para ver el mend. bl m i Fiang i
Program Tags LCopyRurg) il
i [ MainRioutine Easte il
Seleccione Add Rung. Eﬁ%ﬁg_g;ﬁm re—— 0
53 Ungrouped Aes e e CiR
53 Trersds Edit Aung Enter
=453 Data Types Edit Bura Comment Cif
£ UserDeined Gl Penang Fung Edt
B-5 '"SQ;HIN 5 Accept Pending Aung Edit
53 Precind Cericel Pending Fug Bt
L, Module Defined Esvenble ARG A
=53 1/0 Configuration (Eanel|Fung Edi
8 [1]1756-AF4F0F2F /8 1
fl 1211756F18 YeriyHur
3175618 = GoTo e .
4 » - E— -
B |1 o mainmouene #dd Ladder Element Ins v |
Create a tung [Runa (Endlof0  &PP [/EF | 7

%’ RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_Documentation [1756-L1]

Fle Edt View Search Logic Communications Took Wwindow Help

| Pai [FERTCTE Eackplarets i } il (£ | 4
I =

Offline 0. T RUN gl
MoFoces b F oK @
ok B A et s o]o]ol 2
il | »|\Favorites {BT _TimeriCourter { InpulfOWpLE A, Compars
. - 1 ) [El MainProgram - MainRoutine™
Haga clic con el botén derecho del mouse en ! a‘ﬁg::w'”"*‘a”d‘ﬁf e e 2
el renglén End para ver el men. -5 ainf —
=1 €8 MainProgram Cutfiung Cul
Program Tags Copy Rung Cil+C.
: [ MainRoutine Easte il
Seleccione Add Ladder Element. 3 Unsohwiod Pragrams Enc] S
15 Motion Giroups ;;:HE 3 E: a
[ Ungrouped Axes i "
Edit Rung Enter
Edit Bung Comment CirlD
Start & Pending Hunm Edf
Accept Pending Rung Edit
5 Predefined [anse! Fenting Hun Edf —
L, Module-Defined fessentie Hung £
=3 1/0 Configuration Cancel Fung Edit
B [111756-IF4F<0F2F A | |
i 1211756 IF 16 | VeipRug
8 [21756F1E = GoTo.. Chl+G =
4 3 - r—
] |\ MainRoutine* / fidd Ladder Element,..

Add a Ladder Element using the Ladder Element Browser Dialag Rung 0 af 1 EFF‘ VER i
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Haga clicen OK. —

Haga dlic con el botén derecho del mouse en el
signo de interrogacién (?) para ver el mend.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.
Escriba MSG en el campo Add Ladder Element. ———s— Add Lacker Elemert IMSG/V

- Branch
= Branch Level [NXB]
Bit

Timner/Courter
Input/Output

4GS
4 55V
Compare

Mnemon Label | Cancel |
- Runa [S0R -EOR]
[BST -BND)

Get Spstem Yalue
Set Spstem Value

¥ Show Language Elements By Groups

j Help |

%o RSLogix 5000 - High_Speed_aAnalog_Documentation [1756-L1]

File Edt View Seaich Logic Communicsions Tools ‘Window Help
1.‘:, Fath [AB_KTC1\B ackplaney =] ﬁ|

Dffline f. ™ RUN

NoFoess b, FDK
BAT

Mo Edits = i

"4}1

i

L e e R R R

H

4 DI Favorites

TimeriCounter

TMpULOUTRLL

Compare

EEgTrr e M| | E MainProgram - MainRoutine
B3 Tasks
El-£8 MainTask
L Lm g
=B e
rogram Tags
B MainFlouine | Cut Instruction Chise
. £ Unsched I Copy Instruction Cule
Seleccione New Tag. — ol Groups (Ene) Paste il
[T Ungrouped Ases
(3 Trends Delete Instruction Del
£14£5 Dala Types #dd Ladder Element. Ing
g UserDefined Edit Instruction Enter
£l g, Stings Ed e DperendlDse o ColtD
P STRING
L Predefined Hemove foree
3 Module-Defined GoTo [
=13 170 Corfiguration
8l [1]1756-F4FXOF2F A1
8 @11756IF1E
8 @E7sEIFE =
0 I 1| 47| \MainRoutine* / a0 v
Rung 0of 1 BPRMER | 4
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Usted debe llenar la informacién mostrada debajo del cuadro de didlogo New

Tag.

IMPORTANTE  Serecomienda asignar un nombre al tag para indicar el servicio de médulo que
envia el mensaje. Por ejemplo, el mensaje a continuacion se usa para
desenclavar una alarma alta, y se nombra el tag para reflejar esto.

Nombre detag. g Name: [niach_AILAlams +«——— Haga dlic en OK cuando
haya terminado.
Description: ;I Cancel | 4
LI Help |

Seleccione Base en Tag Type. — = Tag Type: & Base
 dlias
' Produced |2 j CORELTIEDS
" Consumed

Seleccione MESSAGE en Data Type.—— = pata Type:

[MEssAGE _| Configure... |

I High_Speed_snalog D ocumentatij

Seleccione el alcance del controlador en Scope. = Scape:

Style: -
IMPORTANTE: Puede crear tags de mensaje solo con el alcance del I B
controlador. Use el mend desplegable Scope para seleccionar el nombre
del proyecto del controlador que esté usando actualmente.

Configure la instruccion Message (Mensaje)

Después de crear un nuevo tag, usted debe configurar el mensaje.

¥ RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_Documentation [1756-L1] - [MainProgram - MainRoutine™]

B Fle Edt View Seach Logic Communications Took Window Help

15| x|
Iﬂ Path: [RE_KTC 1 Backplaneta == } il (£ | =) 4
Diffine 0. T RN [ ] g|==
MoFoces b FUK @
Nokde B o A ] ]|l 2
B || \Favorites (BT A TrmeriConmter A FRioupR A Compare
Haga clicen I'os puntos suspeplsivos (...) pa.ra . a%;:we'“"“a"d‘ﬁf 2, Tpe Uncorfouss Mok -
prosequir a la configuracion del mensaje. 58 MainT sk ?
=28 MainProgram

Program Tags
b MainRoutine
[ Unseheduled Programs [End)

|

5 Motion Groups

[ Ungrouped fuzs
[ Trends
5 Data Types

L UserDefined
EFE Stings

STRING

L3, Predefined
13 Module-Defined
=43 1/ Configuration
f] (11756 FaF<OF2F /8 |
Bl 121175618
il (311756IF 16 =

KT B

|

[(]7 ]\ MainRoutine* 7 a1

[Fung 0 of 1 [BPP [VER |

Sl

La configuracion del mensaje se escribe en las siguientes fichas:
o Ficha Configuration (Configuracién)

o Ficha Communication (Comunicacién)
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Ficha Configuration (Configuracidn)

Esta ficha proporciona informacion sobre qué servicio de médulo se va a realizary
dénde. En el ejemplo a continuacién, el mensaje desenclava todas las alarmas de
proceso de entrada en el médulo.

Messzage Configuration - Unlatch_All_Alarms B

CU"f‘QUTﬁliﬂﬂl Eommumcationl Tag |

Seleccione el tipo de mensaje. ————#= Hessage Tvpe: [oIP Geredc =]

Seleccione el tipo de servicio. Se1vee. [lriatch 1 Alams Tl SeeElret =]
Ype:

Source Lenatht m [Eptes]
SEniee I_ .
Godzs 149 (e B Ia (=R eststio l—Ll

Escriba el valor para Instance.——# Instanc=. [2 A T

Mew Tag, |
Al desenclavar cualquier alarma en el médulo,
debe escribir un valor para Instance.
2 Enable 2 Enable‘Wating ) Start ) Done Done Length: 0
2 Emor Cade: Extended Eror Code: I Timed Out «
Errar Path
Error Tent:

ok I Cancel Appll Help

IMPORTANTE  Enalgunos de tipos de servicio disponibles con el médulo de E/S analdgicas de
alta velocidad ControlLogix, usted debe escribir valores en los campos
requeridos, ademds de seleccionar el servicio en el meni desplegable (como se
muestra arriba).

La Tabla 18 lista los servicios que requieren informacion adicional.

Tabla 18 — Servicios del médulo

Tipo de servicio Campo Valor valido
requerido
Device Who Destination Use el menu desplegable para seleccionar una ubicacion de
mddulo.
Retrieve (ST Destination Use el men desplegable para seleccionar una ubicacion de
mddulo.
Unlatch Alarm Instance Ndmero del canal donde se realiza un servicio + 1. Por
Existen diez alarmas que pueden ejemplo, si desea que se realice un servicio en el canal de
desenclavarse. entrada 2, debe usar Instance = 3.
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Ficha Communication (Comunicacion)

Esta ficha proporciona informacion sobre la ruta del mensaje.

Configuiation®  Communication® I Tag I
Path | Brawse. . '|< Haga clic en Browse para
seleccionar el médulo donde se

Eommunicatoriethed realiza el servicio del mensaje.
Dop O D Chenek ] st = El cuadro de didlogo a continuacion
lad SE%EITD SourceiLink: 33 Destimation hode: 33 [t muestra un ejemp|0 de los médulos
I™ Connected [¥ | Eache Eornections: & dISponIbleS.

23 Enable 3 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0

2 Eror Code: Extended Eror Code: [ Timed Out &

Error Path:

Error Test:

(1]:4 I Cancel | Apply I Help

i Message Path Browszer

Path: Ingh_SpEed_Analng_Lme
High Speed Analog Line

. . -3 1/0 Configuration
Seleccione el médulo. —— = o REEER
g [21756IF1E
8 [E17E6IF1E

F A8 High_Speed_sn

HagaclicenOK. — o[ ok | cancel Help
4
Message Configuration - Unlatch_All_Alarms [ ]

Configuration Enmmum:atlnnl Tagl

Path |High,8paed7AnalolLine Browse... |

High Speed Analog Line

Earmmiurication bethod

GRS CIDH Ehsre: j' Westimation Lk 3:
) CiElit Seunce Link: = Destination Nads: =

Saurce
™ Connected [¥| Cache Connections. <
3 Enable 3 Enable “Waiting ) Start 2 Done Dione Length: 0
2 Enor Cor Extended Eror Code: [ Timed Out €
Eror Path:
Error Text:
Haga clicen OK para completar > o e Aol Help

la configuracién del mensaje.
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Reconfigure el médulo con
un mensaje

128

Puede usar el tipo de mensaje Module Reconfigure para cambiar la operacién
funcional de una E/S analégica de alta velocidad. Con este tipo de mensaje usted
puede asegurarse de que los cambios en el proceso determinen cudndo se realiza la
reconfiguracién en vez de realizar dicha funcién manualmente.

Consideraciones con el tipo de mensaje Module Reconfigure

Recuerde lo siguiente cuando use este método de reconfiguracion de médulo:

o Todas las conexiones entre el médulo de E/S analdgicas de alta velocidad y
cualquier controlador Logix (ya sea el controlador propietario o los de solo
recepcion) permanecen abiertas durante la reconfiguracion del médulo.

o Elmoédulo procesa datos durante la reconfiguracion. Si ocurren cambios de
datos durante la reconfiguracién, por ejemplo si el médulo recibe nuevos
datos de entrada, la aplicacién de los datos depende de cudndo fueron
recibidos en el proceso de reconfiguracion.

e Puesto que el recibo de nuevos datos puede ocurrir en cualquier momento,
la aplicacién puede ocurrir segun los parametros definidos por la antigua

configuracién o por la nueva configuracién.

o Los cambios a los pardmetros de salida se realizan la primera vez que se
aplican nuevos datos a las salidas.
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Para realizar una reconfiguraciéon del médulo con el tipo de mensaje Module
Reconfigure, siga estos pasos.

1. Cambie la configuracién el médulo en el editor de tags.

Zo. RSLogix 5000 - High_Speed_Analog |

File Edit “iew Seach Logic Communic

Path: [AE_KTC1\6\Backplaneva

Offline . RN =
Mo Forces b :: gAKT
Mo Edits 2 M

Haga clic con el botén derecho del mouse _
en |/0 Configuration para ver el mend.—————

Hew Tag

Seleccione Monitor Tags. — Edit Tags
Werify
v Export Tags...
Print
Scope: IHigh_Speed_Anangj 5hgw:|5hUWA" LI Sort: ITag Name j
Tag Mame w2 | Walue # | Farce Mask | Shyle =
[=-Local1:C 1.0 1.0
—Local1:C. PragT aF aultEn 1] Decimal
t—Locak1:C. Synchodinputs o Decimal
—Local1:C RealTimeS ample z.0 Float
[=|-Local1:C.ln 1.0 1.0
3 |=}-Local1:C.In[0] o o
Cambie la configuracion. [ Local - CIr0L AlmDisable 0 Decimal
—Local:1:C.In[0].Processhlarmlatch 1] Decimal
—Local1:C.In[0] RatetlamLatch 1] Drecimal o
[+|-Local:1:C.1n[0] Range L&#0000 Hex
t—Local:1: C.In[0]. DigitalFilter 0.0 Float
—Local:1: C.In[0).RatedlamLimit 0.0 Float
t—Local1:C.In[0] LowSignal -10.0 Float
—Local:1:C.1n[0].HighSignal 10.0 Float
t—Local:1: C.1n[0].LowE ngineering -10.0 Float
—Local:1: C.1n[0].HighEngineering 10.0 Float -
[TV \Monitor Tags AFdiTags /el ] _>l_I

2. Anada un renglén de légica de escalera con un elemento de l6gica de
escalera como se muestra en la pagina 123.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

Choose Ladder Element
Escriba MSG en el campo Add Ladder Element. ——#= AddLadder Element: [5G -
nemaonic /U.,abei/ | Cancel |

. T 4
Haga clicen OK. =+ Branch Level [NxB)
Bit
Tirner/Counter
Input/Output
< (REIE] e
- G5v Get System Valus
- 55v Set System Value

Compare LI

¥ Show Language Elements By Groups

ra (507 -EOR) 5
Brarch  [BST -BND) —IHE‘D
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3. Cree un nuevo tag para el servicio Module Reconfigure.

o, RSLogix 5000 - High_Speed_Analog_Documentation [1756-L1]

File Edt Miew Search Logic Communications Tools Window Help

4‘.;.',, Patir [AB_KTC-TAE B ackplanshd Llﬂ|
]

Offline . © RUN

IFERE =T

[ -
NoFoces b, ::DK ‘1}
MaBdie | oo _|ﬂ A= =1 T B ERd Eea ey 2
i}

4| » | \Favorites {BF A TimeriCourter [ npU/OWpil A Compars

B[=a

= FowerUpHander =] [l MainProgram - MainRoutine™

=43 Tasks "
E @gimm 0 e Message
; q ) £8 MainFrogam e Message Canirol
Haga clic con el botdn derecho del mouse en el B Pt : s
signo de interrogacion (?) para ver el mend. B WairRouine . CutInstuction Cilt
o (23 Urescheduled Programs LCopy Instuction ChikC
=] Mation Graups Eash St
£ Ungrovpsd dses e S o
T%w;/ Delete Instruction Del
. = Data Types ddd Ladder Element Ins
SeleccioneNewTag. —— ||| LR UserDofmes Ed Inatton Erter
=43, Shings Edit Main Operand Description ChisD
STRING
L, Pradsfined [JEmavE foree
£, ModuleDefined GoTo e
[+ 140 Conliguration =
8 1111756 IF4FROF2F/A |
fl [2117564F1E
fl [3117564F1E =
N — ol  MainRoutine® / 1 vl
[Rung0of 1 [&PP [VER | i

4. Complete la siguiente informacion.

Mew Tag [ %]

Asigne el nombre de tag Module Reconfigure, —————————# Hame: [Module_Feconfiguis o ]<

Description: ;I Cancel |
LI Help |
Seleccione Base en Tag Type. p TagType: {5 Bage
 dlias
' Produced |2 j CORELTIEDS
" Consumed
Seleccione MESSAGEen DataType. — g Data Type: [MEssaGE .| _configue..
Seleccione el alcance del controlador en Scope, ———————#= Seepe | High_Speed_Aralag_Documentsti > |
) Style: I j
IMPORTANTE: Puede crear tags de mensaje solo con el alcance

del controlador. Use el mend desplegable Scope para seleccionar
el nombre del proyecto del controlador que esté usando
actualmente.
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5. Ingrese al cuadro de didlogo Message Configuration.

o' FiSLagix 5000 - High_Speed_analog_Documentation [1756-L1] [= B3
File Edt View Seach Logic Commurications Tools Window Help

Fath: [BE_KTC 1\ Backpaneys =] ﬁi
]

Offline fl. T RUN

g !
NoFmces b ||: oK 1}
MoEdt: B e A H | A O B
]| 4[]\ Favorites
ey | [ MainProgram - MainRoutine™ |
B4 Tasks oG =
£-6d MainTask 0 Type - Unconfigured [ Y—
58 MainProgiam hMessage Control h con
Frogiam Tags
B2 MainRoutine
(3 Unscheduled Progiams
-4 Mation Groups
(3 Ungrouped Awes
(3 Trends
-4 Data Types L

Cp UserDefined I
Haga clic en los puntos suspensivos (....) paraver 4 & “HAke =

i3 i i g Module-Defined
el cuadro de didlogo Message Configuration. o B Moo et
8] [111756F4FA0F2F A8 |
f [2117561F15
f [3117564F15 =

N — 2 g \MainRoutine* / a1 >|LI|

Enter MESSAGE control structure opsrand [Rung 0cf 1 [6PP 7R 7

[End)

6. Scleccione Module Reconfigure en Message Type.

Message Configuration - Module_Reconfigure

Conf\guraliunl Enmmumcahnnl Tag |

Use el mend desplegable Message Type para

. " . . Message Type: CIP Generic <~
seleccionar Module Reconfigure como tipo de mensaje. IC‘P — =l
enerc Fy

?:;g.ca Eustam PLE2 Unprotected Read j'
PLCZ Unpratected \Wiite: = By

Servi PLC3 Typed Read 1 = e

ervice :

Code: [Hes{ FLC3 Typed write lﬁ

PLC: word Range Read X

Ireskance: [N
: - [es] Mew Tag... |

< Enable 2 Enable Waiting b Start ) Done Done Length: 0
2 Enor Code: Extended Errar Cade: ™ Timed Out «
Error Path:
Error Tet

ak. I Cancel Lppli Help
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La ficha Communication proporciona informacién sobre la ruta del mensaje.

Meszage Configuration - Unlatch_All_Alarms E

Configuration® CDfWW”iEﬂtiUFI”I Tag I

|
Path: | Biowse.. |

Earmmurication ethod
®ICE D Ehisnnel:

j' W Estimation [k 3:

e g‘;ﬁ% Source Link: =l Destimation Hode: =
" Connected [¥ | Eache Eornections: &
3 Enable 23 Enabls Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0
) Error Code: Extended Eror Code: [ Timed Out &
Error Path:
Error Test:
(1]:4 I Cancel | Apply I Help
i Message Path Browszer
Path: Ingh_SpEed_Analng_Lme
High Speed Analog Line
=13 10 Configuration
Seleccione el mddulo. :
g [21756IF1E
8 [E17E6IF1E
HagaclicenOK. ———— [ ok | Ccancel Help
A
Message Configuration - Unlatch_All_Alarms [ ]

Configuration Enmmum:atlnnl Tagl

Browse... |

Path |High,8paed7AnalolLine
High_Speed_Analog Line

Earmmrication bethod
P e Eanne

j' Destirmation Lk 3:

‘o g‘DPU%EitTD Souee link: = Destination Nads: = | e
I” Connected [¥| Cache Connections. <
3 Enable 3 Enable “Waiting ) Start 2 Done Dione Length: 0
2 Enor Cor Extended Eror Code: [ Timed Out €
Error Path:
. Enror Text:
Haga clicen OK para completar - oK — o el

la configuracién del mensaje.
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realiza el servicio del mensaje.

El cuadro de diélogo a continuacién
muestra un ejemplo de los médulos
disponibles.



Apéndice D

Esquemas de circuitos simplificados

Tema Pagina
Diagrama de bloques de médulo 133
Circuitos de canales de entrada 134
Circuitos de canales de salida 135

Di agrama de b|oques La figura a continuacién muestra un diagrama de bloques para el médulo de E/S
de médulo analdgicas de alta velocidad ControlLogix.
Lado del campo Lado del backplane
1
+20V <—] : B ]
(e ﬁ
+H-15V < Convertidor (C-CC Circuito C
+5V <4 . Circuitode [ RIUP K
+IN-ON ——— Tibits Datos . desactivacion p
TR e [ ’ l b
FINAN ———] ) [bits Datos T Datos de N
L L 0 entrada E
IN-1 —] ADIC A DSP D
+IN2N ——— 14 bits Datos C E
N2 — ADC || 0 b L
I p uerto C
+IN3NV ——— 14 bits Datos L doble BPASIC 0
-IN3 —— ADC | A RAM N
I Convertir D Convertir T
Vref 0 R
R 0
E Datos de L
- Datos S salida
Vsalo <\ 14bits 3
DAC | EEPROM 0
I5al-0 < : en serie R
— . I
Vsal-1 ~ :)tll\glts I FLASH SRAM
ROM
Isal-1 I
1
1
RTN-1 :—<‘7 I 8213
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Circuitos de canales
de entrada

El médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix usa cuatro canales

de entrada (0...3). La figura a continuacién muestra el esquema simplificado de

cada canal de entrada.

IMPORTANTE Lafigura muestra el circuito para el canal de entrada 0. Los canales de entrada
1...3 son exactamente iguales, excepto que los terminales en el lado izquierdo
del circuito estan etiquetados para cada canal especifico. Por ejemplo, el canal
Tusa+ IN-1/V, IN-1/1y — IN-1.
+15V
20MQ2
+IN-0/V 10K 10K
7o, AVAVAV e e AVAVAV: ‘
IN-0/1 — 51 Canal 0
D 1 1 14 bits
p— p— W A0
90 1/4W 330 pFd 330 pFd 10K
~IN-0 - T
0.047 uFd
D AVAVAVamn A VAVAV. ‘
‘ 10K 10K
4
WMQ
43212
-15V

134
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Circuitos de canales de salida E! médulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix usa dos canales de

salida (0...1). La figura a continuacién muestra el esquema simplificado de cada
canal de salida.

IMPORTANTE  Lafigura muestra el circuito para el canal de salida 0. El canales de salida 1 es
exactamente igual, excepto que los terminales en el lado izquierdo del circuito

estan etiquetados para cada canal especifico. Por ejemplo, el canal 1 usa

(Canal 0
14 bits
ADC

Vsal-1ylsal-1.
NKQ +15V
10KQ /\/\/\/
JW/ Z Vsal-0
v y@ T ¥
0.047 uFd
+20V
-15V
Amplifica- —
dor de g
corriente ) 100 Isal-0
0.047 uFd

<

@ RTN (canal 0)

IMPORTANTE: Los retornos
de canal (RTN) estan

agrupados en el mddulo.

@ RTN (canal 1) 8
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Notas:
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Apéndice E

Modulos remotos conectados
mediante la red ControlNet

Operacion del médulo en un chasis remoto

Tema Pagina
Méddulos remotos conectados mediante la red ControlNet 137
Use el software RSNetWorx y la aplicacion Logix Designer 140
Configure médulos de E/S analdgicas de alta velocidad en el chasis remoto 141

Siun médulo de E/S analdgicas de alta velocidad reside en un chasis remoto,

la funcién de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) y el comportamiento de
muestreo en tiempo real (RTS) del médulo cambian ligeramente con respecto al
envio de datos de entrada al propietario.

IMPORTANTE  El rendimiento de un médulo de E/S analdgicas de alta velocidad estd limitado
en un chasis remoto. La red no puede aceptar eficazmente las velocidades mas
rapidas de actualizacion del médulo porque el tamafio de la difusion de datos
requiere de una gran porcién del ancho de banda de la red. Para obtener el
méximo rendimiento del mddulo, recomendamos que lo use en un chasis local.

Ademés, al usar un mddulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix en
un chasis remoto, se debe usar el software RSNetWorx™ para ControlNet para
configurar la red ControlNet. Para obtener mas informacion sobre como usar el
software RSNetWorx para ControlNet vea la pagina 140.

En un chasis local, los regimenes de RPI y de RTS definen cuando un médulo
envia en multidifusion datos de entrada como se describe en el Capitulo 2. Sin
embargo, si el mdédulo estd ubicado en un chasis remoto, el valor de RPI
determina la frecuencia con la que el controlador propietario los recibe a través de

la red.

Cuando un valor de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) se especifica para
un médulo de E/S analdgicas de alta velocidad en un chasis remoto, ademas de
indicarle al médulo que realice una difusién multiple de los datos de entrada
dentro de su propio chasis, el intervalo solicitado entre paquetes también reserva
un espacio en la corriente de datos que fluye a través de la red ControlNet.
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La temporizacién de este espacio reservado puede coincidir o no coincidir con el
valor exacto del intervalo solicitado entre paquetes (RPI), pero el sistema de
control garantiza que el controlador propietario reciba los datos por lo menos
con la misma frecuencia que el intervalo solicitado entre paquetes (RPI)
especificado.

Figura 16 — El controlador propietario recibe datos de entrada provenientes del chasis remoto

Mddulo de comunicacion Mddulo de comunicacidn Modulo de £/S analGgicas
Controlador propietario ControlNet ControlNet de alta velocidad
\ /8 [8\ @\ |8
[Q v [ ’
“loz| B B B coo| Bl aoa
©
\
s ]
| E
o 5 de entrada en el chasis ||
l el 0 a los regimenes RTS y RPI,
J J i
N [ “
[©] O] ©] (O]
Datos de entrada con por lo menos la misma frecuencia que
Red ControlNet — & 40947

El espacio reservado en la red y el muestreo en tiempo real (RTS) del médulo son
asincronos uno respecto al otro. Esto significa que existen situaciones de mejor
casoy de peor caso en relacion a cudndo el controlador propietario recibe datos de
canal actualizados del médulo situado en un chasis remoto.

Situacion de RTS en el mejor caso

En la situacion del mejor caso, el médulo realiza una multidifusiéon RTS con
datos de canal actualizados justo antes de que la ranura de red reservada esté
disponible. En este caso, el propietario situado remotamente recibe los datos casi
de inmediato.

Situacion de RTS en el peor caso

En la situacién del peor caso, el médulo realiza una multidifusién RTS justo
después de que haya pasado la ranura de red reservada. En este caso, el
controlador propietario no recibe datos sino hasta la siguiente ranura de red
programada.

SUGERENCIA  Puesto que es el RPl'y no el RTS el que determina cudndo se envian los datos
del modulo mediante la red, recomendamos lo siguiente:

« Sidesea recibir todas las muestras, establezca el RPI < RTS.

« Sidesea datos nuevos cada vez que el controlador propietario recibe una
muestra, establezca el RTS < RPI.
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Controlador propietario

Mddulo de comunicacion

Siun médulo de E/S analégicas de alta velocidad reside en un chasis remoto, la
funcién de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) cambia ligeramente con
respecto a la obtencién de datos del controlador propietario.

Cuando se especifica un valor de intervalo solicitado entre paquetes para un

mddulo en un chasis remoto, el controlador realiza una difusién multiple de datos
de salida dentro de su propio chasis, el intervalo solicitado entre paquetes también
reserva un espacio en la corriente de datos que fluye a través de la red ControlNet.

El tiempo de este espacio reservado puede coincidir o no coincidir con el valor
exacto del intervalo solicitado entre paquetes (RPI), pero el sistema de control
garantiza que el médulo de salida reciba los datos por lo menos con la misma
frecuencia que el RPI especificado.

Figura 17 — El controlador propietario envia datos de salida al chasis remoto

Médulo de comunicacion
ControlNet Controlador propietario ControlNet

\/@\ /@\l \/@\ |8
X )
©
| \
I~ J I~
| Datos enviados del | Transferencias de
8 [ propietario al régimen de | backplane inmediatas al
Bl {RPIdel mddulo. B [~ médulo.
| |
i [

9]

[©] O]

Datos de salida por lo menos con
la misma frecuencia que el RPI.

Red ControlNet 41360

El espacio reservado en la red y cudndo el controlador envia los datos de salida son
asincronos entre si. Esto significa que existen situaciones de mejor caso y de peor
caso en relacién a cuando el médulo recibe datos de salida del controlador en un

chasis remoto.

Situacion de intervalo solicitado entre paquetes (RP1) en el mejor
caso

En la situacién del mejor caso, el controlador envia los datos de salida justo antes
de que la ranura de red reservada esté disponible. En este caso, el médulo de salida
situado remotamente recibe los datos casi de inmediato.
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Use el software RSNetWorx 'y
la aplicacion Logix Designer

Situacion de intervalo solicitado entre paquetes (RPl)en el peor caso

En la situacién del peor caso, el controlador envia los datos justo después de que
haya pasado la ranura de red reservada. En este caso, los datos no son recibidos
por el médulo sino hasta la siguiente ranura de red programada.

IMPORTANTE  Lassituaciones de mejor caso y de peor caso indican el tiempo requerido para
que se transfieran los datos de salidas del controlador al médulo una vez que
el controlador los ha producido.

No toman en cuenta cudndo el mddulo recibird NUEVOS datos (actualizados
por el programa de usuario) desde el controlador. Esta es una funcién de la
duracion del programa del usuario y de su relacién asincrona con el intervalo
solicitado entre paquetes (RPI).

La porcién de configuracion de E/S de la aplicacion Logix Designer genera los
datos de configuracién para cada médulo de E/S analdgicas de alta velocidad en el
sistema de control, ya sea que el médulo esté ubicado en un chasis local 0 en uno

remoto. Un chasis remoto contiene el médulo, pero no el controlador propietario
del médulo.

Se deben usar los cuadros de didlogo de configuracién en la aplicacién para
configurar el médulo. Los datos de configuracion se transfieren al controlador
propietario durante la descarga del programa y posteriormente se transfieren a los
mddulos apropiados en el chasis local. Sin embargo, es necesario ejecutar el
software RSNetWorx para ControlNet para habilitar los médulos en el chasis
remoto.

Al ejecutar el software, éste transfiere los datos de configuracién a los médulos
remotos y establece un tiempo de actualizacién de la red (NUT) para la red
ControlNet. El tiempo de actualizacién de la red cumple con las opciones de
comunicacion deseadas especificadas para cada médulo durante la configuracion.
Cada vez que un controlador hace referencia a un médulo de E/S en un chasis
remoto, usted debe ejecutar el software RSNetWorx para configurar la red
ControlNet.

Siga estos pasos al configurar los médulos de E/S analdgicas de alta velocidad en
un chasis remoto.

1. Configure todos los médulos para el controlador.

2. Descargue la informacion de configuracién al controlador.

3. Ejecute el software RSNetWorx para ControlNet.

IMPORTANTE  Debe ejecutar el software RSNetWorx para ControlNet cada vez que se afiada
un nuevo mddulo a un chasis remoto. Cuando se retira de manera permanente
un médulo de un chasis remoto, recomendamos ejecutar el software
RSNetWorx para optimizar la asignacion del ancho de banda de la red.

140 Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM005B-ES-P — Enero 2013



Operacion del médulo en un chasis remoto ~ Apéndice E

Configure modulos de E/S
analdgicas de alta velocidad
en el chasis remoto

Se requieren los médulos de interface ControlLogix ControlNet (nimeros de
catédlogo 1756-CNB o 1756-CNBR) para comunicarse con un médulo de E/S
analdgicas de alta velocidad ControlLogix en un chasis remoto. Es necesario
configurar el médulo de comunicacién en el chasis local y el chasis remoto antes
de afadir nuevos médulos de E/S analdgicas de alta velocidad.

IMPORTANTE  Sibien un médulo de E/S analdgicas de alta velocidad funciona en un chasis
remoto, éste alcanza las maximas velocidades de produccion de datos solo en

el chasis local.

Por ejemplo, si usa un mddulo de E/S analdgicas de alta velocidad ControlLogix
en un chasis local, el régimen RPI minimo = 300 ps. Sin embargo, cuando se
usa el mddulo en un chasis remoto conectado por ControlNet, se debe
considerar el NUT. EI NUT ControlNet minimo = 2 ms. En este caso, el tiempo
mas rapido para recibir datos desde un médulo de E/S analdgicas de alta
velocidad se duplica en comparacion con un chasis local.

1. Configure un médulo de comunicacion para el chasis local.

Este médulo maneja la comunicacién entre el chasis local del controlador y
el chasis remoto. Afada un médulo 1756-CNB o 1756-CNBR al chasis
local con los pasos descritos en la pdgina 73.

2. Configure un médulo de comunicacion para el chasis remoto.

|5 RS Logix 5000 - High_Sneed_Analag_Documef

| Fie Edt View Seach Logc Communications I

| Path [ _KTC-1VEB ackplane\s

| ottine 0. I RUN [-——]

NoFooes .| OK 1} ©
I BaT

| NoEdis 2 - s

(3 Controller Fault Handler |
3 Powerdlp Handler
E Tasks
248 MainTask
=48 MainProgiam
Frogram Tags
MairRouting
(53 Unscheduled Programs
{5 Molion Groups
3 Ungrouped fres
£ Trends
&3 Data Types
L, UserDefined
=4, Stiings
- [H) STRING
L3, Predefined
L, ModuleDefined
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Haga dlic con el botén
derecho del mouse en
el médulo 1756-CNB
en el chasis local.

ut
Copy
Psiz
Delete

. Cross Reference
Seleccione New Module. —

Fir:

Propetties

3. Seleccione un médulo 1756-CNB o 1756-CNBR y configurelo.

IMPORTANTE  Tenga en cuenta las dos opciones de formato de comunicacién disponibles para
los modulos 1756-CNB. Para obtener mas informacidn acerca de las diferencias
entre optimizacion de racks y optimizacion de racks de solo recepcion
consulte el documento ControlLogix Digital 1/0 Modules User Manual,

publicacion 1756-UMQ58.

Ahora usted puede configurar médulos de E/S remotas anadiéndolos al médulo
de comunicaciéon remota. Siga los mismos procedimientos explicados
anteriormente en este capitulo para configurar los médulos de E/S locales.
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ApéndiceE  Operacion del mddulo en un chasis remoto

Notas:
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Apéndice F

Firmware de serie A vs.
firmware de serie B

Historial de revisiones del modulo

Tema Pagina
Firmware de serie A vs. firmware de serie B 143
Mddulos de serie B como repuestos directos para los médulos de serie A 144
Instale el firmware de serie B 144

Si tiene un médulo de serie A, puede actualizar el firmware del modulo para
instalar las mismas funciones que estin disponibles en el médulo de serie B.
Cualquier médulo que use la revisién de firmware 3.005 o posterior tiene un
designador de serie B. Los médulos de serie A actualizados a la revision 3.005 o
posterior también tienen un designador de serie B.

Archivo con caracteristica mejorada con la revision 3.005 y posterior

La funcién de archivar se proporciona en la revision de firmware 3.005 y
posterior. Puesto que no depende de hardware de médulo especial, cualquier
mddulo analégico de alta velocidad puede actualizarse para realizar esta funcién.
Para obtener mas informacién sobre esta funcién, consulte Archivar en la

pagina 38.

Anomalia corregida con la revision 3.005 y posterior

La siguiente anomalia se ha corregido en la revision de firmware 3.005 y posterior.

CORREGIDO: Cuando se usa el médulo analégico de alta velocidad, serie A,
en un sistema donde su conexidn se hace a través de un médulo 1756-EN2T,
las conexiones de E/S no pueden completarse.

Actualice el mddulo analégico de alta velocidad a la serie B, revisién de
firmware 3.005, para habilitar la conexién de E/S apropiada.
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Apéndice F  Historial de revisiones del médulo

Modulos de serie B como
repuestos directos para los
modulos de serie A

Usted puede usar un médulo 1756- IF4FXOF2F/B, revision de firmware 3.005 o
posterior, como repuesto directo de un médulo 1756- IFAFXOF2F/A. Cuando
usted inserta un médulo de serie B en una ranura de serie A, el perfil de
configuracién de serie A funciona con el médulo de serie B, siempre y cuando la
codificacién electrénica no esté establecida en la opcién Exact Match.

Si su aplicacién requiere la opcién de codificacion Exact Match, debe retirar el
modulo de serie A del arbol de configuracién de E/S y reconfigurarlo con el perfil
de serie B. El médulo de serie B opera de manera idéntica al médulo de serie A,
siempre que el formato de comunicacién Archiving Connection no esté
seleccionado.

SUGERENCIA  Ambos perfiles de serie Ay serie B para el médulo 1756-1FAFXOF2F
permanecen en el software. Si estd usando un modulo de serie A y no necesita
usar la funcion de archivar, entonces puede continuar usando el perfil de
serie A:

« Sino necesita usar la funcién de archivar, puede actualizar el médulo a
firmware serie B y usar el perfil de serie B seleccionando cualquier formato
de comunicacién excepto Archiving Connection.

«  Sisuaplicacion requiere que los mddulos de repuesto sean de hardware/
serie de firmware idénticos, puede realizar una actualizacién
retrdgrada de un mddulo de serie B a firmware de serie A, disponible en
http://www.rockwellautomation.com/support/.

Instale el firmware de serie B Para corregir la anomalia y contar con la funcién de archivo con caracteristicas

144

mejoradas para un médulo de serie A, debe instalar el firmware de serie B,
revisién 3.005. o posterior.

Si necesita actualizar su médulo actual, descargue el firmware y los archivos

relacionados en http://www.rockwellautomation.com/support/ y use el software

ControlFLASH™ para actualizar el firmware.

Después que haya actualizado el firmware, configure el médulo. Si no va a usar
la funcién de archivar, no necesita realizar ninguna accién adicional. Para

configurar el médulo para archivar, consulte Archivar en la pagina 38.

En la mayoria de casos, puede usarse un médulo de serie B como repuesto directo
para un médulo de serie A. El reemplazo directo de un médulo analédgico

de alta velocidad de serie A con un médulo de serie B no requiere cambiar la
configuracion del médulo excepto si la codificacion electrdnica estd establecida
en la opcion Exact Match. Si la codificacion electronica esta establecida en la
opcién Exact Match, realice las siguientes acciones.

Si su aplicacion Entonces

No requiere que los mddulos de repuesto Cambie la opcidn de codificacion electronica de Exact Match a
tengan hardware y serie de firmware Compatible Keying.

idénticos a. Abra el cuadro de didlogo Module Properties.

b. En el mend desplegable Electronic Keying,
seleccione Compatible Keying.

Requiere que los mddulos de repuesto tengan | Realice una actualizacion retrégrada del médulo
hardware y serie de firmware idénticos de serie B a firmware de serie A, disponible en
http://www.rockwellautomation.com/support/.
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Glosario

Bloque de terminales extraible
(RTB)

Codificacién electrénica

Coincidencia compatible

Conexion

Conexion de solo recepcion

Conexidén directa

Conexion remota

Controlador propietario

ControlBus

Descargar

Desconexion y reconexion con
la alimentacién conectada (RIUP)

Difusién

Exactamente igual

Formato de comunicacién

Hora coordinada del sistema (CST)
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Conector de cableado de campo para médulos de E/S.

Caracteristica del sistema que se asegura de que los atributos del médulo fisico
sean uniformes con lo que se configurd en el software.

Modo de proteccién de codificacion electrénica que requiere que el médulo
fisico y el mddulo configurado en el software coincidan en términos de
proveedor, numero de catédlogo y revision mayor. En este caso, la revisiéon menor
del médulo debe ser mayor o igual que la de la ranura configurada.

Mecanismo de comunicacién del controlador a otro médulo en el sistema de
control.

Conexién de E/S que permite que un controlador monitoree los datos del
modulo de E/S sin ser propietario del médulo.

Conexién de E/S en la que el controlador establece una conexién individual con

los médulos de E/S.

Conexion de E/S en la que el controlador establece una conexién individual con
los médulos de E/S de un chasis remoto.

Controlador que crea y almacena la configuracién primaria y la conexion de
comunicacién a un mddulo.

Backplane usado para el chasis 1756.

Proceso de transferencia del contenido de un proyecto, de la estacién de trabajo al
controlador.

Caracteristica de ControlLogix que permite al usuario instalar o retirar un
mddulo o un bloque de terminales extraible (RTB) mientras la alimentacién estd
conectada.

Transmisiones de datos a todas las direcciones.

Modo de proteccién de codificacion electrénica que requiere que el médulo
fisico y el médulo configurado en el software coincidan de manera idéntica en
términos de proveedor, numero de catdlogo y revisiones mayor y menor.

Formato que define el tipo de informacién transferida entre un médulo de E/S 'y
su controlador propietario. Este formato también define los tags creados para

cada médulo de E/S.

Valor del temporizador que se mantiene sincronizado en todos los médulos
instalados dentro de un tnico chasis ControlBus. La hora coordinada del sistema
es un numero de 64 bits con resolucién de ps.

145



Glosario

Inhabilitar codificacién

Inhibir

Intervalo solicitado entre paquetes
(RPI)

Lado del campo
Lado del sistema

Mayor

Menor

Modo de marcha

Modo de programacién

Médulo de interface (IFM)

Multidifusiéon

Muiltiples propietarios

Sello de hora

Servicio

Tag

Tiempo de actualizacién de la red

(NUT)
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Opcidn que desactiva toda codificacién electrénica al médulo. Requiere que no
coincida ninguno de los atributos del médulo fisico y el médulo configurado en
el software.

Proceso de ControlLogix que permite configurar un médulo de E/S, pero que
impide que se comunique con el controlador propietario. En ese caso, el

controlador no establece una conexidn.

Pardmetro configurable que define cuidndo el médulo multidifunde los datos.

Interface entre el cableado de campo del usuario y el médulo de E/S.
Lado del backplane de la interface con el médulo de E/S.

Modulo que se actualiza cada vez que se produce un cambio funcional en el
mddulo que resulta en un cambio de la interface con software.

Moédulo que se actualiza cada vez que se produce un cambio en el médulo que no
afecta sus funciones ni la interface de usuario de software.

En este modo, el programa del controlador se estd ejecutando. Las entradas
producen datos de manera activa y las salidas estan activamente controladas.

En este modo, el programa del controlador no se estd ejecutando. Las entradas
producen datos de manera activa. Las salidas no se controlan de manera activay
pasan a su modo de programacién configurado.

Bloque de terminales extraible (RTB) precableado.

Transmisiones de datos que llegan a un grupo especifico de uno o varios destinos.
Configuracion mediante la cual varios controladores propietarios utilizan
exactamente la misma informacién de configuracion para ser simultineamente
propietarios de un médulo de entrada.

Proceso de ControlLogix que estampa un cambio en los datos de entrada, de
salida o de diagnéstico con una referencia de hora que indica el momento en

el que se produjo el cambio.

Funcién del sistema que se realiza segtin demanda del usuario.

Area con nombre asignado de la memoria del controlador, donde se almacenan
datos como variables.

Intervalo de tiempo minimo repetitivo durante el cual se pueden enviar datos en
una red ControlNet. El tiempo de actualizacién de red puede configurarse en
el rango entre 2 ms y 100 ms mediante el software RSNetWorx.
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Servicio de asistencia técnica de Rockwell Automation

Rockwell Automation proporciona informacion técnica en Internet para ayudarle a utilizar sus productos.

En http://www.rockwellautomation.com/support, puede encontrar manuales técnicos, notas técnicas y de aplicacidn,
ejemplos de cddigos y vinculos a Service Packs de software, y la funcién MySupport que puede personalizar

para aprovechar al mdximo estas herramientas. También puede visitar nuestra base de datos Knowledgebase en
hetp://www.rockwellautomation.com/knowledgebase para obtener informacién sobre preguntas frecuentes, informacién
técnica, charlas y foros de apoyo, actualizaciones de software y para inscribirse a fin de recibir actualizaciones sobre
notificaciones respecto a productos.

Para obtener un nivel adicional de asistencia técnica telefénica para la instalacidn, la configuracién y la resolucion de
roblemas, ofrecemos los programas de asistencia técnica TechConnects™. Para obtener més informacién, comuniquese con

P prog q

su distribuidor local o con el representante de Rockwell Automation, o visite http://www.rockwellautomation.com/

support/.

Asistencia para la instalacion

Si se presenta un problema durante las primeras 24 horas posteriores a la instalacién, revise la informacién proporcionada en
este manual. También puede llamar a un niimero especial de asistencia técnica para obtener ayuda inicial para poner en
servicio el producto.

Estados Unidos o Canadd 1.440.646.3434

Fuera de Estados Unidos o Canada | Utilice el buscador mundial en http://www.rockwellautomation.com/support/americas/phone_en.html, o comuniquese con su
representante local de Rockwell Automation.

Devolucion de productos nuevos

Rockwell Automation prueba todos sus productos para asegurarse de que estén en perfecto estado de funcionamiento
cuando salen de la fébrica. Sin embargo, si su producto no funciona y debe devolverlo, siga estos procedimientos.

Estados Unidos Comuniquese con su distribuidor. Debe proporcionar al distribuidor un nimero de caso de asistencia técnica al cliente (llame al nimero
de teléfono anterior para obtener uno) a fin de completar el proceso de devolucion.

Fuera de Estados Unidos Comuniquese con su representante local de Rockwell Automation en lo que respecta al proceso de devolucién.

Comentarios sobre la documentacion

Sus comentarios nos ayudardn a atender mejor sus necesidades de documentacién. Si tiene sugerencias sobre cémo mejorar
este documento, llene este formulario, publicacién RA-DU002, disponible en http://www.rockwellautomation.com/
literature/.

www.rockwellautomation.com
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