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Descrierea parametrilor

Sisteme de actionare electrica, tip PowerFlex 7000/7000L, in curent
alternativ de medie tensiune

REVIZIA BAZEI DE DATE # 5.xxx

IMPORTANT: Cititi cu atentie urmatoarele informatii privind
configurarea globala a parametrilor.

Acest document ofera descrieri detaliate ale parametrilor utilizati pentru controlul sistemului de actionare.
Parametrii sunt dispusi in grupuri functionale. Fiecare descriere incepe cu numele complet al
parametrului, urmat de numele afigat pe interfata cu operatorul. Numarul liniar al parametrului este urmat
de valorile minime si maxime, fiind indicate, daca este cazul, pozitia punctului zecimal si a unitatii de
masura. In continuare, este indicata valoarea generica atribuitd atunci cand un parametru este initializat.
Este indicat nivelul de acces de la care parametrul poate fi vizualizat. Nivelurile de acces sunt Monitor
(Monitorizare), Basic (De baza), Advanced (Avansat), Service (Service) si Rockwell (Rockwell). La nivelul
de acces Monitorizare nu sunt permise modificari ale parametrilor. Daca parametrul este vizualizat pentru
prima data la un anumit nivel (cu exceptia celui de monitorizare) si este de tip Citire/Scriere, acesta poate
fi modificat la acelasi nivel sau la un nivel superior. Parametrii care pot fi numai cititi (read-only) sunt
variabile functionale care se modifica in functie de conditiile de functionare. in final, este prezentatd o
scurta descriere functionala a parametrilor.

Interpretarea parametrilor codificati pe biti

Majoritatea parametrilor codificati pe biti respecta un format de baza. Valoarea de unu logic (1) intr-un bit
asociat reprezinta o conditie adevarata sau activa. Valoarea de zero logic (0) intr-un bit asociat reprezinta
o conditie falsa sau inactiva.

Metodologia este cel mai bine ilustrata folosind un exemplu:

Configuratie comutator izolare [Isol Sw Config]

Numar liniar: 192

Valoare generica: 0000 0000 0000 0000

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru se refera la configuratia comutatoarelor si a contactoarelor de izolare in sistemul de
actionare. Cele mai multe sisteme standard vor include un comutator si un contactor de izolare a
intrarii de actionare si, pe masura ce sistemele devin din ce in ce mai complexe, acestea vor include
comutatoare gi contactoare de izolare pentru iesirea de actionare, bypass si iesirea de sistem. Un
,1” 1n locatia corespunzatoare bitului indica faptul ca un comutator sau contactor de izolare este
instalat, iar un ,0” in locatia corespunzatoare bitului indica faptul ca respectivul comutator sau
contactor de izolare nu este instalat. In continuare, este prezentata descrierea fiecarui bit in parte:

Drvin Iso Sw Comutator izolare intrare actionare
DrvOP Iso Sw Comutator izolare iesire actionare
DrvBp Iso Sw Comutator izolare bypass actionare
OP Iso Sw Comutator izolare iesire sistem
Neutilizat -

Neutilizat -
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2 Descrierea parametrilor

Neutilizat
Neutilizat
Drvin Ctctr
DrvOp Ctctr
Op Ctctr

Contactor intrare actionare
Contactor iegire actionare
Contactor iesire sistem

Descrierea din manual va fi intotdeauna structurata in acelasi fel. Descrierea din partea de sus (in acest
caz Drvin Iso Sw) reprezinta intotdeauna cel mai putin semnificativ bit, sau bitul aflat cel mai in dreapta.
Pe masura ce coboréati pe lista descrierilor, va deplasati catre stdnga in cuvantul codificat binar. Orice bit
neutilizat va fi identificat ca atare si nu va contine nici o descriptie. Acesti biti sunt rezervati pentru aplicatii

viitoare.

Atunci cand parametrul codificat pe biti este vizualizat in grupul sau asociat, acesta este, de fapt, afisat
ca numar hexazecimal. Cei patru biti din pozitia extrema dreapta reprezinta cifra hexazecimala din pozitia
extrema dreapta. Fiecare grup de 4 care urmeaza reprezinta urmatoarea cifra hexazecimala.

Tabelul urmator ilustreaza acest raport:

Bit 15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3210
Valoare 8 4 2 1 8 4 2 1 8 4 2 1 8 4 2 1
0O 1 0 1 1 1 10 1.0 1 1 o0 1 1
Exemplu
0+4+0+1 8+4+2+0 8 +0+2+1 0+0+2+1
Sume 5 E B 3

Atunci cand afisati un anumit parametru codificat pe biti sau cand optati pentru modificarea unui
parametru codificat pe biti, acesta va fi afisat intr-o forma corespunzatoare, cu o descriere separata a
fiecarui bit. Atunci cand modificati un parametru, puteti afisa automat pe ecran descrierea acestuia
evidentiind bitul cu ajutorul tastelor cursor.

Tabel de conversie

. Hexazeci . Hexazeci . Hexazeci . Hexazeci
Binar Binar Binar Binar
mal mal mal mal
0000 0 0100 4 1000 8 1100 C
0001 1 0101 5 1001 9 1101 D
0010 2 0110 6 1010 A 1110 E
0011 3 0111 7 1011 B 1111 F
Unitati pu

Unitatile pu sunt unitati de tip coeficient, fara o unitate de masurd, care reprezinta o proportie dintre o
valoare dorita si o valoare nominald sau de referin{a. Numele pu este un acronim pentru per unit.

Unitatile pu sunt identice in concept cu procentajele, insa exprimate ca un numar de obicel intre zero si
unu (0 pu =0 %, 0,25 pu =25 %, 1 pu = 100 %)

pu = %/100
% = pu*100
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Descrierea parametrilor 3

Parametrii de feedback

Temperatura radiator redresor °C [RHeatsink Temp C]

Numar liniar: 254

Valoare minima: -40,0°C
Valoare maxima: 100,0°C
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica temperatura radiatorului redresorului in grade Celsius.

Temperatura radiator redresor °F [RHeatsink Temp F]

Numar liniar: 255

Valoare minima: —40,0 °F
Valoare maxima: 212,0 °F
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica temperatura radiatorului redresorului in grade Fahrenheit.

Temperatura radiator invertor °C [IHeatsink Temp C]

Numar liniar: 252

Valoare minima: —40,0°C
Valoare maxima: 100,0°C
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica temperatura radiatorului invertorului in grade Celsius.

Temperatura radiator invertor °F [IHeatsink Temp F]

Numar liniar: 253

Valoare minima: -40,0 °F
Valoare maxima: 212,0 °F
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica temperatura radiatorului invertorului in grade Fahrenheit.

Curent defect impamantare [Gnd flt Current]

Numar liniar: 367

Valoare minima: 0,0 A
Valoare maxima: 100,0 A
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este curentul de defect de impaméntare masurat de transformatorul de curent de defect
de impamantare optional. Curentul de defect de Timpaméntare este utilizat numai in sistemele de
actionare fara transformator de izolare intrare si masoara curentul de intrare omopolar al sistemului de
actionare (nu curentul motorului).

Curent de linie [l Line]

Numar liniar: 500

Valoare minima: OA

Valoare maxima: 999 A

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea curentului de linie in Amperi.
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4 Descrierea parametrilor

Tensiune de linie [V Line]
Numar liniar; 324

Valoare minima: 0 volti
Valoare maxima: 8.000 volti
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea tensiunii de linie in Volti. Aceasta este o valoare puternic filtrata si nu
trebuie utilizata pentru evaluarea tendintei sau pentru depanare. Pentru aceste scopuri utilizati parametrii
V Master, V Slave 1 si V Slave 2.

Frecventa retea [Line Frequency]
Numar liniar: 657

Valoare minima: -100,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificd frecventa retelei de alimentare. Acest parametru este o versiune filtrata a
frecventei Master Bridge Line Frequency (334) din grupul Current Control (Control curent).

Sistemul de actionare nu este pregatit — Cuvant de stare 1 [Drive Not Ready1]
Numar liniar: 262

Nivel de acces: Monitorizare

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica starea diferitelor conditii care pot genera indicatia Drive Not Ready (Sistemul
de actionare nu este pregatit). Un ,1” in locatia bitului corespunzator indica existenta conditiei, iar un ,0”
in locatia bitului corespunzator indica inexistenta conditiei. In continuare, este prezentatad descrierea

fiecarui bit Tn parte:

Class1 Fault Exista un defect de clasa 1

Class2 Fault Exista un defect de clasa 2

No Line Sync Sistemul de actionare nu s-a sincronizat cu frecventa retelei

No Phase Chk Verificarea rotatiei fazelor la redresor a esuat

Inp Clse Dly Indica faptul ca regulatorul de intarziere a inchiderii intrarii este inca
activ (pentru redresoarele cu modulatia in durata a impulsurilor)

Dl Iso open Comutatorul de izolare a intrarii de actionare este deschis, desi ar
trebui sa fie inchis

DO Iso open Comutatorul de izolare a iesirii de actionare este deschis, desi ar
trebui sa fie inchis

BP Iso open Comutatorul de izolare a bypass-ului de actionare este deschis, desi
ar trebui sa fie inchis

OP Iso open Comutatorul de izolare a iesirii de sistem este deschis, desi ar trebui
sa fie inchis

Dl Iso clsed Comutatorul de izolare a intrarii de actionare este inchis, desi ar trebui
sa fie deschis

DO Iso clsed Comutatorul de izolare a iesirii de actionare este inchis, desi ar trebui
sa fie deschis

BP Iso clsed Comutatorul de izolare a bypass-ului de actionare este inchis, desi ar
trebui sa fie deschis

OP Iso clsed Comutatorul de izolare a iesirii de sistem este inchis, desi ar trebui sa
fie deschis

Drv Xfer Dly Regulatorul de intarziere de un minut dupa sincronizare nu a expirat
(pentru desincronizare)

Line Loss Pierderea alimentarii de medie tensiune (MV)

Ctrl Pwr Lss Pierderea alimentarii de control de joasa tensiune (LV)
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Sistemul de actionare nu este pregatit — Cuvant de stare 2 [Drive Not Ready2]

Numar liniar:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

Acest parametru specifica starea diferitelor conditii care pot genera indicatia Drive Not Ready (Sistemul
de actionare nu este pregatit). Un ,1

699
Monitorizare
Numai citire

Descrierea parametrilor

in locatia bitului corespunzator indica existenta conditiei, iar un

in locatia bitului corespunzétor indica inexistenta conditiei. In continuare, este prezentata descrierea

fiecarui bit Tn parte:
No DO/OP Ctr In modul Open Circuit (Circuit deschis), sistemul de actionare nu va

porni dacd nu are instalat un contactor DO/OP. Tn acest caz, defectul

trebuie mascat.

DPI Flash Adaptorul DPI este reprogramat de la distanta

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Tensiune nul redresor [V Neutral Line]

Numar liniar: 589
Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea, masurata in pu, a tensiunii nul — impamantare la redresor.

Tensiune nul invertor [V Neutral Motor]

Numar liniar: 347
Valoare minima: —2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea, masurata in pu, a tensiunii nul — Timpamantare la invertor.

Blocaj filtru aer [Air Filter Block]

Numar liniar: 567
Valoare minima: 0,0%
Valoare maxima: 100,0%
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru masoara blocajul filtrului de aer. O cregtere in valoare indicd o crestere a blocdrii filtrului de
aer. O scadere a valorii indicate de senzorul de presiune este o indicatie a unui debit de aer redus in
sistemul de actionare datorita unui filtru de aer blocat. Sistemul de actionare monitorizeaza continuu
aceasta valoare si decupleaza nainte ca filtrul de aer sa se blocheze complet.
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6 Descrierea parametrilor

Debit prin filtru aer [Air Filter Allow]
Numar liniar; 568

Valoare minima: 0,0%

Valoare maxima: 100,0%

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica procentajul minim de debit de aer prin filtru inainte de decuplarea sistemului de
actionare. O scadere in valoare este o indicatie a cresterii blocarii filtrului de aer. Acest parametru este
inversul parametrului Blocaj filtru aer.

Eroare parametru [Parameter Error]
Numar liniar: 597

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificd numarul liniar al parametrului din baza de date care si-a depasit intervalul
specific. Un singur numar liniar de parametru poate fi specificat la un moment dat intr-o eroare de
parametru. Aceasta inseamna ca mai multi parametri pot fi eronati, dar numai unul dintre acestia este
specificat.

Alfa redresor [Alpha Line]
Numar liniar: 327
Valoare minima: 0,0 grade
Valoare maxima: 180,0 grade
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea unghiului de comanda al redresorului de alimentare, care este egal
cu cosinusul invers al punctului de referintd de curent continuu. Valoarea este cuprinsa intre 0 si 90 de
grade pentru actionare si intre 90 si 180 de grade pentru generare.

Alfa invertor [Alpha Machine]
Numar liniar: 328

Valoare minima: —360,0 grade
Valoare maxima: 360,0 grade
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica unghiul de comanda al invertorului.

Indicatoare de stare [Status Flags]

Numar liniar: 569
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica indicatoarele de stare ale sistemului de actionare. Fiecare bit are doua stari,
ceea ce permite parametrului sa reprezinte 16 conditii. Acestea sunt prezentate in continuare:

0 1

Not Ready (Nu este pregatit) Ready (Este pregatit)

Not Running (Nu functioneaza) Running (Functioneaza)

Forward Rotation (Rotatie Thainte) Reverse Rotation (Rotatie inversa)

No Faults (Fara defecte) Faulted (Cu defecte)

No Warnings (Fara avertizari) Warnings (Cu avertizari)

Fans Off (Ventilatoarele oprite) Fans On (Ventilatoarele pornite)

DI Cntctr Open (Contactor intrare actionare deschis) | DI Cntctr Closed (Contactor intrare actionare inchis)
DO Chntctr Open (Contactor iesire actionare deschis) | DO Cntctr Closed (Contactor iesire actionare inchis)

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006 PARAMETRII DE FEEDBACK




Descrierea parametrilor 7

Indicator de stare 2 [Status Flag2]

Numar liniar: 238
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica indicatorul de stare al sistemului de actionare si este utilizat de sistemul de
control al actionarii pentru a lua decizii logice. Valoarea 1 reprezintd o stare activa. Sunt afisate
urmatoarele stari:

Jog Actionarea este in modul Jog (Avans normal).

Local Actionarea este in modul Local Control (Control local).

Class1 Fault Actionarea a decuplat la un defect de clasa 1.

Class2 Fault Actionarea a decuplat la un defect de clasa 2.

Run Req A fost emisa comanda de pornire a actionarii.

Restart Req Actionarea va reporni in mod automat in urma unei pierderi a
alimentarii.

Gating Enble Circuitele de comanda pe poarta ale redresorului si invertorului
sunt activate.

Drive Ini Procedura de initializare a actionarii a fost finalizata.

Gate Test Actionarea este in modul Gate Test (Test circuite de comanda pe
poarta)

Shrt Cct Tst Actionarea este in modul DC Current Test (Test Tn curent continuu).

System Tst Actionarea este in modul System Test (Test sistem)

Open Cct Tst Actionarea este in modul Open Circuit Test (Test circuit deschis).

Param Loaded Parametrii de functionare ai actionarii au fost incarcati.

Inv Ini Procedura de initializare a invertorului a fost finalizata.

Rect Ini Procedura de initializare a redresorului a fost finalizata.

Fan Optn On Ventilatorul 2 a fost pornit.
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8 Descrierea parametrilor

Indicatoare control redresor — Cuvantul 1 [Control Flags L]
Numar liniar: 264

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest cuvant indica diversii biti de stare aferenti controlului redresorului. Cuvantul poate fi utilizat la
estimarea tendintei de functionare a redresorului, pentru a determina modul in care controlul redresorului
reactioneaza intr-o situatie normala sau anormala. Valoarea 1 intr-o locatie indica faptul ca respectiva
conditie este activa, iar valoarea 0 intr-o locatie indica faptul ca respectiva conditie este inactiva.

PLL Locked Redresor sincronizat cu tensiunea de linie

PLL Enabled Tensiune de intrare suficienta pentru a incerca calarea buclei PLL pe
faza tensiunii de linie

Continuous Nivelul curentului continuu este uniform

Rvs Sequence Rotatia fazelor tensiunii de linie nu este UVW

Slave Swap Puntile Slave 1 si Slave 2 sunt schimbate intre ele (numai pentru
redresoare cu 18 impulsuri)

Phasing OK Sistemul de actionare nu are probleme de rotatie a fazelor

MV Isolated Nu existd medie tensiune la intrarea redresorului

Xfmr Stdy St Oscilatia transformatorului a Tncetat, iar tensiunea este la un nivel
stabil

Rec Init Initializarea redresorului este finalizata

Line Loss Alimentarea de medie tensiune a fost pierduta

Siv1 Rvs Rot Rotatia fazelor puntii Slave 1 nu este UVW

Slv2 Rvs Rot Rotatia fazelor puntii Slave 2 nu este UVW

Diag Done Redresorul si-a finalizat diagnosticarea

Tuning Done Reglarea redresorului este finalizata

Gate Freeze

Phsng Chk IP

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006

Redresorul este in modul Gate Freeze (Suspendare comanda pe
poarta)
Verificarea rotatiei fazelor este in curs de desfasurare
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Descrierea parametrilor 9

Indicatoare control redresor — Cuvantul 2 [Control Flags L2]
Numar liniar: 160

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest cuvant indica diversii biti de stare aferenti controlului redresorului. Cuvantul poate fi utilizat la
estimarea tendintei de functionare a redresorului, pentru a determina modul in care controlul redresorului
reactioneaza intr-o situatie normala sau anormala. Valoarea 1 intr-o locatie indica faptul ca respectiva
conditie este activa, iar valoarea 0 intr-o locatie indica faptul ca respectiva conditie este inactiva.

Rec C1 Flt
Rec C2 Flt
Rec Warning
Phsng Chk Dn
No PLL Error
Rec Dvc Flt
Free Whl Ln

Free Whl Mtr

Dvc Short
Bus Tran
Frwhl L R AC

GCT Pwr OK L

RTD Lmt Rgst
No Temp Fdbk
L OL Pending
Rec Crit FIt

Exista un defect de redresor de clasa 1

Exista un defect de redresor de clasa 2

Exista o avertizare de redresor

Sistemul de actionare a finalizat verificarea rotatiei fazelor de intrare
Nu exista probleme cu calarea buclei PLL

Sistemul de actionare are un defect de redresor

Redresorul este in modul Free-Wheel (Roata libera) (cauzat de
regimuri tranzitorii)

Invertorul este in modul Free-Wheel (Roata libera) (cauzat de regimuri
tranzitorii)

Redresorul a detectat un dispozitiv scurtcircuitat

La intrarea sistemului de actionare a fost detectat un regim tranzitoriu
Handshake (Dialog de confirmare) pentru modul Freewheel (Roata
libera)

Tiristoarele comutate cu poarta simetrica ale redresorului sunt
alimentate

Se solicita trecerea sistemului de actionare la limita de intarziere
Lipseste feedback-ul pentru temperatura redresorului

Suprasarcina sistemului de actionare este in regim de temporizare.
Indicatorul de defectare critica al redresorului este activ

Indicatoare control redresor — Cuvantul 3 [Control Flags L3]
Numar liniar: 368

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest cuvant indica diversii biti de stare aferenti controlului redresorului. Cuvantul poate fi utilizat la
estimarea tendintei, de functionare a redresorului, pentru a determina modul in care controlul redresorului
reactioneaza intr-o situatie normala sau anormala. Valoarea 1 intr-o locatie indica faptul ca respectiva
conditie este activa, iar valoarea 0 intr-o locatie indica faptul ca respectiva conditie este inactiva.

No Flt Delay
Act Dschrge
Lnk Dschrge
Lnk PDschrge

Defectul este afisat fara intarziere
Descéarcare activa

Descarcare legatura curent continuu
Descéarcare legatura PD

Gate Enbl Rq Solicitare activare circuite de comanda pe poarta
SCR Gate Pwr Alimentare poarta redresor semiconductor cu siliciu
Inp Open Req Solicitare deschidere intrare

Gnd OC Disbl Ground OC (supracurent impamantare) dezactivat
Bus Tran En Bus Transient (regim tranzitoriu magistrald) activat
Dvc LL Short Scurtcircuit linie la linie in dispozitiv

Dvc CMVE Sc CMVE SC dispozitiv

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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10 Descrierea parametrilor

Indicatoare control invertor — Cuvantul 1 [Control Flags M]
Numar liniar: 265

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest cuvant indica diversii biti de stare aferenti controlului invertorului. Cuvantul poate fi utilizat la
estimarea tendintei de functionare a invertorului, pentru a determina modul in care controlul invertorului
reactioneaza intr-o situatie normald sau anormala. Valoarea 1 intr-o locatie indica faptul ca respectiva

conditie este activa, iar valoarea 0 intr-o locatie indica faptul ca respectiva conditie este inactiva.

PLL Locked
SpdRamp Enbl
Rvs Sequence
Close Loop
FixFbk Enbl
FregFbk Enbl
Gate Freeze
Scurve Prof
Step Prof
TrqRamp Enbl
Coast Stp Md
Inv Dvc Flt
TachFbk Optn
TachFbk Enbl

Torque Lmt
Open Loop

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006

Circuitul PLL de control al invertorului este calat pe frecventa
motorului

Intarzierea aferenté cresterii liniare a expirat, cresterea liniara a vitezei
a inceput

Rotatia fazelor tensiunii de iegire nu este UVW

Sistemul de actionare functioneaza in modul Bucla Inchisa

Sistemul de actionare functioneaza cu feedback-ul de flux de la motor
mai mare decét fluxul minim

Dupa activarea feedback-ului de flux, sistemul de actionare
detecteaza un semnal de flux adecvat

Invertorul este in modul Gate Freeze (Suspendare comanda pe
poarta)

Sistemul de actionare functioneaza cu un profil de viteza de tipul
Curbain S

Sistemul de actionare functioneaza cu un profil de viteza de tipul
crestere liniara

Sistemul de actionare functioneaza intre comenzile de cuplu 0 si 1

Nu este activ in prezent

Exista un defect de dispozitiv la invertor

Sistemul de actionare are disponibil un semnal de feedback de la un
dispozitiv de tip tahometru/codificator

Sistemul de actionare functioneaza cu feedback-ul de la dispozitivul
tahometru/codificator activat

Sistemul de actionare se afla in modul Limita Cuplu

Motorul functioneaza in modul Bucla Deschisa

PARAMETRII DE FEEDBACK
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Indicatoare control invertor — Cuvantul 2 [Control Flags M2]
Numar liniar; 642

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest cuvant indica diversii biti de stare aferenti controlului invertorului. Cuvantul poate fi utilizat la
estimarea tendintei de functionare a invertorului, pentru a determina modul in care controlul invertorului
reactioneaza intr-o situatie normala sau anormala. Valoarea 1 intr-o locatie indica faptul ca respectiva
conditie este activa, iar valoarea 0 intr-o locatie indica faptul ca respectiva conditie este inactiva.

Intrnl Start Comanda de pornire interna generata de Asistentul de configurare
Intrnl Stop Comanda de oprire interna generata de Asistentul de configurare
Autotne Cncl Reglarea automata a fost oprita dintr-un motiv nespecificat
Discharging Condensatoarele motorului se descarca (mai mult de 50 V)

Dvc Short Invertorul a detectat un scurtcircuit la un tiristor comutat cu poarta

CtrlPwr Loss

simetrica
Sistemul de actionare Tn modul Control Power Loss (Pierdere
alimentare control)

AC Fail Sistemul de actionare a detectat semnalul indicator al disparitiei
curentului alternativ

DQ Filter Filtrul DQ pentru feedback-ul de flux este prezent in hardware

FrwhiM R AC Handshake (Dialog de confirmare) pentru modul Freewheel (Roata
libera)

GCT PwrOK M Tiristoarele comutate cu poarta simetrica ale invertorului sunt
alimentate

LV Loss CIB Semnal de la CIB care indica faptul ca semnalele de cadere a
curentului alternativ si a curentului continuu sunt active (sursa
neintreruptibila de alimentare instalata)

M Diag Done Diagnosticarile invertorului au fost finalizate

No Temp Fdbk Lipseste feedback-ul pentru temperatura invertorului

Dig FIx Enbl Fluxul digital este activat

M OL Pending Suprasarcina motorului este in curs de temporizare

Ramp Rvsing Decelerarea este activata

PARAMETRII DE FEEDBACK
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Indicatoare control invertor — Cuvantul 3 [Control Flags M3]

Numar liniar: 446
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest cuvant indica diversii biti de stare aferenti controlului invertorului. Cuvantul poate fi utilizat la
estimarea tendintei de functionare a invertorului, pentru a determina modul in care controlul invertorului
reactioneaza intr-o situatie normald sau anormala. Valoarea 1 intr-o locatie indica faptul ca respectiva
conditie este activa, iar valoarea 0 intr-o locatie indica faptul ca respectiva conditie este inactiva.

CtrIPwr LsAk Pierdere alimentare control confirmata

Restrt Exprd Intarzierea de repornire automat& controlatd de sincronizator a expirat
Force Scurve Fortare Curba in S

Desynch Enbl Desincronizare activata

UWV Seq Secventa UWV activata

IsoTx1 Fn On Ventilatorul transformatorului de izolare 1 este pornit

IsoTx2 Fn On Ventilatorul transformatorului de izolare 2 este pornit

ESP Drive Actionare ESP selectata

Restrt Intvl Intervalul de repornire automata activat

Cool Fans On Ventilatoarele de racire ale sistemului de actionare sunt pornite
Critical Flt Defect critic

Neutilizat 11 -

Flying Strt1 Pornire instantanee 1

Flying Strt2 Pornire instantanee 2

Flying Start Pornire instantanee?

Neutilizat 15 -

Valoare suprasarcina rezistor neutru [R Neutral OL]
Numar liniar: 682

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea normalizata a suprasarcinii rezistorului neutru si este activ numai
pentru sistemele de actionare PF7000 cu cuplare directd. Sistemul de actionare este defect atunci cand
valoarea atinge 1,0.

Tensiune armonica [Harmonic Voltage]
Numar liniar: 683

Valoare minima: 0,00 pu

Valoare maxima: 32,767 pu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta valoarea calculata a tensiunii armonicii la intrarea redresorului. Firmware-ul
tine cont de tensiunea la redresor gi va masura numai tensiunea celei de-a 5-a armonici. Aceasta valoare
este normalizata la valoarea tensiunii nominale de linie, iar decuplarea se va produce numai atunci cand
tensiunea armonicii depaseste setarea din parametrul Harmonic OV Trip pentru intervalul de timp
specificat pentru parametrul Harmonic OV Delay.
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Valoare presiune [Pressure Val]

Numar liniar:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

447

-1,0V
10,0V
Avansat
Numai citire

Acest parametru indica valoarea masurata de senzor ul de presiune a aerului, in volti. Parametrul
reprezinta o indicatie a debitului de aer in sistemul de actionare si este utilizat pentru protectia actionarii.
O scadere a valorii presiunii indica un filtru de aer blocat sau o functionare defectuoasa a ventilatorului de
racire, o valoare scazuta a tensiunii masurate avand semnificatia unui debit redus de aer.

Valoare presiune pentru debitul de aer din transformator [Pres Val Tx]

Numar liniar: 653
Valoare minima: -10,0V
Valoare maxima: 10,0V
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica tensiunea de la senzorul de presiune a aerului in sectiunea transformatorului de
izolare a sistemului de actionare cu cadru A. Acest parametru prezintd aceeasi functionalitate ca toti
ceilalti senzori de presiune a aerului utilizati in toate celulele de alimentare. ACEST PARAMETRU ESTE
ACTIV NUMAI PENTRU SISTEMELE DE ACTIONARE CU CADRU A.

Valoare suprasarcina actionare [Drive O/L Val]

Numar liniar: 551
Valoare minima: 0,00
Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificd valoarea normalizatd a suprasarcinii actionarii. O avertizare este generata
atunci cand valoarea este egala cu parametrul Drive O/L wrn, iar sistemul de actionare decupleaza la
atingerea valorii 1,0.

Valoare suprasarcina motor [Motor O/L Val]

Numar liniar: 550
Valoare minima: 0,00
Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea normalizata a suprasarcinii motorului. O avertizare este generata
atunci cand valoarea este egala cu parametrul Motor O/L wrn, iar sistemul de actionare decupleaza la
atingerea valorii 1,0.

Valoare dezechilibru tensiune punte master [Mstr Volt UB Val]

Numar liniar: 610
Valoare minima: -1,00
Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea dezechilibrului de tensiune intre cele 3 faze ale puntii master. Un
indicator de defect este generat atunci cand valoarea dezechilibrului depaseste valoarea parametrului de
decuplare la dezechilibru tensiune de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul
de intarziere la dezechilibru tensiune de linie.
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Valoare dezechilibru tensiune punte Slave 1 [Slv1 Volt UB Val]
Numar liniar; 611

Valoare minima: -1,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea dezechilibrului de tensiune intre cele 3 faze ale puntii slave 1. Un
indicator de defect este generat atunci cand valoarea dezechilibrului depaseste valoarea parametrului de
decuplare la dezechilibru tensiune de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul
de intarziere la dezechilibru tensiune de linie.

Valoare dezechilibru tensiune punte Slave 2 [Slv2 Volt UB Val]
Numar liniar: 612

Valoare minima: —1,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea dezechilibrului de tensiune intre cele 3 faze ale puntii slave 2. Un
indicator de defect este generat atunci cand valoarea dezechilibrului depaseste valoarea parametrului de
decuplare la dezechilibru tensiune de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul
de Tntarziere la dezechilibru tensiune de linie.

Valoare dezechilibru curent punte master [Mstr Cur UB Val]
Numar liniar: 613

Valoare minima: -1,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificd valoarea dezechilibrului de curent intre cele 3 faze ale puntii master. Un
indicator de defect este generat atunci cand valoarea dezechilibrului depaseste valoarea parametrului de
decuplare la dezechilibru curent de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de
intarziere la dezechilibru curent de linie.

Valoare dezechilibru curent punte Slave 1 [Slv1 Cur UB Val]
Numar liniar: 614

Valoare minima: -1,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea dezechilibrului de curent intre cele 3 faze ale puntii slave 1. Un
indicator de defect este generat atunci cand valoarea dezechilibrului depaseste valoarea parametrului de
decuplare la dezechilibru curent de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de
intarziere la dezechilibru curent de linie.
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Valoare dezechilibru curent punte Slave 2 [SIv2 Cur UB Val]
Numar liniar: 615

Valoare minima: -1,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea dezechilibrului de curent intre cele 3 faze ale puntii slave 2. Un
indicator de defect este generat atunci cand valoarea dezechilibrului depaseste valoarea parametrului de
decuplare la dezechilibru curent de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de
intarziere la dezechilibru curent de linie.

Valoare dezechilibru flux [Flux UB Val]
Numar liniar: 619

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea dezechilibrului de flux intre cele 3 faze ale iesirii sistemului de
actionare, valoare masuratd de circuitul de masurare a tensiunii. Un indicator de defect este generat
atunci cand valoarea dezechilibrului depaseste valoarea parametrului de decuplare la dezechilibru flux
motor pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de intarziere la dezechilibru flux
motor.

Valoare dezechilibru curent motor [Mtr | UB Val]
Numar liniar: 263

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea dezechilibrului de curent intre cele 3 faze ale iesirii sistemului de
actionare, valoare masurata la motoarele electrice liniare. Un indicator de defect este generat atunci cand
valoarea dezechilibrului depaseste valoarea parametrului de decuplare la dezechilibru curent motor
pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de intarziere la dezechilibrul curentului la
motor.

Valoare dezechilibru tensiune bypass [Byp Volt UB Val]
Numar liniar: 428

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea dezechilibrului de tensiune dintre cele 3 faze din partea superioara a
contactorului de bypass pentru aplicatiile de transfer sincron. Un indicator de defect este generat atunci
cand valoarea dezechilibrului depaseste valoarea parametrului de decuplare la dezechilibru tensiune
master pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de intarziere la dezechilibrul
tensiunii master.
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ADC/DAC Invertor — Defect 1 [Motor AD/DA Flt1]

Numar liniar: 96
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica rezultatele diagnosticarii la pornire pe panoul de control al invertorului. In cazul in
care controlul identifica o problema cu semnalele analogice de la intrarea in panou sau din cadrul
panoului, este afisat parametrul Mtr-ADC_DAC Flt, care va ajuta sa identificati semnalele care cauzeaza
problema. Tnh mod normal, actiunea recomandata este investigarea tuturor conexiunilor si cailor de
feedback aferente semnalului respectiv inainte de a modifica SCB-M sau DCB-M. Acesta este un defect
la testarea automata care se va produce numai la pornirea initiala.

Fbc Offst Hi Valoare ridicata a decalajului pe feedback flux motor faze B-C
Fca Offst Hi Valoare ridicata a decalajului pe feedback flux motor faze C-A
la3 Offst Hi Feedback curent motor faza A

Ic3 Offst Hi Feedback curent motor faza C

Vab1 OffstHi Feedback tensiune motor faza AB (L-L)

Vbe1 OffstHi Feedback tensiune motor faza BC (L-L)

Vca1 OffstHi Feedback tensiune motor faza A

Vng Offst Hi Feedback tensiune motor faza C

Vabxfr Offst Feedback tensiune motor faza AB (L-L)

Vbexfr Offst Feedback tensiune motor faza BC (L-L)

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

ADC/DAC Redresor — Defect 1 [Line AD/DA FIt1]

Numar liniar: 473
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica rezultatele diagnosticérii la pornire pe panoul de control al redresorului. In
cazul in care controlul identifica o problema cu semnalele analogice de la intrarea in panou sau din
cadrul panoului, este afisat parametrul Lne-ADC_DAC Flt, care va ajuta sa identificati semnalele care
cauzeaza problema. In mod normal, actiunea recomandatd este investigarea tuturor conexiunilor si a
cailor de feedback aferente semnalului Thainte de a modifica SCB-L sau DCB-L. Aceasta este un defect
la testarea automata care se va produce numai la pornirea initiala.

la1 Offst Hi Curent faza A punte master

Ic1 Offst Hi Curent faza C punte master

la2 Offst Hi Curent faza A punte Slave 1

Ic2 Offst Hi Curent faza C punte Slave 1

la3 Offst Hi Curent faza A punte Slave 2

Ic3 Offst Hi Curent faza C punte Slave 2

Idc Offst Hi Feedback curent continuu

Vab1 OffstHi Tensiune faza AB punte master (L-L)
Vbc1 OffstHi Tensiune faza BC punte master (L-L)
Vca1 OffstHi Tensiune faza CA punte master (L-L)
Vab2 OffstHi Tensiune faza AB punte Slave 1 (L-L)
Vbc2 OffstHi Tensiune faza BC punte Slave 1 (L-L)
Vca2 OffstHi Tensiune faza CA punte Slave 1 (L-L)
Vab3 OffstHi Tensiune faza AB punte Slave 2 (L-L)
Vbc3 OffstHi Tensiune faza BC punte Slave 2 (L-L)
Vca3 OffstHi Tensiune faza CA punte Slave 2 (L-L)
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ADC/DAC Redresor Defect 2 [Line AD/DA Fit2]

Numar liniar: 474
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificd rezultatele diagnosticarii la pornire de pe panoul de control al redresorului. In
cazul in care controlul constata o problema cu semnalele analogice de la intrarea in panou sau din cadrul
acestuia, este afisat parametrul Lne-ADC_DAC Flt, iar acest parametru va ajutd sa indicati semnalele
care cauzeaza problema. Actiunea consta in investigarea tuturor conexiunilor si a cailor de feedback
aferente semnalului inainte de a modifica SCB-L sau DCB-L. Acesta este un defect la testarea automata
care se produce numai la pornirea initiala.

Ignd OffstHi Valoare ridicata decalaj curent impamantare

Vn Offst Hi Valoare ridicata decalaj tensiune linie neutra Vn
Vng Offst Hi Valoare ridicata decalaj tensiune linie neutra — impamantare Vng
Idc Gain Lo Amplificare mica de curent continuu

Idc Gain Hi Amplificare mare de curent continuu

Idc Offst Lo Valoare scazuta decalaj de curent continuu

Idc Offst Hi Valoare ridicata decalaj de curent continuu

Vdc Offst Hi Valoare ridicata decalaj tensiune de curent continuu
Icm Offst Hi Valoare ridicata decalaj curent mod comun
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Cod defect detectie curent [Cur Sens FltCode]

Numar liniar: 764
Nivel de acces Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta caracteristica este activa in toate modurile de test la scurtcircuit pentru invertor si in modul bucla
deschisa. Parametrul compara feedback-ul de curent continuu masurat cu feedback-ul de curent
continuu estimat de la curentul de linie (compensare cu condensatoare la redresoarele cu modulatie in
durata a impulsurilor) si creeaza defectul Detectie curent daca diferenta este mare (bitul Line HECS/CT
in codul de defect). In acest fel se protejeaza actionarea la pornire (in modurile de test) cu DC HECS
neconectat sau inversat. Rotatia fazelor pentru feedback-ul de curent (inainte/inapoi) este comparata cu
rotatia fazelor pentru feedback-ul de tensiune si este generat un defect Detectie curent daca acestea
sunt diferite (bitul CT Phs Seqn in codul de defect). La alimentarea cu curent continuu, sistemul de
actionare compara unghiul de comanda cu unghiul electric al curentului estimat la redresor si creeaza
defectul Detectie curent daca diferenta este mare (bitul CT Phs/Alpha in codul de defect). In cazul
sistemelor de actionare cu redresoare cu modulatie in duratd a impulsurilor, atunci cand circuitele nu
primesc comanda pe poarta (in conditii de scurt-circuit sau in modul de testare in bucla deschisa),
sistemul de actionare compara curentul masurat la condensatori cu curentul estimat la condensatori si
creeaza defectul Detectie curent daca diferenta este mare (bitul Cap/CT Error in codul de defect). In
modul de testare in bucla deschisa, sistemul de actionare compara feedback-ul pentru curentul la motor
cu feedback-ul pentru curent continuu si creeaza defectul Detectie curent daca diferenta este mare (bitul
Motor HECS in codul de defect). Toate verificarile creeaza acelasi defect Detectie curent, insa exista si o
variabila cod pentru defectul de detectie curent (Cur Sens FltCode #764) in grupul Feedback, care indica
specific tipul de verificare din cele cinci enumerate mai sus care a generat defectul.

Line HECS/CT HECS/CT redresor
CT Phs Segn Rotatie faze curent
CT Phs/Alpha Unghi faza curent
Cap/CT Error Eroare Cap/CT
HECS Motor HECS Motor
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Prize placi de detectare tensiune sistem actionare [Drive VSB Tap]

Numar liniar: 649
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica setarea prizelor pentru toate placile de detectare a tensiunii sistemului de
actionare. Pe baza parametrilor Rated Line Voltage si Rectifier Typ, sistemul de actionare poate stabili
care este priza utilizata pentru placile de detectare a tensiunii. Exista 4 prize etichetate A, B, C si D.
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Amplificare placi de detectare a tensiunii [Drive VSB Gain]
Numar liniar; 648

Valoare minima: 0,0 VIV

Valoare maxima: 6553,5V/V

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta raportul divizorului de tensiune de la nivelul de semnal de joasa tensiune
pentru redresor si invertor la intrarile SCB spre nivelurile de medie tensiune pentru redresor si invertor.
Tensiunea masurata in punctele de test Vxxx_out pe placile de conditionare semnale inmultitd cu acest
parametru indica nivelurile efective de medie tensiune.

Puterea de intrare [Input Power]
Numar liniar: 753

Valoare minima: —15.000 kW
Valoare maxima: 15.000 kW
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

A fost adaugat un dispozitiv de masurare kW pentru puterea la intrare. Acesta masoara consumul de
putere la intrarea in redresor. Astfel, aceasta masuratoare de putere nu include pierderile de tensiune ale
filtrului de linie sau transformatorului. Puterea la intrare, in kW, este afisata in variabila Input Power #753
din grupul Feedback.
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Parametrii de selectare caracteristici

Selectare referinta [Reference Select]
Numar liniar: 7

Valoare implicita: Local

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru selecteaza sursa de referinta pentru control atunci cand comutatorul de selectare este
setat pe optiunea La distantd. Cea mai frecventa utilizare o reprezintd un semnal de tip 4 — 20 mA de la
sursa de la distanta, si anume bucla de curent.

Dar sursa de referinta la distantd poate fi, de asemenea, digitald. Setarea implicita este proiectarea
portului 5 CIB pentru adaptorul DPI, si alocarea acestuia ca adaptor 5 in cazul in care transmiteti o
comanda de Referinta la distanta prin intermediul DPI. Portul 1 CIB este proiectat pentru un adaptor
SCANPort si este alocat ca adaptor 1 in cazul in care transmiteti o comanda de referinta la distanta prin
intermediul SCANPort.

Protocolul ScanPort permite instalarea unui multiplicator de cale transmisie, iar in cazul in care sistemul
de actionare are instalat un astfel de multiplicator, puteti utiliza adaptoarele 1 — 6 pentru diferitele module
SCANPort.

Optiunile disponibile sunt:

Local Selecteaza potentiometrul analogic de vitezad montat pe panoul frontal
Adapter 1 Selecteaza adaptorul 1 SCANport (Adaptor unic implicit SCANPort)
Adapter 2 Selecteaza adaptorul 2 SCANport

Adapter 3 Selecteaza adaptorul 3 SCANport

Adapter 4 Selecteaza adaptorul 4 SCANport

Adapter 5 Selecteaza adaptorul 5 SCANport/DPI (Adaptor implicit DPI)
Adapter 6 Selecteaza adaptorul 6 SCANport

Remote 0-10v Selecteaza tensiunea la distanta 0 — 10 V

Current Loop Selecteaza semnalul sursei de curent la distanta 4 — 20 mA

Preset Spd 1 Selecteaza valoarea specificata in parametrul Preset Speed 1
Preset Spd 2 Selecteaza valoarea specificata in parametrul Preset Speed 2
Preset Spd 3 Selecteaza valoarea specificata in parametrul Preset Speed 3

Jog Selecteaza valoarea specificata in parametrul Preset Jog Speed
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Modul de functionare [Operating Mode]
Numar liniar: 4

Valoare implicita: Normal

Nivel de acces: Monitorizare

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specificd modurile de functionare ale sistemului de actionare. Modul de functionare
selectat nu este salvat, fiind setat pe pozitia Normal la fiecare pornire. Daca acest parametru este
modificat atunci cadnd sistemul de actionare functioneaza, modificarea nu va fi aplicatd inainte de oprirea
sistemului de actionare. Consultati Capitolul 5 — Descrierea functionald din Manualul Utilizatorului
PowerFlex 7000 pentru o descriere detaliata a modurilor de testare.

Modurile de functionare posibile sunt:

Normal Modul de functionare Normal

Gate Test Modul de testare a circuitelor de comanda pe poarta (tensiune medie
oprita)

DC Current Modul de testare in curent continuu

System Test Modul de testare sistem (tensiune medie opritad)

Open Circuit Modul de testare in circuit deschis (necesita contactorul DO sau
deconectarea motorului)

Open Loop Modul de testare in bucla deschisa

Test de comanda pe poarta redresor [Rect Gating Test]
Numar liniar: 590

Valoare implicita: Inactiv

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru selecteaza diferitele etape ale testarii circuitelor de comanda pe poarta ale redresorului.
Sistemul de actionare trebuie izolat fatad de linia de medie tensiune. Optiunile disponibile sunt:

* Pentru sistemele de actionare cu 6 si 18 impulsuri, asigurati-va ca cele doua dispozitive sunt conectate
la cablurile de alimentare cu energie.

in capitolul 5 — Descrierea functionald din Manualul Utilizatorului PowerFlex 7000 sunt oferite mai multe
detalii in acest sens.

Off Opreste secventa de testare a circuitelor de comanda pe poarta ale
redresorului.

Test Pattern Acest parametru aplicd un model care declanseaza dispozitivele in
mod succesiv, la o frecventa scazuta

Time Pattern Acest model este utilizat pentru testarea dispozitivelor in serie in
puntea redresoare.

Normal Gate Acest parametru aplica puntii redresoare un model obisnuit impulsuri

de comanda pe poarta*.
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Testul de comanda pe poarta invertor [Inv Gating Test]
Numar liniar: 591

Valoare implicita: Inactiv

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru selecteaza diferitele etape ale testarii circuitelor de comanda pe poarta ale invertorului.
Sistemul de actionare trebuie izolat fata de linia de medie tensiune. Optiunile disponibile sunt:

* Frecventa modelului de impulsuri de comanda pe poarta este controlata de potentiometrul pentru viteza
in cazul in care sistemul de actionare functioneaza in modul Local.

In capitolul 5 — Descrierea functionald din Manualul Utilizatorului PowerFlex 7000 sunt oferite mai multe
detalii in acest sens.

Off Opreste secventa de testare circuitelor de comanda pe poarta ale
invertorului.

Test Pattern Acest parametru aplica un model care declanseaza dispozitivele in
mod succesiv, la o frecventa scazuta

Time Pattern Acest model este utilizat pentru testarea dispozitivelor in serie pe
puntea redresoare.

Normal Gate Acest parametru aplica invertorului un model obisnuit de impulsuri de

comanda pe poarta*.

Tip comunicatie [Comm Rate]

Numar liniar: 147

Valoare implicita: 125K

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica tipul protocolului de comunicatie externa utilizat de catre sistemul conectat la
actionare prin intermediul placii de interfata client (CIB).

La pornire, actionarea va scadea automat la 125k dacéa valoarea programata este 500k si actionarea
identifica conectarea protocolului SCANPort mai lent. Va fi indicat un defect, iar parametrul poate fi
resetat. Daca SCANPort este adaugat in timpul functionarii, acesta nu va functiona. Modificarile tipurilor
de comunicatie vor fi efectuate numai dupéd ciclarea alimentérii. Urmatoarea listd include optiunile
disponibile:

125K Protocolul de comunicatie SCANPort 125K sau combinatia dintre
SCANPort si DPI conectate simultan
500K Protocolul de comunicatie DPI

Tipul unitatilor [Type of Units]

Numar liniar: 9

Valoare implicitd: Anglo-saxon
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica tipul de unitati utilizate pentru afisarea datelor in vizualizarea pe panou

Imperial Unitati anglo-saxone
SI Unitati SI
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intarziere la repornire automata [Auto Restart Dly]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

3

0,0 sec

0,0 sec

10,0 sec

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp dupa un eveniment de subtensiune a fazei in timpul caruia
actionarea va reporni automat daca tensiunea de linie este restabilitd, presupunand ca sistemul de
actionare functiona atunci cand s-a produs intreruperea. Actionarea va reporni numai daca alimentarea
sistemului de control este mentinuta in timpul intreruperii.

Viteza la oprirea comenzii pe poarta [Coast Speed]

Numar liniar: 60
Valoare implicita: 2,0 Hz
Valoare minima: 1,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specificd viteza la care sistemul de actionare opreste alimentarea circuitelor de
comanda pe poarta si parcurge rampa la oprire.

Configuratie contactor intrare [Input ContCfg]

Numar liniar: 1

Valoare implicita: Toate defectele

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica configuratia contactorului de intrare si conditiile specifice in care sistemul de
actionare va emite comanda de deschidere a contactorului de intrare. Configuratiile posibile ale
contactorului specificate de catre acest parametru sunt enumerate mai jos. Defectele critice sunt
supracurentul de linie, supracurentul legaturii de curent continuu si supratensiunea de linie.

Not Running Deschis dacé nu functioneaza
All faults Deschis pentru toate defectele
Critical Flt Deschis numai pentru defecte critice
Configuratie contactor iegire [Output ContCfg]
Numar liniar: 5
Valoare implicita: Nu functioneaza
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica configuratia contactorului si conditile specifice in care se va deschide
contactorul de iesire al sistemului de actionare. Configuratiile posibile ale contactorului specificate de
catre acest parametru sunt enumerate mai jos.

Not Running
All Faults

Deschis daca nu functioneaza
Deschis pentru toate defectele
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Validare sens invers [Reverse Enable]
Numar liniar; 8

Valoare implicita: Invalidat

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru este utilizat pentru a impiedica functionarea actionarii in sens invers. Atunci cand acest
parametru este setat pe pozitia Invalidat, sensul de rotatie comandat este intotdeauna inainte. Atunci
cand acest parametru este setat pe pozitia Validat, sistemul de actionare va accepta o comanda pentru
sensul invers. Aceasta comanda trebuie efectuata digital in cuvantul Logic Command sau prin aplicarea
unui semnal la intrarea Reverse a XIO.

Retineti ca dezactivarea acestui parametru nu impiedica rotatia inversa daca sarcina invinge cuplul
sistemului de actionare.

Disabled Indiferent de comanda, actionarea nu va functiona in sens invers
Enabled Actionarea va functiona in sens invers daca este data o comanda in
acest sens

Transmitatorul in bucla de curent [Crrent Loop Xmtr]
Numar liniar: 58

Valoare implicita: 4 —20 mA

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica setarea pentru transmitatorul in bucla de curent de pe placa de interfata client.
Parametrul alocat acestei iesiri poate fi setat in parametrul Analog Current Loop. Sunt disponibile doua
optiuni:

4-20 mA Intervalul 4 — 20 mA
0-20 mA Intervalul 0 — 20 mA

Receptorul in bucla de Curent [Crrent Loop Revr]
Numar liniar: 59

Valoare implicita: 4 —20 mA

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica setarea pentru receptorul in bucla de curent de pe placa de interfata client.
Acesta este utilizat ca intrare de referintd a sistemului de actionare atunci cadnd parametrul Selectare
referinta este setat la ,Current Loop” (bucla de curent). Sunt disponibile doua optiuni:

4-20 mA Intervalul 4 — 20 mA
0-20 mA Intervalul 0 — 20 mA
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Detectie pierdere de sarcina [Load Loss Detect]
Numar liniar; 199

Valoare implicita: Invalidat

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica raspunsul sistemului de actionare in conditii de pierdere a sarcinii. Acest
parametru este proiectat special pentru aplicatii pentru pompe de extractie, in care utilizatorul nu doreste
ca sistemul de actionare sa lucreze fara sarcina, deoarece acest lucru nu este normal pentru acest tip de
aplicatii pentru pompe. Procentul de incarcare in sarcina, viteza de functionare, si intarzierea pentru
acest tip de defect pot fi configurate in grupul Protectie motor. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disabled Actionarea va functiona normal in cazul unei disparitii a sarcinii

Warning Actionarea va rula cu un o indicatie de avertizare in cazul unei
disparitii a sarcinii

Fault Actionarea va semnala un defect si va indica o disparitie a sarcinii

intarziere deschidere contactor intrare [Input Open Delay]
Numar liniar: 10

Valoare implicita: 0,0 min

Valoare minima: 0,0 min

Valoare maxima: 60,0 min

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica intarzierea intre oprirea sistemului de actionare si deschiderea contactorului
de intrare, in cazul in care contactorul este configurat pentru deschidere atunci cand actionarea nu este
in functiune. Scopul acestei intarzieri este de a mentine filtrul armonic energizat, in cazul in care sistemul
de actionare este oprit pentru o perioada scurta de timp, si de a nu astepta ca condensatoarele filtrului sa
se descarce inainte de repornire.

intarziere inchidere contactor intrare [Input Clse Delay]
Numar liniar: 583

Valoare implicita: 0 min

Valoare minima: 0 min

Valoare maxima: 60 min

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru este in general aplicabil sistemelor de actionare cu filtre armonice conectate la partea
de sarcina a contactorului de intrare si specifica intarzierea dintre deschiderea contactorului de intrare si
reinchiderea ulterioara a acestuia. Scopul acestei intarzieri este de a descarca condensatoarele filtrului
de alimentare inainte de repornire. Pentru sistemele de actionare cu modulatia in durata a impulsurilor,
tensiunea condensatorului filtrului de linie este monitorizata si nu va permite reinchiderea pana cand
tensiunea nu scade sub 50 V c.c. Terminalul Interfatd Operator va afisa ,discharging” (descarcare) in
acest interval de timp.
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Dispozitiv redundant [Redundant Dvc]
Numar liniar; 507

Valoare implicita: Niciuna

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica daca sistemul de actionare include optiunea ,dispozitiv redundant”. Dispozitivul
redundant este utilizat pentru a oferi un dispozitiv suplimentar pentru o tensiune nominala specifica si
pentru a permite functionarea aplicatiei la tensiune maxima si putere maxima cu un dispozitiv in scurt pe
ramura respectiva. A nu se confunda cu N-1, care permite functionarea actionarii la o tensiune mai mica
si o putere mai mica cu un dispozitiv in scurt.

Exista valori nominale si tipuri de sisteme de actionare care nu pot fi redundante datorita faptului ca nu
exista spatiu pentru dispozitive suplimentare. Acestea sunt sistemele de actionare de 6600 V si
redresoarele cu 18 impulsuri. Acest parametru indica faptul ca exista un dispozitiv redundant, iar sistemul
de actionare utilizeaza redresorul in serie si invertorul in serie in combinatie cu tensiunile de linie si motor
pentru a determina numarul de dispozitive redundante existente. Optiunile disponibile pentru acest
parametru sunt:

None Nu exista dispozitive redundante

Inverter Invertorul include cel putin un dispozitiv redundant

Rectifer Redresorul include cel putin un dispozitiv redundant

Inv & Rect Atat redresorul cat si invertorul includ cel putin cate un dispozitiv
redundant

Expert configurare [Setup Wizard]
Numar liniar: 13

Valoare implicita:  0000000000000000
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica progresul programului Expert Configurare. Valoarea 1 reprezintda un pas
finalizat de expert. Pana la finalizarea tuturor pasilor, va aparea mesajul de continuare a procesului de
fiecare data cand alimentarea sistemului de control este ciclata. Sunt afigati urmatorii pasi:

path picked Numai pentru uz intern

gating test Efectueaza verificari ale circuitelor de control pe poarta ale actionarii

motor data Introduceti datele de pe placuta de identificare a motorului

features Introduceti parametrii de selectare caracteristici

speed ref Introduceti parametrii profilului de viteza

analog calib Sistem analogic calibrat

ext faults Configurati defectele externe

System Test Efectuati testul de sistem

phasing chk S-a efectuat verificarea rotatiei fazelor actionarii cu 18 impulsuri

autotuning Reglare automata a parametrilor actionarii si ai motorului

idc test Verificari pentru forma de unda si parametri finalizate in modul de
testare curent continuu

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Durata functionare ventilator 1 [Fan1 Run Time]
Numar liniar; 491

Valoare implicita: 30,0 zile

Valoare minima: 0,1 zile

Valoare maxima: 60,0 zile

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru este utilizat numai pentru sistemele de actionare cu ventilatoare redundante. Parametrul
stabileste durata de functionare a ventilatorului 1 ca ventilator activ. Dupa expirarea timpului, sistemul de
actionare va comuta automat pe ventilatorul 2 si va actiona ventilatorul respectiv pe toata durata de timp
stabilita pentru functionarea ventilatorului 2. Apoi, sistemul de actionare va comuta din nou pe ventilatorul
1 dupa terminarea duratei de timp stabilite pentru functionarea ventilatorului 2. Scopul acestei functii de
control este efectuarea unei verificari periodice a celui de-al doilea ventilator, cel redundant. Parametrii
pot fi, de asemenea, utilizati pentru a echilibra duratele de functionare ale celor doua ventilatoare.

Durata functionare ventilator 2 [Fan2 Run Time]
Numar liniar: 493

Valoare implicita: 0,1 zile

Valoare minima: 0,1 zile

Valoare maxima: 60,0 zile

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru este utilizat numai pentru sistemele de actionare cu ventilatoare redundante. Parametrul
stabileste durata de functionare a ventilatorului 2 ca ventilator activ. Dupa expirarea timpului, sistemul de
actionare va comuta automat pe ventilatorul 1 si va actiona ventilatorul respectiv pe toata durata de timp
stabilitd pentru functionarea ventilatorului 1. Apoi, sistemul de actionare va comuta din nou pe ventilatorul
2 dupa terminarea duratei de timp stabilite pentru functionarea ventilatorului 1. Scopul acestei functii de
control este efectuarea unei verificari periodice a celui de-al doilea ventilator, cel redundant. Parametrii
pot fi, de asemenea, utilizati pentru a echilibra duratele de functionare ale celor doua ventilatoare.

Tendinta extinsa [Extended Trend]

Numar liniar: 702

Valoare implicita: Validat

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Sistemul de actionarea ofera 2 optiuni privind dimensiunea buffer-ului de tendinta. Acesta poate fi setat
pentru 100 esantioane sau 1000 esantioane. Dezavantajele utilizarii esantioanelor extinse sunt acelea ca
toate procesele necritice ale sistemului de actionare vor fi incetinite in timpul utilizarii acestui calcul al
tendintei si, in plus, ar exista prea multe date inutile stocate. Tendinta poate fi modificatd in timpul
functionarii, dar, datorita faptului ca memoria trebuie reconfigurata, optiunea selectata nu va fi validata
inainte de ciclarea alimentérii sistemului de control. In perioada interimara, parametrul va fi setat la Pend
Disable (Asteptare invalidare) sau Pend Enable (Asteptare validare) pentru a indica utilizatorului faptul ca
alimentarea sistemului de control trebuie ciclatd pentru ca optiunea selectatd sa fie validata. Optiunile
pentru acest parametru sunt urmatoarele:

Disabled 100 esantioane pentru buffer-ul de tendinta
Enabled 1000 esantioane pentru buffer-ul de tendinta
Pend Disable Setare temporara dupa invalidare tendinta
Pend Enable Setare temporara dupa validare tendinta
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Rotatia fazelor pentru a programa sensul inainte [Fwd Phase Rot'n]
Numar liniar: 704

Valoare implicita: UVW

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru permite utilizatorului definirea rotatiei fazelor pentru a programa sensul de migcare
inainte a sistemului de actionare prin comutarea fazelor la iegirea invertorului. Sistemul de actionare
presupune, ca setare standard si valoare implicita, ca UVW produce o rotatie Tnainte pentru sarcing, dar
daca sarcina se deplaseaza in directia gresita, puteti defini rotatia fazelor ca UWV pentru a obtine rotatia
corectd a sarcinii. Aceastd optiune poate fi modificatd numai in timpul stationarii. In prealabil, clientul
trebuia sa schimbe intre ele doua cabluri de iesire sau sd modifice directia la Reverse (Rotatie inversa)
prin intermediul parametrilor sau al placii XIO si sa accepte intotdeauna textul REVERSE de pe ecran
chiar daca sarcina se deplaseaza directia corecta. Optiunile disponibile sunt:

uvw lesirea invertorului este U VW
uwv lesirea invertorului este U WV

Repornire fara tahometru [Flying Start]
Numar liniar: 713

Valoare implicitd: Unidirectional

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru va oferi utilizatorului posibilitatea de a capta sarcina din ambele directii intr-o conditie de
repornire fara tahometru. Prin setarea sa in ambele directii, sistemul de actionare va incerca sa capteze
motorul Tn directia Tnainte, iar apoi in directia inapoi inainte de anuntarea unei opriri. Optiunile disponibile
pentru acest parametru sunt:

Disabled Actionarea nu va incerca o repornire fara tahometru

Unidirectional Actionarea va incerca sa ruleze motorul in directia conforma ultimei
comenzi numai Thainte de indicarea unei opriri

BiDirection Actionarea va incerca séa ruleze motorul in ambele directii inainte de

indicarea unei opriri

Descarcare activa [Active Discharge]
Numar liniar: 762

Valoare implicita: Invalidare

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Citire/Scriere

O functie de descarcare activa a fost adaugata pentru a descarca rapid condensatorul de intrare utilizand
sistemul de actionare/motorul. Aceasta functie nu este disponibila pentru sistemele de actionare cu
inductor de mod comun si cele cu contactor de intrare sau de iegire a carui pozitie normala este cea
deschisa. Tnainte de descarcare, sistemul de actionare se asigurad ca contactorul de intrare este deschis
pentru a preveni revenirea alimentarii in timpul descarcarii. Intervalul de descarcare dureaza mai multe
cicluri. Energia condensatorului este transferata in circuitul de legatura curent continuu, apoi in motor.
Aceasta caracteristica nu trebuie utilizata fara a consulta producatorul. Descarcarea activa are numarul
762 in grupul Caracteristici.

Disable

Enable
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Parola 0 [Passcode 0]

Numar liniar:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

11

0

65535
Monitorizare
Numai citire

Acest parametru specifica parola codificata pentru accesul la nivelul De baza. Daca parola este pierduta
sau corupta, valoarea parolei poate fi determinata din valoarea codata consultand producatorul. Acest
parametru are valoarea implicita 0.

Parola 1 [Passcode 1]

Numar liniar: 12

Valoare minima: O

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica parola codificata pentru accesul la nivelul Avansat. Daca parola este pierduta
sau corupta, valoarea parolei poate fi determinata din valoarea codata consultand producatorul. Acest
parametru are valoarea implicita 0.

Parola 2 [Passcode 2]

Numar liniar: 38

Valoare minima: O

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica parola codificatd pentru accesul la nivelul Service. Daca parola este pierduta
sau corupta, valoarea parolei poate fi determinata din valoarea codata consultand producatorul.

Parola 3 [Passcode 3]

Numar liniar: 39

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica parola codificata pentru accesul la nivelul Rockwell. Daca parola este pierduta
sau corupta, valoarea parolei poate fi determinata din valoarea codata consultand producatorul.
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Parametrii componentelor hardware ale sistemului de actionare

Tip motor actionare [Drive Motor Type]
Numar liniar: 30

Valoare implicitéa: Inductie

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica tipul de motor conectat la sistemul de actionare. Daca acest parametru este
modificat, alimentarea sistemului de control trebuie oprita si repornita inainte ca noua valoare sa fie
validata.

Induction Motor de inductie (asincron)

Syn Brush Motor sincron cu perii

Syn Bshls AC Motor sincron fara perii cu excitatie de c.a.
Syn Bshls DC Motor sincron fara perii cu excitatie de c.c.

Model sistem actionare [Drive Model]

Numar liniar: 176

Valoare implicita: Cadru B

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica tipul de model PF7000 sau tipul sistemului de actionare. Existd doua sisteme
de actionare specifice racite cu aer: Cadrul ,A” si cadrul ,B”. Cadrul ,B” este un sistem de actionare
standard, iar Cadrul ,A” este o variantd de dimensiuni mai mici, utilizatd pentru aplicatile de putere
redusa. Existd, de asemenea, o variantd de sistem de actionare racit cu lichid, si anume Cadrul ,C".
Cadrul ,D” este rezervat pentru utilizarea ulterioara, si va fi utilizat pentru aplicatii cu actionare paralela.

B Frame Cadrul ,B” PowerFlex 7000 (standard)

C Frame Cadrul ,C” PowerFlex 7000 racit cu lichid

A Frame Cadrul ,A” PowerFlex 7000 (cp/kW limitat)

D Frame Utilizare viitoare — Actionari PowerFlex 7000 paralele
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Configuratie contactor/comutator izolare [IsoSw/Ctctr Cfg]
Numar liniar: 192

Valoare implicita: 0000000000000000

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru indica configuratia comutatoarelor de izolare si a contactoarelor sistemului de actionare.
Cele mai multe sisteme standard vor include un comutator de izolare si un contactor la intrarea sistemului
de actionare gi, pe masura ce sistemele devin mai complexe, acestea vor include comutatoare de izolare
si contactoare la iesirea sistemului de actionare, de bypass si la iesirea sistemului. Cifra ,1” in locatia
bitului corespunzator indica faptul ca comutatorul de izolare sau contactorul este instalat, iar cifra ,0” in
locatia bitului corespunzator indica faptul ca comutatorul de izolare sau contactorul nu este instalat.
Urmatorul tabel ilustreaza starea prevazuta pentru comutatorul de izolare pentru toate modurile de
functionare:

Stare comutator o . Bucila N Test .
X Test poarta Test sistem Test c.c. normala/desc | inchis/deschi
izolare his3 s

DI Iso SW Deschis Deschis Inchis Inchis Inchis

DO Iso SW Deschis Deschis Inchis Inchis Deschis

OP Iso SW Deschis Deschis Inchis Inchis Deschis

Deschis
BP Iso SW (cand nu este | Deschis Tnchis Tnchis Deschis
pe bypass)
In continuare este prezentatd descrierea fiecarui bit in parte:
Dl Iso SW Comutator izolare intrare actionare
DO Iso SW Comutator izolare iesire actionare
BP Iso SW Comutator izolare bypass actionare
OP Iso SW Comutator izolare iesire sistem
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
DI Contactor Contactor intrare actionare
DO Contactor Contactor iegire actionare (Control SCBL — Standard)
OP Contactor Contactor iegire sistem (Control SCBM — Optional)
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

Rezistor de sarcina transformator de curent defect impamantare [CT Burden Gndflt]
Numar liniar: 158

Valoare implicita: 1000 ohmi

Valoare minima: 10 ohmi

Valoare maxima: 10.000 ohmi

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica valoarea rezistorului de scalare utilizat pentru feedback-ul de curent de defect
de Tmpamantare. Acesta este un rezistor cu o valoare implicita de 1000 ohmi, integrat in SCB-L.
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Raport transformator de curent defect impamantare [CT Ratio Gndfit]
Numar liniar: 157

Valoare implicita: 2000

Valoare minima: 10

Valoare maxima: 10.000

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica raportul de transformare al transformatorului de curent utilizat pentru
masurarea curentului de defect de impamantare (omopolar) la intrarea sistemului de actionare.

Rezistoare feedback curent linie [CT Burden Line]
Numar liniar: 151

Valoare implicita: 10,0 ohmi

Valoare minima: 1,0 ohmi

Valoare maxima: 100,0 ohmi

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica valoarea rezistoarelor de sarcina pentru feedback-ul de curent de linie.
Valoarea implicitd a rezistorului de sarcina de pe Placa Conditionare Semnale Redresor (SCBL) este 10
ohmi. Pentru sistemele de actionare cu o valoare nominald mai mare a curentului, poate fi necesara
valoarea de 5 ohmi. Aceasta valoare este obtinuta prin conectarea in paralel a unui rezistor de 10 ohmi in
conectorul de intrare curent.

Raport transformator de curent feedback linie [CT Ratio Line]
Numar liniar: 149

Valoare implicita: 1000

Valoare minima: 10

Valoare maxima: 10.000

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica raportul de transformare al transformatoarelor de curent utilizate pentru
feedback-ul de curent de linie.

Sarcina senzor de curent cu efect Hall — legatura c.c. [HCS Burden DCInk]
Numar liniar: 285

Valoare implicita: 50,0 ohmi

Valoare minima: 1,0 ohmi

Valoare maxima: 100,0 ohmi

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica valoarea rezistorului de scalare pentru feedback-ul de curent al reactorului
legaturii de curent continuu. Valoarea implicita a rezistorului de sarcinda de pe Placa Conditionare
Semnale Redresor (SCBL) este 50 ohmi. Pentru sistemele de actionare cu o valoare nominala mai mare
a curentului, poate fi necesara valoarea de 25 ohmi. Aceasta valoare este obtinuta prin conectarea in
paralel a unui rezistor de 50 ohmi in conectorul de la intrarea senzorului.
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Raport senzor de curent cu efect Hall — legatura c.c. [HCS Ratio DCInk]
Numar liniar: 284

Valoare implicita: 4000

Valoare minima: 10

Valoare maxima: 10.000

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica raportul traductorului de curent utilizat pentru feedback-ul de curent al
reactorului legaturii de curent continuu. Cunoscut anterior sub denumirea LEM, senzorul este acum un
senzor LEM sau un senzor ABB.

Sarcina senzor de curent cu efect Hall - motor [HCS Burden Mtr]
Numar liniar: 152

Valoare implicita: 50,0 ohmi

Valoare minima: 1,0 ohmi

Valoare maxima: 100,0 ohmi

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica valoarea rezistorului de scalare pentru feedback-ul de curent de la motor.
Valoarea implicita a rezistorului de sarcina de pe Placa Conditionare Semnale Invertor (SCBM) este 50
ohmi. Pentru sistemele de actionare cu o valoare nominald mai mare a curentului, poate fi necesara
valoarea de 25 ohmi. Aceasta valoare este obtinuta prin conectarea in paralel a unui rezistor de 50 ohmi
in conectorul de la intrarea senzorului.

Raport senzor de curent cu efect Hall — motor [HCS Ratio Mtr]
Numar liniar: 150

Valoare implicita: 4000

Valoare minima: 10

Valoare maxima: 10.000

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica raportul traductoarelor de curent utilizate pentru feedback-ul de curent de la
motor. Cunoscut anterior sub denumirea LEM, senzorul este acum un senzor LEM sau un senzor ABB.

Frecventa condensatoare linie [Line Cap Freq]
Numar liniar: 32

Valoare implicita: 60 Hz

Valoare minima: 50 Hz

Valoare maxima: 60 Hz

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica frecventa nominala de pe placuta cu date tehnice a condensatoarelor filtrului

de linie. Acest parametru se aplica sistemelor de actionare cu redresor cu modulatia in durata a
impulsurilor.
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kVAR condensatoare linie [Line Cap kvar]
Numar liniar: 15

Valoare implicita: 400 kvar

Valoare minima: 1 kvar

Valoare maxima: 7500 kvar

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica kVAR trifazic total de pe placuta cu date tehnice a condensatoarelor filtrului de
linie. Acest parametru se aplica sistemelor de actionare cu redresor cu modulatia in durata a impulsurilor.

Tensiune condensatoare linie [Line Cap Volts]
Numar liniar: 16

Valoare implicita: 4160 V

Valoare minima: 1000 V

Valoare maxima: 10.000 V

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica tensiunea nominald de pe placuta cu date tehnice a condensatoarelor filtrului
de linie. Acest parametru se aplica sistemelor de actionare cu redresor cu modulatia in durata a
impulsurilor.

Inductanta legéatura [Link Inductance]

Numar liniar: 27

Valoare implicita: 24,0 mH

Valoare minima: 1,0 mH

Valoare maxima: 500,0 mH

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica valoarea in mH a inductantei legaturii de curent continuu. Aceasta poate fi
obtinutd de pe placuta cu date tehnice a reactorului legéaturii de curent continuu din desenele
dimensionale, de pe placuta cu date tehnice a legaturii de curent continuu sau de pe copia placutei cu
date tehnice montata in exterior, pe panoul de acces al legaturii de curent continuu.

Acest parametru se aplica, de asemenea, sistemelor de actionare cu tehnologie de actionare directa, iar
inductanta este obtinuta de pe placuta cu date tehnice a inductorului de mod comun.

Frecventa condensatoare motor [Mtr Cap Freq]
Numar liniar: 28

Valoare implicita: 60 Hz

Valoare minima: 50 Hz

Valoare maxima: 90 Hz

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica frecventa nominala de pe placuta cu date tehnice a condensatoarelor filtrului

motorului. Acest parametru a fost inclus pentru a elimina necesitatea de calculare a valorii kvar a
condensatoarelor atunci cand frecventa nominala a condensatoarelor nu este aceeasi cu frecventa liniei.
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kVAR condensatoare motor [Mtr Cap kvar]
Numar liniar: 20

Valoare implicita: 400 kvar

Valoare minima: 1 kvar

Valoare maxima: 7500 kvar

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica kVAR trifazic total de pe placuta cu date tehnice a condensatoarelor filtrului de
motor.

Tensiune condensatoare motor [Mtr Cap Volts]
Numar liniar: 21

Valoare implicita: 4160 V

Valoare minima: 1000 V

Valoare maxima: 10.000 V

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica tensiunea nominald de pe placuta cu date tehnice a condensatoarelor filtrului
motorului.

Curent nominal actionare [Rated Drive Amps]
Numar liniar: 19

Valoare implicita: 159 A

Valoare minima: 10 A

Valoare maxima: 1750 A

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica valoarea nominald a curentului eficace maxim sustinut in regim continuu al
sistemului de actionare. Acesta trebuie obtinut de pe desenul dimensional sau de pe placuta cu date
tehnice a sistemului de actionare.

Frecventa alimentare actionare [Rated Line Freq]
Numar liniar: 17

Valoare implicita: 60 Hz

Valoare minima: 50 Hz

Valoare maxima: 60 Hz

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica frecventa nominala de alimentare la intrarea sistemului de actionare, si trebuie
setat la 50 Hz sau 60 Hz.

Tensiune nominala alimentare [Rated Line Volts]
Numar liniar: 18

Valoare implicita: 4160V

Valoare minima: 1000 V

Valoare maxima: 7200V

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica valoarea tensiunii nominale la intrarea de alimentare. Acest parametru este

utilizat Tmpreuna cu raporturile de divizare cunoscute ale placilor de detectare a tensiunii pentru a calcula
factorul de scalare al feedback-ului de tensiune.
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Tip redresor [Rectifier Type]

Numar liniar: 153

Valoare implicita: 18 SCR

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica topologia redresorului utilizata in proiectarea sistemului de actionare. PF7000
are in prezent trei configuratii diferite pentru redresor:

6 PWM Acest parametru selecteaza comanda pentru un redresor cu
modulatia in durata a impulsurilor cu 6 impulsuri.

6 SCR Acest parametru selecteaza comanda pentru un redresor SCR cu 6
impulsuri.

18 SCR Acest parametru selecteaza comanda pentru un redresor SCR cu 18
impulsuri.

12 SCR Acest parametru selecteaza comanda pentru un redresor SCR cu 12

impulsuri (inca nu este disponibil).

Curent nominal dispozitiv redresor [Rect Dvc Rating]
Numar liniar: 144

Valoare implicita: 350 A

Valoare minima: 0A

Valoare maxima: 3500 A

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica valoarea nominala a curentului dispozitivului semiconductor utilizat in redresor.
Sistemele de actionare 6 SCR si 18 SCR utilizeaza un redresor de tip SCR, in timp ce sistemele de
actionare 6 PWM utilizeaza un tiristor simetric cu comanda pe poartd (SGCT). Redresoarele de tip SCR
au, In general, un curent nominal de 400 A sau 800 A, in timp ce valorile nominale SGCT pot fi 400 A,
800 A sau 1500 A, in functie de valoarea curentului nominal al sistemului de actionare.

Curent nominal dispozitiv invertor [Inv Dvc Rating]
Numar liniar: 143

Valoare implicita: 800 A

Valoare minima: 0A

Valoare maxima: 3500 A

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica valoarea nominala a curentului dispozitivului semiconductor SGCT utilizat in

invertor. Valorile nominale SGCT pot fi 400 A, 800 A sau 1500 A, in functie de valoarea curentului
nominal al sistemului de actionare.
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Tensiune nominala dispozitiv redresor [Rect Dvc Voltage]
Numar liniar: 769

Valoare implicita: 6500 V

Valoare minima: 0V

Valoare maxima: 10.000 V

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica tensiunea nominala a dispozitivelor de redresare.
NOTA: Valoarea implicitad de 6500 V nu trebuie modificata fara a consulta in prealabil producatorul.

Tensiune nominala dispozitiv invertor [Inv Dvc Voltage]
Numar liniar: 770

Valoare implicita: 6500 V

Valoare minima: 0V

Valoare maxima: 10.000 V

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica tensiunea nominala a dispozitivelor invertorului.
NOTA: Valoarea implicitd de 6500 V nu trebuie modificaté fara a consulta in prealabil producatorul.

Canal feedback temperatura redresor [RTemp Fbck Chan]
Numar liniar: 198

Valoare implicita: 00000001

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica configuratia feedback-ului de temperatura de la redresor. Cifra unu reprezinta
un canal activat. Optiunile disponibile sunt:

Channel A Acest bit reprezentat ca 1 valideaza feedback-ul de temperatura a
canalului A la redresor
Channel B Acest bit reprezentat ca 1 valideaza feedback-ul de temperatura a

canalului B la redresor — Nu este instalat ca dotare standard pe niciun
sistem de actionare
Neutilizat

Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
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Canal feedback temperatura invertor [ITemp Fbck Chan]
Numar liniar: 197

Valoare implicita: 00000001

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica configuratia feedback-ului de temperatura de la invertor. Cifra unu reprezinta
un canal activat. Optiunile disponibile sunt:

Channel A Acest bit reprezentat ca 1 valideaza feedback-ul de temperatura a
canalului A la invertor
Channel B Acest bit reprezentat ca 1 valideaza feedback-ul de temperatura a

canalului B la invertor — Nu este instalat ca dotare standard pe niciun
sistem de actionare
Neutilizat

Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

Dispozitive redresor serie [Series Rect]
Numar liniar: 145

Valoare implicita: 1

Valoare minima: 1

Valoare maxima: 3

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica numarul de dispozitive semiconductoare de putere conectate in serie (SCR
sau SGCT) pentru fiecare dintre cele 6 brate (6 impulsuri sau modulatia in durata a impulsurilor) sau 18
brate (18 impulsuri) ale redresorului. Dispozitivele SGCT sunt utilizate pentru sistemele de actionare cu
front-end cu redresor cu modulatia ih duraté a impulsurilor.

Dispozitive invertor serie [Series Inv]

Numar liniar: 146

Valoare implicita: 2

Valoare minima: 1

Valoare maxima: 3

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica numarul de dispozitive SGCT conectate Tn serie la fiecare dintre cele 6 brate
ale invertorului.

Inductanta reactor linie [Line Reactor]
Numar liniar: 624

Valoare implicita: 0,00 mH

Valoare minima: 0,00 mH

Valoare maxima: 50,00 mH

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specificad valoarea in mH a reactorului de linie de pe partea de curent alternativ.
Consultati placuta cu date tehnice montata pe reactor (inductor) sau desenele dimensionale.
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Sursa neintreruptibila instalata [UPS Installed]
Numar liniar: 573

Valoare implicita: Nu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru indica daca sursa neintreruptibila (UPS) este instalata ca parte a distributiei alimentarii
controlului in sistemul de actionare. Daca ati programat un UPS intern, sistemul de actionare va cauta
semnale specifice de stare de la UPS catre CIB. Pentru sistemele de actionare cu UPS extern,
functionalitatea bazatd pe optiunea UPS nu se modifica, dar sistemul de control presupune
indisponibilitatea semnalelor de stare.

No UPS intern sau extern inexistent
Internal UPS intern livrat cu actionarea
External UPS intern inexistent, dar clientul utilizeaza UPS extern

Numar de surse de alimentare [Number PwrSup]
Numar liniar: 575

Valoare implicita: 1

Valoare minima: 1

Valoare maxima: 6

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica numarul total de surse de alimentare c.a. / c.c. instalate in sistemul de
actionare. Acest numar include numarul de surse de alimentare redundante.

Sursa de alimentare redundanta [Redundant PwrSup]
Numar liniar: 572

Valoare implicita: Nu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica daca exista o sursa de alimentare c.a. / c.c. redundanta instalata in sistemul
de actionare.

No Neinstalata
Yes Instalata

Ventilator redundant [Redundant Fan]
Numar liniar: 141

Valoare implicita: Nu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica daca exista un ventilator de racire redundant instalat in sistemul de actionare.
Daca acest parametru este setat pe Da, sistemul de actionare comutad automat pe ventilatorul 2 in cazul
defectarii ventilatorului 1. O avertizare va indica pierderea ventilatorului 1. Acest parametru permite, de
asemenea, utilizarea alternativa a ventilatoarelor, folosind parametrii Durata functionare ventilator 1 si
Durata functionare ventilator 2.

No Neinstalat
Yes Instalat
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Valoare rezistor neutru [R Neutral]

Numar liniar: 680

Valoare implicita: 0,0 ohmi

Valoare minima: 0,0 ohmi

Valoare maxima: 6553,5 ohmi

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica rezistenta rezistorului neutru in ohmi. Acesta este disponibil numai pentru
sistemele de actionare cu tehnologie de actionare directa.

Valoare nominala putere disipata maxima rezistor neutru [R Neutral Rating]
Numar liniar: 681

Valoare implicita: 1500 W

Valoare minima: 0W

Valoare maxima: 65.535W

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica puterea nominala, in wati, a rezistorului neutru. Acest parametru este utilizat
pentru protectia termica a rezistorului neutru si este disponibil numai pentru sistemele de actionare cu
tehnologie de actionare directa.

Transformator iesire [Output Transfrmr]
Numar liniar: 705

Valoare implicita: Nu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

INACTIV CU FIRMWARE-UL 5.xxx. Acest parametru indicd daca iegirea sistemului de actionare
PowerFlex 7000 este conectata la un transformator ridicator pentru aplicatii de inaltd tensiune. Acest
parametru este necesar pentru solutionarea problemelor legate de pornirea unui sistem de actionare si a
unui motor cu inductantd magnetica (transformator) intre acestea.

No Neinstalat
Yes Instalat

Ventilator redundant IsoTx [IsoTx Redunt Fan]
Numar liniar: 751

Valoare implicita: Nu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

In aceasta versiune, a fost adaugat controlul pentru ventilatorul redundant al transformatorului de izolare
pentru sistemele de actionare cu cadru A. Parametrul Ventilator redundant IsoTx (#751) a fost adaugat in
grupul Hardware actionare. Cu parametrul setat pe Yes (Da), ventilatoarele sunt controlate de iesirea 1
(OUT1A — OUT1B) si iesirea 3 (OUT3A — OUT3B) pe Placa Conditionare Semnale Redresor (SCBL), iar
valoarea starii este adusa prin intermediul placii standard XIO la care este conectatda in mod normal
Protectia auxiliarda (IN15A — IN15B). Aceasta inseamna ca aceasta intrare de defect nu este
disponibild pentru sistemele de actionare cu Cadru A cu ventilator redundant pentru
transformatorul de izolare. Ventilatoarele sunt pornite atunci cand MV este aplicat la actionare, iar
ventilatoarele sunt alternate in functie de durata specificata in parametrii Duraté functionare ventilator 1 si
Durata functionare ventilator 2 utilizati pentru controlul ventilatoarelor principale redundante de racire.

No
Yes
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Parametrii nominali motor

Capacitate de baza [Base Capacitance]

Numar liniar:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

356

0 uF

1000 uF
Service
Numai citire

Acest parametru specifica capacitatea de baza utilizata pentru calculele specifice per unitate. Aceasta
valoare este derivata din parametrii Tensiune de baza si Curent de baza. Calculul este: Curent de baza /
(Tensiune de baza x 2 x 1 x Frecventa nominala motor)

Curent de baza [Base Current]

Numar liniar: 354
Valoare minima: O0A
Valoare maxima: 1000 A
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea curentului de baza utilizat pentru calculele specifice per unitate.
Calculul este: Curent nominal motor x V2 x Factor de service.

Inductanta de baza [Base Inductance]

Numar liniar: 357
Valoare minima: O mH
Valoare maxima: 100 mH
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica inductanta de baza utilizatd pentru calculele specifice per unitate. Aceasta
valoare este derivata din parametrii Tensiune de baza si Curent de baza. Calculul este: Tensiune de
baza / (Curent de baza x 2 x 1 x Frecventa nominala motor).

Putere de baza [Base Power]

Numar liniar; 355
Valoare minima: 0 kVA
Valoare maxima: 10.000 kVA
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica puterea de baza utilizata pentru calculele specifice per unitate. Aceasta
valoare este derivatd din parametrii Tensiune motor si Curent motor si se calculeaza astfel: V3 x
Tensiune nominala motor x Curent nominal motor x Factor de service.

Tensiune de baza [Base Voltage]

Numar liniar: 353
Valoare minima: 0V
Valoare maxima: 10.000V
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica tensiunea de baza utilizata pentru calculele specifice per unitate. Aceasta este
obtinuta din parametrul Tensiune nominala motor, dar reprezinta de fapt varful tensiunii de baza linie —

neutru si este datad de Tensiune motor x V (273) .
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Curent nominal motor [Rated Motor Amps]
Numar liniar: 23

Valoare implicita: 159 A

Valoare minima: 10A

Valoare maxima: 1500 A

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica curentul nominal la sarcina totala al motorului. Acest parametru este scalat
intern si utilizat ca valoare de baza in toate calculele specifice per unitate (pu) pentru sistemul de
actionare.

Frecventa nominala motor [Rated Motor Freq]
Numar liniar: 29

Valoare implicita: 60 Hz

Valoare minima: 25Hz

Valoare maxima: 90 Hz

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica frecventa de pe placuta cu date tehnice care corespunde parametrului Turatie
nominald motor. Aceasta valoare este inclusa pentru situatia in care frecventa nominala a motorului nu
este aceeasi cu frecventa nominald de alimentare (ex. un motor de 60 Hz cu o alimentare de 50 Hz).
Frecventa nominald a sistemului de actionare este aceeasi cu frecventa nominala de alimentare.

Putere nominala motor in cp [Rated Motor HP]
Numar liniar: 25

Valoare implicita: 1250 cp

Valoare minima: 40 cp

Valoare maxima: 20.000 cp

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specificd puterea nominald a motorului. Acest parametru si urmatorul parametru
reprezintd de fapt acelasi parametru, indicat cu ajutorul unei unitati de masura diferite. La setarea unuia
dintre acesti doi parametri, celalalt parametru va fi adus automat la valoarea corespunzatoare in unitatea
alternativa de masura.

Putere nominala motor in kW [Rated Motor kW]
Numar liniar: 24

Valoare implicita: 933 kW

Valoare minima: 30 kW

Valoare maxima: 15.000 kW

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica puterea nominala a motorului. Acest parametru si parametrul precedent
reprezinta de fapt acelasi parametru, indicat cu ajutorul unei unitati de masura diferite. La setarea unuia
dintre acesti doi parametri, celalalt parametru va fi adus automat la valoarea corespunzatoare in unitatea
alternativa de masura.
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Turatie nominala motor [Rated Motor RPM]
Numar liniar: 26

Valoare implicita: 1192 rpm

Valoare minima: 150 rpm

Valoare maxima: 3600 rpm

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica in rpm viteza nominala la sarcina totala a motorului. Aceasta este egala cu
viteza sincrona a unui motor sincron, si este putin mai mica decéat viteza sincrona a unui motor cu
inductie.

Tensiune nominala motor [Rated Motor Volt]
Numar liniar: 22

Valoare implicita: 4000 V

Valoare minima: 1000 V

Valoare maxima: 8000V

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica tensiunea nominala linie-la-linie a motorului. Acest parametru este scalat intern
si utilizat ca valoare de baza in toate calculele specifice per unitate (pu) pentru sistemul de actionare.
Tensiunea nominala a motorului trebuie specificata ca 2300/4000 V si nu ca 2400/4160 V, pentru a va
asigura ca tensiunea de alimentare este putin mai mare decéat tensiunea motorului. Deoarece tensiunea
motorului este limitata de tensiunea de alimentare, cresterea tensiunii nominale a motorului ntr-o
incercare de a obtine mai mult de la sistemul de actionare nu va face decét sa forteze actionarea sa intre
in slabirea campului la o viteza mai mica.

Factor de service [Service Factor]

Numar liniar: 31

Valoare implicita: 1,00

Valoare minima: 0,75

Valoare maxima: 1,25

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica factorul de service al motorului. Datorita faptului ca parametrii motorului sunt

normalizati la factorul de service, modificarea acestui parametru permite modificarea valorii nominale a
parametrilor motorului fara afectarea reglarii sistemului de actionare.
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Parametrii de auto-reglare

Avertizare auto-reglare [Autotune Warning]

Numar liniar: 377
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica avertizarea afisata de catre comanda de reglare automata. Cifra 1 indica
aparitia unei avertizari in timpul unui test. Sunt afigsate urmatoarele avertizari:

Tuning Abort Intrerupere reglare

Drv TestMode Actionarea este in modul de testare

Reg in Limit Regulatorul de flux se incadreaza in limite

R Stator Hi Rezistenta stator ridicata

AutotuneTLmt Limita timp

Inertia High Inertie ridicata

L Comm Low Inductantd comutare scazuta

L Comm High Inductanta comutare ridicata

T DC Lnk Low Constanta timp scazuta a legaturii de curent continuu
T DC Lnk Hi Constanta timp ridicata a legaturii de curent continuu
L Leakage Lo Inductanta de scapari scazuta

L Leakage Hi Inductanta de scapari ridicata

L Magntz Lo Inductantd de magnetizare scazuta

L Magntz Hi Inductantd de magnetizare ridicata

T Rotor Low Constanta de timp rotor scazuta

T Rotor High Constanta de timp rotor ridicata

Selectare auto-reglare [Autotune Select]
Numar liniar: 209

Valoare implicita: Inactiv

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica functia de reglare automatd ce urmeazé a fi efectuatd. Valoarea acestui
parametru este setaté la valoarea implicitd dupa efectuarea functiei selectate.

Off Auto-reglare oprita

Comm Induct Inductanta comutatie

Current Reg Constanta timp a legaturii de curent continuu
Stator Rest Rezistenta stator motor

Leakage Ind Inductanta de scapari motor

Flux Reg Regulator de flux

Reg. viteza Inertie totala

Inductanta de comutatie la auto-reglare [Autotune Lc]
Numar liniar: 217

Valoare implicita: 0,00 pu

Valoare minima: 0,00 pu

Valoare maxima: 0,50 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea inductantei de comutatie determinata in timpul reglarii automate.
Daca reglarea automata a inductantei de comutatie este reusita, parametrul ,L commutation” din grupul
Control curent este setat ca fiind aceeasi cu valoarea acestui parametru. Daca reglarea automata a
inductantei de comutatie nu reuseste, parametrul ,L commutation” nu este modificat. Acest test nu este
necesar pentru sistemele de actionare cu redresoare cu modulatia in durata a impulsurilor.
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Constanta de timp legatura curent continuu la auto-reglare [Autotune Tdc]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

218

0,000 sec
0,000 sec
0,150 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea constantei de timp a reactorului legaturii de curent continuu,
determinata in timpul reglarii automate. Daca masurarea constantei de timp a legaturii de curent continuu
este reusita, parametrul ,T dc link” din grupul Control curent este setat la aceeasi valoare ca acest
parametru. Daca masurarea constantei de timp a legaturii de curent continuu nu este reusita, parametrul
»1 dc link” nu este modificat.

Rezistenta stator la auto-reglare [Autotune Rs]

Numar liniar: 219

Valoare implicita: 0,00 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 0,20 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea rezistentei statorului motorului, determinata Tn timpul reglarii
automate. Daca reglarea automata a rezistentei statorului este reusitd, parametrul ,R Stator” din grupul
Model motor este setat la aceeasi valoare ca acest parametru. Daca reglarea automata a rezistentei
statorului nu este reusita, parametrul ,R Stator” nu este modificat.

Inductanta de scapari la auto-reglare [Autotune Ls]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

220

0,00 pu

0,00 pu

0,50 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specificd valoarea inductantei de scapari la motor, determinatd in timpul reglarii
automate. Daca reglarea automata a inductantei de scapari este reusitd, parametrul ,L total leakage” din
grupul Model motor este setat la aceeasi valoare ca acest parametru. Daca reglarea automata a
inductantei de fuga nu este reusita, parametrul ,L total leakage” nu este modificat.

Inductanta de magnetizare la auto-reglare [Autotune Lm]

Numar liniar: 221
Valoare implicita: 0,00 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 15,00 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea inductantei de magnetizare a motorului, determinata in timpul reglarii
automate a regulatorului de flux. Daca masurarea inductantei de magnetizare este reusita, parametrul ,L
magnetizing” din grupul Model motor este setat la aceeasi valoare ca acest parametru. Daca masurarea
inductantei de magnetizare nu este reusita, parametrul ,L magnetizing” nu este modificat.
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Constanta de timp rotor la auto-reglare [Autotune T Rotor]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

222

0,00 sec
0,00 sec
10,00 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea constantei de timp a rotorului determinata in timpul reglarii automate
a regulatorului de flux. Daca masurarea constantei de timp a rotorului este reusita, parametrul , T Rotor”
din grupul Model motor este setat la aceeasi valoare ca acest parametru. Daca masurarea constantei de
timp a rotorului nu este reusita, parametrul , T Rotor” nu este modificat.

Inertie la auto-reglare [Autotune Inertia]

Numar liniar: 223
Valoare implicita: 0,00 sec
Valoare minima: 0,00 sec
Valoare maxima: 100,00 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea inertiei mecanice totale a sistemului masurata in timpul reglarii
automate. Daca masurarea inertiei este reusitd, parametrul ,Total inertia” din grupul Control viteza este
setat la aceeasi valoare ca acest parametru. Daca masurarea inertiei nu este reusita, parametrul , Total
inertia” nu este modificat.

Inductanta de magnetizare pe axa D la auto-reglare [Autotune Lmd]

Numar liniar: 224
Valoare implicita: 0,00 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 10,00 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specificad valoarea inductantei de magnetizare pe axa D pentru motoarele sincrone,
determinatéd n timpul reglarii automate a regulatorului de flux. Daca maésurarea inductantei de
magnetizare este reusita, parametrul ,.Lmd” din grupul Model motor este setat la aceeasi valoare ca acest
parametru. Dacé masurarea inductantei magnetice nu este reusitd, parametrul ,Lmd” nu este modificat.
Acest parametru nu este utilizat pentru motoarele de inductie.

Largime de banda regulator curent la auto-reglare [Autotune Idc BW]

Numar liniar: 212
Valoare implicita: 50,0 r/s
Valoare minima: 10,0 r/s
Valoare maxima: 100,0 r/s
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica largimea de banda a regulatorului de curent in timpul reglarii automate a
constantei de timp a reactorului legaturii de curent continuu. Tn timpul reglarii automate este utilizata o
largime de banda mai mica decéat in timpul functionarii normale, deoarece un raspuns mai lent poate fi
masurat mai exact.
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Comanda curent continuu la auto-reglare [Autotune Idc Cmd]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

210

0,500 pu
0,100 pu
0,900 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica comanda pentru curent continuu folosita n timpul reglarii automate a
constantei de timp a reactorului legaturii de curent continuu. Daca valoarea setata a acestui parametru
este prea mica, curentul legaturii de curent continuu poate deveni discontinuu, iar reglarea automata
poate produce rezultate invalide.

Increment curent continuu la auto-reglare [Autotune Idc Stp]

Numar liniar: 211

Valoare implicita: 0,250 pu
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 0,500 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea incrementului adaugat comenzii pentru curent continuu in timpul
reglarii automate a constantei de timp a reactorului legaturii de curent continuu. Daca valoarea setata a
acestui parametru este prea mare in raport cu comanda pentru curent continuu, curentul legaturii de
curent continuu poate deveni discontinuu, iar reglarea automata poate produce rezultate invalide.

Incrementul Isd la auto-reglare [Autotune Isd Stp]

Numar liniar: 216

Valoare implicita: 0,100 pu
Valoare minima: 0,010 pu
Valoare maxima: 0,200 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea incrementului addugat comenzii pentru curent de magnetizare in
timpul reglarii automate a regulatorului de flux pentru motoarele sincrone. Acest parametru nu este utilizat
pentru motoarele de inductie.

Comanda viteza la auto-reglare [Autotune Spd Cmd]

Numar liniar: 213

Valoare implicita: 30,0 Hz
Valoare minima: 20,0 Hz
Valoare maxima: 50,0 Hz
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica comanda de viteza folosita in timpul reglarii automate a regulatorului de flux si
a inertiei totale. Valorile generale minime si maxime ale comenzii de vitez& pentru actionare sunt inca
active in timpul reglarii automate.
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Increment cuplu la auto-reglare [Autotune Trq Stp]
Numar liniar: 215

Valoare implicita: 0,100 pu

Valoare minima: 0,050 pu

Valoare maxima: 0,500 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica marimea incrementului cuplului adaugat la comanda cuplului in timpul reglarii
automate a inertiei totale. Valoarea 1,000 corespunde cuplului nominal. Limitele generale pentru
comanda cuplului sunt inca active in timpul reglarii automate.

Finalizare auto-reglare [Autotune Compilte]
Numar liniar: 375

Valoare implicita:  0000000000000000

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica finalizarea urmatoarelor functii de reglare automata selectate prin intermediul
parametrului Selectare reglare automata:

Comm Induct Inductantd comutatie
Current Reg Constanta timp a legaturii de curent continuu
Stator Rest Rezistenta stator motor
Leakage Ind Inductanta de scapari motor
Flux Reg Regulator de flux

Speed Reg Inertie totala

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Parametrii de model motor

Amplitudine curent Stator [I Stator]

Numar liniar: 340

Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta amplitudinea curentului din stator. Acesta nu este util in scopuri de calcul al
tendintei, deoarece este filtrat intensiv. Acesta este un parametru pentru scopuri de afisa;.

Amplitudine tensiune stator [V Stator]

Numar liniar: 344

Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezintd amplitudinea tensiunii calculate din stator. Aceasta variaza in functie de
viteza si cuplu, iar in cazul in care comanda de flux este setata corect, aceasta ar trebui sa aiba valoarea
de aproximativ 1,0 pu la viteza nominala si sarcina nominala. Tensiunea statorului poate fi mai mica de
1,0 pu la viteza nominala in cazul in care cuplul de sarcina este mai mic decét cel nominal sau daca
tensiunea de alimentare este scazuta.

Putere motor [Motor Power]

Numar liniar: 346

Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta puterea calculata pentru motor. Valoarea 1,000 corespunde puterii nominale.
Aceasta este pozitiva pentru actionare si negativa pentru generare, indiferent de directia de rotatie.

Cuplu [Torque]

Numar liniar; 345

Valoare minima: —1,500 pu
Valoare maxima: 1,500 pu
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta cuplul calculat pentru motor. Valoarea 1,000 corespunde cuplului nominal.
Valoarea este pozitiva pentru cuplul de rotatie inainte si negativa pentru cuplul de rotatie inversa.

Frecventa rotor [Rotor Frequency]

Numar liniar: 337

Valoare minima: 0,00 Hz
Valoare maxima: 120,00 Hz
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica frecventa masurata a rotorului. Aceasta este normalizata indiferent de sensul

de rotatie.
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Frecventa de alunecare [Slip Frequency]
Numar liniar: 343

Valoare minima: -2,00 Hz

Valoare maxima: 2,00 Hz

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta frecventa de alunecare calculatd pentru motor. Aceasta este pozitiva pentru
actionare si negativa pentru generare. Pentru motoarele sincrone, acest parametru este intotdeauna egal
Cu zero.

Frecventa stator [Stator Freq]
Numar liniar: 448
Valoare minima: 0,00 Hz
Valoare maxima: 120,00 Hz
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta frecventa masurata a statorului motorului. Aceasta este normalizata indiferent
de sensul de rotatie.

Condensator filtru alimentare [Line Filter Cap]
Numar liniar: 133

Valoare minima: 0,00 pu

Valoare maxima: 2,00 pu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru corespunde capacitatii efective a filtrului de alimentare pentru redresorul cu modulatia in
duratd a impulsurilor, capacitate masurata in pu. Aceasta este calculata cu ajutorul parametrilor de pe
placuta cu date tehnice a condensatorului (valoarea totala a kVAR, frecventa si tensiunea nominala).
Acest parametru este recalculat la fiecare modificare a parametrilor care ii determina valoarea. Gama
normala pentru acest parametru este 0,35 — 0,5 pu. Daca acest parametru depaseste intervalul 0,35 —
0,55 pu, va fi afisata o avertizare.

Condensator filtru motor [Motor Filter Cap]
Numar liniar: 128

Valoare minima: 0,00 pu

Valoare maxima: 0,75 pu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru corespunde capacitatii filtrului pentru motor, capacitate masurata in pu si calculata cu
ajutorul parametrilor de pe placuta cu date tehnice a condensatorului (valoarea totala a kVAR, frecventa
si tensiunea nominald). Acest parametru este recalculat la fiecare modificare a parametrilor care fi
determina valoarea. Gama normala pentru acest parametru este 0,40 — 0,60 pu. Daca acest parametru
depaseste intervalul 0,25 — 0,75 pu, va fi afisata o avertizare.
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Inductanta legatura curent continuu [L DC Link]

Numar liniar:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

114

0,00 pu
10,00 pu
Service
Numai citire

Acest parametru specifica inductanta legaturii de curent continuu, inductanta masurata in pu si calculata
folosind inductanta circuitului de legatura, tensiunea nominala si valoarea nominala a curentului pentru
sistemul de actionare, indicate pe placuta cu date tehnice. Acest parametru este recalculat la fiecare
modificare a parametrilor care ii determina valoarea. Aceasta valoare normala a acestui parametru
variaza in functie de tipul reactorului sistemului de actionare. Acest parametru este valabil atat pentru
sistemele de actionare standard, cat si pentru cele cu tehnologie de actionare directa.

Valoare pu reactor linie [Line Reactor pu]

Numar liniar: 625
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 1,00 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea reactorului de linie de curent alternativ, valoare masurata in pu si
calculata folosind parametrul Reactor linie si valorile nominale pentru tensiune si curent ale sistemului de
actionare. Acest parametru este recalculat la fiecare modificare a parametrilor care ii determina valoarea.

Curent axa D stator [Isd]

Numar liniar: 338
Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este componenta pe axa D sau componenta de magnetizare calculata pentru curentul
de stator. Aceasta este pozitiva pentru magnetizare si negativa pentru demagnetizare. Acest curent va fi
furnizat din iesirea invertorului si din condensatorul filtrului pentru motor.

Curent axa Q stator [Isq]

Numar liniar: 339
Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este componenta pe axa Q sau componenta cuplului calculata pentru curentul de stator.
Aceasta este pozitiva pentru actionare si negativa pentru generare.

Tensiune axa D stator [Vsd]

Numar liniar; 690
Valoare minima: -2,000
Valoare maxima: 2,000

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta tensiunea statorului calculata din componenta pe axa D sau componenta de
magnetizare a curentului de stator.
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Tensiune axa Q stator [Vsq]
Numar liniar; 691
Valoare minima: -2,000
Valoare maxima: 2,000

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta tensiunea statorului calculata din componenta pe axa Q sau componenta
generatoare de cuplu a curentului de stator.

Inductanta de magnetizare masurata [L Magn Measured]
Numar liniar: 134

Valoare minima: 0,00 pu

Valoare maxima: 15,00 pu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta inductanta de magnetizare a motorului masurata de sistemul de control al
actionarii. Aceasta valoare este obtinuta impartind valoarea feedback-ului de flux masurat la valoarea
curentului de magnetizare. Acest parametru este recalculat Th permanenta.

Inductanta de magnetizare estimata [Lm Predicted]
Numar liniar: 701

Valoare minima: 0,00 pu

Valoare maxima: 15,00 pu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezintd inductanta de magnetizare prevazuta pentru conditile de functionare de
sarcind gi flux prezente. Acest parametru deriva dintr-o extrapolare a parametrilor Inductanta de
magnetizare pentru diferite sarcini si viteze. Insa, pentru majoritatea aplicatiilor, acest parametru va
reprezenta numai valoarea inductantei de magnetizare rezultatd in urma procedurii de reglare automata.

Tensiune stator nefiltrata [V Stator Unfil]
Numar liniar: 554

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 2,000 pu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta feedback-ul nefiltrat al tensiunii statorului si trebuie utilizat in scopuri de calcul
al tendintei, fiind mai exact decat Amplitudine tensiune stator.

Curent stator nefiltrat [I Stator Unfil]
Numar liniar: 555

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 2,000 pu

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta feedback-ul nefiltrat al curentului statorului si trebuie utilizat in scopuri de
calcul al tendintei, fiind mai exact decat Amplitudine curent stator.
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Tensiune condensator filtru motor [V Motor Fil Cap]
Numar liniar: 761

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 2,000 pu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Deoarece tensiunea de iesire pentru aplicatiile ESP a sistemului de actionare este diferita de tensiunea
motorului, o noua variabilda Tensiune de suprafatd (#760) este folositda pentru a indica tensiunea
condensatorului pentru filtrul motorului in Volti. O variabila Tensiune condensator filtru motor (#761) este
utilizata pentru a indica valoarea specifica, per unitate. Variabila Tensiune stator (#344) afiseaza
tensiunea efectiva specifica a motorului. Aceasta este calculata folosind tensiunea masurata la bornele
condensatorului si compensand caderea de tensiune pe rezistenta cablului folosind curentul masurat al
motorului. Pentru sistemele de actionare non-ESP, variabilele Tensiune stator si Tensiune condensator
filtru motor vor avea aceeasi valoare.

Factor de putere motor [Mtr Power Factor]
Numar liniar: 692

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 1,00

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta Factorul de putere masurat in pu al motorului. Motorul va fi intotdeauna un
factor de putere inductiv, iar feedback-ul este activ atunci cand alimentarea circuitelor de comanda pe
poartad ale sistemului de actionare este activatd si se afla in modul bucla inchisd cu frecventa de
feedback validata.

Inductanta totala de scapari [L Total Leakage]
Numar liniar: 130

Valoare implicita: 0,25 pu

Valoare minima: 0,00 pu

Valoare maxima: 0,75 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica inductanta totald de scapari, scurtcircuit sau inductanta tranzitorie, masurata in
pu. Aceasta valoare este aproximativ egald cu suma dintre inductantele de scapari ale statorului si
rotorului si inductanta cablului si are o valoare tipica de 0,20 pu. Parametrul Inductanta de scapari este
utilizat in calcularea tensiunii statorului si Tn reconstructia hardware pentru fluxul rotorului. Acest
parametru poate fi setat manual sau prin reglare automata.

Avertisment: O inductantd de scapari de valoare excesiva poate provoca instabilitatea sistemului de
actionare Tn cazul in care acesta functioneazéa cu o sarcina mare la viteza mare.
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Rezistenta stator [R Stator]

Numar liniar: 129
Valoare implicita: 0,0000 pu
Valoare minima:  0,0000 pu
Valoare maxima: 0,5000 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica rezistenta specifica, per unitate, a statorului motorului. Parametrul este utilizat in
calcularea tensiunii statorului si Tn reconstructia hardware-ului pentru fluxul rotorului. Rezistenta statorului
este, de regula, mai mica de 0,01 pu, cu exceptia cazului in care motorul este foarte mic sau cablurile
motorului sunt foarte lungi. Acest parametru poate fi setat manual sau prin reglare automata.

Avertisment: O rezistenta a statorului de valoare excesiva poate provoca instabilitatea sistemului de
actionare Tn cazul in care acesta functioneaza cu o sarcina mare la viteza mare.

Inductanta de magnetizare [L Magnetizing]

Numar liniar: 131
Valoare implicita: 3,50 pu
Valoare minima: 1,00 pu
Valoare maxima: 15,00 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru indica inductanta de magnetizare, per unitate, a motorului. Valorile caracteristice ale
acestui parametru se afla in intervalul 2,0 pu — 6,0 pu pentru motoarele de inductie si 1,0 pu — 2,0 pu
pentru motoarele sincrone. Inductanta de magnetizare poate varia semnificativ in functie de modificarile
sarcinii sau fluxului. Acest parametru reprezinta valoarea pentru fluxul nominal si sarcina nominala. Acest
parametru poate fi setat manual sau prin reglare automata.

Constanta de timp rotor [T Rotor]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

132

1,50 sec
0,10 sec
10,00 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica constanta de timp a rotorului motorului. Valoarea tipica se afla in intervalul
1,0 - 2,0 sec. Constanta de timp a rotorului variazd semnificativ in functie de temperatura rotorului
(datorita modificarii rezistentei rotorului), ceea ce afecteaza raspunsul regulatorului de flux si calcularea
frecventei de alunecare pentru motoarele de inductie. Acest parametru poate fi setat manual sau prin
reglare automata.

Inductanta de magnetizare pe axa D [Lmd]

Numar liniar: 418
Valoare implicita: 1,00 pu
Valoare minima: 0,10 pu
Valoare maxima: 10,00 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica inductanta de magnetizare pe axa D pentru motoarele sincrone. Acest
parametru poate fi setat manual sau prin reglare automata. Acest parametru nu este utilizat pentru
motoarele de inductie.
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Inductanta de magnetizare la regenerare [Lm Regen]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

693

1,00

0,50

2,00

Service
Citire/Scriere

Acest parametru reprezinta valoarea pentru inductanta de magnetizare a motorului in modul de
regenerare completd. Deoarece motorul este un dispozitiv neliniar, inductanta de magnetizare este
parametrul care se modifica cel mai mult in functie de nivelurile de sarcina si flux, iar pentru aplicatiile cu
tahometrul activat si conditii de functionare la cuplu ridicat si viteza redusa, acest parametru poate deveni
necesar pentru extrapolarea inductantei de magnetizare pentru orice referinta de sarcina si flux. Pentru
majoritatea aplicatiilor standard, valoarea implicitd a acestui parametru este acceptabila.

Inductanta de magnetizare fara sarcina la flux minim [Lm Noload FIxMin]

Numar liniar: 694
Valoare implicita: 1,00
Valoare minima: 0,50
Valoare maxima: 2,00
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru reprezinta valoarea pentru inductanta de magnetizare a motorului fara sarcina si la flux
minim. Deoarece motorul este un dispozitiv neliniar, inductanta de magnetizare este parametrul care se
modifica cel mai mult in functie de nivelurile de sarcina si flux, iar pentru aplicatiile cu tahometrul activat si
conditii de functionare la cuplu ridicat si vitezé redusa, acest parametru poate deveni necesar pentru
extrapolarea inductantei de magnetizare pentru orice referintd de sarcina si flux. Pentru majoritatea
aplicatiilor standard, valoarea implicita a acestui parametru este acceptabila.

Inductanta de magnetizare fara sarcina la flux maxim [Lm Noload FIxMax]

Numar liniar: 695
Valoare implicita: 1,00
Valoare minima: 0,50
Valoare maxima: 2,00
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru reprezinta valoarea pentru inductanta de magnetizare a motorului fara sarcina si la flux
maxim. Deoarece motorul este un dispozitiv neliniar, inductanta de magnetizare este parametrul care se
modifica cel mai mult in functie de nivelurile de sarcina si flux, iar pentru aplicatiile cu tahometrul activat si
conditii de functionare la cuplu ridicat si vitezé redusa, acest parametru poate deveni necesar pentru
extrapolarea inductantei de magnetizare pentru orice referintd de sarcina si flux. Pentru majoritatea
aplicatiilor standard, valoarea implicita a acestui parametru este acceptabila.
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Parametrii de comanda referinta

Referinta control [Control Refernce]

Numar liniar:
Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

Acest parametru specifica valoarea pentru referinta de control utilizata
actionare. Aceasta valoare este selectata printr-o comanda de referinta

275

0,0 Hz
6553,5 Hz
De baza
Numai citire

conform indicatiei din parametrul Selectare referinta.

Feedback referinta [Refernce Fbck]

Numar liniar:
Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

Acest parametru specifica valoarea efectiva a feedback-ului de referinta, valoare masurata de sistemul

de actionare.

273

0,0 Hz
6553,5 Hz
De baza
Numai citire

Comanda referinta digitala maxima [Ref Cmd D max]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

46

60,0 Hz

0,0 Hz

120,0 Hz

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea limitei maxime pentru comanda de referinta digitala.

Comanda referinta digitala minima [Ref Cmd D min]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

45

6,0 Hz

0,0 HHz

120,0 Hz

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea limitei minime pentru comanda de referinta digitala.

Comanda referinta locala maxima [Ref Cmd L max]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

42

60,0 Hz

0,0 Hz

120,0 Hz

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea limitei maxime pentru comanda de referinta locala.
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Comanda referinta locala minima [Ref Cmd L min]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

41

6,0 Hz
-120,0 Hz
120,0 Hz

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea limitei minime pentru comanda de referinta locala.

Comanda referinta la distanta maxima [Ref Cmd R max]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

44

60,0 Hz

0,0 Hz

120,0 Hz

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea limitei maxime pentru comanda de referinta la distanta.

Comanda referinta la distanta minima [Ref Cmd R min]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

43

6,0 Hz
-120,0 Hz
120,0 Hz

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea limitei minime pentru comanda de referintéa la distanta.
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Parametrii de comanda viteza

Comanda viteza [Speed Command]

Numar liniar: 277
Valoare minima: -100,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezintd comanda de viteza pentru sistemul de actionare, care reprezinta intrarea la
rampa de viteza. Valoarea este setata la zero atunci cand sistemul de actionare este oprit.

Intrare comanda viteza [Speed Command In]

Numar liniar: 276
Valoare minima: -100,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta valoarea intrarii pentru comanda de viteza selectata. Acesta este valabil
indiferent daca sistemul de actionare functioneaza sau nu.

Comanda minima viteza [Spd Cmd Min]

Numar liniar: 293
Valoare implicita: 6,0 Hz
Valoare minima: 0,0 Hz
Valoare maxima: 120,0 Hz
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea minima a comenzii de viteza. Atunci cand sistemul de actionare
functioneaza, valoarea absolutd a comenzii de viteza (obtinutd din comanda de referinta locala, la
distanta sau digitala activa) este limitatad de acest parametru, iar comanda de viteza nu va scadea sub
acest nivel indiferent de nivelurile minime ale comenzii de referinta.

Comanda maxima viteza [Spd Cmd Max]

Numar liniar: 290
Valoare implicita: 60,0 Hz
Valoare minima: 0,0 Hz
Valoare maxima: 120,0 Hz
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea maxima a comenzii de viteza. Atunci cand sistemul de actionare
functioneaza, valoarea absolutd a comenzii de viteza (obtinutd din comanda de referinta locala, la
distanta sau digitala activa) este limitata de acest parametru, iar comanda de viteza nu va creste peste
acest nivel indiferent de nivelurile maxime ale comenzii de referinta.

Viteza presetata avans normal [Preset Jog Speed]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

40

6,0 Hz

1,0 Hz

60,0 Hz

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica comanda presetata pentru viteza de avans normal, selectata prin intermediul
parametrului Selectare referinta.
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Viteza presetata 1 [Preset Speed 1]
Numar liniar; 33

Valoare implicita: 30,0 Hz

Valoare minima: 0,5 Hz

Valoare maxima: 75,0 Hz

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica comanda presetata pentru viteza 1, selectata prin intermediul parametrului
Selectare referinta.

Viteza presetata 2 [Preset Speed 2]
Numar liniar: 34

Valoare implicita: 35,0 Hz

Valoare minima: 0,5Hz

Valoare maxima: 75,0 Hz

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica comanda presetata pentru viteza 2, selectata prin intermediul parametrului
Selectare referinta.

Viteza presetata 3 [Preset Speed 3]
Numar liniar: 35

Valoare implicita: 40,0 Hz

Valoare minima: 0,5 Hz

Valoare maxima: 75,0 Hz

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica comanda presetata pentru viteza 3, selectata prin intermediul parametrului
Selectare referinta.
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Parametrii de control viteza

Referinta viteza [Speed Reference]
Numar liniar: 278

Valoare minima: -100,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezintd referinta de vitezé pentru sistemul de actionare, care reprezinta iesirea
rampei de viteza.

Feedback viteza [Speed Feedback]
Numar liniar: 289

Valoare minima: -100, Hz
Valoare maxima: 100, Hz

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta feedback-ul de viteza calculat dupa filtrare. Feedback-ul de viteza este pozitiv
pentru rotatia Thainte si negativ pentru rotatia inversa.

Comanda curent axa Q stator [Isq Command]
Numar liniar: 292

Valoare minima: -2,000 pu

Valoare maxima: 2,000 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica comanda pentru curentul pe axa Q sau pentru curentul generator de cuplu al
statorului, obtinuta prin impartirea valorii cuplului de referinta la valoarea fluxului de referinta. Aceasta
este pozitiva pentru actionare si negativa pentru generare.

Comanda curent cuplu invertor [ly Command]
Numar liniar: 294

Valoare minima: -2,000 pu

Valoare maxima: 2,000 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica comanda pentru curentul cuplului la invertor si este obtinut din comanda
pentru curentul pe axa Q a statorului. Invertorul produce cea mai mare parte a curentului generator de
cuplu al motorului.

Eroare viteza [Speed Error]
Numar liniar: 472
Valoare minima: -10,00 Hz
Valoare maxima: 10,00 Hz
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta eroarea de viteza obtinuta prin scaderea feedback-ului de viteza din referinta
de viteza. Acesta este util pentru verificarea raspunsului la tranzient de tip treapta al buclei de viteza.
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Timp total accelerare [Total Accel Time]
Numar liniar; 61

Valoare implicita: 25,0 sec

Valoare minima: 0,0 sec

Valoare maxima: 1200,0 sec

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specificd durata de timp necesara sistemului de actionare pentru a accelera la viteza
nominala. Acest parametru este folosit impreuna cu parametrul Inertie sarcina pentru a calcula automat
duratele de accelerare si de decelerare. Orice modificari efectuate pentru duratele individuale de rampa
de accelerare vor modifica automat aceasta valoare pentru a indica noua suma, iar modificarile efectuate
pentru acest parametru vor fi reflectate in modificarile automate ale duratelor de rampa de accelerare.
Acest parametru nu este activ daca procentajul Curbei in S are o valoare diferita de 0%.

Timp total decelerare [Total Decel Time]
Numar liniar: 62

Valoare implicita: 23,0 sec

Valoare minima: 0,0 sec

Valoare maxima: 1200,0 sec

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp necesara sistemului de actionare pentru a decelera de la viteza
nominald pana la oprire. Acest parametru este folosit impreuna cu parametrul Inertie sarcina pentru a
calcula automat duratele de accelerare si de decelerare. Orice modificari efectuate pentru duratele
individuale de rampa de decelerare vor modifica automat aceasta valoare pentru a indica noua suma, iar
modificarile efectuate pentru acest parametru vor fi reflectate in modificarile automate ale duratelor de
rampa de decelerare. Daca sistemul de actionare atinge valoarea parametrului de scadere de viteza in
timpul unei comenzi de decelerare pana la oprire, sistemul de actionare va intrerupe alimentarea
circuitelor de comanda pe poarta si va decelera pana la oprire. Acest parametru nu este activ daca
procentajul Curbei in S are o valoare diferita de 0%.

Tip inertie sarcina [Inertia Type]
Numar liniar: 63

Valoare implicita: Scazut

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica tipul de inertie al sarcinii. Acesta este folosit impreuna cu parametrii Timp total
decelerare si Timp total accelerare pentru a calcula duratele de accelerare si decelerare. Printre
exemplele de aplicatii cu inertie scdzutd se numara pompele si echipamentele de rafinare. Printre
exemplele de sarcini cu inertie ridicatd se numara ventilatoarele si mixerele interne cu piston (mixere
Banbury). Prin setarea acestui parametru de la scazut la ridicat, veti mari duratele implicite de accelerare
si decelerare cu un factor egal cu 5.

Optiunile disponibile sunt:

Low Aplicatia este o sarcina cu inertie scazuta
High Aplicatia este o sarcina cu inertie ridicata
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Inertia totala [Total Inertia]

Numar liniar; 82
Valoare implicita: 1,00 sec
Valoare minima: 0,10 sec
Valoare maxima: 50,00 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica inertia totala a motorului si a sarcinii, definitd ca durata de timp necesara
pentru a accelera la viteza nominala functionand la cuplul nominal.

Mod feedback viteza [Speed Fdbk Mode]
Numar liniar: 89

Valoare implicita: Fara senzor

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica tipul de feedback de viteza utilizat. Sistemul de actionarea comutd automat pe
feedback-ul de frecventad a statorului atunci cand intervine un defect de pierdere a tahometrului. Daca
defectul de pierdere a tahometrului este remediat cu succes, sistemul de actionare comuta din nou pe
modul feedback tahometru la urmatoarea oprire si repornire a sistemului de actionare.

Optiunile disponibile sunt:

Sensorless
Pulse Tach

Frecventa stator cu compensare alunecare
Tahometru/Codificator

Largime de banda regulator viteza [Spdreg Bandwidth]

Numar liniar: 81
Valoare implicita: 1,0 r/s
Valoare minima: 0,1r/s
Valoare maxima: 15,0r/s
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica largimea de banda la semnal mic a buclei de control a vitezei. Acesta este
utilizat pentru calcularea valorilor amplificarii regulatorului de viteza. Acest parametru afecteazd numai
timpul de raspuns al regulatorului de viteza, nu si valoarea supracresterii in regim tranzitoriu.

Increment referinta viteza [Speed Ref Step]

Numar liniar: 88
Valoare implicita: 0,0 Hz
Valoare minima: 0,0 Hz
Valoare maxima: 2,0 Hz
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specificd marimea incrementului adaugat la eroarea de viteza pentru a demonstra
raspunsul la tranzient de tip treapta al buclei de viteza. Acest parametru nu este salvat si, la pornire, este
initializat la zero.
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Parametrii de profil viteza

Timp 1 accelerare Curba in S [S Curve Acc1]

Numar liniar: 481
Valoare implicita: 20,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 999,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica timpul total de accelerare la selectarea profilului de pornire Curba in S, iar
timpul de accelerare 1 este selectat prin intermediul SCANPort si reprezinta timpul implicit utilizat pentru
cazul n care profilul Curba in S este activat.

Timp 2 accelerare Curba in S [S Curve Acc2]

Numar liniar: 482

Valoare implicita: 20,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 999,0 sec
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica timpul total de accelerare la selectarea profilului de pornire Curba in S, iar
timpul de accelerare 2 este selectat prin intermediul SCANPort.

Timp 1 decelerare Curbain S [S Curve Dec1]

Numar liniar: 479
Valoare implicita: 20,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 999,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica timpul total de decelerare la selectarea profilului de pornire Curba in S, iar
timpul de decelerare 1 este selectat prin intermediul SCANPort si reprezinta timpul implicit utilizat pentru
cazul in care profilul Curba in S este activat.

Timp 2 decelerare Curbain S [S Curve Dec2]

Numar liniar: 480
Valoare implicita: 20,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 999,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica timpul total de decelerare la selectarea profilului de pornire Curba in S, iar
timpul de decelerare 2 este selectat prin intermediul SCANPort.
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Procent Curba in S [S Curve Percent]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

475

0%

0%

100%
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica partea neliniara a profilului de accelerare Curba in S exprimat ca procentaj din
totalul profilului Curba in S. Acest parametru trebuie setat la 0% pentru dezactivarea profilului Curba in S
si pentru activarea profilului rampa.

Timp accelerare 1 [Accel Time 1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

65

5,0 sec

0,0 sec
1200,0 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp necesara pentru ca referinta de viteza sa creasca de la zero la
viteza de rampa 1.

Timp accelerare 2 [Accel Time 2]

Numar liniar: 66

Valoare implicita: 3,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 1200,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp necesara pentru ca referinta de viteza sa creasca de la viteza
de rampa 1 la viteza de rampa 2.

Timp accelerare 3 [Accel Time 3]

Numar liniar: 67

Valoare implicita: 14,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 1200,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp necesara pentru ca referinta de viteza sa creasca de la viteza
de rampa 2 la viteza de rampa 3.

Timp accelerare 4 [Accel Time 4]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

68

3,0 sec

0,0 sec
1200,0 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp necesara pentru ca referinta de viteza sa creasca de la viteza
de rampa 3 la viteza de rampa 4.

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006

PARAMETRII DE PROFIL VITEZA



Descrierea parametrilor 65

Timp decelerare 1 [Decel Time 1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

69

3,0 sec

0,0 sec
300,0 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp necesara pentru ca referinta de viteza sa scada de la viteza de

rampa 1 la zero.

Timp decelerare 2 [Decel Time 2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

70

3,0 sec

0,0 sec
300,0 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp necesara pentru ca referinta de viteza sa scada de la viteza de
rampa 2 la viteza de rampa 1.

Timp decelerare 3 [Decel Time 3]

Numar liniar: 71
Valoare implicita: 14,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 300,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp necesara pentru ca referinta de viteza sa scada de la viteza de
rampa 3 la viteza de rampa 2.

Timp decelerare 4 [Decel Time 4]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

72

3,0 sec

0,0 sec
300,0 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp necesara pentru ca referinta de viteza sa scada de la viteza de
rampa 4 la viteza de rampa 3.

Viteza rampa 1 [Ramp Speed 1]

Numar liniar; 73
Valoare implicita: 5,0 Hz
Valoare minima: 5,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica primul prag al vitezei de rampa.
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Viteza rampa 2 [Ramp Speed 2]
Numar liniar: 74

Valoare implicita: 12,0 Hz
Valoare minima: 5,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica al doilea prag al vitezei de rampa. Acesta trebuie sa fie mai mare decat viteza de
rampa 1.

Viteza rampa 3 [Ramp Speed 3]
Numar liniar: 75

Valoare implicita: 54,0 Hz
Valoare minima: 5,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica al treilea prag al vitezei de rampa. Acesta trebuie sa fie mai mare decét viteza
de rampa 2.

Viteza rampa 4 [Ramp Speed 4]
Numar liniar: 76

Valoare implicita: 60,0 Hz
Valoare minima: 5,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica al patrulea prag al vitezei de rampa. Acesta trebuie sa fie mai mare decéat
viteza de rampa 3.

intarziere pornire rampa [Ramp Start Delay]
Numar liniar: 78

Valoare implicita: 3,0 sec

Valoare minima: 0,0 sec

Valoare maxima: 10,0 sec

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica durata de timp pe parcursul careia referinta de viteza raméane la zero dupa
pornirea sistemului de actionare. Scopul intarzierii este de a permite stabilirea fluxului in motor inainte de
incercarea de accelerare. In cazul in care cuplul necesar la pornire este foarte mic, acest parametru
poate fi setat la o valoare mica precum 1 secunda, dar trebuie setat la o valoare mai mare daca este
necesar un cuplu de pornire mare. Acest parametru este activ chiar si atunci cand feedback-ul de la
tahometru este activat.

Salt viteza — banda 1 [Skip Spd Band 1]
Numar liniar; 53

Valoare implicita: 0,0 Hz

Valoare minima: 0,0 Hz

Valoare maxima: 5,0 Hz

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica largimea zonei 1 pentru saltul de viteza.
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Salt viteza — banda 2 [Skip Spd Band 2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

54

0,0 Hz
0,0Hz

5,0 Hz
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica largimea zonei 2 pentru saltul de viteza.

Salt viteza — Band 3 [Skip Spd Band 3]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

55

0,0 Hz

0,0 Hz
5,0Hz
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica largimea zonei 3 pentru saltul de viteza.

Salt viteza 1 [Skip Speed 1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

49

90,0 Hz

1,0 Hz

90,0 Hz
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica centrul zonei 1 pentru saltul de viteza.

Salt viteza 2 [Skip Speed 2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

50

90,0 Hz

1,0 Hz

90,0 Hz
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica centrul zonei 2 pentru saltul de viteza.

Salt viteza 3 [Skip Speed 3]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

51

90,0 Hz

1,0 Hz

90,0 Hz
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica centrul zonei 3 pentru saltul de viteza.

PARAMETRII DE PROFIL VITEZA

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006



68 Descrierea parametrilor

Increment test rampa [Ramp Test Step]
Numar liniar; 80

Valoare implicita: 0,0 Hz

Valoare minima: 0,0 Hz

Valoare maxima: 30,0 Hz

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica marimea incrementului adaugat la comanda de viteza pentru a demonstra
raspunsul rampei de viteza. Daca acest parametru este setat la o valoare diferita de zero, sistemul de
actionare Tsi va incrementa si decrementa viteza in mod repetitiv intre o viteza maxima egala cu
comanda de viteza plus valoarea acestui parametru si o valoare minima egala cu comanda de viteza
minus valoarea acestui parametru. Functia testului de rampa este destinata exclusiv utilizarii pentru
testele efectuate in fabrica. Acest parametru nu este salvat si, la pornirea sistemului, este initializat la
zero.
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Parametrii de control curent

Referinta curent continuu [Idc Reference]

Numar liniar: 321

Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este curentul de referinta al legaturii de curent continuu.

Feedback curent continuu [Ildc Feedback]

Numar liniar: 322
Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este feedback-ul masurat pentru curentul legaturii de curent continuu.

Eroare curent continuu [Idc Error]

Numar liniar: 323
Valoare minima: —1,000 pu
Valoare maxima: 1,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta eroarea de curent continuu obtinutd prin scaderea feedback-ului pentru
curentul continuu din referinta de curent continuu.

Referinta tensiune curent continuu [Vdc Reference]

Numar liniar; 326
Valoare minima: -1,000
Valoare maxima: 1,000

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezintd referinta pentru tensiunea de curent continuu, masurata la iesirea
regulatorului de curent dupa aplicarea limitei de avans si a limitei de temporizare. Valoarea de 1,000
corespunde tensiunii maxime pozitive (actionare) si valoarea de —1,000 corespunde tensiunii maxime
negative (regenerare) indiferent de sensul de rotatie.

Frecventa punte master [Master Line Freq]

Numar liniar: 334
Valoare minima: -100,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificad frecventa instantanee a tensiunii de pe puntea master pentru sistemele de
actionare cu 18 impulsuri si pentru intrarea sistemelor de actionare cu modulatia in durata a impulsurilor
sau cu 6 impulsuri. Semnul frecventei este negativ pentru secventa de faza inversa pe puntea respectiva.
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Frecventa punte slave 1 [Slave1 Line Freq]
Numar liniar: 335

Valoare minima: -100,0 Hz

Valoare maxima: 100,0 Hz

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica frecventa instantanee a tensiunii de pe puntea slave 1 pentru sistemele de
actionare cu 18 impulsuri. Semnul frecventei este negativ pentru secventa de faza inversa pe puntea
respectiva.

Frecventa punte slave 2 [Slave2 Line Freq]
Numar liniar: 239

Valoare minima: -100,0 Hz

Valoare maxima: 100,0 Hz

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica frecventa instantanee a tensiunii de pe puntea slave 2 pentru sistemele de
actionare cu 18 impulsuri. Semnul frecventei este negativ pentru secventa de faza inversa pe puntea
respectiva.

Feedback curent linie [| Fbk Line]
Numar liniar: 122

Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica, in pu, valoarea masurata a curentului de linie.

Tensiune medie linie [V Line Average]
Numar liniar; 135

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 2,000 pu

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica, in pu, valoarea calculatd pentru tensiunea de intrare de linie. Aceasta
reprezinta o suma a tuturor tensiunilor de punte (Master, Slave 1, Slave 2), si este filtrata in scopul
afisarii.

Tensiune medie master [Vmaster Average]
Numar liniar: 136

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 2,000 pu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica tensiunea de intrare masurata pentru puntea master. Aceasta este detectata la
intrarea in puntea redresoare, dar este compensata in amonte, pe partea redresorului a circuitelor
magnetice de intrare, cu ajutorul parametrului Inductanta de comutatie. Acest parametru reprezintd un
semnal nefiltrat care trebuie utilizat Tn calculul tendintei.
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Tensiune medie intrare slave 1 [Vslave1 Average]

Numar liniar:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

137

0,000 pu
2,000 pu
Service
Numai citire

Acest parametru specifica, in pu, tensiunea masurata pentru intrarea puntii slave 1. Acest parametru este
valabil numai pentru sistemele de actionare 18 SCR. Valoarea este detectatd la intrarea in puntea
redresoare, dar este compensata in amonte, pe partea redresorului a circuitelor magnetice de intrare, cu
ajutorul parametrului Inductanta de comutatie. Acesta reprezinta un semnal nefiltrat care trebuie utilizat in
calculul tendintei.

Tensiune medie intrare slave 2 [Vslave2 Average]

Numar liniar: 138
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica, in pu, tensiunea masurata pentru intrarea puntii slave 2. Acest parametru este
valabil numai pentru sistemele de actionare 18 SCR. Valoarea este detectatd la intrarea in puntea
redresoare, dar este compensata in amonte, pe partea redresorului a circuitelor magnetice de intrare, cu
ajutorul parametrului Inductantd de comutatie. Acesta reprezintd un semnal nefiltrat care trebuie utilizat in
calculul tendintei.

Tensiune alimentare punte [Vline Bridge]

Numar liniar: 696
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezintd o suma filtrata a tensiunilor detectate ale puntilor. Acest parametru nu este
compensat cu ajutorul parametrului Inductantd de comutatie si trebuie sa reprezinte o indicatie exacta a
tensiunii totale la intrarea in puntea redresoare. Acest parametru este utilizat pentru aplicatiile de slabire
a campului.

Unghi de faza punte slave 1 [SIlv1 Angle]

Numar liniar: 616

Valoare minima: -360,0 grade
Valoare maxima: 360,0 grade
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta unghiul de faza masurat intre puntile master si slave 1 si este valabil numai
pentru sistemele de actionare 18 SCR. Acesta trebuie sa fie apropiat de valoarea de —20 de grade.

Unghi de faza punte slave 2 [SIv2 Angle]

Numar liniar; 617

Valoare minima: -360,0 grade
Valoare maxima: 360,0 grade
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta unghiul de faza masurat intre puntile master si slave 2 si este valabil numai
pentru sistemele de actionare 18 SCR. Acesta trebuie sa fie apropiat de valoarea de +20 de grade.
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Curent mod comun [| Common Mode]
Numar liniar; 697

Valoare minima: 0,00 A

Valoare maxima: 655,35A

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta valoare reprezinta curentul calculat pentru rezistorul neutru si este calculata folosind tensiunea
neutra masurata atat pentru condensatorul de linie, cat si pentru condensatorul filtrului de motor, si
valoarea programata pentru rezistorul neutru.

Curent mod comun nefiltrat [| CM Unfil]
Numar liniar: 768

Valoare minima: 0,00 A

Valoare maxima: 655,35 A

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Precizia masurarii curentului neutru (RMS) a fost ameliorata. Aceasta este utilizata pentru determinarea
curentului de mod comun in regim stationar. Curent mod comun #697 este acum bine filtrat, si rotunjit la
cel mai apropiat sfert de Amper. Acest parametru trebuie utilizat pentru masuratorile in regim stationar.
Imbunatatirea preciziei masurarii este obtinuta cu ajutorul unei medii mobile cu 4 esantioane, cu o rata de
esantionare de 4 kHz, pentru reducerea efectelor zgomotului indus la intrarea convertorului analog-
digital. Calibrarea pragului de zgomot include acum in masuratoare o banda de insensibilitate pentru a
preveni afisarea curentului de catre sistemul de actionare atunci cand masuratoarea se afla sub pragul
de zgomot. Valoarea nefiltrata a curentului de mod comun din Curent mod comun nefiltrat #768 din
Control curent asigura timpi rapizi de raspuns si poate fi utilizatad in calculul tendintei valorii in timp real a
curentului. Cu toate acestea, aceasta variabila nu este foarte stabila.

Curent de varf mod comun[l CM Peak]
Numar liniar: 779

Valoare minima: 0,00 A

Valoare maxima: 655,35A

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru afiseaza valoarea de varf a curentului de mod comun.
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Tensiune tranzitorie de varf [Peak Tran Volt]

Numar liniar:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

778

0,000 pu
2,000 pu
Service
Numai citire

Tensiunea de varf a condensatorului in timpul ultimului regim tranzitoriu pe magistrala este salvata in
variabila Tensiune tranzitorie de varf t#778.

Nivel regim tranzitoriu magistrala [Bus Tran Level]

Numar liniar: 767
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 32,767 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Algoritmul pentru regimuri tranzitorii pe magistrala a fost imbunatatit pentru a reduce numarul alarmelor
false cauzate de modificarile rapide de curent continuu, de numerele de impulsuri si de modificarile
unghiului de comanda. Redresorul dezactiveaza temporar monitorizarea regimurilor tranzitorii pe
magistrala atunci cand stabileste ca aceasta poate genera regimuri tranzitorii in filtrul de intrare.

Nivel regim tranzitoriu magistrald #767 in grupul Control curent. Se poate compara cu Decuplare la regim
tranzitoriu magistrald #684 pentru a determina momentul aparitiei regimurilor tranzitorii.

Decuplare la regim tranzitoriu magistrala [Bus Tran Trip]

Numar liniar: 684
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 32,767 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica valoarea la care are loc decuplarea la regim tranzitoriu pe magistrala interna.

Limita referinta curent continuu [Idc Ref Limit]

Numar liniar: 773
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta este referinfa maxima permisibila pentru curentul continuu, utilizatd de redresor in functie de
decuplarea la supracurent continuu si de riplul de c.c. etc.

Largime banda regulator curent [Curreg Bandwidth]

Numar liniar; 113
Valoare implicita: 200,0 r/s
Valoare minima: 50,0 r/s
Valoare maxima: 600,0 r/s
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica largimea de banda la semnal mic a buclei de control al curentului. Acesta este
utilizat pentru calcularea amplificarii regulatorului de curent. Acest parametru afecteaza numai timpul de
réspuns al regulatorului de curent, nu si valoarea supracresterii in regim tranzitoriu. in mod normal, acest
parametru este setat la 200 radiani/secunda.
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Comanda test curent continuu [ldc Command Test]
Numar liniar: 119

Valoare implicita: 0,000 pu

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 1,500 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea comenzii pentru curentul continuu atunci cand sistemul de actionare
functioneaza in modul de testare in curent continuu. Acest parametru nu este salvat, iar la pornire este
initializat la zero.

Increment referinta curent continuu [Idc Ref Step]
Numar liniar: 120

Valoare implicita: 0,000 pu

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 1,000 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specificda marimea incrementului adaugat la comanda de curent continuu pentru a
demonstra raspunsul la semnal treapta al buclei de curent. Acest parametru nu este salvat, iar la pornire
este initializat la zero.

Constanta de timp legatura curent continuu [T DC Link]
Numar liniar: 115

Valoare implicita: 0,040 sec

Valoare minima: 0,015 sec

Valoare maxima: 0,150 sec

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specificd constanta de timp a regulatorului de curent continuu. Acest parametru
afecteaza atat timpul de raspuns, cat si valoarea supracresterii Tn regim tranzitoriu a regulatorului si
trebuie setat pentru a genera un raspuns la semnal treaptd cu o valoare a supracresterii in regim
tranzitoriu egald cu zero, sau foarte scazutd. Acest parametru poate fi setat manual sau prin reglare
automata.

Inductanta de comutatie [L Commutation]
Numar liniar: 140

Valoare implicita: 00,0500 pu

Valoare minima:  0,0000 pu

Valoare maxima: 0,5000 pu

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica inductanta de comutatie a redresorului. Aceasta este aproximativ egala cu
impendanta alimentarii, incluzénd aici transformatorul de izolare daca este cazul, si este exprimata in
sistemul specific al sistemului de actionare (pu). Acest parametru este folosit in calcularea limitei de
intarziere pentru redresor si in reconstructia parametrilor tensiunii de linie. Acest parametru poate fi setat
manual sau prin reglare automata.
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Filtru feed-forward [Feedforward Fil]
Numar liniar; 502

Valoare implicita: 2,0 Hz

Valoare minima: 0,0 Hz

Valoare maxima: 120,0 Hz

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica frecventa de taiere a filtrului folosit pentru regulatorul de curent. Parametrul
este folosit pentru calcularea factorului de feed-forward al tensiunii masurate pentru stator. Acest
parametru este util in aplicatiile de transmisie cu distribuirea sarcinii, in care poate fi folosit pentru a
amortiza eficient rezonanta sistemului.
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Parametrii de control cuplu

Referinta cuplu [Torque Reference]
Numar liniar: 291

Valoare minima: —1,500

Valoare maxima: 1,500

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea comenzii pentru cuplul sistemului de actionare obtinuta de la
regulatorul de viteza.

Comanda cuplu 0 [Trqg Command 0]
Numar liniar: 86

Valoare implicita: 0,15

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 1,50

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea comenzii de cuplu la viteza zero, utilizatd in modul de pornire.
Parametrul poate fi mai mare sau mai mic decat Comanda de cuplu 1. Daca acest parametru este setat
la o valoare prea mica, este posibil ca motorul sd nu porneasca. Daca acesta este reglat la o valoare
prea mare, pornirea va fi excesiv de brusca si zgomotoasa. Valoarea 1,00 corespunde cuplului nominal al
motorului. Acest parametru nu este luat in consideratie de catre sistem dacéa feedback-ul optional de la
tahometru sau codificator este activat.

Comanda cuplu 1 [Trq Command 1]
Numar liniar: 87

Valoare implicita: 0,15

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 1,50

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea comenzii de cuplu la viteza la care sistemul de actionare comuta pe
modul bucla inchisa si care, mai sus, este utilizata in modul de pornire. Parametrul poate fi mai mare sau
mai mic decat Comanda cuplu 0. In modul de pornire, comanda de cuplu se modificd liniar de la
Comanda cuplu 0 la viteza zero la Comanda cuplu 1 la viteza de bucla inchisa. Atunci cand sistemul de
actionare comuta de pe modul de pornire pe modul normal de functionare, iar regulatorul de viteza este
eliberat, comanda de cuplu este initial egalé cu valoarea acestui parametru. Daca acest parametru este
setat la o valoare prea mica, este posibil ca motorul sa se opreasca Tnainte ca regulatorul de viteza sa
aiba timp pentru a incrementa comanda de cuplu. Daca acesta este setat la o valoare prea mare, motorul
va accelera foarte rapid dupa tranzitie, pana cand regulatorul de viteza va putea reduce comanda de
cuplu la valoarea necesara pentru a urmari rampa de viteza. Valoarea 1,00 corespunde cuplului nominal
al motorului. Acest parametru nu este luat in consideratie de catre sistem daca feedback-ul optional al
tahometrului sau codificatorului este activat.
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Comanda externa cuplu [Trq Command Ext]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

91

0,000
-1,500

1,500
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica comanda externa de cuplu. Functia acestui parametru depinde de parametrul
Mod control cuplu. Valoarea 1,00 corespunde cuplului nominal al motorului. Retineti ca cuplul de
actionare este pozitiv pentru rotatia Thainte si negativ pentru rotatia inversa.

Setare mod control cuplu
Zero Torque
Speed Regulation
External Torque Command

Speed Torque Positive
Speed Torque Negative
Speed Summation

a AW N 20O

Mod control cuplu [Trq Control Mode]

Efect comanda externa cuplu
Niciunul
Niciunul
Se utilizeaza drept comanda externa
cuplu
Seteaza limita pozitiva de cuplu
Seteaza limita negativa de cuplu
Adaugata la valoarea de
regulatorului de viteza

iesire a

Numar liniar: 90
Valoare implicitd: Reg. viteza
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specificd modul de control cuplu. in functie de acest parametru, sistemul de actionare
determina diferitele valori ale comenzii pentru cuplu. Comanda externa pentru cuplu si limitele externe
pentru cuplu sunt stabilite de parametrul Comanda externa cuplu.

Parametrul este definit astfel:

Zero Torque
Speed Reg

Ext Torg Cmd
Spd Torq pos

Spd Torg neg

Spd Sum

Sistemul de actionare emite comanda de cuplu zero.

Sistemul de actionare utilizeazad regulatorul de vitezd pentru a
determina comanda de cuplu.

Sistemul de actionare utilizeaza o comanda externa pentru cuplu.
Sistemul de actionare utilizeaza regulatorul de vitezd cu o limita
externa de cuplu pozitiva.

Sistemul de actionare utilizeaza regulatorul de vitezd cu o limita
externa de cuplu negativa.

Comanda de cuplu reprezintd suma regulatorului de viteza si a

comenzii externe de cuplu.

Limita cuplu franare [Trq Lmt Braking]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

85

0,50

0,00

1,50
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea maxima a comenzii de cuplu in timpul franarii sau generarii. Valoarea
1,00 corespunde cuplului nominal al motorului.
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Limita cuplu actionare [Trq Lmt Motoring]

Numar liniar: 84

Valoare implicita: 1,00

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 1,50

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea maxima a comenzii de cuplu in timpul actionarii. Valoarea 1,00
corespunde cuplului nominal al motorului.

Limita derivata cuplu [Trq Rate Limit]

Numar liniar: 83

Valoare implicita: 10,00
Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 60,00

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica modificarea maxima permisa intr-o secunda pentru comanda de cuplu. Scopul
acestui parametru este de a preveni modificarile rapide ale cuplului motorului, care ar putea defecta
arborii si cuplajele. Valoarea 1,00 corespunde incrementului/decrementului nominal al cuplului motorului
permis intr-o secunda. Setarea unei limite prea mici a valorii derivatei cuplului va cauza o supracrestere
tranzitorie datorata raspunsului regulatorului de viteza.

Limita derivata cuplu 0 [Trq Rate Limit0]

Numar liniar: 645

Valoare implicita: 1,00

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 60,00

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica modificarea maxima permisa intr-o secunda pentru comanda de cuplu, in
timpul pornirii in bucla deschisa. Scopul acestui parametru este de a permite aplicarea lenta a cuplului la
pornire, pentru a preveni amorsarea rezonantei pe frecventa naturalad de torsiune a sistemului mecanic.
Acest parametru este folosit numai pe durata pornirii in bucla deschisa. Parametrul normal Limita
derivata cuplu este folosit in timpul functionarii i pornirii cu feedback-ul optional de la tahometru activat.

Limita cuplu la suprasarcina [Trq Lmt Overload]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

658

1,00

0,00

1,50
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru este folosit pentru a preveni depasirea capacitatii de lucru in conditii temporare de
suprasarcina a sistemului de actionare. Pentru un sistem de actionare programat cu o Limita cuplu
actionare mai mare de 1,00 (poate fi necesara pentru pornire, sau in alte conditii specifice de regim
tranzitoriu), atunci cand sistemul de actionare atinge punctul de generare a unui defect de suprasarcina,
acest parametru va reduce cuplul la Limita cuplu la suprasarcina. Acest parametru trebuie setat la 1,00
pu, iar setarea acestuia la o valoare egalad cu sau mai mare decéat Limita cuplu actionare il va dezactiva.
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Comanda cuplu 0 cu tahometru [Trq Cmd0 Tach]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

641

0,00

0,00

1,50

Service
Citire/Scriere

Acest parametru specifica cuplul initial la pornirea cu tahometrul. Valoarea implicitd 0,00 permite
sistemului de actionare stabilirea unui cuplu zero la pornire i cresterea ulterioara la cuplul necesar,
determinat de bucla de control al vitezei. Prin setarea acestui parametru la o valoare peste 0,00, motorul
va functiona la un cuplu mai mare pana cand buclele de control pot prelua controlul.

Limita putere actionare [Pwr Lmt Motoring]

Numar liniar: 747
Valoare implicita: 1,50
Valoare minima: 0,00
Valoare maxima: 1,50
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica puterea maxima a motorului in timpul actionarii. Comanda de cuplu va fi
redusa conform necesitatilor pentru a impiedica depasirea acestei limite de putere a motorului. Valoarea
1,00 corespunde puterii nominale a motorului.

Limita putere franare [Pwr Lmt Braking]

Numar liniar: 748
Valoare implicita: 1,50
Valoare minima: 0,00
Valoare maxima: 1,50
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica puterea maxima a motorului in timpul franarii sau regenerarii. Comanda de
cuplu va fi redusa conform necesitatilor pentru a impiedica depasirea acestei limite de putere a motorului.
Valoarea 1,00 corespunde puterii nominale a motorului.
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Parametrii de control flux

Referinta flux [Flux Reference]

Numar liniar: 305
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica referinta de flux a rotorului, care variaza intre o valoare minima setatd de
parametrul Comanda flux fara sarcina si o valoare maxima setata de parametrul Comanda flux viteza de
baza. Referinta de flux variaza direct proportional cu cuplul la toate vitezele si scade proportional cu
viteza atunci cand viteza depaseste valoarea vitezei de baza. Referinta de flux este, de asemenea,
redusa automat daca regulatorul de curent se apropie de limita de avans sau limita de intarziere, ceea ce
poate avea loc in timpul rularii la viteza si cuplu ridicate, cu tensiune de linie scazuta.

Feedback flux [Flux Feedback]

Numar liniar: 306
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificad reactia de flux selectata, fie Flux tensiune, Flux curent, sau o combinatie a
celor doua. Sub valoarea de 3 Hz, fluxul de curent este folosit pentru a calcula parametrul Feedback flux.
intre 3 si 5 Hz, combinatia de Flux curent si Flux tensiune este folositéd pentru a reconstitui parametrul
Feedback flux. Peste valoarea de 5 Hz, Fluxul de tensiune este folosit pentru a reconstitui parametrul
Feedback flux pentru controlul motorului.

Eroare flux [Flux Error]

Numar liniar: 307
Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica eroarea de flux obtinuta prin scaderea feedback-ului de flux din referinta de

flux.

Flux derivat model tensiune [FIx from Voltage]

Numar liniar; 342
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 1,500 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica feedback-ul de flux masurat pentru motor din modelul de tensiune. Acesta este
folosit, peste valoarea de 5 Hz, pentru feedback-ul de flux.

Flux derivat model curent [FIx from Current]

Numar liniar: 341

Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 1,500 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica feedback-ul de flux masurat pentru motor din feedback-ul de curent. Acesta
este folosit la valori reduse de viteza (0 — 3 Hz) pentru feedback-ul de flux.
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Frecventa stator din curent [Stator Freq C]

Numar liniar:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

486

0,0 HHz
100,0 Hz
Service
Numai citire

Acest parametru specifica valoarea frecventei statorului, determinata pe baza feedback-ului de curent de
la motor. Acest parametru este util mai ales in Modul de testare bucla deschisa, atunci cand toate caile
de feedback sunt testate pentru a se asigura integritatea sistemului.

Frecventa stator din tensiune [Stator Freq V]

Numar liniar: 485
Valoare minima: 0,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea frecventei statorului determinatd pe baza feedback-ului de tensiune
de la motor. Acest parametru este util mai ales in Modul de testare bucla deschisa, atunci cand toate
caile de feedback sunt testate pentru a se asigura integritatea sistemului.

Largime banda regulator flux [FIxreg Bandwidth]

Numar liniar: 97

Valoare implicita: 10,0 r/s
Valoare minima: 1,0r/s
Valoare maxima: 30,0r/s
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica largimea de banda la semnal mic a buclei de control al fluxului. Acest
parametru este utilizat pentru calcularea amplificarii regulatorului de flux. Largimea de banda maxima
posibila pentru un control stabil al fluxului tinde sa descreasca pe masura ce dimensiunile motorului sunt
mai mari.

Flux minim [Flux minimum]

Numar liniar: 156

Valoare implicita: 0,20 pu
Valoare minima: 0,20 pu
Valoare maxima: 2,00 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul minim al fluxului pentru modul de functionare normala. Ameliorarile
controlului fluxului sistemului de actionare au permis scaderea valorii minime implicite la 0,20 pu.
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Viteza de baza [Base Speed]
Numar liniar; 98

Valoare implicita: 60,0 Hz
Valoare minima: 25,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica frecventa de la care incepe slabirea campului. Viteza de baza este, in mod
normal, setata ca fiind egala cu frecventa nominala a motorului. Aceasta poate fi setata la o valoare mai
mica numai daca motorul este proiectat special pentru functionarea la un nivel al fluxului mai mare decat
cel normal fara a intra in saturatie. Exista limitari de hardware atunci cand aceasta valoare este setata la
o valoare prea mica; in cazul in care viteza de baza este mai mica de 50 Hz, contactati producatorul.

Increment referinta flux [FIx Ref Step]
Numar liniar: 102

Valoare implicita: 0,000 pu

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 0,100 pu

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specificd marimea incrementului addugat la referinta de flux pentru a demonstra
raspunsul la tranzient de tip treapta al buclei de flux. Acest parametru nu este salvat, iar la pornire este
initializat la zero. Acest parametru este, de asemenea, folosit in timpul reglarii manuale a sistemului de
actionare.

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006 PARAMETRII DE CONTROL FLUX



Descrierea parametrilor 83

Parametrii de comanda flux

Comanda curent camp [l Field Command]

Numar liniar:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

314

0,000 pu
1,000 pu
Avansat
Numai citire

Acest parametru specifica comanda de curent pentru alimentarea campului motorului sincron. Pentru
sistemele de actionare sincrone, acest parametru trebuie atribuit uneia dintre iesirile analogice CIB. O
iesire analogica de 10,0 V corespunde curentului maxim de cadmp, care trebuie sa fie putin mai mare
decéat curentul nominal de cadmp. Scalarea comenzii pentru curentul de cdmp poate fi reglata pentru a
corespunde cu scalarea intrérii de referintd a curentului pentru alimentarea campului, folosind parametrul
asociat pentru scalarea iesirii analogice. Pentru motoarele cu inductie, acest parametru are intotdeauna
valoarea zero.

Comanda curent stator axa D [Isd Command]

Numar liniar: 310
Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificd comanda pentru curentul de magnetizare sau al axei D al statorului, care
reprezinta suma parametrilor Comanda curent stator axa D 0 si Comanda curent stator axa D 1.

Comanda curent stator axa D 0 [Isd Command 0]

Numar liniar: 308
Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica componenta de feed-forward a comenzii pentru curentul de magnetizare sau
al axei D al statorului. Acest parametru reprezintd o estimare a curentului de regim stationar al axei D gi
este intotdeauna pozitiv. Aceasta valoare trebuie sa reprezinte valoarea de referinta pentru curentul de
magnetizare al motorului, determinat de Inductanta de magnetizare a motorului.

Comanda curent stator axa D 1 [Isd Command 1]

Numar liniar: 309
Valoare minima: -2,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica componenta de corectie de bucla inchisa pentru curentul de magnetizare sau
al axei D al statorului. Acest parametru reprezinta valoarea de iesire a regulatorului de flux si poate fi
pozitiv sau negativ. Aceasta reprezinta corectia curentului de magnetizare, ce depinde de conditiile de
functionare ale motorului.
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Comanda curent magnetizare invertor [Ix Command]
Numar liniar: 312

Valoare minima: -2,000 pu

Valoare maxima: 2,000 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificd comanda de curent de magnetizare pentru invertor obtinutd cu ajutorul
parametrului Comanda curent stator axa D, pe baza modelului condensatorului de filtrare. Acest
parametru este pozitiv pentru curentul defazat in urma si negativ pentru curentul defazat inainte.

Limita comanda flux [Flux Cmd Limit]
Numar liniar: 623

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 1,500 pu

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificad valoarea maxima a referintei de flux calculata pe baza vitezei si tensiunii de
linie. Acest parametru este folosit pentru a preveni atingerea limitelor de avans ale regulatorului de
curent.

Comanda flux viteza de baza [FIx Cmd Base Spd]
Numar liniar: 100

Valoare implicita: 0,900 pu

Valoare minima: 0,000 pu

Valoare maxima: 1,500 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea comenzii de flux la viteza de baza si sarcina nominalda. Comanda de
flux nu va depasi niciodata acest parametru, care poate fi setat manual sau prin reglare automata.

Comanda flux fara sarcina [FIx Cmd No Load]
Numar liniar: 103

Valoare implicita: 0,700 pu

Valoare minima: 0,400 pu

Valoare maxima: 1,500 pu

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea comenzii de flux in conditii de functionare fara sarcina. Comanda de
flux se va modifica liniar de la Comanda flux fara sarcina la Comanda flux viteza de baza atunci cand
Referinta de cuplu se modifica de la 0,00 la 1,00. Reducerea fluxului motorului imbunatateste
randamentul in timpul functionarii pentru perioade extinse de timp cu o sarcina mai mica decat cea
maxima. Capabilitatea maxima de cuplu a sistemului de actionare scade proportional cu scaderea
fluxului. Daca sarcina creste brusc atunci cand sistemul de actionare functioneaza la flux redus, poate
avea loc o scadere substantiala a vitezei, pana cand fluxul poate fi restabilit la nivelul normal. Daca
parametrul Comanda flux fara sarcina este setat la o valoare mai mare decat Comanda flux viteza de
baza, comanda de flux nu va varia in functie de sarcina.
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Amplificare comanda curent compensare [lcd Command Gain]
Numar liniar; 107

Valoare implicita: 0,5

Valoare minima: 0,0

Valoare maxima: 1,0

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica amplificarea compensarii de curent a condensatorului pentru motoarele
sincrone. Atunci cand acest parametru este setat la valoarea minima 0,0, tot curentul pentru
condensatorul filtrului de motor este furnizat de sistemul de actionare. Curentul de linie este mai mare
decét curentul motorului, iar motorul functioneaza cu un factor de putere aproximativ unitar. Atunci cand
acest parametru este setat la valoarea maxima 1,0, tot curentul pentru condensatorul filtrului de motor
este furnizat de motor. Valoarea curentului de linie este mai mica decat cea a curentului pentru motor, iar
motorul functioneaza cu un factor de putere defazat in urma, cu curent de cdmp redus. Atunci cand acest
parametru este setat la valoarea implicita 0,5, aproximativ jumatate din curentul condensatorului de filtru
al motorului este furnizat de sistemul de actionare, iar cealaltd jumatate — de motor. Curentul de linie si
curentul motorului sunt aproximativ egale, iar factorul de putere al motorului este usor defazat in urma.
Acest parametru nu este utilizat pentru motoarele de inductie.

Largime banda comanda curent camp [If Cmd Bandwidth]
Numar liniar: 106

Valoare implicita: 1,0 r/s

Valoare minima: 0,1r/s

Valoare maxima: 10,0 r/s

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica largimea de banda pentru comanda curentului de camp pentru motoarele

sincrone. Acest parametru trebuie setat la o valoare mai mica decéat largimea de banda pentru regulatorul
de flux si cea pentru controlul curentului de camp.
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Parametrii de configurare defecte

Clasa defecte protectie intrare 1 [InputProt1 Class]
Numar liniar: 440

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa unuia din posibilele dispozitive de protectie instalate pentru a asigura
protectia liniei. Acesta este, de reguld, un releu pentru suprasarcina sau de protectie instalat pe
transformatorul de izolare pe intrare sau pe reactorul de linie. Optiunile disponibile sunt:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa defecte transformator / reactor de linie [Xfmr/LR OT Class]
Numar liniar: 441

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa semnalului de protectie al transformatorului de izolare sau al reactorului
de linie. Acesta este, de reguld, un comutator termic instalat in transformatorul de izolare sau in bobina
reactorului liniei de curent alternativ. Optiunile disponibile sunt:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa defecte legatura curent continuu [DC Link OT Class]

Numar liniar: 442

Valoare implicita: Defect clasa 2
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa schemei de protectie a legaturii de curent continuu. Aceasta este de
reguld un comutator termic instalat in reactorul legaturii de curent continuu sau in inductorul de mod
comun. Optiunile disponibile sunt:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Fit Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare
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Clasa defecte protectie motor [Motor Prot Class]
Numar liniar: 443

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa dispozitivului de protectie al motorului. Acesta este de regula un releu de
protectie instalat pe motor. Optiunile disponibile sunt:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa defecte protectie intrare 2 [InputProt2 Class]
Numar liniar: 444

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa celui de-al doilea dintre dispozitivele de protectie posibile instalate
pentru a asigura protectia liniei. Acesta este de obicei un releu pentru suprasarcind sau de protectie
instalat pe transformatorul de izolare pe intrare sau pe reactorul de linie, sau pe o sursa din amonte.
Optiunile disponibile sunt:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa protectie auxiliara [Aux Prot Class]
Numar liniar: 445

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa oricarui alt dispozitiv de protectie utilizat in sistemul de actionare. Acesta
reprezintd o intrare suplimentara pentru orice dispozitiv de protectie specific beneficiarului. Optiunile
disponibile sunt:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare
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Masca defecte fixe [Fixd Fault Mask]
Numar liniar; 435

Valoare implicita: 11111111

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru defectele fixate. Cifra unu reprezinta defect validat, cifra zero
reprezinta defect invalidat (mascat). Urmatoarele defecte pot fi mascate:

Input Protn1 Defect protectie intrare 1

Xfmr/LR OT Defect supratemperatura transformator de izolare / reactor linie

DC Link OT Defect supratemperatura legatura curent continuu / inductor mod
comun

Motor Prot'n Defect protectie motor

Neutilizat

Input Protn2 Defect protectie intrare 2

Aux Prot'n Defect protectie auxiliara

Neutilizat

Selectie defect extern [Ext Fault Selct]
Numar liniar: 651

Valoare implicita:  0000000000000000
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica daca intrarile pentru defectele externe provin de la cartela optionald XIO sau
de la PLC. Parametrul permite utilizatorului sa selecteze sursa de provenienta a semnalelor de defectare:
fie de la placa XIO, fie de la PLC, fie de la o combinatie a celor 2 surse. Prin setarea bitului la valoarea 1,
defectul extern asociat provine de la PLC. Setarea bitului la valoarea zero permite ca defectul extern sa
provina de la placa XIO.

Clasa 1 defecte externe [Ext flt 1 Class]
Numar liniar: 200

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 1. Acest parametru este aplicabil numai atunci cand
este instalata o placa aditionala XIO. Optiunile disponibile sunt:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 2 defecte externe [Ext flt 2 Class]

Numar liniar: 201

Valoare implicita: Defect clasa 2
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 2. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Fit Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare
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Clasa 3 defecte externe [Ext flt 3 Class]
Numar liniar; 202

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 3. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 4 defecte externe [Ext flt 4 Class]
Numar liniar: 203

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 4. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 5 defecte externe [Ext flt 5 Class]
Numar liniar: 204

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 5. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 6 defecte externe [Ext flt 6 Class]

Numar liniar: 205

Valoare implicita: Defect clasa 2
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 6. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare
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Clasa 7 defecte externe [Ext flt 7 Class]
Numar liniar; 206

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 7. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 8 defecte externe [Ext flt 8 Class]
Numar liniar: 207

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 8. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 9 defecte externe [Ext flt 9 Class]
Numar liniar: 410

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 9. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 10 defecte externe [Ext flt 10 Class]

Numar liniar: 411

Valoare implicita: Defect clasa 2
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 10. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare
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Clasa 11 defecte externe [Ext flt 11 Class]
Numar liniar; 412

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 11. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 12 defecte externe [Ext flt 12 Class]
Numar liniar: 413

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 12. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 13 defecte externe [Ext flt 13 Class]
Numar liniar: 414

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 13. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 14 defecte externe [Ext flt 14 Class]

Numar liniar: 415

Valoare implicita: Defect clasa 2
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 14. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare

Class 1 Flt Sistemul de actionare se va opri imediat

Class 2 Flt Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata

Warning Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare
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Clasa 15 defecte externe [Ext flt 15 Class]

Numar liniar: 416

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 15. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable
Class 1 Flt
Class 2 Flt
Warning

Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare
Sistemul de actionare se va opri imediat

Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata
Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afisata o avertizare

Clasa 16 defecte externe [Ext flt 16 Class]

Numar liniar: 417

Valoare implicita: Defect clasa 2

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica clasa defectului extern 16. Sunt disponibile urmatoarele optiuni:

Disable
Class 1 Flt
Class 2 Flt
Warning

Aceasta dezactiveaza indicatia de defectare la intrare
Sistemul de actionare se va opri imediat

Sistemul de actionare va efectua o oprire controlata
Sistemul de actionare nu se va opri, dar va fi afigata o avertizare

Masca defecte externe [Ext Fault Mask]

Numar liniar: 564

Valoare implicita:  1111111111111111

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru defectele externe. Cifra unu reprezinta defect validat, cifra zero
reprezinta defect invalidat (mascat). Exisa 16 defecte disponibile, de la Extern1 la Extern16. Utilizatorul
poate modifica numele fiecarei intrari externe.

External1
External2
External3
External4
External5
External6
External7
External8
External9
External10
External11
External12
External13
External14
External15
External16
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Intrare defect extern 1
Intrare defect extern 2
Intrare defect extern 3
Intrare defect extern 4
Intrare defect extern 5
Intrare defect extern 6
Intrare defect extern 7
Intrare defect extern 8
Intrare defect extern 9
Intrare defect extern 10
Intrare defect extern 11
Intrare defect extern 12
Intrare defect extern 13
Intrare defect extern 14
Intrare defect extern 15
Intrare defect extern 16
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Masca defecte L1 [Fault Mask L1]
Numar liniar; 394

Valoare implicita; 1111111111111111
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru primul cuvant binar de defecte pe partea redresorului. Aceste
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezinta defect validat, cifra zero reprezinta
defect invalidat (mascat). Urmatoarele defecte pot fi mascate:

Line OV Supratensiune linie

Mstr Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a puntii master

Siv1 Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a puntii slave 1

Siv2 Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a puntii slave 2

Mstr Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al puntii master

Siv1 Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al puntii slave 1

Slv2 Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al puntii slave 2

Line OC Supracurent linie

Mtr Heartbt Defect de pulsatii ale motorului

Siv1 Phasing Defect de sincronizare faze a puntii slave 1

Siv2 Phasing Defect de sincronizare faze a puntii slave 2

DC Lnk OC HW Defect de supracurent al hardware-ului legaturii de curent continuu
DC Lnk OC SW Defect de supracurent al software-ului legaturii de curent continuu
Ln DC Lnk OV Defect de supratensiune a legaturii de curent continuu

Ground OC Defect de supracurent al defectului de impamantare

Neutilizat -

Masca defecte L2 [Fault Mask L2]
Numar liniar: 395

Valoare implicita: 1111111111111111
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru al doilea cuvant binar de defecte pe partea redresorului. Aceste
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezinta defect validat, cifra zero reprezinta
defect invalidat (mascat). Urmatoarele defecte pot fi mascate:

Line HCS Pwr Pierdere alimentare senzor pentru curentul de linie
Line Cap OV Defect de supratensiune a condensatorului filtrului de linie
SCB Incompat SCB incompatibil

Current Sens Defect senzor curent

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Masca defecte L3 [Fault Mask L3]
Numar liniar; 396

Valoare implicita; 1111111111111111
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru al treilea cuvant binar de defecte pe partea redresorului. Aceste
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezinta defect validat, cifra zero reprezinta
defect invalidat (mascat). Urmatoarele defecte pot fi mascate:

Drive OL Flt Defect de suprasarcina a sistemului de actionare

Line Neut OV Defect de supratensiune intre neutru si impamantare

Rec HSink OT Defect de supratemperatura a radiatorului redresorului

Rec ChB OT Defect de supratemperatura a canalului B al redresorului

Dvc AK/Snubb Defect anod-catod sau al dispozitivului de siguranta
GateTstPwr F Defect al cablurilor de alimentare pentru testarea SCR

CIB Heartbt Defect al controlorului de secventa CIB

R HSink FO F Cablul cu fibra optica al radiatorului redresorului

Rec ChBFO F Cablul cu fibra optica al canalului B al radiatorului redresorului
Line Hmnc OV Defect de supratensiune a armonicii de linie

R HS Snsr F Defect de deconectare a senzorului radiatorului redresorului
R ChB Snsr F Defect de deconectare a senzorului canalului B al redresorului
R Neutral OL Suprasarcina rezistor neutru

RecHS Lo Tmp
RecChB LoTmp
R Neutral OC

Defect de subtemperatura a radiatorului redresorului
Defect de subtemperatura a canalului B al redresorului
Supracurent rezistor neutru

Masca defecte M1 [Fault Mask M1]
Numar liniar: 561

Valoare implicita: 1111111111111111
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru primul cuvant binar de defecte pe partea de motor. Aceste
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezinta defect validat, cifra zero reprezinta
defect invalidat (mascat). Urmatoarele defecte pot fi mascate:

M DC Link OV
DI Contactor
DO Contactor
BP Contactor

Defect de supratensiune a legaturii de curent continuu la motor
Defect contactor intrare actionare

Defect contactor iegire actionare

Defect contactor bypass actionare

Motor OC Defect supracurent motor

Motor OV Flt Defect supratensiune motor

Motor Stall Defect pierdere viteza motor

Motor FIx UB Defect de dezechilibru flux motor

Line Heartbt Defect pulsatii linie

MV Gate Test Defect in mod testare circuite cu comanda pe poarta cu MV aplicata
MV Sys Test Defect Tn mod testare sistem cu MV aplicata
Inv HCS Pwr Defect alimentare senzor curent invertor

DI IsoSwitch Defect comutator izolare intrare actionare
DO IsoSwitch Defect comutator izolare iesire actionare

BP IsoSwitch Defect comutator izolare bypass actionare
OP IsoSwitch Defect comutator izolare iesire sistem
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Masca defecte M2 [Fault Mask M2]

Numar liniar: 562
Valoare implicita; 1111111111111111
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru al doilea cuvant binar de defecte pe partea de motor. Aceste
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezinta defect validat, cifra zero reprezinta
defect invalidat (mascat). Urmatoarele defecte pot fi mascate:

Motor Cur UB
OP Contactor

Defect de dezechilibru curent motor
Defect contactor iesire

Field Loss Pierderea curentului de cdmp — motoare sincrone

Open Cct UV Subtensiune in timpul modului de testare circuit deschis

No DO/OP Flt Nu exista contactoare de iesire in modul de testare circuit deschis

| HS Snsr F Defect de deconectare a senzorului radiatorului invertorului

| ChB Snsr F Defect de deconectare a senzorului canalului B al invertorului

InvHS LoTemp Defect de subtemperatura a radiatorului invertorului

InvChBLoTemp Defect de subtemperatura a canalului B al invertorului

Tach Loss F Defect pierdere tahometru

Output Open Defect deschidere Do sau OP

Mtr Cap OV Supratensiunea condensatorului filtrului de motor — sisteme de
actionare pentru aplicatii ESP

Neutilizat

Mstr Xfr Err
PD Capcty Lo
Neutilizat

Eroare transfer master — Aplicatie cu sisteme de actionare in paralel
Capacitate scazuta a sistemelor de actionare in paralel

Masca defecte M3 [Fault Mask M3]

Numar liniar: 563
Valoare implicita: 1111111111111111
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru al treilea cuvant binar de defecte pe partea de motor. Aceste
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezinta defect validat, cifra zero reprezinta
defect invalidat (mascat). Urmatoarele defecte pot fi mascate:

Motor OL Flt Defect suprasarcina motor

Motor Ovrspd Defect supraviteza motor

Mtr Neut OV Defect de supratensiune intre neutru motor si impamantare

Neutilizat

| HSink OT F Defect de supratemperatura a radiatorului invertorului

| ChB OT F Defect de supratemperatura a canalului B al invertorului

IsTxAIirFItrF Defect de presiune a aerului la transformatorul de izolatie (numai
pentru sistemele de actionare cu Cadru A)

Neutilizat

AirFilterFIt Defect blocare filtru aer

Mtr LdLoss F Defect pierdere de sarcina motor

SyncXfer Flt Defect transfer sincron

| HSink FO F Defect al cablului cu fibra optica pentru radiatorul invertorului

IChBFOF Defect al cablului cu fibra optica pentru canalul B al invertorului

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Masca avertizare L1 [Warning Mask L1]
Numar liniar; 397

Valoare implicita; 1111111111111111
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru primul cuvant binar de avertizare pe partea redresorului
(Defecte de Clasa 3). Cifra unu reprezinta avertizare validata, cifra zero reprezinta avertizare invalidata
(mascata). Urmatoarele avertizari pot fi mascate:

Drive OL Wrn Avertizare de suprasarcina a sistemului de actionare

Master UV Avertizare de subtensiune a puntii master

Slave1 UV Avertizare de subtensiune a puntii slave 1

Slave2 UV Avertizare de subtensiune a puntii slave 2

DC Link OC Avertizare de supracurent legatura de curent continuu

L DC Link OV Avertizare de supratensiune legatura de curent continuu de linie

No PLL Lock Bucla cu calare de faza de pe partea redresorului nu este sincronizata

DICtctr Fdbk

Pierderea starii de feedback a contactorului intrarii de actionare cu MV
existenta

GateTstPwr W Cablurile de alimentare SCR conectate

Line Loss Pierdere medie tensiune sau pierderea frecventei de medie tensiune
Rec HSink OT Avertizare de supratemperatura a radiatorului redresorului

Rec ChB OT Avertizare de supratemperatura a canalului B al redresorului

Bus Trans'nt
LneCap Range

Neutilizat
DC Link Rnge

Protectie contra regimurilor tranzitorii pe magistrala
Valoarea pu a condensatorului filtrului de linie depaseste gama
normala

Valoarea pu a legaturii de curent continuu depaseste gama normala

Masca avertizare L2 [Warning Mask L2]

Numar liniar: 647

Valoare implicita: 1111111111111111
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru al doilea cuvant binar de avertizare pe partea redresorului
(Defecte de Clasa 3). Cifra unu reprezinta avertizare validata, cifra zero reprezinta avertizare invalidata

(mascata). Acestea nu sunt utilizate in prezent, dar sunt disponibile pentru utilizarea ulterioara.

BussFlt Line

R HS SnsrW
R ChB SnsrW
R HSink FO W
R ChB FOW
Rec Gate Pwr
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
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Defect al canalului de transmitere a datelor DCB de linie
Avertizare de pierdere a senzorului radiatorului redresorului
Avertizare de pierdere a senzorului canalului B al redresorului
Avertizare de pierdere a fibrei optice a radiatorului redresorului
Avertizare de pierdere a fibrei optice a canalului B al redresorului
Avertizare alimentare circuite comanda poarta redresor
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Masca avertizare M1 [Warning Mask M1]
Numar liniar; 565

Valoare implicita; 1111111111111111
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru primul cuvant binar de avertizare pe partea de motor (Defecte
de Clasa 3). Cifra unu reprezinta avertizare validata, cifra zero reprezinta avertizare invalidata (mascata).
Urmatoarele avertizari pot fi mascate:

Motor OL Wrn Avertizare de suprasarcina a motorului

DICtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de intrare
DICtctr Clsd Avertizare de inchidere a contactorului de intrare
DOCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de iesire
DOCtctr Clsd Avertizare de inchidere a contactorului de iesire

Fan1 Contctr
MtrCap Range

Avertizare de pierdere a feedback-ului contactorului ventilatorului 1
Valoarea pu a condensatorului filtrului de motor depaseste gama
normala

| HSink OT W Avertizare de supratemperatura a radiatorului invertorului

| ChB OT W Avertizare de supratemperatura a canalului B al invertorului

ISTXAIrFItrwW Avertizare pentru presiunea aerului la transformatorul de izolare
(numai pentru sistemele de actionare cu Cadru A)

Neutilizat

Zero Slip Avertizare de alunecare zero

AirFilterWrn Avertizare blocare filtru aer

Fan On Avertizare de pornire a ventilatorului principal

Fan 1 Loss Avertizare de pierdere a ventilatorului principal de racire 1

Fan 2 Loss Avertizare de pierdere a ventilatorului principal de racire 2
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Masca avertizare M2 [Warning Mask M2]
Numar liniar; 423

Valoare implicita; 1111111111111111
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru al doilea cuvant binar de avertizare pe partea de motor (Defecte
de Clasa 3). Cifra unu reprezinta avertizare validata, cifra zero reprezinta avertizare invalidata (mascata).
Urmatoarele avertizari pot fi mascate:

Tach Loss Avertizare de pierdere a feedback-ului de la tahometru

Tach Reversd Avertizare de inversare feedback tahometru

Tach Power Avertizare de pierdere alimentare tahometru

No Tach Avertizare pentru tahometru neinstalat

BPCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de bypass

BPCtctr Clsd Avertizare de inchidere a contactorului de bypass

Inp Clse Dly Intarzierea inchiderii contactorului de intrare este temporizaté

SyncXfer Wrn Avertizare de transfer sincron

Mtr Ldloss W Avertizare pierdere de sarcina motor

DI Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru intrarea
sistemului de actionare

DO Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru iesirea
sistemului de actionare

BP Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru bypass

OP Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru iesirea de
sistem

OPCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de iesire sistem

OPCitctr Clsd Avertizare de inchidere a contactorului de iesire sistem

Desync Delay Incercare prematuré de desincronizare a sistemului — Temporizator de

desincronizare inca activ
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Masca avertizare M3 [Warning Mask M3]
Numar liniar; 468

Valoare implicita; 1111111111111111
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru al treilea cuvant binar de avertizare pe partea de motor (Defecte
de Clasa 3). Cifra unu reprezinta avertizare validata, cifra zero reprezinta avertizare invalidata (mascata).
Urmatoarele avertizari pot fi mascate:

Bypass OV Supratensiune de bypass

Bypass UV Subtensiune de bypass

Bypass UB Dezechilibru de tensiune bypass

Bypass Rvs Secventa inversa a tensiunii de bypass

Neutilizat

Slip Range Alunecarea calculata este prea mare sau este zero pentru motoarele
de inductie.

No DO/OP Wrn Modul de testare circuit deschis — Nu exista contactor de iesire si
defect mascat

Ctrl Pwr Lss Pierderea alimentarii circuitelor de control LV (joasa tensiune)

Mtr DCLnk OV Avertizare de supratensiune a legaturii de curent continuu la motor

Motor OV Wrn Avertizare de supratensiune a motorului

Buss FIt Mtr Inactiv — Instrument de depanare

| HS Snsr W Avertizare pierdere a senzorului radiatorului invertorului

| ChB Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului canalului B al invertorului

| HSink FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a radiatorului invertorului

| ChB FOW Avertizare de pierdere a fibrei optice a canalului B al invertorului

Fan2 Contctr Avertizare de pierdere a feedback-ului contactorului ventilatorului 2

Masca avertizare M4 [Warning Mask M4]
Numar liniar: 707

Valoare implicita: 1111111111111111
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru al patrulea cuvant binar de avertizare pe partea de motor
(Defecte de Clasa 3). Cifra unu reprezinta avertizare validata, cifra zero reprezinta avertizare invalidata
(mascata). Urmatoarele avertizari pot fi mascate:

Dl Iso Closd Avertizare de nchidere a comutatorului de izolare pentru intrarea
sistemului de actionare

DO Iso Clsd Avertizare de inchidere a comutatorului de izolare pentru iesirea
sistemului de actionare

BP Iso Clsd Avertizare de inchidere a comutatorului de izolare pentru bypass

OP Iso Clsd Avertizare de inchidere a comutatorului de izolare pentru iesirea de
sistem

IsoTx Fan On Ventilatorul transformatorului de izolare este pornit

Iso Fn1 Cntr Contactorul ventilatorului 1 al transformatorului de izolare

Iso Fn2 Cntr Contactorul ventilatorului 2 al transformatorului de izolare

Iso Fn1 Loss Pierdere ventilator 1 al transformatorului de izolare

Iso Fn2 Loss Pierdere ventilator 2 al transformatorului de izolare

Inv Gate Pwr Alimentarea circuitelor de comanda pe poarta ale invertorului

Mtr Cap OV W Avertizare de supratensiune a condensatorului de filtru al motorului

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Masca avertizare PD [Warning Mask PD]
Numar liniar; 759

Valoare implicita; 1111111111111111
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acestea sunt mastile de avertizare pentru sistemele de actionare in paralel.

Hub Comm Wrn
Duplcte Mstr

Pierdere de comunicatie cu hub-ul (PLC)
Numai master — master duplicat

DcInd Mstr Numai slave — sistemul slave a respins sistemul master
Slv RfsdMstr Numai master — sistemul slave a refuzat sistemul master
Invid Mstr R Numai slave — cerere master invalida

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Slave 0 Comm
Slave 1 Comm
Slave 2 Comm
Slave 3 Comm
Slave 4 Comm
Slave 5 Comm
Slave 6 Comm
Slave 7 Comm

Pierdere de comunicatie cu Slave 0 DAN — numai master
Pierdere de comunicatie cu Slave 1 DAN — numai master
Pierdere de comunicatie cu Slave 2 DAN — numai master
Pierdere de comunicatie cu Slave 3 DAN — numai master
Pierdere de comunicatie cu Slave 4 DAN — numai master
Pierdere de comunicatie cu Slave 5 DAN — numai master
Pierdere de comunicatie cu Slave 6 DAN — numai master
Pierdere de comunicatie cu Slave 7 DAN — numai master

Masca defecte alimentare [Power Fault Mask]
Numar liniar: 104

Valoare implicita: 1111111111111111

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru diferitele componente ale sistemului de control al alimentarii.
Urmatoarele defecte pot fi mascate:

AC/DC#1 Flt Defectiune la primul modul de alimentare c.a./c.c.

AC/DC#2 Flt Defectiune la cel de-al doilea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#3 Flt Defectiune la cel de-al treilea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#4 Flt Defectiune la cel de-al patrulea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#5 Flt Defectiune la cel de-al cincilea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DCH#6 Flt Defectiune la cel de-al saselea modul de alimentare c.a./c.c.
DC/DC Rd Flt Pierdere de 5 V / 15 V neredundant (a existat deja o avertizare)
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

AC300 DC Fit Pierdere alimentare c.c. pentru modulul c.c./c.c. de 300 W
Neutilizat

DC/DC Fail Pierdere modul c.c./c.c.

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Masca avertizare alimentare [Power Warn Mask]
Numar liniar: 105

Valoare implicita; 1111111111111111

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru diferitele componente ale sistemului de control al alimentarii.
Urmatoarele defecte pot fi mascate:

AC/DC#1 Wrn
AC/DC#2 Wrn
AC/DC#3 Wrn
AC/DC#4 Wrn
AC/DC#5 Wrn
AC/DC#6 Wrn
DC/DC Rd Wrn

AC/DC ACFail
AC300 ACFail

UPS on Bypss
UPS on Batt
UPS Batt Low
UPS Failed
XIO Pwr Loss
DPI Pwr Loss

Defectiune la primul modul de alimentare c.a./c.c.

Defectiune la cel de-al doilea modul de alimentare c.a./c.c.

Defectiune la cel de-al treilea modul de alimentare c.a./c.c.

Defectiune la cel de-al patrulea modul de alimentare c.a./c.c.
Defectiune la cel de-al cincilea modul de alimentare c.a./c.c.
Defectiune la cel de-al saselea modul de alimentare c.a./c.c.

Pierdere de 5V / 15 V neredundant (una din cele doua iesiri paralele
s-a defectat)

Intrarea pentru alimentarea c.a./c.c. a detectat o cadere de tensiune
Intrarea pentru alimentarea c.a. de 300 W a detectat o cadere de
tensiune

UPS functioneaza pe bypass

UPS functioneaza pe baterie

Baterie UPS aproape descarcata

UPS prezinta o defectiune interna

Pierdere alimentare XIO

Pierdere alimentare DPI

USART Pwr Ls Pierdere alimentare USART
Masca defecte adaptor [Adptr Loss Mask]

Numar liniar: 175

Valoare implicita:  0000000000000000

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specificd mastile pentru detectarea de catre sistemul de actionare a pierderii fiecarui
adaptor in parte. Valoarea implicita a acestui parametru activeaza avertizarea la o pierdere de adaptor.
Inlocuirea bitului corespunzator cu 1 va modifica raspunsul sistemului de actionare de la avertizare la
defect de clasa 2.

Adapter 1 Ls
Adapter 2 Ls
Adapter 3 Ls
Adapter 4 Ls
Adapter 5 Ls
Adapter 6 Ls
Neutilizat
Neutilizat
Spd Cmd Loss
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

Adaptor 1
Adaptor 2
Adaptor 3
Adaptor 4
Adaptor 5
Adaptor 6

Nu se utilizeaza in firmware-ul 5.xxx
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Pierdere comanda viteza [Speed Cmd Loss]
Numar liniar; 749

Valoare implicita: Defect

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Pierderea comenzii de viteza de la un adaptor DPI sau de la o bucla de curent 4 — 20 mA. Prin utilizarea
parametrului P749 (Spd Cmd Loss), clientul poate beneficia acum de optiunile FAULTING, RUN @
LAST SPEED si RUN @ PRESET 1 (Generare defect, Functionare la ultima viteza sau Functionare la
viteza presetata 1). Pentru a primi avertizarea de pierdere a comenzii de viteza, setati acest parametru la
Ultima viteza.

Fault Defect
Last Speed Ultima viteza
Preset 1 Viteza presetata 1

Masca defecte sistem racit cu lichid [Liq Cool Mask]
Numar liniar: 703

Valoare implicita: 1111111111111111

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru reprezinta defectele care pot fi mascate in sistemul de actionare PowerFlex cu cadru C.
Acestea sunt mascate, de obicei, numai in conditii de defectare a senzorului, spre deosebire de defectele
reale. Urmatoarele defecte pot fi mascate:

Neutilizat

Ext Cool Ls Pierderi de racire externa (defectiune schimbator de caldura)
Cool Temp Lo Temperatura lichid de racire scazuta

Cool Temp Hi Temperatura lichid de racire ridicata

Neutilizat

Cool Lvl Lo Nivel lichid de racire scazut

Cab Temp Hi Temperatura ridicata caseta

Pump/Fan Pwr Alimentare pentru pompa si ventilator oprita

DC Link Flow Flux legatura curent continuu

Temp Fdbk Ls Pierdere de feedback al temperaturii lichidului de racire
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Masca defecte dispozitiv [Dvc FIt Mask]
Numar liniar; 420

Valoare implicita; 1111111111111111
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica mastile pentru defectele de diagnoza ale dispozitivelor (SCR si SGCT). Cifra
unu reprezinta defect validat, cifra zero reprezintd defect invalidat (mascat). Definitia bitilor este
urmatoarea:

L Offline OC Redresor SCR — Diagnoza, Detectare circuit deschis (inainte de
functionare)

L Offline SC Redresor SCR - Diagnoza, Detectare scurtcircuit (inainte de
functionare)

L Online OC Redresor SCR — In functiune, Detectare circuit deschis

L Online SC Redresor SCR — in functiune, Detectare scurtcircuit

L Gate Loss Redresor cu modulatia in durata a impulsurilor — Diagnoza, pierdere
fibra optica comanda poarta (inainte de functionare)

L Fbk Loss Redresor cu modulatia in duratd a impulsurilor — Diagnoza, pierdere
fibra optica feedback (inainte de functionare)

L Device Flt Redresor cu modulatia in durata a impulsurilor — Diagnoza, scurtcircuit
poarta-catod / pierderea alimentarii (inainte de functionare)

L Online Fit Redresor cu modulatia in durata a impulsurilor — Diagnoza, scurtcircuit
poarta-catod / pierderea alimentarii sau a fibrei optice

M Gate Loss Invertor — Diagnoza, pierdere fibra optica comanda poarta (inainte de
functionare)

M Fbk Loss Invertor — Diagnoza, pierdere fibra optica feedback (inainte de
functionare)

M Device Flt Invertor — Diagnoza, scurtcircuit poarta-catod / pierderea alimentarii
(Tnainte de functionare)

M Online Flt Invertor — Diagnoza, scurtcircuit poarta-catod / pierderea alimentarii
sau a fibrei optice

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Parametri defecte

Defect fix [Fixed Fault]

Numar liniar: 433
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica intrarile pe cartela standard XIO care au fost configurate ca defecte (Clasa 1
sau Clasa 2). Cifra 1 reprezinta un defect activ astfel:

Input Protn1 Defect protectie intrare 1

Xfmr/LR OT Defect supratemperatura transformator de izolare / reactor linie

DC Link OT Defect supratemperatura legatura curent continuu / inductor mod
comun

Motor Prot'n Defect protectie motor

Neutilizat

Input Protn2 Defect protectie intrare 2

Aux Prot'n Defect protectie auxiliara

Neutilizat

Avertizare fixa [Fixed Warning]

Numar liniar: 434
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica intrarile pe cartela standard XIO care au fost configurate ca avertizari. Cifra 1
reprezinta o avertizare activa astfel:

Input Protn1 Avertizare protectie intrare 1

Xfmr/LR OT Avertizare supratemperatura transformator de izolare / reactor linie

DC Link OT Avertizare supratemperatura legatura curent continuu / inductor mod
comun

Motor Prot'n Avertizare protectie motor

Neutilizat

Input Protn2 Avertizare protectie intrare 2

Aux Prot'n Avertizare protectie auxiliara

Neutilizat

Defect extern XIO [External Fault]

Numar liniar: 372
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica intrarile pe cartela optionala XIO care au fost configurate ca defecte (Clasa 1
sau Clasa 2). Cifra 1 reprezinta defectul activ pe cartela. Exista un total de 16 defecte externe, de la
External1 la External16. Utilizatorul poate modifica textul asociat fiecarui defect.

Avertizare externa [External Warning]

Numar liniar: 429
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica intrarile pe cartela optionala XIO care au fost configurate ca avertizari. Cifra 1
reprezinta o avertizare activa pe cartela. Exista un total de 16 avertizari externe, de la External1 la
External16. Utilizatorul poate modifica textul asociat fiecarei avertizari.
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Indicator defect L1 [Fault Flag L1]

Numar liniar: 279
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica primul cuvant binar pentru indicatorul pentru defecte din partea redresorului.
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezinta defectul activ astfel:

Line OV Supratensiune linie

Mstr Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a puntii master

Siv1 Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a puntii slave 1

Siv2 Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a puntii slave 2

Mstr Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al puntii master

Siv1 Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al puntii slave 1

Slv2 Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al puntii slave 2

Line OC Supracurent linie

Mtr Heartbt Defect de pulsatii ale motorului

Siv1 Phasing Defect de rotatie a fazelor punte slave 1

Siv2 Phasing Defect de rotatie a fazelor punte slave 2

DC Lnk OC HW Defect de supracurent al hardware-ului legaturii de curent continuu
DC Lnk OC SW Defect de supracurent al software-ului legaturii de curent continuu
Ln DC Lnk OV Defect de supratensiune a legaturii de curent continuu

Ground OC Defect de supracurent al defectului de impamantare

Neutilizat

Indicator defect L2 [Fault Flag L2]

Numar liniar: 280
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica al doilea cuvant binar pentru indicatorul pentru defecte din partea redresorului.
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezinta defectul activ astfel:

Line HCS Pwr Pierderea alimentarii senzorului pentru curentul de linie
Line Cap OV Defect de supratensiune a condensatorului filtrului de linie
SCB Incompat Incompatibilitate SCB linie

Current Sens Defect senzor de curent

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Indicator defect L3 [Fault Flag L3]

Numar liniar: 281
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica al treilea cuvant binar pentru indicatorul pentru defecte din partea redresorului.
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezinta defectul activ astfel:

Drive OL Flt Defect de suprasarcina a sistemului de actionare

Line Neut OV Defect de supratensiune intre neutru si impamantare

Rec HSink OT Defect de supratemperatura a radiatorului redresorului

Rec ChB OT Defect de supratemperatura a canalului B al redresorului

Dvc AK/Snubb Defect anod-catod sau al dispozitivului de siguranta
GateTstPwr F Defect al cablurilor de alimentare pentru testarea SCR

CIB Heartbt Defect al controlorului de secventa CIB

R HSink FO F Cablul cu fibra optica al radiatorului redresorului

Rec ChBFO F Cablul cu fibra optica al canalului B al radiatorului redresorului
Line Hmnc OV Defect de supratensiune a armonicii de linie

R HS Snsr F Defect de deconectare a senzorului radiatorului redresorului
R ChB Snsr F Defect de deconectare a senzorului canalului B al redresorului
R Neutral OL Suprasarcina rezistor neutru

RecHS Lo Tmp Defect de subtemperatura a radiatorului redresorului

RecChB LoTmp Defect de subtemperatura a canalului B al redresorului

R Neutral OC Supracurent rezistor neutru

Indicator defect M1 [Fault Flag M1]

Numar liniar: 369
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica primul cuvant binar pentru indicatorul pentru defecte din partea de motor.
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezinta defectul activ astfel:

M DC Link OV Defect de supratensiune a legaturii de curent continuu la motor
DI Contactor Defect contactor intrare actionare

DO Contactor Defect contactor iegire actionare

BP Contactor Defect contactor bypass actionare

Motor OC Defect supracurent motor

Motor OV Flt Defect supratensiune motor

Motor Stall Defect pierdere viteza motor

Motor FIx UB Defect de dezechilibru flux motor

Line Heartbt Defect pulsatii linie

MV Gate Test Defect in mod testare circuite de poarta cu MV aplicata
MV Sys Test Defect Tn mod testare sistem cu MV aplicata

Inv HCS Pwr Defect alimentare senzor curent invertor

DI IsoSwitch Defect comutator izolare intrare actionare

DO IsoSwitch Defect comutator izolare iesire actionare

BP IsoSwitch Defect comutator izolare bypass actionare

OP IsoSwitch Defect comutator izolare iesire sistem
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Indicator defect M2 [Fault Flag M2]

Numar liniar: 370
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica al doilea cuvant binar pentru indicatorul pentru defecte din partea de motor.
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezinta defectul activ astfel:

Motor Cur UB
OP Contactor
Field Loss
Open Cct UV
No DO/OP Flt
| HS Snsr F

| ChB Snsr F
InvHS LoTemp
InvChBLoTemp
Tach Loss F
Output Open
Mtr Cap OV
DAN Comm

Mstr Xfr Err
Neutilizat
Neutilizat

Defect de dezechilibru curent motor

Defect contactor iesire

Pierderea curentului de cdmp — motoare sincrone

Subtensiune in timpul modului de testare circuit deschis

Nu exista contactoare de iesire in modul de testare circuit deschis
Defect de deconectare a senzorului radiatorului invertorului

Defect de deconectare a senzorului canalului B al invertorului
Defect de subtemperatura a radiatorului invertorului

Temperatura scazuta a canalului B al invertorului??

Defect de pierdere tahometru

lesire DO sau OP deschisa

Supratensiune condensator filtru motor

Defect comunicatie Tn reteaua locala a sistemelor de actionare —
Aplicatie cu sisteme de actionare in paralel

Eroare transfer master — Aplicatie cu sisteme de actionare in paralel

Indicator defect M3 [Fault Flag M3]

Numar liniar: 371
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica al treilea cuvant binar pentru indicatorul pentru defecte din partea de motor.
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezinta defectul activ astfel:

Motor OL Flt
Motor Ovrspd
Mtr Neut OV
Neutilizat

| HSink OT F
| ChB OT F
ISTxAIrFItrF

Neutilizat
AirFilterFlt
Mtr LdLoss F
SyncXfer Flt
| HSink FO F
|ChBFOF
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

PARAMETRI DEFECTE

Defect suprasarcina motor
Defect supraviteza motor
Defect de supratensiune intre neutru motor si impamantare

Defect de supratemperatura a radiatorului invertorului

Defect de supratemperatura a canalului B al invertorului

Defect de presiune a aerului pentru transformatorul de izolare (numai
pentru sistemele de actionare cu Cadru A)

Defect blocare filtru aer

Defect pierdere de sarcina motor

Defect transfer sincron

Defect al cablului cu fibra optica al radiatorului invertorului
Defect al cablului cu fibra optica pentru canalul B al invertorului

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006



108 Descrierea parametrilor

Indicator defect CIB [Fault Flag CIB]
Numar liniar: 57

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica indicatorul de defect CIB. Cifra 1 reprezinta defectul activ astfel:

Time Base Defectiune sincronizator FPGA in functionare libera
A/Ds Defect general subsistem conversie analog digitala A/D
J7 Port Defectiune port UART interfata operator

J8 Port Defectiune port UART imprimanta

DPI Intrfce Defectiune hardware SCANport/DPI la CIB

XIO Intrfce Defectiune hardware XIO la CIB

Gnd Offset Defectiune decalaj masa analogica fata de masa digitala
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Indicator avertizare L1 [Warning Flag L1]
Numar liniar: 282

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica primul cuvant binar al indicatorului de avertizare pe partea redresorului
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezinta o avertizare activa pe partea redresorului. Sunt afisate
urmatoarele mesaje de avertizare:

Drive OL Wrn Avertizare de suprasarcina a sistemului de actionare

Master UV Avertizare de subtensiune a puntii master

Slave1 UV Avertizare de subtensiune a puntii slave 1

Slave2 UV Avertizare de subtensiune a puntii slave 2

DC Link OC Avertizare de supracurent legatura de curent continuu

L DC Link OV Avertizare de supratensiune legatura de curent continuu de linie

No PLL Lock Bucla cu calare de faza de pe partea redresorului nu este sincronizata

DICtctr Fdbk Pierderea starii de feedback a contactorului invertorului pentru
sistemul de actionare cu MV existenta

GateTstPwr W Cablurile de alimentare SCR conectate

Line Loss Pierderea alimentarii de medie tensiune sau pierderea frecventei de
medie tensiune

Rec HSink OT Avertizare de supratemperatura a radiatorului redresorului

Rec ChB OT Avertizare de supratemperatura a canalului B al redresorului

Bus Trans'nt
LneCap Range

Dvc AK/Snubb

DC Link Rnge
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Protectie contra regimurilor tranzitorii pe magistrala

Valoarea pu a condensatorului filtrului de linie depaseste gama
normala

Avertizare dispozitiv anod-catod sau avertizare a dispozitivului de
siguranta

Valoarea pu a legaturii de curent continuu depaseste gama normala
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Indicator avertizare L2 [Warning Flag L2]
Numar liniar; 646

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica al doilea cuvant binar al indicatorului de avertizare pe partea redresorului
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezinta o avertizare activa pe partea redresorului. Aceste indicatoare nu
sunt utilizate in prezent, dar sunt disponibile pentru o utilizare ulterioara.

BussFlt Line Avertizarea canalului de transmitere a datelor DCB de linie

R HS SnsrW

R ChB SnsrW
R HSink FO W

Avertizare de pierdere a senzorului de temperatura al radiatorului
redresorului

Avertizare de pierdere a senzorului canalului B al redresorului
Avertizare de pierdere a fibrei optice a radiatorului redresorului

R ChBFOW Avertizare de pierdere a fibrei optice a canalului B al redresorului
Rec Gate Pwr Avertizare alimentare circuite de comanda pe poarta redresor
neutilizat 06 -

neutilizat 07 -

neutilizat 08 -

neutilizat 09 -

neutilizat 10 -

neutilizat 11 -

neutilizat 12 -

neutilizat 13 -

neutilizat 14 -

neutilizat 15 -

Indicator avertizare M1 [Warning Flag M1]
Numar liniar: 373

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica primul cuvant binar al indicatorului de avertizare pe partea de motor (Defecte
de Clasa 3). Cifra 1 reprezinta o avertizare activa pe partea de motor. Sunt afisate urmatoarele avertizari:

Motor OL Wrn
DICtctr Open
DICtctr Clsd
DOCtctr Open
DOCtctr Clsd
Fan1 Contctr
MtrCap Range

| HSink OT W
|ChB OTW
ISTxAIrFItrWw

Neutilizat
Zero Slip
AirFilterWrn
Fan On
Fan 1 Loss
Fan 2 Loss

PARAMETRI DEFECTE

Avertizare de suprasarcina a motorului

Avertizare de deschidere a contactorului de intrare

Avertizare de inchidere a contactorului de intrare

Avertizare de deschidere a contactorului de iesire

Avertizare de inchidere a contactorului de iesire

Avertizare de pierdere a feedback-ului contactorului ventilatorului 1
Valoarea pu a condensatorului filtrului de motor depaseste gama
normala

Avertizare de supratemperatura a radiatorului invertorului

Avertizare de supratemperatura a canalului B al invertorului

Avertizare pentru presiunea aerului la transformatorul de izolare
(numai pentru sistemele de actionare cu Cadru A)

Avertizare de alunecare zero

Avertizare blocare filtru aer

Avertizare de pornire a ventilatorului principal
Avertizare pierdere ventilator 1

Avertizare pierdere ventilator 2

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006



110 Descrierea parametrilor

Indicator avertizare M2 [Warning Flag M2]
Numar liniar; 374

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica al doilea cuvant binar al indicatorului de avertizare pe partea de motor
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezinta o avertizare activa pe partea de motor. Sunt afisate urmatoarele
avertizari:

Tach Loss W Avertizare de pierdere a feedback-ului de la tahometru

Tach Reversd Avertizare de inversare feedback tahometru

Tach Power Avertizare de pierdere alimentare tahometru

No Tach Avertizare pentru tahometru neinstalat

BPCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de bypass

BPCtctr Clsd Avertizare de inchidere a contactorului de bypass

Inp Clse Dly Avertizare de deschidere a contactorului de intrare

SyncXfer Wrn Avertizare de transfer sincron

Mtr Ldloss W Avertizare pierdere de sarcina motor

DI Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru intrarea
sistemului de actionare

DO Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru iesirea
sistemului de actionare

BP Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru bypass

OP Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru iesirea de
sistem

OPCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de iesire sistem

OPCitctr Clsd Avertizare de inchidere a contactorului de iesire sistem

Desync Delay

Incercare prematuré de desincronizare a sistemului — Temporizator de
desincronizare inca activ

Indicator avertizare M3 [Warning Flag M3]
Numar liniar: 467

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica al treilea cuvant binar al indicatorului de avertizare pe partea de motor
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezinta o avertizare activa. Sunt afisate urmatoarele avertizari:

Bypass OV Supratensiune de bypass

Bypass UV Subtensiune de bypass

Bypass UB Dezechilibru de tensiune de bypass

Bypass Rvs Secventa inversa a tensiunii de bypass

DCBM BattLow -

Slip Range Alunecarea calculata este prea mare sau este zero pentru motoarele

No DO/OP Wrn

de inductie.
Modul de testare circuit deschis — Nu exista contactor de iesire si
defect mascat

Ctrl Pwr Lss Pierderea alimentarii circuitelor de control LV (joasa tensiune)

Mtr DCLnk OV Avertizare de supratensiune a legaturii de curent continuu la motor
Motor OV Wrn Avertizare de supratensiune a motorului

Buss Flt Mtr Inactiv — Instrument de dezvoltare

| HS Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului radiatorului invertorului

| ChB Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului canalului B al invertorului

| HSink FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a radiatorului invertorului
|ChB FOW Avertizare de pierdere a fibrei optice a canalului B al invertorului

Fan2 Contctr
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Avertizare de pierdere a feedback-ului de la contactorul ventilatorului
2
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Indicator avertizare M4 [Warning Flag M4]

Numar liniar: 706
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica al treilea cuvant binar al indicatorului de avertizare pe partea de motor
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezinta o avertizare activa. Sunt afisate urmatoarele avertizari:

DI Iso Closd Avertizare de inchidere a comutatorului de izolare pentru intrarea
sistemului de actionare

DO Iso Clsd Avertizare de inchidere a comutatorului de izolare pentru iesirea
sistemului de actionare

BP Iso Clsd Avertizare de inchidere a comutatorului de izolare pentru bypass

OP Iso Clsd Avertizare de inchidere a comutatorului de izolare pentru iesirea de
sistem

IxoTx Fan On Ventilatorul transformatorului de izolare este pornit

Iso Fn1 Cntr Contactorul ventilatorului 1 al transformatorului de izolare

Iso Fn2 Cntr Contactorul ventilatorului 2 al transformatorului de izolare

Iso Fn1 Loss Pierdere ventilator 1 al transformatorului de izolare

Iso Fn2 Loss Pierdere ventilator 2 al transformatorului de izolare

Inv Gate Pwr Alimentarea circuitelor de comanda pe poarta ale invertorului

Mtr Cap OV W Avertizare de supratensiune a condensatorului de filtru al motorului

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Indicator avertizare PD [Warning Flag PD]

Numar liniar: 758
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acestea sunt indicatoarele de avertizare pentru sistemele de actionare in paralel.

Hub Comm Wrn Pierdere de comunicatie cu hub-ul (PLC)

Duplcte Mstr Numai master — master duplicat

DcInd Mstr Numai slave — sistemul slave a respins sistemul master
Slv RfsdMstr Numai master — sistemul slave a refuzat sistemul master
Invid Mstr R Numai slave — cerere master invalida

Xfer Disable Transfer dezactivat — numai master

Neutilizat

Neutilizat

Slave 0 Comm Pierdere comunicatii cu Slave 0 DAN — numai master
Slave 1 Comm Pierdere comunicatii cu Slave 1 DAN — numai master
Slave 2 Comm Pierdere comunicatii cu Slave 2 DAN — numai master
Slave 3 Comm Pierdere comunicatii cu Slave 3 DAN — numai master
Slave 4 Comm Pierdere comunicatii cu Slave 4 DAN — numai master
Slave 5 Comm Pierdere comunicatii cu Slave 5 DAN — numai master
Slave 6 Comm Pierdere comunicatii cu Slave 6 DAN — numai master
Slave 7 Comm Pierdere comunicatii cu Slave 7 DAN — numai master
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Indicator avertizare CIB [Warning Flag CIB]

Numar liniar: 56
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica indicatorul de avertizare utilizat de CIB. Cifra 1 reprezinta o avertizare activa,
iar codificarea bitilor este urmatoarea:

CIB Batt Low Indica o baterie pentru NVRAM aproape descarcata
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

Defect circuite alimentare control [Ctrl Pwr Fault]

Numar liniar: 287
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este asociat cu sistemul de control-distribuire a alimentarii. CIB monitorizeaza
semnalele de alimentare, iar cifra 1 reprezinta un defect activ, dupa cum urmeaza:

AC/DC#1 Flt Defectiune la primul modul de alimentare c.a./c.c.

AC/DC#2 Flt Defectiune la cel de-al doilea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#3 Flt Defectiune la cel de-al treilea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#4 Flt Defectiune la cel de-al patrulea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#5 Flt Defectiune la cel de-al cincilea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DCH#6 Flt Defectiune la cel de-al saselea modul de alimentare c.a./c.c.
DC/DC Rd Flt Pierdere de 5 V / 15 V neredundant (a existat deja o avertizare)
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

AC300 DC Fit Pierdere alimentare c.c. pentru modulul c.c./c.c. de 300 W
Neutilizat

DC/DC Fail Pierdere modul c.c./c.c.

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Avertizare circuite alimentare control [Ctrl Pwr Warning]
Numar liniar: 288

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este asociat cu sistemul de control-distributie a alimentarii. CIB monitorizeaza
semnalele de alimentare, iar cifra 1 reprezinta o avertizare activa, dupa cum urmeaza:

AC/DC#1 Wrn

Defectiune la primul modul de alimentare c.a./c.c.

AC/DC#2 Wrn Defectiune la cel de-al doilea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#3 Wrn Defectiune la cel de-al treilea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#4 Wrn Defectiune la cel de-al patrulea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#5 Wrn Defectiune la cel de-al cincilea modul de alimentare c.a./c.c.
AC/DC#6 Wrn Defectiune la cel de-al saselea modul de alimentare c.a./c.c.

DC/DC Rd Wrn Pierdere de 5V / 15 V redundant (una din cele doua iesiri paralele s-
a defectat)

Intrarea pentru alimentarea c.a./c.c. a detectat o cadere de tensiune
Intrarea pentru alimentarea c.a. de 300 W a detectat o cadere de
tensiune

UPS functioneaza pe bypass

AC/DC ACFail
AC300 ACFail

UPS on Bypss

UPS on Batt UPS functioneaza pe baterie
UPS Batt Low Baterie UPS aproape descarcata
UPS Failed UPS prezinta o defectiune interna
XIO Pwr Loss Pierdere alimentare XIO

DPI Pwr Loss Pierdere alimentare DPI

USART Pwr Ls Pierdere alimentare USART
Defect pierdere adaptor [Adapter Loss FIt]

Numar liniar: 93

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica defectul de pierdere a adaptorului SCANport. SCANport este o retea de
comunicatie cu interogare ciclica, iar pierderea legaturii produce un defect. Cifra 1 reprezintd un defect
activ.

Adapter 1
Adapter 2
Adapter 3
Adapter 4
Adapter 5
Adapter 6
Neutilizat
Neutilizat
Spd Cmd Loss
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

Pierdere adaptor 1
Pierdere adaptor 2
Pierdere adaptor 3
Pierdere adaptor 4
Pierdere adaptor 5
Pierdere adaptor 6

Pierdere comanda viteza
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Avertizare pierdere adaptor [Adapter Loss Wrn]

Numar liniar: 148
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica avertizarea de pierdere a adaptorului SCANport. SCANport este o retea de

comunicatie cu interogare ciclica, iar pierderea legaturii produce un defect. Cifra 1 reprezinta o avertizare
activa.

Adapter 1 Pierdere adaptor 1
Adapter 2 Pierdere adaptor 2
Adapter 3 Pierdere adaptor 3
Adapter 4 Pierdere adaptor 4
Adapter 5 Pierdere adaptor 5
Adapter 6 Pierdere adaptor 6
Neutilizat

Neutilizat

Spd Cmd Loss Pierdere comanda viteza
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Pierdere adaptor XIO [XIO Adaptr Loss]

Numar liniar: 596
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica pierderea adaptorului XIO. Exista 6 sloturi XIO posibile, de la Slot 1 la Slot 6.
Cifra 1 inseamna pierderea adaptorului, cifra 0 Tnseamna adaptor inca activ.

Card #1 Placa XIO conectata la slotul 1
Card#2 Placa XIO conectata la slotul 2
Card#3 Placa XIO conectata la slotul 3
Card#4 Placa XIO conectata la slotul 4
Card#5 Placa XIO conectata la slotul 5
Card#6 Placa XIO conectata la slotul 6
Neutilizat

Neutilizat

Defect extern PLC [Ext Fault PLC]
Numar liniar: 650

Valoare implicita: 0000000000000000
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica intrarile externe provenite de la PLC. Parametrul Selectare defect extern
permite utilizatorului sa selecteze sursa de provenientd a indicatorilor de defectare: fie de la placa XIO,
fie de la PLC, fie de la o combinatie a celor 2 surse. Acestea au fost configurate ca defecte (Clasa 1 sau
Clasa 2). Cifra 1 reprezinta defectul activ pe cartela sau la PLC. Exista un total de 16 defecte externe, de
la External1 la External16. Utilizatorul poate modifica textul asociat fiecarui defect.
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Defect sistem racire cu lichid [Liquid Cool Fit]

Numar liniar: 358

Valoare implicita: 0000000000000000

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere

Citire/Scriere:

Acest parametru specifica un defect al sistemului de racire cu lichid. Cifra 1 reprezinta un defect activ al
sistemului de racire cu lichid. Urmatoarele defecte sunt afisate:

Pressure Ls
Ext Cool Ls
Cool Temp Lo
Cool Temp Hi
Conduct Hi
Cool Lvl Lo
Cab Temp Hi
Pump/Fan Pwr

Flux legatura curent

continuu
Temp Fdbk Ls
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

Pierdere presiune sistem (nu se poate masca)

Pierderi de racire externa (problema a schimbatorului de caldura)
Temperatura lichid de racire scazuta

Temperatura lichid de racire ridicata

Conductivitate Tnalta a lichidului de racire (nu se poate masca)
Nivel lichid de racire scazut

Temperatura ridicata caseta

Alimentare pentru pompa si ventilator oprita

Flux legatura curent continuu

Pierdere a feedback-ului de temperatura a lichidului de racire

Avertizare sistem racire cu lichid [Liquid Cool Wrn]

Numar liniar: 359

Valoare implicita:  0000000000000000

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere

Citire/Scriere:

Acest parametru specifica o avertizare a sistemului de racire cu lichid. Cifra 1 reprezintd o avertizare
activa a sistemului de racire cu lichid. Sunt afisate urmatoarele avertizari:

Pump Failed
HxFan Failed

Cool Temp Lo
Cool Temp Hi

Conduct Hi
Cool Lvl Lo
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Temp Fdbk Ls
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

PARAMETRI DEFECTE

Pierderea uneia din cele 2 pompe pentru lichidul de racire

Pierderea unuia din cele doua ventilatoare ale schimbatorului de
caldura

Temperatura lichidului de racire este mai mica decéat pragul de alarma
specificat

Temperatura lichidului de racire este mai mare decéat pragul de alarma
specificat

Conductivitatea lichidului de racire este mai mare decéat 1(S/cm3)
Nivelul lichidului de racire din rezervor a scazut sub nivelul de alarma

Pierdere a feedback-ului de temperatura a lichidului de racire
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lesire defect [Fault Output]
Numar liniar; 490
Valoare minima: O

Valoare maxima: 1

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru permite operatorului sa utilizeze in mod corespunzator un inregistrator grafic, un
osciloscop sau un dispozitiv similar ce vor fi declansate la aparitia unui defect in sistemul de actionare si
vor captura date utile din punctul de testare. Parametrul ia valori de la 0 la 10 la producerea unui defect.
Prin atribuirea acestui parametru oricaruia dintre punctele de test de pe placile de conditionare semnale
sau la iesirile de 0 — 10 V de pe placa de interfata client, veti avea o valoare de iesire care comuta de la 0
V la 10 V ori de cate ori se produce un defect. Aceasta iesire poate fi apoi utilizata ca declansator pentru
captarea de la punctele de test a altor date despre sistemul de actionare la producerea unui defect.

lesire avertizare [Warning Output]
Numar liniar: 700

Valoare minima: O

Valoare maxima: 1

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru permite operatorului sa utilizeze in mod corespunzator un finregistrator grafic, un
osciloscop sau un dispozitiv similar ce vor fi declansate la emiterea unei avertizari in sistemul de
actionare si vor captura date utile din punctul de testare. Parametrul ia valori de la 0 la 10 la emiterea
unei avertizari. Prin atribuirea acestui parametru oricaruia dintre punctele de test de pe placile de
conditionare semnale sau la iesirile de 0 — 10 V de pe placa de interfata client, veti avea o iesire care
comuta de la 0 V la 10 V ori de cate ori este emisa o avertizare. Aceasta iesire poate fi apoi utilizata ca
declansator pentru captarea altor date despre sistemul de actionare de la punctele de test la emiterea
unei avertizari.
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Parametrii de protectie linie

Prag supracurent legatura curent continuu [DC O/C Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

169

1,75 pu

0,10 pu

2,00 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de curent pe care trebuie sa il depaseasca curentul legaturii de curent
continuu pentru a se indica un defect de supracurent la legatura de curent continuu.

intarziere la detectare supracurent legitura curent continuu [DC O/C Delay]

Numar liniar: 170
Valoare implicita: 0,010 sec
Valoare minima: 0,000 sec
Valoare maxima: 0,040 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia curentul legaturii de curent continuu trebuie
sd se mentind la o valoare superioard pragului de supracurent pentru a se indica un defect de
supracurent la legatura de curent continuu.

Prag supracurent defect impamantare [Gnd flt O/C Trip]

Numar liniar: 171
Valoare implicita: 0,50 A
Valoare minima: 0,05 A
Valoare maxima: 10,00 A
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de curent pe care trebuie sa il depaseasca semnalul de curent de
defect de impamantare pentru a se indica un defect de supracurent de impamantare.

intarziere la detectare supracurent defect impamantare [Gnd flt O/C Dly]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

172

0,10 sec
0,00 sec
5,00 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia curentul de defect de impamantare trebuie
sa se mentina la o valoare superioara pragului de supracurent pentru a se indica un defect de
supracurent de impamantare.

Prag supratensiune legatura curent continuu [Line DC O/V Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

173

1,50 pu

0,50 pu

1,60 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul pe care trebuie sa 1l depaseasca tensiunea legaturii de curent continuu
pe partea redresorului pentru a se indica un defect de supratensiune la legatura de curent continuu.

PARAMETRII DE PROTECTIE LINIE
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intarziere la detectare supratensiune legatura curent continuu [Line DC O/V Dly]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

174

0,020 sec
0,000 sec
0,040 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia tensiunea legaturii de curent continuu pe
partea redresorului trebuie sa se mentina la o valoare superioara pragului de supratensiune pentru a se
indica un defect de supratensiune la legatura de curent continuu.

Prag dezechilibru curent linie [Line | U/B Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

108

0,05 pu

0,01 pu

1,15 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de dezechilibru al curentului de linie care va cauza un defect de
dezechilibru de curent de linie.

intarziere la detectare dezechilibru curent linie [Line | U/B Delay]

Numar liniar: 109

Valoare implicita: 1,00 sec
Valoare minima: 0,01 sec
Valoare maxima: 5,00 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia dezechilibrul de curent de linie trebuie sa se
mentina la o valoare superioara pragului de supracurent pentru a se indica un defect de dezechilibru de

curent de linie.

Prag supracurent linie [Line O/C Trip]

Numar liniar: 161

Valoare implicita: 1,50 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 2,00 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de curent pe care trebuie sa il depaseasca curentul de linie pentru a se
indica un defect de supracurent de linie.

intarziere la detectare supracurent linie [Line O/C Delay]

Numar liniar: 162
Valoare implicita: 0,010 sec
Valoare minima: 0,000 sec
Valoare maxima: 0,040 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia curentul de linie trebuie sa se mentina la o
valoare superioara pragului de supracurent pentru a se indica un defect de supracurent de linie.
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Prag suprasarcina actionare [Drive O/L Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

163

1,15 pu

0,20 pu

2,00 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica curentul maxim de functionare a sistemului de actionare care cauzeaza
decuplarea sistemului la defect de suprasarcina linie dupa un interval de timp specificat de parametrul
Intarziere la detectare suprasarcina actionare (Drive O/L Delay).

intarziere la detectare suprasarcina actionare [Drive O/L Delay]

Numar liniar: 164
Valoare implicita: 60,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 61,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia sistemul de actionare poate functiona la
pragul de decuplare la suprasarcina inainte de a se detecta un defect de suprasarcina la redresor.

Valoare suprasarcina minima actionare [Drive O/L min]

Numar liniar: 269

Valoare implicita: 1,05 pu
Valoare minima: 0,20 pu
Valoare maxima: 1,15 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica, in pu, valoarea minima la care curentul legaturii de curent continuu poate fi
considerat conditie de suprasarcina.

Avertizare suprasarcina actionare [Drive O/L wrn]

Numar liniar: 270
Valoare implicita: 0,50
Valoare minima: 0,20
Valoare maxima: 1,15
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica momentul in care sistemul va emite o avertizare de suprasarcina pe linie.
Aceasta valoare este data ca procentaj din diferenta dintre nivelurile Suprasarcind minima actionare si
Prag suprasarcina actionare.
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Factor de umplere suprasarcina actionare [Drv O/L Duty Cyc]

Numar liniar; 772
Valoare implicita: 600,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 900,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Algoritmul de suprasarcina a fost modificat de la metoda patratului diferentei la metoda diferentei
patratelor intre curentul masurat si suprasarcina minima. Astfel se corecteaza forma curbei. Factorul de
umplere in regim normal versus regim de suprasarcina a fost modificat de la 1:10 la 1:9 pentru a reflecta
valoarea nominala implicitd a unui minut de lucru in suprasarcina la fiecare zece minute. A fost adaugat
un nou parametru pentru a regla acest raport pentru sistemele de actionare pentru mixere si laminoare:
Ciclu suprasarcind actionare (Drv O/L Duty Cyc #772) in grupul Protectie linie.

Prag supratensiune alimentare [Line O/V Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

165

1,20 pu

0,00 pu

1,50 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de tensiune pe care trebuie sa il depaseasca tensiunea de linie pentru
a se indica un defect de supratensiune de alimentare.

intarziere la detectare supratensiune alimentare [Line O/V Delay]

Numar liniar: 166
Valoare implicita: 0,100 sec
Valoare minima: 0,000 sec
Valoare maxima: 10,000 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia tensiunea de linie trebuie sa se mentina la o
valoare superioara pragului de supratensiune pentru a se indica un defect de supratensiune de

alimentare.

Prag subtensiune alimentare [Line U/V Trip]

Numar liniar: 167

Valoare implicita: 0,85 pu
Valoare minima: 0,40 pu
Valoare maxima: 1,50 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul sub care trebuie sa scada tensiunea de linie Tnainte de a fi emisa o
avertizare Subtensiune master sau Pierdere tensiune alimentare.

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006

PARAMETRII DE PROTECTIE LINIE



Descrierea parametrilor 121

intarziere la detectare subtensiune alimentare [Line U/V Delay]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

168

0,017 sec
0,008 sec
0,040 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia tensiunea de linie trebuie sa se mentina la o
valoare inferioara pragului de subtensiune pentru a se indica o conditie de subtensiune de alimentare.

Prag dezechilibru tensiune alimentare[Line V U/B Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

271

0,05 pu

0,01 pu

1,15 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de dezechilibru al tensiunii de linie care va determina un defect de
dezechilibru de tensiune de alimentare.

intarziere la detectare dezechilibru tensiune alimentare[Line V U/B Delay]

Numar liniar: 272

Valoare implicita: 1,00 sec
Valoare minima: 0,01 sec
Valoare maxima: 5,00 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia dezechilibrul de tensiune de linie trebuie sa
se mentina la o valoare superioara pragului de dezechilibru pentru a se indica un defect de dezechilibru
de tensiune de alimentare.

Prag supratensiune neutru alimentare[Line Neut OV Trp]

Numar liniar: 587

Valoare implicita: 0,40 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 1,50 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul pe care trebuie sa il depaseasca tensiunea dintre neutru si
fmpamantare pentru a se indica un defect de supratensiune de impamantare.

intarziere la detectare supratensiune neutru alimentare[Line Neut OV Dly]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

588

1,00 sec
0,00 sec
5,00 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia tensiunea dintre neutru si impamantare
trebuie sa se mentina la o valoare superioara pragului inainte de detectarea unui defect de supratensiune
de impamantare.
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Prag supratensiune armonica [Harmonic O/V Trp]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

675

0,30 pu

0,00 pu
10,00 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru seteaza pragul pentru defectul de Supratensiune armonica. Acest parametru este in
general utilizat la punerea in functiune a sistemului, pentru a detecta daca exista un nivel de rezonanta in
sistem pe a 5-a armonica datorita careia distorsionarea tensiunii sa poata afecta functionarea sistemului
de actionare. Acest parametru trebuie sa raméana la valoarea implicita, iar in cazul aparitiei unui defect,
problema armonicelor sistemului trebuie rezolvata si/sau sistemul de actionare trebuie reglat din nou.

intarziere la detectare supratensiune armonica [Harmonic O/V Dly]

Numar liniar: 676
Valoare implicita: 1,00 sec
Valoare minima: 0,00 sec
Valoare maxima: 10,00 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru seteaza intervalul de timp pentru detectarea pragului de Supratensiune armonica.

Factor de prag regimuri tranzitorii magistrala [Bus Tran Trp Fac]

Numar liniar: 673
Valoare implicita: 2,50 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 100,00 pu
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru valideaza si seteaza caracteristica Regimuri tranzitorii pe magistrald pentru sistemul de
actionare PF7000. Valoarea testatd si implicita este 2,5 pentru validarea si detectarea efectiva a
regimurilor tranzitorii pe magistrala pentru majoritatea locatiilor. Valoarea poate fi setatéa la 2,75 daca sunt
emise avertizari false. Pentru dezactivarea caracteristicii, setati parametrul la valoarea maxima.

intarziere la detectare regimuri tranzitorii [Bus Tran Delay]

Numar liniar: 674
Valoare implicita: 2
Valoare minima: 0
Valoare maxima: 100
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Aceasta valoare defineste intarzierea in algoritmul pentru regimurile tranzitorii pe magistrala. Unitatile
parametrului sunt definite in functie de rata de esantionare de 4 kHz, sau 250 usec per unitate. In mod
normal, se pastreaza valoarea implicita 2.
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Prag minim regimuri tranzitorii magistrala [Bus Tran Min Trp]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

677

0,30 pu

0,00 pu
10,00 pu
Service
Citire/Scriere

Acest parametru defineste valoarea minima pentru validarea functiei de protectie la Regimuri tranzitorii
pe magistrala si trebuie pastrat la valoarea implicita de 0,3 pu.

Factor regimuri tranzitorii curent continuu pe magistrala [Bus Tran Idc Fac]

Numar liniar: 678
Valoare implicita: 0,50 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 10,00 pu
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru defineste factorul de regim tranzitoriu de curent continuu in algoritmul de protectie
impotriva regimurilor tranzitorii. Acest parametru trebuie mentinut in mod normal la valoarea implicita de

0,5.

Timp minim cuplaj liber [Min Freewheel T]
Numar liniar: 679

Valoare implicita: 0,016 sec

Valoare minima: 0,000 sec

Valoare maxima: 1,000 sec

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Aceasta este perioada minima pe durata careia sistemul va functiona pe cuplaj liber inainte ca sistemul
de control sa inceapa cautarea sfarsitului regimului tranzitoriu. Acest parametru a fost setat la 1 ciclu la
60 Hz (16 ms) care ar trebui sa fie suficient pentru atenuarea majoritatii regimurilor tranzitorii legate de
comutarea capacitiva.

Avertizare temperatura radiator redresor [R HS Temp Wrn]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

112

53°C

0°C

100°C
Service
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul la care sistemul va emite o avertizare de supratemperatura a
radiatorului redresorului.

Prag temperatura radiator redresor [R HS Temp Trip]

Numar liniar; 111
Valoare implicita: 55°C
Valoare minima: 0°C
Valoare maxima: 100°C
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul la care sistemul de actionare va decupla la un defect de
supratemperatura a radiatorului redresorului.
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intarziere diagnosticare redresor [Rec Dvc Diag Dly]
Numar liniar; 266

Valoare implicita: 2

Valoare minima: O

Valoare maxima: 6

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru reprezinta o optiune adaugata cu scopul de a evita decuplarea datorata alarmelor false
legate de defectele de diagnosticare a redresorului. Intarzierea permite sistemului s& ignore un defect
detectat pentru numarul de cicluri de linie (pentru redresoarele SCR) sau numarul de impulsuri
consecutive de comanda pe poarta a puntii (pentru redresoarele cu modulatia in duratd a impulsurilor)
setate prin intermediul acestui parametru. in revizia anterioara a firmware-ului, a fost setat in codul-sursa
al acestuia la valoarea 3 pentru a facilita diagnosticarea problemelor, insa trebuie mentinut permanent la
valoarea 2 cu exceptia cazului in care setarea la o valoarea superioara este recomandata de producator.
Nici o intarziere nu a fost setata in nici o versiune a firmware-ului, cu exceptia versiunii 2.002.

Prag pierdere linie [Line Loss Trip]
Numar liniar: 698

Valoare implicita: 8,0 Hz

Valoare minima: 0,0 Hz

Valoare maxima: 40,0 Hz

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru defineste frecventa utilizatd pentru detectarea pragului de pierdere linie. Sistemul cauta
pierderile de frecventa de linie, precum si cele de tensiune de linie. Aceasta operatiune este destinata sa
confere o mai mare flexibilitate Tn detectarea pierderilor de linie si ofera posibilitatea de eliminare a
alarmelor false privind defectele, ceea ce mareste, insa, timpul de r&spuns. In momentul in care diferenta
dintre valoarea parametrului Frecventa linie si valorile instantanee ale frecventei (in cadrul grupului
Control curent) depaseste valoarea acestui parametru, sistemul detecteaza o Pierdere de linie.

Prag suprasarcina neutru redresor [R Neutral OL Trp]
Numar liniar: 774

Valoare implicita: 5,00

Valoare minima: 0,00

Valoare maxima: 655,35

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acum, nivelul de decuplare la suprasarcina neutrului redresorului este reglabil. Nivelul de decuplare la
suprasarcina neutrului redresorului poate fi reglat prin intermediul acestui parametru.

NOTA: Nu modificati valorile implicite fara a consulta centrul de Suport Tehnic MV.

intarziere la detectare suprasarcina neutru redresor [R Neutral OL Dly]
Numar liniar: 775

Valoare implicita: 2,50 sec

Valoare minima: 0,00 sec

Valoare maxima: 655,35 sec

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acum, intervalul de intarziere a decuplarii la suprasarcina neutrului redresorului poate fi reglat. Intervalul
de intarziere a decuplarii la suprasarcina neutrului redresorului poate fi reglat prin intermediul acestui
parametru.

NOTA: Nu modificati valorile implicite fara a consulta centrul de Suport Tehnic MV.
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Prag supracurent neutru redresor [R Neutral OC Trp]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

776

10,00

0,00

655,35
Service
Citire/Scriere

Acum, nivelul de decuplare la supracurent al neutrului redresorului poate fi reglat. Nivelul de decuplare la

supracurent al neutrului redresorului poate fi reglat prin intermediul acestui parametru.
NOTA: Nu modificati valorile implicite fara a consulta centrul de Suport Tehnic MV.

intarziere la detectare supracurent neutru redresor [R Neutral OC Dly]

Numar liniar: 777
Valoare implicita: 0,010 sec
Valoare minima: 0,000 sec
Valoare maxima: 65,535 sec
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acum, intervalul de intarziere a decuplarii la supracurent al neutrului redresorului poate fi reglat. Intervalul
de intarziere a decuplarii la supracurent al neutrului redresorului poate fi reglat prin intermediul acestui

parametru.

NOTA: Nu modificati valorile implicite fara a consulta centrul de Suport Tehnic MV.

PARAMETRII DE PROTECTIE LINIE

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006



126 Descrierea parametrilor

Parametrii de protectie motor

Prag supratensiune neutru motor [Mtr Neut O/V Trp]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

189

0,20 pu

0,00 pu

1,50 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul pe care trebuie sa 1l depaseasca tensiunea intre neutrul motorului si
impamantare pentru a se indica un defect de supratensiune de impamantare. In cazul sistemelor cu
reactor de linie, puteti descoperi ca setarile implicite sunt prea scazute si trebuie crescute la 0,80 pu
pentru o functionare normala.

intarziere la detectare supratensiune neutru motor [Mtr Neut O/V Dly]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

190

1,00 sec
0,00 sec
5,00 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia tensiunea de la neutrul motorului la
impamantare trebuie s& se mentind la o valoare superioara pragului pentru a se indica un defect de
supratensiune de Tmpamantare.

Prag supracurent motor [Motor O/C Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

177

1,75 pu

0,00 pu

2,00 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul pe care trebuie sa il depaseasca curentul la motor pentru a se indica un
defect de supracurent la motor.

intarziere la detectare supracurent motor [Motor O/C Delay]

Numar liniar: 178
Valoare implicita: 0,100 sec
Valoare minima: 0,000 sec
Valoare maxima: 0,200 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia curentul la motor trebuie sa se mentina la o
valoare superioara pragului pentru a se indica un defect de supracurent la motor.
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Prag suprasarcina motor [Motor O/L Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

179

1,15 pu

0,20 pu

2,00 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul maxim al curentului la motor care cauzeaza decuplarea sistemului prin
defect de suprasarcina motor dupa un timp specificat de parametrul Intarziere la detectare suprasarcina
motor (Motor O/L Delay).

intarziere la detectare suprasarcini motor [Motor O/L Delay]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

180

60,0 sec

0,0 sec

61,0 sec
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia sistemul de actionare poate functiona la
valoarea de suprasarcina specificata de parametrul Prag suprasarcina motor inainte de a se indica un
defect de suprasarcina motor.

Suprasarcina minima motor [Motor O/L min]

Numar liniar: 350

Valoare implicita: 1,05 pu
Valoare minima: 0,20 pu
Valoare maxima: 1,50 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica in pu valoarea minima la care curentul motorului poate fi considerat conditie de

suprasarcina.

Avertizare suprasarcina motor [Motor O/L Wrn]

Numar liniar: 351
Valoare implicita: 0,50
Valoare minima: 0,20
Valoare maxima: 1,50
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica momentul in care sistemul va emite o avertizare de suprasarcina motor.
Aceasta valoare este definitd ca procentaj din diferenta dintre nivelurile Suprasarcind minima motor si
Prag suprasarcind motor.

PARAMETRII DE PROTECTIE MOTOR 7000-TD001J-RO-P - lunie 2006



128 Descrierea parametrilor

Factor de umplere suprasarcina motor [Mtr O/L Duty Cyc]

Numar liniar; 771
Valoare implicita: 600,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 900,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

In cazul tuturor versiunilor anterioare ale firmware-ului, algoritmul de suprasarcina fost proiectat pentru a
suporta un minut de suprasarcina la fiecare 10 minute. Pe de alta parte, pentru mixerele Banbury si alte
aplicatii foarte solicitante, ciclul de suprasarcina poate fi mai mic de 10 minute. Pentru a permite acest
lucru, In aceasta versiune a fost adaugat un nou parametru — Factor de umplere suprasarcind motor
(#771). Acest parametru specifica factorul de umplere de suprasarcina pentru sistem. Valoarea implicita
este de 600 de secunde (10 minute).

Prag supratensiune motor [Motor O/V Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

181

1,20 pu

0,00 pu

2,00 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul pe care trebuie sa 1l depaseasca tensiunea la motor pentru a se indica
un defect de supratensiune la motor.

intarziere la detectare supratensiune motor [Motor O/V Delay]

Numar liniar: 182
Valoare implicita: 0,500 sec
Valoare minima: 0,000 sec
Valoare maxima: 10,000 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia tensiunea trebuie s se mentina la o
valoare superioara pragului de supratensiune pentru a se indica un defect de supratensiune la motor.

Prag supratensiune c.c. motor [Mtr DC O/V Trip]

Numar liniar: 193

Valoare implicita: 1,50 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 2,00 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul pe care trebuie sa il depaseasca tensiunea legaturii de curent continuu
pe partea de motor pentru a se indica un defect de supratensiune de curent continuu.
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intarziere la detectare supratensiune c.c. motor [Mtr DC O/V Delay]
Numar liniar; 194

Valoare implicita: 0,020 sec

Valoare minima: 0,000 sec

Valoare maxima: 0,040 sec

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia tensiunea legaturii de curent continuu pe
partea de motor trebuie s& se mentina la o valoare superioarad pragului de supratensiune pentru a se
indica un defect de supratensiune de curent continuu.

intarziere la detectare calaj motor [Mtr Stall Delay]
Numar liniar: 191

Valoare implicita: 2,00 sec

Valoare minima: 0,00 sec

Valoare maxima: 10,00 sec

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe parcursul caruia motorul trebuie sa caleze Tnhainte de a se
indica o defectiune de calaj al motorului. in cazul in care optiunea tahometru este validata, motorul se
considera ca fiind calat in cazul in care sistemul de actionare functioneaza la limita de cuplu la orice
vitezd mai mic& de 1 Hz. In cazul in care optiunea tahometru nu este validatd, motorul se considera ca
fiind calat daca sistemul functioneaza la viteza comandata la un flux al motorului sub nivelul specificat de
parametrul ,Flux minim”. Calajul nu poate fi detectat pana in momentul in care sistemul nu atinge viteza
comandata, deoarece motorul poate fi deja in miscare in momentul pornirii sistemului. in acest caz, daca
viteza motorului este mai mare decét viteza comandatd, sau motorul se roteste in directia opusa, va fi
indicata o defectiune de calaj.

Prag supraviteza motor [Overspeed Trip]
Numar liniar: 185

Valoare implicita: 66, Hz

Valoare minima: 10, Hz

Valoare maxima: 100,0 Hz

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul pe care trebuie sa 1l depaseasca viteza motorului pentru a se indica un
defect de supraviteza motor.

intarziere la detectare supraviteza motor [Overspeed Delay]
Numar liniar: 186

Valoare implicita: 0,50 sec

Valoare minima: 0,00 sec

Valoare maxima: 10,00 sec

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia viteza motorului trebuie sa se mentina la o
valoare superioara pragului pentru a se indica un defect de supraviteza motor
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Prag dezechilibru flux motor [Flux UB Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

585

0,05 pu

0,00 pu

1,00 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de dezechilibru al fluxului de motor care cauzeaza defectul de
dezechilibru motor.

intarziere la detectare dezechilibru flux motor [Flux UB Delay]

Numar liniar: 586

Valoare implicita: 5,00 sec
Valoare minima: 0,01 sec
Valoare maxima: 5,00 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia dezechilibrul de flux al motorului trebuie sa
se mentind la o valoare superioara pragului pentru a se indica un defect de dezechilibru de flux.

Prag dezechilibru curent motor [Mtr | UB Trip]

Numar liniar: 208

Valoare implicita: 0,05 pu
Valoare minima: 0,01 pu
Valoare maxima: 1,00 pu
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de dezechilibru al curentului motorului care va conduce la decuplarea

sistemului.

intarziere la detectare dezechilibru curent motor [Mtr | UB Delay]

Numar liniar: 214

Valoare implicita: 5,00 sec
Valoare minima: 0,01 sec
Valoare maxima: 5,00 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia dezechilibrul de curent de motor trebuie sa
se mentina la o valoare superioara pragului de supracurent pentru a se indica un defect de dezechilibru

de curent.

Frecventa dezechilibru motor [Mtr UB Freq]

Numar liniar; 274
Valoare implicita: 1,5 Hz
Valoare minima: 0,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica frecventa minima la care sistemul incepe sa detecteze dezechilibrul (de flux al)
motorului. Aparitia unor dezechilibre reduse in timpul pornirii in bucla deschisa este un fenomen normal,
astfel ca acest parametru are scopul de a permite sistemului sa ignore feedback-ul de flux in scopuri de

diagnosticare pana in momentul in care se atinge frecventa programata de dezechilibru al motorului.
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Nivel pierdere sarcina [Load Loss Level]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

246

0,25 pu

0,00 pu

1,00 pu
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica procentul minim din sarcina nominala pentru care sistemul va presupune ca
existd o pierdere a sarcinii. in cazul in care sarcina scade sub acest parametru, iar viteza este mai mare
decét Viteza de pierdere sarcina, sistemul va initia defectul dupa expirarea intervalului de Intarziere la
detectare pierdere sarcina. Controlul utilizeaza parametrul Referinta cuplu (P291) ca referinta de sarcina.

Viteza pierdere sarcina [Load Loss Spd]

Numar liniar: 259
Valoare implicita: 30,0 Hz
Valoare minima: 0,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specificd viteza minima pentru care va fi detectatd conditia de pierdere de sarcina. In
general, sarcina va fi mai mica la viteze mai scazute, astfel ca acest parametru contribuie la evitarea
decuplarii sistemului Tn caz de alarma falsa in perioadele de functionare la viteze scazute.

intarziere la detectare pierdere sarcina [Load Loss Delay]

Numar liniar: 231
Valoare implicita: 1,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 30,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp dintre detectarea conditiei de pierdere a sarcinii gi initierea
efectiva a defectului.

Avertizare temperatura radiator invertor [| HS Temp Wrn]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

316

61°C

0°C

100°C
Service
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de temperatura la care sistemul va emite o avertizare de
supratemperatura a radiatorului invertorului.

Prag temperatura radiator invertor [| HS Temp Trip]

Numar liniar; 315
Valoare implicita: 64°C
Valoare minima: 0°C
Valoare maxima: 100°C
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul la care sistemul va decupla la un defect de supratemperatura a
radiatorului invertorului
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Avertizare valoare presiune [Pres Val Wrn]
Numar liniar; 320

Valoare implicita: 3,0V

Valoare minima: 0,5V

Valoare maxima: 10,0V

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul la care trebuie sa descreasca presiunea fnainte de a fi emisa o
avertizare in acest sens. Pierderea de presiune este in mod obisnuit asociata cu un flux de aer redus
datorita blocarii filtrului de aer.

Prag valoare presiune [Pres Val Trip]
Numar liniar: 319

Valoare implicita: 2,5V

Valoare minima: 0,5V

Valoare maxima: 10,0V

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul la care valoarea presiunii trebuie sa descreasca inainte de a fi indicat
un defect. O astfel de conditie indica fie blocarea filtrului de aer, fie pierderea functionalitatii ventilatorului.

Valoare nominala presiune [Pres Val Nominal]
Numar liniar: 317

Valoare implicita: 3,6 V

Valoare minima: 0,5V

Valoare maxima: 10,0V

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea nominald a senzorului de presiune si indica fluxul de aer normal in
cadrul sistemului.

intarziere diagnostic dispozitiv invertor [Inv Dvc Diag Dly]
Numar liniar: 268

Valoare implicita: 2

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 6

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru reprezintd o optiune adaugata cu scopul de a contribui la evitarea decuplarii sistemului
in caz de alarmé falsa legatd de un defect de diagnosticare a dispozitivelor invertorului. intarzierea
permite sistemului sa ignore un defect detectat de un numar de ori egal cu numarul de impulsuri generate
de circuitele de comanda pe poartd a puntii, numar setat prin intermediul acestui parametru. in revizia
anterioara a firmware-ului, acest parametru a fost setat in codul-sursa al programului la valoarea 3 pentru
a contribui la diagnosticarea problemelor, ins& trebuie mentinut permanent la valoarea 2 cu exceptia
cazului Tn care setarea la o valoare superioara este recomandata de producator. Nici o intarziere nu a
fost setata in nici o versiune a firmware-ului, cu exceptia versiunii 2.002.
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intarziere la detectare pierdere curent camp [Field Loss Dly]

Numar liniar; 559
Valoare implicita: 30 sec
Valoare minima: 1 sec
Valoare maxima: 60 sec
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru este utilizat pentru specificarea intervalului de timp pe durata caruia regulatorul de flux
atinge limita Tnainte ca sistemul sa decupleze la o pierdere de camp. Curentul de cAmp nu este masurat
direct in cadrul placii de control, astfel incat trebuie urmarita iesirea regulatorului de flux, care va atinge
limita la pierderea curentului de camp.

Valoare prag presiune pentru fluxul de aer din transformator [Pres Val Tx Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

654

25V

0,5V

10,0V
Service
Citire/Scriere

Acest parametru specifica pragul de tensiune pentru senzorul de presiune a aerului in sectiunea
transformatorului de izolare a sistemelor de actionare cu cadru A. Acest parametru utilizeaza aceeasi
functionalitate a senzorului de presiune a aerului in toate celulele de alimentare. ACEST PARAMETRU
ESTE ACTIV NUMAI PENTRU SISTEMELE DE ACTIONARE CU CADRU A.

Avertizare valoare prag presiune pentru fluxul de aer din transformator [Pres Val Tx Wrn]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

655

30V

05V

10,0V
Service
Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul de tensiune pentru avertizarea legata de senzorul de presiune a aerului
in sectiunea transformatorului de izolare a sistemelor de actionare cu cadru A. Acest parametru utilizeaza
aceeasi functionalitate a senzorului de presiune a aerului in toate celulele de alimentare. ACEST

PARAMETRU ESTE ACTIV NUMAI PENTRU SISTEMELE DE ACTIONARE CU CADRU A.

Valoare nominala presiune pentru fluxul de aer din transformator [Pres Val Tx Nom]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

656

3,6V

0,5V

10,0V
Service
Citire/Scriere

Acest parametru specifica tensiunea nominala (de functionare) pentru senzorul de presiune a aerului in
sectiunea transformatorului de izolare a sistemelor de actionare cu cadru A. Acest parametru utilizeaza
aceeasi functionalitate a senzorului de presiune a aerului in toate celulele de alimentare. ACEST
PARAMETRU ESTE ACTIV NUMAI PENTRU SISTEMELE DE ACTIONARE CU CADRU A.
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Parametrii optiunii de transfer sincron

lesire regulator sincronizare [Sync Reg Output]
Numar liniar: 298

Valoare minima: -10,00 Hz

Valoare maxima: 10,00 Hz

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este valoarea de iesire a regulatorului de sincronizare, care este adaugata erorii
regulatorului de viteza in timpul unui transfer sincron de la sistemul de actionare la bypass.

Eroare regulator sincronizare [Sync Reg Error]
Numar liniar: 297

Valoare minima: —180,0 grade

Valoare maxima: 180,0 grade

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este eroarea regulatorului de sincronizare, care constituie unghiul de faza dintre
tensiunea de linie si tensiunea motorului in timpul unui transfer sincron de la sistemul de actionare la
bypass.

Optiune transfer sincron [Sync Xfer Option]
Numar liniar: 419

Valoare implicita: Invalidat

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru activeaza optiunea de Transfer sincron pentru sistemele de actionare PowerFlex 7000.
Sunt disponibile trei optiuni:

Disabled Transfer sincron invalidat

Enable Warn Transfer sincron validat — Esuarea transferului va determina emiterea
unei avertizari, dar sistemul va continua sa functioneze

Enable Fault Transfer sincron validat — Esuarea transferului va determina indicarea

unui defect, iar sistemul va fi oprit

Eroare maxima sincronizare [Sync Error max]
Numar liniar: 228

Valoare implicita: 0 grade

Valoare minima: 0 grade

Valoare maxima: 30 grade

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica eroarea maxima admisa a fazei la sincronizare. Se va emite comanda de

inchidere a contactorului de bypass in momentul in care eroarea fazei la sincronizare se mentine sub
aceasta valoare maxima pentru intervalul de timp specificat de catre parametrul Timp de sincronizare.
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Unghi de defazaj in avans transfer sincron [Sync Lead Angle]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

226

0 grade

—90 grade
90 grade
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica unghiul cu care tensiunea motorului este defazata in avans fata de tensiunea
de intrare a sistemului in momentul in care se presupune ca motorul este sincronizat. Scopul acestui
parametru este de a compensa orice diferenta de faza intre tensiunea de intrare a sistemului si tensiunea
de alimentare a contactorului de bypass.

intarziere oprire transfer sincron [Sync Off Delay]

Numar liniar: 227
Valoare implicita: 0,100 sec
Valoare minima: 0,000 sec
Valoare maxima: 0,500 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intarzierea dintre momentul in care a fost emisd comanda de inchidere a
contactorului de bypass si oprirea sistemului. Acest parametru este setat in mod obisnuit la o valoare
putin mai mica decéat cea a timpului de Tnchidere a contactorului de bypass, cu un minimum preferabil de
1% — 2 cicluri.

Amplificare regulator sincronizare [Sync Reg Gain]

Numar liniar: 225
Valoare implicita: 1,0
Valoare minima: 0,0
Valoare maxima: 5,0
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica amplificarea regulatorului de sincronizare.

Timp de sincronizare [Sync Time]

Numar liniar: 229
Valoare implicita: 10,0 sec
Valoare minima: 0,0 sec
Valoare maxima: 10,0 sec
Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia eroarea fazei de sincronizare trebuie sa se
mentina la o valoare mai mica decéat Eroarea maxima de sincronizare inainte de a fi emisa comanda de
inchidere a contactorului de bypass.
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Timp de transfer sincron [Sync Xfer Time]
Numar liniar; 230

Valoare implicita: 1,0 min

Valoare minima: 0,1 min

Valoare maxima: 57,0 min

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specificd timpul permis pentru finalizarea unui transfer sincron. in cazul in care
transferul nu este finalizat in acest interval de timp, sistemul de actionare se va opri la un defect de
,transfer sincron esuat”. In cazul in care defectul ,transfer sincron esuat” este invalidat, solicitarea de
transfer va fi anulata, iar sistemul va continua sa functioneze la viteza comandata. Un mesaj de
avertizare ,transfer sincron esuat” va fi afisat.

Tensiune bypass [V Bypass]
Numar liniar: 117
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 2,000 pu
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica tensiunea pe partea redresorului la contactorul de bypass si este scalat in pu
(per unitate) in raport cu Tensiunea nominala a motorului.

Frecventa bypass [Bypass Freq]
Numar liniar: 159

Valoare minima: -100,0 Hz
Valoare maxima: 100,0 Hz

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica frecventa tensiunii pe partea redresorului la contactorul de bypass.

Sursa tensiune transfer sincron [Sync Volt Source]
Numar liniar: 622

Valoare implicitd: Bypass

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru permite utilizatorului s& selecteze sursa din care sistemul va obtine tensiunea pentru
aplicatia de transfer sincron. Selectia Bypass indica faptul ca sistemul utilizeaza feedback-ul de la caseta
contactorului de bypass pentru toate functiile de masurare, protectie si sincronizare. Selectia Linie indica
faptul ca sistemul utilizeaza pentru aceste functii feedback-ul de la tensiunile puntii master.

Bypass Tensiunea feedback-ului de la bypass utilizatd pentru toate functiile de
transfer sincron
Line Tensiunea feedback-ului de linie utilizatda pentru toate functiile de

transfer sincron (utilizata in mod obignuit pentru toate aplicatiile de
multiplicare / de reductie)
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Timp incarcare condensator [Cap Charge Time]
Numar liniar; 763

Valoare implicita: 1 sec

Valoare minima: 1 sec

Valoare maxima: 10 sec

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Parametrul Timp incéarcare condensator (#763) a fost adaugat in grupul Optiuni de transfer sincron pentru
a controla intervalul de incarcare a condensatorului la desincronizare. Valoarea minima si implicita este
de 1 secunda; aceasta inseamna ca, in momentul in care sistemul porneste, va fi necesara o secunda
pentru initierea transferului de la bypass la sistem. Utilizadnd acest parametru, intarzierea poate fi setata
la maximum 10 secunde si va fi utila pentru sistemele prevazute cu un transformator de iesire necesitand
mai mult de 1 secunda pentru incarcarea condensatorului filtrului de motor.
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Parametrii optiunii tahometru

Feedback tahometru [Tach Feedback]
Numar liniar: 348

Valoare minima: -100,0 Hz

Valoare maxima: 100,0 Hz

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica indicatia de vitezd a feedback-ului de la tahometru. Aceasta valoare este
indicatia cu semn a vitezei.

Feedback tahometru pentru depanare [Tach Fbk Debug]
Numar liniar: 349

Valoare minima: —-100,00 Hz

Valoare maxima: 100,00 Hz

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica indicatia de viteza a feedback-ului de la tahometru. Este o indicatie de viteza
fara semn (valoare absoluta), care nu se utilizeaza pentru controlul sistemului de actionare. Acest
parametru are o precizie de doua cifre pentru depanarea problemelor legate de alunecare cu precizie
sporita.

Tip tahometru [Tach Type]

Numar liniar: 233

Valoare implicita: Niciuna

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica tipul tahometrului/codificatorului instalat. Avertizare: Daca tipul tahometrului
este setat la Single, actionarea nu poate determina sensul de rotatie la incetinirea motorului. Daca sensul
de rotatie nu este cel comandat, pornirea fara tahometru nu va avea loc cu succes.

Tipurile disponibile sunt:

None Nu exista tahometru instalat
Single lesire simpla (nedirectionala)
Quadrature lesiri Tn cvadratura (directionale)
Absolute Enc Codificator de valoare absoluta
Sine-Cos Inc Inactiv

Sine-Cos Z Inactiv

Sine-Cos SSI Inactiv

Impulsuri tahometru per revolutie [Tach pulse/rev]
Numar liniar: 234

Valoare implicita: 1024 ppr

Valoare minima: 120 ppr

Valoare maxima: 4096 ppr

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica numarul de impulsuri produse de tahometru in timpul unei revolutii. Acest
parametru nu este utilizat pentru codificatoarele de valoare absoluta.
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Directie codificator [Enc Direction]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

643

Forward
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica directia codificatorului. Sunt disponibile doua optiuni: Forward si Reverse.
ACEST PARAMETRU NU ESTE UTILIZAT IN PREZENT IN FIRMWARE-UL 5.xxx, DAR A FOST
ADAUGAT IN VEDEREA UTILIZARII VIITOARE.

Reverse
Forward

Feedback-ul de directie de la tahometru coincide cu rotatia motorului
Feedback-ul de directie de la tahometru este opus fatd de rotatia
motorului

Decalaj codificator [Encoder Offset]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

644

0 grade

0 grade

360 grade
Avansat
Citire/Scriere

Acest parametru specifica decalajul codificatorului. Acest parametru este necesar deoarece codificatorul
nu se utilizeaza numai pentru viteza, ci si pentru pozitie.

ACEST PARAMETRU NU ESTE UTILIZAT IN PREZENT IN FIRMWARE-UL 5.xxx, DAR A FOST
ADAUGAT IN VEDEREA UTILIZARII VIITOARE.

Prag pierdere tahometru [Tach Loss Trip]

Numar liniar: 235
Valoare implicita: 2,0 Hz
Valoare minima: 0,0 Hz
Valoare maxima: 10,0 Hz
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica nivelul pe care trebuie sa il depaseasca eroarea de tahometru pentru a se
indica un defect de pierdere de tahometru.

intarziere la detectare pierdere tahometru [Tach Loss Delay]

Numar liniar: 236
Valoare implicita: 0,10 sec
Valoare minima: 0,00 sec
Valoare maxima: 1,00 sec
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica intervalul de timp pe durata caruia eroarea de tahometru trebuie sa se mentina
la o valoare superioara pragului inainte de a se indica o pierdere de tahometru.

PARAMETRII OPTIUNII TAHOMETRU
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Parametrii mastilor de control

Masca comanda directie [Direction Mask]
Numar liniar: 244

Valoare implicita: 11111111

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot genera comanda forward/reverse (inainte/inapoi). Valoarea
1 reprezintd adaptorul care poate emite comanda de directie, valoarea 0 reprezintd un adaptor care nu
poate emite comanda de directie. Exista 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7. Adaptorul O
este placa XIO, adaptorul 8 este PanelView (vizualizarea de tip panou), iar adaptoarele de la 1 la 6 sunt
adaptoare SCANport/DPI.

Masca comanda avans normal [Jog Mask]
Numar liniar: 245

Valoare implicita: 11111111

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot emite comanda de avans normal. Valoarea 1 reprezinta
adaptorul care poate emite comanda de avans normal, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu poate
emite comanda de avans normal. Exista 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter?.

Masca comanda locala [Local Mask]

Numar liniar: 242

Valoare implicita: 11111111
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot genera comanda locala. Valoarea 1 reprezintd adaptorul
care poate emite comanda locala, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu poate emite comanda locala.
Exista 8 adaptoare disponibile, de la AdapterO la Adapter?.

Masca comanda logica [Logic Mask]
Numar liniar; 241

Valoare implicita: 11111111

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot emite comanda logica. Valoarea 1 reprezinta adaptorul care
poate emite comanda logica, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu poate emite comanda logica.
Exista 8 adaptoare disponibile, de la AdapterO la Adapter7.

Masca comanda referinta [Ref Cmd Mask]
Numar liniar: 248

Valoare implicita: 11111111

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot emite comanda de referintd. Valoarea 1 reprezinta

adaptorul care poate emite comanda de referinta, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu poate emite
comanda de referinta. Exista 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.
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Masca comanda resetare defect [Reset Mask]
Numar liniar; 247

Valoare implicita: 11111111

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot emite comanda de resetare. Valoarea 1 reprezinta
adaptorul care poate emite comanda de resetare, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu poate emite
comanda de resetare. Exista 8 adaptoare disponibile, de la AdapterO la Adapter7.

Masca comanda pornire [Start Mask]
Numar liniar: 243

Valoare implicita: 11111111

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot emite comanda de pornire. Valoarea 1 reprezinta adaptorul
care poate emite comanda de pornire, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu poate emite comanda de
pornire. Exista 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0O la Adapter7.

Masca comanda transfer sincron [Sync Xfer Mask]
Numar liniar: 249

Valoare implicita: 11111111

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot emite comanda de transfer sincron. Valoarea 1 reprezinta
adaptorul care poate emite comanda de transfer sincron, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu poate
emite comanda de transfer sincron. Exista 8 adaptoare disponibile, de la AdapterO la Adapter7.

Masca defect fortat [Forced Fit Mask]

Numar liniar: 638

Valoare implicita: 11111111
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot indica un defect fortat. Valoarea 1 reprezinta adaptorul care
poate indica defectul fortat, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu poate indica defectul fortat. Exista 8
adaptoare disponibile, de la AdapterQ la Adapter?.

Masca profil [Profile Mask]
Numar liniar; 36

Valoare implicita: 11111111
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru indica adaptoarele care pot emite comanda Profil de accelerare / decelerare. Adaptorul
poate selecta fie profilul Rampa, fie profilul Curba in S. Valoarea 1 reprezinta adaptorul care poate
controla profilul, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu poate controla profilul. Exista 8 adaptoare
disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.
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Parametrii proprietari

Proprietar comanda directie [Direction Owner]

Numar liniar: 388
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda de directie. Valoarea 1 reprezintd adaptorul care
emite comanda de directie, 0 reprezintd un adaptor care nu emite comanda de directie. Exista 8
adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.

Proprietar comanda avans normal [Jog Owner]

Numar liniar: 389
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda de avans normal. Valoarea 1 reprezinta
adaptorul care emite comanda de avans normal, valoarea 0 reprezintd un adaptor care nu emite
comanda de avans normal. Exista 8 adaptoare disponibile, de la AdapterQ la Adapter7.

Proprietar comanda locala [Local Owner]

Numar liniar: 386
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda locala. Valoarea 1 reprezinta adaptorul care
emite comanda locala, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu emite comanda locala. Exista 8
adaptoare disponibile, de la AdapterO la Adapter7.

Proprietar comanda referinta [Ref Cmd Owner]

Numar liniar: 392
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda de referinta. Valoarea 1 reprezinta adaptorul
care emite comanda de referinta, valoarea 0 reprezintd un adaptor care nu emite comanda de referinta.
Exista 8 adaptoare disponibile, de la AdapterO la Adapter7.

Proprietar comanda resetare defect [Reset Owner]

Numar liniar: 391
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda de resetare. Valoarea 1 reprezinta adaptorul
care emite comanda de resetare, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu emite comanda de resetare.
Exista 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0O la Adapter7.

Proprietar comanda pornire [Start Owner]

Numar liniar: 387
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda de pornire. Valoarea 1 reprezinta adaptorul care
emite comanda de pornire, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu emite comanda de pornire. Exista 8
adaptoare disponibile, de la AdapterO la Adapter7.
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Proprietar comanda oprire [Stop Owner]

Numar liniar: 385
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda de oprire. Valoarea 1 reprezinta adaptorul care
emite comanda de oprire, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu emite comanda de oprire. Exista 8
adaptoare disponibile, de la AdapterO la Adapter7.

Proprietar comanda transfer sincron [Sync Xfer Owner]

Numar liniar: 393
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda de transfer sincron. Valoarea 1 reprezinta
adaptorul care emite comanda de transfer sincron, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu emite
comanda de transfer sincron. Exista 8 adaptoare disponibile, de la AdapterO la Adapter?7.

Proprietar defect fortat [Forced Fit Owner]

Numar liniar: 639
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda de defect fortat. Valoarea 1 reprezintd adaptorul
care emite comanda de defect fortat, valoarea O reprezintd un adaptor care nu emite comanda de defect
fortat. Exista 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter?7.

Proprietar profil [Profile Owner]

Numar liniar: 37
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda de Profil de accelerare/decelerare. Valoarea 1
reprezinta adaptorul care controleaza Profilul de accelerare/decelerare, valoarea 0 reprezinta
adaptoarele care nu controleaza Profilul de accelerare/decelerare. Exista 8 adaptoare disponibile, de la
Adapter0 la Adapter?.

Proprietar comanda logica [Logic Owner]

Numar liniar: 94
Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica adaptoarele care emit comanda Logica. Valoarea 1 reprezinta adaptorul care
emite comanda logica, valoarea 0 reprezinta un adaptor care nu emite comanda logica. Exista 8
adaptoare disponibile, de la Adapter0O la Adapter7.
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Parametrii de intrari/iesiri logice

Intrari locale [Local Inputs]
Numar liniar: 260

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica intrarile locale de executie in timp real pe XIO. Aceste intrari sunt grupate intr-un
cuvant binar de Comanda logica (Logic Command Word). Cifra unu reprezinta o intrare activa, iar pozitiile
bitilor sunt dupa cum urmeaza:

Not Stop Sistemul este pregatit de functionare.

Start Solicitare pornire sistem.

Forward Solicitare rotire motor in directia Inainte.

Reverse Solicitare rotire motor in directia Inapoi.

Jog Solicitare functionare sistem in modul Avans normal.

Local Comanda de control a sistemului de actionare este emisa prin

intermediul controlului Local.
Drive Reset Solicitare stergere defecte si avertizari
Synch Transfer catre bypass
Desynch Transfer catre sistemul de actionare
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

lesiri locale [Local Outputs]
Numar liniar: 261

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica iesirile locale pe XIO. Aceste iesiri sunt utilizate pentru lluminare pilot si controlul
proceselor clientului. Cifra unu reprezinta o iesire activa, urmatoarele iesiri fiind afisate:

Ready PL
Running PL
Forward PL
Reverse PL
Jog PL

Local PL
Remote PL
Fault PL
Warning PL
Test Mode PL
At Speed PL
Cool AlIrm PL
Fan1 Ctctr
Fan2 Ctctr
Sync Xfer

At Torq Lmt
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Sistemul de actionare este in modul Pregatit.

Sistemul de actionare este in modul Functionare.

Sistemul de actionare opereazé motorul in directia inainte.
Sistemul de actionare opereazé motorul in directia inversa.
Sistemul de actionare este in modul Avans normal.

Controlul sistemului de actionare este in modul Control local.
Controlul sistemului de actionare este in modul Control la distanta.
Sistemul de actionare este actualmente Tn stare de Defect.
Sistemul de actionare este actualmente in stare de Avertizare.
Sistemul de actionare este in modul de Testare.

Sistemul de actionare a atins viteza comandata.

Sistemul de ré&cire al actionarii s-a defectat.

Ventilatorul 1 a primit comanda de functionare.

Ventilatorul 2 a primit comanda de functionare.

Sistemul de actionare este in modul Sincronizare sau Desincronizare.
Sistemul de actionare functioneaza la limita de cuplu.
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Comanda logica [Logic Command]
Numar liniar; 257

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica comanda logica utilizata de controlul actionarii. Consultati Manualul de utilizare
PowerFlex 7000, Anexa C, pentru descrieri. Urmatoarele comenzi sunt afisate, cifra unu reprezentand o
comanda activa:

Not Stop Sistemul de actionare este pregatit de functionare.
Start Pornire sistem de actionare

Jog Pornire sistem de actionare in modul Avans normal
Clr FlIt Que Stergere lista defecte

Clr Warn Que Stergere lista avertizari

Drive Reset Resetare sistem de actionare

Direction Sensul de rotatie

Start Profle Profil pornire sistem de actionare

Stop Profle Profil oprire sistem de actionare

Flash Mode Adaptor DPI in modul Flash

Neutilizat

Synch 1 Transfer sincron catre bypass de la sistemul de actionare
Synch 2 Transfer sincron catre sistemul de actionare de la bypass
Force Stop Oprire fortata a sistemului de actionare (DPI)

Force Fault Defect fortat al sistemului de actionare (DPI)

Neutilizat

Stare logica [Logic Status]
Numar liniar: 258

Nivel de acces: Monitorizare
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica valoarea starii logice. Cifra 1 reprezintd o conditie activa, iar codificarea bitilor
este urmatoarea:

Ready Sistemul de actionare este in starea Pregatit.
Running Sistemul de actionare este in modul Functionare.
Com Direct'n Sensul comandat al rotatiei

Rot Direct'n Sensul efectiv al rotatiei

Accelerating
Decelerating

Sistemul de actionare accelereaza.
Sistemul de actionare decelereaza.

At speed Sistemul de actionare a atins viteza comandata.

On Bypass Sistemul de actionare functioneaza actualmente pe bypass.
Rev Enabled Rotatia inversa a sistemului de actionare a fost validata.
Drive Fault Sistemul de actionare este in modul Defect.

Drive Warn Sistemul de actionare este in modul Avertizare.

Local Lock Un adaptor detine controlul local al sistemului de actionare.
Forced Stop Adaptorul DPI a generat o comanda de oprire fortata.
Speed Com1 Sursa de referinta viteza

Speed Com2 Sursa de referinta viteza

Speed Com3 Sursa de referinta viteza
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Intrari Placa Conditionare Semnale Redresor [SCBL Inputs]

Numar liniar: 464
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica intrarile digitale SCBL (Placa Conditionare Semnale Redresor) si este utilizat
pentru a indica starea contactoarelor si comutatoarelor de izolare de pe intrare si iesire (in cazul in care
sunt instalate in sistemul de actionare). Valoarea 1 indica starea inchis, in timp ce valoarea 0 indica
starea deschis. Sunt afisate urmatoarele intrari:

DI Contactor Starea contactorului de intrare

DI Isolation Starea comutatorului de izolare intrare
DO Contactor Starea contactorului de iesire

DO Isolation Starea comutatorului de izolare iesire
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Comanda iesiri Placa Conditionare Semnale Redresor [SCBL Outputs Cmd]
Numar liniar: 766

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Numai citire

Valoarea comandata a iesirilor SCBL de la invertor la redresor este acum afisata ca variabila Comanda
iesiri Placa Conditionare Semnale Redresor (SCBL) #766 in grupul Intrari/iesiri logice. Valoarea efectiva
a iesirii  Placii Conditionare Semnale Redresor (SCBL) (ce poate fi modificata de catre redresor) este
afisata Tn variabila originala lesiri Placa Conditionare Semnale Redresor (SCBL).

DI Contactor Contactor DI

Isol Tx 1 Transformator de izolare 1
DO Contactor Contactor DO

Isol Tx 2 Transformator de izolare 2
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

lesiri Placa Conditionare Semnale Redresor [SCBL Outputs]

Numar liniar: 462
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica iegirile digitale SCBL (Placd Conditionare Semnale Redresor) si este utilizat
pentru inchiderea contactoarelor de intrare si iesire (in cazul in care acestea sunt instalate in sistemul de
actionare). Valoarea 1 indicd o comanda de inchidere, in timp ce valoarea O indica o comanda de
deschidere a contactoarelor. Sunt afisate urmatoarele iesiri:

DI Contactor Comanda de inchidere contactor de intrare

Isol Tx 1 Comanda de inchidere contactor ventilator de racire 1 al
transformatorului de izolare

DO Contactor Comanda de inchidere contactor de iesire

Isol Tx 2 Comanda de inchidere contactor ventilator de racire 2 al
transformatorului de izolare

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Intrari Placa Conditionare Semnale Invertor [SCBM Inputs]

Numar liniar: 463
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica intrarile digitale SCBM (Placa Conditionare Semnale Invertor) si este utilizat
pentru a indica starea contactorului si comutatorului de izolare de pe bypass utilizate in cazul sistemelor
de actionare cu optiune de transfer sincron. Valoarea 1 indica starea inchis. Sunt afisate urmatoarele
intrari:

BP Contactor Afiseaza starea contactorului de bypass

BP Isolation Afiseaza starea comutatorului de izolare de bypass

OP Contactor Afiseaza starea contactorului de pe iesirea de sistem

OP lIsolation Afiseaza starea comutatorului de izolare de pe iesirea de sistem
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

lesiri Placa Conditionare Semnale Invertor [SCBM Outputs]

Numar liniar: 461
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica iegirile digitale SCBM (Placa Conditionare Semnale Invertor) si este utilizat pentru
controlul contactorului de bypass (instalat in sistemele de actionare cu optiune de transfer sincron).
Valoarea 1 indica o comanda de inchidere, in timp ce valoarea 0 indica o comanda de deschidere a
contactorului. Sunt afisate urmatoarele iesiri:

BP Contactor Control contactor bypass

BP Enable Control validare bypass

OP Contactor Control contactor iesire de sistem

Inv DIC Contact invertor in lantul de control contactor DI (pentru control defecte)
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Parametrii de intrare/iesire adaptor

Indicatoare eroare PLC [PLC Error Flags]

Numar liniar: 376
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica indicatoarele de eroare la intrare/iegire ale controlului la distanta PLC. Cifra

zero reprezinta lipsa erorilor, cifra unu reprezinta existenta unei erori.

O gama va fi indicata pentru fiecare legatura (link) in momentul in care parametrul corespunzator
acesteia se situeaza in afara gamei normale. O eroare de legatura va fi indicata in cazul in care fie
modificarea corespunzatoare nu poate fi efectuata, fie se Tncearca modificarea unui parametru cu
caracteristica Numai citire, fie parametrul nu poate fi modificat in timp ce sistemul este in functiune.

LinkA1 Range
LinkA2 Range
LinkB1 Range
LinkB2 Range
LinkC1 Range
LinkC2 Range
LinkD1 Range
LinkD2 Range
LinkA1 Error
LinkA2 Error
LinkB1 Error
LinkB2 Error
LinkC1 Error
LinkC2 Error
LinkD1 Error
LinkD2 Error

Gama legatura A1
Gama legatura A2
Gama legatura B1
Gama legatura B2
Gama legatura C1
Gama legatura C2
Gama legatura D1
Gama legatura D2
Eroare legatura A1
Eroare legatura A2
Eroare legatura B1
Eroare legatura B2
Eroare legatura C1
Eroare legatura C2
Eroare legatura D1
Eroare legatura D2

Legatura A1 intrare PLC [PLC In Link A1]

Numar liniar: 529

Valoare implicita: 0

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 779

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura A1 de intrare PLC.

Legatura A2 intrare PLC [PLC In Link A2]

Numar liniar: 530

Valoare implicita: 0

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 779

Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura A2 de intrare PLC.
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Legatura B1 intrare PLC [PLC In Link B1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

531

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura B1 de intrare PLC.

Legatura B2 intrare PLC [PLC In Link B2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

532

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura B2 de intrare PLC.

Legatura C1 intrare PLC [PLC In Link C1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

533

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura C1 de intrare PLC.

Legatura C2 intrare PLC [PLC In Link C2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

534

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura C2 de intrare PLC.

Legatura D1 intrare PLC [PLC In Link D1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

535

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura D1 de intrare PLC.
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Legatura D2 PLC [PLC In Link D2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

536

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura D2 de intrare PLC.

Legatura A1 iesire PLC [PLC Out Link A1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

537

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura A1 de iesire PLC.

Legatura A2 iesire PLC [PLC Out Link A2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

538

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura A2 de iesire PLC.

Legatura B1 iesire PLC [PLC Out Link B1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

539

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura B1 de iesire PLC.

Legatura B2 iesire PLC [PLC Out Link B2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

540

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura B2 de iesire PLC.
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Legatura C1 iesire PLC [PLC Out Link C1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

541

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura C1 de iesire PLC.

Legatura C2 iesire PLC [PLC Out Link C2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

542

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura C2 de iesire PLC.

Legatura D1 iegire PLC [PLC Out Link D1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

543

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura D1 de iesire PLC.

Legatura D2 iesire PLC [PLC Out Link D2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

544

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu legatura D2 de iesire PLC.
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Parametrii analogici

Instrument de masura analogic 1 [Anlg Meter1]

Numar liniar: 517
Valoare implicita: 361
Valoare minima: O
Valoare maxima: 779
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu instrumentul de masura analogic 1 de
pe placa de interfatd client (CIB). Valoarea de iesire a instrumentului de masura este scalabila prin
intermediul parametrului Scala instrument de masura analogic. Numarul liniar 361 corespunde
parametrului Instrument de masura curent. Aceasta este o iegire neizolata in gama 0 — 10 V.

Instrument de masura analogic 2 [Anlg Meter2]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

518

362

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu instrumentul de masura analogic 2 de
pe placa de interfatd client (CIB). Valoarea de iegire a instrumentului de masura este scalabila prin
intermediul parametrului Scala instrument de masura analogic. Numarul liniar 362 corespunde
parametrului Instrument de masura tensiune. Aceasta este o iesire neizolata in gama 0 — 10 V.

Instrument de masura analogic 3 [Anlg Meter3]

Numar liniar: 519
Valoare implicita: 363
Valoare minima: 0
Valoare maxima: 779
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu instrumentul de masura analogic 3 de
pe placa de interfatd client (CIB). Valoarea de iesire a instrumentului de masura este scalabila prin
intermediul parametrului Scala instrument de masura analogic. Numarul liniar 363 corespunde
parametrului Instrument de masura viteza. Aceasta este o iesire neizolatd in gama 0 — 10 V.

Instrument de masura analogic 4 [Anlg Meter4]

Numar liniar: 520
Valoare implicita: 364
Valoare minima: O
Valoare maxima: 779
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu instrumentul de masura analogic 4 de
pe placa de interfatd client (CIB). Valoarea de iesire a instrumentului de masura este scalabila prin
intermediul parametrului Scala instrument de masura analogic. Numarul liniar 364 corespunde
parametrului Instrument de masura putere. Aceasta este o iesire neizolata in gama 0 — 10 V.
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Port analogic 1 CIB [Anig CIB Port1]

Numar liniar:
Valoare implicita:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

513

0

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu portul analogic 1 de pe placa de
interfata client (CIB). Aceasta este o iesire neizolatd in gama 0 — 10 V.

Port analogic 2 CIB [Anlg CIB Port2]

Numar liniar: 514
Valoare implicita: 0
Valoare minima: O
Valoare maxima: 779
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu portul analogic 2 de pe placa de
interfata client (CIB). Aceasta este o iegire neizolatd in gama 0 — 10 V.

Port analogic 3 CIB [Anlg CIB Port3]

Numar liniar: 515
Valoare implicita: 0
Valoare minima: 0
Valoare maxima: 779
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu portul analogic 3 de pe placa de
interfata client (CIB). Aceasta este o iegire neizolatd in gama 0 — 10 V.

Bucla curent analogica [Anlg Crnt Loop]

Numar liniar:
Valoare implicita:
Valoare minima:
Valoare maxima:
Nivel de acces:
Citire/Scriere:

516

278

0

779

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu transmitatorul analogic cu bucla de
curent de pe placa de interfata client (CIB). Numarul liniar 278 corespunde parametrului Referinta viteza.
Aceasta este o iesire (programabild) izolata de 0 — 20 sau 4 — 20 mA.

Scala instrument de masura analogic 1 [Anlg Meter1 Scle]

Numar liniar; 521
Valoare implicita: 1,00
Valoare minima: 0,00
Valoare maxima: 655,35
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica scala ce urmeaza sa fie utilizata pentru parametrul Instrument de masura

analogic 1.
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Scala instrument de masura analogic 2 [Anlg Meter2 Scle]

Numar liniar: 522
Valoare implicita: 1,00
Valoare minima: 0,00
Valoare maxima: 655,35
Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica scala ce urmeaza sa fie utilizata pentru parametrul Instrument de masura

analogic 2.

Scala instrument de masura analogic 3 [Anlg Meter3 Scle]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

523

1,00

0,00

655,35

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica scala ce urmeaza sa fie utilizatd pentru parametrul Instrument de masura

analogic 3.

Scala instrument de masura analogic 4 [Anlg Meter4 Scle]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

524

1,00

0,00

655,35

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specificd scala ce urmeaza sa fie utilizatd pentru parametrul Instrument de masura

analogic 4.

Scala port analogic 1 CIB [Anig Port1 Scle]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

183

1,00

0,00

655,35

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica scala ce urmeaza sa fie utilizata pentru parametrul Port 1 CIB.

Scala port analogic 2 CIB [Anlg Port2 Scle]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

184

1,00

0,00

655,35

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica scala ce urmeaza sa fie utilizata pentru parametrul Port 2 CIB.
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Scala port analogic 3 CIB [Anlg Port3 Scle]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

187

1,00

0,00

655,35

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica scala ce urmeaza sa fie utilizata pentru parametrul Port 3 CIB.

Scala bucla analogica curent [Anlg Crnt Scle]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

188

1,00

0,00

655,35

De baza
Citire/Scriere

Acest parametru specifica scala ce urmeaza sa fie utilizata pentru parametrul Bucla curent analogic.

Punct de testare analogic 1 al redresorului [Anlg Rect Tp1]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

509

0

0

779

Service
Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 1
(DAC_TP1) de pe Placa Conditionare Semnale Redresor (SCBL). Aceasta este o iesire neizolatad in
gama0-10V.

Punct de testare analogic 2 al redresorului [Anlg Rect Tp2]

Numar liniar: 510
Valoare implicita: 0
Valoare minima: 0
Valoare maxima: 779
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 2
(DAC_TP2) de pe Placa Conditionare Semnale Redresor (SCBL). Aceasta este o iesire neizolata in

gama0-10V.

Punct de testare analogic 1 al invertorului [Anig Inv Tp1]
Numar liniar: 511

Valoare implicita: 0

Valoare minima: O

Valoare maxima: 779

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 1
(DAC_TP1) de pe Placa Conditionare Semnale Invertor (SCBM). Aceasta este o iesire neizolata in gama
0-10V.
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Punct de testare analogic 2 al invertorului [Anig Inv Tp2]
Numar liniar; 512

Valoare implicita: 0

Valoare minima: O

Valoare maxima: 779

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 2
(DAC_TP2) de pe Placa Conditionare Semnale Invertor (SCBM). Aceasta este o iesire neizolata in gama
0-10V.

Punct de testare analogic 4 CIB [Anig CIB Tp4]
Numar liniar: 508

Valoare implicita: 0

Valoare minima: O

Valoare maxima: 779

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica numarul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 4 de pe
placa de interfata client (CIB). Aceasta este o iesire neizolatd in gama 0 — 10 V.
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Parametrii de configurare XIO (intrari/iesiri transfer)

Erori configurare XIO [XIO Config Errs]

Numar liniar: 594
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica eroarea de configurare a XIO. Cifra unu reprezinta eroare indicata, cifra zero
reprezinta lipsa erorilor. Eroarea este rezultatul atribuirii aceluiasi slot catre doua sau mai multe placi XIO
sau al faptului ca placa nu este instalata in slotul atribuit. Sunt afisate urmatoarele mesaje de eroare:

Gnral IO Cfg Eroare de configurare a placii generale XIO

Gnral IO Cft Eroare de conflict a placii generale XIO

Opt Flt Cfg Eroare de configurare a placii optionale XIO

Opt Flt Cft Eroare de conflict a placii optionale XIO

Lig'd 10 Cfg Eroare de configurare a placii XIO pentru sisteme de racire cu lichid
Lig'd 10 Cft Eroare de conflict a placii XIO pentru sisteme de racire cu lichid
Logx IO Cfg Eroare de configurare a placii XIO Logix

Logx 10 Cft Eroare de conflict a placii XIO Logix

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Intrari/iegiri placa XIO generala [XIO General 10]
Numar liniar: 592

Valoare implicitda: Card nr. 1

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica numarul slotului XIO pentru placa XIO de intrare/iesire generala. Placa XIO de
intrare/iesire generala face parte din pachetul standard al sistemului de actionare. Valoarea tipica a
acestui parametru este Slotul 1.

Optiunile disponibile sunt:

neatribuit
Card #1
Card# 2
Card#3
Card#4
Card#5
Card#6
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Intrari XIO pentru sisteme de racire cu lichid [XIO Liquid Cool]
Numar liniar: 64

Valoare implicita: neatribuit

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica numarul de slot XIO atribuit placii XIO pentru sisteme de racire cu lichid. Placa
XIO pentru sisteme de racire cu lichid nu face parte din pachetul standard al sistemului de actionare.
Optiunile disponibile sunt:

neatribuit
Card #1
Card #2
Card#3
Card#4
Card#5
Card#6

Intrari/iesiri XIO Logix [XIO Logix 10]

Numar liniar: 686

Valoare implicitd: neatribuit

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specificda numarul slotului XIO pentru intrari/iegiri XIO Logix. Aceasta este o optiune
disponibila atunci cand sistemul de actionare poate fi programat cu functionalitate 1/0 logica de baza,
personalizata, utilizand cele 16 intrari izolate si 16 iesiri izolate ale placii XIO. Optiunile disponibile sunt:

neatribuit
Card #1
Card#2
Card#3
Card#4
Card#5
Card#6

Defecte externe XIO [XIO Ext Faults]

Numar liniar: 593

Valoare implicita: neatribuit

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica numarul slotului XIO pentru defecte externe XIO. Placa XIO pentru defecte
externe nu face parte din pachetul standard al sistemului de actionare. Optiunile disponibile sunt:

neatribuit
Card #1
Card#2
Card#3
Card#4
Card#5
Card#6
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Parametrii de date XIO (intrari/iesiri transfer)

Intrare comanda [Command Input]
Numar liniar: 421

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica starea datelor brute la intrarea in placa generala XIO inainte de procesare.
Cifra unu reprezinta o conditie de validitate in cadrul sistemului.

Not Stop
Start
Forward
Reverse
Jog

Local
Drive Reset
Synch
Desynch
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat
Neutilizat

lesiri generale [General Outputs]
Numar liniar: 422

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica starea iesirii placii XIO generale. Cifra unu indica faptul ca iesirea releului
pentru respectivul semnal de iesire este inchisa. In cazul in care intrarea in XIO este alimentata, aceasta
va alimenta, la rdndul sdu, cu 120 V, releul sau sursa de lumina asociat(ad).

Ready PL Sistemul este in modul Pregatit.

Running PL Sistemul este in modul Functionare.

Forward PL Sistemul actioneaza motorul in directia Tnainte.
Reverse PL Sistemul actioneaza motorul in directia inversa.
Jog PL Sistemul este in modul Jog (Avans normal).
Local PL Sistemul este in modul Control local.

Remote PL Sistemul este in modul Control la distanta.

Fault PL Sistemul este actualmente in stare de Defect.
Warning PL Sistemul este actualmente in stare de Avertizare.
Test Mode PL Sistemul este in modul de testare.

At Speed PL Sistemul a atins viteza comandata.

Cool Alrm PL Sistemul de r&cire a actionarii s-a defectat.

Fan1 Ctctr Pornire ventilator de racire 1.

Fan2 Ctctr Pornire ventilator de racire 2 (redundant).

Sync Xfer Sistemul este Tn modul Sincronizare sau Desincronizare.
At Torg Lmt Sistemul functioneaza la limita de cuplu.
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Intrare defect fix [Fixd Fault Input]

Numar liniar: 431
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificd starea intrarilor de defect pe cardul XIO standard. Tn cazul in care existad un
defect, bitul corespunzator al acestui parametru va comuta de la unu la zero, indicand o pierdere a
semnalului de 120 V catre cardul XIO. Acest parametru este procesat ulterior de catre controlul
sistemului de actionare in concordantd cu parametrul clasei corespunzatoare din cadrul grupului
Configurare defecte. Valoarea parametrului Defect fix este actualizatd in functie de rezultatul final. In
cazul in care o intrare de Defect fix nu este utilizata, aceasta trebuie mascata sau fortata la valoarea de
unu logic (high). Exista 6 intrari pentru defect fix si starea ventilatorului, prezentate mai jos:

Input Protn1 Defect protectie intrare 1

Xfmr/LR OT Defect supratemperatura transformator de izolare / reactor linie

DC Link OT Defect supratemperatura legatura curent continuu / inductor mod
comun

Motor Prot'n Defect protectie motor

Fan Status Feedback stare ventilator de racire principal

Input Protn2 Defect protectie intrare 2

Aux Prot'n Defect protectie auxiliara

Neutilizat

Intrare defect extern [Ext Fault XIO]

Numar liniar: 232
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica starea intrarilor de defect extern pe cardul XIO optional. Existd 16 intrari de
defect extern disponibile, de la Extern 1 la Extern 16. In cazul in care existd un defect, bitul
corespunzator al acestui parametru va lua valoarea zero, indicand o pierdere a semnalului de 120 V
catre cardul XIO. Acest parametru este procesat ulterior de catre controlul sistemului de actionare in
concordantd cu parametrul clasei corespunzatoare din cadrul grupului Configurare defecte. Valoarea
parametrului Defect extern este actualizatd in functie de rezultatul final. In cazul in care o intrare de
defect extern nu este utilizata, aceasta trebuie mascata sau fortata la valoarea de unu logic (high). Textul
ce urmeaza a fi afisat la indicarea unui defect poate fi modificat.
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legiri optionale [Optional Outputs]

Numar liniar: 427
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica starea iesirilor de pe cardul XIO optional. Exista 16 iesiri disponibile, de la
External 1 la External 16. Numai o parte din acestea sunt utilizate in prezent. Cifra unu indica faptul ca
iesirea specifica a cardului este inchisa.

Field Enable
Field Start

Drv Stopping
Auto Restart

Outbit 4
Outbit 5
Outbit 6
Outbit 7
Outbit 8
Outbit 9
Outbit 10
Outbit 11
Outbit 12
Outbit 13
Outbit 14
Outbit 15

Intrari lichid [Liquid Inputs]
Numar liniar: 52

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Curentul de camp este activat (motoare sincrone)

Comanda de pornire pentru furnizarea curentului de camp (motoare
sincrone)

Sistemul a primit o comanda de oprire/defect clasa 2 si este in curs de
oprire

Sistemul are activat temporizatorul de repornire automata, asteptand
MV

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Acest parametru specifica starea intrarilor de pe cardul XIO atribuite sistemului de racire cu lichid. Exista
16 intrari disponibile, de la External 1 la External 16. Numai o parte dintre aceste intrari sunt utilizate in
prezent. Cifra unu indica faptul ca intrarea respectiva de pe placa este activa, cifra zero indica lipsa

intrarii respective.

Pump Aux 1
Pump Aux 2
Fan Aux 1
Fan Aux 2
Fan Aux 3
Fan Aux 4
Neutilizat

DC Link Flow
Disconct Sw.
Low Pressure
Low Level
Level Trip
Cond High
Cond Trip
Pmp Select#1
Pmp Select#2
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Releu control auxiliar pompa 1
Releu control auxiliar pompa 2
Releu control auxiliar ventilator 1
Releu control auxiliar ventilator 2
Releu control auxiliar ventilator 3
Releu control auxiliar ventilator 4

Feedback comutator masurare flux legatura curent continuu
Feedback comutator deconectare sistem de racire

Indicatie presiune scazuta sistem de racire

Indicatie avertizare nivel scazut sistem de racire

Indicatie defect nivel scazut sistem de racire

Indicatie avertizare conductivitate sistem de réacire

Indicatie defect conductivitate sistem de r&cire

Pompa 1 a fost selectata ca pompa activa

Pompa 2 a fost selectata ca pompa activa

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006



162 Descrierea parametrilor

lesiri lichid [Liquid Outputs]

Numar liniar: 14
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica starea iesirilor de pe cardul XIO atribuite sistemului de racire cu lichid. Exista
16 iesiri disponibile, de la External 1 la External 16. Numai o parte dintre acestea sunt utilizate in prezent.
Cifra unu indica faptul ca iesirea respectiva a cardului este inchisa.

Pump Ctctr 1 lesirea contactorului de pompa 1 este activa
Pump Citctr 2 lesirea contactorului de pompa 2 este activa
Fan Ctctr 1 lesirea contactorului de ventilator 1 este activa
Fan Ctctr 2 lesirea contactorului de ventilator 2 este activa
Fan Ctctr 3 lesirea contactorului de ventilator 3 este activa
Fan Ctctr 4 lesirea contactorului de ventilator 4 este activa
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Intrari Logix [Logix Inputs]

Numar liniar: 687
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta intrarile pe placa optionala XlO Logix de intrare/iesire.

Input #1 Intrare 1
Input #2 Intrare 2
Intrare 3 Intrare 3
Input #4 Intrare 4
Input #5 Intrare 5
Intrare 6 Intrare 6
Intrare 7 Intrare 7
Input #8 Intrare 8
Intrare 9 Intrare 9
Input #10 Intrare 10
Input #11 Intrare 11
Input #12 Intrare 12
Input #13 Intrare 13
Input #14 Intrare 14
Intrare 15 Intrare 15
Input #16 Intrare 16
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lesiri Logix [Logix Outputs]

Numar liniar: 688
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru reprezinta iesirile pe placa optionala XIO Logix de intrarefiesire.

Output#1 lesire 1
Output#2 lesire 2
Output#3 lesire 3
Output#4 lesire 4
Output#5 lesire 5
Output#6 lesire 6
Output#7 lesire 7
Output#8 lesire 8
lesire 9 lesire 9
Output#10 lesire 10
Output#11 lesire 11
Output#12 lesire 12
Output#13 lesire 13
Output#14 lesire 14
Output#15 lesire 15
Output#16 lesire 16

Registru A XIO Logix [Logix Register A]
Numar liniar: 714

Valoare implicita: 0

Valoare minima: O

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru este rezervat in vederea utilizarii ulterioare si reprezinta un registru in cadrul sistemului
de actionare, registru ce va avea capacitatea de a fi scris de la distantd. Nu exista niciun cod in cadrul
firmware-ului care sa utilizeze acest registru.

Registru B XIO Logix [Logix Register B]
Numar liniar: 715

Valoare implicita: 0

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru este rezervat in vederea utilizarii ulterioare si reprezintd un registru In cadrul sistemului

de actionare, registru ce va avea capacitatea de a fi scris de la distantd. Nu exista niciun cod in cadrul
firmware-ului care sa utilizeze acest registru.
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Parametrii de masurare

Instrument de masura curent [Current Meter]
Numar liniar: 361

Valoare minima: O0A

Valoare maxima: 1500 A

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este valoarea RMS masurata a curentului motorului. Aceasta valoare este utilizata de
catre terminalul de programare si poate fi, de asemenea, atribuita la o iesire analogica pentru a comanda
un instrument analogic optional.

Instrument de masura putere [Power Meter]
Numar liniar: 364

Valoare minima: —15.000 kW

Valoare maxima: 15.000 kW

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este puterea de iesire a motorului masurata in kW. Aceasta valoare este utilizata de
catre terminalul de programare si poate fi, de asemenea, atribuita la o iesire analogica pentru a comanda
un instrument analogic optional.

Instrument de masura viteza [Speed Meter]

Numar liniar: 363
Valoare minima: —4500 rpm
Valoare maxima: 4500 rpm
Nivel de acces: De baza
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este viteza rotorului, masurata in RPM. Aceasta valoare este utilizata de catre terminalul
de programare si poate fi, de asemenea, atribuita la o iesire analogica pentru a comanda un instrument
analogic optional.

Instrument de masura tensiune [Voltage Meter]
Numar liniar: 362

Valoare minima: 0V

Valoare maxima: 8000V

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este tensiunea RMS masurata a motorului (linie la linie). Aceasta valoare este utilizata

de catre terminalul de programare si poate fi, de asemenea, atribuita la o iesire analogica pentru a
comanda un instrument analogic optional.
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Parametrii de modulatie in durata a impulsurilor (PMW)

Numar impulsuri invertor [Inv Pulse Number]
Numar liniar: 295

Valoare minima: O

Valoare maxima: 60.000

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica numarul de impulsuri per ciclu Tn modelul de comutare al invertorului.

Numar impulsuri redresor [Rec Pulse Number]
Numar liniar: 95

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 15

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru indica numarul de impulsuri per ciclu Tn modelul de comutare al redresorului pentru
sistemele de actionare prevazute cu redresoare cu modulatia in durata a impulsurilor (PWM).

Model modulatie in durata a impulsurilor invertor [Inv PWM Pattern]

Numar liniar: 378
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specifica modelul de comanda cu modulatia in durata a impulsurilor utilizat de catre
tiristoarele simetrice cu comanda pe poarta (SGCT) ale invertorului. In functie de conditiile de functionare,
puteti comanda invertorul dupa trei modele diferite.

Urmatorul tabel ilustreaza la ce viteze este utilizat, Tn mod tipic, fiecare model:

Synchronous Trapezoidal (Viteza medie)
Selective Harmonic Elimination (Viteza mare)
Asynchronous Trapezoidal (Viteza mica)

lata modelele posibile pentru invertor:

Synch Trap Trapezoidal sincron

SHE Eliminare selectivd armonica
Asynch Trap Trapezoidal asincron
Pattern 3 Nu se utilizeaza in prezent
Pattern 4 Nu se utilizeaza in prezent
Pattern 5 Nu se utilizeaza in prezent

Impulsuri Idc 3 [Idc 3 Pulse]
Numar liniar; 756
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 10,000 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Pragurile curentului continuu pentru care sistemul modifica numarul de impulsuri sunt acum afisate ca

variabile. Astfel, sunt afisate pragurile curentului continuu in momentul in care numarul de impulsuri se
schimba la 3.
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Impulsuri Idc 5 [Idc 5 Pulse]

Numar liniar: 757
Valoare minima: 0,000 pu
Valoare maxima: 10,000 pu
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Pragurile curentului continuu pentru care sistemul modifica numarul de impulsuri sunt acum afigate ca
variabile. Astfel, sunt afisate pragurile curentului continuu in momentul in care numarul de impulsuri se

schimba la 5.

Frecventa maxima PWM redresor [LinePWM Freq max]

Numar liniar: 155
Valoare implicita: 440 Hz
Valoare minima: 100 Hz
Valoare maxima: 1000 Hz
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru este valabil doar pentru sistemele de actionare cu redresor cu modulatia in durata a
impulsurilor si specifica frecventa maxima de comutare a dispozitivelor semiconductoare de putere.

Frecventa maxima PWM invertor [Mtr PWM Freq max]

Numar liniar: 154
Valoare implicita: 440 Hz
Valoare minima: 100 Hz
Valoare maxima: 1000 Hz
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica frecventa maxima de comutare a dispozitivelor semiconductoare de putere

utilizate in invertor.

Referinta tensiune c.c.: Comutare redresor de la 5 impulsuri la 3 impulsuri [Vdc Ref 5p to 3p]

Numar liniar: 379

Valoare implicita: 0,10 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 1,50 pu
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica punctul in care redresorul poate fi fortat s& comute de la comanda cu 5
impulsuri la comanda cu 3 impulsuri — valabil pentru redresoarele cu modulatia in durata a impulsurilor ce
utilizeaza Referinta de tensiune curent continuu. Scopul acestui parametru este de a permite reducerea
cantitatii de pierderi si de caldura de la redresor prin reducerea numarului impulsurilor de comutare. in
cazul in care tensiunea de curent continuu de linie scade sub valoarea programata, sistemul de actionare
va comuta de la 5 impulsuri la 3 impulsuri.
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Referinta tensiune c.c.: Comutare redresor de la 7 impulsuri la 5 impulsuri [Vdc Ref 7p to 5p]

Numar liniar: 465

Valoare implicita: 0,50 pu
Valoare minima: 0,00 pu
Valoare maxima: 1,50 pu
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica punctul in care redresorul poate fi fortat s& comute de la comanda cu 7
impulsuri la comanda cu 5 impulsuri — valabil pentru redresoarele cu modulatia in durata a impulsurilor ce
utilizeaza Referinta de tensiune curent continuu. Scopul acestui parametru este de a permite reducerea
cantitatii de pierderi i de caldura de la redresor prin reducerea numarului impulsurilor de comutare. in
cazul in care tensiunea de curent continuu de linie scade sub valoarea programata, sistemul de actionare
va comuta de la 7 impulsuri la 5 impulsuri.

Referinta curent continuu: Comutare redresor de la 5 impulsuri la 3 impulsuri [ldc Fac 3p to 5p]

Numar liniar: 560
Valoare implicita: 1,00
Valoare minima: 0,00
Valoare maxima: 2,00
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specifica punctul in care redresorul poate fi fortat s& comute de la comanda cu 5
impulsuri la comanda cu 3 impulsuri — valabil pentru redresoarele cu modulatia in durata a impulsurilor ce
utilizeaza Feedback-ul de curent continuu. Scopul acestui parametru este de a permite reducerea
cantitatii de pierderi si de caldura de la redresor prin reducerea numarului impulsurilor de comutare atunci
cand curentul are o valoare prea mare. Pentru utilizarea in regim normal a sistemului de actionare, nu
este necesara modificarea acestui parametru de la setarea implicita de 1,00 pu, deoarece majoritatea
sistemelor de actionare pot functiona ih modul cu 7 impulsuri pentru intregul Interval de curent continuu.
in cazul in care feedback-ul de curent continuu creste peste valoarea programaté, sistemul de actionare
va comuta de la 5 impulsuri la 3 impulsuri.

Referinta curent continuu: Comutare redresor de la 7 impulsuri la 5 impulsuri [Idc Fac 7p to 5p]

Numar liniar: 640
Valoare implicita: 1,00
Valoare minima: 0,00
Valoare maxima: 2,0
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere:

Citire/Scriere

Acest parametru specificd punctul in care redresorul poate fi fortat s& comute de la comanda cu 7
impulsuri la comanda cu 5 impulsuri — valabil pentru redresoarele cu modulatia in durata a impulsurilor ce
utilizeaza Feedback-ul de curent continuu. Scopul acestui parametru este de a permite reducerea
cantitatii de pierderi si de caldura de la redresor prin reducerea numarului impulsurilor de comutare atunci
cand curentul are o valoare prea mare. Pentru utilizarea in regim normal a sistemului de actionare, nu
este necesara modificarea acestui parametru de la setarea implicitda de 1,00 pu, deoarece majoritatea
sistemelor de actionare pot functiona ih modul cu 7 impulsuri pentru intregul Interval de curent continuu.
in cazul in care feedback-ul de curent continuu creste peste valoarea programatd, sistemul de actionare
va comuta de la 7 impulsuri la 5 impulsuri.
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Parametrii de racire cu lichid

Temperatura C lichid racire [Coolant Temp C]
Numar liniar: 380

Valoare minima: 0°C

Valoare maxima: 65.535°C

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru specificd temperatura in grade Celsius (C) pentru sistemele de actionare PowerFlex
7000 racite cu lichid.

Temperatura F lichid racire [Coolant Temp F]
Numar liniar: 381

Valoare minima: O0°F

Valoare maxima: 65.535°F

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Utilizat la sistemele de actionare cu cadru C. Acesta este semnalul de temperatura trimis catre sistemul
de control al actionarii.

Indicatoare racire [Cooling Flags]
Numar liniar: 449

Valoare minima: 0000 Hex
Valoare maxima: FFFF Hex

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru este rezervat utilizarii ulterioare.

Configuratie ventilatoare pentru schimbatoarele de caldura ale sistemelor racite cu lichid [Fan
Config]

Numar liniar: 477

Valoare implicita: 3 n linie

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specificd configuratia ventilatoarelor pentru schimbatorul de caldura utilizat pentru
sistemele de actionare PowerFlex racite cu lichid. Acest parametru indica sistemului de actionare
numarul de ventilatoare instalate si configuratia acestora. Astfel, sistemul de control poate porni
ventilatoarele Th mod corespunzator pentru a raci sistemul. Sunt disponibile urmatoarele configuratii:

3 Inline 3 ventilatoare Tn serie pe schimbatorul de caldura

4 Block 4 ventilatoare dispuse intr-o configuratie rectangulara

4 Redundant 4 ventilatoare dispuse intr-o configuratie rectangulara, insa unul este
redundant

No Fans Fara ventilatoare (schimbator de caldura lichid-lichid)

Style #5 Rezervat in vederea utilizarii viitoare
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Avertizare temperatura lichid [Lig Temp Warning]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

478

49°C

35°C

85°C

Service
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea temperaturii lichidului de racire care va genera o avertizare privind
Temperatura lichidului de racire. Temperatura este masurata de un termistor instalat in sistemul de

racire.

Prag temperatura lichid [Liq Temp Trip]

Numar liniar:

Valoare implicita:

Valoare minima:

Valoare maxima:

Nivel de acces:
Citire/Scriere:

483

54°C

35°C

85°C

Service
Citire/Scriere

Acest parametru specifica valoarea temperaturii lichidului de racire care va genera un defect de
Temperatura a lichidului de racire. Temperatura este masurata de un termistor instalat in sistemul de

racire.
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Parametrii de calibrare analogica

Filtru referinta [Reference Filter]

Numar liniar: 487

Valoare implicita: 5,0 Hz

Valoare minima: 0,0 Hz

Valoare maxima: 500,0 Hz

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica filtrul pentru intrarile Comenzii de referinta in CIB. Acesta permite sistemului
de actionare sa filtreze orice fel de zgomot din semnalele analogice de intrare. Filtrul este activ doar
pentru Comenzile de referinta analogice, iar in cazul in care setati parametrul Selectare referinta la una
din intrarile digitale, filtrul nu este utilizat. Aceasta permite actualizari mai rapide ale referintei pentru
semnalele digitale, care sunt, in orice caz, mai putin sensibile la zgomot. Valoarea 0,0 Hz dezactiveaza
filtrul.

Filtru intrare 4[Input 4 Filter]

Numar liniar: 652

Valoare implicita: 1,0 Hz

Valoare minima: 0,0 Hz

Valoare maxima: 500,0 Hz

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica filtrul pentru intrarea Presiune caseta de pe CIB. Aceasta permite sistemului

de actionare sa filtreze orice zgomot din acest semnal de tensiune de intrare. Valoarea 0,0 Hz
dezactiveaza filtrul.
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Parametrii de securitate

Masca port activa [Port Mask Act]

Numar liniar: 708
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru numai pentru citire furnizeaza accesul la valoarea curenta a atributului Masca port
activa in scop de diagnosticare. Exista cate un bit pentru fiecare port din sistemul gazda, indicAnd daca
portul este validat sau invalidat. Tn cazul in care bitul 15 este setat, se indici faptul c& Setarile de
securitate din fabrica sau un alt instrument de Securitate avansata au setat atributul Masca port activa.

Masca logica port [Port Logic Mask]
Numar liniar: 709

Valoare implicita: 0000000001111111
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru este utilizat pentru a configura valoarea atributului Masca logica activa cu exceptia
cazului in care bitul ,Avansat” este setat la acest atribut. In cazul in care bitul ,Avansat” este deja setat la
atributul Masca logica activa, ultima valoare inscrisa la atribut este utilizatd pana cand o noua valoare
este Tnscrisa direct la atribut. In cazul in care un bit pentru un port este setat la ,0”, portul nu va dispune
de niciun fel de functii de control al sistemului de actionare, cu exceptia opririi.

Host

DPI Port1
DPI Port2
DPI Port3
DPI Port4
DPI Port5
DPI Port6
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat

Masca logica activa [Logic Mask Act]

Numar liniar: 710
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru asigura acces numai pentru citire la valoarea curenta a atributului Masca logica activa in
scop de diagnosticare. Tn cazul in care bitul 15 este setat, se indica faptul c& Setarile de securitate din
fabrica sau un alt instrument de Securitate avansata au setat atributul Mascé logica activa. In cazul in
care un bit pentru un port este setat la ,0”, portul nu va dispune de niciun fel de functii de control al
sistemului de actionare cu exceptia opririi.
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Configuratie masca scriere [Write Mask Cfg]
Numar liniar: 711

Valoare implicita; 0000000001111111

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru este utilizat pentru programarea atributului Masca scriere activa in momentul ciclarii
alimentarii sistemului de actionare. Fiecare bit din cadrul parametrului controleaza daca dispozitivul
conectat la portul DPI poate scrie valori pentru parametri sau legaturi.

Host

DPI Port1
DPI Port2
DPI Port3
DPI Port4
DPI Port5
DPI Port6
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat

Masca scriere activa [Write Mask Act]

Numar liniar: 712
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acest parametru asigura acces numai pentru citire la valoarea curenta a atributului Masca scriere activa
in scop de diagnosticare. In cazul in care bitul 15 este setat, se indica faptul ca Setarile de securitate din
fabrica sau un alt instrument de Securitate avansata au setat atributul Masca scriere activa. Fiecare bit
din cadrul parametrului controleaza daca dispozitivul conectat la portul DPI poate scrie valori pentru
parametri sau legaturi.
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Parametrii pentru sisteme de actionare in paralel

ID sistem actionare [Drive ID]

Numar liniar: 716

Valoare implicita: 0

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 7

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica identitatea unui sistem de actionare in cadrul unei configuratii de sisteme de
actionare in paralel. Toate sistemele din cadrul unei astfel de configuratii trebuie sa aiba un numar de
identificare (ID) unic. In cazul in care dou& sisteme sunt programate cu acelasi numar de identificare,
primul sistem ce urmeaza a fi alimentat isi va insusi numarul de identificare, iar celalalt sistem va fi l1asat
in afara Retelei locale de sisteme de actionare. Nu este necesar ca numerele de identificare ale
sistemelor sa fie consecutive. Pot exista intreruperi ale secventei (de ex. 0, 1, 3). De obicei, numerele de
identificare ale sistemelor nu pot fi atribuite liber, ci sunt predeterminate de adresele de nod ale
controlerului de sistem (PLC).

Configuratie la pornire [Powerup Config]
Numar liniar: 717

Valoare implicitd: Actionare simpla

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru defineste rolul pe care sistemul de actionare il va avea in momentul in care controlul va
fi activat.

Single Drive Sistemul de actionare nu face parte dintr-o configuratie de sisteme de
actionare Tn paralel — implicit

Master Sistem master in cadrul unei configuratii de sisteme de actionare in
paralel

Slave Sistem slave in cadrul unei configuratii de sisteme de actionare in
paralel

in cazul In care mai multe sisteme din cadrul unei configuratii de sisteme de actionare in paralel sunt
programate ca master, primul sistem de actionare ce urmeaza a fi activat va deveni master, iar celelalte
sisteme vor deveni sisteme slave.

Masca master [Master Mask]
Numar liniar: 718

Valoare implicita: 11111111
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica sistemele care pot deveni sisteme master in cadrul unei configuratii de sisteme
de actionare in paralel. Valoarea 1 indica faptul ca sistemul corespunzator poate deveni master in cazul
in care este necesar. Valoarea 0 indica faptul ca sistemul corespunzator va refuza sa preia rolul de
master. Opt biti sunt definiti:

Drive 0 Sistemul 0 este selectat pentru a deveni master daca este necesar
Drive 1 Sistemul 1 este selectat pentru a deveni master daca este necesar
Drive 2 Sistemul 2 este selectat pentru a deveni master daca este necesar
Drive 3 Sistemul 3 este selectat pentru a deveni master daca este necesar
Drive 4 Sistemul 4 este selectat pentru a deveni master daca este necesar
Drive 5 Sistemul 5 este selectat pentru a deveni master daca este necesar
Drive 6 Sistemul 6 este selectat pentru a deveni master daca este necesar
Drive 7 Sistemul 7 este selectat pentru a deveni master daca este necesar
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ID master activ [Acting Master ID]
Numar liniar; 719

Valoare implicita: 0

Valoare minima: O

Valoare maxima: 8

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica ID-ul sistemului care functioneaza in prezent ca master sau care a fost solicitat
sa devina master. Pentru un sistem master, acest parametru va fi in mod normal acelasi ca si ID-ul de
sistem care i-a fost atribuit. Setarea acestui parametru la ID-ul altui sistem din cadrul configuratiei va
duce la incercarea sistemului master de a transfera controlul catre sistemul specificat. Pentru un sistem
slave, acest parametru va avea valoarea 8, care este o valoare invalida pentru ID-ul sistemului.

Cuvant binar defect configuratie paralel [PD Fault Word]

Numar liniar: 720
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acesta este cuvantul binar de indicatie defect pentru configuratiile de sisteme de actionare in paralel.

Comm Timeout Sistemul a pierdut comunicatia cu master-ul

Mstr Xfer Er Eroare transfer master

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Slave 0 Comm Master-ul a pierdut comunicatia cu sistemul de actionare 0
Slave 1 Comm Master-ul a pierdut comunicatia cu sistemul de actionare 1
Slave 2 Comm Master-ul a pierdut comunicatia cu sistemul de actionare 2
Slave 3 Comm Master-ul a pierdut comunicatia cu sistemul de actionare 3
Slave 4 Comm Master-ul a pierdut comunicatia cu sistemul de actionare 4
Slave 5 Comm Master-ul a pierdut comunicatia cu sistemul de actionare 5
Slave 6 Comm Master-ul a pierdut comunicatia cu sistemul de actionare 6
Slave 7 Comm Master-ul a pierdut comunicatia cu sistemul de actionare 7
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Cuvant binar avertizare configuratie paralel [PD Warning Word]

Numar liniar: 721
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Acesta este cuvantul binar de avertizare pentru configuratiile de sisteme de actionare in paralel.

Duplcte Mstr Numai master — master duplicat

DcInd Mstr Numai slave — sistemul slave a respins sistemul master
Slv RfsdMstr Numai master — sistemul slave a refuzat sistemul master
Invid Mstr R Numai slave — cerere master invalida

Xfer Disable Transfer dezactivat — numai master

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Slave 0 OffL Slave 0 deconectat —

master only

Slave 1 OffL Slave 1 deconectat — numai master

Slave 2 OffL Slave 2 deconectat — numai master

Slave 3 OffL Slave 3 deconectat — numai master

Slave 4 OffL Slave 4 deconectat — numai master

Slave 5 OffL Slave 5 deconectat — numai master

Slave 6 OffL Slave 6 deconectat — numai master

Slave 7 OffL Slave 7 deconectat — numai master

Indicatoare configuratie paralel [PD Flags]
Numar liniar: 722

Valoare implicita:  0000000000000000
Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acesta este cuvantul binar indicator pentru configuratiile de sisteme de actionare in paralel. Patru biti
sunt definiti:

Node Reset Resetare nod, setare pentru stergerea defectelor si avertizarilor
configuratiei in paralel, se reseteaza automat dupa ce defectele sunt
sterse

Active Mstr Master activ — acest sistem este master-ul actual

Pass Mastr Transfer master — acest sistem incearca sa transfere calitatea de
master

Pass Mstr En Transfer master validat — Transferul calitati de master este permis
pentru acest sistem

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat
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Stare configuratie paralel [PD Status]

Numar liniar: 723
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila specifica starea acestui sistem de actionare in cadrul unei configuratii in paralel.
Valoarea este transmisa sistemului master, unde este afisata ca Stare sistem n, unde n este ID-ul
sistemului. Opt biti sunt definiti:

Ready Sistemul de actionare este pregatit

Running Sistemul de actionare functioneaza

Faulted Sistemul de actionare are o conditie de defect
Class 1 Flt Sistemul prezinta un defect clasa 1

Class 2 Flt Sistemul prezinta un defect clasa 2

Hub Comm OK Comunicarea intre sistem si hub-ul PLC este functionala
Input Clsed Contactorul de intrare al sistemului este inchis
Output Clsed Contactorul de iesire al sistemului este inchis
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Stare sistem 0 [Drive0Q Status]

Numar liniar: 724
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Aceste opt variabile afigeaza starea tuturor sistemelor din cadrul unei configuratii in paralel. Acestea sunt
valabile doar pentru sistemul master si vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave. Definitia este
identica cu cea a parametrului Stare configuratie paralel.

Consultati informatiile pentru parametrul # 723 cu privire la biti.

Stare sistem 1 [Drive1 Status]

Numar liniar: 725
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Aceste opt variabile afigeazéa starea tuturor sistemelor de actionare din cadrul unei configuratii in paralel.
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master si vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave.
Definitia este identica cu cea a parametrului Stare configuratie paralel.

Consultati informatiile pentru parametrul # 723 cu privire la biti.

Stare sistem 2 [Drive2 Status]

Numar liniar: 726
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Aceste opt variabile afiseaza starea tuturor sistemelor de actionare din cadrul unei configuratii in paralel.
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master si vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave.
Definitia este identica cu cea a parametrului Stare configuratie paralel.

Consultati informatiile referitoare la bitii parametrului # 723.
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Stare sistem 3 [Drive3 Status]

Numar liniar: 727
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Aceste opt variabile afiseaza starea tuturor sistemelor de actionare din cadrul unei configuratii in paralel.
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master si vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave.
Definitia este identica cu cea a parametrului Stare configuratie paralel.

Consultati informatiile referitoare la bitii parametrului # 723.

Stare sistem 4 [Drive4 Status]

Numar liniar: 728
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Aceste opt variabile afiseaza starea tuturor sistemelor de actionare din cadrul unei configuratii in paralel.
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master si vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave.
Definitia este identica cu cea a parametrului Stare configuratie paralel.

Consultati informatiile referitoare la bitii parametrului # 723.

Stare sistem 5 [Drive5 Status]

Numar liniar: 729
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Aceste opt variabile afiseaza starea tuturor sistemelor de actionare din cadrul unei configuratii in paralel.
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master si vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave.
Definitia este identica cu cea a parametrului Stare configuratie paralel.

Consultati informatiile referitoare la bitii parametrului # 723.

Stare sistem 6 [Drive6 Status]

Numar liniar: 730
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Aceste opt variabile afiseaza starea tuturor sistemelor de actionare din cadrul unei configuratii in paralel.
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master si vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave.
Definitia este identica cu cea a parametrului Stare configuratie paralel.

Consultati informatiile referitoare la bitii parametrului # 723.

Stare sistem 7 [Drive7 Status]

Numar liniar: 731
Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Numai citire

Aceste opt variabile afiseaza starea tuturor sistemelor de actionare din cadrul unei configuratii in paralel.
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master si vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave.
Definitia este identica cu cea a parametrului Stare configuratie paralel.

Consultati informatiile referitoare la bitii parametrului # 723.
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Referinta flux master [Master Flux Ref]
Numar liniar; 732

Valoare minima: O

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este referinta de flux de la sistemul master catre toate sistemele slave in cadrul unei
configuratii in paralel. Este o data de tip brut, neconvertita in unitati tehnice.

Referinta cuplu master [Master Torq Ref]
Numar liniar: 733

Valoare minima: O

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este referinta de cuplu de la sistemul master cétre toate sistemele slave in cadrul unei
configuratii in paralel. Este o data de tip brut, neconvertitd in unitati tehnice.

Comanda Isd master [Master Isd Cmd]
Numar liniar: 734

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este comanda de curent de magnetizare de la sistemul master catre toate sistemele
slave Tn cadrul unei configuratii in paralel. Este o data de tip brut, neconvertita in unitati tehnice.

Capacitate master [Master Capacity]
Numar liniar: 737

Valoare minima: O

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este factorul de capacitate de la sistemul master catre toate sistemele slave in cadrul
unei configuratii in paralel. Este o data de tip brut, neconvertita in unitati tehnice.
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Comanda master [Master Command]

Numar liniar: 735
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este cuvantul de comanda de la sistemul master catre toate sistemele slave in cadrul
unei configuratii in paralel. Patru biti sunt definiti:

Stop Comanda de oprire de la master la toate sistemele slave
Start Comanda de pornire de la master la toate sistemele slave
Reset Comanda de resetare de la master la toate sistemele slave
Cmd Reverse Comanda de inversare sens de la master la toate sistemele slave
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

ID slave specific [Sp Slave ID]
Numar liniar: 736

Valoare minima: O

Valoare maxima: 8

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila identifica sistemul slave (0 — 7) catre care sunt directionate comenzile specifice (sp)
Capacitate specificd si Comanda specifica. Valoarea 8 indica faptul ca niciun sistem slave nu este
selectat. Parametrul este valabil doar pentru sistemul master si are intotdeauna valoarea 8 pentru
sistemele slave.

Comanda specifica [Sp Command]

Numar liniar: 739
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabild este cuvantul de comanda de la sistemul master la sistemul slave identificat prin
parametrul ID slave specific. Acest parametru este definit Tn acelasi fel ca si Comanda master.
Consultati informatiile referitoare la bitii parametrului #735.

Capacitate specifica [Sp Capacity]
Numar liniar: 738

Valoare minima: O

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este factorul de capacitate de la sistemul master la sistemul slave identificat prin

intermediul parametrului ID slave specific.
Este o data de tip brut, neconvertita in unitati tehnice.
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Referinta flux configuratie paralel [PD Flux Ref]
Numar liniar: 740

Valoare minima: O

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este referinta de flux receptionatd de la sistemul master. Este o data de tip brut,
neconvertita in unitati tehnice.

Referinta cuplu configuratie paralel [PD Torq Ref]
Numar liniar: 741

Valoare minima: O

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este referinta de cuplu receptionatad de la sistemul master. Este o data de tip brut,
neconvertitd in unitati tehnice.

Comanda Isd configuratie paralel [PD Isd Cmd]
Numar liniar: 742

Valoare minima: 0

Valoare maxima: 65535

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este comanda curentului de magnetizare receptionata de la sistemul master. Este o
data de tip brut, neconvertita in unitati tehnice.

Capacitate configuratie paralel [PD Capacity]
Numar liniar: 746

Valoare minima: O

Valoare maxima: 32767

Nivel de acces: Service

Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este factorul de capacitate al acestui sistem. Este o data de tip brut, neconvertita in
unitati tehnice.
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Comanda configuratie paralel [PD Command]

Numar liniar: 743
Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Numai citire

Aceasta variabila este cuvantul de comanda receptionat de la sistemul master. Valoarea este definita in
acelasi fel ca si parametrul Comanda master.

Stop Comanda de oprire de la master la toate sistemele slave
Start Comanda de pornire de la master la toate sistemele slave
Reset Comanda de resetare de la master la toate sistemele slave
Cmd Reverse Comanda de inversare sens de la master la toate sistemele slave
Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Neutilizat

Sisteme de actionare in configuratie paralel [Drives in System]
Numar liniar: 745

Valoare implicita: 1

Valoare minima: 1

Valoare maxima: 4

Nivel de acces: Avansat

Citire/Scriere: Citire/Scriere cand este oprit

Acest parametru specifica numarul total de sisteme din cadrul unei configuratii cu sisteme de actionare in
paralel. Aceasta informatie nu poate fi obtinutd prin numararea sistemelor din cadrul unei Retele locale
de sisteme, deoarece anumite sisteme din cadrul configuratiei pot s& nu comunice intre ele. Este foarte
important ca acest parametru sa aiba valoarea corecta, deoarece este utilizat la calcularea feedback-ului
de curent nominal al sistemului.

Rated motor ampsx Service factor

1.0 per unitdrivecurrent = —
Drivesinsystem

Capacitate redusa [Reduced Capacity]
Numar liniar; 765

Valoare implicita: Validare

Nivel de acces: Avansat
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Acest parametru specifica daca o configuratie de sisteme de actionare in paralel poate functiona la
capacitate redusa.

Disable Configuratia va functiona doar daca toate sistemele sunt disponibile

Enable Configuratia va functiona daca cel putin jumatate din numarul total de
sisteme sunt disponibile.
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Parametrii ESP

Rezistenta cablu [Cable Resistance]
Numar liniar: 750

Valoare implicita: 0,000 ohmi
Valoare minima: 0,000 ohmi
Valoare maxima: 65,535 ohmi

Nivel de acces: Service
Citire/Scriere: Citire/Scriere

Daca parametrul Rezistentd stator la autoreglare are o valoare mai mare de 2,5%, se presupune
existenta unui sistem de actionare ESP. Suplimentar, se utilizeaza parametrul Rezistenta cablu (#750)
pentru a specifica rezistenta cablului in cazul in care informatiile despre cablu sunt cunoscute. In cazul in
care acest parametru este diferit de zero, parametrul Rezistenfd Stator este actualizat pe baza acestei
valori, iar valoarea Rezistenta stator la autoreglare nu este luata in considerare.

Tensiune de suprafata [Surface Voltage]
Numar liniar: 760

Valoare minima: 0V

Valoare maxima: 8000V

Nivel de acces: De baza

Citire/Scriere: Numai citire

Daca Autotune Rs are o valoare mai mare decéat 2,5%, se presupune un sistem de actionare ESP.
Suplimentar, se utilizeaza parametrul Rezistentd cablu (#750) pentru a specifica rezistenta cablului in
cazul in care informatiile despre cablu sunt cunoscute. in cazul in care acest parametru este diferit de
zero, parametrul R Stafor este actualizat utilizdndu-se aceasta valoare, iar valoarea Autotune Rs nu este
luata Tn considerare.
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Parametrii prezentati pe grupuri

Parametrii de feedback

. . . ..~.. Numai
Nume Min. Max. Implicit Unitati citire Acces
254 RHeatsink Temp C —40,0 100,0 - °C D Monitorizare
255 RHeatsink Temp F -40,0 212,0 - °F D Monitorizare
252 [Heatsink Temp —40,0 100,0 - °C D Monitorizare
253 IHeatsink Temp F -40,0 212,0 - °F D Monitorizare
367 Gnd flt Current 0,0 100,0 - A D Monitorizare
500 | Line 0 999 - A D Monitorizare
324 'V Line 0 8000 - volt D Monitorizare
657 Line Frequency -100,0 100,0 - Hz D Monitorizare
262 Drive Not Ready1 - - - D Monitorizare
699 Drive Not Ready?2 - - - D Monitorizare
589 V Neutral Line —2,000 2,000 - pu D De baza
347 V Neutral Motor —2,000 2,000 - pu D De baza
567 Air Filter Block 0,0 100,0 - % D De baza
568 Air Filter Allow 0,0 100,0 - % D De baza
597 Parameter Error 0 65.535 - D De baza
327 Alpha Line 0,0 180,0 - grad D Avansat
328 Alpha Machine -360,0 360,0 - grad D Avansat
569 Status Flags - - - Hex D Service
238 Status Flag2 - - - Hex D Service
264 Control Flags L - - - Hex D Service
160 Control Flags L2 - - - Hex D Service
368 Control Flags L3 - - - Hex D Service
265 Control Flags M - - - Hex D Service
642 Control Flags M2 - - - Hex D Service
446 Control Flags M3 - - - Hex D Service
682 R Neutral OL 0,00 1,00 - D Service
683 Harmonic Voltage 0,000 32,767 - pu D Service
447 Pressure Val -1,0 10,0 - \Y D Avansat
653 Pres Val Tx -10,0 10,0 - V D Avansat
551 Drive O/L Val 0,00 1,00 - D Service
550 Motor O/L Val 0,00 1,00 - D Service
610 Mstr Volt UB Val -1,00 1,00 - D Service
611 Slv1 Volt UB Val -1,00 1,00 - D Service
612 Slv2 Volt UB Val —-1,00 1,00 — D Service
613 Mstr Cur UB Val -1,00 1,00 - D Service
614 Slv1 Cur UB Val -1,00 1,00 — D Service
615 Slv2 Cur UB Val -1,00 1,00 - D Service
619 Flux UB Val 0,00 1,00 — D Service
263 Mtrl UB Val 0,00 1,00 - D Service
428 Byp Volt UB Val 0,00 1,00 - D Service
96  Motor AD/DA Fit1 — - - D Service
473 Line AD/DA FIt1 - - — D Service
474 Line AD/DA Flt2 — - - D Service
764 Cur Sens FltCode - - - D Service
649 Drive VSB Tap - - - D Service
648 Drive VSB Gain 0,0 6553,5 — VIV D Service
753 Input Power —15.000 15.000 - kW D Service
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Parametrii de selectare caracteristici

Nume

7 Reference Select
4 Operating Mode
590 Rect Gating Test
591 Inv Gating Test
147 Comm Rate

9 Type of Units

3 Auto Restart Dly
60 Coast Speed

1 Input ContCfg

5 Output ContCfg

8 Reverse Enable
58  Crrent Loop Xmtr
59  Crrent Loop Revr
199 Load Loss Detect
10  Input Open Delay
583 Input Clse Delay
507 Redundant Dvc
13  Setup Wizard
491 Fan1 Run Time
493 Fan2 Run Time
702 Extended Trend
704 Fwd Phase Rot'n
713 Flying Start

762 Active Discharge
11 Passcode 0

12 Passcode 1

38 Passcode 2

39 Passcode 3
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Min.

| oo |
—_—

oo oo |

Max.

Implicit

Local

Normal

Inactiv

Inactiv

125K
Anglo-saxon
0,0

2,0

Toate defectele
Nu functioneaza
Invalidat

4 -20 mA

4 —-20 mA
Invalidat

0,0

0

Niciuna
0000000000000000
30,0

0,1

Validat

uvw
Unidirectional
Invalidare

Unititi

sec
Hz

min
min

Zile
Zile

Numai
citire

0O000Z2ZZ2Z22Z2Z2Z2Z2Z2222Z22222Z22222Z22Z22Z2

Acces

Monitorizare
Monitorizare
Service
Service
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
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Parametrii componentelor hardware ale sistemului de actionare

Nume Min. Max. Implicit Unitati Nl.".na' Acces
* citire

30  Drive Motor Type - - Inductie N Service
176 Drive Model - - Cadru B N Service
192 IsoSw/Ctctr Cfg - - 0000000000000000 N Service
158 CT Burden Gndflt 10 10.000 1000 ohmi N Service
157 CT Ratio Gndflt 10 10.000 2000 N Service
151 CT Burden Line 1,0 100,0 10,0 ohmi N Service
149 CT Ratio Line 10 10.000 1000 N Service
285 HCS Burden DCInk 1,0 100,0 50,0 ohmi N Service
284 HCS Ratio DCInk 10 10.000 4000 N Service
152 HCS Burden Mtr 1,0 100,0 50,0 ohmi N Service
150 HCS Ratio Mir 10 10.000 4000 N Service
32 Line Cap Freq 50 60 60 Hz N Service
15 Line Cap kvar 1 7500 400 kvar N Service
16  Line Cap Volts 1000 10.000 4160 V N Service
27  Link Inductance 1,0 500,0 24,0 mH N Service
28  Mtr Cap Freq 50 90 60 Hz N Service
20  Mtr Cap kvar 1 7500 400 kvar N Service
21 Mtr Cap Volts 1000 10.000 4160 V N Service
19 Rated Drive Amps 10 1750 159 A N Service
17  Rated Line Freq 50 60 60 Hz N Service
18 Rated Line Volts 1000 7200 4160 \Y N Service
153 Rectifier Type - - 18 SCR N Service
144 Rect Dvc Rating 0 3500 350 A N Service
143 Inv Dvc Rating 0 3500 800 A N Service
769 Rect Dvc Voltage 0 10.000 6500 \Y, N Service
770 Inv Dvc Voltage 0 10.000 6500 \Y N Service
198 RTemp Fbck Chan - - 00000001 Hex N Service
197 ITemp Fbck Chan - - 00000001 Hex N Service
145 Series Rect 1 3 1 N Service
146 Series Inv 1 3 2 N Service
624 Line Reactor 0,00 50,00 0,00 mH N Service
573 UPS Installed — - Nu N Service
575 Number PwrSup 1 6 1 N Service
572 Redundant PwrSup - - Nu N Service
141 Redundant Fan - - Nu N Service
680 R Neutral 0,0 6553,5 0,0 ohmi N Service
681 R Neutral Rating 0 65.535 1500 w N Service
705 Output Transfrmr - - Nu N Service
751 IsoTx Redunt Fan - - Nu N Service
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Parametrii nominali motor

Nume Min.
356 Base Capacitance 0
354 Base Current 0
357 Base Inductance 0
355 Base Power 0
353 Base Voltage 0
23 Rated Motor Amps 10
29 Rated Motor Freq 25
25 Rated Motor HP 40
24 Rated Motor kW 30
26 Rated Motor RPM 150
22 Rated Motor Volt 1000
31 Service Factor 0,75
Parametrii de auto-reqglare

Nume Min.
377 Autotune Warning -
209 Autotune Select -
217 Autotune Lc 0,00
218 Autotune Tdc 0,000
219 Autotune Rs 0,00
220 Autotune Ls 0,00
221 Autotune Lm 0,00
222 Autotune T Rotor 0,00
223 Autotune Inertia 0,00
224  Autotune Lmd 0,00
212 Autotune Idc BW 10,0
210 Autotune Idc Cmd 0,100
211 Autotune Idc Stp 0,000
216 Autotune Isd Stp 0,010
213 Autotune Spd Cmd 20,0
215 Autotune Trq Stp 0,050

375 Autotune Complte -
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Max.

1000
1000
100
10.000
10.000
1500

20.000
15.000
3600
8000
1,25

Max.

0,50
0,150
0,20
0,50
15,00
10,00
100,00
10,00
100,0
0,900
0,500
0,200
50,0
0,500

Implicit

159

1250
933
1192
4000
1,00

Implicit

Inactiv
0,00
0,000
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
50,0
0,500
0,250
0,100
30,0
0,100
0000000000000000

Unitati

uF
A
mH
kVA
\Y
A
Hz
cp
kwW
rpm
\Y

Unitati
Hex

pu
sec
pu
pu
pu
sec
sec
pu
r/s
pu
pu
pu
Hz
pu

Numai
citire

222222200000

Numai
citire

2222222222222 Z22Z22Z0

Acces

Service
Service
Service
Service
Service
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza

Acces

Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
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Parametrii de model motor

Nume Min. Max. Implicit Unitati Nl.":na' Acces
; citire

340 | Stator 0,000 2,000 - pu D Monitorizare
344 V Stator 0,000 2,000 - pu D Monitorizare
346 Motor Power —2,000 2,000 - pu D Monitorizare
345 Torque —-1,500 1,500 - pu D Monitorizare
337 Rotor Frequency 0,00 120,00 - Hz D Monitorizare
343 Slip Frequency -2,00 2,00 - Hz D Monitorizare
448 Stator Freq 0,00 120,00 - Hz D Service
133 Line Filter Cap 0,00 2,00 - pu D Service
128 Motor Filter Cap 0,00 0,75 - pu D Service
114 L DC Link 0,00 10,00 - pu D Service
625 Line Reactor pu 0,00 1,00 - pu D Service
338 Isd -2,000 2,000 - pu D Service
339 Isq —2,000 2,000 - pu D Service
690 Vsd -2,000 2,000 - D Service
691 Vsq —2,000 2,000 - D Service
134 L Magn Measured 0,00 15,00 — pu D Service
701 Lm Predicted 0,00 15,00 - pu D Service
554 V Stator Unfil 0,000 2,000 - pu D Service
555 | Stator Unfil 0,000 2,000 - pu D Service
761V Motor Fil Cap 0,000 2,000 - pu D Service
692 Mtr Power Factor 0,00 1,00 - D Service
130 L Total Leakage 0,00 0,75 0,25 pu N Avansat
129 R Stator 0,0000 0,5000 0,0000 pu N Avansat
131 L Magnetizing 1,00 15,00 3,50 pu N Avansat
132 T Rotor 0,10 10,00 1,50 sec N Avansat
418 Lmd 0,10 10,00 1,00 pu N Avansat
693 Lm Regen 0,50 2,00 1,00 N Service
694 Lm Noload FIxMin 0,50 2,00 1,00 N Service
695 Lm Noload FIxMax 0,50 2,00 1,00 N Service
Parametrii de comanda referinta

Nume Min. Max. Implicit Unitati UM Acces

D citire

275 Control Refernce 0,0 6553,5 - Hz D De baza
273 Refernce Fbck 0,0 6553,5 - Hz D De baza
46 Ref Cmd D max 0,0 120,0 60,0 Hz N De baza
45 Ref Cmd D min 0,0 120,0 6,0 Hz N De baza
42 Ref Cmd L max 0,0 120,0 60,0 Hz N De baza
41 Ref Cmd L min -120,0 120,0 6,0 Hz N De baza
44  Ref Cmd R max 0,0 120,0 60,0 Hz N De baza
43 RefCmd R min -120,0 120,0 6,0 Hz N De baza
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Parametrii de comanda viteza

277
276
293
290
40
33
34
35

Parametrii de control viteza

278
289
292
294
472
61
62
63
82
89
81
88

Nume

Speed Command

Speed Command In

Spd Cmd Min
Spd Cmd Max
Preset Jog Speed
Preset Speed 1
Preset Speed 2
Preset Speed 3

Nume

Speed Reference
Speed Feedback
Isq Command

ly Command
Speed Error

Total Accel Time
Total Decel Time
Inertia Type

Total Inertia
Speed Fdbk Mode
Spdreg Bandwidth
Speed Ref Step
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Min.

-100,0
-100,0
0,0
0,0
1,0
0,5
0,5
0,5

Min.

—-100,0
-100,0
—2,000
—2,000
-10,00
0,0

0,0

0,10

0,1
0,0

Max.

100,0
100,0
120,0
120,0
60,0
75,0
75,0
75,0

Max.

100,0
100,0
2,000
2,000
10,00
1200,0
1200,0

50,00

15,0
2,0

Implicit

6,0
60,0
6,0
30,0
35,0
40,0

Implicit

25,0

23,0

Scazut

1,00

Fara senzor
1,0

0,0

Unitati

Hz
Hz
Hz
Hz
Hz
Hz
Hz
Hz

Unitati

Hz
Hz
pu
pu
Hz
sec
sec

sec

r/s
Hz

Numai
citire

22222200

Numai
citire

22Z222Z2Z200000

Acces

De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
Avansat
Avansat
Avansat

Acces

Monitorizare
Monitorizare
Avansat
Avansat
Avansat
Monitorizare
Monitorizare
De baza
Avansat
Avansat
Avansat
Service
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189

Parametrii de profil viteza

481
482
479
480
475
65

67
68

70
71
72
73
74
75
76
78
53
54
55
49
50
51
80

Nume

S Curve Acc1

S Curve Acc2

S Curve Dec1

S Curve Dec2

S Curve Percent
Accel Time 1
Accel Time 2
Accel Time 3
Accel Time 4
Decel Time 1
Decel Time 2
Decel Time 3
Decel Time 4
Ramp Speed 1
Ramp Speed 2
Ramp Speed 3
Ramp Speed 4
Ramp Start Delay
Skip Spd Band 1
Skip Spd Band 2
Skip Spd Band 3
Skip Speed 1
Skip Speed 2
Skip Speed 3
Ramp Test Step

Min.

0,0
0,0
0,0
0,0

0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
5,0
5,0
5,0
5,0
0,0
0,0
0,0
0,0
1,0
1,0
1,0
0,0

Max.

999,0
999,0
999,0
999,0
100
1200,0
1200,0
1200,0
1200,0
300,0
300,0
300,0
300,0
100,0
100,0
100,0
100,0
10,0
5,0

5,0

5,0
90,0
90,0
90,0
30,0

Implicit

20,0
20,0
20,0
20,0
0
5,0
3,0
14,0
3,0
3,0
3,0
14,0
3,0
5,0
12,0
54,0
60,0
3,0
0,0
0,0
0,0
90,0
90,0
90,0
0,0

Unitati

sec
sec
sec
sec
%
sec
sec
sec
sec
sec
sec
sec
sec
Hz
Hz
Hz
Hz
sec
Hz
Hz
Hz
Hz
Hz
Hz
Hz

Numai
citire

222222222 ZZ2ZZ2Z22Z222Z22Z2Z2Z2Z22Z2Z2Z2

Acces

Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
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Parametrii de control curent

Nume Min. Max. Implicit Unitati Nl.".na' Acces
G citire
321 Idc Reference 0,000 2,000 - pu D Avansat
322 Idc Feedback -2,000 2,000 - pu D Avansat
323 Idc Error —1,000 1,000 - pu D Avansat
326 Vdc Reference —1,000 1,000 — D Avansat
334 Master Line Freq —100,0 100,0 - Hz D Service
335 Slave1 Line Freq -100,0 100,0 - Hz D Service
239 Slave2 Line Freq —100,0 100,0 - Hz D Service
122 | Fbk Line —2,000 2,000 — pu D Service
135 V Line Average 0,000 2,000 - pu D Service
136 Vmaster Average 0,000 2,000 - pu D Service
137 Vslave1 Average 0,000 2,000 - pu D Service
138 Vslave2 Average 0,000 2,000 - pu D Service
696 Vline Bridge 0,000 2,000 - pu D Service
616 Slv1 Angle -360,0 360,0 - grad D Service
617 Slv2 Angle -360,0 360,0 - grad D Service
697 | Common Mode 0,00 655,35 — A D Service
768 | CM Unfil 0,00 655,35 - A D Service
779 | CM Peak 0,00 655,35 — A D Service
778 Peak Tran Volt 0,000 2,000 - pu D Service
767 Bus Tran Level 0,000 32,767 - pu D Service
684 Bus Tran Trip 0,000 32,767 - pu D Service
773 Idc Ref Limit 0,000 2,000 - pu D Service
113 Curreg Bandwidth 50,0 600,0 200,0 r/s N Avansat
119 Idc Command Test 0,000 1,500 0,000 pu N Avansat
120 Idc Ref Step 0,000 1,000 0,000 pu N Avansat
115 T DC Link 0,015 0,150 0,040 sec N Avansat
140 L Commutation 0,0000 0,5000 0,0500 pu N Service
502 Feedforward Fil 0,0 120,0 2,0 Hz N Service
Parametrii de control cuplu
Nume Min. Max. Implicit Unitati NuMal Acces
: citire

291 Torque Reference —-1,500 1,500 - D Avansat
86 Trg Command 0 0,00 1,50 0,15 N Avansat
87  Trg Command 1 0,00 1,50 0,15 N Avansat
91  Trg Command Ext -1,500 1,500 0,000 N Avansat
90 Trqg Control Mode - - Reg. viteza N Avansat
85  Trg Lmt Braking 0,00 1,50 0,50 N Avansat
84  Trg Lmt Motoring 0,00 1,50 1,00 N Avansat
83  Trqg Rate Limit 0,00 60,00 10,00 N Avansat
645 Trq Rate LimitO 0,00 60,00 1,00 N Avansat
658 Trg Lmt Overload 0,00 1,50 1,00 N Avansat
641 Trq CmdO0 Tach 0,00 1,50 0,00 N Service
747 Pwr Lmt Motoring 0,00 1,50 1,50 N Avansat
748 Pwr Lmt Braking 0,00 1,50 1,50 N Avansat
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Parametrii de control flux

305
306
307
342
341
486
485
97

156

102

Parametrii de comanda flux

314
310
308
309
312
623
100
103
107
106

Nume

Flux Reference
Flux Feedback
Flux Error

FiIx from Voltage
Flx from Current
Stator Freq C
Stator Freq V
Fixreg Bandwidth
Flux minimum
Base Speed

FIx Ref Step

Nume

| Field Command
Isd Command

Isd Command 0
Isd Command 1

Ix Command

Flux Cmd Limit

FIx Cmd Base Spd
FIx Cmd No Load
Ilcd Command Gain
If Cmd Bandwidth

Min.

0,000
0,000
—2,000
0,000
0,000
0,0
0,0
1,0
0,20
25,0
0,000

Min.

0,000
—2,000
—2,000
—2,000
—2,000
0,000
0,000
0,400
0,0

0,1

Max.

2,000
2,000
2,000
1,500
1,500
100,0
100,0
30,0

2,00

100,0
0,100

Max.

1,000
2,000
2,000
2,000
2,000
1,500
1,500
1,500
1,0
10,0

Implicit

Implicit

Unitati Nl.".na' Acces
; citire
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Service
pu D Service
Hz D Service
Hz D Service
r/s N Avansat
pu N Avansat
Hz N Service
pu N Service
..~,. Numai
Unitati citire Acces

pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Service
pu N Avansat
pu N Avansat

N Avansat
r/s N Avansat
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Parametrii de configurare defecte

Nume

440 InputProt1 Class
441 Xfmr/LR OT Class
442 DC Link OT Class
443 Motor Prot Class
444 InputProt2 Class

445 Aux Prot Class

435 Fixd Fault Mask

651 Ext Fault Selct
200 Extflt 1 Class
201 Extflt 2 Class
202 Extflt 3 Class
203 Extflt 4 Class
204 Extflt 5 Class
205 Ext flt 6 Class
206 Extflt 7 Class
207 Extflt 8 Class
410 Extflt 9 Class
411 Extflt 10 Class
412 Extflt 11 Class
413 Extflt 12 Class
414 Ext flt 13 Class
415 Extflt 14 Class
416 Extflt 15 Class
417 Extflt 16 Class
564 Ext Fault Mask
394 Fault Mask L1
395 Fault Mask L2
396 Fault Mask L3
561 Fault Mask M1
562 Fault Mask M2
563 Fault Mask M3

397 Warning Mask L1
647 Warning Mask L2
565 Warning Mask M1
423 Warning Mask M2
468 Warning Mask M3
707 Warning Mask M4
759 Warning Mask PD
104 Power Fault Mask
105 Power Warn Mask
175 Adptr Loss Mask
749 Speed Cmd Loss

703 Lig Cool Mask
420 Dvc Flt Mask
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Min.

Max.

Implicit

Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
11111111
0000000000000000
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
0000000000000000
Defect
1111111111111111
1111111111111111

Unitati

Hex
Hex

Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex

Hex

Numai
citire

Z2Z22Z2Z2Z2ZZZ2Z22Z2ZZ2ZZ2Z22Z2Z2ZZ2ZZ22Z2Z2Z2Z2Z22Z22Z2Z2Z22Z22Z2Z2222Z22222Z2222Z2

Acces

De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
Service
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
Service
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Parametri defecte

Nume Min. Max. Implicit Unitati Nl.".na' Acces
J citire

433 Fixed Fault - - - Hex D Service
434 Fixed Warning - - — Hex D Service
372 External Fault - - - Hex D Service
429 External Warning - - — Hex D Service
279 Fault Flag L1 - - - Hex D Service
280 Fault Flag L2 - - - Hex D Service
281 Fault Flag L3 - - - Hex D Service
369 Fault Flag M1 - - - Hex D Service
370 Fault Flag M2 - - - Hex D Service
371 Fault Flag M3 - - - Hex D Service
57  Fault Flag CIB - - - Hex D Service
282 Warning Flag L1 - - — Hex D Service
646 Warning Flag L2 - - - D Service
373 Warning Flag M1 - - — Hex D Service
374 Warning Flag M2 - - - Hex D Service
467 Warning Flag M3 - - — Hex D Service
706 Warning Flag M4 - - - Hex D Service
758 Warning Flag PD - - — Hex D Service
56  Warning Flag CIB - - - Hex D Service
287 Ctrl Pwr Fault - - - Hex D Service
288 Ctrl Pwr Warning - - - Hex D Service
93  Adapter Loss Flt - - - Hex D Service
148 Adapter Loss Wrn - - - Hex D Service
596 XIO Adaptr Loss - - - Hex D Service
650 Ext Fault PLC - - 0000000000000000 N Service
358 Liquid Cool Fit - - 0000000000000000 Hex N Service
359 Liquid Cool Wrn - - 0000000000000000 Hex N Service
490 Fault Output 0 1 - D Service
700 Warning Output 0 1 - D Service
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Parametrii de protectie linie

Nume Min. Max. Implicit Unitati Nl.".na' Acces
J citire
169 DC O/C Trip 0,10 2,00 1,75 pu N Avansat
170 DC O/C Delay 0,000 0,040 0,010 sec N Avansat
171  Gnd flt O/C Trip 0,05 10,00 0,50 A N Avansat
172 Gnd flt O/C Dly 0,00 5,00 0,10 sec N Avansat
173 Line DC O/V Trip 0,50 1,60 1,50 pu N Avansat
174 Line DC O/V Dly 0,000 0,040 0,020 sec N Avansat
108 Line | U/B Trip 0,01 1,15 0,05 pu N Avansat
109 Line | U/B Delay 0,01 5,00 1,00 sec N Avansat
161 Line O/C Trip 0,00 2,00 1,50 pu N Avansat
162 Line O/C Delay 0,000 0,040 0,010 sec N Avansat
163 Drive O/L Trip 0,20 2,00 1,15 pu N Avansat
164 Drive O/L Delay 0,0 61,0 60,0 sec N Avansat
269 Drive O/L min 0,20 1,15 1,05 pu N Avansat
270 Drive O/L wrn 0,20 1,15 0,50 N Avansat
772 Drv O/L Duty Cyc 0,0 900,0 600,0 sec N Avansat
165 Line O/V Trip 0,00 1,50 1,20 pu N Avansat
166 Line O/V Delay 0,000 10,000 0,100 sec N Avansat
167 Line U/V Trip 0,40 1,50 0,85 pu N Avansat
168 Line U/V Delay 0,008 0,040 0,017 sec N Avansat
271 Line V U/B Trip 0,01 1,15 0,05 pu N Avansat
272 Line V U/B Delay 0,01 5,00 1,00 sec N Avansat
587 Line Neut OV Trp 0,00 1,50 0,40 pu N Avansat
588 Line Neut OV Dly 0,00 5,00 1,00 sec N Avansat
675 Harmonic O/V Trp 0,00 10,00 0,30 pu N Avansat
676 Harmonic O/V Dly 0,00 10,00 1,00 sec N Avansat
673 Bus Tran Trp Fac 0,00 100,00 2,50 pu N Service
674 Bus Tran Delay 0 100 2 N Service
677 Bus Tran Min Trp 0,00 10,00 0,30 pu N Service
678 Bus Tran Idc Fac 0,00 10,00 0,50 pu N Service
679 Min Freewheel T 0,000 1,000 0,016 sec N Service
112 R HS Temp Wrn 0 100 53 °C N Service
111 R HS Temp Trip 0 100 55 °C N Service
266 Rec Dvc Diag Dly 0 6 2 N Service
698 Line Loss Trip 0,0 40,0 8,0 Hz N Service
774 R Neutral OL Trp 0,00 655,35 5,00 N Service
775 R Neutral OL Dly 0,00 655,35 2,50 sec N Service
776 R Neutral OC Trp 0,00 655,35 10,00 N Service
777 R Neutral OC Dly 0,000 65,535 0,010 sec N Service
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Parametrii de protectie motor

189
190
177
178
179
180
350
351
771
181
182
193
194
191
185
186
585
586
208
214
274
246
259
231
316
315
320
319
317
268
559
654
655
656

Parametrii optiunii de transfer sincron

298
297
419
228
226
227
225
229
230
117
159
622
763

Nume

Mtr Neut O/V Trp
Mtr Neut O/V Dly
Motor O/C Trip
Motor O/C Delay
Motor O/L Trip
Motor O/L Delay
Motor O/L min
Motor O/L Wrn
Mtr O/L Duty Cyc
Motor O/V Trip
Motor O/V Delay
Mtr DC O/V Trip
Mtr DC O/V Delay
Mtr Stall Delay
Overspeed Trip
Overspeed Delay
Flux UB Trip
Flux UB Delay
Mtr | UB Trip

Mtr | UB Delay
Mtr UB Freq
Load Loss Level
Load Loss Spd
Load Loss Delay
| HS Temp Wrn

| HS Temp Trip
Pres Val Wrn
Pres Val Trip
Pres Val Nominal
Inv Dvc Diag Dly
Field Loss Dly
Pres Val Tx Trip
Pres Val Tx Wrn
Pres Val Tx Nom

Min.

0,00
0,00
0,00
0,000
0,20
0,0
0,20
0,20
0,0
0,00
0,000
0,00
0,000
0,00
10,0
0,00
0,00
0,01
0,01
0,01
0,0
0,00
0,0
0,0
0

0
0,5
0,5
0,5
0

1
0,5
0,5
0,5

Nume

Sync Reg Output
Sync Reg Error
Sync Xfer Option
Sync Error max
Sync Lead Angle
Sync Off Delay
Sync Reg Gain
Sync Time

Sync Xfer Time
V Bypass
Bypass Freq
Sync Volt Source
Cap Charge Time

Min.

-10,00
-180,0
0

-90
0,000
0,0

0,0

0,1
0,000
-100,0

Max.

1,50
5,00
2,00
0,200
2,00
61,0
1,50
1,50
900,0
2,00
10,000
2,00
0,040
10,00
100,0
10,00
1,00
5,00
1,00
5,00
100,0
1,00
100,0
30,0
100
100
10,0
10,0
10,0

60

10,0
10,0
10,0

Max.

10,00
180,0

30

90
0,500
5,0
10,0
57,0
2,000
100,0

10

Implicit

0,20
1,00
1,75
0,100
1,15
60,0
1,05
0,50
600,0
1,20
0,500
1,50
0,020
2,00
66,0
0,50
0,05
5,00
0,05
5,00
1,5
0,25
30,0
1,0
61

64
3,0
2,5
3,6

2

30

2,5
3,0
3,6

Implicit

Invalidat
0

0

0,100
1,0

10,0

1,0

Bypass
1

Unitati Nl.".na' Acces
) citire

pu N Avansat
sec N Avansat
pu N Avansat
sec N Avansat
pu N Avansat
sec N Avansat
pu N Avansat
N Avansat

sec N Avansat
pu N Avansat
sec N Avansat
pu N Avansat
sec N Avansat
sec N Avansat
Hz N Avansat
sec N Avansat
pu N Avansat
sec N Avansat
pu N Avansat
sec N Avansat
Hz N Service
pu N Avansat
Hz N Avansat
sec N Avansat
°C N Service
°C N Service
\Y N Service
\Y N Service
\Y N Service
N Service

sec N Service
\Y N Service
\Y N Service
\Y N Service

Unitati Nl.".na' Acces
D citire

Hz D Avansat
grad D Avansat
N Avansat

grad N Avansat
grad N Avansat
sec N Avansat
N Avansat

sec N Avansat
min N Avansat
pu D Avansat
Hz D Avansat
N Avansat

sec N Service
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Parametrii prezentati pe grupuri

Parametrii optiunii tahometru

348
349
233
234
643
644
235
236

Nume

Tach Feedback
Tach Fbk Debug
Tach Type

Tach pulse/rev
Enc Direction
Encoder Offset
Tach Loss Trip
Tach Loss Delay

Min.

-100,0
-100,00

120
0
0,0
0,00

Parametrii mastilor de control

244
245
242
241
248
247
243
249
638
36

Nume

Direction Mask
Jog Mask

Local Mask
Logic Mask

Ref Cmd Mask
Reset Mask
Start Mask
Sync Xfer Mask
Forced FIt Mask
Profile Mask

Parametrii proprietari

388
389
386
392
391
387
385
393
639
37

94

Nume

Direction Owner
Jog Owner

Local Owner

Ref Cmd Owner
Reset Owner
Start Owner
Stop Owner
Sync Xfer Owner
Forced FIt Owner
Profile Owner
Logic Owner
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Min.

Max.

100,0
100,00

4096
360

10,0
1,00

Max.

Implicit

Niciunul
1024
Tnainte
0

2,0
0,10

Implicit

11111111
11111111
11111111
11111111
11111111
11111111
11111111
11111111
11111111
11111111

Implicit

Unitati

Hz
Hz

ppr

grad
Hz
sec

Unitati

Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex

Unitati

Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex

Numai
citire

Z2Z2Z2Z2Z2Z200

Numai
citire

2222222222

Numai
citire

vlvlvivivivivivivlwiw)

Acces

De baza
Service
De baza
De baza
Avansat
Avansat
Service
Service

Acces

De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza

Acces

Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
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Parametrii de intrari/iesiri logice

Nume Min. Max. Implicit Unitati Nl.".na' Acces
; citire

260 Local Inputs - - - Hex D Monitoriza

re
261 Local Outputs - - - Hex D Monitoriza

re
257 Logic Command - - - Hex D Monitoriza

re
258 Logic Status - - - Hex D Monitoriza

re
464 SCBL Inputs - - - Hex D De baza
766 SCBL Outputs Cmd - - - Hex D De baza
462 SCBL Outputs - - - Hex D De baza
463 SCBM Inputs - - - Hex D De baza
461 SCBM Outputs - - - Hex D De baza
Parametrii de intrare/iesire adaptor

Nume Min. Max. Implicit Unitati  \UM31 Acces
; citire

376 PLC Error Flags - - - Hex D De baza
529 PLC In Link A1 0 779 0 N De baza
530 PLC In Link A2 0 779 0 N De baza
531 PLC In Link B1 0 779 0 N De baza
532 PLC In Link B2 0 779 0 N De baza
533 PLC In Link C1 0 779 0 N De baza
534 PLC In Link C2 0 779 0 N De baza
535 PLC In Link D1 0 779 0 N De baza
536 PLC In Link D2 0 779 0 N De baza
537 PLC Out Link A1 0 779 0 N De baza
538 PLC Out Link A2 0 779 0 N De baza
539 PLC Out Link B1 0 779 0 N De baza
540 PLC Out Link B2 0 779 0 N De baza
541 PLC Out Link C1 0 779 0 N De baza
542 PLC Out Link C2 0 779 0 N De baza
543 PLC Out Link D1 0 779 0 N De baza
544 PLC Out Link D2 0 779 0 N De baza
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Parametrii prezentati pe grupuri

Parametrii analogici

517
518
519
520
513
514
515
516
521
522
523
524
183
184
187
188
509
510
511
512
508

Nume

Anlg Meter1

Anlg Meter2
Anlg Meter3
Anlg Meter4
Anlg CIB Port1
Anlg CIB Port2
Anlg CIB Port3
Anlg Crnt Loop
Anlg Meter1 Scle
Anlg Meter2 Scle
Anlg Meter3 Scle
Anlg Meter4 Scle
Anlg Port1 Scle
Anlg Port2 Scle
Anlg Port3 Scle
Anlg Crnt Scle
Anlg Rect Tp1
Anlg Rect Tp2
Anlg Inv Tp1
Anlg Inv Tp2
Anlg CIB Tp4

0,00
0,00
0,00
0,00

[eNeolNeNoNo]

Max.

779
779
779
779
779
779
779
779
655,35
655,35
655,35
655,35
655,35
655,35
655,35
655,35
779
779
779
779
779

Implicit

361
362
363
364

Parametrii de configurare XIO (intrari/iesiri transfer)

594
592
64

686
593

Nume

XIO Config Errs
XIO General |10
XIO Liquid Cool
XIO Logix 10
XIO Ext Faults

Min.

Max.

Parametrii de date XIO (intrari/iesiri transfer)

421
422
431
232
427
52

14

687
688
714
715

Nume

Command Input
General Outputs
Fixd Fault Input
Ext Fault XIO
Optional Outputs
Liquid Inputs
Liquid Outputs
Logix Inputs
Logix Outputs
Logix Register A
Logix Register B
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Min.

Max.

Implicit

Cardnr. 1
neatribuit
neatribuit
neatribuit

Implicit

Unitati

Unitati

Unitati

Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex
Hex

Numai

citire

2222222222222 Z22222Z2Z2ZZ2Z2

Numai

citire

Z2Z22Z22Z20

Numai

citire

ZZ0O0OO0OUODOOUOOO

Acces

De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
Service
Service
Service
Service
Service

Acces

De baza
De baza
De baza
De baza
De baza

Acces

Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Service
Service
Service
Service
Service
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Parametrii de masurare
Nume Min. Max. Implicit Unitati Nl.".na' Acces
; citire
361 Current Meter 0 1500 - A D De baza
364 Power Meter -15.000 15.000 - kW D De baza
363 Speed Meter —-4500 4500 - rpm D De baza
362 Voltage Meter 0 8000 - V D De baza
Parametrii de modulatie in durata a impulsurilor
Nume Min. Max. Implicit Unitati UM Acces
D citire
295 Inv Pulse Number 0 60.000 - D Service
95 Rec Pulse Number 0 15 - D Service
378 Inv PWM Pattern - - - D Service
756 Idc 3 Pulse 0,000 10,000 - pu D Service
757 Idc 5 Pulse 0,000 10,000 - pu D Service
155 LinePWM Freq max 100 1000 440 Hz N Service
154 Mtr PWM Freq max 100 1000 440 Hz N Service
379 Vdc Ref5p to 3p 0,00 1,50 0,10 pu N Service
465 Vdc Ref 7p to 5p 0,00 1,50 0,50 pu N Service
560 Idc Fac 3p to 5p 0,00 2,00 1,00 N Service
640 |Idc Fac 7p to 5p 0,00 2,00 1,00 N Service
Parametrii de racire cu lichid
. .. ..~.. Numai
Nume Min. Max. Implicit Unitati o Acces
: citire
380 Coolant Temp °C 0 65.535 - °C D Service
381 Coolant Temp °F 0 65.535 - °F D Service
449 Cooling Flags 0000 FFFF - Hex D Service
477 Fan Config - - 3 1n linie N Service
478 Liq Temp Warning 35 85 49 °C N Service
483 Liq Temp Trip 35 85 54 °C N Service
Parametrii de calibrare analogica
. . . ..~.. Numai
Nume Min. Max. Implicit Unitati iy Acces
; citire
487 Reference Filter 0,0 500,0 5,0 Hz N Service
652 Input 4 Filter 0,0 500,0 1,0 Hz N Service
Parametrii de securitate
Nume Min. Max. Implicit Unitati Nl.".na' Acces
D citire
708 Port Mask Act — - - D Avansat
709 Port Logic Mask - - 0000000001111111 N Avansat
710 Logic Mask Act - - - D Avansat
711 Write Mask Cfg - - 0000000001111111 N Avansat
712 Write Mask Act - - - D Avansat
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Parametrii pentru sisteme de actionare in paralel

Nume Min. Max. Implicit Unitati Nl.".na' Acces
0 citire
716 Drive ID 0 7 0 N Avansat
717 Powerup Config - - Actionare unica N Avansat
718 Master Mask — - 11111111 N Avansat
719 Acting Master ID 0 8 0 N Avansat
720 PD Fault Word — - — D Avansat
721 PD Warning Word - - — D Avansat
722 PD Flags — - 0000000000000000 N Service
723 PD Status — — — D Service
724 Drive0O Status — - - D Avansat
725 Drive1 Status — - — D Avansat
726 Drive2 Status — - - D Avansat
727 Drive3 Status — - — D Avansat
728 Drive4 Status — - - D Avansat
729 Driveb Status - - — D Avansat
730 Drive6 Status — - — D Avansat
731 Drive7 Status — - — D Avansat
732 Master Flux Ref 0 65.535 — D Service
733 Master Torq Ref 0 65.535 — D Service
734 Master Isd Cmd 0 65.535 — D Service
737 Master Capacity 0 65.535 — D Service
735 Master Command — - — D Service
736 Sp Slave ID 0 8 - D Service
739 Sp Command - - - D Service
738 Sp Capacity 0 65.535 - D Service
740 PD Flux Ref 0 65.535 — D Service
741 PD Torqg Ref 0 65.535 — D Service
742 PD Isd Cmd 0 65.535 — D Service
746 PD Capacity 0 32.767 — D Service
743 PD Command — - — D Service
745 Drives in System 1 4 1 N Avansat
765 Reduced Capacity - - Validare N Avansat
Parametrii ESP
. . . ..v.: Numai
Nume Min. Max. Implicit Unitati citire Acces

750 Cable Resistance 0,000 65,535 0,000 ohmi N Service
760 Surface Voltage 0 8000 - V D De baza
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Parametrii listati in functie de numarul liniar

Numai

Nume Min. Max. Implicit Unitati " Acces
: citire

1 Input ContCfg - - Toate defectele N De baza
3 Auto Restart Dly 0,0 10,0 0,0 sec N De baza
4 Operating Mode - - Normal N Monitorizare
5 Output ContCfg - - Nu functioneaza N De baza
7 Reference Select — - Local N Monitorizare
8 Reverse Enable - - Invalidat N De baza
9 Type of Units - - Anglo-saxon N De baza
10  Input Open Delay 0,0 60,0 0,0 min N Avansat
11 Passcode 0 0 65.535 - D Monitorizare
12  Passcode 1 0 65.535 - D Monitorizare
13  Setup Wizard - - 0000000000000000 N Service
14 Liquid Outputs - - - D Service
15 Line Cap kvar 1 7500 400 kvar N Service
16  Line Cap Volts 1000 10.000 4160 \% N Service
17  Rated Line Freq 50 60 60 Hz N Service
18  Rated Line Volts 1000 7200 4160 \Y, N Service
19 Rated Drive Amps 10 1750 159 A N Service
20  Mtr Cap kvar 1 7500 400 kvar N Service
21 Mtr Cap Volts 1000 10.000 4160 V N Service
22  Rated Motor Volt 1000 8000 4000 V N De baza
23  Rated Motor Amps 10 1500 159 A N De baza
24  Rated Motor kW 30 15.000 933 kW N De baza
25 Rated Motor HP 40 20.000 1250 hp N De baza
26  Rated Motor RPM 150 3600 1192 rom N De baza
27  Link Inductance 1,0 500,0 24,0 mH N Service
28  Mtr Cap Freq 50 90 60 Hz N Service
29 Rated Motor Freq 25 90 60 Hz N De baza
30  Drive Motor Type - - Inductie N Service
31 Service Factor 0,75 1,25 1,00 N De baza
32 Line Cap Freq 50 60 60 Hz N Service
33  Preset Speed 1 0,5 75,0 30,0 Hz N Avansat
34  Preset Speed 2 0,5 75,0 35,0 Hz N Avansat
35  Preset Speed 3 0,5 75,0 40,0 Hz N Avansat
36  Profile Mask — - 11111111 N De baza
37  Profile Owner — - - D Monitorizare
38 Passcode 2 0 65.535 - D Monitorizare
39 Passcode 3 0 65.535 - D Monitorizare
40 Preset Jog Speed 1,0 60,0 6,0 Hz N De baza
41 Ref Cmd L min -120,0 120,0 6,0 Hz N De baza
42  RefCmd L max 0,0 120,0 60,0 Hz N De baza
43 RefCmd R min -120,0 120,0 6,0 Hz N De baza
44  Ref Cmd R max 0,0 120,0 60,0 Hz N De baza
45 Ref Cmd D min 0,0 120,0 6,0 Hz N De baza
46  RefCmd D max 0,0 120,0 60,0 Hz N De baza
49  Skip Speed 1 1,0 90,0 90,0 Hz N Avansat
50  Skip Speed 2 1,0 90,0 90,0 Hz N Avansat
51 Skip Speed 3 1,0 90,0 90,0 Hz N Avansat
52  Liquid Inputs - - - D Service
53  Skip Spd Band 1 0,0 50 0,0 Hz N Avansat
54  Skip Spd Band 2 0,0 50 0,0 Hz N Avansat
55  Skip Spd Band 3 0,0 50 0,0 Hz N Avansat
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Parametrii listati in functie de numarul liniar

56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
78
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
93
94
95
96
97
98
100
102
103
104
105
106
107
108
109
111
112
113
114
115
117
119

Nume

Warning Flag CIB
Fault Flag CIB
Crrent Loop Xmtr
Crrent Loop Revr
Coast Speed
Total Accel Time
Total Decel Time
Inertia Type

XIO Liquid Cool
Accel Time 1
Accel Time 2
Accel Time 3
Accel Time 4
Decel Time 1
Decel Time 2
Decel Time 3
Decel Time 4
Ramp Speed 1
Ramp Speed 2
Ramp Speed 3
Ramp Speed 4
Ramp Start Delay
Ramp Test Step
Spdreg Bandwidth
Total Inertia

Trg Rate Limit

Trg Lmt Motoring
Trg Lmt Braking
Trq Command 0
Trg Command 1
Speed Ref Step
Speed Fdbk Mode
Trq Control Mode
Trg Command Ext
Adapter Loss Flt
Logic Owner

Rec Pulse Number
Motor AD/DA Flt1
Fixreg Bandwidth
Base Speed

FIx Cmd Base Spd
FIx Ref Step

FIx Cmd No Load
Power Fault Mask
Power Warn Mask
If Cmd Bandwidth
lcd Command Gain
Line | U/B Trip
Line | U/B Delay
R HS Temp Trip
R HS Temp Wrn
Curreg Bandwidth
L DC Link

T DC Link

V Bypass

Idc Command Test
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Min.

5,0
0,0
0,0
0,1
0,10
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,0

-1,500

0

1,0
25,0
0,000
0,000
0,400

0,1
0,0
0,01
0,01
0

0
50,0
0,00
0,015
0,000
0,000

Max.

100,0
1200,0
1200,0

1200,0
1200,0
1200,0
1200,0
300,0
300,0
300,0
300,0
100,0
100,0
100,0
100,0
10,0
30,0
15,0
50,00
60,00
1,50
1,50
1,50
1,50
2,0

1,500

15

30,0

100,0
1,500
0,100
1,500

10,0
1,0
1,15
5,00
100
100
600,0
10,00
0,150
2,000
1,500

Implicit

4 —-20 mA
4 —20 mA
2,0

25,0

23,0
Scazuta
neatribuit
5,0

3,0

14,0

3,0

3,0

3,0

14,0

3,0

5,0

12,0

54,0

60,0

3,0

0,0

1,0

1,00
10,00
1,00

0,50

0,15

0,15

0,0

Fara senzor
Reg. viteza
0,000

10,0
60,0
0,900
0,000
0,700

1111111111111111
1111111111111111

1,0
0,5
0,05
1,00
55

53
200,0

0,040

0,000

Unitati

Hz
sec
sec

sec
sec
sec
sec
sec
sec
sec
sec
Hz
Hz
Hz
Hz
sec
Hz
r/s
sec

Hz

r/s
Hz
pu
pu
pu

r/s

pu
sec
°C
°C
r/s
pu
sec
pu
pu

Numai
citire

2020222222222 Z2222200002Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2ZZ2Z2Z2Z2Z22222222222222Z22222200

Acces

Service
Service
De baza
De baza
De baza
Monitorizare
Monitorizare
De baza
De baza
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Monitorizare
Service
Service
Avansat
Service
Avansat
Service
Avansat
De baza
De baza
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Service
Avansat
Service
Avansat
Avansat
Avansat



Parametrii listati in functie de numarul liniar

203

120
122
128
129
130
131
132
133
134
135
136
137
138
140
141
143
144
145
146
147
148
149
150
151
152
153
154
155
156
157
158
159
160
161
162
163
164
165
166
167
168
169
170
171
172
173
174
175
176
177
178
179
180
181
182
183

Nume

Idc Ref Step

| Fbk Line

Motor Filter Cap
R Stator

L Total Leakage
L Magnetizing

T Rotor

Line Filter Cap

L Magn Measured
V Line Average
Vmaster Average
Vslave1 Average
Vslave2 Average
L Commutation
Redundant Fan
Inv Dvc Rating
Rect Dvc Rating
Series Rect
Series Inv

Comm Rate
Adapter Loss Wrn
CT Ratio Line
HCS Ratio Mtr
CT Burden Line
HCS Burden Mtr
Rectifier Type
Mtr PWM Freq max
LinePWM Freq max
Flux minimum
CT Ratio Gndflt
CT Burden Gndflt
Bypass Freq
Control Flags L2
Line O/C Trip
Line O/C Delay
Drive O/L Trip
Drive O/L Delay
Line O/V Trip
Line O/V Delay
Line U/V Trip
Line U/V Delay
DC O/C Trip

DC O/C Delay
Gnd flt O/C Trip
Gnd flt O/C Dly
Line DC O/V Trip
Line DC O/V Dly
Adptr Loss Mask
Drive Model
Motor O/C Trip
Motor O/C Delay
Motor O/L Trip
Motor O/L Delay
Motor O/V Trip
Motor O/V Delay
Anlg Port1 Scle

Max.

1,000
2,000
0,75
0,5000
0,75
15,00
10,00
2,00
15,00
2,000
2,000
2,000
2,000
0,5000

3500
3500

10.000
10.000
100,0
100,0

1000
1000
2,00
10.000
10.000
100,0

2,00
0,040
2,00
61,0
1,50
10,000
1,50
0,040
2,00
0,040
10,00
5,00
1,60
0,040

2,00
0,200
2,00
61,0
2,00
10,000
655,35

Implicit

0,000

0,0000
0,25
3,50
1,50

0,0500
Nu
800
350

1

2
125K

1000
4000
10,0
50,0

18 SCR
440
440
0,20
2000
1000

1,50
0,010
1,15
60,0
1,20
0,100
0,85
0,017
1,75
0,010
0,50
0,10
1,50
0,020
0000000000000000
Cadru B
1,75
0,100
1,15
60,0
1,20
0,500
1,00

Unitati

pu
pu
pu
pu
pu
pu
sec
pu
pu
pu
pu
pu
pu
pu

A
A

ohm
ohm

Hz
Hz

pu

ohm
Hz

pu
sec
pu
sec
pu
sec
pu
sec
pu
sec

sec

pu
sec

pu
sec

pu
sec

pu
sec

Nl.".na' Acces
citire

Avansat
Service
Service
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
De baza
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Avansat
Service
Service
Avansat
Service
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
De baza
Service
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
De baza

Z2Z222222Z2ZZZ2ZZZ2ZZ2Z2Z2ZZ2Z2ZZ2Z2Z2Z222200222Z2Z2Z222Z2Z220Z2Z22Z22Z22000000z222200Z2
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Parametrii listati in functie de numarul liniar

184
185
186
187
188
189
190
191
192
193
194
197
198
199
200
201
202
203
204
205
206
207
208
209
210
211
212
213
214
215
216
217
218
219
220
221
222
223
224
225
226
227
228
229
230
231
232
233
234
235
236
238
239
241
242
243

Nume

Anlg Port2 Scle
Overspeed Trip
Overspeed Delay
Anlg Port3 Scle
Anlg Crnt Scle
Mtr Neut O/V Trp
Mtr Neut O/V Dly
Mtr Stall Delay
IsoSw/Ctctr Cfg
Mtr DC O/V Trip
Mtr DC O/V Delay
ITemp Fbck Chan

RTemp Fbck Chan

Load Loss Detect
Ext flt 1 Class
Ext flt 2 Class
Ext flt 3 Class
Ext flt 4 Class
Ext flt 5 Class
Ext flt 6 Class
Ext flt 7 Class
Ext flt 8 Class
Mtr 1 UB Trip
Autotune Select
Autotune Idc Cmd
Autotune Idc Stp
Autotune Idc BW

Autotune Spd Cmd

Mtr | UB Delay
Autotune Trq Stp
Autotune Isd Stp
Autotune Lc
Autotune Tdc
Autotune Rs
Autotune Ls
Autotune Lm
Autotune T Rotor
Autotune Inertia
Autotune Lmd
Sync Reg Gain
Sync Lead Angle
Sync Off Delay
Sync Error max
Sync Time

Sync Xfer Time
Load Loss Delay
Ext Fault XIO
Tach Type

Tach pulse/rev
Tach Loss Trip
Tach Loss Delay
Status Flag2
Slave?2 Line Freq
Logic Mask
Local Mask
Start Mask
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Min.

0,00
10,0
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00

0,00
0,000

Max.

655,35
100,0
10,00
655,35
655,35
1,50
5,00
10,00

2,00
0,040

1,00

0,900
0,500
100,0
50,0
5,00
0,500
0,200
0,50
0,150
0,20
0,50
15,00
10,00
100,00
10,00
5,0
90
0,500
30
10,0
57,0
30,0

4096
10,0
1,00

100,0

Implicit

1,00
66,0
0,50
1,00
1,00
0,20
1,00
2,00

0000000000000000

1,50

0,020
00000001
00000001
Invalidat
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
0,05

Inactiv

0,500

0,250

50,0

30,0

5,00

0,100

0,100

0,00

0,000

0,00

0,00

0,00

0,00

0,00

0,00

1,0

0

0,100

0

10,0

1,0

1,0

Niciunul

1024

2,0

0,10

11111111
11111111
11111111

Unitati

Hz
sec

pu
sec
sec

pu
sec

pu

pu
pu
r/s
Hz
sec
pu
pu
pu
sec
pu
pu
pu
sec
sec

pu

grad
sec
grad
sec
min
sec

ppr
Hz

sec

Hz

Numai
citire

Z2Z22002Z2Z2ZZ20Z2Z2Z2Z2ZZZZ2Z2Z2ZZ2ZZ2Z2ZZ2Z222222Z22Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2ZZ2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z22Z22222222Z2Z2Z2Z2

Acces

De baza
Avansat
Avansat
De baza
De baza
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Avansat
Avansat
Service
Service
Avansat
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
De baza
De baza
Service
Service
Service
Service
De baza
De baza
De baza



Parametrii listati in functi

e de numarul liniar 205

244
245
246
247
248
249
252
253
254
255
257
258
259
260
261
262
263
264
265
266
268
269
270
271
272
273
274
275
276
277
278
279
280
281
282
284
285
287
288
289
290
291
292
293
294
295
297
298
305
306
307
308
309
310
312
314

Nume

Direction Mask
Jog Mask

Load Loss Level
Reset Mask

Ref Cmd Mask
Sync Xfer Mask
IHeatsink Temp C
IHeatsink Temp F
RHeatsink Temp C
RHeatsink Temp F
Logic Command
Logic Status

Load Loss Spd
Local Inputs
Local Outputs
Drive Not Ready1
Mtr 1 UB Val
Control Flags L
Control Flags M
Rec Dvc Diag Dly
Inv Dvc Diag Dly
Drive O/L min
Drive O/L wrn
Line V U/B Trip
Line V U/B Delay
Refernce Fbck
Mtr UB Freq
Control Refernce
Speed Command In
Speed Command
Speed Reference
Fault Flag L1
Fault Flag L2
Fault Flag L3
Warning Flag L1
HCS Ratio DCInk
HCS Burden DCInk
Ctrl Pwr Fault

Ctrl Pwr Warning
Speed Feedback
Spd Cmd Max
Torque Reference
Isqg Command
Spd Cmd Min

ly Command

Inv Pulse Number
Sync Reg Error
Sync Reg Output
Flux Reference
Flux Feedback
Flux Error

Isd Command 0
Isd Command 1
Isd Command

Ix Command

| Field Command

6553,5
100,0
6553,5
100,0
100,0
100,0

10.000
100,0

100,0
120,0
1,500
2,000
120,0
2,000
60.000
180,0
10,00
2,000
2,000
2,000
2,000
2,000
2,000
2,000
1,000

Implicit

11111111
11111111
0,25

11111111
11111111
11111111

Numai

Unitati citire Acces
N De baza
N De baza
pu N Avansat
N De baza
N De baza
N De baza
°C D Monitorizare
°F D Monitorizare
°C D Monitorizare
°F D Monitorizare
D Monitorizare
D Monitorizare
Hz N Avansat
D Monitorizare
D Monitorizare
D Monitorizare
D Service
D Service
D Service
N Service
N Service
pu N Avansat
N Avansat
pu N Avansat
sec N Avansat
Hz D De baza
Hz N Service
Hz D De baza
Hz D De baza
Hz D De baza
Hz D Monitorizare
D Service
D Service
D Service
D Service
N Service
ohmi N Service
D Service
D Service
Hz D Monitorizare
Hz N De baza
D Avansat
pu D Avansat
Hz N De baza
pu D Avansat
D Service
grad D Avansat
Hz D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
pu D Avansat
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206 Parametrii listati in functie de numarul liniar
Nume Min. Max. Implicit Unitati \UM3 Acces
’ citire

315 | HS Temp Trip 0 100 64 °C N Service
316 | HS Temp Wrn 0 100 61 °C N Service
317 Pres Val Nominal 0,5 10,0 3,6 V N Service
319 Pres Val Trip 0,5 10,0 2,5 Vv N Service
320 Pres Val Wrn 0,5 10,0 3,0 V N Service
321 Idc Reference 0,000 2,000 - pu D Avansat
322 Idc Feedback —2,000 2,000 - pu D Avansat
323 Idc Error —1,000 1,000 - pu D Avansat
324 V Line 0 8000 - volt D Monitorizare
326 Vdc Reference —1,000 1,000 - D Avansat
327 Alpha Line 0,0 180,0 - grad D Avansat
328 Alpha Machine -360,0 360,0 - grad D Avansat
334 Master Line Freq -100,0 100,0 - Hz D Service
335 Slave1 Line Freq —100,0 100,0 - Hz D Service
337 Rotor Frequency 0,00 120,00 - Hz D Monitorizare
338 Isd —2,000 2,000 - pu D Service
339 Isq —2,000 2,000 - pu D Service
340 | Stator 0,000 2,000 - pu D Monitorizare
341  FIx from Current 0,000 1,500 - pu D Service
342 FIx from Voltage 0,000 1,500 - pu D Service
343 Slip Frequency -2,00 2,00 - Hz D Monitorizare
344 V Stator 0,000 2,000 - pu D Monitorizare
345 Torque -1,500 1,500 - pu D Monitorizare
346 Motor Power —2,000 2,000 - pu D Monitorizare
347 V Neutral Motor —2,000 2,000 - pu D De baza
348 Tach Feedback -100,0 100,0 - Hz D De baza
349 Tach Fbk Debug -100,00 100,00 - Hz D Service
350 Motor O/L min 0,20 1,50 1,05 pu N Avansat
351 Motor O/L Wrn 0,20 1,50 0,50 N Avansat
353 Base Voltage 0 10.000 - V D Service
354 Base Current 0 1000 - A D Service
355 Base Power 0 10.000 - kVA D Service
356 Base Capacitance 0 1000 — uF D Service
357 Base Inductance 0 100 - mH D Service
358 Liquid Cool Fit — - 0000000000000000 N Service
359 Liquid Cool Wrn — - 0000000000000000 N Service
361 Current Meter 0 1500 — A D De baza
362 Voltage Meter 0 8000 - Vv D De baza
363 Speed Meter —4500 4500 - rom D De baza
364 Power Meter —-15.000 15.000 - kW D De baza
367 Gnd flt Current 0,0 100,0 - A D Monitorizare
368 Control Flags L3 - - - D Service
369 Fault Flag M1 - - - D Service
370 Fault Flag M2 - - - D Service
371 Fault Flag M3 - - - D Service
372 External Fault - - - D Service
373 Warning Flag M1 - - - D Service
374 Warning Flag M2 - - - D Service
375 Autotune Complte — - 0000000000000000 N Service
376 PLC Error Flags - - - D De baza
377 Autotune Warning — - - D Avansat
378 Inv PWM Pattern - - - D Service
379 Vdc Ref 5p to 3p 0,00 1,50 0,10 pu N Service
380 Coolant Temp C 0 65.535 - °C D Service
381 Coolant Temp F 0 65.535 - °F D Service
385 Stop Owner - - - D Monitorizare
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Parametrii listati in functie de numarul liniar 207

386
387
388
389
391
392
393
394
395
396
397
410
411
412
413
414
415
416
417
418
419
420
421
422
423
427
428
429
431
433
434
435
440
441
442
443
444
445
446
447
448
449
461
462
463
464
465
467
468
472
473
474
475
477
478
479

Nume

Local Owner
Start Owner
Direction Owner
Jog Owner
Reset Owner
Ref Cmd Owner
Sync Xfer Owner
Fault Mask L1
Fault Mask L2
Fault Mask L3
Warning Mask L1
Ext flt 9 Class
Ext flt 10 Class
Ext flt 11 Class
Ext flt 12 Class
Ext flt 13 Class
Ext flt 14 Class
Ext flt 15 Class
Ext flt 16 Class
Lmd

Sync Xfer Option
Dvc Flt Mask
Command Input
General Outputs
Warning Mask M2
Optional Outputs
Byp Volt UB Val
External Warning
Fixd Fault Input
Fixed Fault
Fixed Warning
Fixd Fault Mask
InputProt1 Class
Xfmr/LR OT Class
DC Link OT Class
Motor Prot Class
InputProt2 Class
Aux Prot Class
Control Flags M3
Pressure Val
Stator Freq
Cooling Flags
SCBM Outputs
SCBL Outputs
SCBM Inputs
SCBL Inputs
Vdc Ref 7p to 5p
Warning Flag M3
Warning Mask M3
Speed Error
Line AD/DA FIt1
Line AD/DA FIt2
S Curve Percent
Fan Config

Lig Temp Warning
S Curve Dec1

Min.

Max.

10,0
120,00
FFFF

1,50

10,00

100

85
999,0

Implicit

1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
1,00

Invalidat
1111111111111111

1111111111111111

11111111

Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2
Defect clasa 2

0,50

1111111111111111

0

3 in linie
49

20,0

Unitati

pu

Hz
Hex

pu

Hz

%

°C
sec

Numai
citire

Z2Z2Z2z2000zZ20Z000000002Z2Z22222200000020022222Z22Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z220000000

Acces

Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
Monitorizare
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
Avansat
Avansat
Service
Avansat
Avansat
De baza
Avansat
Service
Service
Avansat
Service
Service
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
Service
Avansat
Service
Service
De baza
De baza
De baza
De baza
Service
Service
De baza
Avansat
Service
Service
Avansat
Service
Service
Avansat
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Parametrii listati in functie de numarul liniar

480
481
482
483
485
486
487
490
491
493
500
502
507
508
509
510
511
512
513
514
515
516
517
518
519
520
521
522
523
524
529
530
531
532
533
534
535
536
537
538
539
540
541
542
543
544
550
551
554
555
559
560
561
562
563
564

Nume

S Curve Dec2

S Curve Acc1

S Curve Acc?2
Lig Temp Trip
Stator Freq V
Stator Freq C
Reference Filter
Fault Output
Fan1 Run Time
Fan2 Run Time

| Line
Feedforward Fil
Redundant Dvc
Anlg CIB Tp4
Anlg Rect Tp1
Anlg Rect Tp2
Anlg Inv Tp1
Anlg Inv Tp2
Anlg CIB Port1
Anlg CIB Port2
Anlg CIB Port3
Anlg Crnt Loop
Anlg Meter1
Anlg Meter2
Anlg Meter3
Anlg Meter4
Anlg Meter1 Scle
Anlg Meter2 Scle
Anlg Meter3 Scle
Anlg Meter4 Scle
PLC In Link A1
PLC In Link A2
PLC In Link B1
PLC In Link B2
PLC In Link C1
PLC In Link C2
PLC In Link D1
PLC In Link D2
PLC Out Link A1
PLC Out Link A2
PLC Out Link B1
PLC Out Link B2
PLC Out Link C1
PLC Out Link C2
PLC Out Link D1
PLC QOut Link D2
Motor O/L Val
Drive O/L Val

V Stator Unfil

| Stator Unfil
Field Loss Dly
Idc Fac 3p to 5p
Fault Mask M1
Fault Mask M2
Fault Mask M3
Ext Fault Mask
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Min.

0,0
0,0
0,0
35
0,0
0,0

o
o

—_

(=}

OCOO0OO0OOO0OOOOOOOO | ocoooo

[elolollolololololololololololo o]

oo
oo
S o

0,000
0,000

0,00

Max.

999,0
999,0
999,0
85
100,0
100,0
500,0
1
60,0
60,0
999
120,0

779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
655,35
655,35
655,35
655,35
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
779
1,00
1,00
2,000
2,000
60
2,00

Implicit

20,0
20,0
20,0
54

5,0

30,0
0,1

2,0
Niciuna

eleolololololololololololNoloNe o]

30

1,00
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111
1111111111111111

Unitati

sec
sec
sec
°C
Hz
Hz
Hz

Zile
Zile

Hz

pu
pu
sec

Numai
citire

2222220000222 Z2Z22Z22Z2Z2Z2ZZ2Z2222222222222222222222220220200z2222

Acces

Avansat
Avansat
Avansat
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Monitorizare
Service
Avansat
Service
Service
Service
Service
Service
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
De baza
Service
Service
Service
Service
Service
Service
De baza
De baza
De baza
De baza



Parametrii listati in functie de numarul liniar 209

565
567
568
569
572
573
575
583
585
586
587
588
589
590
591
592
593
594
596
597
610
611
612
613
614
615
616
617
619
622
623
624
625
638
639
640
641
642
643
644
645
646
647
648
649
650
651
652
653
654
655
656
657
658
673
674

Nume

Warning Mask M1
Air Filter Block
Air Filter Allow
Status Flags
Redundant PwrSup
UPS Installed
Number PwrSup
Input Clse Delay
Flux UB Trip

Flux UB Delay
Line Neut OV Trp
Line Neut OV Dly
V Neutral Line
Rect Gating Test
Inv Gating Test
XIO General IO
XIO Ext Faults
XIO Config Errs
XIO Adaptr Loss
Parameter Error
Mstr Volt UB Val
Sliv1 Volt UB Val
Siv2 Volt UB Val
Mstr Cur UB Val
Slv1 Cur UB Val
Slv2 Cur UB Val
Siv1 Angle

Slv2 Angle

Flux UB Val

Sync Volt Source
Flux Cmd Limit
Line Reactor
Line Reactor pu
Forced FIt Mask
Forced FIt Owner
Idc Fac 7p to 5p
Trq CmdO Tach
Control Flags M2
Enc Direction
Encoder Offset
Trg Rate Limit0
Warning Flag L2
Warning Mask L2
Drive VSB Gain
Drive VSB Tap
Ext Fault PLC
Ext Fault Selct
Input 4 Filter
Pres Val Tx

Pres Val Tx Trip
Pres Val Tx Wrn
Pres Val Tx Nom
Line Frequency
Trq Lmt Overload
Bus Tran Trp Fac
Bus Tran Delay

Min.

0,0
-10,0
0,5

0,5

0,5
-100,0
0,00
0,00

0

65.535
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
360,0
360,0
1,00

1,500
50,00
1,00

2,00
1,50

360
60,00

6553,5

500,0
10,0
10,0
10,0
10,0
100,0
1,50
100,00
100

Implicit Unitati
1111111111111111

— %
— %
Nu

Nu

1

0 min
0,05 pu
5,00 sec
0,40 pu
1,00 sec
Inactiv

Inactiv

Cardnr. 1

neatribuit

- grad
- grad
Bypass

0,00 mH
11111111

1,00

0,00

Tnainte

0 grad
1,00

1111111111111111

- VIV
0000000000000000
0000000000000000

1,0 Hz
- V
2,5 V
3,0 \%
3,6 V
- Hz
1,00

2,50 pu
2

Numai
citire

Z2Z2Z20Z2Z2Z2Z0Z2Z2Z2Z002Z20Z22Z20Z22020202000000000000z22Z2202Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2000Z

Acces

De baza
De baza
De baza
Service
Service
Service
Service
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
De baza
Service
Service
De baza
De baza
De baza
Service
De baza
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Avansat
Service
Service
Service
De baza
Monitorizare
Service
Service
Service
Avansat
Avansat
Avansat
Service
De baza
Service
Service
Service
De baza
Service
Avansat
Service
Service
Service
Monitorizare
Avansat
Service
Service
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210 Parametrii listati in functie de numarul liniar

Nume

675 Harmonic O/V Trp
676 Harmonic O/V Dly
677 Bus Tran Min Trp
678 Bus Tran Idc Fac
679 Min Freewheel T
680 R Neutral

681 R Neutral Rating
682 R Neutral OL

683 Harmonic Voltage
684 Bus Tran Trip

686 XIO Logix 10

687 Logix Inputs

688 Logix Outputs
690 Vsd

691 Vsq

692 Mtr Power Factor
693 Lm Regen

694 Lm Noload FIxMin
695 Lm Noload FIxMax
696 Vline Bridge

697 | Common Mode
698 Line Loss Trip
699 Drive Not Ready?2
700 Warning Output
701 Lm Predicted

702 Extended Trend
703 Lig Cool Mask
704 Fwd Phase Rot'n
705 Output Transfrmr
706 Warning Flag M4
707 Warning Mask M4
708 Port Mask Act
709 Port Logic Mask
710 Logic Mask Act
711 Write Mask Cfg
712 Write Mask Act
713 Flying Start

714  Logix Register A
715 Logix Register B
716 Drive ID

717 Powerup Config
718 Master Mask

719 Acting Master ID
720 PD Fault Word
721 PD Warning Word
722 PD Flags

723 PD Status

724  DriveO Status

725 Drive1 Status
726 Drive2 Status

727 Drive3 Status

728 Drive4 Status

729 Driveb Status

730 Drive6 Status

731 Drive7 Status

732 Master Flux Ref
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Min.

0,00
0,00
0,00
0,00
0,000
0,0

0
0,00
0,000
0,000

—2,000
—2,000
0,00
0,50
0,50
0,50
0,000
0,00
0,0

| ooco | |

| ©

Max.

10,00
10,00
10,00
10,00
1,000
6553,5
65.535
1,00
32,767
32,767

2,000
2,000
1,00
2,00
2,00
2,00
2,000
655,35
40,0

1
15,00

Implicit Unitati
0,30 pu
1,00 sec
0,30 pu
0,50 pu
0,016 sec
0,0 ohmi
1500 w
neatribuit

1,00

1,00

1,00

— A
8,0 Hz
Validat

1111111111111111

uvw

Nu

1111111111111111
0000000001111111
0000000001111111
Unidirectional

0

0

0

Actionare unica

11111111

0

0000000000000000

Numai
citire

O0O0O0000000Z00Z2Z2Z2Z2Z2Z220202020Z2222000200Z22200000z2000z2zz2zz22222Z2

Acces

Avansat
Avansat
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
De baza
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Monitorizare
Service
Service
Service
De baza
Service
Service
Service
De baza
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Service
Service
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service
Service
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Avansat
Service



Parametrii listati in functie de numarul liniar

211

733
734
735
736
737
738
739
740
741
742
743
745
746
747
748
749
750
751
753
756
757
758
759
760
761
762
763
764
765
766
767
768
769
770
771
772
773
774
775
776
777
778
779

Nume

Master Torq Ref
Master Isd Cmd
Master Command
Sp Slave ID
Master Capacity
Sp Capacity

Sp Command

PD Flux Ref

PD Torqg Ref

PD Isd Cmd

PD Command
Drives in System
PD Capacity

Pwr Lmt Motoring
Pwr Lmt Braking
Speed Cmd Loss
Cable Resistance
IsoTx Redunt Fan
Input Power

Idc 3 Pulse

Idc 5 Pulse
Warning Flag PD
Warning Mask PD
Surface Voltage
V Motor Fil Cap
Active Discharge
Cap Charge Time
Cur Sens FltCode
Reduced Capacity
SCBL Outputs Cmd
Bus Tran Level

| CM Unfil

Rect Dvc Voltage
Inv Dvc Voltage
Mtr O/L Duty Cyc
Drv O/L Duty Cyc
Idc Ref Limit

R Neutral OL Trp
R Neutral OL Dly
R Neutral OC Trp
R Neutral OC Dly
Peak Tran Volt

| CM Peak

Min. Max.
0 65.535
0 65.535
0 8

0 65.535
0 65.535
0 65.535
0 65.535
0 65.535
1 4

0 32.767
0,00 1,50
0,00 1,50
0,000 65,535
—-15.000 15.000
0,000 10,000
0,000 10,000
0 8000
0,000 2,000
1 10
0,000 32,767
0,00 655,35
0 10.000
0 10.000
0,0 900,0
0,0 900,0
0,000 2,000
0,00 655,35
0,00 655,35
0,00 655,35
0,000 65,535
0,000 2,000
0,00 655,35

Implicit

1

1,50
1,50
Defect

0,000
Nu

1111111111111111

Invalidare
1
Validare

6500
6500
600,0
600,0

5,00
2,50
10,00
0,010

Unitati

ohm
kw

pu
pu

pu

sec

pu

Sec
Sec

pu
Sec

Sec
pu

Numai

o Acces
citire
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Avansat
Service
Avansat
Avansat
De baza
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service
De baza
Service
Service
Service
Service
Avansat
De baza
Service
Service
Service
Service
Avansat
Avansat
Service
Service
Service
Service
Service
Service
Service

O0zZZ2Z220Z2Z2Z2Z2Z000z20z2200z20000zZ2z2Z22220200000000000
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Index alfabetic

Nr. Nume parametru Pagina Nr. Nume parametru Pagina
A 445 Aux Prot Class......ccccccoecvvveenee. 87
65 AccelTime 1. ....ccooiviiiiiiiiiene 64
66 Accel Time2.....cccccoveeveveennnn. 64 B
67 AccelTime3.....cccoovvvveeeiiinn, 64 356 Base Capacitance..................... 41
68 AccelTime4.....cccocovieeeviinnnne 64 354 Base Current......cccceevivieeeennen. 41
719 Acting Master ID ........................ 174 357 Base Inductance.........cccc......... 41
762 Active Discharge........................ 28 355 Base Power.........cccccevvveeeeeeeennn. 41
93 Adapter Loss Fli..........coccennneee 113 98 Base Speed........cccccvvriveeieieennn. 82
148 Adapter Loss Wrn.......cccceeeens 114 353 Base Voltage.........cccccvvveeeeeeennn. 41
175 AdptrLoss Mask.........cccceeeeeennns 101 674 Bus Tran Delay.......ccccccceveeennns 122
568 Air Filter Allow..........cccceeviieenne 6 678 BusTranldcFac........ccccoenn.ee. 123
567 Air Filter BlocK..........cccceeevniennne 5 767 Bus Tran Level .......cccoceveennnen. 73
327 Alphaline......ccccocovvvieereeiininnn, 6 677 Bus Tran Min Trp....ccccceveveeeeennn. 123
328 Alpha Machine........ccccccccoeunneee 6 684 Bus Tran Trip.......cccccevvvveeeeeennnn. 73
513 Anilg CIB Port1.....cccveveveeeene, 153 673 BusTranTrpFac ......ccccceeennnn. 122
514 Anlg CIB Port2.......ccccccvvvvueennee. 153 428 Byp VoltUB Val........ccccccuvennnn. 15
515 AnlgCIBPort3.....cccceevveeeinnne, 153 159 Bypass Freq.....cccocceeeiicvvnvennnnn. 136
508 AnIgCIBTP4 ..ccooeevevieeceeene, 156
516 Anlg Crnt LOOP...ccvvveeeeeeeeiene, 153 C
188 AnlgCrntScle.......ccccevvivennnnne. 155 158 CT Burden Gndflt ..oooovveoneeo 31
511 AnIgInv TpT .o, 155 151 CTBurden Line ....oovomvoeo 32
512 AnlgInv Tp2.....cocvi 156 157 CT Ratio Gndflt............cc............ 32
517 AnlgMeter? ... 152 149 CT Ratio Line.......c.cocovvevreeenen. 32
521 Anlg Meter1 Scle ...............c.c.... 153 750 Cable Resistance....................... 182
518 AnlgMeter2 ........cccocoeviviiiieennn. 152 763 Cap Charge Time .......cocoevuen... 137
522 Anlg Meter2 Scle ....................... 154 60 Coast Speed.......ccccovverererncnnne 23
519 AnlgMeter3 .......cccovvviiviiieen, 152 147 CommRate ... 22
523 Anlg Meter3 Scle ....................... 154 421 Command INput..........ccccoee..c... 159
520 AnlgMeterd ........cccovvviiiiieennn 152 264  Control Flags L .......ooeuveeeeeeen... 8
524 Anlg Meter4 Scle ..................... 154 160 Control Flags L2.........c..cc.......... 9
183 Anlg Port1 Scle.........cccceeevneeee. 154 368 Control Flags L3 .......ccoveuen.... 9
184 Anlg Port2 Scle........................... 154 265 Control Flags M ...........cocooue.... 10
187 Anlg Port3 Scle..........cccceevneene. 155 642 Control Flags M2........ccoco...... 11
509  AnlgRect TpT ... 155 446 Control Flags M3....................... 12
510 AnlgRect Tp2.......ccccoiviiin. 155 275 Control Refernce ....................... 56
3 Auto Restart Dly..........ccocovuinee 23 380 Coolant Temp °C.......cccevveeeeee... 168
375  Autotune Complte..................... 48 381 Coolant Temp °F ......cccccevueneee. 168
212 Autotune Idc BW........c..ccocco.... 46 449 Cooling FIags ......ccccocvrueverennn. 168
210 Autotune Idc Cmd ...................... 47 59 Crrent Loop Rcvr _______________________ 24
211 Autotune Idc Stp ........................ 47 58 Crrent Loop thr _______________________ 24
223  Autotune Inertia ............c........... 46 287 Ctrl Pwr Fault........c.ccooovvveeenee.. 112
216 Autotune Isd Stp ... 47 288 Ctrl Pwr Warning ..........ccc......... 113
217 Autotune LC......cccocevvviiiinieenn, 44 764 Cur Sens FltCode.......oonoooei 18
221 Autotune Lm ......cccovvviiiiiieennn, 45 113 Curreg Bandwidth...................... 73
224 Autotunelmd ... 46 361 Current Meter .........coceevvvvinnene 164
220 Autotune LS......cccccevvviiieeiiiinnnne 45
219 Autotune RS......cccoovviiieiiiiiennnne 45 D
209 Autotune Select ..........ccceevveeee. 44 .
213 Autotine Spa Crd oo 47 442 - DC Link OT CIaSS . 8
222 Autotune T Rotor .......ccceeveeeeee 46 169 DC O/C T? A
o JR R 117
218 Autotune TdC ....ccevvviivieeiiiieene 45 69 Decel Time 1 65
215 Autotune Trg Stp.....ccceeeevvcieennne 48 70 Decel Time2....... .. 65
L R— “ 71 Decel Time 3 oo 65

7000-TD001J-RO-P - lunie 2006



214 Index alfabetic
Nr. Nume parametru Pagina Nr. Nume parametru Pagina
72 DecelTime4......ccooovvviiiicennn. 65 493 Fan2RunTime........ccccveeeeinnenne 27
244  Direction Mask..........ccccceeeennene, 140 57 FaultFlag CIB.........ccccvvvveeeeeennnn. 108
388 Direction Owner..............ccue.e. 142 279 FaultFlagLT........oooiiviieeeeeen, 105
716 Drive ID....oveeeeeeicieeeee e, 173 280 FaultFlagL2.........ccccvvvveeeneennn. 105
176 Drive Model...........cccccvveveeenenn, 30 281 FaultFlagL3.........coccvvvveeeeeen. 106
30 Drive Motor Type .....ccceveeevennnene. 30 369 FaultFlagM1........occcvvviieenee. 106
262 Drive Not Ready1 ...................... 4 370 FaultFlagM2.........cccvvvvveeeeeennn. 107
699 Drive Not Ready? ...................... 5 371 FaultFlagM3.........ccccvviieeeee. 107
164 Drive O/L Delay .......ccccceeveeeennns 119 394 FaultMask L1.......ccccvvvveeeeneennn. 93
163 Drive O/L Trip cooeeeeviciiiiieeeeees 119 395 FaultMaskL2.......ccccvvvveeeneennn. 93
551 Drive O/LVal .....cccvvvviiiiiien, 13 396 FaultMask L3.........cccoviviiinens 94
269 Drive O/L MiN..ccocoviiiiiiiiieeen, 119 561 FaultMask M1 .......cccoooeiiiinennn. 94
270 Drive O/L WIN....ooovieiiiecieeee, 119 562 FaultMask M2............ccoeenenn. 95
648 Drive VSB Gain.......cccccveeeiieeennen. 19 563 FaultMask M3...........cccoevrnennn 95
649 Drive VSBTap....cccoccveveeeeeinnen, 18 490 Fault Output.....ccceeveeieiiiiiineen. 116
724 Drive0 Status ........ccccecveveieeeen, 176 502 Feedforward Fil ..........ccoceeneenee 75
725 Drivel Status........ccccceeeeeeeennnne, 176 559 Field LossDly.......cccccvvvveeeeeennn. 133
726 Drive2 Status.........ccccceeeeeeeeinnen, 176 431 Fixd Fault Input...........cccvvvneeeen. 160
727 Drive3 Status ........ccccovcveveiieen, 177 435 Fixd FaultMask.........ccoceevneens 88
728 Drived Status ........ccccoeeveeeieeenne, 177 433 Fixed Fault.........cccoovviiiiiinens 104
729 Drive5 Status........ccccceeeveeeeennnn, 177 434 Fixed Warning ..........ccccccvveeeeen.n. 104
730 Drive6 Status .........cccoeceveveeenn. 177 623 Flux Cmd Limit.........ccccevrinenne. 84
731 Drive7 Status ........ccccecveveieeennn, 177 307  FIUX EFrOr....cccooveevieiiiieccee 80
745 Drives in System..............cc.... 181 306 Flux Feedback...........ccceveeeenns 80
772 Drv O/L Duty CyC....ovvvvveeeennee, 120 305 Flux Reference........cccccceveeennn. 80
420 Dvc Flt Mask......cccoevveiiiiieannens 103 586 Flux UB Delay........cccccoeuveueenen. 130
585 FIUX UB THp...cccoeeieenieriieeieenenn 130
E 619 FluxUB Val.......ccocooeiieniiiinnne 15
643 Enc Direction ...........ccccoeueene... 139 156 Flux minimum ..., 81
644 Encoder Offset..........ccccoouenn..... 139 100 FIx Cmd Base Spd .................... 84
564 ExtFaultMask...........ccccccoo....... 92 103 FIxCmd No Load ..........cc..coee.e. 84
650 Ext FaultPLC.......ccccccovevcnee. 114 102 FIxRefStep.......ccooiiiii. 82
651 Ext Fault Selct..........cc.cccounene... 88 341 Fix from Current .............c.......... 80
232 ExtFault XIO ......cccoocvvevan. 160 342 Fix from Voltage ........................ 80
200 Extflt1Class.....ccccoovrerunnn. 88 97  Flxreg Bandwidth...................... 81
411 Extflt 10 Class......cccccccovvrunn.... 90 713 Flying Start ... 28
412 Extflt 11 Class....cccccovvereunene, 91 638 Forced Flt Mask...........c..c.......... 141
413 Extflt 12 Class.....cccccoevereunene, 91 639 Forced Flt Owner....................... 143
414 Extflt 13 Class.....ccccoovereunnnn, 91 704  Fwd Phase Rotn....................... 28
415 Extflt 14 Class.....ccceevevveiieennens 91
416 Extflt 15 Class.....ccceeeeereriiennnnns 92 G
417 Extflt 16 Class......ccccovveveennnnen, 92 422 General Outputs..........cccceeenneee. 159
201 Extflt2Class.....cccooooeveeeeinnnnnen 88 367 GndfltCurrent........cccveeveeeenns 3
202 Extflt3Class....ccccccoveniiriiinnnnnns 89 172 Gnd flt O/C DIy ...ooveveieiee 117
203 Extflt4 Class.....c.ccccoeiceencnnnnnns 89 171 Gnd flt O/C Trip ceeveeieeee 117
204 Extflt5 Class....ccccccooveriiencinnnnnns 89
205 Extflt6 Class.......cccooeieenirnnnnns 89 H
206 Extflt7 Class.......ccccccoevininnnns 90 285 HCS Burden DCINK oo, 32
207 Extflt8 Class.......cccooeiiinnnns 90 152 HCS Burden Mtr....ooovvooeeoi 33
410 Extflt9Class.......ccccoiiiiinnnns 90 284 HCS Ratio DCINK...mvveooeeii 33
702 Extended Trend .............ccc..... 27 150 HCS Ratio Mir........ccccvvevennne. 33
372 External Fault............................ 104 676 Harmonic O/V Dly..................... 122
429 External Warning ....................... 104 675 Harmonic O/ TrpP woveeeeeeeeeeenenn. 122
e 683 Harmonic Voltage..................... 12
477 Fan Config ......ccoocveeeeiiiieiinnn, 168 |
491 Fan1RunTime.......ccooovrinnnnn. 27 779 1CMPeaK......coooeeeeeeeererean 72
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Line Cap Freq.....ccccceveveeeeeicnnnns 33
Line Cap VOItS .....ovvvvveeeeiine 34
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Line | U/B Delay.............cccuuune.e. 118
Line T U/B Trip..ccooveeeeeeeeeeeeenins 118
Line LOSS Trip..cccvvveeeeeeeeeeecnins 124
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Line Reactor pu......ccccceeeeeveunnnns 51

Line U/V Delay.......ccccceeeevevennnns 121
Line U/V Trip...ccooveeeeeee e 120
Line VU/B Delay..........ccu........ 121
Line VU/B Trip ccoovveeeeeeeeeeeeiins 121
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Link Inductance ..........ccccce..... 34
Lig Cool Mask.........ccccveeeeeiinnnns 102
Lig Temp Trip oo, 169
Lig Temp Warning .............c....... 169
Liquid Cool Flt.......c.coeevirirennnee 115
Liquid Cool Wrn.......cccveeeveiinnnns 115
Liquid Inputs .....ccvvveeeeeeeeeiiis 161
Liquid Outputs ........ceeeveeeeiiinnnnns 162
Lm Noload FIxMax .................... 55
Lm Noload FIxMin ..................... 55
Lm Predicted .......ccceevvieeennen. 52
Lm Regen......cococvvveevevevnvninnnnnne. 55
Lmd. e 54
Load Loss Delay.............cccuueeee 131
Load Loss Detect ...................... 25
Load Loss Level ..........cccceeen.ee. 131
Load Loss Spd .....oeevveveeeeeiinnnns 131
Local Inputs.......ccccvvveeeeeeeeiiins 144
Local MaskK ........cccoevevviieneennnen. 140
Local Outputs ......cccceeeveeeiiicnnnns 144
Local OWner ........cccceeeviveeeennnen. 142
Logic Command ..............cccuuuee 145
Logic Mask .......ccccvveeeveeeeeiiinnns 140
Logic Mask ACt........ccccveeeeeeinnnnns 171
Logic OWNer ......ccccvveeeveeeeeeinns 143
Logic Status........ccccceeeveeeeeiiennns 145
LogiX INpUtS .....cevvviiieeieeeeeecis 162
Logix Outputs .......cccceeveeeieiinnnnns 163
Logix Register A.......ccooevennnns 163
Logix RegisterB............ccceuun. 163
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M
737 Master Capacity.......ccccceevvveeenne
735 Master Command............cccee...
732 Master Flux Ref ..o
734 MasterIsd Cmd .......cceeveviineeenne
334 Master Line Freq.......ccccceevveeeen.
718 Master Mask .......cccoeceeeiiiieenne
733 Master Torg Ref......ocoeeeiiieine
679 Min Freewheel T.........cceoeeeeeee
96 Motor AD/DA FIt1...cooceeeene.
128 Motor Filter Cap ........cccveveennneen.
178 Motor O/C Delay ........ccceeeenneen.
177  Motor O/C Trip ..o,
180 Motor O/L Delay.........cccueveenunnen.
179  Motor O/L Trip...ccceeeeeeiieeeeen,
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351 Motor O/LWrn .....ccooveveeriiennne
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181  Motor O/V Trip oo,
346 Motor Power .......cccocveeeeiiinennne
443 Motor Prot Class.........ccccceeueeee.
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194 MtrDC O/V Delay..........ccceuuee.
193 MitrDC O/NV Trip e,
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208 MtrIUB Trip oo
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190 Mitr Neut O/V Dly.....coevverenenee
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771 Mtr O/L Duty CyC ...cocuvvveeiiiene
154 Mtr PWM Freq max.........c..........
692 Mtr Power Factor .............c.......
191 Mtr Stall Delay ......cccoovieeeeennnnen.
274 MtrUBFreq....ccocoeevnieeeiiiiieeene

N
575 Number PWrSup ......ccccceeenneee

(0]
4  Operating Mode...........cccuvernnne.
427 Optional Outputs.........ccceeeeeeennns
5  Output ContCfg......cocvveeeiiiinnnne
705 Output Transfrmr .......................
186 Overspeed Delay...........cccu..e..
185 Overspeed Trip......cccoovveeeeeeeeenn.

P
746 PD Capacity.......cccoceeeeeeeeeennen,
743 PD Command........ccccoeeeveernennnnns
720 PD FaultWord ..........ccvveveeeeennns
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Power Meter.........cccceeeeeeininnnnnnn.
Power Warn Mask.....................
Powerup Config......cccccceevevcunnnns
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Pres Val Tx Nom ............ccoee.
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776 R Neutral OC Trp....ccveveeevennnnee, 125 462 SCBL Outputs.........ccccccvvvveeeennnn. 146
682 RNeutral OL.......ccvvveeeveerin, 12 766 SCBL Outputs Cmd................... 146
775 R Neutral OL Dly........ccccceveenneee. 124 463 SCBM INpUtS ....ccoevveeeieeeiiens 147
774 R Neutral OL Trp ..vvvveveeeiineeee, 124 461 SCBM Outputs..........cccccuvvvneeennn. 147
681 R Neutral Rating ........................ 40 146 Series INV.....cccocvveeveeeeeiiciieee. 38
129 R Stator.......ccccevvvciiiiieee, 54 145 Series RecCt.....c.coccvvevviieeeeen, 38
254 RHeatsink Temp °C................... 3 31  Service Factor.......cccovveeeeeeenn. 43
255 RHeatsink Temp °F ................... 3 13  Setup Wizard..........ccocvvvveeeneennn. 26
198 RTemp Fbck Chan..................... 37 53 SkipSpdBand1......cccccceeeeennn. 66
73 Ramp Speed 1....ccoccvvvvveeiiennnnn, 65 54 SkipSpdBand 2........................ 67
74 Ramp Speed 2......cccceeveeeiennnnn, 66 55 SkipSpdBand3........................ 67
75 Ramp Speed 3......cccceeeveeiiinnnnn, 66 49 Skip Speed 1...coccvveveeiiiiiiieeene. 67
76 Ramp Speed4.......ccceeeeeeinnnnnn, 66 50 SkipSpeed2........cccovrvvveiieennn. 67
78 Ramp Start Delay ...................... 66 51 SkipSpeed 3........cccovvvieiieeennn. 67
80 Ramp TestStep....cooocvvveeriennnnnne 68 335 Slavel Line Freq.....cccocvveeeeeennnn. 70
19 Rated Drive Amps......ccccceveeeenn. 35 239 Slave2 Line Freq.....cccocceveeeeennnn. 70
17 Rated Line Freq.....cccooovveeveeeen. 35 343 Slip Frequency .......cccccceeveeeenn. 50
18 Rated Line Volts .........ccccceeeei. 35 616 SIVIANGIE ..cooveeieieiieeeeeeee, 71
23 Rated Motor Amps.......ccceeeeeenns 42 614 Slv1 CurUB Val........ccccceveeennns 14
29 Rated Motor Freq........cccceeeeeenns 42 611 Slv1 VoltUB Val ... 14
25 Rated MotorHP...........cccooooo. 42 617 SIV2ANGIE ..cooveeieeiiieeeeeee, 71
26 Rated Motor RPM....................... 43 615 SIv2 CurUB Val......cccvvevennnnneen. 15
22 Rated Motor Volt....................... 43 612 Slv2 VoltUB Val.......ccccceeenneee. 14
24 Rated Motor kW..........cccceeeeeis 42 738 Sp Capacity .......cccoeeeevriieieneeen, 179
266 Rec Dvc Diag Dly....................... 124 739 SpCommand........cccccvvvveeeneennn. 179
95 Rec Pulse Number..................... 165 736 SpSlave ID......ooooovviiiieeeeee 179
144 RectDvc Rating......cccccceeeeeeens 36 290 SpdCmdMax.......ccovveeereeeennnns 58
769 Rect Dvc Voltage....................... 37 293 SpdCmdMin........ccccvvvvveeeeeeennn. 58
590 Rect Gating Test......cccceeeeeenneen 21 81 Spdreg Bandwidth.................... 62
153 Rectifier Type.....ooovevviveeeneeens 36 749 Speed Cmd LOSS......ovvvevveeeennne. 102
765 Reduced Capacity ..................... 181 277 Speed Command ........ccc..cc.... 58
507 RedundantDvc.......ccccceeeeennnnne 26 276 Speed Command In .................. 58
141 RedundantFan.......................... 39 472 Speed Ermor.....cccceeevveccnvieeeenn. 60
572 Redundant PwrSup.................... 39 89 Speed Fdbk Mode..................... 62
46 RefCmdD max........ccccccevvveeennn. 56 289 Speed Feedback ........cccceeeeeennnn. 60
45 RefCmdDmin.......ccoevnvnnneenn. 56 363 Speed Meter.........cccccvvvvveeeneenn. 164
42 RefCmdL max........ccceeevveeenn. 56 88 Speed RefStep.....cccovvvvveeeeennnn. 62
41 RefCmdLmin........cccecvnneee.n. 57 278 Speed Reference ...................... 60
248 RefCmdMask.........ccceeervinnennne 140 243 StartMask .....cccoccooveeiiiineenen. 141
392 RefCmd Owner........ccccceevveeeenne 142 387 StartOwner ......cccocveviieneennnen. 142
44 RefCmdRmMax........ccccecevveeennn. 57 448 Stator Freq....coocceeveeeeiiccciineeenn. 50
43 RefCmdRmin.......cccoecivnnneen. 57 486 Stator Freq.....ccccceveeeeiiiccininnnnn. 81
487 Reference Filter..........cccccoooo. 170 485 StatorFreqV...oooooeiiiiicinnieeenn. 81
7  Reference Select....................... 20 238 StatusFlag2.........ccccovvveeveeeens 7
273 Refernce Fbck .......ccoeveeinnnnnn, 56 569 Status Flags..........ccccvvveeeveeennnns 6
247 ResetMask........cccooveeeeeeiiiinnnn, 141 385 Stop Owner.........cooecvvvvveeeneeennn. 143
391 ResetOwner........cccccceveeeeeennnnn, 142 760 Surface Voltage.......c.cccceveeeennn. 182
8 Reverse Enable.......cccccc.......... 24 228 Sync Error max........cccovveeeeeennnn. 134
337 Rotor Frequency.............ccu..... 49 226 Synclead Angle......cccccceeveennn. 135
227 Sync Off Delay.........cccoovvveeeeennn. 135
S 297 SyncRegError......cccocceeeveieens 134
481 S Curve ACCl ...cocveeecercea. 63 225 SyncRegGain ... 135
482 S CUVe ACC2......coveevercennnne. 63 298 Sync Reg Output...........ccooenee 134
479 S Curve DeCl .o 63 229 Sync TiMe...cccevieiiiieeiiec e 135
480 S Curve DeC2 .......cccooovveeuneee. 63 622 Sync Volt Source....................... 136
475 S Curve Percent ...........cco......... 64 249 Sync Xfer Mask ......................... 141
464 SCBLINPULS.....c.ccooveecerecenene. 146 419 Sync Xfer Option ..............cccc.... 134
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393 Sync Xfer Owner.............cc......... 143 554 V Stator Unfil ..., 52
230 Sync Xfer Time ......cccceeeevennnnee, 136 379 VdcRef5pto3p...ccccvveeeeeenennnn. 166
465 VdcRef 7pto5p.....cccccuvvvveeennn. 167
T 326 Vdc Reference.......c.ccccceveennnen. 69
115 T DC LiNK.oeovoveeeeeeeeeeeeeeeeenene 74 696 Vline Bridge .........ccoocovniininnnn 71
132 TROMON .o 54 136 Vmaster Average....................... 70
349 Tach Fbk Debug ......cccoveveeurenn, 138 362 Voltage Meter.........ccccoevveiinens 164
348 Tach Feedback......omommeeoiei, 138 690 VSd ..o 51
236 Tach Loss Delay........................ 139 137 Vslavel Average ....................... 71
235 Tach Loss Trp ..cccoeveevevereceen, 139 138 VslaveZ Average ....................... 7
233 Tach TYPE .ooeeeeeereeeeeeeeeee, 138 691 VS .o 52
234 Tach pulsefrev .......cccccceevvineenne 138
345 TOrQUE ...cocoveveeveveeeeeieeeeeee 49 w
291 Torque Reference...................... 76 56 Warning Flag CIB...................... 112
61 Total Accel Time......cocceeeveeeeee 61 282 Warning Flag L1 ......coccvieiennnee. 108
62 Total Decel Time.......cccccevvvneennne 61 646 WarningFlagL2..........ccccene. 109
82 Totallnertia......ccccoeeviieiiiiis 62 373 Warning Flag M1 ........ccceeennen. 109
641 TrqCmdO Tach.......cccceeervineenene 79 374 Warning FlagM2...................... 110
86 TrgCommand0.........ccceevuveeeenne 76 467 Warning FlagM3.........ccccoeenee. 110
87 TrgCommand 1......cccceeeviinnenne 76 706 Warning FlagM4 ....................... 111
91 Trg Command Ext............c.c..... 77 758 Warning Flag PD..........coeennee. 111
90 Trg Control Mode............ccueeee.. 77 397 Warning Mask L1 ........cccoeeneeee. 96
85 Trg LmtBraking .......cccccceevnnneeee 77 647 Warning Mask L2 ........ccc.......... 96
84  Trg Lmt Motoring .........cceennneee 78 565 Warning Mask M1 .................... 97
658 Trg Lmt Overload....................... 78 423 Warning Mask M2 .................... 98
83 Trg Rate Limit........occoeeeriiieene 78 468 Warning Mask M3 ..................... 99
645 Trg Rate Limit0 .........ccccceevieeeene 78 707 Warning Mask M4 .................... 99
9 TypeofUnits.....ccoovcciiiiennnnnns 22 759 Warning Mask PD .........cc.......... 100
700 Warning Output ........cccceeeeennnen. 116
U 712 Write Mask Act ........cccocoeeiinens 172
573 UPS Installed...........ccccoorne..... 39 711 Write Mask Cfg...........cocoooeoeii 172
\Y X
117 V BYPASS...cooeeeeeeeeeeeeernnn, 136 596 XIO Adaptr LOSS ........ccovvvniinnne 114
324 VLINE..oooiiieieieeeeens 4 594 XIO Config EIrs ......oovvvrvnn 157
135 V Line Average .........cccccvevnen... 70 593 XIO ExtFaults ......ccccoeuveeeeninen. 158
761 'V Motor Fil Cap......cocvvveeeeean.. 53 592 XIO General IO........cccccceeeeeennn. 157
589 V Neutral Line ........coccovvrvenrunnnn. 5 64  XIO Liquid Cool .........ccoovvenee. 158
347 V Neutral Motor ..o 5 686 XIO LogiXx 10 ..ccceeiiiiiiieeeeee. 158
344V Stator.....cooveieieeeine 49 441 XImr/LR OT Class ........coocoevene. 86
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Index ordonat in functie de numerele liniare

Nume parametru Pagina
Input ContCfg.....ccoevvviiieeiiiienns 23
Auto Restart Dly..........ccccveeeeeen. 23
Operating Mode...........cccveennee. 21
Output ContCfg.....cccveveiieeenee 23
Reference Select....................... 20
Reverse Enable ..., 24
Type of Units.....ccoocveveeiiienennn, 22
Input Open Delay...........cccueeen.. 25
Passcode 0.......ccccceeeeiiiiiiieeennn. 29
Passcode 1......cccccevviiiiiiiiiiieeenn, 29
Setup Wizard ........cccceeeeeeeennnnne, 26
Liquid Outputs..........ccoeeeuvnrenen.n. 162
Line Cap kvar......cccc.ccceeecvvvneeen.. 34
Line Cap VOItS ....coeveeeeeiiiinneee.. 34
Rated Line Freq........ccccoevveeeee. 35
Rated Line Volts ...........ccceeeeeee. 35
Rated Drive Amps.......ccccceeeee.e. 35
Mtr Cap kvar .......cccceeeeeeevnvneenn.. 35
Mtr Cap VOIS ......cooveeeeeiciiinee.. 35
Rated Motor Volt.............ccceee. 43
Rated Motor Amps........cc........... 42
Rated Motor KW............cccuveeeen. 42
Rated Motor HP ..............cccccce.. 42
Rated Motor RPM....................... 43
Link Inductance............cccceeeeeeee. 34
Mtr Cap Freq.....cccceeeeeeeccinienen... 34
Rated Motor Freq........cccccccc....... 42
Drive Motor Type .......cocccvvveeennn. 30
Service Factor..........ccccoccceeenne 43
Line Cap Freq....cccceeeeeenvnnneenn.. 33
Preset Speed 1.........cccvvnneee.n. 59
Preset Speed 2..........cccccuvnneee.n. 59
Preset Speed 3..........ccccvvnneeen. 59
Profile Mask........ccccccoecvievinnnnen. 141
Profile Owner.........cccccccvevennnen. 143
Passcode 2........cccoeeviiiiiiiiieennn. 29
Passcode 3.......ccccceeiiiiiiiiieennn. 29
Preset Jog Speed..........c..c........ 58
RefCmdL min.....cccccooevierennnnen. 57
Ref Cmd L maX......cccecvverevnnnen. 56
RefCmd Rmin......ccoccvvevennnen. 57
RefCmd Rmax .....cc.cccoeevevnnen. 57
RefCmd D min......ccoecvvevennnen. 56
RefCmd D max ......c.ccovvevevnnnen. 56
Skip Speed 1 .....cccvveveeiiiiinnn, 67
Skip Speed 2 .......coeeeeeiiiiinnnn, 67
Skip Speed 3 ......ccoveeieiiiii 67
Liquid Inputs .......ccoovvvvvvviiieneneee. 161
Skip SpdBand 1........................ 66
Skip SpdBand 2........................ 67
Skip SpdBand 3........................ 67
Warning FlagCIB ...........ccuee... 112
FaultFlag CIB........ccccccvvevenen. 108

Nr.

58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
78
80
81
82
83
84
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86
87
88
89
90
91
93
94
95
96
97
98
100
102
103
104
105
106
107
108
109
111
112
113
114
115
117

Nume parametru Pagina
Crrent Loop Xmtr.......cccccoeeeennn. 24
Crrent Loop RCVr ....veeeviiieina, 24
Coast Speed........cccoceeveeeeiiinnnn, 23
Total Accel Time.......ccccceeeeeenns 61
Total Decel Time .........ccccceeen. 61
Inertia Type.....ccoccveeeeiiiiieee. 61
XIO Liquid Cool .........ccccvvvreeee... 158
Accel Time 1 ..o, 64
Accel Time 2.....cceveiiiiiiiieeee. 64
Accel Time 3., 64
Accel Time 4....cccccoeiiiiiiiieeen. 64
Decel Time 1 ....ccooieveeiiii 65
Decel Time 2 .....ccccceveeeiiie 65
Decel Time 3 .....ccccceveeeiiie 65
Decel Time 4 .....ccccceveeeeiiie 65
Ramp Speed 1 ..o 65
Ramp Speed 2 ... 66
Ramp Speed 3 ...........cooennnn 66
Ramp Speed 4 ... 66
Ramp Start Delay ...................... 66
Ramp Test Step .....oeeeeeeennnnnns 68
Spdreg Bandwidth..................... 62
Total Inertia..........occcvveeeeeiennnie, 62
Trq Rate Limit...................ooo. 78
Trg Lmt Motoring ........ccceeeeeeenn. 78
Trg Lmt Braking.......ccccccceeeeeenns 77
Trqg Command 0 ........cceeeeeeennns 76
TrqgCommand 1 .......ccceeeeeeennn, 76
Speed Ref Step.....vveeeeeeeiiennnn, 62
Speed Fdbk Mode...................... 62
Trq Control Mode ..........ccoe........ 77
Trq Command Ext..................... 77
Adapter Loss Flt.........ccooeveeeee. 113
Logic OWNer .......ccccevevvivveeeennnnee. 143
Rec Pulse Number .................... 165
Motor AD/DA FIt1 .....ocoevveennnee 16
Fixreg Bandwidth....................... 81
Base Speed.......cccocceeeiiiiiiinnnn, 82
Fix Cmd Base Spd .................... 84
Fix Ref Step.....cccovvveeeeeiiiiiinnn, 82
FIx Cmd No Load ............c......... 84
Power Fault Mask...................... 100
Power Warn Mask ..................... 101
If Cmd Bandwidth....................... 85
lcd Command Gain ................... 85
Line TU/B Trip...ccooveeeeeeeeeeeeennns 118
Line | U/B Delay...........cccee........ 118
RHS Temp Trip ..oeeeeeeeeeeeeennns 123
RHS Temp Wrn............cceeunne 123
Curreg Bandwidth..................... 73
I B O I o | 51
T DC LINK..ueeeieiiieee e 74
V BYpass .....cccoveeeeiieieeeee 136
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119 Idc Command Test .................... 74 184 Anlg Port2 Scle...........ccccuvvveeee.. 154
120 Idc Ref Step..veveeiiicciiiieeeeee, 74 185 Overspeed Trip........cooveuvvvrenenn. 129
122 [FbKLiN€..cooeeeeeeeiiiiiieeeeee 70 186 Overspeed Delay...........cccce...... 129
128 Motor Filter Cap......ccccceevveeeeenns 50 187 Anlg Port3 Scle...........ccccuvnvee.. 155
129 R Stator......ccocceveeeiiiiciiieeeeee, 54 188 AnlgCrntScle..........ccovcuvvnneeenn. 155
130 L Total Leakage..........cccceeeennnns 53 189 MitrNeutO/NV Trp....ccoeveevriieeen. 126
131 L Magnetizing ........cccooveveeeeeenns 54 190 MtrNeut O/V Dly ......cccuvvrveeeeen. 126
132 TROtOr ..o, 54 191 Mitr Stall Delay ..........ccccvvveeeeee.. 129
133 Line FilterCap .......cccovvevveeeeenns 50 192  IsoSw/Ctctr Cfg ....ccooeevinrriieee. 31
134 L Magn Measured...................... 52 193 MtrDC O/V Trip.cceeeeeeecciiiieeee. 128
135 V Line Average.......ccoooeveveeeeens 70 194 Mtr DC O/V Delay...........uueeee.... 129
136 Vmaster Average........ccccceeeennn. 70 197 ITemp Fbck Chan...................... 38
137 Vslave1 Average........cccccceeeennns 71 198 RTemp Fbck Chan ................... 37
138 Vslave2 Average.........ccccceeeennn. 71 199 Load Loss Detect ...................... 25
140 L Commutation .........ccceevernnnen. 74 200 Extflt1Class....ccccccovniieenennnnnen. 88
141 RedundantFan...........cccccoeeeee. 39 201 Extflt2Class.....ccoceviiienennnnen. 88
143 InvDvcRating......cccoovvveeenenns 36 202 Extflt3 Class......cccoccvriveeeeeennnn. 89
144 RectDvc Rating......cccccceeveeeens 36 203 Extflt4 Class.......cccooevvvveeeeeennnn. 89
145 Series ReCt....coccvvvvvviiiiiein, 38 204 Extflt5Class....cccccceviiiienennnnnen. 89
146  SeriesINV.....cccoovieeiiiiiieen, 38 205 Extflt6 Class.....ccccovviieenennnnnen. 89
147 CommRate......cococvvvviieeennen, 22 206 Extflt7 Class.....ccccceeviieeeennnnnen. 90
148 Adapter Loss Wrn.......ccccceeees 114 207 Extflt8 Class.......cccccvveveeeeeennnn. 90
149 CTRatioLine........cccccvvvveeeeeenns 32 208 MtrIUBTrip .o 130
150 HCS Ratio Mtr........cccocvveeennnen. 33 209 Autotune Select.........cccceeennnen. 44
151 CT Burden Line.........cccoeveennnen. 32 210 Autotune Idc Cmd..........ccc........ 47
152 HCS Burden Mtr.......cccceeeeeens 33 211  Autotune Idc Stp......cccvveeeeeeennn. 47
153 Rectifier Type.....cooovecvviveeeeeenns 36 212  Autotune IdcBW .......cccceeeeenn. 46
154  Mtr PWM Freq maX......cccceeeennn. 166 213 Autotune Spd Cmd.................... 47
155 LinePWM Freq max................... 166 214 MtrlUB Delay.......cccccvveeveeeennns 130
156  Flux minimum ..........cccceeeeeeeens 81 215 Autotune Trg Stp ....ccvvvveeeeeeennn. 48
157 CT Ratio Gndflt...........eeeeeeeeins 32 216 Autotune Isd Stp.......ccceeeeeeeeeenn. 47
158 CT Burden Gndflt...................... 31 217 Autotune LC......occovvevviiieneeen. 44
159 Bypass Freq........cccooevvviveeeneennnn, 136 218 Autotune Tdc........ccccvvveeereeeeenns 45
160 Control Flags L2 ........cccceeeeeenins 9 219 Autotune Rs..........cccccvvveeeeneennn. 45
161 Line O/C Trip wooeeeeeviiieeeeeeeee, 118 220 AutotuneLs .........ccccecvvveeeneennn. 45
162 Line O/C Delay .......ccccovvvveeeeenns 118 221 Autotune Lm.........ccccovvveeeeneenn. 45
163 Drive O/L Trip cooeeeeviiieiieeeeee, 119 222 Autotune T Rotor.......cccceveeeennns 46
164 Drive O/L Delay .......cccccevveeeennns 119 223 Autotune Inertia.........cccceeeeennns 46
165 Line O/V Trip.eeeeeiiicciiieeeeeeee, 120 224 AutotuneLmd.........ccooceeeveeeinns 46
166 Line O/V Delay........ccccocvvveeeeenns 120 225 SyncReg Gain........cccoceeeeeeennnn. 135
167 Line UV Trip.ecceiiicciieeeeee 120 226 Synclead Angle......cccccceeveennnn. 135
168 Line U/V Delay........ccccovveeeeeennns 121 227 Sync Off Delay.........cccoovveeeeeennn. 135
169 DC O/C TriP eveveeeeeiieciiieeeeeeee 117 228 Sync Error max........cccovveeeeeeennn. 134
170 DC O/C Delay.......cccovveveeeeeenns 117 229 SynCc TiME...cccveveeiiiiiiiieeeeeeen, 135
171 Gnd flt O/C Trip.....cceevvveiieeeeeens 117 230 Sync Xfer Time.......ccccovveeeeeennn. 136
172 Gndflt O/C Dly......ccccvvvviveeeeees 117 231 Load Loss Delay.........cccceeeeennn. 131
173 Line DC O/V TrpP evveviiieeeeen, 117 232 ExtFault XIO ......ccccvvviiiieen. 160
174 Line DCO/NDly ....cccvvveveeeneens 118 233 Tach Type...occooceiiiiicciiieieeeee 138
175 Adptr Loss Mask.........cccceeeeeennns 101 234 Tach pulse/rev........ccccovveeeeeennn. 138
176 Drive Model...........cccccvveveeenenns 30 235 Tach Loss Trip......cccccvvvveeeeeennnn. 139
177 Motor O/C Trip.....cooeevvieeiieeeeens 126 236 Tach Loss Delay........ccccceeeennn. 139
178 Motor O/C Delay .......ccceeeveeennns 126 238 StatusFlag2.........cccovvveeveeennns 7
179  Motor O/L Trip....cooveeciiieeeeeeees 127 239 Slave2 Line Freq.....cccoccvveeeeennnn. 70
180 Motor O/L Delay.......ccccvevveeeennns 127 241 LogicMasK .........ccoovcuvriieeennnnnn. 140
181 Motor O/V Trip .coooevecciieeieeeeee, 128 242 LocalMasK ........cccooecuvrinennnennnn. 140
182 Motor O/V Delay .......ccccceveeeennns 128 243 StartMask ....ccccoeoviviiiiieeene 141
183 Anlg Port1 Scle.........ccccveveeeees 154 244  Direction Mask.........ccccccveeeeeeennn. 140
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245 Jog MaskK .......cccoeeeririiiieeeeee, 140 317 Pres Val Nominal..........c............ 132
246 Load Loss Level............cccun..ee. 131 319 PresVal Trip..ccccccoeeeiviveeeeeeen 132
247 ResetMasK......ccocoovvviiveeiiinennnns 141 320 PresValWrmn ......ccooevviieneennnen. 132
248 RefCmdMask........cccceeerrineennne 140 321 Idc Reference.......cccoccveveennnnnn. 69
249 Sync Xfer MasK..............ccceuueee 141 322 Idc Feedback..........ccccvvveeeenennnn. 69
252 |Heatsink Temp °C .................... 3 323 IdCEMOr....vvveveeeeiiiiiiieeeeee, 69
253 IHeatsink Temp °F..................... 3 324 VLine ..cooveiieieeiieeeeee e 4
254 RHeatsink Temp °C................... 3 326 Vdc Reference........ccccovveeeeeennn. 69
255 RHeatsink Temp °F ................... 3 327 Alphaline.....ccccccccooviiiineenneennn. 6
257 Logic Command...............c......... 145 328 Alpha Machine.........ccccccceeeennn. 6
258 Logic Status........cccoeveeeieeiininnnn, 145 334 Master Line Freq......ccceeeeeeeennn. 69
259 Load Loss Spd.....ccccceeeveeeiinnnnnn, 131 335 Slavel1 Line Freq.....cccocevveeeennnn. 70
260 Local Inputs ........ccccvvveeeeeeeiinnnnnn, 144 337 Rotor Frequency........ccccceeeeennn. 49
261 Local Outputs.........ccceevveeeiennnnn, 144 338 IS 51
262 Drive Not Ready1 ...................... 4 339 ISQ i 51
263 MtrlUBVal....ccoooeevviiiiiiiieee 15 340 Stator.....cccceveviciieeeeeee e, 49
264 Control Flags L ....ccccceveeevennnnee 8 341  Fixfrom Current .........ccceeeeenn. 80
265 Control Flags M ...........ccoonnneee 10 342 FlIx from Voltage .........cccceeeeennn. 80
266 Rec Dvc Diag Dly...........cc.......... 124 343 Slip Frequency .......cccccceeveeeenn. 50
268 Inv Dvc Diag Dly ......ccceeeeennnnnnee 132 344 V Stator.....ccocceveveeiiiicciiieeeeeee, 49
269 Drive O/L min......ccooveveeeeeiiinnnn, 119 345 TOrque....ccccocceveeeeiiiiiiieeeeeee 49
270 Drive O/L W ...cooeeeeiiiiieeeiiieene 119 346 Motor Power .........ccccoeveeeeennnen. 49
271 LineVUMBTHP ccccveeeeeeeeee, 121 347 V Neutral Motor .........cccceeeeenne 5
272 LineV U/B Delay ............c.......... 121 348 Tach Feedback.........ccccceeeeeeennnn. 138
273 Refernce Fbck .........ocovveerennnnne 56 349 Tach Fbk Debug........ccceeeeeeennn. 138
274 MitrUBFreq......cccoveeeeeeeeeennnn, 130 350 Motor O/L min........ccccuvvvveeeneennn. 127
275 Control Refernce........cccccoocuveeee. 56 351 Motor O/LWrn.....ccccoeeeveeeeennen. 127
276 Speed Command In................... 58 353 Base Voltage........cccccvvvveeeeeennn. 41
277 Speed Command....................... 58 354 Base Current........ccccccveveeeeeennn. 41
278 Speed Reference....................... 60 355 Base Power........cccccccvveeeeeeeeennn. 41
279 FaultFlagLl.....cccooieeeieeeeien, 105 356 Base Capacitance..................... 41
280 FaultFlagL2......cccoooevvveeeeennnnnn, 105 357 Base Inductance.........cccc.......... 41
281 FaultFlagL3......cccooviereeerinnnne, 106 358 Liquid Cool Flt...........ovveeeeeeenns 115
282 Warning Flag L1 .....oooevveeiinnnnne, 108 359 Liquid Cool Wrn.......cccovvveeeeeennnn. 115
284 HCS Ratio DCInk........ccccovuveeeene 33 361 Current Meter .......cccoeceeeennnen. 164
285 HCS Burden DCInk.................... 32 362 Voltage Meter.........ccccvveeeeeeennnn. 164
287 CtrlPwr Fault........cccooeveeiinnnnn, 112 363 Speed Meter.........ccccvvvvveeeneennn. 164
288 Citrl Pwr Warning.............cccuu..... 113 364 Power Meter.........ccccvvveeeeneennn. 164
289 Speed Feedback........................ 60 367 GndfltCurrent........ccovveeveeeens 3
290 SpdCmdMax.....cccoooeeeveeeeninnnn, 58 368 Control Flags L3........cceevveeennns 9
291 Torque Reference...................... 76 369 FaultFlagM1........occcvviiieeeeee. 106
292 IsqCommand .......cccccceeeeeeennnnnn, 60 370 FaultFlagM2.........cccvvvvveeeeeennn. 107
293 SpdCmdMin......ccooveeeveeiinnnnn, 58 371 FaultFlagM3.........cccovviieeeeee. 107
294 ly Command ........ccccoceeveeeeeinnnnn, 60 372 External Fault.............ecoeeeeenn. 104
295 Inv Pulse Number..................... 165 373 Warning FlagM1......cccceeeeeen. 109
297 SyncReg Error......ccccceeeeeennnnn, 134 374 Warning FlagM2.........ccccoee.. 110
298 Sync Reg Output .........cceenneee 134 375 Autotune Complte......cccceeeeennnes 48
305 Flux Reference ........cc..cccoun. 80 376 PLC Error Flags......ccccoocvveeeeennn. 148
306 Flux Feedback........ccc.ccceveunnnnee, 80 377 Autotune Warning........ccc..cco.n. 44
307  FIUX EFror.....ccocoeeeeiiiieeeiieee 80 378 Inv PWM Pattern ........ccccoeneee. 165
308 Isd Command 0 ......cccceeeeennnneee, 83 379 VdcRef5pto3p...ccccvveeeeeencnnnn. 166
309 Isd Command 1 ......ccccceeevnnnnne, 83 380 Coolant Temp °C.....cccvvvveeeennnn. 168
310 Isd Command ........cccccceeereennnnnn, 83 381 Coolant Temp °F ....ccccovvvveeeeennnn. 168
312 IxCommand ........cccccevveeeeeinnnnn, 84 385 Stop Owner..........coovcvvvvveeeeeeennn. 143
314 | Field Command ............cccec... 83 386 Local Owner ........ccccoevvveereennen. 142
315 ITHS Temp Trip ccccovveeeeeeeeeee, 131 387 StartOwner .........cooeecvvvveeeneeen. 142
316 IHS Temp Wrn....cooccevvveerinnnnn, 131 388 Direction Owner.........ccccceeeeennn. 142
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389 Jog Owner ........ccccvvveeeeeeeeee, 142 485 StatorFreqV...oooooeiviiiciinnnnenn. 81
391 ResetOwner.......ccccccceeveeeeennnnn, 142 486 Stator Freq.....ccccceveeeeiiiccinienenn. 81
392 RefCmd Owner........ccccceevveeennne 142 487 Reference Filter.........cccccceennee. 170
393 Sync Xfer Owner.............cc......... 143 490 Fault Output.....ccccovvveeiiiinineee. 116
394 Fault Mask L1 .....ccooviieeriiiennne 93 491 Fan1RunTime......ccccooovvnennnnen. 27
395 FaultMask L2........cccveeeiiinennnne 93 493 Fan2RunTime.......cccoocoerennnnnen. 27
396 FaultMaskL3........ccoveiriinnnnnne 94 500 TLiN€..cooiiiiiieieeiee e 3
397 Warning Mask L1....................... 96 502 Feedforward Fil ..........cccceeeon. 75
410 Extfli9 Class.....ccccooevviieeeennnnen, 90 507 RedundantDve......c.ccceevernnnneen. 26
411 Extflt10Class......cccovveeeeeeeeenns 90 508 AnIgCIBTp4....cooeevvivieeeeeeen, 156
412 Extflt11 Class.....ccccovvveeeeeeennnnns 91 509 AnlgRectTpl...coviciiviiieeeeeeen, 155
413 Extflt12Class.....ccccoovveeeeeeennnns 91 510 AnlgRect Tp2......ccccvvvvvveeeeennn. 155
414 Extflt13 Class.....cccccvvveeeeeeennnnns 91 511 AnlgInvTpl i, 155
415 Extflt14 Class.....cccccovvveeeeeeeenns 91 512 AnlgInvTp2 .coooviiiieeeeeeee 156
416 Extflt15Class......ccccoveeeeeneeenns 92 513 AnilgCIB Port1......ccccvvvieeeeeen. 153
417 Extflt16 Class......cccovvveveeeeeennns 92 514 Anlg CIB Port2........ccccvvvveeeeeenn. 153
418 Lmd...ccooiiiiiieiee e, 54 515 AnlgCIB Port3.......cccooiieieen. 153
419 Sync Xfer Option..........ccccceeeenne 134 516 AnlgCrntLoop .....ccccvvvvveeeeeennn. 153
420 DvcFltMaskK.......ccooecuvviveeeeennnns 103 517 AnlgMeter1 .........coooiviieeeeee, 152
421 Command Input........cccceeveeeenns 159 518 AnlgMeter2.........ccccvvvveeeneennn. 152
422 General Outputs ........ccceeeeeeeenns 159 519 AnlgMeter3..........ccccvvvvieeeneeenn. 152
423 Warning Mask M2..................... 98 520 AnilgMeterd .........ccccvvvveeeneennnn. 152
427 Optional Outputs.........ccceeeeeeenns 161 521 Anlg Meter1 Scle........cccceeeeennn. 153
428 Byp VoltUB Val.......cccceeeveeeenns 15 522 Anlg Meter2 Scle........ccceeeeeeeenn. 154
429 External Warning .........cccceeeeeun. 104 523 Anlg Meter3 Scle........ccceeeeeennn. 154
431 Fixd Fault Input...........ccooeeeens 160 524 Anlg Meter4 Scle.......cccceeeeeeenn. 154
433 Fixed Fault......ccooooeeeiiiiiinn, 104 529 PLCInLink Al...ccocviiiiiieeen. 148
434 Fixed Warning.........cccccceeeeeeeeennns 104 530 PLCInLinkA2......cccvvvvvveeeeeennn. 148
435 Fixd Fault Mask .........cccccceevnneen. 88 531 PLCInLinkB1...ccocooeviiieeen. 149
440 InputProt1 Class......ccccccveeeeeens 86 532 PLCInLinkB2......ccccvvvvvveeeeennn. 149
441 Xfmr/LR OT Class.......ccccceeueeee. 86 533 PLCINLinkC1 ..ccovvveeiieeee. 149
442 DCLinkOT Class......ccccceeeuneen. 86 534 PLCINLinNkC2....ccceeviiiereen. 149
443 Motor Prot Class.........ccccceeueeee. 87 535 PLCINLinkD1 ..ccceveeiiieeen. 149
444 InputProt2 Class.......ccccceeeeeeens 87 536 PLCInLinkD2......cccvvvveeeeeennnn. 150
445 Aux Prot Class......cccccoceveennnnen. 87 537 PLC OutLink AT...ccooviiiieen. 150
446 Control Flags M3 ........ccceeeeens 12 538 PLC OutLink A2......cceevvveeeennns 150
447 Pressure Val......ccccoveviienennnnen, 13 539 PLC OutLink B1......cccvvvvennen. 150
448 Stator Freq...cccocceeeeiecciiieeeeeeen, 50 540 PLC OutLinkB2......ccecevveeennns 150
449 Cooling Flags.........cccovveeeeeeeeennns 168 541 PLCOutLinkC1 .....ccvvveeeeeenn. 151
461 SCBM Outputs.......cceccvvveeennnen. 147 542 PLC OutLink C2 .......ccuevvennnen. 151
462 SCBL Outputs.......ccceevvveeeennnnen. 146 543 PLC OutLink D1 ....ccoeivierennen. 151
463 SCBM Inputs.......ccevvvvivieeennnnen. 147 544 PLC OutLink D2 .......ccceevenneen. 151
464 SCBL INPUtS....ccccevviiiiiiieeeeeee, 146 550 Motor O/L Val......ccccuvvvevveeeeannn. 13
465 VdcRef 7pto 5p....ccccvveeeeeeenens 167 551 Drive O/LVal.......coocuvvvevenneenn. 13
467 Warning FlagM3 ...................... 110 554 V Stator Unfil ..., 52
468 Warning Mask M3..................... 99 555 | Stator Unfil..........cccvvveeeeeiis 52
472 Speed Ermor .......ccovvcvvvveeeeeeeeis 60 559 Field LossDly.......ccccvvvvveeneennn. 133
473 Line AD/DAFItT....ccccvvviieeeeees 16 560 IdcFac3pto5p....cccccvierieeeeennnn. 167
474 Line AD/DAFI2.....cccovvvierennnen, 17 561 Fault Mask M1.......cccoccoierennnen. 94
475 S Curve Percent.......ccccceevevnneen. 64 562 Fault Mask M2..........ccccceeennnen. 95
477 Fan Config...ccccceeeeviecciiiieeeeeees 168 563 FaultMaskM3...........cccceeeeenis 95
478 Lig Temp Warning .......cccceceeeun. 169 564 Ext Fault Mask............cccceeeeenn. 92
479 S CurveDecl ......oooocivvieeeneees 63 565 Warning Mask M1 .................... 97
480 S CurveDecC2......ccccevvvvvvennnnn. 63 567 Air Filter Block .........cccccevevnnneen. 5
481 S Curve AcCl...ooieeieeeiiieeeee, 63 568 Air Filter Allow...........cccccvennnnen. 6
482 S Curve ACC2......ccoeccvvveiieeeaeeens 63 569 Status Flags..........ccccvvveeeveeennnns 6
483 LigTemp Trip..cccceeecviieiieeeeeens 169 572 Redundant PwrSup................... 39
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573 UPS Installed.......cccccceeeeennnnnne 39 681 R Neutral Rating..........cccceec... 40
575 Number PWrSup .....ccccccceeeenneee, 39 682 RNeutral OL.........cccvvvvveeeeeeenn. 12
583 Input Clse Delay ........................ 25 683 Harmonic Voltage...................... 12
585 Flux UB Trip....ooccviireeieeeeeee, 130 684 Bus Tran Trip.......cccccvveeeeeeeeenn. 73
586 Flux UB Delay.........ccccevevrveennnne 130 686 XIO Logix 10 ....coccvieeeiiieaeeen, 158
587 Line Neut OV Trp...cccceveeeevennnnee, 121 687 Logix Inputs ........ccoecvvriiiiieneenn, 162
588 Line Neut OV Dly.........cceennnneee. 121 688 Logix Outputs ........cccvvvvieeeeeennn. 163
589 V Neutral Line.........cccceeervnennne 5 690  VSd .o 51
590 Rect Gating Test......cccceeeeeenneen 21 691 VS .ot 52
591 Inv Gating Test ......ccceevveeeeennnen, 22 692 Mtr Power Factor.........cc............ 53
592 XIO General IO.........ccceeeeennneee 157 693 LmRegen........cccoovviiviieenneennn. 55
593 XIO Ext Faults........cccvveeeiiinennnne 158 694 Lm Noload FIxMin ..................... 55
594 XIO Config Errs.....cccceevveeeeennnne, 157 695 Lm Noload FIxMax .................... 55
596 XIO Adaptr LoSS .....cceeveeeeennnnee, 114 696 Vline Bridge.........cccovvveeveeneenn. 71
597 Parameter Error..........cccoeeveeeee. 6 697 | Common Mode..........cccceunneee. 72
610 MstrVolt UB Val ........................ 13 698 Line Loss Trip.....coccccvvvieeeeeeeennnn. 124
611 Slv1 VoltUB Val ........................ 14 699 Drive Not Ready?2...................... 5
612 Slv2 VoltUB Val ........................ 14 700 Warning Output .......ccceeeeveeeennn. 116
613 MstrCurUB Val......cccceevvneenne 14 701 Lm Predicted ........ccoooviiienenen. 52
614 Slv1 CurUB Val......cceeeevnnennne 14 702 Extended Trend.........ccccceeennnen. 27
615 SIv2 CurUB Val........ccccccennnneee 15 703 Lig Cool MaskK..........cccvvvveeeeeennn. 102
616 SIvIANgle......cccccviiieeeeeeee, 71 704 Fwd Phase Rotn........ccccoeeen. 28
617 SIV2ANgle......cocccvvveieeeeeeeee, 71 705 Output Transfrmr.........cccceeee.. 40
619 FluxUB Val........cccvvvveeieeen, 15 706 Warning FlagM4 ....................... 111
622 Sync Volt Source ............cc........ 136 707 Warning Mask M4 .................... 99
623 Flux Cmd Limit........ccccceeeriiinnnne 84 708 Port Mask Act......cccceevivieneennen. 171
624 Line Reactor ........ccccccceeeevennnne, 38 709 Port Logic Mask..........cccceeeeennn. 171
625 Line Reactor pu .......ccccceeeeunenn, 51 710 Logic Mask Act.......ccccvvveeeeeeennn. 171
638 Forced Flt Mask......................... 141 711 Write Mask Cfg.......ccccovvveeeeeennn. 172
639 Forced Flt Owner............ccueeee.. 143 712 Write Mask ACt ......ccooevieveennen. 172
640 IdcFac7pto5p..cccccceeeeeriiinnnnnn. 167 713 FlyingStart ..........ccooovvveeeeneennn. 28
641 TrqgCmdO Tach.......ccccceeeeennnenn, 79 714 Logix Register A.........cceeeeeee. 163
642 Control Flags M2 ....................... 11 715 Logix RegisterB..........ccceeee.... 163
643 Enc Direction .......c.occceveiiiennne 139 716 Drive ID....coceieeeeeeeeeee e, 173
644 Encoder Offset......cccccceeeeeennnnnn 139 717 Powerup Config......ccccccvvveeeeennnn. 173
645 Trg Rate Limit0...............c..... 78 718 Master Mask.........ccccvvvveeeneenn. 173
646 Warning FlagL2 ...........ccconnn. 109 719 Acting Master ID..........ccceceen. 174
647 Warning Mask L2....................... 96 720 PD Fault Word.........cccvvveeeeeennnn. 174
648 Drive VSB Gain........cccc.ccceeunneee. 19 721 PD Warning Word ..................... 175
649 Drive VSBTap....ccooccceeveeeeeennen, 18 722 PDFlagS..cccocceeeeeiieiiciiiieeeeeeenn 175
650 ExtFaultPLC.......ccccoieiiiiiiennne 114 723 PD Status .....cccoevcveeeeiiiieeeee, 176
651 ExtFault Selct........occoeeiiiieen. 88 724  Drive0 Status......cccccevvveeeeennen. 176
652 Input4 Filter........cccvveveveeriennnnn, 170 725 Drivel Status.........cccccvvveeeeeeeen. 176
653 PresVal TX .ccoooooveeiiiiiieiiiieene 13 726 Drive2 Status.......cccccevvvveeeennnen. 176
654 PresVal TXTrip..ccoocceeeeeeeiecnnen, 133 727 Drive3 Status.........cccccvvveeeeeeenn. 177
655 PresVal TXWrn.....occoeeeiiiiennne 133 728 Drived Status......ccccceveveeeeennnen. 177
656 Pres Val Tx Nom.........cccoevveeene 133 729 Driveb Status......ccccceevvveeeenen. 177
657 Line Frequency........cc..cccoeuuneee, 4 730 Driveb Status..........ccccveeeeeeeenn. 177
658 Trg Lmt Overload....................... 78 731 Drive7 Status.........cccccvveeeeeeen. 177
673 BusTran Trp Fac......c...ccccuee. 122 732 Master Flux Ref.......ccceeeveeeenn. 178
674 Bus Tran Delay........cc...ccounn. 122 733 Master TorgRef ......ccvvveeeeeennn. 178
675 Harmonic O/V Trp....ccceeeeeenneee 122 734 MasterlsdCmd......cccvvvveeeeeennnn. 178
676 Harmonic O/V Dly............c......... 122 735 Master Command...................... 179
677 BusTran Min Trp....ccceeeeeeeennnee, 123 736 SpSlave ID......oooooveviiieeeeee, 179
678 Bus T TranldcFac....................... 123 737 Master Capacity .......cccceeveeeennes 178
679 Min Freewheel T............cc... 123 738 SpCapacity .......cccoevcevriieieneeenn 179
680 R Neutral.........ccoocvviveeiieeei, 40 739 SpCommand........ccccccvvvveeeeeennn. 179
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740 PDFluxRef ...cocoiieiiiiiiie
741 PDTorgRef.....ccccoiiveeieieei,
742 PDIsdCmd .....ccccovvviiiieeiiiieene
743 PD Command.........cccoceveviinennnne
745 Drives in System..............cc....
746 PD Capacity.......cccocveeeeeeeeennnn,
747 Pwr Lmt Motoring..........ccccc........
748 PwrLmtBraking .......c..ccoeeuueee
749 Speed Cmd LOSS .....ceeveeevennnnnen,
750 Cable Resistance.............c.........
751 IsoTx ReduntFan...........cc........
753 Input Power.........ccoccceevveeiinnnnen,
756 Idc 3 Pulse......ccoceeevviiiieiiiiie,
757 1dc 5 PuUlse.....cocveveeiiiiiiie
758 Warning Flag PD .......................
759 Warning Mask PD......................
760 Surface Voltage ........ccc.ccconneee.
761 V Motor Fil Cap......ccccceeeeeeennneee,
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762
763
764
765
766
767
768
769
770
771
772
773
774
775
776
777
778
779

Nume parametru Pagina
Active Discharge ..........ccccuveeee... 28
Cap Charge Time...........cceeuueee 137
Cur Sens FltCode.........cccceenee. 18
Reduced Capacity ..................... 181
SCBL Outputs Cmd................... 146
Bus Tran Level ........cccoccveennnee 73
[CM UNfil..cceeiiie, 72
Rect Dvc Voltage....................... 37
Inv Dvc Voltage .......ccoeeeevevnnnns 37
Mtr O/L Duty CyC....ccevveeeeeennnnns 128
Drv O/L Duty CyC ...cevvveeeeeennns 120
Idc Ref Limit.......ccoeveviiieeeen, 73
R Neutral OL Trp...ccveeeeeeinnnee 124
R Neutral OL Dly ...........ccuue.. 124
R Neutral OC Trp ...coeeeeeennnnee 125
R Neutral OC Dly...........ccuu.. 125
Peak Tran Volt...........ccoceeeennen. 73
I CM Peak.....cccccoveeieiiiiieeee, 72
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