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IMPORTANT: Citiţi cu atenţie următoarele informaţii privind 
configurarea globală a parametrilor. 

 
 
Acest document oferă descrieri detaliate ale parametrilor utilizaţi pentru controlul sistemului de acţionare. 
Parametrii sunt dispuşi în grupuri funcţionale. Fiecare descriere începe cu numele complet al 
parametrului, urmat de numele afişat pe interfaţa cu operatorul. Numărul liniar al parametrului este urmat 
de valorile minime si maxime, fiind indicate, dacă este cazul, poziţia punctului zecimal şi a unităţii de 
măsură. În continuare, este indicată valoarea generică atribuită atunci când un parametru este iniţializat. 
Este indicat nivelul de acces de la care parametrul poate fi vizualizat. Nivelurile de acces sunt Monitor 
(Monitorizare), Basic (De bază), Advanced (Avansat), Service (Service) şi Rockwell (Rockwell). La nivelul 
de acces Monitorizare nu sunt permise modificări ale parametrilor. Dacă parametrul este vizualizat pentru 
prima dată la un anumit nivel (cu excepţia celui de monitorizare) şi este de tip Citire/Scriere, acesta poate 
fi modificat la acelaşi nivel sau la un nivel superior. Parametrii care pot fi numai citiţi (read-only) sunt 
variabile funcţionale care se modifică în funcţie de condiţiile de funcţionare. În final, este prezentată o 
scurtă descriere funcţională a parametrilor.  
 
 
Interpretarea parametrilor codificaţi pe biţi 
 
Majoritatea parametrilor codificaţi pe biţi respectă un format de bază. Valoarea de unu logic (1) într-un bit 
asociat reprezintă o condiţie adevărată sau activă. Valoarea de zero logic (0) într-un bit asociat reprezintă 
o condiţie falsă sau inactivă. 
 
Metodologia este cel mai bine ilustrată folosind un exemplu: 
 

Configuraţie comutator izolare  [Isol Sw Config] 
Număr liniar:  192 
Valoare generică: 0000 0000 0000 0000 
Nivel de acces:  De bază  
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 

Acest parametru se referă la configuraţia comutatoarelor şi a contactoarelor de izolare în sistemul de 
acţionare. Cele mai multe sisteme standard vor include un comutator şi un contactor de izolare a 
intrării de acţionare şi, pe măsură ce sistemele devin din ce în ce mai complexe, acestea vor include 
comutatoare şi contactoare de izolare pentru ieşirea de acţionare, bypass şi ieşirea de sistem. Un 
„1” în locaţia corespunzătoare bitului indică faptul că un comutator sau contactor de izolare este 
instalat, iar un „0” în locaţia corespunzătoare bitului indică faptul că respectivul comutator sau 
contactor de izolare nu este instalat. În continuare, este prezentată descrierea fiecărui bit în parte: 

 
 DrvIn Iso Sw Comutator izolare intrare acţionare 
 DrvOP Iso Sw Comutator izolare ieşire acţionare 
 DrvBp Iso Sw Comutator izolare bypass acţionare 
 OP Iso Sw Comutator izolare ieşire sistem 
 Neutilizat – 
 Neutilizat – 
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 Neutilizat – 
 Neutilizat – 
 DrvIn Ctctr Contactor intrare acţionare 
 DrvOp Ctctr Contactor ieşire acţionare 
 Op Ctctr Contactor ieşire sistem 

 
 
Descrierea din manual va fi întotdeauna structurată în acelaşi fel. Descrierea din partea de sus (în acest 
caz Drvln Iso Sw) reprezintă întotdeauna cel mai puţin semnificativ bit, sau bitul aflat cel mai în dreapta. 
Pe măsură ce coborâţi pe lista descrierilor, vă deplasaţi către stânga în cuvântul codificat binar. Orice bit 
neutilizat va fi identificat ca atare şi nu va conţine nici o descripţie. Aceşti biţi sunt rezervaţi pentru aplicaţii 
viitoare. 
 
Atunci când parametrul codificat pe biţi este vizualizat în grupul său asociat, acesta este, de fapt, afişat 
ca număr hexazecimal. Cei patru biţi din poziţia extremă dreapta reprezintă cifra hexazecimală din poziţia 
extremă dreapta. Fiecare grup de 4 care urmează reprezintă următoarea cifră hexazecimală.  
 
Tabelul următor ilustrează acest raport: 

Bit 15   14   13   12 11   10    9    8 7    6    5    4 3    2    1    0 
Valoare 8     4     2     1 8    4     2     1 8    4     2     1 8    4     2     1 

0     1     0     1 1     1     1    0 1    0     1     1 0    0     1     1 
Exemplu 

0  +  4 + 0 + 1 8  +  4 + 2 + 0 8  +  0 + 2 + 1 0  +  0 + 2 + 1 
Sume 5 E B 3 

 
 
Atunci când afişaţi un anumit parametru codificat pe biţi sau când optaţi pentru modificarea unui 
parametru codificat pe biţi, acesta va fi afişat într-o formă corespunzătoare, cu o descriere separată a 
fiecărui bit. Atunci când modificaţi un parametru, puteţi afişa automat pe ecran descrierea acestuia 
evidenţiind bitul cu ajutorul tastelor cursor. 
 
Tabel de conversie 

Binar Hexazeci
mal Binar Hexazeci

mal Binar Hexazeci
mal Binar Hexazeci

mal 
0000 0 0100 4 1000 8 1100 C 
0001 1 0101 5 1001 9 1101 D 
0010 2 0110 6 1010 A 1110 E 
0011 3 0111 7 1011 B 1111 F 

 
 
Unităţi pu 
 
Unităţile pu sunt unităţi de tip coeficient, fără o unitate de măsură, care reprezintă o proporţie dintre o 
valoare dorită şi o valoare nominală sau de referinţă. Numele pu este un acronim pentru per unit.  
Unităţile pu sunt identice in concept cu procentajele, însă exprimate ca un număr de obicei intre zero si 
unu (0 pu = 0 %, 0,25 pu = 25 %, 1 pu = 100 %) 
 
pu = %/100 
% = pu*100 
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Parametrii de feedback 
 
Temperatură radiator redresor °C  [RHeatsink Temp C] 
Număr liniar:  254 
Valoare minimă: –40,0°C 
Valoare maximă: 100,0°C 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică temperatura radiatorului redresorului în grade Celsius. 
 
Temperatură radiator redresor °F  [RHeatsink Temp F] 
Număr liniar:  255 
Valoare minimă: –40,0 °F 
Valoare maximă: 212,0 °F 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică temperatura radiatorului redresorului în grade Fahrenheit. 
 
Temperatură radiator invertor °C  [IHeatsink Temp C] 
Număr liniar:  252 
Valoare minimă: –40,0°C 
Valoare maximă: 100,0°C 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică temperatura radiatorului invertorului în grade Celsius.  
 
Temperatură radiator invertor °F  [IHeatsink Temp F] 
Număr liniar:  253 
Valoare minimă: –40,0 °F 
Valoare maximă: 212,0 °F 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică temperatura radiatorului invertorului în grade Fahrenheit. 
 
Curent defect împământare [Gnd flt Current] 
Număr liniar:  367 
Valoare minimă: 0,0 A  
Valoare maximă: 100,0 A  
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este curentul de defect de împământare măsurat de transformatorul de curent de defect 
de împământare opţional. Curentul de defect de împământare este utilizat numai în sistemele de 
acţionare fără transformator de izolare intrare şi măsoară curentul de intrare omopolar al sistemului de 
acţionare (nu curentul motorului). 
 
Curent de linie [I Line] 
Număr liniar:  500 
Valoare minimă: 0 A  
Valoare maximă: 999 A  
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea curentului de linie în Amperi. 
 



4 Descrierea parametrilor 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII DE FEEDBACK 

Tensiune de linie [V Line] 
Număr liniar:  324 
Valoare minimă: 0 volţi 
Valoare maximă: 8.000 volţi 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea tensiunii de linie în Volţi. Aceasta este o valoare puternic filtrată şi nu 
trebuie utilizată pentru evaluarea tendinţei sau pentru depanare. Pentru aceste scopuri utilizaţi parametrii 
V Master, V Slave 1 şi V Slave 2.  
 
Frecvenţă reţea  [Line Frequency] 
Număr liniar:  657 
Valoare minimă: –100,0 Hz 
Valoare maximă: 100,0 Hz 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică frecvenţa reţelei de alimentare. Acest parametru este o versiune filtrată a 
frecvenţei Master Bridge Line Frequency (334) din grupul Current Control (Control curent). 
 
Sistemul de acţionare nu este pregătit – Cuvânt de stare 1  [Drive Not Ready1] 
Număr liniar:  262 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică starea diferitelor condiţii care pot genera indicaţia Drive Not Ready (Sistemul 
de acţionare nu este pregătit). Un „1” în locaţia bitului corespunzător indică existenţa condiţiei, iar un „0” 
în locaţia bitului corespunzător indică inexistenţa condiţiei. În continuare, este prezentată descrierea 
fiecărui bit în parte: 
 

Class1 Fault Există un defect de clasa 1 
Class2 Fault Există un defect de clasa 2 
No Line Sync Sistemul de acţionare nu s-a sincronizat cu frecvenţa reţelei 
No Phase Chk Verificarea rotaţiei fazelor la redresor a eşuat 
Inp Clse Dly Indică faptul că regulatorul de întârziere a închiderii intrării este încă 

activ (pentru redresoarele cu modulaţia în durată a impulsurilor) 
DI Iso open Comutatorul de izolare a intrării de acţionare este deschis, deşi ar 

trebui să fie închis 
DO Iso open Comutatorul de izolare a ieşirii de acţionare este deschis, deşi ar 

trebui să fie închis 
BP Iso open Comutatorul de izolare a bypass-ului de acţionare este deschis, deşi 

ar trebui să fie închis 
OP Iso open Comutatorul de izolare a ieşirii de sistem este deschis, deşi ar trebui 

să fie închis 
DI Iso clsed Comutatorul de izolare a intrării de acţionare este închis, deşi ar trebui 

să fie deschis 
DO Iso clsed Comutatorul de izolare a ieşirii de acţionare este închis, deşi ar trebui 

să fie deschis 
BP Iso clsed Comutatorul de izolare a bypass-ului de acţionare este închis, deşi ar 

trebui să fie deschis 
OP Iso clsed Comutatorul de izolare a ieşirii de sistem este închis, deşi ar trebui să 

fie deschis 
Drv Xfer Dly Regulatorul de întârziere de un minut după sincronizare nu a expirat 

(pentru desincronizare) 
Line Loss Pierderea alimentării de medie tensiune (MV) 
Ctrl Pwr Lss Pierderea alimentării de control de joasă tensiune (LV) 

 



 Descrierea parametrilor 5 
 

PARAMETRII DE FEEDBACK 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Sistemul de acţionare nu este pregătit – Cuvânt de stare 2  [Drive Not Ready2] 
Număr liniar:  699 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică starea diferitelor condiţii care pot genera indicaţia Drive Not Ready (Sistemul 
de acţionare nu este pregătit). Un „1” în locaţia bitului corespunzător indică existenţa condiţiei, iar un „0” 
în locaţia bitului corespunzător indică inexistenţa condiţiei. În continuare, este prezentată descrierea 
fiecărui bit în parte: 
 

No DO/OP Ctr În modul Open Circuit (Circuit deschis), sistemul de acţionare nu va 
porni dacă nu are instalat un contactor DO/OP. În acest caz, defectul 
trebuie mascat. 

DPI Flash Adaptorul DPI este reprogramat de la distanţă 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Tensiune nul redresor [V Neutral Line] 
Număr liniar:  589 
Valoare minimă: –2,000 pu 
Valoare maximă: 2,000 pu 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea, măsurată în pu, a tensiunii nul – împământare la redresor. 
 
Tensiune nul invertor  [V Neutral Motor] 
Număr liniar:  347 
Valoare minimă: –2,000 pu  
Valoare maximă: 2,000 pu  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea, măsurată în pu, a tensiunii nul – împământare la invertor. 
 
Blocaj filtru aer [Air Filter Block] 
Număr liniar:  567 
Valoare minimă: 0,0% 
Valoare maximă: 100,0% 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru măsoară blocajul filtrului de aer. O creştere în valoare indică o creştere a blocării filtrului de 
aer. O scădere a valorii indicate de senzorul de presiune este o indicaţie a unui debit de aer redus în 
sistemul de acţionare datorită unui filtru de aer blocat. Sistemul de acţionare monitorizează continuu 
această valoare şi decuplează înainte ca filtrul de aer să se blocheze complet.  
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Debit prin filtru aer [Air Filter Allow] 
Număr liniar:  568 
Valoare minimă: 0,0% 
Valoare maximă: 100,0% 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică procentajul minim de debit de aer prin filtru înainte de decuplarea sistemului de 
acţionare. O scădere în valoare este o indicaţie a creşterii blocării filtrului de aer. Acest parametru este 
inversul parametrului Blocaj filtru aer. 
 
Eroare parametru  [Parameter Error] 
Număr liniar:  597 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului din baza de date care şi-a depăşit intervalul 
specific. Un singur număr liniar de parametru poate fi specificat la un moment dat într-o eroare de 
parametru. Aceasta înseamnă că mai mulţi parametri pot fi eronaţi, dar numai unul dintre aceştia este 
specificat.  
 
Alfa redresor  [Alpha Line] 
Număr liniar:  327 
Valoare minimă: 0,0 grade  
Valoare maximă: 180,0 grade  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea unghiului de comandă al redresorului de alimentare, care este egal 
cu cosinusul invers al punctului de referinţă de curent continuu. Valoarea este cuprinsă între 0 şi 90 de 
grade pentru acţionare şi între 90 şi 180 de grade pentru generare. 
 
Alfa invertor  [Alpha Machine] 
Număr liniar:  328 
Valoare minimă: –360,0 grade  
Valoare maximă: 360,0 grade  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică unghiul de comandă al invertorului.  
 
Indicatoare de stare [Status Flags] 
Număr liniar:  569 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică indicatoarele de stare ale sistemului de acţionare. Fiecare bit are două stări, 
ceea ce permite parametrului să reprezinte 16 condiţii. Acestea sunt prezentate în continuare: 
 

0 1 
Not Ready (Nu este pregătit) Ready (Este pregătit) 
Not Running (Nu funcţionează) Running (Funcţionează) 
Forward Rotation (Rotaţie înainte) Reverse Rotation (Rotaţie inversă) 
No Faults (Fără defecte) Faulted (Cu defecte) 
No Warnings (Fără avertizări) Warnings (Cu avertizări) 
Fans Off (Ventilatoarele oprite) Fans On (Ventilatoarele pornite) 
DI Cntctr Open (Contactor intrare acţionare deschis) DI Cntctr Closed (Contactor intrare acţionare închis) 
DO Cntctr Open (Contactor ieşire acţionare deschis) DO Cntctr Closed (Contactor ieşire acţionare închis) 
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Indicator de stare 2  [Status Flag2] 
Număr liniar:  238 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică indicatorul de stare al sistemului de acţionare şi este utilizat de sistemul de 
control al acţionării pentru a lua decizii logice. Valoarea 1 reprezintă o stare activă. Sunt afişate 
următoarele stări: 
 

Jog Acţionarea este în modul Jog (Avans normal). 
Local Acţionarea este în modul Local Control (Control local). 
Class1 Fault Acţionarea a decuplat la un defect de clasa 1. 
Class2 Fault Acţionarea a decuplat la un defect de clasa 2. 
Run Req A fost emisă comanda de pornire a acţionării. 
Restart Req Acţionarea va reporni în mod automat în urma unei pierderi a 

alimentării. 
Gating Enble Circuitele de comandă pe poartă ale redresorului şi invertorului 

sunt activate. 
Drive Ini Procedura de iniţializare a acţionării a fost finalizată. 
Gate Test Acţionarea este în modul Gate Test (Test circuite de comandă pe 

poartă) 
Shrt Cct Tst Acţionarea este în modul DC Current Test (Test în curent continuu). 
System Tst Acţionarea este în modul System Test (Test sistem) 
Open Cct Tst Acţionarea este în modul Open Circuit Test (Test circuit deschis). 
Param Loaded Parametrii de funcţionare ai acţionării au fost încărcaţi. 
Inv Ini Procedura de iniţializare a invertorului a fost finalizată. 
Rect Ini Procedura de iniţializare a redresorului a fost finalizată. 
Fan Optn On Ventilatorul 2 a fost pornit. 
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Indicatoare control redresor – Cuvântul 1  [Control Flags L] 
Număr liniar:  264 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest cuvânt indică diverşii biţi de stare aferenţi controlului redresorului. Cuvântul poate fi utilizat la 
estimarea tendinţei de funcţionare a redresorului, pentru a determina modul în care controlul redresorului 
reacţionează într-o situaţie normală sau anormală. Valoarea 1 într-o locaţie indică faptul că respectiva 
condiţie este activă, iar valoarea 0 într-o locaţie indică faptul că respectiva condiţie este inactivă. 
 

PLL Locked Redresor sincronizat cu tensiunea de linie 
PLL Enabled Tensiune de intrare suficientă pentru a încerca calarea buclei PLL pe 

faza tensiunii de linie 
Continuous Nivelul curentului continuu este uniform 
Rvs Sequence Rotaţia fazelor tensiunii de linie nu este UVW 
Slave Swap Punţile Slave 1 şi Slave 2 sunt schimbate între ele (numai pentru 

redresoare cu 18 impulsuri) 
Phasing OK Sistemul de acţionare nu are probleme de rotaţie a fazelor 
MV Isolated Nu există medie tensiune la intrarea redresorului 
Xfmr Stdy St Oscilaţia transformatorului a încetat, iar tensiunea este la un nivel 

stabil 
Rec Init Iniţializarea redresorului este finalizată 
Line Loss Alimentarea de medie tensiune a fost pierdută 
Slv1 Rvs Rot Rotaţia fazelor punţii Slave 1 nu este UVW 
Slv2 Rvs Rot Rotaţia fazelor punţii Slave 2 nu este UVW 
Diag Done Redresorul şi-a finalizat diagnosticarea 
Tuning Done Reglarea redresorului este finalizată 
Gate Freeze Redresorul este în modul Gate Freeze (Suspendare comandă pe 

poartă) 
Phsng Chk IP Verificarea rotaţiei fazelor este în curs de desfăşurare 
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Indicatoare control redresor – Cuvântul 2  [Control Flags L2] 
Număr liniar:  160 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest cuvânt indică diverşii biţi de stare aferenţi controlului redresorului. Cuvântul poate fi utilizat la 
estimarea tendinţei de funcţionare a redresorului, pentru a determina modul în care controlul redresorului 
reacţionează într-o situaţie normală sau anormală.  Valoarea 1 într-o locaţie indică faptul că respectiva 
condiţie este activă, iar valoarea 0 într-o locaţie indică faptul că respectiva condiţie este inactivă. 
 

Rec C1 Flt Există un defect de redresor de clasa 1 
Rec C2 Flt Există un defect de redresor de clasa 2 
Rec Warning Există o avertizare de redresor 
Phsng Chk Dn Sistemul de acţionare a finalizat verificarea rotaţiei fazelor de intrare 
No PLL Error Nu există probleme cu calarea buclei PLL 
Rec Dvc Flt Sistemul de acţionare are un defect de redresor 
Free Whl Ln Redresorul este în modul Free-Wheel (Roată liberă) (cauzat de 

regimuri tranzitorii) 
Free Whl Mtr Invertorul este în modul Free-Wheel (Roată liberă) (cauzat de regimuri 

tranzitorii) 
Dvc Short Redresorul a detectat un dispozitiv scurtcircuitat 
Bus Tran La intrarea sistemului de acţionare a fost detectat un regim tranzitoriu 
FrWhl L R AC Handshake (Dialog de confirmare) pentru modul Freewheel (Roată 

liberă) 
GCT Pwr OK L Tiristoarele comutate cu poartă simetrică ale redresorului sunt 

alimentate 
RTD Lmt Rqst Se solicită trecerea sistemului de acţionare la limita de întârziere 
No Temp Fdbk Lipseşte feedback-ul pentru temperatura redresorului 
L OL Pending Suprasarcina sistemului de acţionare este în regim de temporizare. 
Rec Crit Flt Indicatorul de defectare critică al redresorului este activ 

 
Indicatoare control redresor – Cuvântul 3  [Control Flags L3] 
Număr liniar:  368 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest cuvânt indică diverşii biţi de stare aferenţi controlului redresorului. Cuvântul poate fi utilizat la 
estimarea tendinţei, de funcţionare a redresorului, pentru a determina modul în care controlul redresorului 
reacţionează într-o situaţie normală sau anormală. Valoarea 1 într-o locaţie indică faptul că respectiva 
condiţie este activă, iar valoarea 0 într-o locaţie indică faptul că respectiva condiţie este inactivă. 
 

No Flt Delay Defectul este afişat fără întârziere 
Act Dschrge Descărcare activă 
Lnk Dschrge Descărcare legătură curent continuu 
Lnk PDschrge Descărcare legătură PD 
Gate Enbl Rq Solicitare activare circuite de comandă pe poartă  
SCR Gate Pwr Alimentare poartă redresor semiconductor cu siliciu 
Inp Open Req Solicitare deschidere intrare 
Gnd OC Disbl Ground OC (supracurent împământare) dezactivat 
Bus Tran En Bus Transient (regim tranzitoriu magistrală) activat 
Dvc LL Short Scurtcircuit linie la linie în dispozitiv 
Dvc CMVE Sc CMVE SC dispozitiv 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII DE FEEDBACK 

Indicatoare control invertor – Cuvântul 1  [Control Flags M] 
Număr liniar:  265 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest cuvânt indică diverşii biţi de stare aferenţi controlului invertorului. Cuvântul poate fi utilizat la 
estimarea tendinţei de funcţionare a invertorului, pentru a determina modul în care controlul invertorului 
reacţionează într-o situaţie normală sau anormală. Valoarea 1 într-o locaţie indică faptul că respectiva 
condiţie este activă, iar valoarea 0 într-o locaţie indică faptul că respectiva condiţie este inactivă. 
 

PLL Locked Circuitul PLL de control al invertorului este calat pe frecvenţa 
motorului 

SpdRamp Enbl Întârzierea aferentă creşterii liniare a expirat, creşterea liniară a vitezei 
a început 

Rvs Sequence Rotaţia fazelor tensiunii de ieşire nu este UVW 
Close Loop Sistemul de acţionare funcţionează în modul Buclă Închisă 
FlxFbk Enbl Sistemul de acţionare funcţionează cu feedback-ul de flux de la motor 

mai mare decât fluxul minim 
FreqFbk Enbl După activarea feedback-ului de flux, sistemul de acţionare 

detectează un semnal de flux adecvat 
Gate Freeze Invertorul este în modul Gate Freeze (Suspendare comandă pe 

poartă) 
Scurve Prof Sistemul de acţionare funcţionează cu un profil de viteză de tipul 

Curbă în S 
Step Prof Sistemul de acţionare funcţionează cu un profil de viteză de tipul 

creştere liniară 
TrqRamp Enbl Sistemul de acţionare funcţionează între comenzile de cuplu 0 şi 1 
Coast Stp Md Nu este activ în prezent 
Inv Dvc Flt Există un defect de dispozitiv la invertor 
TachFbk Optn Sistemul de acţionare are disponibil un semnal de feedback de la un 

dispozitiv de tip tahometru/codificator 
TachFbk Enbl Sistemul de acţionare funcţionează cu feedback-ul de la dispozitivul 

tahometru/codificator activat 
Torque Lmt Sistemul de acţionare se află în modul Limită Cuplu 
Open Loop Motorul funcţionează în modul Buclă Deschisă 
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PARAMETRII DE FEEDBACK 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Indicatoare control invertor – Cuvântul 2  [Control Flags M2] 
Număr liniar:  642 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest cuvânt indică diverşii biţi de stare aferenţi controlului invertorului. Cuvântul poate fi utilizat la 
estimarea tendinţei de funcţionare a invertorului, pentru a determina modul în care controlul invertorului 
reacţionează într-o situaţie normală sau anormală. Valoarea 1 într-o locaţie indică faptul că respectiva 
condiţie este activă, iar valoarea 0 într-o locaţie indică faptul că respectiva condiţie este inactivă. 
 

Intrnl Start Comandă de pornire internă generată de Asistentul de configurare 
Intrnl Stop Comandă de oprire internă generată de Asistentul de configurare 
Autotne Cncl Reglarea automată a fost oprită dintr-un motiv nespecificat 
Discharging Condensatoarele motorului se descarcă (mai mult de 50 V) 
Dvc Short Invertorul a detectat un scurtcircuit la un tiristor comutat cu poartă 

simetrică 
CtrlPwr Loss Sistemul de acţionare în modul Control Power Loss (Pierdere 

alimentare control) 
AC Fail Sistemul de acţionare a detectat semnalul  indicator al dispariţiei 

curentului alternativ 
DQ Filter Filtrul DQ pentru feedback-ul de flux este prezent în hardware 
FrWhl M R AC Handshake (Dialog de confirmare) pentru modul Freewheel (Roată 

liberă) 
GCT Pwr OK M Tiristoarele comutate cu poartă simetrică ale invertorului sunt 

alimentate 
LV Loss CIB Semnal de la CIB care indică faptul că semnalele de cădere a 

curentului alternativ şi a curentului continuu sunt active (sursă 
neîntreruptibilă de alimentare instalată) 

M Diag Done Diagnosticările invertorului au fost finalizate 
No Temp Fdbk Lipseşte feedback-ul pentru temperatura invertorului 
Dig Flx Enbl Fluxul digital este activat 
M OL Pending Suprasarcina motorului este în curs de temporizare 
Ramp Rvsing Decelerarea este activată 
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7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII DE FEEDBACK 

Indicatoare control invertor – Cuvântul 3  [Control Flags M3] 
Număr liniar:  446 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest cuvânt indică diverşii biţi de stare aferenţi controlului invertorului. Cuvântul poate fi utilizat la 
estimarea tendinţei de funcţionare a invertorului, pentru a determina modul în care controlul invertorului 
reacţionează într-o situaţie normală sau anormală. Valoarea 1 într-o locaţie indică faptul că respectiva 
condiţie este activă, iar valoarea 0 într-o locaţie indică faptul că respectiva condiţie este inactivă. 
 

CtrlPwr LsAk Pierdere alimentare control confirmată 
Restrt Exprd Întârzierea de repornire automată controlată de sincronizator a expirat 
Force Scurve Forţare Curbă în S 
Desynch Enbl Desincronizare activată 
UWV Seq Secvenţa UWV activată 
IsoTx1 Fn On Ventilatorul transformatorului de izolare 1 este pornit 
IsoTx2 Fn On Ventilatorul transformatorului de izolare 2 este pornit 
ESP Drive Acţionare ESP selectată 
Restrt Intvl Intervalul de repornire automată activat 
Cool Fans On Ventilatoarele de răcire ale sistemului de acţionare sunt pornite 
Critical Flt Defect critic 
Neutilizat 11 - 
Flying Strt1 Pornire instantanee 1 
Flying Strt2 Pornire instantanee 2 
Flying Start Pornire instantanee? 
Neutilizat 15 - 

 
Valoare suprasarcină rezistor neutru  [R Neutral OL] 
Număr liniar:  682 
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea normalizată a suprasarcinii rezistorului neutru şi este activ numai 
pentru sistemele de acţionare PF7000 cu cuplare directă. Sistemul de acţionare este defect atunci când 
valoarea atinge 1,0. 
 
Tensiune armonică [Harmonic Voltage] 
Număr liniar:  683 
Valoare minimă: 0,00 pu 
Valoare maximă: 32,767 pu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă valoarea calculată a tensiunii armonicii la intrarea redresorului. Firmware-ul 
ţine cont de tensiunea la redresor şi va măsura numai tensiunea celei de-a 5-a armonici. Această valoare 
este normalizată la valoarea tensiunii nominale de linie, iar decuplarea se va produce numai atunci când 
tensiunea armonicii depăşeşte setarea din parametrul Harmonic OV Trip pentru intervalul de timp 
specificat pentru parametrul Harmonic OV Delay. 
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PARAMETRII DE FEEDBACK 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Valoare presiune  [Pressure Val] 
Număr liniar:  447 
Valoare minimă: –1,0 V 
Valoare maximă: 10,0 V 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică valoarea măsurată de senzor ul de presiune a aerului, în volţi. Parametrul 
reprezintă o indicaţie a debitului de aer în sistemul de acţionare şi este utilizat pentru protecţia acţionării. 
O scădere a valorii presiunii indică un filtru de aer blocat sau o funcţionare defectuoasă a ventilatorului de 
răcire, o valoare scăzută a tensiunii măsurate având semnificaţia unui debit redus de aer.   
 
Valoare presiune pentru debitul de aer din transformator [Pres Val Tx] 
Număr liniar:  653 
Valoare minimă: –10,0 V 
Valoare maximă: 10,0 V 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică tensiunea de la senzorul de presiune a aerului în secţiunea transformatorului de 
izolare a sistemului de acţionare cu cadru A. Acest parametru prezintă aceeaşi funcţionalitate ca toţi 
ceilalţi senzori de presiune a aerului utilizaţi în toate celulele de alimentare. ACEST PARAMETRU ESTE 
ACTIV NUMAI PENTRU SISTEMELE DE ACŢIONARE CU CADRU A. 
 
Valoare suprasarcină acţionare [Drive O/L Val] 
Număr liniar:  551 
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea normalizată a suprasarcinii acţionării. O avertizare este generată 
atunci când valoarea este egală cu parametrul Drive O/L wrn, iar sistemul de acţionare decuplează la 
atingerea valorii 1,0. 
 
Valoare suprasarcină motor [Motor O/L Val] 
Număr liniar:  550 
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea normalizată a suprasarcinii motorului. O avertizare este generată 
atunci când valoarea este egală cu parametrul Motor O/L wrn, iar sistemul de acţionare decuplează la 
atingerea valorii 1,0. 
 
Valoare dezechilibru tensiune punte master [Mstr Volt UB Val] 
Număr liniar:  610 
Valoare minimă: –1,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea dezechilibrului de tensiune între cele 3 faze ale punţii master. Un 
indicator de defect este generat atunci când valoarea dezechilibrului depăşeşte valoarea parametrului de 
decuplare la dezechilibru tensiune de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul 
de întârziere la dezechilibru tensiune de linie. 
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7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII DE FEEDBACK 

Valoare dezechilibru tensiune punte Slave 1 [Slv1 Volt UB Val] 
Număr liniar:  611 
Valoare minimă: –1,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea dezechilibrului de tensiune între cele 3 faze ale punţii slave 1. Un 
indicator de defect este generat atunci când valoarea dezechilibrului depăşeşte valoarea parametrului de 
decuplare la dezechilibru tensiune de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul 
de întârziere la dezechilibru tensiune de linie. 
 
Valoare dezechilibru tensiune punte Slave 2 [Slv2 Volt UB Val] 
Număr liniar:  612 
Valoare minimă: –1,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea dezechilibrului de tensiune între cele 3 faze ale punţii slave 2. Un 
indicator de defect este generat atunci când valoarea dezechilibrului depăşeşte valoarea parametrului de 
decuplare la dezechilibru tensiune de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul 
de întârziere la dezechilibru tensiune de linie. 
 
Valoare dezechilibru curent punte master [Mstr Cur UB Val] 
Număr liniar:  613 
Valoare minimă: –1,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea dezechilibrului de curent între cele 3 faze ale punţii master. Un 
indicator de defect este generat atunci când valoarea dezechilibrului depăşeşte valoarea parametrului de 
decuplare la dezechilibru curent de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de 
întârziere la dezechilibru curent de linie. 
 
Valoare dezechilibru curent punte Slave 1 [Slv1 Cur UB Val] 
Număr liniar:  614 
Valoare minimă: –1,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea dezechilibrului de curent între cele 3 faze ale punţii slave 1. Un 
indicator de defect este generat atunci când valoarea dezechilibrului depăşeşte valoarea parametrului de 
decuplare la dezechilibru curent de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de 
întârziere la dezechilibru curent de linie. 
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PARAMETRII DE FEEDBACK 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Valoare dezechilibru curent punte Slave 2 [Slv2 Cur UB Val] 
Număr liniar:  615 
Valoare minimă: –1,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea dezechilibrului de curent între cele 3 faze ale punţii slave 2. Un 
indicator de defect este generat atunci când valoarea dezechilibrului depăşeşte valoarea parametrului de 
decuplare la dezechilibru curent de linie pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de 
întârziere la dezechilibru curent de linie. 
 
Valoare dezechilibru flux [Flux UB Val] 
Număr liniar:  619 
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea dezechilibrului de flux între cele 3 faze ale ieşirii sistemului de 
acţionare, valoare măsurată de circuitul de măsurare a tensiunii. Un indicator de defect este generat 
atunci când valoarea dezechilibrului depăşeşte valoarea parametrului de decuplare la dezechilibru flux 
motor pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de întârziere la dezechilibru flux 
motor. 
 
Valoare dezechilibru curent motor [Mtr I UB Val] 
Număr liniar:  263 
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea dezechilibrului de curent între cele 3 faze ale ieşirii sistemului de 
acţionare, valoare măsurată la motoarele electrice liniare. Un indicator de defect este generat atunci când 
valoarea dezechilibrului depăşeşte valoarea parametrului de decuplare la dezechilibru curent motor 
pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de întârziere la dezechilibrul curentului la 
motor. 
 
Valoare dezechilibru tensiune bypass [Byp Volt UB Val] 
Număr liniar:  428 
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea dezechilibrului de tensiune dintre cele 3 faze din partea superioară a 
contactorului de bypass pentru aplicaţiile de transfer sincron. Un indicator de defect este generat atunci 
când valoarea dezechilibrului depăşeşte valoarea parametrului de decuplare la dezechilibru tensiune 
master pentru un interval de timp egal cu cel setat pentru parametrul de întârziere la dezechilibrul 
tensiunii master. 
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7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII DE FEEDBACK 

ADC/DAC Invertor – Defect 1  [Motor AD/DA Flt1] 
Număr liniar:  96 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică rezultatele diagnosticării la pornire pe panoul de control al invertorului. În cazul în 
care controlul identifică o problemă cu semnalele analogice de la intrarea în panou sau din cadrul 
panoului, este afişat parametrul Mtr-ADC_DAC Flt, care vă ajută să identificaţi semnalele care cauzează 
problema. În mod normal, acţiunea recomandată este investigarea tuturor conexiunilor şi căilor de 
feedback aferente semnalului respectiv înainte de a modifica SCB-M sau DCB–M. Acesta este un defect 
la testarea automată care se va produce numai la pornirea iniţială. 
 

Fbc Offst Hi Valoare ridicată a decalajului pe feedback flux motor faze B-C 
Fca Offst Hi Valoare ridicată a decalajului pe feedback flux motor faze C-A 
Ia3 Offst Hi Feedback curent motor faza A 
Ic3 Offst Hi Feedback curent motor faza C 
Vab1 OffstHi Feedback tensiune motor faza AB (L-L) 
Vbc1 OffstHi Feedback tensiune motor faza BC (L-L) 
Vca1 OffstHi Feedback tensiune motor faza A 
Vng Offst Hi Feedback tensiune motor faza C 
Vabxfr Offst Feedback tensiune motor faza AB (L-L) 
Vbcxfr Offst Feedback tensiune motor faza BC (L-L) 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
ADC/DAC Redresor – Defect 1  [Line AD/DA Flt1] 
Număr liniar:  473 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică rezultatele diagnosticării la pornire pe panoul de control al redresorului. În 
cazul în care controlul identifică o problemă cu semnalele analogice de la intrarea în panou sau din 
cadrul panoului, este afişat parametrul Lne-ADC_DAC Flt, care vă ajută să identificaţi semnalele care 
cauzează problema. În mod normal, acţiunea recomandată este investigarea tuturor conexiunilor şi a 
căilor de feedback aferente semnalului înainte de a modifica SCB-L sau DCB–L. Aceasta este un defect 
la testarea automată care se va produce numai la pornirea iniţială. 
 

Ia1 Offst Hi Curent fază A punte master 
Ic1 Offst Hi Curent fază C punte master 
Ia2 Offst Hi Curent fază A punte Slave 1 
Ic2 Offst Hi Curent fază C punte Slave 1 
Ia3 Offst Hi Curent fază A punte Slave 2 
Ic3 Offst Hi Curent fază C punte Slave 2 
Idc Offst Hi Feedback curent continuu 
Vab1 OffstHi Tensiune fază AB punte master (L-L) 
Vbc1 OffstHi Tensiune fază BC punte master (L-L) 
Vca1 OffstHi Tensiune fază CA punte master (L-L) 
Vab2 OffstHi Tensiune fază AB punte Slave 1 (L-L) 
Vbc2 OffstHi Tensiune fază BC punte Slave 1 (L-L) 
Vca2 OffstHi Tensiune fază CA punte Slave 1 (L-L) 
Vab3 OffstHi Tensiune fază AB punte Slave 2 (L-L) 
Vbc3 OffstHi Tensiune fază BC punte Slave 2 (L-L) 
Vca3 OffstHi Tensiune fază CA punte Slave 2 (L-L) 
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PARAMETRII DE FEEDBACK 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

ADC/DAC Redresor Defect 2 [Line AD/DA Flt2] 
Număr liniar:  474 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică rezultatele diagnosticării la pornire de pe panoul de control al redresorului. În 
cazul în care controlul constată o problemă cu semnalele analogice de la intrarea în panou sau din cadrul 
acestuia, este afişat parametrul Lne-ADC_DAC Flt, iar acest parametru vă ajută să indicaţi semnalele 
care cauzează problema. Acţiunea constă în investigarea tuturor conexiunilor şi a căilor de feedback 
aferente semnalului înainte de a modifica SCB-L sau DCB–L. Acesta este un defect la testarea automată 
care se produce numai la pornirea iniţială. 
 

Ignd OffstHi Valoare ridicată decalaj curent împământare 
Vn Offst Hi Valoare ridicată decalaj tensiune linie neutră Vn 
Vng Offst Hi Valoare ridicată decalaj tensiune linie neutră – împământare Vng 
Idc Gain Lo Amplificare mică de curent continuu 
Idc Gain Hi Amplificare mare de curent continuu 
Idc Offst Lo Valoare scăzută decalaj de curent continuu 
Idc Offst Hi Valoare ridicată decalaj de curent continuu 
Vdc Offst Hi Valoare ridicată decalaj tensiune de curent continuu 
Icm Offst Hi Valoare ridicată decalaj curent mod comun 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII DE FEEDBACK 

Cod defect detecţie curent [Cur Sens FltCode] 
Număr liniar:  764 
Nivel de acces Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această caracteristică este activă în toate modurile de test la scurtcircuit pentru invertor şi în modul buclă 
deschisă. Parametrul compară feedback-ul de curent continuu măsurat cu feedback-ul de curent 
continuu estimat de la curentul de linie (compensare cu condensatoare la redresoarele cu modulaţie în 
durată a impulsurilor) şi creează defectul Detecţie curent dacă diferenţa este mare (bitul Line HECS/CT 
în codul de defect). În acest fel se protejează acţionarea la pornire (în modurile de test) cu DC HECS 
neconectat sau inversat. Rotaţia fazelor pentru feedback-ul de curent (înainte/înapoi) este comparată cu 
rotaţia fazelor pentru feedback-ul de tensiune şi este generat un defect Detecţie curent dacă acestea 
sunt diferite (bitul CT Phs Seqn în codul de defect). La alimentarea cu curent continuu, sistemul de 
acţionare compară unghiul de comandă cu unghiul electric al curentului estimat la redresor şi creează 
defectul Detecţie curent dacă diferenţa este mare (bitul CT Phs/Alpha în codul de defect). În cazul 
sistemelor de acţionare cu redresoare cu modulaţie în durată a impulsurilor, atunci când circuitele nu 
primesc comandă pe poartă (în condiţii de scurt-circuit sau în modul de testare în buclă deschisă), 
sistemul de acţionare compară curentul măsurat la condensatori cu curentul estimat la condensatori şi 
creează defectul Detecţie curent dacă diferenţa este mare (bitul Cap/CT Error în codul de defect). În 
modul de testare în buclă deschisă, sistemul de acţionare compară feedback-ul pentru curentul la motor 
cu feedback-ul pentru curent continuu şi creează defectul Detecţie curent dacă diferenţa este mare (bitul 
Motor HECS în codul de defect). Toate verificările creează acelaşi defect Detecţie curent, însă există şi o 
variabilă cod pentru defectul de detecţie curent (Cur Sens FltCode #764) în grupul Feedback, care indică 
specific tipul de verificare din cele cinci enumerate mai sus care a generat defectul. 
 

Line HECS/CT HECS/CT redresor 
CT Phs Seqn Rotaţie faze curent 
CT Phs/Alpha Unghi fază curent 
Cap/CT Error Eroare Cap/CT 
HECS Motor HECS Motor 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Prize plăci de detectare tensiune sistem acţionare [Drive VSB Tap] 
Număr liniar:  649 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică setarea prizelor pentru toate plăcile de detectare a tensiunii sistemului de 
acţionare. Pe baza parametrilor Rated Line Voltage şi Rectifier Typ, sistemul de acţionare poate stabili 
care este priza utilizată pentru plăcile de detectare a tensiunii. Există 4 prize etichetate A, B, C şi D.  
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Amplificare plăci de detectare a tensiunii [Drive VSB Gain] 
Număr liniar:  648 
Valoare minimă: 0,0 V/V 
Valoare maximă: 6553,5 V/V 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă raportul divizorului de tensiune de la nivelul de semnal de joasă tensiune 
pentru redresor şi invertor la intrările SCB spre nivelurile de medie tensiune pentru redresor şi invertor. 
Tensiunea măsurată în punctele de test Vxxx_out pe plăcile de condiţionare semnale înmulţită cu acest 
parametru indică nivelurile efective de medie tensiune. 
 
Puterea de intrare [Input Power] 
Număr liniar:  753 
Valoare minimă: –15.000 kW 
Valoare maximă: 15.000 kW 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
A fost adăugat un dispozitiv de măsurare kW pentru puterea la intrare. Acesta măsoară consumul de 
putere la intrarea în redresor. Astfel, această măsurătoare de putere nu include pierderile de tensiune ale 
filtrului de linie sau transformatorului. Puterea la intrare, în kW, este afişată în variabila Input Power #753 
din grupul Feedback. 
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Parametrii de selectare caracteristici 
 
Selectare referinţă [Reference Select] 
Număr liniar:  7 
Valoare implicită: Local 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru selectează sursa de referinţă pentru control atunci când comutatorul de selectare este 
setat pe opţiunea La distanţă. Cea mai frecventă utilizare o reprezintă un semnal de tip 4 – 20 mA de la 
sursa de la distanţă, şi anume bucla de curent.  
 
Dar sursa de referinţă la distanţă poate fi, de asemenea, digitală. Setarea implicită este proiectarea 
portului 5 CIB pentru adaptorul DPI, şi alocarea acestuia ca adaptor 5 în cazul în care transmiteţi o 
comandă de Referinţă la distanţă prin intermediul DPI. Portul 1 CIB este proiectat pentru un adaptor 
SCANPort şi este alocat ca adaptor 1 în cazul în care transmiteţi o comandă de referinţă la distanţă prin 
intermediul SCANPort.  
 
Protocolul ScanPort permite instalarea unui multiplicator de cale transmisie, iar în cazul în care sistemul 
de acţionare are instalat un astfel de multiplicator, puteţi utiliza adaptoarele 1 – 6 pentru diferitele module 
SCANPort. 
 
Opţiunile disponibile sunt: 
 
 

Local Selectează potenţiometrul analogic de viteză montat pe panoul frontal 
Adapter 1 Selectează adaptorul 1 SCANport (Adaptor unic implicit SCANPort) 
Adapter 2 Selectează adaptorul 2 SCANport 
Adapter 3 Selectează adaptorul 3 SCANport 
Adapter 4 Selectează adaptorul 4 SCANport 
Adapter 5 Selectează adaptorul 5 SCANport/DPI (Adaptor implicit DPI) 
Adapter 6 Selectează adaptorul 6 SCANport 
Remote 0-10v Selectează tensiunea la distanţă 0 – 10 V 
Current Loop Selectează semnalul sursei de curent la distanţă 4 – 20 mA 
Preset Spd 1 Selectează valoarea specificată în parametrul Preset Speed 1 
Preset Spd 2 Selectează valoarea specificată în parametrul Preset Speed 2 
Preset Spd 3 Selectează valoarea specificată în parametrul Preset Speed 3 
Jog Selectează valoarea specificată în parametrul Preset Jog Speed 
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Modul de funcţionare [Operating Mode] 
Număr liniar:  4 
Valoare implicită: Normal 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică modurile de funcţionare ale sistemului de acţionare. Modul de funcţionare 
selectat nu este salvat, fiind setat pe poziţia Normal la fiecare pornire. Dacă acest parametru este 
modificat atunci când sistemul de acţionare funcţionează, modificarea nu va fi aplicată înainte de oprirea 
sistemului de acţionare. Consultaţi Capitolul 5 – Descrierea funcţională din Manualul Utilizatorului 
PowerFlex 7000 pentru o descriere detaliată a modurilor de testare. 
 
Modurile de funcţionare posibile sunt: 
 

Normal Modul de funcţionare Normal 
Gate Test Modul de testare a circuitelor de comandă pe poartă (tensiune medie 

oprită) 
DC Current Modul de testare în curent continuu  
System Test Modul de testare sistem (tensiune medie oprită) 
Open Circuit Modul de testare în circuit deschis (necesită contactorul DO sau 

deconectarea motorului) 
Open Loop Modul de testare în buclă deschisă  

 
Test de comandă pe poartă redresor [Rect Gating Test] 
Număr liniar:  590 
Valoare implicită: Inactiv 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru selectează diferitele etape ale testării circuitelor de comandă pe poartă ale redresorului. 
Sistemul de acţionare trebuie izolat faţă de linia de medie tensiune. Opţiunile disponibile sunt: 
 
* Pentru sistemele de acţionare cu 6 şi 18 impulsuri, asiguraţi-vă că cele două dispozitive sunt conectate 
la cablurile de alimentare cu energie. 
În capitolul 5 – Descrierea funcţională din Manualul Utilizatorului PowerFlex 7000 sunt oferite mai multe 
detalii în acest sens. 
 

Off Opreşte secvenţa de testare a circuitelor de comandă pe poartă ale 
redresorului. 

Test Pattern Acest parametru aplică un model care declanşează dispozitivele în 
mod succesiv, la o frecvenţă scăzută 

Time Pattern Acest model este utilizat pentru testarea dispozitivelor în serie în 
puntea redresoare. 

Normal Gate Acest parametru aplică punţii redresoare un model obişnuit impulsuri 
de comandă pe poartă*. 
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Testul de comandă pe poartă invertor [Inv Gating Test] 
Număr liniar:  591 
Valoare implicită: Inactiv 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru selectează diferitele etape ale testării circuitelor de comandă pe poartă ale invertorului. 
Sistemul de acţionare trebuie izolat faţă de linia de medie tensiune. Opţiunile disponibile sunt: 
 
* Frecvenţa modelului de impulsuri de comandă pe poartă este controlată de potenţiometrul pentru viteză 
în cazul în care sistemul de acţionare funcţionează în modul Local. 
În capitolul 5 – Descrierea funcţională din Manualul Utilizatorului PowerFlex 7000 sunt oferite mai multe 
detalii în acest sens. 
 

Off Opreşte secvenţa de testare circuitelor de comandă pe poartă ale 
invertorului. 

Test Pattern Acest parametru aplică un model care declanşează dispozitivele în 
mod succesiv, la o frecvenţă scăzută 

Time Pattern Acest model este utilizat pentru testarea dispozitivelor în serie pe 
puntea redresoare. 

Normal Gate Acest parametru aplică invertorului un model obişnuit de impulsuri de 
comandă pe poartă*. 

 
Tip comunicaţie [Comm Rate] 
Număr liniar:  147 
Valoare implicită: 125K 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică tipul protocolului de comunicaţie externă utilizat de către sistemul conectat la 
acţionare prin intermediul plăcii de interfaţă client (CIB). 
 
La pornire, acţionarea va scădea automat la 125k dacă valoarea programată este 500k şi acţionarea 
identifică conectarea protocolului SCANPort mai lent. Va fi indicat un defect, iar parametrul poate fi 
resetat. Dacă SCANPort este adăugat în timpul funcţionării, acesta nu va funcţiona. Modificările tipurilor 
de comunicaţie vor fi efectuate numai după ciclarea alimentării. Următoarea listă include opţiunile 
disponibile: 
 

125K Protocolul de comunicaţie SCANPort 125K sau combinaţia dintre 
SCANPort şi DPI conectate simultan 

500K  Protocolul de comunicaţie DPI  
 
Tipul unităţilor [Type of Units] 
Număr liniar:  9 
Valoare implicită: Anglo-saxon 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică tipul de unităţi utilizate pentru afişarea datelor în vizualizarea pe panou 
 

Imperial Unităţi anglo-saxone 
SI Unităţi SI 
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Întârziere la repornire automată [Auto Restart Dly] 
Număr liniar:  3 
Valoare implicită: 0,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 10,0 sec  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp după un eveniment de subtensiune a fazei în timpul căruia 
acţionarea va reporni automat dacă tensiunea de linie este restabilită, presupunând că sistemul de 
acţionare funcţiona atunci când s-a produs întreruperea. Acţionarea va reporni numai dacă alimentarea 
sistemului de control este menţinută în timpul întreruperii. 
 
Viteza la oprirea comenzii pe poartă [Coast Speed] 
Număr liniar:  60 
Valoare implicită: 2,0 Hz  
Valoare minimă: 1,0 Hz  
Valoare maximă: 100,0 Hz  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică viteza la care sistemul de acţionare opreşte alimentarea circuitelor de 
comandă pe poartă şi parcurge rampa la oprire. 
Configuraţie contactor intrare [Input ContCfg] 
Număr liniar:  1 
Valoare implicită: Toate defectele 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică configuraţia contactorului de intrare şi condiţiile specifice în care sistemul de 
acţionare va emite comanda de deschidere a contactorului de intrare. Configuraţiile posibile ale 
contactorului specificate de către acest parametru sunt enumerate mai jos. Defectele critice sunt 
supracurentul de linie, supracurentul legăturii de curent continuu şi supratensiunea de linie.  
 

Not Running Deschis dacă nu funcţionează 
All faults Deschis pentru toate defectele 
Critical Flt Deschis numai pentru defecte critice 

 
Configuraţie contactor ieşire [Output ContCfg] 
Număr liniar:  5 
Valoare implicită: Nu funcţionează 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică configuraţia contactorului şi condiţiile specifice în care se va deschide 
contactorul de ieşire al sistemului de acţionare. Configuraţiile posibile ale contactorului specificate de 
către acest parametru sunt enumerate mai jos. 
 

Not Running Deschis dacă nu funcţionează 
All Faults Deschis pentru toate defectele 
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Validare sens invers [Reverse Enable] 
Număr liniar:  8 
Valoare implicită: Invalidat 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este utilizat pentru a împiedica funcţionarea acţionării în sens invers. Atunci când acest 
parametru este setat pe poziţia Invalidat, sensul de rotaţie comandat este întotdeauna înainte. Atunci 
când acest parametru este setat pe poziţia Validat, sistemul de acţionare va accepta o comandă pentru 
sensul invers. Această comandă trebuie efectuată digital în cuvântul Logic Command sau prin aplicarea 
unui semnal la intrarea Reverse a XIO. 
 
Reţineţi că dezactivarea acestui parametru nu împiedică rotaţia inversă dacă sarcina învinge cuplul 
sistemului de acţionare. 
 

Disabled Indiferent de comandă, acţionarea nu va funcţiona în sens invers 
Enabled Acţionarea va funcţiona în sens invers dacă este dată o comandă în 

acest sens 
 
Transmiţătorul în buclă de curent [Crrent Loop Xmtr] 
Număr liniar:  58 
Valoare implicită: 4 – 20 mA 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică setarea pentru transmiţătorul în buclă de curent de pe placa de interfaţă client. 
Parametrul alocat acestei ieşiri poate fi setat în parametrul Analog Current Loop. Sunt disponibile două 
opţiuni: 
 

4-20 mA Intervalul 4 – 20 mA 
0-20 mA Intervalul 0 – 20 mA 

 
Receptorul în buclă de Curent [Crrent Loop Rcvr] 
Număr liniar:  59 
Valoare implicită: 4 – 20 mA 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică setarea pentru receptorul în buclă de curent de pe placa de interfaţă client. 
Acesta este utilizat ca intrare de referinţă a sistemului de acţionare atunci când parametrul Selectare 
referinţă este setat la „Current Loop” (buclă de curent). Sunt disponibile două opţiuni: 
 

4-20 mA Intervalul 4 – 20 mA 
0-20 mA Intervalul 0 – 20 mA 
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Detecţie pierdere de sarcină [Load Loss Detect] 
Număr liniar:  199 
Valoare implicită: Invalidat 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică răspunsul sistemului de acţionare în condiţii de pierdere a sarcinii. Acest 
parametru este proiectat special pentru aplicaţii pentru pompe de extracţie, în care utilizatorul nu doreşte 
ca sistemul de acţionare să lucreze fără sarcină, deoarece acest lucru nu este normal pentru acest tip de 
aplicaţii pentru pompe. Procentul de încărcare în sarcină, viteza de funcţionare, şi întârzierea pentru 
acest tip de defect pot fi configurate în grupul Protecţie motor. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disabled Acţionarea va funcţiona normal în cazul unei dispariţii a sarcinii 
Warning Acţionarea va rula cu un o indicaţie de avertizare în cazul unei 

dispariţii a sarcinii 
Fault Acţionarea va semnala un defect şi va indica o dispariţie a sarcinii 

 
Întârziere deschidere contactor intrare [Input Open Delay] 
Număr liniar:  10 
Valoare implicită: 0,0 min 
Valoare minimă: 0,0 min 
Valoare maximă: 60,0 min 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică întârzierea între oprirea sistemului de acţionare şi deschiderea contactorului 
de intrare, în cazul în care contactorul este configurat pentru deschidere atunci când acţionarea nu este 
în funcţiune. Scopul acestei întârzieri este de a menţine filtrul armonic energizat, în cazul în care sistemul 
de acţionare este oprit pentru o perioadă scurtă de timp, şi de a nu aştepta ca condensatoarele filtrului să 
se descarce înainte de repornire. 
 
Întârziere închidere contactor intrare [Input Clse Delay] 
Număr liniar:  583 
Valoare implicită: 0 min 
Valoare minimă: 0 min 
Valoare maximă: 60 min 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este în general aplicabil sistemelor de acţionare cu filtre armonice conectate la partea 
de sarcină a contactorului de intrare şi specifică întârzierea dintre deschiderea contactorului de intrare şi 
reînchiderea ulterioară a acestuia. Scopul acestei întârzieri este de a descărca condensatoarele filtrului 
de alimentare înainte de repornire. Pentru sistemele de acţionare cu modulaţia în durată a impulsurilor, 
tensiunea condensatorului filtrului de linie este monitorizată şi nu va permite reînchiderea până când 
tensiunea nu scade sub 50 V c.c. Terminalul Interfaţă Operator va afişa „discharging” (descărcare) în 
acest interval de timp. 
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Dispozitiv redundant [Redundant Dvc] 
Număr liniar:  507 
Valoare implicită: Niciuna 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică dacă sistemul de acţionare include opţiunea „dispozitiv redundant”. Dispozitivul 
redundant este utilizat pentru a oferi un dispozitiv suplimentar pentru o tensiune nominală specifică şi 
pentru a permite funcţionarea aplicaţiei la tensiune maximă şi putere maximă cu un dispozitiv în scurt pe 
ramura respectivă. A nu se confunda cu N-1, care permite funcţionarea acţionării la o tensiune mai mică 
şi o putere mai mică cu un dispozitiv în scurt. 
 
Există valori nominale şi tipuri de sisteme de acţionare care nu pot fi redundante datorită faptului că nu 
există spaţiu pentru dispozitive suplimentare. Acestea sunt sistemele de acţionare de 6600 V şi 
redresoarele cu 18 impulsuri. Acest parametru indică faptul că există un dispozitiv redundant, iar sistemul 
de acţionare utilizează redresorul în serie şi invertorul în serie în combinaţie cu tensiunile de linie şi motor 
pentru a determina numărul de dispozitive redundante existente. Opţiunile disponibile pentru acest 
parametru sunt: 
 

None Nu există dispozitive redundante 
Inverter Invertorul include cel puţin un dispozitiv redundant 
Rectifer Redresorul include cel puţin un dispozitiv redundant 
Inv & Rect Atât redresorul cât şi invertorul includ cel puţin câte un dispozitiv 

redundant 
 
Expert configurare [Setup Wizard] 
Număr liniar:  13 
Valoare implicită: 0000000000000000 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică progresul programului Expert Configurare. Valoarea 1 reprezintă un pas 
finalizat de expert. Până la finalizarea tuturor paşilor, va apărea mesajul de continuare a procesului de 
fiecare dată când alimentarea sistemului de control este ciclată. Sunt afişaţi următorii paşi: 
 

path picked Numai pentru uz intern 
gating test Efectuează verificări ale circuitelor de control pe poartă ale acţionării 
motor data Introduceţi datele de pe plăcuţa de identificare a motorului 
features Introduceţi parametrii de selectare caracteristici 
speed ref Introduceţi parametrii profilului de viteză 
analog calib Sistem analogic calibrat 
ext faults Configuraţi defectele externe 
System Test Efectuaţi testul de sistem 
phasing chk S-a efectuat verificarea rotaţiei fazelor acţionării cu 18 impulsuri 
autotuning Reglare automată a parametrilor acţionării şi ai motorului 
idc test Verificări pentru formă de undă şi parametri finalizate în modul de 

testare curent continuu 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Durată funcţionare ventilator 1 [Fan1 Run Time] 
Număr liniar:  491 
Valoare implicită: 30,0 zile 
Valoare minimă: 0,1 zile 
Valoare maximă: 60,0 zile 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este utilizat numai pentru sistemele de acţionare cu ventilatoare redundante. Parametrul 
stabileşte durata de funcţionare a ventilatorului 1 ca ventilator activ. După expirarea timpului, sistemul de 
acţionare va comuta automat pe ventilatorul 2 şi va acţiona ventilatorul respectiv pe toată durata de timp 
stabilită pentru funcţionarea ventilatorului 2. Apoi, sistemul de acţionare va comuta din nou pe ventilatorul 
1 după terminarea duratei de timp stabilite pentru funcţionarea ventilatorului 2. Scopul acestei funcţii de 
control este efectuarea unei verificări periodice a celui de-al doilea ventilator, cel redundant. Parametrii 
pot fi, de asemenea, utilizaţi pentru a echilibra duratele de funcţionare ale celor două ventilatoare. 
 
Durată funcţionare ventilator 2 [Fan2 Run Time] 
Număr liniar:  493 
Valoare implicită: 0,1 zile 
Valoare minimă: 0,1 zile 
Valoare maximă: 60,0 zile 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este utilizat numai pentru sistemele de acţionare cu ventilatoare redundante. Parametrul 
stabileşte durata de funcţionare a ventilatorului 2 ca ventilator activ. După expirarea timpului, sistemul de 
acţionare va comuta automat pe ventilatorul 1 şi va acţiona ventilatorul respectiv pe toată durata de timp 
stabilită pentru funcţionarea ventilatorului 1. Apoi, sistemul de acţionare va comuta din nou pe ventilatorul 
2 după terminarea duratei de timp stabilite pentru funcţionarea ventilatorului 1. Scopul acestei funcţii de 
control este efectuarea unei verificări periodice a celui de-al doilea ventilator, cel redundant. Parametrii 
pot fi, de asemenea, utilizaţi pentru a echilibra duratele de funcţionare ale celor două ventilatoare. 
 
Tendinţă extinsă [Extended Trend] 
Număr liniar:  702 
Valoare implicită: Validat 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Sistemul de acţionarea oferă 2 opţiuni privind dimensiunea buffer-ului de tendinţă. Acesta poate fi setat 
pentru 100 eşantioane sau 1000 eşantioane. Dezavantajele utilizării eşantioanelor extinse sunt acelea că 
toate procesele necritice ale sistemului de acţionare vor fi încetinite în timpul utilizării acestui calcul al 
tendinţei şi, în plus, ar exista prea multe date inutile stocate. Tendinţa poate fi modificată în timpul 
funcţionării, dar, datorită faptului că memoria trebuie reconfigurată, opţiunea selectată nu va fi validată 
înainte de ciclarea alimentării sistemului de control. În perioada interimară, parametrul va fi setat la Pend 
Disable (Aşteptare invalidare) sau Pend Enable (Aşteptare validare) pentru a indica utilizatorului faptul că 
alimentarea sistemului de control trebuie ciclată pentru ca opţiunea selectată să fie validată. Opţiunile 
pentru acest parametru sunt următoarele: 
 

Disabled 100 eşantioane pentru buffer-ul de tendinţă 
Enabled 1000 eşantioane pentru buffer-ul de tendinţă 
Pend Disable Setare temporară după invalidare tendinţă 
Pend Enable Setare temporară după validare tendinţă 
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Rotaţia fazelor pentru a programa sensul înainte [Fwd Phase Rot'n] 
Număr liniar:  704 
Valoare implicită: UVW 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru permite utilizatorului definirea rotaţiei fazelor pentru a programa sensul de mişcare 
înainte a sistemului de acţionare prin comutarea fazelor la ieşirea invertorului. Sistemul de acţionare 
presupune, ca setare standard şi valoare implicită, că UVW produce o rotaţie înainte pentru sarcină, dar 
dacă sarcina se deplasează în direcţia greşită, puteţi defini rotaţia fazelor ca UWV pentru a obţine rotaţia 
corectă a sarcinii. Această opţiune poate fi modificată numai în timpul staţionării. În prealabil, clientul 
trebuia să schimbe între ele două cabluri de ieşire sau să modifice direcţia la Reverse (Rotaţie inversă) 
prin intermediul parametrilor sau al plăcii XIO şi să accepte întotdeauna textul REVERSE de pe ecran 
chiar dacă sarcina se deplasează direcţia corectă. Opţiunile disponibile sunt: 
 

UVW Ieşirea invertorului este U V W 
UWV Ieşirea invertorului este U W V 

 
Repornire fără tahometru [Flying Start] 
Număr liniar:  713 
Valoare implicită: Unidirecţional 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru va oferi utilizatorului posibilitatea de a capta sarcina din ambele direcţii într-o condiţie de 
repornire fără tahometru. Prin setarea sa în ambele direcţii, sistemul de acţionare va încerca să capteze 
motorul în direcţia înainte, iar apoi în direcţia înapoi înainte de anunţarea unei opriri. Opţiunile disponibile 
pentru acest parametru sunt: 
 

Disabled Acţionarea nu va încerca o repornire fără tahometru 
Unidirectional Acţionarea va încerca să ruleze motorul în direcţia conformă ultimei 

comenzi numai înainte de indicarea unei opriri 
BiDirection Acţionarea va încerca să ruleze motorul în ambele direcţii înainte de 

indicarea unei opriri 
 
Descărcare activă [Active Discharge] 
Număr liniar:  762 
Valoare implicită: Invalidare 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
O funcţie de descărcare activă a fost adăugată pentru a descărca rapid condensatorul de intrare utilizând 
sistemul de acţionare/motorul. Această funcţie nu este disponibilă pentru sistemele de acţionare cu 
inductor de mod comun şi cele cu contactor de intrare sau de ieşire a cărui poziţie normală este cea 
deschisă. Înainte de descărcare, sistemul de acţionare se asigură că contactorul de intrare este deschis 
pentru a preveni revenirea alimentării în timpul descărcării. Intervalul de descărcare durează mai multe 
cicluri. Energia condensatorului este transferată în circuitul de legătură curent continuu, apoi în motor. 
Această caracteristică nu trebuie utilizată fără a consulta producătorul. Descărcarea activă are numărul 
762 în grupul Caracteristici. 

Disable  
Enable  
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Parolă 0 [Passcode 0] 
Număr liniar:  11 
Valoare minimă: 0     
Valoare maximă: 65535      
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică parola codificată pentru accesul la nivelul De bază. Dacă parola este pierdută 
sau coruptă, valoarea parolei poate fi determinată din valoarea codată consultând producătorul. Acest 
parametru are valoarea implicită 0. 
 
Parola 1 [Passcode 1] 
Număr liniar:  12 
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 65535      
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică parola codificată pentru accesul la nivelul Avansat. Dacă parola este pierdută 
sau coruptă, valoarea parolei poate fi determinată din valoarea codată consultând producătorul. Acest 
parametru are valoarea implicită 0. 
 
Parola 2 [Passcode 2] 
Număr liniar:  38 
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 65535      
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică parola codificată pentru accesul la nivelul Service. Dacă parola este pierdută 
sau coruptă, valoarea parolei poate fi determinată din valoarea codată consultând producătorul. 
 
Parola 3 [Passcode 3] 
Număr liniar:  39 
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 65535      
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică parola codificată pentru accesul la nivelul Rockwell. Dacă parola este pierdută 
sau coruptă, valoarea parolei poate fi determinată din valoarea codată consultând producătorul. 
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Parametrii componentelor hardware ale sistemului de acţionare 
 
Tip motor acţionare [Drive Motor Type] 
Număr liniar:  30 
Valoare implicită: Inducţie 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică tipul de motor conectat la sistemul de acţionare. Dacă acest parametru este 
modificat, alimentarea sistemului de control trebuie oprită şi repornită înainte ca noua valoare să fie 
validată. 
 

Induction Motor de inducţie (asincron) 
Syn Brush Motor sincron cu perii 
Syn Bshls AC Motor sincron fără perii cu excitaţie de c.a. 
Syn Bshls DC Motor sincron fără perii cu excitaţie de c.c. 

 
Model sistem acţionare [Drive Model] 
Număr liniar:  176 
Valoare implicită: Cadru B 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică tipul de model PF7000 sau tipul sistemului de acţionare. Există două sisteme 
de acţionare specifice răcite cu aer: Cadrul „A” şi cadrul „B”. Cadrul „B” este un sistem de acţionare 
standard, iar Cadrul „A” este o variantă de dimensiuni mai mici, utilizată pentru aplicaţiile de putere 
redusă. Există, de asemenea, o variantă de sistem de acţionare răcit cu lichid, şi anume Cadrul „C”. 
Cadrul „D” este rezervat pentru utilizarea ulterioară, şi va fi utilizat pentru aplicaţii cu acţionare paralelă. 
 

B Frame Cadrul „B” PowerFlex 7000 (standard) 
C Frame Cadrul „C” PowerFlex 7000 răcit cu lichid 
A Frame Cadrul „A” PowerFlex 7000 (cp/kW limitat) 
D Frame Utilizare viitoare – Acţionări PowerFlex 7000 paralele 
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Configuraţie contactor/comutator izolare [IsoSw/Ctctr Cfg] 
Număr liniar:  192 
Valoare implicită: 0000000000000000 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru indică configuraţia comutatoarelor de izolare şi a contactoarelor sistemului de acţionare. 
Cele mai multe sisteme standard vor include un comutator de izolare şi un contactor la intrarea sistemului 
de acţionare şi, pe măsură ce sistemele devin mai complexe, acestea vor include comutatoare de izolare 
şi contactoare la ieşirea sistemului de acţionare, de bypass şi la ieşirea sistemului. Cifra „1” în locaţia 
bitului corespunzător indică faptul că comutatorul de izolare sau contactorul este instalat, iar cifra „0” în 
locaţia bitului corespunzător indică faptul că comutatorul de izolare sau contactorul nu este instalat. 
Următorul tabel ilustrează starea prevăzută pentru comutatorul de izolare pentru toate modurile de 
funcţionare: 
 

Stare comutator 
izolare Test poartă Test sistem Test c.c. 

Buclă 
normală/desc

hisă 

Test 
închis/deschi

s 
DI Iso SW Deschis Deschis Închis Închis Închis 
DO Iso SW Deschis Deschis Închis Închis Deschis 
OP Iso SW Deschis Deschis Închis Închis Deschis 

BP Iso SW 
Deschis 
(când nu este 
pe bypass) 

Deschis  Închis Închis Deschis 

 
În continuare este prezentată descrierea fiecărui bit în parte: 
 

DI Iso SW Comutator izolare intrare acţionare 
DO Iso SW Comutator izolare ieşire acţionare 
BP Iso SW Comutator izolare bypass acţionare 
OP Iso SW Comutator izolare ieşire sistem 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
DI Contactor Contactor intrare acţionare 
DO Contactor Contactor ieşire acţionare (Control SCBL – Standard) 
OP Contactor Contactor ieşire sistem (Control SCBM – Opţional) 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Rezistor de sarcină transformator de curent defect împământare [CT Burden Gndflt] 
Număr liniar:  158 
Valoare implicită: 1000 ohmi 
Valoare minimă: 10 ohmi 
Valoare maximă: 10.000 ohmi 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea rezistorului de scalare utilizat pentru feedback-ul de curent de defect 
de împământare. Acesta este un rezistor cu o valoare implicita de 1000 ohmi, integrat în SCB-L. 
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Raport transformator de curent defect împământare [CT Ratio Gndflt] 
Număr liniar:  157 
Valoare implicită: 2000      
Valoare minimă: 10      
Valoare maximă: 10.000      
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică raportul de transformare al transformatorului de curent utilizat pentru 
măsurarea curentului de defect de împământare (omopolar) la intrarea sistemului de acţionare. 
 
Rezistoare feedback curent linie [CT Burden Line] 
Număr liniar:  151 
Valoare implicită: 10,0 ohmi 
Valoare minimă: 1,0 ohmi 
Valoare maximă: 100,0 ohmi 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea rezistoarelor de sarcină pentru feedback-ul de curent de linie. 
Valoarea implicită a rezistorului de sarcină de pe Placa Condiţionare Semnale Redresor (SCBL) este 10 
ohmi. Pentru sistemele de acţionare cu o valoare nominală mai mare a curentului, poate fi necesară 
valoarea de 5 ohmi. Această valoare este obţinută prin conectarea în paralel a unui rezistor de 10 ohmi în 
conectorul de intrare curent. 
 
Raport transformator de curent feedback linie [CT Ratio Line] 
Număr liniar:  149 
Valoare implicită: 1000      
Valoare minimă: 10      
Valoare maximă: 10.000      
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică raportul de transformare al transformatoarelor de curent utilizate pentru 
feedback-ul de curent de linie.  
 
Sarcină senzor de curent cu efect Hall – legătură c.c. [HCS Burden DClnk] 
Număr liniar:  285 
Valoare implicită: 50,0 ohmi 
Valoare minimă: 1,0 ohmi 
Valoare maximă: 100,0 ohmi 
Nivel de acces: Service  
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea rezistorului de scalare pentru feedback-ul de curent al reactorului 
legăturii de curent continuu. Valoarea implicită a rezistorului de sarcină de pe Placa Condiţionare 
Semnale Redresor (SCBL) este 50 ohmi. Pentru sistemele de acţionare cu o valoare nominală mai mare 
a curentului, poate fi necesară valoarea de 25 ohmi. Această valoare este obţinută prin conectarea în 
paralel a unui rezistor de 50 ohmi în conectorul de la intrarea senzorului. 
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Raport senzor de curent cu efect Hall – legătură c.c. [HCS Ratio DClnk] 
Număr liniar:  284 
Valoare implicită: 4000      
Valoare minimă: 10      
Valoare maximă: 10.000      
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică raportul traductorului de curent utilizat pentru feedback-ul de curent al 
reactorului legăturii de curent continuu. Cunoscut anterior sub denumirea LEM, senzorul este acum un 
senzor LEM sau un senzor ABB. 
 
Sarcină senzor de curent cu efect Hall – motor [HCS Burden Mtr] 
Număr liniar:  152 
Valoare implicită: 50,0 ohmi 
Valoare minimă: 1,0 ohmi 
Valoare maximă: 100,0 ohmi 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea rezistorului de scalare pentru feedback-ul de curent de la motor. 
Valoarea implicită a rezistorului de sarcină de pe Placa Condiţionare Semnale Invertor (SCBM) este 50 
ohmi. Pentru sistemele de acţionare cu o valoare nominală mai mare a curentului, poate fi necesară 
valoarea de 25 ohmi. Această valoare este obţinută prin conectarea în paralel a unui rezistor de 50 ohmi 
în conectorul de la intrarea senzorului. 
 
Raport senzor de curent cu efect Hall – motor [HCS Ratio Mtr] 
Număr liniar:  150 
Valoare implicită: 4000      
Valoare minimă: 10      
Valoare maximă: 10.000      
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică raportul traductoarelor de curent utilizate pentru feedback-ul de curent de la 
motor. Cunoscut anterior sub denumirea LEM, senzorul este acum un senzor LEM sau un senzor ABB. 
 
Frecvenţă condensatoare linie [Line Cap Freq] 
Număr liniar:  32 
Valoare implicită: 60 Hz   
Valoare minimă: 50 Hz   
Valoare maximă: 60 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică frecvenţa nominală de pe plăcuţa cu date tehnice a condensatoarelor filtrului 
de linie. Acest parametru se aplică sistemelor de acţionare cu redresor cu modulaţia în durată a 
impulsurilor. 
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kVAR condensatoare linie [Line Cap kvar] 
Număr liniar:  15 
Valoare implicită: 400 kvar 
Valoare minimă: 1 kvar 
Valoare maximă: 7500 kvar 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică kVAR trifazic total de pe plăcuţa cu date tehnice a condensatoarelor filtrului de 
linie. Acest parametru se aplică sistemelor de acţionare cu redresor cu modulaţia în durată a impulsurilor. 
 
Tensiune condensatoare linie [Line Cap Volts] 
Număr liniar:  16 
Valoare implicită: 4160 V    
Valoare minimă: 1000 V    
Valoare maximă: 10.000 V    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică tensiunea nominală de pe plăcuţa cu date tehnice a condensatoarelor filtrului 
de linie. Acest parametru se aplică sistemelor de acţionare cu redresor cu modulaţia în durată a 
impulsurilor. 
 
Inductanţă legătură [Link Inductance] 
Număr liniar:  27 
Valoare implicită: 24,0 mH   
Valoare minimă: 1,0 mH   
Valoare maximă: 500,0 mH   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea în mH a inductanţei legăturii de curent continuu. Aceasta poate fi 
obţinută de pe plăcuţa cu date tehnice a reactorului legăturii de curent continuu din desenele 
dimensionale, de pe plăcuţa cu date tehnice a legăturii de curent continuu sau de pe copia plăcuţei cu 
date tehnice montată în exterior, pe panoul de acces al legăturii de curent continuu. 
 
Acest parametru se aplică, de asemenea, sistemelor de acţionare cu tehnologie de acţionare directă, iar 
inductanţa este obţinută de pe plăcuţa cu date tehnice a inductorului de mod comun. 
 
Frecvenţă condensatoare motor [Mtr Cap Freq] 
Număr liniar:  28 
Valoare implicită: 60 Hz   
Valoare minimă: 50 Hz   
Valoare maximă: 90 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică frecvenţa nominală de pe plăcuţa cu date tehnice a condensatoarelor filtrului 
motorului. Acest parametru a fost inclus pentru a elimina necesitatea de calculare a valorii kvar a 
condensatoarelor atunci când frecvenţa nominală a condensatoarelor nu este aceeaşi cu frecvenţa liniei.  
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kVAR condensatoare motor [Mtr Cap kvar] 
Număr liniar:  20 
Valoare implicită: 400 kvar 
Valoare minimă: 1 kvar 
Valoare maximă: 7500 kvar 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică kVAR trifazic total de pe plăcuţa cu date tehnice a condensatoarelor filtrului de 
motor.  
 
Tensiune condensatoare motor [Mtr Cap Volts] 
Număr liniar:  21 
Valoare implicită: 4160 V    
Valoare minimă: 1000 V    
Valoare maximă: 10.000 V    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică tensiunea nominală de pe plăcuţa cu date tehnice a condensatoarelor filtrului 
motorului.  
 
Curent nominal acţionare [Rated Drive Amps] 
Număr liniar:  19 
Valoare implicită: 159 A    
Valoare minimă: 10 A    
Valoare maximă: 1750 A    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea nominală a curentului eficace maxim susţinut în regim continuu al 
sistemului de acţionare. Acesta trebuie obţinut de pe desenul dimensional sau de pe plăcuţa cu date 
tehnice a sistemului de acţionare. 
 
Frecvenţă alimentare acţionare [Rated Line Freq] 
Număr liniar:  17 
Valoare implicită: 60 Hz   
Valoare minimă: 50 Hz   
Valoare maximă: 60 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică frecvenţa nominală de alimentare la intrarea sistemului de acţionare, şi trebuie 
setat la 50 Hz sau 60 Hz. 
 
Tensiune nominală alimentare [Rated Line Volts] 
Număr liniar:  18 
Valoare implicită: 4160 V    
Valoare minimă: 1000 V    
Valoare maximă: 7200 V    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea tensiunii nominale la intrarea de alimentare. Acest parametru este 
utilizat împreună cu raporturile de divizare cunoscute ale plăcilor de detectare a tensiunii pentru a calcula 
factorul de scalare al feedback-ului de tensiune. 
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Tip redresor [Rectifier Type] 
 
Număr liniar:  153 
Valoare implicită: 18 SCR 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică topologia redresorului utilizată în proiectarea sistemului de acţionare. PF7000 
are în prezent trei configuraţii diferite pentru redresor: 
 

6 PWM Acest parametru selectează comanda pentru un redresor cu 
modulaţia în durată a impulsurilor cu 6 impulsuri. 

6 SCR Acest parametru selectează comanda pentru un redresor SCR cu 6 
impulsuri. 

18 SCR Acest parametru selectează comanda pentru un redresor SCR cu 18 
impulsuri. 

12 SCR Acest parametru selectează comanda pentru un redresor SCR cu 12 
impulsuri (încă nu este disponibil). 

 
Curent nominal dispozitiv redresor [Rect Dvc Rating] 
Număr liniar:  144 
Valoare implicită: 350 A    
Valoare minimă: 0 A    
Valoare maximă: 3500 A    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea nominală a curentului dispozitivului semiconductor utilizat în redresor. 
Sistemele de acţionare 6 SCR şi 18 SCR utilizează un redresor de tip SCR, în timp ce sistemele de 
acţionare 6 PWM utilizează un tiristor simetric cu comandă pe poartă (SGCT). Redresoarele de tip SCR 
au, în general, un curent nominal de 400 A sau 800 A, în timp ce valorile nominale SGCT pot fi 400 A, 
800 A sau 1500 A, în funcţie de valoarea curentului nominal al sistemului de acţionare. 
 
Curent nominal dispozitiv invertor [Inv Dvc Rating] 
Număr liniar:  143 
Valoare implicită: 800 A    
Valoare minimă: 0 A    
Valoare maximă: 3500 A    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea nominală a curentului dispozitivului semiconductor SGCT utilizat în 
invertor. Valorile nominale SGCT pot fi 400 A, 800 A sau 1500 A, în funcţie de valoarea curentului 
nominal al sistemului de acţionare. 
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Tensiune nominală dispozitiv redresor [Rect Dvc Voltage] 
Număr liniar:  769 
Valoare implicită: 6500 V    
Valoare minimă: 0 V    
Valoare maximă: 10.000 V    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică tensiunea nominală a dispozitivelor de redresare.  
 
NOTĂ: Valoarea implicită de 6500 V nu trebuie modificată fără a consulta în prealabil producătorul. 
 
Tensiune nominală dispozitiv invertor [Inv Dvc Voltage] 
Număr liniar:  770 
Valoare implicită: 6500 V    
Valoare minimă: 0 V    
Valoare maximă: 10.000 V    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică tensiunea nominală a dispozitivelor invertorului.  
 
NOTĂ: Valoarea implicită de 6500 V nu trebuie modificată fără a consulta în prealabil producătorul. 
 
Canal feedback temperatură redresor [RTemp Fbck Chan] 
Număr liniar:  198 
Valoare implicită: 00000001 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică configuraţia feedback-ului de temperatură de la redresor. Cifra unu reprezintă 
un canal activat. Opţiunile disponibile sunt: 
 

Channel A Acest bit reprezentat ca 1 validează feedback-ul de temperatură a 
canalului A la redresor 

Channel B Acest bit reprezentat ca 1 validează feedback-ul de temperatură a 
canalului B la redresor – Nu este instalat ca dotare standard pe niciun 
sistem de acţionare 

Neutilizat 
 

 

Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Canal feedback temperatură invertor [ITemp Fbck Chan] 
Număr liniar:  197 
Valoare implicită: 00000001 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică configuraţia feedback-ului de temperatură de la invertor. Cifra unu reprezintă 
un canal activat. Opţiunile disponibile sunt: 
 

Channel A Acest bit reprezentat ca 1 validează feedback-ul de temperatură a 
canalului A la invertor 

Channel B Acest bit reprezentat ca 1 validează feedback-ul de temperatură a 
canalului B la invertor – Nu este instalat ca dotare standard pe niciun 
sistem de acţionare 

Neutilizat 
 

 

Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Dispozitive redresor serie [Series Rect] 
Număr liniar:  145 
Valoare implicită: 1      
Valoare minimă: 1      
Valoare maximă: 3      
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică numărul de dispozitive semiconductoare de putere conectate în serie (SCR 
sau SGCT) pentru fiecare dintre cele 6 braţe (6 impulsuri sau modulaţia în durată a impulsurilor) sau 18 
braţe (18 impulsuri) ale redresorului. Dispozitivele SGCT sunt utilizate pentru sistemele de acţionare cu 
front-end cu redresor cu modulaţia în durată a impulsurilor. 
 
Dispozitive invertor serie [Series Inv] 
Număr liniar:  146 
Valoare implicită: 2      
Valoare minimă: 1      
Valoare maximă: 3      
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică numărul de dispozitive SGCT conectate în serie la fiecare dintre cele 6 braţe 
ale invertorului.  
 
Inductanţă reactor linie [Line Reactor] 
Număr liniar:  624 
Valoare implicită: 0,00 mH 
Valoare minimă: 0,00 mH 
Valoare maximă: 50,00 mH 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică valoarea în mH a reactorului de linie de pe partea de curent alternativ. 
Consultaţi plăcuţa cu date tehnice montată pe reactor (inductor) sau desenele dimensionale. 
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Sursă neîntreruptibilă instalată [UPS Installed] 
Număr liniar:  573 
Valoare implicită: Nu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru indică dacă sursa neîntreruptibilă (UPS) este instalată ca parte a distribuţiei alimentării 
controlului în sistemul de acţionare. Dacă aţi programat un UPS intern, sistemul de acţionare va căuta 
semnale specifice de stare de la UPS către CIB. Pentru sistemele de acţionare cu UPS extern, 
funcţionalitatea bazată pe opţiunea UPS nu se modifică, dar sistemul de control presupune 
indisponibilitatea semnalelor de stare. 
 

No UPS intern sau extern inexistent 
Internal UPS intern livrat cu acţionarea 
External UPS intern inexistent, dar clientul utilizează UPS extern 

 
Număr de surse de alimentare [Number PwrSup] 
Număr liniar:  575 
Valoare implicită: 1  
Valoare minimă: 1  
Valoare maximă: 6  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică numărul total de surse de alimentare c.a. / c.c. instalate în sistemul de 
acţionare. Acest număr include numărul de surse de alimentare redundante. 
 
Sursă de alimentare redundantă [Redundant PwrSup] 
Număr liniar:  572 
Valoare implicită: Nu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică dacă există o sursă de alimentare c.a. / c.c. redundantă instalată în sistemul 
de acţionare. 
 

No Neinstalată 
Yes Instalată 

 
Ventilator redundant [Redundant Fan] 
Număr liniar:  141 
Valoare implicită: Nu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică dacă există un ventilator de răcire redundant instalat în sistemul de acţionare. 
Dacă acest parametru este setat pe Da, sistemul de acţionare comută automat pe ventilatorul 2 în cazul 
defectării ventilatorului 1. O avertizare va indica pierderea ventilatorului 1. Acest parametru permite, de 
asemenea, utilizarea alternativă a ventilatoarelor, folosind parametrii Durată funcţionare ventilator 1 şi 
Durată funcţionare ventilator 2. 
 

No Neinstalat 
Yes Instalat 
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Valoare rezistor neutru [R Neutral] 
Număr liniar:  680 
Valoare implicită: 0,0 ohmi 
Valoare minimă: 0,0 ohmi 
Valoare maximă: 6553,5 ohmi 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică rezistenţa rezistorului neutru în ohmi. Acesta este disponibil numai pentru 
sistemele de acţionare cu tehnologie de acţionare directă. 
 
Valoare nominală putere disipată maximă rezistor neutru [R Neutral Rating] 
Număr liniar:  681 
Valoare implicită: 1500 W 
Valoare minimă: 0 W 
Valoare maximă: 65.535 W 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică puterea nominală, în waţi, a rezistorului neutru. Acest parametru este utilizat 
pentru protecţia termică a rezistorului neutru şi este disponibil numai pentru sistemele de acţionare cu 
tehnologie de acţionare directă. 
 
Transformator ieşire [Output Transfrmr] 
Număr liniar:  705 
Valoare implicită: Nu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
INACTIV CU FIRMWARE-UL 5.xxx. Acest parametru indică dacă ieşirea sistemului de acţionare 
PowerFlex 7000 este conectată la un transformator ridicător pentru aplicaţii de înaltă tensiune. Acest 
parametru este necesar pentru soluţionarea problemelor legate de pornirea unui sistem de acţionare şi a 
unui motor cu inductanţă magnetică (transformator) între acestea. 
 

No Neinstalat 
Yes Instalat 

 
Ventilator redundant IsoTx [IsoTx Redunt Fan] 
Număr liniar:  751 
Valoare implicită: Nu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
În această versiune, a fost adăugat controlul pentru ventilatorul redundant al transformatorului de izolare 
pentru sistemele de acţionare cu cadru A. Parametrul Ventilator redundant IsoTx (#751) a fost adăugat în 
grupul Hardware acţionare. Cu parametrul setat pe Yes (Da), ventilatoarele sunt controlate de ieşirea 1 
(OUT1A – OUT1B) şi ieşirea 3 (OUT3A – OUT3B) pe Placa Condiţionare Semnale Redresor (SCBL), iar 
valoarea stării este adusă prin intermediul plăcii standard XIO la care este conectată în mod normal 
Protecţia auxiliară (IN15A – IN15B). Aceasta înseamnă că această intrare de defect nu este 
disponibilă pentru sistemele de acţionare cu Cadru A cu ventilator redundant pentru 
transformatorul de izolare. Ventilatoarele sunt pornite atunci când MV este aplicat la acţionare, iar 
ventilatoarele sunt alternate în funcţie de durata specificată în parametrii Durată funcţionare ventilator 1 şi 
Durată funcţionare ventilator 2 utilizaţi pentru controlul ventilatoarelor principale redundante de răcire. 
 

No  
Yes  
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Parametrii nominali motor 
 
Capacitate de bază [Base Capacitance] 
Număr liniar:  356 
Valoare minimă: 0 uF 
Valoare maximă: 1000 uF 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică capacitatea de bază utilizată pentru calculele specifice per unitate. Această 
valoare este derivată din parametrii Tensiune de bază şi Curent de bază. Calculul este: Curent de bază / 
(Tensiune de bază × 2 × π × Frecvenţă nominală motor) 
 
Curent de bază [Base Current] 
Număr liniar:  354 
Valoare minimă: 0 A    
Valoare maximă: 1000 A    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea curentului de bază utilizat pentru calculele specifice per unitate. 
Calculul este: Curent nominal motor × √2 × Factor de service. 
 
Inductanţă de bază [Base Inductance] 
Număr liniar:  357 
Valoare minimă: 0 mH 
Valoare maximă: 100 mH 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică inductanţa de bază utilizată pentru calculele specifice per unitate. Această 
valoare este derivată din parametrii Tensiune de bază şi Curent de bază. Calculul este: Tensiune de 
bază / (Curent de bază × 2 × π × Frecvenţă nominală motor). 
 
Putere de bază [Base Power] 
Număr liniar:  355 
Valoare minimă: 0 kVA  
Valoare maximă: 10.000 kVA  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică puterea de bază utilizată pentru calculele specifice per unitate. Această 
valoare este derivată din parametrii Tensiune motor şi Curent motor şi se calculează astfel: √3 × 
Tensiune nominală motor × Curent nominal motor × Factor de service. 
 
Tensiune de bază [Base Voltage] 
Număr liniar:  353 
Valoare minimă: 0 V    
Valoare maximă: 10.000 V    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică tensiunea de bază utilizată pentru calculele specifice per unitate. Aceasta este 
obţinută din parametrul Tensiune nominală motor, dar reprezintă de fapt vârful tensiunii de bază linie – 

neutru şi este dată de Tensiune motor × )3/2( . 
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Curent nominal motor [Rated Motor Amps] 
Număr liniar:  23 
Valoare implicită: 159 A    
Valoare minimă: 10 A    
Valoare maximă: 1500 A    
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică curentul nominal la sarcină totală al motorului. Acest parametru este scalat 
intern şi utilizat ca valoare de bază în toate calculele specifice per unitate (pu) pentru sistemul de 
acţionare. 
 
Frecvenţă nominală motor [Rated Motor Freq] 
Număr liniar:  29 
Valoare implicită: 60 Hz   
Valoare minimă: 25 Hz   
Valoare maximă: 90 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică frecvenţa de pe plăcuţa cu date tehnice care corespunde parametrului Turaţie 
nominală motor. Această valoare este inclusă pentru situaţia în care frecvenţa nominală a motorului nu 
este aceeaşi cu frecvenţa nominală de alimentare (ex. un motor de 60 Hz cu o alimentare de 50 Hz). 
Frecvenţa nominală a sistemului de acţionare este aceeaşi cu frecvenţa nominală de alimentare. 
 
Putere nominală motor în cp [Rated Motor HP] 
Număr liniar:  25 
Valoare implicită: 1250 cp   
Valoare minimă: 40 cp   
Valoare maximă: 20.000 cp   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică puterea nominală a motorului. Acest parametru şi următorul parametru 
reprezintă de fapt acelaşi parametru, indicat cu ajutorul unei unităţi de măsură diferite. La setarea unuia 
dintre aceşti doi parametri, celălalt parametru va fi adus automat la valoarea corespunzătoare în unitatea 
alternativă de măsură. 
 
Putere nominală motor în kW [Rated Motor kW] 
Număr liniar:  24 
Valoare implicită: 933 kW   
Valoare minimă: 30 kW   
Valoare maximă: 15.000 kW   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică puterea nominală a motorului. Acest parametru şi parametrul precedent 
reprezintă de fapt acelaşi parametru, indicat cu ajutorul unei unităţi de măsură diferite. La setarea unuia 
dintre aceşti doi parametri, celălalt parametru va fi adus automat la valoarea corespunzătoare în unitatea 
alternativă de măsură.  
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Turaţie nominală motor [Rated Motor RPM] 
Număr liniar:  26 
Valoare implicită: 1192 rpm  
Valoare minimă: 150 rpm  
Valoare maximă: 3600 rpm  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică în rpm viteza nominală la sarcină totală a motorului. Aceasta este egală cu 
viteza sincronă a unui motor sincron, şi este puţin mai mică decât viteza sincronă a unui motor cu 
inducţie.  
 
Tensiune nominală motor [Rated Motor Volt] 
Număr liniar:  22 
Valoare implicită: 4000 V    
Valoare minimă: 1000 V    
Valoare maximă: 8000 V    
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică tensiunea nominală linie-la-linie a motorului. Acest parametru este scalat intern 
şi utilizat ca valoare de bază în toate calculele specifice per unitate (pu) pentru sistemul de acţionare. 
Tensiunea nominală a motorului trebuie specificată ca 2300/4000 V şi nu ca 2400/4160 V, pentru a vă 
asigura că tensiunea de alimentare este puţin mai mare decât tensiunea motorului. Deoarece tensiunea 
motorului este limitată de tensiunea de alimentare, creşterea tensiunii nominale a motorului într-o 
încercare de a obţine mai mult de la sistemul de acţionare nu va face decât să forţeze acţionarea să intre 
în slăbirea câmpului la o viteză mai mică. 
 
Factor de service [Service Factor] 
Număr liniar:  31 
Valoare implicită: 1,00      
Valoare minimă: 0,75      
Valoare maximă: 1,25      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică factorul de service al motorului. Datorită faptului că parametrii motorului sunt 
normalizaţi la factorul de service, modificarea acestui parametru permite modificarea valorii nominale a 
parametrilor motorului fără afectarea reglării sistemului de acţionare. 
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Parametrii de auto-reglare 
 
Avertizare auto-reglare [Autotune Warning] 
Număr liniar:  377 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică avertizarea afişată de către comanda de reglare automată. Cifra 1 indică 
apariţia unei avertizări în timpul unui test. Sunt afişate următoarele avertizări: 
 

Tuning Abort Întrerupere reglare 
Drv TestMode Acţionarea este în modul de testare 
Reg in Limit Regulatorul de flux se încadrează în limite 
R Stator Hi Rezistenţă stator ridicată 
AutotuneTLmt Limită timp 
Inertia High Inerţie ridicată 
L Comm Low Inductanţă comutare scăzută 
L Comm High Inductanţă comutare ridicată 
T DC Lnk Low Constantă timp scăzută a legăturii de curent continuu 
T DC Lnk Hi Constantă timp ridicată a legăturii de curent continuu 
L Leakage Lo Inductanţă de scăpări scăzută 
L Leakage Hi Inductanţă de scăpări ridicată 
L Magntz Lo Inductanţă de magnetizare scăzută 
L Magntz Hi Inductanţă de magnetizare ridicată 
T Rotor Low Constantă de timp rotor scăzută 
T Rotor High Constantă de timp rotor ridicată 

 
Selectare auto-reglare [Autotune Select] 
Număr liniar:  209 
Valoare implicită: Inactiv 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică funcţia de reglare automată ce urmează a fi efectuată. Valoarea acestui 
parametru este setată la valoarea implicită după efectuarea funcţiei selectate. 
 

Off Auto-reglare oprită 
Comm Induct Inductanţă comutaţie 
Current Reg Constantă timp a legăturii de curent continuu 
Stator Rest Rezistenţă stator motor 
Leakage Ind Inductanţă de scăpări motor 
Flux Reg Regulator de flux 
Reg. viteză Inerţie totală 

 
Inductanţă de comutaţie la auto-reglare [Autotune Lc] 
Număr liniar:  217 
Valoare implicită: 0,00 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 0,50 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea inductanţei de comutaţie determinată în timpul reglării automate. 
Dacă reglarea automată a inductanţei de comutaţie este reuşită, parametrul „L commutation” din grupul 
Control curent este setat ca fiind aceeaşi cu valoarea acestui parametru. Dacă reglarea automată a 
inductanţei de comutaţie nu reuşeşte, parametrul „L commutation” nu este modificat. Acest test nu este 
necesar pentru sistemele de acţionare cu redresoare cu modulaţia în durată a impulsurilor. 
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Constantă de timp legătură curent continuu la auto-reglare [Autotune Tdc] 
Număr liniar:  218 
Valoare implicită: 0,000 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 0,150 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea constantei de timp a reactorului legăturii de curent continuu, 
determinată în timpul reglării automate. Dacă măsurarea constantei de timp a legăturii de curent continuu 
este reuşită, parametrul „T dc link” din grupul Control curent este setat la aceeaşi valoare ca acest 
parametru. Dacă măsurarea constantei de timp a legăturii de curent continuu nu este reuşită, parametrul 
„T dc link” nu este modificat. 
 
Rezistenţă stator la auto-reglare [Autotune Rs] 
Număr liniar:  219 
Valoare implicită: 0,00 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 0,20 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea rezistenţei statorului motorului, determinată în timpul reglării 
automate. Dacă reglarea automată a rezistenţei statorului este reuşită, parametrul „R Stator” din grupul 
Model motor este setat la aceeaşi valoare ca acest parametru. Dacă reglarea automată a rezistenţei 
statorului nu este reuşită, parametrul „R Stator” nu este modificat. 
 
Inductanţa de scăpări la auto-reglare [Autotune Ls] 
Număr liniar:  220 
Valoare implicită: 0,00 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 0,50 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea inductanţei de scăpări la motor, determinată în timpul reglării 
automate. Dacă reglarea automată a inductanţei de scăpări este reuşită, parametrul „L total leakage” din 
grupul Model motor este setat la aceeaşi valoare ca acest parametru. Dacă reglarea automată a 
inductanţei de fugă nu este reuşită, parametrul „L total leakage” nu este modificat. 
 
Inductanţă de magnetizare la auto-reglare [Autotune Lm] 
Număr liniar:  221 
Valoare implicită: 0,00 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 15,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea inductanţei de magnetizare a motorului, determinată în timpul reglării 
automate a regulatorului de flux. Dacă măsurarea inductanţei de magnetizare este reuşită, parametrul „L 
magnetizing” din grupul Model motor este setat la aceeaşi valoare ca acest parametru. Dacă măsurarea 
inductanţei de magnetizare nu este reuşită, parametrul „L magnetizing” nu este modificat. 
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Constantă de timp rotor la auto-reglare [Autotune T Rotor] 
Număr liniar:  222 
Valoare implicită: 0,00 sec  
Valoare minimă: 0,00 sec  
Valoare maximă: 10,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea constantei de timp a rotorului determinată în timpul reglării automate 
a regulatorului de flux. Dacă măsurarea constantei de timp a rotorului este reuşită, parametrul „T Rotor” 
din grupul Model motor este setat la aceeaşi valoare ca acest parametru. Dacă măsurarea constantei de 
timp a rotorului nu este reuşită, parametrul „T Rotor” nu este modificat. 
 
Inerţie la auto-reglare [Autotune Inertia] 
Număr liniar:  223 
Valoare implicită: 0,00 sec  
Valoare minimă: 0,00 sec  
Valoare maximă: 100,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea inerţiei mecanice totale a sistemului măsurată în timpul reglării 
automate. Dacă măsurarea inerţiei este reuşită, parametrul „Total inertia” din grupul Control viteză este 
setat la aceeaşi valoare ca acest parametru. Dacă măsurarea inerţiei nu este reuşită, parametrul „Total 
inertia” nu este modificat. 
 
Inductanţă de magnetizare pe axa D la auto-reglare [Autotune Lmd] 
Număr liniar:  224 
Valoare implicită: 0,00 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 10,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea inductanţei de magnetizare pe axa D pentru motoarele sincrone, 
determinată în timpul reglării automate a regulatorului de flux. Dacă măsurarea inductanţei de 
magnetizare este reuşită, parametrul „Lmd” din grupul Model motor este setat la aceeaşi valoare ca acest 
parametru. Dacă măsurarea inductanţei magnetice nu este reuşită, parametrul „Lmd” nu este modificat. 
Acest parametru nu este utilizat pentru motoarele de inducţie. 
 
Lărgime de bandă regulator curent la auto-reglare [Autotune Idc BW] 
Număr liniar:  212 
Valoare implicită: 50,0 r/s  
Valoare minimă: 10,0 r/s  
Valoare maximă: 100,0 r/s  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică lărgimea de bandă a regulatorului de curent în timpul reglării automate a 
constantei de timp a reactorului legăturii de curent continuu. În timpul reglării automate este utilizată o 
lărgime de bandă mai mică decât în timpul funcţionării normale, deoarece un răspuns mai lent poate fi 
măsurat mai exact. 
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Comandă curent continuu la auto-reglare [Autotune Idc Cmd] 
Număr liniar:  210 
Valoare implicită: 0,500 pu   
Valoare minimă: 0,100 pu   
Valoare maximă: 0,900 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică comanda pentru curent continuu folosită în timpul reglării automate a 
constantei de timp a reactorului legăturii de curent continuu. Dacă valoarea setată a acestui parametru 
este prea mică, curentul legăturii de curent continuu poate deveni discontinuu, iar reglarea automată 
poate produce rezultate invalide. 
 
Increment curent continuu la auto-reglare [Autotune Idc Stp] 
Număr liniar:  211 
Valoare implicită: 0,250 pu   
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 0,500 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea incrementului adăugat comenzii pentru curent continuu în timpul 
reglării automate a constantei de timp a reactorului legăturii de curent continuu. Dacă valoarea setată a 
acestui parametru este prea mare în raport cu comanda pentru curent continuu, curentul legăturii de 
curent continuu poate deveni discontinuu, iar reglarea automată poate produce rezultate invalide. 
 
Incrementul Isd la auto-reglare [Autotune Isd Stp] 
Număr liniar:  216 
Valoare implicită: 0,100 pu   
Valoare minimă: 0,010 pu   
Valoare maximă: 0,200 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea incrementului adăugat comenzii pentru curent de magnetizare în 
timpul reglării automate a regulatorului de flux pentru motoarele sincrone. Acest parametru nu este utilizat 
pentru motoarele de inducţie. 
 
Comandă viteză la auto-reglare [Autotune Spd Cmd] 
Număr liniar:  213 
Valoare implicită: 30,0 Hz   
Valoare minimă: 20,0 Hz   
Valoare maximă: 50,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică comanda de viteză folosită în timpul reglării automate a regulatorului de flux şi 
a inerţiei totale. Valorile generale minime şi maxime ale comenzii de viteză pentru acţionare sunt încă 
active în timpul reglării automate.  
 



48 Descrierea parametrilor 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII DE AUTO-REGLARE 

Increment cuplu la auto-reglare [Autotune Trq Stp] 
Număr liniar:  215 
Valoare implicită: 0,100 pu  
Valoare minimă: 0,050 pu   
Valoare maximă: 0,500 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică mărimea incrementului cuplului adăugat la comanda cuplului în timpul reglării 
automate a inerţiei totale. Valoarea 1,000 corespunde cuplului nominal. Limitele generale pentru 
comanda cuplului sunt încă active în timpul reglării automate. 
 
Finalizare auto-reglare [Autotune Complte] 
Număr liniar:  375 
Valoare implicită: 0000000000000000 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică finalizarea următoarelor funcţii de reglare automată selectate prin intermediul 
parametrului Selectare reglare automată: 
 

Comm Induct Inductanţă comutaţie 
Current Reg Constantă timp a legăturii de curent continuu 
Stator Rest Rezistenţă stator motor 
Leakage Ind Inductanţă de scăpări motor 
Flux Reg Regulator de flux 
Speed Reg Inerţie totală 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Parametrii de model motor 
 
Amplitudine curent Stator [I Stator] 
Număr liniar:  340 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă amplitudinea curentului din stator. Acesta nu este util în scopuri de calcul al 
tendinţei, deoarece este filtrat intensiv. Acesta este un parametru pentru scopuri de afişaj. 
 
Amplitudine tensiune stator [V Stator] 
Număr liniar:  344 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă amplitudinea tensiunii calculate din stator. Aceasta variază în funcţie de 
viteză şi cuplu, iar în cazul în care comanda de flux este setată corect, aceasta ar trebui să aibă valoarea 
de aproximativ 1,0 pu la viteza nominală şi sarcina nominală. Tensiunea statorului poate fi mai mică de 
1,0 pu la viteza nominală în cazul în care cuplul de sarcină este mai mic decât cel nominal sau dacă 
tensiunea de alimentare este scăzută.  
 
Putere motor [Motor Power] 
Număr liniar:  346 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă puterea calculată pentru motor. Valoarea 1,000 corespunde puterii nominale. 
Aceasta este pozitivă pentru acţionare şi negativă pentru generare, indiferent de direcţia de rotaţie. 
 
Cuplu [Torque] 
Număr liniar:  345 
Valoare minimă: –1,500 pu   
Valoare maximă: 1,500 pu   
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă cuplul calculat pentru motor. Valoarea 1,000 corespunde cuplului nominal. 
Valoarea este pozitivă pentru cuplul de rotaţie înainte şi negativă pentru cuplul de rotaţie inversă. 
 
Frecvenţă rotor [Rotor Frequency] 
Număr liniar:  337 
Valoare minimă: 0,00 Hz   
Valoare maximă: 120,00 Hz   
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică frecvenţa măsurată a rotorului. Aceasta este normalizată indiferent de sensul 
de rotaţie. 
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Frecvenţă de alunecare [Slip Frequency] 
Număr liniar:  343 
Valoare minimă: –2,00 Hz   
Valoare maximă: 2,00 Hz   
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă frecvenţa de alunecare calculată pentru motor. Aceasta este pozitivă pentru 
acţionare şi negativă pentru generare. Pentru motoarele sincrone, acest parametru este întotdeauna egal 
cu zero. 
 
Frecvenţă stator [Stator Freq] 
Număr liniar:  448 
Valoare minimă: 0,00 Hz   
Valoare maximă: 120,00 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă frecvenţa măsurată a statorului motorului. Aceasta este normalizată indiferent 
de sensul de rotaţie. 
 
Condensator filtru alimentare [Line Filter Cap] 
Număr liniar:  133 
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 2,00 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru corespunde capacităţii efective a filtrului de alimentare pentru redresorul cu modulaţia în 
durată a impulsurilor, capacitate măsurată în pu. Aceasta este calculată cu ajutorul parametrilor de pe 
plăcuţa cu date tehnice a condensatorului (valoarea totală a kVAR, frecvenţa şi tensiunea nominală). 
Acest parametru este recalculat la fiecare modificare a parametrilor care îi determină valoarea. Gama 
normală pentru acest parametru este 0,35 – 0,5 pu. Dacă acest parametru depăşeşte intervalul 0,35 – 
0,55 pu, va fi afişată o avertizare. 
 
Condensator filtru motor [Motor Filter Cap] 
Număr liniar:  128 
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 0,75 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru corespunde capacităţii filtrului pentru motor, capacitate măsurată în pu şi calculată cu 
ajutorul parametrilor de pe plăcuţa cu date tehnice a condensatorului (valoarea totală a kVAR, frecvenţa 
şi tensiunea nominală). Acest parametru este recalculat la fiecare modificare a parametrilor care îi 
determină valoarea. Gama normală pentru acest parametru este 0,40 – 0,60 pu. Dacă acest parametru 
depăşeşte intervalul 0,25 – 0,75 pu, va fi afişată o avertizare. 
 



 Descrierea parametrilor 51 
 

PARAMETRII DE MODEL MOTOR 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Inductanţă legătură curent continuu [L DC Link] 
Număr liniar:  114 
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 10,00 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică inductanţa legăturii de curent continuu, inductanţă măsurată în pu şi calculată 
folosind inductanţa circuitului de legătură, tensiunea nominală şi valoarea nominală a curentului pentru 
sistemul de acţionare, indicate pe plăcuţa cu date tehnice. Acest parametru este recalculat la fiecare 
modificare a parametrilor care îi determină valoarea. Această valoare normală a acestui parametru 
variază în funcţie de tipul reactorului sistemului de acţionare. Acest parametru este valabil atât pentru 
sistemele de acţionare standard, cât şi pentru cele cu tehnologie de acţionare directă. 
 
Valoare pu reactor linie [Line Reactor pu] 
Număr liniar:  625 
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 1,00 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea reactorului de linie de curent alternativ, valoare măsurată în pu şi 
calculată folosind parametrul Reactor linie şi valorile nominale pentru tensiune şi curent ale sistemului de 
acţionare. Acest parametru este recalculat la fiecare modificare a parametrilor care îi determină valoarea. 
 
Curent axă D stator [Isd] 
Număr liniar:  338 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este componenta pe axa D sau componenta de magnetizare calculată pentru curentul 
de stator. Aceasta este pozitivă pentru magnetizare şi negativă pentru demagnetizare. Acest curent va fi 
furnizat din ieşirea invertorului şi din condensatorul filtrului pentru motor. 
 
Curent axa Q stator [Isq] 
Număr liniar:  339 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este componenta pe axa Q sau componenta cuplului calculată pentru curentul de stator. 
Aceasta este pozitivă pentru acţionare şi negativă pentru generare. 
 
Tensiune axa D stator [Vsd] 
Număr liniar:  690 
Valoare minimă: –2,000  
Valoare maximă: 2,000  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă tensiunea statorului calculată din componenta pe axa D sau componenta de 
magnetizare a curentului de stator. 
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Tensiune axa Q stator [Vsq] 
Număr liniar:  691 
Valoare minimă: –2,000  
Valoare maximă: 2,000  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă tensiunea statorului calculată din componenta pe axa Q sau componenta 
generatoare de cuplu a curentului de stator. 
 
Inductanţa de magnetizare măsurată [L Magn Measured] 
Număr liniar:  134 
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 15,00 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă inductanţa de magnetizare a motorului măsurată de sistemul de control al 
acţionării. Această valoare este obţinută împărţind valoarea feedback-ului de flux măsurat la valoarea 
curentului de magnetizare. Acest parametru este recalculat în permanenţă. 
 
Inductanţa de magnetizare estimată [Lm Predicted] 
Număr liniar:  701 
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 15,00 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă inductanţa de magnetizare prevăzută pentru condiţiile de funcţionare de 
sarcină şi flux prezente. Acest parametru derivă dintr-o extrapolare a parametrilor Inductanţă de 
magnetizare pentru diferite sarcini şi viteze. Însă, pentru majoritatea aplicaţiilor, acest parametru va 
reprezenta numai valoarea inductanţei de magnetizare rezultată în urma procedurii de reglare automată. 
 
Tensiune stator nefiltrată [V Stator Unfil] 
Număr liniar:  554 
Valoare minimă: 0,000 pu 
Valoare maximă: 2,000 pu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă feedback-ul nefiltrat al tensiunii statorului şi trebuie utilizat în scopuri de calcul 
al tendinţei, fiind mai exact decât Amplitudine tensiune stator. 
 
Curent stator nefiltrat [I Stator Unfil] 
Număr liniar:  555 
Valoare minimă: 0,000 pu 
Valoare maximă: 2,000 pu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă feedback-ul nefiltrat al curentului statorului şi trebuie utilizat în scopuri de 
calcul al tendinţei, fiind mai exact decât Amplitudine curent stator. 
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Tensiune condensator filtru motor [V Motor Fil Cap] 
Număr liniar:  761 
Valoare minimă: 0,000 pu 
Valoare maximă: 2,000 pu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Deoarece tensiunea de ieşire pentru aplicaţiile ESP a sistemului de acţionare este diferită de tensiunea 
motorului, o nouă variabilă Tensiune de suprafaţă (#760) este folosită pentru a indica tensiunea 
condensatorului pentru filtrul motorului în Volţi. O variabilă Tensiune condensator filtru motor (#761) este 
utilizată pentru a indica valoarea specifică, per unitate. Variabila Tensiune stator (#344) afişează 
tensiunea efectivă specifică a motorului. Aceasta este calculată folosind tensiunea măsurată la bornele 
condensatorului şi compensând căderea de tensiune pe rezistenţa cablului folosind curentul măsurat al 
motorului. Pentru sistemele de acţionare non-ESP, variabilele Tensiune stator şi Tensiune condensator 
filtru motor vor avea aceeaşi valoare. 
 
Factor de putere motor [Mtr Power Factor] 
Număr liniar:  692 
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă Factorul de putere măsurat în pu al motorului. Motorul va fi întotdeauna un 
factor de putere inductiv, iar feedback-ul este activ atunci când alimentarea circuitelor de comandă pe 
poartă ale sistemului de acţionare este activată şi se află în modul buclă închisă cu frecvenţa de 
feedback validată. 
 
Inductanţă totală de scăpări [L Total Leakage] 
Număr liniar:  130 
Valoare implicită: 0,25 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 0,75 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică inductanţa totală de scăpări, scurtcircuit sau inductanţă tranzitorie, măsurată în 
pu. Această valoare este aproximativ egală cu suma dintre inductanţele de scăpări ale statorului şi 
rotorului şi inductanţa cablului şi are o valoare tipică de 0,20 pu. Parametrul Inductanţă de scăpări este 
utilizat în calcularea tensiunii statorului şi în reconstrucţia hardware pentru fluxul rotorului. Acest 
parametru poate fi setat manual sau prin reglare automată. 
 
Avertisment: O inductanţă de scăpări de valoare excesivă poate provoca instabilitatea sistemului de 
acţionare în cazul în care acesta funcţionează cu o sarcină mare la viteză mare. 
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Rezistenţă stator [R Stator] 
Număr liniar:  129 
Valoare implicită: 0,0000 pu   
Valoare minimă: 0,0000 pu   
Valoare maximă: 0,5000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică rezistenţa specifică, per unitate, a statorului motorului. Parametrul este utilizat în 
calcularea tensiunii statorului şi în reconstrucţia hardware-ului pentru fluxul rotorului. Rezistenţa statorului 
este, de regulă, mai mică de 0,01 pu, cu excepţia cazului în care motorul este foarte mic sau cablurile 
motorului sunt foarte lungi. Acest parametru poate fi setat manual sau prin reglare automată. 
 
Avertisment: O rezistenţă a statorului de valoare excesivă poate provoca instabilitatea sistemului de 
acţionare în cazul în care acesta funcţionează cu o sarcină mare la viteză mare. 
 
Inductanţă de magnetizare [L Magnetizing] 
Număr liniar:  131 
Valoare implicită: 3,50 pu   
Valoare minimă: 1,00 pu   
Valoare maximă: 15,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică inductanţa de magnetizare, per unitate, a motorului. Valorile caracteristice ale 
acestui parametru se află în intervalul 2,0 pu – 6,0 pu pentru motoarele de inducţie şi 1,0 pu – 2,0 pu 
pentru motoarele sincrone. Inductanţa de magnetizare poate varia semnificativ în funcţie de modificările 
sarcinii sau fluxului. Acest parametru reprezintă valoarea pentru fluxul nominal şi sarcina nominală. Acest 
parametru poate fi setat manual sau prin reglare automată. 
 
Constantă de timp rotor [T Rotor] 
Număr liniar:  132 
Valoare implicită: 1,50 sec  
Valoare minimă: 0,10 sec  
Valoare maximă: 10,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică constanta de timp a rotorului motorului. Valoarea tipică se află în intervalul 
1,0 – 2,0 sec. Constanta de timp a rotorului variază semnificativ în funcţie de temperatura rotorului 
(datorită modificării rezistenţei rotorului), ceea ce afectează răspunsul regulatorului de flux şi calcularea 
frecvenţei de alunecare pentru motoarele de inducţie. Acest parametru poate fi setat manual sau prin 
reglare automată. 
 
Inductanţa de magnetizare pe axa D [Lmd] 
Număr liniar:  418 
Valoare implicită: 1,00 pu 
Valoare minimă: 0,10 pu 
Valoare maximă: 10,00 pu 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică inductanţa de magnetizare pe axa D pentru motoarele sincrone. Acest 
parametru poate fi setat manual sau prin reglare automată. Acest parametru nu este utilizat pentru 
motoarele de inducţie. 
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Inductanţa de magnetizare la regenerare [Lm Regen] 
Număr liniar:  693 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,50  
Valoare maximă: 2,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru reprezintă valoarea pentru inductanţa de magnetizare a motorului în modul de 
regenerare completă. Deoarece motorul este un dispozitiv neliniar, inductanţa de magnetizare este 
parametrul care se modifică cel mai mult în funcţie de nivelurile de sarcină şi flux, iar pentru aplicaţiile cu 
tahometrul activat şi condiţii de funcţionare la cuplu ridicat şi viteză redusă, acest parametru poate deveni 
necesar pentru extrapolarea inductanţei de magnetizare pentru orice referinţă de sarcină şi flux. Pentru 
majoritatea aplicaţiilor standard, valoarea implicită a acestui parametru este acceptabilă. 
 
Inductanţa de magnetizare fără sarcină la flux minim [Lm Noload FlxMin] 
Număr liniar:  694 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,50  
Valoare maximă: 2,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru reprezintă valoarea pentru inductanţa de magnetizare a motorului fără sarcină şi la flux 
minim. Deoarece motorul este un dispozitiv neliniar, inductanţa de magnetizare este parametrul care se 
modifică cel mai mult în funcţie de nivelurile de sarcină şi flux, iar pentru aplicaţiile cu tahometrul activat şi 
condiţii de funcţionare la cuplu ridicat şi viteză redusă, acest parametru poate deveni necesar pentru 
extrapolarea inductanţei de magnetizare pentru orice referinţă de sarcină şi flux. Pentru majoritatea 
aplicaţiilor standard, valoarea implicită a acestui parametru este acceptabilă. 
 
Inductanţa de magnetizare fără sarcină la flux maxim [Lm Noload FlxMax] 
Număr liniar:  695 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,50  
Valoare maximă: 2,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru reprezintă valoarea pentru inductanţa de magnetizare a motorului fără sarcină şi la flux 
maxim. Deoarece motorul este un dispozitiv neliniar, inductanţa de magnetizare este parametrul care se 
modifică cel mai mult în funcţie de nivelurile de sarcină şi flux, iar pentru aplicaţiile cu tahometrul activat şi 
condiţii de funcţionare la cuplu ridicat şi viteză redusă, acest parametru poate deveni necesar pentru 
extrapolarea inductanţei de magnetizare pentru orice referinţă de sarcină şi flux. Pentru majoritatea 
aplicaţiilor standard, valoarea implicită a acestui parametru este acceptabilă. 
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Parametrii de comandă referinţă 
 
Referinţă control [Control Refernce] 
Număr liniar:  275 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 6553,5 Hz 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea pentru referinţa de control utilizată de regulatoarele sistemului de 
acţionare. Această valoare este selectată printr-o comandă de referinţă locală, la distanţă sau digitală, 
conform indicaţiei din parametrul Selectare referinţă. 
 
Feedback referinţă [Refernce Fbck] 
Număr liniar:  273 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 6553,5 Hz 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea efectivă a feedback-ului de referinţă, valoare măsurată de sistemul 
de acţionare. 
 
Comandă referinţă digitală maximă [Ref Cmd D max] 
Număr liniar:  46 
Valoare implicită: 60,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 120,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea limitei maxime pentru comanda de referinţă digitală. 
 
Comandă referinţă digitală minimă [Ref Cmd D min] 
Număr liniar:  45 
Valoare implicită: 6,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 120,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea limitei minime pentru comanda de referinţă digitală. 
 
Comandă referinţă locală maximă [Ref Cmd L max] 
Număr liniar:  42 
Valoare implicită: 60,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 120,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea limitei maxime pentru comanda de referinţă locală. 
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Comandă referinţă locală minimă [Ref Cmd L min] 
Număr liniar:  41 
Valoare implicită: 6,0 Hz   
Valoare minimă: –120,0 Hz   
Valoare maximă: 120,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea limitei minime pentru comanda de referinţă locală. 
 
Comandă referinţă la distanţă maximă [Ref Cmd R max] 
Număr liniar:  44 
Valoare implicită: 60,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 120,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea limitei maxime pentru comanda de referinţă la distanţă. 
 
Comandă referinţă la distanţă minimă [Ref Cmd R min] 
Număr liniar:  43 
Valoare implicită: 6,0 Hz   
Valoare minimă: –120,0 Hz   
Valoare maximă: 120,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea limitei minime pentru comanda de referinţă la distanţă. 
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Parametrii de comandă viteză 
 
Comandă viteză [Speed Command] 
Număr liniar:  277 
Valoare minimă: –100,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă comanda de viteză pentru sistemul de acţionare, care reprezintă intrarea la 
rampa de viteză. Valoarea este setată la zero atunci când sistemul de acţionare este oprit. 
 
Intrare comandă viteză [Speed Command In] 
Număr liniar:  276 
Valoare minimă: –100,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă valoarea intrării pentru comanda de viteză selectată. Acesta este valabil 
indiferent dacă sistemul de acţionare funcţionează sau nu. 
 
Comandă minimă viteză [Spd Cmd Min] 
Număr liniar:  293 
Valoare implicită: 6,0 Hz 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 120,0 Hz 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea minimă a comenzii de viteză. Atunci când sistemul de acţionare 
funcţionează, valoarea absolută a comenzii de viteză (obţinută din comanda de referinţă locală, la 
distanţă sau digitală activă) este limitată de acest parametru, iar comanda de viteză nu va scădea sub 
acest nivel indiferent de nivelurile minime ale comenzii de referinţă. 
 
Comandă maximă viteză [Spd Cmd Max] 
Număr liniar:  290 
Valoare implicită: 60,0 Hz 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 120,0 Hz 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea maximă a comenzii de viteză. Atunci când sistemul de acţionare 
funcţionează, valoarea absolută a comenzii de viteză (obţinută din comanda de referinţă locală, la 
distanţă sau digitală activă) este limitată de acest parametru, iar comanda de viteză nu va creşte peste 
acest nivel indiferent de nivelurile maxime ale comenzii de referinţă. 
 
Viteză presetată avans normal [Preset Jog Speed] 
Număr liniar:  40 
Valoare implicită: 6,0 Hz   
Valoare minimă: 1,0 Hz   
Valoare maximă: 60,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică comanda presetată pentru viteza de avans normal, selectată prin intermediul 
parametrului Selectare referinţă. 
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Viteză presetată 1 [Preset Speed 1] 
Număr liniar:  33 
Valoare implicită: 30,0 Hz   
Valoare minimă: 0,5 Hz   
Valoare maximă: 75,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică comanda presetată pentru viteza 1, selectată prin intermediul parametrului 
Selectare referinţă. 
 
Viteză presetată 2 [Preset Speed 2] 
Număr liniar:  34 
Valoare implicită: 35,0 Hz   
Valoare minimă: 0,5 Hz   
Valoare maximă: 75,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică comanda presetată pentru viteza 2, selectată prin intermediul parametrului 
Selectare referinţă. 
 
Viteză presetată 3 [Preset Speed 3] 
Număr liniar:  35 
Valoare implicită: 40,0 Hz   
Valoare minimă: 0,5 Hz   
Valoare maximă: 75,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică comanda presetată pentru viteza 3, selectată prin intermediul parametrului 
Selectare referinţă. 
 



60 Descrierea parametrilor 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII DE CONTROL VITEZĂ 

Parametrii de control viteză 
 
Referinţă viteză [Speed Reference] 
Număr liniar:  278 
Valoare minimă: –100,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă referinţa de viteză pentru sistemul de acţionare, care reprezintă ieşirea 
rampei de viteză. 
 
Feedback viteză [Speed Feedback] 
Număr liniar:  289 
Valoare minimă: –100, Hz   
Valoare maximă: 100, Hz   
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă feedback-ul de viteză calculat după filtrare. Feedback-ul de viteză este pozitiv 
pentru rotaţia înainte şi negativ pentru rotaţia inversă. 
 
Comandă curent axa Q stator [Isq Command] 
Număr liniar:  292 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică comanda pentru curentul pe axa Q sau pentru curentul generator de cuplu al 
statorului, obţinută prin împărţirea valorii cuplului de referinţă la valoarea fluxului de referinţă. Aceasta 
este pozitivă pentru acţionare şi negativă pentru generare.  
 
Comandă curent cuplu invertor [Iy Command] 
Număr liniar:  294 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică comanda pentru curentul cuplului la invertor şi este obţinut din comanda 
pentru curentul pe axa Q a statorului. Invertorul produce cea mai mare parte a curentului generator de 
cuplu al motorului. 
 
Eroare viteză [Speed Error] 
Număr liniar:  472 
Valoare minimă: –10,00 Hz 
Valoare maximă: 10,00 Hz 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă eroarea de viteză obţinută prin scăderea feedback-ului de viteză din referinţa 
de viteză. Acesta este util pentru verificarea răspunsului la tranzient de tip treaptă al buclei de viteză. 
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Timp total accelerare [Total Accel Time] 
Număr liniar:  61 
Valoare implicită: 25,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 1200,0 sec  
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară sistemului de acţionare pentru a accelera la viteza 
nominală. Acest parametru este folosit împreună cu parametrul Inerţie sarcină pentru a calcula automat 
duratele de accelerare şi de decelerare. Orice modificări efectuate pentru duratele individuale de rampă 
de accelerare vor modifica automat această valoare pentru a indica noua sumă, iar modificările efectuate 
pentru acest parametru vor fi reflectate în modificările automate ale duratelor de rampă de accelerare. 
Acest parametru nu este activ dacă procentajul Curbei în S are o valoare diferită de 0%. 
 
Timp total decelerare [Total Decel Time] 
Număr liniar:  62 
Valoare implicită: 23,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 1200,0 sec  
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară sistemului de acţionare pentru a decelera de la viteza 
nominală până la oprire. Acest parametru este folosit împreună cu parametrul Inerţie sarcină pentru a 
calcula automat duratele de accelerare şi de decelerare. Orice modificări efectuate pentru duratele 
individuale de rampă de decelerare vor modifica automat această valoare pentru a indica noua sumă, iar 
modificările efectuate pentru acest parametru vor fi reflectate în modificările automate ale duratelor de 
rampă de decelerare. Dacă sistemul de acţionare atinge valoarea parametrului de scădere de viteză în 
timpul unei comenzi de decelerare până la oprire, sistemul de acţionare va întrerupe alimentarea 
circuitelor de comandă pe poartă şi va decelera până la oprire. Acest parametru nu este activ dacă 
procentajul Curbei în S are o valoare diferită de 0%. 
 
Tip inerţie sarcină [Inertia Type] 
Număr liniar:  63 
Valoare implicită: Scăzut 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică tipul de inerţie al sarcinii. Acesta este folosit împreună cu parametrii Timp total 
decelerare şi Timp total accelerare pentru a calcula duratele de accelerare şi decelerare. Printre 
exemplele de aplicaţii cu inerţie scăzută se numără pompele şi echipamentele de rafinare. Printre 
exemplele de sarcini cu inerţie ridicată se numără ventilatoarele şi mixerele interne cu piston (mixere 
Banbury). Prin setarea acestui parametru de la scăzut la ridicat, veţi mări duratele implicite de accelerare 
şi decelerare cu un factor egal cu 5. 
 
Opţiunile disponibile sunt:  
 

Low Aplicaţia este o sarcină cu inerţie scăzută 
High Aplicaţia este o sarcină cu inerţie ridicată 
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Inerţia totală [Total Inertia] 
Număr liniar:  82 
Valoare implicită: 1,00 sec  
Valoare minimă: 0,10 sec  
Valoare maximă: 50,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică inerţia totală a motorului şi a sarcinii, definită ca durata de timp necesară 
pentru a accelera la viteza nominală funcţionând la cuplul nominal.  
 
Mod feedback viteză [Speed Fdbk Mode] 
Număr liniar:  89 
Valoare implicită: Fără senzor 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică tipul de feedback de viteză utilizat. Sistemul de acţionarea comută automat pe 
feedback-ul de frecvenţă a statorului atunci când intervine un defect de pierdere a tahometrului. Dacă 
defectul de pierdere a tahometrului este remediat cu succes, sistemul de acţionare comută din nou pe 
modul feedback tahometru la următoarea oprire şi repornire a sistemului de acţionare. 
 
Opţiunile disponibile sunt: 
 

Sensorless Frecvenţă stator cu compensare alunecare 
Pulse Tach Tahometru/Codificator 

 
Lărgime de bandă regulator viteză [Spdreg Bandwidth] 
Număr liniar:  81 
Valoare implicită: 1,0 r/s  
Valoare minimă: 0,1 r/s  
Valoare maximă: 15,0 r/s  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică lărgimea de bandă la semnal mic a buclei de control a vitezei. Acesta este 
utilizat pentru calcularea valorilor amplificării regulatorului de viteză. Acest parametru afectează numai 
timpul de răspuns al regulatorului de viteză, nu şi valoarea supracreşterii în regim tranzitoriu. 
 
Increment referinţă viteză [Speed Ref Step] 
Număr liniar:  88 
Valoare implicită: 0,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 2,0 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică mărimea incrementului adăugat la eroarea de viteză pentru a demonstra 
răspunsul la tranzient de tip treaptă al buclei de viteză. Acest parametru nu este salvat şi, la pornire, este 
iniţializat la zero. 
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Parametrii de profil viteză 
 
Timp 1 accelerare Curbă în S [S Curve Acc1] 
Număr liniar:  481 
Valoare implicită: 20,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 999,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică timpul total de accelerare la selectarea profilului de pornire Curbă în S, iar 
timpul de accelerare 1 este selectat prin intermediul SCANPort şi reprezintă timpul implicit utilizat pentru 
cazul în care profilul Curbă în S este activat. 
 
Timp 2 accelerare Curbă în S [S Curve Acc2] 
Număr liniar:  482 
Valoare implicită: 20,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 999,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică timpul total de accelerare la selectarea profilului de pornire Curbă în S, iar 
timpul de accelerare 2 este selectat prin intermediul SCANPort. 
 
Timp 1 decelerare Curbă în S [S Curve Dec1] 
Număr liniar:  479 
Valoare implicită: 20,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 999,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică timpul total de decelerare la selectarea profilului de pornire Curbă în S, iar 
timpul de decelerare 1 este selectat prin intermediul SCANPort şi reprezintă timpul implicit utilizat pentru 
cazul în care profilul Curbă în S este activat. 
 
Timp 2 decelerare Curbă în S [S Curve Dec2] 
Număr liniar:  480 
Valoare implicită: 20,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 999,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică timpul total de decelerare la selectarea profilului de pornire Curbă în S, iar 
timpul de decelerare 2 este selectat prin intermediul SCANPort. 
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Procent Curbă în S [S Curve Percent] 
Număr liniar:  475 
Valoare implicită: 0% 
Valoare minimă: 0% 
Valoare maximă: 100% 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică partea neliniară a profilului de accelerare Curbă în S exprimat ca procentaj din 
totalul profilului Curbă în S. Acest parametru trebuie setat la 0% pentru dezactivarea profilului Curbă în S 
şi pentru activarea profilului rampă. 
 
Timp accelerare 1 [Accel Time 1] 
Număr liniar:  65 
Valoare implicită: 5,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 1200,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară pentru ca referinţa de viteză să crească de la zero la 
viteza de rampă 1. 
 
Timp accelerare 2 [Accel Time 2] 
Număr liniar:  66 
Valoare implicită: 3,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 1200,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară pentru ca referinţa de viteză să crească de la viteza 
de rampă 1 la viteza de rampă 2. 
 
Timp accelerare 3 [Accel Time 3] 
Număr liniar:  67 
Valoare implicită: 14,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 1200,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară pentru ca referinţa de viteză să crească de la viteza 
de rampă 2 la viteza de rampă 3. 
 
Timp accelerare 4 [Accel Time 4] 
Număr liniar:  68 
Valoare implicită: 3,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 1200,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară pentru ca referinţa de viteză să crească de la viteza 
de rampă 3 la viteza de rampă 4. 
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Timp decelerare 1 [Decel Time 1] 
Număr liniar:  69 
Valoare implicită: 3,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 300,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară pentru ca referinţa de viteză să scadă de la viteza de 
rampă 1 la zero. 
 
Timp decelerare 2 [Decel Time 2] 
Număr liniar:  70 
Valoare implicită: 3,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 300,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară pentru ca referinţa de viteză să scadă de la viteza de 
rampă 2 la viteza de rampă 1. 
 
Timp decelerare 3 [Decel Time 3] 
Număr liniar:  71 
Valoare implicită: 14,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 300,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară pentru ca referinţa de viteză să scadă de la viteza de 
rampă 3 la viteza de rampă 2. 
 
Timp decelerare 4 [Decel Time 4] 
Număr liniar:  72 
Valoare implicită: 3,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 300,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp necesară pentru ca referinţa de viteză să scadă de la viteza de 
rampă 4 la viteza de rampă 3. 
 
Viteză rampă 1 [Ramp Speed 1] 
Număr liniar:  73 
Valoare implicită: 5,0 Hz   
Valoare minimă: 5,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică primul prag al vitezei de rampă. 
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Viteză rampă 2 [Ramp Speed 2] 
Număr liniar:  74 
Valoare implicită: 12,0 Hz   
Valoare minimă: 5,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică al doilea prag al vitezei de rampă. Acesta trebuie să fie mai mare decât viteza de 
rampă 1. 
 
Viteză rampă 3 [Ramp Speed 3] 
Număr liniar:  75 
Valoare implicită: 54,0 Hz   
Valoare minimă: 5,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică al treilea prag al vitezei de rampă. Acesta trebuie să fie mai mare decât viteza 
de rampă 2. 
 
Viteză rampă 4 [Ramp Speed 4] 
Număr liniar:  76 
Valoare implicită: 60,0 Hz   
Valoare minimă: 5,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică al patrulea prag al vitezei de rampă. Acesta trebuie să fie mai mare decât 
viteza de rampă 3. 
 
Întârziere pornire rampă [Ramp Start Delay] 
Număr liniar:  78 
Valoare implicită: 3,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 10,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică durata de timp pe parcursul căreia referinţa de viteză rămâne la zero după 
pornirea sistemului de acţionare. Scopul întârzierii este de a permite stabilirea fluxului în motor înainte de 
încercarea de accelerare. În cazul în care cuplul necesar la pornire este foarte mic, acest parametru 
poate fi setat la o valoare mică precum 1 secundă, dar trebuie setat la o valoare mai mare dacă este 
necesar un cuplu de pornire mare. Acest parametru este activ chiar şi atunci când feedback-ul de la 
tahometru este activat. 
 
Salt viteză – banda 1 [Skip Spd Band 1] 
Număr liniar:  53 
Valoare implicită: 0,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 5,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică lărgimea zonei 1 pentru saltul de viteză. 
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Salt viteză – banda 2 [Skip Spd Band 2] 
Număr liniar:  54 
Valoare implicită: 0,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 5,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică lărgimea zonei 2 pentru saltul de viteză. 
 
Salt viteză – Band 3 [Skip Spd Band 3] 
Număr liniar:  55 
Valoare implicită: 0,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 5,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică lărgimea zonei 3 pentru saltul de viteză. 
 
Salt viteză 1 [Skip Speed 1] 
Număr liniar:  49 
Valoare implicită: 90,0 Hz   
Valoare minimă: 1,0 Hz   
Valoare maximă: 90,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică centrul zonei 1 pentru saltul de viteză. 
 
Salt viteză 2 [Skip Speed 2] 
Număr liniar:  50 
Valoare implicită: 90,0 Hz   
Valoare minimă: 1,0 Hz   
Valoare maximă: 90,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică centrul zonei 2 pentru saltul de viteză. 
 
Salt viteză 3 [Skip Speed 3] 
Număr liniar:  51 
Valoare implicită: 90,0 Hz   
Valoare minimă: 1,0 Hz   
Valoare maximă: 90,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică centrul zonei 3 pentru saltul de viteză. 
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Increment test rampă [Ramp Test Step] 
Număr liniar:  80 
Valoare implicită: 0,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 30,0 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică mărimea incrementului adăugat la comanda de viteză pentru a demonstra 
răspunsul rampei de viteză. Dacă acest parametru este setat la o valoare diferită de zero, sistemul de 
acţionare îşi va incrementa şi decrementa viteza în mod repetitiv între o viteză maximă egală cu 
comanda de viteză plus valoarea acestui parametru şi o valoare minimă egală cu comanda de viteză 
minus valoarea acestui parametru. Funcţia testului de rampă este destinată exclusiv utilizării pentru 
testele efectuate în fabrică. Acest parametru nu este salvat şi, la pornirea sistemului, este iniţializat la 
zero.  
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Parametrii de control curent 
 
Referinţă curent continuu [Idc Reference] 
Număr liniar:  321 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este curentul de referinţă al legăturii de curent continuu.  
 
Feedback curent continuu [Idc Feedback] 
Număr liniar:  322 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este feedback-ul măsurat pentru curentul legăturii de curent continuu. 
 
Eroare curent continuu [Idc Error] 
Număr liniar:  323 
Valoare minimă: –1,000 pu   
Valoare maximă: 1,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă eroarea de curent continuu obţinută prin scăderea feedback-ului pentru 
curentul continuu din referinţa de curent continuu. 
 
Referinţă tensiune curent continuu [Vdc Reference] 
Număr liniar:  326 
Valoare minimă: –1,000  
Valoare maximă: 1,000  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă referinţa pentru tensiunea de curent continuu, măsurată la ieşirea 
regulatorului de curent după aplicarea limitei de avans şi a limitei de temporizare. Valoarea de 1,000 
corespunde tensiunii maxime pozitive (acţionare) şi valoarea de –1,000 corespunde tensiunii maxime 
negative (regenerare) indiferent de sensul de rotaţie. 
 
Frecvenţă punte master [Master Line Freq] 
Număr liniar:  334 
Valoare minimă: –100,0 Hz 
Valoare maximă: 100,0 Hz 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică frecvenţa instantanee a tensiunii de pe puntea master pentru sistemele de 
acţionare cu 18 impulsuri şi pentru intrarea sistemelor de acţionare cu modulaţia în durată a impulsurilor 
sau cu 6 impulsuri. Semnul frecvenţei este negativ pentru secvenţa de fază inversă pe puntea respectivă. 
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Frecvenţă punte slave 1 [Slave1 Line Freq] 
Număr liniar:  335 
Valoare minimă: –100,0 Hz 
Valoare maximă: 100,0 Hz 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică frecvenţa instantanee a tensiunii de pe puntea slave 1 pentru sistemele de 
acţionare cu 18 impulsuri. Semnul frecvenţei este negativ pentru secvenţa de fază inversă pe puntea 
respectivă. 
 
Frecvenţă punte slave 2 [Slave2 Line Freq] 
Număr liniar:  239 
Valoare minimă: –100,0 Hz 
Valoare maximă: 100,0 Hz 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică frecvenţa instantanee a tensiunii de pe puntea slave 2 pentru sistemele de 
acţionare cu 18 impulsuri. Semnul frecvenţei este negativ pentru secvenţa de fază inversă pe puntea 
respectivă. 
 
Feedback curent linie [I Fbk Line] 
Număr liniar:  122 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică, în pu, valoarea măsurată a curentului de linie.  
 
Tensiune medie linie [V Line Average] 
Număr liniar:  135 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică, în pu, valoarea calculată pentru tensiunea de intrare de linie. Aceasta 
reprezintă o sumă a tuturor tensiunilor de punte (Master, Slave 1, Slave 2), şi este filtrată în scopul 
afişării. 
 
Tensiune medie master [Vmaster Average] 
Număr liniar:  136 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică tensiunea de intrare măsurată pentru puntea master. Aceasta este detectată la 
intrarea în puntea redresoare, dar este compensată în amonte, pe partea redresorului a circuitelor 
magnetice de intrare, cu ajutorul parametrului Inductanţă de comutaţie. Acest parametru reprezintă un 
semnal nefiltrat care trebuie utilizat în calculul tendinţei. 
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Tensiune medie intrare slave 1 [Vslave1 Average] 
Număr liniar:  137 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică, în pu, tensiunea măsurată pentru intrarea punţii slave 1. Acest parametru este 
valabil numai pentru sistemele de acţionare 18 SCR. Valoarea este detectată la intrarea în puntea 
redresoare, dar este compensată în amonte, pe partea redresorului a circuitelor magnetice de intrare, cu 
ajutorul parametrului Inductanţă de comutaţie. Acesta reprezintă un semnal nefiltrat care trebuie utilizat în 
calculul tendinţei. 
 
Tensiune medie intrare slave 2 [Vslave2 Average] 
Număr liniar:  138 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică, în pu, tensiunea măsurată pentru intrarea punţii slave 2. Acest parametru este 
valabil numai pentru sistemele de acţionare 18 SCR. Valoarea este detectată la intrarea în puntea 
redresoare, dar este compensată în amonte, pe partea redresorului a circuitelor magnetice de intrare, cu 
ajutorul parametrului Inductanţă de comutaţie. Acesta reprezintă un semnal nefiltrat care trebuie utilizat în 
calculul tendinţei. 
 
Tensiune alimentare punte [Vline Bridge] 
Număr liniar:  696 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă o sumă filtrată a tensiunilor detectate ale punţilor. Acest parametru nu este 
compensat cu ajutorul parametrului Inductanţă de comutaţie şi trebuie să reprezinte o indicaţie exactă a 
tensiunii totale la intrarea în puntea redresoare. Acest parametru este utilizat pentru aplicaţiile de slăbire 
a câmpului. 
 
Unghi de fază punte slave 1 [Slv1 Angle] 
Număr liniar:  616 
Valoare minimă: –360,0 grade 
Valoare maximă: 360,0 grade 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă unghiul de fază măsurat între punţile master şi slave 1 şi este valabil numai 
pentru sistemele de acţionare 18 SCR. Acesta trebuie să fie apropiat de valoarea de –20 de grade. 
 
Unghi de fază punte slave 2 [Slv2 Angle] 
Număr liniar:  617 
Valoare minimă: –360,0 grade 
Valoare maximă: 360,0 grade 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă unghiul de fază măsurat între punţile master şi slave 2 şi este valabil numai 
pentru sistemele de acţionare 18 SCR. Acesta trebuie să fie apropiat de valoarea de +20 de grade. 
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Curent mod comun [I Common Mode] 
Număr liniar:  697 
Valoare minimă: 0,00 A    
Valoare maximă: 655,35 A    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această valoare reprezintă curentul calculat pentru rezistorul neutru şi este calculată folosind tensiunea 
neutră măsurată atât pentru condensatorul de linie, cât şi pentru condensatorul filtrului de motor, şi 
valoarea programată pentru rezistorul neutru. 
 
Curent mod comun nefiltrat [I CM Unfil] 
Număr liniar:  768 
Valoare minimă: 0,00 A    
Valoare maximă: 655,35 A    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Precizia măsurării curentului neutru (RMS) a fost ameliorată. Aceasta este utilizată pentru determinarea 
curentului de mod comun în regim staţionar. Curent mod comun #697 este acum bine filtrat, şi rotunjit la 
cel mai apropiat sfert de Amper. Acest parametru trebuie utilizat pentru măsurătorile în regim staţionar. 
Îmbunătăţirea preciziei măsurării este obţinută cu ajutorul unei medii mobile cu 4 eşantioane, cu o rată de 
eşantionare de 4 kHz, pentru reducerea efectelor zgomotului indus la intrarea convertorului analog-
digital. Calibrarea pragului de zgomot include acum în măsurătoare o bandă de insensibilitate pentru a 
preveni afişarea curentului de către sistemul de acţionare atunci când măsurătoarea se află sub pragul 
de zgomot. Valoarea nefiltrată a curentului de mod comun din Curent mod comun nefiltrat #768 din 
Control curent asigură timpi rapizi de răspuns şi poate fi utilizată în calculul tendinţei valorii în timp real a 
curentului. Cu toate acestea, această variabilă nu este foarte stabilă. 
 
Curent de vârf mod comun[I CM Peak] 
Număr liniar:  779 
Valoare minimă: 0,00 A    
Valoare maximă: 655,35 A    
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru afişează valoarea de vârf a curentului de mod comun. 
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Tensiune tranzitorie de vârf [Peak Tran Volt] 
Număr liniar:  778 
Valoare minimă: 0,000 pu 
Valoare maximă: 2,000 pu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Tensiunea de vârf a condensatorului în timpul ultimului regim tranzitoriu pe magistrală este salvată în 
variabila Tensiune tranzitorie de vârf t#778. 
 
Nivel regim tranzitoriu magistrală [Bus Tran Level] 
Număr liniar:  767 
Valoare minimă: 0,000 pu 
Valoare maximă: 32,767 pu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Algoritmul pentru regimuri tranzitorii pe magistrală a fost îmbunătăţit pentru a reduce numărul alarmelor 
false cauzate de modificările rapide de curent continuu, de numerele de impulsuri şi de modificările 
unghiului de comandă. Redresorul dezactivează temporar monitorizarea regimurilor tranzitorii pe 
magistrală atunci când stabileşte că aceasta poate genera regimuri tranzitorii în filtrul de intrare. 
Nivel regim tranzitoriu magistrală #767 în grupul Control curent. Se poate compara cu Decuplare la regim 
tranzitoriu magistrală #684 pentru a determina momentul apariţiei regimurilor tranzitorii. 
 
Decuplare la regim tranzitoriu magistrală [Bus Tran Trip] 
Număr liniar:  684 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 32,767 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică valoarea la care are loc decuplarea la regim tranzitoriu pe magistrala internă. 
 
Limită referinţă curent continuu [Idc Ref Limit] 
Număr liniar:  773 
Valoare minimă: 0,000 pu 
Valoare maximă: 2,000 pu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Aceasta este referinţa maximă permisibilă pentru curentul continuu, utilizată de redresor în funcţie de 
decuplarea la supracurent continuu şi de riplul de c.c. etc. 
 
Lărgime bandă regulator curent [Curreg Bandwidth] 
Număr liniar:  113 
Valoare implicită: 200,0 r/s  
Valoare minimă: 50,0 r/s  
Valoare maximă: 600,0 r/s  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică lărgimea de bandă la semnal mic a buclei de control al curentului. Acesta este 
utilizat pentru calcularea amplificării regulatorului de curent. Acest parametru afectează numai timpul de 
răspuns al regulatorului de curent, nu şi valoarea supracreşterii în regim tranzitoriu. În mod normal, acest 
parametru este setat la 200 radiani/secundă. 
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Comandă test curent continuu [Idc Command Test] 
Număr liniar:  119 
Valoare implicită: 0,000 pu   
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 1,500 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea comenzii pentru curentul continuu atunci când sistemul de acţionare 
funcţionează în modul de testare în curent continuu. Acest parametru nu este salvat, iar la pornire este 
iniţializat la zero. 
 
Increment referinţă curent continuu [Idc Ref Step] 
Număr liniar:  120 
Valoare implicită: 0,000 pu   
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 1,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică mărimea incrementului adăugat la comanda de curent continuu pentru a 
demonstra răspunsul la semnal treaptă al buclei de curent. Acest parametru nu este salvat, iar la pornire 
este iniţializat la zero. 
 
Constantă de timp legătură curent continuu [T DC Link] 
Număr liniar:  115 
Valoare implicită: 0,040 sec  
Valoare minimă: 0,015 sec  
Valoare maximă: 0,150 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică constanta de timp a regulatorului de curent continuu. Acest parametru 
afectează atât timpul de răspuns, cât şi valoarea supracreşterii în regim tranzitoriu a regulatorului şi 
trebuie setat pentru a genera un răspuns la semnal treaptă cu o valoare a supracreşterii în regim 
tranzitoriu egală cu zero, sau foarte scăzută. Acest parametru poate fi setat manual sau prin reglare 
automată. 
 
Inductanţă de comutaţie [L Commutation] 
Număr liniar:  140 
Valoare implicită: 0,0500 pu   
Valoare minimă: 0,0000 pu   
Valoare maximă: 0,5000 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică inductanţa de comutaţie a redresorului. Aceasta este aproximativ egală cu 
impendanţa alimentării, incluzând aici transformatorul de izolare dacă este cazul, şi este exprimată în 
sistemul specific al sistemului de acţionare (pu). Acest parametru este folosit în calcularea limitei de 
întârziere pentru redresor şi în reconstrucţia parametrilor tensiunii de linie. Acest parametru poate fi setat 
manual sau prin reglare automată. 
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Filtru feed-forward [Feedforward Fil] 
Număr liniar:  502 
Valoare implicită: 2,0 Hz 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 120,0 Hz 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică frecvenţa de tăiere a filtrului folosit pentru regulatorul de curent. Parametrul 
este folosit pentru calcularea factorului de feed-forward al tensiunii măsurate pentru stator. Acest 
parametru este util în aplicaţiile de transmisie cu distribuirea sarcinii, în care poate fi folosit pentru a 
amortiza eficient rezonanţa sistemului. 
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Parametrii de control cuplu 
 
Referinţă cuplu [Torque Reference] 
Număr liniar:  291 
Valoare minimă: –1,500  
Valoare maximă: 1,500  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea comenzii pentru cuplul sistemului de acţionare obţinută de la 
regulatorul de viteză. 
 
Comandă cuplu 0 [Trq Command 0] 
Număr liniar:  86 
Valoare implicită: 0,15  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,50  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea comenzii de cuplu la viteza zero, utilizată în modul de pornire. 
Parametrul poate fi mai mare sau mai mic decât Comanda de cuplu 1. Dacă acest parametru este setat 
la o valoare prea mică, este posibil ca motorul să nu pornească. Dacă acesta este reglat la o valoare 
prea mare, pornirea va fi excesiv de bruscă şi zgomotoasă. Valoarea 1,00 corespunde cuplului nominal al 
motorului. Acest parametru nu este luat în consideraţie de către sistem dacă feedback-ul opţional de la 
tahometru sau codificator este activat. 
 
Comandă cuplu 1 [Trq Command 1] 
Număr liniar:  87 
Valoare implicită: 0,15  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,50  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea comenzii de cuplu la viteza la care sistemul de acţionare comută pe 
modul buclă închisă şi care, mai sus, este utilizată în modul de pornire. Parametrul poate fi mai mare sau 
mai mic decât Comandă cuplu 0. În modul de pornire, comanda de cuplu se modifică liniar de la 
Comandă cuplu 0 la viteza zero la Comandă cuplu 1 la viteza de buclă închisă. Atunci când sistemul de 
acţionare comută de pe modul de pornire pe modul normal de funcţionare, iar regulatorul de viteză este 
eliberat, comanda de cuplu este iniţial egală cu valoarea acestui parametru. Dacă acest parametru este 
setat la o valoare prea mică, este posibil ca motorul să se oprească înainte ca regulatorul de viteză să 
aibă timp pentru a incrementa comanda de cuplu. Dacă acesta este setat la o valoare prea mare, motorul 
va accelera foarte rapid după tranziţie, până când regulatorul de viteză va putea reduce comanda de 
cuplu la valoarea necesară pentru a urmări rampa de viteză. Valoarea 1,00 corespunde cuplului nominal 
al motorului. Acest parametru nu este luat în consideraţie de către sistem dacă feedback-ul opţional al 
tahometrului sau codificatorului este activat. 
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Comandă externă cuplu [Trq Command Ext] 
Număr liniar:  91 
Valoare implicită: 0,000  
Valoare minimă: –1,500  
Valoare maximă: 1,500  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică comanda externă de cuplu. Funcţia acestui parametru depinde de parametrul 
Mod control cuplu. Valoarea 1,00 corespunde cuplului nominal al motorului. Reţineţi că cuplul de 
acţionare este pozitiv pentru rotaţia înainte şi negativ pentru rotaţia inversă. 
 

Setare mod control cuplu Efect comandă externă cuplu 
0 Zero Torque Niciunul 
1 Speed Regulation Niciunul 

2 External Torque Command Se utilizează drept comandă externă 
cuplu 

3 Speed Torque Positive Setează limita pozitivă de cuplu 
4 Speed Torque Negative Setează limita negativă de cuplu 

5 Speed Summation Adăugată la valoarea de ieşire a 
regulatorului de viteză 

 
Mod control cuplu [Trq Control Mode] 
Număr liniar:  90 
Valoare implicită: Reg. viteză 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică modul de control cuplu. În funcţie de acest parametru, sistemul de acţionare 
determină diferitele valori ale comenzii pentru cuplu. Comanda externă pentru cuplu şi limitele externe 
pentru cuplu sunt stabilite de parametrul Comandă externă cuplu. 
 
Parametrul este definit astfel: 
 

Zero Torque Sistemul de acţionare emite comanda de cuplu zero. 
Speed Reg Sistemul de acţionare utilizează regulatorul de viteză pentru a 

determina comanda de cuplu. 
Ext Torq Cmd Sistemul de acţionare utilizează o comandă externă pentru cuplu. 
Spd Torq pos Sistemul de acţionare utilizează regulatorul de viteză cu o limită 

externă de cuplu pozitivă. 
Spd Torq neg Sistemul de acţionare utilizează regulatorul de viteză cu o limită 

externă de cuplu negativă. 
Spd Sum Comanda de cuplu reprezintă suma regulatorului de viteză şi a 

comenzii externe de cuplu. 
 
Limită cuplu frânare [Trq Lmt Braking] 
Număr liniar:  85 
Valoare implicită: 0,50  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,50  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea maximă a comenzii de cuplu în timpul frânării sau generării. Valoarea 
1,00 corespunde cuplului nominal al motorului. 
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Limită cuplu acţionare [Trq Lmt Motoring] 
Număr liniar:  84 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,50  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea maximă a comenzii de cuplu în timpul acţionării. Valoarea 1,00 
corespunde cuplului nominal al motorului. 
 
Limită derivată cuplu [Trq Rate Limit] 
Număr liniar:  83 
Valoare implicită: 10,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 60,00  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică modificarea maximă permisă într-o secundă pentru comanda de cuplu. Scopul 
acestui parametru este de a preveni modificările rapide ale cuplului motorului, care ar putea defecta 
arborii şi cuplajele. Valoarea 1,00 corespunde incrementului/decrementului nominal al cuplului motorului 
permis într-o secundă. Setarea unei limite prea mici a valorii derivatei cuplului va cauza o supracreştere 
tranzitorie datorată răspunsului regulatorului de viteză. 
 
Limită derivată cuplu 0 [Trq Rate Limit0] 
Număr liniar:  645 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 60,00  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică modificarea maximă permisă într-o secundă pentru comanda de cuplu, în 
timpul pornirii în buclă deschisă. Scopul acestui parametru este de a permite aplicarea lentă a cuplului la 
pornire, pentru a preveni amorsarea rezonanţei pe frecvenţa naturală de torsiune a sistemului mecanic. 
Acest parametru este folosit numai pe durata pornirii în buclă deschisă. Parametrul normal Limită 
derivată cuplu este folosit în timpul funcţionării şi pornirii cu feedback-ul opţional de la tahometru activat. 
 
Limită cuplu la suprasarcină [Trq Lmt Overload] 
Număr liniar:  658 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,50  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este folosit pentru a preveni depăşirea capacităţii de lucru în condiţii temporare de 
suprasarcină a sistemului de acţionare. Pentru un sistem de acţionare programat cu o Limită cuplu 
acţionare mai mare de 1,00 (poate fi necesară pentru pornire, sau în alte condiţii specifice de regim 
tranzitoriu), atunci când sistemul de acţionare atinge punctul de generare a unui defect de suprasarcină, 
acest parametru va reduce cuplul la Limită cuplu la suprasarcină. Acest parametru trebuie setat la 1,00 
pu, iar setarea acestuia la o valoare egală cu sau mai mare decât Limită cuplu acţionare îl va dezactiva. 
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Comandă cuplu 0 cu tahometru [Trq Cmd0 Tach] 
Număr liniar:  641 
Valoare implicită: 0,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,50  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică cuplul iniţial la pornirea cu tahometrul. Valoarea implicită 0,00 permite 
sistemului de acţionare stabilirea unui cuplu zero la pornire şi creşterea ulterioară la cuplul necesar, 
determinat de bucla de control al vitezei. Prin setarea acestui parametru la o valoare peste 0,00, motorul 
va funcţiona la un cuplu mai mare până când buclele de control pot prelua controlul.  
 
Limită putere acţionare [Pwr Lmt Motoring] 
Număr liniar:  747 
Valoare implicită: 1,50  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,50  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică puterea maximă a motorului în timpul acţionării. Comanda de cuplu va fi 
redusă conform necesităţilor pentru a împiedica depăşirea acestei limite de putere a motorului. Valoarea 
1,00 corespunde puterii nominale a motorului. 
 
Limită putere frânare [Pwr Lmt Braking] 
Număr liniar:  748 
Valoare implicită: 1,50  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 1,50  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică puterea maximă a motorului în timpul frânării sau regenerării. Comanda de 
cuplu va fi redusă conform necesităţilor pentru a împiedica depăşirea acestei limite de putere a motorului. 
Valoarea 1,00 corespunde puterii nominale a motorului. 
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Parametrii de control flux 
 
Referinţă flux [Flux Reference] 
Număr liniar:  305 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică referinţa de flux a rotorului, care variază între o valoare minimă setată de 
parametrul Comandă flux fără sarcină şi o valoare maximă setată de parametrul Comandă flux viteză de 
bază. Referinţa de flux variază direct proporţional cu cuplul la toate vitezele şi scade proporţional cu 
viteza atunci când viteza depăşeşte valoarea vitezei de bază. Referinţa de flux este, de asemenea, 
redusă automat dacă regulatorul de curent se apropie de limita de avans sau limita de întârziere, ceea ce 
poate avea loc în timpul rulării la viteză şi cuplu ridicate, cu tensiune de linie scăzută.  
 
Feedback flux [Flux Feedback] 
Număr liniar:  306 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică reacţia de flux selectată, fie Flux tensiune, Flux curent, sau o combinaţie a 
celor două. Sub valoarea de 3 Hz, fluxul de curent este folosit pentru a calcula parametrul Feedback flux. 
Între 3 şi 5 Hz, combinaţia de Flux curent şi Flux tensiune este folosită pentru a reconstitui parametrul 
Feedback flux. Peste valoarea de 5 Hz, Fluxul de tensiune este folosit pentru a reconstitui parametrul 
Feedback flux pentru controlul motorului.  
 
Eroare flux [Flux Error] 
Număr liniar:  307 
Valoare minimă: –2,000 pu  
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică eroarea de flux obţinută prin scăderea feedback-ului de flux din referinţa de 
flux. 
 
Flux derivat model tensiune [Flx from Voltage] 
Număr liniar:  342 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 1,500 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică feedback-ul de flux măsurat pentru motor din modelul de tensiune. Acesta este 
folosit, peste valoarea de 5 Hz, pentru feedback-ul de flux. 
 
Flux derivat model curent [Flx from Current] 
Număr liniar:  341 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 1,500 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică feedback-ul de flux măsurat pentru motor din feedback-ul de curent. Acesta 
este folosit la valori reduse de viteză (0 – 3 Hz) pentru feedback-ul de flux.  
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Frecvenţă stator din curent [Stator Freq C] 
Număr liniar:  486 
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea frecvenţei statorului, determinată pe baza feedback-ului de curent de 
la motor. Acest parametru este util mai ales în Modul de testare buclă deschisă, atunci când toate căile 
de feedback sunt testate pentru a se asigura integritatea sistemului. 
 
Frecvenţă stator din tensiune [Stator Freq V] 
Număr liniar:  485 
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea frecvenţei statorului determinată pe baza feedback-ului de tensiune 
de la motor. Acest parametru este util mai ales în Modul de testare buclă deschisă, atunci când toate 
căile de feedback sunt testate pentru a se asigura integritatea sistemului. 
 
Lărgime bandă regulator flux [Flxreg Bandwidth] 
Număr liniar:  97 
Valoare implicită: 10,0 r/s  
Valoare minimă: 1,0 r/s  
Valoare maximă: 30,0 r/s  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică lărgimea de banda la semnal mic a buclei de control al fluxului. Acest 
parametru este utilizat pentru calcularea amplificării regulatorului de flux. Lărgimea de bandă maximă 
posibilă pentru un control stabil al fluxului tinde să descrească pe măsură ce dimensiunile motorului sunt 
mai mari. 
 
Flux minim [Flux minimum] 
Număr liniar:  156 
Valoare implicită: 0,20 pu   
Valoare minimă: 0,20 pu   
Valoare maximă: 2,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul minim al fluxului pentru modul de funcţionare normală. Ameliorările 
controlului fluxului sistemului de acţionare au permis scăderea valorii minime implicite la 0,20 pu. 
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Viteză de bază [Base Speed] 
Număr liniar:  98 
Valoare implicită: 60,0 Hz   
Valoare minimă: 25,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică frecvenţa de la care începe slăbirea câmpului. Viteza de bază este, în mod 
normal, setată ca fiind egală cu frecvenţa nominală a motorului. Aceasta poate fi setată la o valoare mai 
mică numai dacă motorul este proiectat special pentru funcţionarea la un nivel al fluxului mai mare decât 
cel normal fără a intra în saturaţie. Există limitări de hardware atunci când această valoare este setată la 
o valoare prea mică; în cazul în care viteza de bază este mai mică de 50 Hz, contactaţi producătorul. 
 
Increment referinţă flux [Flx Ref Step] 
Număr liniar:  102 
Valoare implicită: 0,000 pu   
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 0,100 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică mărimea incrementului adăugat la referinţa de flux pentru a demonstra 
răspunsul la tranzient de tip treaptă al buclei de flux. Acest parametru nu este salvat, iar la pornire este 
iniţializat la zero. Acest parametru este, de asemenea, folosit în timpul reglării manuale a sistemului de 
acţionare. 
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Parametrii de comandă flux 
 
Comandă curent câmp [I Field Command] 
Număr liniar:  314 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 1,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică comanda de curent pentru alimentarea câmpului motorului sincron. Pentru 
sistemele de acţionare sincrone, acest parametru trebuie atribuit uneia dintre ieşirile analogice CIB. O 
ieşire analogică de 10,0 V corespunde curentului maxim de câmp, care trebuie să fie puţin mai mare 
decât curentul nominal de câmp. Scalarea comenzii pentru curentul de câmp poate fi reglată pentru a 
corespunde cu scalarea intrării de referinţă a curentului pentru alimentarea câmpului, folosind parametrul 
asociat pentru scalarea ieşirii analogice. Pentru motoarele cu inducţie, acest parametru are întotdeauna 
valoarea zero. 
 
Comandă curent stator axa D [Isd Command] 
Număr liniar:  310 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică comanda pentru curentul de magnetizare sau al axei D al statorului, care 
reprezintă suma parametrilor Comandă curent stator axa D 0 şi Comandă curent stator axa D 1. 
 
Comandă curent stator axa D 0 [Isd Command 0] 
Număr liniar:  308 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică componenta de feed-forward a comenzii pentru curentul de magnetizare sau 
al axei D al statorului. Acest parametru reprezintă o estimare a curentului de regim staţionar al axei D şi 
este întotdeauna pozitiv. Această valoare trebuie să reprezinte valoarea de referinţă pentru curentul de 
magnetizare al motorului, determinat de Inductanţa de magnetizare a motorului. 
 
Comandă curent stator axa D 1 [Isd Command 1] 
Număr liniar:  309 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică componenta de corecţie de buclă închisă pentru curentul de magnetizare sau 
al axei D al statorului. Acest parametru reprezintă valoarea de ieşire a regulatorului de flux şi poate fi 
pozitiv sau negativ. Aceasta reprezintă corecţia curentului de magnetizare, ce depinde de condiţiile de 
funcţionare ale motorului. 
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Comandă curent magnetizare invertor [Ix Command] 
Număr liniar:  312 
Valoare minimă: –2,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică comanda de curent de magnetizare pentru invertor obţinută cu ajutorul 
parametrului Comandă curent stator axa D, pe baza modelului condensatorului de filtrare. Acest 
parametru este pozitiv pentru curentul defazat în urmă şi negativ pentru curentul defazat înainte.  
 
Limită comandă flux [Flux Cmd Limit] 
Număr liniar:  623 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 1,500 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea maximă a referinţei de flux calculată pe baza vitezei şi tensiunii de 
linie. Acest parametru este folosit pentru a preveni atingerea limitelor de avans ale regulatorului de 
curent. 
 
Comandă flux viteză de bază [Flx Cmd Base Spd] 
Număr liniar:  100 
Valoare implicită: 0,900 pu   
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 1,500 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea comenzii de flux la viteza de bază şi sarcina nominală. Comanda de 
flux nu va depăşi niciodată acest parametru, care poate fi setat manual sau prin reglare automată.  
 
Comandă flux fără sarcină [Flx Cmd No Load] 
Număr liniar:  103 
Valoare implicită: 0,700 pu   
Valoare minimă: 0,400 pu   
Valoare maximă: 1,500 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea comenzii de flux în condiţii de funcţionare fără sarcină. Comanda de 
flux se va modifica liniar de la Comandă flux fără sarcină la Comanda flux viteză de bază atunci când 
Referinţa de cuplu se modifică de la 0,00 la 1,00. Reducerea fluxului motorului îmbunătăţeşte 
randamentul în timpul funcţionării pentru perioade extinse de timp cu o sarcină mai mică decât cea 
maximă. Capabilitatea maximă de cuplu a sistemului de acţionare scade proporţional cu scăderea 
fluxului. Dacă sarcina creşte brusc atunci când sistemul de acţionare funcţionează la flux redus, poate 
avea loc o scădere substanţială a vitezei, până când fluxul poate fi restabilit la nivelul normal. Dacă 
parametrul Comandă flux fără sarcină este setat la o valoare mai mare decât Comandă flux viteză de 
bază, comanda de flux nu va varia în funcţie de sarcină. 
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Amplificare comandă curent compensare [Icd Command Gain] 
Număr liniar:  107 
Valoare implicită: 0,5      
Valoare minimă: 0,0      
Valoare maximă: 1,0      
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică amplificarea compensării de curent a condensatorului pentru motoarele 
sincrone. Atunci când acest parametru este setat la valoarea minimă 0,0, tot curentul pentru 
condensatorul filtrului de motor este furnizat de sistemul de acţionare. Curentul de linie este mai mare 
decât curentul motorului, iar motorul funcţionează cu un factor de putere aproximativ unitar. Atunci când 
acest parametru este setat la valoarea maximă 1,0, tot curentul pentru condensatorul filtrului de motor 
este furnizat de motor. Valoarea curentului de linie este mai mică decât cea a curentului pentru motor, iar 
motorul funcţionează cu un factor de putere defazat în urmă, cu curent de câmp redus. Atunci când acest 
parametru este setat la valoarea implicită 0,5, aproximativ jumătate din curentul condensatorului de filtru 
al motorului este furnizat de sistemul de acţionare, iar cealaltă jumătate – de motor. Curentul de linie şi 
curentul motorului sunt aproximativ egale, iar factorul de putere al motorului este uşor defazat în urmă. 
Acest parametru nu este utilizat pentru motoarele de inducţie.  
 
Lărgime bandă comandă curent câmp [If Cmd Bandwidth] 
Număr liniar:  106 
Valoare implicită: 1,0 r/s  
Valoare minimă: 0,1 r/s  
Valoare maximă: 10,0 r/s  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică lărgimea de bandă pentru comanda curentului de câmp pentru motoarele 
sincrone. Acest parametru trebuie setat la o valoare mai mică decât lărgimea de bandă pentru regulatorul 
de flux şi cea pentru controlul curentului de câmp. 
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Parametrii de configurare defecte 
 
Clasă defecte protecţie intrare 1 [InputProt1 Class] 
Număr liniar:  440 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa unuia din posibilele dispozitive de protecţie instalate pentru a asigura 
protecţia liniei. Acesta este, de regulă, un releu pentru suprasarcină sau de protecţie instalat pe 
transformatorul de izolare pe intrare sau pe reactorul de linie. Opţiunile disponibile sunt: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasă defecte transformator / reactor de linie [Xfmr/LR OT Class] 
Număr liniar:  441 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa semnalului de protecţie al transformatorului de izolare sau al reactorului 
de linie. Acesta este, de regulă, un comutator termic instalat în transformatorul de izolare sau în bobina 
reactorului liniei de curent alternativ. Opţiunile disponibile sunt: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasă defecte legătură curent continuu [DC Link OT Class] 
Număr liniar:  442 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa schemei de protecţie a legăturii de curent continuu. Aceasta este de 
regulă un comutator termic instalat în reactorul legăturii de curent continuu sau în inductorul de mod 
comun. Opţiunile disponibile sunt: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 
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Clasă defecte protecţie motor [Motor Prot Class] 
Număr liniar:  443 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa dispozitivului de protecţie al motorului. Acesta este de regulă un releu de 
protecţie instalat pe motor. Opţiunile disponibile sunt: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasă defecte protecţie intrare 2 [InputProt2 Class] 
Număr liniar:  444 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa celui de-al doilea dintre dispozitivele de protecţie posibile instalate 
pentru a asigura protecţia liniei. Acesta este de obicei un releu pentru suprasarcină sau de protecţie 
instalat pe transformatorul de izolare pe intrare sau pe reactorul de linie, sau pe o sursă din amonte. 
Opţiunile disponibile sunt: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasă protecţie auxiliară [Aux Prot Class] 
Număr liniar:  445 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa oricărui alt dispozitiv de protecţie utilizat în sistemul de acţionare. Acesta 
reprezintă o intrare suplimentară pentru orice dispozitiv de protecţie specific beneficiarului. Opţiunile 
disponibile sunt: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 
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Mască defecte fixe [Fixd Fault Mask] 
Număr liniar:  435 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru defectele fixate. Cifra unu reprezintă defect validat, cifra zero 
reprezintă defect invalidat (mascat). Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

Input Protn1 Defect protecţie intrare 1 
Xfmr/LR OT Defect supratemperatură transformator de izolare / reactor linie 
DC Link OT Defect supratemperatură legătură curent continuu / inductor mod 

comun 
Motor Prot'n Defect protecţie motor 
Neutilizat  
Input Protn2 Defect protecţie intrare 2 
Aux Prot'n Defect protecţie auxiliară 
Neutilizat  

 
Selecţie defect extern [Ext Fault Selct] 
Număr liniar:  651 
Valoare implicită: 0000000000000000 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică dacă intrările pentru defectele externe provin de la cartela opţională XIO sau 
de la PLC. Parametrul permite utilizatorului să selecteze sursa de provenienţă a semnalelor de defectare: 
fie de la placa XIO, fie de la PLC, fie de la o combinaţie a celor 2 surse. Prin setarea bitului la valoarea 1, 
defectul extern asociat provine de la PLC. Setarea bitului la valoarea zero permite ca defectul extern să 
provină de la placa XIO. 
 
Clasa 1 defecte externe [Ext flt 1 Class] 
Număr liniar:  200 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 1. Acest parametru este aplicabil numai atunci când 
este instalată o placă adiţională XIO. Opţiunile disponibile sunt: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 2 defecte externe [Ext flt 2 Class] 
Număr liniar:  201 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 2. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 
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Clasa 3 defecte externe [Ext flt 3 Class] 
Număr liniar:  202 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 3. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 4 defecte externe [Ext flt 4 Class] 
Număr liniar:  203 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 4. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 5 defecte externe [Ext flt 5 Class] 
Număr liniar:  204 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 5. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 6 defecte externe [Ext flt 6 Class] 
Număr liniar:  205 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 6. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 
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Clasa 7 defecte externe [Ext flt 7 Class] 
Număr liniar:  206 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 7. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 8 defecte externe [Ext flt 8 Class] 
Număr liniar:  207 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 8. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 9 defecte externe [Ext flt 9 Class] 
Număr liniar:  410 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 9. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 10 defecte externe [Ext flt 10 Class] 
Număr liniar:  411 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 10. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 
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Clasa 11 defecte externe [Ext flt 11 Class] 
Număr liniar:  412 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 11. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 12 defecte externe [Ext flt 12 Class] 
Număr liniar:  413 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 12. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 13 defecte externe [Ext flt 13 Class] 
Număr liniar:  414 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 13. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 14 defecte externe [Ext flt 14 Class] 
Număr liniar:  415 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 14. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 
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Clasa 15 defecte externe [Ext flt 15 Class] 
Număr liniar:  416 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 15. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Clasa 16 defecte externe [Ext flt 16 Class] 
Număr liniar:  417 
Valoare implicită: Defect clasa 2 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică clasa defectului extern 16. Sunt disponibile următoarele opţiuni: 
 

Disable Aceasta dezactivează indicaţia de defectare la intrare 
Class 1 Flt Sistemul de acţionare se va opri imediat 
Class 2 Flt Sistemul de acţionare va efectua o oprire controlată 
Warning Sistemul de acţionare nu se va opri, dar va fi afişată o avertizare 

 
Mască defecte externe [Ext Fault Mask] 
Număr liniar:  564 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru defectele externe. Cifra unu reprezintă defect validat, cifra zero 
reprezintă defect invalidat (mascat). Exisă 16 defecte disponibile, de la Extern1 la Extern16. Utilizatorul 
poate modifica numele fiecărei intrări externe.  
 

External1 Intrare defect extern 1 
External2 Intrare defect extern 2 
External3 Intrare defect extern 3 
External4 Intrare defect extern 4 
External5 Intrare defect extern 5 
External6 Intrare defect extern 6 
External7 Intrare defect extern 7 
External8 Intrare defect extern 8 
External9 Intrare defect extern 9 
External10 Intrare defect extern 10 
External11 Intrare defect extern 11 
External12 Intrare defect extern 12 
External13 Intrare defect extern 13 
External14 Intrare defect extern 14 
External15 Intrare defect extern 15 
External16 Intrare defect extern 16 
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Mască defecte L1 [Fault Mask L1] 
Număr liniar:  394 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru primul cuvânt binar de defecte pe partea redresorului. Aceste 
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezintă defect validat, cifra zero reprezintă 
defect invalidat (mascat). Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

Line OV Supratensiune linie 
Mstr Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a punţii master 
Slv1 Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a punţii slave 1 
Slv2 Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a punţii slave 2 
Mstr Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al punţii master 
Slv1 Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al punţii slave 1 
Slv2 Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al punţii slave 2 
Line OC Supracurent linie 
Mtr Heartbt Defect de pulsaţii ale motorului 
Slv1 Phasing Defect de sincronizare faze a punţii slave 1 
Slv2 Phasing Defect de sincronizare faze a punţii slave 2 
DC Lnk OC HW Defect de supracurent al hardware-ului legăturii de curent continuu 
DC Lnk OC SW Defect de supracurent al software-ului legăturii de curent continuu 
Ln DC Lnk OV Defect de supratensiune a legăturii de curent continuu 
Ground OC Defect de supracurent al defectului de împământare 
Neutilizat  – 

 
Mască defecte L2 [Fault Mask L2] 
Număr liniar:  395 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru al doilea cuvânt binar de defecte pe partea redresorului. Aceste 
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezintă defect validat, cifra zero reprezintă 
defect invalidat (mascat). Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

Line HCS Pwr Pierdere alimentare senzor pentru curentul de linie 
Line Cap OV Defect de supratensiune a condensatorului filtrului de linie 
SCB Incompat SCB incompatibil 
Current Sens Defect senzor curent 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Mască defecte L3 [Fault Mask L3] 
Număr liniar:  396 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru al treilea cuvânt binar de defecte pe partea redresorului. Aceste 
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezintă defect validat, cifra zero reprezintă 
defect invalidat (mascat). Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

Drive OL Flt Defect de suprasarcină a sistemului de acţionare 
Line Neut OV Defect de supratensiune între neutru şi împământare 
Rec HSink OT Defect de supratemperatură a radiatorului redresorului 
Rec ChB OT Defect de supratemperatură a canalului B al redresorului 
Dvc AK/Snubb Defect anod-catod sau al dispozitivului de siguranţă 
GateTstPwr F Defect al cablurilor de alimentare pentru testarea SCR 
CIB Heartbt Defect al controlorului de secvenţă CIB 
R HSink FO F Cablul cu fibră optică al radiatorului redresorului 
Rec ChB FO F Cablul cu fibră optică al canalului B al radiatorului redresorului 
Line Hmnc OV Defect de supratensiune a armonicii de linie 
R HS Snsr F Defect de deconectare a senzorului radiatorului redresorului 
R ChB Snsr F Defect de deconectare a senzorului canalului B al redresorului 
R Neutral OL Suprasarcină rezistor neutru 
RecHS Lo Tmp Defect de subtemperatură a radiatorului redresorului 
RecChB LoTmp Defect de subtemperatură a canalului B al redresorului 
R Neutral OC Supracurent rezistor neutru 

 
Mască defecte M1 [Fault Mask M1] 
Număr liniar:  561 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru primul cuvânt binar de defecte pe partea de motor. Aceste 
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezintă defect validat, cifra zero reprezintă 
defect invalidat (mascat). Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

M DC Link OV Defect de supratensiune a legăturii de curent continuu la motor 
DI Contactor Defect contactor intrare acţionare 
DO Contactor Defect contactor ieşire acţionare 
BP Contactor Defect contactor bypass acţionare 
Motor OC Defect supracurent motor 
Motor OV Flt Defect supratensiune motor 
Motor Stall Defect pierdere viteză motor 
Motor Flx UB Defect de dezechilibru flux motor 
Line Heartbt Defect pulsaţii linie 
MV Gate Test Defect în mod testare circuite cu comandă pe poartă cu MV aplicată 
MV Sys Test Defect în mod testare sistem cu MV aplicată 
Inv HCS Pwr Defect alimentare senzor curent invertor 
DI IsoSwitch Defect comutator izolare intrare acţionare 
DO IsoSwitch Defect comutator izolare ieşire acţionare 
BP IsoSwitch Defect comutator izolare bypass acţionare 
OP IsoSwitch Defect comutator izolare ieşire sistem 
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Mască defecte M2 [Fault Mask M2] 
Număr liniar:  562 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru al doilea cuvânt binar de defecte pe partea de motor. Aceste 
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezintă defect validat, cifra zero reprezintă 
defect invalidat (mascat). Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

Motor Cur UB Defect de dezechilibru curent motor 
OP Contactor Defect contactor ieşire 
Field Loss Pierderea curentului de câmp – motoare sincrone 
Open Cct UV Subtensiune în timpul modului de testare circuit deschis 
No DO/OP Flt Nu există contactoare de ieşire în modul de testare circuit deschis 
I HS Snsr F Defect de deconectare a senzorului radiatorului invertorului 
I ChB Snsr F Defect de deconectare a senzorului canalului B al invertorului 
InvHS LoTemp Defect de subtemperatură a radiatorului invertorului 
InvChBLoTemp Defect de subtemperatură a canalului B al invertorului 
Tach Loss F Defect pierdere tahometru 
Output Open Defect deschidere Do sau OP 
Mtr Cap OV Supratensiunea condensatorului filtrului de motor – sisteme de 

acţionare pentru aplicaţii ESP 
Neutilizat  
Mstr Xfr Err Eroare transfer master – Aplicaţie cu sisteme de acţionare în paralel 
PD Capcty Lo Capacitate scăzută a sistemelor de acţionare în paralel 
Neutilizat  

 
Mască defecte M3 [Fault Mask M3] 
Număr liniar:  563 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru al treilea cuvânt binar de defecte pe partea de motor. Aceste 
defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra unu reprezintă defect validat, cifra zero reprezintă 
defect invalidat (mascat). Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

Motor OL Flt Defect suprasarcină motor 
Motor Ovrspd Defect supraviteză motor 
Mtr Neut OV Defect de supratensiune între neutru motor şi împământare 
Neutilizat  
I HSink OT F Defect de supratemperatură a radiatorului invertorului 
I ChB OT F Defect de supratemperatură a canalului B al invertorului 
IsTxAirFltrF Defect de presiune a aerului la transformatorul de izolaţie (numai 

pentru sistemele de acţionare cu Cadru A) 
Neutilizat  
AirFilterFlt Defect blocare filtru aer 
Mtr LdLoss F Defect pierdere de sarcină motor 
SyncXfer Flt Defect transfer sincron 
I HSink FO F Defect al cablului cu fibră optică pentru radiatorul invertorului 
I ChB FO F Defect al cablului cu fibră optică pentru canalul B al invertorului 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Mască avertizare L1 [Warning Mask L1] 
Număr liniar:  397 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru primul cuvânt binar de avertizare pe partea redresorului 
(Defecte de Clasa 3). Cifra unu reprezintă avertizare validată, cifra zero reprezintă avertizare invalidată 
(mascată). Următoarele avertizări pot fi mascate: 
 

Drive OL Wrn Avertizare de suprasarcină a sistemului de acţionare 
Master UV Avertizare de subtensiune a punţii master 
Slave1 UV Avertizare de subtensiune a punţii slave 1 
Slave2 UV Avertizare de subtensiune a punţii slave 2 
DC Link OC Avertizare de supracurent legătură de curent continuu 
L DC Link OV Avertizare de supratensiune legătură de curent continuu de linie 
No PLL Lock Bucla cu calare de fază de pe partea redresorului nu este sincronizată 
DICtctr Fdbk Pierderea stării de feedback a contactorului intrării de acţionare cu MV 

existentă 
GateTstPwr W Cablurile de alimentare SCR conectate 
Line Loss Pierdere medie tensiune sau pierderea frecvenţei de medie tensiune  
Rec HSink OT Avertizare de supratemperatură a radiatorului redresorului 
Rec ChB OT Avertizare de supratemperatură a canalului B al redresorului 
Bus Trans'nt Protecţie contra regimurilor tranzitorii pe magistrală  
LneCap Range Valoarea pu a condensatorului filtrului de linie depăşeşte gama 

normală 
Neutilizat  
DC Link Rnge Valoarea pu a legăturii de curent continuu depăşeşte gama normală 

 
Mască avertizare L2 [Warning Mask L2] 
Număr liniar:  647 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru al doilea cuvânt binar de avertizare pe partea redresorului 
(Defecte de Clasa 3). Cifra unu reprezintă avertizare validată, cifra zero reprezintă avertizare invalidată 
(mascată). Acestea nu sunt utilizate în prezent, dar sunt disponibile pentru utilizarea ulterioară. 
 

BussFlt Line Defect al canalului de transmitere a datelor DCB de linie 
R HS Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului radiatorului redresorului 
R ChB Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului canalului B al redresorului 
R HSink FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a radiatorului redresorului 
R ChB FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a canalului B al redresorului  
Rec Gate Pwr Avertizare alimentare circuite comandă poartă redresor 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Mască avertizare M1 [Warning Mask M1] 
Număr liniar:  565 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru primul cuvânt binar de avertizare pe partea de motor (Defecte 
de Clasa 3). Cifra unu reprezintă avertizare validată, cifra zero reprezintă avertizare invalidată (mascată). 
Următoarele avertizări pot fi mascate: 
 

Motor OL Wrn Avertizare de suprasarcină a motorului 
DICtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de intrare 
DICtctr Clsd Avertizare de închidere a contactorului de intrare 
DOCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de ieşire 
DOCtctr Clsd Avertizare de închidere a contactorului de ieşire 
Fan1 Contctr Avertizare de pierdere a feedback-ului contactorului ventilatorului 1 
MtrCap Range Valoarea pu a condensatorului filtrului de motor depăşeşte gama 

normală 
I HSink OT W Avertizare de supratemperatură a radiatorului invertorului 
I ChB OT W Avertizare de supratemperatură a canalului B al invertorului 
IsTxAirFltrW Avertizare pentru presiunea aerului la transformatorul de izolare 

(numai pentru sistemele de acţionare cu Cadru A)  
Neutilizat  
Zero Slip Avertizare de alunecare zero 
AirFilterWrn Avertizare blocare filtru aer 
Fan On Avertizare de pornire a ventilatorului principal 
Fan 1 Loss Avertizare de pierdere a ventilatorului principal de răcire 1 
Fan 2 Loss Avertizare de pierdere a ventilatorului principal de răcire 2 
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Mască avertizare M2 [Warning Mask M2] 
Număr liniar:  423 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru al doilea cuvânt binar de avertizare pe partea de motor (Defecte 
de Clasa 3). Cifra unu reprezintă avertizare validată, cifra zero reprezintă avertizare invalidată (mascată). 
Următoarele avertizări pot fi mascate: 
 

Tach Loss Avertizare de pierdere a feedback-ului de la tahometru 
Tach Reversd Avertizare de inversare feedback tahometru 
Tach Power Avertizare de pierdere alimentare tahometru 
No Tach Avertizare pentru tahometru neinstalat 
BPCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de bypass 
BPCtctr Clsd Avertizare de închidere a contactorului de bypass 
Inp Clse Dly Întârzierea închiderii contactorului de intrare este temporizată 
SyncXfer Wrn Avertizare de transfer sincron 
Mtr Ldloss W Avertizare pierdere de sarcină motor 
DI Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru intrarea 

sistemului de acţionare 
DO Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru ieşirea 

sistemului de acţionare 
BP Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru bypass 
OP Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru ieşirea de 

sistem 
OPCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de ieşire sistem 
OPCtctr Clsd Avertizare de închidere a contactorului de ieşire sistem 
Desync Delay Încercare prematură de desincronizare a sistemului – Temporizator de 

desincronizare încă activ 
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Mască avertizare M3 [Warning Mask M3] 
Număr liniar:  468 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru al treilea cuvânt binar de avertizare pe partea de motor (Defecte 
de Clasa 3). Cifra unu reprezintă avertizare validată, cifra zero reprezintă avertizare invalidată (mascată). 
Următoarele avertizări pot fi mascate: 
 

Bypass OV Supratensiune de bypass 
Bypass UV Subtensiune de bypass 
Bypass UB Dezechilibru de tensiune bypass 
Bypass Rvs Secvenţă inversă a tensiunii de bypass 
Neutilizat  
Slip Range Alunecarea calculată este prea mare sau este zero pentru motoarele 

de inducţie. 
No DO/OP Wrn Modul de testare circuit deschis – Nu există contactor de ieşire şi 

defect mascat 
Ctrl Pwr Lss Pierderea alimentării circuitelor de control LV (joasă tensiune) 
Mtr DCLnk OV Avertizare de supratensiune a legăturii de curent continuu la motor 
Motor OV Wrn Avertizare de supratensiune a motorului 
Buss Flt Mtr Inactiv – Instrument de depanare 
I HS Snsr W Avertizare pierdere a senzorului radiatorului invertorului 
I ChB Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului canalului B al invertorului 
I HSink FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a radiatorului invertorului 
I ChB FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a canalului B al invertorului 
Fan2 Contctr Avertizare de pierdere a feedback-ului contactorului ventilatorului 2 

 
Mască avertizare M4 [Warning Mask M4] 
Număr liniar:  707 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru al patrulea cuvânt binar de avertizare pe partea de motor 
(Defecte de Clasa 3). Cifra unu reprezintă avertizare validată, cifra zero reprezintă avertizare invalidată 
(mascată). Următoarele avertizări pot fi mascate: 
 

DI Iso Closd Avertizare de închidere a comutatorului de izolare pentru intrarea 
sistemului de acţionare 

DO Iso Clsd Avertizare de închidere a comutatorului de izolare pentru ieşirea 
sistemului de acţionare 

BP Iso Clsd Avertizare de închidere a comutatorului de izolare pentru bypass 
OP Iso Clsd Avertizare de închidere a comutatorului de izolare pentru ieşirea de 

sistem 
IsoTx Fan On Ventilatorul transformatorului de izolare este pornit  
Iso Fn1 Cntr Contactorul ventilatorului 1 al transformatorului de izolare 
Iso Fn2 Cntr Contactorul ventilatorului 2 al transformatorului de izolare 
Iso Fn1 Loss Pierdere ventilator 1 al transformatorului de izolare 
Iso Fn2 Loss Pierdere ventilator 2 al transformatorului de izolare 
Inv Gate Pwr Alimentarea circuitelor de comandă pe poartă ale invertorului 
Mtr Cap OV W Avertizare de supratensiune a condensatorului de filtru al motorului 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Mască avertizare PD [Warning Mask PD] 
Număr liniar:  759 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acestea sunt măştile de avertizare pentru sistemele de acţionare în paralel. 
 

Hub Comm Wrn Pierdere de comunicaţie cu hub-ul (PLC) 
Duplcte Mstr Numai master – master duplicat 
Dclnd Mstr Numai slave – sistemul slave a respins sistemul master 
Slv RfsdMstr Numai master – sistemul slave a refuzat sistemul master 
Invld Mstr R Numai slave – cerere master invalidă 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Slave 0 Comm Pierdere de comunicaţie cu Slave 0 DAN – numai master 
Slave 1 Comm Pierdere de comunicaţie cu Slave 1 DAN – numai master 
Slave 2 Comm Pierdere de comunicaţie cu Slave 2 DAN – numai master 
Slave 3 Comm Pierdere de comunicaţie cu Slave 3 DAN – numai master 
Slave 4 Comm Pierdere de comunicaţie cu Slave 4 DAN – numai master 
Slave 5 Comm Pierdere de comunicaţie cu Slave 5 DAN – numai master 
Slave 6 Comm Pierdere de comunicaţie cu Slave 6 DAN – numai master 
Slave 7 Comm Pierdere de comunicaţie cu Slave 7 DAN – numai master 

 
Mască defecte alimentare [Power Fault Mask] 
Număr liniar:  104 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru diferitele componente ale sistemului de control al alimentării. 
Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

AC/DC#1 Flt Defecţiune la primul modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#2 Flt Defecţiune la cel de-al doilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#3 Flt Defecţiune la cel de-al treilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#4 Flt Defecţiune la cel de-al patrulea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#5 Flt Defecţiune la cel de-al cincilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#6 Flt Defecţiune la cel de-al şaselea modul de alimentare c.a./c.c. 
DC/DC Rd Flt Pierdere de 5 V / ±15 V neredundant (a existat deja o avertizare) 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
AC300 DC Flt Pierdere alimentare c.c. pentru modulul c.c./c.c. de 300 W 
Neutilizat  
DC/DC Fail Pierdere modul c.c./c.c. 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Mască avertizare alimentare [Power Warn Mask] 
Număr liniar:  105 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru diferitele componente ale sistemului de control al alimentării. 
Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

AC/DC#1 Wrn Defecţiune la primul modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#2 Wrn Defecţiune la cel de-al doilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#3 Wrn Defecţiune la cel de-al treilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#4 Wrn Defecţiune la cel de-al patrulea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#5 Wrn Defecţiune la cel de-al cincilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#6 Wrn Defecţiune la cel de-al şaselea modul de alimentare c.a./c.c. 
DC/DC Rd Wrn Pierdere de 5 V / ±15 V neredundant (una din cele două ieşiri paralele 

s-a defectat) 
AC/DC ACFail Intrarea pentru alimentarea c.a./c.c. a detectat o cădere de tensiune 
AC300 ACFail Intrarea pentru alimentarea c.a. de 300 W a detectat o cădere de 

tensiune 
UPS on Bypss UPS funcţionează pe bypass 
UPS on Batt UPS funcţionează pe baterie 
UPS Batt Low Baterie UPS aproape descărcată 
UPS Failed UPS prezintă o defecţiune internă  
XIO Pwr Loss Pierdere alimentare XIO 
DPI Pwr Loss  Pierdere alimentare DPI 
USART Pwr Ls  Pierdere alimentare USART 

 
Mască defecte adaptor [Adptr Loss Mask] 
Număr liniar:  175 
Valoare implicită: 0000000000000000 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru detectarea de către sistemul de acţionare a pierderii fiecărui 
adaptor în parte. Valoarea implicită a acestui parametru activează avertizarea la o pierdere de adaptor. 
Înlocuirea bitului corespunzător cu 1 va modifica răspunsul sistemului de acţionare de la avertizare la 
defect de clasa 2. 
 

Adapter 1 Ls Adaptor 1 
Adapter 2 Ls Adaptor 2 
Adapter 3 Ls Adaptor 3 
Adapter 4 Ls Adaptor 4 
Adapter 5 Ls Adaptor 5 
Adapter 6 Ls Adaptor 6 
Neutilizat  
Neutilizat  
Spd Cmd Loss Nu se utilizează în firmware-ul 5.xxx 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Pierdere comandă viteză [Speed Cmd Loss] 
Număr liniar:  749 
Valoare implicită: Defect 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Pierderea comenzii de viteză de la un adaptor DPI sau de la o buclă de curent 4 – 20 mA. Prin utilizarea 
parametrului P749 (Spd Cmd Loss), clientul poate beneficia acum de opţiunile FAULTING, RUN @ 
LAST SPEED şi RUN @ PRESET 1 (Generare defect, Funcţionare la ultima viteză sau Funcţionare la 
viteza presetată 1). Pentru a primi avertizarea de pierdere a comenzii de viteză, setaţi acest parametru la 
Ultima viteză. 

Fault Defect 
Last Speed Ultima viteză 
Preset 1 Viteză presetată 1 

 
Mască defecte sistem răcit cu lichid [Liq Cool Mask] 
Număr liniar:  703 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru reprezintă defectele care pot fi mascate în sistemul de acţionare PowerFlex cu cadru C. 
Acestea sunt mascate, de obicei, numai în condiţii de defectare a senzorului, spre deosebire de defectele 
reale. Următoarele defecte pot fi mascate: 
 

Neutilizat  
Ext Cool Ls Pierderi de răcire externă (defecţiune schimbător de căldură) 
Cool Temp Lo Temperatură lichid de răcire scăzută 
Cool Temp Hi Temperatură lichid de răcire ridicată 
Neutilizat  
Cool Lvl Lo Nivel lichid de răcire scăzut 
Cab Temp Hi Temperatură ridicată casetă 
Pump/Fan Pwr Alimentare pentru pompă şi ventilator oprită  
DC Link Flow Flux legătură curent continuu 
Temp Fdbk Ls Pierdere de feedback al temperaturii lichidului de răcire  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Mască defecte dispozitiv [Dvc Flt Mask] 
Număr liniar:  420 
Valoare implicită: 1111111111111111 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică măştile pentru defectele de diagnoză ale dispozitivelor (SCR şi SGCT). Cifra 
unu reprezintă defect validat, cifra zero reprezintă defect invalidat (mascat). Definiţia biţilor este 
următoarea: 
 

L Offline OC Redresor SCR – Diagnoză, Detectare circuit deschis (înainte de 
funcţionare) 

L Offline SC Redresor SCR – Diagnoză, Detectare scurtcircuit (înainte de 
funcţionare) 

L Online OC Redresor SCR – În funcţiune, Detectare circuit deschis 
L Online SC Redresor SCR – În funcţiune, Detectare scurtcircuit 
L Gate Loss Redresor cu modulaţia în durată a impulsurilor – Diagnoză, pierdere 

fibră optică comandă poartă (înainte de funcţionare) 
L Fbk Loss Redresor cu modulaţia în durată a impulsurilor – Diagnoză, pierdere 

fibră optică feedback (înainte de funcţionare) 
L Device Flt Redresor cu modulaţia în durată a impulsurilor – Diagnoză, scurtcircuit 

poartă-catod / pierderea alimentării (înainte de funcţionare) 
L Online Flt Redresor cu modulaţia în durată a impulsurilor – Diagnoză, scurtcircuit 

poartă-catod / pierderea alimentării sau a fibrei optice 
M Gate Loss Invertor – Diagnoză, pierdere fibră optică comandă poartă (înainte de 

funcţionare) 
M Fbk Loss Invertor – Diagnoză, pierdere fibră optică feedback (înainte de 

funcţionare) 
M Device Flt Invertor – Diagnoză, scurtcircuit poartă-catod / pierderea alimentării 

(înainte de funcţionare) 
M Online Flt Invertor – Diagnoză, scurtcircuit poartă-catod / pierderea alimentării 

sau a fibrei optice 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Parametri defecte 
 
Defect fix [Fixed Fault] 
Număr liniar:  433 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică intrările pe cartela standard XIO care au fost configurate ca defecte (Clasa 1 
sau Clasa 2). Cifra 1 reprezintă un defect activ astfel: 
 

Input Protn1 Defect protecţie intrare 1 
Xfmr/LR OT Defect supratemperatură transformator de izolare / reactor linie 
DC Link OT Defect supratemperatură legătură curent continuu / inductor mod 

comun 
Motor Prot'n Defect protecţie motor 
Neutilizat  
Input Protn2 Defect protecţie intrare 2 
Aux Prot'n Defect protecţie auxiliară 
Neutilizat  

 
Avertizare fixă [Fixed Warning] 
Număr liniar:  434 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică intrările pe cartela standard XIO care au fost configurate ca avertizări. Cifra 1 
reprezintă o avertizare activă astfel: 
 

Input Protn1 Avertizare protecţie intrare 1 
Xfmr/LR OT Avertizare supratemperatură transformator de izolare / reactor linie 
DC Link OT Avertizare supratemperatură legătură curent continuu / inductor mod 

comun 
Motor Prot'n Avertizare protecţie motor 
Neutilizat  
Input Protn2 Avertizare protecţie intrare 2 
Aux Prot'n Avertizare protecţie auxiliară 
Neutilizat  

 
Defect extern XIO [External Fault] 
Număr liniar:  372 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică intrările pe cartela opţională XIO care au fost configurate ca defecte (Clasa 1 
sau Clasa 2). Cifra 1 reprezintă defectul activ pe cartelă. Există un total de 16 defecte externe, de la 
External1 la External16. Utilizatorul poate modifica textul asociat fiecărui defect. 
 
Avertizare externă [External Warning] 
Număr liniar:  429 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică intrările pe cartela opţională XIO care au fost configurate ca avertizări. Cifra 1 
reprezintă o avertizare activă pe cartelă. Există un total de 16 avertizări externe, de la External1 la 
External16. Utilizatorul poate modifica textul asociat fiecărei avertizări.  
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Indicator defect L1 [Fault Flag L1] 
Număr liniar:  279 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică primul cuvânt binar pentru indicatorul pentru defecte din partea redresorului. 
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezintă defectul activ astfel: 
 

Line OV Supratensiune linie 
Mstr Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a punţii master 
Slv1 Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a punţii slave 1 
Slv2 Volt UB Dezechilibrul tensiunii de linie a punţii slave 2 
Mstr Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al punţii master 
Slv1 Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al punţii slave 1 
Slv2 Cur UB Dezechilibrul curentului de linie al punţii slave 2 
Line OC Supracurent linie 
Mtr Heartbt Defect de pulsaţii ale motorului 
Slv1 Phasing Defect de rotaţie a fazelor punte slave 1 
Slv2 Phasing Defect de rotaţie a fazelor punte slave 2 
DC Lnk OC HW Defect de supracurent al hardware-ului legăturii de curent continuu 
DC Lnk OC SW Defect de supracurent al software-ului legăturii de curent continuu 
Ln DC Lnk OV Defect de supratensiune a legăturii de curent continuu 
Ground OC Defect de supracurent al defectului de împământare 
Neutilizat  

 
Indicator defect L2 [Fault Flag L2] 
Număr liniar:  280 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică al doilea cuvânt binar pentru indicatorul pentru defecte din partea redresorului. 
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezintă defectul activ astfel: 
 

Line HCS Pwr Pierderea alimentării senzorului pentru curentul de linie 
Line Cap OV Defect de supratensiune a condensatorului filtrului de linie 
SCB Incompat Incompatibilitate SCB linie 
Current Sens Defect senzor de curent 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Indicator defect L3 [Fault Flag L3] 
Număr liniar:  281 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică al treilea cuvânt binar pentru indicatorul pentru defecte din partea redresorului. 
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezintă defectul activ astfel: 
 

Drive OL Flt Defect de suprasarcină a sistemului de acţionare 
Line Neut OV Defect de supratensiune între neutru şi împământare 
Rec HSink OT Defect de supratemperatură a radiatorului redresorului 
Rec ChB OT Defect de supratemperatură a canalului B al redresorului 
Dvc AK/Snubb Defect anod-catod sau al dispozitivului de siguranţă 
GateTstPwr F Defect al cablurilor de alimentare pentru testarea SCR 
CIB Heartbt Defect al controlorului de secvenţă CIB 
R HSink FO F Cablul cu fibră optică al radiatorului redresorului 
Rec ChB FO F Cablul cu fibră optică al canalului B al radiatorului redresorului 
Line Hmnc OV Defect de supratensiune a armonicii de linie 
R HS Snsr F Defect de deconectare a senzorului radiatorului redresorului 
R ChB Snsr F Defect de deconectare a senzorului canalului B al redresorului 
R Neutral OL Suprasarcină rezistor neutru 
RecHS Lo Tmp Defect de subtemperatură a radiatorului redresorului 
RecChB LoTmp Defect de subtemperatură a canalului B al redresorului 
R Neutral OC Supracurent rezistor neutru 

 
Indicator defect M1 [Fault Flag M1] 
Număr liniar:  369 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică primul cuvânt binar pentru indicatorul pentru defecte din partea de motor. 
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezintă defectul activ astfel: 
 

M DC Link OV Defect de supratensiune a legăturii de curent continuu la motor 
DI Contactor Defect contactor intrare acţionare 
DO Contactor Defect contactor ieşire acţionare 
BP Contactor Defect contactor bypass acţionare 
Motor OC Defect supracurent motor 
Motor OV Flt Defect supratensiune motor 
Motor Stall Defect pierdere viteză motor 
Motor Flx UB Defect de dezechilibru flux motor 
Line Heartbt Defect pulsaţii linie 
MV Gate Test Defect în mod testare circuite de poartă cu MV aplicată 
MV Sys Test Defect în mod testare sistem cu MV aplicată 
Inv HCS Pwr Defect alimentare senzor curent invertor 
DI IsoSwitch Defect comutator izolare intrare acţionare 
DO IsoSwitch Defect comutator izolare ieşire acţionare 
BP IsoSwitch Defect comutator izolare bypass acţionare 
OP IsoSwitch Defect comutator izolare ieşire sistem 
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Indicator defect M2 [Fault Flag M2] 
Număr liniar:  370 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică al doilea cuvânt binar pentru indicatorul pentru defecte din partea de motor. 
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezintă defectul activ astfel: 
 

Motor Cur UB Defect de dezechilibru curent motor 
OP Contactor Defect contactor ieşire 
Field Loss Pierderea curentului de câmp – motoare sincrone 
Open Cct UV Subtensiune în timpul modului de testare circuit deschis 
No DO/OP Flt Nu există contactoare de ieşire în modul de testare circuit deschis 
I HS Snsr F Defect de deconectare a senzorului radiatorului invertorului 
I ChB Snsr F Defect de deconectare a senzorului canalului B al invertorului 
InvHS LoTemp Defect de subtemperatură a radiatorului invertorului 
InvChBLoTemp Temperatură scăzută a canalului B al invertorului?? 
Tach Loss F Defect de pierdere tahometru 
Output Open Ieşire DO sau OP deschisă 
Mtr Cap OV Supratensiune condensator filtru motor 
DAN Comm Defect comunicaţie în reţeaua locală a sistemelor de acţionare – 

Aplicaţie cu sisteme de acţionare în paralel 
Mstr Xfr Err Eroare transfer master – Aplicaţie cu sisteme de acţionare în paralel 
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Indicator defect M3 [Fault Flag M3] 
Număr liniar:  371 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică al treilea cuvânt binar pentru indicatorul pentru defecte din partea de motor. 
Aceste defecte pot fi defecte de Clasa 1 sau Clasa 2. Cifra 1 reprezintă defectul activ astfel:  
 

Motor OL Flt Defect suprasarcină motor 
Motor Ovrspd Defect supraviteză motor 
Mtr Neut OV Defect de supratensiune între neutru motor şi împământare 
Neutilizat  
I HSink OT F Defect de supratemperatură a radiatorului invertorului 
I ChB OT F Defect de supratemperatură a canalului B al invertorului 
IsTxAirFltrF Defect de presiune a aerului pentru transformatorul de izolare (numai 

pentru sistemele de acţionare cu Cadru A) 
Neutilizat  
AirFilterFlt Defect blocare filtru aer 
Mtr LdLoss F Defect pierdere de sarcină motor 
SyncXfer Flt Defect transfer sincron 
I HSink FO F Defect al cablului cu fibră optică al radiatorului invertorului 
I ChB FO F Defect al cablului cu fibră optică pentru canalul B al invertorului 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Indicator defect CIB [Fault Flag CIB] 
Număr liniar:  57 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică indicatorul de defect CIB. Cifra 1 reprezintă defectul activ astfel:  
 

Time Base Defecţiune sincronizator FPGA în funcţionare liberă 
A/Ds Defect general subsistem conversie analog digitală A/D 
J7 Port Defecţiune port UART interfaţă operator 
J8 Port Defecţiune port UART imprimantă 
DPI Intrfce Defecţiune hardware SCANport/DPI la CIB 
XIO Intrfce Defecţiune hardware XIO la CIB 
Gnd Offset Defecţiune decalaj masă analogică faţă de masa digitală 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Indicator avertizare L1 [Warning Flag L1] 
Număr liniar:  282 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică primul cuvânt binar al indicatorului de avertizare pe partea redresorului 
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezintă o avertizare activă pe partea redresorului. Sunt afişate 
următoarele mesaje de avertizare:  
 

Drive OL Wrn Avertizare de suprasarcină a sistemului de acţionare 
Master UV Avertizare de subtensiune a punţii master 
Slave1 UV Avertizare de subtensiune a punţii slave 1 
Slave2 UV Avertizare de subtensiune a punţii slave 2 
DC Link OC Avertizare de supracurent legătură de curent continuu 
L DC Link OV Avertizare de supratensiune legătură de curent continuu de linie 
No PLL Lock Bucla cu calare de fază de pe partea redresorului nu este sincronizată 
DICtctr Fdbk Pierderea stării de feedback a contactorului invertorului pentru 

sistemul de acţionare cu MV existentă 
GateTstPwr W Cablurile de alimentare SCR conectate 
Line Loss Pierderea alimentării de medie tensiune sau pierderea frecvenţei de 

medie tensiune 
Rec HSink OT Avertizare de supratemperatură a radiatorului redresorului 
Rec ChB OT Avertizare de supratemperatură a canalului B al redresorului 
Bus Trans'nt Protecţie contra regimurilor tranzitorii pe magistrală  
LneCap Range Valoarea pu a condensatorului filtrului de linie depăşeşte gama 

normală 
Dvc AK/Snubb Avertizare dispozitiv anod-catod sau avertizare a dispozitivului de 

siguranţă 
DC Link Rnge Valoarea pu a legăturii de curent continuu depăşeşte gama normală 
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Indicator avertizare L2 [Warning Flag L2] 
Număr liniar:  646 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică al doilea cuvânt binar al indicatorului de avertizare pe partea redresorului 
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezintă o avertizare activă pe partea redresorului. Aceste indicatoare nu 
sunt utilizate în prezent, dar sunt disponibile pentru o utilizare ulterioară. 
 

BussFlt Line Avertizarea canalului de transmitere a datelor DCB de linie 
R HS Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului de temperatură al radiatorului 

redresorului 
R ChB Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului canalului B al redresorului 
R HSink FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a radiatorului redresorului 
R ChB FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a canalului B al redresorului 
Rec Gate Pwr Avertizare alimentare circuite de comandă pe poartă redresor 
neutilizat 06 – 
neutilizat 07 – 
neutilizat 08 – 
neutilizat 09 – 
neutilizat 10 – 
neutilizat 11 – 
neutilizat 12 – 
neutilizat 13 – 
neutilizat 14 – 
neutilizat 15 – 

 
Indicator avertizare M1 [Warning Flag M1] 
Număr liniar:  373 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică primul cuvânt binar al indicatorului de avertizare pe partea de motor (Defecte 
de Clasa 3). Cifra 1 reprezintă o avertizare activă pe partea de motor. Sunt afişate următoarele avertizări: 
 

Motor OL Wrn Avertizare de suprasarcină a motorului 
DICtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de intrare 
DICtctr Clsd Avertizare de închidere a contactorului de intrare 
DOCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de ieşire 
DOCtctr Clsd Avertizare de închidere a contactorului de ieşire 
Fan1 Contctr Avertizare de pierdere a feedback-ului contactorului ventilatorului 1 
MtrCap Range Valoarea pu a condensatorului filtrului de motor depăşeşte gama 

normală 
I HSink OT W Avertizare de supratemperatură a radiatorului invertorului 
I ChB OT W Avertizare de supratemperatură a canalului B al invertorului 
IsTxAirFltrW Avertizare pentru presiunea aerului la transformatorul de izolare 

(numai pentru sistemele de acţionare cu Cadru A)  
Neutilizat  
Zero Slip Avertizare de alunecare zero 
AirFilterWrn Avertizare blocare filtru aer 
Fan On Avertizare de pornire a ventilatorului principal 
Fan 1 Loss Avertizare pierdere ventilator 1 
Fan 2 Loss Avertizare pierdere ventilator 2 
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Indicator avertizare M2 [Warning Flag M2] 
Număr liniar:  374 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică al doilea cuvânt binar al indicatorului de avertizare pe partea de motor 
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezintă o avertizare activă pe partea de motor. Sunt afişate următoarele 
avertizări: 
 

Tach Loss W Avertizare de pierdere a feedback-ului de la tahometru 
Tach Reversd Avertizare de inversare feedback tahometru 
Tach Power Avertizare de pierdere alimentare tahometru 
No Tach Avertizare pentru tahometru neinstalat 
BPCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de bypass 
BPCtctr Clsd Avertizare de închidere a contactorului de bypass 
Inp Clse Dly Avertizare de deschidere a contactorului de intrare 
SyncXfer Wrn Avertizare de transfer sincron 
Mtr Ldloss W Avertizare pierdere de sarcină motor 
DI Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru intrarea 

sistemului de acţionare 
DO Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru ieşirea 

sistemului de acţionare 
BP Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru bypass 
OP Iso Open Avertizare de deschidere a comutatorului de izolare pentru ieşirea de 

sistem 
OPCtctr Open Avertizare de deschidere a contactorului de ieşire sistem 
OPCtctr Clsd Avertizare de închidere a contactorului de ieşire sistem 
Desync Delay Încercare prematură de desincronizare a sistemului – Temporizator de 

desincronizare încă activ 
 
Indicator avertizare M3 [Warning Flag M3] 
Număr liniar:  467 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică al treilea cuvânt binar al indicatorului de avertizare pe partea de motor 
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezintă o avertizare activă. Sunt afişate următoarele avertizări: 
 

Bypass OV Supratensiune de bypass 
Bypass UV Subtensiune de bypass 
Bypass UB Dezechilibru de tensiune de bypass 
Bypass Rvs Secvenţă inversă a tensiunii de bypass 
DCBM BattLow – 
Slip Range Alunecarea calculată este prea mare sau este zero pentru motoarele 

de inducţie. 
No DO/OP Wrn Modul de testare circuit deschis – Nu există contactor de ieşire şi 

defect mascat 
Ctrl Pwr Lss Pierderea alimentării circuitelor de control LV (joasă tensiune) 
Mtr DCLnk OV Avertizare de supratensiune a legăturii de curent continuu la motor 
Motor OV Wrn Avertizare de supratensiune a motorului 
Buss Flt Mtr Inactiv – Instrument de dezvoltare 
I HS Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului radiatorului invertorului 
I ChB Snsr W Avertizare de pierdere a senzorului canalului B al invertorului 
I HSink FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a radiatorului invertorului 
I ChB FO W Avertizare de pierdere a fibrei optice a canalului B al invertorului 
Fan2 Contctr Avertizare de pierdere a feedback-ului de la contactorul ventilatorului 

2 
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Indicator avertizare M4 [Warning Flag M4] 
Număr liniar:  706 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică al treilea cuvânt binar al indicatorului de avertizare pe partea de motor 
(Defecte de Clasa 3). Cifra 1 reprezintă o avertizare activă. Sunt afişate următoarele avertizări: 
 

DI Iso Closd Avertizare de închidere a comutatorului de izolare pentru intrarea 
sistemului de acţionare 

DO Iso Clsd Avertizare de închidere a comutatorului de izolare pentru ieşirea 
sistemului de acţionare 

BP Iso Clsd Avertizare de închidere a comutatorului de izolare pentru bypass 
OP Iso Clsd Avertizare de închidere a comutatorului de izolare pentru ieşirea de 

sistem 
IxoTx Fan On Ventilatorul transformatorului de izolare este pornit 
Iso Fn1 Cntr Contactorul ventilatorului 1 al transformatorului de izolare 
Iso Fn2 Cntr Contactorul ventilatorului 2 al transformatorului de izolare 
Iso Fn1 Loss Pierdere ventilator 1 al transformatorului de izolare 
Iso Fn2 Loss Pierdere ventilator 2 al transformatorului de izolare 
Inv Gate Pwr Alimentarea circuitelor de comandă pe poartă ale invertorului 
Mtr Cap OV W Avertizare de supratensiune a condensatorului de filtru al motorului 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Indicator avertizare PD [Warning Flag PD] 
Număr liniar:  758 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acestea sunt indicatoarele de avertizare pentru sistemele de acţionare în paralel. 
 

Hub Comm Wrn Pierdere de comunicaţie cu hub-ul (PLC) 
Duplcte Mstr Numai master – master duplicat 
Dclnd Mstr Numai slave – sistemul slave a respins sistemul master 
Slv RfsdMstr Numai master – sistemul slave a refuzat sistemul master 
Invld Mstr R Numai slave – cerere master invalidă 
Xfer Disable Transfer dezactivat – numai master 
Neutilizat  
Neutilizat  
Slave 0 Comm Pierdere comunicaţii cu Slave 0 DAN – numai master 
Slave 1 Comm Pierdere comunicaţii cu Slave 1 DAN – numai master 
Slave 2 Comm Pierdere comunicaţii cu Slave 2 DAN – numai master 
Slave 3 Comm Pierdere comunicaţii cu Slave 3 DAN – numai master 
Slave 4 Comm Pierdere comunicaţii cu Slave 4 DAN – numai master 
Slave 5 Comm Pierdere comunicaţii cu Slave 5 DAN – numai master 
Slave 6 Comm Pierdere comunicaţii cu Slave 6 DAN – numai master 
Slave 7 Comm Pierdere comunicaţii cu Slave 7 DAN – numai master 
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Indicator avertizare CIB [Warning Flag CIB] 
Număr liniar:  56 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică indicatorul de avertizare utilizat de CIB. Cifra 1 reprezintă o avertizare activă, 
iar codificarea biţilor este următoarea: 
 

CIB Batt Low Indică o baterie pentru NVRAM aproape descărcată 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Defect circuite alimentare control [Ctrl Pwr Fault] 
Număr liniar:  287 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este asociat cu sistemul de control-distribuire a alimentării. CIB monitorizează 
semnalele de alimentare, iar cifra 1 reprezintă un defect activ, după cum urmează: 
 

AC/DC#1 Flt Defecţiune la primul modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#2 Flt Defecţiune la cel de-al doilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#3 Flt Defecţiune la cel de-al treilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#4 Flt Defecţiune la cel de-al patrulea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#5 Flt Defecţiune la cel de-al cincilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#6 Flt Defecţiune la cel de-al şaselea modul de alimentare c.a./c.c. 
DC/DC Rd Flt Pierdere de 5 V / ±15 V neredundant (a existat deja o avertizare) 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
AC300 DC Flt Pierdere alimentare c.c. pentru modulul c.c./c.c. de 300 W 
Neutilizat  
DC/DC Fail Pierdere modul c.c./c.c. 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Avertizare circuite alimentare control [Ctrl Pwr Warning] 
Număr liniar:  288 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este asociat cu sistemul de control-distribuţie a alimentării. CIB monitorizează 
semnalele de alimentare, iar cifra 1 reprezintă o avertizare activă, după cum urmează: 
 

AC/DC#1 Wrn Defecţiune la primul modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#2 Wrn Defecţiune la cel de-al doilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#3 Wrn Defecţiune la cel de-al treilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#4 Wrn Defecţiune la cel de-al patrulea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#5 Wrn Defecţiune la cel de-al cincilea modul de alimentare c.a./c.c. 
AC/DC#6 Wrn Defecţiune la cel de-al şaselea modul de alimentare c.a./c.c. 
DC/DC Rd Wrn Pierdere de 5 V / ±15 V redundant (una din cele două ieşiri paralele s-

a defectat) 
AC/DC ACFail Intrarea pentru alimentarea c.a./c.c. a detectat o cădere de tensiune 
AC300 ACFail Intrarea pentru alimentarea c.a. de 300 W a detectat o cădere de 

tensiune 
UPS on Bypss UPS funcţionează pe bypass 
UPS on Batt UPS funcţionează pe baterie 
UPS Batt Low Baterie UPS aproape descărcată 
UPS Failed UPS prezintă o defecţiune internă 
XIO Pwr Loss Pierdere alimentare XIO 
DPI Pwr Loss Pierdere alimentare DPI 
USART Pwr Ls Pierdere alimentare USART 

 
Defect pierdere adaptor [Adapter Loss Flt] 
Număr liniar:  93 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică defectul de pierdere a adaptorului SCANport. SCANport este o reţea de 
comunicaţie cu interogare ciclică, iar pierderea legăturii produce un defect. Cifra 1 reprezintă un defect 
activ. 
 

Adapter 1 Pierdere adaptor 1 
Adapter 2 Pierdere adaptor 2 
Adapter 3 Pierdere adaptor 3 
Adapter 4 Pierdere adaptor 4 
Adapter 5 Pierdere adaptor 5 
Adapter 6 Pierdere adaptor 6 
Neutilizat  
Neutilizat  
Spd Cmd Loss Pierdere comandă viteză 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Avertizare pierdere adaptor [Adapter Loss Wrn] 
Număr liniar:  148 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică avertizarea de pierdere a adaptorului SCANport. SCANport este o reţea de 
comunicaţie cu interogare ciclică, iar pierderea legăturii produce un defect. Cifra 1 reprezintă o avertizare 
activă. 
 

Adapter 1 Pierdere adaptor 1 
Adapter 2 Pierdere adaptor 2 
Adapter 3 Pierdere adaptor 3 
Adapter 4 Pierdere adaptor 4 
Adapter 5 Pierdere adaptor 5 
Adapter 6 Pierdere adaptor 6 
Neutilizat  
Neutilizat  
Spd Cmd Loss Pierdere comandă viteză 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Pierdere adaptor XIO [XIO Adaptr Loss] 
Număr liniar:  596 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică pierderea adaptorului XIO. Există 6 sloturi XIO posibile, de la Slot 1 la Slot 6. 
Cifra 1 înseamnă pierderea adaptorului, cifra 0 înseamnă adaptor încă activ.  
 

Card #1 Placa XIO conectată la slotul 1 
Card # 2 Placa XIO conectată la slotul 2 
Card # 3 Placa XIO conectată la slotul 3 
Card # 4 Placa XIO conectată la slotul 4 
Card # 5 Placa XIO conectată la slotul 5 
Card # 6 Placa XIO conectată la slotul 6 
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Defect extern PLC [Ext Fault PLC] 
Număr liniar:  650 
Valoare implicită: 0000000000000000 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intrările externe provenite de la PLC. Parametrul Selectare defect extern 
permite utilizatorului să selecteze sursa de provenienţă a indicatorilor de defectare: fie de la placa XIO, 
fie de la PLC, fie de la o combinaţie a celor 2 surse. Acestea au fost configurate ca defecte (Clasa 1 sau 
Clasa 2). Cifra 1 reprezintă defectul activ pe cartelă sau la PLC. Există un total de 16 defecte externe, de 
la External1 la External16. Utilizatorul poate modifica textul asociat fiecărui defect. 
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Defect sistem răcire cu lichid [Liquid Cool Flt] 
Număr liniar:  358 
Valoare implicită: 0000000000000000 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică un defect al sistemului de răcire cu lichid. Cifra 1 reprezintă un defect activ al 
sistemului de răcire cu lichid. Următoarele defecte sunt afişate: 
 

Pressure Ls Pierdere presiune sistem (nu se poate masca) 
Ext Cool Ls Pierderi de răcire externă (problemă a schimbătorului de căldură) 
Cool Temp Lo Temperatură lichid de răcire scăzută 
Cool Temp Hi Temperatură lichid de răcire ridicată 
Conduct Hi Conductivitate înaltă a lichidului de răcire (nu se poate masca) 
Cool Lvl Lo Nivel lichid de răcire scăzut 
Cab Temp Hi Temperatură ridicată casetă 
Pump/Fan Pwr Alimentare pentru pompă şi ventilator oprită 
Flux legătură curent 
continuu 

Flux legătură curent continuu 

Temp Fdbk Ls Pierdere a feedback-ului de temperatură a lichidului de răcire 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Avertizare sistem răcire cu lichid [Liquid Cool Wrn] 
Număr liniar:  359 
Valoare implicită: 0000000000000000 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică o avertizare a sistemului de răcire cu lichid. Cifra 1 reprezintă o avertizare 
activă a sistemului de răcire cu lichid. Sunt afişate următoarele avertizări: 
 

Pump Failed Pierderea uneia din cele 2 pompe pentru lichidul de răcire 
HxFan Failed Pierderea unuia din cele două ventilatoare ale schimbătorului de 

căldură 
Cool Temp Lo Temperatura lichidului de răcire este mai mică decât pragul de alarmă 

specificat 
Cool Temp Hi Temperatura lichidului de răcire este mai mare decât pragul de alarmă 

specificat 
Conduct Hi Conductivitatea lichidului de răcire este mai mare decât 1(S/cm3) 
Cool Lvl Lo Nivelul lichidului de răcire din rezervor a scăzut sub nivelul de alarmă 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Temp Fdbk Ls Pierdere a feedback-ului de temperatură a lichidului de răcire 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Ieşire defect [Fault Output] 
Număr liniar:  490 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 1  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru permite operatorului să utilizeze în mod corespunzător un înregistrator grafic, un 
osciloscop sau un dispozitiv similar ce vor fi declanşate la apariţia unui defect în sistemul de acţionare şi 
vor captura date utile din punctul de testare. Parametrul ia valori de la 0 la 10 la producerea unui defect. 
Prin atribuirea acestui parametru oricăruia dintre punctele de test de pe plăcile de condiţionare semnale 
sau la ieşirile de 0 – 10 V de pe placa de interfaţă client, veţi avea o valoare de ieşire care comută de la 0 
V la 10 V ori de câte ori se produce un defect. Această ieşire poate fi apoi utilizată ca declanşator pentru 
captarea de la punctele de test a altor date despre sistemul de acţionare la producerea unui defect. 
 
Ieşire avertizare [Warning Output] 
Număr liniar:  700 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 1  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru permite operatorului să utilizeze în mod corespunzător un înregistrator grafic, un 
osciloscop sau un dispozitiv similar ce vor fi declanşate la emiterea unei avertizări în sistemul de 
acţionare şi vor captura date utile din punctul de testare. Parametrul ia valori de la 0 la 10 la emiterea 
unei avertizări. Prin atribuirea acestui parametru oricăruia dintre punctele de test de pe plăcile de 
condiţionare semnale sau la ieşirile de 0 – 10 V de pe placa de interfaţă client, veţi avea o ieşire care 
comută de la 0 V la 10 V ori de câte ori este emisă o avertizare. Această ieşire poate fi apoi utilizată ca 
declanşator pentru captarea altor date despre sistemul de acţionare de la punctele de test la emiterea 
unei avertizări. 
 



 Descrierea parametrilor 117 
 

PARAMETRII DE PROTECŢIE LINIE 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Parametrii de protecţie linie 
 
Prag supracurent legătură curent continuu [DC O/C Trip] 
Număr liniar:  169 
Valoare implicită: 1,75 pu   
Valoare minimă: 0,10 pu   
Valoare maximă: 2,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de curent pe care trebuie să îl depăşească curentul legăturii de curent 
continuu pentru a se indica un defect de supracurent la legătura de curent continuu. 
 
Întârziere la detectare supracurent legătură curent continuu [DC O/C Delay] 
Număr liniar:  170 
Valoare implicită: 0,010 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 0,040 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia curentul legăturii de curent continuu trebuie 
să se menţină la o valoare superioară pragului de supracurent pentru a se indica un defect de 
supracurent la legătura de curent continuu. 
 
Prag supracurent defect împământare [Gnd flt O/C Trip] 
Număr liniar:  171 
Valoare implicită: 0,50 A    
Valoare minimă: 0,05 A    
Valoare maximă: 10,00 A    
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de curent pe care trebuie să îl depăşească semnalul de curent de 
defect de împământare pentru a se indica un defect de supracurent de împământare. 
 
Întârziere la detectare supracurent defect împământare [Gnd flt O/C Dly] 
Număr liniar:  172 
Valoare implicită: 0,10 sec  
Valoare minimă: 0,00 sec  
Valoare maximă: 5,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia curentul de defect de împământare trebuie 
să se menţină la o valoare superioară pragului de supracurent pentru a se indica un defect de 
supracurent de împământare. 
 
Prag supratensiune legătură curent continuu [Line DC O/V Trip] 
Număr liniar:  173 
Valoare implicită: 1,50 pu   
Valoare minimă: 0,50 pu   
Valoare maximă: 1,60 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul pe care trebuie să îl depăşească tensiunea legăturii de curent continuu 
pe partea redresorului pentru a se indica un defect de supratensiune la legătura de curent continuu. 
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Întârziere la detectare supratensiune legătură curent continuu [Line DC O/V Dly] 
Număr liniar:  174 
Valoare implicită: 0,020 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 0,040 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia tensiunea legăturii de curent continuu pe 
partea redresorului trebuie să se menţină la o valoare superioară pragului de supratensiune pentru a se 
indica un defect de supratensiune la legătura de curent continuu. 
 
Prag dezechilibru curent linie [Line I U/B Trip] 
Număr liniar:  108 
Valoare implicită: 0,05 pu   
Valoare minimă: 0,01 pu   
Valoare maximă: 1,15 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de dezechilibru al curentului de linie care va cauza un defect de 
dezechilibru de curent de linie.  
 
Întârziere la detectare dezechilibru curent linie [Line I U/B Delay] 
Număr liniar:  109 
Valoare implicită: 1,00 sec  
Valoare minimă: 0,01 sec  
Valoare maximă: 5,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia dezechilibrul de curent de linie trebuie să se 
menţină la o valoare superioară pragului de supracurent pentru a se indica un defect de dezechilibru de 
curent de linie. 
 
Prag supracurent linie [Line O/C Trip] 
Număr liniar:  161 
Valoare implicită: 1,50 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 2,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de curent pe care trebuie să îl depăşească curentul de linie pentru a se 
indica un defect de supracurent de linie. 
 
Întârziere la detectare supracurent linie [Line O/C Delay] 
Număr liniar:  162 
Valoare implicită: 0,010 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 0,040 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia curentul de linie trebuie să se menţină la o 
valoare superioară pragului de supracurent pentru a se indica un defect de supracurent de linie. 
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Prag suprasarcină acţionare [Drive O/L Trip] 
Număr liniar:  163 
Valoare implicită: 1,15 pu   
Valoare minimă: 0,20 pu   
Valoare maximă: 2,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică curentul maxim de funcţionare a sistemului de acţionare care cauzează 
decuplarea sistemului la defect de suprasarcină linie după un interval de timp specificat de parametrul 
Întârziere la detectare suprasarcină acţionare (Drive O/L Delay). 
 
Întârziere la detectare suprasarcină acţionare [Drive O/L Delay] 
Număr liniar:  164 
Valoare implicită: 60,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 61,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia sistemul de acţionare poate funcţiona la 
pragul de decuplare la suprasarcină înainte de a se detecta un defect de suprasarcină la redresor. 
 
Valoare suprasarcină minimă acţionare [Drive O/L min] 
Număr liniar:  269 
Valoare implicită: 1,05 pu   
Valoare minimă: 0,20 pu   
Valoare maximă: 1,15 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică, în pu, valoarea minimă la care curentul legăturii de curent continuu poate fi 
considerat condiţie de suprasarcină.  
 
Avertizare suprasarcină acţionare [Drive O/L wrn] 
Număr liniar:  270 
Valoare implicită: 0,50  
Valoare minimă: 0,20  
Valoare maximă: 1,15  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică momentul în care sistemul va emite o avertizare de suprasarcină pe linie. 
Această valoare este dată ca procentaj din diferenţa dintre nivelurile Suprasarcină minimă acţionare şi 
Prag suprasarcină acţionare. 
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Factor de umplere suprasarcină acţionare [Drv O/L Duty Cyc] 
Număr liniar:  772 
Valoare implicită: 600,0 sec 
Valoare minimă: 0,0 sec 
Valoare maximă: 900,0 sec 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Algoritmul de suprasarcină a fost modificat de la metoda pătratului diferenţei la metoda diferenţei 
pătratelor între curentul măsurat şi suprasarcina minimă. Astfel se corectează forma curbei. Factorul de 
umplere în regim normal versus regim de suprasarcină a fost modificat de la 1:10 la 1:9 pentru a reflecta 
valoarea nominală implicită a unui minut de lucru în suprasarcină la fiecare zece minute. A fost adăugat 
un nou parametru pentru a regla acest raport pentru sistemele de acţionare pentru mixere şi laminoare: 
Ciclu suprasarcină acţionare (Drv O/L Duty Cyc #772) în grupul Protecţie linie. 
 
Prag supratensiune alimentare [Line O/V Trip] 
Număr liniar:  165 
Valoare implicită: 1,20 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 1,50 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de tensiune pe care trebuie să îl depăşească tensiunea de linie pentru 
a se indica un defect de supratensiune de alimentare. 
 
Întârziere la detectare supratensiune alimentare [Line O/V Delay] 
Număr liniar:  166 
Valoare implicită: 0,100 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 10,000 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia tensiunea de linie trebuie să se menţină la o 
valoare superioară pragului de supratensiune pentru a se indica un defect de supratensiune de 
alimentare. 
 
Prag subtensiune alimentare [Line U/V Trip] 
Număr liniar:  167 
Valoare implicită: 0,85 pu   
Valoare minimă: 0,40 pu   
Valoare maximă: 1,50 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul sub care trebuie să scadă tensiunea de linie înainte de a fi emisă o 
avertizare Subtensiune master sau Pierdere tensiune alimentare. 
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Întârziere la detectare subtensiune alimentare [Line U/V Delay] 
Număr liniar:  168 
Valoare implicită: 0,017 sec  
Valoare minimă: 0,008 sec  
Valoare maximă: 0,040 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia tensiunea de linie trebuie să se menţină la o 
valoare inferioară pragului de subtensiune pentru a se indica o condiţie de subtensiune de alimentare. 
 
Prag dezechilibru tensiune alimentare[Line V U/B Trip] 
Număr liniar:  271 
Valoare implicită: 0,05 pu   
Valoare minimă: 0,01 pu   
Valoare maximă: 1,15 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de dezechilibru al tensiunii de linie care va determina un defect de 
dezechilibru de tensiune de alimentare.  
 
Întârziere la detectare dezechilibru tensiune alimentare[Line V U/B Delay] 
Număr liniar:  272 
Valoare implicită: 1,00 sec  
Valoare minimă: 0,01 sec  
Valoare maximă: 5,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia dezechilibrul de tensiune de linie trebuie să 
se menţină la o valoare superioară pragului de dezechilibru pentru a se indica un defect de dezechilibru 
de tensiune de alimentare. 
 
Prag supratensiune neutru alimentare[Line Neut OV Trp] 
Număr liniar:  587 
Valoare implicită: 0,40 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 1,50 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul pe care trebuie să îl depăşească tensiunea dintre neutru şi 
împământare pentru a se indica un defect de supratensiune de împământare. 
 
Întârziere la detectare supratensiune neutru alimentare[Line Neut OV Dly] 
Număr liniar:  588 
Valoare implicită: 1,00 sec  
Valoare minimă: 0,00 sec  
Valoare maximă: 5,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia tensiunea dintre neutru şi împământare 
trebuie să se menţină la o valoare superioară pragului înainte de detectarea unui defect de supratensiune 
de împământare. 
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Prag supratensiune armonică [Harmonic O/V Trp] 
Număr liniar:  675 
Valoare implicită: 0,30 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 10,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru setează pragul pentru defectul de Supratensiune armonică. Acest parametru este în 
general utilizat la punerea în funcţiune a sistemului, pentru a detecta dacă există un nivel de rezonanţă în 
sistem pe a 5-a armonică datorită căreia distorsionarea tensiunii să poată afecta funcţionarea sistemului 
de acţionare. Acest parametru trebuie să rămână la valoarea implicită, iar în cazul apariţiei unui defect, 
problema armonicelor sistemului trebuie rezolvată şi/sau sistemul de acţionare trebuie reglat din nou. 
 
Întârziere la detectare supratensiune armonică [Harmonic O/V Dly] 
Număr liniar:  676 
Valoare implicită: 1,00 sec  
Valoare minimă: 0,00 sec  
Valoare maximă: 10,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru setează intervalul de timp pentru detectarea pragului de Supratensiune armonică. 
 
Factor de prag regimuri tranzitorii magistrală [Bus Tran Trp Fac] 
Număr liniar:  673 
Valoare implicită: 2,50 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 100,00 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru validează şi setează caracteristica Regimuri tranzitorii pe magistrală pentru sistemul de 
acţionare PF7000. Valoarea testată şi implicită este 2,5 pentru validarea şi detectarea efectivă a 
regimurilor tranzitorii pe magistrală pentru majoritatea locaţiilor. Valoarea poate fi setată la 2,75 dacă sunt 
emise avertizări false. Pentru dezactivarea caracteristicii, setaţi parametrul la valoarea maximă. 
 
Întârziere la detectare regimuri tranzitorii [Bus Tran Delay] 
Număr liniar:  674 
Valoare implicită: 2  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 100  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Această valoare defineşte întârzierea în algoritmul pentru regimurile tranzitorii pe magistrală. Unităţile 
parametrului sunt definite în funcţie de rata de eşantionare de 4 kHz, sau 250 usec per unitate. În mod 
normal, se păstrează valoarea implicită 2. 
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Prag minim regimuri tranzitorii magistrală [Bus Tran Min Trp] 
Număr liniar:  677 
Valoare implicită: 0,30 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 10,00 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru defineşte valoarea minimă pentru validarea funcţiei de protecţie la Regimuri tranzitorii 
pe magistrală şi trebuie păstrat la valoarea implicită de 0,3 pu. 
 
Factor regimuri tranzitorii curent continuu pe magistrală [Bus Tran Idc Fac] 
Număr liniar:  678 
Valoare implicită: 0,50 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 10,00 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru defineşte factorul de regim tranzitoriu de curent continuu în algoritmul de protecţie 
împotriva regimurilor tranzitorii. Acest parametru trebuie menţinut în mod normal la valoarea implicită de 
0,5. 
 
Timp minim cuplaj liber [Min Freewheel T] 
Număr liniar:  679 
Valoare implicită: 0,016 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 1,000 sec  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Aceasta este perioada minimă pe durata căreia sistemul va funcţiona pe cuplaj liber înainte ca sistemul 
de control să înceapă căutarea sfârşitului regimului tranzitoriu. Acest parametru a fost setat la 1 ciclu la 
60 Hz (16 ms) care ar trebui să fie suficient pentru atenuarea majorităţii regimurilor tranzitorii legate de 
comutarea capacitivă. 
 
Avertizare temperatură radiator redresor [R HS Temp Wrn] 
Număr liniar:  112 
Valoare implicită: 53°C 
Valoare minimă: 0°C 
Valoare maximă: 100°C 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul la care sistemul va emite o avertizare de supratemperatură a 
radiatorului redresorului. 
 
Prag temperatură radiator redresor [R HS Temp Trip] 
Număr liniar:  111 
Valoare implicită: 55°C 
Valoare minimă: 0°C 
Valoare maximă: 100°C 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul la care sistemul de acţionare va decupla la un defect de 
supratemperatură a radiatorului redresorului. 
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Întârziere diagnosticare redresor [Rec Dvc Diag Dly] 
Număr liniar:  266 
Valoare implicită: 2  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 6  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru reprezintă o opţiune adăugată cu scopul de a evita decuplarea datorată alarmelor false 
legate de defectele de diagnosticare a redresorului. Întârzierea permite sistemului să ignore un defect 
detectat pentru numărul de cicluri de linie (pentru redresoarele SCR) sau numărul de impulsuri 
consecutive de comandă pe poartă a punţii (pentru redresoarele cu modulaţia în durată a impulsurilor) 
setate prin intermediul acestui parametru. În revizia anterioară a firmware-ului, a fost setat în codul-sursă 
al acestuia la valoarea 3 pentru a facilita diagnosticarea problemelor, însă trebuie menţinut permanent la 
valoarea 2 cu excepţia cazului în care setarea la o valoarea superioară este recomandată de producător. 
Nici o întârziere nu a fost setată în nici o versiune a firmware-ului, cu excepţia versiunii 2.002. 
 
Prag pierdere linie [Line Loss Trip] 
Număr liniar:  698 
Valoare implicită: 8,0 Hz 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 40,0 Hz 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru defineşte frecvenţa utilizată pentru detectarea pragului de pierdere linie. Sistemul caută 
pierderile de frecvenţă de linie, precum şi cele de tensiune de linie. Această operaţiune este destinată să 
confere o mai mare flexibilitate în detectarea pierderilor de linie şi oferă posibilitatea de eliminare a 
alarmelor false privind defectele, ceea ce măreşte, însă, timpul de răspuns. În momentul în care diferenţa 
dintre valoarea parametrului Frecvenţă linie şi valorile instantanee ale frecvenţei (în cadrul grupului 
Control curent) depăşeşte valoarea acestui parametru, sistemul detectează o Pierdere de linie. 
 
Prag suprasarcină neutru redresor [R Neutral OL Trp] 
Număr liniar:  774 
Valoare implicită: 5,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acum, nivelul de decuplare la suprasarcina neutrului redresorului este reglabil. Nivelul de decuplare la 
suprasarcina neutrului redresorului poate fi reglat prin intermediul acestui parametru.  
 
NOTĂ: Nu modificaţi valorile implicite fără a consulta centrul de Suport Tehnic MV. 
 
Întârziere la detectare suprasarcină neutru redresor [R Neutral OL Dly] 
Număr liniar:  775 
Valoare implicită: 2,50 sec 
Valoare minimă: 0,00 sec 
Valoare maximă: 655,35 sec 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acum, intervalul de întârziere a decuplării la suprasarcina neutrului redresorului poate fi reglat. Intervalul 
de întârziere a decuplării la suprasarcina neutrului redresorului poate fi reglat prin intermediul acestui 
parametru.  
 
NOTĂ: Nu modificaţi valorile implicite fără a consulta centrul de Suport Tehnic MV. 
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Prag supracurent neutru redresor [R Neutral OC Trp] 
Număr liniar:  776 
Valoare implicită: 10,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acum, nivelul de decuplare la supracurent al neutrului redresorului poate fi reglat. Nivelul de decuplare la 
supracurent al neutrului redresorului poate fi reglat prin intermediul acestui parametru.  
 
NOTĂ: Nu modificaţi valorile implicite fără a consulta centrul de Suport Tehnic MV. 
 
Întârziere la detectare supracurent neutru redresor [R Neutral OC Dly] 
Număr liniar:  777 
Valoare implicită: 0,010 sec 
Valoare minimă: 0,000 sec 
Valoare maximă: 65,535 sec 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acum, intervalul de întârziere a decuplării la supracurent al neutrului redresorului poate fi reglat. Intervalul 
de întârziere a decuplării la supracurent al neutrului redresorului poate fi reglat prin intermediul acestui 
parametru.  
 
NOTĂ: Nu modificaţi valorile implicite fără a consulta centrul de Suport Tehnic MV. 
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Parametrii de protecţie motor 
 
Prag supratensiune neutru motor [Mtr Neut O/V Trp] 
Număr liniar:  189 
Valoare implicită: 0,20 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 1,50 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul pe care trebuie să îl depăşească tensiunea între neutrul motorului şi 
împământare pentru a se indica un defect de supratensiune de împământare. În cazul sistemelor cu 
reactor de linie, puteţi descoperi că setările implicite sunt prea scăzute şi trebuie crescute la 0,80 pu 
pentru o funcţionare normală. 
 
Întârziere la detectare supratensiune neutru motor [Mtr Neut O/V Dly] 
Număr liniar:  190 
Valoare implicită: 1,00 sec  
Valoare minimă: 0,00 sec  
Valoare maximă: 5,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia tensiunea de la neutrul motorului la 
împământare trebuie să se menţină la o valoare superioară pragului pentru a se indica un defect de 
supratensiune de împământare. 
 
Prag supracurent motor [Motor O/C Trip] 
Număr liniar:  177 
Valoare implicită: 1,75 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 2,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul pe care trebuie să îl depăşească curentul la motor pentru a se indica un 
defect de supracurent la motor. 
 
Întârziere la detectare supracurent motor [Motor O/C Delay] 
Număr liniar:  178 
Valoare implicită: 0,100 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 0,200 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia curentul la motor trebuie să se menţină la o 
valoare superioară pragului pentru a se indica un defect de supracurent la motor. 
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Prag suprasarcină motor [Motor O/L Trip] 
Număr liniar:  179 
Valoare implicită: 1,15 pu   
Valoare minimă: 0,20 pu   
Valoare maximă: 2,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul maxim al curentului la motor care cauzează decuplarea sistemului prin 
defect de suprasarcină motor după un timp specificat de parametrul Întârziere la detectare suprasarcină 
motor (Motor O/L Delay). 
 
Întârziere la detectare suprasarcină motor [Motor O/L Delay] 
Număr liniar:  180 
Valoare implicită: 60,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 61,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia sistemul de acţionare poate funcţiona la 
valoarea de suprasarcină specificată de parametrul Prag suprasarcină motor înainte de a se indica un 
defect de suprasarcină motor. 
 
Suprasarcină minimă motor [Motor O/L min] 
Număr liniar:  350 
Valoare implicită: 1,05 pu   
Valoare minimă: 0,20 pu   
Valoare maximă: 1,50 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică în pu valoarea minimă la care curentul motorului poate fi considerat condiţie de 
suprasarcină. 
 
Avertizare suprasarcină motor [Motor O/L Wrn] 
Număr liniar:  351 
Valoare implicită: 0,50  
Valoare minimă: 0,20  
Valoare maximă: 1,50  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică momentul în care sistemul va emite o avertizare de suprasarcină motor. 
Această valoare este definită ca procentaj din diferenţa dintre nivelurile Suprasarcină minimă motor şi 
Prag suprasarcină motor. 
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Factor de umplere suprasarcină motor [Mtr O/L Duty Cyc] 
Număr liniar:  771 
Valoare implicită: 600,0 sec 
Valoare minimă: 0,0 sec 
Valoare maximă: 900,0 sec 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
În cazul tuturor versiunilor anterioare ale firmware-ului, algoritmul de suprasarcină fost proiectat pentru a 
suporta un minut de suprasarcină la fiecare 10 minute. Pe de altă parte, pentru mixerele Banbury şi alte 
aplicaţii foarte solicitante, ciclul de suprasarcină poate fi mai mic de 10 minute. Pentru a permite acest 
lucru, în această versiune a fost adăugat un nou parametru – Factor de umplere suprasarcină motor 
(#771). Acest parametru specifică factorul de umplere de suprasarcină pentru sistem. Valoarea implicită 
este de 600 de secunde (10 minute). 
 
Prag supratensiune motor [Motor O/V Trip] 
Număr liniar:  181 
Valoare implicită: 1,20 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 2,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul pe care trebuie să îl depăşească tensiunea la motor pentru a se indica 
un defect de supratensiune la motor. 
 
Întârziere la detectare supratensiune motor [Motor O/V Delay] 
Număr liniar:  182 
Valoare implicită: 0,500 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 10,000 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia tensiunea trebuie să se menţină la o 
valoare superioară pragului de supratensiune pentru a se indica un defect de supratensiune la motor. 
 
Prag supratensiune c.c. motor [Mtr DC O/V Trip] 
Număr liniar:  193 
Valoare implicită: 1,50 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 2,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul pe care trebuie să îl depăşească tensiunea legăturii de curent continuu 
pe partea de motor pentru a se indica un defect de supratensiune de curent continuu.  
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Întârziere la detectare supratensiune c.c. motor [Mtr DC O/V Delay] 
Număr liniar:  194 
Valoare implicită: 0,020 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 0,040 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia tensiunea legăturii de curent continuu pe 
partea de motor trebuie să se menţină la o valoare superioară pragului de supratensiune pentru a se 
indica un defect de supratensiune de curent continuu. 
 
Întârziere la detectare calaj motor [Mtr Stall Delay] 
Număr liniar:  191 
Valoare implicită: 2,00 sec  
Valoare minimă: 0,00 sec  
Valoare maximă: 10,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe parcursul căruia motorul trebuie să caleze înainte de a se 
indica o defecţiune de calaj al motorului. În cazul în care opţiunea tahometru este validată, motorul se 
consideră ca fiind calat în cazul în care sistemul de acţionare funcţionează la limita de cuplu la orice 
viteză mai mică de 1 Hz. În cazul în care opţiunea tahometru nu este validată, motorul se consideră ca 
fiind calat dacă sistemul funcţionează la viteza comandată la un flux al motorului sub nivelul specificat de 
parametrul „Flux minim”. Calajul nu poate fi detectat până în momentul în care sistemul nu atinge viteza 
comandată, deoarece motorul poate fi deja în mişcare în momentul pornirii sistemului. În acest caz, dacă 
viteza motorului este mai mare decât viteza comandată, sau motorul se roteşte în direcţia opusă, va fi 
indicată o defecţiune de calaj.  
 
Prag supraviteză motor [Overspeed Trip] 
Număr liniar:  185 
Valoare implicită: 66, Hz   
Valoare minimă: 10, Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul pe care trebuie să îl depăşească viteza motorului pentru a se indica un 
defect de supraviteză motor. 
 
Întârziere la detectare supraviteză motor [Overspeed Delay] 
Număr liniar:  186 
Valoare implicită: 0,50 sec  
Valoare minimă: 0,00 sec  
Valoare maximă: 10,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia viteza motorului trebuie să se menţină la o 
valoare superioară pragului pentru a se indica un defect de supraviteză motor 
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Prag dezechilibru flux motor [Flux UB Trip] 
Număr liniar:  585 
Valoare implicită: 0,05 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 1,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de dezechilibru al fluxului de motor care cauzează defectul de 
dezechilibru motor. 
 
Întârziere la detectare dezechilibru flux motor [Flux UB Delay] 
Număr liniar:  586 
Valoare implicită: 5,00 sec  
Valoare minimă: 0,01 sec  
Valoare maximă: 5,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia dezechilibrul de flux al motorului trebuie să 
se menţină la o valoare superioară pragului pentru a se indica un defect de dezechilibru de flux. 
 
Prag dezechilibru curent motor [Mtr I UB Trip] 
Număr liniar:  208 
Valoare implicită: 0,05 pu   
Valoare minimă: 0,01 pu   
Valoare maximă: 1,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de dezechilibru al curentului motorului care va conduce la decuplarea 
sistemului. 
 
Întârziere la detectare dezechilibru curent motor [Mtr I UB Delay] 
Număr liniar:  214 
Valoare implicită: 5,00 sec  
Valoare minimă: 0,01 sec  
Valoare maximă: 5,00 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia dezechilibrul de curent de motor trebuie să 
se menţină la o valoare superioară pragului de supracurent pentru a se indica un defect de dezechilibru 
de curent. 
 
Frecvenţă dezechilibru motor [Mtr UB Freq] 
Număr liniar:  274 
Valoare implicită: 1,5 Hz 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 100,0 Hz 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică frecvenţa minimă la care sistemul începe să detecteze dezechilibrul (de flux al) 
motorului. Apariţia unor dezechilibre reduse în timpul pornirii în buclă deschisă este un fenomen normal, 
astfel că acest parametru are scopul de a permite sistemului să ignore feedback-ul de flux în scopuri de 
diagnosticare până în momentul în care se atinge frecvenţa programată de dezechilibru al motorului. 
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Nivel pierdere sarcină [Load Loss Level] 
Număr liniar:  246 
Valoare implicită: 0,25 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 1,00 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică procentul minim din sarcina nominală pentru care sistemul va presupune că 
există o pierdere a sarcinii. În cazul în care sarcina scade sub acest parametru, iar viteza este mai mare 
decât Viteza de pierdere sarcină, sistemul va iniţia defectul după expirarea intervalului de Întârziere la 
detectare pierdere sarcină. Controlul utilizează parametrul Referinţă cuplu (P291) ca referinţă de sarcină. 
 
Viteză pierdere sarcină [Load Loss Spd] 
Număr liniar:  259 
Valoare implicită: 30,0 Hz 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 100,0 Hz 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică viteza minimă pentru care va fi detectată condiţia de pierdere de sarcină. În 
general, sarcina va fi mai mică la viteze mai scăzute, astfel că acest parametru contribuie la evitarea 
decuplării sistemului în caz de alarmă falsă în perioadele de funcţionare la viteze scăzute.  
 
Întârziere la detectare pierdere sarcină [Load Loss Delay] 
Număr liniar:  231 
Valoare implicită: 1,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 30,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp dintre detectarea condiţiei de pierdere a sarcinii şi iniţierea 
efectivă a defectului. 
 
Avertizare temperatură radiator invertor [I HS Temp Wrn] 
Număr liniar:  316 
Valoare implicită: 61°C 
Valoare minimă: 0°C 
Valoare maximă: 100°C 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de temperatură la care sistemul va emite o avertizare de 
supratemperatură a radiatorului invertorului. 
 
Prag temperatură radiator invertor [I HS Temp Trip] 
Număr liniar:  315 
Valoare implicită: 64°C 
Valoare minimă: 0°C 
Valoare maximă: 100°C 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul la care sistemul va decupla la un defect de supratemperatură a 
radiatorului invertorului 
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Avertizare valoare presiune [Pres Val Wrn] 
Număr liniar:  320 
Valoare implicită: 3,0 V 
Valoare minimă: 0,5 V 
Valoare maximă: 10,0 V 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul la care trebuie să descrească presiunea înainte de a fi emisă o 
avertizare în acest sens. Pierderea de presiune este în mod obişnuit asociată cu un flux de aer redus 
datorită blocării filtrului de aer. 
 
Prag valoare presiune [Pres Val Trip] 
Număr liniar:  319 
Valoare implicită: 2,5 V 
Valoare minimă: 0,5 V 
Valoare maximă: 10,0 V 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul la care valoarea presiunii trebuie să descrească înainte de a fi indicat 
un defect. O astfel de condiţie indică fie blocarea filtrului de aer, fie pierderea funcţionalităţii ventilatorului. 
 
Valoare nominală presiune [Pres Val Nominal] 
Număr liniar:  317 
Valoare implicită: 3,6 V 
Valoare minimă: 0,5 V 
Valoare maximă: 10,0 V 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea nominală a senzorului de presiune şi indică fluxul de aer normal în 
cadrul sistemului. 
 
Întârziere diagnostic dispozitiv invertor [Inv Dvc Diag Dly] 
Număr liniar:  268 
Valoare implicită: 2  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 6  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru reprezintă o opţiune adăugată cu scopul de a contribui la evitarea decuplării sistemului 
în caz de alarmă falsă legată de un defect de diagnosticare a dispozitivelor invertorului. Întârzierea 
permite sistemului să ignore un defect detectat de un număr de ori egal cu numărul de impulsuri generate 
de circuitele de comandă pe poartă a punţii, număr setat prin intermediul acestui parametru. În revizia 
anterioară a firmware-ului, acest parametru a fost setat în codul-sursă al programului la valoarea 3 pentru 
a contribui la diagnosticarea problemelor, însă trebuie menţinut permanent la valoarea 2 cu excepţia 
cazului în care setarea la o valoare superioară este recomandată de producător. Nici o întârziere nu a 
fost setată în nici o versiune a firmware-ului, cu excepţia versiunii 2.002. 
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Întârziere la detectare pierdere curent câmp [Field Loss Dly] 
Număr liniar:  559 
Valoare implicită: 30 sec  
Valoare minimă: 1 sec  
Valoare maximă: 60 sec  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este utilizat pentru specificarea intervalului de timp pe durata căruia regulatorul de flux 
atinge limita înainte ca sistemul să decupleze la o pierdere de câmp. Curentul de câmp nu este măsurat 
direct în cadrul plăcii de control, astfel încât trebuie urmărită ieşirea regulatorului de flux, care va atinge 
limita la pierderea curentului de câmp. 
 
Valoare prag presiune pentru fluxul de aer din transformator [Pres Val Tx Trip] 
Număr liniar:  654 
Valoare implicită: 2,5 V 
Valoare minimă: 0,5 V 
Valoare maximă: 10,0 V 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică pragul de tensiune pentru senzorul de presiune a aerului în secţiunea 
transformatorului de izolare a sistemelor de acţionare cu cadru A. Acest parametru utilizează aceeaşi 
funcţionalitate a senzorului de presiune a aerului în toate celulele de alimentare. ACEST PARAMETRU 
ESTE ACTIV NUMAI PENTRU SISTEMELE DE ACŢIONARE CU CADRU A. 
 
Avertizare valoare prag presiune pentru fluxul de aer din transformator [Pres Val Tx Wrn] 
Număr liniar:  655 
Valoare implicită: 3,0 V 
Valoare minimă: 0,5 V 
Valoare maximă: 10,0 V 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul de tensiune pentru avertizarea legată de senzorul de presiune a aerului 
în secţiunea transformatorului de izolare a sistemelor de acţionare cu cadru A. Acest parametru utilizează 
aceeaşi funcţionalitate a senzorului de presiune a aerului în toate celulele de alimentare. ACEST 
PARAMETRU ESTE ACTIV NUMAI PENTRU SISTEMELE DE ACŢIONARE CU CADRU A. 
 
Valoare nominală presiune pentru fluxul de aer din transformator [Pres Val Tx Nom] 
Număr liniar:  656 
Valoare implicită: 3,6 V 
Valoare minimă: 0,5 V 
Valoare maximă: 10,0 V 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică tensiunea nominală (de funcţionare) pentru senzorul de presiune a aerului în 
secţiunea transformatorului de izolare a sistemelor de acţionare cu cadru A. Acest parametru utilizează 
aceeaşi funcţionalitate a senzorului de presiune a aerului în toate celulele de alimentare. ACEST 
PARAMETRU ESTE ACTIV NUMAI PENTRU SISTEMELE DE ACŢIONARE CU CADRU A. 
 



134 Descrierea parametrilor 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII OPŢIUNII DE TRANSFER SINCRON 

Parametrii opţiunii de transfer sincron 
 
Ieşire regulator sincronizare [Sync Reg Output] 
Număr liniar:  298 
Valoare minimă: –10,00 Hz   
Valoare maximă: 10,00 Hz   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este valoarea de ieşire a regulatorului de sincronizare, care este adăugată erorii 
regulatorului de viteză în timpul unui transfer sincron de la sistemul de acţionare la bypass. 
 
Eroare regulator sincronizare [Sync Reg Error] 
Număr liniar:  297 
Valoare minimă: –180,0 grade  
Valoare maximă: 180,0 grade  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este eroarea regulatorului de sincronizare, care constituie unghiul de fază dintre 
tensiunea de linie şi tensiunea motorului în timpul unui transfer sincron de la sistemul de acţionare la 
bypass. 
 
Opţiune transfer sincron [Sync Xfer Option] 
Număr liniar:  419 
Valoare implicită: Invalidat 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru activează opţiunea de Transfer sincron pentru sistemele de acţionare PowerFlex 7000. 
Sunt disponibile trei opţiuni: 
 

Disabled Transfer sincron invalidat 
Enable Warn Transfer sincron validat – Eşuarea transferului va determina emiterea 

unei avertizări, dar sistemul va continua să funcţioneze 
Enable Fault Transfer sincron validat – Eşuarea transferului va determina indicarea 

unui defect, iar sistemul va fi oprit 
 
Eroare maximă sincronizare [Sync Error max] 
Număr liniar:  228 
Valoare implicită: 0 grade  
Valoare minimă: 0 grade  
Valoare maximă: 30 grade  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică eroarea maximă admisă a fazei la sincronizare. Se va emite comanda de 
închidere a contactorului de bypass în momentul în care eroarea fazei la sincronizare se menţine sub 
această valoare maximă pentru intervalul de timp specificat de către parametrul Timp de sincronizare. 
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Unghi de defazaj în avans transfer sincron [Sync Lead Angle] 
Număr liniar:  226 
Valoare implicită: 0 grade  
Valoare minimă: –90 grade  
Valoare maximă: 90 grade  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică unghiul cu care tensiunea motorului este defazată în avans faţă de tensiunea 
de intrare a sistemului în momentul în care se presupune că motorul este sincronizat. Scopul acestui 
parametru este de a compensa orice diferenţă de fază între tensiunea de intrare a sistemului şi tensiunea 
de alimentare a contactorului de bypass. 
 
Întârziere oprire transfer sincron [Sync Off Delay] 
Număr liniar:  227 
Valoare implicită: 0,100 sec  
Valoare minimă: 0,000 sec  
Valoare maximă: 0,500 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică întârzierea dintre momentul în care a fost emisă comanda de închidere a 
contactorului de bypass şi oprirea sistemului. Acest parametru este setat în mod obişnuit la o valoare 
puţin mai mică decât cea a timpului de închidere a contactorului de bypass, cu un minimum preferabil de 
1½ – 2 cicluri. 
 
Amplificare regulator sincronizare [Sync Reg Gain] 
Număr liniar:  225 
Valoare implicită: 1,0      
Valoare minimă: 0,0      
Valoare maximă: 5,0      
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică amplificarea regulatorului de sincronizare. 
 
Timp de sincronizare [Sync Time] 
Număr liniar:  229 
Valoare implicită: 10,0 sec  
Valoare minimă: 0,0 sec  
Valoare maximă: 10,0 sec  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia eroarea fazei de sincronizare trebuie să se 
menţină la o valoare mai mică decât Eroarea maximă de sincronizare înainte de a fi emisă comanda de 
închidere a contactorului de bypass. 
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Timp de transfer sincron [Sync Xfer Time] 
Număr liniar:  230 
Valoare implicită: 1,0 min 
Valoare minimă: 0,1 min 
Valoare maximă: 57,0 min 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică timpul permis pentru finalizarea unui transfer sincron. În cazul în care 
transferul nu este finalizat în acest interval de timp, sistemul de acţionare se va opri la un defect de 
„transfer sincron eşuat”. În cazul în care defectul „transfer sincron eşuat” este invalidat, solicitarea de 
transfer va fi anulată, iar sistemul va continua să funcţioneze la viteza comandată. Un mesaj de 
avertizare „transfer sincron eşuat” va fi afişat. 
 
Tensiune bypass [V Bypass] 
Număr liniar:  117 
Valoare minimă: 0,000 pu   
Valoare maximă: 2,000 pu   
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică tensiunea pe partea redresorului la contactorul de bypass şi este scalat în pu 
(per unitate) în raport cu Tensiunea nominală a motorului. 
 
Frecvenţă bypass [Bypass Freq] 
Număr liniar:  159 
Valoare minimă: –100,0 Hz 
Valoare maximă: 100,0 Hz 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică frecvenţa tensiunii pe partea redresorului la contactorul de bypass. 
 
Sursă tensiune transfer sincron [Sync Volt Source] 
Număr liniar:  622 
Valoare implicită: Bypass 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru permite utilizatorului să selecteze sursa din care sistemul va obţine tensiunea pentru 
aplicaţia de transfer sincron. Selecţia Bypass indică faptul că sistemul utilizează feedback-ul de la caseta 
contactorului de bypass pentru toate funcţiile de măsurare, protecţie şi sincronizare. Selecţia Linie indică 
faptul că sistemul utilizează pentru aceste funcţii feedback-ul de la tensiunile punţii master. 
 

Bypass Tensiunea feedback-ului de la bypass utilizată pentru toate funcţiile de 
transfer sincron 

Line Tensiunea feedback-ului de linie utilizată pentru toate funcţiile de 
transfer sincron (utilizată în mod obişnuit pentru toate aplicaţiile de 
multiplicare / de reducţie) 
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Timp încărcare condensator [Cap Charge Time] 
Număr liniar:  763 
Valoare implicită: 1 sec 
Valoare minimă: 1 sec 
Valoare maximă: 10 sec 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Parametrul Timp încărcare condensator (#763) a fost adăugat în grupul Opţiuni de transfer sincron pentru 
a controla intervalul de încărcare a condensatorului la desincronizare. Valoarea minimă şi implicită este 
de 1 secundă; aceasta înseamnă că, în momentul în care sistemul porneşte, va fi necesară o secundă 
pentru iniţierea transferului de la bypass la sistem. Utilizând acest parametru, întârzierea poate fi setată 
la maximum 10 secunde şi va fi utilă pentru sistemele prevăzute cu un transformator de ieşire necesitând 
mai mult de 1 secundă pentru încărcarea condensatorului filtrului de motor. 
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Parametrii opţiunii tahometru 
 
Feedback tahometru [Tach Feedback] 
Număr liniar:  348 
Valoare minimă: –100,0 Hz   
Valoare maximă: 100,0 Hz   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică indicaţia de viteză a feedback-ului de la tahometru. Această valoare este 
indicaţia cu semn a vitezei.  
 
Feedback tahometru pentru depanare [Tach Fbk Debug] 
Număr liniar:  349 
Valoare minimă: –100,00 Hz   
Valoare maximă: 100,00 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică indicaţia de viteză a feedback-ului de la tahometru. Este o indicaţie de viteză 
fără semn (valoare absolută), care nu se utilizează pentru controlul sistemului de acţionare. Acest 
parametru are o precizie de două cifre pentru depanarea problemelor legate de alunecare cu precizie 
sporită. 
 
Tip tahometru [Tach Type] 
Număr liniar:  233 
Valoare implicită: Niciuna 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică tipul tahometrului/codificatorului instalat. Avertizare: Dacă tipul tahometrului 
este setat la Single, acţionarea nu poate determina sensul de rotaţie la încetinirea motorului. Dacă sensul 
de rotaţie nu este cel comandat, pornirea fără tahometru nu va avea loc cu succes. 
 
Tipurile disponibile sunt: 
 

None Nu există tahometru instalat 
Single Ieşire simplă (nedirecţională) 
Quadrature Ieşiri în cvadratură (direcţionale) 
Absolute Enc Codificator de valoare absolută 
Sine-Cos Inc Inactiv 
Sine-Cos Z Inactiv 
Sine-Cos SSI Inactiv 

 
Impulsuri tahometru per revoluţie [Tach pulse/rev] 
Număr liniar:  234 
Valoare implicită: 1024 ppr  
Valoare minimă: 120 ppr  
Valoare maximă: 4096 ppr  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică numărul de impulsuri produse de tahometru în timpul unei revoluţii. Acest 
parametru nu este utilizat pentru codificatoarele de valoare absolută. 
 



 Descrierea parametrilor 139 
 

PARAMETRII OPŢIUNII TAHOMETRU 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Direcţie codificator [Enc Direction] 
Număr liniar:  643 
Valoare implicită: Forward 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică direcţia codificatorului. Sunt disponibile două opţiuni: Forward şi Reverse. 
ACEST PARAMETRU NU ESTE UTILIZAT ÎN PREZENT ÎN FIRMWARE-UL 5.xxx, DAR A FOST 
ADĂUGAT ÎN VEDEREA UTILIZĂRII VIITOARE. 
 

Reverse Feedback-ul de direcţie de la tahometru coincide cu rotaţia motorului 
Forward Feedback-ul de direcţie de la tahometru este opus faţă de rotaţia 

motorului 
 
Decalaj codificator [Encoder Offset] 
Număr liniar:  644 
Valoare implicită: 0 grade  
Valoare minimă: 0 grade  
Valoare maximă: 360 grade  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică decalajul codificatorului. Acest parametru este necesar deoarece codificatorul 
nu se utilizează numai pentru viteză, ci şi pentru poziţie. 
ACEST PARAMETRU NU ESTE UTILIZAT ÎN PREZENT ÎN FIRMWARE-UL 5.xxx, DAR A FOST 
ADĂUGAT ÎN VEDEREA UTILIZĂRII VIITOARE.  
 
Prag pierdere tahometru [Tach Loss Trip] 
Număr liniar:  235 
Valoare implicită: 2,0 Hz   
Valoare minimă: 0,0 Hz   
Valoare maximă: 10,0 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică nivelul pe care trebuie să îl depăşească eroarea de tahometru pentru a se 
indica un defect de pierdere de tahometru.  
 
Întârziere la detectare pierdere tahometru [Tach Loss Delay] 
Număr liniar:  236 
Valoare implicită: 0,10 sec  
Valoare minimă: 0,00 sec  
Valoare maximă: 1,00 sec  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică intervalul de timp pe durata căruia eroarea de tahometru trebuie să se menţină 
la o valoare superioară pragului înainte de a se indica o pierdere de tahometru. 
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Parametrii măştilor de control 
 
Mască comandă direcţie [Direction Mask] 
Număr liniar:  244 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot genera comanda forward/reverse (înainte/înapoi). Valoarea 
1 reprezintă adaptorul care poate emite comanda de direcţie, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu 
poate emite comanda de direcţie. Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7. Adaptorul 0 
este placa XIO, adaptorul 8 este PanelView (vizualizarea de tip panou), iar adaptoarele de la 1 la 6 sunt 
adaptoare SCANport/DPI. 
 
Mască comandă avans normal [Jog Mask] 
Număr liniar:  245 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot emite comanda de avans normal. Valoarea 1 reprezintă 
adaptorul care poate emite comanda de avans normal, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu poate 
emite comanda de avans normal. Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Mască comandă locală [Local Mask] 
Număr liniar:  242 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot genera comanda locală. Valoarea 1 reprezintă adaptorul 
care poate emite comanda locală, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu poate emite comanda locală. 
Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Mască comandă logică [Logic Mask] 
Număr liniar:  241 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot emite comanda logică. Valoarea 1 reprezintă adaptorul care 
poate emite comanda logică, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu poate emite comanda logică. 
Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Mască comandă referinţă [Ref Cmd Mask] 
Număr liniar:  248 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot emite comanda de referinţă. Valoarea 1 reprezintă 
adaptorul care poate emite comanda de referinţă, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu poate emite 
comanda de referinţă. Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
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Mască comandă resetare defect [Reset Mask] 
Număr liniar:  247 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot emite comanda de resetare. Valoarea 1 reprezintă 
adaptorul care poate emite comanda de resetare, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu poate emite 
comanda de resetare. Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Mască comandă pornire [Start Mask] 
Număr liniar:  243 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot emite comanda de pornire. Valoarea 1 reprezintă adaptorul 
care poate emite comanda de pornire, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu poate emite comanda de 
pornire. Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Mască comandă transfer sincron [Sync Xfer Mask] 
Număr liniar:  249 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot emite comanda de transfer sincron. Valoarea 1 reprezintă 
adaptorul care poate emite comanda de transfer sincron, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu poate 
emite comanda de transfer sincron. Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Mască defect forţat [Forced Flt Mask] 
Număr liniar:  638 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot indica un defect forţat. Valoarea 1 reprezintă adaptorul care 
poate indica defectul forţat, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu poate indica defectul forţat. Există 8 
adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7. 
 
Mască profil [Profile Mask] 
Număr liniar:  36 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru indică adaptoarele care pot emite comanda Profil de accelerare / decelerare. Adaptorul 
poate selecta fie profilul Rampă, fie profilul Curbă în S. Valoarea 1 reprezintă adaptorul care poate 
controla profilul, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu poate controla profilul. Există 8 adaptoare 
disponibile, de la Adapter0 la Adapter7. 
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Parametrii proprietari 
 
Proprietar comandă direcţie [Direction Owner] 
Număr liniar:  388 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda de direcţie. Valoarea 1 reprezintă adaptorul care 
emite comanda de direcţie, 0 reprezintă un adaptor care nu emite comanda de direcţie. Există 8 
adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Proprietar comandă avans normal [Jog Owner] 
Număr liniar:  389 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda de avans normal. Valoarea 1 reprezintă 
adaptorul care emite comanda de avans normal, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu emite 
comanda de avans normal. Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Proprietar comandă locală [Local Owner] 
Număr liniar:  386 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda locală. Valoarea 1 reprezintă adaptorul care 
emite comanda locală, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu emite comanda locală. Există 8 
adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Proprietar comandă referinţă [Ref Cmd Owner] 
Număr liniar:  392 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda de referinţă. Valoarea 1 reprezintă adaptorul 
care emite comanda de referinţă, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu emite comanda de referinţă. 
Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Proprietar comandă resetare defect [Reset Owner] 
Număr liniar:  391 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda de resetare. Valoarea 1 reprezintă adaptorul 
care emite comanda de resetare, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu emite comanda de resetare. 
Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Proprietar comandă pornire [Start Owner] 
Număr liniar:  387 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda de pornire. Valoarea 1 reprezintă adaptorul care 
emite comanda de pornire, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu emite comanda de pornire. Există 8 
adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
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Proprietar comandă oprire [Stop Owner] 
Număr liniar:  385 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda de oprire. Valoarea 1 reprezintă adaptorul care 
emite comanda de oprire, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu emite comanda de oprire. Există 8 
adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Proprietar comandă transfer sincron [Sync Xfer Owner] 
Număr liniar:  393 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda de transfer sincron. Valoarea 1 reprezintă 
adaptorul care emite comanda de transfer sincron, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu emite 
comanda de transfer sincron. Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
 
Proprietar defect forţat [Forced Flt Owner] 
Număr liniar:  639 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda de defect forţat. Valoarea 1 reprezintă adaptorul 
care emite comanda de defect forţat, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu emite comanda de defect 
forţat. Există 8 adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7. 
 
Proprietar profil [Profile Owner] 
Număr liniar:  37 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda de Profil de accelerare/decelerare. Valoarea 1 
reprezintă adaptorul care controlează Profilul de accelerare/decelerare, valoarea 0 reprezintă 
adaptoarele care nu controlează Profilul de accelerare/decelerare. Există 8 adaptoare disponibile, de la 
Adapter0 la Adapter7. 
 
Proprietar comandă logică [Logic Owner] 
Număr liniar:  94 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică adaptoarele care emit comanda Logică. Valoarea 1 reprezintă adaptorul care 
emite comanda logică, valoarea 0 reprezintă un adaptor care nu emite comanda logică. Există 8 
adaptoare disponibile, de la Adapter0 la Adapter7.  
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Parametrii de intrări/ieşiri logice 
 
Intrări locale [Local Inputs] 
Număr liniar:  260 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică intrările locale de execuţie în timp real pe XIO. Aceste intrări sunt grupate într-un 
cuvânt binar de Comandă logică (Logic Command Word). Cifra unu reprezintă o intrare activă, iar poziţiile 
biţilor sunt după cum urmează: 
 

Not Stop Sistemul este pregătit de funcţionare. 
Start Solicitare pornire sistem. 
Forward Solicitare rotire motor în direcţia Înainte. 
Reverse Solicitare rotire motor în direcţia Înapoi. 
Jog Solicitare funcţionare sistem în modul Avans normal. 
Local Comanda de control a sistemului de acţionare este emisă prin 

intermediul controlului Local. 
Drive Reset Solicitare ştergere defecte şi avertizări 
Synch Transfer către bypass 
Desynch Transfer către sistemul de acţionare 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Ieşiri locale [Local Outputs] 
Număr liniar:  261 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică ieşirile locale pe XIO. Aceste ieşiri sunt utilizate pentru Iluminare pilot şi controlul 
proceselor clientului. Cifra unu reprezintă o ieşire activă, următoarele ieşiri fiind afişate: 
 

Ready PL Sistemul de acţionare este în modul Pregătit. 
Running PL Sistemul de acţionare este în modul Funcţionare. 
Forward PL Sistemul de acţionare operează motorul în direcţia înainte. 
Reverse PL Sistemul de acţionare operează motorul în direcţia inversă. 
Jog PL Sistemul de acţionare este în modul Avans normal. 
Local PL Controlul sistemului de acţionare este în modul Control local. 
Remote PL Controlul sistemului de acţionare este în modul Control la distanţă. 
Fault PL Sistemul de acţionare este actualmente în stare de Defect. 
Warning PL Sistemul de acţionare este actualmente în stare de Avertizare. 
Test Mode PL Sistemul de acţionare este în modul de Testare. 
At Speed PL Sistemul de acţionare a atins viteza comandată. 
Cool Alrm PL Sistemul de răcire al acţionării s-a defectat. 
Fan1 Ctctr Ventilatorul 1 a primit comanda de funcţionare. 
Fan2 Ctctr Ventilatorul 2 a primit comanda de funcţionare. 
Sync Xfer Sistemul de acţionare este în modul Sincronizare sau Desincronizare. 
At Torq Lmt Sistemul de acţionare funcţionează la limita de cuplu. 
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Comanda logică [Logic Command] 
Număr liniar:  257 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică comanda logică utilizată de controlul acţionării. Consultaţi Manualul de utilizare 
PowerFlex 7000, Anexa C, pentru descrieri. Următoarele comenzi sunt afişate, cifra unu reprezentând o 
comandă activă: 
 

Not Stop Sistemul de acţionare este pregătit de funcţionare. 
Start Pornire sistem de acţionare  
Jog Pornire sistem de acţionare în modul Avans normal 
Clr Flt Que Ştergere listă defecte 
Clr Warn Que Ştergere listă avertizări 
Drive Reset Resetare sistem de acţionare 
Direction Sensul de rotaţie 
Start Profle Profil pornire sistem de acţionare 
Stop Profle Profil oprire sistem de acţionare 
Flash Mode Adaptor DPI în modul Flash 
Neutilizat  
Synch 1 Transfer sincron către bypass de la sistemul de acţionare 
Synch 2 Transfer sincron către sistemul de acţionare de la bypass 
Force Stop Oprire forţată a sistemului de acţionare (DPI) 
Force Fault Defect forţat al sistemului de acţionare (DPI) 
Neutilizat  

 
Stare logică [Logic Status] 
Număr liniar:  258 
Nivel de acces: Monitorizare 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică valoarea stării logice. Cifra 1 reprezintă o condiţie activă, iar codificarea biţilor 
este următoarea: 
 

Ready Sistemul de acţionare este în starea Pregătit. 
Running Sistemul de acţionare este în modul Funcţionare. 
Com Direct'n Sensul comandat al rotaţiei 
Rot Direct'n Sensul efectiv al rotaţiei 
Accelerating Sistemul de acţionare accelerează. 
Decelerating Sistemul de acţionare decelerează. 
At speed Sistemul de acţionare a atins viteza comandată. 
On Bypass Sistemul de acţionare funcţionează actualmente pe bypass. 
Rev Enabled Rotaţia inversă a sistemului de acţionare a fost validată. 
Drive Fault Sistemul de acţionare este în modul Defect. 
Drive Warn Sistemul de acţionare este în modul Avertizare. 
Local Lock Un adaptor deţine controlul local al sistemului de acţionare. 
Forced Stop Adaptorul DPI a generat o comandă de oprire forţată. 
Speed Com1 Sursă de referinţă viteză 
Speed Com2 Sursă de referinţă viteză 
Speed Com3 Sursă de referinţă viteză 
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Intrări Placă Condiţionare Semnale Redresor [SCBL Inputs] 
Număr liniar:  464 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică intrările digitale SCBL (Placă Condiţionare Semnale Redresor) şi este utilizat 
pentru a indica starea contactoarelor şi comutatoarelor de izolare de pe intrare şi ieşire (în cazul în care 
sunt instalate în sistemul de acţionare). Valoarea 1 indică starea închis, în timp ce valoarea 0 indică 
starea deschis. Sunt afişate următoarele intrări: 
 

DI Contactor Starea contactorului de intrare 
DI Isolation Starea comutatorului de izolare intrare 
DO Contactor Starea contactorului de ieşire 
DO Isolation Starea comutatorului de izolare ieşire 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Comandă ieşiri Placă Condiţionare Semnale Redresor [SCBL Outputs Cmd] 
Număr liniar:  766 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Valoarea comandată a ieşirilor SCBL de la invertor la redresor este acum afişată ca variabilă Comandă 
ieşiri Placa Condiţionare Semnale Redresor (SCBL) #766 în grupul Intrări/ieşiri logice. Valoarea efectivă 
a ieşirii  Plăcii Condiţionare Semnale Redresor (SCBL) (ce poate fi modificată de către redresor) este 
afişată în variabila originală Ieşiri Placă Condiţionare Semnale Redresor (SCBL). 
 

DI Contactor Contactor DI 
Isol Tx 1 Transformator de izolare 1 
DO Contactor Contactor DO 
Isol Tx 2 Transformator de izolare 2 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Ieşiri Placă Condiţionare Semnale Redresor [SCBL Outputs] 
Număr liniar:  462 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică ieşirile digitale SCBL (Placă Condiţionare Semnale Redresor) şi este utilizat 
pentru închiderea contactoarelor de intrare şi ieşire (în cazul în care acestea sunt instalate în sistemul de 
acţionare). Valoarea 1 indică o comandă de închidere, în timp ce valoarea 0 indică o comandă de 
deschidere a contactoarelor. Sunt afişate următoarele ieşiri: 
 

DI Contactor Comandă de închidere contactor de intrare 
Isol Tx 1 Comandă de închidere contactor ventilator de răcire 1 al 

transformatorului de izolare 
DO Contactor Comandă de închidere contactor de ieşire 
Isol Tx 2 Comandă de închidere contactor ventilator de răcire 2 al 

transformatorului de izolare 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Intrări Placă Condiţionare Semnale Invertor [SCBM Inputs] 
Număr liniar:  463 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică intrările digitale SCBM (Placă Condiţionare Semnale Invertor) şi este utilizat 
pentru a indica starea contactorului şi comutatorului de izolare de pe bypass utilizate în cazul sistemelor 
de acţionare cu opţiune de transfer sincron. Valoarea 1 indică starea închis. Sunt afişate următoarele 
intrări: 
 

BP Contactor Afişează starea contactorului de bypass 
BP Isolation Afişează starea comutatorului de izolare de bypass 
OP Contactor Afişează starea contactorului de pe ieşirea de sistem 
OP Isolation Afişează starea comutatorului de izolare de pe ieşirea de sistem 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Ieşiri Placă Condiţionare Semnale Invertor [SCBM Outputs] 
Număr liniar:  461 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică ieşirile digitale SCBM (Placă Condiţionare Semnale Invertor) şi este utilizat pentru 
controlul contactorului de bypass (instalat în sistemele de acţionare cu opţiune de transfer sincron). 
Valoarea 1 indică o comandă de închidere, în timp ce valoarea 0 indică o comandă de deschidere a 
contactorului. Sunt afişate următoarele ieşiri: 
 

BP Contactor Control contactor bypass 
BP Enable Control validare bypass 
OP Contactor Control contactor ieşire de sistem 
Inv DIC Contact invertor în lanţul de control contactor DI (pentru control defecte) 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Parametrii de intrare/ieşire adaptor 
 
Indicatoare eroare PLC [PLC Error Flags] 
Număr liniar:  376 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică indicatoarele de eroare la intrare/ieşire ale controlului la distanţă PLC. Cifra 
zero reprezintă lipsa erorilor, cifra unu reprezintă existenţa unei erori.  
 
O gamă va fi indicată pentru fiecare legătură (link) în momentul în care parametrul corespunzător 
acesteia se situează în afara gamei normale. O eroare de legătură va fi indicată în cazul în care fie 
modificarea corespunzătoare nu poate fi efectuată, fie se încearcă modificarea unui parametru cu 
caracteristică Numai citire, fie parametrul nu poate fi modificat în timp ce sistemul este în funcţiune.  
 

LinkA1 Range Gamă legătură A1 
LinkA2 Range Gamă legătură A2 
LinkB1 Range Gamă legătură B1 
LinkB2 Range Gamă legătură B2 
LinkC1 Range Gamă legătură C1 
LinkC2 Range Gamă legătură C2 
LinkD1 Range Gamă legătură D1 
LinkD2 Range Gamă legătură D2 
LinkA1 Error Eroare legătură A1 
LinkA2 Error Eroare legătură A2 
LinkB1 Error Eroare legătură B1 
LinkB2 Error Eroare legătură B2 
LinkC1 Error Eroare legătură C1 
LinkC2 Error Eroare legătură C2 
LinkD1 Error Eroare legătură D1 
LinkD2 Error Eroare legătură D2 

 
Legătură A1 intrare PLC [PLC In Link A1] 
Număr liniar:  529 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura A1 de intrare PLC. 
 
Legătură A2 intrare PLC [PLC In Link A2] 
Număr liniar:  530 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura A2 de intrare PLC. 
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Legătură B1 intrare PLC [PLC In Link B1] 
Număr liniar:  531 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura B1 de intrare PLC. 
 
Legătură B2 intrare PLC [PLC In Link B2] 
Număr liniar:  532 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura B2 de intrare PLC. 
 
Legătură C1 intrare PLC [PLC In Link C1] 
Număr liniar:  533 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura C1 de intrare PLC. 
 
Legătură C2 intrare PLC [PLC In Link C2] 
Număr liniar:  534 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura C2 de intrare PLC. 
 
Legătură D1 intrare PLC [PLC In Link D1] 
Număr liniar:  535 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura D1 de intrare PLC. 
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Legătură D2 PLC [PLC In Link D2] 
Număr liniar:  536 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura D2 de intrare PLC. 
 
Legătură A1 ieşire PLC [PLC Out Link A1] 
Număr liniar:  537 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura A1 de ieşire PLC. 
 
Legătură A2 ieşire PLC [PLC Out Link A2] 
Număr liniar:  538 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura A2 de ieşire PLC. 
 
Legătură B1 ieşire PLC [PLC Out Link B1] 
Număr liniar:  539 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura B1 de ieşire PLC. 
 
Legătură B2 ieşire PLC [PLC Out Link B2] 
Număr liniar:  540 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura B2 de ieşire PLC. 
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Legătură C1 ieşire PLC [PLC Out Link C1] 
Număr liniar:  541 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura C1 de ieşire PLC. 
 
Legătură C2 ieşire PLC [PLC Out Link C2] 
Număr liniar:  542 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura C2 de ieşire PLC. 
 
Legătură D1 ieşire PLC [PLC Out Link D1] 
Număr liniar:  543 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura D1 de ieşire PLC. 
 
Legătură D2 ieşire PLC [PLC Out Link D2] 
Număr liniar:  544 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu legătura D2 de ieşire PLC. 
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Parametrii analogici 
 
Instrument de măsură analogic 1 [Anlg Meter1] 
Număr liniar:  517 
Valoare implicită: 361      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu instrumentul de măsură analogic 1 de 
pe placa de interfaţă client (CIB). Valoarea de ieşire a instrumentului de măsură este scalabilă prin 
intermediul parametrului Scală instrument de măsură analogic. Numărul liniar 361 corespunde 
parametrului Instrument de măsură curent. Aceasta este o ieşire neizolată în gama 0 – 10 V. 
 
Instrument de măsură analogic 2 [Anlg Meter2] 
Număr liniar:  518 
Valoare implicită: 362      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu instrumentul de măsură analogic 2 de 
pe placa de interfaţă client (CIB). Valoarea de ieşire a instrumentului de măsură este scalabilă prin 
intermediul parametrului Scală instrument de măsură analogic. Numărul liniar 362 corespunde 
parametrului Instrument de măsură tensiune. Aceasta este o ieşire neizolată în gama 0 – 10 V. 
 
Instrument de măsură analogic 3 [Anlg Meter3] 
Număr liniar:  519 
Valoare implicită: 363      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu instrumentul de măsură analogic 3 de 
pe placa de interfaţă client (CIB). Valoarea de ieşire a instrumentului de măsură este scalabilă prin 
intermediul parametrului Scală instrument de măsură analogic. Numărul liniar 363 corespunde 
parametrului Instrument de măsură viteză. Aceasta este o ieşire neizolată în gama 0 – 10 V. 
 
Instrument de măsură analogic 4 [Anlg Meter4] 
Număr liniar:  520 
Valoare implicită: 364      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu instrumentul de măsură analogic 4 de 
pe placa de interfaţă client (CIB). Valoarea de ieşire a instrumentului de măsură este scalabilă prin 
intermediul parametrului Scală instrument de măsură analogic. Numărul liniar 364 corespunde 
parametrului Instrument de măsură putere. Aceasta este o ieşire neizolată în gama 0 – 10 V. 
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Port analogic 1 CIB [Anlg CIB Port1] 
Număr liniar:  513 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu portul analogic 1 de pe placa de 
interfaţă client (CIB). Aceasta este o ieşire neizolată în gama 0 – 10 V. 
 
Port analogic 2 CIB [Anlg CIB Port2] 
Număr liniar:  514 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu portul analogic 2 de pe placa de 
interfaţă client (CIB). Aceasta este o ieşire neizolată în gama 0 – 10 V. 
 
Port analogic 3 CIB [Anlg CIB Port3] 
Număr liniar:  515 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu portul analogic 3 de pe placa de 
interfaţă client (CIB). Aceasta este o ieşire neizolată în gama 0 – 10 V. 
 
Buclă curent analogică [Anlg Crnt Loop] 
Număr liniar:  516 
Valoare implicită: 278      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu transmiţătorul analogic cu buclă de 
curent de pe placa de interfaţă client (CIB). Numărul liniar 278 corespunde parametrului Referinţă viteză. 
Aceasta este o ieşire (programabilă) izolată de 0 – 20 sau 4 – 20 mA. 
 
Scală instrument de măsură analogic 1 [Anlg Meter1 Scle] 
Număr liniar:  521 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică scala ce urmează să fie utilizată pentru parametrul Instrument de măsură 
analogic 1.  
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Scală instrument de măsură analogic 2 [Anlg Meter2 Scle] 
Număr liniar:  522 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică scala ce urmează să fie utilizată pentru parametrul Instrument de măsură 
analogic 2.  
 
Scală instrument de măsură analogic 3 [Anlg Meter3 Scle] 
Număr liniar:  523 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică scala ce urmează să fie utilizată pentru parametrul Instrument de măsură 
analogic 3.  
 
Scală instrument de măsură analogic 4 [Anlg Meter4 Scle] 
Număr liniar:  524 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică scala ce urmează să fie utilizată pentru parametrul Instrument de măsură 
analogic 4.  
 
Scală port analogic 1 CIB [Anlg Port1 Scle] 
Număr liniar:  183 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică scala ce urmează să fie utilizată pentru parametrul Port 1 CIB. 
 
Scală port analogic 2 CIB [Anlg Port2 Scle] 
Număr liniar:  184 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică scala ce urmează să fie utilizată pentru parametrul Port 2 CIB.  
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Scală port analogic 3 CIB [Anlg Port3 Scle] 
Număr liniar:  187 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică scala ce urmează să fie utilizată pentru parametrul Port 3 CIB.  
 
Scală buclă analogică curent [Anlg Crnt Scle] 
Număr liniar:  188 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 655,35  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică scala ce urmează să fie utilizată pentru parametrul Buclă curent analogic.  
 
Punct de testare analogic 1 al redresorului [Anlg Rect Tp1] 
Număr liniar:  509 
Valoare implicită: 0  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 779  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 1 
(DAC_TP1) de pe Placa Condiţionare Semnale Redresor (SCBL). Aceasta este o ieşire neizolată în 
gama 0 – 10 V. 
 
Punct de testare analogic 2 al redresorului [Anlg Rect Tp2] 
Număr liniar:  510 
Valoare implicită: 0  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 779  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 2 
(DAC_TP2) de pe Placa Condiţionare Semnale Redresor (SCBL). Aceasta este o ieşire neizolată în 
gama 0 – 10 V. 
 
Punct de testare analogic 1 al invertorului [Anlg Inv Tp1] 
Număr liniar:  511 
Valoare implicită: 0  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 779  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 1 
(DAC_TP1) de pe Placa Condiţionare Semnale Invertor (SCBM). Aceasta este o ieşire neizolată în gama 
0 – 10 V. 
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Punct de testare analogic 2 al invertorului [Anlg Inv Tp2] 
Număr liniar:  512 
Valoare implicită: 0  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 779  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 2 
(DAC_TP2) de pe Placa Condiţionare Semnale Invertor (SCBM). Aceasta este o ieşire neizolată în gama 
0 – 10 V. 
 
Punct de testare analogic 4 CIB [Anlg CIB Tp4] 
Număr liniar:  508 
Valoare implicită: 0      
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 779      
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică numărul liniar al parametrului asociat cu punctul de testare analogic 4 de pe 
placa de interfaţă client (CIB). Aceasta este o ieşire neizolată în gama 0 – 10 V. 
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Parametrii de configurare XIO (intrări/ieşiri transfer) 
 
Erori configurare XIO [XIO Config Errs] 
Număr liniar:  594 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică eroarea de configurare a XIO. Cifra unu reprezintă eroare indicată, cifra zero 
reprezintă lipsa erorilor. Eroarea este rezultatul atribuirii aceluiaşi slot către două sau mai multe plăci XIO 
sau al faptului că placa nu este instalată în slotul atribuit. Sunt afişate următoarele mesaje de eroare: 
 

Gnral IO Cfg Eroare de configurare a plăcii generale XIO 
Gnral IO Cft Eroare de conflict a plăcii generale XIO 
Opt Flt Cfg Eroare de configurare a plăcii opţionale XIO 
Opt Flt Cft Eroare de conflict a plăcii opţionale XIO 
Liq'd IO Cfg Eroare de configurare a plăcii XIO pentru sisteme de răcire cu lichid 
Liq'd IO Cft Eroare de conflict a plăcii XIO pentru sisteme de răcire cu lichid 
Logx IO Cfg Eroare de configurare a plăcii XIO Logix 
Logx IO Cft Eroare de conflict a plăcii XIO Logix 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Intrări/ieşiri placă XIO generală [XIO General IO] 
Număr liniar:  592 
Valoare implicită: Card nr. 1 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică numărul slotului XIO pentru placa XIO de intrare/ieşire generală. Placa XIO de 
intrare/ieşire generală face parte din pachetul standard al sistemului de acţionare. Valoarea tipică a 
acestui parametru este Slotul 1.  
Opţiunile disponibile sunt: 
 

neatribuit  
Card # 1  
Card # 2  
Card # 3  
Card # 4  
Card # 5  
Card # 6  
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Intrări XIO pentru sisteme de răcire cu lichid [XIO Liquid Cool] 
Număr liniar:  64 
Valoare implicită: neatribuit 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică numărul de slot XIO atribuit plăcii XIO pentru sisteme de răcire cu lichid. Placa 
XIO pentru sisteme de răcire cu lichid nu face parte din pachetul standard al sistemului de acţionare.  
Opţiunile disponibile sunt: 
 

neatribuit  
Card # 1  
Card # 2  
Card # 3  
Card # 4  
Card # 5  
Card # 6  

 
Intrări/ieşiri XIO Logix [XIO Logix IO] 
Număr liniar:  686 
Valoare implicită: neatribuit 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică numărul slotului XIO pentru intrări/ieşiri XIO Logix. Aceasta este o opţiune 
disponibilă atunci când sistemul de acţionare poate fi programat cu funcţionalitate I/O logică de bază, 
personalizată, utilizând cele 16 intrări izolate şi 16 ieşiri izolate ale plăcii XIO. Opţiunile disponibile sunt: 
 

neatribuit  
Card # 1  
Card # 2  
Card # 3  
Card # 4  
Card # 5  
Card # 6  

 
Defecte externe XIO [XIO Ext Faults] 
Număr liniar:  593 
Valoare implicită: neatribuit 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică numărul slotului XIO pentru defecte externe XIO. Placa XIO pentru defecte 
externe nu face parte din pachetul standard al sistemului de acţionare. Opţiunile disponibile sunt: 
 

neatribuit  
Card # 1  
Card # 2  
Card # 3  
Card # 4  
Card # 5  
Card # 6  
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Parametrii de date XIO (intrări/ieşiri transfer) 
 
Intrare comandă [Command Input] 
Număr liniar:  421 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică starea datelor brute la intrarea în placa generală XIO înainte de procesare. 
Cifra unu reprezintă o condiţie de validitate în cadrul sistemului. 
 

Not Stop  
Start  
Forward  
Reverse  
Jog  
Local  
Drive Reset  
Synch  
Desynch  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Ieşiri generale [General Outputs] 
Număr liniar:  422 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică starea ieşirii plăcii XIO generale. Cifra unu indică faptul că ieşirea releului 
pentru respectivul semnal de ieşire este închisă. În cazul în care intrarea în XIO este alimentată, aceasta 
va alimenta, la rândul său, cu 120 V, releul sau sursa de lumină asociat(ă). 
 

Ready PL Sistemul este în modul Pregătit. 
Running PL Sistemul este în modul Funcţionare. 
Forward PL Sistemul acţionează motorul în direcţia înainte. 
Reverse PL Sistemul acţionează motorul în direcţia inversă. 
Jog PL Sistemul este în modul Jog (Avans normal). 
Local PL Sistemul este în modul Control local. 
Remote PL Sistemul este în modul Control la distanţă. 
Fault PL Sistemul este actualmente în stare de Defect. 
Warning PL Sistemul este actualmente în stare de Avertizare. 
Test Mode PL Sistemul este în modul de testare. 
At Speed PL Sistemul a atins viteza comandată. 
Cool Alrm PL Sistemul de răcire a acţionării s-a defectat. 
Fan1 Ctctr Pornire ventilator de răcire 1. 
Fan2 Ctctr Pornire ventilator de răcire 2 (redundant). 
Sync Xfer Sistemul este în modul Sincronizare sau Desincronizare. 
At Torq Lmt Sistemul funcţionează la limita de cuplu. 
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Intrare defect fix [Fixd Fault Input] 
Număr liniar:  431 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică starea intrărilor de defect pe cardul XIO standard. În cazul în care există un 
defect, bitul corespunzător al acestui parametru va comuta de la unu la zero, indicând o pierdere a 
semnalului de 120 V către cardul XIO. Acest parametru este procesat ulterior de către controlul 
sistemului de acţionare în concordanţă cu parametrul clasei corespunzătoare din cadrul grupului 
Configurare defecte. Valoarea parametrului Defect fix este actualizată în funcţie de rezultatul final. În 
cazul în care o intrare de Defect fix nu este utilizată, aceasta trebuie mascată sau forţată la valoarea de 
unu logic (high). Există 6 intrări pentru defect fix şi starea ventilatorului, prezentate mai jos: 
 

Input Protn1 Defect protecţie intrare 1 
Xfmr/LR OT Defect supratemperatură transformator de izolare / reactor linie 
DC Link OT Defect supratemperatură legătură curent continuu / inductor mod 

comun 
Motor Prot'n Defect protecţie motor 
Fan Status Feedback stare ventilator de răcire principal 
Input Protn2 Defect protecţie intrare 2 
Aux Prot'n Defect protecţie auxiliară 
Neutilizat  

 
Intrare defect extern [Ext Fault XIO] 
Număr liniar:  232 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică starea intrărilor de defect extern pe cardul XIO opţional. Există 16 intrări de 
defect extern disponibile, de la Extern 1 la Extern 16. În cazul în care există un defect, bitul 
corespunzător al acestui parametru va lua valoarea zero, indicând o pierdere a semnalului de 120 V 
către cardul XIO. Acest parametru este procesat ulterior de către controlul sistemului de acţionare în 
concordanţă cu parametrul clasei corespunzătoare din cadrul grupului Configurare defecte. Valoarea 
parametrului Defect extern este actualizată în funcţie de rezultatul final. În cazul în care o intrare de 
defect extern nu este utilizată, aceasta trebuie mascată sau forţată la valoarea de unu logic (high). Textul 
ce urmează a fi afişat la indicarea unui defect poate fi modificat.  
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Ieşiri opţionale [Optional Outputs] 
Număr liniar:  427 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică starea ieşirilor de pe cardul XIO opţional. Există 16 ieşiri disponibile, de la 
External 1 la External 16. Numai o parte din acestea sunt utilizate în prezent. Cifra unu indică faptul că 
ieşirea specifică a cardului este închisă. 
 

Field Enable Curentul de câmp este activat (motoare sincrone) 
Field Start Comanda de pornire pentru furnizarea curentului de câmp (motoare 

sincrone) 
Drv Stopping Sistemul a primit o comandă de oprire/defect clasa 2 si este în curs de 

oprire  
Auto Restart Sistemul are activat temporizatorul de repornire automată, aşteptând 

MV  
Outbit 4 Neutilizat 
Outbit 5 Neutilizat 
Outbit 6 Neutilizat 
Outbit 7 Neutilizat 
Outbit 8 Neutilizat 
Outbit 9 Neutilizat 
Outbit 10 Neutilizat 
Outbit 11 Neutilizat 
Outbit 12 Neutilizat 
Outbit 13 Neutilizat 
Outbit 14 Neutilizat 
Outbit 15 Neutilizat 

 
Intrări lichid [Liquid Inputs] 
Număr liniar:  52 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică starea intrărilor de pe cardul XIO atribuite sistemului de răcire cu lichid. Există 
16 intrări disponibile, de la External 1 la External 16. Numai o parte dintre aceste intrări sunt utilizate în 
prezent. Cifra unu indică faptul că intrarea respectivă de pe placă este activă, cifra zero indică lipsa 
intrării respective. 
 

Pump Aux 1 Releu control auxiliar pompă 1 
Pump Aux 2 Releu control auxiliar pompă 2 
Fan Aux 1 Releu control auxiliar ventilator 1 
Fan Aux 2 Releu control auxiliar ventilator 2 
Fan Aux 3 Releu control auxiliar ventilator 3 
Fan Aux 4 Releu control auxiliar ventilator 4 
Neutilizat  
DC Link Flow Feedback comutator măsurare flux legătură curent continuu 
Disconct Sw. Feedback comutator deconectare sistem de răcire 
Low Pressure Indicaţie presiune scăzută sistem de răcire 
Low Level Indicaţie avertizare nivel scăzut sistem de răcire 
Level Trip Indicaţie defect nivel scăzut sistem de răcire 
Cond High Indicaţie avertizare conductivitate sistem de răcire 
Cond Trip Indicaţie defect conductivitate sistem de răcire 
Pmp Select#1 Pompa 1 a fost selectată ca pompă activă 
Pmp Select#2 Pompa 2 a fost selectată ca pompă activă 
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Ieşiri lichid [Liquid Outputs] 
Număr liniar:  14 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică starea ieşirilor de pe cardul XIO atribuite sistemului de răcire cu lichid. Există 
16 ieşiri disponibile, de la External 1 la External 16. Numai o parte dintre acestea sunt utilizate în prezent. 
Cifra unu indică faptul că ieşirea respectivă a cardului este închisă. 
 

Pump Ctctr 1 Ieşirea contactorului de pompă 1 este activă 
Pump Ctctr 2 Ieşirea contactorului de pompă 2 este activă 
Fan Ctctr 1 Ieşirea contactorului de ventilator 1 este activă 
Fan Ctctr 2 Ieşirea contactorului de ventilator 2 este activă 
Fan Ctctr 3 Ieşirea contactorului de ventilator 3 este activă 
Fan Ctctr 4 Ieşirea contactorului de ventilator 4 este activă 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Intrări Logix [Logix Inputs] 
Număr liniar:  687 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă intrările pe placa opţională XIO Logix de intrare/ieşire. 
 

Input #1 Intrare 1 
Input #2 Intrare 2 
Intrare 3 Intrare 3 
Input #4 Intrare 4 
Input #5 Intrare 5 
Intrare 6 Intrare 6 
Intrare 7 Intrare 7 
Input #8 Intrare 8 
Intrare 9 Intrare 9 
Input #10 Intrare 10 
Input #11 Intrare 11 
Input #12 Intrare 12 
Input #13 Intrare 13 
Input #14 Intrare 14 
Intrare 15 Intrare 15 
Input #16 Intrare 16 
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Ieşiri Logix [Logix Outputs] 
Număr liniar:  688 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru reprezintă ieşirile pe placa opţională XIO Logix de intrare/ieşire. 
 

Output#1 Ieşire 1 
Output#2 Ieşire 2 
Output#3 Ieşire 3 
Output#4 Ieşire 4 
Output#5 Ieşire 5 
Output#6 Ieşire 6 
Output#7 Ieşire 7 
Output#8 Ieşire 8 
Ieşire 9 Ieşire 9 
Output#10 Ieşire 10 
Output#11 Ieşire 11 
Output#12 Ieşire 12 
Output#13 Ieşire 13 
Output#14 Ieşire 14 
Output#15 Ieşire 15 
Output#16 Ieşire 16 

 
Registru A XIO Logix [Logix Register A] 
Număr liniar:  714 
Valoare implicită: 0  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este rezervat în vederea utilizării ulterioare şi reprezintă un registru în cadrul sistemului 
de acţionare, registru ce va avea capacitatea de a fi scris de la distanţă. Nu există niciun cod în cadrul 
firmware-ului care să utilizeze acest registru. 
 
Registru B XIO Logix [Logix Register B] 
Număr liniar:  715 
Valoare implicită: 0  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este rezervat în vederea utilizării ulterioare şi reprezintă un registru în cadrul sistemului 
de acţionare, registru ce va avea capacitatea de a fi scris de la distanţă. Nu există niciun cod în cadrul 
firmware-ului care să utilizeze acest registru. 
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Parametrii de măsurare 
 
Instrument de măsură curent [Current Meter] 
Număr liniar:  361 
Valoare minimă: 0 A    
Valoare maximă: 1500 A    
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este valoarea RMS măsurată a curentului motorului. Această valoare este utilizată de 
către terminalul de programare şi poate fi, de asemenea, atribuită la o ieşire analogică pentru a comanda 
un instrument analogic opţional. 
 
Instrument de măsură putere [Power Meter] 
Număr liniar:  364 
Valoare minimă: –15.000 kW   
Valoare maximă: 15.000 kW   
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este puterea de ieşire a motorului măsurată în kW. Această valoare este utilizată de 
către terminalul de programare şi poate fi, de asemenea, atribuită la o ieşire analogică pentru a comanda 
un instrument analogic opţional. 
 
Instrument de măsură viteză [Speed Meter] 
Număr liniar:  363 
Valoare minimă: –4500 rpm  
Valoare maximă: 4500 rpm  
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este viteza rotorului, măsurată în RPM. Această valoare este utilizată de către terminalul 
de programare şi poate fi, de asemenea, atribuită la o ieşire analogică pentru a comanda un instrument 
analogic opţional. 
 
Instrument de măsură tensiune [Voltage Meter] 
Număr liniar:  362 
Valoare minimă: 0 V    
Valoare maximă: 8000 V    
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este tensiunea RMS măsurată a motorului (linie la linie). Această valoare este utilizată 
de către terminalul de programare şi poate fi, de asemenea, atribuită la o ieşire analogică pentru a 
comanda un instrument analogic opţional. 
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Parametrii de modulaţie în durată a impulsurilor (PMW) 
 
Număr impulsuri invertor [Inv Pulse Number] 
Număr liniar:  295 
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 60.000      
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică numărul de impulsuri per ciclu în modelul de comutare al invertorului. 
 
Număr impulsuri redresor [Rec Pulse Number] 
Număr liniar:  95 
Valoare minimă: 0      
Valoare maximă: 15      
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru indică numărul de impulsuri per ciclu în modelul de comutare al redresorului pentru 
sistemele de acţionare prevăzute cu redresoare cu modulaţia în durată a impulsurilor (PWM). 
 
Model modulaţie în durată a impulsurilor invertor [Inv PWM Pattern] 
Număr liniar:  378 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică modelul de comanda cu modulaţia în durată a impulsurilor utilizat de către 
tiristoarele simetrice cu comandă pe poartă (SGCT) ale invertorului. În funcţie de condiţiile de funcţionare, 
puteţi comanda invertorul după trei modele diferite. 
 
Următorul tabel ilustrează la ce viteze este utilizat, în mod tipic, fiecare model: 
 

Synchronous Trapezoidal (Viteză medie) 
Selective Harmonic Elimination (Viteză mare) 
Asynchronous Trapezoidal (Viteză mică) 

 
Iată modelele posibile pentru invertor: 
 

Synch Trap Trapezoidal sincron 
SHE Eliminare selectivă armonică 
Asynch Trap Trapezoidal asincron 
Pattern 3 Nu se utilizează în prezent 
Pattern 4 Nu se utilizează în prezent 
Pattern 5 Nu se utilizează în prezent 

 
Impulsuri Idc 3 [Idc 3 Pulse] 
Număr liniar:  756 
Valoare minimă: 0,000 pu 
Valoare maximă: 10,000 pu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Pragurile curentului continuu pentru care sistemul modifică numărul de impulsuri sunt acum afişate ca 
variabile. Astfel, sunt afişate pragurile curentului continuu în momentul în care numărul de impulsuri se 
schimbă la 3. 
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Impulsuri Idc 5 [Idc 5 Pulse] 
Număr liniar:  757 
Valoare minimă: 0,000 pu 
Valoare maximă: 10,000 pu 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Pragurile curentului continuu pentru care sistemul modifică numărul de impulsuri sunt acum afişate ca 
variabile. Astfel, sunt afişate pragurile curentului continuu în momentul în care numărul de impulsuri se 
schimbă la 5. 
 
Frecvenţă maximă PWM redresor [LinePWM Freq max] 
Număr liniar:  155 
Valoare implicită: 440 Hz   
Valoare minimă: 100 Hz   
Valoare maximă: 1000 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este valabil doar pentru sistemele de acţionare cu redresor cu modulaţia în durată a 
impulsurilor şi specifică frecvenţa maximă de comutare a dispozitivelor semiconductoare de putere.  
 
Frecvenţă maximă PWM invertor [Mtr PWM Freq max] 
Număr liniar:  154 
Valoare implicită: 440 Hz   
Valoare minimă: 100 Hz   
Valoare maximă: 1000 Hz   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică frecvenţa maximă de comutare a dispozitivelor semiconductoare de putere 
utilizate în invertor.  
 
Referinţă tensiune c.c.: Comutare redresor de la 5 impulsuri la 3 impulsuri [Vdc Ref 5p to 3p] 
Număr liniar:  379 
Valoare implicită: 0,10 pu   
Valoare minimă: 0,00 pu   
Valoare maximă: 1,50 pu   
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică punctul în care redresorul poate fi forţat să comute de la comanda cu 5 
impulsuri la comanda cu 3 impulsuri – valabil pentru redresoarele cu modulaţia în durată a impulsurilor ce 
utilizează Referinţa de tensiune curent continuu. Scopul acestui parametru este de a permite reducerea 
cantităţii de pierderi şi de căldură de la redresor prin reducerea numărului impulsurilor de comutare. În 
cazul în care tensiunea de curent continuu de linie scade sub valoarea programată, sistemul de acţionare 
va comuta de la 5 impulsuri la 3 impulsuri. 
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Referinţă tensiune c.c.: Comutare redresor de la 7 impulsuri la 5 impulsuri [Vdc Ref 7p to 5p] 
Număr liniar:  465 
Valoare implicită: 0,50 pu  
Valoare minimă: 0,00 pu  
Valoare maximă: 1,50 pu  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică punctul în care redresorul poate fi forţat să comute de la comanda cu 7 
impulsuri la comanda cu 5 impulsuri – valabil pentru redresoarele cu modulaţia în durată a impulsurilor ce 
utilizează Referinţa de tensiune curent continuu. Scopul acestui parametru este de a permite reducerea 
cantităţii de pierderi şi de căldură de la redresor prin reducerea numărului impulsurilor de comutare. În 
cazul în care tensiunea de curent continuu de linie scade sub valoarea programată, sistemul de acţionare 
va comuta de la 7 impulsuri la 5 impulsuri. 
 
Referinţă curent continuu: Comutare redresor de la 5 impulsuri la 3 impulsuri [Idc Fac 3p to 5p] 
Număr liniar:  560 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 2,00  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică punctul în care redresorul poate fi forţat să comute de la comanda cu 5 
impulsuri la comanda cu 3 impulsuri – valabil pentru redresoarele cu modulaţia în durată a impulsurilor ce 
utilizează Feedback-ul de curent continuu. Scopul acestui parametru este de a permite reducerea 
cantităţii de pierderi şi de căldură de la redresor prin reducerea numărului impulsurilor de comutare atunci 
când curentul are o valoare prea mare. Pentru utilizarea în regim normal a sistemului de acţionare, nu 
este necesară modificarea acestui parametru de la setarea implicită de 1,00 pu, deoarece majoritatea 
sistemelor de acţionare pot funcţiona în modul cu 7 impulsuri pentru întregul Interval de curent continuu. 
În cazul în care feedback-ul de curent continuu creşte peste valoarea programată, sistemul de acţionare 
va comuta de la 5 impulsuri la 3 impulsuri. 
 
Referinţă curent continuu: Comutare redresor de la 7 impulsuri la 5 impulsuri [Idc Fac 7p to 5p] 
Număr liniar:  640 
Valoare implicită: 1,00  
Valoare minimă: 0,00  
Valoare maximă: 2,0  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică punctul în care redresorul poate fi forţat să comute de la comanda cu 7 
impulsuri la comanda cu 5 impulsuri – valabil pentru redresoarele cu modulaţia în durată a impulsurilor ce 
utilizează Feedback-ul de curent continuu. Scopul acestui parametru este de a permite reducerea 
cantităţii de pierderi şi de căldură de la redresor prin reducerea numărului impulsurilor de comutare atunci 
când curentul are o valoare prea mare. Pentru utilizarea în regim normal a sistemului de acţionare, nu 
este necesară modificarea acestui parametru de la setarea implicită de 1,00 pu, deoarece majoritatea 
sistemelor de acţionare pot funcţiona în modul cu 7 impulsuri pentru întregul Interval de curent continuu. 
În cazul în care feedback-ul de curent continuu creşte peste valoarea programată, sistemul de acţionare 
va comuta de la 7 impulsuri la 5 impulsuri. 
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Parametrii de răcire cu lichid 
 
Temperatură C lichid răcire [Coolant Temp C] 
Număr liniar:  380 
Valoare minimă: 0°C 
Valoare maximă: 65.535°C 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru specifică temperatura în grade Celsius (C) pentru sistemele de acţionare PowerFlex 
7000 răcite cu lichid. 
 
Temperatură F lichid răcire [Coolant Temp F] 
Număr liniar:  381 
Valoare minimă: 0°F 
Valoare maximă: 65.535°F 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Utilizat la sistemele de acţionare cu cadru C. Acesta este semnalul de temperatură trimis către sistemul 
de control al acţionării. 
 
Indicatoare răcire [Cooling Flags] 
Număr liniar:  449 
Valoare minimă: 0000 Hex  
Valoare maximă: FFFF Hex  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru este rezervat utilizării ulterioare. 
 
Configuraţie ventilatoare pentru schimbătoarele de căldură ale sistemelor răcite cu lichid [Fan 
Config] 
Număr liniar:  477 
Valoare implicită: 3 în linie 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică configuraţia ventilatoarelor pentru schimbătorul de căldură utilizat pentru 
sistemele de acţionare PowerFlex răcite cu lichid. Acest parametru indică sistemului de acţionare 
numărul de ventilatoare instalate şi configuraţia acestora. Astfel, sistemul de control poate porni 
ventilatoarele în mod corespunzător pentru a răci sistemul. Sunt disponibile următoarele configuraţii: 
 

3 In line 3 ventilatoare în serie pe schimbătorul de căldură 
4 Block 4 ventilatoare dispuse într-o configuraţie rectangulară 
4 Redundant 4 ventilatoare dispuse într-o configuraţie rectangulară, însă unul este 

redundant 
No Fans Fără ventilatoare (schimbător de căldură lichid-lichid) 
Style #5 Rezervat în vederea utilizării viitoare 
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Avertizare temperatură lichid [Liq Temp Warning] 
Număr liniar:  478 
Valoare implicită: 49°C 
Valoare minimă: 35°C 
Valoare maximă: 85°C 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea temperaturii lichidului de răcire care va genera o avertizare privind 
Temperatura lichidului de răcire. Temperatura este măsurată de un termistor instalat în sistemul de 
răcire. 
 
Prag temperatură lichid [Liq Temp Trip] 
Număr liniar:  483 
Valoare implicită: 54°C 
Valoare minimă: 35°C 
Valoare maximă: 85°C 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică valoarea temperaturii lichidului de răcire care va genera un defect de 
Temperatură a lichidului de răcire. Temperatura este măsurată de un termistor instalat în sistemul de 
răcire. 
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Parametrii de calibrare analogică 
 
Filtru referinţă [Reference Filter] 
Număr liniar:  487 
Valoare implicită: 5,0 Hz 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 500,0 Hz 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică filtrul pentru intrările Comenzii de referinţă în CIB. Acesta permite sistemului 
de acţionare să filtreze orice fel de zgomot din semnalele analogice de intrare. Filtrul este activ doar 
pentru Comenzile de referinţă analogice, iar în cazul în care setaţi parametrul Selectare referinţă la una 
din intrările digitale, filtrul nu este utilizat. Aceasta permite actualizări mai rapide ale referinţei pentru 
semnalele digitale, care sunt, în orice caz, mai puţin sensibile la zgomot. Valoarea 0,0 Hz dezactivează 
filtrul. 
 
Filtru intrare 4[Input 4 Filter] 
Număr liniar:  652 
Valoare implicită: 1,0 Hz 
Valoare minimă: 0,0 Hz 
Valoare maximă: 500,0 Hz 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică filtrul pentru intrarea Presiune casetă de pe CIB. Aceasta permite sistemului 
de acţionare să filtreze orice zgomot din acest semnal de tensiune de intrare. Valoarea 0,0 Hz 
dezactivează filtrul. 
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Parametrii de securitate 
 
Mască port activă [Port Mask Act] 
Număr liniar:  708 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru numai pentru citire furnizează accesul la valoarea curentă a atributului Mască port 
activă în scop de diagnosticare. Există câte un bit pentru fiecare port din sistemul gazdă, indicând dacă 
portul este validat sau invalidat. În cazul în care bitul 15 este setat, se indică faptul că Setările de 
securitate din fabrică sau un alt instrument de Securitate avansată au setat atributul Mască port activă. 
 
Mască logică port [Port Logic Mask] 
Număr liniar:  709 
Valoare implicită: 0000000001111111 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este utilizat pentru a configura valoarea atributului Mască logică activă cu excepţia 
cazului în care bitul „Avansat” este setat la acest atribut. În cazul în care bitul „Avansat” este deja setat la 
atributul Mască logică activă, ultima valoare înscrisă la atribut este utilizată până când o nouă valoare 
este înscrisă direct la atribut. În cazul în care un bit pentru un port este setat la „0”, portul nu va dispune 
de niciun fel de funcţii de control al sistemului de acţionare, cu excepţia opririi. 
 

Host  
DPI Port1  
DPI Port2  
DPI Port3  
DPI Port4  
DPI Port5  
DPI Port6  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  

 
Mască logică activă [Logic Mask Act] 
Număr liniar:  710 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru asigură acces numai pentru citire la valoarea curentă a atributului Mască logică activă în 
scop de diagnosticare. În cazul în care bitul 15 este setat, se indică faptul că Setările de securitate din 
fabrică sau un alt instrument de Securitate avansată au setat atributul Mască logică activă. În cazul în 
care un bit pentru un port este setat la „0”, portul nu va dispune de niciun fel de funcţii de control al 
sistemului de acţionare cu excepţia opririi. 
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Configuraţie mască scriere [Write Mask Cfg] 
Număr liniar:  711 
Valoare implicită: 0000000001111111 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru este utilizat pentru programarea atributului Mască scriere activă în momentul ciclării 
alimentării sistemului de acţionare. Fiecare bit din cadrul parametrului controlează dacă dispozitivul 
conectat la portul DPI poate scrie valori pentru parametri sau legături. 
 

Host  
DPI Port1  
DPI Port2  
DPI Port3  
DPI Port4  
DPI Port5  
DPI Port6  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  
Rezervat  

 
Mască scriere activă [Write Mask Act] 
Număr liniar:  712 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acest parametru asigură acces numai pentru citire la valoarea curentă a atributului Mască scriere activă 
în scop de diagnosticare. În cazul în care bitul 15 este setat, se indică faptul că Setările de securitate din 
fabrică sau un alt instrument de Securitate avansată au setat atributul Mască scriere activă. Fiecare bit 
din cadrul parametrului controlează dacă dispozitivul conectat la portul DPI poate scrie valori pentru 
parametri sau legături. 
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Parametrii pentru sisteme de acţionare în paralel 
 
ID sistem acţionare [Drive ID] 
Număr liniar:  716 
Valoare implicită: 0  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 7  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică identitatea unui sistem de acţionare în cadrul unei configuraţii de sisteme de 
acţionare în paralel. Toate sistemele din cadrul unei astfel de configuraţii trebuie să aibă un număr de 
identificare (ID) unic. În cazul în care două sisteme sunt programate cu acelaşi număr de identificare, 
primul sistem ce urmează a fi alimentat îşi va însuşi numărul de identificare, iar celalalt sistem va fi lăsat 
în afara Reţelei locale de sisteme de acţionare. Nu este necesar ca numerele de identificare ale 
sistemelor să fie consecutive. Pot exista întreruperi ale secvenţei (de ex. 0, 1, 3). De obicei, numerele de 
identificare ale sistemelor nu pot fi atribuite liber, ci sunt predeterminate de adresele de nod ale 
controlerului de sistem (PLC). 
 
Configuraţie la pornire [Powerup Config] 
Număr liniar:  717 
Valoare implicită: Acţionare simplă 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru defineşte rolul pe care sistemul de acţionare îl va avea în momentul în care controlul va 
fi activat. 
 

Single Drive Sistemul de acţionare nu face parte dintr-o configuraţie de sisteme de 
acţionare în paralel – implicit 

Master Sistem master în cadrul unei configuraţii de sisteme de acţionare în 
paralel 

Slave Sistem slave în cadrul unei configuraţii de sisteme de acţionare în 
paralel 

 
În cazul în care mai multe sisteme din cadrul unei configuraţii de sisteme de acţionare în paralel sunt 
programate ca master, primul sistem de acţionare ce urmează a fi activat va deveni master, iar celelalte 
sisteme vor deveni sisteme slave. 
 
Mască master [Master Mask] 
Număr liniar:  718 
Valoare implicită: 11111111 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică sistemele care pot deveni sisteme master în cadrul unei configuraţii de sisteme 
de acţionare în paralel. Valoarea 1 indică faptul că sistemul corespunzător poate deveni master în cazul 
în care este necesar. Valoarea 0 indică faptul că sistemul corespunzător va refuza să preia rolul de 
master. Opt biţi sunt definiţi: 
 

Drive 0 Sistemul 0 este selectat pentru a deveni master dacă este necesar  
Drive 1 Sistemul 1 este selectat pentru a deveni master dacă este necesar 
Drive 2 Sistemul 2 este selectat pentru a deveni master dacă este necesar 
Drive 3 Sistemul 3 este selectat pentru a deveni master dacă este necesar 
Drive 4 Sistemul 4 este selectat pentru a deveni master dacă este necesar 
Drive 5 Sistemul 5 este selectat pentru a deveni master dacă este necesar 
Drive 6 Sistemul 6 este selectat pentru a deveni master dacă este necesar 
Drive 7 Sistemul 7 este selectat pentru a deveni master dacă este necesar 

 



174 Descrierea parametrilor 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 PARAMETRII PENTRU SISTEME DE ACŢIONARE ÎN PARALEL 

ID master activ [Acting Master ID] 
Număr liniar:  719 
Valoare implicită: 0  
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 8  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică ID-ul sistemului care funcţionează în prezent ca master sau care a fost solicitat 
să devină master. Pentru un sistem master, acest parametru va fi în mod normal acelaşi ca şi ID-ul de 
sistem care i-a fost atribuit. Setarea acestui parametru la ID-ul altui sistem din cadrul configuraţiei va 
duce la încercarea sistemului master de a transfera controlul către sistemul specificat. Pentru un sistem 
slave, acest parametru va avea valoarea 8, care este o valoare invalidă pentru ID-ul sistemului. 
 
Cuvânt binar defect configuraţie paralel [PD Fault Word] 
Număr liniar:  720 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acesta este cuvântul binar de indicaţie defect pentru configuraţiile de sisteme de acţionare în paralel. 
 

Comm Timeout Sistemul a pierdut comunicaţia cu master-ul 
Mstr Xfer Er Eroare transfer master 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Slave 0 Comm Master-ul a pierdut comunicaţia cu sistemul de acţionare 0 
Slave 1 Comm Master-ul a pierdut comunicaţia cu sistemul de acţionare 1 
Slave 2 Comm Master-ul a pierdut comunicaţia cu sistemul de acţionare 2 
Slave 3 Comm Master-ul a pierdut comunicaţia cu sistemul de acţionare 3 
Slave 4 Comm Master-ul a pierdut comunicaţia cu sistemul de acţionare 4 
Slave 5 Comm Master-ul a pierdut comunicaţia cu sistemul de acţionare 5 
Slave 6 Comm Master-ul a pierdut comunicaţia cu sistemul de acţionare 6 
Slave 7 Comm Master-ul a pierdut comunicaţia cu sistemul de acţionare 7 
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Cuvânt binar avertizare configuraţie paralel [PD Warning Word] 
Număr liniar:  721 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Acesta este cuvântul binar de avertizare pentru configuraţiile de sisteme de acţionare în paralel. 
 

Duplcte Mstr Numai master – master duplicat 
Dclnd Mstr Numai slave – sistemul slave a respins sistemul master 
Slv RfsdMstr Numai master – sistemul slave a refuzat sistemul master 
Invld Mstr R Numai slave – cerere master invalidă 
Xfer Disable Transfer dezactivat – numai master 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Slave 0 OffL Slave 0 deconectat – 
master only  
Slave 1 OffL Slave 1 deconectat – numai master 
Slave 2 OffL Slave 2 deconectat – numai master 
Slave 3 OffL Slave 3 deconectat – numai master 
Slave 4 OffL Slave 4 deconectat – numai master 
Slave 5 OffL Slave 5 deconectat – numai master 
Slave 6 OffL Slave 6 deconectat – numai master 
Slave 7 OffL Slave 7 deconectat – numai master 

 
Indicatoare configuraţie paralel [PD Flags] 
Număr liniar:  722 
Valoare implicită: 0000000000000000 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acesta este cuvântul binar indicator pentru configuraţiile de sisteme de acţionare în paralel. Patru biţi 
sunt definiţi: 
 

Node Reset Resetare nod, setare pentru ştergerea defectelor şi avertizărilor 
configuraţiei în paralel, se resetează automat după ce defectele sunt 
şterse 

Active Mstr Master activ – acest sistem este master-ul actual 
Pass Mastr Transfer master – acest sistem încearcă să transfere calitatea de 

master  
Pass Mstr En Transfer master validat – Transferul calităţii de master este permis 

pentru acest sistem 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
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Stare configuraţie paralel [PD Status] 
Număr liniar:  723 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă specifică starea acestui sistem de acţionare în cadrul unei configuraţii în paralel. 
Valoarea este transmisă sistemului master, unde este afişată ca Stare sistem n, unde n este ID-ul 
sistemului. Opt biţi sunt definiţi: 
 

Ready Sistemul de acţionare este pregătit 
Running Sistemul de acţionare funcţionează 
Faulted Sistemul de acţionare are o condiţie de defect 
Class 1 Flt Sistemul prezintă un defect clasa 1 
Class 2 Flt Sistemul prezintă un defect clasa 2 
Hub Comm OK Comunicarea între sistem şi hub-ul PLC este funcţională 
Input Clsed Contactorul de intrare al sistemului este închis  
Output Clsed Contactorul de ieşire al sistemului este închis 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Stare sistem 0 [Drive0 Status] 
Număr liniar:  724 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Aceste opt variabile afişează starea tuturor sistemelor din cadrul unei configuraţii în paralel. Acestea sunt 
valabile doar pentru sistemul master şi vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave. Definiţia este 
identică cu cea a parametrului Stare configuraţie paralel. 
Consultaţi informaţiile pentru parametrul # 723 cu privire la biţi. 
 
 
Stare sistem 1 [Drive1 Status] 
Număr liniar:  725 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Aceste opt variabile afişează starea tuturor sistemelor de acţionare din cadrul unei configuraţii în paralel. 
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master şi vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave. 
Definiţia este identică cu cea a parametrului Stare configuraţie paralel. 
Consultaţi informaţiile pentru parametrul # 723 cu privire la biţi. 
 
. 
 
Stare sistem 2 [Drive2 Status] 
Număr liniar:  726 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Aceste opt variabile afişează starea tuturor sistemelor de acţionare din cadrul unei configuraţii în paralel. 
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master şi vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave. 
Definiţia este identică cu cea a parametrului Stare configuraţie paralel. 
Consultaţi informaţiile referitoare la biţii parametrului # 723. 
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Stare sistem 3 [Drive3 Status] 
Număr liniar:  727 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Aceste opt variabile afişează starea tuturor sistemelor de acţionare din cadrul unei configuraţii în paralel. 
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master şi vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave. 
Definiţia este identică cu cea a parametrului Stare configuraţie paralel. 
Consultaţi informaţiile referitoare la biţii parametrului # 723. 
 
Stare sistem 4 [Drive4 Status] 
Număr liniar:  728 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Aceste opt variabile afişează starea tuturor sistemelor de acţionare din cadrul unei configuraţii în paralel. 
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master şi vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave. 
Definiţia este identică cu cea a parametrului Stare configuraţie paralel. 
Consultaţi informaţiile referitoare la biţii parametrului # 723. 
 
Stare sistem 5 [Drive5 Status] 
Număr liniar:  729 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Aceste opt variabile afişează starea tuturor sistemelor de acţionare din cadrul unei configuraţii în paralel. 
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master şi vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave. 
Definiţia este identică cu cea a parametrului Stare configuraţie paralel. 
Consultaţi informaţiile referitoare la biţii parametrului # 723. 
 
Stare sistem 6 [Drive6 Status] 
Număr liniar:  730 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Aceste opt variabile afişează starea tuturor sistemelor de acţionare din cadrul unei configuraţii în paralel. 
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master şi vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave. 
Definiţia este identică cu cea a parametrului Stare configuraţie paralel. 
Consultaţi informaţiile referitoare la biţii parametrului # 723. 
 
Stare sistem 7 [Drive7 Status] 
Număr liniar:  731 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Aceste opt variabile afişează starea tuturor sistemelor de acţionare din cadrul unei configuraţii în paralel. 
Acestea sunt valabile doar pentru sistemul master şi vor avea valoarea zero pentru toate sistemele slave. 
Definiţia este identică cu cea a parametrului Stare configuraţie paralel. 
Consultaţi informaţiile referitoare la biţii parametrului # 723.  
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Referinţă flux master [Master Flux Ref] 
Număr liniar:  732 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este referinţa de flux de la sistemul master către toate sistemele slave în cadrul unei 
configuraţii în paralel. Este o dată de tip brut, neconvertită în unităţi tehnice. 
 
Referinţă cuplu master [Master Torq Ref] 
Număr liniar:  733 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este referinţa de cuplu de la sistemul master către toate sistemele slave în cadrul unei 
configuraţii în paralel. Este o dată de tip brut, neconvertită în unităţi tehnice. 
 
Comandă Isd master [Master Isd Cmd] 
Număr liniar:  734 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este comanda de curent de magnetizare de la sistemul master către toate sistemele 
slave în cadrul unei configuraţii în paralel. Este o dată de tip brut, neconvertită în unităţi tehnice. 
 
Capacitate master [Master Capacity] 
Număr liniar:  737 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este factorul de capacitate de la sistemul master către toate sistemele slave în cadrul 
unei configuraţii în paralel. Este o dată de tip brut, neconvertită în unităţi tehnice. 
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Comandă master [Master Command] 
Număr liniar:  735 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este cuvântul de comandă de la sistemul master către toate sistemele slave în cadrul 
unei configuraţii în paralel. Patru biţi sunt definiţi: 
 

Stop Comandă de oprire de la master la toate sistemele slave 
Start Comandă de pornire de la master la toate sistemele slave 
Reset Comandă de resetare de la master la toate sistemele slave 
Cmd Reverse Comandă de inversare sens de la master la toate sistemele slave 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
ID slave specific [Sp Slave ID] 
Număr liniar:  736 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 8  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă identifică sistemul slave (0 – 7) către care sunt direcţionate comenzile specifice (sp) 
Capacitate specifică şi Comandă specifică. Valoarea 8 indică faptul că niciun sistem slave nu este 
selectat. Parametrul este valabil doar pentru sistemul master şi are întotdeauna valoarea 8 pentru 
sistemele slave. 
 
Comandă specifică [Sp Command] 
Număr liniar:  739 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este cuvântul de comandă de la sistemul master la sistemul slave identificat prin 
parametrul ID slave specific. Acest parametru este definit în acelaşi fel ca şi Comandă master. 
Consultaţi informaţiile referitoare la biţii parametrului #735. 
 
Capacitate specifică [Sp Capacity] 
Număr liniar:  738 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este factorul de capacitate de la sistemul master la sistemul slave identificat prin 
intermediul parametrului ID slave specific. 
Este o dată de tip brut, neconvertită în unităţi tehnice. 
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Referinţă flux configuraţie paralel [PD Flux Ref] 
Număr liniar:  740 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este referinţa de flux recepţionată de la sistemul master. Este o dată de tip brut, 
neconvertită în unităţi tehnice. 
 
Referinţă cuplu configuraţie paralel [PD Torq Ref] 
Număr liniar:  741 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este referinţa de cuplu recepţionată de la sistemul master. Este o dată de tip brut, 
neconvertită în unităţi tehnice. 
 
Comandă Isd configuraţie paralel [PD Isd Cmd] 
Număr liniar:  742 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 65535  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este comanda curentului de magnetizare recepţionată de la sistemul master. Este o 
dată de tip brut, neconvertită în unităţi tehnice. 
 
Capacitate configuraţie paralel [PD Capacity] 
Număr liniar:  746 
Valoare minimă: 0  
Valoare maximă: 32767  
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este factorul de capacitate al acestui sistem. Este o dată de tip brut, neconvertită în 
unităţi tehnice. 
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Comandă configuraţie paralel [PD Command] 
Număr liniar:  743 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Această variabilă este cuvântul de comandă recepţionat de la sistemul master. Valoarea este definită în 
acelaşi fel ca şi parametrul Comandă master. 
 

Stop Comandă de oprire de la master la toate sistemele slave 
Start Comandă de pornire de la master la toate sistemele slave 
Reset Comandă de resetare de la master la toate sistemele slave 
Cmd Reverse Comandă de inversare sens de la master la toate sistemele slave 
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  
Neutilizat  

 
Sisteme de acţionare în configuraţie paralel [Drives in System] 
Număr liniar:  745 
Valoare implicită: 1  
Valoare minimă: 1  
Valoare maximă: 4  
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere când este oprit 
 
Acest parametru specifică numărul total de sisteme din cadrul unei configuraţii cu sisteme de acţionare în 
paralel. Această informaţie nu poate fi obţinută prin numărarea sistemelor din cadrul unei Reţele locale 
de sisteme, deoarece anumite sisteme din cadrul configuraţiei pot să nu comunice între ele. Este foarte 
important ca acest parametru să aibă valoarea corectă, deoarece este utilizat la calcularea feedback-ului 
de curent nominal al sistemului. 

systeminDrives
factorServiceampsmotorRatedcurrentdriveunitper ×=0.1  

 
Capacitate redusă [Reduced Capacity] 
Număr liniar:  765 
Valoare implicită: Validare 
Nivel de acces: Avansat 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Acest parametru specifică dacă o configuraţie de sisteme de acţionare în paralel poate funcţiona la 
capacitate redusă.  
 

Disable Configuraţia va funcţiona doar dacă toate sistemele sunt disponibile 
Enable Configuraţia va funcţiona dacă cel puţin jumătate din numărul total de 

sisteme sunt disponibile.  
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Parametrii ESP 
 
Rezistenţă cablu [Cable Resistance] 
Număr liniar:  750 
Valoare implicită: 0,000 ohmi 
Valoare minimă: 0,000 ohmi 
Valoare maximă: 65,535 ohmi 
Nivel de acces: Service 
Citire/Scriere:  Citire/Scriere 
 
Dacă parametrul Rezistenţă stator la autoreglare are o valoare mai mare de 2,5%, se presupune 
existenţa unui sistem de acţionare ESP. Suplimentar, se utilizează parametrul Rezistenţă cablu (#750) 
pentru a specifica rezistenţa cablului în cazul în care informaţiile despre cablu sunt cunoscute. În cazul în 
care acest parametru este diferit de zero, parametrul Rezistenţă Stator este actualizat pe baza acestei 
valori, iar valoarea Rezistenţă stator la autoreglare nu este luată în considerare.  
 
Tensiune de suprafaţă [Surface Voltage] 
Număr liniar:  760 
Valoare minimă: 0 V 
Valoare maximă: 8000 V 
Nivel de acces: De bază 
Citire/Scriere:  Numai citire 
 
Dacă Autotune Rs are o valoare mai mare decât 2,5%, se presupune un sistem de acţionare ESP. 
Suplimentar, se utilizează parametrul Rezistenţă cablu (#750) pentru a specifica rezistenţa cablului în 
cazul în care informaţiile despre cablu sunt cunoscute. În cazul în care acest parametru este diferit de 
zero, parametrul R Stator este actualizat utilizându-se această valoare, iar valoarea Autotune Rs  nu este 
luată în considerare.  
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Parametrii de feedback 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
254 RHeatsink Temp C  –40,0 100,0 – °C D Monitorizare 
255 RHeatsink Temp F  –40,0 212,0 – °F D Monitorizare 
252 IHeatsink Temp  –40,0 100,0 – °C D Monitorizare 
253 IHeatsink Temp F  –40,0 212,0 – °F D Monitorizare 
367 Gnd flt Current  0,0 100,0 – A D Monitorizare 
500 I Line 0 999 – A D Monitorizare 
324 V Line 0 8000 – volt D Monitorizare 
657 Line Frequency  –100,0 100,0 – Hz D Monitorizare 
262 Drive Not Ready1  – – –  D Monitorizare 
699 Drive Not Ready2 – – –  D Monitorizare 
589 V Neutral Line –2,000 2,000 – pu D De bază 
347 V Neutral Motor –2,000 2,000 – pu   D De bază 
567 Air Filter Block 0,0 100,0 – % D De bază 
568 Air Filter Allow 0,0 100,0 – % D De bază 
597 Parameter Error 0 65.535 –  D De bază 
327 Alpha Line 0,0 180,0 – grad  D Avansat 
328 Alpha Machine –360,0 360,0 – grad  D Avansat 
569 Status Flags – – – Hex  D Service 
238 Status Flag2 – – – Hex  D Service 
264 Control Flags L – – – Hex  D Service 
160 Control Flags L2 – – – Hex D Service 
368 Control Flags L3 – – – Hex D Service 
265 Control Flags M – – – Hex  D Service 
642 Control Flags M2 – – – Hex  D Service 
446 Control Flags M3 – – – Hex D Service 
682 R Neutral OL 0,00 1,00 –  D Service 
683 Harmonic Voltage 0,000 32,767 – pu D Service 
447 Pressure Val –1,0 10,0 – V D Avansat 
653 Pres Val Tx –10,0 10,0 – V D Avansat 
551 Drive O/L Val 0,00 1,00 –  D Service 
550 Motor O/L Val 0,00 1,00 –  D Service 
610 Mstr Volt UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
611 Slv1 Volt UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
612 Slv2 Volt UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
613 Mstr Cur UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
614 Slv1 Cur UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
615 Slv2 Cur UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
619 Flux UB Val 0,00 1,00 –  D Service 
263 Mtr I UB Val 0,00 1,00 –  D Service 
428 Byp Volt UB Val 0,00 1,00 –  D Service 
96 Motor AD/DA Flt1 – – –  D Service 
473 Line AD/DA Flt1 – – –  D Service 
474 Line AD/DA Flt2 – – –  D Service 
764 Cur Sens FltCode – – –  D Service 
649 Drive VSB Tap – – –  D Service 
648 Drive VSB Gain 0,0 6553,5 – V/V D Service 
753 Input Power –15.000 15.000 – kW D Service 
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Parametrii de selectare caracteristici 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
7 Reference Select – – Local      N Monitorizare
4 Operating Mode – – Normal  N Monitorizare
590 Rect Gating Test – – Inactiv      N Service 
591 Inv Gating Test – – Inactiv      N Service 
147 Comm Rate – – 125K  N De bază 
9 Type of Units – – Anglo-saxon      N De bază 
3 Auto Restart Dly 0,0 10,0 0,0 sec  N De bază 
60 Coast Speed 1,0 100,0 2,0 Hz   N De bază 
1 Input ContCfg – – Toate defectele      N De bază 
5 Output ContCfg – – Nu funcţionează      N De bază 
8 Reverse Enable – – Invalidat      N De bază 
58 Crrent Loop Xmtr – – 4 – 20 mA  N De bază 
59 Crrent Loop Rcvr - – 4 – 20 mA  N De bază 
199 Load Loss Detect – – Invalidat  N Avansat 
10 Input Open Delay 0,0 60,0 0,0 min N Avansat 
583 Input Clse Delay 0 60 0 min N Avansat 
507 Redundant Dvc – – Niciuna  N Avansat 
13 Setup Wizard – - 0000000000000000      N Service 
491 Fan1 Run Time 0,1 60,0 30,0 Zile N Service 
493 Fan2 Run Time 0,1 60,0 0,1 Zile N Service 
702 Extended Trend – – Validat  N Service 
704 Fwd Phase Rot'n – – UVW  N Service 
713 Flying Start – – Unidirecţional  N Service 
762 Active Discharge – – Invalidare  N Service 
11 Passcode 0 0 65.535 –      D Monitorizare
12 Passcode 1 0 65.535 –      D Monitorizare
38 Passcode 2 0 65.535 –      D Monitorizare
39 Passcode 3 0 65.535 –      D Monitorizare
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Parametrii componentelor hardware ale sistemului de acţionare 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
30 Drive Motor Type – – Inducţie      N Service 
176 Drive Model – – Cadru B  N Service 
192 IsoSw/Ctctr Cfg – – 0000000000000000  N Service 
158 CT Burden Gndflt 10 10.000 1000 ohmi N Service 
157 CT Ratio Gndflt 10 10.000 2000      N Service 
151 CT Burden Line 1,0 100,0 10,0 ohmi N Service 
149 CT Ratio Line 10 10.000 1000      N Service 
285 HCS Burden DClnk 1,0 100,0 50,0 ohmi N Service 
284 HCS Ratio DClnk 10 10.000 4000      N Service 
152 HCS Burden Mtr 1,0 100,0 50,0 ohmi N Service 
150 HCS Ratio Mtr 10 10.000 4000      N Service 
32 Line Cap Freq 50 60 60 Hz   N Service 
15 Line Cap kvar 1 7500 400 kvar N Service 
16 Line Cap Volts 1000 10.000 4160 V N Service 
27 Link Inductance 1,0 500,0 24,0 mH   N Service 
28 Mtr Cap Freq 50 90 60 Hz   N Service 
20 Mtr Cap kvar 1 7500 400 kvar N Service 
21 Mtr Cap Volts 1000 10.000 4160 V N Service 
19 Rated Drive Amps 10 1750 159 A N Service 
17 Rated Line Freq 50 60 60 Hz   N Service 
18 Rated Line Volts 1000 7200 4160 V N Service 
153 Rectifier Type – – 18 SCR      N Service 
144 Rect Dvc Rating 0 3500 350 A N Service 
143 Inv Dvc Rating 0 3500 800 A N Service 
769 Rect Dvc Voltage 0 10.000 6500 V N Service 
770 Inv Dvc Voltage 0 10.000 6500 V N Service 
198 RTemp Fbck Chan – – 00000001 Hex  N Service 
197 ITemp Fbck Chan – – 00000001 Hex  N Service 
145 Series Rect 1 3 1      N Service 
146 Series Inv 1 3 2      N Service 
624 Line Reactor 0,00 50,00 0,00 mH N Service 
573 UPS Installed – – Nu  N Service 
575 Number PwrSup 1 6 1  N Service 
572 Redundant PwrSup – – Nu  N Service 
141 Redundant Fan – – Nu  N Service 
680 R Neutral 0,0 6553,5 0,0 ohmi N Service 
681 R Neutral Rating 0 65.535 1500 W N Service 
705 Output Transfrmr – – Nu  N Service 
751 IsoTx Redunt Fan – – Nu  N Service 
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Parametrii nominali motor 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
356 Base Capacitance 0 1000 – uF D Service 
354 Base Current 0 1000 – A D Service 
357 Base Inductance 0 100 – mH D Service 
355 Base Power 0 10.000 – kVA  D Service 
353 Base Voltage 0 10.000 – V D Service 
23 Rated Motor Amps 10 1500 159 A N De bază 
29 Rated Motor Freq 25 90 60 Hz   N De bază 
25 Rated Motor HP 40 20.000 1250 cp   N De bază 
24 Rated Motor kW 30 15.000 933 kW   N De bază 
26 Rated Motor RPM 150 3600 1192 rpm  N De bază 
22 Rated Motor Volt 1000 8000 4000 V N De bază 
31 Service Factor 0,75 1,25 1,00      N De bază 
 

Parametrii de auto-reglare 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
377 Autotune Warning – – – Hex  D Avansat 
209 Autotune Select – – Inactiv      N Avansat 
217 Autotune Lc 0,00 0,50 0,00 pu   N Avansat 
218 Autotune Tdc 0,000 0,150 0,000 sec  N Avansat 
219 Autotune Rs 0,00 0,20 0,00 pu   N Avansat 
220 Autotune Ls 0,00 0,50 0,00 pu   N Avansat 
221 Autotune Lm 0,00 15,00 0,00 pu   N Avansat 
222 Autotune T Rotor 0,00 10,00 0,00 sec  N Avansat 
223 Autotune Inertia 0,00 100,00 0,00 sec  N Avansat 
224 Autotune Lmd 0,00 10,00 0,00 pu   N Avansat 
212 Autotune Idc BW 10,0 100,0 50,0 r/s  N Avansat 
210 Autotune Idc Cmd 0,100 0,900 0,500 pu   N Avansat 
211 Autotune Idc Stp 0,000 0,500 0,250 pu   N Avansat 
216 Autotune Isd Stp 0,010 0,200 0,100 pu   N Avansat 
213 Autotune Spd Cmd 20,0 50,0 30,0 Hz   N Avansat 
215 Autotune Trq Stp 0,050 0,500 0,100 pu   N Avansat 
375 Autotune Complte – – 0000000000000000  N Service 
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Parametrii de model motor 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
340 I Stator 0,000 2,000 – pu   D Monitorizare 
344 V Stator 0,000 2,000 – pu   D Monitorizare 
346 Motor Power –2,000 2,000 – pu   D Monitorizare 
345 Torque –1,500 1,500 – pu   D Monitorizare 
337 Rotor Frequency 0,00 120,00 – Hz   D Monitorizare 
343 Slip Frequency –2,00 2,00 – Hz   D Monitorizare 
448 Stator Freq 0,00 120,00 – Hz   D Service 
133 Line Filter Cap 0,00 2,00 – pu   D Service 
128 Motor Filter Cap 0,00 0,75 – pu   D Service 
114 L DC Link 0,00 10,00 – pu   D Service 
625 Line Reactor pu 0,00 1,00 – pu   D Service 
338 Isd –2,000 2,000 – pu   D Service 
339 Isq –2,000 2,000 – pu   D Service 
690 Vsd –2,000 2,000 –  D Service 
691 Vsq –2,000 2,000 –  D Service 
134 L Magn Measured 0,00 15,00 – pu   D Service 
701 Lm Predicted 0,00 15,00 – pu   D Service 
554 V Stator Unfil 0,000 2,000 – pu D Service 
555 I Stator Unfil 0,000 2,000 – pu D Service 
761 V Motor Fil Cap 0,000 2,000 – pu D Service 
692 Mtr Power Factor 0,00 1,00 –  D Service 
130 L Total Leakage 0,00 0,75 0,25 pu   N Avansat 
129 R Stator 0,0000 0,5000 0,0000 pu   N Avansat 
131 L Magnetizing 1,00 15,00 3,50 pu   N Avansat 
132 T Rotor 0,10 10,00 1,50 sec  N Avansat 
418 Lmd 0,10 10,00 1,00 pu N Avansat 
693 Lm Regen 0,50 2,00 1,00  N Service 
694 Lm Noload FlxMin 0,50 2,00 1,00  N Service 
695 Lm Noload FlxMax 0,50 2,00 1,00  N Service 
 

Parametrii de comandă referinţă 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
275 Control Refernce 0,0 6553,5 – Hz D De bază 
273 Refernce Fbck 0,0 6553,5 – Hz D De bază 
46 Ref Cmd D max 0,0 120,0 60,0 Hz   N De bază 
45 Ref Cmd D min 0,0 120,0 6,0 Hz   N De bază 
42 Ref Cmd L max 0,0 120,0 60,0 Hz   N De bază 
41 Ref Cmd L min –120,0 120,0 6,0 Hz   N De bază 
44 Ref Cmd R max 0,0 120,0 60,0 Hz   N De bază 
43 Ref Cmd R min –120,0 120,0 6,0 Hz   N De bază 
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Parametrii de comandă viteză 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
277 Speed Command –100,0 100,0 – Hz   D De bază 
276 Speed Command In –100,0 100,0 – Hz   D De bază 
293 Spd Cmd Min 0,0 120,0 6,0 Hz N De bază 
290 Spd Cmd Max 0,0 120,0 60,0 Hz N De bază 
40 Preset Jog Speed 1,0 60,0 6,0 Hz   N De bază 
33 Preset Speed 1 0,5 75,0 30,0 Hz   N Avansat 
34 Preset Speed 2 0,5 75,0 35,0 Hz   N Avansat 
35 Preset Speed 3 0,5 75,0 40,0 Hz   N Avansat 
 

Parametrii de control viteză 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
278 Speed Reference –100,0 100,0 – Hz   D Monitorizare 
289 Speed Feedback –100,0 100,0 – Hz   D Monitorizare 
292 Isq Command –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
294 Iy Command –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
472 Speed Error –10,00 10,00 – Hz D Avansat 
61 Total Accel Time 0,0 1200,0 25,0 sec  N Monitorizare 
62 Total Decel Time 0,0 1200,0 23,0 sec  N Monitorizare 
63 Inertia Type – – Scăzut      N De bază 
82 Total Inertia 0,10 50,00 1,00 sec  N Avansat 
89 Speed Fdbk Mode – – Fără senzor      N Avansat 
81 Spdreg Bandwidth 0,1 15,0 1,0 r/s  N Avansat 
88 Speed Ref Step 0,0 2,0 0,0 Hz   N Service 
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Parametrii de profil viteză 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
481 S Curve Acc1 0,0 999,0 20,0 sec  N Avansat 
482 S Curve Acc2 0,0 999,0 20,0 sec  N Avansat 
479 S Curve Dec1 0,0 999,0 20,0 sec  N Avansat 
480 S Curve Dec2 0,0 999,0 20,0 sec  N Avansat 
475 S Curve Percent 0 100 0 % N Avansat 
65 Accel Time 1 0,0 1200,0 5,0 sec  N Avansat 
66 Accel Time 2 0,0 1200,0 3,0 sec  N Avansat 
67 Accel Time 3 0,0 1200,0 14,0 sec  N Avansat 
68 Accel Time 4 0,0 1200,0 3,0 sec  N Avansat 
69 Decel Time 1 0,0 300,0 3,0 sec  N Avansat 
70 Decel Time 2 0,0 300,0 3,0 sec  N Avansat 
71 Decel Time 3 0,0 300,0 14,0 sec  N Avansat 
72 Decel Time 4 0,0 300,0 3,0 sec  N Avansat 
73 Ramp Speed 1 5,0 100,0 5,0 Hz   N Avansat 
74 Ramp Speed 2 5,0 100,0 12,0 Hz   N Avansat 
75 Ramp Speed 3 5,0 100,0 54,0 Hz   N Avansat 
76 Ramp Speed 4 5,0 100,0 60,0 Hz   N Avansat 
78 Ramp Start Delay 0,0 10,0 3,0 sec  N Avansat 
53 Skip Spd Band 1 0,0 5,0 0,0 Hz   N Avansat 
54 Skip Spd Band 2 0,0 5,0 0,0 Hz   N Avansat 
55 Skip Spd Band 3 0,0 5,0 0,0 Hz   N Avansat 
49 Skip Speed 1 1,0 90,0 90,0 Hz   N Avansat 
50 Skip Speed 2 1,0 90,0 90,0 Hz   N Avansat 
51 Skip Speed 3 1,0 90,0 90,0 Hz   N Avansat 
80 Ramp Test Step 0,0 30,0 0,0 Hz   N Service 
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Parametrii de control curent 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
321 Idc Reference 0,000 2,000 – pu   D Avansat 
322 Idc Feedback –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
323 Idc Error –1,000 1,000 – pu   D Avansat 
326 Vdc Reference –1,000 1,000 –  D Avansat 
334 Master Line Freq –100,0 100,0 – Hz D Service 
335 Slave1 Line Freq –100,0 100,0 – Hz D Service 
239 Slave2 Line Freq –100,0 100,0 – Hz D Service 
122 I Fbk Line –2,000 2,000 – pu   D Service 
135 V Line Average 0,000 2,000 – pu   D Service 
136 Vmaster Average 0,000 2,000 – pu   D Service 
137 Vslave1 Average 0,000 2,000 – pu   D Service 
138 Vslave2 Average 0,000 2,000 – pu   D Service 
696 Vline Bridge 0,000 2,000 – pu   D Service 
616 Slv1 Angle –360,0 360,0 – grad D Service 
617 Slv2 Angle –360,0 360,0 – grad D Service 
697 I Common Mode 0,00 655,35 – A D Service 
768 I CM Unfil 0,00 655,35 – A D Service 
779 I CM Peak 0,00 655,35 – A D Service 
778 Peak Tran Volt 0,000 2,000 – pu D Service 
767 Bus Tran Level 0,000 32,767 – pu D Service 
684 Bus Tran Trip 0,000 32,767 – pu   D Service 
773 Idc Ref Limit 0,000 2,000 – pu D Service 
113 Curreg Bandwidth 50,0 600,0 200,0 r/s  N Avansat 
119 Idc Command Test 0,000 1,500 0,000 pu   N Avansat 
120 Idc Ref Step 0,000 1,000 0,000 pu   N Avansat 
115 T DC Link 0,015 0,150 0,040 sec  N Avansat 
140 L Commutation 0,0000 0,5000 0,0500 pu   N Service 
502 Feedforward Fil 0,0 120,0 2,0 Hz N Service 
 

Parametrii de control cuplu 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
291 Torque Reference –1,500 1,500 –  D Avansat 
86 Trq Command 0 0,00 1,50 0,15  N Avansat 
87 Trq Command 1 0,00 1,50 0,15  N Avansat 
91 Trq Command Ext –1,500 1,500 0,000  N Avansat 
90 Trq Control Mode – – Reg. viteză      N Avansat 
85 Trq Lmt Braking 0,00 1,50 0,50  N Avansat 
84 Trq Lmt Motoring 0,00 1,50 1,00  N Avansat 
83 Trq Rate Limit 0,00 60,00 10,00  N Avansat 
645 Trq Rate Limit0 0,00 60,00 1,00  N Avansat 
658 Trq Lmt Overload 0,00 1,50 1,00  N Avansat 
641 Trq Cmd0 Tach 0,00 1,50 0,00  N Service 
747 Pwr Lmt Motoring 0,00 1,50 1,50  N Avansat 
748 Pwr Lmt Braking 0,00 1,50 1,50  N Avansat 
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Parametrii de control flux 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
305 Flux Reference 0,000 2,000 – pu   D Avansat 
306 Flux Feedback 0,000 2,000 – pu   D Avansat 
307 Flux Error –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
342 Flx from Voltage 0,000 1,500 – pu   D Service 
341 Flx from Current 0,000 1,500 – pu   D Service 
486 Stator Freq C 0,0 100,0 – Hz   D Service 
485 Stator Freq V 0,0 100,0 – Hz   D Service 
97 Flxreg Bandwidth 1,0 30,0 10,0 r/s  N Avansat 
156 Flux minimum 0,20 2,00 0,20 pu   N Avansat 
98 Base Speed 25,0 100,0 60,0 Hz   N Service 
102 Flx Ref Step 0,000 0,100 0,000 pu   N Service 
 

Parametrii de comandă flux 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
314 I Field Command 0,000 1,000 – pu   D Avansat 
310 Isd Command –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
308 Isd Command 0 –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
309 Isd Command 1 –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
312 Ix Command –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
623 Flux Cmd Limit 0,000 1,500 – pu   D Service 
100 Flx Cmd Base Spd 0,000 1,500 0,900 pu   N Avansat 
103 Flx Cmd No Load 0,400 1,500 0,700 pu   N Avansat 
107 Icd Command Gain 0,0 1,0 0,5      N Avansat 
106 If Cmd Bandwidth 0,1 10,0 1,0 r/s  N Avansat 
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Parametrii de configurare defecte 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
440 InputProt1 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
441 Xfmr/LR OT Class – – Defect clasa 2  N De bază 
442 DC Link OT Class – – Defect clasa 2  N De bază 
443 Motor Prot Class – – Defect clasa 2  N De bază 
444 InputProt2 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
445 Aux Prot Class – – Defect clasa 2  N De bază 
435 Fixd Fault Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
651 Ext Fault Selct – – 0000000000000000 Hex N De bază 
200 Ext flt 1 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
201 Ext flt 2 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
202 Ext flt 3 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
203 Ext flt 4 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
204 Ext flt 5 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
205 Ext flt 6 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
206 Ext flt 7 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
207 Ext flt 8 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
410 Ext flt 9 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
411 Ext flt 10 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
412 Ext flt 11 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
413 Ext flt 12 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
414 Ext flt 13 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
415 Ext flt 14 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
416 Ext flt 15 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
417 Ext flt 16 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
564 Ext Fault Mask – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
394 Fault Mask L1 – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
395 Fault Mask L2 – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
396 Fault Mask L3 – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
561 Fault Mask M1 – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
562 Fault Mask M2 – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
563 Fault Mask M3 – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
397 Warning Mask L1 – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
647 Warning Mask L2 – – 1111111111111111 Hex N De bază 
565 Warning Mask M1 – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
423 Warning Mask M2 – – 1111111111111111 Hex  N De bază 
468 Warning Mask M3 – – 1111111111111111 Hex N De bază 
707 Warning Mask M4 – – 1111111111111111 Hex N De bază 
759 Warning Mask PD – – 1111111111111111 Hex N Service 
104 Power Fault Mask – – 1111111111111111 Hex N De bază 
105 Power Warn Mask – – 1111111111111111 Hex N De bază 
175 Adptr Loss Mask – – 0000000000000000 Hex N De bază 
749 Speed Cmd Loss – – Defect  N De bază 
703 Liq Cool Mask – – 1111111111111111  N De bază 
420 Dvc Flt Mask – – 1111111111111111 Hex  N Service 
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Parametri defecte 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
433 Fixed Fault – – – Hex  D Service 
434 Fixed Warning – – – Hex  D Service 
372 External Fault – – – Hex  D Service 
429 External Warning – – – Hex  D Service 
279 Fault Flag L1 – – – Hex  D Service 
280 Fault Flag L2 – – – Hex  D Service 
281 Fault Flag L3 – – – Hex  D Service 
369 Fault Flag M1 – – – Hex  D Service 
370 Fault Flag M2 – – – Hex  D Service 
371 Fault Flag M3 – – – Hex  D Service 
57 Fault Flag CIB – – – Hex  D Service 
282 Warning Flag L1 – – – Hex  D Service 
646 Warning Flag L2 – – –  D Service 
373 Warning Flag M1 – – – Hex  D Service 
374 Warning Flag M2 – – – Hex  D Service 
467 Warning Flag M3 – – – Hex D Service 
706 Warning Flag M4 – – – Hex D Service 
758 Warning Flag PD – – – Hex D Service 
56 Warning Flag CIB – – – Hex  D Service 
287 Ctrl Pwr Fault – – – Hex  D Service 
288 Ctrl Pwr Warning – – – Hex  D Service 
93 Adapter Loss Flt – – – Hex D Service 
148 Adapter Loss Wrn – – – Hex D Service 
596 XIO Adaptr Loss – – – Hex  D Service 
650 Ext Fault PLC – – 0000000000000000  N Service 
358 Liquid Cool Flt – – 0000000000000000 Hex  N Service 
359 Liquid Cool Wrn – – 0000000000000000 Hex  N Service 
490 Fault Output 0 1 –  D Service 
700 Warning Output 0 1 –  D Service 
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Parametrii de protecţie linie 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
169 DC O/C Trip 0,10 2,00 1,75 pu   N Avansat 
170 DC O/C Delay 0,000 0,040 0,010 sec  N Avansat 
171 Gnd flt O/C Trip 0,05 10,00 0,50 A N Avansat 
172 Gnd flt O/C Dly 0,00 5,00 0,10 sec  N Avansat 
173 Line DC O/V Trip 0,50 1,60 1,50 pu   N Avansat 
174 Line DC O/V Dly 0,000 0,040 0,020 sec  N Avansat 
108 Line I U/B Trip 0,01 1,15 0,05 pu   N Avansat 
109 Line I U/B Delay 0,01 5,00 1,00 sec  N Avansat 
161 Line O/C Trip 0,00 2,00 1,50 pu   N Avansat 
162 Line O/C Delay 0,000 0,040 0,010 sec  N Avansat 
163 Drive O/L Trip 0,20 2,00 1,15 pu   N Avansat 
164 Drive O/L Delay 0,0 61,0 60,0 sec  N Avansat 
269 Drive O/L min 0,20 1,15 1,05 pu   N Avansat 
270 Drive O/L wrn 0,20 1,15 0,50  N Avansat 
772 Drv O/L Duty Cyc 0,0 900,0 600,0 sec N Avansat 
165 Line O/V Trip 0,00 1,50 1,20 pu   N Avansat 
166 Line O/V Delay 0,000 10,000 0,100 sec  N Avansat 
167 Line U/V Trip 0,40 1,50 0,85 pu   N Avansat 
168 Line U/V Delay 0,008 0,040 0,017 sec  N Avansat 
271 Line V U/B Trip 0,01 1,15 0,05 pu   N Avansat 
272 Line V U/B Delay 0,01 5,00 1,00 sec  N Avansat 
587 Line Neut OV Trp 0,00 1,50 0,40 pu   N Avansat 
588 Line Neut OV Dly 0,00 5,00 1,00 sec  N Avansat 
675 Harmonic O/V Trp 0,00 10,00 0,30 pu   N Avansat 
676 Harmonic O/V Dly 0,00 10,00 1,00 sec  N Avansat 
673 Bus Tran Trp Fac 0,00 100,00 2,50 pu   N Service 
674 Bus Tran Delay 0 100 2  N Service 
677 Bus Tran Min Trp 0,00 10,00 0,30 pu   N Service 
678 Bus Tran Idc Fac 0,00 10,00 0,50 pu   N Service 
679 Min Freewheel T 0,000 1,000 0,016 sec  N Service 
112 R HS Temp Wrn 0 100 53 °C N Service 
111 R HS Temp Trip 0 100 55 °C N Service 
266 Rec Dvc Diag Dly 0 6 2  N Service 
698 Line Loss Trip 0,0 40,0 8,0 Hz N Service 
774 R Neutral OL Trp 0,00 655,35 5,00  N Service 
775 R Neutral OL Dly 0,00 655,35 2,50 sec N Service 
776 R Neutral OC Trp 0,00 655,35 10,00  N Service 
777 R Neutral OC Dly 0,000 65,535 0,010 sec N Service 
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Parametrii de protecţie motor 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
189 Mtr Neut O/V Trp 0,00 1,50 0,20 pu   N Avansat 
190 Mtr Neut O/V Dly 0,00 5,00 1,00 sec  N Avansat 
177 Motor O/C Trip 0,00 2,00 1,75 pu   N Avansat 
178 Motor O/C Delay 0,000 0,200 0,100 sec  N Avansat 
179 Motor O/L Trip 0,20 2,00 1,15 pu   N Avansat 
180 Motor O/L Delay 0,0 61,0 60,0 sec  N Avansat 
350 Motor O/L min 0,20 1,50 1,05 pu   N Avansat 
351 Motor O/L Wrn 0,20 1,50 0,50  N Avansat 
771 Mtr O/L Duty Cyc 0,0 900,0 600,0 sec N Avansat 
181 Motor O/V Trip 0,00 2,00 1,20 pu   N Avansat 
182 Motor O/V Delay 0,000 10,000 0,500 sec  N Avansat 
193 Mtr DC O/V Trip 0,00 2,00 1,50 pu   N Avansat 
194 Mtr DC O/V Delay 0,000 0,040 0,020 sec  N Avansat 
191 Mtr Stall Delay 0,00 10,00 2,00 sec  N Avansat 
185 Overspeed Trip 10,0 100,0 66,0 Hz   N Avansat 
186 Overspeed Delay 0,00 10,00 0,50 sec  N Avansat 
585 Flux UB Trip 0,00 1,00 0,05 pu   N Avansat 
586 Flux UB Delay 0,01 5,00 5,00 sec  N Avansat 
208 Mtr I UB Trip 0,01 1,00 0,05 pu   N Avansat 
214 Mtr I UB Delay 0,01 5,00 5,00 sec  N Avansat 
274 Mtr UB Freq 0,0 100,0 1,5 Hz N Service 
246 Load Loss Level 0,00 1,00 0,25 pu   N Avansat 
259 Load Loss Spd 0,0 100,0 30,0 Hz N Avansat 
231 Load Loss Delay 0,0 30,0 1,0 sec  N Avansat 
316 I HS Temp Wrn 0 100 61 °C N Service 
315 I HS Temp Trip 0 100 64 °C N Service 
320 Pres Val Wrn 0,5 10,0 3,0 V N Service 
319 Pres Val Trip 0,5 10,0 2,5 V N Service 
317 Pres Val Nominal 0,5 10,0 3,6 V N Service 
268 Inv Dvc Diag Dly 0 6 2  N Service 
559 Field Loss Dly 1 60 30 sec  N Service 
654 Pres Val Tx Trip 0,5 10,0 2,5 V N Service 
655 Pres Val Tx Wrn 0,5 10,0 3,0 V N Service 
656 Pres Val Tx Nom 0,5 10,0 3,6 V N Service 
 

Parametrii opţiunii de transfer sincron 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
298 Sync Reg Output –10,00 10,00 – Hz   D Avansat 
297 Sync Reg Error –180,0 180,0 – grad  D Avansat 
419 Sync Xfer Option – – Invalidat  N Avansat 
228 Sync Error max 0 30 0 grad  N Avansat 
226 Sync Lead Angle –90 90 0 grad  N Avansat 
227 Sync Off Delay 0,000 0,500 0,100 sec  N Avansat 
225 Sync Reg Gain 0,0 5,0 1,0      N Avansat 
229 Sync Time 0,0 10,0 10,0 sec  N Avansat 
230 Sync Xfer Time 0,1 57,0 1,0 min N Avansat 
117 V Bypass 0,000 2,000 – pu   D Avansat 
159 Bypass Freq –100,0 100,0 – Hz D Avansat 
622 Sync Volt Source – – Bypass  N Avansat 
763 Cap Charge Time 1 10 1 sec N Service 
 



 196 Parametrii prezentaţi pe grupuri 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Parametrii opţiunii tahometru 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
348 Tach Feedback –100,0 100,0 – Hz   D De bază 
349 Tach Fbk Debug –100,00 100,00 – Hz   D Service 
233 Tach Type – – Niciunul      N De bază 
234 Tach pulse/rev 120 4096 1024 ppr  N De bază 
643 Enc Direction – – Înainte  N Avansat 
644 Encoder Offset 0 360 0 grad  N Avansat 
235 Tach Loss Trip 0,0 10,0 2,0 Hz   N Service 
236 Tach Loss Delay 0,00 1,00 0,10 sec  N Service 
 

Parametrii măştilor de control 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
244 Direction Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
245 Jog Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
242 Local Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
241 Logic Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
248 Ref Cmd Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
247 Reset Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
243 Start Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
249 Sync Xfer Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
638 Forced Flt Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
36 Profile Mask – – 11111111 Hex  N De bază 
 

Parametrii proprietari 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
388 Direction Owner - – – Hex  D Monitorizare
389 Jog Owner – – – Hex  D Monitorizare
386 Local Owner – – – Hex  D Monitorizare
392 Ref Cmd Owner – – – Hex  D Monitorizare
391 Reset Owner – – – Hex  D Monitorizare
387 Start Owner – – – Hex  D Monitorizare
385 Stop Owner – – – Hex  D Monitorizare
393 Sync Xfer Owner – – – Hex  D Monitorizare
639 Forced Flt Owner – – – Hex  D Monitorizare
37 Profile Owner – – – Hex  D Monitorizare
94 Logic Owner – – – Hex  D Monitorizare
 



 Parametrii prezentaţi pe grupuri 197 
 

 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Parametrii de intrări/ieşiri logice 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
260 Local Inputs – – – Hex  D Monitoriza

re 
261 Local Outputs – – – Hex  D Monitoriza

re 
257 Logic Command – – – Hex  D Monitoriza

re 
258 Logic Status – – – Hex  D Monitoriza

re 
464 SCBL Inputs – – – Hex  D De bază 
766 SCBL Outputs Cmd – – – Hex D De bază 
462 SCBL Outputs – – – Hex  D De bază 
463 SCBM Inputs – – – Hex  D De bază 
461 SCBM Outputs – – – Hex  D De bază 
 

Parametrii de intrare/ieşire adaptor 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
376 PLC Error Flags – – – Hex  D De bază 
529 PLC In Link A1 0 779 0      N De bază 
530 PLC In Link A2 0 779 0      N De bază 
531 PLC In Link B1 0 779 0      N De bază 
532 PLC In Link B2 0 779 0      N De bază 
533 PLC In Link C1 0 779 0      N De bază 
534 PLC In Link C2 0 779 0      N De bază 
535 PLC In Link D1 0 779 0      N De bază 
536 PLC In Link D2 0 779 0      N De bază 
537 PLC Out Link A1 0 779 0      N De bază 
538 PLC Out Link A2 0 779 0      N De bază 
539 PLC Out Link B1 0 779 0      N De bază 
540 PLC Out Link B2 0 779 0      N De bază 
541 PLC Out Link C1 0 779 0      N De bază 
542 PLC Out Link C2 0 779 0      N De bază 
543 PLC Out Link D1 0 779 0      N De bază 
544 PLC Out Link D2 0 779 0      N De bază 
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Parametrii analogici 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
517 Anlg Meter1 0 779 361      N De bază 
518 Anlg Meter2 0 779 362      N De bază 
519 Anlg Meter3 0 779 363      N De bază 
520 Anlg Meter4 0 779 364      N De bază 
513 Anlg CIB Port1 0 779 0      N De bază 
514 Anlg CIB Port2 0 779 0      N De bază 
515 Anlg CIB Port3 0 779 0      N De bază 
516 Anlg Crnt Loop 0 779 278      N De bază 
521 Anlg Meter1 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
522 Anlg Meter2 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
523 Anlg Meter3 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
524 Anlg Meter4 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
183 Anlg Port1 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
184 Anlg Port2 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
187 Anlg Port3 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
188 Anlg Crnt Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
509 Anlg Rect Tp1 0 779 0  N Service 
510 Anlg Rect Tp2 0 779 0  N Service 
511 Anlg Inv Tp1 0 779 0  N Service 
512 Anlg Inv Tp2 0 779 0  N Service 
508 Anlg CIB Tp4 0 779 0      N Service 
 

Parametrii de configurare XIO (intrări/ieşiri transfer) 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
594 XIO Config Errs – – –  D De bază 
592 XIO General IO – – Card nr. 1  N De bază 
64 XIO Liquid Cool – – neatribuit  N De bază 
686 XIO Logix IO – – neatribuit  N De bază 
593 XIO Ext Faults – – neatribuit  N De bază 
 

Parametrii de date XIO (intrări/ieşiri transfer) 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
421 Command Input – – – Hex  D Avansat 
422 General Outputs – – – Hex  D Avansat 
431 Fixd Fault Input – – – Hex  D Avansat 
232 Ext Fault XIO – – – Hex  D Avansat 
427 Optional Outputs – – – Hex D Avansat 
52 Liquid Inputs – – – Hex D Service 
14 Liquid Outputs – – – Hex D Service 
687 Logix Inputs – – – Hex D Service 
688 Logix Outputs – – – Hex D Service 
714 Logix Register A 0 65.535 0  N Service 
715 Logix Register B 0 65.535 0  N Service 
 



 Parametrii prezentaţi pe grupuri 199 
 

 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Parametrii de măsurare 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
361 Current Meter 0 1500 – A D De bază 
364 Power Meter –15.000 15.000 – kW   D De bază 
363 Speed Meter –4500 4500 – rpm  D De bază 
362 Voltage Meter 0 8000 – V D De bază 
 

Parametrii de modulaţie în durată a impulsurilor 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
295 Inv Pulse Number 0 60.000 –      D Service 
95 Rec Pulse Number 0 15 –      D Service 
378 Inv PWM Pattern – – –      D Service 
756 Idc 3 Pulse 0,000 10,000 – pu D Service 
757 Idc 5 Pulse 0,000 10,000 – pu D Service 
155 LinePWM Freq max 100 1000 440 Hz   N Service 
154 Mtr PWM Freq max 100 1000 440 Hz   N Service 
379 Vdc Ref 5p to 3p 0,00 1,50 0,10 pu   N Service 
465 Vdc Ref 7p to 5p 0,00 1,50 0,50 pu   N Service 
560 Idc Fac 3p to 5p 0,00 2,00 1,00  N Service 
640 Idc Fac 7p to 5p 0,00 2,00 1,00  N Service 
 

Parametrii de răcire cu lichid 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
380 Coolant Temp °C 0 65.535 – °C D Service 
381 Coolant Temp °F 0 65.535 – °F D Service 
449 Cooling Flags 0000 FFFF – Hex  D Service 
477 Fan Config – – 3 în linie  N Service 
478 Liq Temp Warning 35 85 49 °C N Service 
483 Liq Temp Trip 35 85 54 °C N Service 
 

Parametrii de calibrare analogică 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
487 Reference Filter 0,0 500,0 5,0 Hz N Service 
652 Input 4 Filter 0,0 500,0 1,0 Hz N Service 
 

Parametrii de securitate 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
708 Port Mask Act – – –  D Avansat 
709 Port Logic Mask – – 0000000001111111  N Avansat 
710 Logic Mask Act – – –  D Avansat 
711 Write Mask Cfg – – 0000000001111111  N Avansat 
712 Write Mask Act – – –  D Avansat 
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Parametrii pentru sisteme de acţionare în paralel 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
716 Drive ID 0 7 0  N Avansat 
717 Powerup Config – – Acţionare unică  N Avansat 
718 Master Mask – – 11111111  N Avansat 
719 Acting Master ID 0 8 0  N Avansat 
720 PD Fault Word – – –  D Avansat 
721 PD Warning Word – – –  D Avansat 
722 PD Flags – – 0000000000000000  N Service 
723 PD Status – – –  D Service 
724 Drive0 Status – – –  D Avansat 
725 Drive1 Status – – –  D Avansat 
726 Drive2 Status – – –  D Avansat 
727 Drive3 Status – – –  D Avansat 
728 Drive4 Status – – –  D Avansat 
729 Drive5 Status – – –  D Avansat 
730 Drive6 Status – – –  D Avansat 
731 Drive7 Status – – –  D Avansat 
732 Master Flux Ref 0 65.535 –  D Service 
733 Master Torq Ref 0 65.535 –  D Service 
734 Master Isd Cmd 0 65.535 –  D Service 
737 Master Capacity 0 65.535 –  D Service 
735 Master Command – – –  D Service 
736 Sp Slave ID 0 8 –  D Service 
739 Sp Command – – –  D Service 
738 Sp Capacity 0 65.535 –  D Service 
740 PD Flux Ref 0 65.535 –  D Service 
741 PD Torq Ref 0 65.535 –  D Service 
742 PD Isd Cmd 0 65.535 –  D Service 
746 PD Capacity 0 32.767 –  D Service 
743 PD Command – – –  D Service 
745 Drives in System 1 4 1  N Avansat 
765 Reduced Capacity – – Validare  N Avansat 
 

Parametrii ESP 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
750 Cable Resistance 0,000 65,535 0,000 ohmi N Service 
760 Surface Voltage 0 8000 – V D De bază 
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Parametrii listaţi în funcţie de numărul liniar 

 
 

 Nume Min. Max. Implicit Unităţi Numai 
citire Acces 

        
1 Input ContCfg – – Toate defectele  N De bază 
3 Auto Restart Dly 0,0 10,0 0,0 sec  N De bază 
4 Operating Mode – – Normal  N Monitorizare
5 Output ContCfg – – Nu funcţionează  N De bază 
7 Reference Select – – Local  N Monitorizare
8 Reverse Enable – – Invalidat  N De bază 
9 Type of Units – – Anglo-saxon  N De bază 
10 Input Open Delay 0,0 60,0 0,0 min N Avansat 
11 Passcode 0 0 65.535 –      D Monitorizare
12 Passcode 1 0 65.535 –      D Monitorizare
13 Setup Wizard – – 0000000000000000  N Service 
14 Liquid Outputs – – –  D Service 
15 Line Cap kvar 1 7500 400 kvar N Service 
16 Line Cap Volts 1000 10.000 4160 V    N Service 
17 Rated Line Freq 50 60 60 Hz   N Service 
18 Rated Line Volts 1000 7200 4160 V    N Service 
19 Rated Drive Amps 10 1750 159 A    N Service 
20 Mtr Cap kvar 1 7500 400 kvar N Service 
21 Mtr Cap Volts 1000 10.000 4160 V    N Service 
22 Rated Motor Volt 1000 8000 4000 V    N De bază 
23 Rated Motor Amps 10 1500 159 A    N De bază 
24 Rated Motor kW 30 15.000 933 kW   N De bază 
25 Rated Motor HP 40 20.000 1250 hp   N De bază 
26 Rated Motor RPM 150 3600 1192 rpm  N De bază 
27 Link Inductance 1,0 500,0 24,0 mH   N Service 
28 Mtr Cap Freq 50 90 60 Hz   N Service 
29 Rated Motor Freq 25 90 60 Hz   N De bază 
30 Drive Motor Type – – Inducţie  N Service 
31 Service Factor 0,75 1,25 1,00      N De bază 
32 Line Cap Freq 50 60 60 Hz   N Service 
33 Preset Speed 1 0,5 75,0 30,0 Hz   N Avansat 
34 Preset Speed 2 0,5 75,0 35,0 Hz   N Avansat 
35 Preset Speed 3 0,5 75,0 40,0 Hz   N Avansat 
36 Profile Mask – – 11111111  N De bază 
37 Profile Owner – – –  D Monitorizare
38 Passcode 2 0 65.535 –      D Monitorizare
39 Passcode 3 0 65.535 –      D Monitorizare
40 Preset Jog Speed 1,0 60,0 6,0 Hz   N De bază 
41 Ref Cmd L min –120,0 120,0 6,0 Hz   N De bază 
42 Ref Cmd L max 0,0 120,0 60,0 Hz   N De bază 
43 Ref Cmd R min –120,0 120,0 6,0 Hz   N De bază 
44 Ref Cmd R max 0,0 120,0 60,0 Hz   N De bază 
45 Ref Cmd D min 0,0 120,0 6,0 Hz   N De bază 
46 Ref Cmd D max 0,0 120,0 60,0 Hz   N De bază 
49 Skip Speed 1 1,0 90,0 90,0 Hz   N Avansat 
50 Skip Speed 2 1,0 90,0 90,0 Hz   N Avansat 
51 Skip Speed 3 1,0 90,0 90,0 Hz   N Avansat 
52 Liquid Inputs – – –  D Service 
53 Skip Spd Band 1 0,0 5,0 0,0 Hz   N Avansat 
54 Skip Spd Band 2 0,0 5,0 0,0 Hz   N Avansat 
55 Skip Spd Band 3 0,0 5,0 0,0 Hz   N Avansat 
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56 Warning Flag CIB – – –  D Service 
57 Fault Flag CIB – – –  D Service 
58 Crrent Loop Xmtr – – 4 – 20 mA  N De bază 
59 Crrent Loop Rcvr - – 4 – 20 mA  N De bază 
60 Coast Speed 1,0 100,0 2,0 Hz   N De bază 
61 Total Accel Time 0,0 1200,0 25,0 sec  N Monitorizare
62 Total Decel Time 0,0 1200,0 23,0 sec  N Monitorizare
63 Inertia Type – – Scăzută  N De bază 
64 XIO Liquid Cool – – neatribuit  N De bază 
65 Accel Time 1 0,0 1200,0 5,0 sec  N Avansat 
66 Accel Time 2 0,0 1200,0 3,0 sec  N Avansat 
67 Accel Time 3 0,0 1200,0 14,0 sec  N Avansat 
68 Accel Time 4 0,0 1200,0 3,0 sec  N Avansat 
69 Decel Time 1 0,0 300,0 3,0 sec  N Avansat 
70 Decel Time 2 0,0 300,0 3,0 sec  N Avansat 
71 Decel Time 3 0,0 300,0 14,0 sec  N Avansat 
72 Decel Time 4 0,0 300,0 3,0 sec  N Avansat 
73 Ramp Speed 1 5,0 100,0 5,0 Hz   N Avansat 
74 Ramp Speed 2 5,0 100,0 12,0 Hz   N Avansat 
75 Ramp Speed 3 5,0 100,0 54,0 Hz   N Avansat 
76 Ramp Speed 4 5,0 100,0 60,0 Hz   N Avansat 
78 Ramp Start Delay 0,0 10,0 3,0 sec  N Avansat 
80 Ramp Test Step 0,0 30,0 0,0 Hz   N Service 
81 Spdreg Bandwidth 0,1 15,0 1,0 r/s  N Avansat 
82 Total Inertia 0,10 50,00 1,00 sec  N Avansat 
83 Trq Rate Limit 0,00 60,00 10,00  N Avansat 
84 Trq Lmt Motoring 0,00 1,50 1,00  N Avansat 
85 Trq Lmt Braking 0,00 1,50 0,50  N Avansat 
86 Trq Command 0 0,00 1,50 0,15  N Avansat 
87 Trq Command 1 0,00 1,50 0,15  N Avansat 
88 Speed Ref Step 0,0 2,0 0,0 Hz   N Service 
89 Speed Fdbk Mode – – Fără senzor  N Avansat 
90 Trq Control Mode – – Reg. viteză  N Avansat 
91 Trq Command Ext –1,500 1,500 0,000  N Avansat 
93 Adapter Loss Flt – – –  D Service 
94 Logic Owner – – –  D Monitorizare
95 Rec Pulse Number 0 15 –      D Service 
96 Motor AD/DA Flt1 – – –  D Service 
97 Flxreg Bandwidth 1,0 30,0 10,0 r/s  N Avansat 
98 Base Speed 25,0 100,0 60,0 Hz   N Service 
100 Flx Cmd Base Spd 0,000 1,500 0,900 pu   N Avansat 
102 Flx Ref Step 0,000 0,100 0,000 pu   N Service 
103 Flx Cmd No Load 0,400 1,500 0,700 pu   N Avansat 
104 Power Fault Mask – – 1111111111111111  N De bază 
105 Power Warn Mask – – 1111111111111111  N De bază 
106 If Cmd Bandwidth 0,1 10,0 1,0 r/s  N Avansat 
107 Icd Command Gain 0,0 1,0 0,5      N Avansat 
108 Line I U/B Trip 0,01 1,15 0,05 pu   N Avansat 
109 Line I U/B Delay 0,01 5,00 1,00 sec  N Avansat 
111 R HS Temp Trip 0 100 55 °C N Service 
112 R HS Temp Wrn 0 100 53 °C N Service 
113 Curreg Bandwidth 50,0 600,0 200,0 r/s  N Avansat 
114 L DC Link 0,00 10,00 – pu   D Service 
115 T DC Link 0,015 0,150 0,040 sec  N Avansat 
117 V Bypass 0,000 2,000 – pu   D Avansat 
119 Idc Command Test 0,000 1,500 0,000 pu   N Avansat 
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120 Idc Ref Step 0,000 1,000 0,000 pu   N Avansat 
122 I Fbk Line –2,000 2,000 – pu   D Service 
128 Motor Filter Cap 0,00 0,75 – pu   D Service 
129 R Stator 0,0000 0,5000 0,0000 pu   N Avansat 
130 L Total Leakage 0,00 0,75 0,25 pu   N Avansat 
131 L Magnetizing 1,00 15,00 3,50 pu   N Avansat 
132 T Rotor 0,10 10,00 1,50 sec  N Avansat 
133 Line Filter Cap 0,00 2,00 – pu   D Service 
134 L Magn Measured 0,00 15,00 – pu   D Service 
135 V Line Average 0,000 2,000 – pu   D Service 
136 Vmaster Average 0,000 2,000 – pu   D Service 
137 Vslave1 Average 0,000 2,000 – pu   D Service 
138 Vslave2 Average 0,000 2,000 – pu   D Service 
140 L Commutation 0,0000 0,5000 0,0500 pu   N Service 
141 Redundant Fan – – Nu  N Service 
143 Inv Dvc Rating 0 3500 800 A    N Service 
144 Rect Dvc Rating 0 3500 350 A    N Service 
145 Series Rect 1 3 1      N Service 
146 Series Inv 1 3 2      N Service 
147 Comm Rate – – 125K  N De bază 
148 Adapter Loss Wrn – – –  D Service 
149 CT Ratio Line 10 10.000 1000      N Service 
150 HCS Ratio Mtr 10 10.000 4000      N Service 
151 CT Burden Line 1,0 100,0 10,0 ohmi N Service 
152 HCS Burden Mtr 1,0 100,0 50,0 ohmi N Service 
153 Rectifier Type – – 18 SCR  N Service 
154 Mtr PWM Freq max 100 1000 440 Hz   N Service 
155 LinePWM Freq max 100 1000 440 Hz   N Service 
156 Flux minimum 0,20 2,00 0,20 pu   N Avansat 
157 CT Ratio Gndflt 10 10.000 2000      N Service 
158 CT Burden Gndflt 10 10.000 1000 ohmi N Service 
159 Bypass Freq –100,0 100,0 – Hz D Avansat 
160 Control Flags L2 – – –  D Service 
161 Line O/C Trip 0,00 2,00 1,50 pu   N Avansat 
162 Line O/C Delay 0,000 0,040 0,010 sec  N Avansat 
163 Drive O/L Trip 0,20 2,00 1,15 pu   N Avansat 
164 Drive O/L Delay 0,0 61,0 60,0 sec  N Avansat 
165 Line O/V Trip 0,00 1,50 1,20 pu   N Avansat 
166 Line O/V Delay 0,000 10,000 0,100 sec  N Avansat 
167 Line U/V Trip 0,40 1,50 0,85 pu   N Avansat 
168 Line U/V Delay 0,008 0,040 0,017 sec  N Avansat 
169 DC O/C Trip 0,10 2,00 1,75 pu   N Avansat 
170 DC O/C Delay 0,000 0,040 0,010 sec  N Avansat 
171 Gnd flt O/C Trip 0,05 10,00 0,50 A    N Avansat 
172 Gnd flt O/C Dly 0,00 5,00 0,10 sec  N Avansat 
173 Line DC O/V Trip 0,50 1,60 1,50 pu   N Avansat 
174 Line DC O/V Dly 0,000 0,040 0,020 sec  N Avansat 
175 Adptr Loss Mask – – 0000000000000000  N De bază 
176 Drive Model – – Cadru B  N Service 
177 Motor O/C Trip 0,00 2,00 1,75 pu   N Avansat 
178 Motor O/C Delay 0,000 0,200 0,100 sec  N Avansat 
179 Motor O/L Trip 0,20 2,00 1,15 pu   N Avansat 
180 Motor O/L Delay 0,0 61,0 60,0 sec  N Avansat 
181 Motor O/V Trip 0,00 2,00 1,20 pu   N Avansat 
182 Motor O/V Delay 0,000 10,000 0,500 sec  N Avansat 
183 Anlg Port1 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
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184 Anlg Port2 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
185 Overspeed Trip 10,0 100,0 66,0 Hz   N Avansat 
186 Overspeed Delay 0,00 10,00 0,50 sec  N Avansat 
187 Anlg Port3 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
188 Anlg Crnt Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
189 Mtr Neut O/V Trp 0,00 1,50 0,20 pu   N Avansat 
190 Mtr Neut O/V Dly 0,00 5,00 1,00 sec  N Avansat 
191 Mtr Stall Delay 0,00 10,00 2,00 sec  N Avansat 
192 IsoSw/Ctctr Cfg – – 0000000000000000  N Service 
193 Mtr DC O/V Trip 0,00 2,00 1,50 pu   N Avansat 
194 Mtr DC O/V Delay 0,000 0,040 0,020 sec  N Avansat 
197 ITemp Fbck Chan – – 00000001  N Service 
198 RTemp Fbck Chan – – 00000001  N Service 
199 Load Loss Detect – – Invalidat  N Avansat 
200 Ext flt 1 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
201 Ext flt 2 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
202 Ext flt 3 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
203 Ext flt 4 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
204 Ext flt 5 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
205 Ext flt 6 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
206 Ext flt 7 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
207 Ext flt 8 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
208 Mtr I UB Trip 0,01 1,00 0,05 pu   N Avansat 
209 Autotune Select – – Inactiv  N Avansat 
210 Autotune Idc Cmd 0,100 0,900 0,500 pu   N Avansat 
211 Autotune Idc Stp 0,000 0,500 0,250 pu   N Avansat 
212 Autotune Idc BW 10,0 100,0 50,0 r/s  N Avansat 
213 Autotune Spd Cmd 20,0 50,0 30,0 Hz   N Avansat 
214 Mtr I UB Delay 0,01 5,00 5,00 sec  N Avansat 
215 Autotune Trq Stp 0,050 0,500 0,100 pu   N Avansat 
216 Autotune Isd Stp 0,010 0,200 0,100 pu   N Avansat 
217 Autotune Lc 0,00 0,50 0,00 pu   N Avansat 
218 Autotune Tdc 0,000 0,150 0,000 sec  N Avansat 
219 Autotune Rs 0,00 0,20 0,00 pu   N Avansat 
220 Autotune Ls 0,00 0,50 0,00 pu   N Avansat 
221 Autotune Lm 0,00 15,00 0,00 pu   N Avansat 
222 Autotune T Rotor 0,00 10,00 0,00 sec  N Avansat 
223 Autotune Inertia 0,00 100,00 0,00 sec  N Avansat 
224 Autotune Lmd 0,00 10,00 0,00 pu   N Avansat 
225 Sync Reg Gain 0,0 5,0 1,0      N Avansat 
226 Sync Lead Angle –90 90 0 grad  N Avansat 
227 Sync Off Delay 0,000 0,500 0,100 sec  N Avansat 
228 Sync Error max 0 30 0 grad  N Avansat 
229 Sync Time 0,0 10,0 10,0 sec  N Avansat 
230 Sync Xfer Time 0,1 57,0 1,0 min N Avansat 
231 Load Loss Delay 0,0 30,0 1,0 sec  N Avansat 
232 Ext Fault XIO – – –  D Avansat 
233 Tach Type – – Niciunul  N De bază 
234 Tach pulse/rev 120 4096 1024 ppr  N De bază 
235 Tach Loss Trip 0,0 10,0 2,0 Hz   N Service 
236 Tach Loss Delay 0,00 1,00 0,10 sec  N Service 
238 Status Flag2 – – –  D Service 
239 Slave2 Line Freq –100,0 100,0 – Hz D Service 
241 Logic Mask – – 11111111  N De bază 
242 Local Mask – – 11111111  N De bază 
243 Start Mask – – 11111111  N De bază 
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244 Direction Mask – – 11111111  N De bază 
245 Jog Mask – – 11111111  N De bază 
246 Load Loss Level 0,00 1,00 0,25 pu   N Avansat 
247 Reset Mask – – 11111111  N De bază 
248 Ref Cmd Mask – – 11111111  N De bază 
249 Sync Xfer Mask – – 11111111  N De bază 
252 IHeatsink Temp C –40,0 100,0 – °C D Monitorizare
253 IHeatsink Temp F –40,0 212,0 – °F D Monitorizare
254 RHeatsink Temp C –40,0 100,0 – °C D Monitorizare
255 RHeatsink Temp F –40,0 212,0 – °F D Monitorizare
257 Logic Command – – –  D Monitorizare
258 Logic Status – – –  D Monitorizare
259 Load Loss Spd 0,0 100,0 30,0 Hz N Avansat 
260 Local Inputs – – –  D Monitorizare
261 Local Outputs – – –  D Monitorizare
262 Drive Not Ready1 – – –  D Monitorizare
263 Mtr I UB Val 0,00 1,00 –  D Service 
264 Control Flags L – – –  D Service 
265 Control Flags M – – –  D Service 
266 Rec Dvc Diag Dly 0 6 2  N Service 
268 Inv Dvc Diag Dly 0 6 2  N Service 
269 Drive O/L min 0,20 1,15 1,05 pu   N Avansat 
270 Drive O/L wrn 0,20 1,15 0,50  N Avansat 
271 Line V U/B Trip 0,01 1,15 0,05 pu   N Avansat 
272 Line V U/B Delay 0,01 5,00 1,00 sec  N Avansat 
273 Refernce Fbck 0,0 6553,5 – Hz D De bază 
274 Mtr UB Freq 0,0 100,0 1,5 Hz N Service 
275 Control Refernce 0,0 6553,5 – Hz D De bază 
276 Speed Command In –100,0 100,0 – Hz   D De bază 
277 Speed Command –100,0 100,0 – Hz   D De bază 
278 Speed Reference –100,0 100,0 – Hz   D Monitorizare
279 Fault Flag L1 – – –  D Service 
280 Fault Flag L2 – – –  D Service 
281 Fault Flag L3 – – –  D Service 
282 Warning Flag L1 – – –  D Service 
284 HCS Ratio DClnk 10 10.000 4000      N Service 
285 HCS Burden DClnk 1,0 100,0 50,0 ohmi N Service 
287 Ctrl Pwr Fault – – –  D Service 
288 Ctrl Pwr Warning – – –  D Service 
289 Speed Feedback –100,0 100,0 – Hz   D Monitorizare
290 Spd Cmd Max 0,0 120,0 60,0 Hz N De bază 
291 Torque Reference –1,500 1,500 –  D Avansat 
292 Isq Command –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
293 Spd Cmd Min 0,0 120,0 6,0 Hz N De bază 
294 Iy Command –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
295 Inv Pulse Number 0 60.000 –      D Service 
297 Sync Reg Error –180,0 180,0 – grad D Avansat 
298 Sync Reg Output –10,00 10,00 – Hz   D Avansat 
305 Flux Reference 0,000 2,000 – pu   D Avansat 
306 Flux Feedback 0,000 2,000 – pu   D Avansat 
307 Flux Error –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
308 Isd Command 0 –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
309 Isd Command 1 –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
310 Isd Command –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
312 Ix Command –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
314 I Field Command 0,000 1,000 – pu   D Avansat 
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315 I HS Temp Trip 0 100 64 °C N Service 
316 I HS Temp Wrn 0 100 61 °C N Service 
317 Pres Val Nominal 0,5 10,0 3,6 V N Service 
319 Pres Val Trip 0,5 10,0 2,5 V N Service 
320 Pres Val Wrn 0,5 10,0 3,0 V N Service 
321 Idc Reference 0,000 2,000 – pu   D Avansat 
322 Idc Feedback –2,000 2,000 – pu   D Avansat 
323 Idc Error –1,000 1,000 – pu   D Avansat 
324 V Line 0 8000 – volt D Monitorizare
326 Vdc Reference –1,000 1,000 –  D Avansat 
327 Alpha Line 0,0 180,0 – grad D Avansat 
328 Alpha Machine –360,0 360,0 – grad D Avansat 
334 Master Line Freq –100,0 100,0 – Hz D Service 
335 Slave1 Line Freq –100,0 100,0 – Hz D Service 
337 Rotor Frequency 0,00 120,00 – Hz   D Monitorizare
338 Isd –2,000 2,000 – pu   D Service 
339 Isq –2,000 2,000 – pu   D Service 
340 I Stator 0,000 2,000 – pu   D Monitorizare
341 Flx from Current 0,000 1,500 – pu   D Service 
342 Flx from Voltage 0,000 1,500 – pu   D Service 
343 Slip Frequency –2,00 2,00 – Hz   D Monitorizare
344 V Stator 0,000 2,000 – pu   D Monitorizare
345 Torque –1,500 1,500 – pu   D Monitorizare
346 Motor Power –2,000 2,000 – pu   D Monitorizare
347 V Neutral Motor –2,000 2,000 – pu   D De bază 
348 Tach Feedback –100,0 100,0 – Hz   D De bază 
349 Tach Fbk Debug –100,00 100,00 – Hz   D Service 
350 Motor O/L min 0,20 1,50 1,05 pu   N Avansat 
351 Motor O/L Wrn 0,20 1,50 0,50  N Avansat 
353 Base Voltage 0 10.000 – V    D Service 
354 Base Current 0 1000 – A    D Service 
355 Base Power 0 10.000 – kVA  D Service 
356 Base Capacitance 0 1000 – uF D Service 
357 Base Inductance 0 100 – mH D Service 
358 Liquid Cool Flt – – 0000000000000000  N Service 
359 Liquid Cool Wrn – – 0000000000000000  N Service 
361 Current Meter 0 1500 – A    D De bază 
362 Voltage Meter 0 8000 – V    D De bază 
363 Speed Meter –4500 4500 – rpm  D De bază 
364 Power Meter –15.000 15.000 – kW   D De bază 
367 Gnd flt Current 0,0 100,0 – A    D Monitorizare
368 Control Flags L3 – – –  D Service 
369 Fault Flag M1 – – –  D Service 
370 Fault Flag M2 – – –  D Service 
371 Fault Flag M3 – – –  D Service 
372 External Fault – – –  D Service 
373 Warning Flag M1 – – –  D Service 
374 Warning Flag M2 – – –  D Service 
375 Autotune Complte – – 0000000000000000  N Service 
376 PLC Error Flags – – –  D De bază 
377 Autotune Warning – – –  D Avansat 
378 Inv PWM Pattern – – –  D Service 
379 Vdc Ref 5p to 3p 0,00 1,50 0,10 pu   N Service 
380 Coolant Temp C 0 65.535 – °C D Service 
381 Coolant Temp F 0 65.535 – °F D Service 
385 Stop Owner – – –  D Monitorizare
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386 Local Owner – – –  D Monitorizare
387 Start Owner – – –  D Monitorizare
388 Direction Owner – – –  D Monitorizare
389 Jog Owner – – –  D Monitorizare
391 Reset Owner – – –  D Monitorizare
392 Ref Cmd Owner – – –  D Monitorizare
393 Sync Xfer Owner – – –  D Monitorizare
394 Fault Mask L1 – – 1111111111111111  N De bază 
395 Fault Mask L2 – – 1111111111111111  N De bază 
396 Fault Mask L3 – – 1111111111111111  N De bază 
397 Warning Mask L1 – – 1111111111111111  N De bază 
410 Ext flt 9 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
411 Ext flt 10 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
412 Ext flt 11 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
413 Ext flt 12 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
414 Ext flt 13 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
415 Ext flt 14 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
416 Ext flt 15 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
417 Ext flt 16 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
418 Lmd 0,10 10,00 1,00 pu N Avansat 
419 Sync Xfer Option – – Invalidat  N Avansat 
420 Dvc Flt Mask – – 1111111111111111  N Service 
421 Command Input – – –  D Avansat 
422 General Outputs – – –  D Avansat 
423 Warning Mask M2 – – 1111111111111111  N De bază 
427 Optional Outputs – – –  D Avansat 
428 Byp Volt UB Val 0,00 1,00 –  D Service 
429 External Warning – – –  D Service 
431 Fixd Fault Input – – –  D Avansat 
433 Fixed Fault – – –  D Service 
434 Fixed Warning – – –  D Service 
435 Fixd Fault Mask – – 11111111  N De bază 
440 InputProt1 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
441 Xfmr/LR OT Class – – Defect clasa 2  N De bază 
442 DC Link OT Class – – Defect clasa 2  N De bază 
443 Motor Prot Class – – Defect clasa 2  N De bază 
444 InputProt2 Class – – Defect clasa 2  N De bază 
445 Aux Prot Class – – Defect clasa 2  N De bază 
446 Control Flags M3 – – –  D Service 
447 Pressure Val –1,0 10,0 – V D Avansat 
448 Stator Freq 0,00 120,00 – Hz   D Service 
449 Cooling Flags 0000 FFFF – Hex  D Service 
461 SCBM Outputs – – –  D De bază 
462 SCBL Outputs – – –  D De bază 
463 SCBM Inputs – – –  D De bază 
464 SCBL Inputs – – –  D De bază 
465 Vdc Ref 7p to 5p 0,00 1,50 0,50 pu   N Service 
467 Warning Flag M3 – – –  D Service 
468 Warning Mask M3 – – 1111111111111111  N De bază 
472 Speed Error –10,00 10,00 – Hz D Avansat 
473 Line AD/DA Flt1 – – –  D Service 
474 Line AD/DA Flt2 – – –  D Service 
475 S Curve Percent 0 100 0 % N Avansat 
477 Fan Config – – 3 în linie  N Service 
478 Liq Temp Warning 35 85 49 °C N Service 
479 S Curve Dec1 0,0 999,0 20,0 sec  N Avansat 
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480 S Curve Dec2 0,0 999,0 20,0 sec  N Avansat 
481 S Curve Acc1 0,0 999,0 20,0 sec  N Avansat 
482 S Curve Acc2 0,0 999,0 20,0 sec  N Avansat 
483 Liq Temp Trip 35 85 54 °C N Service 
485 Stator Freq V 0,0 100,0 – Hz   D Service 
486 Stator Freq C 0,0 100,0 – Hz   D Service 
487 Reference Filter 0,0 500,0 5,0 Hz N Service 
490 Fault Output 0 1 –  D Service 
491 Fan1 Run Time 0,1 60,0 30,0 Zile N Service 
493 Fan2 Run Time 0,1 60,0 0,1 Zile N Service 
500 I Line 0 999 – A    D Monitorizare
502 Feedforward Fil 0,0 120,0 2,0 Hz N Service 
507 Redundant Dvc – – Niciuna  N Avansat 
508 Anlg CIB Tp4 0 779 0      N Service 
509 Anlg Rect Tp1 0 779 0  N Service 
510 Anlg Rect Tp2 0 779 0  N Service 
511 Anlg Inv Tp1 0 779 0  N Service 
512 Anlg Inv Tp2 0 779 0  N Service 
513 Anlg CIB Port1 0 779 0      N De bază 
514 Anlg CIB Port2 0 779 0      N De bază 
515 Anlg CIB Port3 0 779 0      N De bază 
516 Anlg Crnt Loop 0 779 278      N De bază 
517 Anlg Meter1 0 779 361      N De bază 
518 Anlg Meter2 0 779 362      N De bază 
519 Anlg Meter3 0 779 363      N De bază 
520 Anlg Meter4 0 779 364      N De bază 
521 Anlg Meter1 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
522 Anlg Meter2 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
523 Anlg Meter3 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
524 Anlg Meter4 Scle 0,00 655,35 1,00  N De bază 
529 PLC In Link A1 0 779 0      N De bază 
530 PLC In Link A2 0 779 0      N De bază 
531 PLC In Link B1 0 779 0      N De bază 
532 PLC In Link B2 0 779 0      N De bază 
533 PLC In Link C1 0 779 0      N De bază 
534 PLC In Link C2 0 779 0      N De bază 
535 PLC In Link D1 0 779 0      N De bază 
536 PLC In Link D2 0 779 0      N De bază 
537 PLC Out Link A1 0 779 0      N De bază 
538 PLC Out Link A2 0 779 0      N De bază 
539 PLC Out Link B1 0 779 0      N De bază 
540 PLC Out Link B2 0 779 0      N De bază 
541 PLC Out Link C1 0 779 0      N De bază 
542 PLC Out Link C2 0 779 0      N De bază 
543 PLC Out Link D1 0 779 0      N De bază 
544 PLC Out Link D2 0 779 0      N De bază 
550 Motor O/L Val 0,00 1,00 –  D Service 
551 Drive O/L Val 0,00 1,00 –  D Service 
554 V Stator Unfil 0,000 2,000 – pu D Service 
555 I Stator Unfil 0,000 2,000 – pu D Service 
559 Field Loss Dly 1 60 30 sec  N Service 
560 Idc Fac 3p to 5p 0,00 2,00 1,00  N Service 
561 Fault Mask M1 – – 1111111111111111  N De bază 
562 Fault Mask M2 – – 1111111111111111  N De bază 
563 Fault Mask M3 – – 1111111111111111  N De bază 
564 Ext Fault Mask – – 1111111111111111  N De bază 
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565 Warning Mask M1 – – 1111111111111111  N De bază 
567 Air Filter Block 0,0 100,0 – % D De bază 
568 Air Filter Allow 0,0 100,0 – % D De bază 
569 Status Flags – – –  D Service 
572 Redundant PwrSup – – Nu  N Service 
573 UPS Installed – – Nu  N Service 
575 Number PwrSup 1 6 1  N Service 
583 Input Clse Delay 0 60 0 min N Avansat 
585 Flux UB Trip 0,00 1,00 0,05 pu   N Avansat 
586 Flux UB Delay 0,01 5,00 5,00 sec  N Avansat 
587 Line Neut OV Trp 0,00 1,50 0,40 pu   N Avansat 
588 Line Neut OV Dly 0,00 5,00 1,00 sec  N Avansat 
589 V Neutral Line –2,000 2,000 – pu D De bază 
590 Rect Gating Test – – Inactiv  N Service 
591 Inv Gating Test – – Inactiv  N Service 
592 XIO General IO – – Card nr. 1  N De bază 
593 XIO Ext Faults – – neatribuit  N De bază 
594 XIO Config Errs – – –  D De bază 
596 XIO Adaptr Loss – – –  D Service 
597 Parameter Error 0 65.535 –  D De bază 
610 Mstr Volt UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
611 Slv1 Volt UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
612 Slv2 Volt UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
613 Mstr Cur UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
614 Slv1 Cur UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
615 Slv2 Cur UB Val –1,00 1,00 –  D Service 
616 Slv1 Angle –360,0 360,0 – grad D Service 
617 Slv2 Angle –360,0 360,0 – grad D Service 
619 Flux UB Val 0,00 1,00 –  D Service 
622 Sync Volt Source – – Bypass  N Avansat 
623 Flux Cmd Limit 0,000 1,500 – pu   D Service 
624 Line Reactor 0,00 50,00 0,00 mH N Service 
625 Line Reactor pu 0,00 1,00 – pu   D Service 
638 Forced Flt Mask – – 11111111  N De bază 
639 Forced Flt Owner – – –  D Monitorizare
640 Idc Fac 7p to 5p 0,00 2,00 1,00  N Service 
641 Trq Cmd0 Tach 0,00 1,50 0,00  N Service 
642 Control Flags M2 – – –  D Service 
643 Enc Direction – – Înainte  N Avansat 
644 Encoder Offset 0 360 0 grad  N Avansat 
645 Trq Rate Limit0 0,00 60,00 1,00  N Avansat 
646 Warning Flag L2 – – –  D Service 
647 Warning Mask L2 – – 1111111111111111  N De bază 
648 Drive VSB Gain 0,0 6553,5 – V/V D Service 
649 Drive VSB Tap – – –  D Service 
650 Ext Fault PLC – – 0000000000000000  N Service 
651 Ext Fault Selct – – 0000000000000000  N De bază 
652 Input 4 Filter 0,0 500,0 1,0 Hz N Service 
653 Pres Val Tx –10,0 10,0 – V D Avansat 
654 Pres Val Tx Trip 0,5 10,0 2,5 V N Service 
655 Pres Val Tx Wrn 0,5 10,0 3,0 V N Service 
656 Pres Val Tx Nom 0,5 10,0 3,6 V N Service 
657 Line Frequency –100,0 100,0 – Hz D Monitorizare
658 Trq Lmt Overload 0,00 1,50 1,00  N Avansat 
673 Bus Tran Trp Fac 0,00 100,00 2,50 pu   N Service 
674 Bus Tran Delay 0 100 2  N Service 
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675 Harmonic O/V Trp 0,00 10,00 0,30 pu   N Avansat 
676 Harmonic O/V Dly 0,00 10,00 1,00 sec  N Avansat 
677 Bus Tran Min Trp 0,00 10,00 0,30 pu   N Service 
678 Bus Tran Idc Fac 0,00 10,00 0,50 pu   N Service 
679 Min Freewheel T 0,000 1,000 0,016 sec  N Service 
680 R Neutral 0,0 6553,5 0,0 ohmi N Service 
681 R Neutral Rating 0 65.535 1500 W N Service 
682 R Neutral OL 0,00 1,00 –  D Service 
683 Harmonic Voltage 0,000 32,767 – pu D Service 
684 Bus Tran Trip 0,000 32,767 – pu   D Service 
686 XIO Logix IO – – neatribuit  N De bază 
687 Logix Inputs – – –  D Service 
688 Logix Outputs – – –  D Service 
690 Vsd –2,000 2,000 –  D Service 
691 Vsq –2,000 2,000 –  D Service 
692 Mtr Power Factor 0,00 1,00 –  D Service 
693 Lm Regen 0,50 2,00 1,00  N Service 
694 Lm Noload FlxMin 0,50 2,00 1,00  N Service 
695 Lm Noload FlxMax 0,50 2,00 1,00  N Service 
696 Vline Bridge 0,000 2,000 – pu   D Service 
697 I Common Mode 0,00 655,35 – A    D Service 
698 Line Loss Trip 0,0 40,0 8,0 Hz N Service 
699 Drive Not Ready2 – – –  D Monitorizare
700 Warning Output 0 1 –  D Service 
701 Lm Predicted 0,00 15,00 – pu   D Service 
702 Extended Trend – – Validat  N Service 
703 Liq Cool Mask – – 1111111111111111  N De bază 
704 Fwd Phase Rot'n – – UVW  N Service 
705 Output Transfrmr – – Nu  N Service 
706 Warning Flag M4 – – –  D Service 
707 Warning Mask M4 – – 1111111111111111  N De bază 
708 Port Mask Act – – –  D Avansat 
709 Port Logic Mask – – 0000000001111111  N Avansat 
710 Logic Mask Act – – –  D Avansat 
711 Write Mask Cfg – – 0000000001111111  N Avansat 
712 Write Mask Act – – –  D Avansat 
713 Flying Start – – Unidirecţional  N Service 
714 Logix Register A 0 65.535 0  N Service 
715 Logix Register B 0 65.535 0  N Service 
716 Drive ID 0 7 0  N Avansat 
717 Powerup Config – – Acţionare unică  N Avansat 
718 Master Mask – – 11111111  N Avansat 
719 Acting Master ID 0 8 0  N Avansat 
720 PD Fault Word – – –  D Avansat 
721 PD Warning Word – – –  D Avansat 
722 PD Flags – – 0000000000000000  N Service 
723 PD Status – – –  D Service 
724 Drive0 Status – – –  D Avansat 
725 Drive1 Status – – –  D Avansat 
726 Drive2 Status – – –  D Avansat 
727 Drive3 Status – – –  D Avansat 
728 Drive4 Status – – –  D Avansat 
729 Drive5 Status – – –  D Avansat 
730 Drive6 Status – – –  D Avansat 
731 Drive7 Status – – –  D Avansat 
732 Master Flux Ref 0 65.535 –  D Service 
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733 Master Torq Ref 0 65.535 –  D Service 
734 Master Isd Cmd 0 65.535 –  D Service 
735 Master Command – – –  D Service 
736 Sp Slave ID 0 8 –  D Service 
737 Master Capacity 0 65.535 –  D Service 
738 Sp Capacity 0 65.535 –  D Service 
739 Sp Command – – –  D Service 
740 PD Flux Ref 0 65.535 –  D Service 
741 PD Torq Ref 0 65.535 –  D Service 
742 PD Isd Cmd 0 65.535 –  D Service 
743 PD Command – – –  D Service 
745 Drives in System 1 4 1  N Avansat 
746 PD Capacity 0 32.767 –  D Service 
747 Pwr Lmt Motoring 0,00 1,50 1,50  N Avansat 
748 Pwr Lmt Braking 0,00 1,50 1,50  N Avansat 
749 Speed Cmd Loss – – Defect  N De bază 
750 Cable Resistance 0,000 65,535 0,000 ohmi N Service 
751 IsoTx Redunt Fan – – Nu  N Service 
753 Input Power –15.000 15.000 – kW D Service 
756 Idc 3 Pulse 0,000 10,000 – pu D Service 
757 Idc 5 Pulse 0,000 10,000 – pu D Service 
758 Warning Flag PD – – –  D Service 
759 Warning Mask PD – – 1111111111111111  N Service 
760 Surface Voltage 0 8000 – V D De bază 
761 V Motor Fil Cap 0,000 2,000 – pu D Service 
762 Active Discharge – – Invalidare  N Service 
763 Cap Charge Time 1 10 1 sec N Service 
764 Cur Sens FltCode – – –  D Service 
765 Reduced Capacity – – Validare  N Avansat 
766 SCBL Outputs Cmd – – –  D De bază 
767 Bus Tran Level 0,000 32,767 – pu D Service 
768 I CM Unfil 0,00 655,35 – A    D Service 
769 Rect Dvc Voltage 0 10.000 6500 V    N Service 
770 Inv Dvc Voltage 0 10.000 6500 V    N Service 
771 Mtr O/L Duty Cyc 0,0 900,0 600,0 Sec N Avansat 
772 Drv O/L Duty Cyc 0,0 900,0 600,0 Sec N Avansat 
773 Idc Ref Limit 0,000 2,000 – pu D Service 
774 R Neutral OL Trp 0,00 655,35 5,00  N Service 
775 R Neutral OL Dly 0,00 655,35 2,50 Sec N Service 
776 R Neutral OC Trp 0,00 655,35 10,00  N Service 
777 R Neutral OC Dly 0,000 65,535 0,010 Sec N Service 
778 Peak Tran Volt 0,000 2,000 – pu D Service 
779 I CM Peak 0,00 655,35 – A    D Service 





 

 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Index alfabetic 

 
Nr. Nume parametru Pagina 

   
 A  

65 Accel Time 1 .............................. 64 
66 Accel Time 2 .............................. 64 
67 Accel Time 3 .............................. 64 
68 Accel Time 4 .............................. 64 
719 Acting Master ID ........................ 174 
762 Active Discharge........................ 28 
93 Adapter Loss Flt......................... 113 
148 Adapter Loss Wrn...................... 114 
175 Adptr Loss Mask ........................ 101 
568 Air Filter Allow............................ 6 
567 Air Filter Block............................ 5 
327 Alpha Line.................................. 6 
328 Alpha Machine ........................... 6 
513 Anlg CIB Port1 ........................... 153 
514 Anlg CIB Port2 ........................... 153 
515 Anlg CIB Port3 ........................... 153 
508 Anlg CIB Tp4 ............................. 156 
516 Anlg Crnt Loop........................... 153 
188 Anlg Crnt Scle............................ 155 
511 Anlg Inv Tp1............................... 155 
512 Anlg Inv Tp2............................... 156 
517 Anlg Meter1 ............................... 152 
521 Anlg Meter1 Scle ....................... 153 
518 Anlg Meter2 ............................... 152 
522 Anlg Meter2 Scle ....................... 154 
519 Anlg Meter3 ............................... 152 
523 Anlg Meter3 Scle ....................... 154 
520 Anlg Meter4 ............................... 152 
524 Anlg Meter4 Scle ....................... 154 
183 Anlg Port1 Scle .......................... 154 
184 Anlg Port2 Scle .......................... 154 
187 Anlg Port3 Scle .......................... 155 
509 Anlg Rect Tp1 ............................ 155 
510 Anlg Rect Tp2 ............................ 155 

3 Auto Restart Dly......................... 23 
375 Autotune Complte ...................... 48 
212 Autotune Idc BW........................ 46 
210 Autotune Idc Cmd...................... 47 
211 Autotune Idc Stp ........................ 47 
223 Autotune Inertia ......................... 46 
216 Autotune Isd Stp ........................ 47 
217 Autotune Lc................................ 44 
221 Autotune Lm .............................. 45 
224 Autotune Lmd ............................ 46 
220 Autotune Ls................................ 45 
219 Autotune Rs ............................... 45 
209 Autotune Select ......................... 44 
213 Autotune Spd Cmd .................... 47 
222 Autotune T Rotor ....................... 46 
218 Autotune Tdc ............................. 45 
215 Autotune Trq Stp........................ 48 
377 Autotune Warning ...................... 44 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

445 Aux Prot Class........................... 87 
   
 B  

356 Base Capacitance ..................... 41 
354 Base Current ............................. 41 
357 Base Inductance........................ 41 
355 Base Power ............................... 41 
98 Base Speed............................... 82 
353 Base Voltage ............................. 41 
674 Bus Tran Delay.......................... 122 
678 Bus Tran Idc Fac ....................... 123 
767 Bus Tran Level .......................... 73 
677 Bus Tran Min Trp....................... 123 
684 Bus Tran Trip............................. 73 
673 Bus Tran Trp Fac ...................... 122 
428 Byp Volt UB Val ......................... 15 
159 Bypass Freq .............................. 136 

   
 C  

158 CT Burden Gndflt ...................... 31 
151 CT Burden Line ......................... 32 
157 CT Ratio Gndflt.......................... 32 
149 CT Ratio Line............................. 32 
750 Cable Resistance ...................... 182 
763 Cap Charge Time ...................... 137 
60 Coast Speed.............................. 23 
147 Comm Rate ............................... 22 
421 Command Input......................... 159 
264 Control Flags L .......................... 8 
160 Control Flags L2 ........................ 9 
368 Control Flags L3 ........................ 9 
265 Control Flags M ......................... 10 
642 Control Flags M2 ....................... 11 
446 Control Flags M3 ....................... 12 
275 Control Refernce ....................... 56 
380 Coolant Temp °C....................... 168 
381 Coolant Temp °F ....................... 168 
449 Cooling Flags ............................ 168 
59 Crrent Loop Rcvr ....................... 24 
58 Crrent Loop Xmtr....................... 24 
287 Ctrl Pwr Fault............................. 112 
288 Ctrl Pwr Warning ....................... 113 
764 Cur Sens FltCode...................... 18 
113 Curreg Bandwidth...................... 73 
361 Current Meter ............................ 164 

   
 D  

442 DC Link OT Class...................... 86 
170 DC O/C Delay............................ 117 
169 DC O/C Trip............................... 117 
69 Decel Time 1 ............................. 65 
70 Decel Time 2 ............................. 65 
71 Decel Time 3 ............................. 65 



 214 Index alfabetic 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

72 Decel Time 4.............................. 65 
244 Direction Mask ........................... 140 
388 Direction Owner ......................... 142 
716 Drive ID...................................... 173 
176 Drive Model................................ 30 
30 Drive Motor Type ....................... 30 
262 Drive Not Ready1 ...................... 4 
699 Drive Not Ready2 ...................... 5 
164 Drive O/L Delay ......................... 119 
163 Drive O/L Trip ............................ 119 
551 Drive O/L Val ............................. 13 
269 Drive O/L min............................. 119 
270 Drive O/L wrn............................. 119 
648 Drive VSB Gain.......................... 19 
649 Drive VSB Tap ........................... 18 
724 Drive0 Status ............................. 176 
725 Drive1 Status ............................. 176 
726 Drive2 Status ............................. 176 
727 Drive3 Status ............................. 177 
728 Drive4 Status ............................. 177 
729 Drive5 Status ............................. 177 
730 Drive6 Status ............................. 177 
731 Drive7 Status ............................. 177 
745 Drives in System........................ 181 
772 Drv O/L Duty Cyc....................... 120 
420 Dvc Flt Mask .............................. 103 

   
 E  

643 Enc Direction ............................. 139 
644 Encoder Offset........................... 139 
564 Ext Fault Mask ........................... 92 
650 Ext Fault PLC............................. 114 
651 Ext Fault Selct............................ 88 
232 Ext Fault XIO ............................. 160 
200 Ext flt 1 Class............................. 88 
411 Ext flt 10 Class........................... 90 
412 Ext flt 11 Class........................... 91 
413 Ext flt 12 Class........................... 91 
414 Ext flt 13 Class........................... 91 
415 Ext flt 14 Class........................... 91 
416 Ext flt 15 Class........................... 92 
417 Ext flt 16 Class........................... 92 
201 Ext flt 2 Class............................. 88 
202 Ext flt 3 Class............................. 89 
203 Ext flt 4 Class............................. 89 
204 Ext flt 5 Class............................. 89 
205 Ext flt 6 Class............................. 89 
206 Ext flt 7 Class............................. 90 
207 Ext flt 8 Class............................. 90 
410 Ext flt 9 Class............................. 90 
702 Extended Trend ......................... 27 
372 External Fault............................. 104 
429 External Warning ....................... 104 

   
 F  

477 Fan Config ................................. 168 
491 Fan1 Run Time .......................... 27 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

493 Fan2 Run Time.......................... 27 
57 Fault Flag CIB............................ 108 
279 Fault Flag L1.............................. 105 
280 Fault Flag L2.............................. 105 
281 Fault Flag L3.............................. 106 
369 Fault Flag M1............................. 106 
370 Fault Flag M2............................. 107 
371 Fault Flag M3............................. 107 
394 Fault Mask L1............................ 93 
395 Fault Mask L2............................ 93 
396 Fault Mask L3............................ 94 
561 Fault Mask M1........................... 94 
562 Fault Mask M2........................... 95 
563 Fault Mask M3........................... 95 
490 Fault Output............................... 116 
502 Feedforward Fil ......................... 75 
559 Field Loss Dly............................ 133 
431 Fixd Fault Input.......................... 160 
435 Fixd Fault Mask ......................... 88 
433 Fixed Fault................................. 104 
434 Fixed Warning ........................... 104 
623 Flux Cmd Limit........................... 84 
307 Flux Error................................... 80 
306 Flux Feedback........................... 80 
305 Flux Reference .......................... 80 
586 Flux UB Delay............................ 130 
585 Flux UB Trip............................... 130 
619 Flux UB Val................................ 15 
156 Flux minimum ............................ 81 
100 Flx Cmd Base Spd .................... 84 
103 Flx Cmd No Load ...................... 84 
102 Flx Ref Step............................... 82 
341 Flx from Current ........................ 80 
342 Flx from Voltage ........................ 80 
97 Flxreg Bandwidth....................... 81 
713 Flying Start ................................ 28 
638 Forced Flt Mask......................... 141 
639 Forced Flt Owner....................... 143 
704 Fwd Phase Rot'n ....................... 28 

   
 G  

422 General Outputs ........................ 159 
367 Gnd flt Current ........................... 3 
172 Gnd flt O/C Dly .......................... 117 
171 Gnd flt O/C Trip ......................... 117 

   
 H  

285 HCS Burden DClnk ................... 32 
152 HCS Burden Mtr ........................ 33 
284 HCS Ratio DClnk....................... 33 
150 HCS Ratio Mtr ........................... 33 
676 Harmonic O/V Dly...................... 122 
675 Harmonic O/V Trp ..................... 122 
683 Harmonic Voltage...................... 12 

   
 I  

779 I CM Peak.................................. 72 



 Index alfabetic 215 
 

 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

768 I CM Unfil ................................... 72 
697 I Common Mode ........................ 72 
122 I Fbk Line ................................... 70 
314 I Field Command ....................... 83 
315 I HS Temp Trip .......................... 131 
316 I HS Temp Wrn .......................... 131 
500 I Line .......................................... 3 
340 I Stator ....................................... 49 
555 I Stator Unfil ............................... 52 
252 IHeatsink Temp °C .................... 3 
253 IHeatsink Temp °F..................... 3 
197 ITemp Fbck Chan ...................... 38 
107 Icd Command Gain.................... 85 
756 Idc 3 Pulse ................................. 165 
757 Idc 5 Pulse ................................. 166 
119 Idc Command Test .................... 74 
323 Idc Error ..................................... 69 
560 Idc Fac 3p to 5p ......................... 167 
640 Idc Fac 7p to 5p ......................... 167 
322 Idc Feedback ............................. 69 
773 Idc Ref Limit ............................... 73 
120 Idc Ref Step ............................... 74 
321 Idc Reference ............................ 69 
106 If Cmd Bandwidth ...................... 85 
63 Inertia Type................................ 61 
652 Input 4 Filter............................... 170 
583 Input Clse Delay ........................ 25 

1 Input ContCfg............................. 23 
10 Input Open Delay....................... 25 
753 Input Power................................ 19 
440 InputProt1 Class ........................ 86 
444 InputProt2 Class ........................ 87 
268 Inv Dvc Diag Dly ........................ 132 
143 Inv Dvc Rating ........................... 36 
770 Inv Dvc Voltage.......................... 37 
591 Inv Gating Test .......................... 22 
378 Inv PWM Pattern........................ 165 
295 Inv Pulse Number ...................... 165 
338 Isd .............................................. 51 
310 Isd Command ............................ 83 
308 Isd Command 0 ......................... 83 
309 Isd Command 1 ......................... 83 
192 IsoSw/Ctctr Cfg.......................... 31 
751 IsoTx Redunt Fan ...................... 40 
339 Isq .............................................. 51 
292 Isq Command ............................ 60 
312 Ix Command .............................. 84 
294 Iy Command .............................. 60 

   
 J  

245 Jog Mask ................................... 140 
389 Jog Owner ................................. 142 

   
 L  

140 L Commutation .......................... 74 
114 L DC Link ................................... 51 
134 L Magn Measured...................... 52 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

131 L Magnetizing ............................ 54 
130 L Total Leakage......................... 53 
473 Line AD/DA Flt1......................... 16 
474 Line AD/DA Flt2......................... 17 
32 Line Cap Freq............................ 33 
16 Line Cap Volts ........................... 34 
15 Line Cap kvar ............................ 34 
174 Line DC O/V Dly ........................ 118 
173 Line DC O/V Trip ....................... 117 
133 Line Filter Cap ........................... 50 
657 Line Frequency.......................... 4 
109 Line I U/B Delay......................... 118 
108 Line I U/B Trip............................ 118 
698 Line Loss Trip............................ 124 
588 Line Neut OV Dly....................... 121 
587 Line Neut OV Trp ...................... 121 
162 Line O/C Delay .......................... 118 
161 Line O/C Trip ............................. 118 
166 Line O/V Delay .......................... 120 
165 Line O/V Trip ............................. 120 
624 Line Reactor .............................. 38 
625 Line Reactor pu ......................... 51 
168 Line U/V Delay........................... 121 
167 Line U/V Trip.............................. 120 
272 Line V U/B Delay ....................... 121 
271 Line V U/B Trip .......................... 121 
155 LinePWM Freq max................... 166 
27 Link Inductance ......................... 34 
703 Liq Cool Mask............................ 102 
483 Liq Temp Trip ............................ 169 
478 Liq Temp Warning ..................... 169 
358 Liquid Cool Flt............................ 115 
359 Liquid Cool Wrn......................... 115 
52 Liquid Inputs .............................. 161 
14 Liquid Outputs ........................... 162 
695 Lm Noload FlxMax .................... 55 
694 Lm Noload FlxMin ..................... 55 
701 Lm Predicted ............................. 52 
693 Lm Regen.................................. 55 
418 Lmd............................................ 54 
231 Load Loss Delay........................ 131 
199 Load Loss Detect ...................... 25 
246 Load Loss Level ........................ 131 
259 Load Loss Spd .......................... 131 
260 Local Inputs ............................... 144 
242 Local Mask ................................ 140 
261 Local Outputs ............................ 144 
386 Local Owner .............................. 142 
257 Logic Command ........................ 145 
241 Logic Mask ................................ 140 
710 Logic Mask Act .......................... 171 
94 Logic Owner .............................. 143 
258 Logic Status............................... 145 
687 Logix Inputs ............................... 162 
688 Logix Outputs ............................ 163 
714 Logix Register A ........................ 163 
715 Logix Register B ........................ 163 



 216 Index alfabetic 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   
   
 M  

737 Master Capacity......................... 178 
735 Master Command ...................... 179 
732 Master Flux Ref ......................... 178 
734 Master Isd Cmd ......................... 178 
334 Master Line Freq........................ 69 
718 Master Mask .............................. 173 
733 Master Torq Ref......................... 178 
679 Min Freewheel T ........................ 123 
96 Motor AD/DA Flt1....................... 16 
128 Motor Filter Cap ......................... 50 
178 Motor O/C Delay ........................ 126 
177 Motor O/C Trip ........................... 126 
180 Motor O/L Delay......................... 127 
179 Motor O/L Trip............................ 127 
550 Motor O/L Val............................. 13 
351 Motor O/L Wrn ........................... 127 
350 Motor O/L min ............................ 127 
182 Motor O/V Delay ........................ 128 
181 Motor O/V Trip ........................... 128 
346 Motor Power .............................. 49 
443 Motor Prot Class ........................ 87 
613 Mstr Cur UB Val......................... 14 
610 Mstr Volt UB Val ........................ 13 
28 Mtr Cap Freq.............................. 34 
21 Mtr Cap Volts ............................. 35 
20 Mtr Cap kvar .............................. 35 
194 Mtr DC O/V Delay ...................... 129 
193 Mtr DC O/V Trip ......................... 128 
214 Mtr I UB Delay ........................... 130 
208 Mtr I UB Trip .............................. 130 
263 Mtr I UB Val ............................... 15 
190 Mtr Neut O/V Dly........................ 126 
189 Mtr Neut O/V Trp ....................... 126 
771 Mtr O/L Duty Cyc ....................... 128 
154 Mtr PWM Freq max.................... 166 
692 Mtr Power Factor ....................... 53 
191 Mtr Stall Delay ........................... 129 
274 Mtr UB Freq ............................... 130 

   
 N  

575 Number PwrSup ........................ 39 
   
 O  
4 Operating Mode ......................... 21 

427 Optional Outputs........................ 161 
5 Output ContCfg.......................... 23 

705 Output Transfrmr ....................... 40 
186 Overspeed Delay ....................... 129 
185 Overspeed Trip .......................... 129 

   
 P  

746 PD Capacity............................... 180 
743 PD Command ............................ 181 
720 PD Fault Word ........................... 174 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

722 PD Flags.................................... 175 
740 PD Flux Ref ............................... 180 
742 PD Isd Cmd ............................... 180 
723 PD Status .................................. 176 
741 PD Torq Ref............................... 180 
721 PD Warning Word ..................... 175 
376 PLC Error Flags......................... 148 
529 PLC In Link A1........................... 148 
530 PLC In Link A2........................... 148 
531 PLC In Link B1........................... 149 
532 PLC In Link B2........................... 149 
533 PLC In Link C1 .......................... 149 
534 PLC In Link C2 .......................... 149 
535 PLC In Link D1 .......................... 149 
536 PLC In Link D2 .......................... 150 
537 PLC Out Link A1........................ 150 
538 PLC Out Link A2........................ 150 
539 PLC Out Link B1........................ 150 
540 PLC Out Link B2........................ 150 
541 PLC Out Link C1 ....................... 151 
542 PLC Out Link C2 ....................... 151 
543 PLC Out Link D1 ....................... 151 
544 PLC Out Link D2 ....................... 151 
597 Parameter Error......................... 6 
11 Passcode 0................................ 29 
12 Passcode 1................................ 29 
38 Passcode 2................................ 29 
39 Passcode 3................................ 29 
778 Peak Tran Volt........................... 73 
709 Port Logic Mask......................... 171 
708 Port Mask Act ............................ 171 
104 Power Fault Mask...................... 100 
364 Power Meter .............................. 164 
105 Power Warn Mask ..................... 101 
717 Powerup Config......................... 173 
317 Pres Val Nominal....................... 132 
319 Pres Val Trip.............................. 132 
653 Pres Val Tx ................................ 13 
656 Pres Val Tx Nom ....................... 133 
654 Pres Val Tx Trip......................... 133 
655 Pres Val Tx Wrn ........................ 133 
320 Pres Val Wrn ............................. 132 
40 Preset Jog Speed...................... 58 
33 Preset Speed 1.......................... 59 
34 Preset Speed 2.......................... 59 
35 Preset Speed 3.......................... 59 
447 Pressure Val .............................. 13 
36 Profile Mask............................... 141 
37 Profile Owner............................. 143 
748 Pwr Lmt Braking ........................ 79 
747 Pwr Lmt Motoring ...................... 79 

   
 R  

111 R HS Temp Trip ........................ 123 
112 R HS Temp Wrn ........................ 123 
680 R Neutral ................................... 40 
777 R Neutral OC Dly....................... 125 



 Index alfabetic 217 
 

 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

776 R Neutral OC Trp....................... 125 
682 R Neutral OL.............................. 12 
775 R Neutral OL Dly........................ 124 
774 R Neutral OL Trp ....................... 124 
681 R Neutral Rating ........................ 40 
129 R Stator...................................... 54 
254 RHeatsink Temp °C................... 3 
255 RHeatsink Temp °F ................... 3 
198 RTemp Fbck Chan..................... 37 
73 Ramp Speed 1........................... 65 
74 Ramp Speed 2........................... 66 
75 Ramp Speed 3........................... 66 
76 Ramp Speed 4........................... 66 
78 Ramp Start Delay ...................... 66 
80 Ramp Test Step......................... 68 
19 Rated Drive Amps...................... 35 
17 Rated Line Freq ......................... 35 
18 Rated Line Volts ........................ 35 
23 Rated Motor Amps..................... 42 
29 Rated Motor Freq....................... 42 
25 Rated Motor HP......................... 42 
26 Rated Motor RPM...................... 43 
22 Rated Motor Volt........................ 43 
24 Rated Motor kW......................... 42 
266 Rec Dvc Diag Dly....................... 124 
95 Rec Pulse Number..................... 165 
144 Rect Dvc Rating......................... 36 
769 Rect Dvc Voltage ....................... 37 
590 Rect Gating Test........................ 21 
153 Rectifier Type............................. 36 
765 Reduced Capacity ..................... 181 
507 Redundant Dvc .......................... 26 
141 Redundant Fan .......................... 39 
572 Redundant PwrSup.................... 39 
46 Ref Cmd D max ......................... 56 
45 Ref Cmd D min .......................... 56 
42 Ref Cmd L max.......................... 56 
41 Ref Cmd L min........................... 57 
248 Ref Cmd Mask ........................... 140 
392 Ref Cmd Owner ......................... 142 
44 Ref Cmd R max ......................... 57 
43 Ref Cmd R min .......................... 57 
487 Reference Filter ......................... 170 

7 Reference Select ....................... 20 
273 Refernce Fbck ........................... 56 
247 Reset Mask................................ 141 
391 Reset Owner.............................. 142 

8 Reverse Enable ......................... 24 
337 Rotor Frequency........................ 49 

   
 S  

481 S Curve Acc1............................. 63 
482 S Curve Acc2............................. 63 
479 S Curve Dec1 ............................ 63 
480 S Curve Dec2 ............................ 63 
475 S Curve Percent ........................ 64 
464 SCBL Inputs............................... 146 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

462 SCBL Outputs............................ 146 
766 SCBL Outputs Cmd................... 146 
463 SCBM Inputs ............................. 147 
461 SCBM Outputs........................... 147 
146 Series Inv................................... 38 
145 Series Rect ................................ 38 
31 Service Factor ........................... 43 
13 Setup Wizard............................. 26 
53 Skip Spd Band 1........................ 66 
54 Skip Spd Band 2........................ 67 
55 Skip Spd Band 3........................ 67 
49 Skip Speed 1 ............................. 67 
50 Skip Speed 2 ............................. 67 
51 Skip Speed 3 ............................. 67 
335 Slave1 Line Freq ....................... 70 
239 Slave2 Line Freq ....................... 70 
343 Slip Frequency .......................... 50 
616 Slv1 Angle ................................. 71 
614 Slv1 Cur UB Val......................... 14 
611 Slv1 Volt UB Val ........................ 14 
617 Slv2 Angle ................................. 71 
615 Slv2 Cur UB Val......................... 15 
612 Slv2 Volt UB Val ........................ 14 
738 Sp Capacity ............................... 179 
739 Sp Command............................. 179 
736 Sp Slave ID................................ 179 
290 Spd Cmd Max............................ 58 
293 Spd Cmd Min............................. 58 
81 Spdreg Bandwidth ..................... 62 
749 Speed Cmd Loss....................... 102 
277 Speed Command ...................... 58 
276 Speed Command In .................. 58 
472 Speed Error ............................... 60 
89 Speed Fdbk Mode ..................... 62 
289 Speed Feedback ....................... 60 
363 Speed Meter .............................. 164 
88 Speed Ref Step ......................... 62 
278 Speed Reference ...................... 60 
243 Start Mask ................................. 141 
387 Start Owner ............................... 142 
448 Stator Freq................................. 50 
486 Stator Freq................................. 81 
485 Stator Freq V ............................. 81 
238 Status Flag2 .............................. 7 
569 Status Flags............................... 6 
385 Stop Owner................................ 143 
760 Surface Voltage......................... 182 
228 Sync Error max.......................... 134 
226 Sync Lead Angle ....................... 135 
227 Sync Off Delay........................... 135 
297 Sync Reg Error .......................... 134 
225 Sync Reg Gain .......................... 135 
298 Sync Reg Output ....................... 134 
229 Sync Time.................................. 135 
622 Sync Volt Source....................... 136 
249 Sync Xfer Mask ......................... 141 
419 Sync Xfer Option ....................... 134 



 218 Index alfabetic 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

393 Sync Xfer Owner........................ 143 
230 Sync Xfer Time .......................... 136 

   
 T  

115 T DC Link................................... 74 
132 T Rotor ....................................... 54 
349 Tach Fbk Debug ........................ 138 
348 Tach Feedback .......................... 138 
236 Tach Loss Delay ........................ 139 
235 Tach Loss Trip ........................... 139 
233 Tach Type.................................. 138 
234 Tach pulse/rev ........................... 138 
345 Torque ....................................... 49 
291 Torque Reference...................... 76 
61 Total Accel Time ........................ 61 
62 Total Decel Time........................ 61 
82 Total Inertia................................ 62 
641 Trq Cmd0 Tach.......................... 79 
86 Trq Command 0......................... 76 
87 Trq Command 1......................... 76 
91 Trq Command Ext...................... 77 
90 Trq Control Mode....................... 77 
85 Trq Lmt Braking ......................... 77 
84 Trq Lmt Motoring ....................... 78 
658 Trq Lmt Overload....................... 78 
83 Trq Rate Limit ............................ 78 
645 Trq Rate Limit0 .......................... 78 

9 Type of Units.............................. 22 
   
 U  

573 UPS Installed ............................. 39 
   
 V  

117 V Bypass.................................... 136 
324 V Line......................................... 4 
135 V Line Average .......................... 70 
761 V Motor Fil Cap.......................... 53 
589 V Neutral Line ............................ 5 
347 V Neutral Motor.......................... 5 
344 V Stator ...................................... 49 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

554 V Stator Unfil ............................. 52 
379 Vdc Ref 5p to 3p........................ 166 
465 Vdc Ref 7p to 5p........................ 167 
326 Vdc Reference........................... 69 
696 Vline Bridge ............................... 71 
136 Vmaster Average....................... 70 
362 Voltage Meter ............................ 164 
690 Vsd ............................................ 51 
137 Vslave1 Average ....................... 71 
138 Vslave2 Average ....................... 71 
691 Vsq ............................................ 52 

   
 W  

56 Warning Flag CIB ...................... 112 
282 Warning Flag L1 ........................ 108 
646 Warning Flag L2 ........................ 109 
373 Warning Flag M1 ....................... 109 
374 Warning Flag M2 ....................... 110 
467 Warning Flag M3 ....................... 110 
706 Warning Flag M4 ....................... 111 
758 Warning Flag PD ....................... 111 
397 Warning Mask L1 ...................... 96 
647 Warning Mask L2 ...................... 96 
565 Warning Mask M1 ..................... 97 
423 Warning Mask M2 ..................... 98 
468 Warning Mask M3 ..................... 99 
707 Warning Mask M4 ..................... 99 
759 Warning Mask PD ..................... 100 
700 Warning Output ......................... 116 
712 Write Mask Act .......................... 172 
711 Write Mask Cfg.......................... 172 

   
 X  

596 XIO Adaptr Loss ........................ 114 
594 XIO Config Errs ......................... 157 
593 XIO Ext Faults ........................... 158 
592 XIO General IO.......................... 157 
64 XIO Liquid Cool ......................... 158 
686 XIO Logix IO .............................. 158 
441 Xfmr/LR OT Class ..................... 86 



 

 7000-TD001J-EN-P – Iunie 2006 

Index ordonat în funcţie de numerele liniare 

 
Nr. Nume parametru Pagina 

   
1 Input ContCfg............................. 23 
3 Auto Restart Dly......................... 23 
4 Operating Mode ......................... 21 
5 Output ContCfg.......................... 23 
7 Reference Select ....................... 20 
8 Reverse Enable ......................... 24 
9 Type of Units.............................. 22 

10 Input Open Delay....................... 25 
11 Passcode 0 ................................ 29 
12 Passcode 1 ................................ 29 
13 Setup Wizard ............................. 26 
14 Liquid Outputs............................ 162 
15 Line Cap kvar............................. 34 
16 Line Cap Volts ........................... 34 
17 Rated Line Freq ......................... 35 
18 Rated Line Volts ........................ 35 
19 Rated Drive Amps...................... 35 
20 Mtr Cap kvar .............................. 35 
21 Mtr Cap Volts ............................. 35 
22 Rated Motor Volt........................ 43 
23 Rated Motor Amps..................... 42 
24 Rated Motor kW......................... 42 
25 Rated Motor HP......................... 42 
26 Rated Motor RPM...................... 43 
27 Link Inductance.......................... 34 
28 Mtr Cap Freq.............................. 34 
29 Rated Motor Freq....................... 42 
30 Drive Motor Type ....................... 30 
31 Service Factor............................ 43 
32 Line Cap Freq ............................ 33 
33 Preset Speed 1 .......................... 59 
34 Preset Speed 2 .......................... 59 
35 Preset Speed 3 .......................... 59 
36 Profile Mask ............................... 141 
37 Profile Owner ............................. 143 
38 Passcode 2 ................................ 29 
39 Passcode 3 ................................ 29 
40 Preset Jog Speed ...................... 58 
41 Ref Cmd L min........................... 57 
42 Ref Cmd L max.......................... 56 
43 Ref Cmd R min .......................... 57 
44 Ref Cmd R max ......................... 57 
45 Ref Cmd D min .......................... 56 
46 Ref Cmd D max ......................... 56 
49 Skip Speed 1 ............................. 67 
50 Skip Speed 2 ............................. 67 
51 Skip Speed 3 ............................. 67 
52 Liquid Inputs .............................. 161 
53 Skip Spd Band 1 ........................ 66 
54 Skip Spd Band 2 ........................ 67 
55 Skip Spd Band 3 ........................ 67 
56 Warning Flag CIB ...................... 112 
57 Fault Flag CIB............................ 108 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

58 Crrent Loop Xmtr....................... 24 
59 Crrent Loop Rcvr ....................... 24 
60 Coast Speed.............................. 23 
61 Total Accel Time........................ 61 
62 Total Decel Time ....................... 61 
63 Inertia Type................................ 61 
64 XIO Liquid Cool ......................... 158 
65 Accel Time 1.............................. 64 
66 Accel Time 2.............................. 64 
67 Accel Time 3.............................. 64 
68 Accel Time 4.............................. 64 
69 Decel Time 1 ............................. 65 
70 Decel Time 2 ............................. 65 
71 Decel Time 3 ............................. 65 
72 Decel Time 4 ............................. 65 
73 Ramp Speed 1 .......................... 65 
74 Ramp Speed 2 .......................... 66 
75 Ramp Speed 3 .......................... 66 
76 Ramp Speed 4 .......................... 66 
78 Ramp Start Delay ...................... 66 
80 Ramp Test Step ........................ 68 
81 Spdreg Bandwidth ..................... 62 
82 Total Inertia................................ 62 
83 Trq Rate Limit ............................ 78 
84 Trq Lmt Motoring ....................... 78 
85 Trq Lmt Braking......................... 77 
86 Trq Command 0 ........................ 76 
87 Trq Command 1 ........................ 76 
88 Speed Ref Step ......................... 62 
89 Speed Fdbk Mode ..................... 62 
90 Trq Control Mode ...................... 77 
91 Trq Command Ext ..................... 77 
93 Adapter Loss Flt ........................ 113 
94 Logic Owner .............................. 143 
95 Rec Pulse Number .................... 165 
96 Motor AD/DA Flt1 ...................... 16 
97 Flxreg Bandwidth....................... 81 
98 Base Speed............................... 82 
100 Flx Cmd Base Spd .................... 84 
102 Flx Ref Step............................... 82 
103 Flx Cmd No Load ...................... 84 
104 Power Fault Mask...................... 100 
105 Power Warn Mask ..................... 101 
106 If Cmd Bandwidth ...................... 85 
107 Icd Command Gain ................... 85 
108 Line I U/B Trip............................ 118 
109 Line I U/B Delay......................... 118 
111 R HS Temp Trip ........................ 123 
112 R HS Temp Wrn ........................ 123 
113 Curreg Bandwidth...................... 73 
114 L DC Link................................... 51 
115 T DC Link................................... 74 
117 V Bypass ................................... 136 



 220 Index ordonat în funcţie de numerele liniare 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

119 Idc Command Test .................... 74 
120 Idc Ref Step ............................... 74 
122 I Fbk Line ................................... 70 
128 Motor Filter Cap ......................... 50 
129 R Stator...................................... 54 
130 L Total Leakage ......................... 53 
131 L Magnetizing ............................ 54 
132 T Rotor ....................................... 54 
133 Line Filter Cap ........................... 50 
134 L Magn Measured...................... 52 
135 V Line Average .......................... 70 
136 Vmaster Average ....................... 70 
137 Vslave1 Average........................ 71 
138 Vslave2 Average........................ 71 
140 L Commutation .......................... 74 
141 Redundant Fan .......................... 39 
143 Inv Dvc Rating ........................... 36 
144 Rect Dvc Rating......................... 36 
145 Series Rect ................................ 38 
146 Series Inv................................... 38 
147 Comm Rate................................ 22 
148 Adapter Loss Wrn...................... 114 
149 CT Ratio Line............................. 32 
150 HCS Ratio Mtr............................ 33 
151 CT Burden Line.......................... 32 
152 HCS Burden Mtr ........................ 33 
153 Rectifier Type............................. 36 
154 Mtr PWM Freq max.................... 166 
155 LinePWM Freq max................... 166 
156 Flux minimum ............................ 81 
157 CT Ratio Gndflt .......................... 32 
158 CT Burden Gndflt....................... 31 
159 Bypass Freq............................... 136 
160 Control Flags L2 ........................ 9 
161 Line O/C Trip ............................. 118 
162 Line O/C Delay .......................... 118 
163 Drive O/L Trip ............................ 119 
164 Drive O/L Delay ......................... 119 
165 Line O/V Trip.............................. 120 
166 Line O/V Delay........................... 120 
167 Line U/V Trip.............................. 120 
168 Line U/V Delay........................... 121 
169 DC O/C Trip ............................... 117 
170 DC O/C Delay ............................ 117 
171 Gnd flt O/C Trip.......................... 117 
172 Gnd flt O/C Dly........................... 117 
173 Line DC O/V Trip ....................... 117 
174 Line DC O/V Dly ........................ 118 
175 Adptr Loss Mask ........................ 101 
176 Drive Model................................ 30 
177 Motor O/C Trip ........................... 126 
178 Motor O/C Delay ........................ 126 
179 Motor O/L Trip............................ 127 
180 Motor O/L Delay......................... 127 
181 Motor O/V Trip ........................... 128 
182 Motor O/V Delay ........................ 128 
183 Anlg Port1 Scle .......................... 154 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

184 Anlg Port2 Scle.......................... 154 
185 Overspeed Trip.......................... 129 
186 Overspeed Delay....................... 129 
187 Anlg Port3 Scle.......................... 155 
188 Anlg Crnt Scle............................ 155 
189 Mtr Neut O/V Trp ....................... 126 
190 Mtr Neut O/V Dly ....................... 126 
191 Mtr Stall Delay ........................... 129 
192 IsoSw/Ctctr Cfg ......................... 31 
193 Mtr DC O/V Trip......................... 128 
194 Mtr DC O/V Delay...................... 129 
197 ITemp Fbck Chan...................... 38 
198 RTemp Fbck Chan .................... 37 
199 Load Loss Detect ...................... 25 
200 Ext flt 1 Class............................. 88 
201 Ext flt 2 Class............................. 88 
202 Ext flt 3 Class............................. 89 
203 Ext flt 4 Class............................. 89 
204 Ext flt 5 Class............................. 89 
205 Ext flt 6 Class............................. 89 
206 Ext flt 7 Class............................. 90 
207 Ext flt 8 Class............................. 90 
208 Mtr I UB Trip .............................. 130 
209 Autotune Select ......................... 44 
210 Autotune Idc Cmd...................... 47 
211 Autotune Idc Stp........................ 47 
212 Autotune Idc BW ....................... 46 
213 Autotune Spd Cmd .................... 47 
214 Mtr I UB Delay ........................... 130 
215 Autotune Trq Stp ....................... 48 
216 Autotune Isd Stp........................ 47 
217 Autotune Lc ............................... 44 
218 Autotune Tdc ............................. 45 
219 Autotune Rs............................... 45 
220 Autotune Ls ............................... 45 
221 Autotune Lm .............................. 45 
222 Autotune T Rotor ....................... 46 
223 Autotune Inertia ......................... 46 
224 Autotune Lmd ............................ 46 
225 Sync Reg Gain .......................... 135 
226 Sync Lead Angle ....................... 135 
227 Sync Off Delay........................... 135 
228 Sync Error max.......................... 134 
229 Sync Time.................................. 135 
230 Sync Xfer Time.......................... 136 
231 Load Loss Delay........................ 131 
232 Ext Fault XIO ............................. 160 
233 Tach Type.................................. 138 
234 Tach pulse/rev........................... 138 
235 Tach Loss Trip........................... 139 
236 Tach Loss Delay........................ 139 
238 Status Flag2 .............................. 7 
239 Slave2 Line Freq ....................... 70 
241 Logic Mask ................................ 140 
242 Local Mask ................................ 140 
243 Start Mask ................................. 141 
244 Direction Mask........................... 140 



 Index ordonat în funcţie de numerele liniare 221 
 

 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

245 Jog Mask ................................... 140 
246 Load Loss Level......................... 131 
247 Reset Mask................................ 141 
248 Ref Cmd Mask ........................... 140 
249 Sync Xfer Mask.......................... 141 
252 IHeatsink Temp °C .................... 3 
253 IHeatsink Temp °F..................... 3 
254 RHeatsink Temp °C................... 3 
255 RHeatsink Temp °F ................... 3 
257 Logic Command......................... 145 
258 Logic Status ............................... 145 
259 Load Loss Spd........................... 131 
260 Local Inputs ............................... 144 
261 Local Outputs............................. 144 
262 Drive Not Ready1 ...................... 4 
263 Mtr I UB Val ............................... 15 
264 Control Flags L .......................... 8 
265 Control Flags M ......................... 10 
266 Rec Dvc Diag Dly....................... 124 
268 Inv Dvc Diag Dly ........................ 132 
269 Drive O/L min............................. 119 
270 Drive O/L wrn............................. 119 
271 Line V U/B Trip .......................... 121 
272 Line V U/B Delay ....................... 121 
273 Refernce Fbck ........................... 56 
274 Mtr UB Freq ............................... 130 
275 Control Refernce........................ 56 
276 Speed Command In................... 58 
277 Speed Command....................... 58 
278 Speed Reference....................... 60 
279 Fault Flag L1.............................. 105 
280 Fault Flag L2.............................. 105 
281 Fault Flag L3.............................. 106 
282 Warning Flag L1 ........................ 108 
284 HCS Ratio DClnk ....................... 33 
285 HCS Burden DClnk.................... 32 
287 Ctrl Pwr Fault ............................. 112 
288 Ctrl Pwr Warning........................ 113 
289 Speed Feedback........................ 60 
290 Spd Cmd Max ............................ 58 
291 Torque Reference...................... 76 
292 Isq Command ............................ 60 
293 Spd Cmd Min ............................. 58 
294 Iy Command .............................. 60 
295 Inv Pulse Number ...................... 165 
297 Sync Reg Error .......................... 134 
298 Sync Reg Output ....................... 134 
305 Flux Reference .......................... 80 
306 Flux Feedback ........................... 80 
307 Flux Error ................................... 80 
308 Isd Command 0 ......................... 83 
309 Isd Command 1 ......................... 83 
310 Isd Command ............................ 83 
312 Ix Command .............................. 84 
314 I Field Command ....................... 83 
315 I HS Temp Trip .......................... 131 
316 I HS Temp Wrn .......................... 131 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

317 Pres Val Nominal....................... 132 
319 Pres Val Trip.............................. 132 
320 Pres Val Wrn ............................. 132 
321 Idc Reference ............................ 69 
322 Idc Feedback............................. 69 
323 Idc Error..................................... 69 
324 V Line ........................................ 4 
326 Vdc Reference........................... 69 
327 Alpha Line.................................. 6 
328 Alpha Machine........................... 6 
334 Master Line Freq ....................... 69 
335 Slave1 Line Freq ....................... 70 
337 Rotor Frequency........................ 49 
338 Isd.............................................. 51 
339 Isq.............................................. 51 
340 I Stator ....................................... 49 
341 Flx from Current ........................ 80 
342 Flx from Voltage ........................ 80 
343 Slip Frequency .......................... 50 
344 V Stator...................................... 49 
345 Torque ....................................... 49 
346 Motor Power .............................. 49 
347 V Neutral Motor ......................... 5 
348 Tach Feedback.......................... 138 
349 Tach Fbk Debug........................ 138 
350 Motor O/L min............................ 127 
351 Motor O/L Wrn........................... 127 
353 Base Voltage ............................. 41 
354 Base Current ............................. 41 
355 Base Power ............................... 41 
356 Base Capacitance ..................... 41 
357 Base Inductance........................ 41 
358 Liquid Cool Flt............................ 115 
359 Liquid Cool Wrn......................... 115 
361 Current Meter ............................ 164 
362 Voltage Meter ............................ 164 
363 Speed Meter .............................. 164 
364 Power Meter .............................. 164 
367 Gnd flt Current ........................... 3 
368 Control Flags L3 ........................ 9 
369 Fault Flag M1............................. 106 
370 Fault Flag M2............................. 107 
371 Fault Flag M3............................. 107 
372 External Fault ............................ 104 
373 Warning Flag M1 ....................... 109 
374 Warning Flag M2 ....................... 110 
375 Autotune Complte...................... 48 
376 PLC Error Flags......................... 148 
377 Autotune Warning...................... 44 
378 Inv PWM Pattern ....................... 165 
379 Vdc Ref 5p to 3p........................ 166 
380 Coolant Temp °C....................... 168 
381 Coolant Temp °F ....................... 168 
385 Stop Owner................................ 143 
386 Local Owner .............................. 142 
387 Start Owner ............................... 142 
388 Direction Owner......................... 142 



 222 Index ordonat în funcţie de numerele liniare 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

389 Jog Owner ................................. 142 
391 Reset Owner.............................. 142 
392 Ref Cmd Owner ......................... 142 
393 Sync Xfer Owner........................ 143 
394 Fault Mask L1 ............................ 93 
395 Fault Mask L2 ............................ 93 
396 Fault Mask L3 ............................ 94 
397 Warning Mask L1....................... 96 
410 Ext flt 9 Class............................. 90 
411 Ext flt 10 Class........................... 90 
412 Ext flt 11 Class........................... 91 
413 Ext flt 12 Class........................... 91 
414 Ext flt 13 Class........................... 91 
415 Ext flt 14 Class........................... 91 
416 Ext flt 15 Class........................... 92 
417 Ext flt 16 Class........................... 92 
418 Lmd............................................ 54 
419 Sync Xfer Option........................ 134 
420 Dvc Flt Mask .............................. 103 
421 Command Input ......................... 159 
422 General Outputs ........................ 159 
423 Warning Mask M2...................... 98 
427 Optional Outputs........................ 161 
428 Byp Volt UB Val ......................... 15 
429 External Warning ....................... 104 
431 Fixd Fault Input .......................... 160 
433 Fixed Fault ................................. 104 
434 Fixed Warning............................ 104 
435 Fixd Fault Mask ......................... 88 
440 InputProt1 Class ........................ 86 
441 Xfmr/LR OT Class...................... 86 
442 DC Link OT Class ...................... 86 
443 Motor Prot Class ........................ 87 
444 InputProt2 Class ........................ 87 
445 Aux Prot Class ........................... 87 
446 Control Flags M3 ....................... 12 
447 Pressure Val .............................. 13 
448 Stator Freq................................. 50 
449 Cooling Flags............................. 168 
461 SCBM Outputs........................... 147 
462 SCBL Outputs............................ 146 
463 SCBM Inputs.............................. 147 
464 SCBL Inputs............................... 146 
465 Vdc Ref 7p to 5p ........................ 167 
467 Warning Flag M3 ....................... 110 
468 Warning Mask M3...................... 99 
472 Speed Error ............................... 60 
473 Line AD/DA Flt1 ......................... 16 
474 Line AD/DA Flt2 ......................... 17 
475 S Curve Percent ........................ 64 
477 Fan Config ................................. 168 
478 Liq Temp Warning ..................... 169 
479 S Curve Dec1 ............................ 63 
480 S Curve Dec2 ............................ 63 
481 S Curve Acc1............................. 63 
482 S Curve Acc2............................. 63 
483 Liq Temp Trip............................. 169 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

485 Stator Freq V ............................. 81 
486 Stator Freq................................. 81 
487 Reference Filter......................... 170 
490 Fault Output............................... 116 
491 Fan1 Run Time.......................... 27 
493 Fan2 Run Time.......................... 27 
500 I Line.......................................... 3 
502 Feedforward Fil ......................... 75 
507 Redundant Dvc.......................... 26 
508 Anlg CIB Tp4 ............................. 156 
509 Anlg Rect Tp1............................ 155 
510 Anlg Rect Tp2............................ 155 
511 Anlg Inv Tp1 .............................. 155 
512 Anlg Inv Tp2 .............................. 156 
513 Anlg CIB Port1........................... 153 
514 Anlg CIB Port2........................... 153 
515 Anlg CIB Port3........................... 153 
516 Anlg Crnt Loop .......................... 153 
517 Anlg Meter1 ............................... 152 
518 Anlg Meter2 ............................... 152 
519 Anlg Meter3 ............................... 152 
520 Anlg Meter4 ............................... 152 
521 Anlg Meter1 Scle ....................... 153 
522 Anlg Meter2 Scle ....................... 154 
523 Anlg Meter3 Scle ....................... 154 
524 Anlg Meter4 Scle ....................... 154 
529 PLC In Link A1........................... 148 
530 PLC In Link A2........................... 148 
531 PLC In Link B1........................... 149 
532 PLC In Link B2........................... 149 
533 PLC In Link C1 .......................... 149 
534 PLC In Link C2 .......................... 149 
535 PLC In Link D1 .......................... 149 
536 PLC In Link D2 .......................... 150 
537 PLC Out Link A1........................ 150 
538 PLC Out Link A2........................ 150 
539 PLC Out Link B1........................ 150 
540 PLC Out Link B2........................ 150 
541 PLC Out Link C1 ....................... 151 
542 PLC Out Link C2 ....................... 151 
543 PLC Out Link D1 ....................... 151 
544 PLC Out Link D2 ....................... 151 
550 Motor O/L Val ............................ 13 
551 Drive O/L Val ............................. 13 
554 V Stator Unfil ............................. 52 
555 I Stator Unfil............................... 52 
559 Field Loss Dly............................ 133 
560 Idc Fac 3p to 5p......................... 167 
561 Fault Mask M1........................... 94 
562 Fault Mask M2........................... 95 
563 Fault Mask M3........................... 95 
564 Ext Fault Mask........................... 92 
565 Warning Mask M1 ..................... 97 
567 Air Filter Block ........................... 5 
568 Air Filter Allow............................ 6 
569 Status Flags............................... 6 
572 Redundant PwrSup ................... 39 



 Index ordonat în funcţie de numerele liniare 223 
 

 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

573 UPS Installed ............................. 39 
575 Number PwrSup ........................ 39 
583 Input Clse Delay ........................ 25 
585 Flux UB Trip............................... 130 
586 Flux UB Delay............................ 130 
587 Line Neut OV Trp....................... 121 
588 Line Neut OV Dly ....................... 121 
589 V Neutral Line ............................ 5 
590 Rect Gating Test........................ 21 
591 Inv Gating Test .......................... 22 
592 XIO General IO .......................... 157 
593 XIO Ext Faults............................ 158 
594 XIO Config Errs.......................... 157 
596 XIO Adaptr Loss ........................ 114 
597 Parameter Error ......................... 6 
610 Mstr Volt UB Val ........................ 13 
611 Slv1 Volt UB Val ........................ 14 
612 Slv2 Volt UB Val ........................ 14 
613 Mstr Cur UB Val......................... 14 
614 Slv1 Cur UB Val......................... 14 
615 Slv2 Cur UB Val......................... 15 
616 Slv1 Angle.................................. 71 
617 Slv2 Angle.................................. 71 
619 Flux UB Val ................................ 15 
622 Sync Volt Source ....................... 136 
623 Flux Cmd Limit........................... 84 
624 Line Reactor .............................. 38 
625 Line Reactor pu ......................... 51 
638 Forced Flt Mask ......................... 141 
639 Forced Flt Owner ....................... 143 
640 Idc Fac 7p to 5p ......................... 167 
641 Trq Cmd0 Tach.......................... 79 
642 Control Flags M2 ....................... 11 
643 Enc Direction ............................. 139 
644 Encoder Offset........................... 139 
645 Trq Rate Limit0 .......................... 78 
646 Warning Flag L2 ........................ 109 
647 Warning Mask L2....................... 96 
648 Drive VSB Gain.......................... 19 
649 Drive VSB Tap ........................... 18 
650 Ext Fault PLC............................. 114 
651 Ext Fault Selct............................ 88 
652 Input 4 Filter............................... 170 
653 Pres Val Tx ................................ 13 
654 Pres Val Tx Trip ......................... 133 
655 Pres Val Tx Wrn......................... 133 
656 Pres Val Tx Nom........................ 133 
657 Line Frequency .......................... 4 
658 Trq Lmt Overload....................... 78 
673 Bus Tran Trp Fac....................... 122 
674 Bus Tran Delay .......................... 122 
675 Harmonic O/V Trp...................... 122 
676 Harmonic O/V Dly ...................... 122 
677 Bus Tran Min Trp ....................... 123 
678 Bus Tran Idc Fac ....................... 123 
679 Min Freewheel T ........................ 123 
680 R Neutral.................................... 40 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

681 R Neutral Rating........................ 40 
682 R Neutral OL.............................. 12 
683 Harmonic Voltage...................... 12 
684 Bus Tran Trip............................. 73 
686 XIO Logix IO .............................. 158 
687 Logix Inputs ............................... 162 
688 Logix Outputs ............................ 163 
690 Vsd ............................................ 51 
691 Vsq ............................................ 52 
692 Mtr Power Factor....................... 53 
693 Lm Regen.................................. 55 
694 Lm Noload FlxMin ..................... 55 
695 Lm Noload FlxMax .................... 55 
696 Vline Bridge ............................... 71 
697 I Common Mode........................ 72 
698 Line Loss Trip............................ 124 
699 Drive Not Ready2 ...................... 5 
700 Warning Output ......................... 116 
701 Lm Predicted ............................. 52 
702 Extended Trend......................... 27 
703 Liq Cool Mask............................ 102 
704 Fwd Phase Rot'n ....................... 28 
705 Output Transfrmr ....................... 40 
706 Warning Flag M4 ....................... 111 
707 Warning Mask M4 ..................... 99 
708 Port Mask Act ............................ 171 
709 Port Logic Mask......................... 171 
710 Logic Mask Act .......................... 171 
711 Write Mask Cfg.......................... 172 
712 Write Mask Act .......................... 172 
713 Flying Start ................................ 28 
714 Logix Register A ........................ 163 
715 Logix Register B ........................ 163 
716 Drive ID...................................... 173 
717 Powerup Config......................... 173 
718 Master Mask.............................. 173 
719 Acting Master ID........................ 174 
720 PD Fault Word........................... 174 
721 PD Warning Word ..................... 175 
722 PD Flags.................................... 175 
723 PD Status .................................. 176 
724 Drive0 Status ............................. 176 
725 Drive1 Status ............................. 176 
726 Drive2 Status ............................. 176 
727 Drive3 Status ............................. 177 
728 Drive4 Status ............................. 177 
729 Drive5 Status ............................. 177 
730 Drive6 Status ............................. 177 
731 Drive7 Status ............................. 177 
732 Master Flux Ref ......................... 178 
733 Master Torq Ref ........................ 178 
734 Master Isd Cmd ......................... 178 
735 Master Command...................... 179 
736 Sp Slave ID................................ 179 
737 Master Capacity ........................ 178 
738 Sp Capacity ............................... 179 
739 Sp Command............................. 179 



 224 Index ordonat în funcţie de numerele liniare 
 

7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

740 PD Flux Ref ............................... 180 
741 PD Torq Ref............................... 180 
742 PD Isd Cmd ............................... 180 
743 PD Command ............................ 181 
745 Drives in System........................ 181 
746 PD Capacity............................... 180 
747 Pwr Lmt Motoring....................... 79 
748 Pwr Lmt Braking ........................ 79 
749 Speed Cmd Loss ....................... 102 
750 Cable Resistance....................... 182 
751 IsoTx Redunt Fan ...................... 40 
753 Input Power................................ 19 
756 Idc 3 Pulse ................................. 165 
757 Idc 5 Pulse ................................. 166 
758 Warning Flag PD ....................... 111 
759 Warning Mask PD...................... 100 
760 Surface Voltage ......................... 182 
761 V Motor Fil Cap.......................... 53 

Nr. Nume parametru Pagina 
   

762 Active Discharge ....................... 28 
763 Cap Charge Time ...................... 137 
764 Cur Sens FltCode...................... 18 
765 Reduced Capacity ..................... 181 
766 SCBL Outputs Cmd................... 146 
767 Bus Tran Level .......................... 73 
768 I CM Unfil................................... 72 
769 Rect Dvc Voltage....................... 37 
770 Inv Dvc Voltage ......................... 37 
771 Mtr O/L Duty Cyc....................... 128 
772 Drv O/L Duty Cyc ...................... 120 
773 Idc Ref Limit............................... 73 
774 R Neutral OL Trp ....................... 124 
775 R Neutral OL Dly ....................... 124 
776 R Neutral OC Trp ...................... 125 
777 R Neutral OC Dly....................... 125 
778 Peak Tran Volt........................... 73 
779 I CM Peak.................................. 72 

 



 



 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Medium Voltage Products, 135 Dundas Street, Cambridge, ON, N1R 5X1 Canada, Tel: (1) 519.740.4100, Fax: (1) 519.623.8930, www.ab.com/mvb 
 
Edi ia 7000-TD001J-RO-P – Iunie 2006  Copyright © 2006 Rockwell Automation, Inc.  Toate drepturile rezervate. Tip rit în Canada.  

 


	Front Cover_LoRes.pdf
	Blank page.pdf
	Blank page.pdf
	BAck Cover (lo-res).pdf



