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Kinetix 5500 驱动系统
简介

应用中包含 Kinetix 5500 系列驱动器和 Kinetix VP 低惯量电机时，使用本出版物。有关详细信息，请参见

《Kinetix 运动控制选型指南》 ( 出版号 GMC-SG001) 或运动控制分析器软件。

本出版物旨在帮助用户识别 Kinetix 5500 驱动器 / 电机组合所需的驱动系统组件和附件。本出版物中的图

表说明了典型系统中所用常见驱动附件的数目。有关详细的附件说明和技术参数，请参见 《Kinetix 伺服

驱动器技术参数》 ( 出版号 GMC-TD003)。 

驱动器 / 电机或驱动器 / 执行器系统组合还包括：

• 电机 / 电缆组合表

• 驱动器和电机性能技术参数表

• 每台电机与驱动器匹配且具有最佳性能时对应的转矩 / 速度曲线

性能技术参数数据及曲线反映了带电机 / 驱动器的典型系统在额定环境温度和线路电压下的标称系统性

能。有关本出版物中未提及的环境、线路条件和有效组合的详细信息，请参见运动控制分析器软件。

重要说明 这些系统组合并未包含所有可能的电机 / 驱动器组合。请参见运动控制分析器软件，验证

兼容性。请从 http://www.ab.com/motion/software/analyzer.html 下载软件。
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确定您的需要

对于每个 Kinetix 5500 驱动系统，要确定电机电缆的目录号，需要知道驱动器和电机的目录号。需要以太

网电缆和一个 24V 直流电源。可选设备包括 Kinetix 5500 电容器模块、 Bulletin 2198 交流线路滤波器、共

享母线连接器套件 ( 共享母线配置所需 ) 以及 Bulletin 2097 分流电阻。提供了所需设备和可选设备的示例

图表。

Kinetix 5500 伺服驱动器

有关 Kinetix 5500 系列驱动器的详细说明和附加技术参数，请参见 《Kinetix 伺服驱动器技术数据》 ( 出版

号 GMC-TD003)。

所需驱动器附件

Kinetix 5500 所需附件

Kinetix 5500 驱动器  
目录号

框架尺寸 输入电压
连续输出功率
kW

连续输出电流

A 0- 峰值
特性

2198-H003-ERS

1
195…264V rms，单相 
195…264V rms，三相 
324…528V rms，三相

0.2 kW 
0.3 kW 
0.6 kW

1.4
• 单轴，单相或三相
• 多轴，三相母线共享
• 为 Kinetix VP 伺服电机获
得最佳性能而设计 

• 单电缆技术
• 安全断开扭矩

2198-H008-ERS
0.5 kW 
0.8 kW 
1.6 kW

3.5

2198-H015-ERS

2

1.0 kW 
1.5 KW 
3.2 kW

7.1

2198-H025-ERS

195…264V rms，三相 
324…528V rms，三相

2.4 kW 
5.1 kW 11.3 • 单轴，三相

• 多轴，三相母线共享
• 为 Kinetix VP 伺服电机获
得最佳性能而设计 

• 单电缆技术
• 安全断开扭矩

2198-H040-ERS 4.0 kW 
8.3 kW 18.4

2198-H070-ERS 3 7.0 kW 
14.6 kW 32.5

驱动器附件 说明 目录号

24V 电源 24V DC，用于控制电源和电机制动器 1606-XLxxx

以太网电缆
双端，非柔性，屏蔽 1585J-M8CBJM-x 

双端，高柔性，屏蔽 1585J-M8UBJM-x 

电机电缆 有关系统中所需的电机电缆，请参见特定驱动器 / 电机组合
2090-CSxM1DF-
xxAAxx

TIP 驱动器随附 Kinetix 5500 反馈连接器套件。还提供了替换套件。

1606-XL
Po w e r  S u p p l y

Input

Allen-Bradley

Bulletin 2090 单电机电缆

2198-Hxxx-ERS 
Kinetix 5500 伺服驱动

1585J-M8CBJM-x
以太网 ( 屏蔽 ) 电缆

1606-XLxxx
24V 直流控制电源 

用于控制、数字量输入和电机制动器

交流输入电源

单相或三相
交流输入电源

http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/td/gmc-td003_-en-p.pdf
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可选驱动器附件

Kinetix 5500 可选附件

有关 Kinetix 5500 驱动器附件的详细说明和附加技术参数，请参见 《Kinetix 伺服驱动器技术数据》 ( 出版

号 GMC-TD003)。

Kinetix 5500 共享母线系统示例

这些系统示例说明了典型共享母线配置中 Kinetix 5500 伺服驱动器和共享母线附件的使用方式。这些示例

中使用了框架 1 和框架 2 驱动器，这样一来，共享母线附件的目录号均为 2198-H040-x-x。

驱动器与驱动器之间零间隙垫片和开口啮合可有效使用面板空间来安装多台驱动器。共享母线多轴驱动
系统需要驱动器与驱动器之间零间隙垫片和开口啮合。这是为了确保驱动器连接器合理布局，从而接受
共享母线连接系统。 

零间隙垫片和开口示例

有关共享母线连接器套件的详细说明和目录号，请参见 《Kinetix 伺服驱动器技术数据》 ( 出版号 GMC-
TD003)。

驱动器附件 说明 目录号

电容器模块
电容器组，用于储能和 / 或提高生成再生电能及需要更短占空比 (1360 μf ) 
的应用的性能。

2198-CAPMOD-1300

交流线路滤波器 EMC 的交流线路条件。 2198-DBxx-F

Bulletin 2097 分流电阻 面板安装分流电阻。 2097-Rx

共享母线连接系统

在框架 1、2 和 3 伺服驱动器间 ( 框架 3:2、框架 2:1、框架 1:1 和框架 2:2) 使
用的输入接线连接器和直流母线 T 连接器。

2198-H040-x-x

在框架 3 伺服驱动器间 ( 框架 3:3) 使用的输入接线连接器和直流母线 T 连接
器。

2198-H070-x-x

单相或三相
交流输入电源

2097-Rx 分流电阻

Bulletin 2198 交流线路滤波器  
(CE 要求 ) 

 2198-CAPMOD-1300  
电容器模块

2198-Hxxx-ERS
Kinetix 5500 伺服驱动器  

用于母线共享配置的 
Bulletin 2198 共享母线连接
系统。

2198-Hxxx-ERS 驱动器 
( 正视图 )

啮合的零间隙垫片
和开口
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本示例中，三相交流电源和 24V 控制电源在共享交流配置中共享。所有驱动器的额定功率 ( 目录号 ) 都必

须相同。

共享交流安装示例

本示例中，三相交流输入电源向额定功率相同的两个整流器驱动器供电。这种并联整流器配置增大了向
逆变器驱动器供电的直流电源。

重要说明 在共享交流配置中，所有驱动器的额定功率都必须相同。共享交流配置不支持 Bulletin 
2198 电容器模块。有关系统规格的信息 ( 含共享交流配置中的驱动器数量限制 )，请参见

《Kinetix 5500 伺服驱动器用户手册》 ( 出版号 2198-UM001)。

+ + + +

Kinetix 5500 伺服驱动器 ( 顶视图 ) 
所示为 2198-H008-ERS( 框架 1) 驱  

动器

 三相 
输入电源

Kinetix 5500 伺服驱动器 ( 正视图 ) 
所示为 2198-H008-ERS( 框架 1) 驱  

动器

共享交流 ( 主交流输入 )

共享 24V( 控制电源输入 )

共享母线连接系统 ( 正
视图 )

交流输入
连接器

控制电源输入
连接器

母排连接器和 
交流母线 T 连接器

母排连接器和 
控制电源 T 连接器

 24V 控制  
输入电源

轴 1 轴 2 轴 3 轴 4 轴 5

2198-H040-ADP-IN 2198-H040-AP-IN

2198-H040-ADP-IN 连
接器套件还包括直流
母线 “T” 连接器，但
此配置中未使用。
5

http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/2198-um001_-en-p.pdf


Kinetix 5500 驱动系统
共享交流 / 直流母线混合安装示例

重要说明 在共享交流 / 直流混合配置中，两个整流器驱动器必须具有相同的额定功率，且该功率必

须大于等于逆变器驱动器的额定功率。有关系统规格的信息 ( 含共享交流 / 直流、共享直

流 ( 公共母线 ) 和混合配置中的驱动器数量限制 )，请参见 《Kinetix 5500 伺服驱动器用户

手册》 ( 出版号 2198-UM001)。

+ + + + + +

2198-H040-ERS
公共母线 ( 整流器 )

( 框架 2) 主驱动器 

2198-H008-ERS
公共母线 ( 逆变器 )
( 框架 1) 从驱动器

 2198-CAPMOD-1300 电容器
模块 ( 可选元件 ) 正视图

 2198-CAPMOD-1300 电容器
模块 ( 可选元件 ) 顶视图

2198-Hxxx-ERS
Kinetix 5500 伺服驱动器 

( 顶视图 )

 三相 
输入电源

共享交流 ( 主交流输入 )

共享 24V( 控制电源输入 )

共享母线连接系统 ( 正
视图 )

交流输入
连接器

控制电源输入
连接器

母排连接器和 
交流母线 T 连接器

母排连接器和 
控制电源 T 连接器

 24V 控制输入电源  

轴 1 轴 2

轴 3 轴 4 轴 5

2198-H040-ADP-IN

 直流母线 共享直流母线

直流母线
连接器

母排连接器和 
直流母线 T 连接器

2198-Hxxx-ERS
Kinetix 5500 伺服驱动器  

( 顶视图 )

轴 6

2198-H040-ADP-T

2198-H040-DP-T

2198-H040-DP-T
6

http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/2198-um001_-en-p.pdf


Kinetix 5500 驱动系统  
2090 系列单电机电缆概览

单电缆说明 ( 标准型，非柔性 )

Kinetix 5500(200V 级别运行 ) 驱动器与 Kinetix VP 低惯量电机

本部分提供了 Kinetix 5500(240V，标称输入 ) 驱动器与 Kinetix VP(200V 级别 ) 低惯量电机配用时的系统组

合信息。还包括单电缆目录号、系统性能技术参数和最佳转矩 / 速度曲线。

Kinetix 5500 伺服驱动器能够在 200V 或 400V 级别的电压下工作。这些系统性能表和转矩 / 速度曲线反映

了单相和三相驱动器与 200V 级别电机配用时的情况；不过，只有 2198-H003-ERS、 2198-H008-ERS 和 
2198-H015-ERS 驱动器能够单相运行。

Bulletin VPL 电机电缆组合

标准电缆  
目录号

说明
电缆配置

电机连接器
电机端驱动器端

2090-CSBM1DF-
xxAAxx

• 驱动器端散头引线 (DF)
• 电源 / 反馈 / 制动器导线 (SB)

SpeedTec DIN
2090-CSWM1DF-
xxAAxx

• 驱动器端散头引线 (DF)
• 仅电源 / 反馈导线 (SW)

电机目录号 (200V 级别 ) 反馈类型 单电缆目录号 (1)

(1) 电缆长度 xx 的单位为米。有关标准电缆长度，请参见 《Kinetix 运动控制附件技术数据》 ( 出版号 GMC-TD004)。

VPL-A1001C

多圈或单圈数字编
码器反馈

2090-CSBM1DF-18AAxx 或 
2090-CPWM7DF-12AAxx( 标准型，
非柔性 )

VPL-A1001M、 VPL-A1002x、 VPL-A1003x
2090-CSBM1DF-14AAxx 或 
2090-CSWM1DF-14AAxx( 标准型，
非柔性 )

VPL-A1152x、 VPL-A1153x

VPL-A1303x、 VPL-A1304x、 VPL-A1306x
7
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Kinetix 5500 驱动系统
Bulletin VPL 电机配用 Kinetix 5500(200V 级别运行 ) 驱动器时的性能技术参数

性能技术参数数据及曲线反映了带电机和驱动器的典型系统的标称系统性能，其中，电机在 40 °C (104 °F) 下工作，驱动器在 50 °C (122 °F) 环境温

度、额定线路电压下工作。有关环境和线路条件的详细信息，请参见运动控制分析器软件。

旋转电机
最大额定转速
rpm

系统连续堵转电
流
A 0- 峰值

系统连续堵转转
矩
N•m (lb•in)

系统峰值  
堵转电流
A 0- 峰值

系统峰值  
堵转转矩
N•m (lb•in)

电机额定输出
功率
kW (Hp)

Kinetix 5500 驱动
器 
(200V 级别运行 )

VPL-A1001C 2800 3.61 1.93 (17.0) 10.38
3.22 (28.0)

0.56 (0.75)
2198-H008-ERS

3.78 (33.0) 2198-H015-ERS

VPL-A1001M 6500 7.15 1.95 (17.0) 20.20
3.31 (29.0)

1.29 (1.73)
2198-H015-ERS

3.78 (33.0) 2198-H025-ERS

VPL-A1002C 3000 6.24 3.39 (30.0) 20.33
6.80 (60.0)

1.03 (1.38)
2198-H015-ERS

7.82 (69.0) 2198-H025-ERS

VPL-A1002F 5000 10.04 3.26 (29.0) 34.30
6.77 (60.0)

1.60 (2.14)
2198-H025-ERS

7.82 (69.0) 2198-H040-ERS

VPL-A1003C 2250 6.14 4.18 (37.0) 20.20
9.76 (86.0)

0.87 (1.17)
2198-H015-ERS

11.15 (99.0) 2198-H025-ERS

VPL-A1003E 3750 9.58 4.18 (37.0) 28.80
9.76 (86.0)

1.31 (1.76)
2198-H025-ERS

11.15 (99.0) 2198-H040-ERS

VPL-A1003F 5500 15.62 4.18 (37.0) 50.0
10.25 (90.0)

1.90 (2.55)
2198-H040-ERS

11.15 (99.0) 2198-H070-ERS

VPL-A1152B 2150 6.17 5.10 (45.0) 21.19
10.95 (96.0)

1.02 (1.37)
2198-H015-ERS

13.12 (116) 2198-H025-ERS

VPL-A1152E 3300 10.60 5.08 (45.0) 32.10
12.14 (107)

1.47 (1.97)
2198-H025-ERS

13.12 (116) 2198-H040-ERS

VPL-A1152F 5000 13.56 4.70 (42.0) 45.80 13.12 (116) 2.16 (2.90) 2198-H040-ERS

VPL-A1153C 2300 8.88 6.55 (58.0) 33.0
18.30 (162)

1.35 (1.81)
2198-H025-ERS

20.33 (180) 2198-H040-ERS

VPL-A1303B 1950 10.34 8.80 (78.0) 31.0
19.85 (175)

1.61 (2.16)
2198-H025-ERS

20.72 (183) 2198-H040-ERS

VPL-A1303F 4000 18.60 7.75 (69.0) 62.0
15.36 (136)

2.50 (3.35)
2198-H040-ERS

20.72 (183) 2198-H070-ERS

VPL-A1304A 1600 9.43 10.29 (91.0) 33.76
25.03 (221)

1.55 (2.08)
2198-H025-ERS

28.45 (252) 2198-H040-ERS

VPL-A1304D 3000 18.40 10.20 (90.0) 58.0
21.48 (190)

2.60 (3.50)
2198-H040-ERS

27.10 (240) 2198-H070-ERS

VPL-A1306C 2000 14.78 13.38 (118) 55.83
28.50 (252)

2.13 (2.86)
2198-H040-ERS

34.62 (306) 2198-H070-ERS
8
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Kinetix 5500(200V 级别运行 ) 驱动器 /Kinetix VP 低惯量电机曲线

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H025-ERS and VPL-A1001M 
35.4

26.5

17.7

8.85

0

4.0

3.0

2.0

1.0

0
0 4000 800060002000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H015-ERS and VPL-A1001C 
35.4

26.5

17.7

8.85

0
0 2000

4.0

3.0

2.0

1.0

0
30001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H040-ERS and VPL-A1002F 
70.8

53.1

35.4

17.7

0

8.0

6.0

4.0

2.0

0
0 3000 500040001000 2000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H025-ERS and VPL-A1002C 
70.8

53.1

35.4

1.77

0
0 2000

8.0

6.0

4.0

2.0

0
30001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H040-ERS and VPL-A1003E 
12.0

10.0

8.0

6.0

4.0

2.0

0

Speed (rpm) 

106

88.5

70.8

53.1

35.4

17.7

0
0 2000 400030001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H025-ERS and VPL-A1003C 
12.0

10.0

8.0

6.0

4.0

2.0

0

Speed (rpm) 

0 1500 25002000500 1000

106

88.5

70.8

53.1

35.4

17.7

0

= 间歇运行区域 
= 连续运行区域 
= 驱动器在 200V AC rms 输入电压下工作
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Kinetix 5500 驱动系统
Kinetix 5500(200V 级别运行 ) 驱动器 /Kinetix VP 低惯量电机曲线 ( 续 )

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

3.0

6.0

9.0

15.0

12.0

26.5

53.1

79.6

106

133
2198-H025-ERS and VPL-A1152B 

Speed (rpm) 
0 1500 25002000500 1000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H070-ERS and VPL-A1003F 
12.0

10.0

8.0

6.0

4.0

2.0

0

Speed (rpm) 

106

88.5

70.8

53.1

35.4

17.7

0
0 4000 60002000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

3.0

6.0

9.0

15.0

12.0

26.5

53.1

79.6

106

133
2198-H040-ERS and VPL-A1152E 

Speed (rpm) 

0 2000 400030001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

3.0

6.0

9.0

15.0

12.0

26.5

53.1

79.6

106

133
2198-H040-ERS and VPL-A1152F 

Speed (rpm) 
0 3000 500040001000 2000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H040-ERS and VPL-A1153C 
24.0

20.0

16.0

12.0

8.0

4.0

0

Speed (rpm) 

212

177

142

106

70.8

35.4

0
0 1500 25002000500 1000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H040-ERS and VPL-A1303B 
24.0

20.0

16.0

12.0

8.0

4.0

0

Speed (rpm) 

212

177

142

106

70.8

35.4

0
0 1000 20001500500

= 间歇运行区域 
= 连续运行区域 
= 驱动器在 200V AC rms 输入电压下运行
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Kinetix 5500 驱动系统  
Kinetix 5500(200V 级别运行 ) 驱动器 /Kinetix VP 低惯量电机曲线 ( 续 )

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

6.0

12.0

18.0

30.0

24.0

53.1

106

159

212

265
2198-H040-ERS and VPL-A1304A 

Speed (rpm) 

0 1000 20001500500

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H070-ERS and VPL-A1303F 
24.0

20.0

16.0

12.0

8.0

4.0

0

Speed (rpm) 

212

177

142

106

70.8

35.4

0
0 2000 400030001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

6.0

12.0

18.0

30.0

24.0

53.1

106

159

212

265
2198-H070-ERS and VPL-A1304D 

Speed (rpm) 

0 2000 30001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 
500 1000 1500 20000

2198-H070-ERS and VPL-A1306C 
40.0

35.0

30.0

25.0

20.0

15.0

10.0

5.0

0

354

310

265

221

177

133

88.5

44.2

0

= 间歇运行区域 
= 连续运行区域 
= 驱动器在 200V AC rms 输入电压下运行
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Kinetix 5500 驱动系统
Kinetix 5500(400V 级别运行 ) 驱动器与 Kinetix VP 低惯量电机
本部分提供了 Kinetix 5500 驱动器 (480V，标称输入 ) 与 Kinetix VP(400V 级别 ) 低惯量电机配用时的系统组合信
息。还包括单电缆目录号、系统性能技术参数和最佳转矩 / 速度曲线。

Bulletin VPL 电机电缆组合

电机目录号 (400V 级别 ) 反馈类型 单电缆目录号 (1)

(1) 电缆长度 xx 的单位为米。有关标准电缆长度，请参见 《Kinetix 运动控制附件技术数据》 ( 出版号 GMC-TD004)。

VPL-B1001M、 VPL-B1002E、 VPL-B1003C

多圈或单圈数字
编码器反馈

2090-CSBM1DF-18AAxx 或 
2090-CPWM7DF-12AAxx( 标准型，非柔性 )

VPL-B1002M、 VPL-B1003F、 VPL-B1003T 2090-CSBM1DF-14AAxx 或 
2090-CSWM1DF-14AAxx( 标准型，非柔性 )

VPL-B1152C 2090-CSBM1DF-18AAxx 或 
2090-CPWM7DF-12AAxx( 标准型，非柔性 )

VPL-B1152F、 VPL-B1152T、 VPL-B1153E、 VPL-B1153F

2090-CSBM1DF-14AAxx 或 
2090-CSWM1DF-14AAxx( 标准型，非柔性 )

VPL-B1303x、 VPL-B1304x、 VPL-B1306x 

VPL-B1651C、 VPL-B1651F、 VPL-B1652C、 VPL-B1653C、 
VPL-B1654B

Bulletin VPL 电机配用 Kinetix 5500(400V 级别运行 ) 驱动器时的性能技术参数 

电机目录号
最大额定
转速
rpm

系统连续堵转
电流
A (0- 峰值 )

连续堵转转矩
N•m (lb•in)

系统峰值  
堵转电流
A 0- 峰值

峰值 
堵转转矩
N•m (lb•in)

电机额定输
出功率
kW (Hp)

电机额定输出
下的转速
rpm

Kinetix 5500 驱
动器 
(400V 级别运行 )

VPL-B1001M 6000 3.61 1.93 (17.0) 10.38
3.22 (28.0)

1.14 (1.53) 6000
2198-H008-ERS

3.78 (33.0) 2198-H015-ERS

VPL-B1002E 3300 3.44 3.39 (30.0) 10.69
6.47 (57.0)

1.12 (1.50) 3300
2198-H008-ERS

7.82 (69.0) 2198-H015-ERS

VPL-B1002M 6000 6.24 3.39 (30.0) 20.33
6.80 (60.0)

1.86 (2.49) 6000
2198-H015-ERS

7.82 (69.0) 2198-H025-ERS

VPL-B1003C 2500 3.41 4.18 (37.0) 10.61
9.29 (82.0)

0.96 (1.29) 2500
2198-H008-ERS

11.15 (99.0) 2198-H015-ERS

VPL-B1003F 4750 6.14 4.18 (37.0) 20.20
9.76 (86.0)

1.65 (2.21) 4750
2198-H015-ERS

11.15 (99.0) 2198-H025-ERS

VPL-B1003T 7000 9.58 4.18 (37.0) 28.80
9.76 (86.0)

1.77 (2.37) 7000
2198-H025-ERS

11.15 (99.0) 2198-H040-ERS

VPL-B1152C 2250 3.13 5.10 (45.0) 10.74
10.80 (95.0)

1.06 (1.42) 2250
2198-H008-ERS

13.12 (116) 2198-H015-ERS

VPL-B1152F 4500 6.17 5.10 (45.0) 21.19
10.95 (97.0)

1.40 (1.88) 4000
2198-H015-ERS

13.12 (116) 2198-H025-ERS

VPL-B1152T 6500 10.81 5.08 (45.0) 32.10
12.14 (107)

2.29 (3.07) 6500
2198-H025-ERS

13.12 (116) 2198-H040-ERS

VPL-B1153E 3200 6.13 6.55 (58.0) 21.33
16.85 (149)

1.75 (2.35) 3200
2198-H015-ERS

20.33 (180) 2198-H025-ERS

VPL-B1153F 5000 8.88 6.55 (58.0) 33.0
18.30 (162)

2.30 (3.08) 5000
2198-H025-ERS

20.33 (180) 2198-H040-ERS

VPL-B1303C 2250 6.30 8.80 (78.0) 18.47
19.83 (175)

1.83 (2.45) 2250
2198-H015-ERS

20.72 (183) 2198-H025-ERS

VPL-B1303F 4000 10.10 8.80 (78.0) 31.0
19.85 (175)

2.82 (3.78) 4000
2198-H025-ERS

20.72 (183) 2198-H040-ERS
12
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Kinetix 5500 驱动系统  
性能技术参数数据及曲线反映了带电机和驱动器的典型系统的标称系统性能，其中，电机在 40 °C (104 °F) 下工作，驱动器在 50 °C (122 °F) 环境温

度、额定线路电压下工作。有关环境和线路条件的详细信息，请参见运动控制分析器软件。

VPL-B1304C 2150 7.0 10.29 (91.0) 22.3
22.55 (199)

1.75 (2.35) 2150
2198-H015-ERS

28.45 (252) 2198-H025-ERS

VPL-B1304E 3500 9.44 10.29 (91.0) 33.76
25.03 (221)

2.82 (3.78) 3500
2198-H025-ERS

28.45 (252) 2198-H040-ERS

VPL-B1306C 2500 10.80 13.38 (118) 32.94
31.21 (276)

2.46 (3.30) 2500
2198-H025-ERS

34.62 (306) 2198-H040-ERS

VPL-B1306F 4250 14.78 13.38 (118) 55.83
28.50 (252)

2.95 (3.95) 4250
2198-H040-ERS

34.62 (306) 2198-H070-ERS

VPL-B1651C 2750 10.21 11.50 (102) 29.29
21.68 (192)

2.32 (3.11) 2750
2198-H025-ERS

22.45 (199) 2198-H040-ERS

VPL-B1651F 4750 17.60 11.43 (101) 57.27
18.02 (159)

4.38 (5.87) 4750
2198-H040-ERS

22.45 (199) 2198-H070-ERS

VPL-B1652C 2700 16.0 19.40 (172) 49.88
44.78 (396)

4.18 (5.60) 2700
2198-H040-ERS

48.60 (430) 2198-H070-ERS

VPL-B1653C 2300 17.75 25.76 (228) 55.60
55.14 (488)

4.38 (5.87) 2300
2198-H040-ERS

66.70 (590) 2198-H070-ERS

VPL-B1654B 1850 15.54 32.97 (292) 55.75
65.38 (578)

5.55 (7.44) 1850
2198-H040-ERS

79.30 (702) 2198-H070-ERS

Bulletin VPL 电机配用 Kinetix 5500(400V 级别运行 ) 驱动器时的性能技术参数 

电机目录号
最大额定
转速
rpm

系统连续堵转
电流
A (0- 峰值 )

连续堵转转矩
N•m (lb•in)

系统峰值  
堵转电流
A 0- 峰值

峰值 
堵转转矩
N•m (lb•in)

电机额定输
出功率
kW (Hp)

电机额定输出
下的转速
rpm

Kinetix 5500 驱
动器 
(400V 级别运行 )
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Kinetix 5500 驱动系统
Kinetix 5500(400V 级别运行 ) 驱动器 /Kinetix VP 低惯量电机曲线

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H015-ERS and VPL-B1001M
35.4

26.5

17.7

8.85

0
0 2000

4.0

3.0

2.0

1.0

0
30001000 600050004000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

2.0

4.0

6.0

10.0

8.0

17.7

35.4

53.1

70.8

88.5
2198-H015-ERS and VPL-B1002E 

Speed (rpm) 

0 2000 400030001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H025-ERS and VPL-B1002M
70.8

53.1

35.4

17.7

0
0 2000

8.0

6.0

4.0

2.0

0
30001000 600050004000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H015-ERS and VPL-B1003C 
12.0

10.0

8.0

6.0

4.0

2.0

0

Speed (rpm) 

106

88.5

70.8

53.1

35.4

17.7

0
0 1500 25002000500 1000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H025-ERS and VPL-B1003F 
12.0

10.0

8.0

6.0

4.0

2.0

0

Speed (rpm) 

106

88.5

70.8

53.1

35.4

17.7

0
0 3000 500040001000 2000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H040-ERS and VPL-B1003T 

0 4000 800060002000

12.0

10.0

8.0

6.0

4.0

2.0

0

106

88.5

70.8

53.1

35.4

17.7

0

= 间歇运行区域 
= 连续运行区域 
= 驱动器在 400V AC rms 输入电压下运行
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Kinetix 5500 驱动系统  
Kinetix 5500(400V 级别运行 ) 驱动器 /Kinetix VP 低惯量电机曲线 ( 续 )

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

3.0

6.0

9.0

15.0

12.0

26.5

53.1

79.6

106

133
2198-H015-ERS and VPL-B1152C 

Speed (rpm) 
0 1500 25002000500 1000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

3.0

6.0

9.0

15.0

12.0

26.5

53.1

79.6

106

133
2198-H025-ERS and VPL-B1152F 

Speed (rpm) 
0 3000 500040001000 2000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

3.0

6.0

9.0

15.0

12.0

26.5

53.1

79.6

106

133
2198-H040-ERS and VPL-B1152T 

Speed (rpm) 

0 4000 800060002000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H025-ERS and VPL-B1153E 
24.0

20.0

16.0

12.0

8.0

4.0

0

Speed (rpm) 

212

177

142

106

70.8

35.4

0
0 2000 400030001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H040-ERS and VPL-B1153F 
24.0

20.0

16.0

12.0

8.0

4.0

0

Speed (rpm) 

212

177

142

106

70.8

35.4

0
0 3000 500040001000 2000

= 间歇运行区域 
= 连续运行区域 
= 驱动器在 400V AC rms 输入电压下运行

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H025-ERS and VPL-B1303C
24.0

20.0

16.0

12.0

8.0

4.0

0

Speed (rpm) 

212

177

142

106

70.8

35.4

0
0 1500 25002000500 1000
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Kinetix 5500 驱动系统
Kinetix 5500(400V 级别运行 ) 驱动器 /Kinetix VP 低惯量电机曲线 ( 续 )

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H040-ERS and VPL-B1303F
24.0

20.0

16.0

12.0

8.0

4.0

0

Speed (rpm) 

212

177

142

106

70.8

35.4

0
0 2000 400030001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

6.0

12.0

18.0

30.0

24.0

53.1

106

159

212

265
2198-H025-ERS and VPL-B1304C 

Speed (rpm) 
0 1500 25002000500 1000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

6.0

12.0

18.0

30.0

24.0

53.1

106

159

212

265
2198-H040-ERS and VPL-B1304E 

0 2000 400030001000

Speed (rpm) 

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H040-ERS and VPL-B1306C
354

265

177

88.5

0

40.0

30.0

20.0

10.0

0
0 1500 25002000500 1000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H070-ERS and VPL-B1306F
354

265

177

88.5

0

40.0

30.0

20.0

10.0

0
0 3000 500040001000 2000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H040-ERS and VPL-B1651C
24.0

20.0

16.0

12.0

8.0

4.0

0

Speed (rpm) 

212

177

142

106

70.8

35.4

0
0 2000 30001000

= 间歇运行区域 
= 连续运行区域 
= 驱动器在 400V AC rms 输入电压下运行
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Kinetix 5500 驱动系统  
Kinetix 5500(400V 级别运行 ) 驱动器 /Kinetix VP 低惯量电机曲线 ( 续 )

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

2198-H070-ERS and VPL-B1651F
24.0

20.0

16.0

12.0

8.0

4.0

0

Speed (rpm) 

212

177

142

106

70.8

35.4

0
0 3000 500040001000 2000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

0 0

10.0

20.0

30.0

50.0

40.0

88.5

177

265

354

442
2198-H070-ERS and VPL-B1652C

Speed (rpm) 

0 2000 30001000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H070-ERS and VPL-B1653C
708

531

354

177

0

80.0

60.0

40.0

20.0

0
0 1500 25002000500 1000

Torque
(N•m)

Torque
(lb•in)

Speed (rpm) 

2198-H070-ERS and VPL-B1654B
708

531

354

177

0

80.0

60.0

40.0

20.0

0
0 1000 20001500500

= 间歇运行区域 
= 连续运行区域 
= 驱动器在 400V AC rms 输入电压下运行
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Kinetix 5500 驱动系统
其它资源

以下文档包含与罗克韦尔自动化相关产品有关的其它信息。

可访问 http://www.rockwellautomation.com/literature/ 查看或下载这些出版物。如需订购技术文档的纸印

本，请联系当地的 Allen-Bradley 分销商或罗克韦尔自动化销售代表。

资源 说明

《Kinetix 运动控制选型指南》，出版号 GMC-SG001 Kinetix 伺服驱动器、电机、执行器和运动控制附件概览旨在帮助您初步
确定最适合系统要求的运动控制产品。

《Kinetix 旋转运动控制技术参数》，出版号 GMC-
TD001

Kinetix VP、MP-Series™(Bulletin MPL、MPM、MPF、MPS)、Kinetix 6000M 
(Bulletin MDF)、 TL-Series™、 RDD-Series™ 和 HPK-Series™ 旋转电机的产品
技术参数。

《Kinetix 伺服驱动器技术参数》，出版号 GMC-
TD003

基于 EtherNet/IP 网络的 Kinetix 集成运动控制、基于 SERCOS 接口的集成
运动控制、 EtherNet/IP 网络和元件级伺服驱动器系列的产品技术参数。

《Kinetix 运动控制附件技术参数》，出版号 GMC-
TD004

Bulletin 2090 电机和接口电缆、矮型连接器套件、驱动器电源组件以及
其它伺服驱动器附件项目的产品技术参数。

《Kinetix 6000 和 Kinetix 6200/6500 驱动系统设计指
南》， 出版号 GMC-RM001

系统设计指南，用于确定和选择驱动器和电机 / 执行器运动控制系统所
需的 ( 针对驱动器 ) 驱动器模块、电源附件、连接器套件、电机电缆和接
口电缆产品目录号。其中包括适用于您的运动控制应用项目的系统性能
技术参数、转矩 / 速度曲线 ( 旋转运动 ) 和力 / 速度曲线 ( 线性运动 )。

《Kinetix 300/350 驱动系统设计指南》，出版号 
GMC-RM004

《Kinetix 3 驱动系统设计指南》，出版号 GMC-RM005

《Kinetix 2000 驱动系统设计指南》，出版号 GMC-
RM006

《Kinetix 7000 驱动系统设计指南》，出版号 GMC-
RM007

《Ultra™ 3000 驱动系统设计指南》，出版号 GMC-
RM008

《Kinetix 5500 伺服驱动器用户手册》，出版号 2198-
UM001

有关 Kinetix 伺服驱动系统的安装、配置、启动、故障诊断以及应用的信
息。

《电噪声控制系统设计参考手册》， 出版号 GMC-
RM001 旨在最大限度减少电噪声引起的系统故障的信息、示例和方法。

《EMC 噪声管理 DVD 光盘》，出版号 GMC-SP004

《ControlLogix 选型指南》，出版号 1756-SG001 介绍如何确定适合应用项目的 ControlLogix® 控制器，提供有助于 
ControlLogix 系统设计和相应元件选型的产品技术参数。 

《CompactLogix 选型指南》，出版号 1769-SG001 介绍如何确定适合应用项目的 CompactLogix™ 控制器，提供有助于 
CompactLogix 系统设计和相应元件选型的产品技术参数。 

《集成架构推荐文献参考手册》，出版号 IASIMP-
RM001

该文档提供了集成架构产品的技术出版物列表。这些列表并未囊括所有
方面，但却包含了相关产品最常用的出版物。 

《工业以太网介质宣传册》，出版号 1585-BR001 介绍如何确定适合应用项目的 Bulletin 1585 以太网电缆，提供有助于相
应元件选型的产品技术参数。 

可从以下网址下载运动控制分析器软件： 
http://www.ab.com/motion/software/analyzer.html

全面的运动控制应用测量工具，用于 Kinetix 运动控制系统的分析、优
化、选型及验证。

罗克韦尔自动化集成架构工具，  
网站 http://www.rockwellautomation.com 在线产品选型和系统配置工具，包括 AutoCad (DXF) 制图。
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Ultra 是罗克韦尔自动化公司的商标。

不属于罗克韦尔自动化的商标是其各自所属公司的资产。

重要信息

固态设备具有与机电设备不同的运行特性。《固态控制设备的应用、安装与维护安全指南》（出版号 SGI-
1.1，本资料可从当地罗克韦尔自动化销售处索取或从 http://www.rockwellautomation.com/literature/ 网站

下载）介绍了固态设备与硬接线机电设备之间的一些重要差异。由于存在这些差异，同时固态设备的应
用又非常广泛，因此，负责应用此设备的人员都必须确保仅以可接受的方式应用此设备。

任何情况下，对于因使用或操作本设备造成的任何间接或连带损失，罗克韦尔自动化公司概不负责。

本出版物中包含的示例和图表仅用于说明。由于任何具体的安装都存在很多差异和要求，罗克韦尔自动
化公司对于依据这些示例和图表进行的实际应用不承担任何责任和义务。

对于因使用本手册中所述信息、电路、设备或软件而引起的专利问题，罗克韦尔自动化公司不承担任何
责任。

未经罗克韦尔自动化公司的书面许可，任何单位或个人不得复制本手册之全部或部分内容。

文档反馈 

您的意见将帮助我们更好地满足您的文档需求。若有任何关于如何改进本文档的建议，请填写 http://
www.rockwellautomation.com/literature/ 上提供的表格，出版号 RA-DU002。

http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/du/ra-du002_-en-e.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/du/ra-du002_-en-e.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/

	简介
	确定您的需要
	Kinetix 5500共享母线系统示例
	2090 系列单电机电缆概览
	Kinetix 5500(200V 级别运行)驱动器与 Kinetix VP 低惯量电机
	Bulletin VPL 电机电缆组合
	Bulletin VPL 电机配用 Kinetix 5500(200V 级别运行)驱动器时的性能技术参数
	Kinetix 5500(200V 级别运行)驱动器/Kinetix VP 低惯量电机曲线

	Kinetix 5500(400V 级别运行)驱动器与 Kinetix VP 低惯量电机
	Bulletin VPL 电机配用 Kinetix 5500(400V 级别运行)驱动器时的性能技术参数
	Kinetix 5500(400V 级别运行)驱动器/Kinetix VP 低惯量电机曲线

	其它资源


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Gray Gamma 2.2)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (Japan Color 2001 Coated)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.1000
  /ColorConversionStrategy /sRGB
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo false
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo false
  /PreserveFlatness false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Remove
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages false
  /ColorImageMinResolution 100
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 100
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 1.30
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 1.30
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 10
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 10
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages false
  /GrayImageMinResolution 150
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 150
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 1.30
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 1.30
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 10
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 10
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages false
  /MonoImageMinResolution 300
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 300
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects true
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<
    /CHS <FEFF005B57FA4E8E201C005B67005C0F65874EF659275C0F005D201D005D00204F7F75288FD94E9B8BBE5B9A521B5EFA7684002000410064006F006200650020005000440046002065876863900275284E8E5C4F5E55663E793A3001901A8FC775355B5090AE4EF653D190014EE553CA901A8FC756E072797F5153D15E03300260A853EF4EE54F7F75280020004100630072006F0062006100740020548C002000410064006F00620065002000520065006100640065007200200035002E003000204EE553CA66F49AD87248672C676562535F00521B5EFA768400200050004400460020658768633002>
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads true
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks true
      /AddColorBars true
      /AddCropMarks true
      /AddPageInfo true
      /AddRegMarks true
      /BleedOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /ConvertColors /ConvertToRGB
      /DestinationProfileName (sRGB IEC61966-2.1)
      /DestinationProfileSelector /UseName
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MarksOffset 0
      /MarksWeight 0.283460
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PageMarksFile /JapaneseWithCircle
      /PreserveEditing false
      /UntaggedCMYKHandling /UseDocumentProfile
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
    <<
      /AllowImageBreaks true
      /AllowTableBreaks true
      /ExpandPage false
      /HonorBaseURL true
      /HonorRolloverEffect false
      /IgnoreHTMLPageBreaks false
      /IncludeHeaderFooter false
      /MarginOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /MetadataAuthor ()
      /MetadataKeywords ()
      /MetadataSubject ()
      /MetadataTitle ()
      /MetricPageSize [
        0
        0
      ]
      /MetricUnit /inch
      /MobileCompatible 0
      /Namespace [
        (Adobe)
        (GoLive)
        (8.0)
      ]
      /OpenZoomToHTMLFontSize false
      /PageOrientation /Portrait
      /RemoveBackground false
      /ShrinkContent true
      /TreatColorsAs /MainMonitorColors
      /UseEmbeddedProfiles false
      /UseHTMLTitleAsMetadata true
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [600 600]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


