
metal forming

case packing

cartoning

pouch filling

bottling

canning

pharmaceutical packaging

food processing

flow wrapping

palletizing

labeling

automated assembly

positioning conveyors

pick and place robotics

laminating

wrapping

press feed

tire assembly

electronic line shafting

Integrated Motion
ControlLogixモーションプラットホーム

単一プログラムソフトウェア

プラグ & プレイ

コスト削減



ControlLogix
モーション制御�
シーケンス制御�

メモリ付きモータ�

RSLogix 5000
ソフトウェア�

 ControlLogix

メモリ付き�
モータ�

従来のモーション�

1394シリーズ�
SERCOS対応ドライブ�

Ultra3000シリーズ�
SERCOS対応ドライブ�

1394シリーズ�
SERCOS対応ドライブ�

Ultra3000シリーズ�
SERCOS対応ドライブ�

SERCOS対応�
ドライブ�

PLC

サーボ�
ドライブ�

PLC専用�
ソフトウエア�

モーション専用�
ソフトウエア�

ドライブ専用�
ソフトウエア�

RSLogix5000

SERCOS

イーサネット／イントラネット／インターネット�

モーション�
コントロール�

 ● プログラム開発�
 ● オンラインデバグ�
 ● ドライブの立ち上げ�
 ● ゲイン調整�
 ● オシロスコープ機能�

Integrated Motion



Integrated Motion
● シーケンス制御、モーション制御、ドライブ制御とプロセス制御の統合に新しいアプローチを採用し、全ての機能を単一プログラム

ソフトウェア（RSLogix5000）で実現
● モジュール構成により、価格とパフォーマンスのニーズに合った多重多様なアプリケーションに対応
● CPU1つ当り 32軸までの同期制御を提供（ジョグ、ポイントツーポイント高速位置決め、電子ギア、位置カム、時間カム、高速入力に
よるポジションラッチ、仮想軸、自動チューニング、原点復帰）

● マルチCPU可により大規模なアプリケーションにも対応

●（SErial Real-time COmmunication System）高速、高精度なモーションアプリケーションに最適なリアルタイムネットワーク
● 世界標準 IEC1491（1995年）
● 特長：

32ビット精度（アナログ： 16ビット）
一本の光ファイバで全ての通信が可能（制御、設定、調製、診断）a 省配線

豊富な診断機能

マルチベンダ可能

光ファイバによる高ノイズ耐性

Time is Money
● プラグ＆プレイにより立ち上げ時間短縮
● 単一のプログラムソフトウェアによりトレーニング費の削減
● ネットワーク経由でドライブのパラメータへのアクセスにより遠隔診断が容易
● SERCOSによりドライブ交換後パラメータの自動ダウンロード

ControlLogix

1.ControlLogixの 2軸
サーボモジュール
また SoftLogixモー
ションガードを挿入
して、フィールド
機器に接続します。

2.RSLogix 5000ソフト
ウェアを使用して、
各モーション軸に
名前を付けて構成し
ます。

3.RSLogix 5000ソフトウェアの
30のモ－ション命令を使用して、
プログラムを開発します。

4.アプリケーションプログ
ラムをコントローラーに
ダウンロードして実行し
ます。

モ－ション制御の 4つのステップ

SoftLogix



マイクロドライブ�

ゲートウェイまたはリンキングデバイス�

モータスタータ�

マイクロPLC
オペレータインターフェイス�

インバータ�

遠隔診断用PC

コントローラ�

ゲートウェイまたはリンキングデバイス�

ERP
MES

SERCOS

SERCOS

SERCOS

SERCOS

509 -BOD

インフォメーションレベル�
（Ethernet/IP）�

コントロールレベル�
（ControlNetTM）�

デバイスレベル�
（DeviceNetTM）�

プログラミング用PC

MMIステーション�

保守用PC

ブロック I/O モジュラー式I/O

モーションコントローラ�
&�

シーケンサー�

● SERCOSは世界標準（IEC1491）�
● ネットワークモジュール1台当り8軸までの同期運転可能�
● CPU1台当りネットワークモジュール4台まで可能（4ｘ8＝32軸）�
● マルチCPU可により大規模なアプリケーションにも対応�
● シャーシ1台（CPU3台）で約96軸の同期運転可能�
● SYNCLINKネットワークによりシャーシ256台までの同期運転が可能�
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